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Hinweise zum
Dokument

Zugehorige
Dokumentation

Ergidnzende
Dokumentation

Herstellerbe-
scheinigungen

Dieses Dokument wurde in mehrere Sprachen iibersetzt. Rechtlich
verbindlich ist ausschliefllich der englische Ausgangstext.

Das in EU-Sprachen tbersetzte Dokument ist verfiigbar:

= Im Download-Bereich der Endress+Hauser Internetseite:
www.endress.com -> Downloads -> Technische Dokumentationen ->
Typ: Sicherheitshinweise (XA) -> Textsuche: ...

= Im Device Viewer: www.endress.com -> Online Tools ->
Von der Seriennummer zur Geradteinformation & Dokumentation
(Device Viewer) -> Geratemerkmale tiberpriifen

ﬂ Falls noch nicht vorhanden, kann das Dokument bestellt werden.

Dieses Dokument ist fester Bestandteil der folgenden Betriebsanleitun-
gen:

= BAO1618F/00 (FMR60)
= BAO1619F/00 (FMR62)
= BAO1620F/00 (FMR67)

Explosionsschutz-Broschiire: CP00021Z/11

Die Explosionsschutz-Broschiire ist verfiigbar:

= Im Download-Bereich der Endress+Hauser Internetseite:
www.endress.com -> Downloads -> Broschiiren und Kataloge ->
Textsuche: CPO0021Z

= Bei Geraten mit Dokumentation auf CD: Auf der CD

EU-Konformitéatserklarung
Nummer der Erklarung:
EC_00478

Die EU-Konformitétserklarung ist verfiigbar:

Im Download-Bereich der Endress+Hauser Internetseite:
www.endress.com -> Downloads -> Erkldrungen ->
Typ: EU Erkldrung -> Produktwurzel: ...

EU-Konformitétsbescheinigung
Nummer der Erklarung:
EC00478 X

Liste der angewendeten Standards: Siehe EU-Konformitétserklarung.

Endress+Hauser
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Herstelleradresse

Weitere Normen

Erweiterter
Bestellcode

Endress+Hauser

IEC-Konformitétserkldarung

Zertifikatsnummer:
IECEx IBE16.0035 X

Das Anbringen der Zertifikatsnummer bescheinigt die Konformitét mit
den folgenden Normen (abhéngig von der Gerateausfithrung):

= [EC 60079-0:2017
= [EC 60079-7:2015 / A1:2018
= [EC60079-11:2011

Endress+Hauser SE+Co. KG
Hauptstrafe 1
79689 Maulburg, Deutschland

Adresse des Fertigungswerks: Siehe Typenschild.

Fir die fachgerechte Installation sind unter anderem die folgende

Normen in ihrer aktuellen Version zu beachten:

= [EC/EN 60079-14: "Explosionsgefdhrdete Bereiche - Teil 14:
Projektierung, Auswahl und Errichtung elektrischer Anlagen"

s EN 1127-1:"Explosionsfdhige Atmosphéren - Explosionsschutz -
Teil 1: Grundlagen und Methodik"

Der erweiterte Bestellcode (Extended order code) wird auf dem Typen-
schild dargestellt, das auf dem Gerat gut sichtbar angebracht ist.
Weitere Informationen zum Typenschild: Siehe Betriebsanleitung.

Aufbau des erweiterten Bestellcodes

FMR6X — *kkkkhkkhkkkhkkk + A*B*C*D*E*F*G*..
(Gerdte- (Grundspezifikatio- (Optionale
typ) nen) Spezifikationen)

* = Platzhalter
An diesen Positionen wird eine Option dargestellt (Zahl oder
Buchstabe), die aus der Spezifikation gewahlt wurde.

Grundspezifikationen

In den Grundspezifikationen werden diejenigen Merkmale festgelegt,
die fir das Geréat zwingend notwendig sind (Muss-Merkmale). Die
Anzahl der Positionen ist abhéngig von der Anzahl der verfiigharen
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Merkmale. Die gewéhlte Option eines Merkmals kann dabei aus mehre-
ren Positionen bestehen.

Optionale Spezifikationen

In den optionalen Spezifikationen werden zusatzliche Merkmale fiir das
Gerat festgelegt (Kann-Merkmale). Die Anzahl der Positionen ist
abhéngig von der Anzahl der verfiigharen Merkmale. Um die Merkmale
zu identifizieren, sind sie zweistellig aufgebaut (z.B. JA). Die erste Posi-
tion (Kennung) steht fiir eine Merkmalsgruppe und besteht aus einer
Zahl oder einem Buchstaben (z.B. ] = Test, Zeugnis). An zweiter Posi-
tion wird der Wert dargestellt, der fiir das Merkmal innerhalb der
Gruppe steht (z.B. A = 3.1 Material (mediumberiihrt), Abnahmepriif-
zeugnis).

Nahere Informationen zum Gerat den folgenden Tabellen entnehmen.
Sie beschreiben die einzelnen Ex-relevanten Positionen und Kennungen
innerhalb des erweiterten Bestellcodes.

Erweiterter Bestellcode: Micropilot

Die folgenden Angaben bilden einen Auszug aus der Produkt-

struktur ab und dienen der Zuordnung:

= Dieser Dokumentation zum Gerét (anhand des erweiterten
Bestellcodes auf dem Typenschild).

® Der im Dokument angegebenen Gerédteoptionen.

Gerdtetyp
FMR60, FMR62, FMR67

Endress+Hauser
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Grundspezifikationen

Position 1, 2 (Zulassung)

Gewahlte Option Beschreibung

FMR6x BGY? | ATEX 113 GEx eclICT6..T1 Gc

BH® ATEX 113 GExiclICT6...T1 Ge

IGV* | [ECEx 11 3 GEx eclIC T6...T1 Gc

H” IECEx II 3 GExicIICT6...T1 Gc

1) Die Kombination mit Position 4 = L, M, N in Zusammenhang mit Position 3 = A ist
nicht zulassig.
2) Die Kennzeichnung &ndert sich in Zusammenhang mit Position 4 =L, M, N und

Position 3 =B, C: 11 3 G Ex ec |ia Ga| IIC T6...T1 Gc.
Sonderausfithrung nur mit Ex e zertifiziertem Eingang.

3) Die Kennzeichnung dndert sich in Zusammenhang mit Position 4 =L, M, N und
Position 3 =B, C: 11 3 G Ex ic |ia Ga] IIC T6...T1 Gc
4) Die Kennzeichnung &ndert sich in Zusammenhang mit Position 4 = L, M, N und

Position 3 =B, C: Ex ec |ia Ga| IIC T6...T1 Gc.
Sonderausfiihrung nur mit Ex e zertifiziertem Eingang.

5) Die Kennzeichnung &ndert sich in Zusammenhang mit Position 4 = L, M, N und
Position 3 = B, C: Ex ic [ia Ga] IIC T6...T1 Gc

Position 3 (Hilfsenergie, Ausgang)

Gewahlte Option Beschreibung

FMR6x A 2-Draht, 4-20 mA HART
B 2-Draht, 4-20 mA HART, Schaltausgang (PFS)
C 2-Draht, 4-20 mA HART, 4...20 mA

Position 4 (Anzeige, Bedienung)

Gewahlte Option Beschreibung

FMR6x A Ohne, via Kommunikation
C SD02, 4-zeilig, Drucktasten + Datensicherungsfunktion
E SD03, 4-zeilig, beleuchtet, Touch Control + Datensicherungsfunk-
tion

Lv2 Vorbereitet fiir Anzeige FHX50 + M12 Anschluss

MUD2 | Vorbereitet fiir Anzeige FHX50 + kundenseitiger Anschluss

NV | Vorbereitet fiir Anzeige FHX50 + NPT1/2"

1) FHX50 ist zugelassen nach DEK12.0046X resp. DEKRA 12ATEX0151X.

2) In Zusammenhang mit Position 5 = A: Angaben in den Kapiteln "Uberspannungs-
schutz' und "Temperaturtabellen’ beachten!
3) Nur in Zusammenhang mit Position 5 =B, C

Endress+Hauser 7
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Position 5 (Gehéuse)

Gewdéhlte Option Beschreibung
FMR6x AV GT19 Zweikammer, Kunststoff PBT
C GT20 Zweikammer, Alu, beschichtet
FMR62 B GT18 Zweikammer, 316L
FMR67
1) Nur in Zusammenhang mit Position 1, 2 = BH, [H

Position 6 (Elektrischer Anschluss)

Gewdéhlte Option Beschreibung

FMR6x A Verschr. M20, IP66/68 NEMA4X/6P
B Gewinde M20, IP66/68 NEMA4X/6P
C Gewinde G1/2, IP66/68 NEMA4X/6P
D Gewinde NPT1/2, IP66/68 NEMA4X/6P

192 | Stecker M12, IP66/68 NEMA4X/6P

M2 | Stecker 7/8', IP66/68 NEMA4X/6P

1) Nur in Zusammenhang mit Position 1, 2 = BH, [H
2) Nur in Zusammenhang mit Position 3 = A

Position 7, 8 (Antenne)

Gewdéhlte Option Beschreibung
FMR60 GA Drip-off, PTFE DN50
FMR62 GE Integriert, PEEK, 3/4"
GF Integriert, PEEK, 1-1/2"
GG Integriert, PEEK, 20mm/M24x1.5, Einbau > Zubehér Hygienea-
dapter
GM PTFE plattiert frontbtindig DN50
GN PTFE plattiert frontbiindig DN80

Endress+Hauser
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Position 7, 8 (Antenne)

Gewdéhlte Option Beschreibung

FMR67 GA Drip-off, PTFE DN50

GP PTFE frontbiindig DN80

In den Temperaturtabellen beispielhaft
dargestellt wie folgt:

Position 9, 10 (Dichtung)

Gewdéhlte Option Beschreibung

FMR60 A3 FKM Viton GLT, -40...80°C/-40...176°F

Al FKM Viton GLT, -40...130°C/-40...266°F

C1 FFKM Kalrez, -20...150°C/-4...302°F
B4 EPDM, -40...150°C/-40...302°F
FMR62 A5 FKM Viton GLT, -40...150°C/-40...302°F

A6 FKM Viton GLT, -40...200°C/-40...392°F

B5 EPDM, -40...150°C/-40...302°F

C1 FFKM Kalrez, -20...150°C/-4...302°F

C2 FFKM Kalrez, -20...200°C/-4...392°F

F5 PTEFE plattiert, -40...150°C/-40...302°F

F6 PTFE plattiert, -40...200°C/-40...392°F
FMR67 A3 FKM Viton GLT, -40...80°C/-40...176°F

A5 FKM Viton GLT, -40...150°C/-40...302°F

Ab FKM Viton GLT, -40...200°C/-40...392°F

In den Temperaturtabellen beispielhaft
dargestellt wie folgt:

Endress+Hauser 9
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Position 11-13 (Prozessanschluss)

Gewdéhlte Option Beschreibung

FMR60 GGJ Gewinde IS0228 G1-1/2, 316L

RGJ Gewinde ANSI MNPT1-1/2, 316L

XxG Flansch (verschiedene Gréfen), PP

Xx] Flansch (verschiedene Gréfien), 316L

FMR62 AxK Flansch (verschiedene Gréfen), PTFE>316/316L

CxK Flansch (verschiedene Gréfen), PTFE>316L

GxJ Gewinde ISO (verschiedene Gréfen), 316L

KxK Flansch (verschiedene Gréfen), PTFE>316L

MxK Nutmutter (verschiedene Gréfen), PTFE>316L

Rx] Gewinde ANSI (verschiedene Grofen), 316L

TxK Tri-Clamp (verschiedene Grofen), PTFE>316L

uz2J Gewinde M24, 316L, Einbau > Zubehér Hygieneadapter

FMR67 AxJ Flansch (verschiedene Gréfien), 316/316L

CxJ Flansch (verschiedene Grofen), 316L

GGJ Gewinde 1S0228 G1-1/2, 316L

KxJ Flansch (verschiedene Gréfien), 316L

RGJ Gewinde ANSI MNPT1-1/2, 316L

XxA Ausrichtvorr. (verschiedene Grofen)

XxG Flansch (verschiedene Gréfien), PP

Xx] Flansch (verschiedene Grofen), 316L

Position 14 (Spiilluftanschluss)

Gewdéhlte Option Beschreibung
FMR67 AY Ohne
12 Gl/4
22 NPT1/4
31 Adapter G1/4
40 Adapter NPT1/4
1) Nur in Zusammenhang mit Position 7, 8 = GA
2) Nur in Zusammenhang mit Position 7, 8 = GP

10 Endress+Hauser
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Sicherheitshin-
weise: Allgemein

Sicherheitshin-
weise: Besondere
Bedingungen

Endress+Hauser

Optionale Spezifikationen

Kennung Nx (Zubehor montiert)

Gewahlte Option Beschreibung

FMR6x NA Uberspannungsschutz

NF Y Bluetooth

1) Nur in Zusammenhang mit Position 4 = C, E

= Das Gerat ist fiir den Einsatz in explosionsgefédhrdeten Bereichen
bestimmt, wie im Rahmen der [EC 60079-0 bzw. &quivalenter natio-
naler Normen definiert. Wenn keine explosionsfdhige Atmosphére
vorhanden ist oder zusétzliche Schutzmafinahmen getroffen wurden:
Gerat geméf den Spezifikationen des Herstellers betreibbar.

= Das Personal muss fiir Montage, elektrische Installation, Inbetrieb-

nahme und Wartung des Geréts folgende Bedingungen erftillen:

= Verfigt tiber Qualifikation, die seiner Funktion und Tatigkeit
entspricht

® [st ausgebildet im Explosionsschutz

s [st vertraut mit den nationalen Vorschriften

Gerat geméf Herstellerangaben und nationaler Vorschriften

installieren.

= Geréat nicht aufierhalb der elektrischen, thermischen und mechani-

schen Kenngréfien betreiben.

Gerat nur fiir Messstoffe einsetzen, gegen die die prozessberthren-

den Materialien hinreichend besténdig sind.

s Elektrostatische Aufladung vermeiden:
= Von Kunststoffflachen (z.B. Gehduse, Sensorelement, Sonderlackie-

rung, angehéngte Zusatzschilder, ..)

= Von isolierten Kapazitdten (z.B. isolierte metallische Schilder)

= Verdnderungen am Gerat konnen den Explosionsschutz beeintrachti-
gen und miissen von Endress+Hauser autorisiertem Personal durch-
gefiihrt werden.

= Den Zusammenhang zwischen zuldssiger Umgebungstemperatur fiir
den Messaufnehmer und/oder Messumformer in Abhéngigkeit des
Einsatzbereiches und der Temperaturklasse den Temperaturtabellen
entnehmen.

Zuléssiger Umgebungstemperaturbereich am Elektronikgehé&use:
-40°C<T,<+80°C

11
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s Angaben aus den Temperaturtabellen beachten.

= Bei Prozessanschliissen aus Kunststoff oder bei Kunststoffbeschich-
tungen: Elektrostatische Aufladung der Kunststoffflachen vermeiden.

s Zur Vermeidung elektrostatischer Aufladung: Oberfldchen nicht
trocken reiben.

= Bei zusatzlicher oder alternativer Sonderlackierung des Geh&uses
oder anderer metallener Oberfldchen oder bei geklebten Schildern:
s Gefahr von elektrostatischer Auf- und Entladung beachten.
= Nicht in der Nahe von Prozessen installieren (< 0,5 m), in denen

starke elektrostatische Aufladungen entstehen.

= Elektrostatische Aufladung des Sensors vermeiden (z.B. nicht trocken

reiben, auRerhalb des Befiillstroms montieren).

Grundspezifikation, Position 5 = A
Elektrostatische Aufladung des Gehduses (z.B. durch Reibung, Reini-
gung, Wartung, starke Messstoffstrome) vermeiden.

A0032146

1 Isolierte Kapazitit:
mit einem Metallschild: < 3 pF (geeignet in allen Zonen fiir
Gerdtegruppe I und III)
mit zwei bis drei Metallschildern: < 10 pF (nicht geeignet in Zone 0 und fiir
Explosionsgruppe IIC)

2 Gehduse

Endress+Hauser
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Sicherheitshin-
weise:
Installation

Endress+Hauser

A0025536

Zone 2

Behdilter; Zone 2

Elektronikeinsatz

Gehduse

Ex ic: Bescheinigtes zugehériges Betriebsmittel
Ex ec: Versorgung je nach Gerdteversion
Potentialausgleichsleitung

6  Potentialausgleich

DWW N

5]

= Nach einer Gehduse-Ausrichtung (Verdrehen): Arretierschraube wie-
der fest anziehen (siehe Betriebsanleitung).

= Gerat so montieren, dass mechanische Beschddigung oder Reibung in
der Anwendung ausgeschlossen sind. Besonders auf Strémungsver-
héltnisse und Behéltereinbauten achten.

= Nach Montage und Anschluss der Antenne: Gehduse muss mindes-
tens die Schutzart IP65 aufweisen.

= Um die Schutzart zu erreichen:
s Deckel fest zudrehen.
s Kabeleinfiihrung fachgerecht montieren.

= Dauergebrauchstemperatur des Anschlusskabels: =40 °C ... > +85 °C;
mindestens aber entsprechend dem Einsatztemperaturbereich der
Anwendung zuziiglich der Berticksichtigung von Prozessbedingungen
(Ta,min)r (Ta,max +20 K)

Grundspezifikation, Position 4 = N

Anforderungen geméf} [IEC/EN60079-14 fiir Rohrleitungssysteme und

Verdrahtungs- und Installationsanweisungen der entsprechenden

"Safety Instructions"' (XA) beachten. Zusatzlich die nationale Vorschrif-

ten und Normen fir Rohrleitungssysteme berticksichtigen.

13
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Eigensicherheit

Exic

Grundspezifikation, Position 1, 2 = BH, IH

» Das Gerat ist ausschliefSlich fiir den Anschluss an bescheinigte eigen-
sichere Betriebsmittel der Ziindschutzart Ex ic geeignet.

= Wenn die Bedingungen U; > Uy, ([; > 1,), C; > C; + Cxape; und
L, > L + Liape erfiillt sind, erlaubt das energiebegrenzte Installations-
konzept (Ex ic) energiebegrenzte Gerate oder zugehorige
energiebegrenzte Gerdte nach dem Entity-Konzept zusammenzu-
schliefien.

= Der eigensichere Eingangsstromkreis des Gerats ist erdfrei. Seine
Spannungsfestigkeit von min. 500 V¢ ist bei einem Eingang gegen
Erde ausgefithrt und bei mehreren Eingdngen auch untereinander.

® Regeln fiir die Zusammenschaltung von eigensicheren Stromkreisen
beachten.

» Das Gerat kann an das Endress+Hauser Servicetool FXA291 ange-
schlossen werden; Betriebsanleitung und Angaben in dem Kapitel
"Uberspannungsschutz" beriicksichtigen.

= Das Gerat kann mit dem Bluetooth®-Modul ausgestattet werden;
Betriebsanleitung und Angaben in dem Kapitel 'Bluetooth®-Modul"
berticksichtigen.

Erho6hte Sicherheit
Ex ec

Grundspezifikation, Position 1, 2 = BG, IG

= Bei explosionsfédhiger Atmosphére:
s Elektrische Anschliisse nicht unter Spannung trennen.
= Servicetool nicht anschlielen (z.B. FXA291).

= Das Gerat kann mit dem Bluetooth®-Modul ausgestattet werden;
Betriebsanleitung und Angaben in dem Kapitel 'Bluetooth®-Modul"
berticksichtigen.

Grundspezifikation, Position 5 = A
Das Gehduse ist nicht zugelassen fiir Zindschutzart Ex ec.
Kabelspezifikation

Ohne Optionale Spezifikation, Kennung Nx = NA
(Uberspannungsschutz Typ OVP10 und Typ OVP20)

Grundspezifikation, Position 3 Anschluss-Leitungsquerschnitt Abisolierlédnge

A, B, C 0,5 ... 2,5 mm? 10 mm

Endress+Hauser
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Temperaturtabel-
len

Endress+Hauser

Mit Optionale Spezifikation, Kennung Nx = NA
(Uberspannungsschutz Typ OVP10 und Typ OVP20)

Grundspezifika- Anschluss- Anzugsdrehmoment Abisolier-
tion, Position 3 Leitungsquerschnitt der Klemmenschraube lange

A, B, C 0,2 ... 2,5 mm? 0,35 ...0,4 Nm 5 mm
Potentialausgleich

Gerat in den ortlichen Potentialausgleich einbeziehen.

Uberspannungsschutz

= [st ein Uberspannungsschutz gegen atmosphérische Uberspannungen
erforderlich: Ohne zusatzliche Mafinahmen sind keine anderen
Stromkreise, die das Geh&duse verlassen, wiahrend des normalen
Betriebs erlaubt.

= Bei Installationen, die gemaf nationaler Vorschriften oder Normen
einen Uberspannungsschutz benétigen: Gerat unter Verwendung
eines Uberspannungsschutzes installieren (z.B. HAW56x von
Endress+Hauser).

= Sicherheitshinweise des Uberspannungsschutzes beachten.

Optionale Spezifikation, Kennung Nx = NA

(Uberspannungsschutz Typ OVP10 und Typ OVP20)

Der eigensichere Eingangsstromkreis des Geréts ist erdfrei. Seine Span-
nungsfestigkeit von min. 290 V¢ ist bei einem Eingang gegen Erde
ausgefuhrt und bei mehreren Eingéngen auch untereinander.

Bluetooth®-Modul

Optionale Spezifikation, Kennung Nx = NF

= Bei installiertem Bluetooth®-Modul: Verwendung von externer
Hardware nicht zulassig (z.B. externen Anzeige, Service Interface).

= Der eigensichere Eingangsstromkreis des Bluetooth®-Moduls ist
erdfrei.

ﬂ Optionale Spezifikation, Kennung Nx = NA
(Uberspannungsschutz Typ OVP10 und Typ OVP20)
Bei Verwendung eines internen Uberspannungsschutzes: Zuléssige
Umgebungstemperatur am Geh&use um 2 K reduzieren.
Grundspezifikation, Position 5 = A
Bei Verwendung einer abgesetzen Anzeige FHX50: Zulassige
Umgebungstemperatur am Geh&use um 3 K reduzieren.

ﬂ Zuldssigen Temperaturbereich an der Antenne beachten.

15
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Darstellungshinweise

ﬂ Wenn nicht anders angegeben, beziehen sich die Positionen
immer auf die Grundspezifikation.

1. Spalte: Position 5 = A, B, ...
2. Spalte: Temperaturklassen T6 (85 °C) bis T1 (450 °C)

Spalte P1 bis P5: Position (Temperaturwert) auf den Achsen des Dera-
tings

= T,: Umgebungstemperatur in °C

= T,: Prozesstemperatur in °C

ﬂ Spalte P2+ ist nur bei Version B des Deratings relevant.

Beispiel-Tabelle

P1 P2 P2+ P3 P4 P5

Tp

T6 -40 |51 |51 |51 |- 85 |46 |85 |-40 |-40 | -40

T5 -40 |64 |64 |64 |- - 100 |59 | 100 |-40 |-40 |-40
T4.. | -40 |64 |64 |64 |- - 130 |54 | 130 | -40 | -40 | -40
T1

16
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Beispiel-Diagramme mdglicher Deratings

A T, 4

(P1) P2

A0031943

Endress+Hauser 17
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Exic: Zone 2

Seitenverweise zu den Temperaturtabellen des jeweiligen Gerétetyps:
Siehe folgende Auflistung.

= FMR60 > 18
= FMR62 > B 22
= FMR67 > B 26

Zone 2
Zone 2
FMR60
=A3
=GA
P1 P2 P2+ P3 P4 P5
=A T, T. T, |Ta. T, |T. |T, T. [T, |Ta. T, |T.
T6... | -40 |43 |43 |43 |- - 80 |32 |80 |-40 |-40 |-40
T1
P1 P2 P2+ P3 P4 P5
=C T, T. [T, |T. T, |T. |T, T. [T, |T. T, |T.
T6... | -40 |51 |51 |51 |- - 80 |47 |80 |-40 |-40 |-40
T1
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Micropilot FMR60, FMR62, FMR67 XAO01551F-D

FMR60
=A4
=GA
P1 P2 P2+ P3 P4 P5
I;rl =A T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T.
I—

T6 -40 |43 |43 |43 |79 |33 |85 |25 |85 |-40 |-40 |-40

T5 -40 |56 |56 |56 |96 |45 |100 |40 |100 |-40 |-40 |-40

T4... | -40 |56 |56 |56 |117 |39 |130 |22 130 | -40 | -40 | -40

T1
P1 P2 P2+ P3 P4 P5
=C T, |T. |T, |T. |Tp [T |T, [T |T, |Ta |T, |Ta
T6 |-40 |51 |51 |51 |- |- |85 |46 |85 |-40 |-40 |-40
TS |-40 |64 |64 |64 |- |- |100 |59 |100 |[-40 |-40 |-40

T4.. | -40 | 64 |64 |64
T1

- 130 | 54 | 130 | -40 | -40 | -40
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XA01551F-D Micropilot FMR60, FMR62, FMR67

FMR60
-c1
-GA
P1 P2 P2+ P3 P4 P5
I;rl =A T, [T. |T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T.
m—]
T6 |-20 |43 |43 |43 |79 |33 |85 |25 |85 |-20 |-20 |-20
TS |-20 |56 |56 |56 |96 |45 |100 |40 |100 |-20 |-20 |-20
T4.. |-20 |56 |56 |56 |117 |39 |135 |15 |135 |-20 |-20 |-20
T1
P1 P2 P2+ P3 P4 P5
=C T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |Ta
T6 |-20 |51 |51 |51 |- |- |85 |46 |85 |-20 |-20 |-20
TS |-20 |64 |64 |64 |- |- |100 |59 |100 |-20 |-20 |-20
T4 |-20 |64 |64 |64 |- |- |135 |54 |135 |-20 |-20 |-20
T3.. |-20 |64 |64 |64 |- |- |150 |50 |150 |-20 |-20 |-20
T1
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Micropilot FMR60, FMR62, FMR67 XAO01551F-D

FMR60
- B4
-GA
P1 P2 P2+ P3 P4 P5
I;rl =A T, [T, |T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |Ta
E—
T6 | -40 |43 |43 |43 |79 |33 |85 |25 |85 |-40 |-40 |-40
TS | -40 |56 |56 |56 |96 |45 |100 |40 |100 |-40 |-40 |-40
T4.. | -40 |56 |56 |56 |117 |39 |135 |15 |135 |-40 |40 |-40
T1
P1 P2 P2+ P3 P4 P5
=C T, |[T. |T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |Ta
T6 |-40 |51 |51 |51 |- |- |85 |46 |85 |-40 |-40 |-40
TS | -40 |64 |64 |64 |- |- 100 |59 |100 |-40 |-40 |-40
T4 | -40 |64 |64 |64 |- |- 135 |54 |135 |-40 |-40 |-40
T3.. | -40 |64 |64 |64 |- |- |150 |50 |150 |-40 |-40 |-40
T1
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XAO01551F-D Micropilot FMR60, FMR62, FMR67

FMR62
= A5, B5, F5
= GE, GF, GG, GM, GN
P1 P2 P2+ P3 P4 P5
I;rl =A T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |[T. |T, |Ta
m—
T6 |-40 |43 |43 |43 |- |- |85 |34 |85 |-40 |-40 |-40
TS |-40 |56 |56 |56 |- |- |100 |46 |100 |-40 |-40 |-40
T4 | -40 |56 |56 |56 |- |- |135 |38 |135 |-40 |-40 |-40
T3.. |40 |56 |56 |56 |134 |39 |150 |24 |150 |-40 |-40 |-40
T1
Pl P2 P2+ P3 P4 P5
I;rl =B T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |Ta
m—
T6 |-40 |51 |51 |51 |- |- |85 |45 |85 |-40 |-40 |-40
TS |-40 |64 |64 |64 |- |- |100 |58 |100 |-40 |-40 |-40
T4 | -40 |64 |64 |64 |- |- |135 |52 |135 |-40 |-40 |-40
T3.. |40 |64 |64 |64 |- |- |150 |47 |150 |-40 |-40 |-40
T1
P1 P2 P2+ P3 P4 P5
I;rl =C T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |[T. |T, |Ta
m—
T6 |-40 |51 |51 |51 |- |- |85 |47 |85 |-40 |-40 |-40
TS |-40 |64 |64 |64 |- |- 100 |60 |100 |-40 |-40 |-40
T4 | -40 |64 |64 |64 |- |- |135 |56 |135 |-40 |-40 |-40
T3.. |40 |64 |64 |64 |- |- |150 |54 |150 |-40 |-40 |-40
T1
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Micropilot FMR60, FMR62, FMR67 XAO01551F-D

FMR62
= A6, F6
= GE, GF, GM, GN
P1 P2 P2+ P3 P4 P5
I;rl =A T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T.
m—
T6 |-40 |43 |43 |43 |- |- |85 |38 |85 |-40 |-40 |-40
T5 |-40 |56 |56 |56 |- |- |100 |51 |100 |-40 |-40 |-40
T4 | -40 |56 |56 |56 |- |- |135 |47 |135 |-40 |40 |-40
T3.. |40 |56 |56 |56 |- |- |200 |40 |200 |-40 |-40 |-40
T1
P1 P2 P2+ P3 P4 P5
I;rl =B,C T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T.
m—
T6 |-40 |51 |51 |51 |- |- |85 |48 |85 |-40 |-40 |-40
T5 |-40 |64 |64 |64 |- |- |100 |61 |100 |-40 |-40 |-40
T4 | -40 |64 |64 |64 |- |- |135 |58 |135 |-40 |40 |-40
T3.. |-40 |64 |64 |64 |- |- |200 |53 |200 |-40 |-40 |-40
T1
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XAO01551F-D Micropilot FMR60, FMR62, FMR67

FMR62
=c1
= GE, GF, GM, GN
P1 P2 P2+ P3 P4 P5
I;rl =A T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |[T. |T, |Ta
m—
T6 |-20 |43 |43 |43 |- |- |85 |34 |85 |-20|-20|-20
TS |-20 |56 |56 |56 |- |- |100 |46 |100 |-20 |-20 |-20
T4 | -20 |56 |56 |56 |- |- |135 |38 |135 |-20 |-20 |-20
T3.. [-20 |56 |56 |56 |134 |39 |150 |24 |150 |-20 |-20 |-20
T1
Pl P2 P2+ P3 P4 P5
I;rl =B T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |Ta
m—
T6 [-20 |51 |51 |51 |- |- |85 |45 |85 |-20|-20 |-20
TS |-20 |64 |64 |64 |- |- |100 |58 |100 |-20 |-20 |-20
T4 | -20 |64 |64 |64 |- |- |135 |52 |135 |-20 |-20 |-20
T3.. [-20 |64 |64 |64 |- |- |150 |47 |150 |-20 |-20 |-20
T1
P1 P2 P2+ P3 P4 P5
I;rl =C T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |[T. |T, |Ta
m—
T6 [-20 |51 |51 |51 |- |- |85 |47 |85 |-20|-20 |-20
TS |-20 |64 |64 |64 |- |- |100 |60 |100 |-20 |-20 |-20
T4 | -20 |64 |64 |64 |- |- |135 |56 |135 |-20 |-20 |-20
T3.. [-20 |64 |64 |64 |- |- |150 |54 |150 |-20 |-20 |-20
T1
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Micropilot FMR60, FMR62, FMR67 XAO01551F-D

FMR62
=2
= GE, GF, GM, GN
P1 P2 P2+ P3 P4 P5
I;rl =A T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T.
m—
T6 |-20 |43 |43 |43 |- |- |85 |38 |85 |-20|-20|-20
T5 |-20 |56 |56 |56 |- |- |100 |51 |100 |-20 |-20 |-20
T4 | -20 |56 |56 |56 |- |- |135 |47 |135 [-20 |-20 |-20
T3.. |-20 |56 |56 |56 |- |- |200 |40 |200 |-20 |-20 |-20
T1
P1 P2 P2+ P3 P4 P5
I;rl =B,C T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T.
m—
T6 [-20 |51 |51 |51 |- |- |85 |48 |85 |-20|-20 |-20
T5 |-20 |64 |64 |64 |- |- |100 |61 |100 |-20 |-20 |-20
T4 | -20 |64 |64 |64 |- |- |135 |58 |135 [-20 |-20 |-20
T3.. |-20 |64 |64 |64 |- |- |200 |53 |200 -20 |-20 |-20
T1
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XA01551F-D Micropilot FMR60, FMR62, FMR67

FMR67
=A3
=GA
P1 P2 P2+ P3 P4 P5
I;rl =A T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |[T. |T, |Ta
I—
T6.. |-40 |43 |43 |43 |- |- |80 |32 |80 |-40 |-40 |-40
T1
Pl P2 P2+ P3 P4 P5
I;rl =B T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |[T. |T, |Ta
I—
T6.. |40 |51 |51 |51 |- |- |80 |43 |80 |-40 |-40 |-40
T1
P1 P2 P2+ P3 P4 P5
I;rl =C T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |Ta
I—
T6.. |40 |51 |51 |51 |- |- |80 |47 |80 |-40 |-40 |-40
T1
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Micropilot FMR60, FMR62, FMR67 XAO01551F-D

FMR67
=AS
=GP
P1 P2 P2+ P3 P4 P5
I;rl =A T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T.
m—
T6 |-40 |43 |43 |43 |- |- |85 |34 |85 |-40 |-40 |-40
T5 |-40 |56 |56 |56 |- |- |100 |46 |100 |-40 |-40 |-40
T4 | -40 |56 |56 |56 |- |- |135 |38 |135 |-40 |-40 |-40
T3.. |40 |56 |56 |56 [134 |39 |150 |24 |150 |-40 |-40 |-40
T1
P1 P2 P2+ P3 P4 P5
I;rl =B T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T.
m—
T6 |-40 |51 |51 |51 |- |- |85 |45 |85 |-40 |-40 |-40
T5 |-40 |64 |64 |64 |- |- |100 |58 |100 |-40 |-40 |-40
T4 | -40 |64 |64 |64 |- |- |135 |52 |135 |-40 |40 |-40
T3.. |40 |64 |64 |64 |- |- |150 |47 |150 |-40 |-40 |-40
T1
P1 P2 P2+ P3 P4 P5
I;rl =C T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |Ta
m—
T6 |-40 |51 |51 |51 |- |- |85 |47 |85 |-40 |-40 |-40
T5 |-40 |64 |64 |64 |- |- |100 |60 |100 |-40 |-40 |-40
T4 | -40 |64 |64 |64 |- |- |135 |56 |135 |-40 |-40 |-40
T3.. |40 |64 |64 |64 |- |- |150 |54 |150 |-40 |-40 |-40
T1
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XA01551F-D Micropilot FMR60, FMR62, FMR67

FMR67
=A6
=GP
P1 P2 P2+ P3 P4 P5
I;rl =A T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |[T. |T, |Ta
m—
T6 |-40 |43 |43 |43 |- |- |85 |38 |85 |-40 |-40 |-40
TS |-40 |56 |56 |56 |- |- |100 |51 |100 |-40 |-40 |-40
T4 | -40 |56 |56 |56 |- |- |135 |47 |135 |-40 |-40 |-40
T3.. |40 |56 |56 |56 |- |- |200 |40 |200 |-40 |-40 |-40
T1
Pl P2 P2+ P3 P4 P5
I;rl =B,C T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |Ta
m—
T6 |-40 |51 |51 |51 |- |- |85 |48 |85 |-40 |-40 |-40
TS |-40 |64 |64 |64 |- |- |100 |61 |100 |-40 |-40 |-40
T4 | -40 |64 |64 |64 |- |- |135 |58 |135 |-40 |-40 |-40
T3.. |40 |64 |64 |64 |- |- |200 |53 |200 |-40 |-40 |-40
T1
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Micropilot FMR60, FMR62, FMR67

XAO01551F-D

Ex ec: Zone 2

Seitenverweise zu den Temperaturtabellen des jeweiligen Geratetyps:
Siehe folgende Auflistung.

= FMR60 > B 29

= FMR62 > B 32

= FMR67 > B 36

Zone 2
Zone 2
FMR60
=A3
=GA
P1 P2 P2+ P3 P4 P5
E % T, T, T, |Ta. T, T. |T, |Ta. T, |Ta. T, T,
T6... | -40 |41 |41 |41 |- - 80 |32 |80 |-40 |-40 |-40
T1

Endress+Hauser
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XA01551F-D Micropilot FMR60, FMR62, FMR67

FMR60
=A4
=GA
P1 P2 P2+ P3 P4 P5
I;rl =C T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |[T. |T, |Ta
I—
T6 |-40 |41 |41 |41 |- |- |85 |34 |85 |-40 |-40 |-40
TS |-40 |56 |56 |56 |- |- |100 |49 |100 |-40 |-40 |-40
T4.. |-40 |64 |64 |64 |- |- |130 |54 |130 |-40 |-40 |-40
T1
FMR60
=C1
=GA
P1 P2 P2+ P3 P4 P5
=C T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |[T. |T, |Ta
T6 |-20 |41 |41 |41 |- |- |85 |34 |85 |-20|-20|-20
TS |-20 |56 |56 |56 |- |- |100 |49 |100 |-20 |-20 |-20
T4 |-20 |64 |64 |64 |- |- |135 |54 |135|-20 |-20 |-20
T3.. |-20 |64 |64 |64 |- |- |150 |50 |150 |-20 |-20 |-20
T1
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Micropilot FMR60, FMR62, FMR67 XAO01551F-D

FMR60
=B4
=GA
P1 P2 P2+ P3 P4 P5
I;rl =C T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T.
I—
T6 |-40 |41 |41 |41 |- |- |85 |34 |85 |-40 |-40 |-40

T5 -40 |56 |56 |56 |- 100 |49 | 100 |-40 | -40 | -40

T4 -40 |64 |64 |64 |- - 135 |54 | 135 | -40 | -40 | -40
T3.. |-40 |64 |64 |64 |- - 150 |50 | 150 |-40 | -40 | -40
T1
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XA01551F-D Micropilot FMR60, FMR62, FMR67

FMR62
= A5, B5, F5
= GE, GF, GG, GM, GN
P1 P2 P2+ P3 P4 P5
I;rl =B T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |[T. |T, |Ta
m—
T6 |-40 |41 |41 |41 |- |- |85 |33 |85 |-40 |-40 |-40
TS |-40 |56 |56 |56 |- |- |100 |48 |100 |-40 |-40 |-40
T4 |-40 |64 |64 |64 |- |- |135 |52 |135|-40 |-40 |-40
T3.. |40 |64 |64 |64 |- |- |150 |47 |150 |-40 |-40 |-40
T1
Pl P2 P2+ P3 P4 P5
I;rl =C T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |Ta
m—
T6 |-40 |41 |41 |41 |- |- |85 |36 |85 |-40 |-40 |-40
TS |-40 |56 |56 |56 |- |- |100 |51 |100 |-40 |-40 |-40
T4 | -40 |64 |64 |64 |- |- |135 |56 |135 |-40 |-40 |-40
T3.. |40 |64 |64 |64 |- |- |150 |54 |150 | -40 |-40 |-40
T1
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Micropilot FMR60, FMR62, FMR67 XAO01551F-D

FMR62
= A6, F6
= GE, GF, GM, GN
P1 P2 P2+ P3 P4 P5
I;rl =B,C T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T.
m—
T6 |-40 |41 |41 |41 |- |- |85 |37 |85 |-40 |-40 |-40
T5 |-40 |56 |56 |56 |- |- |100 |52 |100 |-40 |-40 |-40
T4 |-40 |64 |64 |64 |- |- |135 |58 |135 | -40 |-40 |-40
T3.. |-40 |64 |64 |64 |- |- |200 |53 |200 |-40 |-40 |-40
T1
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XA01551F-D Micropilot FMR60, FMR62, FMR67

FMR62
=c1
= GE, GF, GM, GN
P1 P2 P2+ P3 P4 P5
I;rl =B T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |[T. |T, |Ta
m—
T6 [-20 |41 |41 |41 |- |- |85 |33 |85 |-20|-20 |-20
TS |-20 |56 |56 |56 |- |- |100 |48 |100 |-20 |-20 |-20
T4 [-20 |64 |64 |64 |- |- |135 |52 |135|-20 |-20 |-20
T3.. |-20 |64 |64 |64 |- |- |150 |47 |150 |-20 |-20 |-20
T1
Pl P2 P2+ P3 P4 P5
I;rl =C T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |Ta
m—
T6 [-20 |41 |41 |41 |- |- |85 |36 |85 |-20|-20 |-20
TS |-20 |56 |56 |56 |- |- |100 |51 |100 |-20 |-20 |-20
T4 | -20 |64 |64 |64 |- |- |135 |56 |135 |-20 |-20 |-20
T3.. [-20 |64 |64 |64 |- |- |150 |54 |150 |-20 |-20 |-20
T1
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Micropilot FMR60, FMR62, FMR67 XAO01551F-D

FMR62
=2
= GE, GF, GM, GN
P1 P2 P2+ P3 P4 P5
I;rl =B,C T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T.
m—
T6 [-20 |41 |41 |41 |- |- |85 |37 |85 |-20|-20|-20
T5 |-20 |56 |56 |56 |- |- |100 |52 |100 |-20 |-20 |-20
T4 | -20 |64 |64 |64 |- |- |135 |58 |135 [-20 |-20 |-20
T3.. |-20 |64 |64 |64 |- |- |200 |53 |200 -20 |-20 |-20
T1
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XA01551F-D Micropilot FMR60, FMR62, FMR67

FMR67
=A3
=GA
P1 P2 P2+ P3 P4 P5
I;rl =B,C T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |[T. |T, |Ta
I—
T6.. |40 |41 |41 |41 |- |- |80 |32 |80 |-40 |-40 |-40
T1
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Micropilot FMR60, FMR62, FMR67 XAO01551F-D

FMR67
=AS
=GP
P1 P2 P2+ P3 P4 P5
I;rl =B T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T.
m—
T6 |-40 |41 |41 |41 |- |- |85 |33 |85 |-40 |-40 |-40
T5 |-40 |56 |56 |56 |- |- |100 |48 |100 |-40 |-40 |-40
T4 |-40 |64 |64 |64 |- |- |135 |52 |135 |-40 |-40 |-40
T3.. |-40 |64 |64 |64 |- |- |150 |47 |150 |-40 |-40 |-40
T1
P1 P2 P2+ P3 P4 P5
I;rl =C T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T.
m—
T6 |-40 |41 |41 |41 |- |- |85 |36 |85 |-40 |-40 |-40
T5 |-40 |56 |56 |56 |- |- |100 |51 |100 |-40 |-40 |-40
T4 | -40 |64 |64 |64 |- |- |135 |56 |135 |-40 |40 |-40
T3.. |-40 |64 |64 |64 |- |- |150 |54 |150 |-40 |-40 |-40
T1
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XA01551F-D Micropilot FMR60, FMR62, FMR67

FMR67
= A6
=GP
P1 P2 P2+ P3 P4 P5
I;r| =B,C T, |Ta |T, |Ta |T, |[Ta |T, |Ta |T, |[Ta |T, |T,
==
T6 | -40 |41 |41 |41 |- |- |85 |37 |85 |-40 |-40 |-40
TS5 |-40 |56 |56 |56 |- |- 100 |52 | 100 | -40 | -40 |-40
T4 | -40 |64 |64 |64 |- |- 135 |58 | 135 | -40 | -40 |-40
T3.. |-40 |64 |64 |64 |- |- |200 |53 |200 |-40 |-40 |-40
T1
Anschlusswerte Kabeleinfiihrung: Anschlussraum
Exic
Grundspezifikation, Position 1, 2 = BH, IH
Nicht relevant.
Ex ec
Grundspezifikation, Position 1, 2 = BG, IG
Kabelverschraubung: Grundspezifikation, Position 6 = A
Grundspezifikation, Position 5 =B, C
vorzugsweise fiir Position 5 =B
Gewinde | Klemmbereich Material | Dichtungseinsatz 0-Ring
M20x1,5 |@7..12mm 1.4404 NBR EPDM (g 17x2)
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Micropilot FMR60, FMR62, FMR67 XAO01551F-D

Endress+Hauser

vorzugsweise fiir Position 5 = C

Gewinde | Klemmbereich Material Dichtungseinsatz | O-Ring

M20x1,5 | #8...10,5 mm D Ms, vernickelt | Silikon EPDM (2 17x2)
(66,5...13 mm)?

1) Standard
2) Separate Klemmeinséatze verfiighar

= Nur fiir fest verlegte Installation geeignet. Der Betreiber muss auf
eine geeignete Zugentlastung des Kabels achten.

= Die Kabelverschraubungen sind fiir einen niedrigen Grad der mecha-
nischen Gefahr (4 Joule) geeignet und mussen geschiitzt montiert
werden, wenn mit gréferen Schlagenergien zu rechnen ist.

= Zur Erhaltung der Gehduseschutzart: Gehdusedeckel, Kabeleinfiih-
rungen und Blindstopfen fachgerecht montieren.

Kabeleinfiihrung: Elektronikraum
Kabelverschraubung: Grundspezifikation, Position 4 = M

Nicht relevant.

Anschlussklemmen

Optionale Spezifikation, Kennung Nx = NA

(Uberspannungsschutz Typ OVP10 und Typ OVP20)

Bei Verwendung eines internen Uberspannungsschutzes: Keine Ande-
rung der Anschlusswerte.

Optionale Spezifikation, Kennung Nx = NF )

Bei Verwendung des Bluetooth®-Moduls: Keine Anderung der
Anschlusswerte.
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Exic

Grundspezifikation, Position 1, 2 = BH, [H

Versorgungs- und Signalstromkreis in Ziindschutzart: Eigensicherheit
Ex icIIC, Ex ic IIB.

Grundspezifikation, Position 3 = A

Klemme 1 (+), 2 (-)

Energieversorgung

Ui=35V
[; = nicht anwendbar

(Strom kontrollierter Stromkreis)
P; = nicht anwendbar

wirksame innere Induktivitat L; = 0
wirksame innere Kapazitdt C; = 12 nF

Grundspezifikation, Position 3 = B

Klemme 1 (+), 2 (-) Klemme 3 (+), 4 (-)
Energieversorgung Schaltausgang (PFS)
U;=35V U;=35V
[; = nicht anwendbar [; = nicht anwendbar

(Strom Kkontrollierter Stromkreis) (Strom kontrollierter Stromkreis)
P; = nicht anwendbar P=1W
wirksame innere Induktivitat Ly = 0 wirksame innere Induktivitat L; = 0
wirksame innere Kapazitédt C; = 5 nF wirksame innere Kapazitédt C; = 6 nF

Grundspezifikation, Position 3 = C

Klemme 1 (+), 2 (-) Klemme 3 (+), 4 (-)

Energieversorgung Ausgang 4 ... 20 mA

U;=30V U;=30V

I; = nicht anwendbar I; = nicht anwendbar
(Strom kontrollierter Stromkreis) P; = nicht anwendbar

P; = nicht anwendbar

wirksame innere Induktivitat L; = 0 wirksame innere Induktivitat L; = 0
wirksame innere Kapazitdt C; = 30 nF wirksame innere Kapazitdt C; = 30 nF
Endress+Hauser
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Service Interface (CDI)

Unter Berticksichtigung der folgenden Werte ist das Gerét an das zuge-
lassene Endress+Hauser Servicetool FXA291 oder an ein vergleichbares
Interface anschlie3bar:

Service-Schnittstelle

U;=73V

wirksame innere Induktivitat L; = vernachlassigbar

wirksame innere Kapazitét C; = vernachléssigbar

U,=73V

I, =60 mA

P, =110 mW

L, (mH) = 5,00 |2,00 | 1,00 |[050 |0,20 |0,15 |0,10 [0,05 |0,02 |0,01 |0,005 |0,002 |0,001
CO(pF)1)= 0,73 1,20 | 1,60 |2,00 |2,60 |- 3,20 |4,00 | 5,50 | 7,30 10,00 |12,70 |12,70
C, (pF) 2 = - 0,49 0,90 | 1,40 |- 2,00 |- - - - - - -

1) Werte nach PTB "ispark’-Programm

2) Werte nach IEC/EN 60079-25, Anhang C

Ex ec
Grundspezifikation, Position 1, 2 = BG, IG

Versorgungs- und Signalstromkreis in Zindschutzart: Nicht eigensicher.

Grundspezifikation, Position 3 = A

Klemme 1 (+), 2 (-)

Energieversorgung

Uy =35 Ve
U, =250V
Iy=4..20mA
Lnax = 22 MA
Py=0,7W

Grundspezifikation, Position 3 =B

Die Leistungsaufnahme von I/0-Modulen mit passivem PFS-Ausgang
kann fur verschiedene Anwendungen beschréankt werden.

= Empfohlen: Leistungsaufnahme = 1 W. Diese gilt fiir eine Versor-
gungsspannung an der Klemme von 27 Vpc.

= Bei einer hoheren Versorgungsspannung (Uy,.,): Leistungsaufnahme
mittels Reihenwiderstand (Ry) beschrénken, siehe folgende Tabelle.
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Tabelle fiir den PFS-Reihenwiderstand (Ry):

Leistungsaufnahme 1,0w
Leistungsaufnahme gesamt 1,88 W
Innenwiderstand R; 760 Q
Upax [V] Ry min
35 205Q
34 177 Q
33 150Q
32 122 Q
31 95Q
30 67 Q
29 39Q
28 12Q
27 0Q

ﬂ Fiir eine hohere oder niedrigere innere Leistungsaufnahme kén-

nen die Werte bei Endress+Hauser erfragt werden.

Klemme 1 (+), 2 (-)

Klemme 3 (+), 4 (-)

Energieversorgung

Uy =35 Vpc
U, =250V
Iy=4..20 mA
Ty = 22 MA
Py=07W

Schaltausgang (PFS)

Uy =35 Ve
U, =250V
Py=0,7 W

Grundspezifikation, Position 3 = C

Klemme 1 (+), 2 (-)

Klemme 3 (+), 4 (-)

Energieversorgung

Uy =30 Ve
U,=250V
Iy=4..20 mA
Lnax = 22 MA
Py=0,7W

Ausgang 4 ... 20 mA

Uy =30 Vpc
U, =250V
Iy=4..20 mA
Ipax = 22 MA
Py=0,7 W

Endress+Hauser
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Service Interface (CDI)
In Verbindung mit: Grundspezifikation, Position 4 = A, C, E

Unter Berticksichtigung der folgenden Werte ist das Gerdt an das
Endress+Hauser Servicetool FXA291 oder an ein vergleichbares Inter-
face anschlief3bar:

Service-Schnittstelle

Uy=6,5V

In Verbindung mit: Grundspezifikation, Position 4 =L, M, N

Unter Berticksichtigung der folgenden Werte ist das Gerat an das zuge-
lassene Endress+Hauser Servicetool FXA291 oder an ein vergleichbares
Interface anschliefibar:

Service-Schnittstelle

U=73V

wirksame innere Induktivitat L; = vernachlassigbar
wirksame innere Kapazitdt C; = vernachléssigbar

U,=73V

I, = 60 mA

P,=110 mW

L, (mH) = 5,00 |2,00 | 1,00 |0,50 | 0,20 | 0,15 |0,10 | 0,05 |0,02 | 0,01 |0,005 | 0,002 |0,001
C, (pF) V' = 0,73 1,20 | 1,60 |2,00 |2,60 |- 3,20 [4,00 |550 |7,30 | 10,00 |12,70 |12,70
C, (pF) 2 = - 0,49 0,90 | 1,40 |- 2,00 |- - - - - - -

1) Werte nach PTB "ispark’-Programm
2) Werte nach IEC/EN 60079-25, Anhang C

Endress+Hauser
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