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abreviado
Deltapilot S FMB70

Mediciéon de nivel por columna hidrostatica

PROCESS FIELD BUS

Este manual de instrucciones abreviado no sustituye al manual
de instrucciones del equipo.

Puede encontrar informacién detallada sobre el equipo en el
manual de instrucciones y en la documentacion adicional.

Disponible para todas las versiones del equipo a través de
s Internet: www.endress.com/deviceviewer
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2 Sobre este documento
2.1 Funcion del documento

El manual de instrucciones abreviado contiene toda la informacién imprescindible desde la
recepcién de material hasta la puesta en marcha inicial.

2 Endress+Hauser



Deltapilot S FMB70 Sobre este documento

2.2 Simbolos

2.2.1 Simbolos de sequridad

Este simbolo le advierte de una situacion peligrosa. Si no se evita dicha situacion, se
produciran lesiones graves o mortales.

A\ ADVERTENCIA
Este simbolo le advierte de una situacion peligrosa. Si no se evita dicha situacién, se pueden
producir lesiones graves y hasta mortales.

A\ ATENCION
Este simbolo le advierte de una situacion peligrosa. Si no se evita dicha situacion, se pueden
producir lesiones de gravedad leve o media.

AVISO
Este simbolo sefiala informacion sobre procedimientos y otros hechos importantes que no
estan asociados con riesgos de lesiones.

2.2.2 Simbolos eléctricos

@ Tierra de proteccién (PE)

Bornes de tierra que se deben conectar a tierra antes de establecer cualquier otra conexion.
Los bornes de tierra estan situados tanto en el interior como en el exterior del equipo:

= Borne de tierra interior: conecta la tierra de proteccion a la red principal,.
= Borne de tierra exterior: conecta el equipo al sistema de puesta a tierra de la planta.

2.2.3 Simbolos para ciertos tipos de informacién y graficos

Simbolos para ciertos tipos de informacion y graficos

Admisible
Procedimientos, procesos o acciones que estan permitidos

Prohibido
Procedimientos, procesos o acciones que no estan permitidos

B3 Consejo
Indica informacién adicional

Referencia a documentacion

Referencia a paginas

=

Inspeccién visual

>

Nota o paso individual que se debe respetar

1,2,3,..
Numero del elemento
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Instrucciones de seguridad basicas Deltapilot S FMB70

1, 2,3
Serie de pasos

Le

Resultado de un paso

2.3 Marcas registradas

= KALREZ®
Marca de E.I. Du Pont de Nemours & Co., Wilmington, EE. UU.
= TRICLAMP®
Marca de Ladish & Co., Inc., Kenosha, EE. UU.
= PROFIBUS PA®
Marca registrada de PROFIBUS User Organization, Karlsruhe, Alemania
= GORE-TEX®
Marca de W.L. Gore & Associates, Inc., EE. UU.

3 Instrucciones de sequridad basicas

3.1 Requisitos que debe cumplir el personal

El personal ha de satisfacer los requisitos siguientes para poder cumplir con sus tareas de

modo adecuado:

» Debe tratarse de especialistas que cuenten con una formacion apropiada y cuya
cualificacién sea adecuada para llevar a cabo dichas funciones y tareas

» Deben contar con la autorizacién del propietario/explotador de la planta

» Deben estar familiarizados con las normas federales/nacionales

» Antes de comenzar con el trabajo es necesario leer y haber entendido las instrucciones del
manual y de la documentacién complementaria, asi como la de los certificados (segun la
aplicacion)

» Seguir las instrucciones y cumplir con las condiciones bésicas

3.2 Uso previsto

El Deltapilot S es un sensor de presién hidrostatica para medir nivel y presién.

3.2.1 Uso incorrecto predecible

El fabricante no se responsabiliza de ningun dafio causado por un uso inapropiado o distinto
del previsto.

Verificacion para casos limite:

» En el caso de liquidos de proceso o de limpieza especiales, Endress+Hauser le proporcionara
ayuda en la verificacion de la resistencia a la corrosién que presentan los materiales que
entran en contacto con dichos liquidos, pero no asumira ninguna responsabilidad ni
proporcionara ninguna garantia al respecto.
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Deltapilot S FMB70 Instrucciones de seguridad basicas

3.3 Seguridad en el puesto de trabajo

Cuando trabaje con el equipo o en el equipo:

» Use el equipo de proteccion individual requerido conforme a las normas federales/
nacionales.

» Desconecte la tension de alimentacién antes de conectar el equipo.

3.4 Funcionamiento seguro

iRiesgo de lesiones!

» Haga funcionar el equipo unicamente si se encuentra en un estado técnico impecable, sin
errores ni fallos.

» El operario es responsable del funcionamiento sin interferencias del equipo.

Modificaciones del equipo

No esta permitido efectuar modificaciones en el equipo sin autorizacién, ya que pueden dar

lugar a riesgos imprevisibles:

» Siaun asi es preciso llevar a cabo alguna modificacién, consulte esta circunstancia con
Endress+Hauser.

Reparacion

Para asegurar que el funcionamiento del equipo sea seguro y fiable de manera continua:

» Lleve a cabo unicamente las reparaciones del instrumento que estén permitidas de forma
expresa.

» Tenga en cuenta las normas federales/nacionales relativas a las reparaciones de equipos
eléctricos.

» Utilice unicamente piezas de repuesto y accesorios originales de Endress+Hauser.

Area de peligro

Para eliminar riesgos para el personal o la instalacion al utilizar el equipo en una zona con

peligro de explosion (p. ej., proteccion contra explosiones, medidas de sequridad en depésitos

a presion):

» Compruebe la placa de identificacién para verificar que el equipo pedido se pueda usar para
el proposito previsto en el drea de peligro.

» Tenga en cuenta las especificaciones que se indican en la documentaciéon complementaria
que forma parte de este manual.

3.5 Seguridad del producto

Este equipo de medicién ha sido disefiado de acuerdo a las buenas préacticas de ingenieria y
cumple los requisitos de sequridad mas exigentes, ha sido sometido a pruebas de
funcionamiento y ha salido de fébrica en condiciones éptimas para funcionar de forma segura.

Cumple las normas de seguridad general y los requisitos legales pertinentes. Satisface
asimismo las directivas CE enumeradas en la declaracién CE de conformidad especifica del
equipo. Para confirmarlo, Endress+Hauser pone en el equipo la marca CE.
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Recepcion de material e identificacién del producto Deltapilot S FMB70

4 Recepcion de material e identificacién del producto

4.1 Recepciéon de material

‘ DELIVERY NOTE ‘

m / N
\

A0016870

= ;El cddigo de pedido indicado en el albarén de entrega (1) coincide exactamente con el que
figura en la etiqueta adhesiva del producto (2)?

= ;La mercancia estd indemne?

= ;Los datos indicados en la placa de identificaciéon concuerdan con los especificados en el
pedido y en el albaran de entrega?

= ;Esta disponible la documentacién?

= En caso necesario (véase la placa de identificacion): jSe proporcionan las instrucciones de
sequridad (XA)?

Sino se cumple alguna de estas condiciones, péngase en contacto con la
oficina de ventas de Endress+Hauser de su zona.

4.2 Almacenamiento y transporte

42.1 Condiciones de almacenamiento
Utilice el embalaje original.

Guarde el equipo de medicién en un entorno limpio, seco y protegido del dafio ocasionado por
golpes (EN 837-2).

4.2.2 Transporte del producto hasta el punto de mediciéon

A\ ADVERTENCIA

Transporte incorrecto.

La caja y la membrana pueden dafiarse y hay peligro de lesiones.

» Para transportar el equipo de medicién hacia el punto de medicién, déjelo dentro de su
embalaje original o agarrelo por la conexion a proceso.

» Siga las instrucciones de seguridad y cumpla las condiciones de transporte definidas para
equipos de mas de 18 kg (39,6 1bs).
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Deltapilot S FMB70 Montaje

5 Montaje
5.1 Requisitos de montaje
511

Medidas - véase la informacion técnica para Deltapilot S TI00416P, seccion "Estructura
mecanica".

5.1.2 Instrucciones generales de instalacién

= Equipos con unarosca G 1 1/2:
Cuando fije el equipo en el depésito, debe disponer la junta plana sobre la superficie de
estanqueidad de la conexién a proceso. Para que no se generen tensiones adicionales en la
membrana de proceso, no se debe sellar nunca la rosca con cdfiamo ni con otro material
similar.

= Equipos con roscas NPT:
= Aplique cinta de teflon a la rosca del tubo para sellarla.
= Fije el equipo apretando unicamente el perno hexagonal. No la gire en la caja.
= No apriete la rosca en exceso. Par de apriete max.: 20 ... 30 Nm (14,75 ... 22,13 Ibf ft)

5.2 Montaje del equipo

= Debido a la orientacion del Deltapilot S, se puede producir un desplazamiento del punto
cero, p. ej., cuando el deposito estd vacio el valor medido mostrado no es cero. Este
desplazamiento del punto cero del equipo se puede corregir directamente en el equipo con
el botén (E) o bien mediante configuracion a distancia.

= Para garantizar una legibilidad éptima del indicador local, la caja se puede girar hasta 380°.

= El indicador local puede girarse en etapas de 90°.

= Endress+Hauser ofrece un soporte de montaje para instalacién en tuberias o en paredes.

5.2.1 Instrucciones de instalacion

Dafios en el equipo.

Si un equipo de medicion caliente se enfria durante un proceso de limpieza (p. ej., con agua

fria), durante un breve intervalo de tiempo se desarrolla un vacio, como resultado de lo cual

podria entrar humedad en el sensor por el compensador de presiones (1).

» En este caso, monte el equipo con el compensador de presiones (1) en orientacion diagonal
hacia abajo —cuando sea posible- o hacia un lado.

Endress+Hauser 7



Montaje Deltapilot S FMB70

A0031804

= Mantenga el filtro de compensacién de presion y GORE-TEX® (1) limpio de toda suciedad y
sin agua.

= No limpie ni toque las membranas de proceso con objetos duros o puntiagudos.

= Para poder limpiar el equipo en conformidad con ASME-BPE (Parte SD Limpieza), se ha de
instalar del modo siguiente:

A0031805
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Deltapilot S FMB70 Montaje

Medicion de nivel

= [nstale el equipo siempre por debajo del punto de medicién mas bajo.

= No instale el aparato en ninguna de las siguientes posiciones:
= En la cortina de producto
= En la salida del depésito
= En la zona de influencia de una bomba de succién.
= En algin punto del depésito en el que puedan actuar pulsos de presion procedentes del

agitador

= El ajuste y la prueba de funcionamiento se puede llevar a cabo mas facilmente si monta el
equipo aguas abajo de una valvula de corte.

= E] Deltapilot S también se debe aislar en caso de que los productos se puedan endurecer
cuando estén frios.

Medicion de presion en gases

Monte el Deltapilot S con la valvula de corte por encima del punto de medicion, de forma que
la eventual condensacion pueda fluir hacia el proceso.

Medicion de presion en vapores

= Monte el Deltapilot S con el tubo sifén por encima del punto de medicién.
= [lene el tubo sifon con liquido antes de la puesta en marcha. El tubo sifén disminuye la
temperatura hasta casi la temperatura ambiente.

Medicién de presién en liquidos

Monte el Deltapilot S con la véalvula de corte por debajo del punto de medicién o al mismo
nivel que este.

5.2.2 Giro de la caja

La caja se puede girar hasta 380" una vez aflojado el tornillo de ajuste.

T14 T15 T17

AD019996

1. CajaT1l4yT15: Afloje el tornillo de ajuste con una llave Allen 2 mm (0,08 in). Caja T17:
Afloje el tornillo de ajuste con una llave Allen de 3 mm (0.12 in).

2. Gire la caja (méax. hasta 380°).
Reapriete el tornillo de ajuste con 1 mm (0,74 1bf ft)1 Nm (0.74 Ibf ft).

Endress+Hauser 9



Conexion eléctrica Deltapilot S FMB70

5.2.3 Cierre de las tapas de la caja

Equipos con junta de la caja de EPDM: transmisor con fugas

Los lubricantes de base mineral, animal o vegetal pueden hacer que la junta de la tapa de

EPDM se pegue y, en consecuencia, el transmisor presente fugas.

» No es necesario lubricar la rosca, dado que ya cuenta con un recubrimiento aplicado en
fabrica.

Ya no puede cerrarse la tapa de la caja.

Rosca dafiada

» Cuando vaya a cerrar las tapas de la caja, compruebe antes que las roscas de la tapa y la
caja no presenten suciedad o particulas, como por ejemplo arena. Si nota resistencia al
cerrar las cubiertas, compruebe de nuevo la posible presencia de suciedad en las roscas.

Cierre de las cubiertas en la caja de acero inoxidable higiénica (T17)

Las cubiertas del compartimento de terminales y del compartimento del sistema electrénico
estan enganchadas en la caja y se cierran con un tornillo cada una. Estos tornillos deben
apretarse manualmente (2 Nm [1,48 Ibf ft]) hasta llegar al tope, a fin de asegurar un cierre
estanco.

6 Conexion eléctrica
6.1 Requisitos de conexion
A\ ADVERTENCIA

Riesgo de descargas eléctricas.
Si la tension de funcionamiento es > 35 VCC: Tensién de contacto peligrosa en los terminales.
» En ambientes himedos, no abra la cubierta en presencia de tensién eléctrica.

10 Endress+Hauser



Deltapilot S FMB70 Conexion eléctrica

A ADVERTENCIA
Una conexién incorrecta compromete la sequridad eléctrica!

>

>

| 4
| 4
| 4

iRiesgo de descargas eléctricas y/o explosion! Desconecte la tensién de alimentacion antes
de conectar el equipo.

Si se va a utilizar el equipo de medicién en una zona con peligro de explosién, la instalacién
también debe realizarse conforme a las normas estatales vigentes y a las instrucciones de
seqguridad o los dibujos de instalacién o control.

Los equipos con proteccion contra sobretensiones integrada se deben conectar a tierra.

El equipo comprende circuitos de proteccién contra la inversién de polaridad, las
interferencias de alta frecuencia y los picos de sobretensién.

La tension de alimentacién debe coincidir con la alimentacién que figura en la placa de
identificaciéon; véase el manual de instrucciones - 2.

Apague la tensién de alimentacién antes de la conexion.

Extraiga la tapa del compartimento de terminales.

Pase el cable por el prensaestopas. Preferiblemente use un cable de dos hilos trenzado y
apantallado.

Conecte el equipo tal como se indica en el diagrama.

Enrosque la tapa de la caja.

Conecte la tensién de alimentacion.

Puesta a tierra y apantallamiento

El Deltapilot S se debe conectar a tierra, p. ej., por medio de un borne de tierra externo.

Para las redes PROFIBUS PA se dispone de diferentes métodos de instalacion de la puesta a
tierra y el apantallamiento, como los que se indican a continuacion:

= [nstalacion aislada (véase también IEC 61158-2)

= [nstalacién con puesta a tierra multiple

= [nstalacién de capacitancia

Endress+Hauser 11



Conexion eléctrica Deltapilot S FMB70

R /g ||/

@)@
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+ = 7\5

»
At

A0048612

&3]
—

Conexion eléctrica, PROFIBUS PA

Caja

Borne de tierra interno

Borne de tierra externo

Tension de alimentacion minima, para version destinada a dreas exentas de peligro =9 ... 32 V DC
Los dispositivos dotados con proteccién contra sobretensiones presentan la etiqueta OVP (proteccion
contra sobretensiones).

v W N =

6.1.1 Conexion de equipos con conector M12
PIN
1 Sefial +
2 Sin asignar
3 Sefial -
4 Tierra
A0011175
6.1.2 Conexioén de los equipos con enchufe 7/8"
PIN
1 Sefial -
2 Seflal +
3 Sin asignar
4 Tierra
A0011176
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Deltapilot S FMB70 Conexion eléctrica

6.2 Conexion de la unidad de medicion

Para obtener mds informacién sobre la estructura de la red y la conexién a tierra y para otros
componentes del sistema de bus, tales como los cables de bus, consulte la documentacion
correspondiente, por ejemplo, el Manual de Instrucciones BAO0O034S "PROFIBUS DP/PA:
Directrices para la planificacion y la puesta en marcha"y la directriz PNO.

6.2.1 Tension de alimentacion

Version para area exenta de peligro: 9 ... 32 DC

A\ ADVERTENCIA

La tensién de alimentacién podria estar conectada.

iRiesgo de descargas eléctricas y/o explosién!

» Sise va a utilizar el equipo de medicién en una zona con peligro de explosién, la instalacién
también debe realizarse conforme a las normas estatales vigentes y a las instrucciones de
sequridad o los dibujos de instalacién o control.

» Todos los datos relativos a la proteccién contra explosiones se proporcionan en la
documentacién Ex aparte, disponible previa solicitud. La documentacién Ex se entrega de
forma estdndar con todos los equipos homologados para el uso en zonas con peligro de
explosion.

6.2.2 Consumo de corriente

Hasta el HW de la versién 1.10: 11 mA +1 mA, la corriente de encendido corresponde a [EC
61158-2, clausula 21.

Hasta el HW de la versiéon 02.00: 13 mA +1 mA, la corriente de encendido corresponde a [EC
61158-2, clausula 21.

A partir del hardware de la versién 1.10, encontrard una etiqueta en el equipo, en el modulo
del sistema electronico.

6.2.3 Terminales

= Tension de alimentacion y borne de tierra interno: 0,5 ... 2,5 mm? (20 ... 14 AWG)

= Borne de tierra externo: 0,5 ... 4 mm? (20 ... 12 AWG)

6.2.4 Especificacion de los cables

= Endress+Hauser recomienda usar cables bifilares trenzado y apantallados (tip. cable de tipo
A).
= Diametro del cable: 5 ... 9 mm (0,2 ... 0,35 in)

Para obtener mds informacién sobre las especificaciones de los cables, véase el manual de
instrucciones BAOO0O34S

"PROFIBUS DP/PA: Guia de planificacién y puesta en marcha', guia PNO 2.092
"PROFIBUS PA. Guia del usuario y de instalacién" e [EC 61158-2 (MBP).

Endress+Hauser 13



Opciones de configuracién Deltapilot S FMB70

7 Opciones de configuracién

7.1 Operaciones de configuracién sin menu de configuracién
Opciones de configuracién | Explicacion Grafico
Configuracién local sin El equipo se maneja usando las teclas de
indicador en el equipo configuracion y los microinterruptores situados en Zero

el médulo del sistema electrénico.

[Tl

A0029997

7.11 Posicion de los elementos de configuracion

En el caso de la caja de aluminio (T14/T15) y de la caja de acero inoxidable (T14), la tecla de
configuracion estd situada bajo el faldén protector en el exterior del equipo o bien dentro del
modulo del sistema electrénico. En el caso de la caja de acero inoxidable higiénica (T17), la
tecla de configuracién siempre se encuentra dentro del moédulo del sistema electrénico.
Ademas, se dispone de tres teclas de configuracién en el indicador local opcional.

A0048645

2 Teclas de configuracion, exterior

14 Endress+Hauser



Deltapilot S FMB70

Opciones de configuracion

O

N W =

A0020032

Microinterruptor para bloquear/desbloquear los pardmetros relevantes para los valores medidos
Microinterruptor para activar/desactivar la amortiguacion

LED verde para indicar que se acepta el valor

Tecla para el ajuste de la posicion y el reinicio del equipo

Microinterruptores para establecer la direccién de bus

Slot para indicador opcional

Ranura para la unidad opcional HistoROM®/M-DAT

Funcién de los microinterruptores

Para llevar a cabo la funcién correspondiente, pulse la tecla o la combinacion de teclas durante
al menos 3 s. Pulse la combinacién de teclas durante al menos 6 s para llevar a cabo un

reinicio.

Significado

= Ajuste de posicion (correccion de punto cero): pulse la tecla durante al
menos 3 segundos. El LED del médulo del sistema electrénico se
enciende brevemente si la presion aplicada ha sido aceptada para el
ajuste de la posicién.

= Reinicio total: pulse la tecla durante al menos 12 segundos. E1 LED del
modulo del sistema electrénico se enciende brevemente si se efectia un
reinicio.

alE
e
L 2]
o

i

Ajuste la direccion en el bus.

on

o[ |~

é

off

= Microinterruptor 1: para bloquear/desbloquear parametros relevantes
para el valor medido. Ajuste de fabrica: desconectado (desbloqueado)

= Microinterruptor 2: amortiguacién activada/desactivada, ajuste de
fabrica: activada (amortiguacion activada)

Endress+Hauser
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Opciones de configuracién Deltapilot S FMB70

7.1.2 Protocolo de comunicacion PROFIBUS PA

Identificacién y direccionamiento del equipo

Tenga en cuenta lo siguiente:

= A cada equipo PROFIBUS PA se le debe asignar una direccion. El sistema de control/maestro
solo puede reconocer el equipo si la direccién esté ajustada de manera correcta.

» En una red PROFIBUS PA, cada direccién solo se puede asignar una vez.

= Son validas las direcciones de equipo situadas en el rango de 0 a 125.

® La direccién 126 que se ajusta de fabrica se puede usar para comprobar el funcionamiento
del equipo y conectarlo a una red PROFIBUS PA que se encuentre en funcionamiento.
Después se debe cambiar esta direccién para poder afiadir equipos adicionales.

= Cuando salen de la fabrica, todos los equipos se suministran con la direccién
predeterminada 126 y direccionamiento por software.

= El software de configuracion FieldCare se suministra con la direccion O (ajuste
predeterminado).

Existen dos maneras de asignar la direccién del equipo a un Deltapilot S:
= A través de un software de configuracién maestro DP de clase 2, como FieldCare, o bien
= En planta, mediante microinterruptores.

2+8=10

CK SD A 08

EEGEEEE

2 3 4 5 6 7 8

12345678
AddressJ‘

on

off

A0047209

3 Fig. 8: Ajuste de la direccion del equipo mediante microinterruptores

1 En caso necesario, retire el indicador local (opcional)
2 Ajuste la direccién hardware mediante los microinterruptores

Direccionamiento por hardware
Una direccién hardware se ajusta de la manera siguiente:
1. Ponga el microinterruptor 8 (SW/HW) en "Off".
2. Ajuste la direccion con los microinterruptores 1 a 7 (véase la figura superior).

3. Los cambios de direccion son efectivos al cabo de 10 segundos. Se reinicia el equipo.

16 Endress+Hauser



Deltapilot S FMB70 Opciones de configuracién

Microinterruptor 1 2 3 4 5 6 7
Valor cuando se sitta en "On" 1 2 4 8 16 32 64
Valor cuando se sitia en "Off" 0 0 0 0 0 0 0

Direccionamiento por software
La direccion software se ajusta de la manera siguiente:
1. Ponga el microinterruptor 8 (SW/HW) en "On" (ajuste de fabrica).
2. Sereinicia el equipo.
3. El equipo comunica su direccién actual. Ajuste de fabrica: 126.
4

Configure la direccién a través del programa de configuracién.

Ajuste de una nueva direccion mediante FieldCare. El microinterruptor 8 (SW/HW) esta
puesto en "On" (SW):

1. Use el menu "Device operation" - para seleccionar la opcién "Connect'. Se muestra la
pantalla "Connection wizard"

2. Elequipo comunica su direccién actual. Ajuste de fabrica: 126 1)

3. Para poder asignar una nueva direccién al equipo, este se debe desconectar del bus. Para
ello, acceda al menu "Device operation" - y seleccione la opcién "Disconnect”.

4. Use el menu "Device operation" para seleccionar - "Device functions' - "Additional
functions" - "Set device station address". Se muestra la ventana "PROFIdtm DPV1 (Set
device station address)".

Introduzca la nueva direccién y confirme con la opcién "Set".

Se asigna al equipo la nueva direccion.

7.2 Configuraciéon con el indicador del equipo (opcional)

Se trata de un indicador de cristal liquido (LCD) de cuatro lineas que permite tanto visualizar
datos e informaciones, como realizar las operaciones de configuracién. El indicador local
muestra valores medidos, textos de didlogo, mensajes de fallo y mensajes de aviso. El
indicador del equipo se puede girar en pasos de 90 °. Esto facilita el manejo del equipo y la
lectura de los valores medidos, sea cual sea la orientacién del equipo.

Funciones:

= Indicador del valor medido de 8 digitos, incluido el signo y el separador decimal, indicacién
de unidad, gréfico de barras para mostrar la corriente

= Guiado sencillo y completo por los menus gracias al desglose de los pardmetros en distintos
niveles y grupos

= Cada pardmetro tiene asignado un numero de identificacién de 3 digitos a fin de facilitar la
navegacion
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= Posibilidad de configurar el indicador segun los deseos y necesidades individuales, p. €j.,
idioma, indicacién alternada, indicacién de otros valores medidos, como temperatura del
sensor, ajuste del contraste

= Conjunto completo de funciones de diagnostico (mensajes de fallo y advertencia,
indicadores de maximo/minimo, etc.)

= Puesta en marcha répida y segura usando menus de configuracion rapida

AD016498

La tabla siguiente presenta los simbolos que pueden aparecer en el indicador local. Pueden
mostrarse cuatro simbolos a la vez.

Simbolo Significado

Simbolo de alarma

= Simbolo parpadeante: advertencia, el equipo sigue midiendo
= Simbolo encendido de forma permanente: error, el equipo no sigue
midiendo

Nota: El simbolo de alarma se puede superponer al simbolo de tendencia.

Simbolo de bloqueo
La configuracion del equipo esta bloqueada. Desbloquee el equipo.

Simbolo de comunicaciones
Transferencia de datos mediante comunicacion.

Simbolo de tendencia (creciente)
El valor medido aumenta.

L Simbolo de tendencia (decreciente)
El valor medido disminuye.

" Simbolo de tendencia (constante)
El valor medido ha permanecido constante durante los ultimos minutos.

18 Endress+Hauser



Deltapilot S FMB70 Opciones de configuracién

7.2.1 Teclas de configuracién en el médulo de indicacién y configuracion

Tecla(s) de configuraciéon | Significado

= Navegacion ascendente en la lista de seleccién
= Editar valores numéricos o caracteres en una funcién

= Navegacién descendente en la lista de seleccién
= Editar valores numéricos o caracteres en una funcién

= Confirmar la entrada
= Pasar al item siguiente

Ajuste de contraste del indicador local: mas oscuro

Ajuste de contraste del indicador local: mas brillante

Funciones de cancelacién (ESC):
= Salga del modo de edicién sin guardar el valor modificado
= Se encuentra en el menu de dentro de un grupo de funciones: la primera vez que
pulse las teclas simultdneamente retrocederd un parametro en el grupo de funciones.
E] + Cada vez que vuelva a pulsar las teclas simultdneamente, subird un nivel en el menu.
= Se encuentra en un menu en un nivel de seleccién: cada vez que pulse las teclas
simultdneamente subiré un nivel en el menu.

Nota:En relacion con los términos grupo de funciones, nivel y nivel de seleccion, véase la
'Estructura del mend".

7.2.2 Ejemplo operativo: pardmetros con una lista desplegable
Ejemplo: selecciéon de "Deutsch’ como idioma de trabajo con el menu.

Idioma 000 | Operacion
1| v English "English" es el idioma por defecto del mend.
Un v delante del texto de menu indica la opcioén que estd activa.
Deutsch
2 Deutsch Seleccione "Deutsch” con & o .
v English
3| v Deutsch = Seleccione [E] para confirmar. Un v delante del texto de menu indica la opcién que esta
. activa (se ha seleccionado "Deutsch" como idioma del ment).
English s Utilice [E para salir del modo edicién del parametro.
7.2.3 Ejemplo operativo: parametros que puede definir el usuario

Ejemplo: Ajuste del pardmetro "Set URV (014)" de 100 mbar (1,5 psi) a 50 mbar (0,75 psi).
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Ruta de menu: Setup - Extended setup - Current output > Set URV

Set URV 014 Operacién

El indicador local muestra el pardmetro a modificar. La unidad 'mbar" se

1 100 .00 mbar define en otro parametro y no puede cambiarse aqui.
Pulse (J o () para activar el modo de edicion.

2 100 00 mbar El primer digito aparece resaltado sobre fondo negro.
Utilice la tecla () para cambiar "1" por "5".

3 500 . 000 mbar Pulse la tecla [E) para confirmar el "S". El cursor salta a la siguiente
posicién (que queda ahora resaltada sobre fondo negro).
Confirme el "0" con (€] (segunda posicion).
El tercer digito aparece resaltado sobre fondo negro y es el que puede

4 500 00 mbar editarse ahora.
Utilice la tecla (£ para cambiar al simbolo "'

5 504.00 mbar Utilice [ para guardar el valor nuevo y salir del modo de edicion. Véase
el gréfico siguiente.
El valor nuevo para el valor superior del rango es 50 mbar (0,75 psi).

6 50 000 mbar Utilice (E para salir del modo edicién del parametro.
Utilice ) o & para volver al modo de edicion.

7.2.4 Ejemplo operativo: Aceptacion de la presién aplicada

Ejemplo: Ajuste de la posicion de cero.

Ruta de menu: Main menu - Setup - Pos. zero adjust

"Pos. zero adjust"

(=)

07 | Operacion

1| v Cancel La presién para el ajuste de la posicién cero es la que hay presente en el equipo.
Confirm

2 Cancel Utilice ® o & para saltar a la opcion "Confirm". La opcion activa estd resaltada sobre

un fondo negro.
v Confirm

3 "Adjustment has Use la tecla [E] para aceptar la presion aplicada para el ajuste de cero de la posicion.
been accepted!" El equipo confirma el ajuste y regresa al pardmetro "Pos. zero adjust".

4| v Cancel Utilice [E) para salir del modo edicién del pardmetro.

Confirm

20
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8 Puesta en marcha

El equipo se suministra de forma estdndar configurado para el modo de medicién de presién
("Pressure"). El rango de medicion y la unidad con la que se transmite el valor medido se
corresponden con los datos que figuran en la placa de identificacion.

A\ ADVERTENCIA

Se ha sobrepasado la presién de proceso admisible.

Riesgo de lesiones si las piezas estallan. Cuando la presion es demasiado alta se muestran

advertencias

» Sila presién presente en el equipo es superior a la presién méxima admisible, se emiten
sucesivamente los mensajes "E115 sensor overpressure'y "E727 sensor pressure error -
overrange". Utilice el equipo unicamente dentro de los rangos admisibles para el sensor.

No se ha alcanzado la presién de proceso necesaria.

Cuando la presién es demasiado baja se muestran mensajes de aviso.

» Sila presion presente en el equipo es inferior a la presiéon minima admisible, se emiten
sucesivamente los mensajes "E120 sensor low pressure"y "E727 sensor pressure error -
overrange". Utilice el equipo tnicamente dentro de los rangos admisibles para el sensor.

8.1 Configuracion de los mensajes

= Los mensajes E727, E115 y E120 son de tipo "Error'y se pueden configurar como una
advertencia ("Warning") o una alarma ("Alarm"). El ajuste de fabrica para estos mensajes es
"Warning". Este ajuste impide que la salida de corriente adopte el valor de corriente de
alarma configurado en aplicaciones (p. €j., medicién en cascada) en las que el usuario acepte
de manera consciente que se pueda exceder el rango del sensor.

= Recomendamos ajustar los mensajes E727, E115 y E120 a "Alarm" en los casos siguientes:
= No es necesario salir del rango del sensor para la aplicacién de medicion.
= Se debe llevar a cabo un ajuste de posicion para corregir un error medido grande como

resultado de la orientacion del equipo (p. €j., equipos con junta de diafragma).

8.2 Seleccion del idioma y el modo de medicion

8.2.1 Configuracion local

Los parametros LANGUAGE y MEASURING MODE se encuentran en el primer nivel de
seleccion.

Se dispone de los modos de medicion siguientes:

= Presion

= Nivel

8.2.2 Comunicacion digital

Se dispone de los modos de medicion siguientes:
= Presion
= Nivel
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El pardmetro LANGUAGE esta situado en el grupo DISPLAY (OPERATING MENU - DISPLAY).

® Use el pardmetro LANGUAGE para seleccionar el idioma del menu del indicador local.

= Use 'Language button" en la ventana de configuracion para seleccionar el idioma del menu
para FieldCare.
Seleccione el idioma del menu para el entorno FieldCare usando el ment "Extra" - "Options"
- "Display" » "Language".

8.3 Ajuste de posicion

Debido a la orientacion del equipo, se puede producir un desplazamiento en el valor medido,
es decir, el valor medido mostrado cuando el dep6sito esté vacio no es cero. Hay tres maneras
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de llevar a cabo el ajuste de posicion. (Ruta de menu: (GROUP SELECTION ->) OPERATING
MENU - SETTINGS - POSITION ADJUST).

Nombre del parametro

Descripcién

POS. ZERO ADJUST, entrada

Ajuste de la posicion cero: No es necesario conocer la diferencia de presién entre
cero (punto de ajuste) y la presion medida

Ejemplo:

= MEASURED VALUE = 2,2 mbar (0,032 psi)

= MEASURED VALUE se corrige a través del parametro "POS. ZERO ADJUST" con
la opcién "Confirm". Asi se asigna el valor 0,0 a la presién presente. -
MEASURED VALUE (tras el ajuste de la posicién cero) = 0,0 mbar

= Se corrige también el valor de la corriente.

El pardmetro CALIB. OFFSET muestra la diferencia de presion resultante (offset)
con la que se ha corregido MEASURED VALUE.

Ajuste de fabrica:

0,0

POS. INPUT VALUE, entrada

Ajuste de la posicion cero: No es necesario conocer la diferencia de presion entre
cero (punto de ajuste) y la presion medida. Para corregir la diferencia de presion

se requiere un valor de medicion de referencia (p. ej., procedente de un equipo de
referencia).

Ejemplo:

= MEASURED VALUE = 0,5 mbar (0,0073 psi)

= Para el parametro POS. INPUT VALUE, especifique el punto de ajuste deseado
para el MEASURED VALUE, p. ej., 2,0 mbar (0,029 psi). (Es aplicable lo
siguiente: MEASURED VALUE nuevo = POS. INPUT VALUE)

= Para el pardmetro POS. INPUT VALUE, especifique el punto de ajuste deseado
para el MEASURED VALUE, p. €j., 2,0 mbar (0,029 psi). (Es aplicable lo
siguiente: MEASURED VALUE nuevo = POS. INPUT VALUE)

= El pardmetro CALIB. OFFSET muestra la diferencia de presién resultante
(offset) con la que se ha corregido MEASURED VALUE. Es aplicable lo
siguiente: CALIB. OFFSET = MEASURED VALUE,;¢j, = POS. INPUT VALUE, en
este caso: CALIB. OFFSET = 0,5 bar (0,0073 psi) - 2,0 bar (0,029 psi) =
1,5 bar (0,022 psi)

= MEASURED VALUE (después de efectuar la entrada para el offset de calib.) =
0,0 mbar

= Se corrige también el valor de la corriente.

Ajuste de fabrica:
0,0

CALIB. OFFSET, entrada

Ajuste de posicion: Se conoce la diferencia de presion entre cero (punto de ajuste)
y la presion medida.

Ejemplo:

= MEASURED VALUE = 2,2 mbar (0,032 psi)

= Através del parametro CALIB. OFFSET, introduzca el valor con el que se debe
corregir MEASURED VALUE. Para corregir MEASURED VALUE a 0,0 mbar, en
este caso se debe introducir el valor 2,2.
(Es aplicable lo siguiente: MEASURED VALUE, ey, = MEASURED VALUE,;¢j, —
CALIB. OFFSET)

Ajuste de fabrica:
0,0
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8.4 Menu de configuracion rapida para el modo de medicién "Pre-

siéon"

Configuracién local

FieldCare

Indicador del valor medido
Conmuta de la indicacion del valor medido a GROUP
SELECTION con ().

Indicador del valor medido
Seleccione el menu QUICK SETUP.

GROUP SELECTION
Seleccione el parametro MEASURING MODE.

MEASURING MODE
Seleccione la opcién "Pressure".

GROUP SELECTION
Seleccione el menu QUICK SETUP.

MEASURING MODE
Seleccione la opcion "Pressure”.

POS. ZERO ADJUST

Debido a la orientacion del equipo, se puede producir un
desplazamiento en el valor medido. MEASURED VALUE
se corrige a través del parametro POS. ZERO ADJUST
con la opcion "Confirm', es decir, se asigna el valor 0,0 a
la presion presente.

POS. ZERO ADJUST

Debido a la orientacién del equipo, se puede producir un
desplazamiento en el valor medido. MEASURED VALUE
se corrige a través del parametro POS. ZERO ADJUST con
la opcién "Confirm", es decir, se asigna el valor 0,0 a la
presion presente.

DAMPING VALUE

Introduzca el tiempo de amortiguacion (constante de
tiempo). La amortiguacion afecta a la velocidad con la
que todos los elementos subsiguientes, como el
indicador local, el valor medido y la salida de corriente,
reaccionan ante un cambio en la presién.

DAMPING VALUE

Introduzca el tiempo de amortiguacion (constante de
tiempo). La amortiguacion afecta a la velocidad con la
que todos los elementos subsiguientes, como el indicador
local, el valor medido y la salida de corriente, reaccionan
ante un cambio en la presion.
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