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Kisa Caligtirma Talimatlari
Prosonic M FMU40
HART

Ultrasonik 6l¢tim teknolojisi
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COMMUNICATION PROTOCOL

Bu talimatlar, Ozet Kullanim Talimatlari olup, cihazin Kullanim
Talimatlarinin yerini almaz.

Cihaz hakkinda ayrintili bilgi, Kullanim Talimatlarinda ve diger
doklimantasyon icinde yer almaktadir:

Tim cihaz versiyonlari i¢in kaynak:

= Internet: www.endress.com/deviceviewer

s Akilli telefon/tablet: Endress+Hauser Operations App

Endress+Hauser £Z1]

People for Process Automation


http://www.endress.com/deviceviewer

llgili dokiimanlar Prosonic M FMU40 HART

1 Ilgili dokiimanlar
Endress+Hauser £Z1]
Order code:  PXXOKXXXXXXX | =
1. @ Ser.no.: XHXXXXXXXXXX

Ext. ord. cd.: XXXXXXAX,XX

I

Serial number

2. www.endress.com/deviceviewer Endress+Hauser
Operations App

1 2 Download on the
H—'—' o App Store
ANDROID APP ON
o : 2~ P> Google Play

A0023555

2 Bu dokiiman hakkinda

2.1 Semboller

2.1.1 Giivenlik sembolleri

Bu sembol sizi tehlikeli bir durum konusunda uyarir. Bu durumun giderilememesi, ciddi veya
6limcil yaralanma ile sonuglanacaktir.

A UYARI
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Prosonic M FMU40 HART Temel giivenlik talimatlar:

Bu sembol sizi tehlikeli bir durum konusunda uyarir. Bu durumun énlenememesi ciddi veya
6limcil yaralanmalar ile sonuclanabilir.

A DiKKAT

Bu sembol sizi tehlikeli bir durum konusunda uyarir. Bu durumun énlenememesi kiiciik veya
orta 6lcekli yaralanmalar ile sonuglanabilir.

Bu sembol kigisel yaralanma ile sonu¢lanmayan prosediirler veya diger gergekler ile ilgili
bilgiler igerir.
2.1.2 Elektrik sembolleri

= Topraklama baglantisi
Topraklanmis kelepce, topraklama sistemi ile topraklanmistir.

@ Koruyucu toprak (PE)
Topraklama terminalleri, diger tiim baglantilardan énce topraga baglanmasi gerekir.
Topraklama terminalleri cihazin icine ve digina yerlestirilmistir.

Baglanti kablolarinda sicaklik direnci
Baglanti kablolarinda sicaklik direnci i¢in minimum deger

2.1.3 Cesitli bilgi ve grafik tipleri icin semboller

Izin verilen
Izin verilen prosedrler, strecler veya iglemler.

Yasak
Yasak olan prosedurler, stiregler veya islemler.

a
[pucu
Daha fazla bilgi oldugunu belirtir.

Dokiimanlara referans
1., 2., 3. Adim serisi
L Badimsiz bir adim sonucu

1, 2,3 ... Madde numaralar1

3 Temel giivenlik talimatlar:
3.1 Personel icin gereksinimler

Personel 6rn . devreye alma ve bakim gibi gérevlerini yetirme getirmek icin asagidaki
gereksinimleri kargilamalidir:

» Egitimli uzmanlar, 6zel fonksiyon ve goérevlerle ilgili kalifikasyona sahip olmalidir.
» Tesis sahibi/operatéri tarafindan yetkilendirilmis olmaldir.
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Temel gtivenlik talimatlar1 Prosonic M FMU40 HART

» Ulusal diizenlemeler konusunda bilgi sahibi olmalidir.
» Kilavuzdaki ve ek dokiimantasyondaki talimatlari okumus ve anlamig olmalidir.
» Personel talimatlari takip etmeli ve genel politikalara uymalidir.

3.2 Kullanim amaci

Siirekli, temassiz seviye 8lgiimu icin kompakt 8lgiim cihazi. Olgiim arahd sivilar igin
5m (16 ft) ve y1din katilar icin 2 m (6,6 ft) seviyesine kadardir. Akig 6l¢timleri
dogrusallastirma fonksiyonu ile agik su yollar1 ve bentlerde gergeklestirilebilir.

3.3 Is yeri giivenligi

Cihaz ile calisirken:
» Federal/ulusal diizenlemelere uygun kisisel koruyucu ekipman giyin.

3.4 Calisma giivenligi

Yaralanma tehlikesi!
» Cihaz yalnizca hata bulunmayan, uygun teknik kosullarda ¢aligtiriimalidir.
» Cihazin hatasiz ¢alistirilmasinin saglanmasindan operatdr sorumludur.

Cihaz lizerindeki degisiklikler

Cihaz iizerinde izin verilmeyen modifikasyonlarin yapilmasi yasaktir ve dngériilemeyen
tehlikelere neden olabilir.
» Buna ragmen modifikasyon yapmak gerekiyorsa Endress+Hauser'e danigin.

Onarim

Sirekli is giivenligi ve gtivenilirlik igin:

» Cihazdaki onarim ¢alismalarini yalnizca buna agikea izin verildiyse gerceklestirin.

» Elektrikli cihazlarin onarimiyla ilgili federal/ulusal diizenlemelere gére hareket edin.
» Sadece Endress+Hauser'den temin edilmis yedek parca ve aksesuarlar: kullanin.

3.5  Uriin giivenligi

Bu cihaz, en modern operasyonel giivenlik standartlarina ve iyi miihendislik uygulamalarina
uygun olarak yapilmis ve test edilmigtir. Cihaz fabrikadan kullanim giivenligini saglayacak
sekilde ayrilmugtir.

3.5.1 CE isareti

Bu cihaz gecerli AB Direktiflerinin kanuni gereksinimlerini karsilar. Bunlar gegerli olan
standartlar ile beraber karsilik gelen AB Uygunluk Beyani icerisinde listelenmistir.
Endress+Hauser CE isaretinin verilmesi ile cihazin basarili sekilde test edildigini onaylar.

3.5.2 EAC uygunlugu

Bu cihaz gegerli EAC Direktiflerinin kanuni gereksinimlerini kargilar. Bunlar gecerli olan
standartlar ile beraber karsilik gelen EAC Uygunluk Beyani icerisinde listelenmisgtir.
Endress+Hauser EAC isaretinin verilmesi ile cihazin bagarili sekilde test edildigini onaylar.
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Prosonic M FMU40 HART Teslimatin kabul edilmesi ve tiriintin tanimlanmasi

3.6 IT giivenligi
Cihazin garantisinin gegerli olabilmesi i¢in cihaz, Kullanim Talimatlarinda belirtilen sekilde
kurulmali ve kullaniimalidir.

Cihaz icin ve cihaza/cihazdan veri transferi icin ek koruma saglayin
» Tesis sahibi/isletmecisinin kendi giivenlik politikasinda tanimlanmis olan IT giivenlik
onlemleri tesis sahibi/isletmecisinin kendisi tarafindan uygulamaya alinmaldir.

4 Teslimatin kabul edilmesi ve iiriiniin tanimlanmasi

4.1 Teslimatin kabul edilmesi

Uriin kabulii sirasinda asagidakiler kontrol edilmelidir:

O Teslimat makbuzu ve Uriin etiketi tizerindeki siparis kodlar1 ayni m1?

O Uriinler hasarsiz m1?

O Isim plakast iizerindeki veriler teslimat makbuzuyla eslesiyor mu?

O Gerekiyorsa (bkz. isim plakasi), Giivenlik Talimatlari, 6rn . XA verilmis mi?
ﬂ Bu kosullardan eksik olan varsa Satig Merkezinizle irtibat kurun.

4.2 Uriin tanimlamasi

Cihazin tanimlanmasinda bu seg¢enekler kullanilabilir:
= Isim plakas: spesifikasyonlari
= irsaliyedeki cihaz 6zellikleri kirtimini iceren uzun siparis kodu

» Isim plakalarindan seri numaralarini W@M Device Viewer
(www.endress.com/deviceviewer) igerisine girin

- Qlgiim cihaz ile ilgili ve cihaza ait teknik dokiimanlarin kapsami hakkindaki bilgilerin
tamami gorintilenir.

» Isim plakasinda gésterilen seri numarasin Endress+Hauser Operations Uygulamasina girin
veya isim plakasindaki 2-D matris kodunu taratin.

- Qlgiim cihaz ile ilgili ve cihaza ait teknik dokiimanlarin kapsami hakkindaki bilgilerin
tamami gorintilenir.

4.3 Uretici adresi

Endress+Hauser SE+Co. KG
Hauptstrafie 1
79689 Maulburg, Almanya

Uretim yeri: Bkz. isim plakas.

Endress+Hauser 5
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Teslimatin kabul edilmesi ve irtiniin tanimlanmasi Prosonic M FMU40 HART

4.4 Saklama ve tasima

= Olgiim cihazini darbeye karsi korumali olacak sekilde paketleyin.
Bu amacla en iyi korumayui orijinal paket saglar
= izin verilen saklama sicakligi: —40 ... +80 °C (-40 ... 176 °F)

4.4.1 Uriiniin 6l¢iim noktasina tagimmasi
A DIKKAT

Muhafaza veya flans hasar gorebilir.

Yaralanma tehlikesi!

» Olciim cihazi 8l¢iim noktasina orijinal ambalajinda veya proses baglantisi yoluyla
tasinmalidir.

» Kaldirma ekipmanlarini (bant, mapa, vb.) her zaman proses baglantisindan sabitleyin,
cihazin edilmemesi veya kaymamasi icin agirlik merkezine dikkat edin.

» 18kg (39,6 Ib) tizeri agirliktaki cihazlar i¢in giivenlik talimatlarina ve tagima sartlarina
uygun hareket edin (IEC 61010).

Endress+Hauser



Prosonic M FMU40 HART Montaj

5 Montaj
5.1 Montaj gereksinimleri
511 Seviye 6l¢timleri i¢in sensér kurulum kosullar

2

N

A0038210

®

1 Kurulum kosullart

Kanal duvarina mesafe: kanal capinin %

Bir atmosfer koruma kapagt kullanin; dogrudan giines 151Gt veya yagmura karst koruma
Sensdrii tankin ortasina monte etmeyin.

Doldurma perdesi icerisinden dl¢iimlerden kagimun.

Kiris agist icerisine limit sivigleri veya sicaklik sensérleri takmayn.

Olciim simetrik baglant: parcalarindan etkilenir, érn. 1sittma bobinleri ve bélmeler.
Sensérii tiriin ytizeyine dik sekilde yerlestirin.

NO bW N =

= Kanal bagina sadece bir cihaz takin: birden fazla cihazdan gelen sinyalleri parazit yapar.
= Bir 3 dB Kkiris acis1 a kullanarak tespit aralijini belirleyin.

Daha fazla bilgi Kullanim Talimatlarinda bulunur.

5.1.2 Akis dlciimleri icin sensér kurulum kosullar:

# Olciim cihazin giris kismia maksimum iist su seviyesi Hpai1n hemen iizerine monte edin
= Blokaj mesafesini de dikkate alin
= Olciim cihazini oluk veya bendin merkezine yerlestirin

Endress+Hauser 7



Montaj Prosonic M FMU40 HART

s Sens6r membranini suyun ylzeyine paralel olacak sekilde hizalayin

s QOluk veya bent icin kurulum bogluguna dikkat edin

= "akis - seviye" ("Q/h egrisi") dogrusallagtirma egrisini FieldCare igletim programi ile veya
lokal ekrandan manuel olarak girin

A0038222

2 Khafagi-Venturi olugu (érnek)

A Khafagi-Venturi olugu

B Yukan taraf

C  Asaditaraf

BD  Sensoériin blokaj mesafesi

E  Bos kalibrasyon (devreye alma sirasinda girin)
HypaksMaksimum yukart akis seviyesi

V. Ak

by  Khafagi-Venturi olugunun genisligi

8 Endress+Hauser



Montaj

Prosonic M FMU40 HART
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A0038223
3 Ucgen bent (6rnek)

BD  Sensériin blokaj mesafesi

E  Bos kalibrasyon (devreye alma sirasinda girin)
F Dolu kalibrasyon

H,aksMaksimum yukar: akis seviyesi

Endress+Hauser



Montaj Prosonic M FMU40 HART

5.1.3 Montaj érnekleri

A0038234

1]

4 Montaj érnekleri

A Karstsomun ile

B Kaynak topuzu ile

C  Montaj braketi ile

D Vidal flans ile

5.1.4 Cihazin montaji

Cihaz hasar gorebilir.
» Cihazi sadece disli topuzlardan sikistirin, maksimum 20 Nm (14,75 1bf ft) ile.

10 Endress+Hauser



Prosonic M FMU40 HART Montaj

AD020386

5 Disli topuzdan montaj, diiz AF60 boyunca genislik

Muhafazanin dondiiriilmesi

A0037777

6 F12 veya T12 muhafazanin déndiiriilmesi, (6rnek F12 muhafaza)

Sabitleme vidasini gevsetin.
Muhafazay istenen yénde dondiiriin, maksimum 350 °.

Sabitleme vidasini sikistirin, maksimum tork 0,5 Nm (0,36 1bf ft).

AW N e

Sabitleme vidasini kilitleyin; 6zel metal yapistiricisi kullanin.

5.2 Olciim aralig

5.2.1 Sensor o6zellikleri

= Kiris agist (a): 11°

= Blokaj mesafesi BD): 0,25 m (0,8 ft)

= Svilar icin maksimum aralik: 5 m (16 ft)

= Yigin katilar i¢in maksimum aralik: 2 m (6,6 ft)

Endress+Hauser 11



Montaj Prosonic M FMU40 HART

5.2.2 Blokaj mesafesi

Blokaj mesafesi altinda kalinirsa bu cihazda arizaya neden olabilir.

» Maksimum doldurma seviyesinde blokaj mesafesine ulasilmayacak sekilde cihazi yeterince
yiiksek bir yere monte edin.

» Guvenlik mesafesini tanimlayin (SD).

» Eder seviye glivenlik mesafesine SD girerse, cihaz bir uyar: veya alarm verir.

» Olgiim kapsami F izdiigiimii blokaj mesafesi BD iizerine gelmeyebilir. Blokaj mesafesi
icerisindeki seviye ekolar1 sensdriin gegici tepkisi nedeniyle dederlendirilemeyebilir.

A0038238

7 Cihazin dogru ¢alismast icin parametre

BD  Blokaj mesafesi
SD  Giivenlik mesafesi
E  Bos kalibrasyon

F  Olgiim arahdi

Eger blokaj mesafesi korunamiyorsa, bir boru nozulu kullanin.

Daha fazla bilgi Kullanim Talimatlar: ve Teknik Veriler dokiimaninda bulunabilir.

5.2.3 Giivenlik mesafesi

Seviye giivenlik mesafesine (SD) ulasirsa cihaz bir uyari veya alarm verir. SD 6l¢iist kullanict
tarafindan Giivenlik mesafesi (015) fonksiyonundan gereken sekilde ayarlanabilir.

Giivenlik mes. (016) fonksiyonundan giivenlik mesafesinin altinda kalinmasi halinde cihazin
nasil davranacagin tanimlayin.

12 Endress+Hauser



Prosonic M FMU40 HART Elektrik baglantisy

Secenekler ve anlami

s Uyarn
Olgiim cihazi bir hata mesaji goriintiiler ancak élgmeye devam eder.

= Alarm
Olgiim cihazi bir hata mesaji gorinttiler.
Alarmda gikt1 (011) fonksiyonundaki ¢ikis sinyali tanimlanan dederi gértnttler.
Seviye giivenlik mesafesinin altina diistiigii anda cihaz 6l¢iime devam eder.

= Kendinden tutma
Olgiim cihazi bir alarm ile ayni sekilde cevap verir.
Ancak, seviye giivenlik mesafesinin yeniden altina diistiigiinde de alarm kosullar1 korunur.
Cihaz sadece kullanici Alarm onayla (017) fonksiyonunu kullanarak alarmi iptal ederse
yeniden dl¢lime baglar.

6 Elektrik baglantisi

6.1 Baglanti gereksinimleri

A UYARI

Hatal1 baglanti nedeniyle patlama tehlikesi.

Gegerli ulusal standartlara dikkat edilmelidir.

Givenlik Talimatlarindaki (XA) 6zelliklere uyulmalidir.

Besleme voltajinin isim plakasindaki bilgilere uygun oldugunu kontrol edin.
Belirlenen kablo rakoru kullaniimalidir.

Baglamadan 6énce besleme voltajini kesin.

Besleme voltaji uygulamadan énce potansiyel esitlemeyi dis topraklama terminaline
baglayin.

Sehir ana elektrik sebekesine baglarken, cihaz icin bir ana elektrik sebekesi sivici kurun ve
cihaza kolay erisilebilir olmasini saglayin. Sivici cihaz icin bir baglanti kesici olarak
isaretleyin (IEC/EN61010).

vVvyVvVYVYyYyvyy

v
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Elektrik badlantist

Prosonic M FMU40 HART

6.2 Cihazin baglanmasi

6.2.1 F12 muhafazasinda baglant1

A0038240 A0038241

» Kapadin vidalarini sokiin » Takilmigsa ekrani ¢ikarin

A0038242

» Ekrandan kabloyu ¢ikarin

4o

A0038243 A0038252

» (Cekme dongtsiini kullanarak
terminal modiiliind hafifce ¢cekin

14

A0038253
» Muhafaza icerisinde nem
olusmasini engelleyin, nemin
bosaltilmast i¢in bir déngil
olusturun

Endress+Hauser



Prosonic M FMU40 HART Elektrik baglantisy

A0038254 A0038706 A0047499

» Kablo kilifini baglanti » Kablo rakorunu stkistirin
bolmesindeki topraklama
terminaline baglayin

10. Baglanti bélmesini kapatin.

11. Gig beslemesini acin.

6.2.2 T12 muhafazasinda baglanti

1>

A0038256 A0038257 A0038258
» Kapadin vidalarini sékiin » Muhafaza icerisinde nem
olusmasini engelleyin, nemin
bosaltilmast i¢in bir déngt
olusturun

Endress+Hauser 15



Elektrik badlantist

Prosonic M FMU40 HART

A0038711 A0047500

» Kablo kilifini baglant » Kablo rakorunu sikistirin.
bélmesindeki topraklama
terminaline baglayin

6. Muhafazay: kapatin.

7. Glg beslemesini agin.

6.3 Terminal atamasi
e 1
<l
4—
s il i
: D |
| |
| : 2
! 7 ;
| S
P12
L !
A0019269
8 Iki telli versiyon icin terminal atamast

Besleme voltajt

Sinyal akimint test etmek icin test terminali
PAL (potansiyel esitleme)

4-20 mA HART

W N =

» Baglanti bélmesinde bulunan vidali terminallere baglanti hattini baglayin (iletken kesit

alan1 0,5 ... 2,5 mm?, 20 ... 14 AWG)

16
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Prosonic M FMU40 HART Elektrik baglantisy

» Analog sinyalin kullanilmasi gerektiginde standart bir cihaz kablosu yeterli olur.
Birlestirilmis bir haberlegsme sinyali (HART) ile ¢alisiliyorsa bir kilifli kablo kullanin.

ﬂ Ters polarite, RF etkileri ve asir1 voltaj tepe noktalarina karsi koruyucu devreler cihaza
entegre edilmistir.

Mobil terminal veya isletim programina sahip bilgisayar ile calisma: 250 Q minimum
haberlesme direnci ve maksimum ytiki dikkate alin

= Birlegtirilmis haberlesme sinyali (HART): bir kilifli kablo kullanin
= Analog sinyal: standart bir kurulum kablosu kullanin
= Dider baglantilar icin: Commubox FXA291 veya Field Xpert kullanin

6.4 Besleme voltaji

6.4.1 iki telli versiyon, HART
Dogrudan cihazda terminal voltaji

Standart

= Akim tliketimi 4 mA | terminal voltaji 14...36V
= Akim tliketimi 20 mA | terminal voltaji8...36V
Exia

s Akim tliketimi 4 mA | terminal voltaji 14 ... 30 V
s Akim tiiketimi 20 mA | terminal voltaji 8 ... 30 V

Exd
= Akim tiketimi 4 mA | terminal voltaji 14 ...30V
s Akim tiketimi 20 mA | terminal voltaji 11 ... 30V

Sabit akim, dogrudan cihazda terminal voltaji
Kullanic tarafindan yapilandirilabilir, érn. gic enerjili calisma (HART tizerinden 6l¢tlen
deger)

Standart
Akim tiiketimi 11 mA | terminal voltaji 10...36 V

Exia
Akim tiiketimi 11 mA | terminal voltaj1 10...30V
Multidrop modu sabit akimi

Standart
Akim tiiketimi 4 mA | (basglatma akimi: 11 mA), terminal voltaji 14 ... 36 V

Exia
Akim tiiketimi 4 mA | (baslatma akimi: 11 mA), terminal voltaji 14 ... 30 V

Endress+Hauser 17



Calisma secenekleri Prosonic M FMU40 HART

6.5 Potansiyel esitleme

Muhafaza plastik sensér ile tanktan izole edilir. Bu nedenle potansiyel esitleme diizgiin
baglanmazsa parazit sinyalleri olusabilir.

» Optimum elektromanyetik uygunluk icin kisa potansiyel esitleme kullanin.

» Minimum hat kesit alani 2,5 mm? (14 AWG).

Kurulum kosullar1 nedeniyle parazit bekleniyorsa bir topraklama seridi kullanin (mevcut
parazit kogullari).

A0038292

9 Dis topraklama terminali pozisyonu, F12 muhafaza érnegi

= Potansiyel esitleme hattini transmiterin dis topralama terminaline baglayin
= Tehlikeli alan uygulamalar1 durumunda sadece sensor tarafini topraklayin
= Guvenlik Talimatlarindaki 6zelliklere uyulmalidir

7 Calisma secenekleri

7.1 Calisma seceneklerine genel bakis

= [okal calisma
= HART iletisimi
Daha fazla bilgi Kullanim Talimatlarinda bulunur.

7.2 Calisma meniisiiniin yapisi ve fonksiyonu

7.2.1 Fonksiyon kodlar1
Fonksiyon meniileri icerisinde her fonksiyon i¢in ekranda bir pozisyon gésterilir.

18 Endress+Hauser



Prosonic M FMU40 HART Calisma segenekleri

Ik iki basamak fonksiyon grubunu tanimlar, érnekler:
= Temel kurulum: 00

s Glvenlik ayarlari: 01

= Dogrusallastirma: 04

Uciincii basamak fonksiyon grubu icerisindeki bagimsiz fonksiyonlar ile iligkilidir, érnekler:
= Tank sekli: 002

= Madde &zelligi: 003

= Proses kos.: 004

7.3 Lokal ekran iizerinden ¢alisma meniisiine erisim

7.3.1 Ekran

Olciilen deger gésterimi

= Etiket, érn. 6lctilen deder

= Sembol, érn. £

= Deder ve birim, 6rn. %43,2

= Mentdeki pozisyon, érn. 000

= Cubuklu grafik
Cubuklu grafik élciillen degere karsilik gelir. Cubuklu grafik 10 bar degerlere béliinmistir.
Her dolu ¢ubuklu grafik ayarlanan araligin %10una karsilik gelir.

Grup secimi

Fonksiyon gruplari se¢im listesi, 6rn. temel kurulum, gtivenlik ayarlari, sicaklik

Serbest parametreye sahip fonksiyon

= Etiket, drn. bos kalibrasyon

» Yardim metni

= Mentideki pozisyon, érn. 005

Zarf egrisi ekram
Zarf grafik, gériinim

Semboller

4 ALARM_SYMBOL

Cihaz alarm durumundadir.

Sembol yanip séniiyorsa bu bir uyari oldugunu gosterir.
£LOCK_SYMBOL

Cihaz kilitlidir. Bagka bir giris miimkin dedildir.

f: COM_SYMBOL

Veri transferi devam etmektedir.

Buton fonksiyonlari

veya
= Secim listesinde yukar gider.
= Bir fonksiyon icerisindeki sayisal degerleri diizenler.

Endress+Hauser 19



Devreye alma Prosonic M FMU40 HART

=) veya

= Secim listesinde agadi gider.

= Bir fonksiyon icerisindeki sayisal dederleri diizenler.
Ayni anda &

Bir fonksiyon grubunda sola gider.

= Bir fonksiyon grubunda sada gider.

= Girisi onaylar

Ayni anda veya [JJ

LCD tizerinde kontrasti ayarlar

Ayni anda () (&
Donanimu kilitler veya kilidini acar

Daha fazla bilgi Kullanim Talimatlarinda bulunur.

7.4 Parametre konfigiirasyonu kilitleme/kilit agcma
Daha fazla bilgi Kullanim Talimatlarinda bulunur.

8 Devreye alma

8.1 Cihazin acilmasi

Besleme voltaji acildiktan sonra cihaz ilk olarak baglatilir. Sonrasinda yakl. bes saniye
asadidakiler gériintilenir:
s Cihaz tipi
= Yazilim versiyonu
fik agildiginda cihazin sordugu parametreler:
= Dil
Ekran dilini secin.
= Uzunluk birimi
Ol¢iim mesafesi i¢in uzunluk birimini secin
s Temel kurulum
Olciilen deger gériiniir, bu tanktaki seviyeyi gostermez
Temel kurulum gergeklestirin

8.2 FieldCare ile baglant1
Bu kisim lokal ekran ile devreye almay1 agiklar.

FieldCare ile devreye alma saha ekrani ile aynidir.
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Devreye alma

8.3 Cihazin yapilandirilmasi

8.3.1 Temel kurulum

10  Cihazin dogru ¢alismast igin parametreler

BD  Blokaj mesafesi

SD  Giivenlik mesafesi

E  Bos kalibrasyon (= sifir)

F  Dolu kalibrasyon (= 6l¢iim araligi)

A0038238

Ttim fonksiyonlar Temel kurulum (00) fonksiyon grubunda gruplanmugtir. Bir fonksiyon

icerisindeki girislerinizi tamamladiginizda, sonraki fonksiyon otomatik gosterilir.

Temel kurulum prosediirii (6rnek)
Fonksiyon ve se¢im

= Tank sekli > Kubbe tavan

= Madde 6zelligi - Bilinmiyor

= Proses kos.-> Standart

= Bos kalibr.

= Dolu kalibr.

= Haritalama

Opsiyonel fonksiyonlar
= Giivenlik ayarlar1
= Dogrusallastirma

= Uzun kalibrasyon
L] ey

Ol¢iim noktasinin konfigiirasyonu
Tank sekli fonksiyonu (002)
Secim

Endress+Hauser
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A0038388
1 'Tank sekli" fonksiyonundaki secenekler

1

A Kubbe tavan

B Yataysil

C  Bypass veya dinlendirme kuyusu/ultrason kilavuz boru
D Tavan yok, érn. yiginlar, agik seviyeler, legenler, oluk
E  Kiire

F  Diiz tavan

Madde ézellikleri fonksiyonu (003)

Sec¢im

= Bilinmiyor (6rn. gres, krema, jel vb. gibi macunumsu maddeler.)
= Siv1

= Y1din katilar, tane 6l¢iisi < 4 mm, toz

= Y1gin katilar, tane él¢iisit > 4 mm, kaba

Proses kos. fonksiyonu (004)
Secim
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=
1@
=
i@
]
il
1@

A0038402

® 12 'Proses kos." fonksiyonundaki bazi secenekler

Sakin yiizey

Tiirb. yiizey

Ek. karistirict

Hizli degisim

Standart katt

Kat1 tozlu

Konveyor bandi

Grafikte degil: Standart sw. ve Test: filtre yok

roTmmo oW
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Seceneklerin aciklamasi
= Standart siv.
= Seceneklerden birine uygun olmayan siv1 uygulamalari igin
= Ortalama filtre dederleri ve ¢ikis séniimleme
= Sakin yiizey
= Daldirma borusu ve alttan doldurmaya sahip saklama tanklari icin
= Genis filtreleme aralidi ve ¢ikis séniimleme
- Dengeli dl¢tlen deder, dodru 6l¢im, yavas tepki stiresi
= Tiirb. yilizey
= Serbest doldurma, karistirma nozullari ve kiiciik alt karistiricilar nedeniyle tiirbtilansh
yiizeylere sahip saklama ve tampon tanklari icin
= Giris sinyalini dengelemek icin filtrelere énem
- Sabit 6l¢iilen deder, orta cevap stresi
s Ek. kanstiria
= Karistiricilar nedeniyle calkalanan ylzeyler i¢in, 6rn. girdap olusumu
= Giris sinyalini dengelemek amaciyla filtreler icin biiyitk dederler ayarlanmigtir
- Sabit 6l¢iilen deder, orta cevap stresi
s Hizli degisim
= Seviyedeki hizli dedisimler icin, 6zellikle kii¢iik tanklarda
= Filtreler icin kiiciik degerler ayarlanir
- Hizli cevap stiresi
- Muhtemelen dengesiz 6lciillen deder
s Standart kat1
= Seceneklerden birine uygun olmayan yigin kati uygulamalari icin
= Ortalama filtre dederleri ve ¢ikis séniimleme
= Kati tozlu
= Tozlu y1gin katilar icin
= Filtreler nispeten zayif istenen sinyaller tespit edilecek sekilde ayalanir
= Konveyér bandi
= Seviyede ani dedisimlere sahip y1din katilar icin, érn. konveydr bantlar
= Filtreler icin diisiik degerler ayarlanur.
- Hizl cevap siiresi, muhtemelen dengesiz ¢lclilen deger
= Test: filtre yok
Sadece servis ve hata teshisi icin
Tim filtreler kapatilir.
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Bos kalibrasyon ve dolu kalibrasyon

) 20mA
—————— - F 1 100%

L e | 4mA
0%

13 Cihazin dogru ¢alismast igin parametreler

A0038386

D Mesafe (sensér membrani/iiriin)
E  Bos kalibrasyon = sifir noktast

F  Dolu kalibrasyon = 6l¢iim araligi
L Seviye

BD  Blokaj mesafesi

SD  Giivenlik mesafesi

Bos kalibrasyon fonksiyonu (005)

Sensér membranina olan mesafeyi = 6l¢iim referans noktasini minimum seviyeye (sifir
noktasi) getirin.

Disbuikey kiiresel baslik veya konik cikislar: sifir noktasi, ultrasonik dalganin takin alt
kismina vurdugu noktanin altinda olmamaldir.

Blokaj mesafesi fonksiyonu (059)

Sensériin blokaj mesafesi (BD) gériintiilenir.
Temel kurulum sonrasinda giivenlik mesafesini (SD) Safety distance (015) fonksiyonuna
girin
Tam mesafeyi girerken maksimum seviyenin blokaj mesafesine girmediginden emin
olun.
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Blokaj mesafesi altinda kalinirsa bu cihazda arizaya neden olabilir.

» Maksimum doldurma seviyesinde blokaj mesafesine ulasilmayacak sekilde cihazi yeterince
yiiksek bir yere monte edin.

» Giivenlik mesafesini tanimlayin (SD).

» Eger seviye giivenlik mesafesine SD girerse, cihaz bir uyari veya alarm verir.

» Olciim kapsam F izdiisiimii blokaj mesafesi BD {izerine gelmeyebilir. Blokaj mesafesi
icerisindeki seviye ekolar1 sensoriin gecici tepkisi nedeniyle dederlendirilemeyebilir.

Dolu kalibrasyon fonksiyonu (006)
Olciim kapsamuni F belirleyin (minimumdan maksimuma seviyeye kadar olan mesafe).

Parazit eko baskilama (haritalama)

Mes./6l¢.deger fonksiyonu (008)

Bu fonksiyon L seviyesi ile birlikte sensdr membranindan iirtiniin yiizeyine olan él¢iilen
mesafeyi D gorintuler. Goriintiilenen degerlerin gercek mesafe/seviye ile eslestigini kontrol
edin.

"Check distance” fonksiyonu (051)

Haritalama islemine baglayin.

AD038449

14 Haritalama érnedi

A Mesafe ¢ok az
B Mesafe = Ok
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Secim ve agiklama
= Distance = ok - dogru mesafe gériintillenmektedir
Sensériin yakinindaki herhangi bir eko sonraki parazit eko baskilama tarafindan
baskilanacaktir (haritalama).
= Dist. too small - gériintiilenen mesafe ¢ok azdir
Bu durumda, sinyal bir parazit ekosundan gelir ve sonraki parazit eko baskilama ile
baskilanacaktir.
= Dist. too big - gériintiillenen mesafe ¢ok buytktir
s Hata parazit ekosunun baskilanmasi ile diizeltilemez. Sonrasindaki iki fonksiyon atlanir.
= Uyqulama parametrelerini kontrol edin: Tank shape (002), Medium properties (003),
Process cond. (004)ve fonksiyon grubunda Basic setup (00) - Empty calibration (005)
= Dist. unknown - gercek mesafe bilinmemektedir
Sonrasindaki iki fonksiyon atlanir.
= Manuel > asagidaki fonksiyonla haritalama araligini kendiniz belirleyebilirsiniz

Haritalama araligi (052) fonksiyonu

= Haritalama araligi goruntilenir, 6nerilen degeri onaylayin veya kendi degerinizi girin
= Sensor membrani her zaman referans noktadir

= Deger kullania tarafindan girilebilir

= Manuel baskilama (haritalama), varsayilan deger 0 m

ﬂ Haritalama aralidi gercek seviye ekosundan 0,5 m (1,6 ft) 6nce sonlanmalidir. Tank
bossa E yerine E- 0,5 m girin.
Haritalama (053) fonksiyonu baglat

Secim
= Kapali: haritalama yok
= Acik: haritalama baglar

Mevcut durumda bir haritalama bulunuyorsa, belirlenen mesafe ile tizerine yazilacaktir.
Mevcut haritlama bu mesafe 6tesinde degismeden kalir.
Mes./6l¢.deger fonksiyonu (008)

Haritalama sonrasinda gérintilenen bilgiler
Sensér membranindan iiriin yiizeyine 6lcillen mesafe

Gorintillenen degerlerin gercek mesafe veya seviyeye kargilik geldigini kontrol edin.

Asagidaki durumlar meydana gelebilir:

= Mesafe ve seviye dogru: Basic setup tamamlandi

= Mesafe ve seviye hatali: Check distance (051) fonksiyonunda baska bir haritalama
gerceklestirin

= Mesafe dogru ancak seviye hatali: Empty calibration (005) fonksiyonundaki degeri kontrol
edin

Grup se¢imine déniin

ﬂ Haritalama kayit edildikten sonra temel kurulum biter ve cihaz otomatik olarak grup
secimine doner.
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