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Pomiar ci$nienia procesowego

Skrocona instrukcja obstugi

Niniejsza skrocona instrukcja obstugi nie zastepuje petnej instrukeji obstugi wchodzacej w zakres dostawy przyrzadu.

Szczegétowe dane dotyczace przyrzadu znajduja sie w instrukeji obstugi oraz w innej dokumentacji:

Jest ona dostepna dla wszystkich wersji przyrzadu:
= Poprzez Internet: www.pl.endress.com/deviceviewer
= Poprzez smartfon/tablet z zainstalowang aplikacjg Endress+Hauser Operations

Podstawowe zalecenia dotyczace bezpieczenstwa

Wymagania dotyczace personelu

Personel powinien spetnia¢ nastepujgce wymagania zwigzane ze swymi

zadaniami:

» przeszkoleni, wykwalifikowani operatorzy powinni posiada¢ odpowiednie
kwalifikacje do wykonywania konkretnych zadan i funkeji

» posiadac zgode wiasciciela/operatora obiektu

» zna¢ obowigzujace przepisy

» przed rozpoczeciem prac przeczytac ze zrozumieniem zalecenia podane w
instrukeji obstugi, dokumentacji uzupetniajacej oraz certyfikatach (zaleznie
od zastosowania)

» przestrzega¢ wskazéwek i postepowac¢ odpowiednio do istniejgcych
warunkow

Zastosowanie przyrzadu

Ceraphant to sygnalizator cisnienia do pomiaru i sygnalizacji ci$nienia
absolutnego i wzglednego. Cze$ci majgce kontakt z medium procesowym
powinny by¢ wykonane z materiatéw odpornych na dziatanie tego medium.

Przyrzad moze by¢ wykorzystywany do nizej podanych pomiaréw (zmiennych
procesowych)
= zuwzglednieniem ograniczen okreslonych w rozdziale "Dane techniczne"

Identyfikacja produktu

Adres producenta

Endress+Hauser SE+Co. KG
HauptstraRe 1
79689 Maulburg, Niemcy

Miejsce produkcji: patrz tabliczka znamionowa.

Warunki pracy: montaz

Zalecenia montazowe

= Podczas montazu, pracy lub wykonywania podtgczen elektrycznych do
whnetrza obudowy nie moze dostac sie wilgo¢.

= Do czyszczenia membrany procesowej (separujacej) nie wolno uzywac
twardych, ani ostro zakoriczonych narzedzi.

= Nie demontowac zabezpieczenia membrany, do momentu bezposrednio
poprzedzajacego montaz.

= Zawsze dokrecac do oporu dtawiki kablowe.

= Jesli to mozliwe, przewody podtaczeniowe i wtyki powinny by¢ prowadzone od
spodu, aby unikna¢ penetracji wilgoci (np. deszczu lub skroplin) do wnetrza
przedziatu podtaczeniowego.

s Zabezpieczy¢ obudowe przed uderzeniami.

= W przypadku przyrzadéw z czujnikiem ci$nienia wzglednego nalezy
przestrzegac nastepujgcych zalecen:

NOTYFIKACJA

Chlodzenie nagrzanego przetwornika (np. zimna woda) podczas czyszczenia
powoduje, ze na krétki czas wytwarza sie podcisnienie, skutkiem czego

= zuwzglednieniem ogoélnych warunkéw podanych w niniejszej instrukcji.

Mierzona zmienna procesowa

Ci$nienie wzgledne lub absolutne

Bezpieczenstwo eksploatacji

Ryzyko uszkodzenia ciata!

» Przyrzad mozna uzytkowac wytgcznie wtedy, gdy jest sprawny technicznie i
wolny od usterek i wad.

» Zaniezawodng prace przyrzadu odpowiedzialno$¢ ponosi operator.

Strefa zagrozona wybuchem

Aby wyeliminowa¢ zagrozenia dla bezpieczenstwa personelu lub obiektu podczas

eksploatacji przyrzadu w strefie niebezpiecznej (np. , wystepowania urzadzen

cisnieniowych):

» Sprawdzi¢ na tabliczce znamionowej, czy zaméwiony przyrzad jest
dopuszczony do stosowania zgodnie z przeznaczeniem w strefie
niebezpiecznej.

wilgo¢ moze przenika¢ do wnetrza czujnika poprzez przytacze kompensacji

ci$nienia (1).

Przyrzad moze ulec uszkodzeniu!

» W tym przypadku, o ile to mozliwe, nalezy zamontowac przyrzad ztgczem
kompensacji ci$nienia (1) skierowanym ku dotowi lub w bok.
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Wplyw pozycji pracy

Pozycja pracy: dowolna. Jednak w zaleznosci od pozycji pracy przyrzadu moze
nastapi¢ przesuniecie punktu zerowego, tj. w przypadku gdy zbiornik jest pusty
lub czesciowo wypetniony, wskazanie warto$ci mierzonej moze by¢ rézne od
zera.
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Typ przyrzadu Membrana Membrana Membrana
procesowa w procesowa procesowa
pozycji skierowana ku | skierowana ku
poziomej (A) gorze (B) dotowi (C)
< 1 bar (15 psi) Pozycja Maks. Maks.
odniesienia, +0,3 mbar -0,3 mbar
brak wptywu (+0,0044 psi) (-0,0044 psi)

Miejsce montazu

Pomiar cisnienia gazow

Zamontowac przetwornik z zaworem odcinajgcym powyzej miejsca poboru tak,
aby kondensat mdgt sptywac do instalacji procesowej.

Podlaczenie elektryczne

Podlaczenie czujnika pomiarowego

Rozmieszczenie zaciskow

A\ OSTRZEZENIE

Ryzyko uszkodzenia ciata wskutek niekontrolowanego uruchomienia

procesow!

» Przed przystapieniem do wykonania podtaczen elektrycznych wytgczy¢
zasilanie.

» Nalezy sprawdzi¢, czy nie nastgpito niekontrolowane uruchomienie
procesow.

A\ OSTRZEZENIE

Btedne podiaczenie zagraza bezpieczenstwu elektrycznemu!

» Zgodnie z normg PN-EN 61010, przyrzad powinien by¢ wyposazony w
oddzielny wytgcznik lub wytgcznik automatyczny.

» Strefa niezagrozona wybuchem: w celu spetnienia przez urzadzenie
wymagan bezpieczenstwa zgodnie z normg PN-EN 61010, maksymalny prad
w instalacji powinien by¢ ograniczony do 500 mA.

» Strefa zagrozona wybuchem: w przypadku stosowania przyrzadu w
obwodzie iskrobezpiecznym (Ex ia) maksymalny prad zasilacza przetwornika
jest ograniczony do Ii = 100 mA.

» Przyrzad posiada wbudowany uktad zabezpieczajacy przed odwrotng
polaryzacja.

NOTYFIKACJA

Mozliwo$¢é uszkodzenia wejscia analogowego sterownika PLC wskutek

niewtasciwego podiaczenia

» nie podlaczaé aktywnego wyjscia dwustanowego PNP do wejscia 4 ... 20 mA
sterownika PLC.

Procedura podtaczenia przyrzadu jest nastepujaca:

1.  Sprawdzi¢, czy napiecie zasilania jest zgodne ze specyfikacjg na tabliczce
znamionowej.

2. Podtaczy¢ przyrzad zgodnie z ponizszym schematem.
Wiaczy¢ zasilanie.

Pomiar cisnienia par
W przypadku pomiaru ci$nienia par, nalezy zainstalowac¢ rurke syfonowa. Rurka

syfonowa obniza temperature pary wodnej niemal do temperatury otoczenia.
Zamontowac przyrzad z rurkg syfonowg ponizej miejsca poboru.

Dopuszczalny jest réwniez montaz powyzej miejsca poboru.

Nalezy zwraca¢ uwage na maksymalng dopuszczalna temperature otoczenia
przetwornika!

Nalezy uwzgledni¢ wptyw ci$nienia hydrostatycznego stupa wody.

Pomiar cisnienia cieczy

Zamontowac przyrzad z zaworem odcinajgcym i syfonem ponizej lub na tym
samym poziomie, co miejsce poboru.

Nalezy uwzgledni¢ wptyw cisnienia hydrostatycznego stupa wody.

Pomiar poziomu

= Przyrzad nalezy zawsze instalowa¢ ponizej najnizej potozonego punktu
pomiarowego.
= Nalezy unika¢ montazu w nastepujacych miejscach:
= bezposrednio w strumieniu wlewanej cieczy
= na wylocie ze zbiornika
= po stronie ssawnej pompy
= Jub w miejscu zbiornika, gdzie pomiar moze by¢ zaktécany pracg mieszadet.
= Montaz przyrzadu za zaworem odcinajgcym utatwia wykonywanie testow
funkcjonalnych.

Wersja I0-Link: 2 wyjscia dwustanowe PNP R1 i R2
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Wersja IO-Link: 1 wyjscie dwustanowe PNP R1 z dodatkowym wyjsciem
analogowym 4...20 mA (aktywnym)
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Inne opcje podtgczeniowe: patrz instrukcja obstugi.

Napiecie zasilania
Napiecie zasilania I0-Link: 10 do 30 V DC na zasilaczu DC

Komunikacja [O-Link jest zapewniona tylko wtedy, gdy napiecie zasilania wynosi
co najmniej 18 V.

Endress+Hauser
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Pobér prqdu i sygnalizacja usterki

1) Ustawienie min. wartoéci pradu alarmowego < 3.6 mA mozna zaméwic, wybierajgc
. . B .. odpowiednig pozycje kodu zaméwieniowego. Min. prad alarmowy < 3.6 mA mozna
?obor mocy ak wersjt Bed alarmow% (dla przyrzadéw z wyjsciem skonfigurowac w przyrzadzie lub za pomocg interfejsu I0-Link.
iskrobezpiecznej analogowym)
<60 mA > 21 mA (ustawienie fabryczne)
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