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= Guarde el documento en un lugar seguro, de modo que esté siempre a disposicion al
trabajar con el equipo.

= Para evitar peligros para las personas o la instalacién, lea atentamente el apartado
"Instrucciones béasicas de seqguridad"y todas las demas instrucciones de seguridad del
documento relativos a los procedimientos de trabajo.

= El fabricante se reserva el derecho de modificar los datos técnicos sin previo aviso. El
distribuidor de Endress+Hauser de su zona le proporcionara informacién actualizada y
las nuevas versiones de este manual de instrucciones.
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Sobre este documento

Endress+Hauser

1 Sobre este documento

1.1 Funcion del documento

El presente manual de instrucciones contiene toda la informacién que se necesita durante
las distintas fases del ciclo de vida del equipo: desde la identificacién del producto, la
recepcion de material y su almacenamiento, hasta el montaje, la conexién, la configuracion
y la puesta en marcha, incluidas las tareas de localizacién y resolucion de fallos,
mantenimiento y desquace del equipo.

1.2 Simbolos

1.2.1  Simbolos de seguridad

Este simbolo le advierte de una situacién peligrosa. Si no se evita dicha situacién, pueden
producirse lesiones graves o mortales.

A\ ADVERTENCIA

Este simbolo le advierte de una situacién peligrosa. Si usted no evita la situacién peligrosa,
ello podra causar la muerte o graves lesiones.

A ATENCION

Este simbolo le advierte de una situacion peligrosa. No evitar dicha situacion puede
implicar lesiones menores o de gravedad media.

AVISO

Este simbolo sefiala informacion sobre procedimientos y otros hechos importantes que no
estan asociados con riesgos de lesiones.

1.2.2 Simbolos eléctricos

Corriente continua

~o
Corriente alterna

~
Corriente continua y alterna

- Conexidn a tierra
Pinza de puesta a tierra, que se conecta a tierra mediante un sistema de puesta a tierra.

@ Tierra de proteccién (PE)
Borne de tierra, que debe conectarse con tierra antes de hacer cualquier otra conexion. Los
bornes de tierra se encuentran dentro y fuera del equipo.

v Conexion equipotencial

Una conexion que se tiene que conectar al sistema de puesta a tierra de la planta: Este
puede consistir en una linea de compensacién de potencial o en un sistema de puesta a
tierra en estrella, seqgun los codigos de buenas practicas de la empresa o de ambito
nacional.

1.2.3 Simbolos de herramientas
@) ~ Destornillador de hoja plana
& o Destornillador Phillips
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O« Llave Allen
7 Llave fija

1.2.4  Simbolos para determinados tipos de informacion

Admisible
Procedimientos, procesos o acciones que estan permitidos

Preferidos
Procedimientos, procesos o acciones que son preferibles

Prohibido
Procedimientos, procesos o acciones que no estan permitidos

E) Consejo
Indica informacién adicional

Referencia a documentacion

Referencia a paginas
A

Referencia a graficos
1, 2,3

Serie de pasos

Lo

Resultado de un paso

@

Ayuda en caso de posibles problemas
=

=
Inspeccion visual

1.2.5 Simbolos en gréficos

1,2,3,..

Numero del elemento
N, P4, B

Serie de pasos

A B,C, ...

Vistas

A-A, B-B, C-C, etc.
Secciones

1.3 Documentacion

La documentacién de los tipos siguientes esta disponible en el drea de descargas del sitio
web de Endress+Hauser (www.endress.com/downloads):

ﬂ Para obtener una visién general sobre el alcance de la documentacién técnica
asociada, véase:
= W@M Device Viewer (www.endress.com/deviceviewer): Introduzca el numero de
serie que figura en la placa de identificacion
s Endress+Hauser Operations App: Introduzca el numero de serie que figura en la
placa de identificacion o escanee el c6digo matricial de la placa de identificacién

Endress+Hauser
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Sobre este documento
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1.3.1 Informacidén técnica (TI)

Ayuda para la planificaciéon
El documento contiene todos los datos técnicos del equipo y proporciona una visién
general de los accesorios y otros productos que se pueden solicitar para el equipo.

1.3.2  Manual de instrucciones abreviado (KA)

Guia para llegar rapidamente al primer valor medido
El manual de instrucciones abreviado contiene toda la informacién imprescindible desde la
recepcién de material hasta la puesta en marcha del equipo.

1.3.3  Instrucciones de seguridad (XA)

Segun las certificaciones pedidas para el equipo, se suministran las siguientes instrucciones
de sequridad (XA) con el mismo. Forma parte del manual de instrucciones.

ﬂ En la placa de identificacién se indican las “Instrucciones de sequridad” (XA) que son
relevantes para el equipo.

1.4 Marcas registradas

1.4.1 GORE-TEX®
Marca registrada de W.L. Gore & Associates, Inc., EE.UU.

1.4.2 TEFLON®
Marca registrada de E.I. Du Pont de Nemours & Co., Wilmington, EE. UU.

1.4.3 HART®
Marca registrada de FieldComm Group, Austin, EE. UU.

1.4.4 FieldCare®

Marca registrada de Endress+Hauser Process Solutions AG.

1.4.5 DeviceCare®

Marca registrada de Endress+Hauser Process Solutions AG.

1.4.6 ITEMP®

Marca registrada de Endress+Hauser Wetzer GmbH + Co. KG, Nesselwang, D.
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1.5 Términos y abreviaturas

0
[Orv]  [oRL]  [vwe]  [GPL]

A0029505

= LSP (1)
El LSP (Over Pressure Limit) del equipo de medicién depende del elemento menos
resistente a la presion de entre los componentes seleccionados, es decir, ademas de la
célula de medicién también se debe tener en cuenta la conexién a proceso. Tenga
también en cuenta la dependencia entre presién y temperatura.
El LSP unicamente debe aplicarse durante un periodo de tiempo limitado.
PMT (2)
La PMT (Maximum Working Pressure) de los sensores depende del elemento menos
resistente a la presion de entre los componentes seleccionados, es decir, ademas de la
célula de medicién también se debe tener en cuenta la conexién a proceso. Tenga
también en cuenta la dependencia entre presién y temperatura.
La PMT se puede aplicar en el equipo durante un periodo ilimitado.
La PMT se encuentra también en la placa de identificacién del equipo.
= Rango maximo de medicién del sensor (3)
Span entre el LRL y el URL. El rango de medicion del sensor equivale al span calibrable/
ajustable méximo.
= Span calibrado/ajustado (4)
Span entre el LRV el URV. Ajuste de fabrica: de O al URL
Existe la posibilidad de pedir como span personalizado otros spans calibrados.
= p: Presion
= LRL: Lower range limit
= URL: Upper range limit
= LRV: Lower range value
= URV: Upper range value
= TD (rangeabilidad): Ejemplo, véase la seccién siguiente
= PE: Polietileno
= FEP: Etileno-propileno fluorado
= PUR: Poliuretano

8 Endress+Hauser
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1.6 Calculo de la rangeabilidad

1 Span calibrado/ajustado
Span basado en el punto cero
3 URL del sensor

)

A0029545

Ejemplo

= Sensor:10 bar (150 psi)
= Limite superior del rango (URL) = 10 bar (150 psi)
Rangeabilidad (TD):

URL
|URV - LRV |

D =

10 bar (150 psi)
™D = =

|Sbar (75psi) -  Obar (O psi)|

En este ejemplo, la rangeabilidad es de 2:1.
Este span se basa en el punto cero.

= Span calibrado/ajustado: O ... 5 bar (0 ... 75 psi)
= Valor inferior del rango (LRV) =0 bar (O psi)
= Valor superior del rango (URV) = 5 bar (75 psi)
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2 Instrucciones de seguridad basicas

2.1 Requisitos para el personal

El personal para las tareas de instalacién, puesta en marcha, diagnésticos y

mantenimiento debe cumplir los siguientes requisitos:

» El personal especializado cualificado y formado debe disponer de la cualificacion
correspondiente para esta funcion y tarea especificas.

» El personal debe contar con la autorizacién del propietario/operador de la planta.

Deben conocer bien las normas nacionales.

» Antes de comenzar con el trabajo: el personal debe leer y entender las instrucciones
contenidas en el manual y la documentacién complementaria, asi como en los
certificados (sequn cada aplicacion).

» El personal debe sequir las instrucciones y cumplir con las politicas generales.

v

Los operarios deben satisfacer los siguientes requisitos:

» El propietario/operador de la instalacion ha dado al personal las instrucciones y
autorizaciones correspondientes, de acuerdo con los requisitos de la tarea.

» El personal sigue las instrucciones de este manual.

2.2 Uso previsto

2.2.1  Aplicacién y productos

El Waterpilot FMX21 es un sensor de presién hidrostatica para la medicién de nivel en
agua dulce, aguas residuales y agua salada. Las versiones del sensor que cuentan con un
termometro de resistencia Pt100 también miden simultdneamente la temperatura.

Un transmisor de temperatura para cabezal opcional convierte la sefial del Pt100 en una
sefial de 4 a 20 mA con el protocolo de comunicacién digital HART 6.0 superpuesto.

2.2.2 Uso incorrecto

El fabricante no se responsabiliza de ningun dafio causado por un uso inapropiado o
distinto del previsto.

Verificacion para casos limite:

» En el caso de liquidos de proceso o de limpieza especiales, Endress+Hauser le
proporcionard ayuda en la verificacién de la resistencia a la corrosién que presentan los
materiales que entran en contacto con dichos liquidos, pero no asumiréa ninguna
responsabilidad ni proporcionara ninguna garantia al respecto.

2.3 Seguridad en el puesto de trabajo

Para trabajar en y con el equipo:

» Use el equipo de proteccién individual requerido conforme a las normas federales/
nacionales.

» Apague la tension de alimentacién antes de conectar el equipo.

2.4 Fiabilidad

iRiesgo de dafios!

» Opere unicamente con el equipo si este estd en buenas condiciones técnicas y funciona
de forma sequra.

» El operario es responsable del funcionamiento sin interferencias del equipo.

Endress+Hauser
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Modificaciones del equipo

No esta permitido someter el equipo a modificaciones no autorizadas. Estas pueden
implicar riesgos imprevisibles.
» Sia pesar de ello se requiere hacer alguna modificacién, consulte a Endress+Hauser.

Reparaciones

Para asegurar el funcionamiento sequro y fiable del instrumento,

» Realice Unicamente reparaciones del instrumento que estén permitidas expresamente .
» Observe las normas nacionales relativas a reparaciones de equipos eléctricos.

» Utilice unicamente piezas de repuesto y accesorios originales de Endress+Hauser.

Zona con peligro de explosién

Para eliminar riesgos para el personal o la instalacion, si se debe utilizar el instrumento en

una zona relacionada con la certificacion (p. ej., proteccion contra explosiones, medidas de

seguridad con depositos a presion):

» Compruebe la placa de identificacién para verificar que se pueda utilizar de modo
previsto el equipo solicitado en la zona relacionada con la certificacién.

» Observe las especificaciones indicadas en la documentacién complementaria que forma
parte del Manual de instrucciones.

2.5 Sequridad del producto

Este equipo de medicion ha sido disefiado de acuerdo a las buenas practicas de ingenieria
para que satisfaga los requisitos de sequridad mas exigentes, ha sido sometido a pruebas
de verificacién y ha salido de fabrica en condiciones 6ptimas para funcionar de forma
segura.

Cumple las normas de sequridad y los requisitos legales pertinentes. Cumple también con
las directivas de la CE enumeradas en la declaracion de conformidad especifica del
instrumento. Endress+Hauser lo confirma dotando al instrumento con la marca CE.

11
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3 Descripcion del producto

3.1 Funcion

La célula de medicién cerdmica es una célula de medicién en seco, es decir, la presién actiua
directamente sobre el robusto diafragma ceramico del Waterpilot FMX21. Los cambios de
presién atmosférica se guian mediante un tubo de compensacién de presion a través de
una extension de cable hasta la parte posterior del diafragma cerdmico y se compensan. El
cambio de capacitancia en funcién de la presién, causado por movimiento del diafragma
separador, se mide entre los electrodos del soporte cerdmico. La electrénica lo convierte

entonces en una sefial proporcional a la presién y lineal al nivel.

palmv
patmv pamv 2
= = —
1 —
N
\ phydrl -
D
D = Dom + Pryar |
=
u hep
Rel: Pouve = (Pum * Poyie) = Patm t
oo P = Pun + Pryar ho P
AbS.: Psens = (patm + phydr_) - peg
A0019140
1 Célula de medicion cerdmica
2 Tubo de compensacion de la presién
h  Altura
p  Presion total = presién atmosférica + presion hidrostdtica
p  Densidad del medio
g  Aceleracion debida a la gravedad
Ppiqr. Presion hidrostdtica
Pyt Presion atmosférica
Py.ns Presion que muestra el sensor
Endress+Hauser
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4 Recepcidon de material e identificacion del
producto
4.1 Recepcion de material

Realice las siguientes comprobaciones durante la recepcién de material:

O ;El codigo de producto que aparece en el albarén coincide con el que aparece en la
pegatina del producto?

0;La mercancia estd indemne?

0O, Los datos de la placa de identificacién se corresponden con la informacion del pedido
indicada en el albaran de entrega?

0O En caso necesario (véase la placa de identificacion): jEstan incluidas las instrucciones de
seguridad, p. ej. XA?

ﬂ Sino se cumple alguna de estas condiciones, péngase en contacto con la oficina de
ventas del fabricante.

4.2 Identificaciéon del producto

Para la identificacién del equipo se dispone de las opciones siguientes:

= Especificaciones de la placa de identificacion

= Cddigo de pedido ampliado con desglose de las caracteristicas del equipo en el albaran de
entrega

= Introduzca el numero de serie de las placas de identificacién en W@M Device Viewer
www.endress.com/deviceviewer. Se muestra toda la informacion relacionada con el
equipo de medicion con una visiéon general del alcance de la documentacién técnica
proporcionada.

= Introduzca el numero de serie de la placa de identificacién en la
Operations App de Endress+Hauser o utilice la Operations App de Endress+Hauser para
escanear el codigo QR que se encuentra en la placa de identificacion

42.1 Direccion del fabricante

Endress+Hauser SE+Co. KG
Hauptstrafie 1
79689 Maulburg, Alemania

Direccién de la planta de fabricacién: consulte la placa de identificacion.

13
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4.3 Placas de identificacion

431 Placas de identificacion en la extension de cable

1 2 3 4
Made in Germany, D|79689 Maulbur
Waterpilot FMX21 Endress+Hauser
Order code: Ser. no.:
Ext. order code:
17 2

16(/% i
15 \ /] Mat = L=
14 FW.Ver.
A _

Dat./Insp.

6/7

12 11 10 9 8

A0018802

Cédigo de pedido (acortado para nuevos pedidos); el significado de las distintas cifras y letras estd explicado
en los detalles de confirmacién del pedido.

Numero de pedido ampliado (completo)

Niimero de serie (para una clara identificacién)

Etiqueta (TAG) (etiqueta [TAG] del equipo)

Diagrama de conexion del FMX2 1

Diagrama de conexién del Pt100 (opcional)

Advertencia (drea de peligro), (opcional)

Longitud de la extension de cable

Stmbolo de la homologacién, p. ej., CSA, FM, ATEX (opcional)
Texto de la homologacién (opcional)

Materiales en contacto con el proceso

Fecha de la prueba (opcional)

Version de software / versién de equipo

Tension de alimentacién

Sefial de salida

Ajuste del rango de medicion

Rango de medicién nominal

Placa de identificacién adicional para equipos con homologaciones

Made in Germany, D-79689 Maulburg

Waterpilot FMX21 Endress+Hauser

Mat.: 316L/1.4435/1.4404, Al,O,, PE, EPDM, PPO | For use in drinking water according to:

B

250002737-

O

1
3 2
‘A0018805
1 Simbolo de la homologacidn (certificado para uso en agua potable)
2 Referencia a la documentacion relacionada
3 Numero de homologacion (certificado para aplicaciones marinas)
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Waterpilot FMX21 Recepcion de material e identificacion del producto

4.3.2  Placa de identificacion adicional para equipos con diametro
exterior 22 mm (0,87 in) y 42 mm (1,65 in)

Waterpilot FMX21 Endress+Hauser
Ser.-No.:

p
Cal./Adj.

“A7m ‘ \ ‘
N | | |
123 4 5 6 7

A0018804

Ntimero de serie

Rango de medicién nominal

Ajuste del rango de medicion

Marca CE o simbolo de homologacion
Numero de certificado (opcional)
Texto de la homologacién (opcional)
Referencia a documentacion

N W N =

4.4 Identificacion del tipo de sensor

Con sensores de presion relativa o de presion absoluta, en el menu de configuracién se
muestra el pardmetro "Pos. ajuste cero". Con sensores de presion absoluta, en el menu de
configuracion se muestra el parametro "Calib. Offset".

4.5 Almacenamiento y transporte

451 Condiciones de almacenamiento
Utilice el embalaje original.

Guarde el equipo de medicién en un entorno limpio y seco y protéjalo contra los golpes
para que no sufra dafios (EN 837-2).

Rango de temperatura de almacenamiento
Equipo + Pt100 (opcional)
-40..+80°C (-40 ... +176 °F)

Cable

(si se monta en una posicion fija)

® Con PE: -30...470°C (=22 ... +158 °F)
® Con FEP: -30 ... +80°C (=22 ... +176 °F)
» Con PUR: -40 ... +80°C (-40 ... +176 °F)
Caja de terminales

-40...+80°C (-40 ... +176 °F)

Transmisor de temperatura para cabezal TMT72 (opcional)
-40...+100°C (=40 ... +212 °F)

Endress+Hauser 15
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Recepcion de material e identificacion del producto Waterpilot FMX21

452  Transporte del producto hasta el punto de medicién
A ADVERTENCIA
Transporte incorrecto.

Se podrian dafiar el equipo o el cable y existe riesgo de lesiones.
» Transporte el equipo de medicién en su embalaje original.

» Siga las instrucciones de sequridad y las condiciones de transporte para equipos que
pesen mas de 18 kg (39,6 lbs).

Endress+Hauser



Waterpilot FMX21

Montaje

Endress+Hauser

Montaje

5.1 Requisitos de montaje
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A0018770

Tornillo de montaje del cable (se puede pedir como accesorio)

Caja de terminales (se puede pedir como accesorio)

Radio de curvatura del cable de prolongaciéon 120 mm (4,72 in)

Abrazadera para suspension (se puede pedir como accesorio)

Extension de cable

Tubo guia

Equipo

El peso adicional se puede pedir como un accesorio para el equipo con didmetro exterior de 22 mm (0,87 in) y
29 mm (1,14 in)

Cubierta de proteccion

17



Montaje

Waterpilot FMX21
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5.2 Instrucciones de montaje adicionales

= Longitud del cable
= Segun especificaciones del usuario en metros o pies.
= Longitud de cable limitada durante la instalacién con el equipo suspendido libremente

con un tornillo de rosca para montaje del cable o abrazadera de montaje, asi como para
certificado FM/CSA: max. 300 m (984 ft).

» Los movimientos laterales de la sonda de nivel pueden provocar errores de medicién. Por
este motivo, la sonda se debe instalar en un punto sin caudal ni turbulencias, o utilizar
un tubo guia. El didmetro interno del tubo guia deberia ser por lo menos 1 mm (0,04 in)
superior al didmetro externo del FMX21 seleccionado.

= Para evitar que se dafie mecéanicamente la célula de medicion, el equipo esta provisto de
una cubierta de proteccién.

= E] extremo final del cable debe terminar en un compartimento seco o en una caja de
terminales apropiada. La caja del terminal de Endress+Hauser proporciona una
proteccion 6ptima contra la humedad y el clima, y es adecuado para instalaciones en
exteriores > B 130.

= Tolerancia de longitud de cable: < 5m (16 ft): £17,5 mm (0,69 in); > 5 m (16 ft): £0,2 %

= Si se acorta el cable, el filtro dispuesto en el tubo de compensacion de presién se debe
volver a conectar. Endress+Hauser dispone de un kit de acortamiento de cable con tal
proposito > B 130(documentacién SDO0552P/00/A6).

= Endress+Hauser recomienda el uso de un cable trenzado y apantallado.

= En aplicaciones de construccion naval, se requieren medidas de prevencion de incendios
en el precableado.

= La longitud de la extension de cable depende del punto de nivel cero previsto. Debe
tenerse en cuenta la altura de la cubierta de proteccion al disefiar la disposicién del
punto de medicion. El punto de nivel cero (E) se corresponde con la posicion del
diafragma separador. Punto de nivel cero = E; extremo de la sonda = L (véase el
siguiente esquema).

A0026013

5.3 Medidas

Para consultar las medidas, véase la informacion técnica

Endress+Hauser



Waterpilot FMX21 Montaje

5.4 Montaje del Waterpilot con una abrazadera para
suspension

A0018793

1  Extension de cable
2 Abrazadera para suspension
3 Mordazas de sujecion

5.4.1 Montaje de la abrazadera para suspension:

1. Monte la abrazadera para suspension (elemento 2). Para elegir el punto en el que
fijar la unidad, tenga en cuenta el peso del cable de prolongacion (elemento 1) y del
equipo.

2. Empuje hacia arriba las mordazas de sujecion (elemento 3). Sitde el cable de
prolongacién (elemento 1) entre las mordazas de sujecién como se ilustra en el
grafico.

3. Sostenga el cable de prolongacion (elemento 1) en su posiciéon y empuje de nuevo
hacia abajo las mordazas de sujecion (elemento 3). Golpee ligeramente desde arriba
las mordazas de sujecion para que queden bien fijas.

Endress+Hauser 19
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Waterpilot FMX21
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5.5 Montaje del equipo con un tornillo de montaje del

cable

o Y
]
~+40
(~+157)‘
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=
—

®

1
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AD018794

Ilustracion con rosca G 1%". Unidad de medida mm (in)

Extension de cable

Cubierta para el tornillo de montaje del cable

Anillo obturador

Casquillos de sujecion

Adaptador para el tornillo de montaje del cable

Borde superior del casquillo de sujecién

Longitud deseada del cable de prolongacion y de la sonda Waterpilot antes del ensamblaje

Después del ensamblaje, el elemento 7 se situa junto al tornillo de montaje con rosca G 1%": altura de la
superficie de estanqueidad del adaptador o altura de la rosca NPT 1%"de la salida de rosca del adaptador

Si desea bajar la sonda de nivel hasta una cierta profundidad, posicione el borde
superior del casquillo de sujecién 40 mm (4,57 in) por encima de la profundidad
requerida. A continuacién, empuje el cable de prolongaciéon y el casquillo de sujecion
hacia el interior del adaptador como se describe en el paso 6 de la seccién siguiente.

5.5.1 Montaje del tornillo de montaje del cable con rosca G 1%2" o

NPT 1%":
Sefiale en el cable de prolongacién la longitud deseada de este.

Introduzca la sonda a través de la abertura de medicion y baje cuidadosamente el
cable de prolongacién. Fije el cable de prolongacién para evitar que resbale.

Deslice el adaptador (elemento 5) por el cable de prolongacién y enrésquelo
firmemente en la abertura de medicién.

Desde arriba, deslice el anillo obturador (elemento 3) y la cubierta (elemento 2) sobre
el cable. Presione el anillo obturador hacia el interior de la cubierta.

Coloque los casquillos de sujecion (elemento 4) alrededor del cable de prolongacion
(elemento 1) en el punto marcado, tal como se ilustra en el gréfico.

Deslice el cable de prolongacion con los casquillos de sujecién (elemento 4) dentro del
adaptador (elemento 5)

Ponga la cubierta (elemento 2) con el anillo obturador (elemento 3) sobre el
adaptador (elemento 5) y enrésquelos firmemente con el adaptador.

Para quitar el tornillo de montaje del cable, ejecute esta secuencia de pasos en el
orden contrario.

Endress+Hauser



Waterpilot FMX21

Montaje

Endress+Hauser

A ATENCION

iRiesgo de lesiones!
» Utilice unicamente en depdsitos sin presurizar.

5.6 Montaje de la caja de terminales

La caja de terminales opcional se monta con cuatro tornillos (M4). Para consultar las
medidas de la caja de terminales, véase la informacién técnica

5.7 Montaje del transmisor de temperatura para cabezal
TMT72 con caja de terminales

A0018813

Tornillos de montaje

Resortes de montaje

Transmisor de temperatura para cabezal TMT72
Arandelas de retencién

Caja de terminales

vl W N =

ﬂ Abra la caja de terminales exclusivamente con un destornillador.

A\ ADVERTENCIA
Riesgo de explosion
» ElITMT72 no esté disefiado para el uso en areas de peligro.

5.7.1  Montaje del transmisor de temperatura para cabezal:

1. Guie los tornillos de montaje (elemento 1) con los resortes de montaje (elemento 2) a
través del orificio del transmisor de temperatura para cabezal (elemento 3)

2. Fije los tornillos de montaje con las arandelas de retencion (elemento 4). Las
arandelas de retencion, los tornillos de montaje y los resortes se incluyen en el
alcance del suministro del transmisor de temperatura para cabezal.

3. Enrosque firmemente el transmisor de temperatura para cabezal en la caja para
montaje en campo. (Anchura de la hoja del destornillador max. 6 mm (0,24 in))

Evite que el transmisor de temperatura para cabezal sufra dafios.
» No apriete en exceso el tornillo de montaje.

21



Montaje Waterpilot FMX21

1 2 . =>7 (0.28) 3
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1 Caja de terminales

@ @
2 Regleta de bornes

3 Transmisor de temperatura para cabezal TMT72

A0018696

Unidad de medida mm (in)

Conexidn incorrecta.
» Se debe mantener una distancia de > 7 mm (28 in) entre la regleta de bornes y el
transmisor de temperatura para cabezal TMT72.

5.8 Montaje de la regleta de bornes para Pt100 pasiva
(sin TMT72)

Si el FMX21 con Pt100 opcional se suministra sin el transmisor de temperatura para
cabezal TMT72 opcional, para llevar a cabo el cableado del Pt100 se entrega una regleta
de bornes junto con la caja de terminales.

A\ ADVERTENCIA

Riesgo de explosion

» EIPt100, asi como la regleta de bornes, no estan disefiados para el uso en areas de
peligro.

G
G Al
o

=3

A0018815

22 Endress+Hauser



Waterpilot FMX21 Montaje

5.9 Insercion del cable en la caja para montaje en campo
RIA15

Q)

ﬁ\

A0017830

Insercion del cable, caja para montaje en campo, conexion sin alimentacién del transmisor
(ejemplo)

1. Suelte los tornillos de la caja

2. Abra la caja

3. Abra el prensaestopas (M16) e inserte el cable

4. Conecte el cable, incluida la puesta a tierra funcional, y cierre el prensaestopas

ﬂ Se debe aseqgurar la compensacién de la presién atmosférica para la instalacién. Para
este fin se suministra un prensaestopas negro con respiradero.

Si se usa el médulo de resistencia para comunicaciones en el RIA15, durante la
conexion del equipo se debe insertar el cable del equipo en el prensaestopas correcto
de forma que el tubo de compensacion de presién integrada no quede pellizcado.

Endress+Hauser 23
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Waterpilot FMX21
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5.10 Marcado del cable

AD030955

= Para facilitar la instalacion, Endress+Hauser marca el cable de prolongacion si se ha
pedido una longitud especifica del cliente.

= Tolerancia del marcado del cable (distancia al extremo inferior de la sonda de nivel):
Longitud del cable < 5 m (16 ft): £17,5 mm (0,69 in)
Longitud del cable > 5 m (16 ft): 0,2 %

= Material: PET, etiqueta adhesiva: acrilica

= [nmunidad a cambios de temperatura: =30 ... +100 °C (=22 ... +212 °F)

El marcado se utiliza exclusivamente para la instalacion.

» En el caso de los equipos con certificado para uso en agua potable, la marca se debe
eliminar cuidadosamente sin dejar restos. El cable de prolongacion no se debe dafiar en
el proceso.

ﬂ No apto para el uso del equipo en areas de peligro.

5.11 Kit de acortamiento del cable

D,
~20-

m

(

AD030948

El kit de acortamiento del cable se utiliza para acortar un cable con facilidad y
profesionalidad.

ﬂ El kit de acortamiento del cable no esta disefiado para el equipo con la homologacién
FM/CSA.

= Informacion para cursar pedidos: véase el configurador de producto
= Documentacién asociada SDO0552P/00/A6.

Endress+Hauser



Waterpilot FMX21 Montaje

5.12 Comprobacidn tras el montaje

= ;El equipo estd indemne? (inspeccion visual)
s ;El equipo cumple las especificaciones del punto de medicion?
= Temperatura de proceso
» Presion de proceso
» Temperatura ambiente
= Rango de medicion
= ;Laidentificacion y el etiquetado del punto de medicién son correctos? (inspeccion
visual)
= Compruebe que todos los tornillos estén fijados con firmeza

Endress+Hauser 25



Conexion eléctrica Waterpilot FMX21

6 Conexion eléctrica

A\ ADVERTENCIA

Una conexién incorrecta compromete la seqguridad eléctrica.

» Siel equipo de medicion ha de utilizarse en una zona con peligro de explosion, se deben
cumplir las normas nacionales correspondientes asi como las “Instrucciones de
seguridad” (XA) o los planos de instalacion o control (ZD). La informacién relativa a la
proteccion contra explosiones se encuentra en un documento separado que puede
adquirirse bajo peticion. Esta documentacion se entrega con los equipos por norma
general

6.1 Conexion del equipo

A ADVERTENCIA

Una conexién incorrecta compromete la seguridad eléctrica.

» La tensién de alimentacion debe coincidir con la tensién de alimentacion especificada
en la placa de identificacion

» Apague la tension de alimentacion antes de conectar el equipo.

» El cable debe terminar en un compartimento seco o en una caja de terminales
apropiada. La caja de terminales IP66/IP67 con filtro GORE-TEX® de Endress+Hauser
es adecuada para la instalacién en exteriores.> 8 21

» Conecte el equipo conforme a los diagramas siguientes. La proteccién contra la
inversion de la polaridad esta integrada en el equipo y en el transmisor de temperatura
para cabezal. Cambiar las polaridades no provoca la destruccién de los equipos.

» Debe proveerse un disyuntor adecuado para el equipo de conformidad con la norma
[EC/EN 61010.

6.1.1 Equipo con Pt100

Ao

FMX21

A0019441
Equipo
Equipo con Pt100 (no apto para el uso en dreas de peligro)
No apto para equipos con un didmetro exterior de 29 mm (1,14 in)
10,5 ... 30 V¢ (drea de peligro), 10,5 ... 35 V¢
4..20mA
Resistencia (R;)
Pt100

AN o W
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Waterpilot FMX21 Conexion eléctrica

6.1.2  Equipo con Pt100 y transmisor de temperatura para cabezal
TMT72

ﬁb
_{

FMX21 4...20 mA HART

A0018780
a  No apto para equipos con un didmetro exterior de 29 mm (1,14 in)
b 105..35Vp
c  4..20mA
d  Resistencia (R;)
e  Transmisor de temperatura para cabezal TMT72 (4 ... 20 mA) (no apto para el uso en dreas de peligro)
f 11,5..35Vp
g Pt100
1 a 6 Asignacion de pines

Endress+Hauser 27



Conexion eléctrica

Waterpilot FMX21
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6.1.3  Equipo con RIA15

El indicador remoto RIA15 (para zonas Ex o no Ex) se puede pedir junto con el equipo.
Véase el configurador de producto.

Se debe asegurar la compensacién de la presién atmosférica para la instalacién. Para este
fin se suministra un prensaestopas negro con respiradero.

ﬂ El indicador de procesos RIA15 esta alimentado por lazo y no requiere de fuente de
alimentacioén externa.

La caida de tension que se debe tener en cuenta es:

= <1V en la versién estandar con comunicacién 4 ... 20 mA
® <1 9V con comunicacion HART

= yun 2,9 V adicional si se utiliza la luz del indicador

Sin retroiluminacion

LED

@)
©)
©)
€)

+
T

2 Diagrama de bloques; conexién del equipo con comunicacion HART y RIA15 sin retroiluminacion

A0019567

1  Equipo
2 Alimentacién
3 Resistor HART

Con retroiluminacion

1 a 3
e I 2
QOQOY
+ +

Y
g I

3 Diagrama de bloques; conexién del equipo con comunicacién HART y RIA15 con retroiluminacién

A0019568

1  Equipo
2 Alimentacion
3 Resistor HART
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Waterpilot FMX21

Conexion eléctrica

Endress+Hauser

6.1.4  Equipo, RIA15 con mdédulo de resistencia para comunicaciones
HART instalado

El modulo de comunicacién HART para instalar en el RIA15 (para zonas Ex o no Ex)
se puede pedir junto con el equipo.

La caida de tensién que se debe tener en cuenta es de méax. 7 V

Se debe aseqgurar la compensacién de la presién atmosférica para la instalacién. Para
este fin se suministra un prensaestopas negro con respiradero.

Sin retroiluminacion

LED

-+

: 22999
L [1ipn 3

$oo$o
N

o -%

4 Diagrama de bloques; conexién del equipo, RIA15 sin luz, resistencia para comunicaciones HART

A0020839

1 Moddulo de resistencia para comunicaciones HART
2 Equipo
3 Alimentacién

Con retroiluminacion

LED

- M+

. G
il |

D
YI- ViJ -%

5 Diagrama de bloques; conexion del equipo, RIA15 con luz, médulo de resistencia para comunicaciones
HART

A0020840

1 Modulo de resistencia para comunicaciones HART
2 Equipo
3 Alimentacién

6.1.5 Colores de los hilos
RD = rojo, BK = negro, WH = blanco, YE = amarillo, BU = azul, BR = marrén

6.1.6 Datos de conexion

Clasificacién de conexion segun IEC 61010-1:
= Categoria de sobretensién 1
= Nivel de suciedad 1

Datos de conexidn en el area de peligro

Véase XA relevante.
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Waterpilot FMX21
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6.2 Tension de alimentacion

A\ ADVERTENCIA

La tension de alimentacién podria estar conectada.
iRiesgo de descargas eléctricas y/o explosién!

>

Cuando el equipo de medicién se use en areas de peligro, la instalacion debe satisfacer
las normas y los reglamentos nacionales relevantes, asi como las instrucciones de
seguridad.

Todos los datos relativos a la proteccién contra explosiones se proporcionan en la
documentacioén Ex aparte, disponible previa solicitud. La documentacion Ex se entrega
de forma estédndar con todos los equipos homologados para el uso en zonas con peligro
de explosion.

6.2.1  Equipo + Pt100 (opcional)

= 10,5 ... 35V (4rea exenta de peligro)
= 10,5 ... 30 V (4rea de peligro)

6.2.2  Transmisor de temperatura para cabezal TMT72 (opcional)
11,5 ... 35 Vpe

6.3 Especificaciones de los cables

Endress+Hauser recomienda usar cables bifilares apantallados de par trenzado.

ﬂ Los cables de sonda estan apantallados para las versiones del equipo con didmetros

exteriores de 22 mm (0,87 in) y 42 mm (1,65 in).

6.3.1  Equipo + Pt100 (opcional)

= El cable del instrumento esta disponible en comercios
= Terminales, caja de terminales: 0,08 ... 2,5 mm? (28 ... 14 AWG)

6.3.2  Transmisor de temperatura para cabezal TMT72 (opcional)

= E] cable del instrumento esta disponible en comercios
= Terminales, caja de terminales: 0,08 ... 2,5 mm? (28 ... 14 AWG)
= Conexion del transmisor: max. 1,75 mm? (15 AWG)

6.4 Consumo de potencia

6.4.1 Equipo + Pt100 (opcional)

= < 0,805 W a35 Vpc (area exenta de peligro)
= < 0,690 W a30 Vp (area de peligro)

6.4.2  Transmisor de temperatura para cabezal TMT72 (opcional)
<0,805 W a 35 Vp¢

Endress+Hauser
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Conexion eléctrica

Endress+Hauser

6.5 Consumo de corriente

6.5.1  Equipo + Pt100 (opcional)

Consumo de corriente max.: < 23 mA
Consumo de corriente min.: > 3,6 mA

6.5.2  Transmisor de temperatura para cabezal TMT72 (opcional)

= Consumo de corriente max.: < 23 mA
= Consumo de corriente min.: > 3,5 mA

6.6 Conexion de la unidad de medicion

6.6.1 Proteccion contra sobretensiones

Para proteger el Waterpilot y el transmisor de temperatura para cabezal TMT72 contra
grandes picos de tension interferentes, Endress+Hauser recomienda instalar sistemas de
proteccién contra sobretensiones aguas arriba y aguas abajo del indicador y/o la unidad de
evaluacién como muestra el grafico.
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AD018941

Alimentacion, indicador y unidad de evaluacion con una entrada para Pt100

Alimentacion, indicador y unidad de evaluacién con una entrada para 4 ... 20 mA

Alimentacion, indicador y unidad de evaluacién con dos entradas para 4 ... 20 mA

Equipo

Conexion para Pt100 integrado en el FMX21

4 ... 20 mA HART (temperatura)

4 ... 20 mA HART (nivel)

Proteccién contra sobretensiones, p. ej., HAW de Endress+Hauser (no apto para el uso en dreas de peligro).
Alimentacién

AUV A WN RO

En la informacion técnica TI01392T puede encontrar mas informacion sobre el
transmisor de temperatura para cabezal TMT72 para aplicaciones HART de Endress
+Hauser.

6.6.2 Conexion de la Commubox FXA195

La Commubox FXA195 conecta transmisores que cuentan con el protocolo HART a la
interfaz USB de un ordenador. Esto posibilita la configuracién a distancia del transmisor
mediante el software de configuracion FieldCare/DeviceCare de Endress+Hauser. La
alimentacion es suministrada a la Commubox a través del puerto USB. La Commubox
también es adecuada para establecer la conexiéon con circuitos de seguridad intrinseca.
Para obtener mas informacion, consulte la informacion técnica TI00404F/00/EN.

6.6.3  Conexidn del Field Xpert SFX

Consola industrial compacta, flexible y robusta para la configuracién remota y la obtencion
de valores medidos a través de la salida de corriente HART (4 ... 20 mA). Para conocer mas
detalles, véase el manual de instrucciones BAOO060S/04/EN.
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Conexion eléctrica

Endress+Hauser
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A0018811
Equipo
Resistencia para comunicaciones requerida > 250 Q
Ordenador con software de configuracién (p. ej., FieldCare)
Commubox FXA195 (USB)
Unidad de alimentacién del transmisor, p. ej., RN22 1N (con resistencia para comunicaciones)
Field Xpert SEX
Moédem Bluetooth VIATOR con cable de conexion

NO U WwWN =

ﬂ En el drea de peligro, utilice unicamente equipos de configuracién certificados.

Riesgo de explosion

» No cambie nunca la pila de la consola en un area de peligro.

» Siel equipo de medicién se usa en areas de peligro, la instalacién debe cumplir las
normas y los reglamentos nacionales que correspondan, asi como las instrucciones de
seguridad (XA) o los planos de instalacion o de control (ZD).

6.6.4  Conexidn para la compensacién de la presion del aire con valor
medido externo

A0018757

Fieldgate FXA520

Conector Multidrop FXN520
Cerabar

Waterpilot FMX21

W N =
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Se recomienda el uso de una sonda de presion absoluta en aplicaciones en las que se
puedan producir condensaciones. En caso de medicién de nivel con una sonda de presion
absoluta, el valor medido resulta afectado por las fluctuaciones en la presion del aire
ambiental. Para corregir el error medido resultante puede conectar un sensor de presién
absoluta externo (p. ej., Cerabar) a la linea de sefial HART, conmutar el Waterpilot al modo
de réafaga y hacer funcionar el Cerabar en el modo "Electr. Delta P".

Cuando se activa la aplicacion "Electr. Delta P', el sensor externo de presién absoluta calcula
la diferencia entre las dos sefiales de presion y puede asi determinar el nivel con precisién.
Solo se puede corregir de esta manera un valor medido de nivel.

Para obtener informacién adicional, véase - 59.

ﬂ Si se usan equipos de sequridad intrinseca, se deben cumplir las reglas de
interconexion de circuitos de sequridad intrinseca estipuladas en la norma 60079-14
(prueba de seguridad intrinseca).

6.6.5 Conexidén de un sensor de temperatura externo/transmisor de
temperatura para cabezal para la compensaciéon de densidad

El equipo puede corregir los errores medidos que resultan de las fluctuaciones en la
densidad del agua provocadas por la temperatura. Los usuarios pueden escoger una de las
siguientes opciones:

Uso de la temperatura del sensor medida internamente en el equipo

La temperatura del sensor medida internamente se calcula en el equipo para llevar a cabo
la compensacién de densidad. La sefial de nivel se corrige asi conforme a la linea
caracteristica de densidad del agua.

Uso del sensor de temperatura Pt100 interno opcional para la compensacion de la
densidad en un maestro HART adecuado (p. €j., PLC)

El Waterpilot FMX21 esté disponible con un sensor de temperatura Pt100 opcional. Para
convertir la sefial del Pt100 en una seflal HART de 4 a 20 mA, Endress+Hauser también
ofrece el transmisor de temperatura para cabezal TMT72. La sefial de temperatura y de
presion es consultada por un maestro HART (p. ej., PLC), que puede generar el valor de
nivel corregido usando una tabla de linealizaciéon guardada o una funcion de densidad (del
producto elegido).

nnnnnnnnnnnnnnnnnnnnnn

[ -

A0018763

Maestro HART, p. ej., PLC (controlador l6gico programable)
Conector Multidrop FXN520

Transmisor de temperatura TMT72

Equipo

W N =

Uso de una sefial de temperatura externa que se transmite al FMX21 mediante el
modo de rafaga de HART

El equipo esta disponible con un sensor de temperatura Pt100 opcional. Con esta opcion, la
sefial del Pt100 es evaluada con un transmisor de temperatura para cabezal que cumple
HART (min. HART 5.0) y que es compatible con el modo de réfaga. La sefial de
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temperatura se puede transmitir al equipo de esta manera. El equipo usa esta sefial para la
correccién de densidad de la sefial de nivel.

ﬂ El transmisor de temperatura para cabezal TMT72 no es valido para esta
configuracion.

A0018764

Fieldgate FXA520

Conector Multidrop FXN520

Transmisor de temperatura compatible con HART con funcién de rdfaga (p. ej., TMT82)
Equipo

W N

Sin compensacién adicional debido a la anomalia del agua, se pueden dar errores de hasta
4 % a una temperatura de +70 °C (+158 °F), por ejemplo. Con compensacién de densidad,
este error es inferior a 0,5 % en todo el rango de temperatura de

0..+70°C (+32 ... +158°F).

Para obtener informacién adicional, véase - 61.

ﬂ Para obtener mas informacién sobre los equipos, consulte la informacién técnica
relevante:
= TI01010T: transmisor de temperatura TMT82 (4 ... 20 mA HART)
= TIO0369F: Fieldgate FXA520
= TIO0400F: conector Multidrop FXN520

6.7 Comprobaciones tras la conexion

= ;El equipo y los cables estan indemnes (inspeccién visual)?

® ;Los cables usados cumplen los requisitos?

= ;Los cables montados cuentan con un sistema adecuado de alivio de esfuerzos
mecanicos?

= ;Todos los prensaestopas estan instalados y apretados con seguridad y son estancos a las
fugas?

® ;La tensién de alimentacién se corresponde con la informacién que figura en la placa de
identificacion?

= ;La asignacién de terminales es la correcta?
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7 Opciones de configuracion

Endress+Hauser ofrece soluciones completas para el punto de medicion con indicador y/o
unidades de evaluacion para el Waterpilot FMX21 HART y el transmisor de temperatura
para cabezal TMT72.

ﬂ La organizacién de servicio de Endress+Hauser de su zona estara encantada de
atenderle si tiene otras preguntas. Direcciones de contacto disponibles en:
www.endress.com/worldwide

7.1 Vision general de las opciones de configuracion

7.1.1  Operaciones de configuracién mediante el software de
configuracion de Endress+Hauser

FieldCare

El software de configuracion FieldCare es un software de Endress+Hauser para la gestion
de activos basado en la tecnologia FDT. FieldCare permite configurar todos los equipos
Endress+Hauser, asi como equipos de otros fabricantes que sean compatibles con el
estandar FDT.

Los requisitos de hardware y de software se pueden encontrar en internet:
www.de.endress.com - Busqueda: FieldCare - FieldCare - Datos técnicos.

FieldCare es compatible con las funciones siguientes:

= Configuracion de transmisores en modo en linea/fuera de linea
= Cargar y guardar los datos del equipo (cargar/descargar)

= Documentacion del punto de medicién

Opciones de conexion:
= HART a través de Commubox FXA195 y la interfaz USB de un ordenador
= HART a través de Fieldgate FXA520

ﬂ = Puede encontrar mas informacion sobre FieldCare y la descarga del software en
internet (www.de.endress.com ® Descargas ® Busqueda de texto: FieldCare).
= Conexién de la Commubox FXA195
= Debido a que en el modo de funcionamiento fuera de linea no se pueden mapear
todas las dependencias internas del equipo, la consistencia de los pardmetros se
debe volver a comprobar antes de transmitirlos al equipo.

DeviceCare

Alcance funcional
Herramienta de conexion y configuracién de equipos de campo Endress+Hauser.

La manera mas rapida de configurar los equipos de campo Endress+Hauser es con la
herramienta especifica "DeviceCare". Junto con los gestores de tipos de equipo (DTM),
supone una solucién practica y completa.

Para conocer mas detalles, véase el catdlogo de innovacion INO1047S

7.1.2  Configuracion a través de Field Xpert SFX

Consola industrial compacta, flexible y robusta para la parametrizacién a distancia y para
obtener valores medidos a través de la salida de corriente HART o del FOUNDATION
Fieldbus. Para obtener mas detalles, véase el manual de instrucciones BAOO0O60S/04.

Endress+Hauser
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7.1.3  Configuracién a través de RIA15

El RIA15 se puede usar como unidad indicadora local, asi como para la configuracién
basica del sensor de nivel hidrostatico Waterpilot FMX2 1 mediante HART.

Los parametros siguientes se pueden configurar en el FMX21 usando las 3 teclas de
configuracion de la parte frontal del RIA15:

= Unidad fisica de presion, nivel, temperatura

= Ajuste de cero (solo para sensores de presion relativa)

= Ajuste de presion de vacio y de lleno

= Ajuste de nivel de vacio y de lleno

= Reinicio a los ajustes de fabrica

Mas informacién sobre los parametros de configuracion > & 69

A0035931

®

6 Configuracion a distancia del equipo mediante el RIA15

PLC

Alimentacion del transmisor, p. ej., RN22 1N (con resistencia para comunicaciones)
Conexién para Commubox FXA195 y Field Communicator 375, 475

Indicador de procesos RIA15 alimentado por lazo

Prensaestopas M16 con membrana de compensacion de presion

Equipo

[ O R N )

7.2 Planteamiento de la configuracion

La configuracién con un menu de configuracién se basa en un planteamiento de la
configuracion con "roles de usuario".
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= Operador

Los operadores son responsables de los equipos durante el funcionamiento "'normal". Esto
se limita habitualmente a la lectura de los valores de proceso. Si el trabajo con los
equipos va mas alla de la lectura, afecta a funciones simples y especificas de la aplicacion
que se usan durante el funcionamiento. Si se produce un error, estos usuarios informan
Unicamente sobre la ocurrencia del error pero no intervienen en su resolucion.
Mantenimiento

Los ingenieros de servicio suelen trabajar en los equipos en las fases que siguen a la
puesta en marcha del equipo. Su trabajo consiste principalmente en actividades de
mantenimiento y de localizacion y resolucion de fallos para cuya realizacion necesitan
hacer algunos ajustes sencillos en el equipo. Los técnicos trabajan en los equipos durante
todo el ciclo de vida del producto. Por consiguiente, algunas de las tareas que deben
llevar a cabo son la puesta en marcha y la definicién de ajustes y configuraciones
avanzadas.

Experto

Los expertos trabajan en los equipos durante todo el ciclo de vida de estos pero, en
ocasiones, los requisitos que deben cumplir en cuanto a los equipos son elevados. De vez
en cuando requiere la intervencién sobre funciones/pardmetros especificos que afectan
al funcionamiento global del equipo. Ademas de intervenciones técnicas y orientadas al
proceso, el rol del personal Experto puede tener que intervenir también en tareas
administrativas (p. ej., gestion de usuarios). El rol de Experto puede intervenir sobre todo
el conjunto de parametros.

Endress+Hauser
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7.3 Estructura del menu de configuracion

= Operador
Subment: Indic./operac.
Contiene los parametros necesarios para configurar el indicador de valor medido
(seleccion de los valores mostrados, formato de visualizacion, etc.). Con este submend, el
personal Usuario puede modificar la presentacion en pantalla de los valores medidos sin
incidir sobre la medicién en si.
= Mantenimiento
Submenu: Ajuste
Contiene todos los pardmetros necesarios para la puesta en marcha de operaciones de
medicién. Este submenu tiene la siguiente estructura:
= Parametros de ajuste estandar
Al principio se dispone de una amplia gama de pardmetros que se pueden usar para
configurar aplicaciones tipicas. El modo de medicién seleccionado determina los
pardmetros disponibles. Tras efectuar ajustes para todos estos parametros, en la
mayoria de los casos la operacién de medicién ya debe estar totalmente configurada.
= Submendu "Conf. Extendida"
El submenu "Conf. Extendida" contiene pardmetros adicionales que permiten una
configuracion mas precisa de la operacion de medicion, la conversion del valor medido
y el escalado de la sefial de salida. Este ment esta dividido en submenus adicionales en
funcién del modo de medicién seleccionado.
= Mantenimiento
Submenu: Diagnostico
Contiene todos los pardmetros requeridos para detectar y analizar errores de
funcionamiento. Este submenu tiene la siguiente estructura:
= Lista de diagndsticos
Contiene hasta 10 mensajes de error actualmente activos.
= Libro de registro de eventos
Contiene los tltimos 10 mensajes de error (que ya no estan pendientes).
= Info del instrumento
Contiene informacion para la identificacion del equipo.
= Valores medidos
Contiene todos los valores medidos actuales.
= Simulacién
Se usa para simular la presion, el nivel, la corriente y las alarmas/advertencias.
= Cédigo reinicio
= Experto
Submenu: Experto
Contiene todos los parametros de equipo (también los que ya estan incluidos en alguno
de los otros submenus). El submenu "Experto" tiene una estructura formada por los
bloques de funciones del equipo. Por lo tanto, incluye los submenus siguientes:
= Sistema
Contiene todos los pardmetros de equipo que no tienen relacion con la medicion ni con
la integracién en un sistema de control.
= Medicion
Contiene todos los parametros para configurar la medicion.
= Salida
Contiene todos los parametros para configurar la salida de corriente.
= Comunicacion
Contiene todos los parametros para configurar la interfaz HART.
= Diagnostico
Contiene todos los parametros requeridos para detectar y analizar errores de
funcionamiento.
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7.4 Bloqueo/desbloqueo de la configuracién

Una vez efectuadas todas las parametrizaciones, los valores establecidos pueden
protegerse con un bloqueo de acceso no autorizado o involuntario.

El pardmetro "Cédigo oper." se utiliza para bloquear/desbloquear el equipo.

Cédigo oper.

Navegacion
Permiso de lectura
Permiso de escritura

Descripcion

Entrada de usuario

Ajuste > Conf. Extendida - Cédigo oper.
Operador/Mantenimiento/Experto
Operador/Mantenimiento/Experto

Utilice esta funcién para introducir un coédigo de bloqueo o desbloqueo de las operaciones
de configuracién.

= Para bloquear: Introduzca un numero # el cédigo de liberacién (rango de valores: de 1 a
65 535).
= Para desbloquear: introduzca el cédigo de activacion.

Ajuste de fabrica 0

Nota El codigo de activacién es "0" en el momento de la configuracion del pedido. Se puede
definir otro codigo de liberacién utilizando el parametro "Def. codigo”. Si el usuario no
recuerda el codigo de liberacién, este se puede consultar introduciendo el niumero "5864".
El cédigo de liberacién esta definido en el parametro "Def. codigo".

Def. cédigo

Navegacion Ajuste > Conf. Extendida > Def. codigo

Permiso de lectura
Permiso de escritura
Descripciéon

Entrada de usuario
Ajuste de fabrica

Nota

40

Operador/Mantenimiento/Experto

Operador/Mantenimiento/Experto

Utilice esta funcién para introducir el cédigo de activacién que desbloquea el equipo.
Un numero entre 0 y 9999

0

En el RIA15, la configuracién del equipo también se puede deshabilitar mediante un
codigo de usuario de 4 digitos.
Dispone de informacién adicional en el manual de instrucciones BAO1170K del RIA15.

7.5 Restablecimiento de los ajustes de fabrica (reinicio)

Endress+Hauser
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La introduccién de un cédigo determinado permite restablecer por entero o
parcialmente las entradas de los pardmetros a los ajustes de fabrica Y. Introduzca el
codigo en el parametro "Codigo reinicio" (ruta de menu: "Diagnostico” - "Cédigo
reinicio").

El equipo reconoce varios codigos de restauracion o de recuperacion de ajustes. La
tabla siguiente indica los pardmetros cuyos ajustes de fabrica se restauran con un
coédigo determinado. Para llevar a cabo un restablecimiento, la configuraciéon debe
estar desbloqueada (véase la seccion "Bloqueo/desbloqueo de la

configuracion').»> B 40

Un restablecimiento no afecta a las configuraciones especificas del cliente efectuadas
de fabrica (la configuracion especifica del cliente permanece inalterada). Para
modificar la configuracién de cliente especifica efectuada en fabrica, péngase en
contacto con el personal de servicios de Endress+Hauser. Dado que no se dispone de
un nivel especifico de servicio, el cédigo de pedido y el nimero de serie se pueden
modificar sin un cédigo de liberacion especifico.

Codigo de restablecimiento 2)
= 62 (Reinicio de arranque [arranque en caliente])
= Se reinicia el equipo.
= Se leen de nuevo los datos de la EEPROM (se reinicializa el proceso).
= Se finalizan las simulaciones que se encuentren en curso.
= 333 (Reinicio de usuario)
= Este codigo restablece todos los parametros, excepto los siguientes: etiqueta (TAG) del
equipo, tabla de linealizacién, horas de funcionamiento, libro de registro de eventos,
compensacién de corriente 4 mA y compensacion de corriente 20 mA
= Se finalizan las simulaciones que se encuentren en curso.
= Se reinicia el equipo.
= 7864 (Reinicio total)
= Este cddigo restablece todos los pardmetros, excepto los siguientes: horas de
funcionamiento y libro de registro de eventos
= Se finalizan las simulaciones que se encuentren en curso.
= Se reinicia el equipo.

Tras un reinicio total con "Total reset" en FieldCare, hay que pulsar el botén "Refresh"
para garantizar que también se han reiniciado todas las unidades de medicion.

1) El ajuste de fabrica de cada pardmetro esté especificado en la descripcién de dicho pardmetro
2) Se tiene que introducir en "Sistema" - "Gestion" > "Cédigo reinicio"
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8 Integracion del equipo mediante el protocolo
HART®

Datos sobre la versién del equipo
= Version del firmware: 01.00.zz
= Fn la portada del manual de instrucciones
= Fn la placa de identificacion
® Pardmetro Versién firmware: Diagnostico - Info instrumento - Version firmware
= ID del fabricante: 17 (0Ox11)
Parametro ID fabricante: Diagnostico - Info instrumento - ID fabricante
= Codigo de tipo de equipo: 36 (0x24)
Parametro ID equipo: Diagnéstico - Info instrumento - ID equipo
= Revision del protocolo HART: 6.0
= Version del equipo: 1
= Fn la placa de identificacion
= Pardmetro Revisién equipo: Diagnoéstico - Info instrumento - Revision equipo

En la tabla siguiente se indican los ficheros descriptores del equipo (DD) apropiados para
las distintas herramientas de configuracién, junto con informacién sobre dénde se pueden
obtener.

Software de configuracién

= FieldCare
= www.endress.com > Area de descargas
= CD-ROM (péngase en contacto con Endress+Hauser)
= DVD (pdngase en contacto con Endress+Hauser)

= AMS Device Manager (Emerson Process Management)
www.endress.com > Area de descargas

= SIMATIC PDM (Siemens)
www.endress.com > Area de descargas

= Field Communicator 375, 475 (Emerson Process Management)
Utilice la funcién de actualizacion de la consola

8.1 Variables de proceso HART y valores medidos

Los numeros siguientes se asignan de fabrica a las variables de proceso:

Variable de proceso Presion Nivel
Lineal Tabla activa
Primera variable de proceso 0 8 9
(variable primaria) (Presion medida) (Nivel antes de la (Contenido del depdsito)

linealizacién)

Segunda variable de proceso 2 0 8
(variable secundaria) (Pres. corregida) (Presion medida) (Nivel antes de la
linealizacién)

Endress+Hauser
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Variable de proceso Presion Nivel
Lineal Tabla activa
Tercera variable de proceso 3 2 0
(variable terciaria) (Presion del sensor) (Pres. corregida) (Presion medida)

Cuarta variable de proceso
(variable cuaternaria)

4

(Temp. sensor)

La asignacion de las variables del equipo a la variable del proceso se muestra en el
menu Experto - Comunicaciéon - Salida HART.

La asignacion de las variables del equipo a la variable de proceso (SV, TV, QV) se
puede modificar usando el comando 51 de HART.

En la seccién siguiente puede encontrar una visién general de las posibles variables

del equipo.
8.2 Variables del equipo y valores medidos
Los valores medidos siguientes se asignan a las variables del equipo individuales:
Caddigo de la variable del Variable del equipo Valor medido Modo operativo
equipo
0 PRESSURE_1 FINAL_VALUE Presion medida Todo
1 PRESSURE_1_AFTER_DAMPING Presion tras la amortiguacion Todo
2 PRESSURE_1 AFTER_CALIBRATION Presién corregida Todo
3 PRESSURE_1_AFTER_SENSOR Presion corregida Todo
4 MEASURED _TEMPERATURE_1 Temp. Sensor Todo
8 MEASURED_LEVEL_AFTER SIMULATION Nivel antes lin. Solo nivel
9 MEASURED_TANK CONTENT_AFTER SIMULATION Contenido del depésito Solo nivel
10 CORRECTED_MEASUREMENT _ DENSITY Densidad de proceso Solo nivel
12 HART_INPUT_VALUE R Valor de entrada HART -
251 Ninguna (no hay ninguna variable de equipo mapeada) - Todas (pero solo para variable
cuaternaria)

1)

Endress+Hauser

No se puede seleccionar como salida

Las variables del equipo pueden ser consultadas por un maestro HART® utilizando los

comandos 9 o 33 de HART®.
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9 Puesta en marcha

Si la presion presente en el equipo es inferior a la presion minima admisible o

superior a la presién maxima admisible, se emiten de manera sucesiva los mensajes

siguientes:

» 'S140 Rango de trabajo P" 0 "F140 Rango de trabajo P' (segun el ajuste del parametro
"Comp. alarma P')

» 'S841 Rango sensor" o "F841 Rango sensor" (segun el ajuste del pardmetro "Comp.
alarma P")

» 'S971 Ajuste" (sequn el ajuste del parametro "Comp. alarma P')

9.1 Comprobacion de funciones

Antes de la puesta en marcha del punto de medicion, compruebe que se han realizado las
comprobaciones tras la instalacién y las comprobaciones tras la conexién:

= Lista de comprobaciones "Comprobaciones tras la instalacion"
= Lista de comprobaciones "Comprobaciones tras la conexion"

9.2 Desbloqueo/bloqueo de la configuracion

Si el equipo esta bloqueado como medida de proteccién de la configuraciéon, hay que
desbloquearlo primero.

9.2.1 Bloqueo/desbloqueo por software

Si el equipo esta bloqueado por software (cddigo de acceso del equipo), en el indicador de
valores medidos se muestra un simbolo con forma de llave. Si se intenta escribir en un
parametro, aparece una ventana con la invitacion a introducir el c6digo de acceso del
equipo. Para desbloquear, introduzca el codigo de acceso definido por el usuario.

9.3 Puesta en marcha

La puesta en marcha comprende los siguientes pasos:
= Comprobacion de funciones
= Seleccién del modo de medicion y la unidad de presién
= Ajuste de posicion
= Configuracion de la medicion:
= Medicion de presién
= Medicién de nivel

9.4 Seleccion del modo de medicion

El equipo se suministra de forma estandar configurado para el modo de medicién de
presién ("Presion”). El rango de medicion y la unidad con la que se transmite el valor
medido se corresponden con los datos que figuran en la placa de identificacion.

A ADVERTENCIA

Cambiar el modo de medicién afecta al span (URV)

Esta situacién puede acabar en desbordamiento de producto.

» Siel modo de medicién cambia, es necesario comprobar la configuracién del span
(URV) en el menu de configuracion "Ajuste"y reajustarla si fuera necesario.

Modo de medicion
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Navegacion
Permiso de escritura

Descripcién

Opciones

Ajuste de fabrica

Ajuste > Modo de medida
Operador/Mantenimiento/Experto

Seleccione el modo de medicién.
La estructura del menu de configuracion cambia con el modo de medicién.

= Presion
= Nivel

Nivel

9.5 Seleccion de la unidad fisica de presion

Unid. Presion

Navegacion

Permiso de escritura

Descripcion

Opciones

Ajuste de fabrica

Ajuste > Unid. Presién

Operador/Mantenimiento/Experto

Seleccién de la unidad de presién. Al seleccionar otra unidad de presion, todos los
pardmetros especificos de presién se convierten automdaticamente y se muestran
expresados en la nueva unidad.

= mbar, bar

s mmH20, mH20, inH20
= ftH20

= Pa, kPa, MPa

® psi

= mmHg, inHg

= kgf/cm?

mbar o bar segun el rango de medicién nominal del médulo del sensor, o bien segun las
especificaciones del pedido.

9.6 Ajuste de posicién

Se puede normalizar el efecto de desplazamiento del valor de la presion realizando la
orientacién del equipo.

Pos. Ajuste cero (sensor de presion relativa)

Navegacion

Permiso de escritura

Endress+Hauser

Ajuste > Pos. Ajuste cero

Operador/Mantenimiento/Experto
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Descripcion

Opciones

Ejemplo

Ajuste de fabrica

Ajuste de la posicion cero; no es preciso conocer la diferencia de presion entre cero (punto
de ajuste) y la presion medida.

» Confirmar
= Cancelar

= Valor medido = 2,2 mbar (0,033 psi)

= Para corregir el valor medido se utiliza el parametro "Pos. Ajuste cero"y se confirma con
la opcién "Confirmar”. Esto significa que se asigna el valor 0,0 a la presion presente.

= Valor medido (tras el ajuste de la pos. cero) = 0,0 mbar

= Se corrige también el valor de la corriente.

Cancelar

Calib. offset

Permiso de escritura

Mantenimiento/Experto

Descripcion Ajuste de posicion: la diferencia de presion entre el punto de ajuste y la presién medida ha
de ser conocida.
Ejemplo = Valor medido = 982,2 mbar (14,73 psi)
= Se corrige el valor medido con el valor introducido, p. €j., 2,2 mbar (0,033 psi) a través
del parametro "Calib. Offset". Esto significa que esta asignando el valor
980 mbar (14,7 psi) a la presion presente.
= Valor medido (después del ajuste de la pos. cero) = 980 mbar (14,7 psi)
= Se corrige también el valor de la corriente.
Ajuste de fabrica 0,0
9.7 Configuracion de la amortiguacion
La sefial de salida sigue los cambios en el valor medido con el tiempo de retardo. Se puede
ajustar a través del menu de configuracion.
Amortiguacién
Navegacién Ajuste > Amortiguacion

Permiso de escritura

Descripcion

46

Operador/Mantenimiento/Experto
(si el microinterruptor para "Amortiguacion” esta en "on")

Introduzca el tiempo de amortiguacion (constante de tiempo t) ( microinterruptor
"Amortiguacion” ajustado a "on")

Tiempo de amortiguacién del indicador (constante de tiempo t) (microinterruptor
"Amortiguacion” ajustado a "off").

La amortiguacion afecta a la velocidad con la que reacciona el valor medido ante los
cambios de presion.
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9.8 Configuracion de la medicién de presion

9.8.1 Calibracion con presion de referencia (calibraciéon en proceso)

Ejemplo:

En este ejemplo, un equipo con un médulo de sensor de 400 mbar (6 psi) se configura para
el rango de medicién de O ... +300 mbar (O ... 4,5 psi), es decir, a 0 mbary a
300 mbar (4,5 psi) se les asignan, respectivamente, el valor 4 mA y el valor 20 mA.

Prerrequisito:

Se pueden especificar los valores de presion O mbar y 300 mbar (4,5 psi). Por ejemplo, el
equipo ya estd montado.

Segun la orientacion del equipo, pueden producirse desplazamientos de presion en los
valores medidos, es decir, el valor medido no es cero en estado despresurizado. Para
obtener informaciéon sobre como llevar a cabo el ajuste de posicién, véase > 8 45.

L,
[mA]
B 20
A 4 1 1 -
0 300 P
[mbar]

A0031032

A Véase el paso 3
B Véase el paso 4

1. Seleccione el modo de medicion "Presion” en el parametro "Modo de medida".
L~ Ruta de menu: Ajuste > Modo de medida

A ADVERTENCIA

Cambiar el modo de medicién afecta al span (URV)

Esta situacion puede acabar en desbordamiento de producto.

» Siel modo de medicién cambia, es necesario comprobar la configuracién del span
(URV) en el menu de configuracion "Ajuste"y reajustarla si fuera necesario.

2. Seleccione la unidad de presion en el parametro "Unid. Presion”; aqui, por ejemplo,
‘mbar".

-~ Ruta de menu: Ajuste - Unid. Presion
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3. La presion correspondiente al LRV (valor 4 mA) esta presente en el equipo; en este
caso, 0 mbar por ejemplo. Seleccione el pardmetro "Obtener LRV". Confirme el valor
en el equipo seleccionando "Aplicar". Al valor de presion presente en el equipo se le
asigna el valor de corriente inferior (4 mA).

= Ruta de menu: Ajuste - Conf. Extendida - Salida corriente - Obtener LRV

4. La presion correspondiente al URV (valor 20 mA) esté presente en el equipo; en este
caso, 300 mbar (4,5 psi) por ejemplo. Seleccione el parametro "Obtener URV".
Confirme el valor en el equipo seleccionando "Aplicar". Al valor de presion presente en
el equipo se le asigna el valor de corriente superior (20 mA).

= Ruta de menu: Ajuste - Conf. Extendida - Salida corriente - Obtener URV

El rango de medicién configurado esta ajustado para O ... +300 mbar (O ... 4,5 psi).

9.8.2 Calibracion sin presion de referencia (calibracion en seco)

Ejemplo:

En este ejemplo, un equipo con un médulo de sensor de 400 mbar (6 psi) se configura para
el rango de medicién de O ... +300 mbar (O ... 4,5 psi), es decir, a O mbary a
300 mbar (4,5 psi) se les asignan, respectivamente, el valor 4 mA y el valor 20 mA.

Prerrequisito:

Se trata de una calibracién teorica, es decir, los valores de presién correspondientes al
rango inferior y al rango superior son conocidos.

Segun la orientacion del equipo, pueden producirse desplazamientos de presion en los
valores medidos, es decir, el valor medido no es cero en estado despresurizado. Para
obtener informacién sobre cémo llevar a cabo el ajuste de posicién, véase > B 45.

L,
[mA]

B 20 /

A0031032

A Véaseel paso 3
B Véase el paso 4

1. Seleccione el modo de medicion "Presion' en el parametro "Modo de medida".
= Ruta de menu: Ajuste - Modo de medida

A\ ADVERTENCIA

Cambiar el modo de medicién afecta al span (URV)

Esta situaciéon puede acabar en desbordamiento de producto.

» Siel modo de medicién cambia, es necesario comprobar la configuracion del span
(URV) en el menu de configuracion "Ajuste"y reajustarla si fuera necesario.
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2. Seleccione la unidad de presion en el parametro "Unid. Presion"; aqui, por ejemplo,
"‘mbar".

L~ Ruta de menu: Ajuste > Unid. Presion

3. Seleccione el parametro "Configurar LRV". Introduzca el valor para el pardmetro
"Configurar LRV" (en este caso, 0 mbar) y confirme. Este valor de presion se asigna al
valor inferior de corriente (4 mA).

L~ Ruta de menu: Ajuste - Conf. Extendida - Salida corriente - Configurar LRV

4. Seleccione el parametro "Configurar URV". Introduzca el valor para el pardmetro
"Configurar URV" (en este caso, 300 mbar (4,5 psi)) y confirme. Este valor de presion
se asigna al valor superior de corriente (20 mA).

- Ruta de menu: Ajuste - Conf. Extendida - Salida corriente > Configurar URV

El rango de medicién esta configurado para O ... +300 mbar (O ... 4,5 psi).

9.9 Configuracion de la medicion de nivel

9.9.1 Informacion sobre la medicion de nivel

ﬂ Se puede elegir entre dos métodos para calcular el nivel: "En presién" y "En
altura". La tabla de la seccién "Vision general sobre la medicién de nivel" le
proporciona una vision general de estas dos tareas de medicién.
= No se comprueban los valores limite, es decir, los valores introducidos deben ser
apropiados para el médulo del sensor y la tarea de medicién; solo asi el equipo
puede medir correctamente.

= Aqui no pueden utilizarse unidades definidas por el cliente.

= Los valores introducidos para "Calib. Vacio/Calibr. Lleno", "Presion vacio/Presion
lleno", "Altura vacio/Altura lleno"y "Configurar LRV/Configurar URV" deben estar
separados al menos un 1 %. Si los valores estdn demasiado cerca unos de otros, el
valor es rechazado y se muestra un mensaje.

9.9.2  Vision general sobre la medicién de nivel

Seleccién de nivel "En presion"
La calibracion se lleva a cabo mediante la introduccion de dos pares de valores de presién/
nivel.
= A través del pardmetro "Unidad salida": seleccione % o unidades de nivel, volumen o
masa
= Descripcion:
= Calibracion con presion de referencia (calibracion en proceso) > 51
= Calibracion sin presion de referencia (calibracion en seco) - 50
= El indicador de valor medido y el pardmetro "Nivel antes lin" muestran el valor medido.

Seleccién de nivel "En altura"
Para llevar a cabo la calibracion se introducen el valor de la densidad y dos pares de valores
correspondientes a la altura y el nivel.
= A través del pardmetro "Unidad salida": seleccione % o unidades de nivel, volumen o
masa
= Descripcion:
= Calibracion con presion de referencia (calibracion en proceso) > 55
= Calibracion sin presion de referencia (calibracién en seco) - 53
= El indicador de valor medido y el pardmetro "Nivel antes lin" muestran el valor medido.
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9.9.3  Seleccion de nivel "En presion" Calibracion sin presion de
referencia (calibracion en seco)

Ejemplo:

En este ejemplo, el volumen de un deposito se tiene que medir en litros. El volumen
maximo de 10001 (264 gal) corresponde a una presién de 400 mbar (6 psi).

El volumen minimo de O litros corresponde a una presion de O mbar, ya que la membrana
de proceso de la sonda se encuentra al principio del rango de medicion de nivel.

Prerrequisito:

= La variable medida es directamente proporcional a la presion.
= Se trata de una calibracion teorica, es decir, los valores de presion y de volumen
correspondientes al punto de calibracién inferior y al superior deben ser conocidos.

ﬂ = [os valores introducidos para "Calib. Vacio/Calibr. Lleno", "Presion vacio/Presion
lleno"y "Configurar LRV/Configurar URV" deben estar separados al menos un 1 %. Si
los valores estan demasiado cerca unos de otros, el valor es rechazado y se muestra
un mensaje. No se comprueban mads valores limite, es decir, los valores introducidos
deben ser apropiados para el mddulo del sensor y la tarea de medicion; solo asi el
equipo puede medir correctamente.

= Debido a la orientacion del equipo, se pueden producir desplazamientos de presién
en el valor medido, es decir, el valor medido cuando el depésito esta vacio o
parcialmente lleno no es cero. Para obtener informacién sobre como llevar a cabo el
ajuste de posicién, véase > B 45.

Voy L
(1] [mA]
Il 5, € 1000 F 20—
10001
] H 400 mbar 1
1.
- ol A o | | - E 4¥&
0 400 __ P 0
-1.8 B D [mbar]|
p= 3 A0017662
cm
aootesis - A Véase el paso 6 E  Véaseelpaso 11
1 Véanse los pasos 6y 7 B Véaseel paso 7 F  Véaseelpaso 12
2 Véanse los pasos 8y 9 C  Véaseelpaso 8
D  Véaseelpaso 9
1. Seleccione el modo de medicién "Nivel' mediante el pardmetro "Modo de medida".
 Ruta de menu: Ajuste - Modo de medida
A\ ADVERTENCIA
Cambiar el modo de medicion afecta al span (URV)
Esta situacion puede acabar en desbordamiento de producto.
» Siel modo de medicion cambia, es necesario comprobar la configuracion del span
(URV) en el menu de configuracion "Ajuste"y reajustarla si fuera necesario.
2. Seleccione la unidad de presion en el pardmetro "Unid. Presién"; aqui, por ejemplo,
"mbar".
= Ruta de menu: Ajuste - Unid. Presion
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3. Seleccione el modo de nivel "En presion' mediante el pardmetro "Seleccion nivel".
 Ruta de menu: Ajuste > Conf. Extendida - Nivel - Seleccién nivel

4. Seleccione una unidad de volumen mediante el pardmetro "Unidad salida”; p. ej., en
este caso"l" (litros).

~ Ruta de menu: Ajuste > Conf. Extendida - Nivel > Unidad salida

5. Seleccione la opcién "Seco" mediante el parametro "Modo calibraciéon".
L~ Ruta de menu: Ajuste - Conf. Extendida - Nivel - Modo calibracién

6. Introduzca el valor de volumen correspondiente al punto de calibracién inferior
mediante el parametro "Calib. Vacio"; p. ej., en este caso O litros.
-~ Ruta de menu: Ajuste - Conf. Extendida - Nivel - Calib. Vacio

7. Introduzca el valor de presién para el punto de calibracién inferior a través del
parametro "Presion vacio'; p. ej., en este caso "0 mbar".
= Ruta de menu: Ajuste > Conf. Extendida - Nivel - Presion vacio

8. Introduzca el valor del volumen para el punto superior de calibracién en el pardmetro
"Calibr. Lleno"; aqui, por ejemplo, "1 0001 (264 gal)".
= Ruta de menu: Ajuste > Conf. Extendida - Nivel - Calibr. Lleno

9. Introduzca el valor de presién para el punto de calibracion superior a través del
parametro "Presion lleno", p. ej., en este caso 400 mbar (6 psi).
L~ Ruta de menu: Ajuste > Conf. Extendida - Nivel - Presion lleno

10. "Ajuste densidad" contiene el ajuste de fabrica 1,0 pero se puede modificar si es

necesario. Los pares de valores introducidos de manera subsiguiente deben
corresponder a esta densidad

= Ruta de menu: Ajuste > Conf. Extendida - Nivel > Ajuste densidad
11. Ajuste el valor de volumen para el valor de corriente inferior (4 mA) mediante el
parametro "Configurar LRV" (0 1).
= Ruta de menu: Ajuste > Conf. Extendida > Salida corriente - Configurar LRV
12. Ajuste el valor de volumen para el valor de corriente superior (20 mA) a través del
parametro "Configurar URV" (10001 (264 gal)).
~ Ruta de menu: Ajuste - Conf. Extendida - Salida corriente - Configurar URV
13. Siel producto utilizado en el proceso es distinto al utilizado para la calibracion, la
nueva densidad se debe especificar en el pardmetro "Densidad proceso".
-~ Ruta de menu: Ajuste - Conf. Extendida - Nivel - Densidad - Proceso
14. Siesnecesaria una correccion de la densidad, asigne la sonda de temperatura en el
parametro 'Norm. dens. auto.". La correccién de la densidad solo es posible para el
agua. Se utiliza una curva de temperatura-densidad guardada en el equipo. Por ello,

los parametros "Ajuste densidad" (paso 10) y "Densidad proceso" (paso 13) no se usan
en este caso.

= Ruta de menu: Experto > Aplicacién - Norm.dens.auto.
El rango de medicién configurado esté ajustado para 0 ... 10001 (0 ... 264 gal).
ﬂ Para este modo de nivel estan disponibles las variables medidas %, nivel, volumen y
masa; véase "Unidad de salida' > B 99.

9.9.4  Seleccién de nivel "En presiéon" Calibracion con presion de
referencia (calibracién en proceso)

Ejemplo:

En este ejemplo, el nivel de un dep6sito se tiene que medir en "m". El nivel maximo es
3 m (9,8 ft).
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El rango de presion se deriva del nivel y la densidad del producto. En esta situacion, el
equipo ajusta el rango de presién a 0 ... +300 mbar (O ... 4,5 psi).

Prerrequisito:

= La variable medida es directamente proporcional a la presion.
= El deposito se puede llenar y vaciar.

ﬂ Los valores introducidos para "Calib. Vacio/Calibr. Lleno"y " Configurar LRV/
Configurar URV"y las presiones presentes deben estar separados al menos un 1 %. Si
los valores estan demasiado cerca unos de otros, el valor es rechazado y se muestra un
mensaje. No se comprueban otros valores limite, es decir, los valores introducidos
deben ser apropiados para el médulo del sensor y la tarea de medicion; solo asi el
equipo puede medir correctamente.

h 1,
[m] (mA
2. B 3 D 20
300 mbar
3m
1. |
0 mbar
- om A O : : - C 4 1
0 300 _ P 0
[mbar]
A0017658
nooiee - A Vease el paso 9 C  Véaseelpaso 11
1 Véase el paso 9 B Véase el paso 10 D  Véase el paso 12

2 Véaseelpaso 10

1. Lleve a cabo el "ajuste de posicién" > B 45.

2. Seleccione el modo de medicion "Nivel' mediante el pardmetro "Modo de medida".
Y~ Ruta de menu: Ajuste > Modo de medida

A ADVERTENCIA

Cambiar el modo de medicion afecta al span (URV)

Esta situacién puede acabar en desbordamiento de producto.

» Siel modo de medicién cambia, es necesario comprobar la configuracién del span
(URV) en el menu de configuracion "Ajuste"y reajustarla si fuera necesario.

3. Seleccione la unidad de presion en el parametro "Unid. Presién"; aqui, por ejemplo,
‘mbar".

= Ruta de menu: Ajuste - Unid. Presion

4. Seleccione el modo de nivel "En presién" mediante el pardmetro "Seleccion nivel".
~ Ruta de menu: Ajuste > Conf. Extendida - Nivel - Seleccién nivel.

5. Siesnecesaria una correccion de la densidad, asigne la sonda de temperatura en el
parametro "Norm. dens. auto.". La correccién de la densidad solo es posible para el

agua. Se utiliza una curva de temperatura-densidad guardada en el equipo. Por ello,

los parametros "Ajuste densidad" (paso 8) y "Densidad proceso" (paso 13) no se usan
en este caso.

~ Ruta de menu: Experto > Aplicacién > Norm.dens.auto.

6. Seleccione una unidad de nivel mediante el parametro "Unidad salida"; p. €j., en este
caso "'m".

- Ruta de menu: Ajuste > Conf. Extendida - Nivel - Unidad salida
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7. Seleccione la opcién "Humedo" mediante el pardmetro "Modo calibracion'.
 Ruta de menu: Ajuste > Conf. Extendida - Nivel - Modo calibracién

8. Sila calibracion se lleva a cabo con un producto distinto al del proceso, introduzca la
densidad del producto de calibracién en el pardmetro "Ajuste densidad".
- Ruta de menu: Ajuste > Conf. Extendida - Nivel > Ajuste densidad

ﬂ Solo se puede cambiar la densidad de proceso si la correcciéon automatica de la
densidad esta desactivada (véase el paso 5).

9. La presion hidrostatica correspondiente al punto de calibracion inferior esta presente
en el equipo; p. ej., en este caso "0 mbar". Seleccione el parametro "Calib. Vacio".
Introduzca el valor del nivel; p. ej., en este caso 0 m. Al confirmar este valor, se asigna
el valor de la presion presente como el valor del nivel inferior.

= Ruta de menu: Ajuste > Conf. Extendida - Nivel - Calib. Vacio
10. La presion hidrostatica correspondiente al punto de calibracién superior esta presente
en el equipo; p. €j., en este caso 300 mbar (4,35 psi). Seleccione el pardmetro "Calibr.

Lleno". Introduzca el valor del nivel; aqui, por ejemplo, 3 m (9,8 ft). Al confirmar este
valor, se asigna el valor de la presion presente como el valor del nivel superior.

= Ruta de menu: Ajuste > Conf. Extendida - Nivel - Calibr. Lleno
11. Use el pardmetro "Configurar LRV" para ajustar el valor de nivel para el valor de
corriente inferior (4 mA); p. €j., en este caso "0 m'".
L~ Ruta de menu: Ajuste - Conf. Extendida - Salida corriente - Configurar LRV
12. Use el pardmetro "Configurar URV" para ajustar el valor de nivel para el valor de
corriente superior (20 mA) (3 m (9,8 ft)).
- Ruta de menu: Ajuste - Conf. Extendida - Salida corriente > Configurar URV
13. Siel producto utilizado en el proceso es distinto al utilizado para la calibracién, la
nueva densidad se debe especificar en el pardmetro "Densidad proceso".
-~ Ruta de menu: Ajuste - Conf. Extendida - Nivel - Densidad proceso.

ﬂ Solo se puede cambiar la densidad de proceso si la correccion automaética de la
densidad esté desactivada (véase el paso 5).

El rango de medicion configurado esta ajustado para 0 ... 3m (0 ... 9,8 ft).

ﬂ Para este modo de nivel estan disponibles las variables medidas %, nivel, volumen y
masa; véase "Unidad de salida" - 99.

9.9.5  Seleccién de nivel "En altura" Calibracion sin presiéon de
referencia (calibracién en seco)

Ejemplo:

En este ejemplo, el volumen de un deposito se tiene que medir en litros. El volumen
maximo de 10001 (264 gal)corresponde a un nivel de 4 m (13 ft). El volumen minimo de
0 litros corresponde a un nivel de 0 m, ya que la membrana de proceso de la sonda se
encuentra al principio del rango de medicion de nivel.
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Prerrequisito:

= La variable medida es directamente proporcional a la presion.
= Se trata de una calibracion teorica, es decir, los valores de altura y de volumen
correspondientes al punto de calibracion inferior y al superior deben ser conocidos.

ﬂ = Los valores introducidos para "Calib. Vacio/Calibr. Lleno", "Altura vacio/Altura lleno"
y "Configurar LRV/Configurar URV" deben estar separados al menos un 1 %. Si los
valores estan demasiado cerca unos de otros, el valor es rechazado y se muestra un
mensaje. No se comprueban otros valores limite, es decir, los valores introducidos
deben ser apropiados para el médulo del sensor y la tarea de medicién; solo asi el
equipo puede medir correctamente.

= Debido a la orientacion del equipo, se pueden producir desplazamientos de presién
en el valor medido, es decir, el valor medido cuando el depésito esta vacio o
parcialmente lleno no es cero. Para obtener informacién sobre como llevar a cabo el
ajuste de posicién, véase > B 45.

\Y I
2 — i
W (1] (mA]

. D 1000 G 20—
2 A .
10001 p=1—
i 4 cm
— = == 4m
i 1 Lo P
1. p-g
RRED : B | | - F 48—+
3 0 4 h 0
oo 18 C E [m]
3
Cm A0017666
A0IRT A Véase el paso 12 F  Véaseelpaso 13
1 Véanse los pasos 10y 11 B Véaseelpaso 8 G  Véase el paso 14
2 Véanse los pasos 13y 14 C  Véaseelpaso 9
3 Véaseelpaso 12 D  Véaseelpaso 10
E  Véaseelpaso 11

1. Seleccione el modo de medicién "Nivel' mediante el pardmetro "Modo de medida".
L~ Ruta de menu: Ajuste > Modo de medida

A ADVERTENCIA

Cambiar el modo de medicion afecta al span (URV)

Esta situacién puede acabar en desbordamiento de producto.

» Siel modo de medicién cambia, es necesario comprobar la configuracién del span
(URV) en el menu de configuracion "Ajuste"y reajustarla si fuera necesario.

2. Seleccione la unidad de presion en el pardmetro "Unid. Presion"; aqui, por ejemplo,
‘mbar".
-~ Ruta de menu: Ajuste - Unid. Presion

3. Seleccione el modo de nivel "En altura" mediante el parametro "Seleccion nivel".
 Ruta de menu: Ajuste > Conf. Extendida - Nivel - Seleccién nivel.

4. Siesnecesaria una correcciéon de la densidad, asigne la sonda de temperatura en el
parametro "Norm. dens. auto.".

~ Ruta de menu: Ajuste > Conf. Extendida - Nivel - Seleccién nivel.
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10.
11.
12.
13.
14.
15.

16.

Seleccione una unidad de volumen mediante el parametro "Unidad salida’; p. €j., en
este caso 'l (litros). La correccion de la densidad solo es posible para el agua. Se
utiliza una curva de temperatura-densidad guardada en el equipo. Por ello, los
parametros "Ajuste densidad" (paso 12) y "Densidad proceso" (paso 15) no se usan en
este caso.

~ Ruta de menu: Ajuste > Conf. Extendida - Nivel > Unidad salida

Seleccione una unidad de volumen mediante el pardmetro "Unidad salida"; p. €j., en
este caso"l" (litros).

~ Ruta de menu: Ajuste > Conf. Extendida - Nivel > Unidad salida

Seleccione una unidad de nivel mediante el parametro "Unidad altura”; p. €j., en este

caso "'m".
- Ruta de menu: Ajuste - Conf. Extendida - Nivel - Unidad altura

Seleccione la opcién "Seco" mediante el parametro "Modo calibracion”.

-~ Ruta de menu: Ajuste > Conf. Extendida - Nivel - Modo calibracion
Introduzca el valor de volumen correspondiente al punto de calibracion inferior
mediante el parametro "Calib. Vacio"; p. €j., en este caso O litros.

-~ Ruta de menu: Ajuste - Conf. Extendida - Nivel - Calib. Vacio

Introduzca el valor de altura para el punto de calibracion inferior a través del
parametro "Altura vacio'; p. €j., en este caso "0 m".

= Ruta de menu: Ajuste > Conf. Extendida > Nivel > Altura vacio
Introduzca el valor del volumen para el punto superior de calibracion en el pardmetro
"Calibr. Lleno"; aqui, por ejemplo, "1 000 1 (264 gal)".

= Ruta de menu: Ajuste - Conf. Extendida - Nivel - Calibr. Lleno

Introduzca el valor de altura para el punto de calibracién superior a través del
parametro "Altura lleno"; p. €j., en este caso "4 m (13 ft)".

“~ Ruta de menu: Ajuste > Conf. Extendida - Nivel - Altura lleno

Introduzca la densidad del producto mediante el parametro "Ajuste densidad”; p. e€j.,
en este caso "1 g/cm® (1 SGU).

= Ruta de menu: Ajuste > Conf. Extendida - Nivel > Ajuste densidad

Ajuste el valor de volumen para el valor de corriente inferior (4 mA) a través del
parametro "Configurar LRV" (0 1).

-~ Ruta de menu: Ajuste - Conf. Extendida - Salida corriente - Configurar LRV
Ajuste el valor de volumen para el valor de corriente superior (20 mA) a través del
parédmetro "Configurar URV" (10001 (264 gal)).

-~ Ruta de menu: Ajuste - Conf. Extendida - Salida corriente - Configurar URV
Si el producto utilizado en el proceso es distinto al utilizado para la calibracioén, la
nueva densidad se debe especificar en el pardmetro "‘Densidad proceso".

= Ruta de menu: Ajuste > Conf. Extendida - Nivel - Densidad proceso

Solo se puede cambiar la densidad de proceso si la correccién automatica de la
densidad esta desactivada (véase el paso 4).

El rango de medicién configurado esta ajustado para 0 ... 10001 (0 ... 264 gal).

Para este modo de nivel estan disponibles las variables medidas %, nivel, volumen y
masa; véase "Unidad de salida" -> 99.

9.9.6  Seleccion de nivel "En altura" Calibraciéon con presion de

Endress+Hauser

referencia (calibracién en proceso)
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Ejemplo:

En este ejemplo, el volumen de un deposito se tiene que medir en litros. El volumen
maximo de 10001 (264 gal) corresponde a un nivel de 4 m (13 ft).

El volumen minimo de O litros corresponde a un nivel de 0 m, ya que la membrana de
proceso de la sonda se encuentra al principio del rango de medicién de nivel. La densidad
del producto es de 1 g/cm3 (1 SGU).

Prerrequisito:

= La variable medida es directamente proporcional a la presion.
= El depésito se puede llenar y vaciar.

ﬂ Los valores introducidos para "Calib. Vacio/Calibr. Lleno"y "Configurar LRV/Configurar
URV"y las presiones presentes deben estar separados al menos un 1% . Si los valores
estan demasiado cerca unos de otros, el valor es rechazado y se muestra un mensaje.
No se comprueban otros valores limite, es decir, los valores introducidos deben ser
apropiados para el médulo del sensor y la tarea de medicion; solo asi el equipo puede
medir correctamente.

W v A L‘
2. D 1000 p=1-2_ 6 20{—
cm
10001
—— | — 4m
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| L g
0l g 0 : : > F 4 &+

0 0 400 0
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cm’
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i e A Véaseelpaso 11 F V?ase
1 Ve?ase el paso 9 B Véase el paso 9 G  Véase
2 Ve’ase elpaso 10 C  Véaseelpaso 9
3 Veéaseelpaso 11 D  Véaseelpaso 10
E  Véaseelpaso 10

1. Lleve a cabo el "ajuste de posicion" > B 45.

2. Seleccione el modo de medicion "Nivel' mediante el parametro "Modo de medida".
 Ruta de menu: Ajuste - Modo de medida

A\ ADVERTENCIA

Cambiar el modo de medicion afecta al span (URV)

Esta situacion puede acabar en desbordamiento de producto.

» Siel modo de medicion cambia, es necesario comprobar la configuracion del span
(URV) en el menu de configuracion "Ajuste"y reajustarla si fuera necesario.

3. Seleccione el modo de nivel "En altura" mediante el parametro "Seleccién nivel".
"= Ruta de menu: Ajuste > Conf. Extendida - Nivel - Seleccién nivel.

4. Siesnecesaria una correccién de la densidad, asigne la sonda de temperatura en el
pardmetro "Norm. dens. auto.". La correccién de la densidad solo es posible para el
agua. Se utiliza una curva de temperatura-densidad guardada en el equipo. Por ello,

los parametros "Ajuste densidad" (paso 11) y "Densidad proceso" (paso 14) no se usan
en este caso.

= Ruta de menu: Experto > Aplicacién > Norm.dens.auto.
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5. Seleccione la unidad de presion en el pardmetro "Unid. Presién'; aqui, por ejemplo,
"‘mbar".

L~ Ruta de menu: Ajuste > Unid. Presion

6. Seleccione una unidad de volumen mediante el pardmetro "Unidad salida"; p. €j., en
este caso"l" (litros).
~ Ruta de menu: Ajuste > Conf. Extendida - Nivel > Unidad salida

7. Seleccione una unidad de altura mediante el pardmetro "Unidad altura”; p .ej., en este

caso "'m".
= Ruta de menu: Ajuste > Conf. Extendida - Nivel - Unidad altura

8. Seleccione la opcién "Humedo" mediante el parametro "Modo calibraciéon'.
-~ Ruta de menu: Ajuste > Conf. Extendida - Nivel - Modo calibracion

9. La presién hidrostatica correspondiente al punto de calibracion inferior esta presente
en el equipo; p. ej., en este caso "0 mbar". Introduzca el valor de volumen

correspondiente al punto de calibracién inferior mediante el parametro "Calib. Vacio";
p. €j., en este caso "0 litros".

L~ Ruta de menu: Ajuste > Conf. Extendida - Nivel - Calib. Vacio
10. La presion hidrostatica correspondiente al punto de calibracién superior esta presente
en el equipo; p. €j., en este caso "400 mbar (6 psi)". Introduzca el valor de volumen

para el punto de calibracién superior a través del parametro "Calibr. Lleno'; p. €j., en
este caso "1 0001 (264 gal)".

= Ruta de menu: Ajuste - Conf. Extendida - Nivel - Calibr. Lleno
11. Sila calibracion se lleva a cabo con un producto distinto al del proceso, introduzca la

densidad del producto de calibracién en el pardmetro "Ajuste densidad"P. ej., en este
caso 1 g/cm? (1 SGU).

- Ruta de menu: Ajuste > Conf. Extendida - Nivel > Ajuste densidad

ﬂ Solo se puede cambiar la densidad de proceso si la correccion automaética de la
densidad esta desactivada (véase el paso 4).

12. Ajuste el valor de volumen para el valor de corriente inferior (4 mA) a través del
parametro "Configurar LRV" (0 1).

-~ Ruta de menu: Ajuste - Conf. Extendida - Salida corriente - Configurar LRV

13. Ajuste el valor de volumen para el valor de corriente superior (20 mA) a través del
parametro "Configurar URV" (10001 (264 gal)).

-~ Ruta de menu: Ajuste - Conf. Extendida - Salida corriente - Configurar URV

14. Siel producto utilizado en el proceso es distinto al utilizado para la calibracion, la
nueva densidad se debe especificar en el pardmetro "‘Densidad proceso".

L~ Ruta de menu: Ajuste - Conf. Extendida - Nivel - Densidad proceso.

ﬂ Solo se puede cambiar la densidad de proceso si la correccion automaética de la
densidad esta desactivada (véase el paso 4).

El rango de medicién configurado estd ajustado para 0 ... 10001 (0 ... 264 gal).
ﬂ Para este modo de nivel estan disponibles las variables medidas %, nivel, volumen y

masa; véase "Unidad de salida" -> 99.

9.9.7  Calibracién con depdsito parcialmente lleno (calibracién en
proceso)

Ejemplo:

Este ejemplo describe una calibracion en proceso para situaciones en las que no es posible
vaciar el deposito y luego llenarlo hasta el 100 %.
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Durante esta calibracion en proceso se usa un nivel de 20 % como punto de calibracion
para "Vacio"y un nivel de "25 %" como punto de calibracion para "Lleno".

La calibracion se amplia posteriormente hasta O ... 100 % y el valor inferior del rango
(LRV)/valor superior del rango (URV) se adaptan en consecuencia.

Prerrequisito:

= El valor predeterminado en el modo de nivel para el modo de calibracién es "Humedo".
= Este valor se puede configurar: Ruta de menu: Ajuste > Conf. Extendida - Nivel - Modo

calibracion

A0018841
1  Véaseel paso 2
2 Véaseelpaso 3

1. Seleccione el modo de medicién "Nivel' mediante el pardmetro "Modo de medida".
Y~ Ruta de menu: Ajuste > Modo de medida

A ADVERTENCIA

Cambiar el modo de medicion afecta al span (URV)

Esta situacién puede acabar en desbordamiento de producto.

» Siel modo de medicién cambia, es necesario comprobar la configuracién del span
(URV) en el menu de configuracion "Ajuste"y reajustarla si fuera necesario.

2. Ajuste el valor para "Calib. Vacio" con la presién diferencial correspondiente al nivel,
p- €j., 20 %
= Ruta de menu: Ajuste > Conf. Extendida - Nivel - Calib. Vacio

3. Ajuste el valor para "Calibr. Lleno" con la presién diferencial correspondiente al nivel,
p- €j., 25 %

 Ruta de menu: Ajuste > Conf. Extendida - Nivel - Calibr. Lleno
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Los valores de presion cuando el depésito esta lleno o vacio se miden
automaéaticamente durante el ajuste. Asi como el transmisor establece de modo
automatico los valores de presién que se adaptan mejor a los pardmetros "Calib.
Vacio"y "Calibr. Lleno" a la presion minima y maxima que activa la corriente de salida,
los valores del rango minimo (URV) y maximo (LRV) correctos han de establecerse a
mano.

Si el producto utilizado en el proceso es distinto al utilizado para la calibracion, la

nueva densidad se debe especificar en el parametro "Densidad proceso". En este

caso es preciso introducir las distintas densidades a través de la ruta de menu

siguiente:

= Ajuste - Conf. Extendida - Nivel - Ajuste densidad (034) (p. ej., 1,0 kg/11,0 kg/1
para el agua)

= Ajuste - Conf. Extendida - Nivel - Densidad proceso (035) (p. €j., 0,8 kg/1 para el
aceite)

9.9.8 Medicién de nivel con sonda de presién absoluta y sefial de

presion externa (presion diferencial eléctrica)

Ejemplo:

En este ejemplo, un Waterpilot FMX21 y un M Cerabar (cada uno con una célula de
medicién de presion absoluta) se conectan a través de un bus de comunicacién comun. Asi,
el nivel se puede medir en un pozo profundo con compensacion simultanea del efecto de la
presién atmosférica.

@ Endress+Hauser 5] @)

Uil W N =

A0018821

Fieldgate FXA520

Conector Multidrop FXN520

Caja de terminales (se puede pedir como accesorio)
Presion absoluta Cerabar M (nivel)

Presion absoluta Waterpilot (presion)
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Ajuste del nivel del sensor (Waterpilot)

1. Seleccione el modo de medicion "Presion' en el parametro "Modo de medida".
~ Ruta de menu: Ajuste > Modo de medida

A\ ADVERTENCIA

Cambiar el modo de mediciéon afecta al span (URV)

Esta situacion puede acabar en desbordamiento de producto.

» Siel modo de medicién cambia, es necesario comprobar la configuracion del span
(URV) en el menu de configuracion "Ajuste"y reajustarla si fuera necesario.

2. Seleccione la unidad de presion en el pardmetro "Unid. Presién"; aqui, por ejemplo,
"mbar".

Y~ Ruta de menu: Ajuste - Unid. Presién
El sensor no esta presurizado; lleve a cabo un ajuste de posicién > B 45

4. Active el modo de rafaga mediante el pardmetro "Modo Burst".
- Ruta de menu: Experto > Comunicacién - Config. HART

5. Ajuste la corriente de salida a "Fijo" 4 mA a través del pardmetro "Modo corriente".
“~ Ruta de menu: Experto - Comunicacion > Config. HART
6. A través del pardmetro 'Direccién de bus', ajuste una direcciéon distinta de "0", p. €j., la

direcciéon de bus = 1. (Maestro HART 5.0: rango O ... 15, donde la direccién ="0"
efectiia una llamada al ajuste "Sefialacion"; maestro HART 6.0: rango O ... 63)

“= Ruta de menu: Experto - Comunicacion > Config. HART

Ajuste del nivel del sensor (Cerabar)

1. Seleccione el modo de medicion "Nivel' mediante el pardmetro "Modo de medida".
= Ruta de menu: Ajuste - Modo de medida

A ADVERTENCIA

Cambiar el modo de medicién afecta al span (URV)

Esta situacién puede acabar en desbordamiento de producto.

» Siel modo de medicién cambia, es necesario comprobar la configuracién del span
(URV) en el menu de configuracion "Ajuste"y reajustarla si fuera necesario.

2. Seleccione la unidad de presion en el parametro "Unid. Presién"; aqui, por ejemplo,
‘mbar”.

t~ Ruta de menu: Ajuste - Unid. Presion
El sensor no esta presurizado; lleve a cabo un ajuste de posiciéon > B 45

4. Ajuste la corriente de salida a "Fijo" 4 mA a través del pardmetro "Modo corriente".
 Ruta de menu: Experto - Comunicacién > Config. HART
5. A través del parametro "Direccién de bus', ajuste una direccion distinta de "0", p. €j., la

direccion de bus = 2. (Maestro HART 5.0: rango O ... 15, donde la direccion ="0"
efectiia una llamada al ajuste "Sefialacion"; maestro HART 6.0: rango O ... 63)

Y~ Ruta de menu: Experto - Comunicacién - Config. HART

6. Active la lectura de un valor enviado externamente en modo de rafaga a través del
parametro "Electr. Delta P".

“ Ruta de menu: Experto - Aplicacion
7. Lleve a cabo el ajuste de nivel (en himedo o en seco)

Resultado: El valor medido entregado por el sensor de presiéon atmosférica es igual al nivel
en el pozo profundo (sefial diferencial) y se puede leer mediante una solicitud HART para
la direccion del sensor de presién atmosférica.
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= No estd permitido invertir la asignacion de los puntos de medicién a la direccién de
comunicacion.

= El valor medido del equipo transmisor (mediante réfaga) siempre debe ser mayor que el
valor medido del equipo receptor (mediante el modo "Electr. Delta P").

= Los ajustes que impliquen un offset en los valores de presion (p. €j., ajuste de posiciéon o
compensacion) siempre deben ser adecuados para el sensor individual y su orientacién,
con independencia de la aplicacién "Electr. Delta P".

= [os demaés ajustes tienen como resultado un uso no admisible del modo "Electr. Delta P'y
pueden dar lugar a valores medidos incorrectos.

9.10 Compensaciéon automatica de la densidad

9.10.1 Compensacion automatica de la densidad con la temperatura
del sensor medida internamente

Ejemplo:

En este ejemplo, el equipo se usa para la medicién de nivel en agua. El cambio en la
densidad del agua provocado por los cambios de temperatura se tiene en cuenta
automaticamente en la sefial de nivel a través de la activacion de la compensacion
automatica de densidad.

r—
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A0018822

1 Maestro HART, p. ej., PLC (controlador légico programable)
2 Equipo

Ajuste del equipo para la medicién de nivel

1. Seleccione el modo de medicién "Nivel' mediante el parametro "Modo de medida".
L~ Ruta de menu: Ajuste » Modo de medida

A\ ADVERTENCIA

Cambiar el modo de medicién afecta al span (URV)

Esta situacién puede acabar en desbordamiento de producto.

» Siel modo de medicién cambia, es necesario comprobar la configuracién del span
(URV) en el menu de configuracion "Ajuste"y reajustarla si fuera necesario.

2. Seleccione la unidad de presién en el pardmetro "Unid. Presion”; aqui, por ejemplo,
"'mbar".

L~ Ruta de menu: Ajuste - Unid. Presion
El sensor no esta presurizado; lleve a cabo un ajuste de posiciéon > B 45

4. Configure el pardmetro "Norm. dens. auto." a Sensor Temperatura.
= Ruta de menu: Experto > Aplicacién
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5. Lleve a cabo el ajuste de nivel (en humedo o en seco)

El valor medido entregado por el equipo corresponde al nivel del pozo profundo corregido
por medio de la linea caracteristica de densidad del agua.

9.10.2 Compensaciéon automatica de la densidad utilizando un Pt100
integrado para el calculo en un maestro HART adecuado (p.
ej., PLC)

Ejemplo:

En este ejemplo, el equipo con un Pt100 integrado se conecta a través del bus de
comunicacién comun con cualquier transmisor de temperatura para cabezal que cuente
con comunicacion HART (p. ej., TMT72). La sefial de temperatura y de presion es
transmitida al maestro HART (p. €j., PLC), que puede generar un valor de nivel corregido
usando una tabla de linealizacién quardada o una funcién de densidad (del producto
elegido). De este modo se pueden generar una sefial de presion y una sefial de temperatura
con una funcién de densidad escogida para compensar un determinado nivel.

1 HIE
I 77\
7 [\
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A0018763
Maestro HART, PLC (controlador l6gico programable)
Conector Multidrop FXN520
Transmisor de temperatura TMT72
Equipo

W N =

Ajuste del equipo para la medicién de nivel

1. Seleccione el modo de medicion "Nivel' mediante el pardmetro "Modo de medida".
 Ruta de menu: Ajuste - Modo de medida

A\ ADVERTENCIA

Cambiar el modo de medicion afecta al span (URV)

Esta situacion puede acabar en desbordamiento de producto.

» Siel modo de medicion cambia, es necesario comprobar la configuracion del span
(URV) en el menu de configuracion "Ajuste"y reajustarla si fuera necesario.

2. Seleccione la unidad de presion en el parametro "Unid. Presién"; aqui, por ejemplo,
"mbar".

= Ruta de menu: Ajuste - Unid. Presion
El sensor no esta presurizado; lleve a cabo un ajuste de posicién > B 45

4. Ajuste la corriente de salida a "Fijo" 4 mA a través del pardmetro "Modo corriente".
“~ Ruta de menu: Experto - Comunicacion—> Config. HART

5. Lleve a cabo el ajuste de nivel (en humedo o en seco)
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6. A través del pardmetro 'Direccion de bus', ajuste una direccion distinta de "0, p. ej., la
direccion de bus = 1. (Maestro HART 5.0: rango O ... 15, donde la direccion ="0"
efectlia una llamada al ajuste "Sefialacion"; maestro HART 6.0: rango O ... 63)

= Ruta de menu: Experto » Comunicacién-> Config. HART

ﬂ La corriente de salida del transmisor de temperatura para cabezal empleado también
debe estar ajustada a "Fijo"y contar con una direccién HART distinta de cero (p. €j.,
direccion = 2).

» Active el modo de rafaga mediante el pardmetro "Modo Burst"
= Ruta de menu: Experto - Comunicaciéon—~> Config. HART

Mediante el equilibrado de la sefial de presion y la sefial de temperatura en un maestro
HART adecuado (p. €j., PLC), el uso de una funcion de densidad idénea permite determinar
un valor de nivel corregido para cualquier producto.

9.10.3 Compensaciéon automatica de la densidad usando una seiial de
temperatura externa para el calculo en el equipo

Ejemplo:

En este ejemplo, el equipo con un Pt100 integrado se conecta a través del bus de
comunicacién comun con un transmisor de temperatura que cumpla HART. Con esta
opcion, la sefial del Pt100 es evaluada con un transmisor de temperatura para cabezal que
cumple HART (min. HART 5.0) y que es compatible con el modo de rafaga. El cambio en la
densidad del agua provocado por los cambios de temperatura se tiene en cuenta
automaéaticamente en la sefial de nivel a través de la activacion de la compensacion
automatica de densidad.

A0018764

Fieldgate FXA520

Conector Multidrop FXN520

Transmisor de temperatura compatible con HART (p. ej., TMT82)
Equipo

BNW N =

Configuracién del transmisor de temperatura para cabezal que cumpla HART (min. HART
5.0) con funcién de rafaga

La corriente de salida del transmisor de temperatura usado se tiene que ajustar a "Fijo"y se
debe ajustar una direccion HART distinta de cero (p. ej., direccién = 1). Sequidamente se
debe activar la funcion de rafaga con el comando HART 1. Este paso se debe llevar a cabo
antes del procedimiento descrito a continuacién a fin de evitar que se emita un error de
entrada HART del equipo durante la puesta en marcha.

1. Seleccione el modo de medicion "Nivel" mediante el pardmetro "Modo de medida".
L~ Ruta de menu: Ajuste > Modo de medida

A\ ADVERTENCIA

Cambiar el modo de medicién afecta al span (URV)

Esta situacion puede acabar en desbordamiento de producto.

» Siel modo de medicién cambia, es necesario comprobar la configuracién del span
(URV) en el menu de configuracion "Ajuste"y reajustarla si fuera necesario.
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2. Seleccione la unidad de presion en el parametro "Unid. Presién"; aqui, por ejemplo,
"‘mbar".

= Ruta de menu: Ajuste - Unid. Presion
El sensor no esta presurizado; lleve a cabo un ajuste de posiciéon > B 45

4. Configure el pardmetro "Norm. dens. auto." a "Valor externo".
= Ruta de menu: Experto > Aplicacién

5. Lleve a cabo el ajuste de nivel (en humedo o en seco)
Resultado: El valor medido entregado por el Waterpilot corresponde al nivel del pozo
profundo corregido por medio de la linea caracteristica de densidad del agua.

El transmisor de temperatura para cabezal TMT72 no es valido para esta
configuracion.

9.11 Linealizacion

9.11.1 Entrada semiautomatica de una tabla de linealizacion

Ejemplo:

En este ejemplo, el volumen de un depésito con salida conica se debe medir en m3.

Prerrequisito:

= E] depdsito se puede llenar y vaciar. La caracteristica de linealizaciéon debe aumentar o
disminuir de forma continua.

= Se ha seleccionado el modo de medicion "Nivel".

= Se ha llevado a cabo una calibracién de nivel.

= Para obtener una descripcion de los pardmetros mencionados, véase la seccién
‘Descripcion de los parametros del equipo’ > B 91.

A ADVERTENCIA

Cambiar el modo de medicién afecta al span (URV)

Esta situacién puede acabar en desbordamiento de producto.

» Siel modo de medicién cambia, es necesario comprobar la configuracién del span
(URV) en el menu de configuracion "Ajuste"y reajustarla si fuera necesario.
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A0031098

1. Seleccione la opcién "Entrada semiautomaética" mediante el pardmetro "Modo lin.".
= Ruta de menu: Ajuste > Conf. Extendida - Linealizaciéon - Modo lin.

Endress+Hauser



Waterpilot FMX21

Puesta en marcha

Endress+Hauser

2. A través del parametro, seleccione "Unid. tras lin.", p. ej., m3.
-~ Ruta de menu: Ajuste - Conf. Extendida - Linealizaciéon - Unid. tras lin.

Llene el depésito hasta la altura del punto 1.°.

4. Las opciones disponibles son las siguientes:
Y Introduzca el namero del punto en la tabla usando el pardmetro "Num. Linea", p.
ej., 1.
Ruta de menu: Ajuste > Conf. Extendida - Linealizacién - Num. Linea
El nivel de corriente se muestra mediante el pardmetro "Valor X"
Ruta de menu: Ajuste - Conf. Extendida - Linealizacién - X-val
Use el parametro "Valor Y" para introducir el correspondiente valor de volumen, p.
ej., en este caso 0 m?, y confirme el valor.
Ruta de menu: Ajuste - Conf. Extendida - Linealizacién - Y-val

5. Para introducir otro punto en la tabla, llene mas el deposito y seleccione la opcién
'‘Punto siguiente" en el parametro "Editar tabla". Introduzca el punto siguiente tal como
se describe en el paso 4.

L~ Ruta de menu: Ajuste - Conf. Extendida - Linealizacién - Editar tabla

6. Una vez introducidos todos los puntos en la tabla, seleccione la opcion "Activar tabla"
mediante el pardmetro "Modo lin.".

= Ruta de menu: Ajuste > Conf. Extendida - Linealizacién - Modo lin.

Se muestra el valor medido después de la linealizacién.

ﬂ = Mensaje de error F510 "Linealizacion"y corriente de alarma mientras se introduce la

tabla y hasta que esta se active.

= El valor inferior del rango (= 4 mA) esté definido por el punto més pequefio de la
tabla.
El valor superior del rango (= 20 mA) esté definido por el punto mas grande de la
tabla.

= La asignacion de los valores de volumen/masa a los valores de corriente se puede
cambiar mediante los parametros "Configurar LRV"y "Configurar URV".

9.11.2 Introduccion manual de una tabla de linealizacion

Ejemplo:

En este ejemplo, el volumen de un deposito con salida conica se debe medir en m3.

Prerrequisito:

= Se trata de una calibracién teérica, es decir, los puntos de la tabla de linealizacién son
conocidos.

= Se ha seleccionado el modo de medicién "Nivel".

= Se ha llevado a cabo una calibracién de nivel.

= La caracteristica de linealizaciéon debe aumentar o disminuir de forma continua.

= Para obtener una descripcién de los pardmetros mencionados, véase la seccién
'Descripcién de los parametros del equipo” > B 91.

A\ ADVERTENCIA

Cambiar el modo de medicién afecta al span (URV)

Esta situacion puede acabar en desbordamiento de producto.

» Siel modo de medicion cambia, es necesario comprobar la configuracién del span
(URV) en el menu de configuracion "Ajuste"y reajustarla si fuera necesario.
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1. Seleccione la opcién "Entrada manual’ en el pardmetro "Modo lin.".
= Ruta de menu: Ajuste > Conf. Extendida - Linealizaciéon - Modo lin.

2. A través del parametro, seleccione "Unid. tras lin.", p. ej., m3.
= Ruta de menu: Ajuste > Conf. Extendida - Linealizacién - Unid. tras lin.

3. Las opciones disponibles son las siguientes:
Y Introduzca el ndmero del punto en la tabla usando el pardmetro "Num. Linea", p.
ej., 1.
Ruta de menu: Ajuste - Conf. Extendida - Linealizacién > Num. Linea

El nivel se introduce a través del parametro "Valor X" p. ej., en este caso O m.
Confirme la entrada.

Ruta de menu: Ajuste - Conf. Extendida - Linealizacién - X-val

Use el parametro "Valor Y" para introducir el correspondiente valor de volumen, p.
ej., en este caso 0 m?, y confirme el valor.

Ruta de menu: Ajuste > Conf. Extendida - Linealizacién - Y-val

4. Para introducir otro punto en la tabla, seleccione la opcion "Punto siguiente" en el
parametro "Editar tabla". Introduzca el punto siguiente tal como se describe en el paso
3.

L~ Ruta de menu: Ajuste - Conf. Extendida - Linealizacion - Editar tabla

5. Una vez introducidos todos los puntos en la tabla, seleccione la opcién "Activar tabla"
mediante el pardmetro "Modo lin.".

Y~ Ruta de menu: Ajuste - Conf. Extendida - Linealizacién - Modo lin.

Se muestra el valor medido después de la linealizacién.

ﬂ = Mensaje de error F510 "Linealizacion"y corriente de alarma mientras se introduce la
tabla y hasta que esta se active.

= Mensaje de error F511/F512 "Linealizacién"y corriente de alarma mientras la tabla
de linealizacién tenga menos de 2 puntos.

= El valor inferior del rango (= 4 mA) esté definido por el punto mas pequefio de la
tabla.
El valor superior del rango (= 20 mA) esté definido por el punto mas grande de la
tabla.

= La asignacion de los valores de volumen/masa a los valores de corriente se puede
cambiar mediante los parametros "Configurar LRV"y "Configurar URV".
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9.12 Introduccion manual de una tabla de linealizacion a
través del software de configuracion

El uso de un software de configuraciéon basado en la tecnologia FDT (p. €j., FieldCare)
permite introducir la linealizacién por medio de un médulo disefiado especialmente para
este fin. Asi se obtiene una visién general de la linealizacién seleccionada, incluso durante
la introduccién. Ademas, se pueden configurar diferentes formas de depésitos en FieldCare
(menu "Device operation" - "Device functions" - "Additional functions' - "Linearization
table").

ﬂ La tabla de linealizacién también se puede introducir manualmente punto por punto
en el ment del software de configuracion (véase la seccion > B 91).

9.13 Copia de seguridad o duplicado de los datos del
equipo

Con un software de configuracién basado en la tecnologia FDT (p. €j., FieldCare),

dispone de las siguientes opciones:

» Almacenamiento/recuperacién de datos de configuracion.

= Duplicado de parametros del equipo.

= Transferencia de todos los pardmetros relevantes en caso de sustitucién de los moédulos
electroénicos.

Utilice para ello los pardmetros siguientes:

Descarg. Selec. (solo visible en FieldCare)

Navegacion
Permiso de escritura
Descripcion

Prerrequisito

Opciones

Ajuste de fabrica

Endress+Hauser

Experto - Sistema > Gestién - Descarg. Selec.
Operador/Mantenimiento/Experto
Seleccién de paquetes de datos para la funcién de carga/descarga en Fieldcare y PDM.

Microinterruptor ajustado a "SW"y "Amortiguacion” ajustado a "on". Si lleva a cabo la
descarga con el ajuste de fabrica "Configuration copy", se descargan todos los parametros
necesarios para una medicién. La funcionalidad del ajuste "Electronics replace" estd
reservada para el personal de servicios de Endress+Hauser y solo es accesible si se
introduce el cédigo de acceso correcto del equipo.

s Configuration copy: Esta opcién sobrescribe los pardmetros de la configuracion general,
excepto la informacion relativa a numero de serie, numero de pedido, calibracién, ajuste
de posicion, aplicacion y etiqueta (TAG).

= Device replacement: Esta opcion sobrescribe los parametros de la configuracién general,
excepto el numero de serie, el numero de pedido, la calibracion y el ajuste de posicién.

s FElectronics replace: Esta opcion sobrescribe los pardmetros de la configuracién general.

Configuration copy
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9.14 Configuracion y ajuste a través del RIA15
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®

7 Elementos de indicacién y operacion del indicador de procesos

Simbolo: menu de configuracién deshabilitado

Simbolo: error

Simbolo: advertencia

Simbolo: comunicacién HART activa

Teclas de configuracion "', "+', "E"

Indicador de 14 segmentos para unidad/etiqueta (TAG)

Grdfico de barra con indicadores para valores por debajo o por encima del rango

Indicador de 7 segmentos y 5 digitos para valor medido, altura de digito de 17 mm (0,67 in)

O NN =

El equipo se maneja por medio de tres teclas de configuracién situadas en el frontal de la
caja. La configuracién del equipo se puede deshabilitar mediante un cédigo de usuario de 4
digitos. Si la configuracién esté deshabilitada, en el indicador aparece un simbolo con
forma de candado cuando se selecciona un parametro de configuracién.

Tecla "Enter"; para abrir el ment de configuracién, confirmar la seleccién/configuracién de
pardmetros en el menu de configuracion

@,

Seleccion y ajuste/modificacion de valores en el menu de configuracion; si se pulsan a la
vez las teclas "-"y "+', el usuario retrocede un nivel de mend. El valor configurado no se
guarda.

9.14.1 Funciones de configuracién

Las funciones de operacién de la unidad de indicaciéon estén divididas en los ments
siguientes. Los pardmetros y ajustes individuales estan descritos en la seccién "Puesta en
marcha".

Si el menu de configuracién esta deshabilitado mediante un cédigo de usuario, los
menus y parametros individuales se pueden visualizar pero no modificarse. Para
cambiar un pardmetro se debe introducir el codigo de usuario. Dado que la unidad
indicadora solo puede mostrar digitos en el indicador de 7 segmentos y caracteres no
alfanumeéricos, el procedimiento es diferente para los pardmetros numéricos y los
parametros de texto. Si la posicién operativa solo contiene como pardmetros nimeros,
se muestra en el indicador de 14 segmentos y el parametro configurado se muestra en
el indicador de 7 segmentos. Para editarlos, pulse el boton "E' sequido del cédigo de
usuario. Si la posicioén operativa contiene pardmetros de texto, inicialmente solo se
muestra la posicion operativa en el indicador de 14 segmentos. Si se vuelve a pulsar el
botén "E', el parametro configurado se muestra en el indicador de 14 segmentos. Para
editar, pulse el boton "+' sequido del cédigo de usuario.

= Ajuste (SETUP)
Ajustes béasicos del equipo
= Diagndstico (DIAG)
Informacion del equipo, indicacion de mensajes de error
= Experto (EXPRT)
Ajustes de experto para la configuracién del equipo. El menu Experto esta protegido
contra la edicién mediante un codigo de acceso (predeterminado 0000).
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9.14.2 Modos operativos

Es posible utilizar el indicador de procesos en dos modos de operacién diferentes:

= Modo de 4 ... 20 mA:
En este modo operativo, el indicador de proceso se integra en el bucle de corriente de
4 ... 20 mA y mide la corriente transmitida. La variable calculada basada en el valor de
corriente y los limites del rango se muestra en forma digital en el indicador LCD de 5
digitos. Ademas, se puede mostrar la unidad asociada y un grafico de barra.

= Modo HART:
La unidad de indicacion se alimenta mediante el lazo de corriente.
Es posible ajustar el equipo en el menu "Nivel" (véase la matriz operativa). El valor
medido mostrado corresponde al nivel medido.
La comunicacion HART funciona segun el principio maestro/esclavo.

Para obtener informacién adicional, véase BAO1170K.

9.14.3 Matriz operativa

Después del encendido:

» Pulse la tecla [©) dos veces
- El menu "Nivel' pasa a estar disponible

Usando la matriz operativa siguiente se puede ajustar un indicador en porcentaje. Para
ello, seleccione el pardmetro "Modo" => 4-20 y el pardmetro "Unidad" =>%

ﬂ El menu LEVEL solo est4 visible si el RIA15 se ha pedido con la opcién "Nivel"y el
indicador se hace funcionar en el modo HART (MODE = HART). Los ajustes basicos
del equipo se pueden efectuar a través del RIA15 con este menu.

Men Ajuste > Nivel (LEVEL)

® Parametro RIA15: LEVEL?)

= Corresponde al pardmetro del equipo: Nivel antes de linealizacion

= Visible con la opcién "Nivel', MODE = HART, el equipo esté conectado

= Descripcion:
Este menu contiene los pardmetros para configurar el equipo de medicion de presién
para una medicién de nivel por columna hidrostéatica.
Los ajustes basicos del equipo se pueden efectuar a través del RIA15 con este menu.

Una vez abierta la opcion de menu LEVEL, los pardmetros siguientes se ajustan de
manera automatica en el equipo para facilitar la configuracion:

= Modo de medida: Nivel

= Modo calibracion: Seco

= Seleccion de nivel: En presion

= Modo lin.: Lineal

Existe la posibilidad de restablecer estos parametros a los ajustes predeterminados de
fabrica mediante un reinicio.

Meni Ajuste > Nivel (LEVEL) > PUNIT
® Parametro RIA15: PUNIT
= Corresponde al pardmetro del equipo: Unid. Presion
= Valores (por defecto en negrita)
= mbar %
= bar?
= kPa
= PS]
= Descripcion: Use esta funcién para seleccionar la unidad de presion

3) Si el valor medido que se lee es demasiado grande, se muestra, p. €j., "9999.9". Para mostrar un valor medido valido, se debe ajustar la unidad de
presion (PUNIT) (o la unidad de nivel [LUNIT]) de forma que resulte adecuada para el rango de medicion.

4) Predeterminado: depende del rango nominal del sensor o segun las especificaciones del pedido

Endress+Hauser
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Menu Ajuste - Nivel (LEVEL) > LUNIT
= Pardmetro RIA15: LUNIT
= Corresponde al parametro del equipo: Unidad salida
= Valores (por defecto en negrita)
=%
=m
= pulgadas
® pies
» Descripcion: Use esta funcién para seleccionar la unidad de nivel
Menu Ajuste > Nivel (LEVEL) > TUNIT
» Pardmetro RIA15: TUNIT
= Corresponde al parametro del equipo: Unidad Temperatura
= Valores (por defecto en negrita)
s °C
s °F
= K
® Descripcion: Use esta funcién para seleccionar la unidad de temperatura

Ment Ajuste > Nivel (LEVEL) - ZERO
= Pardmetro RIA15: ZERO
= Corresponde al parametro del equipo: Pos. Ajuste cero
= Valores (por defecto en negrita)
= NO
= YES
= Visible con: sensor de presion relativa
® Descripcion:
= Para efectuar un ajuste de posicién (sensor de presién relativa).
= Se asigna el valor 0,0 al valor de presion presente. Se corrige también el valor de la
corriente.

Menu Ajuste - Nivel (LEVEL) > P_LRV

= Parametro RIA15: P_LRV

= Corresponde al pardmetro del equipo: Presién vacio

= Valores (por defecto en negrita)
= de -1999,929999,9
= Sensor de presion relativa: LRL del sensor
= Sensor de presién absoluta: 0

® Descripcion:
Calibracion de vacio de presion usando las teclas -, +, E. Descripcion méas detallada/rango
de valor valido: cualquier valor en el rango indicado > ®. El nimero de decimales
depende de la unidad de presion configurada.

Mend Ajuste - Nivel (LEVEL) > P_URV

= Parametro RIA15: P_URV

= Corresponde al pardmetro del equipo: Presion lleno

= Valores (por defecto en negrita)
= de -1999,9 2 9999,9
= URL del sensor

® Descripcion:
Calibracion de lleno de presién usando las teclas -, +, E. Descripcién mas detallada/rango
de valor valido: cualquier valor en el rango indicado 3)3)_El numero de decimales
depende de la unidad de presiéon configurada.
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Menu Ajuste - Nivel (LEVEL) > EMPTY

= Parametro RIA15: EMPTY

s Corresponde al pardmetro del equipo: Calibracién vacio

= Valores (por defecto en negrita)
= de-1999,929999,9
=0

s Descripcion:
Calibracion de vacio de nivel usando las teclas -, +, E. Descripcion mas detallada/rango
de valor vélido: cualquier valor en el rango indicado 3 ) E] nimero de decimales depende
de la unidad de nivel configurada.

Meni Ajuste > Nivel (LEVEL) > FULL

= Parametro RIA15: FULL

s Corresponde al pardmetro del equipo: Calibracién lleno

= Valores (por defecto en negrita)
= de -1999,929999,9
= 100

= Descripcion:
Calibracion de lleno de nivel usando las teclas -, +, E. Descripcién mas detallada/rango
de valor valido: cualquier valor en el rango indicado ® *. El niimero de decimales
depende de la unidad de nivel configurada.

Menu Ajuste > Nivel (LEVEL) > LEVEL

= Parametro RIA15: LEVEL

= Corresponde al pardmetro del equipo: Nivel antes de linealizacion

= Valores (por defecto en negrita)
Valor medido

= Descripcion:
Muestra el nivel medido. El numero de decimales depende de la unidad de nivel
configurada.

Meni Ajuste > Nivel (LEVEL) > RESET
= Parametro RIA15: RESET
= Corresponde al pardmetro del equipo: Enter reset code
= Valores (por defecto en negrita)
= No
= YES
= Descripcion:
Reinicio del equipo a los ajustes de fabrica

ﬂ Todos los ajustes adicionales, como las linealizaciones, se deben efectuar usando
FieldCare o DeviceCare.

Dispone de informacion adicional en el manual de instrucciones BAO1170K del
RIA1S.

5) Los valores introducidos para "Calib. Vacio/Calibr. Lleno", "Presién vacio/Presion lleno"y "Configurar LRV/Configurar URV" deben estar separados
al menos un 1 %. Si los valores estan demasiado cerca unos de otros, el valor es rechazado y se muestra un mensaje. No se comprueban otros
valores limite, es decir, los valores introducidos deben ser apropiados para el modulo del sensor y la tarea de medicién; solo asi el equipo puede
medir correctamente.
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10  Diagnostico y localizacion y resolucion de
fallos

10.1 Localizacion y resolucién de fallos

El equipo no responde

= La tension de alimentacién no concuerda con la indicada en la placa de identificacién.
Y Aplique la tension correcta.

= La polaridad de la tension de alimentacion no es correcta.
Y Corrija la polaridad.

= [os cables de conexion no estan en contacto con los terminales.
L~ Revise la conexién de los cables y corrijala si es necesario.

Corriente de salida < 3,6 mA

La linea de sefial no esté bien conectada.
Mobdulo de electrénica defectuoso.

-~ Compruebe el cableado.

El equipo no mide correctamente
Error de configuracién
- Compruebe y corrija la configuracion de los parametros (véase abajo).

La comunicacion HART no funciona
= Falta la resistencia para comunicaciones o esta mal instalada.
Y= Instale correctamente la resistencia para comunicaciones (250 Q).
= La Commubox estd mal conectada.
= Conecte la Commubox correctamente.
= La Commubox no estd ajustada con la opcion "HART".
- Ponga el interruptor selector de la Commubox en la posicion "HART".

El indicador RIA15 no muestra nada

= La polaridad de la fuente de alimentacion no es la correcta
- Corrija la polaridad

= [os cables de conexion no estan en contacto con los terminales
-~ Asegure el contacto eléctrico entre el cable y el terminal

= El indicador RIA15 es defectuoso
= Sustituya el RIA15

La secuencia de inicio de RIA15 se continta ejecutando
Tensién de alimentaciéon demasiado baja

-~ Aumente la tension de alimentaciéon

~ Apague la retroiluminacion

10.2 Eventos de diagndstico en el software de
configuracion

10.2.1 Mensaje de diagnéstico

Los fallos detectados por el sistema de autosupervision del equipo de medicién se indican
en forma de un mensaje de diagnoéstico que se visualiza en el indicador en alternancia con
el valor medido.

Sefiales de estado

La tabla recoge una lista de los mensajes que pueden aparecer. El pardmetro ALARM
STATUS muestra el mensaje que tiene la prioridad més alta. El equipo dispone de cuatro
codigos de informacion de estado diferentes sequn NE107:
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F Fallo
Se ha producido un error de equipo. El valor medido ya no es valido.

M Mantenimiento requerido
Se requiere mantenimiento. El valor medido sigue siendo valido.

C Comprobacion de funciones
El equipo estd en el modo de servicio (p. €j., durante una simulacion).

S Fuera de especificacion

Se esta haciendo funcionar el equipo:

= Fuera de sus especificaciones técnicas (por ejemplo, durante el arranque o la limpieza)

= Fuera de la configuracion establecida por el usuario (p. €j., nivel fuera del rango
configurado)

Evento de diagnéstico y texto del evento
El fallo se puede identificar mediante el evento de diagnostico.

El texto del evento resulta de ayuda porque le proporciona informacién sobre el fallo.

Evento de diagndstico

Sefial de estado Numero del evento Texto del evento
4 N N
Ejemplo S 841 Rango del sensor
A0013958

Numero de 3
digitos

Si hay dos o0 més mensajes de diagndéstico pendientes, solo se visualiza el de mayor
prioridad.

Los otros mensajes de diagnostico pendientes se pueden visualizar en el submenu Lista
diagn.»> B 126.

ﬂ Los mensajes de diagnéstico pasados que ya no estan pendientes se muestran en el
submenu Libro eventos~> B 127.

10.2.2 Evento de diagndstico en el indicador RIA15

Un evento de diagndstico no se muestra directamente en el RIA15. El fallo F911 solo
aparece directamente en el RIA15 si se produce una alarma de equipo.

Visualizacién de un evento de diagnéstico en el RIA15
1. Navegar a: DIAG/TERR

2. Pulse
3. Pulse
4. Pulse
5. Pulse [@ 3 veces
6. Pulse

L~ El evento de diagnostico del equipo se muestra en el indicador RIA15.
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10.2.3 Lista de eventos de diagndstico

Mensajes generales
Cédigo: 0

= Descripcion: sin fallos
= Causa: -

= Medida correctiva: -

Mensajes "F"

Cédigo: F002

» Descripcion: Sensor desconocido

= Causa: El sensor no es adecuado para el equipo (placa de identificacién del modulo
electrénico del sensor)

= Medida correctiva: Péngase en contacto con el personal de servicios de Endress+Hauser

Cédigo: F062
» Descripcion: Conexiéon del sensor
= Causa:
= Sensor defectuoso
= Los efectos electromagnéticos son mayores que los especificados en los datos técnicos.
Este mensaje solo aparece brevemente
= Medida correctiva:
= Revise el cable del modulo del sensor
= Péngase en contacto con el personal de servicios de Endress+Hauser

Codigo: FO081
» Descripcion: Inicializacion
= Causa:
= Sensor defectuoso
= Los efectos electromagnéticos son mayores que los especificados en los datos técnicos.
Este mensaje solo aparece brevemente
= Medida correctiva:
= Revise el cable del sensor
= Pongase en contacto con el personal de servicios de Endress+Hauser

Cédigo: F083
= Descripcion: Contenido de la memoria
= Causa:
= Sensor defectuoso
= Efectos electromagnéticos fuera del rango admisible. Este mensaje solo aparece
brevemente
= Medida correctiva:
= Reinicie el equipo
= Pongase en contacto con el personal de servicios de Endress+Hauser

Cédigo: F140
= Descripcion: Rango de trabajo P
= Causa:
= Presencia de sobrepresion y presién baja
= Efectos electromagnéticos fuera del rango admisible
= Sensor defectuoso.
= Medida correctiva:
= Compruebe la presiéon de proceso
= Compruebe el rango del sensor
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Cédigo: F261

s Descripcion: Maédulo electrénico

= Causa:
= Modulo de la electronica principal defectuoso.
= Fallo del médulo de la electrénica principal.

= Medida correctiva: Reinicie el equipo

Cédigo: F282
® Descripcion: Memoria
= Causa:
= Fallo del moédulo de la electrénica principal.
= Modulo de la electronica principal defectuoso.
= Medida correctiva: Reinicie el equipo

Cédigo: F283
= Descripcion: Contenido de la memoria
= Causa:
= Sistema electrénico principal defectuoso
= [os efectos electromagnéticos son mayores que los especificados en los datos técnicos.
= Tension de alimentacién desconectada durante la escritura.
» Se ha producido un error durante la escritura.
= Medida correctiva: Haga un reinicio

Cédigo: F411
= Descripcion: Carga/descarga
= Causa:
= Carga/descarga
= Durante la descarga, los datos no se transmiten correctamente al procesador, p. ej., por
la presencia de conexiones de cable abiertas, picos (rizado) en la tension de
alimentacién o efectos electromagnéticos
= Medida correctiva:
= Repita la descarga de datos
= Utilice otro fichero
® Haga un reinicio

Cédigo: F510
= Descripcion: Linealizacién
= Causa: La tabla de linealizacién esta siendo editada.
= Medida correctiva:
= Finalice las entradas de datos
= Seleccione "lineal"

Cédigo: F511
= Descripcion: Linealizacién
= Causa: La tabla de linealizacién tiene menos de 2 puntos.
= Medida correctiva:
= Tabla demasiado pequefia
= Corrija la tabla
= Activar tabla

Cédigo: F512
s Descripcion: Linealizacién
= Causa: La tabla de linealizacién no es monétona creciente o monétona decreciente.
= Medida correctiva:
= Tab. no moné6tona
= Corrija la tabla
= Activar tabla
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Codigo: F841
» Descripcion: Rango del sensor
= Causa:
= Presencia de sobrepresion o presién baja
= Sensor defectuoso
= Medida correctiva:
= Revise el valor de presion
= Pongase en contacto con el personal de servicios de Endress+Hauser

Cédigo: F882
= Descripcion: Sefial de entrada
= Causa: No se recibe el valor medido externo o presenta un estado de fallo.
= Medida correctiva:
= Revise el bus
= Revise el dispositivo fuente
= Revise la configuracién

Mensajes "M"

Cédigo: M002

» Descripcion: Sensor desconocido

= Causa: El mddulo del sensor no es adecuado para el equipo (placa de identificacién del
sensor electroénico). El instrumento sigue midiendo.

= Medida correctiva: Péngase en contacto con el personal de servicios de Endress+Hauser

Cédigo: M283
» Descripcion: Contenido de la memoria
= Causa:
= Causa tal y como se ha indicado para F283
= F] equipo puede sequir midiendo correctamente siempre que no se requiera la funcién
de retencién de picos.
= Medida correctiva: Haga un reinicio

Codigo: M431
» Descripcion: Ajuste
= Causa: El ajuste efectuado provocaria que se superara o no se alcanzara el rango nominal
del sensor.
= Medida correctiva:
= Compruebe el rango de medicion
= Revise el ajuste de posicién
= Revise la configuracién

Coédigo: M434
® Descripcion: Escalado
= Causa:
= [os valores de calibracion (p. €j., valores inferior y superior del rango) estan demasiado
juntos.
= El valor inferior del rango y/o el valor superior del rango rebasan por arriba o por abajo
los limites del rango del sensor.
= Se ha cambiado el sensor y la configuracion especifica del cliente no es adecuada para
el médulo del sensor.
= Descarga de datos inapropiada.
= Medida correctiva:
= Compruebe el rango de medicion
= Revise la configuracion
= Pongase en contacto con el personal de servicios de Endress+Hauser
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Cédigo: M438
= Descripcion: Conjunto de datos
= Causa:
= Tension de alimentacién desconectada durante la escritura.
= Se ha producido un error durante la escritura.
= Medida correctiva:
= Revise la configuracion
= Reinicie el equipo

Cédigo: M882
= Descripcion: Sefial de entrada
= Causa: El valor medido externo presenta un estado de advertencia.
= Medida correctiva:
= Revise el bus
= Revise el dispositivo fuente
= Revise la configuracién

Mensajes "C"

Cédigo: C412

= Descripcion: Copia de sequridad en curso

= Causa: Descarga

= Medida correctiva: Espere hasta que se complete la descarga

Cédigo: C482

= Descripcion: Salida de simulacion

= Causa: La simulacién de la salida de corriente esté activada, es decir, el equipo no esta
midiendo en ese momento.

= Medida correctiva: Finalice la simulacién

Cédigo: C484

s Descripcion: Simulacion de error

= Causa: La simulacion del estado de fallo esta activada, es decir, el equipo no esta
midiendo en ese momento.

= Medida correctiva: Finalice la simulaciéon

Cédigo: C485

s Descripcion: Valor de simulacién

= Causa: La simulacion esta activada, es decir, el equipo no estad midiendo en ese momento.
= Medida correctiva: Finalice la simulacién

Cédigo: C824
= Descripcion: Presion de proceso
= Causa:
= [ presion presente es demasiado alta o demasiado baja.
= Efectos electromagnéticos fuera del rango admisible. (Este mensaje solo aparece
brevemente)
= Medida correctiva:
= Revise el valor de presién
= Reinicie el equipo
= Haga un reinicio
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Mensajes "S"

Cédigo: S110
» Descripcion: Rango de trabajo T
= Causa:
= Presencia de un exceso de temperatura o de una temperatura baja
= Efectos electromagnéticos fuera del rango admisible
= Sensor defectuoso
= Medida correctiva:
= Compruebe la temperatura de proceso
= Compruebe el rango de temperaturas

Cédigo: S140
= Descripcion: Rango de trabajo P LP/HP
= Causa:
= Presencia de sobrepresion o presion baja
= Efectos electromagnéticos fuera del rango admisible
= Sensor defectuoso
= Medida correctiva:
= Compruebe la presiéon de proceso
= Compruebe el rango del sensor

Cédigo: S822
® Descripcion: Temperatura de proceso LP/HP
= Causa:
= La temperatura medida en el sensor es mas grande que la mayor temperatura nominal
del sensor
= La temperatura medida en el sensor es mas pequefla que la menor temperatura
nominal del sensor
= Medida correctiva:
= Verifique la temperatura
= Revise la configuracién

Cédigo: S841
» Descripcion: Rango del sensor
= Causa:
= Presencia de sobrepresién o presién baja
= Sensor defectuoso
= Medida correctiva:
= Revise el valor de presiéon
= Péngase en contacto con el personal de servicios de Endress+Hauser

Cédigo: S971
® Descripcion: Ajuste
= Causa:
» La corriente esta fuera del rango admisible 3,8 ... 20,5 mA
= El valor de presion presente esté fuera del rango de medicién configurado (pero puede
estar dentro del rango del modulo del sensor)
= F] ajuste efectuado provocaria el incumplimiento del rango nominal del sensor.
= Medida correctiva:
= Revise el valor de presion
= Compruebe el rango de medicién
= Revise la configuracién
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10.3 Localizacién y resolucion de fallos especificos del
equipo con Pt100 opcional

No hay sefial de medicién
= Cable de 4 ... 20 mA mal conectado
Y- Conecte el equipo segun - 26
= Sin suministro de alimentacién a través del cable de 4 ... 20 mA
=~ Compruebe el lazo de corriente
= Tension de alimentacién demasiado baja (min. 10,5 Vi)
L= Revise la tensién de alimentacion
L= Resistencia global mayor que la resistencia de carga méx.
= E] equipo esté defectuoso
L Sustituya el equipo

El valor medido de temperatura es incorrecto/impreciso (solo para equipos con
Pt100)

Pt100 conectado en circuito a 2 hilos, no se ha compensado la resistencia del cable, cable

incorrecto
- Compense la resistencia del cable
= Conecte el Pt100 en forma de circuito a 3 hilos o a 4 hilos

10.4 Localizacion y resolucion de fallos especifica del
transmisor de temperatura para cabezal TMT72

No hay seiial de medicion
= Cable de 4 ... 20 mA mal conectado
L~ Conecte el equipo segun > 8 26
® Sin suministro de alimentacion a través del cable de 4 ... 20 mA
-~ Compruebe el lazo de corriente
= Tensién de alimentaciéon demasiado baja (min. 10,5 Vp()
L= Revise la tension de alimentacion
-~ Resistencia global mayor que la resistencia de carga max.

Corriente de fallo < 3,6 mA o > 21 mA
= Pt100 mal conectado
- Conecte el equipo sequn » B 26
= Cable de 4 ... 20 mA mal conectado
- Conecte el equipo sequn » B 26
= Termdémetro de resistencia Pt100 defectuoso
- Sustituya el equipo
= Transmisor de temperatura para cabezal defectuoso
L Sustituya el transmisor de temperatura para cabezal

El valor medido es impreciso/incorrecto

Pt100 conectado en circuito a 2 hilos, no se ha compensado la resistencia del cable
- Compense la resistencia del cable

= Conecte el Pt100 en forma de circuito a 3 hilos o a 4 hilos

10.5 Respuesta de la salida en caso de errores

El comportamiento de la salida de corriente en caso de errores viene definido por los

parametros siguientes:
= "Comp. alarma P (050)"
= "Modo sal. Fallo (190)"
= "Corr.alarma alta (052)"
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10.6 Historial del firmware

Fecha Version del firmware Modificaciones Documentacion
05.2009 | 01.00.zz Firmware original. BA00380P/00/EN/03.09
Compatible con: BA00380P/00/EN/07.09
= FieldCare versién 2.02.00 y superior
= Field Communicator DXR375 con rev. de equipo: 1, rev. de DD: 1 BA00380P/00/EN/08.09

BA0OO380P/00/EN/13.11

BAO0380P/00/EN/14.13

BA0O380P/00/EN/15.15

BAO0380P/00/EN/16.16

BA0OO380P/00/EN/17.16

BA00380P/00/EN/18.18
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11 Mantenimiento

= Caja de terminales: asegurese de que el filtro GORE-TEX® no acumule suciedad

= Cable de prolongacion del equipo: Mantenga limpio de suciedad el filtro de teflon situado
en el tubo de compensacién de presion

= A intervalos adecuados, compruebe que no se acumule suciedad en la membrana de
proceso.

11.1 Limpieza externa

Respecto a la limpieza del equipo, tenga en cuenta los puntos siguientes:

= Utilice detergentes que no corroan la superficie ni las juntas.

= Evite utilizar objetos que pudieran provocar dafios mecanicos en el diafragma separador,
p. €j., objetos puntiagudos.

= Limpie la caja de terminales solamente con agua o con un pafio sumergido en etanol
muy diluido.
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12 Reparacion

12.1 Informacién general

12.1.1 Planteamiento de las reparaciones

No esté prevista la reparacién del equipo.

12.1.2 Sustitucién de un equipo

Tras sustituir un equipo completo, los parametros se pueden transferir de nuevo al equipo
usando FieldCare:

Requisito indispensable: la configuracién del antiquo equipo se guardé previamente en el
ordenador mediante FieldCare.

Puede continuar midiendo sin necesidad de efectuar una nueva calibracién.

12.2 Piezas de repuesto

Todas las piezas de repuesto para el equipo de medicién, junto con el codigo de pedido,
figuran en una lista en W@M Device Viewer (www.endress.com/deviceviewer) y se pueden
pedir. Los usuarios también pueden descargarse las instrucciones de instalacién
correspondientes, si estan disponibles.

Numero de serie del equipo de medicion:
= Se encuentra en las placas de identificacién del equipo y de la pieza de repuesto.
= Puede consultarse en el pardmetro "Num. Serie" en el submenu "Info instrumento”.

12.3 Devoluciones

Los requisitos para una devoluciéon del equipo segura pueden variar sequn el tipo de equipo
y las normativas estatales.

1. Consulte la pagina web para obtener informacién:
http://www.endress.com/support/return-material
L= Seleccione la region.

2. Devuelva el equipo en caso de que requiera reparaciones o una calibracion de fabrica,
asi como si se pidi6 o entregé un equipo erréneo.

12.4 Eliminacion

5
e

En los casos necesarios segun la Directiva 2012/19/UE, sobre residuos de equipos
eléctricos y electronicos (RAEE), nuestro producto estd marcado con el simbolo
representativo a fin de minimizar los desechos de RAEE como residuos urbanos no
seleccionados. No tire a la basura los productos que llevan la marca de residuos urbanos
no seleccionados. En lugar de ello, devuélvalos al fabricante para que los elimine en las
condiciones aplicables.
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13  Visidn general sobre el menu de configuracion

No todos los submenus y pardmetros estan siempre disponibles, hay algunos que
pueden dejar de ser visibles porque dependen de la configuracién realizada. Puede
encontrar informacion al respecto en la seccion "Prerrequisito” de la descripciéon del
parametro en cuestion.

Endress+Hauser

Ajuste Descripcién
Modo operativo > B9%
Unid. presién > B9
Presion corregida > B9s
Pos. Ajuste cero (sensor de presion relativa) > B 95
Calib. Offset (sensor de presion absoluta) > 95
Calib. Vacio (modo de medicion "Nivel'y "Modo calibraciéon" = himedo) > 100
Calibr. Lleno (modo de medicion "Nivel'y "Modo calibraciéon” = humedo") > 101
Configurar LRV (modo de medicién "Presion") > 97
Configurar URV (modo de medicién "Presion") > 97
Amortiguaciéon > B9
Nivel antes lin (modo de medicion "Nivel") > 103
Pres. post filt. > B9
Ajuste > Conf. Extendida Descripcion
Def. codigo > Bal
TAG equipo > BI2
Codigo oper. > Bal
Ajuste > Conf. Extendida -> Nivel Descripcién
(modo de medicion
"Nivel")
Seleccion nivel > B99
Unidad salida > B99
Unidad altura > B99
Modo calibracion > B 100
Calib. Vacio > B 100
Presion vacio > B 101
Altura vacio > B101
Calibr. lleno > B 101
Presion lleno > B 102
Altura lleno > B 102
Ajuste densidad > B 102
Densidad proceso > B 103
Nivel antes lin > B103
Ajuste > Conf. Extendida > Linealizacion Descripcion
Modo lin. > B 104
Unid. tras lin. -> B 104
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Ajuste > Conf. Extendida -> Linealizacion Descripcién
Num. Linea: > B 104
X-val > 105
Y-val > 105
Editar tabla > B 105
Descripcion depo > B 106
Contenido tanque > B 106
Ajuste > Conf. Extendida -> Salida corriente Descripcién
Comp. alarma P > B 109
Modo sal. Fallo > B 109
Max. alarm curr. > B 109
Fijar corr. Min »> B 110
Valor corriente > B 109
Obtener LRV (solo "Presion') - 110
Configurar LRV > B 110
Obtener URV (solo > 110
"Presion’")
Configurar URV > B111
Diagnéstico Descripcién
Cédigo diagn. > B 124
Ult.cédigo diag. > B 124
Min. meas. press. > B 124
Max. meas. press. > B 124
Diagnéstico > Lista diagn. Descripcién
Diagndstico 1 > B 126
Diagnostico 2 > B 126
Diagndstico 3 > B 126
Diagnostico 4 > B 126
Diagndstico 5 > B 126
Diagnostico 6 > B 126
Diagndstico 7 > B 126
Diagnostico 8 > B 126
Diagndstico 9 > B 126
Diagnostico 10 > B 126
Diagnéstico > Libro eventos Descripcién
Ult. diag. 1 > B127
Ult. diag. 2 > B127
Ult. diag. 3 > B127
Ult. diag. 4 > B127
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Diagnéstico > Libro eventos Descripcién
Ult. diag. 5 > B127
Ult. diag. 6 > B127
Ult. diag. 7 > B127
Ult. diag. 8 > B127
Ult. diag. 9 > B127
Ult. diag. 10 > B127
Diagnéstico > Info instrumento Descripcién
Versién firmware > BI2
Num. Serie > B92
Céd. Pedido ext. > B92
ID pedido > B93
N° TAG cliente > 92
TAG equipo > B92
Versiéon ENP > Bo3
Contad. Config. > B 125
Sensor LRL > B 107
URL sensor > B 107
ID fabricante > B 115
Cad. Tipo equipo > B 115
Revisién equipo > B 115
Diagnéstico > Valores medidos Descripcién
Nivel antes lin > B103
Contenido tanque > B 106
Presion medida > B97
Presién sensor > B97
Presién corregida > B9
Pres. post filt. > B9s
Temp. Sensor > B9
Diagnéstico > Simulacion Descripcion
Modo simulacién > B128
Simul. presiéon > B 128
Simul. nivel > B128
Sim. cont. > B 129
Sim. corriente > B129
Sim. alarma/aviso > B 129
Diagnéstico > Caodigo reinicio Descripcion
Cadigo reinicio > B9%
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13.1 Visién general de parametros en el menu "Experto”

ﬂ La tabla siguiente contiene una lista de todos los pardmetros que se pueden incluir en
el ment "Experto". Las referencias de pagina indican en qué parte del manual se puede
encontrar una descripciéon del pardmetro en cuestion.

Segun la versién del equipo y la configuracion de los pardmetros, no todos los
submenus y parametros estan disponibles en todos los equipos. Puede encontrar
informacién al respecto en la seccién "Prerrequisito” de la descripcién del pardmetro en

cuestion.
Experto > Sistema Descripcién
Def. codigo > B9l
Cédigo oper. > BIl
Experto > Sistema-> Info instrumento Descripcién
N° TAG cliente > B92
TAG equipo > B92
Num. Serie > B92
Version firmware > B92
Cod. Pedido ext. > B92
Id pedido > B93
Version ENP > B93
N° serie elec. > Bo3
N° serie sensor > B93
Experto > Sistema-> Administracion Descripcién
Codigo reinicio > B9%
Experto > Medicion Descripcién
Modo operativo > B9
Experto > Medicién-> Conf. basica Descripcién
Pos. Ajuste cero > B9
Calib. Offset > B9
Amortiguacién > B9
Unid. Presion > B9
Unid. fis. temp. > B9
Temp. Sensor > B9
Experto > Medicion-> Presion Descripcién
Configurar LRV > Bo97
Configurar URV > B97
Presién medida > Bo97
Presion sensor > B97
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Experto > Medicién-> Presion Descripcién
Presién corregida > Bo9s
Pres. post filt. > Bo9s
Experto > Medicién-> Nivel Descripcion
Seleccion nivel > B99
Unidad salida > B99
Unidad altura > B99
Modo calibracion > B 100
Calib. Vacio > B 100
Presion vacio - 101
Altura vacio > B101
Calibr. Lleno - 101
Presion lleno > B 102
Altura lleno - 102
Unidad densidad > B 102
Ajuste densidad > B 102
Densidad proceso > B 103
Nivel antes lin. -> B 103
Experto > Medicién-> Linealizacion Descripcion
Modo lin. > B 104
Unid. tras lin. > B 104
Num. Linea: > B 104
X-val > 105
Y-val -> B 105
Editar tabla > B 105
Descripcion depo > B 106
Contenido tanque > B 106
Experto > Medicién-> Limites sensor Descripcién
Limite inferior del rango > B 107
URL del sensor > B 107
Experto > Medicién-> Ajust. sensor Descripcién
Med. cal. baja > B108
Med. cal. alta > B108
Aj.fin.inf.sens. > B108
Aj.fin.sup.sens. > B 108
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Experto > Salida-> Salida corriente Descripcién
Valor corriente > 109
Comp. alarma P -> B 109
Modo sal. Fallo > 109
Max. alarm curr. > B 109
Fijar corr. Min > B 110
Obtener LRV > B 110
(solo "Presion")
Configurar LRV > B 110
Obtener URV > B 110
(solo "Presion')
Configurar URV -> B 111
Corriente inicio > B111
Ajuste 4 mA -> B 111
Ajuste 20 mA > B112
Offset Trim 4 mA > B112
Offset Trim 20 mA > B112
Experto > Comunicaciéon-> Config. HART Descripcién
Modo Burst > B113
Opcion Burst > B113
Modo corriente > B113
Direccién de bus > B 113
N° preambulos > Bll4
Experto > Comunicacién-> Info. HART Descripcién
Céd. Tipo equipo -> B 115
Revision equipo > B 115
ID fabricante > B 115
Version HART > 115
Descriptor -> B 115
Mensaje HART > B 115
Fecha HART > B116
Experto > Comunicacién-> Salida HART Descripcién
Val.principal Is > B 117
Val. principal > B 117
Valor secundario is > B 117
Valor secundario > B117
Tercer valor [s > B118
Tercer valor > B118
Cuarto valor Is > B 118
Cuarto valor > B119
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Experto > Comunicacion-> Entrada HART Descripcién
Val. entrada HART > B 120
Est. Entr. HART > B 120
Unid. entr. HART > B 120
Form. entr. HART > B 120
Experto > Aplicacién Descripcién
Electr. Delta P > B 122
Valor ext. fijo > B 122
Norm.dens.auto. > B 122
Experto > Diagnéstico Descripcion
Codigo diagn. > B 124
Ult.codigo diag. > B 124
Reset registro > B 124
Min. meas. press. > B 124
Max. meas. press. > B 124
Reinicio param. > B 125
Horas servicio > B 125
Contad. Config. > B 125
Experto > Diagnéstico> Lista diagn. Descripcién
Diagnéstico 1 > B 126
Diagnostico 2 > B 126
Diagnéstico 3 > B 126
Diagnostico 4 > B 126
Diagnéstico 5 > B 126
Diagnostico 6 > B 126
Diagnéstico 7 > B 126
Diagnostico 8 > B 126
Diagnéstico 9 > B 126
Diagnostico 10 > B 126
Experto > Diagnéstico> Libro eventos Descripcién
Ult. diag. 1 > B 127
Ult. diag. 2 > B 127
Ult. diag. 3 > B127
Ult. diag. 4 > B 127
Ult. diag. 5 > B 127
Ult. diag. 6 > B 127
Ult. diag. 7 > B 127
Ult. diag. 8 > B 127
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Experto > Diagnéstico-> Libro eventos Descripcién
Ult. diag. 9 > B127
Ult. diag. 10 > B127
Experto > Diagnéstico-> Simulacién Descripcién
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Modo simulacion

128

Simul. presién

128

Simul. nivel

Sim. cont.

129

Sim. corriente

129

Sim. alarma/aviso

N
N
5> B128
N
N
N

129
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14 Descripcion de los parametros del equipo

14.1 Experto - Sistema

Cédigo oper.
Permiso de escritura Operarios/Ingenieros de servicio/Expertos
Descripciéon Utilice esta funcién para introducir un cédigo de bloqueo o desbloqueo de las operaciones
de configuracién.
Entrada de usuario » Para bloquear: Introduzca un nimero = el codigo de liberacion (rango de valores: de 1 a
9999).
= Para desbloquear: introduzca el codigo de activacion.
Nota El codigo de activacién es "0" en el momento de la configuracion del pedido. Se puede
definir otro codigo de liberacién utilizando el pardmetro "Def. c6digo”. Si no se recuerda el
codigo de activacion, puede consultarse introduciendo el nimero "5864".
Ajuste de fabrica 0
Def. codigo
Permiso de escritura Operarios/Ingenieros de servicio/Expertos
Descripciéon Utilice esta funcion para introducir el codigo de activacién que desbloquea el equipo.
Opciones Un numero entre 0 y 9999
Ajuste de fabrica 0
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14.2  Experto - Sistema - Info instrumento

N° TAG cliente

Permiso de escritura

Operarios/Ingenieros de servicio/Expertos

Descripcion Introduzca el nombre de etiqueta del equipo, p. ej., el nimero de etiqueta (TAG) (8
caracteres alfanumeéricos como maximo).

Ajuste de fabrica Nada o lo especificado en el pedido

TAG equipo

Permiso de escritura

Operarios/Ingenieros de servicio/Expertos

Descripcion Introduzca el nombre de etiqueta del equipo, p. €j., el nimero de etiqueta (TAG) (32
caracteres alfanumeéricos como maximo).

Ajuste de fabrica Nada o lo especificado en el pedido

Num. Serie

Permiso de escritura

Descripcion

Es un parametro de solo lectura. Solo el personal de servicios de Endress+Hauser tiene
permiso de escritura.

Muestra el numero de serie del equipo (11 caracteres alfanumeéricos).

Version firmware

Permiso de escritura

Descripciéon

Sin permiso de escritura. Es un parametro de solo lectura.

Muestra la version del firmware.

Cod. Pedido ext.

Permiso de escritura

Descripcion

92

Es un pardmetro de solo lectura. Solo el personal de servicios de Endress+Hauser tiene
permiso de escritura.

Muestra el namero extendido de pedido.

Endress+Hauser
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Ajuste de fabrica

Conforme a las especificaciones del pedido

Id pedido

Permiso de escritura

Es un parametro de solo lectura. Solo el personal de servicios de Endress+Hauser tiene
permiso de escritura.

Descripciéon Muestra el identificador del pedido.
Ajuste de fabrica Conforme a las especificaciones del pedido
Versiéon ENP

Permiso de escritura

Descripcion

Sin permiso de escritura. Es un parametro de solo lectura.

Muestra la version de la ENP
(ENP = placa de identificacién de la electrénica)

N° serie elec.

Permiso de escritura

Descripcién

Sin permiso de escritura. Es un pardmetro de solo lectura.

Muestra el numero de serie de la electrénica principal (11 caracteres alfanuméricos).

N° serie sensor

Permiso de escritura

Descripcion

Endress+Hauser

Sin permiso de escritura. Es un parametro de solo lectura.

Muestra el numero de serie de la electronica principal (11 caracteres alfanuméricos).
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14.3 Experto - Sistema - Gestion

Cédigo reinicio

Permiso de escritura Operarios/Ingenieros de servicio/Expertos

Descripcion Restablece los pardmetros por entero o parcialmente a los valores de fabrica o a la
configuracion del pedido mediante la introduccién de un cédigo de reinicio; véase la
seccién "Restablecimiento de los ajustes de fabrica (reinicio)".»> B 40

Ajuste de fabrica 0

14.4 Experto - Medicién > Modo de medida

Modo de medida
A ADVERTENCIA
Cambiar el modo de medicién afecta al span (URV)
Esta situacién puede acabar en desbordamiento de producto.
» Siel modo de medicién cambia, es necesario comprobar la configuracién del span
(URV) en el menu de configuracion "Ajuste"y reajustarla si fuera necesario.
Permiso de escritura Operarios/Ingenieros de servicio/Expertos
Descripcion Seleccione el modo de medicién. La estructura del menu de configuraciéon cambia con el
modo de medicion.
Opciones = Presion
= Nivel
Ajuste de fabrica "Presién’, o lo especificado en el pedido

94 Endress+Hauser



Waterpilot FMX21

Descripcién de los pardmetros del equipo

14.5 Experto - Medicién - Conf. basica

Pos. Ajuste cero

Permiso de escritura

Descripcion

Ejemplo

Opciones

Ajuste de fabrica

Operarios/Ingenieros de servicio/Expertos

Ajuste de posicion; no es preciso conocer la diferencia de presion entre cero (punto de
ajuste) y la presion medida.

= Valor medido = 2,2 mbar (0,033 psi)

= Para corregir el valor medido se utiliza el pardmetro "Pos. Ajuste cero"y se confirma con
la opcién "Confirmar". Esto significa que se asigna el valor 0,0 a la presion presente.

= Valor medido (tras ajuste de posicién) = 0,0 mbar

= Se corrige también el valor de la corriente.

s Confirmar
= Cancelar

Cancelar

Calib. Offset

Permiso de escritura

Ingenieros de servicio/Experto

Descripciéon Ajuste de posicion: la diferencia de presion entre el punto de ajuste y la presiéon medida ha
de ser conocida.
Ejemplo = Valor medido = 982,2 mbar (14,73 psi)
= Se corrige el valor medido con el valor introducido (p. €j., 2,2 mbar [0,033 psi]) a través
del parametro "Calib. Offset". Esto significa que se asigna el valor 980,0 (14,7 psi) a la
presion presente.
= Valor medido (tras el ajuste de la pos. cero) = 980,0 mbar (14,7 psi)
= Se corrige también el valor de la corriente.
Ajuste de fabrica 0,0
Amortiguaciéon

Permiso de escritura

Descripciéon

Rango de entrada

Endress+Hauser

Operarios/Ingenieros de servicio/Expertos
(si el microinterruptor para "Amortiguacion” esta en "on")

Introduzca el tiempo de amortiguacion (constante de tiempo 1).
La amortiguacién afecta a la velocidad con la que reacciona el valor medido ante los
cambios de presién.

De0,02999,0s
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Ajuste de fabrica

2,0 s 0 segun las especificaciones del pedido

Unid. Presion

Permiso de escritura

Descripcion

Opciones

Ajuste de fabrica

Operarios/Ingenieros de servicio/Expertos

Seleccione la unidad fisica de presion. Si se selecciona una nueva unidad fisica de presién,
todos los pardmetros especificos de presién se convierten a la nueva unidad y se muestran
en esta.

= mbar, bar

s mmH20, mH20, inH20
= ftH20

» Pa, kPa, MPa

® psi

= mmHg, inHg

= kgf/cm?

mbar o bar segun el rango de medicién nominal del médulo del sensor, o bien segun las
especificaciones del pedido

Unid. fis. temp.

Permiso de escritura
Descripcion

Opciones

Nota

Ajuste de fabrica

Ingenieros de servicio/Experto

Seleccione la unidad para los valores de temperatura medidos.

La configuracién de este parametro afecta a la unidad del parametro "Temp. Sensor".

°C

Temp. Sensor

Permiso de escritura

Descripcion

96

Sin permiso de escritura. Es un pardmetro de solo lectura.

Muestra la temperatura medida en ese momento en el modulo del sensor. Puede diferir de
la temperatura del proceso.
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14.6 Experto - Medicién - Presién

Configurar LRV

Permiso de escritura

Operarios/Ingenieros de servicio/Expertos

Descripciéon Especifique el valor de presion, nivel o contenido para el valor inferior de la corriente (4
mA).
Ajuste de fabrica = 0,0 % en el modo de medicién de nivel
= 0,0 mbar/bar o lo especificado en el pedido para el modo de medicién de presion
Configurar URV

Permiso de escritura

Descripcion

Ajuste de fabrica

Operarios/Ingenieros de servicio/Expertos

Especifique el valor de presion, nivel o contenido para el valor superior de la corriente (20
mA).

= 100,0 % en el modo de medicién de nivel
= "Sensor URL", o lo especificado en el pedido para el modo de medicién "Presiéon”

Presion medida

Permiso de escritura

Sin permiso de escritura. Es un pardmetro de solo lectura.

Descripciéon Muestra la presién medida después de activar el sensor, ajustar la posicion y establecer la
amortiguacion.

. - N

Valor de mmglaaon de N Presion | >

presion
N2 T N2
Sensor 5 Ajust. sensor 5 Ajus‘teilde 5 Amortiguacién N Electr. Delta P 5 P N Nivel 5 I N Sal}da
posicion corriente
N N2 N2 N2

Presion sensor Presién Amortiguacion Presion
corregida corregida presion

Presion sensor

Permiso de escritura

Endress+Hauser

Sin permiso de escritura. Es un paradmetro de solo lectura.
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Descripcion

Muestra la presién medida antes de la compensacién del sensor.

Presién corregida

Permiso de escritura

Descripcion

Sin permiso de escritura. Es un parametro de solo lectura.

Muestra la presién medida tras el ajuste del sensor y el ajuste de posicion.

Pres. post filt.

Permiso de escritura

Descripcion

98

Sin permiso de escritura. Es un pardmetro de solo lectura.

Muestra la presién medida después de activar el sensor, ajustar la posicion y establecer la
amortiguacion.
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14.7 Experto - Medicién > Nivel

Seleccion nivel

Permiso de escritura

Operador/Mantenimiento/Experto

Descripciéon Seleccione el método para calcular el nivel
Opciones = En presion
Si se selecciona esta opcidn, especifique dos parejas de valores de presién/nivel. El valor
de nivel se muestra directamente expresado en la unidad seleccionada en el pardmetro
"Unidad salida".
= En altura
Si se selecciona esta opcién, especifique dos parejas de valores de altura/nivel. A partir
de la presion medida, el equipo calcula primero la altura usando la densidad. Con
resultado y los dos pares de pares de valores especificados se calcula entonces el nivel,
expresado en las unidades especificadas en "Unidad salida".
Ajuste de fabrica En presion
Unidad salida
Descripciéon Selecciona la unidad de visualizacién del valor medido correspondiente al nivel antes de la
linealizacién.
Nota La unidad seleccionada solo se usa para describir el valor medido, es decir, el valor medido
no se convierte cuando se selecciona una unidad de salida nueva.
Ejemplo = Valor medido actual: 0,3 pies
= Nueva unidad de salida: m
s Nuevo valor medido: 0,3 m
Opciones = %
= mm, cm, dm, m
= ft, pulgada
= m3, in3
=] hl
= ft3
= gal, Igal
= kg, t
= ]b
Ajuste de fabrica %

Unidad altura

Permiso de escritura

Endress+Hauser

Operador/Mantenimiento/Experto
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Descripcion

Prerrequisito

Opciones

Ajuste de fabrica

Seleccione la unidad de altura. La presién medida se convierte en la unidad de altura
seleccionada mediante el parametro "Ajuste densidad".

"Seleccién nivel" ="En altura"

= mm
=m
= in
» ft

Modo calibracion

Permiso de escritura
Descripcion

Opciones

Ajuste de fabrica

Operador/Mantenimiento/Experto
Seleccione el modo de calibracién.

= Humedo
Para ejecutar una calibracién en proceso hay que llenar y vaciar el depésito. Si se
consideran dos niveles distintos, los valores de nivel, volumen, masa o porcentuales
introducidos se asocian a la presién que se mide en los puntos correspondientes
(pardmetros "Calib. Vacio"y "Calibr. Lleno").

= En seco
La calibracion en seco es una calibracion teorica. Para esta calibracion se especifican dos
parejas de valores de presién-nivel o de altura-nivel mediante los pardmetros siguientes:
"Calib. Vacio", "Presién vacio", "Altura vacio', "Calibr. Lleno", "Presién lleno" y "Altura lleno".

Humedo

Calib. Vacio

Permiso de escritura

Descripcion

Nota

Ajuste de fabrica

100

Operador/Mantenimiento/Experto

Introduzca el valor de salida para el punto de calibracion inferior (el depésito esta vacio).
Es necesario usar la unidad de medicion establecida en "Unidad salida".

= Si se hace una calibraciéon en proceso es necesario conocer el valor del nivel del depésito
(p. €j., el depdsito estd vacio o parcialmente lleno). El equipo registra entonces
automéaticamente la presiéon asociada.

= Si la calibracién es en seco, no hace falta conocer el nivel (el depésito esta vacio). Si se
selecciona la opcidén de medicion de nivel "En presion’, en el pardametro "Presién vacio” hay
que introducir la presion asociada. Si se selecciona la opcién de medicién de nivel "En
altura’, en el pardmetro "Altura vacio" hay que introducir la altura asociada.

0,0
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Presion vacio

Permiso de escritura

Operador/Mantenimiento/Experto

Descripcion Introduzca el valor de la presion para el punto inferior de calibracién (depdsito vacio).
Véase también "Calib. Vacio".

Prerrequisito = 'Seleccién nivel' ="En presion'
= "Modo calibracién" = "Seco" -> Introducir
= "Modo calibracién" = "Humedo" -> Visualizar

Ajuste de fabrica 0,0

Altura vacio

Permiso de escritura

Descripcién

Prerrequisito

Ajuste de fabrica

Operador/Mantenimiento/Experto

Introduzca el valor de altura para el punto inferior de calibracion (deposito vacio). La
unidad en la que ha de expresarse es la seleccionada en el pardmetro "Unidad altura"

= "Seleccién nivel" = "En altura"
= "Modo calibracion" = "Seco" -> Introducir

= "Modo calibracion" = "Hamedo" -> Visualizar

0,0

Calibr. Lleno

Permiso de escritura

Descripcion

Nota

Ajuste de fabrica

Endress+Hauser

Operador/Mantenimiento/Experto

Introduzca el valor de la salida para el punto superior de calibracion (deposito lleno). Es
necesario usar la unidad de medicion establecida en "Unidad salida".

= Si se hace una calibracion en proceso es necesario conocer el valor del nivel del depésito
(p. €j., el depésito esté lleno o parcialmente lleno). El equipo registra entonces
automéaticamente la presién asociada.

= Si se hace una calibracion en seco, no hace falta conocer el valor del nivel del depésito
(deposito lleno). Si se selecciona la opcion de medicion de nivel "En presion', en el
parametro "Presién lleno" hay que introducir la presién asociada. Si se selecciona la
opcién de medicién de nivel "En altura’, en el pardmetro "Altura lleno" hay que introducir
la altura asociada.

100,0
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Presion lleno

Permiso de escritura

Descripcion

Prerrequisito

Ajuste de fabrica

Operador/Mantenimiento/Experto

Introduzca el valor de la presion para el punto superior de calibracion (depdsito lleno).
Véase también "Calibr. Lleno".

= 'Seleccion nivel' = "En presion”
= "Modo calibracion" ="Seco" -> Introducir

#= "Modo calibracion" = "Humedo" -> Visualizar

URL del modulo sensor

Altura lleno

Permiso de escritura

Operador/Mantenimiento/Experto

Descripcion Introduzca el valor de la altura para el punto superior de calibracién (depésito lleno). La
unidad en la que ha de expresarse es la seleccionada en el pardmetro "Unidad altura".
Prerrequisito » 'Selecci6n nivel' = "En altura"
= "Modo calibracion" = "Seco" -> Introducir
= "Modo calibracion" = "Humedo" -> Visualizar
Ajuste de fabrica El limite superior del rango (URL) se convierte a unidades de nivel
Unidad densidad

Permiso de escritura

Mantenimiento/Experto

Descripciéon La presién medida se convierte en una altura mediante los parametros "Unidad altura’,
"Ajuste densidad"y "Densidad proceso".

Ajuste de fabrica g/cm3

Ajuste densidad

Permiso de escritura

Descripcion

102

Operador/Mantenimiento/Experto

Introduzca la densidad del producto que se ha usado para la calibracién. La presién medida
se convierte en un dato de altura mediante los pardmetros "Unidad altura"y "Ajuste
densidad'.

Entrada: Norm.dens.auto. = Apagado

Pantalla: Norm.dens.auto. # Apagado
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Ajuste de fabrica

1,0

Densidad proceso

Permiso de escritura

Descripcion

Nota

Ajuste de fabrica

Operador/Mantenimiento/Experto

Introduzca un valor de densidad nuevo para su correccién. La calibracion se realizo con
aqua, por ejemplo. Ahora se utilizara el depésito para un producto distinto que tiene
también otra densidad. La calibracion se corrige apropiadamente entrando la nueva
densidad en el pardmetro "Densidad proceso".

Entrada: Norm.dens.auto. = Apagado

Pantalla: Norm.dens.auto. = Apagado

Si se usa el pardmetro "Modo calibracién” para cambiar a calibracién en seco tras completar
una calibracién en proceso, antes de cambiar el modo de calibracién resulta imprescindible
introducir correctamente la densidad para los parametros "Ajuste densidad" y "Densidad
proceso".

1,0

Nivel antes lin.

Permiso de escritura

Descripcion

Endress+Hauser

Sin permiso de escritura. Es un pardmetro de solo lectura.

Muestra el valor de nivel previo a la linealizacion.
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14.8 Experto - Medicién - Linealizacién

Modo lin.

Permiso de escritura Operarios/Ingenieros de servicio/Expertos
Descripcion Seleccién del modo de linealizacion.

Opciones = Lineal

Se entrega el nivel sin convertirlo previamente. Se entrega el 'Nivel antes lin".

= Borrar tabla
Borra la tabla de linealizacién existente.

= Entrada manual (se ajusta la tabla a modo de edicién y se emite una alarma):
Las parejas de valores de la tabla (valor X y valor Y) se introducen manualmente.

= Entrada semiautomaética (se ajusta la tabla a modo de edicién y se emite una alarma):
En este modo de entrada, el depésito se vacia o se llena por etapas. El equipo registra
automaéticamente el valor de nivel (valor X). El valor asociado de volumen, masa o % se
introduce manualmente (valor Y).

= Activar tabla
Con esta opcioén se activa y se revisa la tabla introducida. El equipo muestra el nivel tras
la linealizacion.

Ajuste de fabrica Lineal

Unid. tras lin.

Permiso de escritura Operarios/Ingenieros de servicio/Expertos
Descripcion Seleccione la unidad de volumen, masa, altura o % (unidad del valor Y).
Opciones =%

= ¢cm, dm, m, mm

= hl]

= in3, ft3, m3,
"]

® in, ft

= kg, t

= b

= gal

= [gal

Ajuste de fabrica %

Num. Linea

Permiso de escritura Operarios/Ingenieros de servicio/Expertos
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Descripcion

Rango de entrada

Introduzca el numero del punto actual de la tabla. Las entradas subsiguientes en "X-val" e
"Y-val" se refieren a este punto.

1..32

X-val

Permiso de escritura

Operarios/Ingenieros de servicio/Expertos

Descripciéon Introduzca el valor X (nivel antes de la linealizacién) para el punto especifico de la tabla y
confirme la entrada.
Nota = 5i"Modo lin." ="Manual’, se debe introducir el valor del nivel.
= 5i"Modo lin." ="Semiautomadtico", se muestra el valor del nivel y este se debe confirmar
mediante la introduccion del valor Y asociado.
Valor Y

Permiso de escritura

Operarios/Ingenieros de servicio/Expertos

Descripcion Introduzca el valor Y (valor después de la linealizacién) para el punto especifico de la tabla.
La unidad esta determinada por "Unid. tras lin.".

Nota La tabla de linealizacion debe ser mondtona (creciente o decreciente).

Editar tabla

Permiso de escritura
Descripcion

Opciones

Endress+Hauser

Operarios/Ingenieros de servicio/Expertos
Seleccione la funcion para introducir la tabla.

= Punto siguiente: Introducir el punto siguiente.

= Punto actual: Permanecer en el punto actual, p. ej., para corregir un error.

= Ultimo punto introducido: Volver al punto anterior, p. €j., para corregir un error.
= [nsertar punto: Insertar un punto adicional (véase el ejemplo siguiente).

= Borrar punto: Borrar el punto actual (véase el ejemplo siguiente).
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Ejemplo

Ajuste de fabrica

Adicién de un punto, p. €j., entre los puntos 4.° y 5.° en este caso

= Seleccione el punto 5 a través del parametro "Num. Linea".

= Seleccione la opcién "Insertar punto” mediante el pardmetro "Editar tabla".

= Se muestra el punto 5 para el pardmetro "Num. Linea". Introduzca valores nuevos para los
parametros "X-val" e "Y-val".

Borrado de un punto, p. €j., el 5.° punto en este caso

= Seleccione el punto 5 a través del parametro "Num. Linea".

= Seleccione la opcion "Borrar punto" mediante el parametro "Editar tabla".

= Se borra el 5.° punto. Todos los puntos siguientes se desplazan una posicién hacia arriba,
es decir, el 6.° punto pasa a ser el punto 5 después del borrado.

Punto actual

Descripcién depo

Permiso de escritura

Descripcion

Operarios/Ingenieros de servicio/Expertos

Introduzca la descripcion del deposito (méax. 32 caracteres alfanuméricos)

Contenido tanque

Permiso de escritura

Descripcion
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Sin permiso de escritura. Es un parametro de solo lectura.

Muestra el valor de nivel tras la linealizacion.
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14.9 Experto - Medicién - Limites sensor

Sensor LRL
Permiso de escritura Sin permiso de escritura. Es un pardmetro de solo lectura.
Descripciéon Muestra el limite inferior del rango del sensor.

Sensor URL

Permiso de escritura Sin permiso de escritura. Es un pardmetro de solo lectura.
Descripciéon Muestra el limite superior del rango del sensor.
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14.10 Experto - Medicién - Ajust. sensor

Med. cal. baja

Permiso de escritura

Descripcion

Es un parametro de solo lectura. Solo el personal de servicios de Endress+Hauser tiene
permiso de escritura.

Muestra la presién presente de referencia que se aceptara para el punto de calibracién
inferior.

Med. cal. alta

Permiso de escritura

Descripciéon

Es un parametro de solo lectura. Solo el personal de servicios de Endress+Hauser tiene
permiso de escritura.

Muestra la presién presente de referencia que se aceptara para el punto de calibracién
superior.

Aj.fin.inf.sens.

Permiso de escritura

Sin permiso de escritura. Es un parametro de solo lectura.

Descripciéon Recalibracion del modulo del sensor mediante la introduccion de una presion objetivo a la
vez que, de manera simultanea y automaética, se acepta una presion de referencia presente
para el punto de calibracién inferior.

Aj.fin.sup.sens.

Permiso de escritura

Descripcion

108

Sin permiso de escritura. Es un pardmetro de solo lectura.

Recalibracion del moédulo del sensor mediante la introduccién de una presion objetivo a la
vez que, de manera simultdnea y automatica, se acepta una presion de referencia presente
para el punto de calibracién superior.
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14.11 Experto - Salida - Salida corriente

Valor corriente

Permiso de escritura

Descripcion

Operarios/Ingenieros de servicio/Expertos

Muestra el valor de la corriente.

Comp. alarma P

Permiso de escritura

Descripciéon

Opciones

Ajuste de fabrica

Operarios/Ingenieros de servicio/Expertos

Especifique la respuesta la salida de corriente en el caso de que se rebasen por exceso o por
defecto los limites del médulo sensor.

= Warning
El equipo sigue midiendo. Se muestra un mensaje de error.

s Alarma
La sefial de salida toma un valor que puede especificarse en el pardmetro "Modo sal.
Fallo".

Warning

Modo sal. Fallo

Permiso de escritura

Descripcion

Opciones

Ajuste de fabrica

Operarios/Ingenieros de servicio/Expertos

Seleccione "Modo sal. Fallo". En el caso de ocurrir una alarma, la salida de corriente
presenta el valor que se especifica en este pardmetro.

= 'Max": puede ajustarse a un valor de 21 a 23 mA, véase también "Corr.alarma alta"
= "Ultimo valor": se mantiene el ultimo valor valido medido.
s Min.: 3,6 mA

Max. (22 mA)

Max. alarm curr.

Permiso de escritura
Descripcion

Rango de entrada

Endress+Hauser

Operarios/Ingenieros de servicio/Expertos
Introduzca el valor méximo para la corriente de alarma. Véase también "Modo sal. Fallo".

21a23mA
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Descripcién de los parametros del equipo Waterpilot FMX21

Ajuste de fabrica

22 mA

Fijar corr. Min

Permiso de escritura

Operarios/Ingenieros de servicio/Expertos

Descripciéon Introduzca el limite inferior para la corriente.
Algunas unidades de conmutacién no aceptan corrientes inferiores a 4,0 mA.
Opciones = 3 8 mA
= 4 0 mA
Ajuste de fabrica 3,8 mA
Obtener LRV

Permiso de escritura

Operarios/Ingenieros de servicio/Expertos

Descripcion Ajusta el valor inferior del rango; la presiéon de referencia esta presente en el equipo. La
presién correspondiente al valor inferior de corriente (4 mA) esté presente en el equipo.
Utilice la opcién "Confirmar" para asignar el valor inferior de corriente al valor de la presién
aplicada.

Prerrequisito: Modo de medicién de presion

Opciones = Cancelar
= Confirmar

Ajuste de fabrica Cancelar

Configurar LRV

Permiso de escritura

Descripcion

Ajuste de fabrica

Operarios/Ingenieros de servicio/Expertos

Especifique el valor de presion, nivel o contenido para el valor inferior de la corriente (4
mA).

®= 0,0 % en el modo de medicién de nivel
= 0,0 mbar/bar o lo especificado en el pedido para el modo de medicién de presiéon

Obtener URV (modo de medicién de presion)
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Waterpilot FMX21

Descripcién de los pardmetros del equipo

Permiso de escritura

Operarios/Ingenieros de servicio/Expertos

Descripcion Ajusta el valor superior del rango; la presién de referencia esté presente en el equipo. La
presién para el valor de corriente superior (20 mA) esta presente en el equipo. Utilice la
opcion "Confirmar" para asignar el valor de corriente superior a la presién aplicada.

Prerrequisito: Modo de medicién de presion

Opciones = Cancelar
= Confirmar

Ajuste de fabrica Cancelar

Configurar URV

Permiso de escritura

Descripcion

Ajuste de fabrica

Operarios/Ingenieros de servicio/Expertos

Especifique el valor de presién, nivel o contenido para el valor superior de la corriente (20
mA).

= 100,0 % en el modo de medicién de nivel
= "Sensor URL", o lo especificado en el pedido para el modo de medicién "Presién”

Corriente inicio

Permiso de escritura

Descripcion

Opciones

Ajuste de fabrica

Ingenieros de servicio/Experto

Introduzca la corriente de arranque. Este ajuste también es valido en el modo HART
Multidrop.

= 12 mA
= Alarma de méax. (22 mA, no se puede ajustar)

12 mA

Ajuste 4 mA

Permiso de escritura

Descripcion

Endress+Hauser

Ingenieros de servicio/Experto

Introduzca el valor de presion para el punto inferior (4 mA) de las lineas de regresion
parcial de la corriente. Con este pardmetro y "Ajuste 20 mA", puede adaptar la salida de
corriente a las condiciones de transmision.
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Descripcién de los parametros del equipo

Waterpilot FMX21

Opciones

Rango de entrada

Ajuste de fabrica

Lleve a cabo la compensacién de corriente para el punto inferior de la manera siguiente.

= Seleccione la opcién "Corriente" en el pardmetro "Modo simulacién”.

= En el pardmetro "Sim. corriente”, configure el "Valor 4 mA".

» Introduzca en el pardmetro "Ajuste 4 mA" el valor medido de corriente usando la unidad
de conmutacion.

Corriente medida +0,2 mA

4 mA

Ajuste 20 mA

Permiso de escritura

Descripcion

Opciones

Rango de entrada

Ajuste de fabrica

Ingenieros de servicio/Experto

Introduzca el valor de presién para el punto superior (20 mA) de las lineas de regresiéon
parcial de la corriente. Con este pardmetro y "Ajuste 4 mA", la salida de corriente se puede
adaptar a las condiciones de transmision.

Efectue el ajuste fino de corriente para el punto superior de la forma siguiente:

= Seleccione la opcion "Corriente" en el pardmetro "Modo simulacion”

= En el parametro "Sim. corriente", configure el valor "20 mA".

= Introduzca en el pardmetro "Ajuste 20 mA" el valor medido de corriente usando la unidad
de conmutacion.

Corriente medida +1 mA

20 mA

Offset ajus. 4mA

Permiso de escritura

Ingenieros de servicio/Experto

Descripciéon Visualizacién/introduccion de la diferencia entre 4 mA y el valor introducido para el
parametro "Ajuste 4 mA".
Ajuste de fabrica 0
Offset ajus.20mA

Permiso de escritura

Descripcion

Ajuste de fabrica

112

Ingenieros de servicio/Experto

Visualizacion/introduccion de la diferencia entre 20 mA y el valor introducido para el
pardmetro "Ajuste 20 mA".

0
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Waterpilot FMX21

Descripcién de los pardmetros del equipo

14.12 Experto-> Comunicacion - Config. HART.

Modo Burst

Permiso de escritura
Descripcion

Opciones

Ajuste de fabrica

Ingenieros de servicio/Experto
Activacion o desactivacion del modo de rafaga.

= Encendido
= Apagado

Apagado

Opcién Burst

Permiso de escritura
Descripcion

Opciones

Ajuste de fabrica

Ingenieros de servicio/Experto
Este pardmetro se puede usar para definir el comando que se envia al maestro.

= ] (comando HART 1)
= 2 (comando HART 2)
= 3 (comando HART 3)
» 9 (comando HART 9)
= 33 (comando HART 33)

1 (comando HART 1)

Modo corriente

Permiso de escritura
Descripcién

Opciones

Ajuste de fabrica

Ingenieros de servicio/Experto
Configuracién del modo de corriente para la comunicacion HART.

= Sefialacion
Transmision del valor medido mediante el valor de corriente
= Fijo
Corriente fija 4,0 mA (modo Multidrop)
(Transmision del valor medido inicamente a través de comunicacién digital HART)

Sefialacion

Direccion de bus

Endress+Hauser
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Descripcién de los parametros del equipo Waterpilot FMX21

Permiso de escritura

Descripcion

Ajuste de fabrica

Ingenieros de servicio/Experto

Use esta funcién para introducir la direccién a través de la cual debe tener lugar un
intercambio de datos mediante el protocolo HART. (Maestro HART 5.0: rango de 0 a 15,
donde la direccién = O efectua una llamada al ajuste 'Sefialacién"; maestro HART 6.0: rango
de0ab3)

0

N° preambulos

Permiso de escritura

Descripcion

Rango de entrada

Ajuste de fabrica

114

Ingenieros de servicio/Experto
Use esta funcion para introducir el ndmero de predmbulos en el protocolo HART.
(Sincronizacién de los componentes médem a lo largo de una via de transmisién, cada

componente médem podria "tragarse" un byte, al menos 2 bytes deben ser el predambulo).

2..20
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Waterpilot FMX21

Descripcién de los pardmetros del equipo

14.13 Experto> Comunicaciéon - Info. HART

Céd. Tipo equipo

Permiso de escritura

Descripcion

Sin permiso de escritura. Es un pardmetro de solo lectura.

Muestra la ID numérica del equipo
Waterpilot FMX21: 36

Revision equipo

Permiso de escritura

Descripciéon

Sin permiso de escritura. Es un parametro de solo lectura.

Muestra la revision del equipo (p. €j., 1)

ID fabricante

Permiso de escritura

Descripcién

Sin permiso de escritura. Es un pardmetro de solo lectura.

Muestra la ID del fabricante de HART en un formato de los digitos de tipo decimal.

Aqui: 17 (Endress+Hauser)

Version HART

Permiso de escritura

Descripcion

Sin permiso de escritura. Es un pardmetro de solo lectura.

Muestra la version HART .
Waterpilot FMX21: 6

Descripciéon

Permiso de escritura

Descripcion

Ingenieros de servicio/Experto

Introduzca la descripcion de la etiqueta (TAG) (méx. 16 caracteres alfanumeéricos)

Mensaje HART

Endress+Hauser
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Descripcién de los parametros del equipo

Waterpilot FMX21

Permiso de escritura

Descripcion

Ingenieros de servicio/Experto

Introduzca el mensaje (méax. 32 caracteres alfanuméricos) A peticién del maestro, este

mensaje se envia mediante el protocolo HART.

Fecha HART

Permiso de escritura
Descripcion

Ajuste de fabrica

116

Ingenieros de servicio/Experto
Introduzca la fecha del ultimo cambio de configuracion.

DD/MM/AA (fecha de la ultima prueba)
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Waterpilot FMX21

Descripcién de los pardmetros del equipo

14.14 Experto-> Comunicacion - Salida HART

Val.principal Is

Permiso de escritura

Descripcion

Ajuste de fabrica

Sin permiso de escritura. Es un pardmetro de solo lectura.

Indica el valor medido que se transmite mediante el protocolo HART como el valor
principal del proceso.

Segun el modo de medicion seleccionado, se pueden mostrar los siguientes valores
medidos:

® Modo de medicion "Presién”: "Presion medida"

s Modo de medicion "Nivel"', Modo lin. "Lineal": "Nivel antes lin"

= Modo de medicién "Nivel', Modo lin. "Activar tabla" "Contenido tanque"

Val. principal

Permiso de escritura

Descripcion

Sin permiso de escritura. Es un pardmetro de solo lectura.

Se muestra el valor principal.

Val. secund. Is

Permiso de escritura

Descripciéon

Ajuste de fabrica

Pantalla

Sin permiso de escritura. Es un parametro de solo lectura.

Indica el valor medido que se transmite mediante el protocolo HART como el valor

secundario del proceso. El valor de proceso se configura mediante el comando HART 51.

= Modo de medicién "Presion": "Presion corregida”
= Modo de medicion "Nivel"', Modo lin. "Lineal": "Presion medida"
= Modo de medicion "Nivel", Modo lin. "Activar tabla": "Nivel antes lin"

Segun el modo de medicion seleccionado, se pueden mostrar los siguientes valores
medidos:

= 'Presion medida"

= 'Presion sensor”

= "Presion corregida”

= "Pres. post filt."

= "Temp. Sensor"

= 'Nivel antes lin"

= "Contenido tanque"

= 'Densidad proceso" (corregida)

Valor secundario

Endress+Hauser
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Descripcién de los parametros del equipo

Waterpilot FMX21

Permiso de escritura

Descripcion

Sin permiso de escritura. Es un parametro de solo lectura.

Se muestra el valor secundario.

Tercer valor Is

Permiso de escritura

Descripcion

Ajuste de fabrica

Pantalla

Sin permiso de escritura. Es un pardmetro de solo lectura.

Indica el valor medido que se transmite mediante el protocolo HART como tercer valor del
proceso. El valor de proceso se configura mediante el comando HART 51.

= Modo de medicion "Presion”: "Presion sensor”
= Modo de medicién "Nivel', Modo lin. "Lineal": "Presién corregida"
= Modo de medicion "Nivel", Modo lin. "Activar tabla": "Presion medida"

Segun el modo de medicion seleccionado, se pueden mostrar los siguientes valores
medidos:

= 'Presién medida"

= 'Presion sensor"

= 'Presién corregida"

= 'Pres. post filt."

= "Temp. Sensor"

= 'Nivel antes lin"

= "Contenido tanque"

= "Densidad proceso" (corregida)

Tercer valor Is

Permiso de escritura

Descripcion

Sin permiso de escritura. Es un pardmetro de solo lectura.

Se muestra el tercer valor.

Cuarto valor Is

Permiso de escritura

Descripcion

Ajuste de fabrica

Pantalla

118

Sin permiso de escritura. Es un parametro de solo lectura.

Indica el valor medido que se transmite mediante el protocolo HART como cuarto valor del
proceso. El valor de proceso se configura mediante el comando HART 51.

= Modo de medicién "Presiéon”: "Temp. sensor"
= Modo de medicién 'Nivel', Modo lin. "Lineal": "Temp. Sensor"

= Modo de medicién "Nivel', Modo lin. "Activar tabla": "Temp. Sensor"

Segun el modo de medicion seleccionado, se pueden mostrar los siguientes valores
medidos:

Endress+Hauser



Waterpilot FMX21 Descripcién de los pardmetros del equipo

= 'Presion medida"

= 'Presion sensor”

= "Presion corregida”

= 'Pres. post filt."

s "Temp. Sensor"

= "Nivel antes lin"

= "Contenido tanque"

= "Densidad proceso" (corregida)

Cuarto valor

Permiso de escritura Sin permiso de escritura. Es un paradmetro de solo lectura.

Descripcion Se muestra el cuarto valor.
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Descripcién de los parametros del equipo Waterpilot FMX21

14.15 Experto~> Comunicacién > Entrada HART

Val. entr. HART

Permiso de escritura

Descripcion

Sin permiso de escritura. Es un pardmetro de solo lectura.

Muestra el valor de entrada HART

Est. Entr. HART

Permiso de escritura

Descripcion

Sin permiso de escritura. Es un parametro de solo lectura.

Muestra el estado de la entrada HART
Incorrecto/Indeterminado/Correcto

Unid. entr. HART

Permiso de escritura
Descripcion

Pantalla

Ajuste de fabrica

Sin permiso de escritura. Es un parametro de solo lectura.
Muestra la unidad para el valor de entrada HART.

= Desconocido

= mbar, bar

= mmH20, ftH20, inH20
= Pa, hPa, kPa, MPa

® psi

= mmHg, inHg
= Torr

= g/cm?, kg/cm?
= |b/ft2

= atm

= °C,F,K,R
Desconocido

Form. entr. HART

Permiso de escritura

Descripciéon

120

Operarios/Ingenieros de servicio/Expertos

Numero de decimales del valor de entrada mostrado.
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Waterpilot FMX21

Descripcién de los pardmetros del equipo

Opciones

Ajuste de fabrica

Endress+Hauser

" XX
" X XX

X XXX

" X XXXX
X XXXXX

X,X
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Descripcién de los parametros del equipo

Waterpilot FMX21

14.16 Experto > Aplicacion

Electr. Delta P

Permiso de escritura

Operarios/Ingenieros de servicio/Expertos

Descripcion Para desactivar o activar la aplicacién "Electr. Delta P" con un valor externo o constante.
Opciones = Apagado
= Valor externo
= Constante
Ajuste de fabrica Apagado
Valor ext. fijo

Permiso de escritura

Descripcion

Ajuste de fabrica

Operarios/Ingenieros de servicio/Expertos

Utilice esta funcién para introducir el valor constante. El valor se refiere a "Unid. entr.
HART"

0,0

Norm.dens.auto.

Permiso de escritura

Descripcion

Prerrequisito

Opciones

122

Operarios/Ingenieros de servicio/Expertos

Para desactivar o activar la aplicacién "Norm.dens.auto" con un valor de temperatura
externo o interno.

Antes de llevar a cabo una calibracion (en seco o en humedo), se debe activar la
compensacién automatica de densidad si se va a usar esta funcién. En cuanto se activa
"Norm.dens.auto.", el campo destinado a introducir la "Densidad proceso"y el "Ajuste
densidad" queda deshabilitado.

La densidad de la calibracién sigue siendo el ultimo valor hasta que una calibracion la
sobrescribe. La densidad del proceso sigue siendo el ultimo valor hasta que se sobrescribe
cuando el sistema recalcula el valor.

La compensacién automaética de la densidad tiene lugar para el rango de temperatura de O
a 70°C (de 32 a 158 °F). Para esta compensacién de densidad se usan los valores de
densidad para el agua.

Modo de nivel
= Apagado

= Sensor Temperatura
= Valor externo (solo si esta seleccionado "Apagado” o "Constante" para "Electr. Delta P")
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Waterpilot FMX21 Descripcién de los pardmetros del equipo

Ajuste de fabrica = Apagado
= Encendido (si se seleccioné la opcién "IC" del cdédigo de pedido "Servicio" al cursar el
pedido)
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Descripcién de los parametros del equipo

Waterpilot FMX21

14.17 Experto - Diagnostico

Cédigo diagn.

Permiso de escritura

Descripcion

Sin permiso de escritura. Es un pardmetro de solo lectura.

Muestra el mensaje de diagnéstico que presenta la prioridad maxima.

Ult.cédigo diag.

Permiso de escritura
Descripcion

Nota

Sin permiso de escritura. Es un parametro de solo lectura.
Muestra el ultimo mensaje de diagnéstico que se emitié y solvento.

= Comunicacién digital: se muestra el dltimo mensaje.
= Utilice el pardmetro "Reset registro" para borrar los mensajes enumerados en el
parametro "Ult.codigo diag."

Reset registro

Permiso de escritura

Descripcion

Opciones

Ajuste de fabrica

Ingenieros de servicio/Experto

Use este parametro para reiniciar todos los mensajes del parametro "Ult.cédigo diag."y, en
el libro de registro de eventos, de "Ult. diag. 1" a "Ultimo Diag. 10".

= Cancelar
= Confirmar

Cancelar

Min. meas. press.

Permiso de escritura

Descripcion

Sin permiso de escritura. Es un pardmetro de solo lectura.

Muestra la presion mas baja que se ha medido hasta el momento (indicador de retencién
de picos). Este indicador puede ajustarse a cero en el parametro "Reinicio pardm.".

Max. meas. press.

Permiso de escritura

124

Sin permiso de escritura. Es un pardmetro de solo lectura.
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Waterpilot FMX21

Descripcién de los pardmetros del equipo

Descripcion

Muestra la presion mas alta que se ha medido hasta el momento (indicador de retencion
de picos). Este indicador puede ajustarse a cero en el parametro "Reinicio param.".

Reinicio param.

Permiso de escritura

Descripcion

Opciones

Ajuste de fabrica

Ingenieros de servicio/Experto

Con este pardmetro pueden ajustarse los valores de "Min. meas. press."y "Max. meas.
press.".

= Cancelar
s Confirmar

Cancelar

Horas servicio

Permiso de escritura

Descripcion

Sin permiso de escritura. Es un parametro de solo lectura.

Muestra las horas de funcionamiento del equipo. Este pardmetro no se puede reiniciar.

Contad. Config.

Permiso de escritura

Descripcion

Endress+Hauser

Operarios/Ingenieros de servicio/Expertos

Muestra el contador de configuracion.

El valor indicador por el contador aumenta en una unidad cada vez que se modifica un
parametro o un grupo. El contador cuenta hasta 65535 y vuele sequidamente a empezar
desde cero.
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Descripcién de los parametros del equipo Waterpilot FMX21

14.18 Experto - Diagnostico - Lista diagn.

Diagnéstico 1 (075)
Diagnéstico 2 (076)
Diagnéstico 3 (077)
Diagnéstico 4 (078)
Diagnéstico 5 (079)
Diagnéstico 6 (080)
Diagnéstico 7 (081)
Diagnéstico 8 (082)
Diagnéstico 9 (083)
Diagnéstico 10 (084)

Permiso de escritura Sin permiso de escritura. Es un pardmetro de solo lectura.

Descripcion Este pardmetro puede contener hasta 10 mensajes de diagndstico pendientes, enumerados
por orden de prioridad.
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Waterpilot FMX21 Descripcién de los pardmetros del equipo

14.19 Experto > Diagnoéstico-> Libro eventos

Ult. diag. 1 (085)
Ult. diag. 2 (086)
Ult. diag. 3 (087)
Ult. diag. 4 (088)
Ult. diag. 5 (089)
Ult. diag. 6 (090)
Ult. diag. 7 (091)
Ult. diag. 8 (092)
Ult. diag. 9 (093)
Ult. diag. 10 (094)

Permiso de escritura Sin permiso de escritura. Es un pardmetro de solo lectura.

Descripciéon Este pardmetro contiene los 10 ultimos mensajes de diagnostico emitidos que ya se han
solventado. Pueden borrarse en el pardametro "Reset registro”.
Los errores que han ocurrido de forma repetida se muestran solo una vez.
Los errores también pueden aparecer multiples veces si se ha producido otro error
mientras tanto. Los mensajes se muestran por orden cronoldgico.
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Descripcién de los parametros del equipo

Waterpilot FMX21

14.20 Experto - Diagnostico - Simulacion

Modo simulacion

Permiso de escritura

Descripcion

Opciones

Ajuste de fabrica

Operarios/Ingenieros de servicio/Expertos

Active la simulacién y seleccione el modo de simulacién. Cuando se cambia el modo de
medicion o el tipo de nivel "Modo lin.", o bien cuando se reinicia el equipo, toda simulacién

que se esté ejecutando queda desactivada.

= Ninguno

= Presién >Véase esta tabla, pardmetro "Simul. presion”

= Nivel, > Véase esta tabla, pardmetro "Simul. nivel"

= Contenido tanque, > Véase esta tabla, parametro "Sim. cont."
= Corriente, > Véase esta tabla, pardmetro "Sim. corriente"

= Alarma/Aviso, » Véase esta tabla, "Sim. Error nim."

Ninguno

Bloque de
transductores

[ ]

T N2

Sensor

Ajust.
sensor

Ajuste de Amortiguacion Nivel

- | posicién | 2> > P >

T T

Valor de simulacién = Valor de simulacién nivel
Presién = Valor de simulacién contenido
tanque

Salida
corriente

Valor
primario -
(PV)

Sim.
corriente

Simul. presién

Permiso de escritura
Descripcion
Prerrequisito

Valor al conectar

Operarios/Ingenieros de servicio/Expertos

Introduzca el valor de simulacién. Véase también "Modo de simulacion".

"Modo simulacion" = Presién

El valor medido de la presion

Simul. nivel

Permiso de escritura

128

Operarios/Ingenieros de servicio/Expertos
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Waterpilot FMX21

Descripcién de los pardmetros del equipo

Descripcion
Prerrequisito

Valor al conectar

Introduzca el valor de simulacion. Véase también "Modo de simulacion'.

"Modo de medida" = "Nivel"y "Modo simulacién" = "Nivel"

Valor medido actual de nivel

Sim. cont.

Permiso de escritura
Descripcion
Prerrequisito

Valor al conectar

Operarios/Ingenieros de servicio/Expertos

Introduzca el valor de simulacion. Véase también "Modo de simulacion'.

"Modo de medida" = nivel, Modo lin. "Activar tabla"y "Modo simulacién" = Contenido tanque

Contenido tanque actual

Sim. corriente

Permiso de escritura
Descripcion
Prerrequisito

Valor al conectar

Operarios/Ingenieros de servicio/Expertos

Introduzca el valor de simulacién. Véase también "Modo de simulacién".

"Modo simulacién" = Valor corriente

Valor actual de corriente

Sim. Alarma/Aviso

Permiso de escritura
Descripcion
Prerrequisito

Ajuste de fabrica:

Endress+Hauser

Operarios/Ingenieros de servicio/Expertos

Introduzca el valor de simulacion. Véase también "Modo de simulacion'.

"Modo simulacién" = Alarma/Aviso

484 (Simulacién activa)
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Accesorios Waterpilot FMX21

15 Accesorios

ﬂ = Tenga en cuenta la informacion adicional que aparece en las secciones individuales.
= Para obtener informacion adicional, véanse las secciones "Estructura mecanica" (en
la informacion técnica), "Entorno’, > & 141, "Proceso’ > B 143 y"Montaje"
> B17.

Abrazadera para suspension

Para facilitar la instalacion del equipo, Endress+Hauser ofrece una abrazadera para
suspension.

= Configurador de producto: La abrazadera para suspension esta disponible opcionalmente
= Numero de pedido: 52006151

A0030950

Caja de terminales

Caja de terminales para regleta de bornes, transmisor de temperatura para cabezal y
Pt100.

= Configurador de producto: La caja de terminales estd disponible opcionalmente

= Numero de pedido: 52006152

A0030967

Regleta de 4 bornes/terminales
Regleta de 4 bornes para cableado
Numero de pedido: 52008938

A0030951

Transmisor de temperatura para cabezal TMT71 para FMX21 4 ... 20 mA analdgica

Transmisor de temperatura para cabezal programable mediante PC (PCP) para la

conversién de varias sefiales de entrada.

= Configurador de producto: El transmisor de temperatura para cabezal TMT71 estd
disponible opcionalmente > B 130

= Numero de pedido: 52008794

A0030952
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Transmisor de temperatura para cabezal TMT72 para FMX21 4 ... 20 mA HART

Transmisor de temperatura para cabezal programable mediante PC (PCP) para la

conversion de varias sefiales de entrada.

s Configurador de producto: El transmisor de temperatura para cabezal TMT72 esta
disponible opcionalmente

s Numero de pedido: 51001023

A0030952

Tornillos de montaje del cable

Para facilitar el montaje del equipo y sellar la abertura de medicién, Endress+Hauser
ofrece un tornillo de montaje del cable.
s G1%A"A
Numero de pedido: 52008264
= NPT 12"
Numero de pedido: 52009311
= Configurador de producto: Los tornillos de montaje del cable estan disponibles

opcionalmente
A B
J L [
A0030953
A GI1%'A
B NPT 1%"

Peso adicional para equipos con un diametro exterior de 22 mm (0,87 in) o

29 mm (1,14 in)

Endress+Hauser ofrece pesos adicionales para evitar el movimiento lateral que provoca
errores de medicién y para facilitar el descenso del equipo por un tubo guia.

= Configurador de producto: El peso adicional esta disponible opcionalmente

= Numero de pedido: 52006153

El

A0030954
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Kit de acortamiento del cable

El kit de acortamiento del cable se utiliza para acortar un cable con facilidad y
profesionalidad.

= Configurador de producto: El kit de acortamiento de cable estéd disponible opcionalmente
= Numero de pedido: 71222671

&N
~0-

1

(

AD030948

Adaptador de pruebas para equipos con un diametro exterior de 22 mm (0,87 in) o
29 mm (1,14 in)

Endress+Hauser ofrece un adaptador de pruebas que facilita la comprobacion del
funcionamiento de las sondas de nivel.

= Configurador de producto: El adaptador de pruebas esta disponible opcionalmente
= Numero de pedido: 52011868

A0030956

Adaptador de pruebas para equipos con un diametro exterior de 42 mm (1,65 in)
Endress+Hauser ofrece un adaptador de pruebas que facilita la comprobacion del
funcionamiento de las sondas de nivel.

= Tenga en cuenta la presién maxima de la manguera de aire comprimido y la sobrecarga
maxima de la sonda de nivel

= Presion maxima de la pieza de acoplamiento rapido suministrada: 10 bar (145 psi)
= Numero de pedido: 71110310

———

=1

k=

AD030957

RIA15 para montaje en campo
= Indicador remoto RIA15 exenta de peligro

Y Estructura de pedido del producto: El indicador esta disponible opcionalmente
» Indicador remoto RIA15 peligro

Y Estructura de pedido del producto: El indicador esta disponible opcionalmente
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A0036164

Resistencia para comunicaciones HART

= Resistencia para comunicaciones HART &rea de peligro/area exenta de peligro, para usar
con RIA15

s Estructura de pedido del producto: La resistencia para comunicaciones HART esta
disponible opcionalmente

A0036165

15.1 Accesorios especificos de servicio

Accesorios Descripcion

DeviceCare SFE100 Herramienta de configuracién para equipos de campo HART, PROFIBUS y
Foundation Fieldbus

Informacion técnica TI01134S

DeviceCare puede descargarse de www.software-products.es.endress.com. Es
necesario registrarse en el portal web de Endress+Hauser para descargarse la
aplicacién de software.

FieldCare SFE500 Herramienta de software Plant Asset Management para la gestién de activos de la
planta (PAM) basada en tecnologia FDT

FieldCare puede configurar todas las unidades de campo inteligentes de su planta y
le ayuda a llevar la gestion de estas. A partir del uso de la informacion de estado,
FieldCare es también una forma sencilla y efectiva para chequear el estado de
dichos equipos de campo.

Informacion técnica TI00028S
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16 Datos técnicos

16.1 Entrada

16.1.1 Variable medida

FMX21 + Pt100 (opcional)

» Presion hidrostatica de un liquido
= Pt100: Temperatura

Transmisor de temperatura para cabezal TMT72 (opcional)

Temperatura

16.1.2 Rango de medicién

= Rangos de medicion especificos del cliente o calibracién preajustada en la fabrica
= Medicion de temperatura de =10 ... +70 °C (+14 ... +158 °F) con Pt100 (opcional)

Presion relativa

Rango de medicién del sensor Span mas pequefio calibrable Y Resistencia al vacio Opcién 2)
0,1 bar (1,5 psi) 0,01 bar (0,15 psi) 0,3 bar gy (4,5 psi aps) 1C

0,2 bar (3,0 psi) 0,02 bar (0,3 psi) 0,3 bar s (4,5 psi aps) 1D

0,4 bar (6,0 psi) 0,04 bar (1,0 psi) 0 bar 45 (0 psi aps) 1F

0,6 bar (9,0 psi) 0,06 bar (1,0 psi) 0 bar s (0 psi aps) 1G

1,0 bar (15,0 psi) 0,1 bar (1,5 psi) 0 bar s (0 psi aps) 1H

2,0 bar (30,0 psi) 0,2 bar (3,0 psi) 0 bar s (0 psi aps) 1K

4,0 bar (60,0 psi) 0,4 bar (6,0 psi) 0 bar 45 (0 psi aps) 1M

10,0 bar (150 psi) 1,0 bar (15,0 psi) 0 bar s (0 psi aps) 1P

20,0 bar (300 psi) * 2,0 bar (30,0 psi) 0 bar g5 (0 psi aps) 1Q

1) Rangeabilidad més grande que se puede configurar de fabrica: 10:1; se puede configurar una rangeabilidad mayor previa solicitud o en el equipo
(para FMX21 4 ... 20 mA HART).

2) Configurador de producto, cédigo de pedido para "070"

3) Estos rangos de medicion no estan disponibles para la version de sonda con aislamiento de plastico, didmetro exterior de 29 mm (1,14 in).

134

Presion absoluta

Rango de medicién del sensor Span mas pequefio calibrable Resistencia al vacio | Opcién 2
2,0 bar (30,0 psi) 0,2 bar (3,0 psi) 0 bar 4ps (0 psi aps) 2K

4,0 bar (60,0 psi) 0,4 bar (6,0 psi) 0 bar 45 (0 psi aps) 2M

10,0 bar (150 psi) 1,0 bar (15,0 psi) 0 bar 4ps (0 psi aps) 2P

20,0 bar (300 psi) ¥ 2,0 bar (30,0 psi) 0 bar 45 (0 psi aps) 2Q
1) Rangeabilidad més grande que se puede configurar de fabrica: 10:1; se puede configurar una rangeabilidad

mayor previa solicitud o en el equipo (para FMX21 4 ... 20 mA HART).

2) Configurador de producto, cédigo de pedido para "070"

3) Estos rangos de medicién no estan disponibles para la version de sonda con aislamiento de pléstico,
diametro exterior de 29 mm (1,14 in).
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16.1.3 Seiial de entrada

FMX21 + Pt100 (opcional)

= Variacion de la capacidad
= Pt100: Cambio en la resistencia

Transmisor de temperatura para cabezal TMT72 (opcional)

Sefial de resistencia de Pt100, a 4 hilos
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16.2 Salida

16.2.1 Senial de salida

Equipo + Pt100 (opcional)

= 4 ... 20 mA HART con protocolo de comunicacién digital HART 6.0 superpuesto, a 2 hilos
para valor medido de presién hidrostatica.
Opciones:
= Alarma de méx. (ajuste de fabrica 22 mA): se puede ajustar a partir de 21 ... 23 mA
= Mantenimiento del valor medido: Se mantiene el ultimo valor medido
s Alarma de min.: 3,6 mA
= Pt100: valor de resistencia dependiente de la temperatura

Transmisor de temperatura para cabezal TMT72 (opcional)

4 ... 20 mA HART con protocolo de comunicacion digital HART 5.0 superpuesto para valor
medido de temperatura, a 2 hilos

16.2.2 Rango de la sefial
3,8..20,5mA

16.2.3 Carga maxima

La resistencia de carga maxima depende de la tension de alimentacion (U) y se debe
determinar individualmente para cada bucle de corriente; véase la férmula y los diagramas
para el equipo y el transmisor de temperatura para cabezal. La resistencia total resultante
de las resistencias de los equipos conectados, el cable conector y, si procede, la resistencia
del cable de prolongacién no debe superar el valor de resistencia de carga.
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A Diagrama de carga para 4 ... 20 mA HART del equipo para un cdlculo aproximado de la resistencia de carga.
Es necesario restar las resistencias adicionales, como la resistencia del cable de prolongacion, del valor
calculado tal como se muestra en la ecuacion.

B Diagrama de carga del transmisor de temperatura para cabezal TMT72 para estimar la resistencia de carga.
Se deben restar las resistencias adicionales del valor calculado tal como se muestra en la ecuacion

Ry maxResistencia de carga mdx. [Q]

Ry Resistencias adicionales, como la del equipo de evaluacion y/o la unidad de muestra, resistencia de cable [Q]

U  Tension de alimentacion [V]
L Longitud bdsica del cable de prolongacién [m] (resistencia del cable por hilo <0,09 Q/m

ﬂ = Sj el equipo de medicién se usa en areas de peligro, la instalacion debe cumplir las
normas y los reglamentos nacionales que correspondan, asi como las instrucciones
de seguridad o los planos de instalacién o de control (XA).

= En caso de configuracién mediante una consola o un PC con software de
configuracion, se debe tener en cuenta una resistencia de comunicacién minima de
250 Q.
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16.2.4 Datos especificos del protocolo

= ID del fabricante: 17 (11 hex)
= ID del tipo de equipo: 25 (19 hex)
= Revision del equipo: 01 (01 hex), version del SW 01.00.zz
= Especificacion HART: 6
= Version DD: 01
= Ficheros descriptores del equipo (DTM, DD):
= www.endress.com
s www.fieldcommgroup.org
= Carga HART: min. 250 Q
= Variables de equipo HART. Las variables dindmicas SV, TV y QV se pueden asignar a
cualquier variable del equipo:
= Los valores de proceso predeterminados para SV y TV (segunda y tercera variable del
equipo) dependen del modo de medicion: presion, nivel
= El valor de proceso predeterminado para QV (cuarta variable del equipo) es la
temperatura del sensor: temperatura
= Los valores medidos para PV (primera variable del equipo) dependen del modo de
medicion: presién, nivel, contenido del deposito
= Funciones compatibles:
= Modo de rafaga
= Estado del transmisor adicional
= Bloqueo del equipo
= Modos de medicion alternativos
= Variable de enganche
= Etiqueta (TAG) larga
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16.3 Caracteristicas de funcionamiento

16.3.1 Condiciones de funcionamiento de referencia

Equipo + Pt100 (opcional)

= Segun IEC 60770

» Temperatura ambiente T, = constante, en el rango de: +21 ... +33 °C (+70 ... +91 °F)

= Humedad ¢ = constante, en el rango de: 20 ... 80 % rH

= Presion atmosférica p, = constante, en el rango de:
860 ... 1060 mbar (12,47 ... 15,37 psi)

= Posicion de la célula de medicién constante, vertical en el rango de +1°

= Entrada de COMPENSACION DE SENSOR BAJA y COMPENSACION DE SENSOR ALTA
para valor inferior del rango y valor superior del rango (solo para HART)

= Tension de alimentacion constante: 21 ... 27 Vpc

= Carga: 250 Q

= Pt100: DIN EN 60770, Tp = +25°C (+77 °F)

Transmisor de temperatura para cabezal TMT72 (opcional)

Temperatura de calibracién: +25 °C (+77 °F) £5 K

16.3.2 Precision de referencia

Equipo + Pt100 (opcional)

La precision de referencia comprende la no linealizacion tras la configuracion del punto
limite, la histéresis y la no repetibilidad conforme a IEC 60770.
Version estandar:
Ajuste 0,2 %
® hasta TD 5:1: < 0,2 % de la amplitud de span
® g partir de TD 5:1 y hasta TD 20:1 £(0,02 x TD+0,1)
Version de platino:
= Ajuste £0,1 % (opcional)
= hasta TD 5:1: < 0,1 % de la amplitud de span
= 3 partir de TD 5:1 y hasta TD 20:1 +(0,02 x TD)
= Clase B segun DIN EN 60751
Pt100: max. +1 K

Transmisor de temperatura para cabezal TMT72 (opcional)

= 0,2 K
= Con Pt100: max. £0,9 K

16.3.3 Resolucién
Salida de corriente: 1 pA

Ciclo de lectura

Comandos HART: en promedio, de 2 a 3 por sequndo
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16.3.4 Estabilidad a largo plazo

Equipo + Pt100 (opcional)

= < 0,1 % de URL/afio
= < 0,25 % de URL/5 afios

Transmisor de temperatura para cabezal TMT72 (opcional)

< 0,1 K por afio

16.3.5 Influencia de la temperatura del producto

= Cambio por dispersién térmica en la salida del punto cero y de la salida de span:
0..30°C(+32...86°F):< (0,15 + 0,15 x TD) % de la amplitud de span
-10..+70°C (+14 ... 158 °F): < (0,4 + 0,4 x TD) % de la amplitud de span

= Coeficiente de temperatura (Tk) de la salida del punto cero y el span de salida
-10...+70°C (+14 ... 158 °F): 0,1 % / 10 K de URL

16.3.6 Tiempo de calentamiento
Equipo + Pt100 (opcional)

= Equipo: <68

= Pt100: 300 s

Transmisor de temperatura para cabezal TMT72 (opcional)
4s

16.3.7 Tiempo de respuesta
Equipo + Pt100 (opcional)

= Equipo: 400 ms (tiempo T90), 500 ms (tiempo T99)
= Pt100: 160 s (tiempo T90), 300 s (tiempo T99)

Endress+Hauser



Waterpilot FMX21

Datos técnicos

Endress+Hauser

16.4 Entorno

16.4.1 Rango de temperatura ambiente

Equipo + Pt100 (opcional)

= Con didmetro exterior de 22 mm (0,87 in) y 42 mm (1,65 in):
-10...+70°C (+14 ... +158 °F) (= temperatura del producto)
= Con didmetro exterior de 29 mm (1,14 in):
0..+50°C (+32 ... +122 °F) (= temperatura del producto)

Cable

(si se monta en una posicion fija)

= Con PE: =30 ... +70°C (=22 ... +158 °F)
= Con FEP: -40 ... +70°C (-40 ... +158 °F)
= Con PUR: -40 ... +70°C (=40 ... +158 °F)

Caja de terminales
-40...+80°C (-40 ... +176 °F)

Transmisor de temperatura para cabezal TMT72 (opcional)
-40 ... +85°C (-40 ... +185 °F)

Transmisor de temperatura para cabezal a 2 hilos, configurado para un rango de medicién
de =20 ... +80 °C (-4 ... +176 °F). Esta configuracion ofrece un rango de temperatura de
100 K que es facil de mapear. Tenga en cuenta que el detector de temperatura por
resistencia Pt100 es adecuado para un rango de temperatura de

-10...+70°C (14 ... +158 °F)

ﬂ El transmisor de temperatura para cabezal TMT72 no esta disefiado para el uso en
areas de peligro, incl. CSA GP.

16.4.2 Rango de temperatura de almacenamiento

Equipo + Pt100 (opcional)
-40...480°C (=40 ... +176 °F)

Cable

(si se monta en una posicion fija)

= Con PE: =30 ... +70°C (=22 ... +158 °F)
= Con FEP: =30 ... +80°C (=22 ... +176 °F)
= Con PUR: -40 ... +80°C (=40 ... +176 °F)

Caja de terminales
-40...+80°C (-40 ... +176 °F)

Transmisor de temperatura para cabezal TMT72 (opcional)
=40 ... +100 °C (-40 ... +212 °F)
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16.4.3 Grado de proteccion

Equipo + Pt100 (opcional)
[P68, sellado hermético permanente a 20 bar (290 psi)(~200 m H,0)

Caja de terminales (opcional)
P66, [P67

Transmisor de temperatura para cabezal TMT72 (opcional)

IPOO, condensacién admisible

16.4.4 Compatibilidad electromagnética (EMC)

Equipo + Pt100 (opcional)

= Compatibilidad electromagnética conforme a todas las exigencias pertinentes de la serie
EN 61326. Para conocer més detalles, consulte la declaracién de conformidad.
® Desviacion maxima: < 0,5 % del span.

Transmisor de temperatura para cabezal TMT72 (opcional)

Compatibilidad electromagnética conforme a todas las exigencias pertinentes de la serie
EN 61326. Para conocer mas detalles, consulte la declaracion de conformidad.

16.4.5 Proteccion contra sobretensiones

FMX21 + Pt100 (opcional)

= Proteccion contra sobretensiones integrada sequn EN 61000-4-5 (500 V simétrica/
1000 V asimétrica)

= Se debe proporcionar una proteccién contra sobretensiones > 1,0 kV, de manera externa
Si es preciso.

Transmisor de temperatura para cabezal TMT72 (opcional)

Se debe proporcionar proteccién contra sobretensiones, de manera externa si es preciso
(véase la informacién técnica).
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16.5 Proceso

16.5.1 Rango de temperatura del producto

Equipo + Pt100 (opcional)

» Con didmetro exterior de 22 mm (0,87 in) y 42 mm (1,65 in):
-10...+70°C (+14 ... +158°F)

= Con didmetro exterior de 29 mm (1,14 in):
0..+50°C (+32 ... +122 °F)

Transmisor de temperatura para cabezal TMT72 (opcional)
-40 ... +85°C (-40 ... +185 °F)

(= temperatura ambiente), instale el transmisor de temperatura para cabezal fuera del
producto.

Transmisor de temperatura para cabezal a 2 hilos, configurado para un rango de medicién
de =20 ... +80 °C (-4 ... +176 °F). Esta configuracion ofrece un rango de temperatura de
100 K que es facil de mapear. Tenga en cuenta que el detector de temperatura por
resistencia Pt100 es adecuado para un rango de temperatura de

-10...+70°C (14 ... +158°F)

ﬂ El transmisor de temperatura para cabezal TMT72 no esta disefiado para el uso en
areas de peligro, incl. CSA GP.

16.5.2 Limite de temperatura del producto

Equipo + Pt100 (opcional)

Con diametro exterior de 22 mm (0,87 in) y 42 mm (1,65 in):
-20...+70°C (-4 ... +158 °F)

ﬂ En areas de peligro, incl. CSA GP, el limite de temperatura del producto es
-10..+70°C (+14 ... +158 °F).

Con diametro exterior de 29 mm (1,14 in): 0 ... +50 °C (+32 ... +122 °F)

ﬂ El FMX21 puede funcionar en este rango de temperatura. Los valores de la
especificacion, como la precisién, pueden ser sobrepasados.
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16.5.3 Especificaciones de presion

A ADVERTENCIA

La presiéon maxima del equipo de medicién depende de su elemento menos resistente
a la presion.

>

Para consultar las especificaciones de presion, véanse las secciones "Rango de medicién"
y "Estructura mecanica".

El equipo de medicién se debe hacer funcionar exclusivamente dentro de los limites
especificados.

La Directiva sobre equipos a presion (Directiva 2014/68/UE) utiliza la abreviatura "PS".
La abreviatura "PS" corresponde a la presion méaxima de trabajo (PMT) del equipo de
medicion.

PMT (presion méaxima de trabajo): La presion maxima de trabajo (PMT) esta indicada
en la placa de identificacion. Este valor estd basado en una temperatura de referencia
de +20 °C (+68 °F) y se puede aplicar al equipo durante un periodo ilimitado de tiempo.
Tenga en cuenta la dependencia de la temperatura de la PMT.

LSP (limite de sobrepresion): El limite de sobrepresion es la presion maxima a la que se
puede someter un equipo durante una prueba. Es mayor que la presion de trabajo
méxima por un determinado factor. En el caso de la gama de sensores y las
combinaciones de conexiones a proceso en que el limite de sobrepresion (LSP) de la
conexion de proceso es menor que el valor nominal del sensor, el equipo se configura
en fabrica, al maximo total, al valor LSP de la conexion a proceso. Si se desea utilizar la
gama completa de sensores, elijase una conexion a proceso con un valor LSP superior.
iEvite los golpes de vapor! Los golpes de vapor pueden provocar desviaciones de punto
cero. Recomendacion: Tras la limpieza CIP pueden quedar residuos (como
condensaciones o gotas de agua) en la membrana de proceso y provocar golpes de
vapor locales si se vuelve a efectuar una limpieza al vapor. La practica ha probado que
secar la membrana de proceso (p. €j., eliminando el exceso de humedad con chorros de
aire) es un modo satisfactorio de evitar los golpes de vapor.

16.6 Datos técnicos adicionales

Véase la informacion técnica TI0O0431P.
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