KAO01657F/23/ES/01.23-00
71636690

Products

Solutions Services

2023-08-01

71636690

Micropilot FMR10

Radar sin contacto

Manual de instrucciones abreviado

Se trata de un manual de instrucciones abreviado; sus instrucciones no sustituyen a las instrucciones de funcionamiento del equipo.

Informacién detallada sobre el equipo puede encontrarse en el manual de instrucciones del equipo y en la documentacién complementaria:

Disponibles para todas las versiones del equipo mediante:
= Internet: www.endress.com/deviceviewer
s Teléfono movil inteligente/tableta: Endress+Hauser Operations App

Instrucciones de seguridad basicas

Requisitos para el personal

Para desempefiar sus tareas, el personal debe satisfacer los requisitos siguientes:

» Los técnicos especialistas deben tener la formacién y calificacion pertinentes
para la realizacion de sus funciones y tareas especificas.

» Deben contar con la autorizacién del propietario/operador de la planta.

» Deben estar familiarizados con las normativas nacionales.

» Deben haber leido y entendido las instrucciones de funcionamiento del
presente manual y la documentacién complementaria.

» Deben sequir las instrucciones y cumplir las normas generales.

Uso previsto

El equipo estd diseflado para la medicién continua y sin contacto del nivel de
liquidos.

Montaje

Se puede instalar en la pared, en el techo o en tubuladura.

Instalacién en pared y techo; véase el manual de instrucciones.

jAtencién!
ﬂ = Los cables de los sensores no estan disefiados como cables de soporte.
No los use como elementos de suspensién.
= Haga funcionar siempre el equipo en posicion vertical en aplicaciones
sin contacto.

Montaje en tubuladura

Para que las mediciones sean éptimas, la antena deberia proyectarse hacia
afuera de la tubuladura. El interior de la tubuladura ha de ser liso y no puede
contener bordes ni juntas de soldadura. Si es posible, el borde de la tubuladura
deberia ser redondeado.
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1 Montaje en tubuladura

L Longitud de la tubuladura
D Didmetro de la tubuladura

Aplicacién
» Variables de proceso medidas: distancia
» Variables de proceso calculadas: volumen o masa en depésitos de cualquier

forma; caudal a través de vertederos de aforo o canales (calculadas a partir
del nivel mediante la funcionalidad de linealizacion)

Funcionamiento seguro

iRiesgo de lesiones!

» Haga funcionar el equipo unicamente si se encuentra en un estado técnico
impecable, sin errores ni fallos.

» Laresponsabilidad de que el equipo funcione sin problemas recae en el
operador.

La longitud méxima de la tubuladura L depende del didmetro de la tubuladura D.
Tenga en cuenta los limites para el didmetro y la longitud de la tubuladura.

Montaje en el exterior de una tubuladura
= D:min. 40 mm (1,5 in)
s L:max.Dx1,5

Montaje en el interior de una tubuladura
= D:min. 80 mm (3 in)
s L:méax. 140 mm (5,5in) +D x 1,5
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Conexion eléctrica

Asignacion de cables Funcionamiento de la bateria
La comunicacion por tecnologia inalambrica Bluetooth® del sensor puede
deshabilitarse para prolongar la vida operativa de la bateria.
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Igualacion de potencial
No hay que tomar medidas especiales de igualacion de potencial.

Se pueden pedir diferentes unidades de alimentacién como accesorio a
Endress+Hauser.

Conexién del equipo
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. L. 4 Diagrama en bloques FMR10
2 Asignacion de cables

1 Micropilot FMRI10, 4 ... 20 mA

1 Positivo, cable marron 2 Fuente de alimentacion
2 Negativo, cable azul

Tension de alimentacion
10,5 ... 30 Vpc

Se requiere una fuente externa de alimentacion.

R[Q]
500
O [ |
10| 20 30 Ug [V]
105 21.75

3 Carga mdxima R, depende de la tensién de alimentacién Uy de la fuente de
alimentacién
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