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Kisa Caligtirma Talimatlari
Micropilot FMR30B

Temassiz radar
HART
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COMMUNICATION PROTOCOL

Bu talimatlar, Ozet Kullanim Talimatlari olup, cihazin Kullanim
Talimatlarinin yerini almaz.

Cihaz hakkinda ayrintili bilgi, Kullanim Talimatlarinda ve diger
doklimantasyon icinde yer almaktadir:

Tim cihaz versiyonlari i¢in kaynak:

= Internet: www.endress.com/deviceviewer

s Akilli telefon/tablet: Endress+Hauser Operations App

Endress+Hauser £Z1]

People for Process Automation


http://www.endress.com/deviceviewer

llgili dokiimantasyon Micropilot FMR30B HART

1 Ilgili dokiimantasyon
Endress+Hauser £Z1]
Order code:  IXXXXXXXXXXX
1. @ Ser.no.: XXXXXXXXXXXX

Ext. ord. cd.: XXX XXXAK XX

I

Serial number

2. www.endress.com/deviceviewer Endress+Hauser

l Operations App

I 7 Download on the

:I ‘j-l-' o App Store
ANDROID APP ON

M > P> Google Play

A0023555

2 Bu dokiiman hakkinda

2.1 Dokiiman fonksiyonu

Ozet Cahgtirma Talimatlar teslimatin kabul edilmesinden ilk devreye alma agsamasina kadar
tlim temel bilgileri icerir.
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Micropilot FMR30B HART Bu dokiiman hakkinda

2.2 Semboller

2.2.1 Giivenlik sembolleri

Bu sembol sizi tehlikeli bir durum konusunda uyarir. Bu durumun giderilememesi, ciddi veya
6limcil yaralanma ile sonuglanacaktir.

A UYARI
Bu sembol sizi potansiyel bir tehlikeli durum konusunda uyarir. Bu durumun giderilememesi,
ciddi veya 6limcil yaralanma ile sonuclanabilir.

A DIKKAT
Bu sembol sizi potansiyel bir tehlikeli durum konusunda uyarir. Bu durumun giderilememesi,
disiik veya orta siddette bir yaralanma ile sonuglanabilir.

Bu sembol sizi potansiyel bir zararli durum konusunda uyarir. Bu durumdan kaginilmamast,
irliniin veya cevresindeki bir seyin hasar gérmesine neden olabilir.

2.2.2 Haberlesmeye 6zel semboller

Bluetooth®:
Kisa bir mesafe tizerinden cihazlar arasinda kablosuz veri iletimi.

2.2.3 Cesitli bilgi tipleri icin semboller

izin verilen: @
Izin verilen prosediirler, siirecler veya iglemler.

Yasak:
Yasak olan prosediirler, siirecler veya islemler.
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Temel giivenlik talimatlar: Micropilot FMR30B HART

Ek bilgiler: [l

Dokiimantasyon referansi:
Sayfa referansi:

Adim serisi: 1., 2., 3.

Belirli bir adimin sonucu: Lg.
2.2.4 Grafiklerdeki semboller
1, 2, 3 ... Madde numaralar1
Adim serisi: 1., 2., 3.

A, B, G, ... goriiniimleri

2.3 Dokiimantasyon

ﬂ llgili Teknik Dokiimantasyonun kapsamina genel bir bakis icin asagidakilere géz atin:
= Device Viewer (www.endress.com/deviceviewer): Isim plakasindan seri numarasini
girin
= Endress+Hauser Operations uygulamast: Isim plakasindan seri numarasini girin veya
isim plakasindaki matris kodu taratin.

3 Temel giivenlik talimatlar
3.1 Personel icin gereksinimler

Personel, isleriyle ilgili su gereksinimleri karsilamalidir:

» Egitimli kalifiye uzmanlar, bu iglev ve gérev icin gereken niteliklere ve ehliyete sahip
olmaldir.

Tesis sahibi/operatérii tarafindan yetkilendirilmis olmalidir.

Ulusal yasal diizenlemeler konusunda bilgi sahibi olmalidir.

Calismaya baglamadan dnce kilavuzdaki talimatlar ve tamamlayict dokiimantasyonun yani
sira sertifikalarin (uygulamaya bagli olarak) da okunup anlasilmasi gerekir.

Talimatlara ve temel sartlara uyulmalidir.

vYyy

v

3.2 Kullanim amaci

Uygulama ve iiriinler

Swilarin, macunlarin, camurlarin ve katilarin kesintisiz, temassiz seviye él¢limil icin cihaz.
Yakl. 80 GHz calistirma frekansi, 1,5 mW maksimum 1siniml tepe giicii ve 70 pyW ortalama
gug cikist sayesinde kapatilmis metal tanklarin disinda da sinirsiz kullanima izin verilir
(6rnegdin havuzlarin tizerinde veya agik kanallarda). Caligma insanlar ve hayvanlar icin
tamamen zararsizdir.

4 Endress+Hauser
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Micropilot FMR30B HART Temel giivenlik talimatlar:

Eger "Teknik bilgiler" icerisinde listelenen sinir degerleri ve talimatlar ve ek dokiimantasyon

icerisinde listelenen kosullara uyulursa, él¢lim enstrimani sadece asagidaki él¢timler icin

kullanilabilir:

» Olgiilen proses degigkenleri: Seviye, mesafe, sinyal giicil

» Hesaplanan proses dediskenleri: Herhangi bir sekildeki tanklarda hacim veya kiitle; 6l¢im
bentleri veya kanallarindan akis (linearizasyon fonksiyonu ile seviye baz alinarak
hesaplanan)

Cihazin calisma stiresi boyunca uygun durumda kalmasini saglamak icin:

» Cihazi sadece proseste 1slak hale gelen malzemelerin yeterince direncli oldugu trtinler icin
kullanin.

» 'Teknik bilgiler" icerisindeki sinir degerlere dikkat edin.

Hatali kullanim

Uretici, hatali veya amacina uygun olmayan kullanim sonucunda olugan hasarlardan sorumlu

degildir.

Mekanik hasar1 6nlemek icin:

» Cihaz yiizeylerine sivri veya sert cisimlerle dokunmayin veya ylzeyleri bunlarla
temizlemeyin.

Sinir durumlarinin netlestirilmesi:

» Ozel akigkanlar ve temizlik icin 6zel swvilar icin Endress+Hauser sivi ile 1slanan
malzemelerin korozyon direnci hakkinda yardimeci olmaktan memnuniyet duyacaktir ancak
bununla ilgili bir sorumluluk veya ytkiimliliik kabul etmemektedir.

Diger riskler

Prosesten 1s1 transferi ve elektroniklerde gii¢ kaybina bagl olarak, elektronik muhafazasinin
sicakligi ve icerdigi donanimlar (6rn. ekran modiilii, ana elektronik modiilii ve I/0 elektronik
modili) 80 °C (176 °F) degerine yiikselebilir. Caligma sirasinda sensor tiriin sicakligina yakin
sicakliklara ulagabilir.

Yiizeylerle temas nedeniyle yanik tehlikesi bulunur!
» Yiiksek akigkan sicakliklari olmasi halinde temasi énleyerek yanik tehlikesine karsi koruma
sadlayin.

3.3 Is yeri giivenligi

Cihaz iizerinde ve cihazla ¢alisirken:
» Ulusal diizenlemelere uygun sekilde gereken kisisel koruyucu ekipmani giyin.
» Cihazi baglamadan 6nce besleme voltajini kesin.

3.4 Isletim giivenligi

Yaralanma tehlikesi!
» Cihaz sadece uygun teknik durumda, hatasiz ve arizasiz ise ¢aligtirin.
» Operator, cihazin iyi isler durumda olmasini saglamaktan sorumludur.
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Teslimatin kabul edilmesi ve lirtintin tanimlanmasi Micropilot FMR30B HART

Cihaz iizerindeki degisiklikler

Cihaz tizerinde izin verilmeyen modifikasyonlarin yapilmasi yasaktir ve éngortilemeyen
tehlikelere neden olabilir:
» Yine de dedisiklikler gerekiyorsa, Ureticiye danisin.

Onarim

Surekli is giivenligi ve guvenilirlik igin:
» Sadece orijinal aksesuarlar: kullanin.
Tehlikeli alan

Cihaz onay gerektiren bir alanda (6rn. patlama korumasi, basingli ekipman giivenligi)

kullanildiginda can ve mal kayb tehlikesini ortadan kaldirmak icin:

» Isim plakasini kontrol ederek siparis edilen cihazin tehlikeli bélgede kullanilip
kullanilamayacagina bakin.

» Bu talimatlarla birlikte verilen ek dokiimantasyondaki teknik ¢zelliklere uygun hareket
edilmelidir.

3.5 Uriin giivenligi
Bu son teknoloji tiriinii cihaz, operasyonel giivenlik standartlarini karsilamak icin iyi

mihendislik uygulamalarina uygun olarak tasarlanmisg ve test edilmistir. Fabrikadan giivenli
bir sekilde calistirilabilecek bir durumda ¢ikmugtir.

Cihaz, genel giivenlik gereksinimlerini ve yasal gereksinimleri karsilar. Cihaza ¢zel AB
Uygunluk Beyaninda listelenen AB direktiflerine de uygundur. Endress+Hauser bu durumu
cihaza bir CE isareti ekleyerek onaylar.

4 Teslimatin kabul edilmesi ve iiriiniin tanimlanmasi

4.1 Teslimatin kabul edilmesi

‘ DELIVERY NOTE ‘

m / |
|

A0016870
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Micropilot FMR30B HART Teslimatin kabul edilmesi ve Urliniin tanimlanmasi

Teslimatin kabul edilmesi sirasinda asagidakiler kontrol edilmelidir:

= Teslimat notu tizerindeki siparis kodu (1) tirtin etiketinde yazan siparig koduyla ayni mi (2)?
= Uriinler hasarsiz mi?

= {sim plakasindaki veriler, siparis spesifikasyonlariyla ve teslimat notuyla ayni mi?

= Dokiimantasyon verilmis mi?

= Gerekiyorsa (bkz. isim plakasi): Giivenlik talimatlari (XA) verilmis mi?

ﬂ Bu kogullardan bir tanesi bile saglanmiyorsa litfen treticinin satis ofisi ile irtibata gegin.

4.2 Uriin tanimlamasi

Cihazin tanimlanmasinda bu secenekler kullanilabilir:

= [sim plakasi spesifikasyonlari

= Teslimat notu tizerinde cihaz ¢zelliklerinin d6kimuni iceren siparis kodu

= Device Viewer (www.endress.com/deviceviewer) icerisindeki isim plakalarindaki seri
numaralarini girin: cihazla ilgili tiim bilgiler gériinttlenir.

421  Isim plakas

Kanunen gerekli ve cihaz ile ilgili olan bilgiler isim plakasinda gésterilir, érn.:
s Uretici tanimlamasi

= Siparig numarasl, uzun siparis kodu, seri numarasi

= Teknik bilgi, koruma derecesi

® Yazilim versiyonu, donanim versiyonu

= Onayla ilqili bilgiler, Givenlik Talimatlarina (XA) referans

= DataMatrix kodu (cihaz hakkinda bilgi)

Isim plakasindaki verileri siparisiniz ile karsilagtirin.

4.2.2 Uretici adresi

Endress+Hauser SE+Co. KG
HauptstraRe 1
79689 Maulburg, Almanya

Uretim yeri: Bkz. isim plakasi.

4.3 Saklama ve tagima

43.1 Depolama kosullan

= QOrijinal ambalaji kullanin
= Cihaz temiz ve kuru kosullarda saklayin ve darbelerin neden olabilecegi hasara karst
koruyun

Saklama sicakligi
-40...+80°C (=40 ... +176 °F)

Endress+Hauser 7
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Montaj Micropilot FMR30B HART

43.2 Uriiniin 8l¢iim noktasina tagimmasi

A UYARI

Hatali tasima!
Muhafaza veya sensér hasar gorebilir veya yerinden ¢ikabilir. Yaralanma tehlikesi!
» Cihaz 6l¢ciim noktasina kadar orijinal paketinde veya proses baglantisindan tagsiyin.

5 Montaj

5.1 Montaj gereksinimleri

51.1 Montaj talimatlar1
Kurulum yaparken:

Kullanilan yalitim elemani, maksimum proses sicaklifina karsilik gelen kesintisiz bir
calisma sicakhidina sahip olmalidir.

s Cihazlar [EC/EN 61010-1 uyarinca 1slak ortamlarda kullanim icin uygundur
= Saha ekrany, aydinlatma kosullarina uyarlanabilir (renk semast i¢in bkz. [@ calisma meniisi)
s Muhafazanin darbeye karsi korunmasi

5.1.2 Ortam sicaklik aralig:

-40...+80°C (-40 ... +176 °F)

Giglu glines 151g1inda disarida ¢alistiriliyorsa:

s Cihaz1 gélgede monte edin.

® Dogrudan giines 1s1§indan koruyun; bu durum 6zellikle daha sicak iklime sahip bdlgeler i¢in
6nemlidir.

s Ortam koruma kapadi kullanin.

5.1.3 Calisma yitksekligi
Deniz seviyesi tizerinde 5000 m (16 404 ft) ytkseklige kadar

5.1.4 Koruma derecesi

IEC 60529 Siirtim 2.2 2013-08/DIN EN 60529 2014-09 ve NEMA 250-2014 uyarinca test
edin:

= [P66 NEMA Tip 4x

= [P67

8 Endress+Hauser



Micropilot FMR30B HART Montaj

5.1.5 Montaj konumu

AD055811

1 Ortam koruma kapag: kullanimi; dogrudan giines isigindan veya yagmurdan koruma
2 Kurulum tam ortalanmamusg: Parazitler hatali sinyal analizlerine yol agabilir
3 Doldurma noktasinin monte etmeyin

Endress+Hauser 9



Montaj Micropilot FMR30B HART

5.1.6 Dahili kanal baglanti1 parcalar:

00000
00000

|

A0031777

Sinyal 15111 icinde her tiirld baglanti parcasindan (limit seviye sivigleri, sicaklik sensorleri,
dikmeler, vakum halkalary, 1sitma bobinleri, ydnlendirme plakalari, vb.) ka¢inin. Kirig agisina a
dikkat edin.

5.1.7 Anten eksenlerinin hizalanmasi

Bkz. Kullanim Talimatlari.

5.2 Genel talimatlar

A UYARI

Cihazin 1slak bir ortamda agilmasi halinde koruma siniflandirmasi kaybi.
» Cihaz1 sadece kuru bir ortamda acin!

10 Endress+Hauser



Micropilot FMR30B HART Montaj

1. Cihaz, kablo girigleri yukar: bakmayacak sekilde monte edin veya muhafazayi ¢evirin.

’
1

2. Muhafazanin kapagini ve kablo girislerini her zaman kuvvetle sikigtirin.

A0029263

3. Kablo giriglerini birbirinin aksi yénde sikistirin.

4. Kablolar1 déserken bir damlama lupu hazirlanmalidir.

5.3 Cihazin montaji

53.1 Kurulum tipleri

m"l_\ll.ll!m]

) 5=F

1 Duvara veya noziile montaj

4

f
'
S

A0055850

A Duvara montaj, ayarlanabilir
B Anten ucu proses baglantisinda sikilir, tist muhafaza béliimii déndiiriilebilir
C  UNI gegmeli flans ile montaj

ﬂ Liitfen asagidakilere dikkat edin:
= Temassiz uygulamalarda cihazi her zaman dikey pozisyonda ¢aligtirin.
= 80 mm antene sahip cihazlar i¢in kurulum sadece UNI ge¢meli flang ile mimkindiir.

5.3.2 Kurulum talimatlar1

Nozilin i¢ kismi diiz olmali ve kenar veya kaynakli birlesim icermemelidir. Efer miimkiinse
nozil kenarini yuvarlaklastirin.

Endress+Hauser 11



Montaj Micropilot FMR30B HART

A B
@
-
[ =
L L
—— Yy
= D = |.bp |

A0055854

2 Noziil kurulumu

A 40mm (1,5 in) Anten
B 80 mm (3 in) Anten

Maksimum noziil uzunlugu L noziil ¢capina D baghdur.
Noziliin ¢ap1 ve uzunlugu icin sinirlara dikkat edin.
40 mm (1,5 in) Anten

= D: min. 40 mm (1,5 in)

® L:maks. (D-30mm (1,2 in)) x 7,5

80 mm (3 in) Anten

= D: min. 80 mm (3 in)

= L:maks. (D-50mm (2 in)) x 12

5.3.3 Muhafazanin dondiiriilmesi

= Muhafazada optimum hizalama sayesinde kolay kurulum
= Kolay erisilir cihaz caligmasi
= Saha ekraninin optimum okunabilirligi

A0055932

5.3.4 Ortam koruma kapagi
Disarida kullanim igin bir ortam koruma kapagt tavsiye edilir.

Ortam koruma kapadt bir aksesuar olarak veya "Aksesuar dahil" iiriin yapis ile cihazla siparis
edilebilir.

12 Endress+Hauser



Micropilot FMR30B HART Montaj

A0055360

3 Ortam koruma kapagt

ﬂ Sensor ortam koruma kapagt ile tamamen kaplanmaz.

5.3.5 Montaj braketi ile kurulum, ayarlanabilir

Montaj braketi bir aksesuar olarak veya "Aksesuar dahil" iirtin yapisi ile cihazla siparis
edilebilir.

N

&

A0055857

4 Montaj braketi ile kurulum, ayarlanabilir

Montaj braketi kullanilarak anteni tiriin ylizeyine dik olacak sekilde konumlandirin.

Montaj braketi ile transmiter muhafazasi arasinda iletken bir baglant1 yoktur.
Elektrostatik bogaltma mimkiindir.
» Montaj braketini lokal potansiyel esitleme sistemine entegre edin.

5.3.6 Destek kurulumu, eksenli
Destek, duvar braketi ve montaj cercevesi aksesuar olarak siparis edilebilir.

Endress+Hauser 13



Elektrik baglantisy Micropilot FMR30B HART

A0055858

5 Destek kurulumu, eksenli

A Duvar braketine sahip destek (yan goriintii)
B Montaj cercevesine sahip destek (yan gértintii)
C  Destek dondiriilebilir, érn., cihazt oluGun merkezi tizerinde konumlamak amactyla (tepeden gériintii)

Montaj braketi ile transmiter muhafazasi arasinda iletken bir baglant1 yoktur.
Elektrostatik bosaltma mimkindur.
» Montaj braketini lokal potansiyel esitleme sistemine entegre edin.

5.4 Montaj sonrasi kontrol

O Cihazda hasar var mi (gozle kontrol)?

O Olgiim noktas! tanimlamasi ve etiketi dogru mu (gézle kontrol)?
O Cihaz yagisa ve dogrudan giines 1s1gina karsi korunuyor mu?

O Cihaz dogdru sekilde sabitlenmis mi?

OCihaz, 6l¢im noktast spesifikasyonlarina uygun mu?
Ornedin:

O Proses sicakligi

O Proses basincl

O Ortam sicakhigi

O Olgiim araligi

6 Elektrik baglantisi

6.1 Cihazin baglanmasi

6.1.1 Potansiyel esitleme
Potansiyel esitleme islemi icin 6zel énlem gerekli dedildir.

14 Endress+Hauser



Micropilot FMR30B HART Elektrik baglantisy

6.1.2 Besleme voltaji
dodru akim gli¢ Ginitesinde 12 ... 30 Vp¢

ﬂ Gl Unitesi giivenlik onayl (6rn. PELV, SELV, Sinif 2) olmal ve ilgili protokol
sartnamelerine uygun olmalidir.

Ters polariteye, HF etkilerine ve asir1 voltaj tepe noktalarina karst koruma devreleri bulunur.

6.1.3  Giig tiiketimi

= Guvenli bélge: IEC/EN 61010 standardina gore cihaz giivenlik teknik ¢zelliklerini
karsilamak i¢in kurulum, maksimum akimin 500 mA degeri ile sinirh olmasini saglamalidir.

= Tehlikeli bolge: Cihaz kendinden emniyetli bir devre (Ex ia) icerisinde kullanildiginda
transmiter gii¢ besleme tUnitesi tarafindan verilen maksimum akim Ii = 100 mA ile
sinirlanir.

6.1.4 Cihazin baglanmasi

4 ... 20 mA HART fonksiyon semasi
HART iletisimine sahip cihazin baglantisi, gii¢c kaynagi ve 4 ... 20 mA indikatéri

'A0028908

6 HART baglantisinin fonksiyon semast

1 HART haberlegsmesine sahip cihaz
2 HART direnci
3 Giig beslemesi

ﬂ Sinyal hattindaki 250 Q HART haberlesme direnci diisiik impedansh gii¢ beslemesi
durumunda her zaman gereklidir.

Dikkate alinacak voltaj diisiisii:

250 Q iletisim direnci i¢in maks 6 V
HART cihazinin fonksiyon semasi, RIA15 ile baglanti, calisma olmadan sadece
goriintiileme, iletisim direnci olmadan
ﬂ RIA15 uzaktan ekran cihaz ile birlikte siparig edilebilir.

Aksesuar olarak da temin edilebilir, ayrintilar i¢in Teknik Bilgiler TI01043K ve Kullanim
Talimatlar1 BAO1170KYya bakin

Endress+Hauser 15



Elektrik baglantisy Micropilot FMR30B HART

Terminal atamas1 RIA15
s +
Pozitif baglanti, akim 6l¢imii
.-
Negatif baglanti, akim 6l¢imii (arka plan aydinlatmasi olmadan)
s LED
Negatif baglanti, akim 6l¢timii (arka plan aydinlatmasi ile)

.AL

Fonksiyonel topraklama: Muhafazadaki terminal
RIA15 proses isaretgisi déngiiden gui¢ alir ve herhangi bir harici gli¢ beslemesine ihtiyag
duymaz.

Dikkate alinacak voltaj diistisii:

= <1 V standart versiyon, 4 ... 20 mA haberlesmesine sahip
® <1,9 VHART haberlesmesi ile

= ve bir ekran 151d1 kullaniliyorsa ek 2,9 V

HART cihazinin ve arka plan aydinlatmasiz RIA15'in baglanmast

1 A 3
3.
OQPOQ

Y -
T i

7 Isiksiz RIA15 proses indikatorlii HART cihazinin fonksiyon semast

A0019567

1 HART haberlesmesine sahip cihaz
2 Giig beslemesi
3 HART direnci
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Micropilot FMR30B HART Elektrik baglantisy

HART cihazinun ve arka plan aydinlatmali RIA15'in baglanmasi

Y —
1 T

8 Isikli RIA15 proses indikatorlit HART cihazinin fonksiyon semast

AD019568

1 HART haberlesmesine sahip cihaz
2 Giig beslemesi
3 HART direnci

HART cihazinin fonksiyon semasi, RIA15 ekrani ile ¢calisma, iletisim direnci ile

ﬂ Dikkate alinacak voltaj diisiisii:
Maks. 7V

sesuar olarak da temin edilebilir, ayrintilar icin Teknik Bilgiler ve Kullanim
Ak larak d dilebilir, ay! lar icin Teknik Bilgiler TI01043K ve Kull
Talimatlart BAO1170Kya bakin

HART iletisim diren¢ modiiliiniin baglantisi, RIA15 arka plan aydinlatmasiz

3

N

\
oo<£<
]

/,
YI_ — _%

9 HART cihazinin fonksiyon semast, 1s1iksiz RIA15, HART iletisim diren¢ modiilii

AD020839

1 HART haberlesmesi rezistér modiilii
2 HART haberlesmesine sahip cihaz
3 Giig beslemesi
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Elektrik baglantisy Micropilot FMR30B HART

HART iletisim direng modiiliiniin badlantisi, arka plan aydinlatmali RIA15

LED

- ] +

1 2239
Z\H 3

. OAXU O) N
Y
e i

10  HART cihazinin fonksiyon semast, 1sitklt RIA15, HART iletisim direng modiilii

A0020840

1 HART haberlesmesi rezistér modiilii
2 HART haberlesmesine sahip cihaz
3 Giig beslemesi

6.1.5 Kablo 6zelligi

Nominal kesit alan
0,5...2,5mm? (20 ... 13 AWG)

Kablo dis cap1
@5 ... 10 mm (0,2 ... 0,38 in)

6.1.6 Asin voltaj korumasi

Cihaz, IEC/DIN EN 61326-1 triin standardini kargilamaktadir (Tablo 2 Endiistriyel cevre
kosulari). Baglanti tirtine ( dogru akim gii¢ beslemeleri, girig hatti, ¢ikis hatti) bagh olarak,
IEC/DIN EN 61326-1 uyarinca gegici agir1 voltajlari (IEC/DIN EN 61000-4-5 Surge) 6nlemek
icin farkli test seviyeleri kullanilir: Dogru akim gii¢ beslemesi hatlari ve giris ¢ikis hatlari icin
test seviyesi: 1 000 V kablosunun topraklanmasi.

Asin voltaj kategorisi

IEC/DIN EN 61010-1 uyarinca cihaz, asir1 voltaj koruma kategorisi Il olan sebekelerde
kullanilmak tizere tasarlanmistir.
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Micropilot FMR30B HART Elektrik baglantisy

6.1.7 Kablo baglama

A UYARI

Besleme voltaj1 baglanabilir!
Elektrik carpmasi ve/veya patlama tehlikesi!

>

vvyywyy

vy

Cihaz tehlikeli alanlarda kullanilacaksa, uluslararasi standartlara ve Glivenlik
Talimatlarindaki (XAs) teknik zelliklere uydugunuzdan emin olun. Belirlenen kablo
rakoru kullanilmaldir.

Besleme voltaji isim plakasindaki teknik 6zelliklere uygun olmaldir.

Cihazi baglamadan 6nce besleme voltajini kesin.

IEC/EN 61010 uyarinca cihaz i¢in uygun bir devre kesici kullanilmaldir.

Kablolar yeterince yalitilmig olmalidir, besleme voltajina ve asir voltaj kategorisine gereken
6zen gosterilmelidir.

Baglant: kablolar1 ortam sicaklijina dikkat edilerek yeterli sicaklik stabilitesi sunmalidir.
Ol¢iim enstriimanini sadece kapaklar kapal sekilde ¢ahigtirin.

Cihaz su sirayla baglayin:

1. Kapagin vidalarini sékiin (acilirken klik sesi ¢ikarir).

2. Kablolari kablo rakorlari veya kablo girislerinden gegirin.

3. Kabloyu baglayn.

4. Sizdirmaz hale gelmeleri icin kablo rakorlarini veya kablo girislerini sikin.

5. Kapag giivenli bir sekilde baglanti bolmesine vidalayin. (kapanirken klik sesi ¢ikarir).
6.1.8 Terminal atamasi

AD055849

11  Terminal atamast

1
2

Pozitif terminal
Negatif terminal
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6.2 Koruma derecesinin temin edilmesi

[EC 60529 Stiriim 2.2 2013-08/DIN EN 60529 2014-09 ve NEMA 250-2014 uyarinca test
edin:

= [P66 NEMA Tip 4x

= P67

6.3 Baglanti sonrasi kontrol

O Cihazda veya kabloda hasar var mi1 (gorsel inceleme)?

O Kullanilan kablo gereksinimlere uygun mu?

O Monte edilen kablo gerilim korumali mi1?

4 Vida baglantis1 diizgiin monte edilmis mi?

O Besleme voltajy, isim plakasindaki teknik 6zellikler ile eglesiyor mu?
OTers polarite yok, terminal atamasi dogru yapilmis mi1?

OBesleme voltajl mevcutsa, cihaz ¢alistirilabilir mi ve bir ekran gérintileniyor mu?

7 Calisma secenekleri

Bkz. Kullanim Talimatlari.

8 Devreye alma

8.1 On hazirliklar

A UYARI

Akim gikisindaki ayarlar giivenlikle ilgili bir duruma neden olabilir (6rn. iiriin tagsmasi)!
» Akim cikisi ayarlarini kontrol edin.
» Akim cikisinin ayari, PV ata parametresi icerisindeki ayara baghdir.

8.2 Kurulum ve fonksiyon kontrolii

Ol¢tim noktasini devreye almadan énce kurulum sonrasi ve baglanti sonrasi kontrollerin
yapildifindan emin olun.

Montaj sonrasi kontrol
Baglant1 sonrasi kontrol
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Devreye alma

8.3

Devreye alma seceneklerine genel bakis

= Yerinde ekran ile devreye alma
= SmartBlue uygulamasi ile devreye alma
= FieldCare/DeviceCare/Field Xpert ile devreye alma

= Ek caligma araclari (AMS, PDM, vb.) araciligiyla devreye alma

8.4

Yerinde ekran ile devreye alma

Eger gerekli olursa, calismay etkinlestirin (&)"Saha ekranini kilitleme veya agma prosediiri' >
"Ac¢ma prosediiril’ bolimine bakin).

Devreye alma sihirbazi iglemini baglatin

10

2> |

3]

=)

D334

1000

. Commissioning
ﬁ Main menu >< Commissioning
Guidance |Diagnostics Device tag
= ®
—o
L ® ol
Application Language Start @
LN J

A0056190

» Ment ikonuna basin

» Yonlendirme meniisi

opsiyonunu segin

ﬂ Uriiniin standart ayar: "Sivi'dur.

Devreye alma sihirbazi iiriinti sorgulamaz. Cihaz kati maddelerde kullaniliyorsa, saha
ekrani veya SmartBlue uygulamast aracilijiyla riin dedistirilmelidir.

8.5

8.5.1

A0056191

A0056192

» Devreye alma sihirbazi islemini

baslatin

Navigasyon: Uygulama - Sensér - Temel ayarlar - Uriin tipi

Akis uygulamalar saha ekrani tizerinden yapilandirilamaz; sadece dijital iletisim
(Bluetooth ve HART) iizerinden yapilandirilabilir

SmartBlue uygulamasi lizerinden devreye alma

Cihaz gereksinimleri

SmartBlue izerinden devreye alma sadece cihazda Bluetooth 6zelligi mevcutsa mimkiindiir
(Bluetooth modiilii teslimat éncesi fabrikada veya sonradan takilabilir).

Endress+Hauser
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Devreye alma Micropilot FMR30B HART

8.5.2 SmartBlue uygulamasi

1. QRkodunu taratin veya Uygulama Magazasinda "SmartBlue" aramas! yapin.

[
ANDROID APP ON
n EI P> Google Play .

Download on the

. App Store

A0039186

12 Indirme linki
2. SmartBluelyi baglatin.
Gosterilen canli listeden cihazi segin.

4. Oturum a¢ma verilerini girin:

-~ Kullanic adi: admin
Sifre: cihazin seri numarasi

5. Dabha fazla bilgi i¢in ikonlara tiklayin.

ﬂ Ilk kez oturum actiktan sonra sifreyi degistirin!

8.6 FieldCare/DeviceCare iizerinden devreye alma

1. DTMyi indirin: http://www.endress.com/download -> Aygit Striiclst -> Aygit Tipi
Yoneticisi (DTM)

2. Katalogu giincelleyin.

Yonlendirme meniisii tusuna basin ve Devreye alma sihirbazi islemini baslatin.

22 Endress+Hauser



Micropilot FMR30B HART Devreye alma

8.6.1 FieldCare, DeviceCare ve FieldXpert kullanarak baglama

I N

8— 0

A0044334

3 HART protokolii ile uzaktan ¢calisma igin secenekler

Transmiter gii¢ besleme tinitesi, 6rn. RN42

Commubox FXA195 ve AMS Trex™ cihaz iletisimcisi icin baglanti

AMS Trex™ cihaz iletigimcisi

Calistirma aract bulunan bilgisayar, érn. DeviceCare/FieldCare , AMS Device View, SIMATIC PDM
Commubox FXA195 (USB)

Field Xpert SMT70/SMT77, Calisma aracina sahip akilli telefon veya bilgisayar (6rn. DeviceCare/
FieldCare , AMS Device View, SIMATIC PDM)

Baglantt kablosu ile Bluetooth modem (6rn. VIATOR)

9  Transmiter

1

1 PLC (programlanabilir lojik kontrol cthazi)
2

3

4

5

6

7

[e4]

8.7 Ilave calisma araglar1 (AMS, PDM, vb.) aracihigiyla devreye alma
Cihaza 6zel stiriiciileri indirin: https://www.endress.com/en/downloads

Daha fazla ayrinti i¢in ilgili calisma aracinin yardimina bakin.

8.8 "Devreye alma " sihirbazi hakkinda notlar
Devreye alma sihirbazi islemi, kolay ve kullaniciy1 yonlendiren bir devreye alma islemine
olanak saglar.
1. Devreye alma sihirbazi islemini baglattiktan sonra, her bir parametreye uygun degeri
girin veya uygun secenedi secin. Bu dederler dogrudan cihaza yazilir.

2. Sonraki sayfaya gitmek icin > tizerine tiklayin.
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3. Tum sayfalar tamamlandiktan sonra Devreye alma sihirbazi. islemini kapatmak i¢in OK
diigmesine basin.

ﬂ Eger gereken tiim parametreler yapilandirilmadan énce Devreye alma sihirbazi iptal
edilirse cihaz tanimsiz bir duruma gegebilir. Bu tip durumlarda, cihazin fabrika varsayilan
ayarlarina sifirlanmasi énerilir.

Uriiniin standart ayar: "Swvi'dur.

Devreye alma sihirbazi iirtinii sorgulamaz. Cihaz kati maddelerde kullaniliyorsa, saha
ekrani veya SmartBlue uygulamasi aracilidiyla tirtin dedistirilmelidir.

Navigasyon: Uygulama > Sensér - Temel ayarlar - Uriin tipi

ﬂ Akig uygulamalari saha ekrani izerinden yapilandirilamaz; sadece dijital iletisim
(Bluetooth ve HART) iizerinden yapilandirilabilir

8.9 Yazilim araciligiyla cihaz adresinin yapilandirilmasi

Bkz "HART adresi " parametresi

HART protokoli tizerinden veri aligverisi icin adresi girin.
= Yonlendirme - Devreye alma - HART adresi

s Uygulama > HART cikis1 > Ayarlar > HART adresi

= Varsayilan HART adresi: 0

8.10 Calisma dilinin yapilandirilmasi
8.10.1 Yerinde ekran

Calisma dilinin yapilandirilmasi

ﬂ Isletim dilini ayarlayabilmeniz icin 6nce yerinde ekran kilidini agmaniz gerekir:
» Calisma mentstni agin.

10 22| N
ﬁ Hauptmenii X Language v X Language

g A

Benutzerf... Diagnose | English English

= [ -

Applikation | Language

AD056186 A0056187 AD056188

» Language butonunu segin.
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8.10.2 Calistirma araci
Ekran dilini ayarla
Sistem - Ekran - Language

8.11 Cihazin yapilandirilmasi
Devreye alma sihirbazi aracilijiyla devreye alma tavsiye edilir.
Bkz. B “SmartBlue ile Devreye Alma” blimi

Bkz. @ 'FieldCare/DeviceCare ile devreye alma" bolimi

8.11.1 Sivilarda seviye 6lciimii

A0016933

14 Swilarda seviye élgtimii igin konfigiirasyon parametreleri

'Bos kalibrasyon " parametresi (=0 %)
"Dolu kalibrasyon " parametresi (= 100 %)

R Olgiim referans noktast

A Anten uzunlugu + 10 mm (0,4 in)

C 50..80mm (1,97 ... 3,15 in); orta boyer < 2
D Mesafe

L Seviye

E

F

Diistik dielektrik sabitine (er < 2) sahip ortamlarda, tank tabani ¢ok diisiik seviyelerde (C
seviyesinden daha diigtik) diriiniin i¢inden goriilebilir. Bu aralikta daha diigiik hassasiyet
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beklenmelidir. Bu kabul edilebilir dedilse, sifir noktasi bu uygulamalar icin tank tabaninin
tizerinde bir C mesafesine konumlandirilmalidir (sekle bakin).

8.11.2 Katilarda seviye dl¢iimii

o O
[*]

o 100%
[
n
0
= n
1i|
]
- =
- |
!!\
b

ﬁ 0%

A0016934

15  Katilarda seviye él¢iimii igin konfigtirasyon parametreleri

'Bos kalibrasyon " parametresi (= % 0)
"Dolu kalibrasyon " parametresi (= % 100)

R Olgiim referans noktast

A Anten uzunlugu + 10 mm (0,4 in)
D Mesafe

L Seviye

E

F

8.11.3 Calistirma yazilim ile akis 6l¢iimiiniin yapilandirilmasi

Akis dl¢iimii icin kurulum kosullar

= Akig 6l¢iimi i¢in bir kanal veya bent gereklidir

= Sensorii kanal veya bendin merkezine yerlestirin

= Sensoril suyun yuzeyine dik sekilde hizalayin

s Cihazi giines 15141 ve yagmura karsl korumak icin bir ortam koruma kapagi kullanin
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AD055933

16  Swilann akis élciimii icin konfigiirasyon parametreleri

D Mesafe
Q  Olgiim bentlerinde veya kanallarinda akig hizi (linearizasyon kullamularak seviyeden hesaplanir)

Akis dl¢iimii konfigiirasyonu

AD055934

17 Ornek: Khafagi-Venturi olugu

E  Bos kalibrasyon (= sifir noktast)
D Mesafe
L Seviye
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A0055935

18  Ornek: Ucgen bent

E  Bos kalibrasyon (= sifir noktasi)
D  Mesafe
L Seviye

Akis uygulamalari saha ekrani Uzerinden yapilandirilamaz; sadece dijital iletigsim
(Bluetooth ve HART) iizerinden yapilandirilabilir

8.11.4 Yapilandirma "Frekans modu " parametresi

Frekans modu parametresi, radar sinyalleri icin tlkeye veya bdlgeye 6zgi ayarlar1
tanimlamak i¢in kullanilir.

ﬂ Frekans modu parametresi, devreye alma igleminin baslangicinda ¢alisma mentsiinde
uygun ¢alisma araci kullanilarak yapilandiriimalidir.

Uygulama - Sensor - Geligmis ayarlar - Frekans modu

Calisma frekansi 80 GHz:

= Mod 2 secenedi: Kita Avrupasi, ABD, Avustralya, Yeni Zelanda, Kanada, Brezilya, Japonya,
Giiney Kore, Tayvan, Tayland

= Mod 3 secenedi: Rusya, Kazakistan

= Mod 4 secenedi: Meksika

= Mod 5 secenedi: Hindistan, Malezya, Giiney Afrika, Endonezya

ﬂ Cihazin metrolojik 6zellikleri, ayarlanan moda bagh olarak degisebilir. Belirtilen

metrolojik 6zellikler, miisteriye teslim edilen cihazla ilgilidir (Mod 2 secenedi).

8.11.5 "Simiilasyon " alt meniisii
Proses degiskenleri ve hata teghisi olaylari Simiilasyon alt meniisii le simiile edilebilir.

Navigasyon: Hata teshisi - Simiilasyon
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Sivig ¢ikis1 veya akim ¢ikisinin simiilasyonu sirasinda, cihaz simiilasyon stiresi boyunca bir
uyarl mesajl verir.

8.12  Ayarlan yetkisiz erisime kars1 koruma
8.12.1 Yazilim kilitleme veya kilit agma

FieldCare/DeviceCare/SmartBlue uygulamasi icinde sifre ile kilitleme

Cihazin parametre konfigiirasyonuna erisim bir sifre atanarak kilitlenebilir. Cihaz fabrikadan
teslim edildiginde, kullanici rolit Bakim secenedi olarak ayarlanmistir. Cihaz parametreleri
Bakim secenedi kullanici rolii ile tamamen yapilandirilabilir. Sonrasinda, konfigiirasyona
erisim bir sifre belirlenmesi ile kilitlenebilir. Bakim secenedi, bu kilitleme sonucunda
Operator secenedi roliine gecer. Konfiglirasyona sifre girilmesi ile erigilebilir.

Sifre asagidaki altinda tanimlanir:

Sistem mentst Kullanici yonetimi alt mentst

Kullanici rolii, suradan Bakim secenedi ile Operatér secenedi arasinda dedistirilir:

Sistem - Kullanic yénetimi

Kilitleme prosediiriinii yerinde ekran/FieldCare/DeviceCare/SmartBlue iizerinden iptal
etme

Sifreyi girdikten sonra, sifre ile cihazin parametre konfiglrasyonunu bir Operatoér secenegi
olarak etkinlestirebilirsiniz. Kullanici rolii daha sonra Bakim secenedi olarak dedisir.

Gerekirse, sifre Kullanicl ydnetimi icerisinden silinebilir: Sistem - Kullanici yénetimi
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