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Kisa Caligtirma Talimatlari
Micropilot FMR20B

Temassiz radar
HART
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Bu talimatlar, Ozet Kullanim Talimatlari olup, cihazin Kullanim
Talimatlarinin yerini almaz.

Cihaz hakkinda ayrintili bilgi, Kullanim Talimatlarinda ve diger
doklimantasyon icinde yer almaktadir:

Tim cihaz versiyonlari i¢in kaynak:

= Internet: www.endress.com/deviceviewer

s Akilli telefon/tablet: Endress+Hauser Operations App

Endress+Hauser £Z1]

People for Process Automation


http://www.endress.com/deviceviewer

llgili dokiimantasyon Micropilot FMR20B HART

1 Ilgili dokiimantasyon
Endress+Hauser £Z1]
Order code:  IXXXXXXXXXXX
1. @ Ser.no.: XXXXXXXXXXXX

Ext. ord. cd.: XXX XXXAK XX

I

Serial number

2. www.endress.com/deviceviewer Endress+Hauser

l Operations App

I 7 Download on the

:I ‘j-l-' o App Store
ANDROID APP ON

M > P> Google Play

A0023555

2 Bu dokiiman hakkinda

2.1 Dokiiman fonksiyonu

Ozet Cahgtirma Talimatlar teslimatin kabul edilmesinden ilk devreye alma agsamasina kadar
tlim temel bilgileri icerir.
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Micropilot FMR20B HART Bu dokiiman hakkinda

2.2 Semboller

2.2.1 Giivenlik sembolleri

Bu sembol sizi tehlikeli bir durum konusunda uyarir. Bu durumun giderilememesi, ciddi veya
6limcil yaralanma ile sonuglanacaktir.

A UYARI
Bu sembol sizi potansiyel bir tehlikeli durum konusunda uyarir. Bu durumun giderilememesi,
ciddi veya 6limcil yaralanma ile sonuclanabilir.

A DIKKAT
Bu sembol sizi potansiyel bir tehlikeli durum konusunda uyarir. Bu durumun giderilememesi,
disiik veya orta siddette bir yaralanma ile sonuglanabilir.

Bu sembol sizi potansiyel bir zararli durum konusunda uyarir. Bu durumdan kaginilmamast,
irliniin veya cevresindeki bir seyin hasar gérmesine neden olabilir.

2.2.2 Haberlesmeye 6zel semboller

Bluetooth®:
Kisa bir mesafe tizerinden cihazlar arasinda kablosuz veri iletimi.

2.2.3 Cesitli bilgi tipleri icin semboller

izin verilen: @
Izin verilen prosediirler, siirecler veya iglemler.

Yasak:
Yasak olan prosediirler, siirecler veya islemler.
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Temel giivenlik talimatlar: Micropilot FMR20B HART

Ek bilgiler: [l

Dokiimantasyon referansi:
Sayfa referansi:

Adim serisi: 1., 2., 3.

Belirli bir adimin sonucu: Lg.
2.2.4 Grafiklerdeki semboller
1, 2, 3 ... Madde numaralar1
Adim serisi: 1., 2., 3.

A, B, G, ... goriiniimleri

2.3 Dokiimantasyon

ﬂ llgili Teknik Dokiimantasyonun kapsamina genel bir bakis icin asagidakilere géz atin:
= Device Viewer (www.endress.com/deviceviewer): Isim plakasindan seri numarasini
girin
= Endress+Hauser Operations uygulamast: Isim plakasindan seri numarasini girin veya
isim plakasindaki matris kodu taratin.

3 Temel giivenlik talimatlar
3.1 Personel icin gereksinimler

Personel, isleriyle ilgili su gereksinimleri karsilamalidir:

» Egitimli kalifiye uzmanlar, bu iglev ve gérev icin gereken niteliklere ve ehliyete sahip
olmaldir.

Tesis sahibi/operatérii tarafindan yetkilendirilmis olmalidir.

Ulusal yasal diizenlemeler konusunda bilgi sahibi olmalidir.

Calismaya baglamadan dnce kilavuzdaki talimatlar ve tamamlayict dokiimantasyonun yani
sira sertifikalarin (uygulamaya bagli olarak) da okunup anlasilmasi gerekir.

Talimatlara ve temel sartlara uyulmalidir.

vYyy

v

3.2 Kullanim amaci

Uygulama ve iiriinler

Swilarin, macunlarin, camurlarin ve katilarin kesintisiz, temassiz seviye él¢limil icin cihaz.
Yakl. 80 GHz calistirma frekansi, 1,5 mW maksimum 1siniml tepe giicii ve 70 pyW ortalama
gug cikist sayesinde kapatilmis metal tanklarin disinda da sinirsiz kullanima izin verilir
(6rnegdin havuzlarin tizerinde veya agik kanallarda). Caligma insanlar ve hayvanlar icin
tamamen zararsizdir.
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Micropilot FMR20B HART Temel giivenlik talimatlar:

Eger "Teknik bilgiler" icerisinde listelenen sinir degerleri ve talimatlar ve ek dokiimantasyon

icerisinde listelenen kosullara uyulursa, él¢lim enstrimani sadece asagidaki él¢timler icin

kullanilabilir:

» Olgiilen proses degigkenleri: Seviye, mesafe, sinyal giicil

» Hesaplanan proses dediskenleri: Herhangi bir sekildeki tanklarda hacim veya kiitle; 6l¢im
bentleri veya kanallarindan akis (linearizasyon fonksiyonu ile seviye baz alinarak
hesaplanan)

Cihazin calisma stiresi boyunca uygun durumda kalmasini saglamak icin:

» Cihazi sadece proseste 1slak hale gelen malzemelerin yeterince direncli oldugu trtinler icin
kullanin.

» 'Teknik bilgiler" icerisindeki sinir degerlere dikkat edin.

Hatali kullanim

Uretici, hatali veya amacina uygun olmayan kullanim sonucunda olugan hasarlardan sorumlu

degildir.

Mekanik hasar1 6nlemek icin:

» Cihaz yiizeylerine sivri veya sert cisimlerle dokunmayin veya ylzeyleri bunlarla
temizlemeyin.

Sinir durumlarinin netlestirilmesi:

» Ozel akigkanlar ve temizlik icin 6zel swvilar icin Endress+Hauser sivi ile 1slanan
malzemelerin korozyon direnci hakkinda yardimeci olmaktan memnuniyet duyacaktir ancak
bununla ilgili bir sorumluluk veya ytkiimliliik kabul etmemektedir.

Diger riskler

Prosesten 1s1 transferi ve elektroniklerde gii¢ kaybina bagl olarak, elektronik muhafazasinin
sicakligi ve icerdigi donanimlar (6rn. ekran modiilii, ana elektronik modiilii ve I/0 elektronik
modili) 80 °C (176 °F) degerine yiikselebilir. Caligma sirasinda sensor tiriin sicakligina yakin
sicakliklara ulagabilir.

Yiizeylerle temas nedeniyle yanik tehlikesi bulunur!
» Yiiksek akigkan sicakliklari olmasi halinde temasi énleyerek yanik tehlikesine karsi koruma
sadlayin.

3.3 Is yeri giivenligi

Cihaz iizerinde ve cihazla ¢alisirken:
» Ulusal diizenlemeler tarafindan gerekli gortlen kisisel koruyucu ekipmanlar kullanin.
» Cihazi baglamadan 6nce besleme voltajini kesin.

3.4 Isletim giivenligi

Yaralanma tehlikesi!
» Cihaz sadece uygun teknik durumda, hatasiz ve arizasiz ise ¢aligtirin.
» Operator, cihazin iyi isler durumda olmasini saglamaktan sorumludur.
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Teslimatin kabul edilmesi ve lirtintin tanimlanmasi Micropilot FMR20B HART

Cihaz iizerindeki degisiklikler

Cihaz tizerinde izin verilmeyen modifikasyonlarin yapilmasi yasaktir ve éngortilemeyen
tehlikelere neden olabilir:
» Yine de dedisiklikler gerekiyorsa, Ureticiye danisin.

Onarim

Surekli is giivenligi ve guvenilirlik igin:
» Sadece orijinal aksesuarlar: kullanin.
Tehlikeli alan

Cihaz onay gerektiren bir alanda (6rn. patlama korumasi, basingli ekipman giivenligi)

kullanildiginda can ve mal kayb tehlikesini ortadan kaldirmak icin:

» Isim plakasini kontrol ederek siparis edilen cihazin tehlikeli bélgede kullanilip
kullanilamayacagina bakin.

» Bu talimatlarla birlikte verilen ek dokiimantasyondaki teknik ¢zelliklere uygun hareket
edilmelidir.

3.5 Uriin giivenligi
Bu son teknoloji tiriinii cihaz, operasyonel giivenlik standartlarini karsilamak icin iyi

mihendislik uygulamalarina uygun olarak tasarlanmisg ve test edilmistir. Fabrikadan giivenli
bir sekilde calistirilabilecek bir durumda ¢ikmugtir.

Cihaz, genel giivenlik gereksinimlerini ve yasal gereksinimleri karsilar. Cihaza ¢zel AB
Uygunluk Beyaninda listelenen AB direktiflerine de uygundur. Endress+Hauser bu durumu
cihaza bir CE isareti ekleyerek onaylar.

4 Teslimatin kabul edilmesi ve iiriiniin tanimlanmasi

4.1 Teslimatin kabul edilmesi

‘ DELIVERY NOTE ‘

m / |
|

A0016870
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Micropilot FMR20B HART Teslimatin kabul edilmesi ve Urliniin tanimlanmasi

Teslimatin kabul edilmesi sirasinda asagidakiler kontrol edilmelidir:

= Teslimat notu tizerindeki siparis kodu (1) tirtin etiketinde yazan siparig koduyla ayni mi (2)?
= Uriinler hasarsiz mi?

= {sim plakasindaki veriler, siparis spesifikasyonlariyla ve teslimat notuyla ayni mi?

= Dokiimantasyon verilmis mi?

= Gerekiyorsa (bkz. isim plakasi): Giivenlik talimatlari (XA) verilmis mi?

ﬂ Bu kogullardan bir tanesi bile saglanmiyorsa litfen treticinin satis ofisi ile irtibata gegin.

4.2 Uriin tanimlamasi

Cihazin tanimlanmasinda bu secenekler kullanilabilir:

= [sim plakasi spesifikasyonlari

= Teslimat notu tizerinde cihaz ¢zelliklerinin d6kimuni iceren siparis kodu

= Device Viewer (www.endress.com/deviceviewer) icerisindeki isim plakalarindaki seri
numaralarini girin: cihazla ilgili tiim bilgiler gériinttlenir.

421  Isim plakas

Kanunen gerekli ve cihaz ile ilgili olan bilgiler isim plakasinda gésterilir, érn.:
s Uretici tanimlamasi

= Siparig numarasl, uzun siparis kodu, seri numarasi

= Teknik bilgi, koruma derecesi

® Yazilim versiyonu, donanim versiyonu

= Onayla ilqili bilgiler, Givenlik Talimatlarina (XA) referans

= DataMatrix kodu (cihaz hakkinda bilgi)

Isim plakasindaki verileri siparisiniz ile karsilagtirin.

4.2.2 Uretici adresi

Endress+Hauser SE+Co. KG
HauptstraRe 1
79689 Maulburg, Almanya

Uretim yeri: Bkz. isim plakasi.

4.3 Saklama ve tagima

43.1 Depolama kosullan

= QOrijinal ambalaji kullanin
= Cihaz temiz ve kuru kosullarda saklayin ve darbelerin neden olabilecegi hasara karst
koruyun

Saklama sicakligi
-40...+80°C (=40 ... +176 °F)

Endress+Hauser 7
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Montaj Micropilot FMR20B HART

43.2 Uriiniin 8l¢iim noktasina tagimmasi

A UYARI

Hatali tasima!
Muhafaza veya sensér hasar gorebilir veya yerinden ¢ikabilir. Yaralanma tehlikesi!
» Cihaz 6l¢ciim noktasina kadar orijinal paketinde veya proses baglantisindan tagsiyin.

5 Montaj

5.1 Montaj gereksinimleri

51.1 Montaj talimatlar1
Kurulum yaparken:

Kullanilan yalitim elemani, maksimum proses sicaklifina karsilik gelen kesintisiz bir
calisma sicakhidina sahip olmalidir.

s Cihazlar [EC/EN 61010-1 uyarinca 1slak ortamlarda kullanim icin uygundur
s Muhafazanin darbeye karsi korunmasi

5.1.2 Ortam sicaklik aralig:

-40...+80°C (-40 ... +176 °F)

Giglu glines 151g1inda disarida ¢alistiriliyorsa:

s Cihaz1 gélgede monte edin.

® Dogrudan giines 1s1§indan koruyun; bu durum 6zellikle daha sicak iklime sahip bdlgeler i¢in
6nemlidir.

s Ortam koruma kapadi kullanin.

5.1.3 Calisma yitksekligi
Deniz seviyesi tizerinde 5000 m (16 404 ft) ytkseklige kadar

5.1.4 Koruma derecesi

IEC 60529 Siirtim 2.2 2013-08/DIN EN 60529 2014-09 ve NEMA 250-2014 uyarinca test
edin:

= [P66 NEMA Tip 4X

= [P68, NEMA Tip 6P (24 h 1,83 m (6,00 ft) su altinda)

8 Endress+Hauser



Micropilot FMR20B HART Montaj

5.1.5 Montaj konumu

AD055811

1 Ortam koruma kapag: kullanimi; dogrudan giines isigindan veya yagmurdan koruma
2 Kurulum tam ortalanmamusg: Parazitler hatali sinyal analizlerine yol agabilir
3 Doldurma noktasinin monte etmeyin

Endress+Hauser 9



Montaj Micropilot FMR20B HART

5.1.6 Dahili kanal baglanti1 parcalar:

00000
00000

|

A0031777

Sinyal 15111 icinde her tiirld baglanti parcasindan (limit seviye sivigleri, sicaklik sensorleri,
dikmeler, vakum halkalary, 1sitma bobinleri, ydnlendirme plakalari, vb.) ka¢inin. Kirig agisina a
dikkat edin.

5.1.7 Anten eksenlerinin hizalanmasi
Bkz. Kullanim Talimatlari.

10 Endress+Hauser



Micropilot FMR20B HART Montaj

5.2 Cihazin montaji

5.2.1 Kurulum tipleri

A B c D

A0055150

®

1 Duvara veya tavana montaj

Duvara montaj, ayarlanabilir

Anten ucu proses baglantisinda sikilir

Proses baglantisimin tistiinden kablo girisinde sikilir

Proses baglantisinin iistiinden kablo girisi ile duvara montaj
Yandan kablo girisli halat montajt

Yandan kablo girisli tavan montajt

Kablo girisi yandan, iist muhafaza béliimii dondiiriilebilir
UNI ge¢meli flans ile montaj

ToQmMmooaw>

ﬂ Liitfen asagidakilere dikkat edin:
= Sensor kablolar1 destek kablolar: olarak tasarlanmamistir. Bunlari aski amach
kullanmayin.
= Kablo montaji i¢in kablo miisteri tarafindan saglanmalidir.
s Temassiz uygulamalarda cihazi her zaman dikey pozisyonda calistirin.
= Yan kablo ¢ikigh ve 80 mm antenli cihazlar i¢in kurulum sadece UNI ge¢me flans ile
mumkindr.

Endress+Hauser 11



Montaj Micropilot FMR20B HART

5.2.2 Kurulum talimatlar:

Optimum 6l¢iimiin saglanmasi icin antenin noziilden disari ¢cikmasi gerekir. Nozilin i¢ kismi
diiz olmali ve kenar veya kaynakl birlesim icermemesi gerekir. Miimkiinse nozil kenarini
yuvarlaklastirin.

s — Y = s — s —
L @ L L L
- U~ —— U~ T U~ - mnv]

= D = D = D = D

AD055399

2 Noziil kurulumu

A 40mm (1,5 in) anten
B 80 mm (3 in) anten

Maksimum nozil uzunlugu L nozil ¢apina D baghdir.
Noziliin ¢ap1 ve uzunlugu icin sinirlara dikkat edin.

40 mm (1,5 in) anten, noziil disina kurulum

= D: min. 40 mm (1,5 in)

® L:maks. (D-30mm (1,2 in)) x 7,5

40 mm (1,5 in) anten, noziil icerisine kurulum

= D: min. 80 mm (3 in)

= L: maks. 100 mm (3,94 in) + (D - 30 mm (1,2 in)) x 7,5
80 mm (3 in) anten, noziil icerisine kurulum

= D:min. 120 mm (4,72 in)

= L:maks. 140 mm (5,51 in) + (D - 50 mm (2 in)) x 12
80 mm (3 in) anten, noziil digina kurulum

= D: min. 80 mm (3 in)

= L:maks. (D-50mm (2 in)) x 12

5.2.3 Muhafazanin déndiiriilmesi
Mubhafaza, yan taraftaki kablo girisi ile serbestce dondirilebilir.

Muhafazada optimum hizalama sayesinde kolay kurulum.

12 Endress+Hauser



Micropilot FMR20B HART Montaj

sz =

A 40mm (1,5 in) anten
B 80 mm (3 in) anten

—F

in

[

A0056103

5.2.4 Ortam koruma kapagi
Disarida kullanim icin bir ortam koruma kapagt tavsiye edilir.

Ortam koruma kapad bir aksesuar olarak veya "Aksesuar dahil" iirtin yapisi ile cihazla siparis

|

3 Ortam koruma kapagt

A0055201

A Yan kablo girisi
B Yukaridan kablo girisi

ﬂ Sensor, ortam koruma kapadt ile tamamen kaplanmaz.

5.2.5 Tasma koruma borusu

Tagma koruma borusu, tasma gerceklesse dahi sensériin maksimum seviyeyi 6lcmesine imkan
tanir.

Tasma koruma borusu bir aksesuar olarak veya "Aksesuar dahil" tiriin yapisi ile cihazla siparis
edilebilir.
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Montaj Micropilot FMR20B HART

A0055202

®

4 Tasma koruma borusunun fonksiyonu

Hava cebi
O-ring (EPDM) contast
Maks. seviye

w N =

Boru dogrudan sensér tizerine vidalanir ve bir O-ring ile sistemi sizdirmaz, hava gecirmez hale
getirir. Su basmasi durumunda, kilif icinde bulunan hava yastigi, dogrudan kilifin ucunda
bulunan maksimum dolum seviyesinin hassas bir sekilde tespit edilmesini saglar.

5.2.6 Montaj braketi ile kurulum, ayarlanabilir
Montaj braketi bir aksesuar olarak veya "Aksesuar dahil" iirtin yapisi ile cihazla siparis
edilebilir.
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Micropilot FMR20B HART Montaj

A0055113
5 Montaj braketi ile kurulum, ayarlanabilir
A 40mm (1,5 in) anteni icin ayarlanabilir montaj braketi, duvara montaj

B 80 mm (3 in) anteni i¢in ayarlanabilir montaj braketi, duvara montaj
C 40 mm (1,5 in) anteni i¢in ayarlanabilir montaj braketi, tavana montaj

= Duvara veya tavana montaj miimkiindiir
= Anteni montaj braketini kullanarak iirtin yiizeyine dikey olacak sekilde hizalayin

DUYURU
Montaj braketi ile transmiter muhafazasi arasinda iletken bir baglant1 yoktur.
Elektrostatik bogaltma mimkiindir.

» Montaj braketini lokal potansiyel esitleme sistemine entegre edin.
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Montaj Micropilot FMR20B HART

Kablo montaiji

— ™

H (99

—_—

AD055397
6 Kablo montajt ile kurulum

A 40mm (1,5 in) anteni icin ayarlanabilir montaj braketi, kablo montajt
B 80 mm (3 in) anteni i¢in ayarlanabilir montaj braketi, kablo montajt

Anteni lriin ylizeyine yatay olarak hizalayin.
Halat montaji durumunda, cihazi asmak icin kablo kullanilmamalidir.

Ayr1 bir kablo kullanin.

5.2.7 Destek kurulumu, eksenli
Destek, duvar braketi ve montaj cercevesi aksesuar olarak siparis edilebilir.

16 Endress+Hauser



Micropilot FMR20B HART Montaj

A0028412
7 Destek kurulumu, eksenli
A Duvar braketine sahip destek (yan goriintii)

B Montaj cercevesine sahip destek (yan gériintii)
C  Destek déndiiriilebilir, orn. cihazt olugun merkezi tizerinde konumlamak amaciyla (tepeden goriintii)

Montaj braketi ile transmiter muhafazasi arasinda iletken bir baglant1 yoktur.
Elektrostatik bosaltma mimkundr.
» Montaj braketini lokal potansiyel esitleme sistemine entegre edin.

5.2.8 Dondiiriilebilir montaj braketi ile montaj

Déndirtlebilir montaj braketi bir aksesuar olarak veya "Aksesuar dahil' iirin yapisi ile cihazla
siparis edilebilir.

2

A0055398

8 Duvar braketi ile dondiiriilebilir ve ayarlanabilir destek (érnegin cihazi bir olugun merkezine
hizalamak igin)
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Elektrik baglantisy Micropilot FMR20B HART

Montaj braketi ile transmiter muhafazasi arasinda iletken bir baglant1 yoktur.
Elektrostatik bogaltma mimkiindiir.
» Montaj braketini lokal potansiyel esitleme sistemine entegre edin.

5.3 Montaj sonrasi kontrol

O Cihaz ve kablo hasarsiz m1 (gézle kontrol)?

O Olciim noktas tanimlamasi ve etiketi dogru mu (gézle kontrol)?
O Cihaz yadisa ve dogrudan giines 1s1gina karsi korunuyor mu?

0 Cihaz dogru sekilde sabitlenmis mi?

OCihaz, 6l¢im noktast spesifikasyonlarina uygun mu?
Ornegin:

O Proses sicakligl

O Proses basinc

0 Ortam sicakhig

O Olgiim araligi

6 Elektrik baglantisi

6.1 Cihazin baglanmasi

6.1.1 Potansiyel esitleme
Potansiyel esitleme islemi i¢in 6zel énlem gerekli degildir.

18 Endress+Hauser



Micropilot FMR20B HART Elektrik baglantisy

6.1.2 Kablo atamasi

A B
+ -
2

———

A0055191

Kablo atamast

Yan kablo girisi
Arti, kahverengi tel

9
A Yukaridan kablo girisi
B
1
2 Eksi, mavi tel

6.1.3 Besleme voltaji
dogru akim gii¢ iinitesinde 12 ... 30 Vp

ﬂ Gli¢ tnitesi giivenlik onayl (6rn. PELV, SELV, Sinif 2) olmali ve ilgili protokol
sartnamelerine uygun olmalidir.

Ters polariteye, HF etkilerine ve asir1 voltaj tepe noktalarina karst koruma devreleri bulunur.

6.1.4  Giig tiiketimi

= Giivenli bolge: IEC/EN 61010 standardina gore cihaz giivenlik teknik &ézelliklerini
kargilamak icin kurulum, maksimum akimin 500 mA dedgeri ile sinirh olmasini saglamalidir.

= Tehlikeli bélge: Cihaz kendinden emniyetli bir devre (Ex ia) icerisinde kullanildiinda
transmiter gii¢ besleme iinitesi tarafindan verilen maksimum akim Ii = 100 mA ile
sinirlanir.

6.1.5 Cihazin baglanmasi

4 ... 20 mA HART fonksiyon semasi
HART iletisimine sahip cihazin baglantisi, gli¢ kaynagi ve 4 ... 20 mA indikatori
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Elektrik baglantisy Micropilot FMR20B HART

A0028908

10  HART baglantisimin fonksiyon semast

1  HART haberlesmesine sahip cihaz
2 HART direnci
3 Giig beslemesi

ﬂ Sinyal hattindaki 250 Q HART haberlegsme direnci diigsitk impedansli gili¢ beslemesi
durumunda her zaman gereklidir.

Dikkate alinacak voltaj diistisii:
250 Q iletigim direnci i¢in maks 6 V

HART cihazinin fonksiyon semasi, RIA15 ile baglanti, calisma olmadan sadece
goriintiileme, iletisim direnci olmadan

ﬂ RIA15 uzaktan ekran cihaz ile birlikte siparis edilebilir.

Aksesuar olarak da temin edilebilir, ayrintilar i¢in Teknik Bilgiler TI01043K ve Kullanim
Talimatlart BAO1170Kya bakin

Terminal atamas1 RIA15
s +
Pozitif baglanti, akim 6l¢imit
.-
Negatif baglanti, akim 6l¢timii (arka plan aydinlatmasi olmadan)
s LED
Negatif baglanti, akim 6l¢imii (arka plan aydinlatmasi ile)

._I_

Fonksiyonel topraklama: Muhafazadaki terminal

RIA15 proses isaretgisi déngiiden gug¢ alir ve herhangi bir harici gli¢ beslemesine ihtiyag
duymaz.

Dikkate alinacak voltaj diistisii:

= <] V standart versiyon, 4 ... 20 mA haberlesmesine sahip

® <1,9 VHART haberlesmesi ile

= ve bir ekran 151d1 kullaniliyorsa ek 2,9 V
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HART cihazimun ve arka plan aydinlatmasiz RIA15in baglanmast

LED

- M +

Q
Y 3

11  Isiksiz RIA15 proses indikatorlii HART cihazinin fonksiyon semast

@)
©)
;

A0019567

1 HART haberlesmesine sahip cihaz
2 Giig beslemesi
3 HART direnci

HART cihazinin ve arka plan aydinlatmali RIA15'in baglanmast

1 a 3
i 2

Y 3
T [Ce

12 Isikli RIA15 proses indikatorlit HART cihazinin fonksiyon semast

A0019568

1 HART haberlegsmesine sahip cihaz
2 Gii¢ beslemesi
3 HART direnci

HART cihazinin fonksiyon semasi, RIA15 ekrani ile calisma, iletisim direnci ile

ﬂ Dikkate alinacak voltaj diisiisii:
Maks. 7V

Aksesuar olarak da temin edilebilir, ayrintilar i¢in Teknik Bilgiler TI01043K ve Kullanim
Talimatlart BAO1170Kya bakin
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HART iletisim direng¢ modiiliiniin baglantisi, RIA15 arka plan aydinlatmasiz

LED

- ] +

1 2239
L [ 3

$oo$o
]

A |Re

13 HART cihazinin fonksiyon semasi, 1siksiz RIA15, HART iletisim diren¢ modiilii

A0020839

1 HART haberlesmesi rezistér modiilii
2 HART haberlesmesine sahip cihaz
3 Giig beslemesi

HART iletisim direng modiiliiniin baglantisi, arka plan aydinlatmali RIA15

LED

-+

-
=l |

Tt |Re

14 HART cihazinin fonksiyon semast, 1stklt RIA15, HART iletisim direng modiilii

A0020840

1 HART haberlesmesi rezistor modiilii
2 HART haberlesmesine sahip cihaz
3 Gii¢ beslemesi

6.1.6 Kablo 6zelligi

Korumasiz kablo, tel kesiti 0,5 mm?
= [SO 4892-2 uyarinca UV ve hava kogullarina dayanikl
s [EC 60332-1-2 uyarinca aleve kars1 direng

[EC/EN 60079-11 bsliim 9.4.4'a gére kablo 30 N (6,74 1bf) cekme mukavemeti i¢in
tasarlanmugtir (1 h siiresi boyunca).
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Cihaz, 5m (16 ft), 10 m (32 ft), 15 m (49 ft), 20 m (65 ft), 30 m (98 ft) ve 50 m (164 ft)
kablo uzunluklarinda mevcuttur.

Bir metrelik (siparis secenegi“1”) veya bir fitlik (siparis secenegi “2”) artiglarla toplam
300 m (980 ft) uzunluguna kadar kullanici tanimli uzunluklar mimkindiir.

Denizcilik onayi olan cihazlar igin:

= Yalnizca 10 m (32 ft) uzunlugunda ve “kullanici tanimli” olarak mevcuttur
= JEC 60754-1 uyarinca halojen igermez

= JEC 60754-2 uyarinca korozif yanici gazlar ortaya ¢ikmaz

= JEC 61034-2 uyarinca diisiik baca gazi yogunlugu

6.1.7 Asiri voltaj korumasi

Cihaz, IEC/DIN EN 61326-1 triin standardini karsilamaktadir (Tablo 2 Endistriyel cevre
kosulari). Baglanti tirtine (dogru akim gti¢ kaynadt, giris hatty, ¢ikis hatti) bagh olarak,
[EC/DIN EN 61326-1 uyarinca gegici agir1 gerilimleri (IEC/DIN EN 61000-4-5 Surge) énlemek
icin farkli test seviyeleri kullanilir: dogru akim gii¢ kaynad: hatlari ve 10 hatlari icin test
seviyesi: 1000 V kablosu topraga.

“Muhafaza ile koruma” patlama korumasina yoénelik cihazlar, entegre bir asir1 voltaj koruma
sistemi ile donatilmistir.
Asin voltaj kategorisi

IEC/DIN EN 61010-1 uyarinca cihaz, asir voltaj koruma kategorisi Il olan sebekelerde
kullanilmak tizere tasarlanmigtir.

6.2 Koruma derecesinin temin edilmesi

IEC 60529 Siirim 2.2 2013-08/DIN EN 60529 2014-09 ve NEMA 250-2014 uyarinca test
edin:

= [P66, NEMA Tip 4X

= [P68, NEMA Tip 6P (24 h 1,83 m (6,00 ft) su altinda)

6.3 Baglanti sonrasi kontrol

O Cihaz ve kablo hasarsiz m1 (g6zle kontrol)?

O Kullanilan kablo gereksinimlere uygun mu?

O Monte edilen kablo gerilim korumal mi1?

O Vida baglantis1 diizgiin monte edilmis mi?

O Besleme voltajl, isim plakasindaki teknik 6zellikler ile eslesiyor mu?
O Ters polarite yok, terminal atamasi dogru yapilmig mi?

O Besleme voltaji mevcutsa: Cihaz ¢alismaya hazir mi ve yesil calisma durumu LED1 yaniyor
mu?
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7 Calisma secenekleri

Bkz. Kullanim Talimatlari.

8 Devreye alma

8.1 On hazirliklar

A UYARI

Akim cikisindaki ayarlar giivenlikle ilgili bir duruma neden olabilir (6rn. iiriin tagmasi)!
» Akim cikigi ayarlarini kontrol edin.
» Akim c¢ikisinin ayarl, PV ata parametresi icerisindeki ayara baghdir.

8.2 Kurulum ve fonksiyon kontrolii

Ol¢iim noktasini devreye almadan énce kurulum sonrasi ve baglanti sonrasi kontrollerin
yapildiindan emin olun.

Montaj sonrasi kontrol
Baglanti sonras: kontrol

8.3 Devreye alma seceneklerine genel bakis

» SmartBlue uygulamasi ile devreye alma

s FieldCare/DeviceCare/Field Xpert ile devreye alma

= Ek calisma araglar1 (AMS, PDM, vb.) araciligiyla devreye alma
= RIA15 ile calisma ve ayarlar

8.4 SmartBlue uygulamasi iizerinden devreye alma

8.4.1 Cihaz gereksinimleri

SmartBlue izerinden devreye alma sadece cihazda Bluetooth 6zelligi mevcutsa mimkiindir
(Bluetooth modiilii teslimat éncesi fabrikada veya sonradan takilabilir).

8.4.2 SmartBlue uygulamasi

1. QRkodunu taratin veya Uygulama Magazasinda "SmartBlue" aramasi yapin.

L
P> Google Play JEH )

—

£ Download on the &o
o App Store

A0039186

® 15 Indirme linki
2. SmartBluelyi baglatin.
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3. Gosterilen canli listeden cihazi segin.

4. Oturum ag¢ma verilerini girin:

-~ Kullanici adi: admin
Sifre: cihazin seri numarasi

5. Dabha fazla bilgi i¢in ikonlara tiklayin.

ﬂ Ilk kez oturum actiktan sonra sifreyi degistirin!

8.5 FieldCare/DeviceCare ile devreye alma

1. DTMyi indirin: http://www.endress.com/download -> Aygit Striiclisi -> Aygit Tipi
Yoneticisi (DTM)

Katalogu giincelleyin.

Yénlendirme meniisii tusuna basin ve Devreye alma sihirbazi igslemini baslatin.

8.5.1 FieldCare, DeviceCare ve FieldXpert kullanarak baglama

o— | o— |l
8 9
- N NN
NN
T s A

1 4 5 7

2—r 3 6

(<]

16  HART protokolii ile uzaktan ¢alisma icin segenekler

PLC (programlanabilir lojik kontrol cihazi)

Transmiter gti¢ besleme tinitesi, 6rn. RN42

Commubox FXA195 ve AMS Trex™ cihaz iletigimcisi icin baglanti

AMS Trex™ cihaz iletigimcisi

Calistirma aract bulunan bilgisayar, érn. DeviceCare/FieldCare , AMS Device View, SIMATIC PDM
Commubox FXA195 (USB)

Field Xpert SMT70/SMT77, Calisma aracina sahip akilli telefon veya bilgisayar (6rn. DeviceCare/
FieldCare , AMS Device View, SIMATIC PDM)

Baglantt kablosu ile Bluetooth modem (6rn. VIATOR)

9  Transmiter

N O W N

(¢4}
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8.6 llave calisma araclar1 (AMS, PDM, vb.) aracihigiyla devreye alma
Cihaza 6zel surtctleri indirin: https://www.endress.com/en/downloads

Daha fazla ayrinti i¢in ilgili calisma aracinin yardimina bakin.

8.7 "Devreye alma " sihirbaz1 hakkinda notlar

Devreye alma sihirbazi, kolay, kullanici rehberliginde devreye alma yapmanizi saglar.

1. Devreye alma sihirbazi islemini baglattiktan sonra, her bir parametreye uygun degeri
girin veya uygun secenedi secin. Bu dederler dogrudan cihaza yazilir.

Sonraki sayfaya gitmek icin "Next'izerine tiklayin.

Tiim sayfalar tamamlandiginda Devreye alma sihirbaziy1 kapatmak icin "End" iizerine
tiklayin.

ﬂ Eger gereken tiim parametreler yapilandirilmadan énce Devreye alma sihirbazi iptal
edilirse, cihaz tanimsiz bir duruma gegebilir. Bu tip durumlarda, cihazin fabrika
varsayllan ayarlarina sifirlanmasi énerilir.

8.8 Yazilim araciligiyla cihaz adresinin yapilandirilmasi

Bkz "HART adresi " parametresi

HART protokoli tizerinden veri aligverisi i¢in adresi girin.
= Yonlendirme > Devreye alma > HART adresi

= Uygulama - HART ¢ikisi > Ayarlar > HART adresi

= Varsayllan HART adresi: 0

8.9 Cihazin yapilandirilmasi
Devreye alma sihirbazi aracilijiyla devreye alma 6nerilir.
Bkz. B “SmartBlue ile Devreye Alma” bolimi
Bkz. & 'FieldCare/DeviceCare ile devreye alma" bolimu
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8.9.1 Sivilarda seviye 6lciimii

A0016933

17 Swilarda seviye 6l¢iimii igin konfigtirasyon parametreleri

'Bos kalibrasyon " parametresi (=0 %)
"'Dolu kalibrasyon " parametresi (= 100 %)

R Olgtim referans noktast

A Anten uzunlugu + 10 mm (0,4 in)

C 50..80mm(1,97...3,15in); orta boyer<2
D Mesafe

L Seviye

E

F

Diigtik dielektrik sabitine (er < 2) sahip ortamlarda, tank tabani ¢ok diistik seviyelerde (C
seviyesinden daha diisiik) Grtintin i¢inden gortlebilir. Bu aralikta daha dustik hassasiyet
beklenmelidir. Bu kabul edilebilir dedilse, sifir noktasi bu uygulamalar i¢in tank tabaninin
lizerinde bir C mesafesine konumlandiriimaldir (sekle bakin).
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8.9.2 Katilarda seviye dl¢iimil

o ©)
byl
100%
i
n
|
A n
|i|
]
- B
- n
r!\
b
0%

AD016934

18  Katilarda seviye 6l¢timii icin konfigiirasyon parametreleri

Olgiim referans noktast

Anten uzunlugu + 10 mm (0,4 in)
Mesafe

Seviye

'Bos kalibrasyon " parametresi (= % 0)
"Dolu kalibrasyon " parametresi (= % 100)

e B R S

8.9.3 Calistirma yazilimi ile akis 6l¢iimiiniin yapilandirilmasi

Akis 6lciimii icin kurulum kosullar1

s Akis 6l¢ciimi icin bir kanal veya bent gereklidir

= Sensorii kanal veya bendin merkezine yerlestirin

s Sensoril suyun ylizeyine dik sekilde hizalayin

s Cihazi glines 151d1 ve yagmura kars1 korumak icin bir ortam koruma kapadi kullanin
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A0055823

19  Swilanin akis élgtimii icin konfigiirasyon parametreleri

D Mesafe
Q  Olgiim bentlerinde veya kanallarinda akig hizi (linearizasyon kullanilarak seviyeden hesaplanir)

Akis dl¢iimii konfiglirasyonu

A0055824

20  Ornek: Khafagi-Venturi olugu

E  Bos kalibrasyon (= sifir noktast)
D Mesafe
L Seviye
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A0055825

21  Ornek: Uggen bent

E  Bos kalibrasyon (= sifir noktasi)
D  Mesafe
L Seviye

8.10 Yapilandirma "Frekans modu " parametresi

Frekans modu parametresi, radar sinyalleri icin iilkeye veya bolgeye 6zg ayarlari
tanimlamak i¢in kullanilir.

ﬂ Frekans modu parametresi, devreye alma igleminin baslangicinda ¢alisma mentsiinde
uygun ¢alisma araci kullanilarak yapilandirilmalidir.

Uygulama - Sensoér - Geligmis ayarlar - Frekans modu

Caligsma frekans: 80 GHz:

= Mod 2 secenedi: Kita Avrupasi, ABD, Avustralya, Yeni Zelanda, Kanada, Brezilya, Japonya,
Giiney Kore, Tayvan, Tayland

= Mod 3 secenedi: Rusya, Kazakistan

= Mod 4 secenedi: Meksika

s Mod 5 secenedi: Hindistan, Malezya, Giiney Afrika, Endonezya

ﬂ Cihazin metrolojik 6zellikleri, ayarlanan moda bagh olarak dedisebilir. Belirtilen
metrolojik 6zellikler, misteriye teslim edilen cihazla ilgilidir (Mod 2 secenegi).

8.11 "Simiilasyon " alt meniisii
Proses dediskenleri ve hata teshisi olaylari Simiilasyon alt meniisii le simtile edilebilir.
Navigasyon: Hata teshisi > Simiilasyon

Sivig cikis1 veya akim ¢ikisinin simiilasyonu sirasinda, cihaz simiilasyon stiresi boyunca bir
uyarl mesajl verir.
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8.12  Ayarlan yetkisiz erisime kars1 koruma
8.12.1 Yazilim kilitleme veya kilit agma

FieldCare/DeviceCare/SmartBlue uygulamasi icinde sifre ile kilitleme

Cihazin parametre konfigiirasyonuna erisim bir sifre atanarak kilitlenebilir. Cihaz fabrikadan
teslim edildiginde, kullanici rolit Bakim secenedi olarak ayarlanmistir. Cihaz parametreleri
Bakim secenedi kullanici rolii ile tamamen yapilandirilabilir. Sonrasinda, konfigiirasyona
erisim bir sifre belirlenmesi ile kilitlenebilir. Bakim secenedi, bu kilitleme sonucunda
Operator secenedi roliine gecer. Konfigiirasyona sifre girilmesi ile erisilebilir.

Sifre asadidaki altinda tanimlanir:
Sistem mentst Kullanicl yonetimi alt mentst
Kullanici rolii, suradan Bakim secenedi ile Operatér secenedi arasinda dedistirilir:

Sistem - Kullanici yénetimi

FieldCare / DeviceCare / Smartblue uygulamasi ile kilidin devreden c¢ikarilmasi

Sifreyi girdikten sonra, sifre ile cihazin parametre konfigiirasyonunu bir Operatér secenegi
olarak etkinlestirebilirsiniz. Kullanici rolii daha sonra Bakim secenedi olarak degisir.

Gerekirse, sifre Kullanicl yonetimi izerinden silinebilir: Sistem - Kullanic1 yonetimi
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