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Kisa Caligtirma Talimatlari
Micropilot FMR60B

Serbest alan radari
HART
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Bu talimatlar Ozet Kullanim Talimatlaridir,
cihaza iligkin Kullanim Talimatlarinin yerine
gecmezler.

Detayli bilgiler Kullanim Talimatlari ve ek
dokiimantasyon icerisinde yer alir.

Tiim cihaz versiyonlar i¢in kaynak:

= Internet: www.endress.com/deviceviewer

= Akill telefon/tablet: Endress+Hauser
Operations uygulamast

Endress+Hauser £Z1]
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Micropilot FMR60B HART

2. www.endress.com/deviceviewer

i

Endress +Hauser (1

Order code:  XXXXXXXXXXX
Ser.no.: XXXXXXXXXXXX
Ext. ord. cd.: IXXXXXXKXX

I

Serial number

Endress+Hauser
Operations App

# Download on the
o App Store
ANDROID APP ON
P> Google Play

A0023555
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Micropilot FMR60B HART Semboller

2 Semboller

2.1 Giivenlik sembolleri

Bu sembol sizi tehlikeli bir durum konusunda uyarir. Bu durumun giderilememesi, ciddi veya
6limcil yaralanma ile sonuglanacaktir.

A UYARI
Bu sembol sizi tehlikeli bir durum konusunda uyarir. Bu durumun énlenememesi ciddi veya
6limcil yaralanmalar ile sonuclanabilir.

A\ DIKKAT
Bu sembol sizi tehlikeli bir durum konusunda uyarir. Bu durumun énlenememesi kiiciik veya
orta 6lcekli yaralanmalar ile sonuglanabilir.

Bu sembol kigisel yaralanma ile sonu¢lanmayan prosediirler veya diger gercekler ile ilgili
bilgiler icerir.

2.2 Cesitli bilgi ve grafik tipleri icin semboller
izin verilen
Izin verilen prosediirler, prosesler veya islemler

M@ Tercih edilen
Tercih edilen prosediirler, siirecler veya islemler

Yasak
Yasak olan prosediirler, prosesler veya islemler

A ipucu

Ek bilgileri gésterir
Dokiimantasyon referansi
2

Grafik referansi

>

Not veya bagimsiz adim incelenmelidir

1, 2,3
Adim serisi

Lo

Adim sonucu

1,2,3,..

Parca numaralari

A B,G, ...

Goruntmler

A — [@ Giivenlik talimatlari

llgili Kullanim Talimatlarinda bulunan gtivenlik talimatlarina uyun
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Personel i¢in gereksinimler Micropilot FMR60B HART

3 Personel icin gereksinimler

Kurulum, devreye alma, hata teshisi ve bakim personeli su gereksinimleri karsilamalidir:

» Egitimli kalifiye uzmanlar, bu islev ve gérev i¢in gereken niteliklere ve ehliyete sahip
olmalidir.

» Tesis sahibi/operatérii tarafindan yetkilendirilmis olmaldir.

» Ulusal yasal diizenlemeler konusunda bilgi sahibi olmalidir.

» (Calismaya baglamadan dnce kilavuzdaki talimatlar ve tamamlayict dokiimantasyonun yani
sira sertifikalarin (uygulamaya bagli olarak) da okunup anlasilmasi gerekir.

» Talimatlara ve temel sartlara uyulmaldir.

Personel, isleriyle ilgili su gereksinimleri karsilamalidir:

» Egitimli kalifiye uzmanlar, bu iglev ve gérev i¢in gereken niteliklere ve ehliyete sahip
olmalidir.

» Tesis sahibi/operatori tarafindan yetkilendirilmis olmahdir.

» Ulusal yasal diizenlemeler konusunda bilgi sahibi olmalidir.

» Calismaya baslamadan 6nce kilavuzdaki talimatlar ve tamamlayici dokiimantasyonun yani
sira sertifikalarin (uygulamaya bagli olarak) da okunup anlagilmasi gerekir.

» Talimatlara ve temel sartlara uyulmalhdir.

Operasyon personeli su gereksinimleri karsilamalidir:

» Tesisin sahibi veya operatorii tarafindan yetkilendirilmis ve gerekli editim saglanmig
olmaldir.

» Bu kilavuzdaki talimatlara uyun.

4 Kullanim amaci

Uygulama ve maddeler

Bu Kullanim Talimatlarinda belirtilen 6l¢iim cihazi sivilarin, macunlarin ve camurlarin siirekli,
baglantisiz seviye 6l¢iimi i¢in tasarlanmigtir. Yakl. 80 GHz calistirma frekansi, 1,5 mW
maksimum 1s1mnimli tepe giicii ve 70 pW ortalama g cikist sayesinde kapatilmig metal
tanklarin diginda da sinirsiz kullanima izin verilir (6rnegin teknelerin tizerinde veya agik
kanallarda). Calisma herhangi bir insan veya hayvan igin tehlike arz etmez.

Eger "Teknik bilgi" icerisinde listelenen sinir degerleri ve talimatlar ve ek dokiimantasyon

icerisinde listelenen kosullara uyulursa, él¢ciim cihazi sadece asagidaki élciimler icin

kullanilabilir:

» Olciilen proses degiskenleri: Seviye, mesafe, sinyal giicii

» Hesaplanan proses degiskenleri: Herhangi bir sekildeki tanklarda hacim veya kiitle; 6l¢im
bentleri veya kanallarindan akis (linearizasyon fonksiyonu ile seviye baz alinarak
hesaplanan)

Calisma sirasinda 6l¢iim cihazinin uygun kosullarda kalmasi icin:

» Olciim cihazini sadece proses temas eden malzemelerin yeterince direncli oldugu maddeler
icin kullanin.

» 'Teknik bilgi" icerisindeki sinir dederlere dikkat edin.

4 Endress+Hauser



Micropilot FMR60B HART Isyeri giivenligi

Hatali kullanim

Uretici, hatali veya amacina uygun olmayan kullanim sonucunda olugan hasarlardan sorumlu
degildir.

Mekanik hasar1 6nlemek icin:

» Cihaz yiizeylerine sivri veya sert cisimlerle dokunmayin veya ylzeyleri bunlarla
temizlemeyin.

Sinir durumlarinin netlestirilmesi:

» Ozel akigkanlar ve temizlik icin 6zel swvilar icin Endress+Hauser sivi ile 1slanan
malzemelerin korozyon direnci hakkinda yardimeci olmaktan memnuniyet duyacaktir ancak
bununla ilgili bir sorumluluk veya ytkiimlilik kabul etmemektedir.

Diger riskler

Prosesten 1s1 transferi ve elektroniklerde gii¢ kaybina bagli olarak, elektronik muhafazasinin
sicakligi ve icerdigi donanimlar (6rn. ekran modiilii, ana elektronik modiilii ve I/0 elektronik
modilii) 80 °C (176 °F) degerine yiikselebilir. Caligma sirasinda sensor tiriin sicakligina yakin
sicakliklara ulagabilir.

Yiizeylerle temas nedeniyle yanik tehlikesi bulunur!
» Yiiksek akigkan sicakliklari olmasi halinde temasi énleyerek yanik tehlikesine karsi koruma
sadlayin.

5 Isyeri glivenligi
Cihaz iizerinde veya cihaz ile ¢alisirken:
» Ulusal diizenlemelere uygun sekilde gereken kisisel koruyucu ekipmani giyin.

6 Calisma giivenligi
Cihazda hasar!

» Cihaz yalnizca saglam teknik kogulda ve gtivenli durumda calistiriimalidir.
» Cihazin parazitsiz bir sekilde calismasi operatériin sorumlulugundadir.

Cihaz iizerindeki dedisiklikler

Cihaz tizerinde izin verilmeyen modifikasyonlarin yapilmasi yasaktir ve éngoériilemeyen
tehlikelere neden olabilir!
» Yine de dedisiklikler gerekiyorsa, treticiye danisin.

Onarim
Sirekli is giivenligi ve gtvenilirlik icin:
» Cihazin onarimini sadece agikea izin verildigi durumlarda gergeklestirin.

» Elektrikli cihazlarin onarimuiyla ilgili federal/ulusal diizenlemelere gore hareket edin.
» Sadece orijinal yedek parca ve aksesuarlar kullanin.

Endress+Hauser 5



Urtin giivenligi Micropilot FMR60B HART

7 Uriin giivenligi
Bu 6l¢iim cihazi en son glivenlik gereksinimlerini karsilamak icin ileri mtihendislik

uygulamalarina uygun sekilde tasarlanmis, test edilmis ve fabrikadan c¢alistirilmasi giivenli bir
durumda sevk edilmistir.

Genel giivenlik standartlarini ve yasal gereksinimleri karsilar. Cihaza 6zel AB Uygunluk
Beyaninda listelenen AB direktiflerine de uygundur. Uretici, cihaza CE isaretini yapistirarak bu
uygunlugu dogrular.

8 Teslimatin kabul edilmesi

Teslimatin kabul edilmesi sirasinda agagidakiler kontrol edilmelidir:

= Teslimat notu tizerindeki siparis kodu tiriin etiketinde yazan siparig koduyla ayni mi?
= Uriinler hasarsiz mi?

= [sim plakasindaki veriler, siparis spesifikasyonlariyla ve teslimat notuyla ayni mi?

= Dokiimantasyon verilmig mi?

= Gerekiyorsa (bkz. isim plakast): Gtvenlik talimatlar1 (XA) verilmis mi?

ﬂ Bu kosullardan bir tanesi bile saglanmiyorsa litfen iireticinin satig ofisi ile irtibata gecin.

9 Uriin tanimlamasi

Cihazin tanimlanmasinda bu seg¢enekler kullanilabilir:
= [sim plakasi spesifikasyonlari
= Teslimat notu tzerinde cihaz 6zelliklerinin dékiimiini iceren genisletilmis siparis kodu

» Device Viewer (www.endress.com/deviceviewer): manuel olarak isim plakasindan seri
numarasini girin.

- Olgiim cihaz ile ilgili tiim bilgiler gésterilir.

» Endress+Hauser Operations uygulamast; manuel olarak isim plakasindan seri numarasini
girin veya isim plakasindaki 2D matris kodunu taratin.

- Olgiim cihaz ile ilgili tiim bilgiler gésterilir.

9.1 Isim plakasi

Dogru cihaza sahip misiniz?

Isim plakasi size cihaza iliskin agagidaki bilgileri saglar:
» Uretici tanimlanmast, cihaz adlandirmasi

= Siparis kodu

s Genigletilmis siparis kodu

s Seri numarasl

= Etiket ismi (TAG) (opsiyonel)

6 Endress+Hauser
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Micropilot FMR60B HART Saklama ve tagima

= Teknik dederler, 6rn. besleme voltaji, akim titkketimi, ortam sicaklidy, iletisime 6zel veriler
(opsiyonel)

= Koruma derecesi

= Semboller ile onaylar

= Givenlik Talimatlarina Referans (XA) (opsiyonel)

» Isim plakasi tizerindeki bilgileri siparis ile kargilagtirin.

9.2 Uretici adresi

Endress+Hauser SE+Co. KG
HauptstrafRe 1
79689 Maulburg, Almanya

Uretim yeri: Bkz. isim plakas.

10 Saklama ve tasima

10.1  Saklama kosullar

= QOrijinal ambalaji kullanin
» Cihaz temiz ve kuru kosullarda saklayin ve darbelerin neden olabilecegi hasara kars1
koruyun

10.1.1  Saklama sicakligr aralig:
Bkz. Teknik Bilgiler.

10.2  Uriiniin 6l¢ciim noktasina tasinmasi

A UYARI

Hatali tasima!

Muhafaza veya sensor hasar gorebilir veya kopabilir. Yaralanma tehlikesi!

» Cihaz, 6l¢lim noktasina orijinal ambalajinda veya proses baglantisi yoluyla tasinmalidir.

» Proses baglantisinda her zaman kaldirma ekipmani (sapanlar, gozler vb.) saglanmali ve
cihaz hicbir zaman elektronik muhafaza veya sensérden tasinmamalidir. Cihazin
devrilmemesi veya istemsizce kaymamasi i¢in cihaza yonelik agirlik merkezine dikkat
edilmelidir.

Endress+Hauser 7



Kurulum Micropilot FMR60B HART

11 Kurulum

11.1 Genel talimatlar
A UYARI

Cihazin 1slak bir ortamda a¢ilmasi halinde koruma siniflandirmasi kaybi.
» Cihazi sadece kuru bir ortamda acin!

1. Cihaz, kablo girisleri yukar1 bakmayacak sekilde monte edin veya muhafazayi cevirin.
Lo
2.

Muhafazanin kapagini ve kablo girislerini her zaman kuvvetle sikistirin.
3. Kablo giriglerini birbirinin aksi yénde sikistirin.

4. Kablolar déserken bir damlama lupu hazirlanmaldir.

Endress+Hauser



Micropilot FMR60B HART Kurulum

11.2  Kurulum gereksinimleri

11.2.1 Tankin dahili baglantilar:

OO?OO
00000

{

A0031777

Sinyal 1g1n1 icinde her tiirli baglanti parcasindan (seviye sivigleri, sicaklik sensérleri, dikmeler,
vakum halkalar, 1sitma bobinleri, yonlendirme plakalari, vb.) kaginin. Isin agisina a dikkat
edin.

11.2.2  Anten ekseninin dikey hizalanmasi

Anteni Uiriin yiizeyine dik sekilde hizalayin.

ﬂ Anten uriine dik bir sekilde monte edilmezse antenin maksimum erisimi azalabilir veya
ek parazit sinyalleri olugabilir.

11.3  Cihazin kurulmasi
11.3.1 Kapsiillenmis anten, PVDF 40 mm (1,5 in)

Disli baglantilara iligkin bilgiler

= Vidalarken sadece altigen civata ile gevirin.
= Alet: Agik uglu anahtar 50 mm
& [zin verilen maksimum tork: 30 Nm (22 1bf ft)

Endress+Hauser 9



Kurulum Micropilot FMR60B HART

Montaj noziilii hakkinda bilgi
Maksimum nozil uzunlugu H,,q nozil capina D baghdir.

Noziil capinin bir fonksiyonu olarak maksimum noziil uzunlugu Hpgys

)] Hinaks
@ 50...80mm (2 ...3,2 in) 600 mm (24 in)
\ I 80...100 mm (3,2 ... 4 in) 1000 mm (24 in)
9 100 ...150 mm (4 ... 6 in) 1250 mm (50 in)
Eg > 150 mm (6 in) 1850 mm (74 in)

%
w|

ﬂ Daha uzun noziiller olmasi durumunda diisiik 6l¢iim performansi beklenmelidir.

Litfen asagidakilere dikkat edin:

= Nozil ucu diiz olmalidir ve kenarlari piiriizsiiz olmalidir.
= Noziliin kenar1 yuvarlanmalidir.

= Haritalama islemi gerceklestirilmelidir.

= Tabloda gosterilenden daha yiiksek noziillerle uygulamalar icin litfen iireticinin destek
birimi ile irtibat kurun.

11.3.2 PTFE damlatma anteni 50 mm (2 in)

Disli baglantilara iligkin bilgiler

= Vidalarken sadece altigen civatayi déndirin.
= Alet: Agik u¢lu anahtar 55 mm
# Jzin verilen maksimum tork: 50 Nm (36 1bf ft)

Montaj noziilii hakkinda bilgi
Maksimum nozil uzunlugu H,,4 nozil ¢capina D baghdir.

10 Endress+Hauser



Micropilot FMR60B HART Kurulum

Maksimum noziil uzunlugu Hpgs nozil capina D baglidir

) Hoe
g 50...80mm (2 ... 3,2 in) 750 mm (30 in)
80...100 mm (3,2 ... 4 in) 1150 mm (46 in)
le] Dj:l]

T 0 100 ... 150 mm (4 ... 6 in) 1450 mm (58 in)
g > 150 mm (6 in) 2200 mm (88 in)

2 S §

e %%

ﬂ Daha uzun noziller olmasi durumunda diisiik dl¢im performansi beklenmelidir.

Litfen asagidakilere dikkat edin:

= Nozil ucu diiz olmalidir ve kenarlar piirtizsiiz olmaldir.

= Nozillin kenar1 yuvarlanmalidir.

= Haritalama islemi gerceklestirilmelidir.

= Tabloda gosterilenden daha ytiksek noziillerle uygulamalar igin lutfen iireticinin destek
birimi ile irtibat kurun.

11.3.3  Entegre anten, PEEK 20 mm (0,75 in)

Disli baglantilara iligkin bilgiler

= Vidalarken sadece altigen civatay1 ddndirin.
= Alet: Acik uclu anahtar 36 mm
» [zin verilen maksimum tork: 50 Nm (36 Ibf ft)

Montaj noziilii hakkinda bilgi
Maksimum noziil uzunlugu H,,,4, nozil capina D baghdir.

Noziil capinin bir fonksiyonu olarak maksimum noziil uzunlugu Hpgys

®D Hpaks
r/ﬂ 40 ...50 mm (1,6 ... 2 in) 200 mm (8 in)
jummnl Dj:l]
T TT 50..80mm (2 ...3,2 in) 300 mm (12 in)
— e
:T:;IE 80 ... 100 mm (3,2 ... 4 in) 450 mm (18 in)

Endress+Hauser 11



Kurulum Micropilot FMR60B HART

@D Hiaxs
100 ... 150 mm (4 ... 6 in) 550 mm (22 in)
> 150 mm (6 in) 850 mm (34 in)

ﬂ Daha uzun noziiller olmasi durumunda diisiik 8l¢im performansi beklenmelidir.

Lutfen asagidakilere dikkat edin:

= Nozil ucu diiz olmalidir ve kenarlari piiriizsiiz olmalidir.
= Nozillin kenar1 yuvarlanmalidir.

= Haritalama islemi gerceklestirilmelidir.

= Tabloda gosterilenden daha yiiksek noziillerle uygulamalar igin litfen iireticinin destek

birimi ile irtibat kurun.
11.3.4 Entegre anten, PEEK 40 mm (1,5 in)

Disli baglantilara iliskin bilgiler

= Vidalarken sadece altigen civatayl déndiiriin.
s Alet: Acik uclu anahtar 55 mm
# {zin verilen maksimum tork: 50 Nm (36 Ibf ft)

Montaj noziilii hakkinda bilgi
Maksimum nozil uzunlugu H,,4 nozil ¢capina D baghdir.

Noziil ¢capimin bir fonksiyonu olarak maksimum noziil uzunlugu Hpas

@D Hnates
F/T 40 ...50 mm (1,6 ... 2 in) 400 mm (16 in)
jummsl Dj:l]
T TT 50..80mm (2 ... 3,2 in) 550 mm (22 in)
— [ 5
ZE 80...100 mm (3,2 ... 4 in) 850 mm (34 in)
r 100 ... 150 mm (4 ... 6 in) 1050 mm (42 in)
2D ZZZQ >150 mm (6 in) 1600 mm (64 in)

ﬂ Daha uzun noziller olmasi durumunda diisiik 8l¢im performansi beklenmelidir.

Lutfen asagidakilere dikkat edin:

= Nozil ucu diiz olmalidir ve kenarlar piirtizsiiz olmaldir.
= Nozilin kenar1 yuvarlanmalidir.

= Haritalama islemi gerceklestirilmelidir.

= Tabloda gosterilenden daha ytiksek noziillerle uygulamalar igin lutfen tireticinin destek

birimi ile irtibat kurun.

11.3.5 Muhafazanin déndiiriilmesi
Kilitleme vidasini gevseterek muhafazayl maks. 380° déndiirebilirsiniz.

12 Endress+Hauser



Micropilot FMR60B HART Kurulum

Avantajlariniz

s Muhafazada optimum hizalama sayesinde kolay kurulum
= Kolay erisilir cihaz ¢alismasi

= Lokal ekranda optimum okunabilirlik (opsiyonel)

A B

AD046660

Plastik tek bolmeli muhafaza (kilitleme vidast yok)
Aliiminyum tek bélmeli muhafaza

Tek b6lmeli muhafaza, 316L, hijyen (kilitleme vidast yok)
Cift bolmeli muhafaza

Cift bolmeli muhafaza, L bigimli

Kilitleme vidast

~mo 0w

Muhafazanin vidas1 tamamen cikarilamaz.
» Distaki kilit vidasini maksimum 1,5 tur gevsetin. Eder vida ¢ok fazla gevsetilmisse veya
cikarilmigsa (diibelden gikis 6tesinde), kictik parcalar (kars: disk) gevseyebilir ve digebilir.
» Sabitleme vidasini (altigen soket 4 mm (0,16 in)) maksimum 3,5 Nm (2,58 Ibf ft) +
0,3 Nm (0,22 1bf ft)ile sikigtirin.

11.3.6  Goriintii modiiliiniin dondiiriilmesi

A UYARI

Besleme voltaj1 acik!
Elektrik carpmasi ve/veya patlama tehlikesi!
» Olciim cihazinin i¢ini agmadan énce besleme voltajini kesin.

A0038224
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Kurulum Micropilot FMR60B HART

1. Varsa: elektronik bélmesinin kapagindaki kilit vidasini Alyan anahtari yardimiyla
cikarin.

2. Elektronik bélmesinin kapadini transmiter muhafazasindan ¢ikarin ve kapak contasini
kontrol edin.

Serbest birakma mekanizmasina bastirip gériintii modilini c¢ikarin.

4. Goruntil modiliini istenen pozisyona cevirin: her yonde maks. 4 x 90 °. Yerine gegene
kadar ekran modiiliinii elektronik bélmesinde istenen pozisyona gecirin. Elektronik
bdlmesinin kapagini tekrar transmiter muhafazasina vidalayin. Takilmigsa: Alyan
anahtar ile kapadin kilidini sikistirin 0,7 Nm (0,52 1bf ft)+0,2 Nm (0,15 Ibf ft).

11.3.7 Muhafaza kapaklarinin kapatilmasi

Dis ve muhafaza kir nedeniyle hasar gérmiis!

» Muhafaza digi ve kapad tizerindeki kiri temizleyin (6r. kum).

» Kapad: kapatirken direncle kargsilasirsaniz diste olabilecek kiri kontrol ederek yeniden
temizleyin.

ﬂ Muhafaza disi
Elektronik sistem ve baglanti1 bélmesindeki digler siirtiinme 6nleyici bir kaplama ile
kaplanabilir.
Muhafaza malzemelerinin timt i¢in agsagidakiler gegerlidir:
£dMuhafaza diglerini yaglamayin.

11.4 Montaj sonrasi kontrol

Cihaz hasarsiz mi (gézle kontrol)?

Olctim noktas! tanimlamasi ve etiketi dogru mu (gézle kontrol)?
Ol¢tim cihaz yagisa ve giines 1s1ina kargi yeterince korunmug mu?

Sabitleme vidalar1 ve kapak iyice sikilmig mi1?

0O00O00o

Olciim cihaz, él¢iim noktas spesifikasyonlarina uygun mu?
Ornedin:

s [0 Proses sicakligi

= OO Proses basinc

s [0 Ortam sicaklig

= O Olciim arahd

14 Endress+Hauser



Micropilot FMR60B HART Elektrik baglantisy

12 Elektrik baglantisi

12.1 Baglanti1 gereksinimleri

12.1.1  Sabitleme vidasina sahip kapak
Tehlikeli alanlarda kullanilmak tizere belirli patlama korumasina sahip cihazlarda kapak, bir
sabitleme vidast ile kilitlenir.

Eger sabitleme vidas1 dogru bir sekilde yerlestirilmemisse, kapak giivenli bir yalitim

saglayamaz.

» Kapad: acin: kapak kilidinin vidasini, vida dismeyecek sekilde maksimum 2 tur gevsetin.
Kapad takin ve kapak contasini kontrol edin.

» Kapad: kapatin: sabitleme vidasinin dogru yerlestirildiginden emin olarak kapagi muhafaza
izerine vidalayin. Kapak ve muhafaza arasinda bogluk olmamalidir.

A0039520

1 Sabitleme vidasina sahip kapak

.
0.7 Nm
= \& A H
N | \ 4
&A| UJ i8S

2 Sabitleme vidali kapak; hijyenik muhafaza (sadece toz patlamasina karst koruma igin)

Q

AD050983

12.1.2  Potansiyel esitleme

Cihazdaki koruyucu topraklama baglanmamalidir. Gerekirse, potansiyel esleme hatti cihaz
baglanmadan énce muhafazanin distaki topraklama terminaline baglanabilir.

Endress+Hauser 15



Elektrik baglantisy Micropilot FMR60B HART

AD046583

Tek bélmeli muhafaza, plastik

Tek bélmeli muhafaza, aliiminyum, kaplamal:

Tek bélmeli muhafaza, 316L, hijyenik (Ex cihaz)

Cift bolmeli muhafaza, aliiminyum, kaplamali

Cift bolmeli muhafaza, L bigimli, aliiminyum, kaplamal:
Potansiyel esleme hattint baglamak igin topraklama terminali

~moow>

A UYARI

Alev alabilen kivilaimlar veya izin verilmeyen yiiksek yiizey sicakliklari.
Patlama Tehlikesi!
» Litfen giivenlik talimatlar1 i¢in tehlikeli alanlardaki ayri1 dokiimantasyona bakin.

ﬂ Optimum elektromanyetik uyumluluk icin:
= Potansiyel esleme hattini olabildigince kisa tutun
s Minimum 2,5 mm? (14 AWG) kesit olmasina dikkat edin
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12.2  Cihazn baglanmasi

A B c D E

1
tﬂﬂﬂﬂﬂﬁﬂm/

AD046659

Tek bélmeli muhafaza, plastik

Tek bélmeli muhafaza, aliiminyum, kaplamali

Tek bélmeli muhafaza, 316L, hijyen

Cift bélmeli muhafaza, aliiminyum, kaplamali

Cift bolmeli muhafaza, L bigimli, aliiminyum, kaplamal
Baglantt bélmesi kapagt

~mo o w>

Tek boélmeli 316L hijyenik muhafazaya ve kanal vidasi baglantisina sahip cihazlar hat
sonu cihazlari olarak baglanmalidir; yalnizca bir "kanal girisi" kullanilabilir.

ﬂ Mubhafaza disi
Elektronik sistem ve baglant: bélmesindeki disler siirtinme &nleyici bir kaplama ile
kaplanabilir.
Muhafaza malzemelerinin timi icin asagidakiler gecerlidir:
EdMuhafaza dislerini yaglamayin.

12.2.1  Besleme voltaji
Besleme voltaji secilen cihaz onay: tipine baghdur.

Tehlikeli olmayan, Ex d, Exe | 10,5 ... 35 V¢
Exi 10,5 ... 30 Vpc
Nominal akim 4 ... 20 mA
Gii¢ tiikketimi 0,9 W maks.

ﬂ Glig tnitesi, guvenlik sertifikasina (6rn. PELV, SELV, Sinif 2) sahip olmali ve ilgili
protokolin teknik 6zelliklerine uygun olmaldir.

Cihaz i¢in IEC/EN 61010-1 uyumlu bir devre kesici kullanilmalidir.

12.2.2  Kablo ozelligi

Nominal kesit alan

= Besleme voltaji: 0,5 ... 2,5 mm? (20 ... 13 AWG)

= Koruyucu topraklama veya kablo kilifinin topraklanmasi: > 1 mm? (17 AWG)
= Dis topraklama terminali: 0,5 ... 4 mm? (20 ... 12 AWG)

Endress+Hauser 17
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Kablo dis cap1

Kablonun dis ¢ap1 kullanilan kablo rakoruna gore dedisir

= Plastik rakor: @5 ... 10 mm (0,2 ... 0,38 in)

= Nikel kaplamali pirin¢ rakor: @7 ... 10,5 mm (0,28 ... 0,41 in)
= Paslanmaz celik rakor: @7 ... 12 mm (0,28 ... 0,47 in)

12.2.3  Fonksiyon semasi1 4 ... 20 mA HART

_______

A0036499

®

3 Fonksiyon semast 4 ... 20 mA HART

Gii¢ beslemesi icin aktif bariyer; terminal voltajina uyulmalidir

HART iletisimi icin direng (> 250 Q); maksimum yiike uyulmalidir

Commubox FXA195 veya FieldXpert icin baglantt (VIATOR Bluetooth modemi tizerinden)
Analog gdsterge iinitesi; maksimum yiike uyulmaldir

Kablo ekrani; kablo ézelligine dikkat edilmelidir

Ol¢iim enstriimant

QN o W N

12.2.4 Fonksiyon semasi 4 ... 20 mA HART, anahtarlama ¢ikis1 (opsiyonel)

_______

A0036501

®

4 Fonksiyon semast 4 ... 20 mA HART, anahtarlama ¢ikist

Gii¢ beslemesi icin aktif bariyer; terminal voltajina uyulmalidir

HART iletisimi icin direng (> 250 Q); maksimum yiike uyulmalidir

Commubox FXA195 veya FieldXpert icin baglanti (VIATOR Bluetooth modemi tizerinden)
Analog gosterge iinitesi; maksimum yiike uyulmaldir

Kablo ekrani; kablo ézelligine dikkat edilmelidir

Ol¢iim enstriimant

Anahtarlama ¢ikist (agik kollektor)

NO Ut WN =
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Roéle baglantisi 6rnegi

3+

AD015909

5 Roéle baglantist 6rnegi

Dijital giris icin baglant1 6rnegi

3]

6 Dijital giris igin baglant: 6rnegi

A0015910

1 Cekme direnci
2 Dijital giris
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12.2.5 Fonksiyon semasi1 4 ... 20 mAHART + 4 ... 20 mA analog (opsiyonel)

RS
A
—(T /)ﬂﬂi"‘ Ti Y
7
8

A0036502

®

7 Fonksiyon semast 4 ... 20 mAHART + 4 ... 20 mA analog

Gii¢ beslemesi igin aktif bariyer, akim ¢ikist 1; terminal voltajina uyulmalidir

HART iletisimi icin direng (> 250 Q); maksimum yiike uyulmalidir

Commubox FXA195 veya FieldXpert i¢cin baglanti (VIATOR Bluetooth modemi tizerinden)
Analog gdsterge tinitesi; maksimum yiike uyulmalidir

Kablo ekrani; kablo ézelligine dikkat edilmelidir

Ol¢iim enstriimant

Analog gdsterge tinitesi; maksimum yiike uyulmalidir

Gii¢ beslemesi icin aktif bariyer, akim ¢ikist 2; terminal voltajina uyulmalidir

N WN

12.2.6  Asin voltaj korumasi

Asiri voltaj korumasi Uiriin yapist iizerinden "Monte edilen bir aksesuar" olarak istege bagh
siparis edilebilir.

Opsiyonel asir1 voltaj korumasi olmayan cihazlar

Cihazlar, IEC/DIN EN IEC 61326-1 triin standardini kargilamaktadir (Tablo 2 Endiistriyel
cevre kosulari).

Baglant1 noktasinin tiirtine bagli olarak (DC giic beslemesi, girig/cikis portu) gecici asiri
voltajlara kars1 [EC/DIN EN 61326-1'e gore farkl test seviyeleri uygulanir (IEC/DIN EN
61000-4-5 Surge):

DC gti¢ portlari ve giris / ¢ikis portlari icin test seviyesi hattan topraga 1 000 V seklindedir

Opsiyonel asir1 voltaj korumasi bulunan cihazlar

= Atlama voltaji: min. 400 Vpc

= JEC / DIN EN 60079-14 alt bolim 12.3 (IEC / DIN EN 60060-1 bsliim 7) uyumlu olarak test
edilmistir

® Nominal degarj akimi: 10 kA

Cihaz, asin yiiksek elektrik voltajlar1 nedeniyle tahrip olabilir.
» Cihazi daima entegre agir1 voltaj korumast ile topraklayin.
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Asin voltaj kategorisi

Asiri voltaj kategorisi II

12.2.7 Kablo tesisat1

A UYARI

Besleme voltaji baglanabilir!
Elektrik carpmasi ve/veya patlama tehlikesi!

>

v

| 4
| 4

Cihaz tehlikeli alanlarda kullanilacaksa, uluslararasi standartlara ve Glvenlik
Talimatlarindaki (XAs) teknik 6zelliklere uydugunuzdan emin olun. Belirlenen kablo
rakoru kullanilmaldir.

Besleme voltaj: isim plakasindaki teknik 6zelliklere uygun olmalidir.

Cihazi baglamadan 6nce besleme voltajini kesin.

Gerekirse, potansiyel egleme hatt1 gii¢ beslemesi hatlar1 baglanmadan énce cihazin dig
topraklama terminaline baglanabilir.

[EC/EN 61010 uyarinca cihaz i¢in uygun bir devre kesici kullanilmalidir.

Kablolar yeterince yalitilmis olmalidir, besleme voltajina ve asir1 voltaj kategorisine gereken
6zen gosterilmelidir.

Baglant1 kablolar: ortam sicaklijina dikkat edilerek yeterli sicaklik stabilitesi sunmalidir.
Olciim cihazim sadece kapaklar kapah sekilde calistirin.

Cihaz su sirayla baglayin:

1.

2
3.
4,
5

Kapak kilidini a¢in (varsa).

Kapagin vidalarini sokiin.

Kablolar: kablo rakorlari veya kablo girislerinden gegirin.
Kablolar1 baglayin.

Sizdirmaz hale gelmeleri icin kablo rakorlarini veya kablo giriglerini sikin. Muhafaza
girisini karsit sikistirin.

Kapad: gtivenli bir sekilde baglanti bélmesine vidalayin.

Varsa: Alyan anahtari ile kapagin kilidini sikigtirin 0,7 Nm (0,52 1bf ft)
+0,2 Nm (0,15 Ibf ft).
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Elektrik badlantist

12.2.8 Terminal atamasi

Tek b6lmeli muhafaza

A0042594

8 Baglant: bélmesindeki baglantt terminalleri ve toprak terminali, tek bélmeli muhafaza

®

1 Pozitif terminal
2 Negatif terminal
3 lI¢topraklama terminali

Cift b6lmeli muhafaza; 4 ... 20 mA HART

AD042803

9 Baglanti: bélmesindeki terminal atamast; 4 ... 20 mA HART; ¢ift bélmeli muhafaza
Arti terminal 4 ... 20 mA HART
Eksi terminal 4 ... 20 mA HART

1
2
3 Ictopraklama terminali

Endress+Hauser
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Cift bolmeli muhafaza; 4 ... 20 mA HART + 4 ... 20 mA analog (opsiyonel)

C@/S

T

—+—+’
|egeglesje)
43 21

AD054875

10  Baglant: bélmesindeki terminal atamast; 4 ... 20 mA HART + 4 ... 20 mA analog; ¢ift bélmeli
muhafaza

Arti terminal 4 ... 20 mA HART (akim ¢ikigt 1)
Eksi terminal 4 ... 20 mA HART (akim ¢tkist 1)
Arti terminal 4 ... 20 mA analog (akim ¢tkist 2)
Eksi terminal 4 ... 20 mA analog (akim ¢ikist 2)
I¢ topraklama terminali

vl W N =

Cift bolmeli muhafaza; 4 ... 20 mA HART, anahtarlama ¢ikis1 (opsiyonel)

A0054875

11 Baglanti bélmesindeki terminal atamasi; 4 ... 20 mA HART, anahtarlama ¢ikisi, ¢ift bolmeli
muhafaza

Arti terminal 4 ... 20 mA HART (akim ¢ikist 1)
Eksi terminal 4 ... 20 mA HART (akim ¢ikist 1)
Arti terminal anahtarlama ¢ikist (agtk kollektor)
Eksi terminal anahtarlama ¢ikist (agtk kollektor)
I¢ topraklama terminali

v W =
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Cift bélmeli muhafaza L bi¢imli; 4 ... 20 mA HART

AD045842

12 Baglanti bélmesindeki terminal atamast; 4 ... 20 mA HART; ¢ift bélmeli muhafaza, L bigimli

1 Artiterminal 4 ... 20 mA HART
2 Eksiterminal 4 ... 20 mA HART
3 Ictopraklama terminali

Cift bolmeli muhafaza, L bicimli; 4 ... 20 mA HART + 4 ... 20 mA analog (opsiyonel)

A0054876

13 Baglant: bélmesindeki terminal atamast; 4 ... 20 mA HART + 4 ... 20 mA analog; ¢ift bolmeli
muhafaza, L bicimli

Arti terminal 4 ... 20 mA HART (akim ¢ikist 1)

Eksi terminal 4 ... 20 mA HART (akim ¢tkist 1)

Artiterminal 4 ... 20 mA analog (akim ¢tkist 2)
Eksi terminal 4 ... 20 mA analog (akim ¢ikist 2)
I¢ topraklama terminali

v W N =
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Cift bolmeli muhafaza, L bicimli; 4 ... 20 mA HART, anahtarlama cikisi (opsiyonel)

AD054876

14 Baglant: bélmesindeki terminal atamast; 4 ... 20 mA HART, anahtarlama ¢ikisy,; ¢ift bélmeli
muhafaza, L bigimli

Arti terminal 4 ... 20 mA HART (akim ¢ikist 1)
Eksi terminal 4 ... 20 mA HART (akim ¢ikist 1)
Arti terminal anahtarlama ¢ikist (acik kollektor)
Eksi terminal anahtarlama ¢tkist (agik kollektor)
Ic topraklama terminali

Vo W =

12.2.9  Kablo girigleri

\,

AD046584

Tek bélmeli muhafaza, plastik

Tek bélmeli muhafaza, aliiminyum, kaplamali

Tek bélmeli muhafaza, 316L, hijyen

Cift bolmeli muhafaza, aliiminyum, kaplamali

Cift bolmeli muhafaza, L bigimli, aliiminyum, kaplamal
Kablo girisi

Kér tapa

N O W

Endress+Hauser 25



Elektrik baglantisy Micropilot FMR60B HART

Kablo girislerinin sayisi ve tipi siparis edilen cihaz versiyonuna baghdir.

Baglant1 bélmesine nem girmemesi i¢in baglanti kablolar1 her zaman asadi yonli olarak
désenmelidir.

Gerekirse bir damlama déngiisii olusturun veya ortam koruma kapadi kullanin.

12.2.10 Mevcut cihaz soketleri

ﬂ Bir fise sahip cihazlar olmas! durumunda baglant: amaciyla muhafazanin agilmasi gerekli
degildir.

Cihaz icine nem girmesini 6nlemek icin birlikte verilen yalitim 6gelerini kullanin.

12.3 Koruma derecesinin temin edilmesi

12.3.1 Kablo girisleri

= Rakor M20, plastik, [P66/68 NEMA TIP 4X/6P

s Rakor M20, nikel kaplama piring, IP66/68 NEMA TIP 4X/6P

= Rakor M20, 316L, IP66/68 NEMA TIP 4X/6P

= Dis M20, IP66/68 NEMA TIP 4X/6P

= Dis G1/2,1P66/68 NEMA TIP 4X/6P
Eder G1/2 dis secilmisse, cihaz standart olarak bir M20 dis ile teslim edilir ve bir G1/2
adaptorii de ilgili dokiimantasyon ile birlikte teslimat kapsamina dahildir

= Dis NPT1/2, IP66/68 TIP 4X/6P

= Kor tapa tagima korumasi: IP22, TIP 2

= HANT7D fis, 90 derece, IP65 NEMA Tip 4X

s M12 fig
= Muhafaza kapali ve baglanti kablosu takili oldugu zaman: [IP66/67, NEMA Tip 4X
= Muhafaza acik veya baglant: kablosu takili olmadigi zaman: IP20/, NEMA Tip 1X

M12 ve HAN7D soket: hatali montaj IP koruma sinifin1 gecersiz hale getirebilir!

» Koruma derecesi sadece kullanilan baglant1 kablosunun takili ve tamamen sikilmis olmasi
halinde gecerlidir.

» Koruma derecesi sadece kullanilan baglant: kablosunun IP67, NEMA Tip 4X standardina
uygun olmasi halinde gecerlidir.

» [P koruma siniflar1 sadece veya koér tapa kullanildiginda veya kablo bagh oldugunda
korunur.

12.4  Baglanti sonrasi kontrolii
O Cihaz veya kablolar hasarsiz m1 (gdzle kontrol)?

O Kablolar gereksinimleri kargiliyor mu?

O Monte edilen kablolarda gerginlik azaltma var m1?

O Kablo rakorlart monte edilmis, giivenli sikigtirilmis ve sizdirmaz mi?

O Besleme voltaji transmiter isim plakasindaki 6zelliklere karsilik geliyor mu?
O Ters polarite yok ve terminal atamasi dogru mu?
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O Kapak dogru sekilde vidalanmig mi?
O Kapak kilidi dogru sikigtirilmig mi?

13 Calisma secenekleri

13.1 Cahstirma seceneklerine genel bakis

= Calistirma tuslar ve elektronik parcadaki DIP sivigler yardimiyla ¢alistirma

s Cihaz ekranindaki optik caligtirma tuglar: yardimiyla ¢alistirma (opsiyonel)

= Smartblue uygulamasi veya FieldXpert, DeviceCare ile Bluetooth® kablosuz teknolojisi
araciligiyla calisma (Bluetooth bulunan opsiyonel cihaz ekrani)

= Caligtirma araci ile calisma (Endress+Hauser FieldCare/DeviceCare, el terminali, AMS,
PDM, ...)

13.2  HART elektronik parcadaki calistirma tuslar: ve DIP sivigler

A0046129

15  HART elektronik par¢adaki ¢alistirma tuslart ve DIP sivicler

1 Sifreyi sifirlamak igin ¢calistirma tusu (Bluetooth oturum a¢gma ve Bakim kullanict rolii)
1+2 Cihaz sifirlama icin ¢alistirma tuslart (teslim edilen durum)

2 Galistirma tusu Il (sadece fabrika ayarlarina sifirlamak igin)

3 Alarm akimu icin DIP sivici

4 Cihazin kilitlenmesi veya kilidinin agiimast igin DIP sivici

ﬂ Elektronik parca tizerindeki DIP siviclerinin ayarlanmasi, diger calistirma yéntemleri ile
yapilan ayarlara gore dncelige sahiptir (6rn. FieldCare/DeviceCare).

13.3  Calisma meniisiiniin yapisi ve fonksiyonu

Lokal ekrandaki ¢calisma mentlerinin yapisiyla Endress+Hauser FieldCare veya DeviceCare
calistirma araclari arasindaki farklar séyle 6zetlenebilir:
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Lokal ekran basit uygulamalarin konfigiirasyonu i¢in uygundur.

Calistirma aletleri (FieldCare, DeviceCare, SmartBlue, AMS, PDM, ...) ¢cok sayida uygulamanin
parametrelerini yapilandirmak icin kullanilabilir.

Sihirbazlar kullanicinin ¢ok sayida uygulamayi devreye almasina yardimei olur. Kullaniciya her
bir konfigiirasyon adimi icin destek sunulur.

13.3.1  Kullamia rolleri ve ilgili erisim izinleri

Cihaza 6zel bir erisim kodu tanimlanmigsa Operatér ve Bakim kullanici rolleri (teslim edilen
durumda) parametreler icin farkli yazma erisimine sahiptir. Bu erigsim kodu cihaz
konfigiirasyonunu yetkisi erisime kars: korur.

Hatali bir erisim kodu girilirse, kullanici Operatér roliiniin haklarina erigim elde eder.

13.4  Lokal ekran iizerinden ¢alisma meniisiine erisim

13.4.1 Cihaz ekrani (opsiyonel)

Kapak ile optik calistirma tuglarinin ¢alistirilmasi miimkindir. Cihazin agllmasina gerek
yoktur.

Fonksiyonlar:

= QOlciilen degerlerin, ariza ve bilgilendirme mesajlarimin gériintilenmesi
= Arka plan aydinlatma, bir hata durumunda yesilden kirmiziya déner

= Daha kolay kullanim i¢in cihaz ekrani ¢ikartilabilir

ﬂ Arka plan aydinlatmasi, besleme voltajina ve akim tiiketimine bagli olarak agilir veya
kapatilir.

ﬂ Cihaz ekrani da Bluetooth® kablosuz teknolojisinde opsiyonel olarak mevcuttur.

A0039284

16  Optik ¢alisma tuslarina sahip grafik ekran (1)
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= Tus
= Secim listesinde asadi gider
= Fonksiyon icindeki sayisal dederleri veya karakterleri diizenler
s Tus &
= Secim listesinde yukari gider
= Fonksiyon icindeki sayisal dederleri veya karakterleri diizenler
= Tus
= Ana ekrandan ana meniiye degisim
= Girisi onaylar
= Sonraki 6geye gider
= Bir ment 6desi secer ve dizenleme modunu etkinlestirir
= Ekran calistirma kilidini agin/kapatin
= Secili parametrenin kisa bir aciklamasini (varsa) géstermek icin E tusuna basili tutun
s (¥ tusu ve (5 tusu (ESC fonksiyonu)
= Dedistirilen dederi kaydetmeden parametre diizenleme modundan ¢ikis
= Secim seviyesindeki meni: tuglara ayni anda basildigi zaman kullanict mentilerde bir geri
seviyeye gecer
= Ust seviyeye geri dénmek icin tuglara ayni anda basih tutun

13.4.2  Bluetooth® kablosuz teknolojisi ile ¢calisma (opsiyonel)

On kogullar

= Bluetooth dahil cihaz ekranina sahip cihaz

= Endress+Hauser SmartBlue uygulamasi ¢alistiran akilli telefon veya tablet ya da DeviceCare
versiyon 1.07.05 veya FieldXpert SMT70 tizerini ¢alistiran PC

Baglanti menzili 25 m (82 ft)'ye kadardir. Menzil, donanimlar, duvarlar veya tavanlar gibi
cevre kosullarina bagli olarak dedisebilir.

Cihaz Bluetooth iizerinden baglandigi zaman ekrandaki ¢alistirma tuglari kilitlenir.

Yanip soénen bir Bluetooth sembolii bir Bluetooth baglantisi oldugunu gésterir.
ﬂ Liitfen asagidakileri not edin

Eger Bluetooth ekrani bir cihazdan ¢ikarilirsa ve baska bir cihaza takilirsa:

s Oturum a¢ma verilerinin tamami sadece Bluetooth ekraninda kaydedilir ve cihaz

icerisine kaydedilmez
= Kullanic tarafindan dedistirilen sifre de Bluetooth ekranina kaydedilir

SmartBlue Uygulamasi ile calisma
Cihaz SmartBlue Uygulamasiyla yapilandirilabilir ve ¢alistirilabilir.

= Bunun i¢in SmartBlue Uygulamas: bir mobil cihaza indirilmelidir.

= SmartBlue Uygulamasinin mobil cihazlarla uyumlulugu hakkinda bilgi icin Apple App Store
(i0S cihazlar) veya Google Play Store'a (Android cihazlar) bakin.

= Sifrelenmis iletisim ve parola sifrelemesi sayesinde yetkisiz kisilerin cihazi hatali bir sekilde
calistirmasi 6nlenir.

s Cihazin ilk kurulumundan sonra Bluetooth® fonksiyonu devre digt birakilabilir.
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ANDROID APP ON
P> Google Play
£ Download on the
[ S App Store

17  Endress+Hauser SmartBlue Uygulamast i¢in QR kodu

A0033202

Indirme ve kurulum:

1. QR kodunu taratin veya Apple App Store (i0S) ya da Google Play Store (Android) arama
alanina SmartBlue yazin.

2. SmartBlue uygulamasini kurun ve baslatin.
Android cihazlar icin: konum izlemeyi (GPS) etkinlegtirin (iOS cihazlar i¢in gerekli
degildir).

4. Goruntilenen cihaz listesinden uygulamanin yiiklenecedi cihazi segin.

Oturum a¢ma:
1. Kullanic adini girin: admin
2. Baslangig sifresini girin: cihazin seri numarasi

3. Ilk kez oturum actiktan sonra sifreyi degistirin.

ﬂ Sifre ve sifirlama kodu hakkinda notlar
= Kullanicl taniml sifre kaybedilirse, erisim bir sifirlama kodu ile geri alinabilir. Sifirlama
kodu cihaz seri numarasinin tersidir. Sifirlama kodu girildikten sonra Ilk sifre tekrar
gecerli olur.
= Sifre gibi sifirlama kodu da dedistirilebilir.
s Kullanicl taniml sifirlama kodu kaybedilirse, sifre artik SmartBlue uygulamasi
araciligiyla sifirlanamaz. Bu durumda Endress+Hauser Servisi ile iletisime gegin.

13.5 Calistirma araa ile ¢caligtirma meniisiine erigim
Calistirma araci izerinden erisim olanaklari:

= HART haberlesmesi ile, érn. Commubox FXA195

® Endress+Hauser Commubox FXA291 kullanarak
Commubox FXA291 ile, cihaz arabirimi ile USB portuna sahip bir Windows PC/notebook
arasinda bir CDI baglantisi kurulabilir

13.6 DeviceCare

13.6.1 Fonksiyon kapsami
Endress+Hauser saha cihazlari i¢cin baglanti ve konfigtirasyon araci.
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Endress+Hauser saha cihazlarini konfigtire etmenin en hizli ydntemi ézel "DeviceCare" aracini
kullanmaktir. Cihaz tipi yoneticileri (DTM!er) ile birlikte DeviceCare kullanimi kolay, kapsamli
bir ¢dziim sunar.

Aymintilar icin INO1047S Inovasyon Brogiiriine bakin

13.7 FieldCare

13.7.1 Fonksiyon araligi

Endress+Hauser'den FDT tabanli tesis varlik yénetimi araci. FieldCare tiim akilli saha
cihazlarini bir sistem halinde konfigiire edebilir ve size yénetim icin yardimei olur. Durum
bilgilerini kullanarak FieldCare durum ve kosullarin kontrol edilmesi i¢in de basit ancak etkin
bir yéntemdir.

Erigim y6éntemi:
= CDI servis arayiizli
= HART iletisimi

Tipik fonksiyonlari:

= Transmiter parametrelerin konfiglirasyonu

= Cihaz verilerini yikleme ve kaydetme (ytikleme/indirme)

= Olciim noktas! dokiimantasyonu

= QOlciilen deger hafizasinin (¢izgili kaydedici) ve olay giinligiiniin gériintiilenmesi

FieldCare konusunda daha fazla bilgi i¢in bkz. Kullanim Talimatlart BAOOO27S ve
BA00059S

14 Devreye alma

ﬂ Tum konfigiirasyon araclari, kullaniciya en énemli konfiglirasyon parametreleri
ayarlanirken destekleyen bir devreye alma asistanina sunar (Yonlendirme mentsii
Devreye alma sihirbazi).

14.1 On hazirliklar

Olciim arahd ve dlgiilen degerin iletildigi birim, isim plakasindaki teknik zelliklerde
belirtildigi sekildedir.

A UYARI

Akim cikis1 ayarlarn giivenlik a¢isindan 6nemlidir!

Bu durum {riin tagsmasina neden olabilir.

» Akim cikisi ayari PV ata parametresi ayarina bagh olarak degisir.

» Akim cikig1 ayarini dedistirdikten sonra kapsam (Alt sinir degeri ¢ikisi ve Ust sinir degeri
cikis1) ayarini kontrol edin ve gerekiyorsa dedistirin!
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14.2  Kurulum ve fonksiyon kontrolii

Olciim noktasini devreye almadan énce kurulum sonrasi ve baglanti sonrasi kontrollerin
yapildiindan emin olun.

Montaj sonrasi kontrol
Baglanti sonras: kontrol

14.3  FieldCare ve DeviceCare iizerinden baglanti

14.3.1 HART protokolii ile

— [0 6—t 5 0 ’
Z 3

A0044334

18  HART protokolii ile ayrik ¢alisma icin secenekler

1 PLC (programlanabilir lojik kontrol cihazt)

2 Transmiter gii¢ besleme iinitesi, 6rn. RN42 (iletigsim direnci ile)

3 Commubox FXA195 ve AMS Trex Device Communicator baglantist

4  AMS Trex Device Communicator

5 Calistirma aract (6rn. DeviceCare, FieldCare, AMS Device View, SIMATIC PDM) bulunan bilgisayar

6  Commubox FXA195 (USB)

7 Field Xpert SMT70/SMT77, akilli telefon veya ¢alistirma aract (6rn. DeviceCare, SmartBlue
uygulamast) bulunan bilgisayar

8  Baglanti kablosu ile Bluetooth modem (érn. VIATOR)

9 Transmiter
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14.3.2  Servis arayiizii (CDI) iizerinden

A0039148
1  FieldCare/DeviceCare ¢alisttrma aract bulunan bilgisayar

Commubox
3 Cihazin servis araytizii (CDI) (= Endress+Hauser Ortak Veri Arayiizii)

[\

14.4  Yazilim aracihigiyla cihaz adresinin yapilandirilmasi

Bkz "HART adresi " parametresi

HART protokoli tizerinden veri aligverisi icin adresi girin.
= Yonlendirme - Devreye alma > HART adresi

= Uygulama - HART cikist > Ayarlar » HART adresi

14.5 Calisma dilinin ayarlanmasi
14.5.1 Lokal ekran

Calisma dilinin ayarlanmasi

ﬂ Calisma dilini ayarlamak icin ilk olarak ekranin kilidinin agilmasi gereklidir:

1. [Etusunaenaz 2 sbasin.
= Biriletisim kutusu acilir.

Ekran calistirma kilidini agin.
Ana meniiden Language parametresi opsiyonunu segin.
tusuna basin.

veya [ tuslarini kullanarak istediginiz dili segin.

o v e W

tusuna basin.

Ekran caligmas! otomatik kilitlenir (Glivenlik modu sihirbazi icerisindeki haric):
= hicbir tusa basilmadiginda ana sayfada 1 min sonra
= hicbir tusa basilmadiginda c¢alistirma mentstinde 10 min sonra

14.5.2  Calstirma araci

Ekran dilini ayarla

Sistem - Ekran - Language
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Language parametresi icerisinde se¢im; Gériinuirlik, siparis seceneklerine veya cihaz
ayarlarina baghdir

14.6  Cihazn yapilandirilmasi

14.6.1 Sivilarda seviye 6l¢iimii

0%

A0016933

19  Swilarda seviye élgtimii i¢in konfigiirasyon parametreleri

'Bos kalibrasyon " parametresi (= %0)
"Dolu kalibrasyon " parametresi (= %100)

R Olciim referans noktast

A Anten uzunlugu + 10 mm (0,4 in)

C 50..80mm (1,97 ...3,15in); madde er<2
D  Mesafe

L Seviye

E

F

Dusiik dielektrik sabitine, er < 2 sahip maddeler kullanilmas: durumunda, ¢ok dusitk
seviyelerde (C seviyesinin altinda) tankin tabani madde igerisinden goriilebilir. Bu aralikta
hassasiyet azalacaktir. Bu deger kabul edilebilir dedilse, sifir noktasi bu uygulamalarda tank
tabaninin tizerinde C mesafesinde konumlandirilmalidir - @JSivilarda seviye l¢timil igin
konfigiirasyon parametreleri.
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14.6.2 Devreye alma sihirbaz ile devreye alma

FieldCare, DeviceCare, SmartBlue ve ekranda Devreye alma sihirbazi kullaniciy: ilk devreye
alma adimlarinda ydnlendirmek amaciyla kullanilabilir.

Cihazi devreye almak icin bu sihirbazi tamamlayin.

Her parametre icin uygun dederi girin veya uygun secenedi secin.

NOT

Eger gereken tiim parametreleri tamamlamadan sihirbazdan cikarsaniz, dedisiklikler

kaydedilir. Bu nedenle cihaz belirsiz bir durumda kalabilir!
Bu durumda varsayilan ayarlara sifirlama yapilmasi énerilir.

14.7  "Frekans modu " parametresi yapilandirmasi

Frekans modu parametresi, radar sinyalleri icin iilkeye veya bdlgeye 6zgi ayarlari
tanimlamak icin kullanilir.

ﬂ Frekans modu parametresi, devreye alma isleminin baglangicinda ¢alisma mentsiinde
uygun calisma araci kullanilarak yapilandiriimalidir.

Uygulama - Sensor - Geligmis ayarlar - Frekans modu

Calisma frekans: 80 GHz:

= Mod 2 secenedi: Kita Avrupasi, ABD, Avustralya, Yeni Zelanda, Kanada, Brezilya, Japonya,
Gtliney Kore, Tayvan, Tayland

= Mod 3 secenedi: Rusya, Kazakistan

= Mod 4 secenegdi: Meksika

= Mod 5 secenedi: Hindistan, Malezya, Gliney Afrika, Endonezya

Cihazin metrolojik 6zellikleri, ayarlanan moda bagh olarak degisebilir. Belirtilen
metrolojik 6zellikler, miisteriye teslim edilen cihazla ilgilidir (Mod 2 secenedi).

Endress+Hauser 35



71694253

www.addresses.endress.com

Endress+Hauser £Z1]

People for Process Automation



	1 
	2 Semboller
	2.1 Güvenlik sembolleri
	2.2 Çeşitli bilgi ve grafik tipleri için semboller

	3 Personel için gereksinimler
	4 Kullanım amacı
	5 İşyeri güvenliği
	6 Çalışma güvenliği
	7 Ürün güvenliği
	8 Teslimatın kabul edilmesi
	9 Ürün tanımlaması
	9.1 İsim plakası
	9.2 Üretici adresi

	10 Saklama ve taşıma
	10.1 Saklama koşulları
	10.1.1 Saklama sıcaklığı aralığı

	10.2 Ürünün ölçüm noktasına taşınması

	11 Kurulum
	11.1 Genel talimatlar
	11.2 Kurulum gereksinimleri
	11.2.1 Tankın dahili bağlantıları
	11.2.2 Anten ekseninin dikey hizalanması

	11.3 Cihazın kurulması
	11.3.1 Kapsüllenmiş anten, PVDF 40 mm (1,5 in)
	11.3.2 PTFE damlatma anteni 50 mm (2 in)
	11.3.3 Entegre anten, PEEK 20 mm (0,75 in)
	11.3.4 Entegre anten, PEEK 40 mm (1,5 in)
	11.3.5 Muhafazanın döndürülmesi
	11.3.6 Görüntü modülünün döndürülmesi
	11.3.7 Muhafaza kapaklarının kapatılması

	11.4 Montaj sonrası kontrol

	12 Elektrik bağlantısı
	12.1 Bağlantı gereksinimleri
	12.1.1 Sabitleme vidasına sahip kapak
	12.1.2 Potansiyel eşitleme

	12.2 Cihazın bağlanması
	12.2.1 Besleme voltajı
	12.2.2 Kablo özelliği
	12.2.3 Fonksiyon şeması 4 … 20 mA HART
	12.2.4 Fonksiyon şeması 4 … 20 mA HART, anahtarlama çıkışı (opsiyonel)
	12.2.5 Fonksiyon şeması 4 … 20 mAHART + 4 … 20 mA analog (opsiyonel)
	12.2.6 Aşırı voltaj koruması
	12.2.7 Kablo tesisatı
	12.2.8 Terminal ataması
	12.2.9 Kablo girişleri
	12.2.10 Mevcut cihaz soketleri

	12.3 Koruma derecesinin temin edilmesi
	12.3.1  Kablo girişleri

	12.4 Bağlantı sonrası kontrolü

	13 Çalışma seçenekleri
	13.1 Çalıştırma seçeneklerine genel bakış
	13.2 HART elektronik parçadaki çalıştırma tuşları ve DIP siviçler
	13.3 Çalışma menüsünün yapısı ve fonksiyonu
	13.3.1 Kullanıcı rolleri ve ilgili erişim izinleri

	13.4 Lokal ekran üzerinden çalışma menüsüne erişim
	13.4.1 Cihaz ekranı (opsiyonel)
	13.4.2 Bluetooth® kablosuz teknolojisi ile çalışma (opsiyonel)

	13.5 Çalıştırma aracı ile çalıştırma menüsüne erişim
	13.6 DeviceCare
	13.6.1 Fonksiyon kapsamı

	13.7 FieldCare
	13.7.1 Fonksiyon aralığı


	14 Devreye alma
	14.1 Ön hazırlıklar
	14.2 Kurulum ve fonksiyon kontrolü
	14.3 FieldCare ve DeviceCare üzerinden bağlantı
	14.3.1 HART protokolü ile
	14.3.2 Servis arayüzü (CDI) üzerinden

	14.4 Yazılım aracılığıyla cihaz adresinin yapılandırılması
	14.5 Çalışma dilinin ayarlanması
	14.5.1 Lokal ekran
	14.5.2 Çalıştırma aracı

	14.6 Cihazın yapılandırılması
	14.6.1 Sıvılarda seviye ölçümü
	14.6.2 Devreye alma sihirbazı ile devreye alma

	14.7  "Frekans modu " parametresi yapılandırması


