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Informace k dokumentu

Endress+Hauser

1.1

Informace k dokumentu

Symboly pro urcité typy informaci

Symbol

Vyznam

Povolené
Procedury, postupy a kroky, které jsou povolené.

Uprednostiiované
Procedury, postupy a kroky, které jsou upfednostiiované.

Zakazané
Procedury, postupy a kroky, které jsou zakazané.

Tip
Nabizi doplfiujici informace.

Odkaz na dokumentaci

Odkaz na stranku

Odkaz na obrazek

Rada kroku

Vysledek urcitého kroku

Napovéda v piipadé problémit

lA
7

Vizualni kontrola

1.2

Bezpecnostni symboly

Symbol Vyznam

NEBEZPECI!

YIS F40Tdl | Tento symbol upozoriiuje na nebezpeénou situaci. Pokud se této situaci nevyhnete,

bude to mit za nésledek vaZzné nebo smrtelné zranéni.

VAROVANI!

AVAROVANi Tento symbol upozorfiuje na nebezpecnou situaci. Pokud se této situaci nevyhnete,

miiZe to mit za nasledek vdZzné nebo smrtelné zranéni.

UPOZORNENI!

A\ UPOZORNENI | Tento symbol upozortiuje na nebezpeénou situaci. Pokud se této situaci nevyhnete,

bude to mit za nasledek mensi nebo stfedni zranéni.

POZNAMEKA!

OZNAMENI Tento symbol obsahuje informace o postupech a dalgich skute¢nostech, které nevedou

ke zranéni osob.

1.3

Symboly v obrazcich

Symbol Vyznam
1,2,3,.. Cisla pozic
BEE. Rada krokt
A B,C, ... Pohledy
A-A,B-B,C-C, ... |Rezy




Terminy a zkratky

Micropilot FMR20 HART

Symbol

Vyznam

Prostor s nebezpecim vybuchu
Oznacuje prostor s nebezpe¢im vybuchu.

Bezpeény prostor (bez nebezpeci vybuchu)
Oznacuje prostor bez nebezpedi vybuchu.

2 Terminy a zkratky

Termin/zkratka

Vyklady

BA

Typ dokumentu ,Navod k obsluze*

KA Typ dokumentu ,Struény navod k obsluze*

TI Technické informace

SD Typ dokumentu ,Zvlastni dokument*

XA Typ dokumentu ,Bezpe¢nostni pokyny*

PN Jmenovity tlak

MWP Maximélni provozni tlak
Udaj o maximalnim provoznim tlaku (MWP) lze nalézt rovnéz na typovém §titku.

ToF Time of Flight (doba letu)

FieldCare Rozsifitelny software pro konfiguraci zafizeni a integrovana feSeni pro spravu provoznich
zdroju zavodu

DeviceCare Univerzalni konfiguraéni software pro Endress+Hauser HART, PROFIBUS, FOUNDATION
Fieldbus a polni pristroje s technologii Ethernet

DTM Typ spravce zafizeni

DD Popis zafizeni pro komunikaéni protokol HART

DK Relativni dielektrickd konstanta €,

Ovladaci nastroj

Termin ,ovladaci néastroj“ se pouziva namisto nasledujiciho operaé¢niho softwaru:

= SmartBlue (apl.) - pro chytry telefon nebo tablet s opera¢nim systémem Android nebo
ioS.

= FieldCare/DeviceCare —pro provoz pfes komunikac¢ni rozhrani HART a PC

BD

Blokovaci vzdélenost; v ramci BD neprobihé analyza zadnych signdld.

Endress+Hauser
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Zakladni bezpecnostni pokyny

Endress+Hauser

3 Zakladni bezpecnostni pokyny

3.1 PoZzadavky na pracovniky

Pracovnici provadéjici instalaci, uvadéni do provozu, diagnostiku a udrZzbu musi spliiovat

nasledujici poZadavky:

» Vyskoleni a kvalifikovani odbornici musi mit pro tuto konkrétni funkci a kol
odpovidajici vzdélani.

» Musi mit povéreni vlastnika/provozovatele zavodu.

Musi byt obeznameni s narodnimi pfedpisy.

» Pred zahdjenim préce si pfectete pokyny uvedené v nadvodu k pouZiti, dopliikové
dokumentaci i na certifikatech (podle aplikace) a ujistéte se, Ze jim rozumite.

» Ridte se pokyny a dodrZujte zékladni podminky.

v

Pracovnici obsluhy musi spliiovat nasledujici poZadavky:

» Musi byt pouceni a povéfeni podle pozadavkl pro dany tikol vlastnikem/
provozovatelem zavodu.

» Musi dodrzovat pokyny v tomto navodu.

3.2 Urceny zptisob pouZiti

PouZiti a média

MéFici pfistroj popsany v tomto navodu k obsluze je uréen pro pribézné, bezkontaktni
méfeni vySe hladiny kapalin. Z divodu jeho provozni frekvence, tj. pfiblizné

26 GHz5,7 mW, maximalni hodnoty vyzafovaného pulzniho vykonu a primérného
vystupniho vykonu, je rovnéZ povoleno pouZiti mimo uzavieny prostor kovovych nadob.
0,015 mWPro ucely provozu mimo uzavfeny prostor nddob musi byt pfistroj nainstalovan
v souladu s pokyny uvedenymi v kapitole ,Instalace” . > 18Provoz pfistroje
nepfedstavuje zdravotni ani environmentalni riziko.

Jsou-li dodrZeny mezni hodnoty uvedené v ¢asti ,Technické udaje“ a podminky uvedené

v navodu k obsluze a dopliiujici dokumentaci, mtzZe byt méfici pfistroj pouZit pouze pro

néasledujici typy méfeni:

» Méfeni procesni proménné: vzdalenost

» Vypocet procesni proménné: objem nebo hmotnost v libovolné tvarovanych nadobach;
pritok méficimi pfepady nebo kanaly (vypocitano od hladiny pomoci funkce
linearizace)

Aby bylo zaru€eno, Ze mé¥ici ptistroj zlstane v dobrém stavu po dobu provozu, musi byt

splnény nasledujici podminky:

» Pouzivejte méFici pristroj pouze pro média, proti kterym jsou materidly smacené béhem
procesu priméfrené odolné.

» Dodrzujte mezni hodnoty v ,Technickych udajich®.

Nespravné pouziti

Vyrobce neni zodpovédny za Skody zplisobené nespravnym nebo nepovolenym

pouzivanim.

Ovéteni spornych pfipadi:

» V pfipadé specialnich kapalin a kapalin pro ¢iSténi spole¢nost Endress+Hauser rada
poskytne pomoc pfi ovéfovani korozni odolnosti materiald smacenych kapalinou, ale
nepfijme Zddnou zaruku ani zodpoveédnost.

Dalsi nebezpeci

V disledku pfenosu tepla z procesu a vyzafovani tepla samotnou elektronikou muize
teplota krytu elektroniky a vnitfnich soucastek béhem provozu stoupnout az na 80 °C. Pfi
provozu miZe senzor dosdhnout teploty blizké teploté média.



Registrované ochranné znamky Micropilot FMR20 HART

Nebezpedi popaleni pfi kontaktu s povrchem!
» V prfipadé, Ze teplota kapaliny bude vyssi, zajistéte ochranu proti dotyku, aby nemohlo
dojit k popaleni.

3.3 Bezpecnost na pracovisti

PIi praci na zafizeni a s nim:

» PouZivejte poZadované osobni ochranné pomucky podle federdlnich/ndrodnich
pfedpist.

3.4 Bezpecnost provozu

Nebezpedi zranéni.
» Zafizeni obsluhujte, pouze pokud je v fddném technickém a bezporuchovém stavu.
» Obsluha je zodpovédna za provoz zafizeni bez ruSeni.

Zmény na zafizeni

Neoprévnéné upravy zafizeni jsou nepripustné a mohou vést k nepredvidatelnému
nebezpedi.
» Pokud bude presto nutné provést upravy, vyZadejte si konzultace u vyrobce.

Oprava

Pro zaruceni provozni bezpec¢nosti a spolehlivosti,

» Opravy zafizeni provadéjte pouze, pokud budou vyslovné povoleny.

» DodrZujte federalni/narodni predpisy tykajici se oprav elektrickych zafizeni.
» PouZivejte pouze originalni ndhradni dily a pfisluSenstvi od vyrobce.

Nebezpeci vybuchu

Pro vylouceni nebezpeci pro osoby nebo zafizeni, kdyZ je zafizeni pouZivano v nebezpecné
oblasti (napf. ochrana proti vybuchu, bezpe¢nost tlakovych nadob):
» Na zdkladé typového Stitku zkontrolujte, zda je povoleno pouZivani zafizeni
v nebezpecné oblasti.
» DodrZujte specifikace v samostatné dopliujici dokumentaci, jez tvorfi nedilnou soucast
téchto pokynt.

3.5 Bezpecnost vyrobku

Tento méfici pfistroj byl navrZen v souladu s osvédéenym technickym postupem tak, aby
spliioval nejnovéjsi bezpe¢nostni pozadavky. Byl otestovan a odeslan z vyroby ve stavu, ve
kterém je schopny bezpec¢né pracovat. Spliiuje vSeobecné bezpe¢nostni normy a zdkonné
pozZadavky.

3.5.1 Znacka CE

Meé¥ici systém spliiuje pravni poZadavky pfislusnych smérnic ES. Tyto jsou spole¢né
s relevantnimi normami uvedeny v pfislusném prohlaeni o shodé ES.

Endress+Hauser potvrzuje uspésné testovani zafizeni opatfenim znacky CE.

Registrované ochranné znamky

Registrovana obchodni znacka FieldComm Group, Austin, USA

8 Endress+Hauser



Micropilot FMR20 HART Registrované ochranné znadmky

€ Bluetooth

Loga a slovni oznaceni Bluetooth® jsou registrovanymi obchodnimi znackami, jejich
vlastnikem je spole¢nost Bluetooth SIG, Inc. Jakékoli pouziti téchto znacek spolec¢nosti
Endress+Hauser je v souladu s licenci. Dalsi obchodni znacky a jména jsou znackami

a jmény jejich pfislusnych vlastnikd.

Apple®

Apple, logo Apple, iPhone a iPod touch jsou obchodnimi znackami spole¢nosti Apple Inc.
registrovanymi v USA a dalSich zemich. App Store je znackou sluzby spolecnosti Apple Inc.

Android®
Android, Google Play a logo Google Play jsou obchodnimi znackami spole¢nosti Google Inc.

Endress+Hauser 9
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5 Dopliikova dokumentace

Na internetovych strankach Endress+Hauser v sekci stahovani - www.endress.com -

Download - jsou k dispozici néasledujici typy dokument:

5.1 Standardni dokumentace

Zatizeni Typ dokumentu Kéd dokumentu
FMR20 Struény névod k obsluze KA01248F
Zarizeni Typ dokumentu Kéd dokumentu
FMR20 Technické informace TIO1267F
5.2 Doplinkova dokumentace
Zatizeni Typ dokumentu Kéd dokumentu
RIA15 Technické informace TI01043K
Pokyny k obsluze BAO1170K

5.3 Bezpecnostni pokyny (XA)

V zavislosti na typu schvaleni jsou nasledujici Bezpe¢nostni pokyny (XA) dodavany
spolecné se zafizenim. Tvofi pak nedilnou souc¢ast Navodu k obsluze.

Polozka 020 ,Napajeni; vystup“ | Schvaleni K dispozici pro
AY, p?
BA ATEX: I 1 GExiallC T4 Ga XA01443F
BB ATEX:11 1/2 G Exia IIC T4 Ga/Gb
1A IEC: Ex ia lIC T4 Ga
IB IEC: Ex ia [IC T4 Ga/Gb
CB CSA C/US IS CLIDiv.1 Gr.A-D, AEx ia / Exia T4 XA01445F

1) 2 vodi¢; 4-20 mA HART
2) 2 vodi¢; 4-20 mA HART/Bluetooth®

ﬂ Na typovém §titku jsou uvedeny bezpecnostni pokyny (XA), které s ptistrojem
souviseji.

Endress+Hauser
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Popis vyrobku

Endress+Hauser

6

Popis vyrobku

6.1 Konstrukéni provedeni vyrobku
6.1.1  Micropilot FMR20
A B
b—~ 5 b——~ 5
3 | —6 3 | —6
2— 1 7 — AL 7
1— 1
T—>9 ; )
E :::D/§9
A0028416
1 Provedeni Micropilot FMR20 (26 GHz)
A FMR20 s anténou 40 mm
B FMR20 s anténou 80 mm
1 Téleso senzoru
2 Tésnéni
3 Procesni pripojeni na zadni strané
4 Kabelovd pruchodka
5 Adaptér pro trubku
6  O-krouzek
7 Pojistnd matice
8  Designovy krouzek
9 Procesni pfipojeni na predni strané

11



Vstupni pfejimka a identifikace vyrobku Micropilot FMR20 HART

7 Vstupni prejimka a identifikace vyrobku
7.1 Vstupni prejimka

o) Jsou objednaci kody na dodacim listé (1)
a Stitek na zafizeni (2) identické?

A0028673

m /
\o

A0022480

A0029100

o Je zbozi neposkozené?
©>
i
A0028673
A0029071
[ Souhlasi udaje na Stitku s objednacimi
(HO) Endress-+Hauser (1) K , o
informacemi na dodacim listu?

A0028673

A0029102

Je ptitomno DVD s ovladacim softwarem?
Pokud je vyZadovano (viz typovy stitek): byly
dodény bezpeénostni pokyny (XA)?

A0022494

Pokud néktera z podminek nebude splnéna, obratte se na svého distributora
Endress+Hauser.

12 Endress+Hauser
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Vstupni pfejimka a identifikace vyrobku

Endress+Hauser

7.2 Identifikace vyrobku

Pro ovéfeni identifikace méticiho pristroje jsou k dispozici nasledujici moZnosti:

= Specifikace typovych Stitkd
= Rozsifeny objednaci kéd s rozepsanim funkci zafizeni na dodacim listu

» Zadejte sériova ¢isla z typovych $titkti do W@M Device Viewer (prohlizece zarizeni)
(www.endress.com/deviceviewer): zobrazi se ve§keré informace o méficim pfistroji

a dale prehled ptiloZené technické dokumentace.

= Zadejte sériové ¢islo z typovych Stitkd do provozni aplikace
Endress+Hauser Operations App nebo naskenujte maticovy kod ve formatu 2-D (QR kod)
uvedeny na typovém Stitku do provozni aplikace Endress+Hauser Operations App: zobrazi

se veSkeré informace o méficim pfistroji a dale prehled ptiloZené technické

dokumentace.
1

2 Endress+Hauser {Z1J
Order code: 3 Mat.:
Ser. no.: 4 a 17
Ext. ord. cd.: 5 18
© 6 19

[C3 7 9
MWP: 8 20
Ta: 9 T,max: 10
DevicelD: 11
FW:" 12 Dev.Rev.: | 13 exworks| AN —>1 21 )5
1‘* 15 16 |p2x-igediesten o s

®

W 0O NN WN =

2 Typovy Stitek Micropilot

Adresa vyrobce

Ndzev pfistroje

Objednaci kod

Vyrobni cislo (vyr. ¢.)

Rozsifeny objednaci kod (rozs. obj. kdd)
Napdjeci napéti

Signdlové vystupy

Procesni tlak

Pripustnd okolni teplota (T,)

Maximdlni procesni teplota

ID zatizeni

Verze firmwaru (FW)

Revize zarizeni (rev. zar.)

Znacka CE

Doplrikovd informace o verzi zafizeni (certifikdty, schvdlent)
C-Tick

Materidly v kontaktu s procesnimi médii
Stuperi ochrany: napft. IP, NEMA

Symbol certifikace

Certifikace a udaje vztahujici se ke schvdleni
Cislo dokumentu pro bezpecnostni pokyny: napt. XA, ZD, ZE
Znacka upravy

Dvojrozmeérny maticovy kéd (QR kod)
Datum vyroby: rok-mésic

A0029096
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8 Montaz

8.1 Montazni podminky

8.1.1 Typy instalace

A0030605

®

3 Na sténu, strop nebo do hrdla

Montdz na sténu nebo strop s moznosti prizptisobeni
Namontovdno na predni zdvit

Namontovdno na zadni zdvit

Montdz na strop s pojistnou matici (je soucdsti dodavky)

0w

ﬂ Upozornéni!
Kabel senzoru neni uréen k pouZiti jako nosny kabel. NepouZivejte jako zavésny kabel.

8.1.2 Montaz do hrdla

Pro dosaZeni optimalnich vysledki méfeni by se méla anténa nachézet tésné pod hranou
hrdla. Povrch vnitfni strany hrdla musi byt hladky, bez pfitomnosti hran nebo svart. Hrana
hrdla by méla byt pokud moZno zaoblena. Maximéalni délka hrdla L z&visi na jejim priimeéru
D. Vezméte prosim na védomi specifikované mezni hodnoty pro primeér a délku hrdla.

A B

_a

L L L L
)15 0y M pg M -

-D.

A0028413

4 FMR20 - instalace do hrdla

A FMR20 80 mm (3 in) anténa
B FMR20 40 mm (1,5 in) anténa

80 mm (3 in) Anténa,
uvnitf hrdla

80 mm (3 in) Anténa,
vné hrdla

40 mm (1,5 in) Anténa,
vné hrdla

40 mm (1,5 in) Anténa,
uvnitf hrdla

min.120 mm (4,72 in)

min.80 mm (3 in)

min.40 mm (1,5 in)

min.80 mm (3 in)

max. 205 mm (8,07 in) +
D x 4,5

max.D x 4,5

max.D x 1,5

max. 140 mm (5,5 in) +
Dx1,5

Endress+Hauser
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Montaz

Endress+Hauser

8.1.3 Orientace

2 3
I
2l
47: [ |
O O
O [e]
O O
O O

A0028410

5 Umisténi pro instalaci na nddrz

= Je-li to mozZné, nainstalujte senzor tak, aby jeho spodni okraj vystupoval do nadoby.

= Neinstalujte senzor do stfedu nadrze (2). Doporucujeme ponechat vzdalenost (1) mezi
senzorem a sténou nadrZe rovnou 1/6 primeéru nadrZe.
Doporucena vzdalenost A sténa - vnéjsi okraj hrdla: ~ 1/6 priméru nadrze D. Za
zadnych okolnosti vSak pristroj nesmi byt namontovan do vzdalenosti kratsi nez
15 cm (5,91 in) od stény néadrze.

= Méfeni neprovadéjte pfes tok materidlu pfi plnéni (3).

= NepouZivejte zafizeni (4), jako jsou limitni spinace, teplotni senzory, usmérriovace,
ohfivaci civky atd.

= V jedné nédrZi 1ze provozovat nékolik zafizeni, aniZ by doslo k jejich interferenci.

= V rdmci Blokovaci vzdalenost neprobiha analyza Zadnych signdld. Proto ji 1ze vyuZit pro
potlaceni interferen¢nich signalt (napf. efekty kondenzatu) v blizkosti antény.
Jako vychozi je z vyroby prednastavena automaticka Blokovaci vzdalenost minimalné
0,1 m (0,33 ft). Lze ji vSak ru¢né ptepsat (je povoleno i 0 m (O ft).
Automaticky vypocet:
Blokovaci vzdalenost = Kalibrace prazdné nadrze — Kalibrace plné nadrze —
0,2 m (0,656 ft).
Parametr Blokovaci vzdalenost se piepocitava podle tohoto vzorce pokazdé, kdyZ dojde
k zadani nové hodnoty do parametr Kalibrace prazdné nadrZe nebo parametr Kalibrace
plné nadrze.
Pokud je vysledkem tohoto vypoctu hodnota < 0,1 m (0,33 ft), namisto toho se pouZije
blokovaci vzdalenost 0,1 m (0,33 ft).

8.1.4  Ustaveni polohy

= Ustavte anténu svisle vii¢i povrchu produktu.
= Nasmeérujte ploSku s ockem co nejlépe kolmo ke sténé nadrzZe.

15
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6 Nastaveni orientace senzoru pti montdzi do nddrze

8.1.5 Uhel svazku

A0028927

W=2xDxtan%

7 Vztah mezi uhlem svazku a, vzddlenosti D a priimérem Sirky svazku W

A0029053-CS

Uhel svazku se definuje jako tihel a, ve kterém hustota energie radarovych vin dosahuje
poloviéni hodnoty maximalni hustoty energie (3ifka 3 dB). Mikroviny vychézeji rovnéz
mimo signalovy svazek a mohou se odraZet od soucasti instalace zasahujicich do cesty

mikrovln.

Priimér svazku W jako funkce uhlu svazku a a méfici vzdalenosti D.

FMR20
Velikost antény 40 mm (1,5 in) 80 mm (3 in)
Uhel svazku a 30° 12°
Vzdalenost (D) Primeér sitky svazku W
3 m (9,8 ft) 1,61 m (5,28 ft) 0,63 m (2,1 ft)
5m (16,4 ft) 2,68 m (8,79 ft) 1,05 m (3,45 ft)
10 m (33 ft) 5,36 m (17,59 ft) 2,1m (6,9 ft)
15 m (49 ft) 3,15m (10,34 ft)
20 m (66 ft) 4,2 m (13,79 ft)
Endress+Hauser
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Montaz

Endress+Hauser

8.1.6

Méreni v plastovych nadobach

Pokud je vnéjsi sténa nadoby vyrobena z nevodivého materialu (napf. GFR), mikroviny se

mohou odraZet i od rusivych instalaci nachazejicich se mimo nadobu (napf. kovovych
potrubi (1), Zebfikl (2), m¥iZi (3) atd.). Proto by se zde nemély podobné, pro signalni

paprsek rusivé instalace nachdazet. Dalsi informace ziskate u spole¢nosti Endress+Hauser.

-

mE

-

)\

“38

8.1.7

vlivim

Meéreni v plastové nddobé

Ochranna stfiska proti povétrnostnim vliviim

Pfi venkovnim pouZiti doporucujeme pouzivat ochrannou stfisku (1) proti povétrnostnim

A0029540

17
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A0031277

9 Ochrannd stfiska proti povétrnostnim vliviim, napr. s anténou 40 mm (1,5")

ﬂ Senzor neni kompletné pfikryt v pfipadé antény 40 mm (1,5 in) nebo antény
80 mm (3 in).

Ochranna sttiska proti povétrnostnim vliviim je k dispozici jako pfisluenstvi.
> B46

8.1.8  Méreni ve volném terénu s ochrannou trubkou proti zaplaveni

Ochranna trubka proti zaplaveni zarucuje provedeni kone¢né analyzy maximalni vyse
hladiny, dokonce i v pfipadé, Ze senzor je zcela potopen.

V instalacich ve volném terénu a/nebo u aplikaci, kde existuje riziko zaplaveni,
doporucujeme pouzit ochrannou trubku proti zaplaveni.

Endress+Hauser
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Montaz

Endress+Hauser

A0031093

10  Funkce ochranné trubky proti zaplaveni

1 Vzduchovd kapsa

2 Tésnéni — O-krouzek (EPDM)
3 Blokovaci vzddlenost

4 Max. vySe hladiny

ﬂ Ochranna trubka proti zaplaventi je k dispozici jako prisluenstvi. > B 46

Trubka se Sroubuje pfimo na senzor a systém se tak utésni pomoci O-krouzku (2), ktery
zajisti vzduchotésnost. V pfipadé zaplaveni zajisti vzduchova kapsa (1), ktera se vytvofila
v trubce, finalni detekci maximalni vyse hladiny (4) pfimo na konci trubky. Vlivem
skutecnosti, Ze Blokovaci vzdalenost (3) se nachdzi uvnitf trubky, ¢etné odrazené zvuky
nejsou analyzovany.

Konfigurace blokovaci vzdalenosti pfi pouziti ochranné trubky proti zaplaveni

» Prejdéte na: Hlavni nabidka > Nastaveni - Roz$ifené nastaveni - Blokovaci vzdalenost
L~ Zadejte 100 mm (4 in).

8.1.9 Instalace pomoci montaZzniho drZaku, lze piizptisobit

% %

A0030606

11  Instalace pomoci montdzniho drzdku, lze pfizptisobit

19



Montéz Micropilot FMR20 HART

® Je moZna montaz na sténu ¢i strop.
= Pomoci montéZniho drZaku pfiloZte anténu tak, aby byla kolmo k povrchu produktu.

Mezi montaznim drzakem a krytem prevodniku neexistuje zadné vodivé spojeni.
Riziko elektrostatického vyboje.
» Propojte montazni drzak k lokalni soustavé pro vyrovnavani potencialu.

ﬂ Montdazni drzak je k dispozici jako pfislusenstvi. > B 46

8.1.10 Instalace pomoci vyloZniku, s cepem

S

A0028412
12 Instalace pomoci vylozniku, s cepem

A Instalace pomoci vylozniku a ndsténného drzdku
B Instalace pomoci vylozniku a montdzniho stojanu
C  Vyloznikem lze otdCet (napf. za ucelem umisténi senzoru pres stied kandlu, napriklad)

VyloZnik, nasténny drzak a montdzni stojan jsou k dispozici jako
pfisluSenstvi.> B 46

8.1.11 Kontrola po instalaci

O | Je zafizeni neposkozeno (vizualni kontrola)?

O | Je zatizeni odpovidajicim zptisobem chranéno pred vlhkosti a pfimym slune¢nim zarenim?

0O | Je zafizeni fadné zajisténo?

20 Endress+Hauser
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Elektrické pfipojeni

Endress+Hauser

9 Elektrické pripojeni

9.1 Prirazeni kabelu

A0028954

13 Prifazeni kabelu

1 Kladny - hnédy kabel
2 Zdporny - modry kabel

9.2 Napajeci napéti

Je potfeba externi napajeci zdroj.

Svorkové napéti U na zafizeni

Maximalni zatéZ R v zavislosti na napajecim napéti U, u napajeci

jednotky
10,5...30 VDCzVOdiEOVé R [Q]‘
500
O | |
10/ 20 30 Ug [V]
10.5 21.75

A0029226

Vyrovnani potenciali

Pro vyrovnani potencialu neni potfeba délat zadna zvlastni opatfeni.

21
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V pfipadé zatizeni uréeného pro prosttedi s nebezpeéim vybuchu se prosim fidte
bezpecnostnimi pokyny uvedenymi ve zvlastnim dokumentu bezpe¢nostnich pokynt (XA,
ZD).

Od Endress+Hauser je moZno objednat rizné napajeci jednotky: viz kapitola
,PrisluSenstvi“ > B 50
ﬂ Napajeni z baterie

Za ucelem prodlouZeni vydrZe baterie Ize komunikaci senzoru pfes bezdratovou
technologii Bluetooth® deaktivovat.

> B 40

9.3 Pripojeni

9.3.1 FMRZ20, 4...20 mA HART

Schéma zapojeni / popis

Pfipojeni FMR20 s komunika¢nim 1 2
rozhranim HART, zdrojem napéti 3
a displejem 4...20 mA /

+ +

14  FMR20 - blokové schéma, HART

1 Micropilot FMR20
2 Odpor HART
3 Napdjeni

A0028908

Komunikac¢ni odpor HART o hodnoté 250 Q v signalnim vedeni je nezbytny vZdy
v pfipadé napéjeciho zdroje s nizkou impedanci.

Pokles napéti, ktery je tfeba vzit v uvahu:
Max. 6 Vs 250 Q komunika¢nim odporem

Endress+Hauser
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9.3.2 FMR20sRIA15

Vzdaleny displej RIA15 1ze objednat spolecné se zafizenim.

Produktova struktura, polozka 620 ,PriloZené prisluSenstvi“:

= Volitelnd moZnost R4 ,Vzdaleny displej RIA15 pro prostfedi bez nebezpeci vybuchu,
polni pouzdro®

= Volitelnd moZnost R5 , Vzdaleny displej Ex = schvaleny typ ochrany proti vybuchu,
polni pouzdro®

Pfipadné jej 1ze objednat zvlast jako pfisluSenstvi. Podrobné informace naleznete
v technickych informacich TI01043K a navodu k obsluze BAO1170K.

ﬂ Jednotka procesniho displeje RIA15 je napajena ze smycky a nevyZaduje Zadny externi
napajeci zdroj.

Pokles napéti, ktery je tfeba vzit v uvahu:

= < 1 Vve standardni verzi s 4...20 mA komunikacnim rozhranim
® < 1,9V s komunika¢nim rozhranim HART

= a3 v pfipadé pouziti osvétleni displeje - s pfidavnym 2,9 V

Schéma zapojeni / popis

Piipojeni FMR20, komunikaéni 1 a
rozhrani HART a RIA15 bez podsviceni w_ 4

Y 7+
I - -

5

A0019567

15  Blokové schéma FMR20, HART s jednotkou procesniho
displeje RIA15 bez osvétleni

1 Micropilot FMR20
2 Napdjeni

3 Odpor HART
1

Pfipojeni FMR20, komunikaéni o 3
rozhrani HART a RIA15 s podsvicenim w_ - 4 )
QOYOY
+ —1*
Ry é@
A0019568

16  Blokové schéma FMR20, HART s jednotkou procesniho
displeje RIA15 s osvétlenim

1 Micropilot FMR20
2 Napdjeni
3 Odpor HART

Endress+Hauser 23
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9.3.3 FMR20, RIA15 s instalovanym odporovym modulem
komunikac¢niho rozhrani HART

ﬂ Komunikaéni modul HART pro instalaci do RIA15 lze objednat spole¢né se zafizenim.

Produktova struktura, polozka 620 ,,PfiloZené pfisluSenstvi“:
= Volitelnd moZnost R6 ,komunikaéni odpor HART do prostfedi s nebezpec¢im / bez

nebezpedi vybuchu*

= Pokles napéti, ktery je tfeba zohlednit, je max. 7V

Pfipadné jej 1ze objednat zvlast jako pfislusenstvi. Podrobné informace naleznete
v technickych informacich TI01043K a navodu k obsluze BAO1170K.

Schéma zapojeni / popis

Pfipojeni FMR20 a RIA15 bez
podsviceni

a)
w
-+

;\ IR ]
A)C)C?j}(

Y
= i

17  Blokové schéma FMR20, RIA15 bez osvétleni, odporovy
modul pro komunikaci HART

N

1 Odporovy modul komunikacniho rozhrani HART
2 Micropilot FMR20
3 Napdjeni

Pfipojeni FMR20 a RIA15
s podsvicenim

il |

D
+ +

Y N

L |’ e

18  Blokové schéma FMR20, RIA15 s osvétlenim, odporovy modul
pro komunikaci HART

N

1 Odporovy modul komunikacniho rozhrani HART
2 Micropilot FMR20
3 Napdjeni

9.4 Kontrola po pfipojeni

Jsou zafizeni a kabel neposkozené (vizualni kontrola)?

Nejsou kabely mechanicky prili§ namahany?

Jsou kabelové prichodky namontované a fadné utazené?

Souhlasi napajeci napéti s jeho specifikaci na typovém Stitku?

Neni obrdcend polarita, je svorka pfifazena spravné?

O 0|jojo/0|0O

Bylo prihlédnuto k poklesu napéti pres jednotku procesniho displeje a komunika¢nimu odporu?

Endress+Hauser
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Funkceschopnost

Endress+Hauser

10 Funkceschopnost

10.1 Koncept ovladani

® 4,20 mA, HART

= Navigace nabidkou se struénym vysvétlenim jednotlivych funkci parametrii v ovladacim
nastroji

= Volitelnd moZnost: SmartBlue (apl.) prostfednictvim bezdratové technologie Bluetooth®

10.2 Pomoci bezdratové technologie Bluetooth®

) |

A0028895

19  Moznosti vzddlené obsluhy prostiednictvim bezdrdtové technologie Bluetooth®

1 Jednotka napdjeni prevodniku
2 Chytry telefon/tablet se SmartBlue (apl.)
3 Prevodnik s bezdrdtovou technologii Bluetooth®

10.3  Pres protokol HART

. .

~
O
<

o

A0028894

20  Pridavnd zafizeni pro ddlkové ovldddni pres protokol HART

PLC (programovatelnd logickd ridici jednotka)

Napdjecti jednotka prevodniku, napt. RN221N (s komunikac¢nim odporem)
Pripojeni pro Commubox FXA195 a Field Communicator 375, 475
Jednotka procesniho displeje RIA15 napdjend po smycce

Field Communicator 475

Pocita¢ s operacnim ndstrojem (napft. FieldCare, DeviceCare, AMS Device Manager, SIMATIC PDM)
Commubox FXA195 (USB)

Field Xpert SEX350/SFX370

VIATOR s modemem na bdzi bezdrdtové technologie Bluetooth®

Chytry telefon/tablet se SmartBlue (apl.)

Prevodnik s bezdrdtovou technologii Bluetooth®

=WV NOO UL WN =

~ O
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11 Uvedeni do provozu a obsluha

11.1 Instalace a kontrola funkce

Pred zprovoznénim méficiho mista se ujistéte, Ze byly dokonceny veskeré finalni kontroly.

11.2 Obsluha a nastaveni pies SmartBlue (apl.)

SmartBlue je k dispozici ke staZeni na Google Play Store pro zafizeni s opera¢nim
systémem Android a na iTunes Store pro zafizeni s opera¢nim systémem iOS.

Naskenujete-li QR kod, dostanete se pfimo do aplikace:

Pro Android Stdhnéte na

= ooghe Play App Store

A0031189-CS

21  Stdhnout odkazy

Systémové poZadavky
= Zatizeni iOS: iPhone 4S nebo vyssi od i0S9.0; iPad2 nebo vyssi od i0S9.0; iPod Touch 5.

Generation nebo vyssi od i0S9.0
» Zafizeni Android: Android od verze 4.4 KitKat a Bluetooth® 4.0

1. Stahnéte si a nainstalujte SmartBlue

2. Spustte SmartBlue
Lo

[EH
R

A0029747
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Uvedeni do provozu a obsluha

Endress+Hauser

3. Vyberte zafizeni ze seznamu LiveList. Jsou zobrazena vSechna dostupna zafizeni.

[

D
3O ¥ 1033

Livelist

[ZT] EH_FMRx0_0123456

22

LiveList

4. Prihlaste se

[

A0029502

3O ¥ i B1034

Login to Device
EH_FMRx0_0123456

admin

This is a long help text which helps you to reset your
password

CANCEL

Endress+Hauser (Z.]

People for Process Automation

®23

Prihldsent

5. Zadejte uZivatelské jméno -> admin

6. Zadejte vychozi heslo -> sériové ¢islo zafizeni

7. Po prvnim ptihlaSeni zménte heslo

A0029503
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8. Miuzete pretahovat dopliujici informace (napf. hlavni nabidka) pfejizdénim po

obrazovce.

[

A& 3 © % i mo0807

Device info

Device TAG v
EH_FMRx0_0123456

Device type

Micropilot FMRx0

Serial number
A0000123456

Firmware version

1234

Order code

FMRx0-123410

Device tag
EH_FMRx0_0123456

Status signal
0K

Output current
4.00 mA

Endress+Hauser (7]

Device: EH_FMRx0_0123456

People for Process Automation

Home

Setup

Diagnostics

Livelist

Settings

24 Hlavni nabidka

ﬂ Obalovou ktivku lze zobrazit a nahrat

Spolecné s obalovou kfivkou se zobrazi nasledujici hodnoty:
s D =vzdalenost

= [ =hladina

s A = absolutni amplituda

A0029504

= U snimkl obrazovky (screenshottl) se uklada zobrazena ¢ast (funkce zoomu)

s U videosekvenci se vZdy uklada celd oblast bez funkce zoomu

Pfi vyuZiti funkci odpovidajiciho chytrého telefonu nebo tabletu je moZné obalové
kiivky (videosekvence) i odesilat

Endress+Hauser
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5
4
3
2
I/
&  D:1.012m  L:2048m A:-51dB H M\ <
[dB]
0 Micropll’MRxO (EH_FMRx0_0123456) 20.06.2016 09:32:58 m
5 80801 1 6 m A0000123456 / OK (51/51)
= -84 dB
-40
= -77 dB
-60
-80 A
/_\J v \L’“\_/VMU"V/\—\_/-‘—‘“—\_# P
: F(1.00 m) E(3.06 m)
-100 I | <
-1.00 1.00 3.00 5.00
W Envelope curve l Map curve Bl Weighting curve [m]
>

A0029486

& 25 Zobrazeni Android

Nahrdvdni videa

Vytvorit snimek obrazovky (screenshot)
Start/stop nahrdvdni videozdznamu
Odeslat video

Navigovat do nabidky mapovdni
Posunout ¢as na casové ose

N WN =
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W N e

/17

H K [ ke

[dB) D1.019m L2.041m A-55dB
1

-0 BD{0.80 m)

Micropilot FMRx0 (EH_FMRx0_0123456) 06.06.2016, 10:36:37
A0000123456 / OK (60 / 60)

F(1.00 m)

i
-1.00 1.00

—Envelope Curve  —Map Curve  — Weighting Curve

<
/ >

&2
1
2
3
4
5
6

6  Zobrazeni iOS

Nahrdvdni videa

Vytvorit snimek obrazovky (screenshot)
Odeslat video

Navigovat do nabidky mapovdni
Start/stop nahrdvdni videozdznamu
Posunout ¢as na casové ose

A0029487
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Uvedeni do provozu a obsluha

11.3  Systémova integrace prostfednictvim protokolu

HART

11.3.1 Piehled soubori s popisem zafizeni (DD)

IC vyrobce 17 (0x11)

ID typu zafizeni 44 (0x112c)

Specifikace HART 7.0

Soubory DD Informace a soubory na adrese:
= www.endress.com
s www.hartcomm.org

11.3.2 Mérené veliCiny prostfednictvim protokolu HART

K proménnym HART jsou pfifazeny nasledujici namérené hodnoty:

Proménna HART

Mérena hodnota

Primarni proménna (PV)

Level linearized (PV)

Sekundarni proménna (SV)

Distance (SV)

Terciarni proménna (TV)

Relative echo amplitude (TV)

Kvaternarni proménna (QV)

Temperature (QV)

Endress+Hauser
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11.4 Obsluha a nastaveni pres RIA15

1— | — 8
2 —
3 — . — 7
4 —— | — 6
5—

A0017719

27  Displej a ovlddaci prvky jednotky procesniho displeje

O NN =

Symbol: nabidka obsluhy deaktivovdna

Symbol: chyba

Symbol: vystraha

Symbol: komunikacni rozhrani HART® aktivni

Ovladaci kldvesy ,—“, ,+* ,E“

14segmentovy displej pro jednotku / TAG

Sloupcovy graf s indikdtory pro pokles pod rozsah a vzrist nad rozsah

Pétimistny Ciselny sedmisegmentovy displej pro méfenou hodnotu, vyska Cislic 17 mm (0,67 in)

Zatizeni se ovlada pomoci tfi ovladacich klaves na pfedni ¢asti plasté. Nastaveni zatizeni
lze zobrazit po vloZeni ¢tyfmistného ¢iselného uZivatelského kodu. Pokud je nastaveni
zakazano, na displeji se pfi vybéru nékterého z provoznich parametrfi zobrazi symbol
visaciho zdmku.

Klavesa Enter; vyvolavani nabidky obsluhy, potvrzovani parametrt dané moznosti /
nastaveni v nabidce obsluhy

A0017716

Vybér a nastaveni / zména hodnot v nabidce obsluhy; sou¢asnym stiskem klaves — a +
@ pfejde uZivatel zpét o jednu uroven nabidky. Nakonfigurovana hodnota se neuloZi.

A0017715

©

A0017714

11.

4.1 Provozni funkce

Provozni funkce jednotky procesniho displeje jsou rozdéleny do nasledujicich nabidek.
Jednotlivé parametry a nastaveni jsou popsany v ¢asti ,,Uvadéni do provozu®.

JestliZe je nabidka obsluhy deaktivovdna prostfednictvim uZivatelského kddu, 1ze
jednotlivé nabidky a parametry zobrazovat, ale nikoli ménit. Aby bylo moZné urcity
parametr zménit, musi se zadat uZivatelsky kod. JelikoZ jednotka displeje dokazZe
zobrazovat pouze €islice na sedmisegmentovém displeji, a nikoli alfanumerické znaky,
postup pro ¢iselné parametry je jiny neZ pro textové parametry. Pokud

poloZka ovladani obsahuje jako parametry pouze ¢isla, je tato poloZka ovladani
zobrazena na 14segmentovém displeji a konfigurovany parametr se zobrazuje na
sedmisegmentovém displeji. Pfejete-li si provadét upravy, stisknéte tlacitko ,E*

a nasledné zadejte uZivatelsky kod. Pokud poloZka ovladani obsahuje textové
parametry, je zpocatku na 14segmentovém displeji zobrazena pouze dana

polozka ovladani. Pokud se opét stiskne tlacitko ,E“, na 14segmentovém displeji se
zobrazi konfigurovany parametr. Pfejete-li si provadét apravy, stisknéte tlacitko ,+“
a nasledné zadejte uZivatelsky kod.
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Nastaveni (SETUP) | Zakladni nastaveni zatizeni

Diagnostika Informace o zafizeni, zobrazeni chybovych zprav
(DIAG)
Expert (EXPRT) Expertni nastaveni v rdmci nastaveni zafizeni. Nabidka Expert je chranéna pro upravy

prostfednictvim pfistupového kodu (vychozi hodnota 0000).

11.4.2 Provozni rezZimy
Procesni displejovou jednotku lze pouZivat ve dvou riznych provoznich reZimech:

= ReZim 4...20 mA:
V tomto provoznim reZimu je procesni displejova jednotka zapojena do 4...20 mA
proudové smycky a méfi pfendSeny proud. Proménna vypocitana na zékladé hodnoty
proudu a hranice rozsahu jsou zobrazeny v digitalni formé na pétimistném LCD. Kromé
toho lze zobrazit pfisludné jednotky a sloupcovy graf. V tomto provoznim reZimu se
naméfend hodnota pohybuje od 0 do 100 %.

= Rezim HART:
Jednotka displeje je napajena po stavajici smycce.
FMR20 lze nastavit v nabidce ,Nastaveni hladiny” (viz matice ovladani). Zobrazena
naméfend hodnota odpovida naméfené vzdalenosti nebo v pfipadé, Ze je povolena
linearizace, procentualni hodnoté.
Préce komunikacniho rozhrani HART je zaloZena na principu master/slave.
Ve smyc¢ce HART miZe jednotka procesniho displeje fungovat bud' jako primarni, nebo
jako sekundarni master jednotka (vychozi nastaveni). Funguje-li jako master jednotka,
milZe zafizeni ¢ist procesni hodnoty z méficiho zafizeni a zobrazovat je.
V rezimu HART miZe procesni displejova jednotka zobrazovat aZ ¢tyfi proménné ze
zafizeni s vice vystupnimi hodnotami. Tyto proménné se nazyvaji prvni proménna (PV),
druha proménna (SV), tfeti proménna (TV) a ¢tvrta proménna (QV). Tyto proménné jsou
vyhrazeny pro nameéfené hodnoty, které lze vyvolat pomoci komunikace HART.

ﬂ Senzor zpravidla pfedstavuje slave jednotku, ktera prenasi informace pouze v pfipadé,
Ze o né master jednotka pozada. Smycka HART miZe mit sou¢asné maximalné dvé
master jednotky HART. U téchto master jednotek HART se rozliSuje primérni (napf.
distribuovany fidici systém) a sekundarni master jednotka (napf. ru¢ni termindl pro
mistni obsluhu méficich zatizeni). Dvé master jednotky ve smy¢ce/siti nemohou byt
master jednotky stejného typu, napf. nemohou byt dvéma ,,sekundarnimi master
jednotkami®. Je-li k siti pfidana tfeti master jednotka HART, musi byt jedna ze
zbyvajicich master jednotek zakdzana. Pokud tomu tak neni, dojde v siti ke kolizi.
Pracuje-li procesni displejové jednotka (RIA15) napiiklad jako ,sekundarni master
jednotka“ a do sité je pfidana dalsi ,,sekundarni master jednotka“ (napf. ru¢ni
zafizeni), zafizeni pferusi komunikaci HART, jakmile zjisti pfitomnost této dalsi
,sekundarni master jednotky“. Displej stfidavé zobrazuje chybovou zpravu C970
,Multi master collision“ a ,,- - -“. Naméfena hodnota se v tomto pfipadé nezobrazi.
Zatizeni na 30 sekund opusti smycku HART a poté se pokusi znovu obnovit
komunikaci HART. Jakmile je dodate¢na ,sekundarni master jednotka“ odstranéna ze
sité, zafizeni pokracuje v komunikaci a opét zobrazuje naméfené hodnoty senzoru /
akéniho €lenu.

11.4.3 Matice ovladani

Po zapnuti:

» Dvakrat stisknéte tlacitko [@).
L~ K dispozici je nabidka ,LEVEL* (hladina).
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MENU SETUP -> LEVEL (menu nastaveni -> hladina)

Parametry Hodnoty Popis
UNIT (jednotka) m Zvolte jednotky pro zobrazeni
FT

EMPTY (prazdna)

Numericka hodnota 0...100 m,
implicitné 2 m

Kalibrace na pradzdnou nadrz pomoci klaves ,—*, ,+“,
Zadejte vzdalenost od procesni pripojky k min.
hladiné

FULL (plna)

Ciselna hodnota 0,001...100 m,
implicitné 2 m

Kalibrace plné nadrZe pomoci klaves —, +, E.
Zadejte rozpéti od max. vySe hladiny po min. vysi
hladiny

DIST (vzdalenost)

Méfena hodnota (naméfena
vzdalenost)

MAP

DIST OK (vzdélenost souhlasi)

Vybere se, pokud zobrazena vzdalenost odpovida
skutecné vzdélenosti. Poté zafizeni nahraje
mapovani.

MAN (ru¢né)

Vybira se, pokud se méa rozsah mapovani definovat
rucné v parametru ,Koncovy bod mapovani®.
Srovnéani mezi zobrazenou a skute¢nou vzdalenosti
neni v tomto pripadé tfeba. Nez se funkce mapovani
aktivuje, trva to pfiblizné 20 s.

DI UN (vzdalenost neznama)

Vybere se, pokud skute¢na vzdalenost neni znama.
Neni nahrdno Zadné mapovani.

FACT

Vybere se, pokud se ma soucasnd mapovaci kfivka
(pokud néjaka existuje) odstranit. Zafizeni se vrati
zpét k parametru ,Potvrzeni vzdélenosti“ a je mozné
provést zdznam nového mapovani.

(4]

Koncovy bod aktuélniho mapovéni neni v RIA 15 vyznacen. V pfipadé, Ze je nahrédno
nové mapovani (,DI OK“ nebo ,MAN*), stavajici mapovani je novym mapovanim
prekryto. Za ucelem privodéni definovaného stavu nastavte v pfipadé potfeby tovarni
mapovani (,FACT“). Timto se jakékoli pfedchozi mapovani vymaze.

Pomoci nasledujici matice ovladani lze nastavit zobrazeni v procentech. Provadi se to
vybérem parametrii ,ReZim“ (Mode) => 4-20 a ,Jednotka“ (Unit) => %

MENU SETUP (menu nastaveni)

Parametry | Hodnoty viditelné pri Popis
MODE 4-20 Voli provozni reZim jednotky displeje
HART 4-20: zobrazuje se signal obvodu 4 az
20 mA.
HART: ve smy¢ce lze zobrazit aZ ¢tyfi
proménné HART (PV, SV, TV, QV) pro
dany senzor / akéni ¢len.
DECIM 0 DEC MODE = 4-20 Pocet zobrazovanych desetinnych mist
1 DEC
2 DEC
3 DEC
4 DEC
SC_ 4 Ciselna hodnota MODE = 4-20 Pétimistna Ciselna hodnota (pocet
-19999...99 999 desetinnych mist odpovidé konfiguraci
Vychozi hodnota: 0.0 pod polozkou DECIM) pro $kélovani
nameéfené hodnoty
pfi 4 mA Priklad: SC__4=0.0=>0.0
zobrazeno pro méfici proud 4 mA
Pfi zobrazovani hodnoty se pouZiva
jednotka zvolena v poloZce UNIT.
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MENU SETUP (menu nastaveni)

Parametry | Hodnoty viditelné pri Popis
SC_20 Ciselna hodnota MODE = 4-20 Pétimistna ¢iselna hodnota (pocet
-19999...99 999 desetinnych mist odpovida konfiguraci
Vychozi hodnota: 100.0 pod polozkou DECIM) pro $kalovani
naméfené hodnoty
pti 20 mA Priklad: SC__20 = 100.0 =>
100.0 zobrazeno pro méfici proud
20 mA
Pri zobrazovani hodnoty se pouZiva
jednotka zvolena v poloZce UNIT.
UNIT % MODE = 4-20 Tuto funkci pouZivejte ke zvoleni
(jednotka) °C jednotky pro zobrazovani hodnoty.
°F Pokud je zvoleno ,,USER", 1ze
K v parametru TEXT zadat uZivatelsky
USER definovanou jednotku.
TEXT UZzivatelsky definovatelny | MODE = 4-20 Uzivatelsky definovand jednotka,

text, pétimistné ¢islo

zobrazovana pouze tehdy, kdyZ byla
v poloZce UNIT zvolena moZnost
,USER".

ﬂ Jakékoli dalsi nastaveni, jako jsou napfiklad linearizace, je tfeba provést pomoci
FieldCare, DeviceCare nebo SmartBlue.

Vice informaci naleznete v RIA15 — navodu k obsluze BA0O1170K.

11.5

Konfigurace méreni hladiny pomoci opera¢niho
softwaru

Lt

ED 100%
D
F
L
0%

28  Konfiguracni parametry pro méieni urovné hladiny v kapalindch

omm o

Referenéni bod méreni

Vzddlenost

Hladina

Kalibrace prdzdné nddrze (= nulovy bod)

Kalibrace plné nddrze (= rozsah)
D  Blokovaci vzddlenost

A0028417

1. Prejdéte na: Nastaveni - Oznaceni (Tag) méficiho mista
L~ Zadejte oznaceni zafizeni (tag)

2. Prejdéte na: Nastaveni - Jednotky vzdalenosti
L= Zvolte jednotku délky pro vypocet vzdalenosti
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10.

Prejdéte na: Nastaveni - Kalibrace prazdné nadrze

L= Urcete prazdnou vzdélenost ,E* (vzdalenost od referen¢niho bodu ,R* k vysi
minimalni hladiny)

Prejdéte na: Nastaveni - Kalibrace plné nadrze

L= Urcete plnou vzdalenost ,F* (rozpéti: max. hladina — min. hladina)

Prejdéte na: Nastaveni - Vzdalenost

L= Zobrazi se aktudlné namétena vzdalenost ,D“ od referenéniho bodu (spodni okraj
pfiruby / posledni zavit senzoru) k dané hladiné

Prejdéte na: Nastaveni - Hladina

= Zobrazi se namérena hodnota vyse hladiny ,L*

Prejdéte na: Nastaveni - Kvalita signalu

-~ Zobrazi se kvalita signalu analyzovaného odrazu hladiny

Prejdéte na: Nastaveni - Potvrdit vzdalenost

L= Za ucelem zahajeni nahravani mapy interference odrazli porovnejte zobrazenou
vzdalenost se skutecnou hodnotou

Prejdéte na: Nastaveni - Koncovy bod mapovéni

 Tento parametr urcuje, do jaké vzdalenosti se ma provést zdznam nového
mapovani

Prejdéte na: Nastaveni - Aktudlni mapovani

L= Zobrazi se, do jaké vzdalenosti bylo mapovani jizZ zaznamenano.

11.5.1 Zobrazeni hodnoty pro hladinu v %

V kombinaci Kalibrace plné nadrZe s Kalibrace prazdné nadrZe a daného 4...20 mA
vystupniho signalu, hodnotu hladiny pro 4 mA (= prdzdna nadrz) a hodnotu hladiny pro
20 mA (= plnd nadrz) lze vy¢islit pfimo v pouzité jednotce délky.

Kalibrace plné nadrze lze pouZit pro vypocet standardizovaného signalu, ktery je umérny
k vysi hladiny, napf. hladina 0...100 %. Obé zékladni hodnoty 0 % a 100 % mohou byt
stfidavé pfifazovany pfimo k analogovym vystupnim hodnotdm 4 mA a 20 mA.

X Hladina v m Y Vystupni signal v %
X1 0,00 m (0,00 ft) Y1 0 %
X2 Hodnota F (= plna nadrz) Y2 100 %

Konfigurace pomoci DeviceCare nebo FieldCare

1.

Ul s W

Prejdéte na: Nastaveni - Roz3ifené nastaveni
= Vyberte tabulku pro typ linearizace

Vyvolejte lineariza¢ni tabulku

X1 = urCete vysi hladiny v metrech/stopach pro 0 %

X2 =X1 = urcete vysi hladiny v metrech/stopach pro 100 %
Potvrd'te tabulku jako typ linearizace

Konfigurace pomoci SmartBlue

1.

Prejdéte na: Hlavni nabidka - Nastaveni > Rozsifené nastaveni - Typ linearizace
= Vyberte tabulku pro typ linearizace

Vyberte linearizac¢ni tabulku
X1 = urCete vysi hladiny v metrech/stopach pro 0 %
X2 = urcete vysi hladiny v metrech/stopach pro 100 %

Endress+Hauser



Micropilot FMR20 HART

Uvedeni do provozu a obsluha

Endress+Hauser

5. Aktivujte lineariza¢ni tabulku

11.6 Konfigurace méreni pritoku pomoci operac¢niho
softwaru

11.6.1 Podminky pro instalaci pro ucely méreni pratoku

® Za ucelem zméfeni pritoku je tfeba disponovat kanalem nebo pfepadem

= Umistéte senzor doprostred kanalu nebo prepadu

= Srovnejte senzor tak, aby byl kolmo k povrchu vodni hladiny

= Za uCelem ochrany zarizeni pred slune¢nim zafenim a deStém pouZijte ochrannou stfiSku
proti povétrnostnim vliviim

= Doporucujeme pouZit prisluSenstvi: ,ochranna trubka proti zaplaveni®

>/

A0028414
29  Konfiguracni parametry pro méfeni prutoku v kapalindch

D Vzddlenost
Q  Priitok méricimi prepady nebo kandly (vypocitdno od hladiny pomoci funkce linearizace)

11.6.2 Konfigurace méreni pritoku

A0030325

30  Ukdzka: kandl Khafagi Venturi

E  Kalibrace prdzdné nddrze
D Vzddlenost
L Hladina
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A0030326

31  Ukdzka: trojuhelnikovy prepad

E
D
L

10.

1.
2.
3.

Kalibrace prdzdné nddrZe
Vzddlenost
Hladina

Pfejdéte na: Nastaveni > Oznaceni (Tag) méficiho mista
b= Zadejte oznaceni (TAG) zafizeni.

Prejdéte na: Nastaveni - Jednotky vzdalenosti
L= Zvolte jednotku délky pro vypocet vzdalenosti.

Prejdéte na: Nastaveni - Kalibrace prazdné nadrze

Y- Urcete prazdnou vzdalenost ,E (vzdalenost od referen¢niho bodu ,R“ k vysi
minimalni hladiny)
Nulovym bodem je v pfipadé kandlt dno ve svém nejuzsim bodé.

Prejdéte na: Nastaveni - Kalibrace plné nadrze

Y Urcete plnou vzdalenost ,F“ (rozpéti: max. hladina - min. hladina)

Prejdéte na: Nastaveni - Vzdalenost

Y~ Zobrazi se aktualné naméfena vzdalenost ,D* od referen¢niho bodu (spodni okraj
senzoru) k dané hladiné.

Prejdéte na: Nastaveni - Hladina

L~ Zobrazi se naméfend hodnota vy3e hladiny ,L".

Prejdéte na: Nastaveni - Kvalita signalu
L~ Zobrazi se kvalita signalu analyzovaného odrazu hladiny.

Prejdéte na: Nastaveni - Potvrdit vzdalenost

b= Zaucelem zahajeni nahravani mapy interference odrazii porovnejte zobrazenou
vzdalenost se skutecnou hodnotou.

Prejdéte na: Nastaveni - Koncovy bod mapovani

= Tento parametr urcuje, do jaké vzdalenosti se méa provést zaznam nového
mapovani.

Prejdéte na: Nastaveni > Aktualni mapovani

L= Zobrazi se, do jaké vzdalenosti bylo mapovani jiZ zaznamenano.

Linearizace pomoci DeviceCare/FieldCare

Vyberte linearizacni tabulku
Spustte QH program

UloZte vypocitané udaje a poté napiste do zafizeni
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Linearizace pomoci SmartBlue

1. Prejdéte na: Nastaveni - RozSifené nastaveni
L~ Lineariza¢ni tabulka

Vyberte jednotku délky
Zvolte jednotku zobrazeni po linearizaci
Typ linearizace Zvolte tabulku

Zvolte rezim tabulky ,manualni“ (manuel)

S B B B

Rucné vloZte hodnotové pary (maximalné 32) do tabulky. Tabulka musi byt v rezimu
,nepovoleno*

7. Povolte tabulku
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11.7 Pristup k idajim - zabezpeceni

11.7.1 Uzamykani softwaru pomoci pristupového kédu u FieldCare/
DeviceCare

Konfiguracni data lze ochranit pfed pfepsanim pomoci piistupového kédu (uzamknuti
pomoci softwaru).

» Jdéte na: Nastaveni - Rozsifené nastaveni - Sprava - Vytvofte pfistupovy kod -
Potvrdit pfistupovy kod

Zadany kod musi byt jiny neZ ,0000“ a naposledy pouzity kéd pro odblokovani.

Jakmile je pfistupovy kéd definovan, lze zatizeni chranénd proti zapisu pfepnout do rezimu
udrZby pouze po zadani pfistupového koédu do parametr Zadejte pristupovy kéd. Pokud
neni zménéno tovarni nastaveni, nebo v pfipadé, Ze je zadano ,0000%, zatizeni se nachazi
v reZimu udrZby a jeho konfiguracni udaje tedy nejsou chranény proti zapisu a lze je
kdykoli zménit.

11.7.2 Odemknuti pomoci FieldCare/DeviceCare

» Jdéte na: Nastaveni - RozSifené nastaveni > Zadejte pfistupovy kéd

11.7.3 Uzamykani softwaru pomoci pristupového kédu ve SmartBlue

Konfiguracni data lze ochranit pfed pfepsanim pomoci pfistupového kédu (uzamknuti
pomoci softwaru).

» Jdéte na: Nastaveni-> RozSifené nastaveni - Spréva - Spraval - Vytvotte pFistupovy
kdéd - Potvrdit ptistupovy kod

Zadany kéd musi byt jiny neZ ,0000“ a naposledy pouZity kéd pro odblokovani.

Jakmile je pfistupovy kod definovan, lze zafizeni chranéna proti zdpisu pfepnout do reZimu
udrZzby pouze po zadani pfistupového kédu do parametr Zadejte pristupovy kod. Pokud
neni zménéno tovarni nastaveni, nebo v pfipadé, Ze je zadano ,0000%, zafizeni se nachazi
v reZimu udrzby a jeho konfiguracni udaje tedy nejsou chranény proti zapisu a lze je
kdykoli zménit.

11.7.4 Odemykani pomoci SmartBlue

» Jdéte na: Nastaveni-> RozSifené nastaveni - Zugriffsrechte Bediensoftware - Zadejte
piistupovy kad

11.7.5 Bezdratova technologie Bluetooth®

Pfi pfenosu signalu pomoci bezdratové technologie Bluetooth® se pouZiva metoda

kédovani, kterou testoval Fraunhofertv institut (nezavisla organizace).

= Bez pouZiti aplikace SmartBlue App neni pfistroj pfes bezdratovou technologii
Bluetooth® viditelny.

= Je navazano pouze jedno pfipojeni typu , point-to-point“ mezi jednim senzorem
a jednim chytrym telefonem nebo tabletem.

= Rozhrani bezdratové technologie Bluetooth® lze deaktivovat v aplikacich SmartBlue,
FieldCare a DeviceCare.

Deaktivujte rozhrani bezdratové technologie Bluetooth®.

» Prejdéte na: Nastaveni - Komunikace - Nastaveni Bluetooth > Funkce Bluetooth

- Vypnéte rozhrani bezdratové technologie Bluetooth®. V poloze ,vypnuto* (off) se
deaktivuje vzdaleny pfistup pomoci aplikace.
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Opétovné aktivujte rozhrani bezdratové technologie Bluetooth®.
Pokud bylo rozhrani bezdratové technologie Bluetooth® deaktivovano, lze jej kdykoli
opétovné aktivovat pomoci FieldCare/DeviceCare.

» Prejdéte na: Nastaveni » Komunikace - Nastaveni Bluetooth - Funkce Bluetooth

'~ Zapnéte rozhrani bezdratové technologie Bluetooth®. V poloze ,zapnuto“ (on)
dochazi k povoleni vzdaleného pristupu pomoci aplikace.

Rozhrani bezdréatové technologie Bluetooth® lze také opétovné povolit po provedeni
néasledujici sekvence obnoveni:
1. Pripojte zafizeni k napajeni.
Y~ Po 10 minutach se otevie dvouminutové ¢asové okno.

2. 'V tomto ¢asovém useku je moZné pomoci aplikace SmartBlue opétovné aktivovat
FMR20 rozhrani bezdratové technologie Bluetooth®.

3. Prejdéte na: Nastaveni » Komunikace - Nastaveni Bluetooth - Funkce Bluetooth

- Zapnéte rozhrani bezdratové technologie Bluetooth®. V poloze ,zapnuto” (on)
dochazi k povoleni vzdaleného pfistupu pomoci aplikace.

9@
[] |

0 10 12 20 g

A0028411

32 Casovd osa pro sekvenci obnoveni - bezdrdtovd technologie Bluetooth®, ¢as v minutdch

11.7.6 Uzamknuti RIA15
Nastaveni zarizeni 1ze deaktivovat po vloZeni ¢tyfmistného ¢iselného uzivatelského kodu.
Vice informaci naleznete v RIA15 - navodu k obsluze BAO1170K.
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12
zavad

12.1

12.2

VSeobecné chyby

Diagnostika, vyhledavani a odstranovani

Vyhledavani a odstranovani zavad — vSeobecné

Chyba

Mozna pricina

Naprava

Zafizeni nereaguje.

Napajeci napéti neodpovida hodnoté
uvedené na typovém Stitku.

PouZijte spravné napéti.

Polarita napajeciho napéti neni
Spravna.

Opravte polaritu.

Pripojovaci kabely se nedotykaji
svorek.

Zkontrolujte pfipojeni kabell a v ptipadé
potfeby je opravte.

Komunikace HART
nefunguje.

Chybi odpor pro komunikaci nebo je
nespravné nainstalovan.

Spravné nainstalujte odpor pro
komunikaci (250 Q).

Commubox neni spravné pfipojen.

Pfipojte Commubox spravnym
zplsobem.

Commubox neni nastaven na
LJHART".

Nastavte volici spina¢ Commubox na
LHART*“.

Zatizeni nemérfi spravné.

Chyba nastaveni

= Zkontrolujte a opravte nastaveni
parametrd.
= Provedte mapovani.

Zobrazené hodnoty nejsou
vérohodné (linearizace).

SmartBlue a FieldCare/DeviceCare
jsou aktivni souc¢asné

Odhlaste FieldCare/DeviceCare

a odpojte.

nebo

Odhlaste SmartBlue a odpojte (pfipojeni
pfes SmartBlue ma prioritu).

Linearizovana vystupni
hodnota neni divéryhodna.

Chyba linearizace

SmartBlue: Zkontrolujte linearizaéni
tabulku.

FieldCare/DeviceCare: Zkontrolujte
linearizacni tabulku, v lineariza¢nim
modulu zkontrolujte vybér nadrZe.

RIA15 nezobrazuje.

Polarita napajeciho napéti neni
Spravna.

Opravte polaritu.

Pripojovaci kabely se nedotykaji
svorek.

Zkontrolujte pfipojeni kabell a v ptipadé
potfeby je opravte.

Zavada RIA15

Vymeénte RIA15.

RIA15 spoustéci sekvence
stale bézi.

Prili§ nizké napéjeci napéti

= Zvyste droven napéjeciho napéti.
= Vypnéte podsviceni.

Pfes aplikaci SmartBlue neni
zafizeni pristupné.

Z&dné piipojeni Bluetooth

Na chytrém telefonu nebo tabletu
povolte funkei Bluetooth.

Funkce Bluetooth senzoru je
deaktivovana, provedte sekvenci
obnoveni.

Zatizeni je jiz propojeno s jinym chytrym
telefonem/tabletem.

PrihlaSeni pres SmartBlue
neni mozné.

Zarizeni je uvadéno do provozu
poprvé.

Zadejte vychozi heslo (sériové ¢islo
zafizeni) a provedte zménu.

Zafizeni nelze pomoci
aplikace SmartBlue
provozovat.

Bylo zadano nespravné heslo.

Zadejte spravné heslo.

Zapomenuté heslo

Kontaktujte sluZbu spole¢nosti Endress
+Hauser.

Endress+Hauser



Micropilot FMR20 HART

Diagnostika, vyhled&vani a odstraniovani zédvad

Endress+Hauser

12.3  Diagnosticka udalost

12.3.1 Diagnosticka udalost v ovladacim nastroji

Pokud je v zafizeni pfitomna néjaka diagnosticka udalost, stavovy signal se objevi

v ovlddacim néstroji jako levy horni status soucasné s prislusnym symbolem pro uroven
udalosti v souladu s NAMUR NE 107:

= Zavada (F)

= Kontrola funkce (C)

= Mimo specifikaci (S)

= Pozadavek na udrzbu (M)

Vyvolani informaci o napravé

1. Prejdéte na nabidka Diagnostika.

Y~ Pod parametr Aktualni diagnostika se zobrazuje diagnosticka udalost spole¢né
s textem k dané udélosti

2. Na pravé strané displeje podrZte kurzor nad parametr Aktualni diagnostika.
L= Objevi se plovouci ndpovéda s informacemi o napravé pro diagnostickou udélost.

12.3.2 Diagnosticka udalost v RIA15

V RIA15 se diagnostickd udalost FMR20 nezobrazuje spravné. U RIA15 se chyba F911
zobrazi pouze v pfipadé, Ze FMR20 signalizuje vystrahu.

V RIA15 zobrazte diagnostickou udalost FMR20.

1. Jdéte na: DIAG/TERR
2. stisknéte

3. stisknéte

4. stisknéte

5. 3x stisknéte

6. stisknéte

L~ Na displeji RIA15 se zobrazi diagnosticka udalost z FMR20

12.4  Seznam diagnostickych udalosti

Diagnostické Strucny text Opravna akce Stavovy signal | Diagnostické
dislo [z vyroby] chovani
[z vyroby]
Diagnostika elektroniky
270 Zavada hlavni Vymeéiite piistroj F Alarm
elektroniky
271 Zavada hlavni 1. Restartujte zafizeni F Alarm
elektroniky 2. Pokud pfetrvava, vymeérnte
pristroj
272 Zavada hlavni 1. Restartujte zafizeni F Alarm
elektroniky 2. Zkontrolujte v okoli silna
EMC pole
3. Pokud pfetrvava, vymeénte
pristroj
283 Obsah paméti 1. Pfeneste data nebo F Alarm
restartujte pristroj
2. Kontaktujte servisni
stfedisko
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Diagnostické Strucny text Opravna akce Stavovy signal | Diagnostické
dislo [z vyroby] chovani
[z vyroby]
Diagnostika konfigurace
410 Prenos dat 1. Zkontrolujte pripojeni F Alarm
2. Zkuste pfenos dat znovu
411 Nahravani/ Nahravani/stahovani je aktivni, | C Warning
stahovani aktivni vyckejte prosim
435 Linearizace Zkontrolujte linearizac¢ni F Alarm
tabulku
438 Soubor dat 1. Zkontrolujte soubor dat M Warning
2. Zkontrolujte nastaveni
3. Nahrajte nové nastaveni
441 Proudovy vystup 1 1. Zkontrolujte proces S Warning
2. Zkontrolujte nastaveni
proudového vystupu
491 Simulace Vypnéte simulaci C Warning
proudového vystupu
1
585 Simulace Vypnéte simulaci C Warning
vzdalenosti
586 Zaznam mapovani | Zaznam mapy, C Warning
Cekejte prosim.
Diagnostika procesu
801 Nizka uroven ZvySte napajeci napéti. S Warning
energie
825 Provozni teplota 1. Zkontrolujte teplotu okoli S Warning
2. Zkontrolujte procesni teplotu
941 Ztrata echa Zkontrolujte parametr Citlivost | S Warning
- vyhodnocenf'
941 Ztrata echa F Alarm
12.5 Prehled informacnich udalosti
Cislo informace Nazev informace

11000

———————— (Pristroj OK)

13  Udrzba

Na zafizeni neni potfeba provadét zadnou zvlastni udrzbu.

13.1

Cisténi zvenku

Pfi ¢isténi zatizeni zvenku pouzivejte vZdy takové Eistici prostfedky, které neporusuji jeho
povrch ¢i tésnéni.

13.2

Tésnéni

Procesni tésnéni senzoru (na procesnim pfipojeni) by mélo byt pravidelné ménéno. Interval

mezi vyménami zavisi na Cetnosti €isticich cykld, teploté ¢isténi a teploté média.

Endress+Hauser
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14 Opravy

14.1 VSeobecné poznamky

14.1.1 Koncepce oprav

Koncept oprav Endress+Hauser je navrZen tak, Ze opravy je mozZné provadét pouze formou
vymeény zafizeni.

14.1.2 Vyména zafizeni
Po vyméné zafizeni 1ze parametry do zafizeni znovu nahrat pomoci FieldCare/DeviceCare.

Podminka: konfigurace plivodniho zaf{zeni musi byt pfedtim uloZena pomoci FieldCare/
DeviceCare.

MtZete pokracovat v méfeni bez nutnosti provadéni nové kalibrace. MiiZe byt potfeba
opétovneé provést pouze potlaeni rusivych odrazd.

14.1.3 Zpétné zasilani

V pripadé, Ze bylo objednéno ¢i dodéno Spatné zarizeni, méfici zafizeni musi byt vraceno.
Jako spole¢nost, které byl udélen certifikat ISO, a také z divodu pravnich predpisii je
spolecnost Endress+Hauser pri nakladéani s vracenymi produkty, které byly v kontaktu

s médiem, povinna dodrZet urcité postupy. Aby se zarucilo bezpecné, rychlé a profesionalni
vraceni zafizeni k vyrobci, seznamte se s postupem a podminkami pro vraceni zafizeni, jeZ
jsou uvedeny na internetovych strankach spolecnosti Endress+Hauser na adrese
http://www.endress.com/support/return-material.

14.1.4 Likvidace

Budete-li zafizeni likvidovat, tfidte a recyklujte ¢asti zatizen{ podle materialy, z jakého jsou
vyrobeny.
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15 Prislusenstvi

15.1 Prehled

Prislusenstvi specifickd podle daného zarizeni

Prislusenstvi

Popis

Objednaci cislo

Ochranna stfiska
proti povétrnostnim
vlivim

Material: PVDF
E] Senzor neni kompletné pfikryt.

52025686

Produktova struktura,

polozka 620 ,PfiloZené
pfislusenstvi®, volitelnd moznost
R1 ,Ochranna stfiska proti
povétrnostnim vliviim*“

proti zaplaveni
40 mm (1,5 in)
Anténa

Pojistnd matice Vhodna pro pouZiti u zafizeni s procesnim 52014146
G1-1/2 pfipojenim G 1-1/2 a MNPTC 1-1/2.
Material: PC
Pojistnd matice G 2 Vhodna pro pouZiti u zafizeni s procesnim 52000598
pripojenim na predni strané G 2 a MNPT 2.
Material: PC
Ochranna trubka Material: metalizovana PBT-PC 71325090

Produktova struktura,

polozka 620 ,PtiloZené
prisluSenstvi, volitelna moZnost
R7 ,Ochranna trubka proti
zaplaveni, metalizovana PBT-PC
vhodna pro 40 mm (1,5 in)
anténu s procesnim pfipojenim
G 1-1/2 na pfedni strané

Ochranna trubka
proti zaplaveni
Anténa 80 mm (3 in)

Material: metalizovana PBT-PC

71327051

Produktova struktura,

polozka 620 ,PriloZené
ptisluSenstvi®, volitelnd moZnost
R8 ,Ochrannad trubka proti
zaplaveni, metalizovana PBT-PC
vhodna pro anténu 80 mm (3 in)

Montazni drzék,

Sestéava z nasledujiciho:

71325079

montaZ na sténu

nastavitelny = Montazni drzak: 316 (1.4404) Produktova struktura,
L] Uhlovy drzak: 316L (1.4404) polozka 620 ,PfiloZené
= Srouby: A4 pfislusenstvi®, volitelnd moZnost
= Pridrzné krouzky: A4 R3 ,Nastavitelny montazni drzak,
316L"
Uhlovy drzak pro Vhodné pro procesni pfipojeni G 1-1/2 942669-0000

a MNPT 1-1/2
Material: 316Ti (1.4571)

Vhodné pro procesni pfipojeni G 2 a MNPT 2
Material: 316Ti (1.4571)

942669-0001

MontéaZni drZzak pro
upevnéni na strop

Materidl: 316L (1.4404)

71093130

Produktova struktura,

polozka 620 ,PtiloZené
pfislusenstvi®, volitelnd moZnost
R2 ,Stropni drzak, 316L"

RIA15 v polnim
pouzdre

Vzdéleny displej RIA15 - pro prostfedi bez
nebezpeci vybuchu

Produktova struktura,

polozka 620 ,PriloZené
pfisluSenstvi, volitelnd moznost
R4 ,Vzdéleny displej RIA15 -
prostfedi bez nebezpedi vybuchu,
polni pouzdro*

Endress+Hauser



Micropilot FMR20 HART

PrisluSenstvi

Piislusenstvi

Popis

Objednaci ¢islo

Vzdaleny displej RIA15 - pro prostfedi s nebezpecim | Produktova struktura,

vybuchu

polozka 620 ,PfiloZené
pfisluSenstvi“, volitelnd moZnost
R5 ,Vzdaleny displej RIA15 Ex =
schvaleny typ ochrany proti
vybuchu, polni pouzdro*

Komunikaéni odpor
HART

Komunikac¢ni odpor HART - prostfedi
s nebezpe¢im / bez nebezpeci vybuchu”, pro pouZiti

sRIA15

Produktové struktura,

polozka 620 ,PtiloZené
pfisluSenstvi“, volitelnd moZnost
R6 ,Komunikaéni odpor HART -
prostfedi s nebezpeéim / bez
nebezpedi vybuchu”

Prislusenstvi specifické podle daného zarizeni - pfiruby

Prislusenstvi

Popis

Objednaci ¢islo

Priruba UNI 2"/
DN 50/50, PP

Vhodna pro zafizeni s procesnim
pfipojenim:

Zavit ASME MNPT 1-1/2
Produktova struktura, polozka 100
,Procesni pfipojeni — pfedni strana”“
volitelnd moznost: VEE

FAX50-XIGG

Produktova struktura, polozka 620
,PriloZené ptislusenstvi®, volitelnd moznost
RA ,Pfiruba UNI 2"/ DN 50/50, PP, ptedni
strana”

Priruba UNI 2"/
DN 50/50, PP

Vhodna pro zafizeni s procesnim
pripojenim:

Z&vit1SO 228 G 1-1/2

Produktova struktura, polozka 100
,Procesni pfipojeni — pfedni strana“
volitelnd moZnost: WFE

FAX50-XIGC

Produktova struktura, polozka 620
,PriloZené pfisluSenstvi®, volitelnd moznost
RA ,Pfiruba UNI 2"/ DN 50/50, PP, ptedni
strana“

Priruba UNI 2"/
DN 50/50, PP

Vhodna pro zafizeni s procesnim
pfipojenim:

Zavit ASME MNPT 2

Produktova struktura, polozka 100
,Procesni pfipojeni - pfedni strana“
volitelnd moZnost: VFE

FAX50-XIGH

Produktova struktura, polozka 620
,PriloZené ptislusenstvi®, volitelnd moZnost
RA ,Priruba UNI 2"/ DN 50/50, PP, pfedni
strana“

Priruba UNI 2"/
DN 50/50, PP

Vhodna pro zafizeni s procesnim
pfipojenim:

Zavit1SO 228 G 2

Produktova struktura, polozka 100
,Procesni pfipojeni — pfedni strana”“
volitelnd moznost: WGE

FAX50-XIGD

Produktova struktura, polozka 620
,PriloZené pfisluSenstvi®, volitelnd moZnost
RA ,Pfiruba UNI 2"/ DN 50/50, PP, pfedni
strana”

Ptiruba UNI 2"/
DN 50/50, PP

Vhodna pro zatizeni s procesnim
pfipojenim:

Zavit ASME MNPT 1

Produktova struktura, polozka 95
,Procesni pfipojeni - zadni strana“
volitelna mozZnost: VCE

FAX50-XIGF

Produktova struktura, polozka 620
,PriloZené prisluSenstvi®, volitelnd moZnost
RB ,Piiruba UNI 2"/ DN 50/50, PP, zadni
strana“

Pfiruba UNI 2"/
DN 50/50, PP

Vhodnad pro zafizeni s procesnim
pripojenim:

Zavit G 11SO 228

Produktova struktura, polozka 95
,Procesni pfipojeni - zadni strana“
volitelnd mozZnost: WDE

FAX50-XIGB

Produktova struktura, polozka 620
,Prilozené prisluSenstvi®, volitelnd moznost
RB ,Pfiruba UNI 2"/ DN 50/50, PP, zadni
strana”

Priruba UNI 3"/
DN 80/80, PP

Vhodna pro zafizeni s procesnim
pfipojenim:

Zavit ASME MNPT 1-1/2
Produktova struktura, polozka 100
,Procesni pripojeni — pfedni strana®,
volitelnd moznost: VEE

FAX50-X]GG

Produktova struktura, polozka 620
,Prilozené pfislusenstvi®, volitelnd moznost
RD ,Ptiruba UNI 3"/ DN 80/80, PP, pfedni
strana”

Endress+Hauser
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Piislusenstvi

Popis

Objednaci ¢islo

Priruba UNI 3"/
DN 80/80, PP

Vhodna pro zafizeni s procesnim
pripojenim:

Z&vitISO 228 G 1-1/2

Produktové struktura, polozka 100
,Procesni pfipojeni — pfedni strana®,
volitelnd moZnost: WFE

FAX50-XJGC

Produktova struktura, polozka 620
,PriloZené pfisluSenstvi®, volitelnd moZnost
RA ,Priruba UNI 2"/ DN 50/50, PP, pfedni
strana“

Pfiruba UNI 3"/
DN 80/80, PP

Vhodna pro zarizeni s procesnim
pripojenim:

Zavit ASME MNPT 2

Produktova struktura, polozka 100
,Procesni pfipojeni — pfedni strana“
volitelnd moZnost: VFE

FAX50-XJGH

Produktova struktura, polozka 620
,PriloZené pfisluSenstvi®, volitelnd moZnost
RD ,Priruba UNI 3"/ DN 80/80, PP, pfedni
strana“

Pfiruba UNI 3"/
DN 80/80, PP

Vhodna pro zafizeni s procesnim
pfipojenim:

Z&vit ISO 228 G 2

Produktova struktura, polozka 100
,Procesni pfipojeni - pfedni strana“
volitelna moznost: WGE

FAX50-X]JGD

Produktova struktura, polozka 620
,PriloZené prisluSenstvi®, volitelnd moZnost
RD ,Priruba UNI 3"/ DN 80/80, PP, pfedni
strana“

Pfiruba UNI 3"/
DN 80/80, PP

Vhodna pro zafizeni s procesnim
pripojenim:

Zavit ASME MNPT 1

Produktova struktura, polozka 95
,Procesni pfipojeni - zadni strana“
volitelnd moznost: VCE

FAX50-X]JGF

Produktova struktura, polozka 620
,Prilozené piislusenstvi“, volitelnd moznost
RE ,Ptiruba UNI 3"/ DN 80/80, PP, zadni
strana“

Pfiruba UNI 3"/
DN 80/80, PP

Vhodna pro zafizeni s procesnim
pripojenim:

Zavit G 11SO 228

Produktova struktura, poloZzka 95
,Procesni pripojeni — zadni strana“
volitelnd moznost: WDE

FAX50-XJGB

Produktova struktura, polozka 620
,Prilozené piislusenstvi®, volitelnd moznost
RE ,Ptiruba UNI 3"/ DN 80/80, PP, zadni
strana“

Pfiruba UNI 4"/
DN 100/100, PP

Vhodna pro zafizeni s procesnim
pripojenim:

Zavit ASME MNPT 1-1/2
Produktova struktura, polozka 100
,Procesni pripojeni — predni strana®,
volitelnd moZnost: VEE

FAX50-XKGG

Produktova struktura, polozka 620
,PriloZené pfisluSenstvi®, volitelnd moZnost
RG ,Ptiruba UNI 4"/ DN 100/100, PP, ptedni
strana“

Pfiruba UNI 4" /
DN 100/100, PP

Vhodna pro zafizeni s procesnim
pripojenim:

Z&vitISO 228 G 1-1/2

Produktové struktura, polozka 100
,Procesni pfipojeni - pfedni strana“
volitelnd moZnost: WFE

FAX50-XKGC

Produktova struktura, polozka 620
,PriloZené pfisluSenstvi®, volitelnd moZnost
RG ,Priruba UNI 4"/ DN 100/100, PP, ptfedni
strana“

Pfiruba UNI 4"/
DN 100/100, PP

Vhodna pro zarizeni s procesnim
pripojenim:

Zavit ASME MNPT 2

Produktova struktura, polozka 100
,Procesni pfipojeni - pfedni strana®,
volitelnd moZnost: VFE

FAX50-XKGH

Produktova struktura, polozka 620
,PriloZené pfisluSenstvi®, volitelnd moZnost
RG ,Ptiruba UNI 4"/ DN 100/100, PP, pfedni
strana“

Pfiruba UNI 4"/
DN 100/100, PP

Vhodna pro zafizeni s procesnim
pfipojenim:

Z&vit ISO 228 G 2

Produktova struktura, polozka 100
,Procesni pfipojeni — pfedni strana“,
volitelna moznost: WGE

FAX50-XKGD

Produktova struktura, polozka 620
,PriloZené prisluSenstvi®, volitelnd moZnost
RG ,Priruba UNI 4"/ DN 100/100, PP, pfedni
strana“

Pfiruba UNI 4"/
DN 100/100, PP

Vhodna pro zafizeni s procesnim
pripojenim:

Zavit ASME MNPT 1

Produktova struktura, polozka 95
,Procesni pfipojeni - zadni strana“
volitelnd moznost: VCE

FAX50-XKGF

Produktova struktura, polozka 620
,Prilozené piislusenstvi“, volitelnd moznost
RH ,Pfiruba UNI 4"/ DN 100/100, PP, zadni
strana“
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Piislusenstvi

Popis

Objednaci ¢islo

Priruba UNI 4"/
DN 100/100, PP

Vhodna pro zafizeni s procesnim
pfipojenim:

Zavit G 11S0 228

Produktova struktura, polozka 95
,Procesni pfipojeni - zadni strana“
volitelnd moZnost: WDE

FAX50-XKGB

Produktova struktura, polozka 620
,PriloZené ptislusenstvi®, volitelnd moZnost
RH ,Pfiruba UNI 4"/ DN 100/100, PP, zadni
strana“

Priruby

Materidl: riizny

Podrobnosti jsou uvedeny

v technickych informacich TI00426F

Prislusenstvi specifické podle daného zarfizeni - otoc¢ny vyloznik (Cep)

PrisluSenstvi Popis Objednaci ¢islo
Vyloznik s ¢epem, procesni pfipojeni senzoru | Délka: = Qcel, galvanizovana za tepla:
na zadni strané G 1 nebo MNPT 1 585 mm (23 in) 919790-0000
= 316Ti (1.4571): 919790-0001
Délka: = QOcel, galvanizovana za tepla:
1085 mm 919790-0002
(42,7 in) = 316Ti (1.4571): 919790-0003
VyloZnik s ¢epem, procesni pfipojeni senzoru | Délka: = Qcel, galvanizovana za tepla:
na pfedni strané G 1-1/2 nebo MNPT 1-1/2 | 585 mm (23 in) 52014131
= 316Ti (1.4571): 52014132
Délka: = Qcel, galvanizovana za tepla:
1085 mm 52014133
(42,7 in) = 316Ti (1.4571): 52014134
Vyloznik s ¢epem, procesni pfipojeni senzoru | Délka: = Qcel, galvanizovana za tepla:
na pfedni strané G 2 nebo MNPT 2 585 mm (23 in) 52014135
= 316Ti (1.4571): 52014136
Délka: = Qcel, galvanizovana za tepla:
1085 mm 52014137
(42,7 in) = 316Ti (1.4571): 52014138
Montazni stojan pro vyloznik s ¢epem Vyska: = Galvanizovana ocel: 919791-0000
700 mm (27,6 in) | = 316Ti(1.4571):919791-0001
Vyska: = Galvanizovana ocel: 919791-0002
1400 mm = 316Ti (1.4571): 919791-0003
(55,1in)
Nésténny drzak pro vyloznik s cepem = Galvanizovana ocel: 919792-0000
= 316Ti (1.4571): 919792-0001

Prislusenstvi specifickd podle komunikace

PrisluSenstvi Nazev Referencni
Commubox Pro jiskrové bezpe¢nou komunikaci HART Podrobnosti jsou
FXA195 HART s FieldCare/DeviceCare pres rozhrani USB. uvedeny v technickych
informacich TIO0404F
Smy¢kovy PouZiva se k vyhodnocovani a konverzi dynamickych Podrobnosti jsou
pfevodnik HART | procesnich proménnych HART na analogové proudové uvedeny v technickych
HMX50 signdly nebo limitni hodnoty. informacich TIO0429F
a v navodu k obsluze
BAOO371F
Objednaci ¢islo: 71063562
Adaptér Pouziva se k bezdratovému propojeni zafizeni v provozu. Podrobnosti naleznete
WirelessHART Bezdratovy adaptér HART lze snadno integrovat do polnich v navodu k obsluze
SWA70 pfistrojli a do stavajici infrastruktury, nabizi ochranu dat, BA00061S

bezpecny pienos a mize byt provozovan paralelné s jinymi

bezdratovymi sitémi.
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informaci je rovnéz mozné kontrolovat jednoduse ale ucinné
jejich stav a situaci.

PiisluSenstvi Micropilot FMR20 HART
PrisluSenstvi Nazev Referencni
Fieldgate FXA320 | Brana (gateway) pro vzdalené monitorovani polnich Podrobnosti jsou
pfistroji s 4 az 20 mA a digitélni vystupni signal uvedeny v technickych
informacich TI0O0025S
a v navodu k obsluze
BA00053S
Fieldgate FXA520 | Brana (gateway) pro vzdalené monitorovani polnich Podrobnosti jsou
HART pfistroji s komunikaci HART / 4 az 20 mA a digitalnim uvedeny v technickych
vystupnim signalem informacich TIO0025S
a v navodu k obsluze
BA00051S
Field Xpert Field Xpert SFX350 je mobilni pocita¢ pro uvadéni do Podrobnosti naleznete
SFX350 provozu a udrzbu. UmozZnuje efektivni nastaveni v navodu k obsluze
a diagnostiku zatizeni HART a FOUNDATION Fileldbus BA01202S
v prostiedi bez nebezpeci vybuchu.
Field Xpert Field Xpert SFX370 je mobilni po¢ita¢ pro uvadéni do Podrobnosti naleznete
SFX370 provozu a udrzbu. UmoZnuje efektivni nastaveni v navodu k obsluze
a diagnostiku zafizeni HART a FOUNDATION Fieldbus BA01202S
v prostiedich bez nebezpeci vybuchu a
prostiedich s nebezpeéim vybuchu.
Prislusenstvi specifickd podle dané sluzby
Prislusenstvi Nazev Referencni
FieldCare/ Néstroj pro spréavu provoznich zdrojt od spole¢nosti Podrobnosti
DeviceCare Endress+Hauser na zékladé tabulky zafizeni v provozu (Field naleznete v navodu
Device Table - FDT). k obsluze
Lze s nim nastavovat veSkeré inteligentni provozni jednotky BAO0027S
v systému a napoméaha pfi jejich spravé. S vyuZitim stavovych a BA00059S

Souddsti systému

PrisluSenstvi Nazev Referencni

Graficky spravce | Graficky spravce dat Memograph M poskytuje Podrobnosti jsou uvedeny

dat informace o veskerych relevantnich procesnich v technickych informacich

Memograph M promeénnych. Naméfené hodnoty jsou bezpe¢né TIO1180R a v navodu
zaznamenavany, mezni hodnoty sledovany a mista k obsluze BAO1338R
méfeni analyzovana. Udaje se ukladaji do vnit¥ni
paméti o velikosti 256 MB a rovnéZ na SD kartu nebo
pamétovy USB disk.

RNS221 Napéjeci jednotka pro dva dvouvodi¢ové méfici Podrobnosti jsou uvedeny
pristroje. Obousmérna komunikace je mnozna v technickych informacich
prostiednictvim komunikaénich konektortt HART. TIOO081R a ve stru¢nych

pokynech k obsluze
KAO00110R

RN221N Aktivni bariéra se zdrojem napajeni pro bezpe¢né Podrobnosti jsou uvedeny
oddéleni proudovych obvodt 4-20 mA pro v technickych informacich
dvousmérnou komunikaci HART® je moznd pomoci TIO73R a v navodu k obsluze
vestavénych komunikacnich zasuvek (s odporem R = BA202R
250 Q)

RMA42 Digitalni procesni pfevodnik pro monitorovani

a zobrazovani naméfenych analogovych hodnot

Podrobnosti jsou uvedeny
v technickych informacich
TIO0150R a v navodu
k obsluze BAOO287R

Endress+Hauser




Micropilot FMR20 HART

PrislusSenstvi

Endress+Hauser

PrisluSenstvi Nazev Referencni

RIA452 Digitalni procesni méfi¢ RIA452 s panelovym krytem Podrobnosti jsou uvedeny
pro monitorovani a zobrazovani naméfenych v technickych informacich
analogovych hodnot s funkcemi kontroly ¢erpadla, TI113R a v navodu k obsluze
davkovymi funkcemi a vypoctu pritoku BA00254R

HAW562 Svodi¢ prepéti pro DIN listu podle I[EC 60715, ktery se

pouZiva k ochrané elektronickych komponent pfed
zni¢enim v diisledku prepéti

Podrobnosti jsou uvedeny

v technickych informacich
TI01012K
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Menu obsluhy Micropilot FMR20 HART
16  Menu obsluhy
16.1 Prehled menu obsluhy (SmartBlue)
Navigace Menu obsluhy
Hlavni nabidka ‘

» Nastaveni ‘ > Bo60
‘ » Zakladni nastaveni
‘ Oznaceni (Tag) méficiho mista ‘ > 60
‘jednotky vzdalenosti ‘ > B60
‘ Kalibrace prazdné nadrze ‘ > 60
‘ Kalibrace plné nadrze ‘ > Be60
‘Vzdélenost ‘ > Bol
‘ Hladina ‘ > Bb6l
‘ Kvalita signélu ‘ > 61
» Mapovani

‘ Potvrdit vzdalenost ‘ > Bo62
‘ Koncovy bod mapovani ‘ > Be62
‘ Aktudlni mapovani ‘ - 62
» Rozsifené nastaveni ‘ > B63

‘ » Nastroje pro pristupova prava
‘ Nastroje pro pristupova prava > B63
‘ Zadejte pristupovy kod - 63

» Rozsifena nastaveni
‘ Citlivost vyhodnoceni - 63
‘ Rychlost zmény > Bo4
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Micropilot FMR20 HART Menu obsluhy

‘ Citlivost prvniho echa ‘ > Bo64
‘ Rezim vystupu ‘ > Bo64
‘ Blokovaci vzdalenost ‘ > B65
‘ Korekce hladiny ‘ > B65
‘ Vyhodnoceni vzdalenosti ‘ > B65
» Bezpecnostni nastaveni > Be67
‘ Zpozdéni ztraty echa ‘ > B67
‘ Diagnostika pti ztraté echa ‘ > B67
» Proudovy vystup > B68
‘ Vystupni proud ‘ > Be68
‘ Tlumeni vystupu ‘ > B68
‘ Proudova lupa ‘ > B68
‘ Hodnota 4 mA ‘ > B69
‘ Hodnota 20 mA ‘ > B69
‘ Dostaveni ‘ > B69
| Dostaveni 20 mA | 5> B70
‘ Dostaveni 4 mA ‘ > B870
» Spréava > B71
‘ » Sprava 1 ‘
‘ Vytvorte pristupovy kod ‘ > B71
‘ Potvrdit pfistupovy kod ‘ > B71
‘ Reset pfistroje ‘ > B871
‘ » Sprava 2 ‘
‘ Volny prostor special ‘ > B872
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Menu obsluhy Micropilot FMR20 HART
» Linearizacni tabulka

‘Jednotkyvzdélenosti ‘ > B60
‘ Typ linearizace ‘ > B66
‘ Linearizovana hladina ‘ > B66
» Komunikace ‘ > B73

‘ » Konfigurace HART ‘
‘ HART kratky Tag ‘ > B73
‘ HART adresa ‘ > B73
‘ Pocet preambltt ‘ > B73

» HART - info
‘ Typ pfistroje ‘ > B73
‘Verze pfistroje ‘ > B74
‘ ID pfistroje ‘ > B74
‘HART revize ‘ 5 B74
‘ HART popis ‘ > B74
‘ HART zprava ‘ 5 B4
‘Verze hardwaru ‘ > B75
‘ Revize softwaru ‘ > B75
‘ HART datum ‘ > B75
» Hart - vystup
‘ Hladina linearizovana (PV) ‘ > 75
‘Vzdélenost (V) ‘ 5 B7S
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Micropilot FMR20 HART Menu obsluhy

‘ Relativni amplituda echa (TV) ‘ > 76

‘ Teplota (QV) ‘ > B76

‘ » Nastaveni Bluetooth > B76

‘ Rezim Bluetooth ‘ 5> B®76

» Diagnostika ‘ > B77
» Diagnostika ‘ > B77
‘ Aktudlni diagnostika ‘ > B77

‘ Pfedchozi diagnostika ‘ > B77

‘ MaZu posledni diagnostiku ‘ > 77

‘ Kvalita signélu ‘ > Be6l

» Informace o pfistroji > B79
‘ Nazev pristroje ‘ > B79

‘ Verze firmwaru ‘ > B79

‘ Rozgifeny objednaci kéd 1 ‘ 5> B79

‘ Rozsifeny objednaci kod 2 ‘ > B79

‘ Rozsifeny objednaci kod 3 ‘ 5> B79

‘Objednaci kod ‘ 5 280

| Sériové tislo | > B80

‘ Verze ENP ‘ > B8o

» Simulace > Bsl
‘ Simulace ‘ > B8l

‘ Hodnota proudového vystupu 1 ‘ > B8l

‘ Hodnota procesni veli¢iny ‘ > B8l
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Menu obsluhy

Micropilot FMR20 HART

16.2 Prehled menu obsluhy (FieldCare/DeviceCare)

Navigace Menu obsluhy

Hlavni nabidka ‘

» Nastaveni

‘ Oznaceni (Tag) méficiho mista ‘

‘ Jednotky vzdalenosti ‘

‘ Kalibrace prazdné nadrze ‘

‘ Kalibrace plné nadrze ‘

‘ Vzdalenost ‘

‘ Hladina ‘

‘ Kvalita signalu ‘

‘ Potvrdit vzdalenost ‘

‘ Koncovy bod mapovani ‘

‘ Aktudlni mapovani ‘

‘ » RozSifené nastaveni ‘

‘ Nastroje pro piistupova prava

‘ Zadejte ptistupovy koéd

‘ Citlivost vyhodnoceni

‘ Rychlost zmény

‘ Citlivost prvniho echa

‘ ReZim vystupu

‘ Blokovaci vzdalenost

‘ Korekce hladiny

‘ Vyhodnoceni vzdalenosti

‘ Typ linearizace
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Micropilot FMR20 HART Menu obsluhy
‘ Linearizovana hladina ‘
‘ » Bezpecnostni nastaveni ‘
‘ ZpoZdeéni ztraty echa
‘ Diagnostika pfi ztraté echa
» Proudovy vystup
‘ Vystupni proud
‘ Tlumeni vystupu
‘ Proudové lupa
‘ Hodnota 4 mA
‘ Hodnota 20 mA
‘ Dostaveni
‘ Dostaveni 20 mA
‘ Dostaveni 4 mA
» Sprava
‘ Vytvofte piistupovy kéd
‘ Potvrdit pFistupovy kod
‘ Reset pristroje
‘ Volny prostor special
» Komunikace ‘
‘ HART kratky Tag ‘
‘ HART adresa ‘
‘ Pocet preamblt ‘
‘ Typ plistroje ‘
‘ Verze pristroje ‘
‘ ID prfistroje ‘
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Menu obsluhy

Micropilot FMR20 HART

‘ HART revize

‘ HART popis

‘ HART zprava

‘ Verze hardwaru

‘ Revize softwaru

‘ HART datum

‘ Hladina linearizovana (PV)

‘ Vzdalenost (SV)

‘ Relativni amplituda echa (TV)

‘ Teplota (QV)

‘ » Nastaveni Bluetooth

‘ ReZim Bluetooth

» Diagnostika

‘ Aktuélni diagnostika ‘

‘ Predchozi diagnostika ‘

‘ Mazu posledni diagnostiku ‘

‘ Kvalita signalu ‘

‘ » Informace o pristroji ‘

‘ Nézev pristroje

‘ Verze firmwaru

‘ Rozsifeny objednaci kod 1

‘ Rozsifeny objednaci kod 2

‘ Rozsifeny objednaci kod 3

‘ Objednaci kod
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Micropilot FMR20 HART Menu obsluhy
‘ Sériové ¢islo
‘ Verze ENP
» Simulace
‘ Simulace
‘ Hodnota proudového vystupu 1
‘ Hodnota procesni veli¢iny
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Menu obsluhy Micropilot FMR20 HART

16.3 Nabidka , Nastaveni“

ﬂ » [&): Ukazuje, jak se pomoci nastrojii ovladani dostat k danému parametru.
» [@): Oznacuje parametry, které lze uzamknout prostfednictvim pfistupového kodu.

Navigace Nastaveni

Oznaceni (Tag) méficiho mista

Nastaveni - Tag mér. mista

Navigace
Popis Zadejte jedine¢ny nazev méficiho mista pro jeho snadnou identifikace v rdmci technologie.
Nastaveni z vyroby EH _FMR20_####### (poslednich 7 ¢islic sériového cisla zafizeni)
Jednotky vzdalenosti
Navigace Nastaveni - Jednotky vzdal.
Popis PouZity pro zakladni kalibraci (Prazdny / Plny).
Vybér Jednotka SI Jednotka US
m ft
Nastaveni z vyroby m
Kalibrace prazdné nadrZze
Navigace Nastaveni - Kalib.praz.néadr.
Popis Vzdalenost mezi procesnim pfipojenim a minimalni hladinou (0%).
Uzivatelské zadani 0,0...20m
Nastaveni z vyroby Z&visi na provedeni antény
Kalibrace plné nadrZe
Navigace Nastaveni - Kalib.plné nédr.
Popis Vzdalenost mezi minimalni hladinou (0%) a maximalni hladinou (100%).
Uzivatelské zadani 0,0...20m
Endress+Hauser
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Micropilot FMR20 HART Menu obsluhy
Nastaveni z vyroby Zavisi na provedeni antény

Vzdalenost

Navigace Nastaveni > Vzdélenost

Popis Zobrazi se aktualné naméfena vzdalenost ,D* od referen¢niho bodu (spodni okraj ptiruby /

Uzivatelské rozhrani

posledni zavit senzoru) k dané hladiné.

0,0..20 m

Hladina
Navigace Nastaveni > Hladina
Popis Zobrazeni méfené hladiny L (pfed linearizaci). Jednotky jsou definovany v parametru

Uzivatelské rozhrani

Nastaveni z vyroby

Jednotky vzdalenosti.
-99999,9...200000,0 m

0,0m

Kvalita signalu

Navigace

Popis

Uzivatelské rozhrani

Endress+Hauser

Nastaveni - Kvalita signalu

Zobrazeni kvality signalu odrazeného od hladiny. Vyznam zobrazenych moznosti - Silny:
Vyhodnoceny odraz pfekracuje prah o min. 10 dB. -Stfedni: Vyhodnoceny odraz pfekracuje
prah o min. 5 dB. -Slaby: Vyhodnoceny odraz pfekracuje prah o méné nez 5 dB. -Bez
signalu: Pfistroj nenasSel pouzitelny odraz. Kvalita signalu v tomto parametru je vzdy
vztaZena na pravé vyhodnocovany odraz, at uz od hladiny nebo dna nadrze. V pfipadé
ztraty signalu (Kvalita signalu = Bez signalu) pristroj vyda nasledujici chybové hlaseni:
Diagnostika ztrata signalu = Vystraha (tovarni nastaveni) nebo Alarm, pokud byla v
Diagnostika ztrata signélu zvolena jind moznost.

= Silny

= Stredni

= Slaby

= Bez signélu
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Potvrdit vzdalenost

Navigace

Popis

Vybér

Nastaveni z vyroby

Nastaveni - Potvrdit vzdal.

Odpovida méfena vzdéalenost skuteéné vzdalenosti? Zvolte jednu z néasledujicich moznosti: -
Ruéni mapovéni Zvolte, pokud mé byt rozsah mapovani definovdn manudlné v parametru
Koncovy bod mapovani. Porovnéani skute¢né a mérené vzdalenosti neni v tomto pfipadé
potfeba. - Vzdalenost v pofadku Zvolte, pokud méfena vzdalenost odpovida skuteéné
vzdalenosti. Pfistroj pak provede mapovani. - Vzdéalenost nezndma Zvolte, pokud nelze
urcit skutecnou vzdélenost. Pti této volbé nelze provést mapovani. - Tovarni mapovani
Zvolte, pokud ma byt soucasna mapa (pokud existuje) vymazana. Pristroj aktivuje
mapovaci kfivku nahranou ve vyrobé a vrati se na parametr Potvrdit vzdalenost. Je mozné
provest nové mapovani.

= Rucni mapovani

= Vzdalenost v pofadku
= Vzdalenost neznama
= Tovarni mapovani

Vzdalenost neznama

Koncovy bod mapovani

Navigace

Popis

Uzivatelské zadani

Nastaveni z vyroby

Nastaveni - Koncovy bod mapy

Tento parametr definuje, do jaké vzdalenosti ma byt provedeno nové mapovani.
Vzdalenost je méfena od referenéniho bodu, tzn. od spodni hrany pfiruby nebo senzoru.

0..21,8m

Om

Aktualni mapovani

Navigace
Popis

Uzivatelské rozhrani
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Nastaveni - Aktualni mapa
Zobrazeni do jaké vzdalenosti je vytvofena aktualni mapa.

0...100 m
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Menu obsluhy

16.3.1 Podnabidka , RozSifené nastaveni‘

Navigace Nastaveni - RozSif.nastaveni

Nastroje pro pristupova prava

Navigace Nastaveni > RozSif.nastaveni - Nastr.pro prist.
Popis Zobrazeni autorizace pfistupu k parametrim ptes ovladaci nastroj.
Uzivatelské rozhrani = Obsluha
= Udrzba
= Servis
= Vyroba
= Vyvoj
Nastaveni z vyroby Udrzba
Zadejte pristupovy kéd
Navigace Nastaveni - Roz§if.nastaveni - Zadej.pfist.kdd
Popis Za ucelem provedeni zmény z operatora na udrZbu je tfeba zadat zvlastni pfistupovy kod

zdkaznika, ktery byl definovan v parametr Vytvorte pristupovy kéd. Je-li zaddn nespravny
pfistupovy kéd, zafizeni ziistava v reZimu ,Operator®. JestliZe sviij pfistupovy kéd ztratite,
kontaktujte prosim prodejni stfedisko spole¢nosti Endress+Hauser.

Uzivatelské zadani 0..9999
Nastaveni z vyroby 0
Citlivost vyhodnoceni

Navigace Nastaveni - Rozsir.nastaveni - Citliv. vyhodn.

Popis Vybér citlivosti vyhodnoceni MoZnost vybéru z: - Nizka Pro nizkou citlivost vyhodnoceni je
rozhodovaci kfivka vysoka. RuSeni, ale také malé malé signély od hladiny, nejsou
rozpoznany. - Sttedni Rozhodovovaci kfivka je ve stfedni oblasti. - Vysoka Pro vysokou
citlivost vyhodnoceni je rozhodovaci kfivka nizka. Malé signaly od hladiny, ale také ruseni,
jsou spolehlivé rozpoznany.

Vybér = Nizka
= Stfedni
= Vysoka

Nastaveni z vyroby Stredni

Endress+Hauser
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Rychlost zmény
Navigace Nastaveni - Rozsif.nastaveni - Rychlost zmény
Popis Volba oc¢ekavané rychlosti vyprazdniovani nebo plnéni u méfené hladiny.
Vybér = Pomala <10 cm/min.
s Standardni <1m/min.
= Rychld >1m/min.
= Bez filtru/testu
Nastaveni z vyroby Standardni <1m/min.
Citlivost prvniho echa

Navigace Nastaveni - Rozsif.nastaveni - Citliv.prv.echa

Popis Tento parametr popisuje padsmo pro vyhodnoceni prvniho echa. Je méfen / vypocten ze
Spicky aktualniho odrazu od hladiny. MoZnost vybéru z: - Nizkd P4smo pro vyhodnoceni
prvniho echa je velice uzké. Vyhodnoceni zlistane déle na nalezeném echu neboli
nepfeskodi na jiné echo nebo rusivy signél. - Stfedni PAsmo pro vyhodnoceni prvniho echa
ma pramérnou Sitku. -Vysoka Pasmo pro vyhodnoceni prvniho echa je Siroké. Vyhodnoceni
pfeskodi dfive na jiné echo nebo rudivy signal.

Vybér = Nizkd
= Stfedni
= Vysoka

Nastaveni z vyroby Stfedni

Rezim vystupu

Navigace Nastaveni - Roz$if.nastaveni - ReZim vystupu

Popis Zvolte rZim vystupu z: Prdzdny prostor = je indikovan zbyvajici prostor v nadrZi nebo sile
nebo Linearizovana hladina = je zobrazena urovei hladiny (pfesnéji linearizované hladina,
pokud byla aktivovana linearizace).

Vybér ® Prazdny prostor
= Linearizovand hladina

Nastaveni z vyroby Linearizovana hladina
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Blokovaci vzdalenost
Navigace Nastaveni - Rozsif.nastaveni - Blok. vzdalenost

Popis Zadejte blokovaci vzdalenost (BD). V blokovaci vzdéalenosti nejsou vyhodnocovany Zadné

Uzivatelské zadani

signaly. Proto lze BD vyuzit k potlaceni rusivych signald v blizkosti antény. Poznamka:
Meéfici rozsah se nesmi pfekryvat s blokovaci vzdalenosti.

0,0..20m

Nastaveni z vyroby Defaultné je pfednastavena automaticka Blokovaci vzdalenost alespoit 0,1 m (0,33 ft). Lze
ji v8ak rucné ptepsat (je povoleno i 0 m (O ft).
Automaticky vypocet Blokovaci vzdalenost = Kalibrace prazdné nadrZe — Kalibrace plné
nadrze — 0,2 m (0,656 ft).
Parametr Blokovaci vzdalenost se pfepocitava podle tohoto vzorce pokazdé, kdyZ dojde
k zadani nové hodnoty do parametr Kalibrace prazdné nadrze nebo parametr Kalibrace
plné nadrze.
Pokud je vysledkem tohoto vypoctu hodnota < 0,1 m (0,33 ft), namisto toho se pouZije
blokovaci vzdalenost 0,1 m (0,33 ft).

Korekce hladiny

Navigace Nastaveni > Rozsif.nastaveni - Korekce hladiny

Popis Pti konstantni chybé méfeni hladiny je méfena uroven je korigovana touto hodnotou.
Korekce hladiny >0: Hladina je zvy$ena o tuto hodnotu. Korekce hladiny <0: Hladina je
sniZena o tuto hodnotu.

Uzivatelské zadani -25.25m

Nastaveni z vyroby 0,0m

Vyhodnoceni vzdalenosti

Navigace

Popis

Uzivatelské zadani

Nastaveni z vyroby

Endress+Hauser

Nastaveni - RozSif.nastaveni - Vyhodnoc. vzdal.

Roz3ifena oblast hledéani signalu. Je obvykle vétsi neZ nastaveni prazdné nadrZe. Pokud je
signal nalezen pod prazdnou vzdalenosti, '0' (prazdnd) je indikovana jako méfena hodnota.
Pouze pro signély detekované pod Vyhodnocovaci vzdéalenost' je vydano poruchové hlaseni
"Ztrata echa'. Napf. méfeni priitoku na prelivovych hranach.

0..21,8m

21,8m
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Typ linearizace

Navigace

Popis

Vybér

Nastaveni z vyroby

Nastaveni - Roz3if.nastaveni - Typ linearizace

Typy linearizace

Vyznam volitelnych mozZnosti:

= 74dna:
Hladina v jednotce drovné hladiny je pfeddna déle bez linearizace.

= Tabulka:
Vztah mezi méfenou hladinou ,L“ a vystupni hodnotou (objem/pratok/hmotnost) je dan
linearizac¢ni tabulkou sestavajici az z 32 part hodnot v kombinaci ,hladina-objem* nebo
yhladina-prttok” nebo ,hladina-hmotnost*.

= Poznamka:
Pro vytvoreni/provedeni zmén lineariza¢ni tabulky prosim otevtete lineariza¢ni modul
vDTM

= Zadny
= Tabulka

Zadny

Linearizovana hladina

Navigace
Popis

Uzivatelské rozhrani
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Nastaveni - Rozsif.nastaveni - Lineariz.hladina
Aktualné mérena hladina.

Cislo s pohyblivou ¢arkou a znaménkem

Endress+Hauser
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Podnabidka ,,Bezpe¢nostni nastaveni*
Navigace Nastaveni - Rozsit.nastaveni -> Bezp. nastav.
ZpoZzdéni ztraty echa
Navigace Nastaveni - Roz§if.nastaveni - Bezp. nastav. - ZpoZ.ztraty echa
Popis Udéava casové zpoZdéni v pfipadé ztraty echa. Po ztraté echa pfistroj nejdfive ¢ekd po dobu

Uzivatelské zadani

Nastaveni z vyroby

definovanou v tomto parametru neZ spusti reakci zadanou v Diagnostice pfi ztraté echa. To
umozni vyloucit vypadky méfeni zplisobené kratkodobym rusenim.

0...600 s

300s

Diagnostika pfi ztraté echa

Navigace
Popis

Vybér

Nastaveni z vyroby

Endress+Hauser

Nastaveni - RozS§if.nastaveni - Bezp. nastav. > Diag.ztrata echa
V tomto parametru lze nastavit, jestli je v pfipadé ztraty echa vydéna vystraha nebo alarm.

= Varovani
s Alarm

Varovani
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Podnabidka ,,Proudovy vystup“
Navigace Nastaveni - Rozsit.nastaveni > Proud.vyst.

Vystupni proud

Navigace Nastaveni > Rozsif.nastaveni - Proud.vyst. > Vystup. proud

Popis Zobrazeni aktudlni vypoctené hodnoty vystupniho proudu.

Uzivatelské rozhrani

3,59..22,5 mA

Tlumeni vystupu

Navigace Nastaveni - Rozsif.nastaveni - Proud.vyst. > Tlum. vystupu

Popis Definuje ¢asovou konstantu t pro tlumeni proudového vystupu. V tomto parametru je
definovéana ¢asova konstanta T, kterd exponencialnim zpoZdénim ovliviiuje kolisani
méfené hodnoty na proudovém vystupu. Pfi malé konstanté proudovy vystup reaguje na
zmény méfené hodnoty okamzité. S vétsi konstantou je reakce proudového vystupu vice
zpoZdéna. Pfi T = 0 neni pouZito Zadné tlumeni.

Uzivatelské zadani 0,0...300s

Nastaveni z vyroby 1,0s

Proudova lupa

Navigace

Popis

Vybér

Nastaveni z vyroby

68

Nastaveni > Rozsif.nastaveni - Proud.vyst. - Proudova lupa
Pouzitim funkce proudové lupy je mozné ptifadit ¢ast méficiho rozsahu k vystupnimu
proudu 4...20 mA. Tato ¢ast je definovana hodnotami pro 4 a 20 mA. Bez proudové lupy je

k proudovému vystupu 4...20 mA pfifazen cely méfici rozsah 0...100%.

= Vypnuto
= Zapnuto

Vypnuto

Endress+Hauser
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Hodnota 4 mA
Navigace Nastaveni - Roz§if.nastaveni - Proud.vyst. > Hodnota 4 mA

Popis Hodnota pro 4 mA pfi zapnuté proudové lupé. Pozndmka: Pokud je hodnota pro 20 mA

Uzivatelské zadani

mensi neZ pro 4 mA je proudovy vystup invertovan. Znamena to snizovani vystupniho
proudu se zvétSujici se méfenou hodnotou.

Cislo s pohyblivou ¢arkou a znaménkem

Nastaveni z vyroby Om

Hodnota 20 mA
Navigace Nastaveni - Roz§if.nastaveni - Proud.vyst. > Hodnota 20 mA

Popis Hodnota pro 20 mA pfi zapnuté proudové lupé. Pozndmka: Pokud je hodnota pro 20 mA

Uzivatelské zadani

menSi neZ pro 4 mA je proudovy vystup invertovan. Znamena to sniZovani vystupniho
proudu se zvétSujici se méfenou hodnotou.

Cislo s pohyblivou ¢arkou a znaménkem

Nastaveni z vyroby 20 m

Dostaveni

Navigace Nastaveni - Rozsir.nastaveni - Proud.vyst. - Dostaveni

Popis Volba pro dostaveni proudového vystupu. Dostaveni lze pouZit pro kompenzaci odchylky
proudového vystupu (miiZe byt zptisobena dlouhym napf. kabelem nebo pfipojenou Ex
bariérou). Postup pfi dostaveni: 1. Zvolte Dostaveni = 4 mA. 2. Zméite kalibrovanym
multimetrem vystupni proud. Pokud neni 4 mA: vloZte zméfenou hodnotu do parametru
Dostaveni 4 mA. 3. Zvolte Dostaveni = 20 mA. 4. Zméfte kalibrovanym multimetrem
vystupni proud. Pokud neni 20 mA: vloZte zméfenou hodnotu do parametru Dostaveni 20
mA. 5. Zvolte Dostaveni = Vypocitat. Pfistroj vypocte noy rozsah proudového vystupu a
uloZi do paméti RAM.

Vybér = Vypnuto
= 4 mA
= 20 mA
= Vypocitat
= Reset

Nastaveni z vyroby Vypnuto

Endress+Hauser
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Dostaveni 20 mA
Navigace Nastaveni > Rozsif.nastaveni - Proud.vyst. - Dostaveni 20 mA
Popis Zadejte horni hodnotu pro dostaveni (okolo 20 mA). Po zadani této hodnoty: Zvolte
Dostaveni = Vypocitat. Spusti se rekalibrace proudového vystupu.
Uzivatelské zadani 18,0...22,0 mA
Nastaveni z vyroby 20,0 mA
Dostaveni 4 mA
Navigace Nastaveni - Rozsif.nastaveni - Proud.vyst. > Dostaveni 4 mA
Popis Zadejte dolni hodnotu pro dostaveni (okolo 4 mA). Po zadani této hodnoty: Zvolte
Dostaveni = Vypocitat. Spusti se rekalibrace proudového vystupu.
Uzivatelské zadani 3,0...5,0 mA
Nastaveni z vyroby 4,0 mA
70 Endress+Hauser
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Podnabidka ,,Sprava“
Navigace Nastaveni - Rozsif.nastaveni - Sprava
Vytvoite pristupovy kod
Navigace Nastaveni - Roz§if.nastaveni - Sprava - Vytvot.pfist.kdéd
Popis Definujte pfistupovy kéd pro zménu provozniho reZimu pfistroje. Pokud neni zménéno

tovarni nastaveni nebo je zadadn kéd 0000, pracuje pfistroj v reZimu udrZzby bez ochrany
proti zapisu a je moZné kdykoli zménit konfiguraéni data pfistroje. Pokud byl definovan
pfistupovy kod, je moZné pristroj chranény proti zapisu pfepnout do reZimu udrZby pouze
zadanim pfistupového kédu v paramteru Zadejte pfistupovy kod. Novy pfistupovy kod je
platny pouze v pfipadé, Ze byl potvrzen v parametru Potvrdit pfistupovy kod. Pokud ztratite
pfistupovy kod, kontaktujte, prosim, vase obchodni stfedisko Endress+Hauser.

Uzivatelské zadani 0..9999
Nastaveni z vyroby 0

Potvrdit pfistupovy kod
Navigace Nastaveni - Rozsif.nastaveni - Spréva - Potvrdit kod
Popis Zadejte znovu definovany pfistupovy kod pro potvrzeni.
Uzivatelské zadani 0..9999
Nastaveni z vyroby 0

Reset pfistroje
Navigace Nastaveni - Rozsif.nastaveni - Sprédva - Reset pristroje

Popis Reset nastaveni pristroje - kompletné nebo po ¢astech - na definovany stav.
Vybér = Zrusit

= Na vychozi tovarni nastaveni
Nastaveni z vyroby Zrusit
Endress+Hauser 71



Menu obsluhy
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Volny prostor special

Navigace

Popis

Vybér

Nastaveni z vyroby

72

Nastaveni - RozS§if.nastaveni - Sprava - Volny prostor

Zapina / vypina volbu volny prostor. Pozndmka: Po zméné rezimu je nutné nahrat novou

uzivatelskou mapu.

= Vypnuto
= Zapnuto

Vypnuto

Endress+Hauser
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16.3.2 Podnabidka , Komunikace*
Navigace Nastaveni » Komunikace
HART kratky Tag
Navigace Nastaveni > Komunikace > HART kratky Tag
Popis Kratky popis méticiho bodu

Uzivatelské zadani

Max. 8 znakid: A- Z, 0-9 a nékteré specialni znaky (napiiklad interpunkéni znaménka, @,
%)

Nastaveni z vyroby SHORTTAG
HART adresa
Navigace Nastaveni - Komunikace > HART adresa
Uzivatelské zadani 0..63
Nastaveni z vyroby 0
Pocet preambli

Navigace Nastaveni > Komunikace - Pocet preambl

Popis Definuje pocet preambli v HART telegramu.

UZivatelské zadani 5..20

Nastaveni z vyroby 5

Typ pristroje

Navigace Nastaveni » Komunikace - Typ pfistroje

Popis Zobrazeni typu piistroje, pod kterym je zaregistrovan u HART Communication Foundation.

Endress+Hauser
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Verze pristroje

Nastaveni » Komunikace - Verze pfistroje

Navigace
Popis Zobrazeni revize pfistroje, pod kterou je zaregistrovan u HART Communication
Foundation.
ID pristroje
Navigace Nastaveni - Komunikace - ID pfistroje
Popis Zobrazeni ID zafizeni pro jeho identifikaci v siti HART.
HART revize
Navigace Nastaveni » Komunikace - HART revize
Popis Oznacuje revizi HART zafizeni.
HART popis
Navigace Nastaveni - Komunikace - HART popis
Popis Zadejte deskriptor pro méfici bod.
Nastaveni z vyroby Descriptor
HART zpréava
Navigace Nastaveni » Komunikace > HART zpréava
Popis Pozada-li o to master jednotka, definujte zpravu HART, ktera byla odesldana pomoci
protokolu HART.
Nastaveni z vyroby Message
Endress+Hauser
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Menu obsluhy

Verze hardwaru

Navigace

Popis

Nastaveni > Komunikace - Verze hardwaru

Oznacuje revizi hardwarového vybaveni zatizeni.

Revize softwaru

Navigace Nastaveni » Komunikace - Revize softwaru
Popis Oznacuje revizi softwarového vybaveni zarizeni.
HART datum
Navigace Nastaveni > Komunikace > HART datum
Popis Zadejte datum posledni zmény konfigurace.
Dodatecné informace Format data: RRRR-MM-DD
Hladina linearizovana (PV)
Navigace Nastaveni - Komunikace - Hladina lin (PV)
Popis Zobrazi linearizovanou hladinu.
Uzivatelské rozhrani Cislo s pohyblivou ¢arkou a znaménkem
Nastaveni z vyroby Om
Dodatecné informace Jednotka je definovadna prostfednictvim jednotky po lineariza¢nim parametru
Vzdalenost (SV)
Navigace Nastaveni - Komunikace - Vzdalenost (SV)
Uzivatelské rozhrani Cislo s pohyblivou ¢arkou a znaménkem
Nastaveni z vyroby Om
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Relativni amplituda echa (TV)

Navigace Nastaveni » Komunikace - Rel.amp.echa(TV)
Uzivatelské rozhrani Cislo s pohyblivou ¢arkou a znaménkem
Nastaveni z vyroby 0dB

Teplota (QV)

Navigace Nastaveni - Komunikace - Teplota (QV)
Uzivatelské rozhrani Cislo s pohyblivou ¢arkou a znaménkem
Nastaveni z vyroby -273,15°C

Podnabidka ,,Nastaveni Bluetooth“

Navigace Nastaveni - Komunikace - Nast. Bluetooth
ReZim Bluetooth
Navigace Nastaveni » Komunikace - Nast. Bluetooth - ReZim Bluetooth
Popis Zapnéte nebo vypnéte funkci Bluetooth. Pozndmka: Pfepnuti do 'Vypnuto' odpoji vzdaleny

pristup pfes App s okamzitym efektem. Pro obnoveni Bluetooth pfipojeni pies App: Ridte
se pokyny v navodu.

Vybér = Vypnuto
= Zapnuto
Nastaveni z vyroby Zapnuto
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16.4 Podnabidka ,Diagnostika“
Navigace Diagnostika

Aktualni diagnostika

Navigace Diagnostika > Aktudl.diagnos.

Popis Zobrazeni aktualniho diagnostického hlaseni. Pokud je ve stejnou dobu aktivnich vice

hlaSeni, je zobrazeno hlaSeni s nejvyssi prioritou.

Predchozi diagnostika

Navigace

Popis

Diagnostika > Predchchozi diag

Zobrazeni posledniho diagnostického hlaSeni s diagnostickou informaci, které bylo aktivni
pfe aktualnim hldSenim. Zobrazeny stav mtZe pretrvavat.

Mazu posledni diagnostiku

Navigace
Popis

Vybér

Nastaveni z vyroby

Diagnostika - MaZzu posl. diag.
Vymazat pfedchozi diagnostické hlaseni? Je moZné, Ze diagnostické hlaSeni je stale platné.

= Ne
= Ano

Ne

Kvalita signalu

Navigace

Popis

Endress+Hauser

Diagnostika - Kvalita signalu

Zobrazeni kvality signalu odraZeného od hladiny. Vyznam zobrazenych moZnosti - Silny:
Vyhodnoceny odraz pfekracuje prah o min. 10 dB. -Stfedni: Vyhodnoceny odraz pfekracuje
prah o min. 5 dB. -Slaby: Vyhodnoceny odraz pfekracuje prah o méné nez 5 dB. -Bez
signalu: Pfistroj nenaSel pouZitelny odraz. Kvalita signalu v tomto parametru je vZdy
vztaZena na pravé vyhodnocovany odraz, at uz od hladiny nebo dna nadrze. V ptipadé
ztraty signalu (Kvalita signalu = Bez signalu) pfistroj vyda nésledujici chybové hlaseni:
Diagnostika ztrata signalu = Vystraha (tovarni nastaveni) nebo Alarm, pokud byla v
Diagnostika ztrata signélu zvolena jind moZnost.
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Uzivatelské rozhrani = Silny

= Stfedni

= Slaby

= Bez signalu
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Menu obsluhy

16.4.1 Podnabidka ,Informace o pristroji“

Navigace Diagnostika - Info o pfist.

Nazev pristroje

Diagnostika - Info o prist. > Nazev pfistroje

Navigace
Popis Zobrazeni nazvu prevodniku.
Nastaveni z vyroby Micropilot FMR20

Verze firmwaru

Navigace Diagnostika - Info o pfist. - Verze firmwaru

Popis Zobrazeni instalované verze firmwaru pfistroje.

Rozsifeny objednaci kéd 1

Navigace Diagnostika - Info o pfist. > Roz$.obj.kod 1

Popis Zobrazeni prvni ¢asti rozsifeného objednaciho kédu.

Rozsifeny objednaci kéd 2

Navigace Diagnostika - Info o prist. - RozS.obj.kod 2

Popis

Zobrazeni druhé ¢asti rozsifeného objednaciho kodu.

Rozsifeny objednaci kod 3

Navigace Diagnostika - Info o prist. - RozS.obj.kod 3

Popis Zobrazeni tfeti ¢asti roz§ifeného objednaciho kédu.

Endress+Hauser
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Objednaci kod

Navigace Diagnostika > Info o pfist. > Objednaci kéd

Popis Zobrazeni objednaci kodu pfistroje.

Sériové cislo

Navigace

Popis

Diagnostika - Info o pfist. - Sériové ¢islo

Zobrazeni sériového ¢isla pfistroje.

Verze ENP

Navigace

Popis

80

Diagnostika - Info o pfist. > Verze ENP

Zobrazeni verze elektronického §titku (ENP).

Endress+Hauser
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16.4.2 Podnabidka ,,Simulace“
Navigace Diagnostika - Simulace

Simulace

Navigace Diagnostika - Simulace - Simulace

Popis Zvolte procesni proménnou pro simulaci. Simulaci 1ze pouzit pro simulovéani urc¢ité mérené
hodnoty nebo dalsich funkci. To umozZiiuje ovéfit spravné nastaveni pfistroje a pfipojeného
systému.

Vybér = Vypnuto
= Proudovy vystup
= Vzdalenost

Nastaveni z vyroby Vypnuto

Hodnota proudového vystupu
Navigace Diagnostika - Simulace - Hodn.pr.vyst. 1

Popis Udéva hodnotu pro simulaci prudového vystupu.

Uzivatelské zadani 3,59..22,5 mA

Nastaveni z vyroby 3,59 mA

Hodnota procesni veli¢iny

Navigace

Popis

Uzivatelské zadani

Nastaveni z vyroby

Endress+Hauser

Diagnostika > Simulace > Hodn.proc.velic.

Hodnota simulované procesni proménné. Dal3i zpracovani méfené hodnoty simulované na
proudovém vystupu umoZiuje uZivateli ovéfit spravnost nastaveni zafizeni.

0..21,8 m

Om
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Rejstrik
A J
Aktualni diagnostika (Parametr) . . .............. 77 Jednotky vzdélenosti (Parametr) ... ............. 60
Aktualni mapovani (Parametr) ... .............. 62 K
B Kalibrace plné nadrze (Parametr) .. .............. 60
Bezdratova technologie Bluetooth® . ... .......... 25 Kalibrace prazdné nadrZze (Parametr) ............. 60
Bezpecfnostna pracovi§ti.......... ... ... ... 8 Komunikace (Podnabidka) . .................... 73
Bezpefnost provozu . . . ... 8 Koncepceoprav. ........... ... . 45
Bezpecfnostvyrobku . ......... ... . L 8 Koncovy bod mapovani (Parametr) . .............. 62
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Bezpecnostni pokyny (XA) . ......... ... . ..., 10 Korekee hladiny (Parametr) .. .................. 65
Blokovaci vzdalenost (Parametr) . . .............. 65 Kvalita signalu (Parametr) . ................. 61,77
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Citlivost prvniho echa (Parametr) . ............... 64 Likvidace . . ... ... . 45
Citlivost vyhodnoceni (Parametr) . . .............. 63 Linearizovana hladina (Parametr) . .............. 66
C M
CISteni . .. ... 44 MaZzu posledni diagnostiku (Parametr) .. .......... 77
Cisténizvenku . ............... . ... ........ 44 Média. . ... 7
D N
DD .. e 31 Nabidka
Diagnosticka udalost Nastaveni...... ..., 60
Vovlddacim nastroji . ...................... 43 Nastaveni (Nabidka) . . ............ ... .. ..... 60
Diagnostickd udalost vRIALS . .................. 43 Nastaveni Bluetooth (Podnabidka) . . ............. 76
Diagnostika (Podnabidka) . .................... 77 Néstroje pro pfistupova prava (Parametr) . ......... 63
Diagnostika pfi ztraté echa (Parametr) . .. ......... 67 Nézev pfistroje (Parametr) . .. .................. 79
Dostaveni (Parametr) . ............ ... .. ..... 69
Dostaveni 4 mA (Parametr) . .. ................. 70 o
Dostaveni 20 mA (Parametr) ... ................ 70 Objednaci kod (Parametr) . .................... 80
Oblast vyuZziti
F Dalinebezpei............. ... ... ........ 7
FV (proménnda HART) . ....................... 31 Oznaceni (Tag) méficiho mista (Parametr) .. ....... 60
H P
HART -proménné . ......................... 31 Pocet preambltt (Parametr) ... ................. 73
HART adresa (Parametr) . .. ................... 73 Podnabidka
HART datum (Parametr) . ..................... 75 Bezpetnostninastaveni . .. ................. 67
HART kratky Tag (Parametr) . .................. 73 Diagnostika . .......... . ... . ... . ... ... 77
HART popis (Parametr) . ...................... 74 Informace o pfistroji . ......... ... . ... .. .. 79
HART revize (Parametr) ... ................... 74 Komunikace . ........... . ... . ... ....... 73
HART zprava (Parametr) ... ................... 74 Nastaveni Bluetooth . . ..................... 76
Hladina (Parametr) . .. ....................... 61 Proudovyvystup . ........ ... ... ... . ... ... 68
Hladina linearizovana (PV) (Parametr) ............ 75 RozSifenénastaveni . . . .................... 63
Hodnota 4 mA (Parametr) . . ................... 69 Simulace . ......... ... ... ... .. 81
Hodnota 20 mA (Parametr) . ................... 69 SPrAVA . oo et e e e 71
Hodnota procesni veli¢iny (Parametr) . ............ 81 Potvrdit pfistupovy kod (Parametr) . ............. 71
Hodnota proudového vystupu 1 (Parametr) . ....... 81 Potvrdit vzdalenost (Parametr) ... .............. 62
PouZiti . .. ... . . .. 7
I PouZiti méficiho pfistroje
ID pfistroje (Parametr) . . ..................... 74 viz Uréeny zplisob pouZiti
Informace o pfistroji (Podnabidka) . .............. 79 PouZiti méFicich pristroji
Integrace HART . . . . .. ... . 31 Nespravné pouZziti . ... ...................... 7
Spornépiipady . ........ ... 7
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