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2

B SRS (ID) AR IS H0HIE

¥HE (ID) ThEE S BT HHAER (SEWH)
001 “DENSITY UNIT / % & fifer " — 67 8 102
“Level Selection / #ifv i :0i% % ” “Level Easy Pressure / ¥ o0 B3 & /7 7
003 “HEIGHT UNIT / & $uhis 67
004 “FULL CALIB. / i##i#% ” — “QUICK SETUP / Pk #%5E ” 54
004 “FULL CALIB. / ### ” - ) 64
“Level Selection / ¥ i1 ,i%$% ” “Level Easy Pressure / ¥ o Htidi [ 7 7
004 “FULL CALIB. / iz " — 08
“Level Selection / YL K5 E £ 7 “Level Easy Height / tiidt i fir &5 7
005 “FULL PRESSURE / 5 B bz i 77 7 64
006 “FULL HEIGHT / b7 i i 69
007 “ADJUST DENSITY / i85 "— 68 5 102
“Level Selection / AL #30E $¢ ” “Level Easy Height / ¥ PRk i £
008 “CALIBRATION MODE / #5553 " — 63
“Level Selection / {7 # :0i% $% ” “Level Easy Pressure / o0 B3 77 7
008 “CALIBRATION MODE / #5553 ” — 67
“Level Selection / A3k £ 7 “Level Easy Height / ¥ PRk i £
009 “EMPTY HEIGHT / %45 ” 68
010 “EMPTY CALIB. / %47 ” — “QUICK SETUP / Piii% 5 ” 53
010 “EMPTY CALIB. / %545 " — ) 63 i, 64
“Level Selection / YAz 0 4E % ” “Level Easy Pressure / ¥z bRk [k /7 7
010 “EMPTY CALIB. / %545 " — 68
“Level Selection / YL K3 E £ 7 “Level Easy Height / ¥ for bRk &5 2
011 “EMPTY PRESSURE / AR Bz i A1 64
012 “SET URV / Sy N A% R~ — 64
“Level Selection / ¥ fi 1% 3i% #% ” “Level Easy Pressure / ¥ o Hid 5 /7 7
012 “SET URV / Sy N B IR 7 — 69
“Level Selection / {1 i% % 7 “Level Easy Height / i bRt v i 7
013 “SET LRV / HINEFE FIR 7 - 64
“Level Selection / ¥ fi 1% 1% #% ” “Level Easy Pressure / ¥ o Hid 5 17 7
013 “SET LRV / I NEFE F IR 7 — 69
“Level Selection / ¥l fi i i 4% 7 “Level Easy Height / A bRk v i 7
014 “DOWNLOAD SELECT / F#i%#% 133
015 “FULL PRESSURE / 5 i W {02 16}/ 77 %
016 “EMPTY PRESSURE / & i oI [ /1 ik
017 “FULL CALIB. / ¥#ikz ” %
018 “EMPTY CALIB. / %47 " ek
020 “LEVEL. SELECTION / i fir i ik % 49
021 “SET LRV / I N FE TP ” ik
022 “SET URV / S NEFE EIR ” ik
023 “OUTPUT UNIT / #ith 84y 7 — 63
“Level Selection / i 1 :0i% $% ” “Level Easy Pressure / ¥ o0 H3# /7 7
023 “OUTPUT UNIT / #aith 84 7 — 07
“Level Selection / A3k £ 7 “Level Easy Height / ¥ PRk i £
025 “PROCESS DENSITY / ¢ Jfi 25 Ff ” — 102
“Level Selection / WA ik % 7 “Level Easy Pressure / YA HL# & 77 7
036 “PREAMBLE NUMBER / R S/ 4i2 121
042 “CURR. TRIM 20mA / #i% 20 mA %t 7 138
043 “OFFSET 4mA TRIM / 4 mA %35 138
044 “OFFSET 20mA TRIM / 20 mA %35 [ ” 138
045 “CURR. TRIM 4mA / % 4 mA #i {2 138
046 “ALARM STATUS / 44k 25 7 135
047 “ENTER RESET CODE / %t \ & i 215 132
048 “INSERT PIN No / % A\ PIN {8 ” 133
050 “LEVEL BEFORE LIN / £k Ak iy () W0 A2 129
055 “CUST. TAG NUMBER / H J* {5 ” 122
060 “PRESS. ENG. UNIT / J& /7 TR 87 7 59, 62, 66. 70396
075 “CUSTOMER UNIT P / i [ 77 2437 P” 50, 62. 66+ 715896
079 “LANGUAGE / i3 ” 47
245 “SET LRV / i N A2 FBR 7 — 51 8% 59
“Pressure / J£ /7 ” “measuring mode / | & 77 =\, ”
246 “SET URV / i N2 L JR ” — 51 8 59
“Pressure / J£ /7 ” “measuring mode / | & 77 =\, ”
247 “DAMPING VALUE / BEL/2 I [8] ” 51. 54. 56, 60. 65. 69.
80. 84. 941k 99
250 “SENSOR SER. No. / 1% g 4% %15 ” 125

1) #E3% (%4iER) : SD00189P (Deltabar S).  SDO0190P (Cerabar S) 1 SD00213P (Deltapilot S)




Cerabar S/Deltabar S/Deltapilot S 4...20mA HART

FHE (ID) RS HALH BHER (BERE )
251 “Pmin SENS. DAMAGE / %88 it /MiiR £ 77 Pmin” 125
252 “Pmax SENS. DAMAGE / f# 8 # 5t K434 JE 77 Pmax” 126
254 “OUTPUT CURRENT / %t H13fi ” 117
264 “SOFTWARE VERSION / i 4% ” 123
266 “HARDWARE REV. / iR A " 123
270 “SIM. CURRENT / #48 HL 37 {8 135
271 “HART MESSAGE / HART {5 & ” 121
272 “ADDITIONAL INFO. / Fffinfs & ” 123
301 “PRESSURE / Ji /7 7 — “Pressure / J /7 ” “measuring mode / #ll )53 7 | 128
“PRESSURE / J£ /7 ” — “Level / ¥ifii. ” “measuring mode / M & J5 2 ” 127
“PRESSURE / &7 ” — “Flow / #it & ” “measuring mode / #ll &7 5 ” 128
305 “LONG TAG NUMBER / F J* 5 ” 122
300 “GET LRV / 3K/ 5 FIR 7 60
310 “GET URV / 3Kf3 B2 1R 60
311 “MAX. FLOW / B A& " 55 &, 100
313 ‘;EINIT VOLUME / #RFA A " — “Linear / ZB1EAL " “level type / ¥RAL /5 | 74 B 78
x
“UNIT VOLUME / &R AL " — 83
“Pressure Linearized / J& JJ£k P4k ” “level type / ¥ 7K ”
“UNIT VOLUME / A5 B ” — 88
“Height Linearized / =¥ 2k 1AL ” “level type / A )75 "
314 “EMPTY CALIB. / %43 ” — “QUICK SETUP / Phidi% € ” 53
“EMPTY CALIB. / 445 ” — “Linear / £& 14k ” “level type / Wifi i » | 76
“EMPTY CALIB. / %347 ” — 91
“Height Linearized / &S £k 1AL ” “level type / A7 T3 "
315 “FULL CALIB. / J##% ” — “QUICK SETUP / i 8¢5 ” 54
“FULL CALIB. / ik " — 77
“Pressure Linearized / J& 7J£& P4k ” “level type / A 7 7
“FULL CALIB. / iiik% " — 91
“Height Linearized / =¥ £k 1AL ” “level type / A7 75X "
316 “ADJUST DENSITY / %35 "~ 78
“Linear / 2k M1k 7 “level type / A 772k 7
“ADJUST DENSITY / i 25 "~ 92
“Height Linearized / /% 214k ” “level type / it 7=k
“ADJUST DENSITY / %35 i "~ 102
“Level / ¥ifi ” “extended setup /” §" J& ¥ 5E
317 “CUST. UNIT FACT. P / thJ & B i/ 72 P” 59, 71 8% 97
318 “TEMP. ENG. UNIT / )& TR 47 7 — 101
“Pressure / J& 7] ” “measuring mode / Jli &5 X 7
“TEMP. ENG. UNIT / )& TR 847 7 - 101
“Level / ¥ifi ” “measuring mode / M &5 ”
“TEMP. ENG. UNIT / fF TA2 $hr 7 — 103
“Flow / i % ” “measuring mode / M &K ”
319 “CALIB. OFFSET / % fil# ” 57
323 “SET. L. FL. CUT-OFF / # & /NA B VIR 7 104
329 “FACT. U. U. TOTAL. 1 / B 1 I/ i 1807 114
330 “FACT. U. U. TOTAL. 2 / B8 2 I P s fr i e 40 115
331 “RESET TOTALIZERI / B4 1 %% 7 114
332 “Pmin ALARM WINDOW / 4% % 11 Pmin” 137
333 “Pmax ALARM WINDOW / % % I Pmax” 136
334 “Tmin ALARM WINDOW / 3% % [ Tmin” 137
335 “Tmax ALARM WINDOW / 2% % [ Tmax” 137
336 “ALARM DELAY / $} % 43R ” 136
339 “DISPLAY CONTRAST / % . 17
342 “SET MAX. ALARM / iy \ 5t K4 % LA 119
343 “SET MIN. CURRENT / % A 5 /NI i 119
345 “BUS ADDRESS / & £t b ” 120
350 “DEVICE DESIGN. / & #& %5 " 123
351 “DEVICE TYPE, Deltabar S / ##24%: Deltabar S” 120
352 “CONFIG RECORDER / ZHL#5 I 482 » 123
354 “DEVICE SERIAL No / ¥ # %515 ” 122
357 “PCB TEMPERATURE / PCB L ” 123
358 “ALLOWED MIN. TEMP / PCB fo ¥ SR iESE ” 123
359 “ALLOWED MAX. TEMP / PCB £ ¥ s i & 7 123
360 “MAT. PROC. CONN. + / iF i PR et el 124
361 “MAT. PROC. CONN. - / ff T Al F e 4t ) 124
362 “SEAL TYPE / %5 kL 124
363 “DIP STATUS / DIP JF %4k ” 123
365 “MAT. MEMBRANE / & A4kt 126
366 “FILLING FLUID / 45753 ” 126
Endress+Hauser




Cerabar S/Deltabar S/Deltapilot S 4...20mA HART SRS (ID) BRI Re Sk
B (ID) ThEES B HHER (SERE)
367 “SENSOR TEMP. / 1 %28k & 7 128 18, 130
368 “Tmin SENSOR / 1% & #% ik # ¥ Tmin” 126
369 “Tmax SENSOR / 1% /84% ft i . Tmax” 126
370 “TANK CONTENT / il 4 7 129
375 “SUPPRESSED FLOW / it 4] » 130
378 “MEAS. VAL. TREND / Jl f: fi 4 34 7 128 8 130
380 “COUNTER:P > Pmax / i14{%$: P> Pmax” 130
382 “RESET PEAKHOLD / i 2% 4475 7 131
383 “MAX. MEAS. PRESS. / #5 K JE S0l &4 130
386 “ELECTR. SERIAL No / Hi Tl #5127 122
388 “OUTPUT FAIL MODE / i %% i 118
389 “MEASURING MODE / Wil J7 5 ” 48
390 “Linear /SOROOT / £kt / FF )7 7 119
391 “UNIT FLOW / i & 247 ” 98
392 “CALIBRATION MODE / #5E i " — 76

“Linear / Zkt:1k 7 “level type / Wi J7 30 "

“CALIBRATION MODE / #55& /7 " — 91

“Height Linearized / i /% £k 144K ” “level type / Az 775 "
397 “LIN. EDIT MODE / £ 4 106
398 “TOTALIZER 1 UNIT / B/n%s 1 847 " — 113

“Volume p. cond. / #1E &M N AR & 7 “flow type / i 72 7
399 “TOTALIZER 2 UNIT / B/i%s 2 4y " — 115

“Volume p. cond. / #1E &1 N AR & 7 “flow type / i 72 7
400 “NEG. FLOW TOT. 1 / Ia) it Zmas 17 114
401 “ACK. ALARM MODE / #iiAfh % J5 = 135
404 “COUNTER:T > Tmax / %t #%: T > Tmax” 130
409 “OPERATING HOURS / iz 47 Irf[a] 132
413 “SIMULATION MODE / 54 7=, 7 134
414 “SIM. PRESSURE / K&fUJE /118 134
416 “NEG. FLOW TOT. 2 / X [f i & 2 a4 2” 115
419 “MENU DESCRIPTOR / SE 841k 75 7 116
423 “ALTERNATE DATA / 38 # SR $## 116
432 “MANUFACTOR ID / #li& )/ ID” 121
434 “CORRECTED PRESS. / K IEJE A7 " - 128

“Pressure / J£ 77 ” “measuring mode / J| &5 5 7

“CORRECTED PRESS. / & IF £ 41 " - 129

“Level / yiifiz. ” “measuring mode / Il &7 =

“CORRECTED PRESS. / &£ 41 " - 129

“Flow / i & ” “measuring mode / | &7 =, ”
442 “LOW FLOW CUT-OFF / /Nt bk 104
467 “COUNTER:P < Pmin / #-4(%%: P < Pmin” 130
469 “MIN. MEAS. PRESS. / 5 /]\JFE 7l & A 7 130
471 “MAX. MEAS. TEMP. / 5% 5l £ i 7 130
472 “COUNTER:T < Tmin / it ¥(#¢: T < Tmin” 130
474 “MIN. MEAS. TEMP. / Gl &5 i 7 131
476 “SIM. ERROR NO. / Bt i (R A5 135
480 “ALARM DISPL. TIME / 75 4R 2 5} i 136
481 “HART DATE / HART #(4F; ” 121
482 “PROC. CONN. TYPE / i FEHE27 » 123
484 “PRESS. SENS LOLIM / % & 8% /1 F IR ” 125
485 “PRESS. SENS HILIM / % &4 5 /3 _E I » 125
487 “SENS H/WARE REV / 4 Bk 8315 1 i A< 126
488 “PCB COUNT:T > Tmax / PCB i1 #{%¢: T > Tmax” 131
490 “PCB MAX. TEMP. / PCB & i FEE 131
492 “PCB COUNT:T < Tmin / {4{%: T < Tmin” 131
494 “PCB MIN. TEMP. / PCB AT 7 131
500 “ACK. ALARM / $R &1l ” 135
549 “MEASURING TABLE / JH £ PE 1k 7 ( &5 ) 108
549 “Eﬁ]?ljl\"OR TABLE / %44k 4L 7, “LINE-NUMB / £tk &5 ” 107

(HAiN)
550 “EDITOR TABLE / 4454k AL 7, “X-VAL. / X {i " ( #iik ) 107
551 “EDITOR TABLE / %#i £k P4k 7, “Y-VAL. / Y 18 " (#i\ ) 107. 107
563 “POS. INPUT VALUE / # N Z /544 " 51, 5357
564 “LAST DIAG. CODE / i — 3RS » 135
570 “Pmax PROC. CONN. / i P 3% #% 5 KK /1%5 4 Pmax” 123
571 “MASS FLOW UNIT / JF i i B fr ” 99
581 “SENSOR MEAS.TYPE / {4 [ Il 7 2780 125

Endress+Hauser
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10

X% (ID) MRS HAR BHER (BERE )
584 “SENSOR PRESSURE / 1% /g #$ /£ /3 " — 128
“Pressure / J& /7 ” “measuring mode / Jll & 77 3, 7
“SENSOR PRESSURE / 1% /g #$ /£ /3 " — 129
“Level / Wit ” “measuring mode / M & 75X ”
“SENSOR PRESSURE / 1% /& #$ /£ /3 " — 130
“Flow / Jii & ” “measuring mode / JIl & 773 ”
591 “MINIMUM SPAN / fi/NEFE ” 125
595 “SELECT ALARMTYPE / 364 255 136
597 “ALT. CURR. OUTPUT / R IR A Hifidm h 119
600 “SELECT ALARMTYPE / b $5:4R #2700 » 136
603 “RESET ALL ALARMS / R & fir 136
607 “CUST. UNIT FACT. V / ] ¥ B H P R mfE v - 75
“Linear / £tk 7 “level type / WAL T2 "
“CUST. UNIT FACT. V / ) ¥ B J PR B L V7 — 83
“Pressure Linearized / J& JJ£& P4k ” “level type / ¥ /7= ”
“CUST. UNIT FACT. V / )~ ¥ B P R B L V7 — 89
“Height Linearized / =¥ 2k 1AL ” “level type / A )75k "
608 “CUSTOMER UNIT V / Fil &AL B 7 — 74
“Linear / £k 1AL 7 “level type / i 53 7
“CUSTOMER UNIT V / il &AL B 7 — 83
“Pressure Linearized / J& 7J£& P4k ” “level type / A /7= ”
“CUSTOMER UNIT V / il R AR B 7 — 89
“Height Linearized / i= ¥ 2k 1AL ” “level type / A7 )75k "
609 “CUST. UNIT FACT. F/ i) & EH P s fe 99
610 “CUSTOMER UNIT F / Jii 2 i & s o7 99
627 “TOT. 1 USER UNIT / 2 1 Ji Jr #f ” 114
628 “TOT. 2 USER UNIT / 2 /%% 2 il /2 sz 115
634 “MAX PRESS. FLOW / #% k2% K 7 8 56 8 100
637 “SET LRV / $i N F2 FBR 7 — “Flow / Jii & 7 “extended setup /” ¥ Jgi% | 104
E
638 “SET URV / i NEF2 _FFR 7 — “Flow / & ” “extended setup /” " JE# | 105
E
639 “SIM.FLOW VALUE / 40137 ft i 134
640 “FLOW-MEAS. TYPE / i & & 5 =, 97
652 “TOTALIZER 1 / B0 17 130
655 “TOTAL. 1 OVERFLOW / % 1 %ith ” 130
657 “TOTALIZER 2 / B/ 2” 130
658 “TOTAL. 2 OVERFLOW / B fin%s 2 it 130
660 “STD. FLOW UNIT / #3#L (US) ¥t & 40 98
661 “NORM FLOW UNIT / ##4 (SI) i & 4 7 98
662 “TOTALIZER 1 UNIT / 2/n#$ 1 $4 7 — 113
“Mass / Jii & " “flow type / &7k "
663 “TOTALIZER 2 UNIT / Zin#$ 2 #4 7 — 115
“Mass / Jii & " “flow type / &7 "
664 “TOTALIZER 1 UNIT / Z/in#$ 1 $4 7 — 113
“Gas. std. conditions / x¥t. (US) S A& ” “flow type / Hit & J7 2\ 7
665 “TOTALIZER 2 UNIT / £in#$ 2 #4 7 — 115
“Gas. std. conditions / #x¥t. (US) S AAMAAL & ” “flow type / Hit & )72\ 7
666 “TOTALIZER 1 UNIT / 2% 1 $47 7 — 113
“Gas. norm conditions / #xi5t. (SI) AR & 7
“flow type / TR "
667 “TOTALIZER 2 UNIT / Zjn#% 2 54 " — 115
“Gas. norm conditions / Fxit (SI) ARG &
“flow type / JiEH K "
679 “MEASURED VALUE / Ul A ” — “Pressure / J£ 71 ” 127
“MEASURED VALUE / JUl &Af ” — “Level / ¥ ” 128
“MEASURED VALUE / I &{& " — “Flow / i & " 129
685 “POS. ZERO ADJUST / % ” 51, 53, 55857
688 “MAIN DATA FORMAT / F ¥ Bt 7 116
694 “CURR. CHARACT. / Hiifi4§{k ” — ““Pressure / JE/) " 118
695 “CURR. CHARACT. / iU ” — “Flow / sk ” 118
696 “CURR. CHARACT. / HLifi41E ” — “Height / #5/E ” 118
699 “DEVICE REVISION / ¥ % kg 4% " 121
703 “CUST. UNIT FACT. M / i) S B H /i s & M7 - 76
“Linear / 2k M1k 7 “level type / WA 772k 7
“CUST. UNIT FACT. M / i) W EH /i s & M7 - 84
“Pressure Linearized / J& /& 4L " “level type / Wil 7730 ”
“CUST. UNIT FACT. M / i) BB A P i i M7 — 90
“Height Linearized / 5% 214k ” “level type / i sk ”
Endress+Hauser
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¥ %5 (ID) MRS HLRK WHRER (3ERM)

704 “CUSTOMER UNIT M / Ji} F* Jfi & 8 fir ” — 75
“Linear / £kt:1k 7 “level type / Wi J7 30 7
“CUSTOMER UNIT M / FiJ i & By 7 — 84
“Pressure Linearized / J& /7£& P4k ” “level type / ¥ A 77 7
“CUSTOMER UNIT M / Fil i & 2oy 7 — 90
“Height Linearized / i % £k 144k ” “level type / Az 775K "

705 “CUST. UNIT FACT. H / i) % B i/ i i #:7% HY — 74 5 80
“Linear / £kt:1k 7 “level type / Wi J7 30 7
“CUST. UNIT FACT. H / i) % B i/ i i 4078 HY — 88 5 94
“Height Linearized / &% £k 144K ” “level type / Az 775K 7

706 “CUSTOMER UNIT H / i / i i H” — 73 5 79
“Linear / £kt:4k 7 “level type / Wi J7 30 7
“CUSTOMER UNIT H / i /* 5 Hufir H” — 88 5 93
“Height Linearized / f& % £k 144k ” “level type / Az 775X ”

708 “HEIGHT UNIT / & % 5 7 — 73 8% 79
“Linear / £kt:4k 7 “level type / Wi J7 30 7
“HEIGHT UNIT / &5 B 5 ” — 87 2k 93
“Height Linearized / %5 4 EAL ” “level type / it 7=k ”

709 “MASS UNIT / 5 3 — 75
“Linear / Zk1E4L 7 “level type / WA 73 ”
“MASS UNIT / Jfi &5 7 — 84
“Pressure Linearized / JE 74 EAL. 7 “level type / A7 773 7
“MASS UNIT / Jfi 54 7 — 89
“Height Linearized / %5 ZiEAL 7 “level type / i 7= ”

710 “EMPTY PRESSURE / (& fr i [ )3 ™ — 77
“Linear / Zk1E4L 7 “level type / WA 73 ”
“EMPTY PRESSURE / Sty bz i £ /3 ™ — 91
“Height Linearized / % 44k ” “level type / i 7 s ”

711 “FULL PRESSURE / 5 Bl i FE 77 7 — 77
“Linear / Zk1E4L 7 “level type / W 73 ”
“FULL PRESSURE / ¢ Bl i i 71 7 — 92
“Height Linearized / % kAL ” “level type / it 7=k ”

712 “LEVEL MAX / S K iihs 91

713 “TANK CONTENT MAX / il 8 £5e K AH 106

714 “SIM. LEVEL / BSfblLifi i 134

715 “SIM. TANK CONT. / Bl il &4t 134

717 “MEASURING TABLE / il {2k M2 » (1£4% ) 108

718 “LEVEL MODE / #ifir il £ )7 3% 71

719 “SET LRV / S N A2 R 7 — “Level / W7 ” “basic setup / FEA#E ” | 81

720 “SET URV / i N5 FE EFR 7 — “Level / i ” “basic setup / A & ” | 81

755 “LEVEL MIN / f5/INififs 90

759 “TANK CONTENT MIN / il i 55t /M 7 106

760 “ASSIGN CURRENT / H1 3t fti ” 119

761 “HYDR. PRESS MAX. / 5 K ##JE 7 85

762 “SET LRV / #ig NAEFE TBR 7 — “Level / ¥ifif ” “extended setup /” ¥ f£i% | 103
JE

763 “SET URV / S N A% PR 7 — “Level / A ” “extended setup /” ¥ g % | 103
E

764 “CURR. CHARACT. / Hiifi4E ” — “TANK CONTENT / SN & {8 ” 118

770 “EDITOR TABLE / il 46 AL 2 ” (4R ) 108

775 “HYDR. PRESS MIN. / /Nt & 84

802 “DEVICE TYPE, Cerabar S / % #2$%: Cerabar S” 120

804 “LIN. MEASURAND / % Jll A5 & 28 44k, 73

805 “LINd. MEASURAND / % i i 45 & 83

806 “COMB. MEASURAND / #4745 & 87

808 “TABLE SELECTION / £k {3 e 4% 106

309 “EDITOR TABLE / it 41k 3 » (ME4E£M ) 107

810 “ADJUSTED DENSITY / %25 i » — 77
“Linear / Zk1E4L 7 “level type / A 73k ”
“ADJUSTED DENSITY / %25 i » — 92
“Height Linearized / %44k ” “level type / it 7 X ”

811 “PROCESS DENSITY / 4} i % i 7 102

812 “DENSITY UNIT / %% . " — 77
“Linear / £kt:4k 7 “level type / WihiJ7 30 7
“DENSITY UNIT / %[ sifer " — 92
“Height Linearized / &% £k 144k ” “level type / Az J7 3k ”

813 “100 % POINT / 100 % EiJEEfi " — 80
“Linear / £kt 7 “level type / Wiz J7 3% 7
“100 % POINT / 100 % 5 {8 " — 94

“Height Linearized / &% £k 144k ” “level type / Az J7 5% 7

11




SRR (D) ERIBES A Cerabar S/Deltabar S/Deltapilot S 4...20mA HART
X% (ID) MRS HAR BHER (BERE )
814 “ZERO POSITION / % fi iz 8 ” - 81

“Linear / 2k M1k 7 “level type / WA 772k ”

“ZERO POSITION / % fifir & " — 95

“Height Linearized / 5% 2k 4k ” “level type / i 7 sk ”
815 “TANK DESCRIPTION / ik ” 108
831 “HistoROM AVAIL. / HistoROM 7] ] ” 133
832 “HistoROM CONTROL / ##i] HistoROM _E 4% F % ” 133
832 “HistoROM CONTROL / #%l] HistoROM -1 F# ” 133
836 “SAFETY LOCKSTATE / %2 4404k %1

“SAFETY LOCK / %44 ”
838 “SAFETY PASSWORD / % 4= % %1
840 “DIGIT SETS / $# % & " 117
841 “DIGIT SETS / %7t ” 5% !
844 “ACK. ALARM MODE / #iiAfR & 5 =. ” %1
845 “MEASURING MODE / il & /X ” %
847 “CALIB. OFFSET / % fiil# " Z%1
848 “MAX. FLOW / & K ” Z# 1
849 “MAX PRESS. FLOW / fi K % R (i & ” ik
850 “LOW FLOW CUT-OFF / /Nt & Ik ek
851 “SET. L. FL. CUT-OFF / ¥ B /N VIR ” 5%
852 “SET LRV / i N EFE TR ” %
853 “SET URV / S N &2 LR 7 ik
854 “Linear /SOROOT / &tk / 75 » EEh
855 “DAMPING VALUE / B J2 I ] Z# 1
856 “CONF. PASSWORD / #5& %1t} %1
858 “TANK VOLUME / fE{AF » 79
859 “TANK HEIGHT / i ga i ” 80
875 “CURRENT OUTPUT / Hi ik th ” ik
1) ES% (%4FER) : SD00189P (Deltabar ). SDO0190P (Cerabar S) A1 SD00213P (Deltapilot S)

12 Endress+Hauser



Cerabar S/Deltabar S/Deltapilot S 4...20mA HART

i P U B A R T REAH

ES

3

B EE AR AEA

N
HE !

“Flow / Jii & 7 W77 RAUEH T Deltabar S 2 AR L 88, 45 “*” bric I Th BE LA AE
Deltabar S H1 &7~ .

—g3KH 2SR (ThRd) ThEed HHER
(Z%EHMA)
“LANGUAGE / 153 ” “LANGUAGE / #5% " (079) 5 47
“MEASURING MODE / Jil & J5 = “MEASURING MODE / Jil & )73 ” 5 48
(389)
“QUICK SETUP / Hui & ” 5 50
“Pressure / J& /37
“QUICK SETUP / P % 2 7 N 50
“Level / ¥®AL ”
“QUICK SETUP / Huii & ” IR 55
“Flow / it & ">
“OPERATING MENU /#{E3¢ " (555) — “SETTINGS / % 7 (557) — “POSITION ADJUSTMENT / {ii & if§%& » - 56
— “BASIC SETUP / H:A ¥t 5E N 58
“Pressure / JE/7”
— “BASIC SETUP / #A ¥ 52 ” N 61
“Level / WAL 7,
“Level Easy Pressure / ¥ b FE /7 "
—> “BASIC SETUP / 3 A #%5¢ > 66
“Level / WAL 7,
“Level Easy Height / W for bRk 5 i
— “BASIC SETUP / A E ” N 70
“Level / WAL 7,
“Level Easy Standard / Az 94T AR 7
—> “BASIC SETUP / 3 A #%5¢ > 06
“Flow / ¥ 7*
—> “EXTENDED SETUP / ¥ JE#% & " - 101
“Pressure / JE /7 ”
—> “EXTENDED SETUP / 4" J& #5& " N 101
“Level / {7
— “EXTENDED SETUP / ¥ @ %52 7 - 104
“Flow / ¥ "*
— “LINEARISATION / £&#4k ” — > 106
Wp o
—> “LINEARISATION / £ {4k, 7 — N 109
e GEeE
— “TOTALIZER SETUP / ZJin#g it sE "* N 113
— “SAFETY CONFIRM. / ‘4= VEHrfN 7 - See V)
—> “DISPLAY / &7 ” (558) N 116
— “OUTPUT / 4t ” (559) N 117
— “TRANSMITTER INFO /5% 35 5  — “HART DATA / HART % ” N 120
560
1500) — “TRANSMITTER DATA / 45 3% 82 ¥ 4% » - 122
— “PROCESS CONNECTION / 3 #2i%: » N 123
—> “SENSOR DATA / f&/@32 %4z N 125
Endress+Hauser 13




i T I A AR T e

Cerabar S/Deltabar S/Deltapilot S 4...20mA HART

— 3R TSR (ThREA)

Predl AR
(B%HH)
— “PROCESSINFO / i 215 & 7 (561) — “PROCESS VALUES / i F21f ” - 127
“Pressure / J& /37
— “PROCESS VALUES / it 7 - 128
“Level / AL ”
— “PROCESS VALUES / 3 Fi i » - 129
“Flow / Wit & "*
—» “PEAK HOLD INDICATOR / R {H{f #5775 7 — 130
- “OPERATING / #/f ” N 132
— “DIAGNOSTICS / H iz 7(562) — “SIMULATION / #if) ” - 134
— “MESSAGES / {5587 N 135
— “USER LIMITS / il ' fRe ] - 137
— “SERVICE / 44 7 (561) —> “SYSTEM 2/ %%; 2" N 138

1) H2% (%Z41r) : SDO0189P (Deltabar S).  SDO0190P (Cerabar S) F1 SD00213P (Deltapilot S)

14

Endress+Hauser




Cerabar S/Deltabar S/Deltapilot S 4...20mA HART SRR+

Endress+Hauser

4 s 779 &

4.1  EHSHEIIRE

SEf

FES S Hr, A7 500 mbar (7.5 psi) 5 3% FIAER (BB MR YE R N
0...+300 mbar (4.5 psi), Bl: 4 mA HJREXT N 0 mbar, 20 mA HLFAE XM
300 mbar (4.5 psi).

AIR:
0 mbar F11 300 mbar (+4.5 psi) & 770 UMEAEACE B o Bilan: {GERE %%,
EE |
m {55 % Deltabar S (¥AVETM) (BA00270P) [l 45 6.6 “ ZE & ", Cerabar S (#:AF
FM) (BA00271P) (15515 6.4 “ [k J7ill & ” 5% Deltapilot S E{EFM) (BA00332P) [ &
6.5 K SJIE ",
» FIRTHEESHI AL IS 5%
— 95 48 T A% 2. “MEASURING MODE / Mlj& 753 7
— 556 JUH M 6: “POSITION ADJUSTMENT / 7 B if %% ”
— 55 58 T A% 7. “BASIC SETUP / EEAE & ”
n HADAHEThRESE FEA U 5%
— %5 101 WA KFEM 15: “EXTENDED SETUP / ¥ J@ % & ”
— 55127 W fZHs 27 “PROCESS VALUES / it #248 ”

B

1 |Deltabar S: #HATIREEZ i, BIAGETRBUEE,
FHEWHEAW. ESH ERIEFM) (BA00270P) e

HIEST 6.6, ? |:"> ) ( (%
2 R, PATM B, ESEE 56 TUR IR
6: “POSITION ADJUSTMENT / f7 B H% 7. -

3 | W%, j@ik “MEASURING MODE / & 73 7 T
RESHOEFE “Pressure / JE 77 " &5 K.

b AT T

SEEARR1%. “GROUP SELECTION / 4Hik#t " —
“MEASURING MODE / Jll &5 = ”

e

SEHRAR

“OPERATING MENU / #4328 ” —

“SETTINGS / %7€ ” — “BASIC SETUP / A 5E 7
— “MEASURING MODE / & 77 =, ”

PO1-PMD75xxx-19-xx-xx-xx-000

4| R Al
4% “BASIC SETUP / FEAWEE 7 ThREAH. .
HEBRAR ® 20
“GROUP SELECTION / Hi%k % 7 —

“OPERATING MENU / #4328 ” —

“SETTINGS / %7€ ” — “BASIC SETUP / LA 5E 7

5 | @it “PRESS. ENG. UNIT / JE /1 TIE L7 ” TS
BUk R 1847, EIRA “mbar”.

6 | (I NIE A TR (4mA H ),
[l g “0 mbar” ® 4 | |

B “GET LRV / FS R FIR 7 ThAE S 4. 0 300 [mTPar]
BN MR . RS R4 B R IRAE (4 mA).

POT-xxxxxxxX-05-%%-%%-%%-010

K 1: i HZHE I ibrE

1 ZHERKPHILIR 6
2 SHRK TIPSR T

15



JE 70 & Cerabar S/Deltabar S/Deltapilot S 4...20mA HART

B

7 | DGERSZENIE ] FRRME (20 mA fH ),
BE7R 4 “300 mbar (4.5 psi)”

ek “GET LRV / SAGER LR ” IS
TASHIE. S E DRSS R LR E (20 mA).

8 | LR
IR TS B E A 0...+300 mbar (4.5 psi).

@y !

w A DUAE P E LERAL, i 2% “PRESS. ENG. UNIT / JE /1 TRREAST ” ThRe S Hdhk
(%591 ).

42  EEEEIRE

SEA:
TEUESEE F, 37 400 mbar (6 psi) ££ /838 B4R A% B Ml &5 A 0...+300 mbar (4.5 psi),
Bl: 4 mA HLE NS 0 mbar, 20 mA HLFAE %S 300 mbar (4.5 psi).

AHR:
KR AN AR E . B XN 2SR AT AR R (2 e .

% » {52 % Deltabar S (#AETM) (BA00270P) flZa41 6.6 “ 7 L& ", Cerabar S (#:4F
FAH) (BA00271P) (15515 6.4 “ J& J7ill & ” 5% Deltapilot S (#{EFA) (BA00332P) [
6.5 ESIME 7.

w (R E RS SR EEmME, B FissiodeiEn,
“MEASURED VALUE / &8 ” DhRESHOEIEE R N 0.
PATOL B R LIS BiE S % 56 TUEERAM 6: “POSITION ADJUSTMENT / i & 1
",
n FIRTHEES I EA IS S5
— 95 A8 T K% 2. “MEASURING MODE / &5 =, ”
— 56 FUH K 6: “POSITION ADJUSTMENT / £ B i§ 4 ”
— 95 58 TR 7. “BASIC SETUP / AW E "
n HABFI L THRES B P G 5 %
— %5 101 T A 15 “EXTENDED SETUP / ¥ B ¥ 5E 7
— 55127 W #s 27 “PROCESS VALUES / it #218 ”

16 Endress+Hauser




Cerabar S/Deltabar S/Deltapilot S 4...20mA HART JE 3 &

B

1| %, 3Eid “MEASURING MODE / & 5= 7 I
Ae k3 “Pressure / JE 47 7 &7 Ko

3% BRI

SEEARR1E. “GROUP SELECTION / k¥t ” —
“MEASURING MODE / U&7 =, ”

Fr 2R

RIS

“OPERATING MENU / #{ESE 8 " —

“SETTINGS / %7€ ” — “BASIC SETUP / kA ¥ 5E ”
— “MEASURING MODE / & 75 =, ”

2 Imiﬁ EKZT—\‘%]TE H PO1-PMP71xxx-19-xx-xx-xx-000
1% 4% “BASIC SETUP / #: AV E " Thigdl.
SRR

“GROUP SELECTION / Hi%k 7 — _1 4
“OPERATING MENU / {328 7 — [mA]
“SETTINGS / %€ ” — “BASIC SETUP / kA Y58 ”

3 | @it “PRESS. ENG. UNIT / JE 71 IR 847 ” TS
BOkPEE Sy Bahr, By “mbar”.

4 | 3% “SET LRV / S NEBFE F IR ” ThRE 3L

7F “SET LRV / S NEF2E F IR 7 ThEeSHoh A\ SE

(B9 “0 mbar”), FHHEik.
JEFMESELS iR FBR1E (4 mA).

5| % “SET URV / SRR IR " ThAe 5%, © 42 ‘ a0 o
7 “SET URV / Sy A RAE R ” T S 0o \ S i [mbar]
( 724 “300 mbar (4.5 psi)”), FHiiko
£ jj{ﬁé}[ljag/a‘ EE{f,LJ:I]E{E (20 mA] o PO1-X000000-05-X%-Xx-Xx-010
6 |z, K 2: TZE R ibrE

IS B3 E A 0...+-300 mbar (4.5 psi). 1 SR BT 4

2 SERETHIPES

Ry  HEE!
Lz oy

» A PLES “QUICK SETUP / BR# & E 7 SERPAT LS H K J1FRE
IHSEE 50 TWHFEKE 3: “QUICK SETUP / His 58 ” SEE,

w W ULER AP A AL, 5% “PRESS. ENG. UNIT / & 71 TR AL 7 ThEe S50tk
(4559 7T ).

Endress+Hauser 17




WAL &

Cerabar S/Deltabar S/Deltapilot S 4...20mA HART

5

AL &=

5.1 AL B MR
WEE% “LEVEL SELECTION | Ji B{& %R Vi B WEEER
/ BATBRER ” /
“LEVEL MODE / %
AEES = ”
M EA 5K (g | “LEVEL SELECTION / | @it “OUTPUT - B HE Sibr e - AR BARRAN | BN TRE.
HERHPIXAR. AR I 7 UNIT / %t p (@H5), Z3HEE19 | - Ao SIL KR 1 “LEVEL BEFORE LIN. /
WINPT IE /7 - ifiiz | “Level Easy Pressure /' | thag 241 TR 5.2.1 — TR A e | AT R 7 ShAE
FOATIRE » WAL PR S 7 B (%) Wb, |- BBHEEIIRE iy SRR A .
AR Bl 7R R B (Fhr), ZHH 21
TR 5.2.2
BRI A | “LEVEL SELECTION / | @it “OUTPUT - B Sibr e - ATREHBAREAN | BoRTRE.
HERHHRAR, WA AGERE 7 UNIT / % B 7 7 (B4R ), BHEH 23 |- R SIL B 1 “LEVEL BEFORE LIN. /
WINPT SR - | “Level easy Height /| Bhfig 24 TR 5.3.1 — TR A e | AT WAL 7 ShRE
AL S HHATIRE o AL PR Fort (%) Wb |- KEBHIEIbRE iy SRR R A .
AR Bl 7R R B (Thr), BHE 25
THIEST 5.3.2
MEAF B 5% g | “LEVEL SELECTION / | jiid “LIN. - HZHE bR e - URBLARERN | Bl EE.
HERHHRR, WA AGERE 7 MEASURAND / (VB4R ), BHH 28 |- KR SIL Bk 1 “LEVEL BEFORE LIN. /
“Level standard / WA LAk T E S 5.4.1 — ATLME R S | AT AL 7 SR
WAL AT 7 / iS4 - BBHE bR E WAL HBRREY | SRR Y.
“LEVEL MODE / - HH (%) (Thr), % 30 fir
WAL R 7 (AL ) T 5.4.2
“Linear / £ 1t:4k 7 - RAL
-
- i
AR B 5K Sy a1 | “LEVEL SELECTION / | jiid “LINd. - [FHSEEE, |- CRBELRERHA | BoRlEE.
REBREWEIER, B | wbsiei . MEASURAND / 3 [ L A - AR A SIL B 1 “TANK CONTENT / f
. A HEF QOB | “Level standard / A B 2R AL *, BEHI2TW |- WLMERF M EES | MR 7 hEESHER
B o, AN | WA AT / hRES 5 = 5.5.1 WhL. ARFRIR A | .
T BATHRE - “LEVEL MODE / - B+ - EBHE ke, F fir
WAL R 7 T EE (%) A LHAE, 5
“Pressure linearized / |- J& /7 + /&R K 35 GLHE
TE AR EAL - B+ i 5.5.2
— TEPANE(E, st | “LEVEL SELECTION / | @it “COMB. - R Sibr e — RPN ERSN | SRR
— PRALE BN B WA Rk 7 MEASURAND / (VAR ), FHEBEA |- KRR SIL B 1 “TANK CONTENT / {i#
XF, . EEEAfA | “Level standard / LR, SEE 37 - UMEAAPEEX | WRE” ISR

B
B WRER

(Fi4 b (%) Akt
2 ) A T AR
LRI BIER.
MR (
JREECET 5 E (%)) 0
IR AR A%
IR AN
B R
o
R AR R
B R

WAL NATEE 7 /
“LEVEL MODE /
AL T
“Height linearized /
L AL

HEL TR S

e

- R+ AR

- BE+ e

-
A5 (%)

— H (%) =
+ R

— B (%) EE
+

— HSE (%)
+ AL (%)

T T 5.6.1

- BBHENbRE
(Ths), FohfANL
MR, BHE 41
TUR)FETT 5.6.2

WAL, ARBRRN R
fir

FoNEM (A, R

A7 (%))

H4 “LEVEL BEFORE LIN. /
ZENEALRATHBAL " ThRe
SHRIRE A

( F oyt (%) i ki

B o

18
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Cerabar S/Deltabar S/Deltapilot S 4...20mA HART A I

Endress+Hauser

5.2  “Level Easy Pressure / A HRIEE /7 7 ARG

521  EHSHEIRE (B )

S«

TESEsH,  GEAR AL I B AR “m” . BRI 3 m (9.8 fit).

& S %% B JE N 0...300 mbar (4.5 psi).

HI2:

BB ESEEEELEIKR.

w GEARAT DL HE S .

ey

m {557 Deltabar S (3/ETFM) (BA00270P) 5 Cerabar S (#EAVETF-M) (BA0O0271P) 1)z
A7 6.5 “ WAL 7, BY Deltapilot S (#E/EFM) (BAOO332P) [= Y 6.4 « WAL &~

m {£ “Level Easy Pressure / YW AL PR & 77 7 WA & 770, “EMPTY CALIB. / FULL
CALIB. / %5¥x / Wiks ” A1 “SET LRV / SET URV / S N EAE T IR / BN EAE EFR 7 %A
ELZEDMRE 1 %. HANEUED T, (ERBIEAEZHE, HEREEEE. &
R AR (. BP: SN AE 20 F A B3 A AT 5%, B ORI A3 R mT LA OE At il

Ho
» FIRTIRESE L UL IS 255

— %5 48 T FEH 2: “MEASURING MODE / il &5 =, 7

— %5 56 L ER 6: “POSITION ADJUSTMENT / i B i % »

— %5 61 TR 8:

“LEVEL SELECTION / i 3i% 4% 7 “Level Easy Pressure / ¥ifor P [ /7 7

w JCARAH ST R S BT AH B IS 255

— %5 101 T FEAH% 16: “EXTENDED SETUP / ¥ @ % & 7

— %5 128 T kS 28: “PROCESS VALUES / it f&4H ”

B

1 |Deltabar S: #EATIXE BB Z AT, DIETRBUEE,
FEWHE T . ESH (BIEFM) (BA00270P) ®
HIBET 6.5.1. 300 mbar

2 | WMEE, BATRIBIRE. WEEE 56 T 3m
6: “POSITION ADJUSTMENT / fr B iH% 7.

3 | nFE, it “MEASURING MODE / Wil & 57 ” T
BB HOR AR “Level / ihL ” MIE T . @
Bl37 BN T

SIS

“GROUP SELECTION / #Hi%#t " —
“MEASURING MODE / il 7 =X,
7B

SEHRAR

“OPERATING MENU / :/ESE 8 ” —
“SETTINGS / B3 " — “BASIC SETUP / FEABE ™ | iy 3. il ke 1 Syt (37 )

PO1-PMP75xxx-19-xx-xx-xx-008

— “MEASURING MODE / & 75 ”
1 SHERK PP

4 iR, @it “LEVEL SELECTION / MAHIRIESE ™ 2 Sk b0 3% 10
Iifit 56k “Level Easy Pressure / JE A HE & /7 7
b gy e

B R BT

AR

“GROUP SELECTION / 4Litt#% ” —

“MASURING MODE / il J 3X. ” “Level / #fifir " —
“LEVEL SELECTION / #ifir i w it #% »

Her e

AR

“OPERATING MENU / $#{F 3£ " —

“SETTINGS / #5E ” — “BASIC SETUP / JEA B 7

— “MASURING MODE /Il i J5 50" “Level /" —
“LEVEL SELECTION / ittt =it #% »

19



WAL &

Cerabar S/Deltabar S/Deltapilot S 4...20mA HART

20

S}

L

RN RIT:

1% #% “BASIC SETUP / R A ¥ 5E ” ThAEA .
SRR

“GROUP SELECTION / #Hik#t " —

“OPERATING MENU / #:/E3E 8 " —

“SETTINGS / ¥ 5E " — “BASIC SETUP / £:A ¥ 5E ”

@it “PRESS. ENG. UNIT / J& /) LA " ThRES
HOk LI AL, BIRON “mbar”.

L “OUTPUT UNIT / it #4077 ThEE S HOE £
RLefr, ERA “m”.

@it “CALIBRATION MODE / #55€ 3 " Thae 24
A “Wet / 1845 7.

IR AT IR TR R, BRA

“0 mbar” .

e “EMPTY CALIB. / %kr " Bt S 3.

MANWAE, B “0m”.

BAEEE, HHTR B e IR
TER )

AT RZ R R IEUE, U e U 2 o A

(% “ B HfE %97 ), BEIRIET BB, JFOR

1FHUE .

AT 52 A A B AR B AR, Bl
300 mbar (4.5 psi)-

%% “FULL CALIB. / if% " iR 4L,

INRALE, EURN “3m (9.8 1),

AU S, w0 E o B gh i br b R AE .
R

N TR T RINBUE, DA ST S G A

(2% “ gnfdfE " =Y ), BEJEIRT “E7 8, JIFR

1EHA

it “SET LRV / M NERE T IR ” DRk i/
FLVALME (4 mA) X LA B .

it “SET URV / S N FAE LR " iR S M B ok
FLILAE (20 mA) X IS T A AR o

iR
WUk 965 P 5 A 0.3 m (9.8 ft)s

K 4: I ZE Ik ibn e (b )

1

2
3
4

[mA]

@ 20

300 _P
[mbar]

POT-xxxxxxxx-05-x%-xx-xx-011

@ 4 1 1
0

SHERIE TP 9

SHLRHMPHIAIE 10
SHER/P D 1
SHRI PSR 12

5-xx-xx-xx-014

1.

2.

3.

=z
= |
= !

Al LLIE R “QUICK SETUP / PUg € 7 S8 AT FH S5 [ Jikr € .

HSFE 52 T HEM 4: “QUICK SETUP / HRIE ¥ E 7 328,

ER AT TR, AR E A (%) WAL AR AT R .
“OUTPUT UNIT / %t 547 7 DhRES IS B S5 5 63 T,

15 FH I 37 B 7R B e ERVE Y, “EMPTY CALIB. / Z8hR " (45 64 11 ) 1 “FULL CALIB. / J#ibR ”
(25 64 U1 ) hae S 8h BonAGER YR B E . S s G EER, 78
“PROCESS VALUES / i #2148 7 Thg 4 vh Bon 0GR I 2411 e J11H ( SRRz

“OPERATING MENU / #:{E3% 8 7 — “PROCESSINFO / it f {2 B 7 —

“PROCESS VALUES / #2146 7).

Endress+Hauser




Cerabar S/Deltabar S/Deltapilot S 4...20mA HART A I

Endress+Hauser

522 EZFHFEWRE (Tir)

Ll

FERESEGI b, HEA AR R R ALy “L7. SRR 1000 L (264 US gal), XF 5 7)
4 450 mbar (6.75 psi). M FACER ZBAEMRALIN S 1 EAEE A, Rt/ MARI 0L, X
J£ 7379 50 mbar (0.75 psi). (XK ZHRABMMEMERLESZT.

HI$R:

w B RS EERILEICR.

m AN ERAEARE o BT 0 AR A R P A R A AR 6 20 %

TR

m {2 Deltabar S (#1EFM) (BA00270P) uk Cerabar S (#{EF/f) (BA00271P) fs
6.5 “ WAL 7, B Deltapilot S (#A/EFH) (BAO0332P) &Y 6.4 “ WAL & 7.

m 7£ “Level Easy Pressure / WAL PR Ik 77 7 WA & 770, “EMPTY CALIB. / FULL
CALIB. / Z5kx / ks 7 F1 “SET LRV / SET URV / S N AL N IR / N A2 ERR 7 A
EAARDERE 1 % WAEEL THaL, (CREBIELEZHE, HEREEER. &
R ILAPR e (A . B S0\ AE D6 008 FH A% ISR AN AT 2%, A ORI 43 3% mT DA IE ff )

Ho
w RSN B RES FEON R M 2ZE, B R8st e mEn,
“MEASURED VALUE / Ml & ” ThRe 49+ AEEm N 0.
PATHL B R VEN(E BiE S5 56 TIIERMS 6: “POSITION ADJUSTMENT / 37 & 1
",
n FIRTHEESEI RGNS S5
— %5 48 T MR 2: “MEASURING MODE / il &5 =, 7
— 2B 61 UM 8:
“LEVEL SELECTION / ¥ihz ik 35 7 “Level Easy Pressure / VAL BRLIH & /7 7
n AR R ThRE S E PEA U IS 5 %5
— %5 101 WA A% 16: “EXTENDED SETUP / ¥ B ¥ i€ 7
— 55 128 T EAM% 28: “PROCESS VALUES / i F18 ”

i

1 i#id “MEASURING MODE / Ml 5 58 ” Thie S Hk @
£ “Level / A ” W5 Ko | 10001

PR R BT J\—/—\
SEHLEEAE: “GROUP SELECTION / #Hik#% 7 — - =

“MEASURING MODE / i 75 2, ” 450 mbz
B UEE ©)

Ea s Y
“OPERATING MENU / {35 " - b
“SETTINGS / #£5 ” —> “BASIC SETUP / JEA &2 ”
—> “MEASURING MODE / Jll & 7728

50 mbar

A
2 | W%, i) “Level SELECTION / Wil it ik 3% dms3

Iifit 356k ¥ “Level Easy Pressure / {0 P & /7 7 |
LA o
IIJ_IL iﬁ’ Ek ai‘ﬁ : PO1-PMC71xxx-19-xx-xx-xx-000
A2 s 5. RBEIESHE | T47 )
“GROUP SELECTION / 4% #% " — o
“MASURING MODE / MUt 77 3% " “Level / #ifir » — ||~ ZHRMFHILRT A8

“LEVEL SELECTION / i i Bistik #% » 2 ZHEERTILE O 10
B EeE:
KRR

“OPERATING MENU / #:E3£ 8. " —

“SETTINGS / ¥ ” — “BASIC SETUP / £ A% 5E ”
— “MASURING MODE /{ll & J5 20" “Level /" —
“LEVEL SELECTION / A5 ik 5 7

3 | MIHERETT.

&% “BASIC SETUP / H:A ¥ E " ThAgA.
FRRR,

“GROUP SELECTION / #Hi%#: " —

“OPERATING MENU / #:/EE 8 " —

“SETTINGS / %€ ” — “BASIC SETUP / 3£ A58 7
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iBd
4 | i@t “PRESS. ENG. UNIT / J£ /1 TREEAAT ” Thie S

Bk B E 7907, BN “mbar”. %J
5 | i#id “OUTPUT UNIT / i Hi 8847 7 ShEE S 3k ¥ 1k

AL, BRA L. ® 1000

6 | it “CALIBRATION MODE / ki 53l ” it S5
iﬁ% ”“Dry/ Tb]_\‘ 770 4

7 | il “EMPTY CALIB. / %545 ” SRS HU N 25 brit
MARBUE, Bk 0L, 1

8 | @it “EMPTY PRESSURE / SARKALIN IR /1 ” ThaES
BN hRi IR Sl BRA

« e 0 | } >
50 mbar (0.75 psi)”. @ 50 450 P
9 | ifid “FULL CALIB. / ks ” A6 250 A HbRI ) ® @ [mbar]
1‘{3};{@, Zt\‘yil “1000 L [264 us gal)”c PO xxxxxnn-05-xx K xx-026
10 | 3@ “FULL PRESSURE / & i i bLit Ik /7 ” Thag S o
BN B EE, ERA TmA]

“450 mbar (6.75 psi)”.

11| @5E “SET LRV / AR FIR » messongm) | © 20
HUTEAE (4 mA) R BT

12 | @3t “SET URV / N EFE LIR " Shit S B B ik
L (20 MA) A (.

13 | G

M55 FEL L8 9 0...1000 L (264 gal)«

® 4 1 i -
0 1000 V_
(1

K 6: £ZH L IIRE (TR )

SHERIE TSR 7
SHERIE PP 8
SHERM PP 9
SHRM TIPS 10
SERK PSR 11
SHRI PSR 12

(o, NNV, NSOV I NSl

VAT
HE !

1. EHAIMET RN, wHEE S (%) WAL, AR 1y .
“OUTPUT UNIT / % it 547 7 ThRES I VEAIE BiE S5 5 63 T,

22 Endress+Hauser
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5.3  “Level Easy Height / i iRE = E ” WA ERIEF

53.1 [FEHZHEIIRE (18 )

SEf:

e s, BEAR AR AR “L7. BORAEFA Y 1000 L (264 US gal), X B2z
N 45m (15 ft)e H TR LCEERM I & EREE S, FiksMER N 0L, XA
N 0.5m (1.6 ft)e MFEEN 1 kg/dm3,

Hi$2:

R ESEEEZLEICR.

w SR AT DARE Bl S

R

m {559 Deltabar S (3/ETM) (BA00270P) 5 Cerabar S (#EA/ETF-M) (BA0C0271P) 1)z
A9 6.5 “ AL 7, BY Deltapilot S (#E/EFME) (BAOO332P) [z Y 6.4 « YA M & ” o

» 7F “Level Easy Height / PR A7 s 7 W Ar il & 75 0~ , “EMPTY CALIB. / FULL CALIB.
/ ZF5 / WikE 7 “EMPTY PRESSURE / FULL PRESSURE / S AR AT IS & /7 / 5 v VA B
J£ /37, “EMPTY HEIGHT / FULL HEIGHT / Z#5 i J& / ks ” F1 “SET LRV / SET
URV / I NEFE IR / BN EFE LR 7 B NAE LA [AIFE 1 %. PANEUEE T8
T, ALY, R ESER. AMIHABIRE. B SN INE
FA A& B8 A AT 5%, A ORI A3 R T LA OE il

n FIRTHEESEI RGN G S5
— %5 48 T M 2: “MEASURING MODE / il &5 =, 7
— 5556 TUH M 6: “POSITION ADJUSTMENT / £ B if % »
— %5 66 TUHFEM 9O:

“LEVEL SELECTION / ¥R # 0% 4% ” “Level Easy Height / BRSRAL = 7

n HADAH K Th e S E FEAN U S 555
— %5 101 WA KEK 16: “EXTENDED SETUP / ¥ J@ ¥ & ”
— 55 128 Tl EA% 28: “PROCESS VALUES / i F218 ”

B

1| Deltabar S: #ATCRBLE LT, WAUEEIUEE
IREFHAR. E2% (RETD (BAO0270P)
AT 6.5.1.

2 |, PATCEEE. ESEE 56 TUP IR
6: “POSITION ADJUSTMENT / {7 B % 7,

3 |i#id “MEASURING MODE / & J5 = ” Tt 280k
#% “Level / Az ” P& J7 o
B/l RPN T
SRS
“GROUP SELECTION / Hik# 7 —
“MEASURING MODE / Jll & 5 =X ”
Her s afE:
SRS
“OPERATING MENU / T}?‘iﬂriﬁ (N PO1-PMC71xxx-19-x-x0-xx-001
“SETTINGS / W& " — “BASIC SETUP / 2EA %€ ” | B 7: (S % L i E (18kr)
« B ”
— “MEASURING MODE / #ll & J5 =X, 1 S FR B 10 R 11

4 | WnFE, @i “Level SELECTION / Wifiiiatitt® » |2 SHERKTHIBE 12
ThRES Bk 4% “Level Easy Height / WA Husi g » |3 SRS E3
WAL

Bl BIRHIC:

ST AR

“GROUP SELECTION / ZH3%4% " —

“MASURING MODE / il &t /5% " “Level / #ific 7 —
“LEVEL SELECTION / i fir e sk 4% »

B s

SEHLR AR

“OPERATING MENU / #4328 » —

“SETTINGS / #5 " — “BASIC SETUP / #: A 5 ”

— “MASURING MODE /&5 20" “Level /3" —
“LEVEL SELECTION / i fir i s 4%

23
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B

RN RIT:

1% #% “BASIC SETUP / R A ¥ 5E ” ThAEA .
BRI

“GROUP SELECTION / #Hik#t " —

“OPERATING MENU / #:/E3E 8 " —

“SETTINGS / ¥ 5 ” — “BASIC SETUP / #: AW 5E ”

@it “PRESS. ENG. UNIT / J& /) LA " ThRES
HOk LI B4, BIRON “mbar”.

T “OUTPUT UNIT / it #0407 7 ThEESH0k £ 4
FREpL, BRA AL,

JEd “HEIGHT UNIT / @& JE 4L 7 ThRg S Huk i m
FEEAL, BRA “m”.

jit “CALIBRATION MODE / #7477 3% ” Thfis 58
P “Wet / 1845 7o

@ “DENSITY UNIT / % % 547 ” ThRe S HUE %
AL, BRI “kg/dm3”.

il “ADJUST DENSITY / ¥ ” it 5
HkERE, EURA “kg/dm®,

@ “EMPTY CALIB. / Z5#5 " Thfig S8 N\ S Ar it
HIRRUE, BE7RA “OL",
(BRI =X R R, BN
“0.5m (L6 )" )

PR
RNT RN IEME, DA S )3 2 g AR 5
(Z% « wiBBUE " =97 ), BEEiET “E” 8, JFR
FEUE.

@t “FULL CALIB. / i 7 Thie S i Nidibris 1)
ARME, BI7RA “1000 L (264 US gal)”.
(BN 4R ST EAE R N R, RN
“45m (15ft)". )

ER
TR EREE, DA eI H S g AR
(Z% “ AUl " =5 ), MEEIER BT 8, IR
A

B “SET LRV / M ANEFE TR " TRt S i B i
HLRAE (4 mA) X S VAL E

it “SET URV / i NEFE LR " Dhse S B Bk
FLJEAE (20 mA) %R RIRAAR -

R
0505 FE ¥ A 0...1000 L (264 US gal).

=
.‘U

3
>
1]
ke
«

49 441 _ P
[mbar]

PO1-XXXXXXXX-05-XX-XX-XX-029

@ 4 i 1
0 1000

E|< v

PO T-xoxxxxx-05-xx-xx-xx-031

K 8: I 2 [k Jbn e (b )

LRI 10 F1 11
SERIE DR 12
SHRI PSR 13
SHERE PP 14
SHRI PP 15

O~ wNh—

Lo SR ET R, WE T b (%) WAL, BRI BT R R A

|

“OUTPUT UNIT / % it 547 7 ThRES I VEAIE BiE S5 5 67 T,

Endress+Hauser
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532 EZFEWRE (Tir)

L.

FESESE b, HECR AP AR I B AL “L7 . FORAARRR N 1000 L (264 US gal), e KEiEN
4.5m (15ft). B TR ZFEAERAN E W ERE A, FIbi/MEFE 0L, X RARALN
0.5m (1.6 ft). A FIHEN 1 kg/dm3.

HI2:
BB ESEEEZELEIKR.
X E AR ERR . BD: RS BR A BR 0 7 AR AR R R BT
ey
» i55% Deltabar S (#AEFM) (BA00270P) =k, Cerabar S (#:/EF-M) (BA00271P) )
A1 6.5 “ WAL 7, BY Deltapilot S (#E/EFM) (BAOO332P) [= Y 6.4 « WA I &~
m 7£ “Level Easy Height / PR o7 =i FE 7 W Ar il &= 77 0K, “EMPTY CALIB. / FULL CALIB.
/ ¥R / Wikr " “EMPTY PRESSURE / FULL PRESSURE / SR ISt 5 /7 / % v VAL B
J£ /17, “EMPTY HEIGHT / FULL HEIGHT / % #5 & JE / Wikr & ” #1 “SET LRV / SET
URV / I NEFE TR / BN EFE LR 7 I NAE L AT [RIFE 1 % PANEUE L T8
T, FREIELEZEE, HFERESEE. MM IRE/. B A ELIE
FA A& A8 AN AT 5%, A ORI B A3 R AT LU OE Af i &
w RIS B RES FEON R M ZE, B RSt e mEn,
“MEASURED VALUE / I &1H ” ThRe 4 dER R~ N 0.
PAT O BRI VELNE BiE S % 56 TR 6: “POSITION ADJUSTMENT / v & i
n FIRTHEES BN E 5%
— %5 48 T FEHR 2: “MEASURING MODE / il &5, 7
— %5 66 TUHFEM 9:
“LEVEL SELECTION / ¥ifi i3k % ” “Level Easy Height / P = 7
w JFLAAH G Th B S EU A TS 555
— %5 101 T A% 16: “EXTENDED SETUP / ¥ B ¥ i€ 7
— 55 128 T EAM% 28: “PROCESS VALUES / i F18 ”
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L

W%, @it “MEASURING MODE / & 5= ” 1)
RS HUE TR “Level / WAL " W& 7=

b RN B

SRR

“GROUP SELECTION / #Hi%# 7 —

“MEASURING MODE / W& 77 = "

Fry s UleE

B A SN

“OPERATING MENU / #:/ESE 8 7 —

“SETTINGS / ¥ 5 " — “BASIC SETUP / A ¥ 5E ”
— “MEASURING MODE / Jll &5 = ”

W%, @i “Level SELECTION / YA aik %
IIRES B % “Level Easy Height / U0 Bk i J&
LA,

W% BRI

S SN

“GROUP SELECTION / #Hik$ " —

“MASURING MODE / #7558 ” “Level / #&hr ” —
“LEVEL SELECTION / Wi i ik £

e sUleE

SRR

“OPERATING MENU / #{f328 » —

“SETTINGS / ¥ 5E " — “BASIC SETUP / #:A ¥ 5E ”
— “MASURING MODE /il & J5 30" “Level /31" —
“LEVEL SELECTION / Wi fiz s ik 4%

b RN BT

HeFE “BASIC SETUP / H A& E ” ThREA .
SEHBRAZ

“GROUP SELECTION / #Hi%k$ 7 —

“OPERATING MENU / #fE328 ” —

“SETTINGS / #¢5€ ” — “BASIC SETUP / 3£ A ¥ 5E 7

®
1000 |

K 9: EZH L IIFRE (TR )

1
2
3

SHELRHKPHIYR 8 M 9
AL 10 F1 11
SHER/HIDE 12 8113

PO1-PMC71xxx-19-xx-xx-xx-007

Endress+Hauser




Cerabar S/Deltabar S/Deltapilot S 4...20mA HART A I

YiH
4 | 3@t “PRESS. ENG. UNIT / J& /1 TAL 807 ” Thfg S h
HOkPRIE S8 hr, EIRY “mbar”. W“ h=s pg
5 |3t “OUTPUT UNIT / %t 547 7 ShE S H0e ik
AL, ERHN L. 4.5
6 | idid “HEIGHT UNIT / i 8 " Dy e 5 ¥k #%
JEEahz, EIRH “m”. T @
7 | iliid “CALIBRATION MODE / # I3 ” Thie 2% p=1—2r
% “Dry / F45 7 1 cm
8 |3t “DENSITY UNIT / %% #47 " ThRESHOE %
FESAL, 7Ry “kg/dm3”. 05 ; ; .
9|t “ADJUST DENSITY / V8¢5 * hfie S A * b
WA, EURA “kg/dm®,
POT-xxxxxxxx-05-X%-X%-X%-029
10 | @it “EMPTY CALIB. / %345 ” Thfe S Edm N 2 bt
MARBE, BRR 0L, v
11 | @it “EMPTY HEIGHT / Zhri & ” Bifit S5 [
ZhRE I E A, BRN 0.5 m (1.6 ft)7. @ 1000
12| i@id “FULL CALIB. / ¥fitx " i 4l N WipRit ()
FEFUE, PE7RHT “1000 L (264 US gal)”. 1
13 | j@id “FULL HEIGHT / Witwisi 5 7 Thk S5 N\ i
bRl M s A, BRA “45m (1517,
14 1@ “SET LRV / SN2 TR 7 Dhfig 2k B v/ ho P
LR AE (4 mA) X6 B2 (R “pg
> = PR = 0 : - »>
15 [ 3@id “SET URV / S N2 FIR ” ThEESH B K @ 0.5 45 h
HLIAE (20 mA) X LR AL o @ ® [m]
16 éﬁ % PO1-xx0xx-05-xx-xx-xx-032
IS PR B M 0...1000 L (264 US gal).
| 4
[mA]
@ 20
@ 4 : | >
0 1000 V_
[
PO1-xxxxxxxx-05-xx-xx-xx-033
Kl 10: TS H L€ (TH5 )
1 SHERIEHILIR 8 19
2 SHLIPILTE 10
3 SHEREHIHER 11
4 SHERIEHIIEIR 12
5 SHEREFIILER 13
6 SHERIEHIHIER 14
7 SHERIEHIIEIR 15

=
1. fEsbdfr e R, "k et (%) WAL ARAR A S .
“OUTPUT UNIT / % b 5847 7 ThRES I VEANE B1E S5 28 67 T,

Endress+Hauser 27



WAL &

Cerabar S/Deltabar S/Deltapilot S 4...20mA HART

28

5.4 “Level Standard / Y& HATHER ” AR RIEFE,
“Linear / &4k 7 A7

54.1 fEHSEEfRE ()

S
FERESA AR AL B AR “m” . BTN 3 m (9.8 ft).
JE #7855 A 0...300 mbar (4.5 psi).

ATig:
w R ESE T EREZE IR,
w GEORTT DLRE i HESS .
R
m 5% Deltabar S (#/EFM) (BA00270P) 5k Cerabar S (#{EFt) (BA00271P) &
W5 6.5 “ WALIE 7, B Deltapilot S (#A/EFH) (BAO0332P) &1 6.4 “ VALl & .
n FRIIBESEIEAN UL S 2%
— 55 48 T FEH% 2. “MEASURING MODE / il &5 =, ”
— 5556 T 2% 6: “POSITION ADJUSTMENT / £ & i % ”
— 55 70 W )Rk 10 “BASIC SETUP / FA & ”
— 55 73 T K& 11: “BASIC SETUP / 3 A5 5E 7 — “Linear / £ AL 7 WAL 7 =X
n HABF K THRES B P G S %
— %5101 W) 16: “EXTENDED SETUP / ¥ B ¥ & ”
— 55 128 T K FEAM% 28: “PROCESS VALUES / i #2144 ”

L

1| Deltabar S: MHATAXZE WL E 2 A7, LA PEIUER
IREHHET . WES% GRIETM)  (BAO0270P) ® 450 mbar

FIE 6.5.1, J\-/—\ Y
2 R, PATALEIE, HSEE 56 TP R L 1

6: “POSITION ADJUSTMENT / i & i1 % 7 3m

3 |, @it “MEASURING MODE / &7 " T
HES B SR “Level / Wb ” BT

M BN EIT:
SRR )
“GROUP SELECTION / ZHi%#% " — p= 1d_n?3
“MEASURING MODE / & 5 3 ”
Koy s {
SEE AR
“OPERATING MENU / #{F328 ” —
“SETTINGS / 825 " — “BASIC SETUP / A UEE ™ | gy 11, 1y 2o i s (1047

N 5 : 5% 5 IhRE (VRFR
—> “MEASURING MODE / il & 752 ” ( )

1 BERBAH BT 1

= 450 mbar
" |05m

.

PO1-PMC71xxx-19-xx-xx-xx-006

4 | 4n#F=, @it “LEVEL SELECTION / ik ” | o B FEH B 12
DIRESBE P “Level Standard / W47 AT RER 7 W
A=

AR IRRIT:

SEHPRAR

“GROUP SELECTION / #41i%#% 7 —

“MASURING MODE / Jll#77 3% " “Level / #ifr " —
“LEVEL SELECTION / S f i x0i% 4% 7

G ER

SEERAR.

“OPERATING MENU / #E350 7 —

“SETTINGS / # 5 ” — “BASIC SETUP / H: A% 3¢
— “MASURING MODE /i 77 3% “Level /#ifr” —

“LEVEL SELECTION / A d ik 42
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WAL &

i

Bz N BT

1% “BASIC SETUP / A% 5E " ThAgH .
BRI

“GROUP SELECTION / #Hik#% " —

“OPERATING MENU / #:/E3E 8 " —

“SETTINGS / ¥ 5E " — “BASIC SETUP / £ A ¥ 5E ”

i#id “PRESS. ENG. UNIT / JE /) TREHLAL ” Thag 2
Huk Ry B AL, BRI “mbar”.

idid “LEVEL MODE / ALl &5 5 ” Thie 2 ik
# “Linear / ZYE4L .

i3t “LIN. MEASURAND / #ill 25 &£k v:4k ~ Thik
SHkFE “Level / WAL 7o

83 “HEIGHT UNIT / i 54y " DI RE S HUL B
B gz, BRI “m”.

10

j#id “CALIBRATION MODE / #55E 3 7 Thie S5
eI “Wet / 1845 7

11

X R GHTZENE SRR R, BN

“0 mbar”,

1E#% “EMPTY CALIB. / T45 ” TIRe 4L

HARAAE, BN “0m”,
WIABUESS, S0 S (E 5 B b T R E .

12

AT 52 A A AR I A, ER A
450 mbar (6.75 psi).

1% “FULL CALIB. / jiitr ” ThEES 4L

BAWRALAE, B “3m (9.8 ft)”,
WINBUESS, 20 I (E 5 B b b PR AE

13

it “SET LRV / My NEFE T IR " Thag S B 2 i/
HLVRAEL (4 mA) X B2 AE .

14

jEid “SET URV / fag N2 EIR 7 Thfe S EOLE oK
HLIRUIE (20 mA) S A7 48

15

5
WEVE R E 0..3m (9.8 ft).

K
1
2
3
4

h 4

@ 3

-

1 4
[mA]

@ 20

300 _P
[mbar]

POT-xxxxxxXX-05-X%-%%-%%-034

@ 4 1 1
0

12: M ZH LI IbR5E (1A )

SHRM ISR 11
SHERIK PP 12
SHERRPIIPIE 13
SHRK TP 14

§|:" Y

EE
1. wJLL@E “QUICK SETUP / RIS B E ” SEHPAT S H K b5 €
BB EH 52 TR M 4: “QUICK SETUP / HRE W E 7 3EH.,

AT DUE L P E € AL, 2% “PRESS. ENG. UNIT / J& /) TREHAL 7( 55 70 5T ).

2.

3.

4.

Endress+Hauser

“HEIGHT UNIT / /& 847 7 (55 73 71 ). “UNIT VOLUME / {&F7 4

“MASS UNIT / JFiE 507 7 (35 75 70 ) Dhfe S8k
FEMB AL ETTT, R AN (%) WAL, ARBUR BT I A

TS B S5 73 1.

K7 (574 00) F

“EMPTY PRESSURE / SR A7 I 1 /77 (3577 50) F1“FULL “PRESSURE /& 17" / &% & vl Ao

WS 7 (55 77 ) ThAg S ¥h Bor “EMPTY CALIB. / %%k ” #1 “FULL CALIB. / ¥

bR 7 DIRESHH B S T MH

29
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542 ESFEIWRE (TiF)
L

FESLSRBI Y, G ARAR I PN “m3” . KRR S md, BOKEEA 4m (13 ft).
A 1 kg/dm?. ACRZHRAERAN B EFRE AT .

kT
w RS 5 EAE R O &

WX ERAEARE . B WEORRRL G RN AL SRR o

R

m i52% Deltabar S (F#A/ETM) (BA00270P) B Cerabar S (#fETF-M) (BA00271P) fy&
A5 6.5 “ WAL 7, B Deltapilot S (#EAEFM) (BAOO332P) [HZ 4T 6.4 « WAL &~

w R BE RS SO EEmE, B s IR,
“MEASURED VALUE / M &18 ” DhAESEIFIEE RN 0.
PATOL B IR H LIS BiE 5% 56 TUIEM 6: “POSITION ADJUSTMENT / i & 1

% no
n FARDBESH N R IIE S

— 85 A8 TIHIFEHME 2: “MEASURING MODE / Mi& 5 =, ”

— 5 70 T A% 10: “BASIC SETUP / A4
— 5 73 T HIFEM 11: “BASIC SETUP / H A

w AR DI RES BV EA UL TR 25

BE "
e "

— #5101 TR 16: “EXTENDED SETUP / ¥ f@i% & ”
— #5125 TWHHIER 26: “PROCESS VALUES / it #2148 7

— “Linear / £k 14k ™ Wiz 77 =%

L

1 |i@id “MEASURING MODE / Ml & 752 " Thit 2 Huk

#F “Level / Wifir ” &K

3% B7™ BT

A SN

“GROUP SELECTION / #Hi%#% " —
“MEASURING MODE / M &7 5 ”
7B

S N

“OPERATING MENU / #{f328 ” —

— “MEASURING MODE / & 75 = ”

“SETTINGS / % " — “BASIC SETUP / JEA € ”

2 | %, @it “LEVEL SELECTION / yRhifsi=t ikt »
Thie Skt “Level Standard / AL WATHE R, 7 W]

£175 3%,

3% BN BT

B SN

“GROUP SELECTION / Hik# " —
“Level / AL 7 750 —

“LEVEL SELECTION / v A sk 5 7
7B

SRR

“OPERATING MENU / #4F3Z 8 "

“LEVEL SELECTION / i Ak x0ide ¢

“SETTINGS / % " — “BASIC SETUP / JEA & € ”
— “MASURING MODE /il #75 :0” “Level /¥#ifz” —

3 | MIZERET

4% “BASIC SETUP / R A Ve 5E ” ThAs4.
BRI

“GROUP SELECTION / #Hi%#% 7 —
“OPERATING MENU / #:/EE 8 7 —

“SETTINGS / % " — “BASIC SETUP / £ A ¥ 5E ”

=—4m

dm3

13: EZHIE bR (THF )

1
2
3
4

SHERIRFIILIER 9

SHRM TIPS 10
SHERK PSR 11
SHERIRFPIILIR 12

PO1-PMP75xxx-19-xx-xx-xx-003

Endress+Hauser




Cerabar S/Deltabar S/Deltapilot S 4..

.20mA HART AT &

PiBg
4 |5@id “PRESS. ENG. UNIT / J£ /1 THEAT ” This S
Bk %15 S B4, RN “mbar”s [m_'A]“
5 | iBid “LEVEL MODE / Wifzi& 773 7 Thie S %k
P “Linear / £ PE1L ", @ 20
6 | i@t “LIN. MEASURAND / #4882 AL, 7 ThRg
ZHkFE “Volume / fAFH 7,
7 | @it “UNIT VOLUME / #& R B ” ThRE S Bk i
AL, BRA “md,
8 | @it “CALIBRATION MODE / ¥3E 52 ” Wik S
HEFE “Dry / FAR 7. WBHLIFH 3 A © 4 .
9 | it “ADJUST DENSITY / Jll %55 » T BN 0 5 ﬁ
WAREE, BN “kg/dm® .
PO1-xxxX XXxX-19-Xx-Xx-Xx-012
10 | @it “TANK VOLUME / BEAFR ” Thie Sk N\ ik Bl 14: EB%E S6E (T4%)
A, BN “5m® .
- BRI —5 BHERMT NI 13
1T | jijd “TANK HEIGHT / filf =i ” Dhae S Hi = | ¢ BRI HIETE 14
B, ERHK“4m (13 ).
12 | i@ “ZERO POSITION / % fifii & " ThRESHUMA
WhmERE, ERN“-0.5m (-1.6 ft)”.
13 | @it “SET LRV / S NEAE TR 7 ThEE Sk B /b
FELVILE (4 mA) XS ARALAE -
14 i@yt “SET URV / Sy NEFE LR " Dhfe S 5k B K
FEIRAE (20 mA) ST R R A AE
15 | gh .
W yu % E N 0...5 m3,

Endress+Hauser

ST E TR, "R E A (%) WAL ARAR A5 B B .
FEAEREIESHE 73 T,

A DU P 8 5E AT, 1523 “PRESS. ENG. UNIT / i /) TAEBAAL 7 (45 70 11 ).
“HEIGHT UNIT / F& ¥z 7 (55 73 7L ). “UNIT VOLUME / {KFRBAr 7 (55 74 T )
“MASS UNIT / AL 7 (25 75 T1 ) THRES HUik .

WL “SET LRV /#i N B FE NP (5581 U1) F1“SET URV /4 N EAE IR (5581 ) ThhES
BB AR 7 3 43 e 25 R R F IR LA L PR B . — HLERE “Dry / Th5 7 ki 72k
N, EoRER(EE A711 “LRV or URV out of edit limits / PR / FRE#EIR 7. HEAE
“SET LRV / ¥ N FE FPR 7 A1 “SET URV / # N &= FE LR 7 ThRES B b N =2 E
BRI N RS, 55 S S B B

ik “ENTER RESET CODE / #y N E AL %D ” ThEES 4L (56 132 71 ), w LA HARAD
2710 # “SET LRV / #i A& F2 NFR ” F1 “SET URV / S N A2 IR ” RS M E shik B
R Y L L P PRI

31



WAL &

Cerabar S/Deltabar S/Deltapilot S 4...20mA HART

32

5.5 “Level Standard / Y& HATHER ” AR RIEFE,
“Pressure Linearized / & /&AL ” WAL 7=

55.1 FEHIIARHEMARE

LAl
FESESEA e, A HETE HEORE RS O (AR B BB A “m3”
B $2:

w GEARTT DLHES . R4k Bk g SR BT
w AZERAIE P TR & /DR R S 0.5 % FTRIEE
“Pressure linearized / J& J1Z AL » 1R T (K356 AR
“HYDR. PRESS MAX. / % K##% ” — “HYDR. PRESS MIN. / f/N#E 73 “TANK
CONTENT MAX. / Sl {8 f5 K8 7 — “TANK CONTENT MIN / S & 18 55t /ME. 7o
“Height linearized / =y B 2 VEAK ™ 106 I5T FA) 9% B A2 A28 01«
“LEVEL MAX / ¢ KAL ” — “LEVEL MIN / f/MBfz 7 3 “TANK CONTENT MAX. /
B 5 RE 7 — “TANK CONTENT MIN / (] £ 55 /IMEL 7
FE !
m {52% Deltabar S (IVET/) (BA00270P) 5k Cerabar S (EE{EF-M#) (BA0O0271P) ()i
6.5 “WALIME ", BY Deltapilot S (HAEFM) (BA00332P) (&1 6.4 “ WALMIE ”.
n FIRTHEES I VEA IS S5
— 55 48 T A% 2. “MEASURING MODE / Ml & 755 7
— 56 T 6: “POSITION ADJUSTMENT / i B i§ 4 ”
— 55 70 W K 10: “BASIC SETUP / FeA & 7
— 28 82 U R 11:
“BASIC SETUP / F£A % 5%E ” — “Pressure Linearized / J& J1£ VEAL ” AT R
— 5106 T M 18: “LINEARISATION / itk 7 — LIz ¥4
— #5109 T IFHME 19: “LINEARISATION / Z8 4k 7 — i s
n HABFIETHRES B P G S %
— %5 101 W AFEA% 16: “EXTENDED SETUP / ¥ B 5E 7
— 55 128 T % 26: “PROCESS VALUES / it F218 ”

L

1 | Deltabar S: BEATAXREBE LA, WLAEHRIUEE,
FREWIRAW . E2% (BETI) (BA00270P) el
# T 6.5.1.

2 | nFE, PATMEIHE. ESHE 56 T ERK
6: “POSITION ADJUSTMENT / fi7. & 4 7

PATEABRSE
3 | nFE, @il “MEASURING MODE / & 7520 " Th A
RESHOETE “Level / it ” M TT . i B
s 7R BT o 350 P __
%ﬁﬁ%ﬁé [mbar]

“GROUP SELECTION / 4Hi%# ” —

“MEASURING MODE / Ml &77 "

P CE Nl

SRR

“OPERATING MENU / #E3E . " —

“SETTINGS / %5 " — “BASIC SETUP / £ A ¥ 5E ”
— “MEASURING MODE / & 755 ”

PO1-PMP75xxx-19-xx-xx-xx-002

Endress+Hauser



Cerabar S/Deltabar S/Deltapilot S 4...20mA HART

WAL &

Endress+Hauser

B

N8, JEid “LEVEL SELECTION / ¥ frd =ik 4%
LIEe S HOE R “Level Standard / AL ATRER 7 W
755

W7 BN BT

SERLERAR:

“GROUP SELECTION / #Hi%# " —

“MASURING MODE / & 7730 " “Level / fifi 7 —
“LEVEL SELECTION / J A d ik ¢

FERAR

“OPERATING MENU / #fE32 8 ” —

“SETTINGS / ¥ 5 " — “BASIC SETUP / #: A ¥ 5E ”
— “MASURING MODE /& 530" “Level /¥ foi” —
“LEVEL SELECTION / J& A s ik 4% 7

b RN BT

1% 4% “BASIC SETUP / #: AV E " Thigdl.
SRR

“GROUP SELECTION / Hi%k 7 —

“OPERATING MENU / #:fE3E 3 " —

“SETTINGS / %€ ” — “BASIC SETUP / A ¥ 5E 7

J# i “PRESS. ENG. UNIT / &/ TREH#AL ” Thfe S
Bk s S8y, BoRN “mbar”.

j@t “LEVEL MODE / #i Al & 750 7 ThRE S 40k
& “Pressure Linearized / JE /12 t1L 7. iESH LT
53 M.

ilid “LINd. MEASURAND / 2t gl A8 & 7 Thie
Bk “Volume / AF 7,

W

33 “UNIT VOLUME / A HR L7 7 e 2 5uE 481
Meadz, ERKN “md.

10

1% “HYDR. PRESS MIN. / /N & " ThAES .

AN B R/ANERIE(E, BRJ “0 mbar”.

11

34% “HYDR. PRESS MAX. / K HBIE " TRESHL.

BN B R RER B AR

AT LR AL

12

Ci e dim

ST

(“GROUP SELECTION / 4i%#% ” —)

“OPERATING MENU / #:{E3 8 " -

“SETTINGS / #5E ” — “LINEARISATION / £tk

13

#E$% “TANK CONTENT MIN / ] &8 5% /ML 3
RES S

BEATH B NEN A, ERA “Om®,

14

&3 “TANK CONTENT MAX / &8 fe KAl ” 1
BB R

WHETR RN, BRA “3.5m®.

15

M BN ETT:
i@t “TABLE SELECTION / ZE AL R %S ” ke S
k% “Editor table / miEg Lz 7.

16

BT “LIN. EDIT MODE / £tk E M ” ThRE S %
%% “Semiautomatic / ¥ EHZN 7 .

17

j#id “EDITOR TABLE / #wiE 2k bR ” iRt S 40%E
£ “New table / & #% 7.

33




WAL &

Cerabar S/Deltabar S/Deltapilot S 4...20mA HART

34

i

18 | SN AL (b 24N, Z 3204 ). v a

AR P 7 B 56— R @@

“LINE-NUMB / £tk 5 7. Wik BoRsifl. '

“X-VAL. / X 7: 7R HRTE L.

BB /R TIN5 W L (=

SEILTIN Y (B, (A7 SR “X-VAL. / X {4 ", ®
BSE T —4THM “Y-VAL. / Y{H 7.

HART F 42

AT R “X-VAL. / X 18 7.

“Y-VAL. / Y{H 7: HINAFME (KRR “0m®), I ® 0::'"i -
LUt . o D

19 | Bip o e ® @ [mbar]
TEAE AR PN T SN, 83 “Next point PO1-00000008-05-XKx-xx-015
/F—m7, UL 18 M.

SERR MR, TEBMISRIERR, EPE Y
“Accept input table / B ARG 7o [mA]
ﬁ?ﬁ@{g @ 20
o PAZ BE D IR 18 TR AL R EN 5 — .
— B SERITE &AL SN, LTS “TAB.
ACTIVATE / #if e AL TR 7 ThEES BOBERA%
19 | g5,
SERRLR RN .
® 4 >
0 35 V_
[m3]
15: 2= H 3 N 2k bR
1 SEFKP IR 10
2 ZERETHIPIER 11
3 SHERWGFIIPE 13
4 SEFKPIIIR 14
5 SRR E15...19
6 WSHLLUNIIR, 848
7 WSHEL TR, 48
R
1. RS E =N, rlEE e (%) AR R ENEE.
VY RIS 82 T,

2. WLME T E g AT, 1523 “PRESS. ENG. UNIT / 5/ TAREAT 7( 45 70 T ).
“HEIGHT UNIT / & 5ufr ” (%5 83 B ). “UNIT VOLUME / f&FR8k7 7 (%5 83 7T ) Al
“MASS UNIT / i & 547 7 (56 84 71 ) ThRe S Hfiik

3. —HIEHF T “Pressure Linearized / JE 12 tAk 7 Wi 5=, BaZEE(EE “W710 Set
span too small. Not allowed. / % & FJEENR/D, ARVF 7. M, LEeRPosm
AR S (ARdE ). TSRS SANMEUE, MR RER X ENTRADRE
#IE (2% “MINIMUM SPAN / f/NefE 7 (35 125 W ). —HE K X{ERKTER/NE
8, ZHEERHEL.

4. FE“SETLRV /¥ NEFE FFR” (25103 71) A1“SET URV /#y N EFE LR ” (5510310 Bhag S

B LA s Fe s R R B A A LR . 78 “TANK CONTENT MIN / #EJ &
fEfe/ME 7 (%5 106 TUELES 108 7T ) Al “TANK CONTENT MAX / (I &8 £t KAH 7 (
%5106 TEEE 109 U1 ) g ANEeft, “SET LRV / ¥ A& NIR 7 A1 “SET URV / # A
B LR ThRESAEN B o 7R EE AT “TANK CONTENT MIN / S 218 %
/IME " FT “TANK CONTENT MAX / S fEA8 e RAE 7 IEE % B o8 IR B iAE AT b
PR ELIRAERS, AZFE “SET LRV / fr N A2 FBR ” A1 “SET URV / Fy N A2 LFR ” Hréi
NG G

Endress+Hauser



Cerabar S/Deltabar S/Deltapilot S 4...20mA HART A I

5.5.2  FImALHEMER

LAl
FERESLArr,  HPHETE HORE TR0 S PR A R B B R “m3”
A $2:

XA ERR S B R R S B
w DAZRERAIE P s TR A /D CRFEREE B 0.5 % M)
“Pressure linearized / J& /728 Ak 7 358 I F135 AR -
“HYDR. PRESS MAX. / B K% 7 — “HYDR. PRESS MIN. / H/N&#E 7 3 “TANK
CONTENT MAX. / Sl E:18 5% K AH ” — “TANK CONTENT MIN / S A8 5/ ME 7.
“Height linearized / & & 2 AL, 7 146 0 F) % B P 08 100 -
“LEVEL MAX / X3 AL 7 — “LEVEL MIN / f/INEAL 7 3 “TANK CONTENT MAX. / HE
B H 5 Al 7 — “TANK CONTENT MIN / S S48 & /ME 7.
% ER !
m {559 Deltabar S (3/ETF/M) (BA00270P) 5 Cerabar S (#EA/ETF-M) (BA0O0271P) 1)z
A7 6.5 “ WAL 7, BY Deltapilot S (#E/EFM) (BAOO332P) [= Y 6.4 « WA M & "~
s FIRTHEES BN G S %
— 5 48 T A% 2. “MEASURING MODE / &5 5, ”
— 45 56 Tk 6: “POSITION ADJUSTMENT / fi7 & %
— 55 70 T KM% 10: “BASIC SETUP / A E ”
— 5 82 TIH IR 11:
“BASIC SETUP / F:A ¥ 5E ” — “Pressure Linearized / J& /12 d4k 7 Wifir 75 2%
— %5 106 TLH A% 18: “LINEARISATION / £ PEAY 7 — BI744E
— 5109 T K% 19: “LINEARISATION / £k P4k ” — $h 7 = 0(S
n AN R ThRE S E PEA U 555
— %5 101 T A% 16: “EXTENDED SETUP / ¥ B ¥ 5E 7
— 55 128 T K5 26: “PROCESS VALUES / i F&14 ”

e
U B, B 5,31 T 2,10,

BT R m
2 | maohme.

ey

(“GROUP SELECTION / #Hik#% " —)
“OPERATING MENU / #4328 » —
“SETTINGS / ¥ 5E ” — “LINEARISATION / Z& {44k,

3 | %$% “TANK CONTENT MIN / S &8 5 /ME 7 T
RES 4

W T T/ MEENEAY, BN “0m® .
4 | #%#% “TANK CONTENT MAX / {48 fe K AE 7 2

P . I
e, PO1-PMP75x0x-19-Kx-16-Xx-002

WEHERANEE, BRN“35m®.

I
[mbar]

Endress+Hauser 35



WAL &

Cerabar S/Deltabar S/Deltapilot S 4...20mA HART

36

YL
S | BmEREIT:
@it “TABLE SELECTION / £ (L ikt 38 " Thiks: [¥—3]“
¥k £ “Editor table / ZmiRE AL E 7. @ 35
6 | iBid “LIN. EDIT MODE / ZkPE4b £t ” DhheSs %
W “Manual / T3 7 .
7 | ilil “EDITOR TABLE / 4mig £k AL ” Thfe S 4k
£ “New table / Hr#Hs 7. ®
8 ALV ER (D24, mE 32 ).
“LINE-NUMB / MRS 7. Bl R
“X-VAL. / X{H ": SN E 11, Il ® 0;;~i
“Y-VAL. /Y {7 MR, EE% c0m®, I o 350 _P
k. @ @ [mbar]

Q }miﬁﬁi—\‘iﬁ: PO1-xxxxxxxx-05-xx-xx-xx-015
e EAE MR N — S, 1EFE “Next point
/R, RIS 8 N [m—'A]“

SERERMELRITN, T B R LR, R
“Accept input table / FIIASIAFTHR 7, @ 20
SRS L=
A LAZ RS IR 8 M NTER LR R AN — . —
H5g T RSN G, W2uld “TAB.
ACTIVATE / B &AL R 7 ThRESEBG R -
10 | 455,
e AL R EIN o
® 4 >
0 35 V
[m3]
16: Fahfm ANt fh R
1 SN 5.3.1 EKP LR
2 S84 5.3.1 IR TREE 10
3 SHERIGF NI 3
4 SEFHKPIIIR 4
5 SHERWF L ES..9
6 WSHLLUNIIR, 848
7 WSHEL TR, 48
R
1. RS E =N, rlEE e (%) AR R ENEE.
VY RIS 82 T,

2. WLME T E g AT, 1523 “PRESS. ENG. UNIT / 5/ TAREAT 7( 45 70 T ).
“HEIGHT UNIT / & 5ufr ” (%5 83 B ). “UNIT VOLUME / f&FR8k7 7 (%5 83 7T ) Al
“MASS UNIT / i & 547 7 (56 84 71 ) ThRe S Hfiik

3. —HIEHF T “Pressure Linearized / JE 12 tAk 7 Wi 5=, BaZEE(EE “W710 Set
span too small. Not allowed. / % & FJEENR/D, ARVF 7. M, LEeRPosm
AR S (ARdE ). TSRS SANMEUE, MR RER X ENTRADRE
#IE (2% “MINIMUM SPAN / f/NefE 7 (35 125 W ). —HE K X{ERKTER/NE
8, ZHEERHEL.

4. FE“SETLRV /¥ NEFE FFR” (25103 71) A1“SET URV /#y N EFE LR ” (5510310 Bhag S

B LA s Fe s R R B A A LR . 78 “TANK CONTENT MIN / #EJ &
fEfe/ME 7 (%5 106 TUELES 108 7T ) Al “TANK CONTENT MAX / (I &8 £t KAH 7 (
%5106 TEEE 109 U1 ) g ANEeft, “SET LRV / ¥ A& NIR 7 A1 “SET URV / # A
B LR ThRESAEN B o 7R EE AT “TANK CONTENT MIN / S 218 %
/IME " FT “TANK CONTENT MAX / S fEA8 e RAE 7 IEE % B o8 IR B iAE AT b
PR ELIRAERS, AZFE “SET LRV / fr N A2 FBR ” A1 “SET URV / Fy N A2 LFR ” Hréi
NG G

Endress+Hauser




Cerabar S/Deltabar S/Deltapilot S 4...20mA HART A I

Endress+Hauser

5.6  “Level Standard / ¥&A RATER ” A ERIERE,
“Height Linearized / = B £tk ” WAL R

5.6.1  {EARFIEEH I ARHEMR

Sl
FERES A, B 0 s AR
A R:

w GEGRTT DL . 2ot Ak dh gk BES: E T
w D ZIRIE T A AR FREE 2 0.5 % TR BE
“Pressure linearized / & JJ2& M4k 7 1B T A5 E FE L T«
“HYDR. PRESS MAX. / #ix K## /% ” — “HYDR. PRESS MIN. / fz/I§# /L 7 s “TANK
CONTENT MAX. / §#l & {8 f5 K8 ” — “TANK CONTENT MIN / S &8 5t /M 7o
“Height linearized / &1 & Z& A 7 3 T (13 S 2«
“LEVEL MAX / f KL 7 — “LEVEL MIN / $/NBEAL 7 3 “TANK CONTENT MAX. / Gl
B R 7 — “TANK CONTENT MIN / {5 £ B /IMEL 7
EE |
m {559 Deltabar S (#/ETM) (BA00270P) 5 Cerabar S (#A/ETF-M) (BA0O0271P) )2
H96.5 “ AL E 7, B Deltapilot S (#E/EF) (BAO0332P) (=Y 6.4 “ AL & ”.
» FRIBESEVEAUL IS S
— 95 48 T A% 2. “MEASURING MODE / Mlj& 55 ”
— 5556 T M 6: “POSITION ADJUSTMENT / £ B if %% ”
— 55 70 T )M 10: “BASIC SETUP / FeA ¥ & ”
— 2 87 U R 16:
“BASIC SETUP / F:A ¥ 5E ” — “Height Linearized / 15 & 26 MEAL 7 A 5
— 5106 T EM 18: “LINEARISATION / i 1t:4Y, 7 — Bli7#4E
— 5100 T EM 19: “LINEARISATION / Z31t:A4Y, " — $7-RiE =
n HADAH ETh e S E P 5 %5
— %5 101 WA KEM 16: “EXTENDED SETUP / ¥ J@ ¥ & ”
— 55 128 T M 26: “PROCESS VALUES / it #2418 ”

B

1 | Deltabar S: #EAT(XCRBE 2RI, LAVEHRBULE
HEWIHAW. HZ%E (RIETN)  (BA00270P)
& 6.5.1.

2 R, PATML B, ESEE 56 TUR IR
6: “POSITION ADJUSTMENT / {7 B iE4 7.

PITHE M EALKIIRE

3 | WFEE, @it “MEASURING MODE / &5 " I
BEBHOETE “Level / Wi 7 METTR.

BTN

KBRS

“GROUP SELECTION / 4 # " —

“MEASURING MODE / & 77 ”

By leE:

SRR AR

“OPERATING MENU / #:E3£H. " —

“SETTINGS / & " — “BASIC SETUP / FEA & 5E 7
— “MEASURING MODE / & 755X ”

37



WAL &

Cerabar S/Deltabar S/Deltapilot S 4...20mA HART

38

Ll

W%, @it “LEVEL SELECTION / ifr ik #% 7
ThEe S0k $: “Level Standard / YA AT 7 Wi
£ 775

M5 BRI,

S SN

“GROUP SELECTION / Hi%#: ” —

“MASURING MODE / Ml & /75 ” “Level / AL ” —
“LEVEL SELECTION / yAz a0k % 7

AR

“OPERATING MENU / #{E3E 8 " —

“SETTINGS / % & 7 — “BASIC SETUP / JEA K E 7
— “MASURING MODE /il & /550" “Level /¥R 1" —
“LEVEL SELECTION / ¥ A =ik ¢ 7

37 BN BT

1% “BASIC SETUP / JEA B ” ThAE4H

B SN

“GROUP SELECTION / #Hik#% ” —

“OPERATING MENU / #{ESE 8 " —

“SETTINGS / ¥ 5E " — “BASIC SETUP / #:A ¥ 5E ”

j#3d “PRESS. ENG. UNIT / J& 1 TFEEAT " Thie 2
Bk 7947, BN “mbar”.

j#it “LEVEL MODE / Al 207 3 7 The Sk
% “Height Linearized / =5 £ tk4L 7.

@il “COMB. MEASURAND / &4 5 ” Mg 25
£ “Height + Volume / & + 157 7,

T “HEIGHT UNIT / & B0y 7 ThEE S BuE iR
— AR R AL, R “m”.

BT “UNIT VOLUME / AR AL 7 D RES Hk #55
TANMEA R AL, ERA ‘mY.

ek “LEVEL MIN / /ML " TIRES 4.

O

NPT RN, IR “Om”.

4% “LEVEL MAX / FKRAL " Bhae S 5.

BN BT RO, R “3m (9.8 )7,

@it “CALIBRATION MODE / #55€ 5 3 " ThRe 24
HE “Wet / 38h5 7 (5B —MUEEERIRETT X ).

IR AT RN B BRI IS E, ER

“0 mbar” .

i%+$% “EMPTY CALIB. / 45 ” ThEES 4.

BWALE, B “0Om”,
WNEUES, 480 (7 o W T RAE.

AR 52 R FS A AR R E, B
300 mbar (4.5 psi)-

&% “FULL CALIB. / ¥i#% " DB 550,

HARALAE, BRH “3m (9.8 f)7.
PIANEE S, A0 0 B e ga i L R

G
FERH — MR A BRI E .

h

m]

@@ s

OONY

I Y

PO1-PMP75xxx-19-xx-xx-Xx-004

>

0

17: bR — MR A

AN —

SEFIR TP 1
SHRI PSR 12
SHERE TIPS 14
SERIETIDRE 15

300 p
[mbar]

PO T-xxxxxxxx-05-¥x-Xx-Xx-017

Endress+Hauser



Cerabar S/Deltabar S/Deltapilot S 4...20mA HART

WAL &

Endress+Hauser

L]

PATEREAM (B ANWERERRRE ):

o §:|<

17

HMIhREH

KRR,

(“GROUP SELECTION / 43t #% " —)

“OPERATING MENU / #4328 » —

“SETTINGS / #5E ” — “LINEARISATION / £3{4:4,

18

1EHF “TANK CONTENT MIN / il &8 & /IME ” T

BB T mNMENEE, KRN “0m.

19

1EHF “TANK CONTENT MAX / I &8 & KAE ” U
RESHL.

WERRANEE, BRA “5m®,

20

W37 Bos BT
@it “TABLE SELECTION / £k bk Fik$% " Thfie S
k¢ “Editor table / JmiR kP L 7.

21

jBid “LIN. EDIT MODE / £k Ak FeA s 7 Thit S5
1% “Semiautomatic / ¥ EHE) " .

22

j@it “EDITOR TABLE / ZmiB £k 4k 3k 7 ThEE S 4k
& “New table / £ 7.

23

HNLMEALE (D 248, RE 3248,

FEASHE A P AL TN AR — s

“LINE-NUMB / &R S " #ilBRBUE.

“X-VAL. / X5 7: WS M0HEE, Feifsad M
WALE, BN,
B LTI | 6 o WX (=
Luiﬁﬁv)\ Y 1E {R-AE BRI “X-VAL. / X {8 7
HZ% N 1T “Y-VAL. / Y& 7.

HART F4#4%:
MR R “X-VAL. / X {8 7

“Y-VAL. / Y{H ”: SIAARUE (BORA “Om®), I
HNEE -

24

bR TN e

TR ML R AN 5 — S, 1%4% “Next point
/R, IR IR 23 .
SERERVERTIN, T BOE 2o b R, HEE
“Accept input table / FIAMTAN TR 7,

A LMZ AP IR 23 AR MR RN T — R
— BT A SN, AUl “TAB.
ACTIVATE / SR & AR " DR S AUE M

25

GER.

- CAZMEE.
— EoRMEAE, “TANK CONTENT / Gl &8 ” o
RESFE R IR (BN “ 7).

— “LEVEL BEFORE LIN / & P46 HT E’JW\/ 8 7 Thik
SRR (ERN CSE ). E5%
PORE 5 .

™

PO1-PMP75xxx-19-xx-xx-xx-005

_1 4
[mA]

w
3=y

POT-xxxxxxxx-05-xx-xx-xx-018

® 20

4
0

Kl 18: br e AR

O 0NN O D»n

SERNE TP IR 18
SERKE TS E19
SRR 20...24
SEJGEIR, H 48
SEEENR, B 408

5 VvV
[m3]

POT-xxxxxxxx-05-X%-X%-%x-019

39




TR Cerabar S/Deltabar S/Deltapilot S 4...20mA HART

%\ HE
1. FESRWRAIE TR, Wk m R+ {3 (%) “mE+ AR CRE R CH
Eb (%) B + T4t (%) “ A4t (%) S + ARF 7 f < H AL (%) i + R
&7, HAERES%E 83 .

2. A[LMEFHH P A E AT, 5% “PRESS. ENG. UNIT / /7 TAREEAAL " (45 70 7T ).
“HEIGHT UNIT / &8k ” (45 87 W ). “UNIT VOLUME / /KRR AR » (45 88 7T )
“MASS UNIT / Jfi &84z 7 ( 25 89 T1 ) TJRE S HdHiik .

3. —HIEH T “Pressure Linearized / [k &4l " il 7 =0, WoRZEHE(EE “W710 Set
span too small. Not allowed. / % B EEKR/D, ARVE 7. M, LERPosLm
TR AT (BRTE )o MTRERZE ANUE, KM P IERK X ED TR/ vr
B2 (2% “MINIMUM SPAN / f/NVaf2 7 (55 125 ). —HEAK X H A TR/ E
2, BHERHEK.

4. AR “fE“SETLRV /#y NEFE FPR 7 (%5 103 71 ) A1 “SET URV / #y N B2 EFR 7 (%5 103
T ) ShEe S BRI AE 2 B 45 R B A (e A b PR 3R AR
Bt “ASSIGN CURRENT / HLJRIRAE " ThEESEL (56 119 70 ) v LUK iR B BN
B-MEA B EAE. Bk T “ASSIGN CURRENT / HLRIRAE 7 ThAE S5k
B, 7E “SET LRV / i NEF2E FFE ” F1 “SET URV / BN EFE EIE ” DiRe BN T
VIELER
— “ASSIGN CURRENT / HLfilikf# ” = “TANK CONTENT / &AL " ( L) X HE )

= Ht (%), AFER R
— “ASSIGNMENT / /e 7 = @ % = WA A

PAFI&EH T “ASSIGN CURRENT / Hijt i 7 “TANK CONTENT / Sl S8 7 & -

7t “TANK CONTENT MIN / Gl S48 5 /ME ” (26 106 TIELEE 108 U1 ) F1 “TANK
CONTENT MAX / S B At fe KA 7 (%5 106 TERES 109 71 ) dhdm AN Eeft, “SET LRV /
HINEFE PR " A1 “SET URV / I NEFE LR ” DHRESHRIN k. R EH AR T
“TANK CONTENT MIN / il & {5 £z /ME ” F1 “TANK CONTENT MAX / Sl 8 £ K
57 MBUE R E N NI B AEN R AR, ST “SET LRV / N &2 R 7
F1“SET URV / By N A2 _LFR 7 i N T 75 2U(H -

PLF3&EH T “ASSIGN CURRENT / HEJIR{E ” “Height / =/ 7 W&

7€ “LEVEL MIN / £/ (55 90 71 ) F1 “LEVEL MAX / S K67 (55 91 71 ) i
ANHft, “SET LRV / #y NEFE NHL ” F1 “SET URV / S N A2 IR 7 ThRES K fm i o
Mo FFERANFE T “LEVEL MIN / Fe/NAz 7 A1 “LEVEL MAX / s KA ™ HIBUE %

BN PR FE A PR IR AE R, A Z07E “SET LRV / #g N2 FBR ” F1 “SET URV /
WNERE LR TR .

5. f#H]“MENU DESCRIPTOR /= Hiti ik 75" D RES (55 116 1) X B I I7 Bon ot ERoR
i) “MEASURED VALUE / il &4 "«

40 Endress+Hauser



Cerabar S/Deltabar S/Deltapilot S 4...20mA HART A I

Endress+Hauser

5.6.2 TFThRRFESIMALEIE

LAl
FERCSEBrr, 7 (7] e 00 vy AR
A $2:

n XN ERR S B R R S B
w DAZIERAIE P s R A /DGR EREE ES 0.5 % (1 RNEE
“Pressure linearized / J& /728 Ak 7 358 I H135 AR -
“HYDR. PRESS MAX. / B Kt /% 7 — “HYDR. PRESS MIN. / H/N&#E 7 3 “TANK
CONTENT MAX. / Sl E:45 5% K {E ” — “TANK CONTENT MIN / S A8 5/ ME 7.
“Height linearized / # & £& AL 7 36 T (1 ¥ e«
“LEVEL MAX / XKWL 7 — “LEVEL MIN / f/INBAL 7 3 “TANK CONTENT MAX. / HE
B {E 5 Al 7 — “TANK CONTENT MIN / S S8 & /ME 7.
R
m {559 Deltabar S (3/ETF/M) (BA00270P) 5 Cerabar S (#EA/ETF-M) (BA0O0271P) 1)z
A7 6.5 “ WAL 7, BY Deltapilot S (#E/EFM) (BAOO332P) [= Y 6.4 « WA M & "~
s FIRTHEES BN G S %
— 5 48 T A% 2. “MEASURING MODE / &5 5, ”
— 55 70 T KM% 10: “BASIC SETUP / A E ”
— 5 82 T IR 12:
“BASIC SETUP / #:A ¥ %E 7 — “Height Linearized / & B £k M4k 7 Wifiz J5 X
— %5106 TLH A% 18: “LINEARISATION / £ PEAY 7 — BI734E
— 45109 T 19: “LINEARISATION / £k P4k ” — $h 7 = 0(S
n AR ThRE S PE U IS 555
— %5 101 T A% 16: “EXTENDED SETUP / ¥ B ¥ i€ ”
— 55 128 T 26: “PROCESS VALUES / it F248 ”

Ll

PITHE— M EALKIIRRE

|<

L | BAThRE, SHE 5.4.1, HE3..12.

!

2 | i@yt “CALIBRATION MODE / ¥3E 52 ” ke 531
#e# “Dry / THxr 7 (B—MMEZEERIRE R ).

3 | i#id “ADJUST DENSITY / ¥ %3 E ” Thfie S H0m N
WAREE, EURM “1 kg/dm®,

4 | FE%E, #5d “ZERO POSITION / % 4 8 ” Mk
SRR ME R, BRN“Om”,

5 4% ™
SRR~ MIEREIRE

PO1-PMP75xxx-19-xx-xx-xx-005

41




WAL &

Cerabar S/Deltabar S/Deltapilot S 4...20mA HART

42

L

PATLEA (B MUERERRRE ):

X Th R :

SEEBRAZ

(“GROUP SELECTION / 4Hi%k# " —)

“OPERATING MENU / #fE328 ” —

“SETTINGS / %¢5€ ” — “LINEARISATION / #& #:4¢,

&% “TANK CONTENT MIN / M i (e 452 /IME ™ T
i

BT BONEN AR, B “0m?”,

1E#E “TANK CONTENT MAX / S &8 5 KE ” Th
RESH.

WE RN EM, RN “5m®.

37 7™ BT
j#3d “TABLE SELECTION / £kt Av 1% 4% ~ Thig S
k% “Editor table / ZmiR 2L 7.

@it “LIN. EDIT MODE / £k Ak £ 7 ThhES %L
%P “Manual / 5”7 .

jEid “EDITOR TABLE / 4wig kM0 7 ThRE S Hik
#% “New table / H#H ",

HINZRMER (D 2 M8, BE 3240 ).

“LINE-NUMB / &AL RS " Tl SR El.

“X-VAL./ X 18 ": SN EEAE, IFRA.

“Y-VAL. / YAH ": SANAERUE, BRA “0m, Jf
Wik,

M5 BRI,

FTEAELME R PN — A, 34 “Next point
/R, IR 12 %N

SEREEMEL RN, THEMS LR, &8
“Accept input table / FiAMI AT 7,

Hrr e

A AR HEOD IR 12 SNTELR LR PN 53— A
— BSERRITA RMEAb s SNJS L AUEIT “TAB.
ACTIVATE / #iG 26 P03 ” TR SIS £ 4% .

S

- CHIANEMEAE.

- RRIEAE, “TANK CONTENT / Gl &1E " T)
RESHUR RS — A (BIRN “ A8 7).

— “LEVEL BEFORE LIN / ZEMEAL BT ALAE ” DR
SHERE MR (B mE ). 5%
PERT 5 .

2

O 0N O»n

o
Sy

m]

PO1-XXXXXXXX-05-xx-Xx-xx-018

_1 4
[mA]

® 20

® 4 -
0 5 Vv

,—.
3
<

PO1-xxxxXXXXX-05-X%-Xx-Xx-019

19: bR 58 — /AN E s i

SHERIKPILR 7
SHERIE PP 8
SERET P 9...13
SHEGAHR, B4R
SH R BN, 4R

Endress+Hauser



Cerabar S/Deltabar S/Deltapilot S 4...20mA HART A I

Endress+Hauser

ES

N
HE !

1.

TEMEMEAE IR 7 ST, TTIE “ B8 + A0 L ()7 “ B RE + PARL" “ REJE + JR I “ F 93
L (%) BE + FIohEL ()" FIOYEL (%) B + (AL R < EAMEL (%) B + R
i S RIS % 83 T

AT LM P E g AT, 123 “PRESS. ENG. UNIT / JE /1 TR AL 7 ( %65 70 T ).
“HEIGHT UNIT / &8k ” (45 87 7 ). “UNIT VOLUME / /RFR A7 » (55 88 T ) 1
“MASS UNIT / JFissAr ” ( 25 89 T1 ) TIRES HdHiik .

— H&E$ T “Pressure Linearized / JE J7 &AL 7 WA T3, BoRZEE(E B “W710 Set
span too small. Not allowed. / W& FEFEN/AD, ARV 7. Wh, LR osa
TR AT (BRTE )o MTBERZE NEUE, MR PR X E TR
BFE (2% “MINIMUM SPAN / f/NVEfE 7 (55 125 1 ). —HEK XHAKTHR/E
2, BEERHEK.
] “ 76 “SET LRV / By N & A2 FIR 7 (45 103 7T ) A1 “SET URV / Hy N & A2 F IR 7 (55 103
T ) ShRES B P A A 2 B 45 N BR F A A 1 PR FE IR A
JEIT “ASSIGN CURRENT / HLRIRAE " THEESH (55 119 11 ) nf LUK IR s BN
B-MEA B EAE. Bk T “ASSIGN CURRENT / HELRIRAE 7 ThAE S Hk%
B, 7£ “SET LRV / i NEFE TR ” M1 “SET URV / My N &2 EIR ” DiReSH0hmA T
VIELER
— “ASSIGN CURRENT / HiJfilik{E ” = “TANK CONTENT / M &8 ” ( T &% &)

= HrE (%), AR BB R
— “ASSIGNMENT / 73 e 7 = =i % = WA ME

DL IEH T “ASSIGN CURRENT / HLJIAAE 7 “TANK CONTENT / S &8 7 W& :

7 “TANK CONTENT MIN / il EAH 5 /ME ” (2 106 TUEEE 108 T ) F1 “TANK
CONTENT MAX / #EM SAE 5 K8 7 (25 106 TLEES 109 71 ) Frém A EfE, “SET LRV /
INEFE RBE ” A1 “SET URV / i N &= F2E LIR 7 ThRESEURIN B0k, 75 2o ANF T
“TANK CONTENT MIN / # il & 18 ¢ /ME 7 F1 “TANK CONTENT MAX / il &8 £k
87 PIEE BN T R FAE A R AR, 407E “SET LRV / I N R FE FFR 7
H1“SET URV / i NEFE _EBR 7 R N\ T 75 5018 .

LA N 3&EH T “ASSIGN CURRENT / HEIR{E ” “Height / &~ % & :

7£ “LEVEL MIN / f/NE AL ™ (55 90 71 ) A1 “LEVEL MAX / s KW A7 ™ (55 91 11 ) thé
ANHfE, “SET LRV / #y NEFE FFE ” F1 “SET URV / S N AL IR ” ThRE S KR i o
Mo T EHANET “LEVEL MIN / f/NEAL 7 A1 “LEVEL MAX / e KAz ” BIEUE %

BN T PR A A PR IR AE R, A AUTE “SET LRV / fg N &2 FER 7 A1 “SET URV /
WNERE LR RN A .

{4 F “MENU DESCRIPTOR /& S IR F5 " D e S (SR 116 70 ) W B I B ot FEoR
ft] “MEASURED VALUE / &1 .

43



PR

Cerabar S/Deltabar S/Deltapilot S 4...20mA HART

44

6

6.1

TR

PRRE

pLyB
FESES, ARARI B I B A “m3/s7

=7
HE

!

m “RE 7 IE T AAGE A T Deltabar S 2 EARI6 8% .
» {55 % Deltabar S (#AETH) (BA0O0270P) i~y 6.4 “ Ji Bl 7
n FRIIBESEIEN UL S 2%
— 45 A8 T FeH% 2: “MEASURING MODE / &5 =, ”
— 5556 T 6: “POSITION ADJUSTMENT / £ B if 4 »

— %5 06 T HIFEHK 12: “BASIC SETUP / HA

— #5104 TR 15: “EXTENDED SETUP / ¥ f@i% & ”

n HARASCThRE S B VELT U IS 5%
— #5104 TR 15: “EXTENDED SETUP / ¥ f@i% & ”
— 55 129 T A% 29: “PROCESS VALUES / it 248 ”

L

BATOCRCE 2 H, DAUETEHURA . FREIRTE
W HZ% (BAETM) (BAO0270P) [ # 45
6.4.1.

WMTE, PATHR B, ESHE 56 T k#EK
6: “POSITION ADJUSTMENT / i & i1 % 7,

%, @it “MEASURING MODE / & 7= " T
fe S ik % “Flow / Wik ” W& 7.

3% BN BT

S SN

“GROUP SELECTION / #Hi%#% " —

“MEASURING MODE / il 773 ”

7B

S SN

“OPERATING MENU / #:/ESE8 " —

“SETTINGS / ¥ 5E " — “BASIC SETUP / R A ¥ 5E ”
— “MEASURING MODE / Wl & 75 =, ”

B3z SR It

4% “BASIC SETUP / A5 5E " TRk .

SR BRAT

“GROUP SELECTION / ZHik# " —

“OPERATING MENU / #/E3RH " —

“SETTINGS / ¥ € " — “BASIC SETUP / £:A ¥ 5E ”

@ “PRESS. ENG. UNIT / J& /1 LFE AL 7 ThEES
B £ S, KRN “mbar”.

B “FLOW-MEAS. TYPE / il & 5 = ” e
ik “Volume p. cond. / FAE&AM AR E 7 &
i,

iif “UNIT FLOW / it i ” DS Huk S
Az, BRI “m/h7.

W “MAX. FLOW / I Kt ” DIseS 4.

N—UCE B IR AL, BRA 6000 m/h.
BEE TR ENRESHE.

%P “MAX PRESS. FLOW / i K2 LI & 7 )
e 4.

FINIAIETT, B4 400 mbar (6 psi).
WoHE B NRE SR,

R
B E AR

v
[m3/n]
) 6000
0 =
0 400
@ [mbar]
[
[mA]
@ 20
® o -
0 6000
[m3/h]

B 20: HE iR R

1

2
3
4

SHERIE PP 8
SERIET L9
SHEGHR, B4R
ZH R BRI, 4R

PO T-xxxxxxxx-19-xx-xx-xx-013

Endress+Hauser




Cerabar S/Deltabar S/Deltapilot S 4...20mA HART T =

ES

Endress+Hauser

N
HE !

1.

] LLif it “QUICK SETUP / PRI E ” SEBHATIRE -
H S 55 WHHFEKK 5. “QUICK SETUP / Husiis g ” S,

L “FLOW-MEAS. TYPE / i il & 77 =0 7 IR S 8ok~ ol s 7
— “Volume p. cond. / FEAEFAF T AR E 7 (#RAEXAF NIRRT
— “Gas norm. cond. / bt (SI) A4 7
( ZEBRINFR GG (ST) 461 R kR AEAAFL . 1013.25 mbar A1 273.15 K (0°C))
— “Gas std. cond. / Friit. (US) SRS AF "
( 7E3E EhRM (US) 61 T BIbrvEAFR . 1013.25 mbar (14.7 psi) A1 288. 15 K (15°C/
59°F))
— “Mass / & "
BT a5, rTCUEFA R SRAL, o] LIS R P E o SR
W% 2% “PRESS. ENG. UNIT / JE /7 LFEHAL 7 (55 96 T ). “UNIT FLOW / i & BAy
(%5 98 71 ). “NORM FLOW UNIT / #5#% (SI) 547 7 (%5 98 ). “STD. FLOW
UNIT / #nib (US) i HAA7 7 (%5 98 T ) Al “MASS FLOW UNIT / Jii & it & s 7 (2
99 11 ) ThEe S HHik

i “ #£ “SET LRV / S N A2 FPR 7 (55 104 71 ) A1 “SET URV / f N &FE LIR 7 (28
105 1 ) Thae S H0-Hor i S B AN I E 43 e s R F (AN b B H A
T “LINEAR / SQROOT / £kt / JF 75 7 DhRES 4L (55 119 T ) v LUK v it 4%
BNLMWEE S “Fow / fit& " (FFh ) RERES.
kT “LINEAR / SQROOT / 264k / H75 " Thiae S8k &, & “SET LRV / I NEFE T
FR 7 A1 “SET URV / g N2 LB ” Zhae SN R 515U -
— “LINEAR / SQROOT / 2k / F 75 " = “Flow / i & " (7 ) (L) WwE )

= MEE
— “LINEAR / SQROOT / &tk / J¥77 ” = “Differential pres. / Z I " = & J1{&

PLURI&EH T “LINEAR / SQROOT / 4% / F¥ 75 7 “Flow / il " (FH 77 ) W
BT wE, FHRERERERNO, LIRMAmMEREN “MAX. FLOW / & Kt ”
fH. £ “MAX. FLOW / g K " o ANEUE, “SET URV / I N=FE LR ” Thae S5
FN . B AT 0 M “MAX. FLOW / f Kt & 7 BIBUE W & v IR B
PR ERAE RS, DAZ0AE “SET LRV / i N EF2E FFR ” A1 “SET URV / M N 22 LR 7
R N T 7 AUE

PLURI&E M T “LINEAR / SQROOT / &A% / FF 757 7 “Differential pres. / % & ” & & :
R wE, FHREFERERNO, FIRMBAMEEEN “MAX PRESS. FLOW / K
ZIE T E " H. £ “MAX PRESS. FLOW / f K Z B i E / i E 7 A
H{E, “SETURV/HANEFE LR " Dhae S50 F k. 752 AT 0 1 “MAX
PRESS. FLOW / 5 K2 HE B (it & 7 BB v B o8 T PR e AN B s IRt (E I, A2
7€ “SET LRV / By N A2 R FR ” F1 “SET URV / My NEAE F IR 7 R A FT 75 50fl .
ER/NNETEE T, iR (e ) e SRR EE R sh. @il “LOW FLOW
CUT-OFF / /Nt VI ” Thag 240 LT JE “LOW FLOW CUT-OFF / /Mt bk 7
(45104 7).

45



TR Cerabar S/Deltabar S/Deltapilot S 4...20mA HART

6.2 Ik

SEA:
RS, B BRI BRI R, AL miES. N BB AR E.
% FEE!
n LRI EE ST G S %
— 113 T 18: “TOTALIZER SETUP / E 28 5E "

— 55 129 T A% 29: “PROCESS VALUES / i F24H ”
m “TOTALIZER 1 / /%% 1” W LLE 7. “TOTALIZER 2 / BN 2" RNeesE i,

BLH

I bEfk. 3HF 6.1,

2| EThEgl:

SEHERAT:

(“GROUP SELECTION / #i%&# 7 —)
“OPERATING MENU / #E3£H. " —

“SETTINGS / %5 ” —
“TOTALIZER SETUP / Bmas ¥ ”

3 | @it “TOTALIZER 1 UNIT / 2% 1 #47 ” Difie S
Bk PR, BoRN “m3 B3,

4 |l “NEG. FLOW TOT. 1 / i 2 hngs 17 Thhg
YR B R ARRENRFHER, BN “Positive /
1E[A] 7 3T

5 | it “RESET TOTALIZER / E iz B0 ” ThRES %
¥ Emes 1 5 E 0.

6 |45

“TOTALIZER 1 / £/n%% 1”7 F “TOTAL. 1
OVERFLOW / Zm#s 1 i ” EESHERBEM
M.

% ER !

w 0] DU o SCRAT
2% “TOTALIZER 1 UNIT / 0% 1 547 7 (25 113 71 ) A1 “TOTALIZER 2 UNIT / &1
P2 BALL (55 115 W) ThRESBR .

m “TOTALIZER 1 / Z1#& 17 F1 “TOTAL. 1 OVERFLOW / 2/ 1 i " e~
— BN BB RE . “TOTALIZER 2 / Zn# 2” #1 “TOTAL. 2 OVERELOW / &1
2 T RS BRI A RIS BB R .
2% “PROCESS VALUES / i F&18 " ThRE4L (55 129 1T ),

= i f] “MENU DESCRIPTOR / Z& HL4# iR 157 " The =40 (56 116 01) W B I3 Bon #0 BRI
“MEASURED VALUE / &A1& 7.

46 Endress+Hauser



Cerabar S/Deltabar S/Deltapilot S 4...20mA HART Dife ZHdiiik

Endress+Hauser

ES

7 DIge SR

EE !

n NRIGEE RS IR T A IS E. BRI NSE R — A Thigdl. ek
HLEEMITE S ET 0.1,

w Hl7 AR I 507 SUB (S F S R g A AR . X 3 EAE “MEASURING MODE /
& 720" f “LANGUAGE / i85 7 ThAESEUR “LINEARISATION / 24k ” Thigd.

» 7RI T8 HART F#88, BoRMINThaES . R TRES 0 M RAR M

n AN TR AR AL PSR S B BR 1% . S RS AT LS A K ThRE S 8.

w SRR E S, BT AR E S . Fik, #aThae g AER 2l R B
7~, filhn: “LINEARISATION / Z&PEAL " ThRe 4 AE “Level / Wi ” Wil & 7 :Np B .
FHEHIHE—ATHNHE T T RELL D200 & O 2 R .

w S TIRES I Y IEF I B AW D RS R U7 o, lin: “EMPTY CALIB. / %5%5 7 1)

e S HOR oRTE “QUICK SETUP / PROE B E 7 S (“Level / Az ” ME 730 ), BRIE

“LEVEL MODE / ¥ Al & 75 3 7 ThRE S AWk Dk N “Linear / Z6PE 7, H

“CALIBRATION MODE / #5730 " TIRESEUE RN “Wet / 1845 7. TEIIRESEAH A+

R T IBZEE R

VERG: AIESRAE: “LEVEL MODE / A0l & /55X 7 = “Linear / Z8PE4L 7 1101, H

“CALIBRATION MODE / #5r5E 72 7 = “Wet / {45 7.

MRESEA RS FREROR

1E“THRESBAFR e8|, 365 F BoR D RE S HU N ME— 2 85 (ID) . IXEIL

BoR B R SE RS (ID),

3 1 v v
e | | A | ] s | Py
2)
W
1) A i B s # e R ‘ ‘
2) i ey s SR YV EA AL e

PO1-xxxxXXxX-19-xx-Xx-zh-079
21: —42E %, “LANGUAGE /iE5 " (E55% 5 47 71, % 1) fl “MEASURING MODE / BT " (iE5%
948 T, Ftk 2)

#H#% 1: “GROUP SELECTION / #i%#% ” — “LANGUAGE / &5 ” - Jliz#k(E

oI Pid
LANGUAGE / i3 (079) | &HM R R 5o BRI RES
Selection / 3%

AR
n 7EUH T E AN HART T8, “LANGUAGE / &% " ThAs S8 T
“DISPLAY / .75 " ThREAL .,
m @i “Options / BTN ” S — “Settings / BE 7 — “Language / &5 " b2 —
“Tool language / T EiE5F ” [X k4% FieldCare HIZEHIE S .

T ®KE:
“English / #53 7

47



Cerabar S/Deltabar S/Deltapilot S 4...20mA HART

7
v &5 A vs
A
v v
TR BRIRE AR

1) G B BoR T R
2) i Her A R

Bl

v ER v A
AP THER
v v v
BOWEES  RERESE AP

48

POT-XXXXXXXX-T9-XX-X%-Zh-13.

22: “Level / fr ” & 538, “LEVEL SELECTION / Wi fr itk % ” ThRES 4L

## 2: “GROUP SELECTION / 434 ” — “MEASURING MODE / &5 ” - S5k

TheESH Ak B

MEASURING MODE / M 7 .

T 75 =, (389) BRI GE AR, T Bk il 7 50
Selection / #%:F% Ry EE!

o D, ok, MR, AT AR E AR .

= “MEASURING MODE / Jll & J5 2 ” ThRE S HU R/~ 7 X T A A1 HART FHE4510
“QUICK SETUP / HRIE & ” ZEH A1 “BASIC SETUP / #A W52 » ThaEd o
(“OPERATING MENU / #fE3¢ 5 7 — “SETTINGS / W& ” —
“BASIC SETUP / A %% 7).

I

m “Pressure / i /7"

n “Level / &AL ”

m Deltabar S: “Flow / i & ”

T #HE:

» Cerabar S Al Deltabar S: “Pressure / £ /7 ”
m Deltapilot S: “Level / #ifii ”

Endress+Hauser



Cerabar S/Deltabar S/Deltapilot S 4...20mA HART Dife ZHdiiik

##% 2: “GROUP SELECTION / 4% ” - “MEASURING MODE / &5 = ” - BiZiR/E

RS HAR i

Level SELECTION / PR I 7 R

BRI (020) _—

Options / #T = “MEASURING MODE / Ml 753 ” = “Level / #ifii ”

WAL
n {E “Level Easy Pressure / ¥ I 77 ” I “Level Easy Height / SR = 5 7

WAL ETT R, WAREUE I IEL 15X “Level Standard / R4 AT 7

i 7 k. £ “Level Easy Pressure / ¥ Bi#E i 77 ” 1 “Level Easy

Height / e b s Wil /750 F,  “EMPTY CALIB. / FULL CALIB. / %

t5 / ikR 7. “EMPTY PRESSURE / FULL PRESSURE / HRiRAV IS & 17 / e il

fris 47 7« “EMPTY HEIGHT / FULL HEIGHT / ZSkni= E / Wiknis 7 A “SET

LRV / SET URV / ¥t N2 FFR / f N E=AE RRR 7 B4 NAB 0% (8] B 1 %.

PN T i, R A2 HE, IR REEEE . AR H AR

EfH. BP: S UE R AL A A AT 55, BRI R v LAIE B &

— AFER AT R LR TE S5 28 18 DU ETT 5.1 “ iRA I &1

n T “Level standard / A7 NATAR SR 7 A 775K, “Level Easy Pressure /

TR PRIH T 7 7 Al “Level Easy Height / HRGEIBAL @ 7 WALl &5 R Th e

B, FTPGE. AT A B T .

n (AT LAFE “Level standard / A7 AT AR AL &2 5 K dm N P B e SOl

fr ARFRN G 2 A g R

n T 2 METEE (SIL) BRI T R EACGRR, “Device configuration

with enhanced parameter security / 7 #4503 B S 5w A BRI E 7

(“SAFETY CONFIRM. / %2 4= Hfii\ ") {3& FH T “Level Easy Pressure / A7 {Rid &

717 AT = “Level / WAL 7 W T30, MIANERD S, KA ZCRTHI

KR EThEe S 8. —Hik$ T “Level Easy Height / HListii o i B ” Al “Level

standard / A7 AT " AN E 7 2, e A0S “RESET / A7 7 Thfg

SR B A RO e

(3% #.B4%%: (“GROUP SELECTION / 41i%# ” —) “OPERATING MENU / {3

¥ 7 5 “OPERATION / #f: 7), {di 52 RARED “78647.

> WHAERESE (ThREgETFM -

Deltabar S (SD00189). Cerabar S (SD00190) &% Deltapilot S (SD00213P).

eI :
m “Level Easy Pressure / YA HRH [E /7 7

MR N, BABXE T - A2, %08 “OUTPUT UNIT / % 5

77 ThEESH (55 63 T ) HIk B sy Bk Sy g . SRAEWIFIbR 2

Jik: “Wet / k7 7 F1 “Dry / F45

— FEVEE AN A A AT DR FEEAR . I ASF RIS BN R
PR, R E 4 PO E T B R 1 B S R .

— ThRRE— AR ENRE . HEAT TARES, d#id “EMPTY CALIB. / &Hx 7.
“EMPTY PRESSURE / HA&AZIS £/ 7. “FULL CALIB. / i#its 7 1 “FULL
PRESSURE / s =i i 5 ” Thfie S EUm AN WX E 77 - WA 240
- DS IE S5 64 T,

» “Level Easy Height / PR R R RE 7

EUEIE 7R, SNPSR3R N 1 2 R s B B

JII AR R = R . SRR bR 73 “Wet / ¥ks 7 F1 “Dry / F45 7.

— FEVET RS 25 2RI AT DO R AR . IR AN AS R AT, N TR
AR R BB 43 BB v B N4 e (T AR

— ThRRE— M ENRE . HEAT AR, 383 “EMPTY CALIB. / %45 7
“EMPTY HEIGHT / ZE45r & 7. “FULL CALIB. / j#iks ” Al
“FULL HEIGHT / Wit5 =% 7 Thae S Him N\ it & % - A 40,

- DRSS S 558 68 T,
n “Level standard / Az AT 7

— Hik 7 A5, v L@ “LEVEL MODE / 4zl & 77 2% ” Thik

SR 71 T ) &P “Linear / £ 1AL 7. “Pressure Linearized / JE fiZk Ak 7

Fl “Height Linearized / mi &L AL 7o

T #®E:
“Level Easy Pressure / i/ Heid K g 7

— “Level SELECTION / ¥ i1 1% 4% ” = “Level Easy Pressure / WAL /7 7 . B4 61 T, F£H% 8.
— “Level SELECTION / Wi hrts 1% 4% ” = “Level Easy Height / SRSV AL s 5 7 I : S 66 T, £ 9.
— “Level SELECTION / i 536 4% ” = “Level standard / WAL ATRER 7 . S5 70 T, £#& 10.

Endress+Hauser 49



Cerabar S/Deltabar S/Deltapilot S 4..

.20mA HART

50

1) $ 1) $

e | ] METTR | ] bkt |
2)
W7
Deltabar S i EhH + AL % RE
gee{taf;{ost é RIBCRER ﬁﬁ Cerabar S - REERE
\ nz | [ wrmam |

HNRE IR

1) (U B R B R

o

P 23: “Pressure / J£ 77 7 I 5 QAP 3 3 5

PO1-xXXXXXXX-19-XX-XX-zh-080

% 3: (“GROUP SELECTION / Ak ” —) “QUICK SETUP / L Bt 5 " “Pressure / 577 ”

TheE SRk B

SRR IR “Pressure / KA1 7 M7 R EEITNEESH

HI3:

= “MEASURING MODE / il & /53, " = “Pressure / JE /1 7 (—» 63 % 45 48 W ).
R

=T

— ¥ 58 T, £H7: “BASIC SETUP / JEAUE "

- 28101 7, 4% 15: “EXTENDED SETUP / ¥ 1% & ”
- ¥ 127 W1, FH&27: “PROCESS VALUES / i F&1{H ”

- ST, FATACRAWE ",

MEASURING MODE / e & .

W77 FRAESE RIS M AHHR, BT Fge il & 75 50
Selection / i #¢ % W

T, o, W7 S, SAE TR AR .
ATiR:

n HrUEeE

IR

m “Pressure / JE /1"

n “Level / ¥fL ”

» Deltabar S: “Flow / i & ”

T) #HE:

» Cerabar S fl Deltabar S: “Pressure / J£ 77 ”

» Deltapilot S: “Level / AL ”

Endress+Hauser



Cerabar S/Deltabar S/Deltapilot S 4...20mA HART

# 3: (“GROUP SELECTION / 4133 ” —) “QUICK SETUP / {# ¥ 5 ” “Pressure / [E /)

RS HAR i

POS. ZERO ADJUST / PF — T (BB E ) AR I EAE 2 T8 0 FE ) 2 T 75 A kniE

E (685) R M E RS SRR mZE . Flin: 75252 2% o s R I
Entry / ik I, “MEASURED VALUE / Jll & " e 5% % R 960 0.

sef:

— “MEASURED VALUE / il &{¢ ” = 2.2 mbar (0.033 psi)

— j#id “POS. ZERO ADJUST / 1% ” ThEE 54, J+i%# “Confirm / #iik 7 I,
2 1F “MEASURED VALUE / 218 7. #% 0.0 ¥ & 4 & Si{E.

— “MEASURED VALUE / &A% ” (% )5 ) = 0.0 mbar

— FHJAE BRI OE

“CALIB. OFFSET / % fiiT#% 7 Bt 2 B K IFJ& “MEASURED VALUE / il &

87 ES 2 (B ).

g
n IHEESEUAE Deltabar S. 77 38 JE A& 85 1) Cerabar S Al Deltapilot S H 7R
HETH :

» “Abort / BUH 7
» “Confirm / #fiL 7

I %HE:
0.0

POS. INPUT VALUE /
MNE KA (563)

WE - Fa (R ) MBI A MR Z RSk, v TROEE )
%, WESHWEA (Hl: KASHREHMEE ).

Entry / Hiik XM L Bl e & SEON B M2 . Bl 7825 8% b el R e b il &
i, “MEASURED VALUE / Ml &A8 ” ThEESH o JEEy 0 sl 4848 .
S
— “MEASURED VALUE / Jli & ” = 0.5 mbar (0.0075 psi)
- 1E “POS. INPUT VALUE / i N s fl ” Dife S 40 % & “MEASURED VALUE /
WEAE " WP BE &, filin: 2 mbar.
(“MEASURED VALUE / Ml &1 ” 4 = “POS. INPUT VALUE / fii N % 548 7)
— “MEASURED VALUE / Wl &8 ” ( 125 ) = 2.0 mbar (0.03 psi)
— “CALIB. OFFSET / & /5iE# " TR S8R R IE G “MEASURED VALUE / i &
{7 MRS 2 (mMEE ).
“CALIB. OFFSET / Z 5iE# 7 =
“MEASURED VALUE / & & ”  — “POS. INPUT VALUE / #i N & fi4l 7,
A “CALIB. OFFSET / & SiTHf " =
0.5 mbar (0.0075 psi) — 2.0 mbar (0.03 psi) = — 1.5 mbar (0.0225 psi))
— WA RN AL IE,
AR
w IR SRR 4 AL IR AR 1Y Cerabar S IR .
T #%E:
0.0
SETLRV/fIANER R | REBERENE-LESHE.
(245) P E HLL N PRAE (4 mA) X R F71E
Entry / Hiik

I #%E:
0.0, EiTIWZH

SET URV / fg N A2 B IR
(2406)

wEERE LR -TSFE).
B E IR EBRE (20 mA) X80 E A 1E .

Entry / #fiik T WE,
1 2% ) e KB (— 2% “PRESS. SENS HILIM / &8 38 15 /7 bR ”
(25125 7)), BITIGZHL
DAMPING VALUE / NN N A
FELJE It ] (247) FELJE A BT A5 J 0220 B o) TR A8 A A RS 3, iltn: B o AR A0 i
Entry / ik Wi e R4S S BEM R A A AL ]

MATEE:
0.0..999.0's

T ®E:

2.0s, HATESH

Endress+Hauser

51



Cerabar S/Deltabar S/Deltapilot S 4..

.20mA HART

52

1)
YLt
y 0 vy 0 v
\ T | TR | ] b |
2)
Iy
v ER s v e
v 2)
BB
Deltabar S ,
Cerabar S - RIS | INE A | Cerabars - s Eftmes
Deltapilot S

AEIRECE I X7 FRRINIRES AL

WEH TR,

1) BUEE B R f R
PEEIE G wHIER PN

R

i
ST RES RO T BRI T LA T RES O

P 24: “Level / ¥ifir " N7 3 PRI BEE S8

POI-xXXXXXXX-19-XX-Xx-zh-081

% 4: (“GROUP SELECTION / Aik# ” —) “QUICK SETUP / Hus#t5e ” “Level / {RAL ”

DRSS AR W

B IR “Level / Wity " W T7 it EE M DI RESHL

B

= “MEASURING MODE / Ml #7538 7 = “Level / {ifL 7 (— iESH5H 48 T ).
HE:

=T

— 370 T, % 10...13: “BASIC SETUP / 3 A% E "

— #5101 T, ##% 16: “EXTENDED SETUP / ¥ Bi&E "

— #5106 71, FH& 18: “LINEARISATION / £i:Ak " — izl

— 5109 T, k& 19: “LINEARISATION / i Pk 7 — 5=\ iz
— #5128 T, F#% 28: “PROCESS VALUES / it F& 4 ”

- $18 U, TS “IWAIE ",

MEASURING MODE / b= S F T
& = PVESE BN 5 AR, BT e Tl & =K
Selection / 1&3% % W
W7 R E R, Tofefe. MRy E e, SUOUE R R,

ATR:

n UM

I

m “Pressure / £ /7"

n “Level / &AL ”

» Deltabar S: “Flow / i ”

T #HE:

» Cerabar S A1 Deltabar S: “Pressure / £ /7 ”
» Deltapilot S: “Level / Wiz ”

LEVEL SELECTION / R AL & 7 2.
WA AEGE R (020) - WS HRRIESH 5 49 1L,
Options / #5 TIWE,

“Level Easy Pressure / ¥ bRk & /7

Endress+Hauser




Cerabar S/Deltabar S/Deltapilot S 4...20mA HART

Endress+Hauser

# 4. (“GROUP SELECTION / #1#%# ” —) “QUICK SETUP / {5 ” “Level / WAL ”

RS HAER i

POS. ZERO ADJUST / PF — T (BB E ) AR I EAE 2 T8 0 FE ) 2 T 75 A kniE

WE (685) R M E RS SRR mZE . Flin: 75252 2% o s R I
Entry / ik I, “MEASURED VALUE / Jll & " e 5% % R 960 0.

sef:

— “MEASURED VALUE / il &{¢ ” = 2.2 mbar (0.033 psi)

— j#id “POS. ZERO ADJUST / 1% ” ThEE 54, J+i%# “Confirm / #iik 7 I,
2 1F “MEASURED VALUE / 218 7. #% 0.0 ¥ & 4 & Si{E.

— “MEASURED VALUE / &A% ” (% )5 ) = 0.0 mbar

— FHJAE BRI OE

“CALIB. OFFSET / % fiiT#% 7 Bt 2 B K IFJ& “MEASURED VALUE / il &

87 ES 2 (B ).

g
n IHEESEUAE Deltabar S. 77 38 JE A& 85 1) Cerabar S Al Deltapilot S H 7R
HETH :

» “Abort / BUH 7
» “Confirm / #fiL 7

I %HE:
0.0

POS. INPUT VALUE /
HIANE RE (563)
Entry / #ik

P - T8 (WEE ) RN RE 2 P I Z L FRH e miE. A TRIEED]
%, FESHMEM (Fl: RASHRGHNEMY ).
A B 22 o B T B o A W 22 . . 722 25 0% P B AR e ch
i, “MEASURED VALUE / M &A8 ” ThEESH o JEE N 0 sl 1A .
S
— “MEASURED VALUE / Jli & ” = 0.5 mbar (0.0075 psi)
— 1E “POS. INPUT VALUE / fi N % pifl ” Thie 2%+ & B “MEASURED VALUE /
B 7 (KT B E A, Fl4n: 2.0 mbar (0.03 psi).
(“MEASURED VALUE / M &1# ” = “POS. INPUT VALUE / i N % siff ”)
— “MEASURED VALUE / Wl &8 ” ( 125 ) = 2.0 mbar (0.03 psi)
— “CALIB. OFFSET / & /5iE# " TR S8R R IE G “MEASURED VALUE / i &
{7 MRS 2 (mMEE ).
“CALIB. OFFSET / Z 5iE# 7 =
“MEASURED VALUE / & & ”  — “POS. INPUT VALUE / #i N & fi4l 7,
A “CALIB. OFFSET / & SiTHf " =
0.5 mbar (0.0075 psi) — 2.0 mbar (0.03 psi) = — 1.5 mbar (0.0225 psi))
— WA RN AL IE,

ES

w JLIIRES KA 4 [ A% AR 1 Cerabar S H1 7R
I #%E:

0.0

EMPTY CALIB. / Z#z
(314)/(010)
Entry / Hiik

TR BRI ( BT ).

R EOR AR, SURAERRE . IR SR NS, B IRALE R E ORI

B DaAL =

AR

m “LEVEL SELECTION / it sk #% 7 = “Level Easy Pressure / A7 Rk & 77 7
(> S 49 7 ), “CALIBRATION MODE / #55E /72 " = “Wet / {45 "
(> 1ESHEHE 3 W)

m “LEVEL SELECTION / i #2x0i% 4% ” = “Level standard / AL AT AL 7,
“LEVEL MODE / @Al #7750 7 = “Linear / £ 4L ”
(> ESH2E 71 1), “CALIBRATION MODE / #5352 /53 7 = “Wet / {45 7
(> ESHEHET6M)

ER
%Iﬁﬁ%?iﬁ(*, B3 8RB SR N AR R R W M4 i R ME . AT AR
PRAFRALAEFIACR B M BT R 08, 3% “E” SN 8, LA il “+7 5
“ BEBETALE BINIX . SR E R RN, FERESEA
T #%E:
0.0

53



Cerabar S/Deltabar S/Deltapilot S 4...20mA HART

54

% 4: (“GROUP SELECTION / 41i%#% ” —) “QUICK SETUP / ¥t i%t5& » “Level / AL ”

s BER Vi
FULL CALIB. / ¥##5 NIEARET IR ( 258870 ).
(315)/(004) RABORGE, SUREALE . TEHIIRESECR NS, A E R E AR
Entry / #iik T IPASALI
ATR:
» “LEVEL SELECTION / ¥ #5203k 3% ” = “Level Easy Pressure / {7 R JE 77 7
(—> ES%% 49 T ), “CALIBRATION MODE / ¥55E 3 7 = “Wet / {Eh5 7
(> WESHH 63T )
» “LEVEL SELECTION / #& i #x0ik $ 7 = “Level standard / 47 P AT,
“LEVEL MODE / ¥zl & 7 3 7 = “Linear / &t~
(> HS%4 71 1), “CALIBRATION MODE / FRET7 7 = “Wet / {845 ”
(> ESHEH 76 W)
% R
fEHRThRES 0, I B T BRI N A E AR ) 41T R B . T AR
PRAFRAAEFAGR I MAT R JE, TEI%T “B” SN2 8, Lale il “+” 5
“ BRRETRALAE FINIX o IR AR FEAVERE,  FIRRE A .
T #HE:
100.0
DAMPING VALUE / S NBEJR IS A (B 18] 4 1)
FEJB B[] (247) FELJB S BT Ji5 2% B 6 e 778 A RS RE , fildn: B3 BRI R (A R HLAR
Entry / #iik Ko 7S5 A I & 1AL AR ] .

WATEH:
0.0..999.0's

T ®E:

2.0s, ST

Y 1) # ) $
i | | WEITR | ] b |
2)
W75
v E7 v i e

1) BB I SR HC R
PRLIE G WHIEE N

TR R ZE TR I T At

BELJE e i)

PO1-xxxxxxxx-19-xx-xx-2h-082

P 25: “Flow / it " P 7 sUR PR 1 52 S A

Endress+Hauser



Cerabar S/Deltabar S/Deltapilot S 4...20mA HART Dife ZHdiiik

% 5. (“GROUP SELECTION / %% ” —) “QUICK SETUP / PR E ” “Flow / Hil ”

ThEES R AR P

HSEREIR “Flow / fiii " M7 W R EEN IR S

AR

» Deltabar S 2 [E4Fi% #%

m “MEASURING MODE / & 73 ” = “Flow / i & " (= WS H 5 48 T ).

HE:

5%

— %96 T, FH 14: “BASIC SETUP / HEA K E "

— %5104 51, %#% 17. “EXTENDED SETUP / ¥ B ¥ 5E ”

— #1137, 4% 20: “TOTALIZER SETUP / BmatikE "
- HAAT, T O RENE ",

MEASURING MODE / prist= U Wi

RS s PR R S AR, BT Py 5

Selection / %3 % T

DEETy LS, Tofete. DTy B S, AR E R .

AT

LI Wil

T«

m “Pressure / JE /7 ”

n “Level / WAL "

m Deltabar S: “Flow / i & ”

T ®KE:
m Cerabar S fill Deltabar S: “Pressure / JE /7”7
» Deltapilot S: “Level / A ”

POS. ZERO ADJUST / WE - Tl (WO ) SRR 2 R 2 e 76 e il

W% (685) (ZHEEERIERER L)

Entry / ik IR A B e BN B w22 Bln. 7725 s el AR i b I B
i, “MEASURED VALUE / M&Af ” TR SH R R IEAEN 0.
LA

— “MEASURED VALUE / Jli & ” = 2.2 mbar (0.033 psi)

— J@id “POS. ZERO ADJUST / A% ” ThEES4L, Ikt “Confirm / #iik ” IEIN,
12 1E “MEASURED VALUE / &8 "o 4 0.0 ¥ & v 4 & Si{E.

— “MEASURED VALUE / &8 ” (%5 ) = 0.0 mbar

— HEY RN IE,

“CALIB. OFFSET / % piiE# ” Tife S HU R~ AL 1EJG “MEASURED VALUE / Il &

B RSN (mER).

3R
n IHEESHUAE Deltabar S. 77 38 R A& I& 88 1) Cerabar S Al Deltapilot S H 7R
T

m “Abort / BUH 7
» “Confirm / #iik 7

T/ #&HE:

0.0
MAX. FLOW / £ Kifi & BIN— S B MR K.
(311) WHE YO BRI E S K. £ “MAX PRESS. FLOW / it KZ LI & 7 I
Entry / ik A2 B0 B B R K 2 LR B 6 B R A K T

R
?§\LINEAR / SQROOT / 2tk / JF75 " BhRe S 4 (#5119 11 ) $e i “Flow / It
2" MERRWBRES.
LA & T “Flow (square root) / ¥ e ( JFJ7 )" W HE:
7E “MAX. FLOW / S Kiit & ” Dise S E0h i N 8UEmy,  “SET URV / i N & 72
EBR 7 ThEe S A I w k. i#id “SET URV / SN EFE HFR 7 ThEe S Bk B i
BRI R .. B R BEART “MAX. FLOW / it KiiE " ThRES B %
SEMER FRRE, WOI7E “SET URV / M NEFE LR 7 That S Hh N R E .
(= “SET URV / S N 72 L-FR (45 105 1 ).

I/ %E:
1.0

Endress+Hauser

55



Cerabar S/Deltabar S/Deltapilot S 4...20mA HART

# 5: (“GROUP SELECTION / 41i%%% ” —) “QUICK SETUP / ¥t %5 ” “Flow / Jif& ”
TS HARTR P

MAX PRESS. FLOW / NI E MR R
BRZEENPRE (634) | > ESH-KEENRESHER. ZEERENRKEMN
Entry / #iik (— %% “MAX. FLOW / &t K& 7).

R

7E “LINEAR / SQROOT / £k / JF77 ” Dt S40h (55 119 71 ) & “Flow / i
& 7 E T RS .

PLRi&E T “Differential pres. / 225 7 W &

7E “MAX PRESS. FLOW / & K Z I & 7 ThRESH P A\ F i EE RS, “SET
URV / fa NEAR BB 7 DhRe S BRI 4556 5. il “SET URV / N & 2 B 7 T
BeSHOR B IR BRAE X M A M. T ¥ B AN F T “MAX PRESS. FLOW / #x%
REER B E " TRt Hh 5 e I am BRI, Wi “SET URV / S N&E 2
LR 7 shEe s Hob AT, (— “SET URV / I ANEFRE LR 7 (%5 105 11 ).

T #®E:

(LIRS KB LR (— 2% “PRESS. SENS HILIM / A% /83 [ /7 BRI » (55 125 11))
DAMPING VALUE / iy N BELJE IR T (e 1R 45 1)
FHJE I [E] (247) BHLJ& 50 T4 J 2 G R A7 A i SESER B, il B3 o IR R i
Entry / #iik Bt A5 5 AN A A AR A IR

WA

0.0...999.0 s

T #E:

2.0, BiTZH

=
=
b

(L | | A | | PR |

4
LES

HNF R

1) BB R fT R

[ 26: “POSITION ADJUSTMENT / i & i % ” JyRE2H

% 6: (“GROUP SELECTION / #1ift#% ” —) “OPERATING MENU / #4E3 8 ” — “SETTINGS / #5E ” -
“POSITION ADJUSTMENT / fir B %

RS A W

R A B AT RS SENEERZE . Bll: 5w aEmaEh MR, WEEERIFIEN 0.
Deltabar S Fl Cerabar S $8 =Bl AN [7] (19 o7 B 17 2 75 7%
I
w B (REE ) R I AR 2 1) R 2 T R e i
— “POS. ZERO ADJUST / #% ”: Deltabar S. 73 JEA& B35 1) Cerabar S 5% Deltapilot S
— “POS. INPUT VALUE / i N2 pifd 7. w4 R AL B33 1) Cerabar S
n B (REE ) R IR = .
— “CALIB. OFFSET / & piiL#% ”: Deltabar S, 73R JEAL AR Cerabar S 5 4 [ AL /2% ) Cerabar S 8%
Deltapilot S

Endress+Hauser



Cerabar S/Deltabar S/Deltapilot S 4...20mA HART

Endress+Hauser

% 6: (“GROUP SELECTION / H#%# ” —) “OPERATING MENU / #{E3€ 8 ” — “SETTINGS / &E " —
“POSITION ADJUSTMENT / i & % »

il 2 B S L
POS. ZERO ADJUST / R - T (VOB ) PSS INEAE 2 A ) 22 0 R S e il
WE (685) Sl

Entry / #iik

~ “MEASURED VALUE / Jll#{& ” = 2.2 mbar (0.033 psi)

— @it “POS. ZERO ADJUST / A " ThEeS44, FFi&#E “Confirm / #iN 7 LI,
2 1E “MEASURED VALUE / Wl &AE " ¥ 0.0 W N A1 /11H .

— “MEASURED VALUE / J#{t 7 (825 ) = 0.0 mbar

- HAER RN IE,

“CALIB. OFFSET / Z jiiT# ” IhRESEU R~ IE G “MEASURED VALUE / &

B MESEE (RER ).

LI :

» “Abort / B 7

» “Confirm / #iih 7

I #%E:
0.0

POS. INPUT VALUE /
NE SUE (563)
Entry / #iik

VT — 8 (BE ) RN REZ MR E LR R mE. A TKRIEES

#, HESEMEME (Fl: RASHESHNEE).

S

— “MEASURED VALUE / Jli & ” = 0.5 mbar (0.0075 psi)

— 1E “POS. INPUT VALUE / ¥t N i fl ” Dhfe S 40 % & “MEASURED VALUE /
MEAE " AT BE &L Flin: 2.0 mbar (0.03 psi).
(“MEASURED VALUE / Ml &1 ” 4 = “POS. INPUT VALUE / fii N % 548 7)

— “MEASURED VALUE / Wl &8 ” ( 125 ) = 2.0 mbar (0.03 psi)

— “CALIB. OFFSET / & fiiT# ” ThRe S8R /N IE G “MEASURED VALUE / il £
{7 MRS 2 (mMEE ).
“CALIB. OFFSET / & 23t " =
“MEASURED VALUE / & & " . — “POS. INPUT VALUE / #i N Z 4l 7,
At “CALIB. OFFSET / & SiTH# " =
0.5 mbar (0.0075 psi) — 2.0 mbar (0.03 psi) = — 1.5 mbar (0.0225 psi))

— WA RN AL IE,

T #%E:

0.0

CALIB. OFFSET /
FERIE# (319)
Entry / Hiik

P B - F (VA ) A I Al 2 A A 22 B

e

— “MEASURED VALUE / Jli:{& ” = 2.2 mbar (0.033 psi)

— 1 “CALIB. OFFSET / Z piif#% " Thig %0+, A Fi#k47 “MEASURED
VALUE / A " KIERIEE . 4T ¥ “MEASURED VALUE / & {E ” K 1E AN
0.0 mbar, BAF] A2 N KU 2.2,

(“MEASURED VALUE / A 7 45 =

“MEASURED VALUE / W& ff ” 4 — “CALIB. OFFSET / Z 73148 7)
“MEASURED VALUE / M #AE 7 ( ZF #E# )5 ) = 0.0 mbar

H AL ARt (R NAZ OF

T #%E:

0.0

57



Cerabar S/Deltabar S/Deltapilot S 4...20mA HART

\ e |
>
v v >
\ i | | A | | FRE |
¢ v 2)
WA
vEN v it v i

JE A LA i
*
FAFE 1 AP
*
R E A P

FRLJB i i)

1) A o 47 7% B0 SR
2) i 7 m S SR

FASURANL R 7 BRIRIN I RE S AL
UL e S HOE T R T AL Dy e S 4R E
WS T,

PO1-xxxxxxxx-19-xx-xx-zh-084

27: “BASIC SETUP / AR 52 ” ThRE4L: “Pressure / 77 7 W& J5 5

# 7: (“GROUP SELECTION / #1i%#% ” —) “OPERATING MENU / ${E3¢ 8 » — “SETTINGS / ¥E ” -
“BASIC SETUP / A #t5€ ”“Pressure / JE77 ”

TS BER Vi

g

= “MEASURING MODE / fll 5 J5 3, ” = “Pressure / JE /1 7 (— %5 48 11 ),
ER:

e

- $ 507, #4%3: “QUICK SETUP / HLidtik sz ”

— %5101 5, F#& 15: “EXTENDED SETUP / ¥ JR ¥ 5E ”
— #5127 51, FH& 27: “PROCESS VALUES / it f&4f ”

- ST, TY 4K ANE .

MEASURING MODE / R & 5 5,

W77 BRI G5 S AR, BT Brik I 05 50

Selection / 1&+¥% % )

W77 R, o, s, SAE TR AR .

AT#R:

n e UE S

IR :

m “Pressure / JE /7"

n “Level / Jfr ”

» Deltabar S: “Flow / Vi & ”

T) #HE:

» Cerabar S A1 Deltabar S: “Pressure / J£ 77 7
= Deltapilot S: “Level / Wiz ”

Endress+Hauser



Cerabar S/Deltabar S/Deltapilot S 4...20mA HART

Endress+Hauser

# 7: (“GROUP SELECTION / #Hi%$% ” —) “OPERATING MENU / #{E3g# 7 — “SETTINGS / &5 ” -
“BASIC SETUP / A1 5E ”“Pressure / £ /7"

ThEES R4k

L

PRESS. ENG. UNIT /
F 1 TRERAL (060)
Selection / 1%

IEBEIE IR

BRI, BRI ISHOAT A, R R,
BT

mbar. bar

mmH20. mH20. inH20. ftH20

Pa. hPa. kPa. MPa

psi

mmHg. inHg

Torr

g/cm?, kg/cm?

1b/ft?

atm

gf/cm?.  kgf/cm?

F A SCHAL (— 7§23 “CUSTOMER UNIT P/ FH P 3 5457 P” i
“CUST. UNIT FACT. P / th) & B &% P Dige 24k ).

T i&E:
mbar 2% bar ( Bk T L BRES HIARTRIE AL ), BiTIS %

CUSTOMER UNIT P /
F P 3807 P (075)
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N E 5 UE T BALSCAR (AL ).
TEETT DU NI 2 )\ L B 7
— %% “CUST. UNIT FACT. P / i) & B H P &/ P,

ATR:
m “PRESS. ENG. UNIT / & /7 LAEHAL 7 = “User unit / 7 H & L HAL 7

R
I BRI BN AT EAL R Blan: WE “crates” NF P H & RAL, &
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BRI, W RREIGP R BoR )\ THEES R R
BOE R RG N HAL. Blin: BEE “crates/m2” N H & SCAAL, BIRA
“crate/m2”. fE FieldCare ¥, IR )\ T74F.
7£ HART F42%h, {XAE “CUSTOMER UNIT P / 15 [ Sy 8 s P” Dife s $h &
N EE AL, SR I SCA “User unit / P E 2 AL 7 HIIEE .
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CUST. UNIT FACT. P /
W RE MR P (317)
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SN E S A7 AL IR e R A
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— 1§ £% “CUSTOMER UNIT P / FI " [k 1547 P76
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— 7E “CUST. UNIT FACT. P / tiJ % B F /" &2 P” Thfie 2 40ehiin: 0.0001
— &9, “MEASURED VALUE / 5 ” = 1 PU

T ®&HE:

1.0
SETLRV/fANER TR | REERETNR-LSHEN.
(245) B TR (4 mA) AR IOEE o
Entry / #iik T WE:

0.0, BITEZH
SETURV / i NE=AE LR | B ERE LR - BSF KT,
(246) WE I FRAE (20 mA) R E S 1E
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TR B i K EFRE (— 2% “PRESS. SENS HILIM / #8315 /1 LR ~
(35125 70)), SiTESH
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# 7: (“GROUP SELECTION / #i%#% ” —) “OPERATING MENU / #{E3 8 ” 5 “SETTINGS / ®E ” -
“BASIC SETUP / #A#5€ ”“Pressure / JE/7”

i 2 e i
GET LRV / WEEE NRE - H5ESMERENGE .
R EFE TR (309) HLYE R BRAE (4 mA) XF M FIE A ERAEACGR L. & “Confirm / BN 7 LT, ¥
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W BRIt UET R ME BRTERAT .
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» “Confirm / #fiik ”
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2) i ey AU R R

R R
N FIR

ELJE I i
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PO1-xxxxxxxx-19-XX-XX-Zh-136
28: “BASIC SETUP / A # 52 " Mgl
“Level / Wifir " & J7 2 “Level Easy Pressure / Y by i g 7 W for &5 2

% 8: (“GROUP SELECTION / #i%&# ” —) “OPERATING MENU / #/E3£8 ” — “SETTINGS / & E ” >
“BASIC SETUP / ZEA& &% ” “Level / ¥fiL ”, “LEVEL SELECTION / ¥R kR »
“Level Easy Pressure / ¥ {ir & £ 17 7

ThEES R4 kK P

£ “LEVEL SELECTION / Atk sti % 7 The S Hih ik 4% “Level Easy Pressure / AL PR Ly 7 TR, &R
THITHEES . AEMEALIE T, SANPIXTETT - AL S50 .
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= “MEASURING MODE / & 73 ” = “Level / Wifs. ” (— i5S %4 48 T )

» “LEVEL SELECTION / Wi fii #6514 4% ” = “Level Easy Pressure / WA BOEIE 17 7 (— i S H 4 49 71, )
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% 8: (“GROUP SELECTION / % ” —) “OPERATING MENU / #24E38 » — “SETTINGS / #5E ” -
“BASIC SETUP / EA¥5E ” “Level / AL ”, “LEVEL SELECTION / ARG # »
“Level Easy Pressure / YR RE & /7 7
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R
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— 152% “CUSTOMER UNIT P / I/ & 71 547 P76
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% 8: (“GROUP SELECTION / #%# ” —) “OPERATING MENU / #/E3£ 8 » — “SETTINGS / #& " -
“BASIC SETUP / A E ” “Level / ¥RAL ”, “LEVEL SELECTION / iR R%E# ”
“Level Easy Pressure / YA & & 77 ”
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S
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%
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ﬁtma&ﬁbui%ﬁﬁéﬁmma
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2.
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0.0
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% 8: (“GROUP SELECTION / 4% ” —) “OPERATING MENU / #24E38 ” - “SETTINGS / ¥5E " -
“BASIC SETUP / EA¥5E ” “Level / AL ”, “LEVEL SELECTION / ARG »
“Level Easy Pressure / YRS RE & /7 ”
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Entry / Wik
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0.0
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29: “BASIC SETUP / A ¥ 52 ” ThfEH.
“Level / ¥fr ” Wl & 75 \AN “Level Easy Height / {7 bRt i B 7 A2 &5 X

% 9: (“GROUP SELECTION / 4i%# ” —) “OPERATING MENU / ¥/E3£# ” — “SETTINGS / E " —
“BASIC SETUP / BA#E ” “Level / AL 7,
“LEVEL SELECTION / HA#E =%+ ” “Level Easy Height / {ALEIE = B »

TIRESHAR L
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% 9: (“GROUP SELECTION / Hi%$ ” —) “OPERATING MENU / #/E3%8 » - “SETTINGS / #E " —»
“BASIC SETUP / E:A#5E ” “Level / AL 7,
“LEVEL SELECTION / WA= %$ ” “Level Easy Height / WAL LB R EE »
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W TR E R 22 P (317)
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BN 5B SUE 7B I e e R 5
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£ 9: (“GROUP SELECTION / #li%# ” —) “OPERATING MENU / #E3£# ” — “SETTINGS / #E ” >
“BASIC SETUP / #Ai& 5 ” “Level / ¥RAL ",
“LEVEL SELECTION / ¥fir#i03%4% ” “Level Easy Height / ¥ o ”

ThRe S H AR L]

OUTPUT UNIT / P A 2 /R F1 “MEASURED VALUE / U AH " ThEe S50 s

i th Bhr (023) (> HSEE 128 W ).
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4
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w HEE: 0.3m (9.8t
B
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m
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TEVET RS 25 2% 2 39845 . 85T “HEIGHT UNIT / &5/ ufz ”. “DENSITY
UNIT / 25 B8l 7 F1 “ADJUST DENSITY / /%22 B » The 2404 & 1E
e R R AT . AN S R BRI, SN IR RAR, R
T 43 EOA 8 BN 24 B A A
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T RE S B N 3 B - TS
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“DI‘Y / q:*i_\_ ”

DENSITY UNIT / % & gy | 4825 B i . @it “HEIGHT UNIT / @& 84y 7. “DENSITY UNIT / 25 Bfs »
(0o1) 1 “ADJUST DENSITY / 1% %5 FE ” Thae S H0ks I il s A 5 e i e i
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A B (007) A1 “ADJUST DENSITY / {f#  ” Dt 2 HCKs I 770 b e e 4 1l o 2
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% 9: (“GROUP SELECTION / Hi%$ ” —) “OPERATING MENU / #/E3%8 » - “SETTINGS / # & " —»
“BASIC SETUP / E:Z&#5E ” “Level / AL ",
“LEVEL SELECTION / #Au4%x0i%$% ” “Level Easy Height / SR HRERE 7

TRESHATR

B

EMPTY CALIB. / %547 (010)
Entry / #iik

INEARET ( ZRRRHES ) WAL, AR BBk A .
PR, SR ARRE. 83T “HEIGHT UNIT / /& 8847 ”. “DENSITY UNIT
/ P EAL 7 K1 “ADJUST DENSITY / R4S 7 Thie S50 K il (0 5 ol
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AR B A
@k “OUTPUT UNIT / it #8407 ” ShEESHOE B H0T (— B55 67 T ).
ATe:
m “CALIBRATION MODE / #r5E 73k 7 = “Wet / @45 ”

ER
EILhEESH0R, B B BoR N WAL E AR B 24 8T R 1. N T R
PRAFRAERACGR Y MR E I ME, E3%F “B” SN2 /0, LalE il “+7 5
T BEERIRALE INIX o AR FEAVER, FIRRE .

T #E.:
0.0

FULL CALIB. / 345 (004)
Entry / #iik
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0.0
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R R PRAE (URL) %4 i 5 1 B r
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100.0
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— J#3d “OUTPUT UNIT / it 800 7 Tk
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0.0
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£ 9: (“GROUP SELECTION / #li%# ” —) “OPERATING MENU / /3£ ” — “SETTINGS / #E ” >
“BASIC SETUP / #Ai& 5 ” “Level / ¥RAL ",
“LEVEL SELECTION / ¥ fir#i01%:4% ” “Level Easy Height / ¥ s i B ”

WS HER BB
SET LRV / i NEFEFFR | # N FLIE T PRIE (4 mA) (34 BiAH
(013) Jd Rk “OUTPUT UNIT / iyt 5847 7 THEESHOE R B4 (— S5 67 11 ).
Entry / #ik TIRE:
0.0
SET URV / f N2 FBR | S\ MV EPRAE (20 mA) HXT RAHE .
(012) @k “OUTPUT UNIT / #irth 54y " THEESHOE PR AT (— S5 5 67 T ).
Entry / #iik T %E:
100.0
DAMPING VALUE / fan N B FRL R TR (B 5 )
PR I 1R] (247) BELJB B 10 T 5 i 2 B TR AR AR R SO RS, Bildn: B R, DU R AN B
Entry / #iiA it o RS 5 B = A A AR R T
HWNTLE:
0.0...999.0's
TJ #%HE:

2.0s, HITWSH

\ B |
[ »
i b
>
v v
\ i 5 | | A | | IIRE |

<
S
el

AL
JE A TR AL
R P S 54 P

1) A B T 20 *

2) it e s s Bon HT R E PR

*

* REE SRt 7 bR TR S . LA
KT RS HOR T BRI T I TN RE S R

WBH FHR- v B $ EREHE $ BRI

PO1-xxxxxxxx-19-xx-xx-zh-085

30: “BASIC SETUP / FEA W E ” ThREH

“Level / yiafr ” M7=, B T-#1 “LEVEL MODE / YA &7 X " Thee S8k 8

“LEVEL MODE / izl & /70 ” = “Linear / 21k 7

— ZE% 81 T, K 33:

“LEVEL MODE / #i {7l & 773\ 7 = “Pressure Linearized / J& /7£k 4L ”

— BEH 85 T, K 34:

“LEVEL MODE / {i il 773 ” = “Height Linearized / 1 i £k 4k, ”
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% 10: (“GROUP SELECTION / #Hi%$% ” —) “OPERATING MENU / #:4E3g# 7 —» “SETTINGS / & ” —>
“BASIC SETUP / A #E ” “Level / &L ”

TSR AR B

BIdR:

= “MEASURING MODE / 755 " = “level / #fifir ” (- 254 48 T )
ERE:

w5%:

— 7370, M 11...13: “BASIC SETUP / A 5E ” — contd.

— #5101 51, F#& 16: “EXTENDED SETUP / ¥ @ ¥ 5& ”

— #5106 T, F#% 18: “LINEARISATION / &1L " — 7 #RAE
— 5109 5, FH& 19: “LINEARISATION / £y, " — #rg i
— 5128 T, % 28: “PROCESS VALUES / it F&H ”

- 18T, FTAT AL .

MEASURING MODE / brist= 2w

T BB IR Z A, BT Pl & 75 5K

Selection / %4 % R

DETy S, o, WD B S, AR E K

ATe:

o s GEeE

I«

m “Pressure / JE /7"

n “Level / AL ”

m Deltabar S: “Flow / i & ”

T #HE:

“Pressure / J& /3 ”
PRESS. ENG. UNIT / IR E ST
JE 71 THREHAT (060) EREHE AL, BT RIS ECN TR, DR B
Options / 15 IR

® mbar. bar

s mmH20. mH20. inH20. ftH20

m Pa, hPa. kPa. MPa

m psi

= mmHg. inHg

m Torr

m g/cm?. kg/cm?

n [b/ft?

= atm

m gf/cm?. kgf/cm?

» /T E AL (- 2% “CUSTOMER UNIT P/ Fil ' [ 1 847 P” Al
“CUST. UNIT FACT. P / Hh] B &7% P” Dise S5k ).

T #&E:
mbar 5 bar ( BU AR KA MARFR IR B0 ), SiTIWS 5
CUSTOMER UNIT P / BN P A8 SUE ST BRI SOAR (B4 )
FA 71847 P (075) TEMCAT DA N e %2 )\ L B 74
Entry / #iik — %% “CUST. UNIT FACT. P / i) & & H S 242 P
AR

m “PRESS. ENG. UNIT / & /3 TFE AL 7 = “User unit / F F* H & LHAL 7

HE
I Bos T BRI AL A5 . . WA “crates” NS HE XA, B
NN “crate”
AT E A RHER, AR RGP IR E BRI TR P IR KA
BRI AL, Bilt: BE “crates/m2” A EE X AL, BoRA
“crate/m2”. fE FieldCare i, ERATE \SL 745,
1E HART F#287, {UAE “CUSTOMER UNIT P / H 7 [ /158462 P” DhEe S E0+h B
RF T E S . SRR NS “User unit / B B E SCERAY T H A .

I #&E:
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% 10: (“GROUP SELECTION / #1i%# ” —) “OPERATING MENU / #{/E3E# ” - “SETTINGS / #E ” -
“BASIC SETUP / #A & 5 ” “Level / ¥RAL ”

il 2B L]
CUST. UNIT FACT. P / NP A E SUE 1B i 3 240
W RERPEEP (317) | SHAWHAL (S]) “Pa”, U N REL.
Entry / #iik — &% “CUSTOMER UNIT P / F /7 & /1 84457 P
AUd:
m “PRESS. ENG. UNIT / &/ TAZ 847 7 = “User unit / JH 7 H & X E#AL 7
e
- HEMEMENERBLN “PU” (PU: GZEHRAL).
— “MEASURED VALUE / &1 ” =10000 Pa2 1 PU
— {E “CUSTOMER UNIT P / Fii J* [ J3 38452 P” ThRe S 50FHiN: PU
— 1 “CUST. UNIT FACT. P / ) & EH P &2 P” IS EFiiA: 0.0001
— 455, “MEASURED VALUE / ll&f8 ” = 1 PU
T #®%E:
1.0
LEVEL MODE / e A B 5 1
WAL E T (718) B
Selection / 13 :

w “Linear / ZktAb 7: WEAE (WAL, A, FEDE S (%) 5K 2E
HEZEWHIXRR. HSHE 73 TUHERK 9.

m “Pressure Linearized / JE /72tAb 7. MEALE (A, RN E L (%) 5E
FIME AR 2GS R, Fitn. E%i’&ﬁ/:—lﬂﬂlﬂﬁ’]ﬁ%ﬁqﬂuﬂl o BATARER,
NV R, EAOEE 2..32 MRS . ESHY 82 TUREK 10,

n “Height Linearized / = 2k 1AL 7 ﬁﬁ%?ﬁ’l\uﬂ AR, BARERBSH
WWER, 0. EEAAR, J@?%th%/@iﬂd”]iﬁﬁ
GRS e AR

I_Jr_ + 14[>$/\
- W+ R
— W+ EH (%)
— FH (%) FE + AR
— EAE (%) FE + R

- Hot (%) ®E + Ha (%)
RSB E T T, PATH SbRE. B, X B E (%) mENE
{8, 25 “Linear / Z&EAk 7 3£ T, FH)5, EFXHAR. BREDE 2 (%) &
A8, 5[ “Pressure Linearized / J& Jik AL ” iﬁlﬁ o THSHH 87 TR
11,

T #®E:
“Linear / £ t44k ”

— “LEVEL MODE / i for il &5 3%
— “LEVEL MODE / & for il
— “LEVEL MODE / i for i & 77 =X

w77

“Linear / Z&PEAk 7: S5 73 T, g9
“Pressure Linearized / J& J1Z& 1AL 7. S5 82 T, #£#% 10
“Height “Linearized / B L4k 7. S5 87 T, Ri% 11
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AR FIR
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AL
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*
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*
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31: “BASIC SETUP / 3L A 5E ” ThREH

PO1-XXXXXXXX-19-XX-XX-zh-087

“Level / ¥ & 77 20AN “Linear / & PEAL 7 WA il & 75 X
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% 11: (“GROUP SELECTION / #Hi%#% ” —) “OPERATING MENU / $#/E3 8 7 — “SETTINGS / #5E " >
“BASIC SETUP / HA&5E ” “Level / ¥ifiz ”, “LEVEL MODE / WAL, ” “Linear / &4k ”

ThEES B BLH

7€ “LEVEL MODE / {7 2% ” TheES Hh % “Linear / £ M4k ” 3Ty, ZoR FHITHRESH. 1E A
MEFXF, WETE (WAL, AR, FEmE S (%) 55 EEEEEEAER.

A

» “MEASURING MODE / & J5 3K ” = “Level / il " (— 55 48 T )

m “Level SELECTION / {7 iE % 7 = “Level Standard / WAL AATHE R 7 (— %% 49 7T )

» “LEVEL MODE / ALl & 75 ” = “Linear / &AL " (> SHHE 71 L)

HE:

E5%

- ¥ 70 T, FA% 10: “BASIC SETUP / AU E " — H M
— %5101 71, %#% 16: “EXTENDED SETUP / ¥ JB¥%5E ”
— %128 T, 4% 28: “PROCESS VALUES / it f28 ”

- 18T, EATS“IRAINE ",

LIN. MEASURAND / RN EA
A B2 Ak (804) s
Selection / 1% $% )

n “Level / {fL ”

» “Volume / /KF3 7

m “Mass / i ”
%/ EHH T (WAL
T #%E:

“% / EArE T (W6L)

HEIGHT UNIT / BT AT

T B LT (708) —

Selection / & u “LIN. MEASURAND / # JU25 B2k Ak 7 = “Level / #if ”
T

= mm

" Ccm

n dm

Em

= inch

m ft

w JH P E AL (— 12 3% “CUSTOMER UNIT H / FH & i 3 2 » il
“CUST. UNIT FACT. H / i) & & PR B Tifesdiid ).

T #%E:
m

CUSTOMER UNIT H / NP B SE SUBA BRI SCAS (BT ) o

FH P i B B H(706) TELLAT A N B 22 )\ L O 77

Entry / ik s i “CUST. UNIT FACT. H / i/ WEH M S EER 1.
AT

= “LIN. MEASURAND / #lill45 &: 254k ” = “Level / 3ifir 7,
“HEIGHT UNIT / &8 8fr ” = “User unit / I/ [ 2 AL "

R
W B R B P AU R BT AL Bl BE “crates” SAFH T E AL, B
JNA “crate”
AR A A RN, Bl B Rt IR S Bon LT . TR Kk R
BB IR T BN B “crates/m2” JyF 1 E E AL, BoRN
“crate/m2”. 7E FieldCare i', SRFTA \BLEM .
{E HART F-#: 2%, {UAE “CUSTOMER UNIT H / i i 84 ” Thie s Bon
R E E AT . BRSO A “User unit / B E 8 SCEAAT I AE

I #%E:
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% 11: (“GROUP SELECTION / #Hi%$% ” —) “OPERATING MENU / ##4E3¢ 8. ” - “SETTINGS / & & " —>
“BASIC SETUP / A ¥5E ” “Level / WAL ”, “LEVEL MODE / YA E S ” “Linear / £itk4k ”
TgeSH L i
CUST. UNIT FACT. H / N E S SURRR AT R e R AL
WRERAFEERREH | ZEAHERA (S) ‘m”, LN R
(705) — %% “CUSTOMER UNIT H / F J & B 8 hr 7.

Entry / #iik B,
» “LIN. MEASURAND / #ill38 B: 28 4L 7 = “Level / ¥iifL 7,
“HEIGHT UNIT / /&8 #4677 = “User unit / F/* E € AL "
Sl
— TR EAE 1 R AN “PUY (PU: 3SR ),
— “MEASURED VALUE / &8 " =0.5m (1.6 ft) & 1 PU
— fE “CUSTOMER UNIT H / F /B 2007 7 e S 80hiN: PU
— {E “CUST. UNIT FACT. H / i) & B = E R H” st HbimN: 2
— 4E9L. “MEASURED VALUE / Jll&{& " = 1 PU
T #®E:
1.0
UNIT VOLUME / PR BT
PRI BAT (313) —
Selection / 4% » “LIN. MEASURAND / il B2k 4L ” = “Volume / #7517
I
m ]
= hl
n cmd
» dm3
» m3
» m3E3
m ft
n f3E3
= gal
m [gal
= bbl
» I EE AL (- 5% “CUSTOMER UNIT V / I AR B fr 7 Al
“CUST. UNIT FACT. V / i) ¥ B AR L V7 ShRES Hflig ).
T #E:
II13
CUSTOMER UNIT V / NP S SRR BAL I SCA (BT ).
F P R BT (608) TEMLAT DU N B %2 )\ S L 74
Entry / #iik — i %% “CUST. UNIT FACT. V / ] % B FH P A EFE V',
TR
= “LIN. MEASURAND / # A5 & 2k 4k 7 = “Volume / AR 7,
“UNIT VOLUME / {&FR 847 7 = “User unit / JH /' [ 58 AL "
ER
P BoR AT P A B R BT FALF R . Bl B “crates” AP E E AL, &
NN “crate”
A PR RN, BRI eh R BoR )\ TS P R R T
B R IR T . 0. ¥eB “crates/m2” M E AL, BRA
“crate/m2”, fE FieldCare H', SR )\ F4F .
7£ HART F45:98 1, {XAE “CUSTOMER UNIT H / F /& 3 5o i ” Dhfe s 40h 8oR
R EE LA, BoREINSCAS “User unit / FI " H & LEAL ” I EAY .
T #®E:
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% 11: (“GROUP SELECTION / #Hi%#% ” —) “OPERATING MENU / #/E3 8 ” — “SETTINGS / B " >
“BASIC SETUP / A E ” “Level / WAL ”, “LEVEL MODE / Y{ArME SR ” “Linear / £gt:4k »

RS HER i
CUST. UNIT FACT. V/ BN P B S SRR B IR e e R B
I REHAFARBRERV | SHAHRAL (S]) “m®, DAk R A
(607) — 15 %:#% “CUSTOMER UNIT V / F PR SAAL 7,
El’ltI‘Y / ﬁﬁ U\ ﬁﬁ%'
= “LIN. MEASURAND / #4524k ” = “Volume / #4487 7,
“UNIT VOLUME / # Bz ” = “User unit / F1J7 & AL
Sl
— FHEPEAM B R BAN Al
— “MEASURED VALUE / & " =0.01m32 1 4§
— {E “CUSTOMER UNIT V / I FHAFRALL 7 Shfe S H0hiN:
— {£ “CUST. UNIT FACT. V / ] % & P AR S V7 iR 5rbi: 100
— 455, “MEASURED VALUE / W &Af " = 1 #f
TJ #%HE:
1.0
MASS UNIT / J5i & B 47 WP AT
(709) .
on / 13 I N ! s
Selection ® “LIN. MEASURAND / el B 26 HEAL ” = “Mass / JF it "
I -
=g
n kg
mt
" 0Z
L))
= ton
w P EE AL (— 152% “CUSTOMER UNIT M / i P & 8 fir 7 Al
“CUST. UNIT FACT. M/ i) & B/ i E &R M” Dise S5 ).
T #%HE:
kg
CUSTOMER UNIT M / BN P B S B AL IR SO (A )
F P i AT (704) FAAIIDR PN TEFIN TR/ §E X
Entry / ik — &% “CUST. UNIT FACT. M / 1) % B i P i E 2 M7,

AR
» “LIN. MEASURAND / 25 & 26 P4k ” = “Mass / Fis ”,  “MASS UNIT / Jifi &
BAAE = “User unit / FH P [ 5 XAz 7

&y, HEE!

WA R R BT U R BT AL . WE “crates” AT E RN, &
NN “crate”

AR SH RN, B RR B RE BoR )\ E R THEES R K AT
BRI . Biln: W E “crates/m2” M H E AL, SR
“crate/m2”. fF FieldCare #, E/RFTH )\ 7.

78 HART T84, {UFE “CUSTOMER UNIT M / il P i & 567 7 The S50t &
TRF P E UL, R BTINSCAS “User unit / Fi P [ R SCHAE 7 (RIS .

T i&E:
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% 11: (“GROUP SELECTION / #Hi%$% ” —) “OPERATING MENU / ##4E3¢ 8. ” - “SETTINGS / & & " -
“BASIC SETUP / E£A#:5E ” “Level / AL 7, “LEVEL MODE / WAIRIEH X 7 “Linear / 14t 7

il 2 s i
CUST. UNIT FACT. M / N E S S A R e R A
WRERA P REREREM | ZE AR (S]) “kg”, SN R R
(703) — %% “CUSTOMER UNIT M / F JJi B B s 7
Entry / #iik BIiR.
= “LIN. MEASURAND / # A5 & 28 14k, 7 = “Mass / R & 7,
“MASS UNIT / i & 547 7 = “User unit / 1/ 52 AL "
b
— A EAA A SR AN AR
— “MEASURED VALUE / &8 " = 10 kg2 1 4§
— f£ “CUSTOMER UNIT M / F P R & #07 7 ThEESHob i : i
— 1E “CUST. UNIT FACT. M / ) & B A /i m w2 M” a5 0.1
— 458, “MEASURED VALUE / MI&A4 " = 1 #§
T #E:
1.0
CALIBRATION MODE / PR T
FraE 53 (392) —
Selection / 1%&$% B

m “Wet / {345 ”
TR A 2R 28 e BRI . Bobr e 7 AT B NPT T - A . B
PIANAS RN A, SN FRSRAAR, 4 G f) 6 70 2 1 B TR A
%% “EMPTY CALIB. / %45 " “EMPTY PRESSURE / SRy oz [ 7
“FULL CALIB. / Jifikx ” #1 “FULL PRESSURE / 5 =il hi it H J1 7 ThRe S it
» “Dry / Th5”
Fhre— MR E, BIE R R AT, Bl APAT TR,
— BET “Level / YAy " NS, WAUMATAAE
(—> Z%%5 78 T, “ADJUST DENSITY / V#2557,
— JHAT “Volume / /KR 7 MR, DASURNFAAZE . WEARURIGE &=
(— 2% 78 7, “ADJUST DENSITY / i#25)% . “TANK VOLUME / ik
17 A “TANK HEIGHT / #&E ").
— HEAT “Mass / Bk " DR, DA NFEARAMERE (- %5 78 1L,
“TANK VOLUME / #E4&F7 " 1 “TANK HEIGHT / v % ).
WL SR (AR ZE ) I, AU N R
(> Z%% 78 T, “ADJUST DENSITY / %3 7).,
— BT CEHSW (%) MER, LIEARARERE, HREEE
“100 % POINT / 100 % 1= FEAE 7 %ot S FRIVLAE
(> Z%45 78 #1 80 T, “ADJUST DENSITY / /#5355 » I
“100% POINT / 100 % i 1 ).
DS AEARAER 220 B AL TFURET, LA N TR AL w2
(> 2% 81 W, “ZERO POSITION / &S A1 E 7).
ERE
“LIN. MEASURAND / # A 264k 7. “ Tkl (%) (WAL ). “Mass / fis ” F
“Volume / {3 7
SEREARG, HILTFRRARAGET, 7R bR e 7 N2 i, L AUTE “ADJUST DENSITY
/ VHHEEE ” 1 “DENSITY PROCESS / MR % [ 7 Thit S Hoh i N IET 15 o
HESHE 102 71,

LIS #E:
“Wet / ih5 "

EMPTY CALIB. / =4z (314)
Entry / #iik

N BRI A (A8 ).

AR BUETE, BUZARRE. RIS BRI, KR E B E AR
LRI ESI{H

— %% “EMPTY PRESSURE / ARV £ 77 7

Hi#R:

= “CALIBRATION MODE / #7E Js 3\ ” = “Wet / ¥k ”

EE !
%mﬁé?}%{*y W7 Frm h B N AL OGR4 8T R il . AT R
PRAFEALAE AR R 21 J0 M, AE3 T “E” B |, At felind “+” 8%
T BEBGERALE X SR E R AR, FIREE .
I #%E:
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% 11: (“GROUP SELECTION / #Hi%#% ” —) “OPERATING MENU / #/E¥ 8 ” — “SETTINGS / B " >
“BASIC SETUP / A E ” “Level / WAL ”, “LEVEL MODE / YRALME SR ” “Linear / £gt:4k »

DEESHAEHR B
EMPTY PRESSURE / TARRRI O (SR ).

BARIALIT 7 (710)
Display / &7~

— 5% “EMPTY CALIB. / %545 ”
HiT$2:
m “CALIBRATION MODE / #55€ 3 7 = “Wet / 1845 ”

I/ ®A:
0.0

FULL CALIB. / 3% (315)
Entry / #ik

ENTEPRET RIS ( 248330 )

Koo, SURBAGE. TEIhRESE P MNEUE, BRAE R B Ik
ENEEEI N SwAL =N

> %% % “FULL PRESSURE / & #iyli (I IR 17 7

Hi4R:
m “CALIBRATION MODE / #5537 = “Wet / {845 ”

ER
%Iﬁﬁ%?%@, B3 8RS TR AR R R W M4 i R ME . AT AR
PRAFRAAEFIACR B M BT R 08, TEIZ T “E” SN 8, LAl il “+7 5
“ BEBOEIRALE INIX . IR E R REARR, FRESE
T #%E:
100.0

FULL PRESSURE /
AL T (711)
Display / ‘&7~

EIRZERR 1 A ( 2R ).

s # %% “FULL CALIB. / iit5

AR

= “CALIBRATION MODE / #F5E /3% ” = “Wet / 4% ”

T #%E:

fE R EE R (- 75 5% “PRESS. SENS HILIM / #5415 47 FIR 7, 45 125 5
))

ADJUSTED DENSITY /
AR E (810)
Display / ‘&7~

S B AR5 A

HiT$2:
m “CALIBRATION MODE / #55€ K3 " = “Wet / 1845 7,
“LIN. MEASURAND / # A8 2k PEAL ” = “Level / WifL "

DENSITY UNIT /
B AT (812)
Selection / 1%

TP AT

AT

m “LIN. MEASURAND / #ll78 f 2B V4L ” = “Level / WAL 7,
“CALIBRATION MODE / #55€ J73\ ” = “Dry / T4x5 ”

= “LIN. MEASURAND / #NAF B2k tAk 7 = « B4 Lk (%) (hL )7,
“CALIBRATION MODE / #3573 ” = “Dry / Fhx ”

» “LIN. MEASURAND / #2528 M4k 7 = “Volume / #4741 7,
“CALIBRATION MODE / x5 /53 ” = “Dry / T45 ”

= “LIN. MEASURAND / #2452k M4k 7 = “Mass / it 7,
“CALIBRATION MODE / #35€ J53\ ” = “Dry / T45 ”

eI :

= g/cm?

= kg/dm?3

= kg/m’

» US Ib/ind

» US Ib/f3

T) #%HE:
kg/dm?3
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% 11: (“GROUP SELECTION / #Hi%$% ” —) “OPERATING MENU / ##4E3¢ 8. ” - “SETTINGS / & & " —>
“BASIC SETUP / E£A#:5E ” “Level / JifL 7, “LEVEL MODE / AR EH X 7 “Linear / 14t 7

MRS KR BB

ADJUST DENSITY / AR R

WEE L (316) —

Entry / #iik = “LIN. MEASURAND / il 45 S 2 AL 7 = “Level / AL 7,

“CALIBRATION MODE / #&E /73 ” = “Dry / F45 ”

= “LIN. MEASURAND / #ilAS B4R kAL 7 = “ T 40 b (%) (¥hr ),
“CALIBRATION MODE / #55& /53 ” = “Dry / T ”

» “LIN. MEASURAND / #{ill745 & 2 M4k, 7 = “Volume / f4H1 7,
“CALIBRATION MODE / #5377 = “Dry / T45 ”
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T
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= gal
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P ARFR AL (608)
Entry / #iik
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= “LIN. MEASURAND / # Az & 2 4k 7 = “Volume / 1A77 7,
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R
I Bon T BRI AL A5 . . WA “crates” N HE XA, B
NN “crate”
AT E A RHER, IR R G IR E BRI TR P IR KA
BRI AL . Bilt: BEE “crates/m2” A EE X AL, BoRA
“crate/m2”. fE FieldCare i, ERATE )\ 745,
1E HART F#887, {UAE “CUST. UNIT FACT. V / i) & & H PR EFE V” ThEE
SR R EE XA SN nSCAR “User unit / P H & CERAL 7 1)
MEAE .

I #&E:
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% 11: (“GROUP SELECTION / #Hi%#% ” —) “OPERATING MENU / #/E3¥ 8 ” — “SETTINGS / B " >
“BASIC SETUP / A E ” “Level / WAL ”, “LEVEL MODE / Y{ArME SR ” “Linear / £gt:4k »

WS BER BiE
CUST. UNIT FACT. V/ BN P B S SRR B IR e e R B
I REHAFARBRERV | SHAHRAL (S]) “m®, DAk R A
(607) — 15 %:#% “CUSTOMER UNIT V / F PR SAAL 7,
El’ltI‘Y / ﬁﬁ U\ ﬁﬁ%'
= “LIN. MEASURAND / #lZF B2k M4k 7 = “Volume / 7451 7,
“UNIT VOLUME / # Bz ” = “User unit / F1J7 & AL
Sl
— FHEPEAM B R BAN Al
— “MEASURED VALUE / & " =0.01m32 1 4§
— {E “CUSTOMER UNIT V / I FHAFRALL 7 Shfe S H0hiN:
— f£ “CUST. UNIT FACT. V / i) ¥ & H P AR V7 SheesHohfiN: 100
— 458, “MEASURED VALUE / MI&EA{H " = 1 i
T ®E:
1.0
TANK VOLUME / PNy
FEAAFR (858) —
Entry / ik = “LIN. MEASURAND / #} 25 g2k M4k 7 = “Volume / #4741 7,
“CALIBRATION MODE / #3572 ” = “Dry / Fhx 7
= “LIN. MEASURAND / # lAF B2k Ak 7 = “Mass / i & 7,
“CALIBRATION MODE / #5553 ” = “Dry / T45 ”
T &®HE:
1.0m3
HEIGHT UNIT / VBT AT
%—TE“EME [708) Prerequisite:
Selection / i % ® “LIN. MEASURAND / #lI38 BZEHEAL ” = T4 EL (%) (VAL )",
“CALIBRATION MODE / #5553 7 = “Dry / T4z ”
T
= mm
n dm
" Cm
" m
m inch
m ft
w JH P E AT (— 12 3% “CUSTOMER UNIT H / FH ™ i 3 s » il
“CUST. UNIT FACT. H / Hi) W B P& 52 H Thies it ).
T/ ®E:
m
CUSTOMER UNIT H / BN A 5 SGRAL B R SCAS (B4 )
F & LA H (706) A AR PN SEFIN RS &=
Entry / #iik — &% “CUST. UNIT FACT. H/ i) &K E M/ & E &2 H”.

AT

m “LIN. MEASURAND / # il AF f 2B VAL ” = « H o b (%) (WA )7
“CALIBRATION MODE / #3875, ” = “Dry / 45 ”
“HEIGHT UNIT / & BaAir ” = “User unit / 77 H & X AL 7

R
I BN T BRI E . Blin: & “crates” N HE LA, W
TN “crate” .
AR R, RN B2 Bk )\ TS R R
BRI EON AL, Bltn: B8 “crates/m2” N HE XL EBAL, BRA
“crate/m2”. fE FieldCare #', ERFTA )\ 7 F5% .
7f HART F#88h, {04 “CUSTOMER UNIT H / H /@& FE s fr ” Thee S 40h R
FAF E & SCAAL . BRI INSCA “User unit / P E € AL 7 I EAE .

T &E:
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% 11: (“GROUP SELECTION / #H#%4$% ” —) “OPERATING MENU / ##4E3¢ 8. ” - “SETTINGS / & ” -
“BASIC SETUP / E£A#t5E ” “Level / JifL 7, “LEVEL MODE / WA EH X ” “Linear / it 7

bvifce 2 B ie
CUST. UNIT FACT. H / N E S SURRR AT R e R AL
WRERAFEERREH | ZEAHERA (S) ‘m”, LN R
(705) — %% “CUSTOMER UNIT H / F J & B 8 hr 7.
Entry / #iik B
= “LIN. MEASURAND / B{illAE &2 26 AL 7 = “ B 43 LL (%) (WAL ),
“CALIBRATION MODE / #7773 ” = “Dry / F4% 7,
“HEIGHT UNIT / &% #0317 = “User unit / J /[ 5 SCHAL 7
S
— TR EAE I SR AN “PU” (PU: RN ),
— “MEASURED VALUE / Jll &8 " =0.5m (1.6 ft) 2 1 PU
— 1 “CUSTOMER UNIT H / I/ = E 54 7 Thag s b dN: PU
— fF “CUST. UNIT FACT. H / i) & B M mEEE H” s Hohima: 2
— 458, “MEASURED VALUE / M &A{f " = 1 PU
T #’E:
1.0
TANK HEIGHT / fifl & /% HNGE =
1[5859) / Wk b
ntry / 4 = “LIN. MEASURAND / Bil| A8 &£ ¥4k ” = “Volume / {475 7,
“CALIBRATION MODE / #5553 ” = “Dry / T45 ”
» “LIN. MEASURAND / #ll45 s 28 AL ” = “Mass / Jfi &t 7,
“CALIBRATION MODE / #3577\ ” = “Dry / 45 ”
T) #HE:
1.0m
100% POINT / BN 100 % 70 5 R % 2 (KA AR o
100 % =i FEE (813) s
Entry / ik A

= “LIN. MEASURAND / #il A8 B4R AL 7 = “ F 40 b (%) (¥hr ),
“CALIBRATION MODE / #55& /53 ” = “Dry / T ”

S

— 100 % = BB 4 m (13 ft).

— J@id “HEIGHT UNIT / @i EES0 " DhEe S Uk “m” Bhr,

— TEHRIhfESHP A LA “4” (“100% POINT / 100 % 1 /% 1H 7).

I #E.:

1.0
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% 11: (“GROUP SELECTION / #Hi%#% ” —) “OPERATING MENU / #/E3 8 ” — “SETTINGS / B " >
“BASIC SETUP / A 5E ” “Level / WAL ”, “LEVEL MODE / YRArME SR ” “Linear / £it:4k »

WS HLR L]
ZERO POSITION / B N AT A 22 A B
FHEALE (814) AL AR R 22 BALTT AR, Bt HKGTRIA SRS, AT S 22
Entry / #iik (AL ).

AR

= “CALIBRATION MODE / #7573 ” = “Dry / T45 ”

T ®&HE:

0.0

(
32: B W E
1 X R BRI FIREZ b
#£ “ZERO POSITION / & S B ” Fii N IEH.
2 RN F IR Z R
£ “ZERO POSITION / % 547 & 7 Wi N 3.

SET LRV / I NEFE TR | BB A TR (4 mA) X B -
(719) o
Entry / ik %— BE
SET URV / S NEFE BER | S8 A L FR1E (20 mA) X N BALE -
(720) o
Entry / #iik 1%{(}9‘ B

DAMPING VALUE /
BELJE IR 8] (247)
Entry / #iik

0 N BEL IR T (I T8) 1) o
BELJB S i i 22 BN I R A A R BE il B R B R
. 315 S B A AR A (]

WAL
0.0..999.0's

I #%E:
2.0s, BATIEZHL

81



Cerabar S/Deltabar S/Deltapilot S 4...20mA HART

82

\ s |
[ »
>
v v v
\ L | | S | | FRigE |
A 2
W
Eh &AL RE
A 2)
B
W AT
Lzﬁ'm ER ¢ BRI
B R
R ¢ RE v EHAL%)

\ LR || g |
* v *

| mrwws | [ mwemeEek |
* * *

[ wrrwsmy | [ e s

I [

1) U B R ST R
2) i Her AU R

* REIRLE,

LR BRI S,
I 2 HUL T R T I S B AR T
A

PELJE I 1]

PO1-xxxxxxxx-19-xx-xx-zh-088
33: “BASIC SETUP / J:A ¥ 52 ” ThAEAH -
“Level / ¥ ” I J7 2UFN “Pressure Linearized / & /7 AL " WAL I &7 =X,
k424 Fi] “LINEARISATION / 2R 114k, ” Thfg 4H AT bR 2
— B EE S %5 106 T, @y UBE RIS S %8 109 7.

% 12: (“GROUP SELECTION / #Hi%$% ” —) “OPERATING MENU / #4E3g# 7 —» “SETTINGS / &E ” —>
“BASIC SETUP / E:A#E ” “Level / ¥R 7,
“LEVEL MODE / JifIRIE S 7 “Pressure Linearized / [E 4814k »

RS AR W

{E “LEVEL MODE / ¥ A& 771X 7 DhRE S5k “Pressure Linearized / J& f7£k Ak ” G IRINt, o5 T4
REZ M. EHBAIETTRT, WEAE (AR, FEIE O (%) 55 00EEEEERX R,
PATFRER, BALMERE, B8 2..32 M.

BI3R:

= “MEASURING MODE / il & /53 7 = “Level / WL ” (= %55 48 11 )

m “Level SELECTION / yf i ztitk % ” = “Level Standard / VA WATHER 7 (> %55 49 1T )

» “LEVEL MODE / ¥zl & /72X ” = “Pressure Linearized / [& JJ£&PEAL 7 (—> B4 71 1)

HA:

EEs

- %70 T, FA% 10: “BASIC SETUP / AU E " — H M

- 55101 5T, FH 16:
- 55106 5L, FiH% 18:
- 55109 51, FHg 19:
- 5128 UL, FH 28:
- B8 T, FATS “RALIE 7.

“EXTENDED SETUP / ¥ &€ "
“LINEARISATION / £t:Ab 7 — Bl #afE
“LINEARISATION / £ Ak ” — #rv il (5
“PROCESS VALUES / i #4i ”
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% 12: (“GROUP SELECTION / #1i%# ” —) “OPERATING MENU / 3#/E3EH# ” - “SETTINGS / & ” -
“BASIC SETUP / #A<i& 5 ” “Level / ¥RAL ”,
“LEVEL MODE / i@ 75, ” “Pressure Linearized / [ /14 4k ”

ThEES B AR

BLH

LINd. MEASURAND /
LRI RN AR & (805)
Selection / &+

R AR .

pvib

m “Pressure / J& /7 7 Fl “Volume / {AFH ”
m “Pressure / J£ /7 ” Fll “Mass / i & "

m “Pressure / JE /17 Fl “ H ot (%)

T &HE:
“Pressure / F 3 7 Al “ HAarEL (%)”

UNIT VOLUME /
RFRRAL (313)
Selection / %%

PR

AR

» “LINd. MEASURAND / £ P4 448 & 7 = “Pressure / J& /7 7 F1 “Volume / f&F3 ”
LI

m |

hil

cm3

dm?

m3

m3 E3

ft

i3 E3

gal

Igal

bbl

7 B 5 CEBAL (— 2% “CUSTOMER UNIT V / I P kAR B fr » A
“CUST. UNIT FACT. V / i) % B H AR EFE V7 THEESHEE ).

I/ ®E:
m3

CUSTOMER UNITV /
F P AR AR AT (608)
Entry / Hiik

NP A 5 SURAREAL I SCAS (B4 )

FELLTT DA NI %2 )\ B B 74

— %% “CUST. UNIT FACT. V / ) % B FH F R B FE V7.

AR

m “LINd. MEASURAND / &P 4 AF & ” = “Pressure / JE 77 ” A1 “Volume / 14
A7, “UNIT VOLUME / & F1 847 " = “User unit / F P H & SCRAL 7

ER!
I BN T R AL E . Flin: PE “crates” A HE X HAL, &
NN “crate”.
AR EEE R, RN B2 Bk )\ TS R R
BB R BT, Blhn: BE “crates/m2” AR HE AL, BaRA
“crate/m2”. 7£ FieldCare #1, BRFFE \LFR .
7£ HART F88h, XA “CUST. UNIT FACT. V / i) % B H A EFE V7 ThiE
SRR ERH P E E AL, SR INSCA “User unit / F P H E SCERAL 7 1)
W& .

I #%E:

CUST. UNIT FACT. V /
T RER SRR ERV
(607)

Entry / #§ik

NP E B UL i 3 R 2L

SN BT (SI) “m3”, AR AN R

> #% %% “CUSTOMER UNIT V / i FHARUAAL 7,

AR

m “LINd. MEASURAND / £kt 4 A & 7 = “Pressure / J& /7 7 A1 “Volume / 44
i1 7, “UNIT VOLUME / R FU AL 7 = “User unit / F & H & SCHAAL 7

Sl

— TR EAE K SR ALY AR

— “MEASURED VALUE / #ll&#1f ” = 0.01 m32 1 #f

— f£ “CUSTOMER UNIT V / i FUARR AL ” Shfe S E0hiN: Hi

— f£ “CUST. UNIT FACT. V / i) ¥ & H A ERE V7 haesHohimN: 100
— 458, “MEASURED VALUE / MI&EA{f " = 1 i

T ®E:
1.0
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% 12: (“GROUP SELECTION / %% ” —) “OPERATING MENU / #:4E328 » - “SETTINGS / #E ” -
“BASIC SETUP / EABE ” “Level / #ifiL 7,
“LEVEL MODE / W&l 5=, ” “Pressure Linearized / JE J7£k 4k
WS HLR PiBe
MASS UNIT / Jfi &5 " P A
(709) —
Selection / %% = “LINd. MEASURAND / £ 4k 75 B ” = “Pressure / [E /7 7 Al “Mass / Ji i
I
=g
[] kg
nt
" 0Z
n b
= ton
» P EE AL (o 3 5% “CUSTOMER UNIT M / s & sfr ”
“CUST. UNIT FACT. M / i) & B /' s B M” RS 5 ).
T #®E:
kg
CUSTOMER UNIT M / NP B R B SO (BT ).
P R BT (704) i IR PN € JIN TR/ E=
Entry / #iik — %% “CUST. UNIT FACT. M / H) % B i = 812 M,
ATde:
m “LINd. MEASURAND / £k 1 4 A5 & ” = “Pressure / J& /7 7 #1 “Mass / Jfi= ",
“MASS UNIT / Jii f: 847 7 = “User unit / FI /[ € AT 7
FEE
W% R B TC R BN B 4. Bl BEE “crates” N E B LN, B
NN “crate”
BT AR EAT BRI, B SR IGH IR 2 BOR )\ LR T R IR K R
B RBEIR T . 0. ¥eB “crates/m2” M E AL, BRA
“crate/m2”. 7E FieldCare H1, ERFTH )\ FFF.
7F HART F4548, {N7F “CUSTOMER UNIT M / FI SR &4y 7 e S 40h B
TRF S E E AL, SR NSO AR “User unit / ™ B E AL 7 B EE .
T #E:
CUST. UNIT FACT. M / BN P 58 SO R A IR i e R B
WITREA S REREEM | ZH5 AL (S]) “kg”, DR R EL.
(703) — %% “CUSTOMER UNIT M / Fi J* Ji B B0 s 7
Entry / #iik AR,
» “LINd. MEASURAND / £k 4% A5 & ” = “Pressure / JE /7 ” 1 “Mass / i & 7,
“MASS UNIT / Jii & 547 7 = “User unit / I/ [ 52 AL "
4
— AR BRI AR
— “MEASURED VALUE / Wl ” = 10 kg2 1 4
— f£ “CUSTOMER UNIT M / JH )" R & 84 ” ShEES K P s
- f£ “CUST. UNIT FACT. M / Hi) ¥ & Pl g 2RE M” ThiEsEehfmA: 0.1
— 455, “MEASURED VALUE / M&18 " = 1 i
T #E:
1.0
HYDR. PRESS MIN. / o N R N T
B/NERIE (775) P AN PR EME ( GniB PR E () K B THINE . F AT B i N
Entry / #fiik B R PR P A
T #E:
0.0
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% 12: (“GROUP SELECTION / #1i%# ” —) “OPERATING MENU / #/E3E# ” - “SETTINGS / #E ” -
“BASIC SETUP / #A<i5€ ” “Level / ¥RAL ",
“LEVEL MODE / i@ 75, ” “Pressure Linearized / [ 144k ”

ThRESHAR

BLH

HYDR. PRESS MAX. /
KR (761)

LIPS L EliD o N I
PR IR PR E B ( R PREAE ) SRk A THIAE. i BRSOk,

Entry / #iiA DR S5 BB P A

T &E:

feigka w2 LR (— 2% “PRESS. SENS HILIM / &3 /1 IR 7, #5125 11))
DAMPING VALUE / S N BRI 1) (B 1) 4 ) e
FH B IS 1R] (247) RELJE RE R T Jo B BN IS A A KA RO B, il B3 o IR (AN R
Entry / ik o D94 5 R B R AR AL ]

BT
0.0...999.0's

T &E:
2.0s, HITWSH

85



Cerabar S/Deltabar S/Deltapilot S 4...20mA HART

86

&mw¢

»
Ll
>
FRRE |
v #E
LA
JE Sy TAR A
*
FH P S 3P
*
HT R E R R REP
A 7
Eh&ﬁk#
B E S ()

HT B s AR

Y

v +..45F7

\ B

\ B B

v

v

\
*
[ mempoen |
*

v

\
*
[ wemmes |
*

v

[t BB PRRY
I

[t BB LM |

%
v +. BEE(%)

[ ment ]

e i
| b | L \
v v
I A ‘

y v s
| it | wmew |
v *

[ mmwmmmn | [ e s
v : *‘ v %

E
R
I
&
o
i
it
i
T

1) AGEE B o # e R
2) i Her s s

* REURALIR 7 RRINII S
BRI RES RO Won ik T H A ) BE S OB
HZHE TR,

BELJE e i)

[&] 34: “BASIC SETUP / JEA 2 ” BhheH.:

“Level / i ” & J5 2N “Height Linearized / JE 72k A4k " Wi Sr i & 75 =,

44454 F “LINEARISATION / 2K HEAL ” ShREALIEAT b
— BRI 2% 106 T,

A B E R TESE 5 109 L.

POT-xxxxxxxX-19-XX-Xx-2h-089
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% 13: (“GROUP SELECTION / #Hi%#% ” —) “OPERATING MENU / #/E3¢ 8 ” — “SETTINGS / #5E " >
“BASIC SETUP / A% 5E ” “Level / #ifir 7,
“LEVEL MODE / Wil &5 R ” “Height Linearized / LML »

TIRE S BAFR YL

£ “LEVEL MODE / WAl & 75 3 7 ThEE S Hh ik #% “Height Linearized / i FELRIEAL " ETRRS, SR T HIDIRE
TEBAMEAL R, SRR E S e, Bl SRR, SR E T .
LA T A AT 5

w EE AR

i+ R

i+ AL (%)

Hort (%) B + AR
Hort (%) BFE + i
Bt (%) M + B (%)

F—MNNEALE (H (%) mEsEE ) BDASEDNEEEEREAXR, FEoNMNETE (AR, JE
BE G (%) D5 RS EEA R EIER. BARMAS ZIHIEEEELMER. SR RIGHE
AN AT B LS S — NI EAR

ATHR:

m “MEASURING MODE / & )53 ” = “Level / #ifiL " (= %5 48 T )

» “Level SELECTION / JEfr ik ” = “Level Standard / VAL WATAR IR 7 (— %5 49 T )

= “LEVEL MODE / {5 J5 3\ ” = “Height Linearized / fi LIl " (- B %5 71 )

HE:
e
- 27071, K 10: “BASIC SETUP / FEAE 7 — #M
- 55101 71, A% 16: “EXTENDED SETUP / " JE ¥ & ”
— #5106 71, k& 18: “LINEARISATION / £it:Ak " — BldzilE
— #5109 T, FH#E 19: “LINEARISATION / ZetAk, ” — Frg=E s
- 55128 U, A% 28: “PROCESS VALUES / i #2148 ”
- 18T, TS “IRAINE ",
COMB. MEASURAND / bl R =
IH AR N
Soeaton/ 8% B
“Height / &% " F1 “Volume / f&F3 7
“Height / =i % 7 F1 “Mass / Jii & ”
“Height / i " Al “ T4 LE (%)
“ F 4y LT (%-Height)” A1 “Volume / #4F7 7
“H 4yt (%-Height)” A1 “Mass / i & 7
“H4rEeEE (%-Height)” A1 “ H 40 b (%)”
T #%E:
“H 4L (%-Height)” A1 ¢ 40 EE (%)
HEIGHT UNIT / AR B — NI AR TR A FRA
=i AT (708) B
Selection / 1+ AIZE: : -
= “COMB. MEASURAND / &35 & ” = “Height / 5% ” 1 “Volume / #7577,
“Height / 1/ ” A1 “Mass / i ” B “Height / % " 1 “ F 4 EL (%)”
I :
mm
dm

[ ]
[ ]

B cm
= m
[ ]
[ ]
[ ]

inch

ft

R E 5E AT (> i 2% “CUSTOMER UNIT H / B & BE B fr ”
“CUST. UNIT FACT. H / i) % B M P mE B H” Uit S5k ).

T &HE:

m
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% 13: (“GROUP SELECTION / #Hi%$% ” —) “OPERATING MENU / ##4E3¢ 8. ” - “SETTINGS / & & ” -
“BASIC SETUP / EA ¥ 5E ” “Level / &AL 7,
“LEVEL MODE / WAl &4, ” “Height Linearized / &L AL 7

WS HLR L]

CUSTOMER UNIT H / BN B S SR BAAL ST (B4 )

FH 7 BT H (7006) FEIETT DU N B 2 )\ LB 75

Entry / Hiik — i%%% “CUST.UNITFACT. H/ i) WE M =EE~R H”.

ATe:
= “COMB. MEASURAND / & 45 & ” = “Height / % ” F1 “Volume / f4F7 7,
“HEIGHT UNIT / /&8 8fi; ” = “User unit / 1/ [ 52 AL "

= “COMB. MEASURAND / & 745 & ” = “Height / 75 /% ” Fl “Mass / i & 7,
“HEIGHT UNIT / /5 ¥fz 7 = “User unit / i 77 E 8 AL 7

= “COMB. MEASURAND / 4425 & 7 = “Height / & " F1 “ H 40t (%),
“HEIGHT UNIT / /&% B ” = “User unit / I/ [ 52 AL "

ERE
W37 R B e A R T LA . . B “crates” N FTHE E XL, &
INA “crate”
AR EEE R, g ERE P R BoR )N TR R IR KT
BT R IR E N AL, Bltn. 8 “crates/m2” A HE X AL, BoRA
“crate/m2”, fE FieldCare H', SR\ 745
7£ HART F428th, {XAE “CUSTOMER UNIT H / )7 i 8ar ” She S 80h Bon
PP A E SR . BRI SCAS “User unit / F P & SCEARE ™ I B AH

I #%E:

CUST. UNIT FACT. H /

FANFI B 5 SCAAR AL R e e R 3

WRER S EERREH ?%%/Aﬁuw‘z (SD) “m”, DN FEHR R AL
(705) S iES “CUSTOMER UNIT H / F P i B A
Entry / ik e
= “COMB. MEASURAND / #4755 ” = “Height / @i ” #1 “Volume / #4FH 7,
“HEIGHT UNIT / /&8 8fir ” = “User unit / 1/ [ 2 AL "
= “COMB. MEASURAND / #4745 & ” = “Height / &% ” 1 “Mass / i & 7,
“HEIGHT UNIT / = 5 ¥fi 7 = “User unit / Fi 77 E 8 AL 7
= “COMB. MEASURAND / #1745kt ™ = “Height / i/ ™ i1 “ Fi4h Lt (%)
“HEIGHT UNIT / & & #4677 = “User unit / F/* E € AL "
4
— TR EAE KRR ALY “PU” (PU: 3R ),
— “MEASURED VALUE / Ml &f4 ” =0.5m (1.6 ft) 2 1 PU
— fF£ “CUSTOMER UNIT H / il ' i FZ ufr ” ShEe S 3ohimA: PU
— f£ “CUST. UNIT FACT. H / i) & EH P = e U igss b 2
- 455, “MEASURED VALUE / &8 ” = 1 PU
T) #HE:
1.0
UNIT VOLUME / TR PEEE NI AR R AR LA
PRFLEAL (313)
Selection / 3¢ AR

= “COMB. MEASURAND / #H&75 & ” = “Height / 7i/¥ ” Al “Volume / 1A% 7, =%
“ B4yt (%-Height)” F1 “Volume / fRF7 7

bl

1

hl

cm?

dm?

m3

m3 E3

ft

ft3 B3

gal

Igal

bbl

/B E LBAL (— 2% “CUSTOMER UNIT V / I AR B s

“CUST. UNIT FACT. V / ] %8 I FUATUETE V7 Shfe S 4ol )

I #%E:
m?
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% 13: (“GROUP SELECTION / #1i%# ” —) “OPERATING MENU / #{E3E# ” - “SETTINGS / #&E ” -
“BASIC SETUP / Z=A 5 ” “Level / AL 7,
“LEVEL MODE / ¥ firfll &5 R, ” “Height Linearized / m L& HAL »

TSR LA

CUSTOMER UNIT V / N A e SUARAEAAL I SCAS (547 )o

FH PHARFRERAL (608) TEETT PR N e 2 )\ LB 7

Entry / Hik — # %% “CUST. UNIT FACT. V / 1) & B F S AL e V7.

AT

= “COMB. MEASURAND / #1475 ” = “Height / /% ” il “Volume / A% 7,
“HEIGHT UNIT / &8 8oy ” = “User unit / I/ [ 2 AL "

= “COMB. MEASURAND / H&75 & " = “ H 4 Lh i i (%-Height)” Al “Volume / {4
i1 7, “HEIGHT UNIT / /& 847 7 = “User unit / Fl /7 H & SCEAL 7

R
I BN T R AL E . Flin: WE “crates” A HE X HAL, &
NN “crate”
B EEE RN, W RREIGH R E B )\ TS R R R
BB R BT, Blhn: BE “crates/m2” AR HE AL, BaRA
“crate/m2”. fE FieldCare ¥, BRI )\ T74F.
£ HART F#E8sm, {UAE “CUST. UNIT FACT. V / i) & & AR ERE V7 Thie
SRR R R A E AL, SR INSCA “User unit / B P H E SCERAL 7 1)
A .

I #%E:

CUST. UNIT FACT. V /

PN VRISV B E: AL AL S

B PARRER YV | SF AL (S “m®”, DA R
(607) — 15 %:#% “CUSTOMER UNIT V / F PR A4 7,
Entry / ﬁﬁ'&)\ ﬁﬁ%'
» “COMB. MEASURAND / A& 738 & " = “Height / %% ” F1 “Volume / #4%7 7,
“HEIGHT UNIT / {5 Bfiz 7 = “User unit / FiJ 7 EH & XL 7
= “COMB. MEASURAND / i &4 & 7 = “ H /- L@ BE (%-Height)” #1 “Volume / 44
A7, “HEIGHT UNIT / /& BE 84 ” = “User unit / /7 H & X AL 7
Sef:
— RN EAE R SR
— “MEASURED VALUE / #ll&#1f ” = 0.01 m32 1 #f
— f£ “CUSTOMER UNIT V / i FARR AL Shfe S E0h s
— f£ “CUST. UNIT FACT. V / i) ¥ & H P A ERE V7 heesHohimN: 100
— 459, “MEASURED VALUE / Mll&AfE " = 1 1§
T #®E:
1.0
MASS UNIT / J5i & 28 fir. TR NI A R S R B
(709) .
Selection / 1% $% B

» “COMB. MEASURAND / 4l &4 & ” = “Height / #&J% 7 il “Mass / i & ", X
“ 4yt (%-Height)” A1 “Mass / i & 7

T

ng

m kg

mt

m 0z

= b

= ton

n P EE RN (— 155 % “CUSTOMER UNIT M / I P& 547 ” Fi
“CUST. UNIT FACT. M / i) & &M A =% M” iRt Ak ).

T) #E:
kg
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% 13: (“GROUP SELECTION / #Hi%$% ” —) “OPERATING MENU / ##4E3¢ 8. ” - “SETTINGS / & & ” -
“BASIC SETUP / ZEA&¥E ” “Level / /AL ",
“LEVEL MODE / Wil 5=, ” “Height Linearized / &Lk »

TRESH AR

B

CUSTOMER UNIT M /
F P LA (704)
Entry / #iik

BN P E 52 R BSOS (B ).

A AR PN EJIN TR /S a8

— %% “CUST. UNIT FACT. M / 1) % Bl i E &8 M7,

TR

= “COMB. MEASURAND / H& 455 ” = “Height / 5% 7 #1 “Mass / Jii& 7,
“MASS UNIT / Jii & 867 7 = “User unit / I/ [ 2 AL "

= “COMB. MEASURAND / Hl&75 5 7 = “ B 43 LU B (%-Height)” 1 “Mass / i
", “MASSUNIT / &80z 7 = “User unit / FI /" [ & BT 7

R
I BRI P AR R T AT Bl WE “crates” SAFH T E E A4, &
NN “crate”
B EEERER, W RREIGP R B\ TR R R K
BRI T Blin: BB “crates/m2” A H E AL, BoRA
“crate/m2”. 7E FieldCare H1, HERFiH )\ 75 .
{E HART F-#:28, {NAE “CUSTOMER UNIT M / i F i s AL ” ThEE S &
R E E AL, BRI SCAS “User unit / FH 7 € SCERAL 7 I EAE

I #E:

CUST. UNIT FACT. M /
BT REH A REERE M
(703)

Entry / #iik

HINJH 8 SRR S (e e R 3
SHNIRAL (S]) kg, AN FE IR REL
— %% “CUSTOMER UNIT M / il ' i f LAy, 7

ATR:

= “COMB. MEASURAND / 4 &4¢ & ” = “Height / /% ” Fll “Mass / Fi & 7,
“MASS UNIT / & H47 " = “User unit / FH /' [ & LEAfL "

= “COMB. MEASURAND / &85 " = “ H 4y =i & (%-Height)” F1 “Mass / Ji
B, “MASS UNIT / FR& A7 " = “User unit / 1/ [ 2 AL "

%

- AENEERERRA

— “MEASURED VALUE / Wl &fd " = 10 kg2 1 #f

— fE “CUSTOMER UNIT M / Jl J* B o0 " HRESHh N 4l

— f£ “CUST. UNIT FACT. M/ i) W E M B8R M” Tise b 0.1
- &5 5. “MEASURED VALUE / MIZ{E 7 =1 A

LI HHE:
1.0

LEVEL MIN / f/NBifir
(755)
Entry / #iik

NPT e/ N

PR i PR 2 ( JmiE PR E(E ) SR A THAE. S E R s N,

W45 TR A B e

R

s DUNi&A T “LEVEL MODE /¥4 i & /70 ” "“Height Linearized / i BE 2 PEAL " #1
“ASSIGN CURRENT / HUfIR{E ” “Linear / &AL ” (h % E A
7t “LEVEL MIN / fe/NAL " 4 NHTEUERT, “SET LRV / S NEFE NIR 7 &
FIEE RN A8 . 3@ “SET LRV / N2 TR 7 W B A i~ R . 1 &
. TRELE “LEVEL MIN / S/MEAL 7 H s N AR BN FRAE e Y, DAATE
“SET LRV / f NEFE TR ” i AR 8a .
(— 1§5% “SET LRV / I NEFE FFR 7 (25 103 7L ) F1 “ASSIGN CURRENT /
TRRAE " (55 119 7T ))

I #E.:
0.0
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% 13: (“GROUP SELECTION / #1i%# ” —) “OPERATING MENU / #/E3EH# ” - “SETTINGS / & ” -
“BASIC SETUP / A5 ” “Level / AL 7,
“LEVEL MODE / ¥ firfll &5 R, ” “Height Linearized / m L& HAL »

TS LR A
LEVEL MAX / 5 Kk for HN T B R .
(712) PR F B NP2 (L ( dmiBBRE(E ) Sk A THANE . i B e 3 3 e K,
Entry / #iik W45 T R B
R
» UL Ri&E A F “LEVEL MODE / ¥ £ il £ 7720 "“Height Linearized / = 5 2k V46 F1
“ASSIGN CURRENT / HLAUIRAA 7 “Linear / &Mk 7 (¥ 5 (B«
1E “LEVEL MAX / S RAL 7 A AN B BUERS, “SET URV / S NEFE LR 7
MIEE RN 2 . 3@ “SET URV / S N A2 R IR ” BB i b PRAE X B
B . TRETE “LEVEL MAX / S KA 7 R NAR B i BRI BUE R, SifE
“SET URV/ MANER ER 7 AT R EE S
(— 15Z% “SET URV / g NEF2 LR 7 (55 103 71 ) Al “ASSIGN CURRENT / H
PAE " (51’5 119 1))
T #%E:
100.0
CALIBRATION MODE / B — NI AR P T A
FrE 7 (392) .
Selection / % R

n “Wet / {57
TEVER A2 25 AR I B AR o obs i 7 TG BN 7 - MR 3
PR VLI, SN BRI, ¥ bR () 700 e 15 8 D AV A
% %% “EMPTY CALIB. / %5k% " “EMPTY PRESSURE / S AIG A Ar I £ 77 7
“FULL CALIB. / 3#k5 ” 1 “FULL PRESSURE / & il i & 47 7 Thig ﬁiﬂz#‘
= “Dry / Thr”
TR — AR, BIAE R 223 (R B B N 3
— HEAT “Level / AL MR, 2N T
(—> 2% 02 W, “ADJUST DENSITY / 425 5 "),
— BT T (%) MERN, BARMAGAEE, HEERE
“100 % POINT / 100 % & B AR 7 X B2 B oz
(> Z%%5 02 T, “ADJUST DENSITY / {543 B 7 il
“100% POINT / 100 % 1 FE 18 )
M HAEAECGR 22 20 B A TR, W U AR 2
(> %45 95 T, “ZERO POSITION / % &' E 7).

G, T BT TR

EE!
ARG, TR, 755 Sobs g 77 N 1, e “ADJUST DENSITY
/ VA2 E 7 A1 “DENSITY PROCESS / /MR Z E ” ThRESHrh i N LW 35 o
ZH 5102 1

T i&E:
“Wet / Jhs 7

EMPTY CALIB. / %545 (314)

IR RV ALAE ( B REE ).

Entry / ffiik AEEATEE, BORHRERE. DRSS ECTIASE, ROR AL E R BN GRN
eI waiEe
— %% “EMPTY “PRESSURE / [ /3 7 / iR AR £ 71 7
.
= “CALIBRATION MODE / #55EJ5 3 ” = “Wet / #45
T %A
0.0
EMPTY PRESSURE / SORTRRN HESIE (A ).

AR 7 (710)
Display / ‘&7~

— 2% “EMPTY CALIB. / %545 ”

AUd:
m “CALIBRATION MODE / #3 & 52 7 = “Wet / kxR 7

FULL CALIB. / i#ikx (315)
Entry / Hiik

TIRARIN R ALAE ( AR ) o

A EURIHE, BUREOEE. 7EIbThRe
ST IpEpALIW

— 1§ 2% “FULL PRESSURE / #%

.
= “CALIBRATION MODE / #xE 2\ ” = “Wet / #ithx

L &E:
100.0

S RAEE, R B E R
ERALIN ) 7
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£ 13: (“GROUP SELECTION / #Hi%$% ” —) “OPERATING MENU / ##4E3¢ 8. ” - “SETTINGS / & & " -
“BASIC SETUP / EA¥5E ” “Level / &AL 7,
“LEVEL MODE / WAl &4 ” “Height Linearized / &L AL 7

RS H AR B
FULL PRESSURE / SORFRR HESE (R AEW ).

B E A (711)
Display / ‘&7~

— ¥ %% “FULL CALIB. / i¥x ”

Hi#R:

= “CALIBRATION MODE / #xE J73k 7 = “Wet / i@k 7

LI #%HE:

PR B BIR (- 2% “PRESS. SENS HILIM / f£/&4A8 £ 71 EIR 7, 58 125 T
)

ADJUSTED DENSITY /
AR (810)
Display / &7~

SR T b BRAE AN T BRAR 5 R A

AT#R:

= “COMB. MEASURAND / #4745 & 7 = “Height / &% ” F1 “Volume / #F1 7,
“CALIBRATION MODE / ¥5&E /728 ” = “Wet / {5 ”

= “COMB. MEASURAND / # &40 & ” = “Height / &% 7 F1 “Mass / Jii= 7,
“CALIBRATION MODE / #55€ /73 ” = “Wet / {&#5 "

= “COMB. MEASURAND / H&Z5 & 7 = “Height / %1% 7 F1 “ H 40 (%),
“CALIBRATION MODE / #55€ 773\ ” = “Wet / #g45 7

DENSITY UNIT / R A
LA (812) —
Selection / i # = “COMB. MEASURAND / 4147455 ™ = “ P /3 i (%-Height)” Fil “ Fi4h bt
(%)”, “CALIBRATION MODE / #7E 77 ” = “Dry / T4x ”
= “COMB. MEASURAND / &7 & " = “ 143t BE (%-Height)” A1 “Volume / A&
17, “CALIBRATION MODE / ¥rE 73 ” = “Dry / T-hx
= “COMB. MEASURAND / #H&745 & 7 = “ F 4yt i (%-Height)” 1 “Mass / Ji
", “CALIBRATION MODE / ¥rE 53 ” = “Dry / T4x ”
= “COMB. MEASURAND / A &4 8 ” = “Height / )% 7 Al “ 43 H (%)
“CALIBRATION MODE / #55E 3 ” = “Dry / T ”
= “COMB. MEASURAND / 4 &4F & ” = “Height / &% ” Fl “Volume / #F1 7,
“CALIBRATION MODE / #5E /538 ” = “Dry / F#5 "
= “COMB. MEASURAND / H& 255 ” = “Height / %% 7 F1 “Mass / Jii &,
“CALIBRATION MODE / #E /72 ” = “Dry / F45 ”
I :
= g/cm?
= kg/dm?3
= kg/m3
= US Ib/in3
» USIb/ft
T) #®E:
kg/dm3
ADJUST DENSITY / I G
W (316) g
Entry / #iik ATt

= “COMB. MEASURAND / &85 ” = “ H 4yl i B (%-Height)” #1 “ B4 b
(%)”, “CALIBRATION MODE / ¥rE /3 ” = “Dry / T4% ”

= “COMB. MEASURAND / H& 5 ” = “ H oyl mi i (%-Height)” F1 “Volume / {4
i1 7, “CALIBRATION MODE / #5573\ ” = “Dry / T4z ”

= “COMB. MEASURAND / 415755 " = “ H 43 s B (%-Height)” 1 “Mass / Ji
", “CALIBRATION MODE / ¥z 53 " = “Dry / T4x ”

= “COMB. MEASURAND / &85 ” = “Height / &1J% 7 F1 “ H vtk (%)7,
“CALIBRATION MODE / #55E /538 ” = “Dry / F#5 ”

= “COMB. MEASURAND / 41475 ” = “Height / # /% ” 1 “Volume / #&F7 7,
“CALIBRATION MODE / #3577 ” = “Dry / F45 ”

= “COMB. MEASURAND / 41475 & ” = “Height / F /¥ 7 1 “Mass / Fi &,
“CALIBRATION MODE / #5553 ” = “Dry / T ”

T &E:

1.0

Endress+Hauser



Cerabar S/Deltabar S/Deltapilot S 4...20mA HART

Endress+Hauser

% 13: (“GROUP SELECTION / #1i%# ” —) “OPERATING MENU / #/E3E % ” - “SETTINGS / #&E ” -
“BASIC SETUP / Z=A 5 ” “Level / AL 7,
“LEVEL MODE / ¥ firfll &5 R, ” “Height Linearized / m L& HAL »

TRESHAR

BLH

HEIGHT UNIT /
= A (708)
Selection / &

PRI BT

AT$R:

m “COMB. MEASURAND / &4 & ” = “ H /- Hiim e (%-Height)” #1 “Volume / 44
#1”, “CALIBRATION MODE / RN " = “Dry / F45 "

m “COMB. MEASURAND / i &7 & 7 = “ H4rHmfE (%-Height)” 1 “Mass / Jii
& ", “CALIBRATION MODE / #xE 53 ” = “Dry / T45 ”

= “COMB. MEASURAND / A& & " = “ H4r i fE (%-Height)” 1 ¢ H 4Lt
(%)”, “CALIBRATION MODE / #xE 2 7 = “Dry / T45 ”

5«

. mm

n dm

" Cm

nm

= inch

m ft

n 1) HE AL (— 1#52% “CUSTOMER UNIT H / )7 & Ba i » Al

“CUST. UNIT FACT. H / i) & B P mE R H S50k ).

T #HE:
m

CUSTOMER UNIT H /
R i BE AL H(7006)
Entry / Tk

BN S8 SORAL AL SCAS (B4 ).

A PN E IR ('8 K

— &% “CUST. UNIT FACT. H/ i) B P @ E R H”.

AR

= “COMB. MEASURAND / &8 & 7 = “ FH 4y Lhim B (%-Height)” 1 “Volume / 44
17, “CALIBRATION MODE / ¥xE iR ” = “Dry / T45 7,
“HEIGHT UNIT / & B 847 ” = “User unit / 77 E 58 LA 7

= “COMB. MEASURAND / H&75 & 7 = “ H 4 Lh i % (%-Height)” Al “Mass / J5
", “CALIBRATION MODE / #rE 5 " = “Dry / T4x 7,
“HEIGHT UNIT / /&8 8oy ” = “User unit / I/ [ 2 AL "

= “COMB. MEASURAND / &75 & " = “ B 4 Hii & (%-Height)” Al “ & 43 Lk
(%)”, “CALIBRATION MODE / #55E 758 ” = “Dry / F4%
“HEIGHT UNIT / &8 8oy ” = “User unit / I/ [ 2 AL "

R
W7 8RBT P SR T FAL R . Bl B “crates” A E E AL, B
INN “crate”
AR RN, B RoR e B2 Bk )\ R RS R R R
BRI AT Biltn: WE “crates/m2” M E AL, BRI
“crate/m2”. 7F FieldCare H1, SRR )\ E5F.
7£ HART F4588 7, (XA “CUSTOMER UNIT H / i /' @ 3 b ” Dife 2 80h BoR
R P E E AT . BRSO A “User unit / B E 5E SCEAAT B & AR

I #%E:
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% 13: (“GROUP SELECTION / #H#%4$% ” —) “OPERATING MENU / ##4E3¢ 8. ” - “SETTINGS / & & " -
“BASIC SETUP / EA ¥ 5E ” “Level / AL 7,
“LEVEL MODE / WAl &4 ” “Height Linearized / B EEL AL 7

ThRE S H AR

B

CUST. UNIT FACT. H /

W REBERA P EEEREH
(705)

Entry / Hiik

BN P 58 U B A R e e R 5
S NHIBAL (SI) “m”, Db AU N BB
— i %% “CUSTOMER UNIT H / F J & 8 fr .,

ATE:

= “COMB. MEASURAND / H&AR 5 ” = “ F 4> L (%-Height)” A1 “Volume / {4
1", “CALIBRATION MODE / ¥5E K3 " = “Dry / F45 7,
“HEIGHT UNIT / &% B ” = “User unit / I/ [ 52 AL "

= “COMB. MEASURAND / #5785 " = “ 143t BE (%-Height)” 1 “Mass / Jii
& ", “CALIBRATION MODE / ¥5EH 3 " = “Dry / F45 ",
“HEIGHT UNIT / /&% #fi; ” = “User unit / F /[ 52 SCHAL "

= “COMB. MEASURAND / &5 5 7 = “ 4> tomi 5 (%-Height)” £ “ H A E
(%), “CALIBRATION MODE / #5553 " = “Dry / F45 7,
“HEIGHT UNIT / /& & #4677 = “User unit / F/* E € AL "

S

— FHENRALE RN “PU” (PU: WAL ),

— “MEASURED VALUE / ll&ff " =0.5m (1.6 ft) 2 1 PU

— fE “CUSTOMER UNIT H / F /B S0 7 e S 80hiN: PU

— f£ “CUST. UNIT FACT. H / i) & EH P = EfE U tigss b 2

- 455, “MEASURED VALUE / &8 ” = 1 PU

T #HE:

1.0

100% POINT /
100 % i FE{E (813)
Entry / Wik

HIN 100 % 750 5 R % R (KA AR o
ATdR:
= “COMB. MEASURAND / 4l 4755 7 = “ B 43t (%-Height)” A1 “Volume / {4
77, “CALIBRATION MODE / #rE = " = “Dry / T4 "

“COMB. MEASURAND / 415755 7 = “ H 43 HLii B (%-Height)” 1 “Mass / Jii
& ”, “CALIBRATION MODE / brEJT= ” = “Dry / F4% ”

“COMB. MEASURAND / H&48 & ” = “ H 4y i B (%-Height)” F1 ¢ H 43 b
(%)”, “CALIBRATION MODE / #5553 ” = “Dry / F4% ”

S

— 100 % XA 4 m (13 ft).

— JEjd “HEIGHT UNIT / = FE 507 " ThEESHOE S “m” B,

— TEMLINAES B i NEUE “4” (“100% POINT / 100 % ifEE 7).

T #E:

1.0
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% 13: (“GROUP SELECTION / #1i%# ” —) “OPERATING MENU / #/E3E % ” - “SETTINGS / #&E ” -
“BASIC SETUP / A5 ” “Level / AL 7,
“LEVEL MODE / ¥ firfll &5 R, ” “Height Linearized / m L& HAL »

WS HLR A
ZERO POSITION / B NV AR 2 (0 B
FEAE (814) AL AR 223 07 B AT IR, Btn: HRGTTRIA T, AT 5 i 22
Entry / #iik (WAL ZE ) o
A3
m “CALIBRATION MODE / ¥rE S " = “Dry / Th5 "
(
35: T flmE
1 RN F IR 2 I
£ “ZERO POSITION / 2 fifii & 7 i N IE%L.
2 IR G AR R IR
#£ “ZERO POSITION / % fifii B " s N7 5.
T ®&E:
0.0
DAMPING VALUE / i\ BELJE IR T (P[] 5 2 )
FELJE I 18] (247) RELJE A BT A T 20220 T 6 PR R A i SR, Biltn: B3 o R A0 i
Entry / #iik Bt e E77ME 5 BEN R E 1A AL ]

WAL
0.0..999.0's

I #%E:
2.0s, BIATTEZHL
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\ e |
‘ -
»
v v >
\ L | | A | | FRE |
A 2
v B y
*
RNV XA
*
L R
VRIE
BREXRHTHERRE |[ACHSEGFIRRE |RR(USSEFRRE RE
e g | [ wmspicmnt || wmoswmes || meem
*
P
*
R A
1) (GE I B 7R BTt R R
2) e e o B TR AL
KARDIRLILIRAT 7 SRR TIRE S HL. Skt

BRI RESHUL TR Rk T KA Dy e S B B

R R
WHBE TR LR

PO1-xxxxxxxx-19-xx-xx-zh-086

P& 36: “BASIC SETUP / FEA U E " DhfigZH: “Flow / ik ” W& J7 X

% 14: (“GROUP SELECTION / #H#%# ” —) “OPERATING MENU / ¥:/E3 8 ” — “SETTINGS / #5E ” >
“BASIC SETUP / A ¥ & "“Flow / K& "

TS HARR P

AIHR:

= “MEASURING MODE / il &5 R, ” = “Flow / i " (— BH45 48 T )
R

HS%:

- 55T, F#M%5: “QUICK SETUP / sttt ”

— #5104 T8, ##% 15: “EXTENDED SETUP / ¥ Bi&E "

— % 11371, % 18: “TOTALIZER SETUP / B Mm%k ® ”
— S 12971, #k 27. “PROCESS VALUES / it FH# ”

- FAAT, TA 6 RENE ",

MEASURING MODE / PRI & 7 2.
75 5% BB IR F A, I T il 75 5K
Selection / %4 % W
DTy S, o, WD B SO, AR E (K
GIE T
n s
B

m “Pressure / JE /7"
m “Level / WAL "
m Deltabar S: “Flow / i & ”

T #®E:
» Cerabar S il Deltabar S: “Pressure / J£ 77 ”
m Deltapilot S: “Level / A ”
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% 14: (“GROUP SELECTION / ##%# ” —) “OPERATING MENU / #/E¥8 » — “SETTINGS / #E ” -
“BASIC SETUP / ZEA % "“Flow / i & ”

ThEES R AR

Bt

PRESS. ENG. UNIT /
F 1 TRERAL (060)
Selection / 1%

IEBEIE IR

EEEHE I, BT R ISHONHAT R, U B,
BT

mbar. bar

mmH20. mH20. inH20. ftH20

Pa. hPa. kPa. MPa

psi

mmHg. inHg

Torr

g/cm?. kg/cm?

1b/ft?

atm

gf/cm?.  kgf/cm?®

F A SCHAL (— 7§23 “CUSTOMER UNIT P/ FH P 3 5457 P” i
“CUST. UNIT FACT. P / th) & B &% P Dige 24k ).

T i&E:
mbar 2% bar ( Bk T L BRES HIARTRIE AL ), BiTIS %

CUSTOMER UNIT P /
R RT3 8467 P (075)
Entry / #ik

N E 5 UE T BALSCAR (AL ).
TEET DU NI 22 )\ L B 7
— %% “CUST. UNIT FACT. P / ) & B H P &/ P”,

ATR:
m “PRESS. ENG. UNIT / & /7 LA AL 7 = “User unit / /7 H & L HAL 7

R
W TR e P AU R AT AL TR Bl BE “crates” A E ESCHRAL, B
NN “crate”
B AR, W RRREOP RS B )\ TS R R R
BRI AL Flin: BB “crates/m2” A H E RN, BRI
“crate/m2”. fE FieldCare ¥, IR )\ T74F.
7 HART F4838 1, {X7£ “CUSTOMER UNIT P / FiI /2 JE J1 8fr P” TiRE S 80P &
AP SE SCRAT . SR BN SCA “User unit / P B 5 SCHAL 7 (0B AR

I #%E:

CUST. UNIT FACT. P /
W RE MR P (317)
Entry / Hiik

SN E S A7 AL IR e R A
ZHNHIBAL (SI) “Pa”, 2RI NFR R
— 1§ £% “CUSTOMER UNIT P / FI " [k 1547 P76

i3
 “PRESS. ENG. UNIT / /3 TAZ A ” = “User unit / I/ H & L AL 7

Sl

— Ay IS BN AN “PUY (PU: 2EHAT ).

— “MEASURED VALUE / Jl#{f ” =10000 Pa 2 1 PU

— 1E “CUSTOMER UNIT P / Fi J* i J1 547 P” ThRe SN : PU

— 7E “CUST. UNIT FACT. P / tiJ % B F /" &2 P” Thfie 2 40ehiin: 0.0001
— &9, “MEASURED VALUE / 5 ” = 1 PU

T E:
1.0

FLOW-MEAS. TYPE / PR &= .

i B R (640) I

Selection / %

= “Volume p. cond. / $RAES M TGS 7 ( FEIRIELME T HAR )
» “Gas norm. cond. / k5t (SI) SAREFG &
( FERRMARDL (ST) B 2644 T HIbrEAFL: 1013.25 mbar 1 273.15 K (0°C))
m “Gas std. cond. / #xivt, (SI) MR &= 7
(fE3E EAROL (US) #AEA A T AR HERF . 1013.25 mbar (14.7 psi) Al
288.15 K (15°C/59°F))
» “Mass / i " ( EIRAEAME TR )

T #%HE:
“Volume p. cond. / #{E 5% N AR E "
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% 14: (“GROUP SELECTION / #Hi%#% ” —) “OPERATING MENU / ¥£/E¥ 8. 7 — “SETTINGS / B " >
“BASIC SETUP / EA ¥ & ”“Flow / & ”

WS eR i
UNIT FLOW / ¥ & By BUSEE Fiih- =R VAR
(391) BRI, FTE T ESEUT R, AR RN T DAL R
Selection / 4% 7~ (“FLOW-MEAS. TYPE / Jii &Ml & X 7). s ey e, ANREEATH
e,
TR

» “FLOW-MEAS. TYPE / i & & 7 7 =
“Volume p. cond. / #/E4M N ARG A ”
KT
m3/s. m3/min. m3/h. m3/day
I/s\ 1/min. I/h
hl/s. hl/min. hl/day
ft3/s+ ft3/min. ft3/h. ft3/day
ACFS. ACFM. ACFH. ACFD
ozf/s. ozf/min
US Gal/s. US Gal/min, US Gal/h. US Gal/day
Imp. Gal/s. Imp. Gal/min. Imp. Gal/h
bbl/s. bbl/min. bbl/h. bbl/day
AP E € LA (— 16 2% “CUSTOMER UNIT F / F i f 5 7 A
“CUST. UNIT FACT. F/ tH] & B H iR E 7 F).
T #%E:

m3/s

NORM FLOW UNIT / TEREARIL (SI) AR B FR AL
PRt (SI) WAL (661) PSR R AL, T RESEEYIAT R, AR EN & L DU A B
Selection / iEF 7~ (“FLOW-MEAS. TYPE / i & 773 7). s 77 sUE e, ANREREATH#E
.
ATR:
n “FLOW-MEAS. TYPE / i EME TR 7 =
“Gas norm conditions / A (SI) SARRFR AL & 7
HET:
» Nm3/s. Nm3/min. Nm3/h. Nm3/day
s P EE AL (— 2% “CUSTOMER UNIT F / il i & Az 7 Fl
“CUST. UNIT FACT. F/ i & B P IREERE F).
T #E:
Nm?3/s

STD. FLOW UNIT / JEBERRL (US) MR 2 L
PRt (US) B EAAL (660) | EREFTIRE AN, FrE RS ST, ERRENE T DR R R
Selection / #%:#% 7~ (“FLOW-MEAS. TYPE / sl &7 5 7)o Il &7 OE i, ANREEAT#%
o
ATde:
= “FLOW-MEAS. TYPE / Jii gl & 7= " =
“Gas std. conditions / Frift (US) SRR &
b8
®m Sm3/s. Sm3/min. Sm3/h. Sm3/day
» SCFS. SCFM. SCFH. SCFD
m P EE UL (— 1§ 2% “CUSTOMER UNIT F / P it & sfi » A
“CUST. UNIT FACT. F/ i) % & R EEE F).
T #HE:

Sm3/s
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Endress+Hauser

% 14: (“GROUP SELECTION / ##%# ” —) “OPERATING MENU / #/E¥8 » — “SETTINGS / #&E ” -
“BASIC SETUP / =A% "“Flow / i & ”

ThEeS R4k

LA

MASS FLOW UNIT /
R AT (571)
Selection / 1%

BV s /T R DA

TR R AN, PrERES YT R, AR RN Ty 0N DU AL R
7~ (“FLOW-MEAS. TYPE / W EJ7 30 7). WEWET7 X H s, AaEirHe
#,

Ai#:

» “FLOW-MEAS. TYPE / i & & 770 7 = “Mass / Jii & 7

prid s f

g/sv kg/s. kg/min. kg/min. kg/h

t/s. t/min. t/h. t/day

0z/s+ 0z/min

Ib/s. 1b/min. Ib/h

ton/s. ton/min. ton/h. ton/day

F P E 2 SCRAT (— 7553 “CUSTOMER UNIT F / H it s s 7 Al

“CUST. UNIT FACT. F/ th] & B A i E &2 F).

T %E.:
kg/s

CUSTOMER UNIT F /
R AT (610)
Entry / #iik

N E E SURE B SCAS (B4 ).

A IV NS EPINNE (S @25

— &% “CUST. UNIT FACT. F/ ) B/ R EERF.

HT$R:

“UNIT FLOW / it s ¥4 ” = User unit

= “NORM FLOW UNIT / #5#t (SI) i 840 ” = “User unit / F J* H & SCEAL 7
» “STD. FLOW UNIT / bri3t. (US) =524z 7 = “User unit / FI 77 H & CERAL 7
m “MASS FLOW UNIT / i s A7 7 = “User unit / FI /- H & X HAL 7

R
I BRI BN AT EAL R Blan: WE “crates” NF P H & RAL, &
NN “crate”
AP EA RN, W ERRICP RS BRI TR R K
BOE R RG N HAL. Blin: BEE “crates/m2” N H & SCAAL, BIRA
“crate/m2”. fE FieldCare #', EIRATA )\ 74 .
7E HART F42%h, {XAE “CUSTOMER UNIT F / JH P i E¥hr ” Thhe ¥ Bon
F P E E SCEAL. BB SCAS “User unit / B 7 E € SCERAL 7 A8 .

I #%E:

CUST. UNIT FACT. F/

W WE MR F
(609)

Entry / #iik

NP A e U R R AL ik 240

S NHIRAL (ST), LN R, Blan: 7E “Volume p. cond. / #AE&MHET
R R FEE T A “m3/s7.

— i{EZ&% “CUSTOMER UNIT F / F iR &4 7

AR

“UNIT FLOW / Jit & 547 7 = User unit

= “NORM FLOW UNIT / #5# (SI) A7 " = “User unit / F3 /7 H & AT 7

m “STD. FLOW UNIT / k&¥ (US) i 547 7 = “User unit / F J H & SCHRAL 7

m “MASS FLOW UNIT / i s 8 Ay 7 = “User unit / J1 77 H & X #AL 7

Sl

— TR EAE N SR ALY “ A /h7,

— “MEASURED VALUE / Jll#{f ” = 0.01 m3/s 2 3600 4 /h

— 1£ “CUSTOMER UNIT F / FH & AL ” ThEESHUh N : #f /h

— fE “CUST. UNIT FACT. F/ i) & B H e =i P hEEs s 360000
— 455, “MEASURED VALUE / Jll&1& ” = 3600 1 /h

T %E.:
1.0
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% 14: (“GROUP SELECTION / #Hi%#% ” —) “OPERATING MENU / ¥£/E¥ 8 7 — “SETTINGS / #5E " >
“BASIC SETUP / ZEA ¥ & ”“Flow / & ”

WS LR Vi

MAX. FLOW / & K & AU E R KRR,

(311) WHE-YEBNRBESHE. £ “MAX PRESS. FLOW / & KZ KN (& " I
Entry / #iik B Hb BB K 2 TR RS I ) B R

R
7E “LINEAR / SQROOT / £tk / F 5 7 Thge 4t (- 2% 119 71 ) &
“Flow / i ” W& 7 U S 5o
PLFi&E T “Flow (square root) / ik (T 7 )" W& :
1E “MAX. FLOW / i KiftE: " ThEe S0P N B UERS, “SET URV / S N EF2
IR thfe SRR g . i “SET URV / SN EFE LR » ife S50k B
W LR N . IFH R EART “MAX. FLOW / e K&~ ThRESHohi&
SERTRT_LIRME, WU/E “SET URV / S NEFE LR 7 Dhie S Hh BT T
(— “SET URV / f NE=A2 LFR 7 (55 105 1T ).

T #®E:
1.0
MAX PRESS. FLOW / A E R KRR,
WRZEERRE (634) | > iESH - KEENRESHE. ZEATENRKRERN
Entry / ik (—> &% “MAX. FLOW / K& ™).
ERE

7E “LINEAR / SQROOT / £kt / 5 " Dige 4t (—» S HH 11970 )

“Flow / & ” W& 77 I BME 5.

PLRi& T “Differential pres. / 225 7 W &

7E “MAX PRESS. FLOW / e K ZE R & 7 Thae S 8oh i N I 8UE R, “SET
URV / i NEFE EIR 7 ThAESHLRI 5 k. J@id “SET URV / N &2 EIR ” 1)
BeSHOR B AR BRAEXT M A M. T ¥ B AN E T “MAX PRESS. FLOW / #x
KZEEN R E " DRt SHP & e R FRRIE, WZU7E “SET URV / N EFE
R ThEe s Hh AT, (- “SETURV / B ANEREEFR 7 (25 105 T ).

T #E:

(LIRS KB A LR (— 2% “PRESS. SENS HILIM / A% /83 5 /7 EIR » (55 125 11))
DAMPING VALUE / LPNUENEEN TR 2 S
FHJE B ] (247) BHLJ& 50 T A J 2 G R A7 A i ESER B, il B3 o IR A i
Entry / ik Bt K45 5 I AR A AT IR

MR

0.0...999.0 s

T #E:

2.0s, HITHS%

100 Endress+Hauser



Cerabar S/Deltabar S/Deltapilot S 4...20mA HART Dife ZHdiiik

\
W fE
‘ >
»
v v
L | | A | | JR
v E7 y i y %#
| ommrees [ wecewe || merees |
v v
e i NI
s ]
e SR e I
1) (LB SR 0 R
D37y s 78 H TG s 7y * * *
* RLIE R 7 RIS | wamerm | maErme |
BRI RES RO S R BT HAh ThRE S B0 E . * * *
SLo e
WA TR, wamEin || saERLR

PO1-xxxxxxxx-19-Xx-xx-2h-090

37: “EXTENDED SETUP / ¥ ¥ i€ ” ThiE4H.
— “Pressure / £ 77 7 MIE 7 ESHE 101 T, £ 15
— “Level / Wiz " MIEFR: ESHE 101 7, £ 16
— “Flow / Ji ke " MEHNR: ESHE 104 T, £ 17

#H# 15: (“GROUP SELECTION / A%$& ” —) “OPERATING MENU / $#/E3Z8 ” — “SETTINGS / i&& ”
— “EXTENDED SETUP / §* B #% ” “Pressure / [EJ7 "
TS BER LA
ATiR:
» “MEASURING MODE / Jll & /53 ” = “Pressure / JE /17 (— iES %% 48 T )
HE:
w ESEE ST, B4 RSME ",
TEMP. ENG. UNIT / PR P AT
B TFERAT (318) —152:7%“PCB TEMPERATURE / PCBil& /& ” (£ 12371) F1“SENSOR TEMP. /4% /& 35 i
Selection / #%#% FE (55128 T ).
HETH :
m °C
m °F
n K
= R
T &E:
°C

#H#% 16: (“GROUP SELECTION / 4% ” —) “OPERATING MENU / $#/E38 ” — “SETTINGS / &% ”
— “EXTENDED SETUP / # g & ” “Level / ¥&HL ”

SRR L]

AR

= “MEASURING MODE / Ml &7 5 7 = “Level / #ifii 7 (— 1§ H 5 48 T )
EE:

w ESHEL 18 L, F S WAIIINE ",

Endress+Hauser 101
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##H% 16: (“GROUP SELECTION / #1i%#% ” —) “OPERATING MENU / #fE3¢ 8 » — “SETTINGS / %5 ”
—> “EXTENDED SETUP / ¥R BtE ” “Level / WA ”

ke SRk

B

TEMP. ENG. UNIT /
I TREEAL (318)
Selection / 1EF¥

AR Tk ) A BN

—1#27%“PCB TEMPERATURE / PCBIf %" (35 123T1)F1“SENSOR TEMP. /f& /& 4315
B (55128 7T )

by

n °C

n °F
n K
= R

I #&E:
°C

DENSITY UNIT /
EEEAL (001)/(812)
Options / 35

A P A
eI :

= g/cm?

= kg/dm?

» kg/m3

= US Ib/in?

= US Ib/ft3

T B8
kg/dm?3

ADJUST DENSITY /
AR (007)/(316)
Entry / #iik

N

L
“LIN. MEASURAND / # il A8 s 2 M4k ™ « F4r b (%) (VA7 )7 “Mass / i
“Volume / fA# " Fl “MEASUAND KOMB. / 4 &35 & "
SERIEARE, i “CALIBRATION MODE / #7772 ” TIRESH (— 45 76 T Ek
01 71 ) B TARin, ESEChRE TR AT, e b R85 5P IER N 5% 1%
SR B R BEIN (“LIN. MEASURAND / % AS B 2514k 7. “Volume / &
), il HATERA MBI R, S IhRESHCT N fU.
T #E:
1.0

” %D
EH

PROCESS DENSITY
/ NREE (025)/(811)
Entry / #iik

MNP EREE, AT EERIE,
Bl AEFARNFEPATIRE . S, ZFadh b S0 5 — A . 78
“PROCESS DENSITY / /i % J% ” ThEESEU R M N BT HAH,  IERHUT A& s
Eo

EE
“LIN. MEASURAND / #¢ill A B8 M4k ™ « T 4rEL (%) (W62 )7 “Mass / Bi&: ” il
“Volume / #&F ” 1 “MEASUAND KOMB. / H &5 & 7.
SERRARG, it “CALIBRATION MODE / ¥rE 530 ” TIRE 4L (— 55 76 THH
01 U1 ) SEFhRi, 7858 Sthrse 7 N /i, SAIE I RE S 50 IEF M N5 R
S s R BN (“LIN. MEASURAND / A8 & 25444k, 7. “Volume / &
1), il BEATRR A ARARIN R, LA e SR N
T #E:
1.0
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F#H# 16: (“GROUP SELECTION / #li%# ” —) “OPERATING MENU / #fE3% 8. ” — “SETTINGS / %% ”
— “EXTENDED SETUP / B i%5E " “Level / L ”

WS HLR L]

SETLRV / I NEFE N | B NRE (4 mA) XM FIEUE.
(762) -

Entry / #iik .

» “LEVEL MODE / #ifsi il #&J773X ” = “Pressure Linearized / J& J1£& 4k 7 5%
“Height Linearized / 15 & k4L
R
= “LEVEL MODE / il 2 J5 3% 7 “Height Linearized / & £ 4L ” BF, R LA
1T “ASSIGN CURRENT / HijIR{E " ThEES %L (— 5 119 71 ) % & “CURRENT
OUTPUT / ittt ” N — M EAA o I RAE (= s & ).
H 4T “ASSIGN CURRENT / HUIR(E " ThaeSH Mk &, 78 “SET LRV / f N
R FIR 7 AN T FIEUE
— “ASSIGN CURRENT / HLiK{E " = “TANK CONTENT / &M A8 ”
(T) %8 )= B, AFRESREE
— “ASSIGN CURRENT / HLjitlf{H ” = “Height / & " = W A{E

LA B 3&E A T “LEVEL MODE / Al & 75 28 7 “Pressure Linearized / J& 712k
1k 7, 8% “LEVEL MODE / #ifzill & 773\, ” “Height Linearized / = £& AL 7 +
“ASSIGN CURRENT / LMt & " "“TANK CONTENT / HEM A4 -

» 7E “TANK CONTENT MIN / &l Al 55 /ME 7 5\ Bi 4, “SET LRV / F A
BRI 7 A BUE R S a0 7R B IR R PRAB B B A EE “TANK CONTENT
MIN / GEN A8 e ME " FRIBUE, WBHHE “SET LRV / BIANBFE TR 7 hiA
FrESUE . (— “TANK CONTENT MIN / #EM EAL i/ ME 7, S5 106 TLakE
108 W, )

DL 18 B3 I T “LEVEL MODE / @Al 2 /5 3% 7 “Height Linearized / 7 £k 1t

1k 7 + “ASSIGN CURRENT / HL il AE 7 "“TANK CONTENT / Sl &5 ”:

» {E“LEVEL MIN / $5/INASE " Hr A N B0, “SET LRV /S N2 2 R R~ Hr 50
[ B, U 7oK HRL N BRAE 1 B AR “LEVEL MIN / S /MR P 51
WZITE “SET LRV / I N2 FBR ” P N R 4UE. (— “LEVEL MIN / /MK
7, Z2HHE 0 W, )

T #%E:

0.0
SET URV / i NEFZ LR | WE B LIRE (20 mA) T M AIEHE .
(763) e

I3

Entry / Hiik

» “LEVEL MODE / y#ifsi il J5 5 7 = “Pressure Linearized / JE J1Z 144k 7

“Height Linearized / 15 £k AL 7
WAL

» “LEVEL MODE / #ifi it 7738 ” “Height Linearized / # L&A ™ B, AT LASE
i “ASSIGN CURRENT / HLIAURME " THAEZ %L (— 45 119 71 ) ¥ 8 “CURRENT
OUTPUT / ®iiifarth ” Jof — I S A B0 IRl (o % B = 1E ).
U “ASSIGN CURRENT / HLRRE ” ThRESEUN% E, 7 “SET URV / A
HE IR SN RSB
— “ASSIGN CURRENT / HfIKAE " = “TANK CONTENT / GEN = AH ”

(T) %8 )= G, AFRERREE

— “ASSIGN CURRENT / HiJfiik{fi ” = “Height / /% ” = WALA

LR BAE A T “LEVEL MODE / 3 {57 & 77 20 7 “Pressure Linearized / [k 12kt

tk 7, 8¢ “LEVEL MODE / {5 5% 7 “Height Linearized / i E 26 PE4L 7 +

“ASSIGN CURRENT / Hi¥ilif# " "“TANK CONTENT / il &Af "

= /£ “TANK CONTENT MAX / Ml & E i K ME ” N F3l, “SET URV / %
NEFE LR 7 A et R B . 3 fs A R BRAE % AR “TANK
CONTENT MAX / il A8 5 R AH 7 WP i%0E, WZI7E “SET URV / SN &2 L
R g NPT . (- “TANK CONTENT MAX / B Kl 7, &%
#5106 Tk 109 H. )

DL UE833&E A F “LEVEL MODE / Al & 77 =X, ” “Height Linearized / 1 % £k 14

Ak " + “ASSIGN CURRENT / HLJiiit{H " "“TANK CONTENT / NI {H "

® {£ “LEVEL MAX / BOKWEAE " shRNBTSLE,  “SET URV / SRR LI ™ i
A R SR, W 7 R L BRAE 18 B 9 AIE “LEVEL MAX / S AT 7 Hrf %L
{8, WIITE “SET URV / S NEFE LIR 7 pH AT R EE . (— “LEVEL MIN /
B/NBBL”, B%5 01 T )

T/ #®HE:

100.0
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#H# 17: (“GROUP SELECTION / Ai%#% ” —) “OPERATING MENU / #/E3Z 8 ” — “SETTINGS / #&%E ”
— “EXTENDED SETUP / ¥R E ” “Flow / i & ”

ThRE S H AR

B

[CLE

= “MEASURING MODE / & 755X 7 = “Flow / it " (— W SH 5 48 T )

HR:

w HSHE 445, EA 6 ¢ ENE .

TEMP. ENG. UNIT /
IRZ TREAT (318)

T PR B = E A
—1#%%%“PCB TEMPERATURE / PCBILJ% " (45 12350) fI“SENSOR TEMP. /44 /8 2%t

Selection / 1E$% BE7 (55130 1T )

HET:

n °C

n °F

n K

= R

T #®E:

°C
LOW FLOW CUT-OFF / )i “LOW FLOW CUT-OFF / /It s P17 ThEg it 3 ok IR
NREVIRR (442) ER/ NIRRT, ANRE (&30 ) iTLSREBCRNEE RS, R e, fF1k
Selection / 1EH¥ ok R E .

— 152% “SET. L. FL. CUT-OFF / & B /N VIFRE 7.
IR

m “Off / 7

n uon / a:l: ”

I ®E.:

“Off / 3= 7

SET. L. FL. CUT-OFF /
BEE/MREDIRRE (323)

NN EDIBR IO K
TR RN 9% P 2 [ IR I TR SR 8 9 B R EAEL R 1 %

Entry / #fiik — E5% “LOW FLOW CUT-OFF / /MNRE VI 7.
A4R:
» “LOW FLOW CUT-OFF / /NR &Ik 7 = “on / FF 7
WMATEHE:
KM KRB 0...50 % (- “MAX. FLOW / K& 7).
® _Q @ _Q
Qmax Qmax /
6% —
5% ——
A
Y
0% Ap 0% Ap
I #&E:
5% (HCRRETT )
SET LRV / HUPeT- “LINEAR / SQROOT / &4t / H75 ” Thae S AR E (- 5 119 7T ), 7Rk
RN IR (637) SN PRAE (4 mA) XL AR 5O JME
Entry / #iik

m “LINEAR / SQROOT / £&ft: / F 757 " = “Flow / it & " (F 7 ) (L) & E)
= EMH

m “LINEAR / SQROOT / kit / J177 7 = “Differential pres. / Z & ”
= &7

I #%E:
0
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## 17: (“GROUP SELECTION / #H#%$% ” —) “OPERATING MENU / #/E3£ 8. » — “SETTINGS / #&&
— “EXTENDED SETUP / #" B ” “Flow / g "

DR SHAR HH
SET URV / Bk “LINEAR / SOROOT / £kt / 175 " DRE SHU B L (- 58 11970 ), fEBLAA
Hi NEFE LBR (638) HLT_EFRAE (20 mA) X 87 FAL R E BT I {H
Entry / #iik = “LINEAR / SQROOT / £tk / JF77 " = “Flow / ikt " (JF77 ) (L) #H )
= Vi{E
= “LINEAR / SQROOT / £k / F¥75 ” = “Differential pres. / %
= IE/1MH

PUR 5 HT3E T “LINEAR / SQROOT / £kt / JF75 ” “Flow / i (JF75 )" ¥ &
» {f “MAX. FLOW / S Kiiie 7 A HTEUE, “SET URV / MNEFRE LR 7 Fi
HUH RN . il s - PRE B E AR “MAX. FLOW / e Kifis 7 H %
&, WAZUFE “SET URV / N EFE EIR 7 A\ B 3(s
(— “MAX. FLOW / e Kifi/t 7, %5 100 7L, )

LLF 6 W& A T “LINEAR / SQROOT / £kt / F¥J7 " “Differential pres. / %%

® 7 “MAX PRESS. FLOW / £ K25 FE b [ & ™ Py B $0fE, “SET URV / S A\ i
TR 7 A R BE . an 754 Bt b BRAE B B R “MAX PRESS. FLOW
/ R ZERRT IR 7 P IEME, SFE “SET URV / M NEFE BBR 7 i A BT

AL
(— “MAX PRESS. FLOW / f K Z LI FIi R 7, 2765 100 5. )
TR

“MAX. FLOW / fx Kifi & "

»
»

) L
bkl I 3R

SR fe /Mt

R R

i

SRR MEEL MR
| amem || weskek |

v v

| smmieie | [ Wmsik |

G R

LR

1) {33 R e R

POT-xxxxxxxX-19-Xx-XX-zh-091

38: “LINEARISATION / £&th:Ak " ThfigdH, il MigilE
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##% 18: (“GROUP SELECTION / Ai%#% ” —) “OPERATING MENU / #/E3Z 8 ” — “SETTINGS / #&%E ”
— “LINEARISATION / 2314k 7 - BLIZ#fE

ThRE S H AR

B

AR

» “MEASURING MODE / JUf /3 " = “Level / R " (— ESH5 48 TT )
= “LEVEL MODE / {5 J5 20 ” = “Pressure Linearized / J& 772 {k 7 5 “Height Linearized / 7  Ze 4k

(- ESHEE 71N
HE:

- WZEH 18 7, =5 WALNE .

TANK CONTENT MIN /
S A B/ ME (759)
Entry / Tk

T 5 A HE A B /ME

PR SN (B R EE ) Sk B THNE . i\ (B G 5/

B, MRS RIS .

FE

m 7E “TANK CONTENT MIN / Gl A s /ME " i AT 4UE, “SET LRV / A
BIEFR " i %UE R k. @i “SET LRV / SN EFE TR 7 K 4t Al
PR B R A Ve B U T BRAI . G 75K Fi 3 T BRAEL % B v Ak “TANK
CONTENT MIN / (il s 5/ ME ” HI%UE, 24Z07E “SET LRV / I NRFE T
PR i N TS (— “SETLRV / I ANBFE TR, %45 103 |, )

» “LEVEL MODE / Azl 75 2 ” “Height Linearized / & FF &5 P4k ” A1 “ASSIGN
CURRENT / HLMRAE ” “Linear / &tk " Bf, “TANK CONTENT MIN / HEJI &
{HEE/IME 7 AR “SET LRV / S ANEFE F IR 7 ThAES 3. (- “SET LRV / fii A\
R FBR 7 (4 103 71 ) #1 “ASSIGN CURRENT / HLZIRME ” (55 119 7))

I #&E:
0.0

TANK CONTENT MAX /
HEN AR R AE (713)
Entry / ik

BN B A B K

PR IS N PR 2 ( JmiB PR E(E ) SR A TR i\ (B R e & 8 5ok

B, D RS R .

ERE

» 7E “TANK CONTENT MAX / f# & E i K AE ” i NGB EE, “SET URV / %
ANEEERR i R k. it “SET URV / S ANEBTE LR ” ¥ H b
B ARMESUR BB E N R FRE. T R b RE % E vk “TANK
CONTENT MAX / S A8 i K AH 7 P 0%, 4i7E “SET URV / S N2 I
R NS, (- “SETURV/ SIANEFE LR ", %% 103 . )

= “LEVEL MODE / Wzl & 52 ” “Height Linearized / 1= £k 1AL ” 1 “ASSIGN
CURRENT / Bt {E 7 “Linear / £&144L " i}, “TANK CONTENT MAX / &
T ARAE 7 A0 “SET URV / S NEBFE LR ” it 2. (— “SET URV / $i A\
B2 EFR 7 (45 103 71 ) A1 “ASSIGN CURRENT / FEVRIRAE 7 (45 119 71 )

T #HE:

100.0

TABLE SELECTION /
2R AR IR (808)
Selection / i

BUSEE oAU A

AEAE I B A LR AL RAN G AR LR LR . MR AR T E R . W
NIRRT A T # R IH IERIE, W] AR B — R 2 b R i A BT S
{H.

I :

» “View meas. table / A MEE R ”

» “Editor table / 4w £k hib 3% 7

T #E:

“View meas. table / A& M B E ”

LIN. EDIT MODE /

LR (397)
Selection / 1EH¥

PR MR I AR
ATe:
= “TABLE SELECTION / X PEAV & " = “Editor table / SRk ib% ”
I :
= “Manual / F3) ":
KA REWIRE, WARHERSE, EHmAER. WAL R
» “Semiautomatic / £ HZ) ”:
KB TR EHE RS, AR, (AR ESIEEEEE. A
AT LR BB 4 .
T #HE:
“Manual / F5 ”
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#H# 18: (“GROUP SELECTION / #li%# ” —) “OPERATING MENU / #E3% 8. ” — “SETTINGS / %% ”
—> “LINEARISATION / £k%:4k ” - BlIz#dE

ThEe SR Ak

LA

EDITOR TABLE /
B 2B LR (809)
Selection / 1%

PR

AT
m “TABLE SELECTION / £& (kR i%# ” = “editor table / 4mfH Lk L% 7
5«
n “New table / Fr&tk "
NGB R
» “Edit measure table / 4% & FE4% 7
M= RS N bR B4R, Rk, TR .
— %% “TAB. SELECTION / £RPEAb L5 "
» “Continue edit / 4k£L4w4H ”:
i IE L& .
> {#%% “TABLE EDITOR / 44 (L% "(770)
T #%E:
“New table / HiHs ”

EDITOR TABLE /

iR

Entry / Hiik

(“Semiautomatic / 5 "

it )

— LINE-NUMB / Zktt:4b &
5 (549)

- Y-VAL. / Y 1§ (551)

7E “Semiautomatic / 2 H 3 " gmiHAR I T AL L E .

KM RDNIE DG 2 ML S, HAEEBIE 32 Mtk . &Mibat

2 “LINE-NUMB / &4k £ 5 7. “X-VAL./ X{d ” A1 “Y-VAL. / Y{& ", TEMgm%E

U R, 28 FrEmokb bR s

Sl

i\ “LEVEL MODE / ¥ fiz il & 773 ” = “Pressure Linearized / J& /12 4k 7 25k

s

— “LINE-NUMB / &HALFRS 7: ik En{E.

— “Y-VAL. /Y {H ”: (3T “LINd. MEASURAND / 28 It bl A8 & » e S50 %
B, AR, FREIE S E.

— “X-VAL./ X{H7: ERMUu0FEME, #il “Y-VAL /Y {E " J5fR1F.

S

I\ “LEVEL MODE / #4877 2% " = “Height Linearized / 5/ £k ¥4k, ” 2t Ak,

J=3

— “LINE-NUMB / kbR 5 7. Bl E~{E.

— “Y-VAL. /Y 1H ”: BT “COMB. MEASURAND / H&ZF & 7 ThRESEUH %
B, WA, FEE .

— “X-VAL./ X8 ”: BRnX4aiEsEE. BT “COMB. MEASURAND / H 4748
B RS EIEE, RN R A AL B A U s . B Y-
VAL. / Y {8 7 JG1RAF.

T #%E:

“LINE-NUMB / &tt{b €5 "=1. “X-VAL./ X1{ " =0.0. “Y-VAL./Y{H " =0.0

EDITOR TABLE /

R R

Entry / #iik

(“manual / F-5) " FaiEAE

)

— LINE-NUMB / £t
5 (549)

~ Y-VAL. /Y {8 (551)

— X-VAL. / X {8 (550)

7E “manual / F3)) 7 JaiE 0 AN

MR NIRE DA 2 Mkt f, BB 32 Mk, ikfbba

£ “LINE-NUMB / ZtAb 39 ", “X-VAL. / X {8 ” #1 “Y-VAL. / Y {4 "o 1448

AR, BRAREAREHRES, UARHESRE.

S

i\ “LEVEL MODE / # {7l & /738 7 = “Pressure Linearized / JE 7724k 7 26

b

— “LINE-NUMB / &kt:4bR 5 7 Bl E~{E.

— “X-VAL./X1{&”: ¥NJES1E.

— “Y-VAL. /Y {H ”: EX¥T “LINd. MEASURAND / Z& It A8 & » g S50 1%
B, AR, FREIE S E.

S

i\ “LEVEL MODE / {i Azl /72X, ” = “Height Linearized / i EF£E 4k 7 £ih4k

— “LINE-NUMB / &PE0RS 7. Bl EnE.

— “X-VAL./ X8 7: MEY4FTEEME. BT “COMB. MEASURAND / &4 &
P IR SRR E, FNTRALECE 4 LA

— “Y-VAL. /Y {H ”: BT “COMB. MEASURAND / &4 7 ThRE S Hm %
B, WASTRAARL, FREDE o HE.

I #%E:

“LINE-NUMB / 2kt £S5 " =1, “X-VAL./X{H”=0.0. “Y-VAL./Y{H”=0.0
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% 18: (“GROUP SELECTION / #i%#% ” —) “OPERATING MENU / #:fE3EH# »

— “SETTINGS / # & ”

Options / &7

— “LINEARISATION / 2314k 7 - BLi5ilE
MEES KA LA

EDITOR TABLE / R I 2
gL ER (770) T

= “Nextpoint / F—s " HNF— 8.

= “Last input point / J:*(A?fm)\ 7

= “Accept input table / i U\iﬁﬁ)\i@fﬁ
xR, BHRLNEEEENLE.

» “Abort / HU 7. RAFGHEARPRMNNEE, HRRT—
fﬁ?%i@*&{%/ﬂ)ﬂﬂi HLEtE .

= “Insert point / FNLRMERL 7 SHLUF LM,

= “Delete point / ML & 7 MIBR 4 HT LML £

S

WngevEAb S, Blln. 7255 4 SR S R AN — AN etk A
~ j#iit “EDITOR TABLE / 4 2k V£ k% "/ “LINE NUMB / 4HEAL % 5 " Thae S 4
P 5 .

— N R YA X B Y (E.

— it “TABLE EDITOR / 4 MEAb 3 7 (770) Theg

BN,
— “TABLE EDITOR/ AR 7 / “LINE NUMB / £kt RS " ek s H0h B

BRAEE bl BN BOEER.
R T fﬁé%i’%ﬁﬁ)ﬂ‘iﬁﬂ%ﬁ@%ﬁ%
eS8 MBL

S5 LR S

SR PFIEIN “Insert point /

TR 5 . “X-VAL/ XAH " A1 “Y-VAL / Y " DhEeS 5B 80 .

QWJ:
THERZR AL A, Bldn: BHERES 5 &

— @3t “EDITOR TABLE / #i#& %% r%z@ ”/ “LINE NUMB / £ £ 5 ” thRESH
RS mie

— J@id “TABLE EDITOR / 4u#E £k 403K ” (770) Thfk
Rt

— B 5 SMEMER. WERE, FrEESLRRE A, Bl 5B 6 AUBRLEE 5 M.

I #&E:

“Next point / F— "

SR PEE T “Delete point /

MEASURING TABLE /
B (E A AMEAL R (549)
Display / &7~

RAFENEANER (“measuring table / W EAH L ALK 7) B SBUR R TEILIA /R T
F.

TR S HE e R AR IO 1 M. MANERMEAR S, WIEEBREMN

RPN N 2R AL A
MEASURING TABLE / BN = LR AL R IR
MEEL MR (717) B
Selection / % ¥ » “Nextpoint / F—p " #EMEHLHLEF I F 5.
= “Last input point / J:*(k?m)\' 7 BEMEELELR I E— KN,
m “Abort / BXUH 7: BUIH Eiﬁﬁaf{%ﬂ’d@ BR T —IaeS4.
T) #HE:
“Next point / F— "
TANK DESCRIPTION / MANRERR. (&2 32 NMOCFR)
FEHER (815) -
Entry / #iik L
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\ Pk | Pl |
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( >
) v
A ] WERT
L EORIIEE SN
WM
&tk
IR IR MEELMLR
[ amwmst | [ ampes
v
| sgppee || wonabexe |
v v
| amwws || wwmmeon |

PO1-xxxxxXxxX-19-Xx-Xx-2h-099

39: “LINEARISATION / Z&tk:Ak ” Thisg 2, @id ¥ i fE

## 19: (“GROUP SELECTION / A%$& ” —) “OPERATING MENU / $#/E3Z8 » — “SETTINGS / i&& ”

— “LINEARISATION / £t#4k 7 - e i@

RSB i

AR

= “MEASURING MODE / i /5 ” = “Flow / Jit i ” (- S H 5 48 71 )

= “LEVEL MODE / ¥ Azl J5 X, ” = “Pressure Linearized / [k J1£k 4k ” BY “Height Linearized / 1 £k 14k
(> WESHFE 71 )

ey =W

- WSHHE 18T, FHWS5“WALME ",

TANK CONTENT MIN / N G B U B e M

O D) A Ao/ MEL PRAE R IR EE (g IRGEE ) R B THANE. A AR BT FEN R R/
Entry / #ik B, WELRIEESE.

EE!

%t “TANK CONTENT MIN / il A8 e /ME ™ W4 A HTEUE, “SET LRV / N &
TETER ” dr B RN 8 2. 85T “SET LRV / B ANEFE TR " ¥ i 2 bt
PRAVE B A B E I FIRAE . 75 s it T PRAE % & Ak “TANK
CONTENT MIN / #E &5 fe /ME 7 I %UE, WZIPE “SET LRV / A =2 T
B i AT RSl . (— “SETLRV/ MIANBIE TR 7, %% 103 1. )

= “LEVEL MODE / il J5 2( ” “Height Linearized / i fE £k P4k ” 1 “ASSIGN
CURRENT / HLME " “Linear / Z& P4k ” 1, “TANK CONTENT MIN / il &
{H R /IME ” ANF2m “SET LRV / S NERFE NI " ThEES 4. (> “SET LRV / fii A\
BN ” (%5 103 51 ) A1 “ASSIGN CURRENT / HLifIRME ” (45 119 11 ))

I #%E:
0.0
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##% 19: (“GROUP SELECTION / #1i%#% ” —) “OPERATING MENU / #fE3¢ 8 » — “SETTINGS / %5 ”
— “LINEARISATION / &#:Ak ” - B REfE

oile Y S

B

TANK CONTENT MAX /
W B AR K E
Entry / #iik

BN JIT 5 G A B KA

PR I N R ( dmiBBRE(E ) SR A TH AR i\ (B R R & 8 5ok

B, DS RS R

ERE

» 7E “TANK CONTENT MAX / f# &5 e K AE ” i NGB #E, “SET URV / %
ANEEERR " S R k. it “SET URV / S ANEBTE LR ” ¥ H b
B HRMESUR BB E N R FIRE. T R b RE % E vk “TANK
CONTENT MAX / S A &R AH 7 b 0%, 4i7E “SET URV / S N2 I
R AT RS (— “SETURV/ SIANEFE LR ", %% 103 . )

= “LEVEL MODE / Wzl & 52X ” “Height Linearized / 1= £k 1A ” 1 “ASSIGN
CURRENT / HftIR{E 7 “Linear / £&144L " i}, “TANK CONTENT MAX / G &
EEARAE 7 A0 “SET URV / S NEBFE LR ” it 2. (— “SET URV / $i A\
BFEEFR 7 (45 103 71 ) A1 “ASSIGN CURRENT / FEVRIR{E ” (45 119 71 )

T #®E:

100.0

TABLE SELECTION /

A S ke
Selection / i

BUSEE oAU A

AEAE I B A LG AL RAN G AR LR LR . MR MR T E R .
NIRRT A T # R IHIERRIE, 7T AR B — N miE 2 b R i A BT S
B,

I

® “View meas. table / A MEE R ”

= “Editor table / 4w £k b3 7

T #E:
“View meas. table / A& M B E ”

LIN. EDIT MODE /

LR
Selection / 1EF¥

HFRA AR R AR K.

ATe:
= “TABLE SELECTION / £XPEAV & " = “Editor table / SRk b% ”
I«
» “Manual / F3) ":
KA RS, WARHERSE, &AWL R
» “Semiautomatic / £ HZ) "
KB TR EHE RS, AR, (AR EFIEREEE. A
AR LR, R BB 4 bR .
T #’E:
“Manual / F5 ”

EDITOR TABLE /
e LR AR
Selection / i

HPRA AR

ATR:

= “TABLE SELECTION / £XPEAV & " = “Editor table / SRk kb % ”

I

m “New table / Fr&s& ":
N MENE.

® “View meas. table / | B &5 7.
BERAAILELR: WFHE, Tolkribs.

= “Continue edit / #k%:4w%E "
AR e MR .

Q  HEE!

R T

m EHE “View meas. table / U EFRAK " BTN, (RAFIILIEMR EMAERHHT A
b, I “Lin-Tab. / 2640 7 & O & /AR, TS, #HoddE,
KB UE I RAE 5 NGRS

m I “X-VAL. / X18 " 80 “Y-VAL. / Y18 " ShEE S BOE S8BT, A 4% “Lin.-Tab. /
LR WO o NTEBEMERPIREREEEER, A0 % WGER P
L.

T #E:

“New table / Hitk ”
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FH# 19: (“GROUP SELECTION / #li%$ ” —) “OPERATING MENU / $##{E3R#8. ” —

— “LINEARISATION / £kt#:4k 7 - B RiBE

“SETTINGS / #&& ”

ThEES R AR

L

LINE-NUMB / £ttt % 5
Entry / Hiik

N R T AL SR AR A 2...32 DR

m “TABLE SELECTION / Z&PE{LRIEHF ” = “View meas. table / Il S &A% ”

JE I ThRES BT DL R R R EL R A EL

m “TABLE SELECTION / £& ¥4k 3Ri% 4% ” = “Editor table / 4miRLRPEILER ”

J#d “LINE-NUMB / 16325 7. “X-VAL. / X ” F1 “Y-VAL. / Y 1 ” Thig
SHIEN LA S .

- S % Ek . “LIN. EDIT MODE / ZPE4hEM ». “X-VAL. / X 18 ”
(“Manual / F3 " A ). “X-VAL. / X {& 7 (“Semiautomatic / 2 H 5 ” fi A\
B ) 1 “Y-VAL. / Y {8 7 DhReSHR )

ER
R L E A, @i “Lin-Tab. / &ML 7 & 0A] DU\ 5 B 2R AL 2R o
X-VAL. / X & NPT B E S11E

(“Manual / F3)) 7 Fi A
)

— 1§£% “LIN. EDIT MODE / ZEPE{b A5 7. “LINE-NUMB / i tR5 ”
“Y-VAL. /Y 18 "

Entry / #iik B4R
» “TABLE SELECTION / £k 4k R iEFF 7 = “Editor table / gwigk LK ~
X-VAL./ X & 7E “Semiautomatic / - H3l " BN T, FEA TR SRR, EFLk

(“Semiautomatic / 2 H 5l 7
AR )
Display / ‘&7~

BB, “X-VAL. / X8 " SRRl R

42

 “TABLE SELECTION / £k {4k #3%#% " = “Editor table / 4 £k P4k
WATA

Bk “Y-VAL. /Y {H " J&, {47 “X-VAL./ X187

HART F#3%

AN Bs i) “X-VAL. / X {8 7

— 1§£% “LIN. EDIT MODE / ZEPE4b A5 7. “LINE-NUMB / 2t tR5 7
“Y-VAL. /Y 18 "

Y-VAL. / Y &
Entry / #iik

BN R R T “X-VAL. / X7 MR, R E 7 s

AR

= “TABLE SELECTION / £k M4k %% 4% ” = “Editor table / #mfHLe L ”
HLpF “LINd. MEASURAND / £ P 4% & 7 5% “COMB. MEASURAND / 4748
B IRSHNEE, ERIIgESEh MmN JREE .
- S E I EK. “LIN. EDIT MODE / £ HtAv £ 7. “X-VAL. / X & ”
(“Manual / T3 ” MK ). “X-VAL. / X & ” (“Semiautomatic / =} [ 5l ” % A4
X ) DIRESEHIR )
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##% 19: (“GROUP SELECTION / #1i%#% ” —) “OPERATING MENU / ¥fE3¢ 8 » — “SETTINGS / %5 ”
— “LINEARISATION / £&#:Ak ” - 7 REfE

WS B LW BB

EDITOR TABLE / L ALK ThhE .

uiB L MR B

Options / 337 = “TABLE SELECTION / £k Vb % 4:4% " = “Editor table / 42k HeAb % »
jim:

= “Nextpoint / F—% 7: FLLIIfE

= “Last input point / - — AN 7: TEULINRE

= “Accept input table / FIAIANEH 7 FGmBLEVEEIRT NI EAE M1k
x, BHRLWEELENE.

m “Abort / HU 7. RFLMENRPMNNEIE, RTS8 mELk
PR RS A EE LR

= “Insert point / FNLLERL 7 SH LU LM,

» “Delete point / MRS 7. MR URTLEIEML . ZHLLUT 54,

S

WINPT . Blln: 7ESE 4 SANEE 5 S BN — AN 2R M4 A5

— @it “LINE NUMB / ZMALER S " IRESHUE RS 5 M.

— JB3d “TABLE EDITOR / 4B 4R MEAL 3R " Thie S HUEFE N “Insert point / F A
2Rl s

— “LINE NUMB / &tk RS " ThEE S P BoR5E 5 fi. “X-VAL/ X{H 7 F1 “Y-
VAL /Y 5 " ThEESHIN i 8UE .

S

IR T . Billn: MIEREE 5 &

— JEi “LINE NUMB / P4k RS " Dhfe S Huk {58 5 4.

— J@id “TABLE EDITOR / 4miH £k LR 7 ThEES HUAFIETN “Delete point / Mk
— 5 M. MERE, FTEESARTRE 0L, B 556 MARREE 5 M.

T #E:

“Next point / F— . ”

ACTIV LIN. TAB. X /

BoR &AL X (E
Display / &7~

CRIFL MR P X BRIt b
3L “LINE-NUMB / ZAb 35 " TIRESHm] LAk A AL R i e AL

AT48:
® “TABLE SELECTION / £ ALK " = “View meas. table / P HEHE "

=gl
%ﬁﬁlﬁﬁpy A LAFE “Tables / 4% " & M P A DRAF IR BEAN R M

ACTIV LIN. TAB. Y /

EORFLR AR P Y (R e BTt b

BT LR Y JAIT “LINE-NUMB / 28 MRS~ ThAES T LLIE B LR AR 2R M1k A
Display / &7~ N
= “TABLE SELECTION / Z&PEAb R %L+ 7 = “View meas. table / JI A% 7
% R
FEVIR TR, WTLAFE “Tables / 2648 7 % O i & B (RAE I 24K
TANK DESCRIPTION / MANRERR. (&2 32 AMCUTR)
Entry / #iik L)
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* RSHRA SR <
HRIIBES R &
5% TR,

1) AGEE I o T o

" bR I RES HL
AR T S A D RS B

:*:n (LE T
RInEE TR 2

EVIE-E i
*

E IV DA A

ENIEEA VD RREA L ST &1

Fma2 AL
*
Fngs2 AL

RS2 P e R Y

POT-xxxxxXXX-19-XX-XX-zh-092

[ 40: “TOTALIZER SETUP / RIn#s e ” Thied

##% 20: (“GROUP SELECTION / AHi%E$ ” —) “OPERATING MENU / #/E3€ 8 ” — “SETTINGS / i&E ”
— “TOTALIZER SETUP / R #sE ”

ThEES R AR

B

Fi$2:

R

= “MEASURING MODE / & 75 =X " = “Flow / i & ” (»> 1E S5 58 48 71 )

w GEERE 44 B, BT 6 RENE .

TOTALIZER 1 UNIT /
F2hnds 1 A

Selection / &

(398) (666). (664)« (662)

EREFNAE 1 AL,
BT “FLOW-MEAS. TYPE / it &l & 7520 " ThRE S 4L (- 36 97 71 ) i E, Bt
DIRe S HARMMATA . bR (SI) AR FRa (US) BRI B BAL A . B4
AL BRI, RINSSSEGHAT e, 7ERATheRRAH UUF B RoR.
T U, RIS E A
=41 ID 5 RRTEIG Won 8ot b, BT ATiE “FLOW-MEAS. TYPE / i il &
Vi
— (398): “FLOW-MEAS. TYPE / =l & J7 0 ”

“Volume p. cond. / #/E& M N AR & ”
- (662): “FLOW-MEAS. TYPE / Jii il & /5 =X 7 “Mass / i & 7
— (664): “FLOW-MEAS. TYPE / sl & J7 0 ”

“Gas. std. cond. / Fxiit (US) S MM & 7
— (666): “FLOW-MEAS. TYPE / i &3l 77 2%,

“Gas. norm conditions / Fxit (SI) SARRF & ”

I/ ®A:
m3
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FH 20: (“GROUP SELECTION / #4H#%#% ” —) “OPERATING MENU / #:/E3£ 8 ” —» “SETTINGS / & E ”
—» “TOTALIZER SETUP / BInE8#E »

TheE SRk

B

TOT. 1 USER UNIT /
Zn#% 1 A AL (627)
Entry / #ik

NP ESE SCEINES 1 AL A (BT o

LRI S EFIN TR S E=

— 5% “FACT. U. U. TOTAL. 1 / Bhngs 1 FH Al 280 7

AdR:

= “TOT. 1 USER UNIT / Z/m#% 1 B3 7 = “User unit / FH 7 H & LHBAL "
ERE

I B R B T P A SR AT AL P . Bt BEE “crates” A E E LA,

NN “crate”.

BT EAT RIRIT, B R BIGH IR 2 BOR )\ R . T R IR K R

BRI T . Bltn: ¥E “crates/m2” A E E XA, BoRA

“crate/m2”. 1F FieldCare #1, TnFTH J\rF-4 .

7f HART F488h, {4 “TOT. 1 USER UNIT / 2048 1 H 7 hr ” Thges$oh

SR EE XA BRI SR “User unit / F " H 8 BT I EAH

I #E:

FACT. U. U. TOTAL. 1 /
BN 1 P i i R
# (329)

Entry / #iik

N A E SCE NS 1 AL E 4 R B

SN RAL (ST), LN RZEL . 78 “Volume p. cond. / #/E &4

R R TP “m3/s7,

— E%% “TOT. 1 USER UNIT / Bings 1 H P B$pr 7,

AT#R:

» “FACT.U.U.TOTAL. 1 / 2Jn#s 1 P i 24507 =
“User unit / F /' H & L HAL 7

Szl

T BRI BB B s B A 7o

— “MEASURED VALUE / &4 " = 1 m3 2 100 4§

— fE “TOT. 1 USER UNIT / 2 1 FH Fsafr " Dhfe s 5ohimn: W

— fF “FACT. U. U. TOTAL. 1 / ZJin#s 1 P o4 2507 ThRESHh N :
100

— 458, “MEASURED VALUE / Jll&4H ” = 100

L #HE:
1.0

NEG. FLOW TOT. 1 /
S N2 1 (400)
Selection / ¥

BE RN 1 SR R R T

Eriiit iR
(el | ek

B SR S

ERmEE | SN BRI

R R B AR

PEILR PR B AR

T/ BH:

“Inc. on neg. flow / A X ifi & 7

RESET TOTALIZER1 /
RIngs 138% (331)
Selection / &+

LD RES B AL B NEE 1.
IR

= “Abort / BUH 7 ( AEAL)

m “Reset / i ”

T #HE:

“Abort / BUiH 7
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FH# 20: (“GROUP SELECTION / #H#%#% ” —») “OPERATING MENU / #{E3%8 ” — “SETTINGS / #&5E ”
—» “TOTALIZER SETUP / Bin&#tsx ”

ThEES LK A

TOTALIZER 2 UNIT / BB B 2 (AR,

Zhngs 2 Hpr — % %% “TOTAL 1. ENG. UNIT / &hn#s 1 #8677,

(399) (063). (605): (667)| g p &2 @Bz Bkt b, BUk Tk “FLOW-MEAS. TYPE / kil
Selection / 1% $%

7
~ (399): “FLOW-MEAS. TYPE / kil & 77 58
“Volume p. cond. / #/E& M N AR & ”
— (663): “FLOW-MEAS. TYPE / il /778 ” “Mass / Jii Bt 7
— (665): “FLOW-MEAS. TYPE / ikl 577 58
“Gas. std. cond. / ¥Rt (US) SAREFR R 7
~ (667): “FLOW-MEAS. TYPE / il & 7 8
“Gas. norm conditions / Fxit (SI) SARRF & ”

I/ ®A:
m3

TOT. 2 USER UNIT /
FmES 2 AL (628)
Entry / #iik

NP E RN 2 BRI SR (8L ).
— 2% “TOT. 1 USER UNIT / R/n#§ 1 F /54 7.

7=
» “TOT. 2 USER UNIT / 2gs 2 il j* A7 " = “User unit / Jil ) I 5€ A7 7

I #%E:

FACT. U.U. TOTAL. 2 /
NS 2 H P i R
% (330)

Entry / ik

N E B SCE NS 2 AL R R 5

— 1% “TOT. 2 USER UNIT / Bm$s 2 F s 7,

AT:

» “FACT. U.U. TOTAL. 2 / ZJin#% 1 Fi SBAi i 2507 =
“User unit / i/ H & X #AL 7

T #%E:

1.0

NEG. FLOW TOT. 2 /
SR I B N5 2 (416)
Selection / 1%

WE BN 2 tFE KRB TE.
— &% “NEG. FLOW TOT. 1 / R E s 17,

T #%E:
“Positive / ] ”

1) S B BoR i
2) i Hey AU

JC
TN

i

\ HlFs |
\ >
(
) ¥
\ R | [ mmmwe |

v v

PO1-xxxxxxxx-19-xx-xx-zh-003

41: “DISPLAY / &R 7 ThgdH
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% 21: (“GROUP SELECTION / £4i%4% ” —) “OPERATING MENU / #{E3E8 ” — “DISPLAY / &5 ”

TheES Rk

B

MENU DESCRIPTOR /
KHAIARTF (419)
Selection / 1EF¥

W B eI SR P B B E B R AT N
—> ESE (EEFMY MEAT 5.0« BUSERME "
BA00270P (Deltabar S). BA00271P (Cerabar S) 5% BAO0332P (Deltapilot S).
HETH:

“Main Measured value / =B &AE " (PV)

“Main Measured value / =Bl EAH " (%)

“Pressure / J& /7 ”

“Flow / it & ”

“Level / ifir ”

“Tank Content / FEI&:{f ”

“Current / HLif ”

“Temperature / i & ”

“Error number / 4% ALHY ”

“Totalizer 1 / ZJnas 17

“Totalizer 2 / ZJNgs 27

TR P T P i & 7 =

T #®E:
“Main Measured value / - ZEHAH ” (PV)

MAIN DATA FORMAT /
F SRR % (688)
Selection / i

W E F BT AN AL
> EZEH RETMD) WEST 5.1« BUIGHRIE "
BA00270P (Deltabar S). BA00271P (Cerabar S) & BA00332P (Deltapilot S).

I :
= “Auto/ HZ”
" XX

® X.XX

® X.XXX

B X.XXXX

B X.XXXXX

I #&E:
“Auto / H3 "

ALTERNATE DATA /
R BNEEE (423)
Selection / 1EH¥

Y « 28 B BoR 7 R

R REATN, I ERETAE BR TR, IR T ik &7 .
— “Pressure / JE 77 ”: “Main Measured value / ZEZE&AH ” (PV).
“Pressure / [k 77 7. “Temperature / % " F1 “Current / Hi 7

— “Level Standard / ‘Wﬂﬁ MATHEE ;. “Main Measured value / -l &4 ” (PV).
“Pressure / J 77 " “Level / #ifii 7+ “Tank Content / S &=AE ”.
“Temperature / #if & ” I “Current / HIJRE "

— “Level Easy / PR3N ”: “Main Measured value / EZEJE(E " (PV).
“Pressure / J& 77 7. “Temperature / J5.% ” F1 “Current / HEii ”

— “Flow / i ": “Main Measured value / F= il & {4 ” (PV).
“Pressure / J£ 77 7. “Flow / Jiif& "+ “Temperature / #&/% 7. “Current / HLI "+
“Totalizer 1 / f%?]ﬂ%ﬁ 17 A “Totahzer 2/ MR 27

-

n “Off / 5‘"5 ”
= “On/JF”
I BtE.:
“Off / K7

LANGUAGE / &5
Selection / 1&H¥%

I BN HI0 L RN RIS S .

HE!
%iﬁ]ﬁﬁi/ﬂ:*ﬂ HART F#2%, “LANGUAGE / &5 ” thfe ¥l T
“DISPLAY / 7R " ThRedHrh, Z%58 47 L.
» JH i “Options / 310 ” S H. — “Settings / W& ” — “LANGUAGE / iE 5 " #7%% —
“Tool language / T.EiEF 7 XL+ FieldCare FISEHRIE S -

I #HE:
“English / $£3¢ 7
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## 21: (“GROUP SELECTION / AHi%E$ ” —) “OPERATING MENU / #/E3€ 8 ” — “DISPLAY / &5 ”

TR SRR L

DISPLAY CONTRAST / TR s BT FLRE

X ELRE (339) BEEMET IR X . IR PR R B e, B K <8 BN
Entry / ik “47, TELRAFIY IR, T CLIES H A AR b A B T L

- HEE (BETFID WETT5.2.3 ¢ BIEERRIKIIE "

BA00270P (Deltabar S). BA00271P (Cerabar S) 5% BA00332P (Deltapilot S).
WA

4..13, 4: REFFRTLCEE (BE), 13 SEERXHRE (R ).

T #%HE:

8

DIGITS SETS / $w e | WIhBES A TRAEM F#0 L FEMRER. PR T Effr X8R,
(840) HIYRESH R R T “0123456789.-7,
Display / &R

v

il
I —
\ i EL | BB |
v v v
P

R

TR

RECRE LA

AN TR LA

NI NRE

A& F T 77 %

1) (@ B S s S ASE FH T b 4 7y =X

POT-xxxxxxxx-19-xx-xx-zh-094

42: “OUTPUT / far ki ” Tt

F# 22: (“GROUP SELECTION / #H¥6#% ” —») “OPERATING MENU / #{E3£ 8 » - “OUTPUT / Hith ”

DS HAERK B
OUTPUT CURRENT / IR AT R

S L (254)
Display / &R~
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% 22: (“GROUP SELECTION / 4Hi%#% ” —) “OPERATING MENU / #/E3# ” — “OUTPUT / it »

TS BER Vi
CURR. CHARACT. / R HLIA A Y 2
AR
(694). (695). (696). (764) | HEIR:
Selection / 1EH¥
________________ s
@/
PO1-xxxxxXXX-05-XX-XX-XX-009
P 43: FL A H 2R B
1 “Linear / Z&PEAL ”: WU NPRME = 4 mA, iR FFR{E = 20 mA
2 “Bi-Linear / —#EZ M ": M FIR{E = 4 mA, FOEFEL =20mA,
A R BRAE = 4 mA
3 “Linear inverse/ R EL 7: MR THRIA = 20 mA, M LR{E =4 mA
4 “Bi-Linear inverse / 42 M54 7 ML FERE = 20 mA,
FLEES =4mA, B ERE =20 mA
LRV & FR{E
URV =% FRRH
I b
X I EAE (“Pressure / JE77 7/ “Level / WL 7 / “Flow / Jii & ")
“CURR. CHARACT. / L4 7 Thie S E T 6t S mi pride il & 77 5
=7 ID B EREMGERET L, BTk “MEASURING MODE / Jil & 77
fﬁ ",
— (694): “MEASURING MODE / il J5 5. ” “Pressure / J£ 77 7, 5% “MEASURING
MODE / & /730 ” “Flow / Jit & 7, 7 “LINEAR /SQROOT / £kt / F+75 7
“Differential pres. / Zk ” % &
— (695): “MEASURING MODE / & J5 3. ” “Flow / #ii& 7, 77 “LINEAR /
SQROOT / 4t / JF77 ” “Flow / ik (JF77 )7 ¥
- (696): “MEASURING MODE / & 775 ” “Level / #ifi ”, “LEVEL MODE / ##{
AriE 772 “Linear / 214k 7 BY “Pressure Linearized / & 1 £& A4k » A
“LEVEL MODE / ¥zl & 7738 7 “Height Linearized / =¥ &AL 7, F
“ASSIGN CURRENT / HUIBAE 7 “Level / VAL 7 W&
— (764): “MEASURING MODE / il & /573X ” “Level / ¥4 ”, “LEVEL MODE / i/
M550 7 “Height Linearized / & £k PE4L 7, 7 “ASSIGN CURRENT / HLifiIR
& " “TANK CONTENT / M Al ” ¥ &
T) #HE:
“Linear / £ P4k 7
OUTPUT FAIL MODE / 632 HH B AR B 1) ER AR
g AR (388) PR R, AR B oIk ZhAE S B0 b s B R R
Entry / Wik

I«

» “Max. alarm / 5 KRG (110%)”: 7 PAZE 21..23 mA Z A% &

= “Hold meas. value / fRFFIMSRAE 7 PR oM =1E.

» “Min. alarm / /MRE(E (-10%)”: 3.6 mA

— HEBHILFER . “SET MAX. ALARM / Sy N RIS B FE " Al (ERIET)
Qe 8.2.1 ¢ Y R I ] ™ BAO0270P (Deltabar S). BA00271P (Cerabar S)

o}, BAO0332P (Deltapilot S)»

T #HE:

“Max. alarm / 5 KHREAE (110%)” (22 mA)
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##% 22: (“GROUP SELECTION / AHi%E$ ” —) “OPERATING MENU / #/E3E8 » — “OUTPUT / iy »

DS B P
ALT. CURR. OUTPUT /| 5 {0 th R b WA T R A DR 1 Pt
REAREII (597) | g,

Selection / %%

w “Normal / IE% ”: FLRH 4% 8 “OUTPUT FAIL MODE / i %% 5=t 7 A
“SET MAX. ALARM / g N i KR i " ThEES SR B e s

= NAMUR:
— RTARBNERETIR (E120): HiiMH =3.6 mA
— MHAARSERE LR (E115): B %I “SET MAX. ALARM / S Nk

R AL 7 ThEE SO B B .
T ®E:
“Normal / 1E% "

SET MAX. ALARM /
NI R R FRAE (342)
Entry / Hiik

BN B R AR FRLAL I FL R AL o
— & %% “OUTPUT FAIL MODE / #f % # H=, 7.

BAVEE:
21..23mA

LI ®HE:
22 mA

SET MIN. CURRENT /
N B/ MRE BIRUE (343)
Entry / #iik

NI T RAE

FLELTT R B ITTE N AR T 4.0 mA FHE .
I

= 3.8mA

= 4.0 mA

I/ ®HE:
3.8 mA

ASSIGN CURRENT /
FLAE (760)
Selection / %%

WA “Level / lifr 7 MIE TR FIHRGES .

5% “SET LRV / $n N=FE FFR 7 (— %5 103 70 ) #1 “SET URV / fig N & A2 LR 7

(> 5 103 7T ).

ATR:

= “MEASURING MODE / i 755X 7 = “Level / ¥t 7,
B 7 = “Height Linearized / & & £k P4k 7

T

» “Height / /% 7

» “Tank Content / fif il &-AH ”

T #%E:

“Tank Content / fEM&4E ”

“LEVEL MODE / A7l

Linear /SQROOT /
gtk / IF77 (390)
Selection / %%

WE “Flow / it 7 W& 77 X F I HBRE S .

i%Z# “SET LRV / MINBFE TR " (- %5 104 7 ) F1 “SET URV / S N EFE LR ”

(o & 105 71 ).

AT

= “MEASURING MODE / Jllf 7= ” =

T«

n “Differential pres. / Z£ & ”: Z&PEEL 1155 FIE R .

» “Flow / i (JFJ7 )" HoiisE s AER Rt . “Fow /& (175 ) &
B3 BoR H0 E P IR 5 R o

T &E:

“Flow / i (H)5 )"

“Flow / Jii e ”
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(( »
) =
((
) v v v v
\ R | P e \ HART(H | | 5 B | | AR | | R |
\ e | | BRI | [gmemwasysmms] | wswsng |
v v v v
\ waExy | [ mrmwmsm | [ amsmxm | [ wmmEs R
v v v v
\ W | AP | | Emmmesds || mmmEsbmR |
v 2 v v
\ R | FP | [ susmismespn || R |
v 2 v v
\ bt | I 8. | | ]
v
| wsmms | B || B
v v v
\ i3/ ID | B | B
v v v
\ HART: B | AR | B
v v v
\ HART 133 | ] A || o B
v 2) v
\ E S | ] PCBIh || B
2 v v
\ 158 | [ rosntrmimmr | | LR
v 2) v v
5y e arEnEEEET
v v 2)

1) SGEE B% SR T R
2) i Ry AR R

DIPJF AR

2)
2)
2)

A R A

2)

120

PUT-XRXEXAXE-T9-RX-XE-ZR-095

& 44: “TRANSMITTER INFO / 7B 1% 48(5 K. ” Thfgs
— “HART DATA / HART %4 ” Thigdl: SH5 120 71, F£A% 23
— “TRANSMITTER DATA / A5k 8 54l ” Thedl: S5 122 7, Fik 24
— “PROCESS CONNECTION / i F2i%E#; " Thibd: Z55 123 1T, F#Hg 25
— “SENSOR DATA / {28504 ” Thigd: S5 125 71, FRi% 26

M 23: (“GROUP SELECTION / 4% #% ” —) “OPERATING MENU / #/E3RE » -
“TRANSMITTER INFO / ZRi%88{5 5 ” —» “HART DATA / HART #4% ”

TR H AR BLH
BUS ADDRESS / I8 HART 388 {5 A\ A2 e it b
Bt (345) (HART 5.0: [ 0...15; HART 6.0: &R 0...63)
Entry / ik T RE.
0
DEVICE TYPE / SRR AR, TERIEUE R, Sl Deltabar S: 23,

WK (351)

[i B, :
Display / &7~ kS

» Deltabar S 22 [E4Fi% 3%

DEVICE TYPE /
B R (802)
Display / &R

BORBCAARIREY, HEHIBURE R, 98] Cerabar S: 24.

AT3R:
» Cerabar S [k /7381% 3%
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i 1D (432)
Display / &R

## 23: (“GROUP SELECTION / #4i%# ” —) “OPERATING MENU / #/E3K& "
“TRANSMITTER INFO / ZF3% 8815 8. ” —» “HART DATA / HART ##% ”
RSB L]
DEVICE TYPE / EREAFRIRIY, H3HIBURR, S2fl: Deltapilot S: 26,
B (002) —
Display / &7~ = Deltapilot S J& /725 i% 4%
DEVICE REVISION / T YINE PN
BRI (699)
Display / ‘&7~
BURST MODE / P38 “Burst Mode / filt R B8 7 ThEEFT FFAISC A«
i R A5 2 B,
Selection / #%:#% . “dn /AT
n “Off / S ”
g
w YU
BURST OPTION / BT ThRES R B R IR R 4.
ik it 15 BiR:
Entry / ik n Ky s
T #®HE:
3 (HART 45 3)
PREAMBLE NUMBER / i\ HART 315 08T 5% 5 .
A %45 (036) (VR AR R B TR S s AR R AR, SRR A T DL ¢ 7 AN -
Entry / ik W DRNE 2 AT )
AT
2..20
T #%HE:
5
MANUFACTOR ID / BoRHER RS, F#HEE R, SLfl: 17 Endress+Hauser.

HART MESSAGE / MR (R 32 MHOCTHE).
HART f§ & (271) WS4, @i HART @15 KiEfE R
Entry / #fiik TR E.
waegs
HART DATE / N RE SO E N H .
HART %42 (481) ‘
Entry / #iik L) BE:

DD.MM.YY/ H . A .4 (&S5 HH)

PRIMARY VALUE IS /
FSHE
Display / &7~

WINEESHUR R FHIEE, BT ikl J7 20

— “Pressure / J& 77 7 & “PRESSURE / Jk ;7

— “Level / Wiz " ME R, “Linear / Zkth4k ” B “Pressure Linearized / J& /1 k1
1k 7 WA 72 “LEVEL BEFORE LIN / £k PEAL AT IR AL AR

— “Level / Wifir " &5, “Height Linearized / B £ 4k W Sr &5 2
“TANK CONTENT / & &:14 ”

— “Flow / Jii= " M= J7\: “SUPPRESSED FLOW / jii =4 ”

— 1§Z% “PRIMARY VALUE / =Z# 7,

A

LI Wil
PRIMARY VALUE / ERESH.
EBH > {5 %% “PRIMARY VALUE IS / %1t ”.
Display / ‘&7~ B,

o T
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% 23: (“GROUP SELECTION / #Ai%#% ” —) “OPERATING MENU / #{E3¢&E ”
“TRANSMITTER INFO / 78i% %35 8 ” — “HART DATA / HART 3#g ”

il 2 B i
SECONDARY VAL. IS / VeI =AM
w2248 MRS SR R F AR, TR R 7
— “PRESSURE / FE /7 ”
— “CORRECTED PRESS. / & 1EJE /1 7
— “SENSOR PRESSURE / f£ /@38 /% /7 "
— “SENSOR TEMP. / f& 285 i »
— “PCB TEMPERATURE / PCB i j% ”
— “SUPPRESSED FLOW / i &4l ”
— “TOTALIZER 1 / EJm#s 17
— “TOTALIZER 2 / Zmgs 27
— “LEVEL BEFORE LIN / ZR AL T (¥ A48 "
— “TANK CONTENT / Gl &4l ”
ATe:
n HrsUiles
SECONDARY VALUE / BORE AR
% 2ME — % %% “SECONDARY VAL. IS / % 2 Z:¥{# "
ATde:
u ﬁ%fﬁ 1::1
THIRD VALUE IS / PR = AN Rl
5 3 SHUE — % %% “SECONDARY VAL. IS / % 2 Z4{# "
AT
n e sEeE
THIRD VALUE / BIRE = AT Y.
B 3AME - iES % “SECONDARY VAL. IS / %5 2 %l 7.
ATR:
n HsUleE
4TH VALUE IS / EFEE DY FRAE
% ABHME — % %% “SECONDARY VAL. IS / % 2 Z:¥{# "
ATE:
n e UE S
4TH VALUE / BRI SRR
®ANME — 1% %% “SECONDARY VAL. IS / % 2 Z4{# "
ATde:

n Y7 eE

##% 24: (“GROUP SELECTION / 4H3#%#% ” —) “OPERATING MENU / #/E3¢8 »
“TRANSMITTER INFO / ZFi%83(5 8 ” — “TRANSMITTER DATA / 34835048 »

boifeie 2 B i Bi B

DEVICE SERIAL No / SREHIRESS (11 MCCER ).
w255 (354)

Display / &7~

ELECTR. SERIAL No /
ML TR 2515 (386)
Display / &7~

R TERETRSS (11 MOCFAT ).

CUST. TAG NUMBER /
P AL (055)

WAL (TAG) (8% 8 ML T ).

T #&E:

Entry / i\ hi?%W,.ﬁﬂMﬁﬁ

LONG TAG NUMBER / | i A% (TAG) ( 8% 32 AL 7 ).

7 £ 5 (305) -

Entry / #iik ?ﬁiﬁ%iﬁi ,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,
AT B K
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% 24: (“GROUP SELECTION / #Hi%# ” —) “OPERATING MENU / $#/E3#H ”
“TRANSMITTER INFO / A% %45 5. ” - “TRANSMITTER DATA / 255 5845048 7

S BER BH
ADDITIONAL INFO. / WIBLS U (2 16 AMEOCER ).
s 2 (272) T

Entry / #iik

» BOTIHS %L

DEVICE DESIGN. /
WA (350)
Display / ‘&7~

BN BAIT I

HARDWARE REV. /

TR E R, fitn: V02.00

TEAFRRCAS (266)

Display / ‘&7~

SOFTWARE VERSION / BN AEA, . V02.10
YAFRRA (264)

Display / ‘&7~

CONFIG RECORDER / EoRAS MR

HATHHES (352)
Display / &R

Tyl S ALK, TSN 1. PECB IO 05535 R, 1
E, JRIET A, “DISPLAY / S * THREAL RS B R B i B
8.

PCB TEMPERATURE /
PCB i /% (357)
Display / &7

R B AL TR IR

ALLOWED MIN. TEMP /
PCB st F iRAKIELEE (358)
Display / &7

R B AL IR R R

ALLOWED MAX. TEMP /
PCB o ¥ i =il FE (359)
Display / &7

R B AR b R

DIP STATUS /
DIP JFIRF (363)
Display / &7~

EoR PR E DIP F5¢ 1 1IRES .

JEIE DIP JF26 1 n] LLB @ SR B A S ThRe 2 8L If operation is locked by
means of the J@jd “INSERT PIN No / #ii A\ PIN {f ” THEES KB e B AERT, R 8@
T L Th BES BT UK AR B

(— “INSERT PIN No / #iy A\ PINfH ", %5 133 71 )

- HEE (BEFI WET 5.9 “ BUE / MYUHRE "

BA00270P (Deltabar S). BA00271P (Cerabar S) 5% BA00332P (Deltapilot S).

BN

= “On/FF 7 (Bi5E)

n “Off / fif81 7 ( fiF80)

T #%HE:

“Off / fiB %t ” ( fig8h )

F# 25: (“GROUP SELECTION / #H1%#% ” —) “OPERATING MENU / #fE3E " —
“TRANSMITTER INFO / Z8i%5%(% 8. ” — “PROCESS CONNECTION / it »

DIReS AR PiE
pmax PROC. CONN. / FF-fa N SR BB K e R T
S B e ) 5 '
; SEBMSH (- WESH GRIETM) ME 2,011 <88
Entry / #iik

BA00270P (Deltabar S). BA00271P (Cerabar S) % BAO0O332P (Deltapilot S))

PROC. CONN. TYPE /
R (482)
Selection / 1%

FH T B B P 2
LI :

“Not used / A »
“Unknown / A% "

“Special / 455k ”

“Oval flange / WL =% 7
“Thread female / BHURZL ”
“Thread male / FHIZZL 7
“Flange / %227

“Remote seal / imfE %45 H »
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##% 25: (“GROUP SELECTION / #Ai%#% ” —) “OPERATING MENU / #{E3& ”
“TRANSMITTER INFO / Z2i% 25 B ” —» “PROCESS CONNECTION / id 8% ”

ThRE SRk B

MAT. PROC. CONN. + / FFIEBM BRI FEE R (P+) AR,
IE SRS AR SR R (360) | > S % “MAT. PROC. CONN. - / fi L 5 A kR ThRES HUiR
Selection / 1EF¥ BT

“Not used / AAfF ] ”
“Unknown / K417

“Special / ¥k 7

“Steel / 40 ”

“304 st. steel / 304 ANEEAN 7
“316 st. steel / 316 ANFH 7
“Alloy C / Alloy C &4 "

n
| |
| |
n
| |
n
n
m “Monel / ZJ5/K "
n
n
| |
n
| |
| |
| |
| |

“Tantalum / £4 7

“Titanium / £k ”

PTEE ( $#90E )

“316L st. steel / 316L 444N ”
PVC

“Inconel / #i84& 4
PVDF

ECTFE

I #&E:
T2

MAT. PROC. CONN.-/ | AT M Somit Bk # (P-) HAb Rt .
fUE M FE %R (361) | — 1655 “MAT. PROC. CONN. + / IE RIS FHERAMEL ” Tt Mk
Selection / 1EH¥ AR

m Deltabar S 2 JE4%i% 2%

SEALTYPE / EHBPE | FI T80 S e RO B
(362) -

Selection / &+ “Not used / A5 il »
“Unknown / K&l

“Special / H54k "

FKM Viton

NBR

EPDM

Urethane

IIR

Kalrez

FKM Viton oxyg

CR

MVQ

“PTFE glass / PTFE 3% "
“PTFE graphite / PTFE £ 5% ”
“PTFE oxygen / PTFE /X ”
“Copper / 4 ”

“Copper f. oxygen / i, &< "
T #®E:

e

BOLTS MATERIAL / )ﬂ Tliif’%*ﬂ E‘z iﬂ%ﬁ H{ﬂq 7{‘4 5
ek bk AR

» B

NUTS MATERIAL / FH T e B A0 S R B b
Bk b} o

o HerAiE s

DRAIN VENT MAT. / FAT- VB R (L
HeR A R .

» HE RIS

DRAIN VENT POS. / FHF- A R L
Hem b B oy

o A
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F#H# 25: (“GROUP SELECTION / #4i%# ” —) “OPERATING MENU / #{E3K& "
“TRANSMITTER INFO / A% 88/ 5. ” — “PROCESS CONNECTION / i #is$s »

il 2 BiE
THREAD / 124 FHF I B BRI e i B
AT
n s UleE
MOUNTING THREAD / FA T e A0 oS B 4% 1 1 5 5 2
R B4R,
n Ul
REMOTE SEAL + / FH TR0 7 1E A (1 R 2 e R Y

IR AT A e 2 B

i
MG

REMOTE SEAL -/
e A% s e 2 B

T3 PR S 7 7 s 0 U e e B AR

e
e

DIAPHRAG. MAT. + /
1E R A F

T e R 77 T e D00 7 R o B AR P e

GES
w Hr s

DIAPHRAG. MAT. - /
SR MEE 518

P T R 7S 57 0 e e S S P e

LES

ces
NROF REMOTE SEAL /| i Tt A0S 23150 b O M
i 4 A s

o HESU
FILL FLUID / T AR R B S5 RGOS
i

LES
MG

FH#% 26: (“GROUP SELECTION / #li%$ ” —) “OPERATING MENU / $#&{E3R#®. ” —
“TRANSMITTER INFO / Z53%£ 5845 B. ” — “SENSOR DATA / {5 RS 80E 7 (FTENELR)

ThEES B4R

B

SENSOR SER. No. /
TRIRAR R 515 (250)
Display / &7~

BRERES RIS (11 DMEOCFAT ).

PRESS. SENS LOLIM /
IR ) N IR (484)
Display / &7~

R R RS AR TR

PRESS. SENS HILIM /
FE IR 77 LR (485)
Display / &7~

B R IR

MINIMUM SPAN /
w/NEFE (591)
Display / &7~

BoR /Nl REERE .

SENSOR MEAS.TYPE /
fE AR =R (581)
Display / ‘&7~

VN LT S it

» Deltabar S = % /&

m Cerabar S, &AL = HXTE S
m Cerabar S, 74t AL IKET = LX) 77
= Deltapilot S = #I%t/% /1

Pmin SENS. DAMAGE /

&R A NMYUR R ) Pmin

(251)
Display / &R

B IRER RN RS I ) ( R ).
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#FH# 26: (“GROUP SELECTION / #i%#% ” —) “OPERATING MENU / #2{E3RH ” —
“TRANSMITTER INFO / 253%58{5 & ” — “SENSOR DATA / f5/R840dE 7 (FFANESR)

SR W

Pmax SENS. DAMAGE / IRAE AR R AN R ) (I RRRAEE ).
AR SR BRI I 77 Pmax

(252)

Display / &7~

MAT. MEMBRANE / BRI RS B A A R
R 4R} (365) T %8,

Display / &7~ T %%

> EZE (FARTED) W& ITWER "
Deltabar S (TIO0382P). Cerabar S (TI00383P) &k Deltapilot S (TI00416P).

FILLING FLUID / 75 | Sor#8757h.
(366)

Display / 7R

Tmin SENSOR / AR RS IR T BRAE .
15 R AR B R IR B Tmin
(368)

Display / &7~

Tmax SENSOR / SoRAR RN IR E FIRAE .
1 AR RS Tmax
(369)

Display / &7~

SENS H/WARE REV / WAL RIS R AR A fldn: 1.
A RAS RS (487)
Display / ‘&7~
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\ H

St E

1) SGE BT SR 30 R
2) JEi Hey A SR

»
v
\ AR | WA
VER v B, viE !
\ A | Wl | WA | [ tmm poemex |
v v v v
\ ) | 15 | ) | | mrEmwes |
v v v v
\ RIEEA | RIER ) | | R IEFE ) | | it p<rmn |
v v v
| tmwmn | [ wmmmn | [ wmwen | | memsmms |
v v v v
[ wemmmr | [ wmmar | [ wmmar | [ e ToTom |
v v
[ wmmes | [ weees | [ wewes | [ sewser |
v v v
| amwimune || LR | [ mm r<ton |
v v v
\ G | ] Bz | [ mmwmez |
v v
| smwmmm | [ poiksan T>Tmax |
\ Rz | [ rommmmn |
v v
| swmzmm | [ poBitus T<Tmn |

PCB G

WHAEHR G
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45: “PROCESSINFO / i3 15 5 ” Dhfiedl

— “PROCESS VALUES / i #2111 ” ThREA,
—> “PROCESS VALUES / i 4 ” Dife4d,
— “PROCESS VALUES / it ” Mifig 4,
— “PEAK HOLD INDICATOR / WAE R +548 7 7 ThEEd: %5 130 U1, £ 30

POT-XRXKXEXE-19-XX-XX-XX-090

“Pressure / JE 77 7 M 7730 %5 127 T, £ 27
“Level / Wifr ” MEHX": ZHH 128 T,
“Flow / i ” W7 7. SH5H 129 T, £AH% 29

K% 28

F## 27: (“GROUP SELECTION / #4i%#% ” —) “OPERATING MENU / #/E3K8 "
“PROCESSINFO / 3785 K. ” — “PROCESS VALUES / i3 #2{& ” “Pressure / £/7 ”

TR SRR L
gL

» “MEASURING MODE / Jil & )73 " = “Pressure / JE 71 " (— %4 48 T )

MEASURED VALUE /
W (679)

BRI,

f£ “Pressure / JE /7 7 & T, HUE 5 “PRESSURE / JE 71 7 Thie ZEAH R .

ES

w B s

IRl

w HEATI RN,
BAt.

“MEASURED VALUE / Jl&{H " Dife S8 B R 1E — g hs
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FH 27: (“GROUP SELECTION / #i%#% ” —) “OPERATING MENU / /% ” -
“PROCESSINFO / i37&{5 & ” — “PROCESS VALUES / i3 724 ” “Pressure / £ 77 ”

ke SRk

B

PRESSURE / J /7 (301)
Display / &7~

BIREIRERE R E . AL E BRI R SRS A . $E S “Pressure / [k
737 W5 3R ¥ “MEASURED VALUE / W18 ” Thae S H0H A .

e Lol KR | o e st
(RIS REES D

PO1-xMx7xxxx-05-xx-xx-zh-009

CORRECTED PRESS. /

KIETE 7] (434)
Display / 7R

oA RS RO A B R SR AR JE AT A s I A
— 152% “PRESSURE / J£ 71 ” EI/R .

SENSOR PRESSURE /
FEIRAE K 77 (584)
Display / &R

SRR AR O L A R RN BB WU IR R T A
— 152% “PRESSURE / J£ 77 ” EI/R .

SENSOR TEMP. /
L RARE (367)
Display / &7~

SRR RES I A AT IR L MR . SRIR LT RE 2 B I AR

MEAS. VAL. TREND /
MEAE S (378)
Display / &7~

SRR TR
WREH L KL /N 1EE

#H 28: (“GROUP SELECTION / AAi%# ” —) “OPERATING MENU / #{E3K#H "
“PROCESSINFO / i3#2/5 & ” — “PROCESS VALUES / i3721& ” “Level / ¥ifL »

TIRES B4R

W

A

= “MEASURING MODE / & /52X ” = “Level / ¥R " (— ZH% 5 48 T )

MEASURED VALUE /
FAE (679)

BRI A

1E “Level / WA ” W& )73 7, “Linear / £&PEAL 7 5% “Pressure Linearized / JE 14k

PEAL " AR 30T, $UE 5 “LEVEL BEFORE LIN / & MEALRGT WAL 7 ThiE

S

1E “Level / WAz ” &I 7, “Height Linearized / 5 & M4k 7 3o &5 5%

N, #{H5 “TANK CONTENT / SN =L " Thfe S B .

ATR:

o B UEeE

BRI RAE:

w 7O ERT,  “MEASURED VALUE / Wil 7 ThEES HUE R E—HE AL
Bk,

PRESSURE / J£ /7 (301)
Display / &R

SRR bR E . AL E AR G R D . BB “Pressure / K
17 ETT R R “MEASURED VALUE / &8 ” DhReSHiEF .

e | OB e e st
FEIRASIE KIEIE 1) ]

PO1-xMx7xxxx-05-xx-xx-zh-010
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% 28: (“GROUP SELECTION / #Hi%# ” —) “OPERATING MENU / $##/E3#8 ”
“PROCESSINFO / if#45 5. ” — “PROCESS VALUES / 37#&{& ” “Level / YA ”

ThEES R4 K

L

CORRECTED PRESS. /
BRI T (434)
Display / &7~

SR A AR AR R R0 A7 B VR R BELE ) S A
— 1§ %% “PRESSURE / JE /1 " BN

SENSOR PRESSURE /
fRIRE R 7T (584)
Display / &7~

TR AR IO . B IR BE AN JE B A 77 I R
— 1E2% “PRESSURE / £ 17 7 EI/R .

SENSOR TEMP. /
fE RIS IR (367)
Display / &7~

WA A BN B . BOIR VT AR S I AR IR

MEAS. VAL. TREND / il &
&% (378)
Display / &7~

BRI B .
RSB R BN, EE

LEVEL BEFORE LIN /
AMEAL TR LA (050)
Display / &7~

EIRE AL AT R ALE .
AT
» “LEVEL MODE / {ihiil &7 = 7 =
“Linear / 441k ” 8¢ “Height Linearized / &5 & 44k
I ¥ “LIN. MEASURAND / # 48 f 2 AL, ” B “COMB. MEASURAND / 214745
B RSHNIE, HIBESELLE (%) BORA AL TR SRR AT .

TANK CONTENT /
TED =:AH (370)
Display / &7

SoRE MRS R ALE .

AR

n “LEVEL MODE / /il & 773X ” = “Pressure Linearized / [ /7Z& AL ” 5%
“Height Linearized / & £k AL 7

BT “LIN. MEASURAND / #4228 4% 7 5% “COMB. MEASURAND / 41 &7
RS HBCE, HaTHEN R LA 0t (%) AR E R AR R . BUE
tj “MEASURED VALUE / 818 ” Dise S ¥ A o

% 29: (“GROUP SELECTION / #Hi%# ” —) “OPERATING MENU / ##/E3#8 ”
“PROCESSINFO / id#{5 5. ” — “PROCESS VALUES / 337214 ” “Flow / & ”

ThEES R4 K

Bt

g

= “MEASURING MODE / M%7 50 ” = “Flow / il ” (— %5 48 T )

MEASURED VALUE /
W EAE (679)

SRHIRE

2 “Flow / iR " WY T, Hffi 15 “SUPPRESSED FLOW / i &l " 3hft 2

HOHI .

LES

o B

DU HRAE

« S{TILGBRAER, “MEASURED VALUE / JUSH{H " S5 405 2 — 3 4
Bt

PRESSURE / J% 77 (301)
Display / &7

B RIBER BN E . AL E RIS R s MRS . BUE S “Pressure / [k
37 s AT 1) “MEASURED VALUE / M 218 7 Thae S HH A

iy

i) | 07 P 1 FH o A

RIEER IR ) KBSy iV}

PO1-xMx7xxxx-05-xx-xx-zh-011

CORRECTED PRESS. /
RIEE ) (434)
Display / &7

SR A AR AR TR RN o7 B VR AR BELFE 1 S 2
— 1#§%% “PRESSURE / JE /1 " BN
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FH 29: (“GROUP SELECTION / 4Ai%# ” —) “OPERATING MENU / #{E3K# ”
“PROCESSINFO / i35 8 ” — “PROCESS VALUES / i$721& ” “Flow / & ”

il 2 E S B
SENSOR PRESSURE / SN (S N ARl k% UV [ D ESwA R (=R

fEIRER K 77 (584)
Display / &7~

— ¥ %% “PRESSURE / J£ /1 " El/R.

SENSOR TEMP. /
FE XA (367)
Display / &7~

BRI AR R . BOIR T RS (R I AR IR

MEAS. VAL. TREND /
IEAH & (378)
Display / &7~

BRI RS
AREH I BEORL s/ fEE

SUPPRESSED FLOW /
A (375)
Display / &7~

R HTAE . BT TR E N ETT X (» “FLOW-MEAS. TYPE / il & 77
X7, BoRERRE. BURRE. Frot (SI) AP B sk IR AR & .

TOTALIZER 1 / 2% 1
(652)

Display / &7~

SR BhngS 1 R E . @it “RESET TOTALIZER 1 / &7 B hn%s 17 Thie S5m0
IR HE. “TOTAL. 1 OVERFLOW / 228 1 #ith " ThEe S B R i .
SH:

Al 123456789 m® H B 7

— “TOTALIZER 1 / 2% 17: 3456789 m®

— “TOTAL. 1 OVERFLOW / &% 1 &t ”: 12 E7

TOTAL. 1 OVERFLOW /
Fma% 1 % (655)
Display / 75

TR BN 1 MBI
— %% “TOTALIZER 1 / BIn#s 17,

TOTALIZER 2 / 2115 2
(657)

Display / 75

SR BN 2 AR . AREE A 208 2. “TOTAL. 2 OVERFLOW / 2% 2
— 155% “TOTALIZER 1 / B 4% 17 HISZH 58

TOTAL. 2 OVERFLOW /
FInd% 2 itk (658)
Display / 7R

TR BmES 2 B A .
— %% “TOTALIZER 2 / BIn#s 27 1 “TOTALIZER 1 / Bm4s 17 BB o

##% 30: (“GROUP SELECTION / 4H3#%#% ” —) “OPERATING MENU / $#/E3£8 »
“PROCESSINFO / id#8{5 8 ” » “PEAK HOLD INDICATOR / W&fE %45 ”

TS AR

W

COUNTER:P > Pmax /
H48%: P> Pmax (380)
Display / 7w

BRAR R L R T s
FRSEH: AL RREARFRIE 7 EIRAE + A2 AR PR S 70 ERRAE R 10 %.
iE3d “RESET PEAKHOLD / 3§ & SHF4R it " TIRESHmI AR Ar vt s -

MAX. MEAS. PRESS. /

R 7N EE1E (383)
Display

SR K E /BB (“PEAK HOLD INDICATOR / WR{EARHF157R 7)o
JEid “RESET PEAKHOLD / &= -4kt 7 TR ST LLE M HEm

COUNTER P < Pmin /
PH4#%: P < Pmin (467)
Display / &7~

SRR RES S R T s
WRSEH: AL ERESARFRIE 77T IRAE - (R S BR PR 7 T IRAE Y 10 %.
J83d “RESET PEAKHOLD / 3§ E SHF4Rk it " TURESHmT LA Ar vt s

MIN. MEAS. PRESS. /
He/NEFJIEAE (469)
Display / &7~

SR /INE MBS (“PEAK HOLD INDICATOR / MR AR HF157R 7).
JEId “RESET PEAKHOLD / &= -t 7 ThaE ST LLE M FEm

COUNTER:T > Tmax /
PH#%: T > Tmax (404)
Display / &7~

SR A A 15 T T Y R IR B
JEIT “RESET PEAKHOLD / i 2= HM4R S 7 ThRES 40T LE i 4ds .

MAX. MEAS. TEMP. /
e DR BE (471)
Display / &7~

SRR RS (0 B IR Il (“PEAK HOLD INDICATOR / WA {RHF4E 7R 7).
JEId “RESET PEAKHOLD / i& 8 B4Rk &5 7 ThaE S 4T LLE M FEm

COUNTER:T < Tmin /
+4%: T < Tmin (472)
Display / &7~

S IRAR T A 15 T T Y R R IR B
JEIT “RESET PEAKHOLD / &2 HM4R S 7 ThReS 40T LE i 4ds .
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F#% 30: (“GROUP SELECTION / #li%$ ” —) “OPERATING MENU / $#{E3R#8. ” —
“PROCESSINFO / 3785 5 ” — “PEAK HOLD INDICATOR / WA R38R 7

ThEES R4 kK

L

MIN. MEAS. TEMP. /
SRARI L B (474)
Display / &7~

IR AL BB 1 BRI IELEE M B (“PEAK HOLD INDICATOR / WAB AR 3367 7).
@it “RESET PEAKHOLD / i& = 445 7 ThRE S BT LLE M1 487R

PCB COUNT:T > Tmax /

PCB it#1%%: T > Tmax
(488)

Display / ‘&7~

S R AR LA TR R Y ) IR

PCB MAX. TEMP. /
PCB 575 5% (490)
Display / ‘&7~

T AT AR A v e P A

PCB COUNT:T < tmin /
47 T < Tmin (492)
Display / &R

BRI T AR T IR T I Y kB

PCB MIN. TEMP. /
PCB AR & (494)
Display / &7~

T TR A S il P

RESET PEAKHOLD /
H T HRE (382)
Selection / %%

WINRE SR P 528 T i Al 2 AL “PEAK HOLD INDICATOR / W& {E {54575 7 Th
ftZ24. @i “PEAK HOLD INDICATOR / W{E {R 45 7w DLk f R AL S
.

BT

“None / & ”

“Max. pressure / fx KJE 177

“Min. pressure / f/NEF7 7

“Pmax history / Pmax Jj g K& A7 7

“Pmin history /Pmin JJj 2 f¢/NE 77 7

“Max. temp. / B KR E 7

“Min. temp. / fx/NEE 7

“Tmax history / Tmax 7 52 f i e

“Tmin history / Tmin [ 8 S AR iR

“Reset all / 4= Ff AL ”

I #%E:
“None / & ”
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v * v
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1) (GBI R BT R
2) i3 ¥ Rl SR

* ARIRL SRR 7 bRRKTIRES .

Sy
SAIE SO R T e S

2% T4
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* 2)

FeiiHistoROM -4 T 4% HERARHSD
k. BPRG RN

SRR I ]
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&l 46: “OPERATING / #1F " il “DIAGNOSTICS / &7 ” ThhE4H
— “OPERATING / #1F 7 Thiedl: SH4 132 T, Fi% 31
— “SIMULATION / #5548l ” ThREdl: S5 134 T, £k 32
— “MESSAGES / f5 5. " Thigdl: S%4E 135 T, *#% 33
— “USER LIMITS / FI W BR1E " Thiedl: S5 137 T, K% 34

##% 31: (“GROUP SELECTION / #1i%#% ” —) “OPERATING MENU / #/E3%#. ” — “OPERATING / #1E ”
Boife 2 B B
ENTER RESET CODE / BRSNS S0 E T REBH RS
i N ARG (047) > EZE GREFH) WM& 5.10 “ L) &HE (86 ):
Entry / #iik BA00270P (Deltabar S). BAQ0271P (Cerabar S) & BAO0332P (Deltapilot S).
I #E.:
0
OPERATING HOURS / BRI/ H. WIRES MR BE R L.
147 A] (409)
Display / &7~
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F# 31 (“GROUP SELECTION / #3E#% ” —) “OPERATING MENU / #:{E3£ 8. ” - “OPERATING / #/E ”

S BLR L]

INSERT PIN No / FHF 50 N RS0 E BB

i\ PIN 18 (048) TR

Entry / #iik » B SR BTG B A B R B AE . BRI Th B S 5 R B,

Fltn: “LANGUAGE / & ” Fil “DISPLAY CONTRAST / X LLE 7

w j@3d DIP JFRBUE BRAERS, A REFF @IS DIP JF R8BI s Bon g
JCEFE R VE B e BT, Flin: FieldCare, W] DL H3%) B 7m H o Bl izt 72 #
VERRB R .

> WS (BAEFM) MET 5.9 “ 808 / BHHRIE .

BA00270P (Deltabar S). BA00271P (Cerabar S) 8% BA00332P (Deltapilot S).

HETH :

m “Lock / BiE " fAAEUE, YEHEl: 0..9999, H #£100

» “Unlock / fi##8 ”: i ANEH 100

L ®A:
100

HistoROM AVAIL. /
HistoROM AT (831)
Display / &7~

FrRiRTT % HistoROM®/M-DAT fif {7 802 75 & B T tE L.

S S (FETM) Y 5.5 “HistoROM®/M-DAT ( 7T i% )”:
BA00270P (Deltabar S). BA00271P (Cerabar S) & BA00332P (Deltapilot S).
T

® “Yes / & ” (HistoROM®/M-DAT ¥4 2 it T4t )

» “No / 15 ” (HistoROM®/M-DAT A3%E$% i 14t )

DOWNLOAD SELECT /
TGS (014)
Options / &5

e I\ HistoROM ZE B 1K) T I AE. x5 #% 25 HistoROM If) A%

AR

» A HistoROM®/M-DAT %4 5 i T 3fi i
(“HistoROM AVAIL. / HistoROM A F 7 = “yes / /& 7)

5«

= “Configuration copy / ¥ & 74
e iE R, & “DEVICE SERIAL No / #£4% %315 7. “DEVICE DESIGN. / % #
M5 7, “CUST. TAG NUMBER / H /45 7. “LONG TAG NUMBER / F /4
‘5 7. “ADDITIONAL INFO. / it {5 5 7. “BUS ADDRESS / Rkl 7 2 4h)
A IhRES %, LLL& “POSITION ADJUSTMENT / {7 & 1% ” Fi1 “PROCESS
CONNECTION / i F2 4z 7 DhReH A pi B 55 .

n “Device replacement / F i %% ”:
eI, B “DEVICE SERIAL No / ##% & %15 7. “DEVICE DESIGN. / %4
B 2 SMAFT IRE S %, LU “POSITION ADJUSTMENT / i B i » A1
“PROCESS CONNECTION / &t #EiEd: " IhRE4 4 w5 .

» “Electronics replace / &t 7701 7
EFRET, [ “POSITION ADJUSTMENT / fi7 & %% ” The HAR & 7% .

T &HE:
“Configuration copy / ¥ € 72 f#% ” (HistoROM®/M-DAT 344 % B T4 H i )

o
AR

HistoROM CONTROL /

¥4 HistoROM 45 T %,
(832)

Selection / 1%

F T BRI = 7
- iESH (BlETFM) MEFY 5.5 “HistoROM®/M-DAT ( Al ik )”:
BA00270P (Deltabar S). BA00271P (Cerabar S) 8% BA00332P (Deltapilot S).
A
» HistoROM®/M-DAT &% & f 146
(“HistoROM AVAIL. / HistoROM AJ fij ” = “yes / #& )
BT
» “Abort / BUH "
» “HistoROM — Device / HistoROM — %45 7
» “Device — HistoROM / ##% — HistoROM”

T #&E:
“Abort / B " (HistoROM®/M-DAT 337 H F4i -} )
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M 32: (“GROUP SELECTION / 4i%#% ” —) “OPERATING MENU / #/E3RE » -
“DIAGNOSTICS / 2 ” — “SIMULATION / #&#) »

TRE S H AR

B

SIMULATION MODE /
T (413)
Selection / i

TR, ik PRl )y 5.

W77 SRR 77 R B, AT TR 9 A

IR

m “None/ &~

m “Pressure / JE /77, 152 “SIM. PRESSURE / #40 /% /11 7 ThAE S Bk % 4%

» “Flow / i 7 (DGEM T E LA %% ), 52 “SIM. FLOW VALUE / il &
{8 7 ThEES B iR =A%

m “Level / Wiz ”, 5% “SIM. LEVEL / MEBWRALIE ” DI SRR £ 45

= “TANK CONTENT / Sl &1 7, %25 “SIM. TANK CONT. / Bifbl il &4
MRS HRR R

m “Current / L 7, 1% “SIM. CURRENT / #4Ll BLViE 7 ThRESE AR 4%
b=
WZRFE “LINEAR / SQROOT / &t / 177 “ Bhee S Hhik 4% “Flow / it 7
w707, A RERR AR B S S A R AR .

= “Alarm/warning / % / %% 7, 1522 “SIM. ERROR NO. / B RACHS ” T
e Aid £

- B AE
- BN BAE

femas ot BBl g R
N L
U A
B
PO1-xMx7xxxx-05-xx-xx-zh-012
T) #%E:
“None / I ”
SIM. PRESSURE / NBME .
REE S (414) — i%%% “SIMULATION MODE / £ 5= 7.
Entry / Wik e
m ““SIMULATION MODE / #5481 J5 3, 7 = “Pressure / J£ /7 ”
T #%E:
MR S A
SIM. ELOW VALUE / HNBLME .
R BE (639) — i %% “SIMULATION MODE / #4752, 7.
Entry / #iik B
» “MEASURING MODE / & /53 ” = “Pressure / J£ 77 7
“SIMULATION MODE / #7750 7 = “Flow / i & 7
= “MEASURING MODE / Jll & 753 ” = “Flow / i & " fl
“SIMULATION MODE / #i#1l /7%, ” = “Flow / i & ”
SIM. LEVEL / PN E L
R E (714) — i %% “SIMULATION MODE / B 5 2, 7.
Entry / Hiik AT

= “MEASURING MODE / U&7 ” = “Level / i ” Al
“SIMULATION MODE / #4173, ” = “Level / A ”

SIM. TANK CONT. /
R FENFAE (715)
Entry / #iik

NS RME .

— i5%% “SIMULATION MODE / #4550 7.

TR

= “MEASURING MODE / Jli&J7 =% " = “Level / ¥ifsr ”, “LEVEL MODE / &l
/730 7 = “Pressure Linearized / JE 7724k 7 A1 “SIMULATION MODE / #545)
J7 2 " = “TANK CONTENT / S &4f ”

= “MEASURING MODE / M 8772 ” = “Level / Wiz ”, “LEVEL MODE / & f il
HJ7R ” = “Height Linearized / #E £k 4L ” 1 “SIMULATION MODE / #4875
7 7 = “TANK CONTENT / S & 18 ”
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## 32: (“GROUP SELECTION / #4i%# ” —) “OPERATING MENU / #{E3K8 "
“DIAGNOSTICS / £l ” - “SIMULATION / #&34) ”
S HER i
SIM. CURRENT / NS RME .
TR AL (270) — &% “SIMULATION MODE / #4875 = 7.
Entry / #iik e
n ““SIMULATION MODE / ##) 775 ” = “Current value / B {H ”
T #®E:
AT R

Endress+Hauser

SIM. ERROR NO. /
AL IR ARAY (476)
Entry / Hiik

i
“SIMULATION / #5417 Ty 6E 2 078 75 4 0 H B BSR4 (“Alarm/Warning / i
By R ), BRMGE NG, WERIRES (“Alarm/Warning / $R% / %5 ) {5IHAF
1, AAFER! B&HEFE, REREIRE.
MABES.
— %% “SIMULATION MODE / #4077 5,
> WESER (BEFM) MEFT 8.1 “EFE 7. “ UG " RIS
AR
» “SIMULATION MODE / #i41) /738 ” = “Alarm/Warning / k% / &5 »

T &HE:
613 ( R )

## 33: (“GROUP SELECTION / #4i%#% ” —) “OPERATING MENU / #E3K8 7
“DIAGNOSTICS / £l ” — “MESSAGES / 15 5. ”

THRES B4 FR

Ll

ALARM STATUS /
HREARES (046)
Display / &R~

BRHHEE.

—> EHZEL GREFM) KEY 8.1 “fFE " MES 8.3 “ HiikEE 7.

WH B

w R BRI R AR B

= “ALARM STATUS / fR&IR3 " ThEE S HGL B i N Bs TR . A
o ) AT AR TR TR R

HR LA

m “Status /IR 7 X A0 “ALARM STATUS / &R " DhAE S BUR R R e iR
{IFERSS

LAST DIAG. CODE /
AT — ARE RS (564)
Display / &7

BoREE KAEMMBRE S,
EE !
n W7 SR A ) B ) BT AR S 15 15 R
n HrilifE: Bama—FER
m JE#IT “RESET ALL ALARMS /4R % 5 17 Ty 58 Z: 40 % “LAST DIAG. CODE /Hi—iX
RERY " e Hh H1 2805 5

ACK. ALARM MODE / TR 5 5.
AR J7 20 (401) — iE2% “ACK. ALARM / R HHIN 7,
Selection / 3% PR
n “On / 9:': ”
n “Off/ 3‘% ”
T #®E:
“Off / 5% 7
ACK. ALARM / TN | #iARE .
(500) AR
Selection / 45 = “ACK. ALARM / &8\ " = “on / JF
HETH :
= “Abort / BXH "

» “Confirm / #fil 7

WA R R R, 48T “ACK. ALARM / 5L ” ThaESHiAME B,
HARE 5 0% % B8 shill & a7, %445k “ALARM DISPL. TIME / &R i
8] 7 (> %136 T ).

S ESEAR (BETFM) KET 8.3 “HiMEE 7.

T ®E:

“Abort / HUH 7
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## 33: (“GROUP SELECTION / #Ai%#% ” —) “OPERATING MENU / #{E3¢&E ”
“DIAGNOSTICS / £l ” — “MESSAGES / {58 ”

hvifcioe 2 e |
RESET ALL ALARMS / I T RES U E AL “LAST DIAG. CODE / Bl — VAR A4S ” Thas S Hoh il
REZ N7 (603) i
Selection / 1EF¥ B
» “Abort / B ”
= “Confirm / #iik 7
T #E:
“Abort / BUH 7

ERROR No. / 428 hg
Entry / i\

AT T AR, T BLGE B R SR (A) R (W)
WARL. FELLDIRESE T AMIMIFE R 5.

— 1§23 “SELECT ALARMTYPE / @GR 7,

> ESEAR (BEFM) WEIT 81 “FE 7 fisiy 8.2«

AT:
o HryEfE

HRAA H IR R 7 o

SELECT ALARMTYPE /
prigEs & Spit]

(595) — Entry / Hiik
(600) — Selection / %

T AR 7 RMEE, AP RTDAgeE B I R 3 R (A) i RLECE (W)
i 57

— %% “ERROR No. / &R0 7,

S WESEAR GREFM) WEFFT 8.1 “FE 7 MEFT 8.2 “ HiiRfHmy 7.

IR

m “Alarm / %% (A)”: HFH A BEE
» “Warning / %15 (W)”: &4 4k 400 &
B ERAE:

1. ¥ “ERROR No. / iR AHE 7 X Ay AR IS B 5.

2. &P “Alarm / 32 7 Bf “Warning / 242 ” &I,

FrrilfE.

1. i#d “ERROR No. / AT " DI S Hh AR E RS .

2. JEi “SELECT ALARMTYPE / & REIRE A » Dige 40k “Alarm / R ”
o “Warning / 245 ” &I,

ALARM DELAY /
A IER (336)
Entry / ik

FNFIA “ BRR 7 A5 B R i R 1]

HE!
%ALARM DELAY / R 4LiR » B[] N VA BRES R R R, o (E R,

L IONER: -
0..100's

T #E:
0.0s

ALARM DISPL. TIME /
SRAR S 6] (480)
Entry / Wik

TR “ 4R 75 SRR IR (W), — BASR B IE S, 1R SR [T 4
N

R
&M T “ACK. ALARM MODE / A& 7520 7 = “on / JF 7 Iif
B, ELAEH AR A DA B R, FL)
B
- EZHER RETID R 8.3 “HilfEE 7.

WA
0...999.9 s

T #&E:
0.0s

SHIN, RHEERE
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F# 34: (“GROUP SELECTION / 4% ” —) “OPERATING MENU / #/ESE% ” —
“DIAGNOSTICS / £l ” — “USER LIMITS / i 1R FR1E ”

RS HER BiEg
Pmin ALARM WINDOW /| Fij = [ 2 SRR 4% — SN ) R BR1E
%% 1 Pmin (332) af LA “SELECT ALARMTYPE / S #4R&2KT » Thfg S5 TIEE & T %
Entry / #iik BAEI PR .
S IHSER GRETM) MY 8.1 “F8 7, g E730 MY 8.2 “ dHRk
A
TJ #%HE:
FEIAS TR wl.1
(- LRI T IRME, 155 % “PRESS. SENS LOLIM / A& B3 K /1 FHR 7. )
Pmax ALARM WINDOW /| Fij j [ & SRR 4% — SN ) R RRME
%% 1 Pmax (333) A LA “SELECT ALARMTYPE / & #4R & 2KT » Thig S5\ TIRE ke %
Entry / #iiA A B R R R
S IHSER GRETM) MEY 8.1 “E8 7, RIGE731 MY 8.2 “ dHRk
A
TJ #%HE:
fgas 1 PRAE w11
(> fLRE8 FIRAE, 155% “PRESS. SENS HILIM / #£/&8 £ /7 FBR 7. )
Tmin ALARM WINDOW /| Fi = F 58 UL 2 Wi 4% — S NI BE T BRAA
%% O Tmin (334) Af LU “SELECT ALARMTYPE / JE B4R ” ThEeSHUM N TAE & 7 H H &
Entry / #iA A B4 R R R
S IHESER GRETM) MY 8.1 “E8 7, g E732 M 8.2 “ dHRi
A
T #%HE:
FEIRAS IR E N A FIRE - 10K
(—> AR E N R IRME, #%2% “Tmin SENSOR / t£E4% 5 KI5 Tmin”)
Tmax ALARM WINDOW /| I/ [ 52 SRR a7 — BN IR b PRAE .
2% 0 Tmax (335) Af LU “SELECT ALARMTYPE / JE B4R ” ThEESHU MmN TAE & 7 H H &
Entry / #iA A B4 R R R

SEBEA RETM) MW 8.1« (58 7, LS E733 M4 8.2« MM
WL "

T ®E:

RSB R R _ERAE +10K

(o> AL R ESELE WH F B, %%2% “Tmax SENSOR / 5 /A% BiELE Tmax”)

=]

1) SUEE % RoR T R

\ s |
| |
BiE 4ip
v 55 v
\ (L | 2maE | \ 452 \

POT-xxxxxxxx-19-xx-xx-zh-144

47: “SYSTEM 2 / %%t 2” ThRedl
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M 35: (“GROUP SELECTION / #4i%#% ” —) “OPERATING MENU / #/E3RE » -
“SERVICE / 44" ” — “SYSTEM 2 / %% 2”

TRES H AR

B

CURR. TRIM 4mA /
% 4 mA Hi i {H (045)
Entry / #iik

0 N ERL LAY B R AR A (4 mA) T EIRUEL

B IEThRES N “CURR. TRIM 20mA / 1% 20 mA iy iff ~ 213 L it 5 4%
A ARG .

2 LU B RIAT B b5 s R A -

1. %% “SIMULATION / #5487 Thig .

(SEHE . (“GROUP SELECTION / 41i%#% ”) — “OPERATING MENU / 1
3£ 7 5 “DIAGNOSTICS / i1 ” — “SIMULATION / 4], ”)

2. il “SIMULATION / B4l ” DhaE S Huk £ “Current / HIR 7 LI,
3. £ “SIM. CURRENT / ##l i fE " ThRES P oA “4 mA”,

4. %Pk “SYSTEM 2 / % 2" Dihed.
(3 PR7F: (“GROUP SELECTION / 413%#% ”) — “OPERATING MENU /
S 5 “SERVICE / 497 7)

5. {£ “CURR. TRIM 4mA / V% 4 mA %8 7 TeeS b i N\ IF R BT IR
M EAE.

PN A

JE R + 0.2 mA

T #®E:

4 mA

CURR. TRIM 20mA /

P 20 mA i E (042)
Entry / ik

g N P I R RO B 28 3 05 (20 mA) FR LA .

ST IIEES HOM “CURR. TRIM 4mA / % 4 mA %~ 8153 40 5165

A ULAL -

22 DU R B RBAT RS 200 B T -

1. 3$E “SIMULATION / #5548 ” ThAg4.
(SRR (“GROUP SELECTION / 4Hi%#% ”) — “OPERATING MENU / #:1E
328" — “DIAGNOSTICS / W7 ” — “SIMULATION / #41l ”)
i “SIMULATION / #5541) 7 ThAg S 50E ¢ “Current / B 7 T,
7 “SIM. CURRENT / BfUl AJiE ” ThAESE P4 “20 mA”,

4. WP “SYSTEM 2/ %5 27 ThAvdH.
(K H4%: (“GROUP SELECTION / #1#%%% ”) — “OPERATING MENU / 1
387 5 “SERVICE / 4E4 7)

5. TE“CURR. TRIM 20mA /%20 mA% {8 Th B8 S50 g\ FF 56 B0 1) FEL gl
HE.

PN A

B + 0.2 mA

T &E:
20 mA

OFFSET 4mA TRIM /
4 mA HHETE R (043)
Display / &7~

7K 4 mA Al “CURR. TRIM 4mA / H % 4 mA fi i 7 ThRg S Hoh i NMEIZ(E .
T #HE:
0

OFFSET 4mA TRIM /
20 mA V%L (044)
Display / &R

7% 20 mA F1 “CURR. TRIM 20mA / 14 20 mA i th{E ” ThRe S H M A2
H.

I ®HE:
0
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W FRER

8

8.1

HEHERR

fBR

TR T REHILKE R .

IS8 RN & N

GBS M CHHR TS RN GRS AN

B 5« HNREA / NA 647 FR7EFIF] “ERROR No. / #515%48HS ” F1 “SELECT ALARMTYPE /
IEBARE A IThRESEENIA (26 136 T ).

I

 Hfie: B B
o TELG: R O ( FERA)

w DhRER A ARIR T (e )

Wi Bor 6 E BRI E B
o A BN BRI R EEE. HSH “ kg BifEdl.
m “ALARM STATUS / fREARZ " Thee 2% (28 135 00 ) 2 MR Fp 77 s firfy B (5

o fFH D@k JBEFEEER.
SEBUR E WL R TAIN I =P
= “ALARM STATUS / fRZARZS " ThRESHL (56 135 T ) Bonft e dim mnifE 2.

WSE CARH IS,

EE !

“EESIRT / NA 647 FITLES 428 NAMUR #E7F NA 64 brfExt(s B2

» EVIRALE R R, AR BB R oo, R PR R E R iES

IRER (A 146 T ) &35 8.1.1 “ 7 Bona Tt EIEIRE A 7.
» PE4H4S B35 %) Endress+Hauser 2484
n iESEEN 8.4, 8.5 A1 8.6,

ZERL BIRBE/ | HFENE107 EE /7 HHA R FBOTE ok
NAGA | fRiEE %
101 (A101) | iz Wz (F) B > “Sensor electronic - HBEBNKTFHERSH PR |- S8, 17
B EEPROM error / 12848 RIS o - HF&.
EEPROM Hi4H ” —>1EZH (HAERD PATEAL (WS 62).
TIO0382P (Deltabar S). — BRI F RN B R TR
TI00383P (Cerabar S) ok,
TI00416P (Deltapilot S).
EE, NEEERIER.
— AR - TR
102 (W102) | %% i Z4Ey (M) | C > “Checksum error in — FEB M. BN - R 53
C EEPROM: peakhold segment / 1 Fi] “PEAK HOLD INDICATOR
EEPROM #5i%: WE{H{RFFF / WAEORFFFR R 7 Thig, BIwT
B YRS IERI = o
106 (W106) | #&4 Iifigke 2 (C) | C > “Downloading - please — F#E. — EETRESER 52
C wait / NEH - 1IESA 7
110 (A110) | i W (F) B > “Checksum error in — FREN, REHRIE. - EFEERE. WFE, WT |6
B EEPROM: configuration HA (ZWRG: 7864). &
segment /EEPROM 4i%: 24 HHATHRE -
x\:'-“' L
TR — WK THARSE e |- B MR R B BT .
I o
- iESE (HARTEED
TIO0382P (Deltabar S).
TI00383P (Cerabar S) ok,
TI00416P (Deltapilot S).
- EEA T - HEiREEE T
113 (A113) | i e (F) B > “ROM failure in — FEEH T - B FEET A 1
B transmitter electronic / A8 i%
ZRELE T ROM 4 ”
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LWRE | HERE/ FAENE107 ER/UiH EEH AT ok
NA 64 R %
115 (E115) | 4#i% HRAR (S) | B > “Sensor overpressure / £ | — HiIUTE. - BRES, BEAHERE |29
B AR " Ho
T L
o) A R, .
Z5 C
116 (W116) | ek FE g (M) | C> “Download error, repeat | — SCffiffk. - RS Ak, 36
C 1 A, T
Somoad/ FRET BH | e i, SR |- G IR R
WAL, Bl RADER: | 8%
TFEs. IR EIRNE (Z08 ) | - BRI AR B R TR .
R ERT S - PUTENL (1LWIREG: 7864),
HFRPATIRE -
- EH .
120 (E120) | #Hi% FHH (S) | B > “Sensor low pressure / {5 | — JE &, - WES, HEAFERE 30
B JRARE 7 o
T L
wn TS - .
121 (A121) | 4% k& (F) B> “Checksum error in factory | — 3= 2ol TR b — T F BT 5
B segment of EEPROM /
EEPROM 4#i%: ) % EF
E& ”
122 (A122) | 4R ik (F) B > “Sensor not connected /| — fLRISFIFE I FIAEEM AR |- RERGER: R, Wiy 13
B RIS BUEREWTIT. B3,
— RN K THARSHONEE |- BB RSN s B TR
IR -
- EZ% (FHARZEED
TIO0382P (Deltabar S)
TI00383P (Cerabar S) B,
TI00416P (Deltapilot S).
— ETH TS, - R TR
— ARSI - HHALREE .
130 (A130) |z i (F) B > “EEPROM is defect. / — FEE I, — WS R, 10
B EEPROM #i#f
131 (A131) | 4% ik (F) B > “Checksum error in — FTH TSR, — TR F BT 9
B EEPROM: min/max segment /
EEPROM #fi%: i Ki/Ng
E& ”
132 (A132) | 4% #lE (F) B> “Checksum error in — R EAESE - R T 7
B totalizer EEPROM / EEPROM
Hik: RN
133 (A133) | 42 ik (F) B > “Checksum error in — BRLER HBIAER. - PATELL (1LWRES. 7864), |8
B History EEPROM / EEPROM HFRRHITREE -
iR P - LT - T
602 (W602) | s Ihfigfir (C) | C>“Linearisation curve not — ML R FTFERT | - WmavALE, sREHUTS: | 57
C monotone / £ M4k i £ A 308 AL
BT
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W FRER

LHRE | BiERM/ FENE107 R /U FH AR thok
NA 64 7R &
604 (W604) | 54t Thfigka#r (C) | C > “Linearisation table not R
C valid. Less than 2 points or RIFRA SR T “02.10.xx” B, Y AN ERE,
points t00 close / AL IR | i e 7 i RIS W, R S8
xR EL=R TR PEAL .
- MR TEDEW S TR | - BIELEIER, FEEIRBIA.
T WAZYERE /)N (B FE R A
[RIFEBS A 0.5 %
“Pressure linearized / JE /4% 1t
17 EFEIETN:
“HYDR. PRESS MAX. / it K
J& ” — “HYDR. PRESS MIN. / #
JNEFE 7 5 “TANK CONTENT
MAX. / G =B R ARE " -
“TANK CONTENT MIN. / &l
E{HR/AME 7.
“Height linearized / & £k itk
17 BFEIETN
“LEVEL MAX / K ” -
“LEVEL MIN / 5 /MEfz 7 5
“TANK CONTENT MAX. / ]
HAHHAME " - “TANK
CONTENT MIN. / #E&:15 #
ME .
613 (W613) | a2 DIREASE (C) | 1> “Simulation is active / &b | — JFRRERL BI: 4RTACRAN | — S<HBHL. 60
[ THRLRE &,
020 (E620) | 4Hi% ALK (S) | C> “Current output out of IR H o V- - WM S WFHE, = |49
C range / FELJH I HYEE 7 ] 3.8...20.5 mA. WEMNELE (155% (EBME
TSWE: . e FHY A 4.6, )
— 2T 7 R D =
EC H JK BRI ] - PUTEAL ( VLT 7864) ; It
(BIEAE RN ). iy
— AR B H LS L IiERE. - RN, It EER,
oY I8 G P T
700 (W700) | &4t FE 4P (M) | C > “Last configuration not — BERCEE ST RN, |- $ATEA (RS 7864); 3 |54
C stored / _E— B RRAT” HIE R . HIRPATIRE »
— BT O — W B
701 (W701) | #s iRk Z (C) | C > “Measuring chain config. | — HATHRE AT UL S 8GR HEE | — FRIUTHRE . 50
C exceeds sensor range / WM& A | TAREEARIR LAEIEH .
SEMHAE AL R L 7
702 (W702) | st F o4y (M) | C > “HistoROM data not — $dfE A IERA S A HistoROM - HEHr bAg, 55
C consistent. / HistoROM % Ry Flhn. e FEIRE | - PATENL (2ERES: 7864),
g 7 HistoROM. FHFIRPATIRE -
— HistoROM A FTEAF [ $545 . - BHl&&M S ZE HistoROM
i,
(= BESH (FARVERD
BA00270P (Deltabar S).
BA00271P (Cerabar S)
BA00332P (Deltapilot S) H () &
551« BHIEESH . )
703 (A703) | iz b (F) B > “Measurement error / Wl | — EZEH-F BRI BRI . — Wi RS YR . 22
B E=Wa =)
R TR R T
704 (A704) | iz DIfEREEE (C) | B > “Measurement error / ) | — 3235 H - F A A FS dle — Wi RS YR IE: . 12
B =2 =)
R TR R T
705 (A705) | iz ik (F) B > “Measurement error / Wl | — FEZEH-F IR BHE - Wi AGER S R ERE . 21
B =2 =)
R TR R T
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BWRE #REE/ [HENE107 |[EE 7/ UiH E&H T e
NA 64 TR %
706 (W706) | #&: FEEY (M) | C > “Configuration in — HistoROM IR E (S40) M | - HOEET IR S 652 59
C HistoROM and device not WEPRE (Z5) A3 HistoROM 1,
identical / HistoROM % B — ¥ HistoROM H %R =
HE&EA—H" {xF&rr, HistoROM R )
WARA S A —EE, 31H &
ANE R AR I H S )
2% HistoROM HEf, ANFEER
EH.
— YR E AL BRGNS
HistoROM Je52ma, 5t
7864, Bk, ATEALRS,
HistoROM F43 3 i (15 B AT
REAR—Ff.
- HSE (BARERD
BA00270P (Deltabar S).
BA00271P (Cerabar S) &%
BA00332P (Deltapilot S) t {1y &5
551« ZHlBESH .
707 (A707) | 4R g (C) | B> “X-VAL. of lin. table out of | — #EPEfbFhEbH A4 X EE | - EXPITIRE. 38
B edit limits. / ZEPEAL A X | F “HYDR. PRESS MIN. / #/) (> EZSE (BEF KE
B “ ##JE 7 ok “MIN. LEVEL / /s 5%, )
WAL R EdE, BT
“HYDR. PRESS. MAX. / &% K#
& " 8% “LEVEL MAX / Kl
B S
710 (W710) | &k ThEeR A (C) | B> “Setspan too small. Not | — kR {Eid T8I (Hltn: & |- FRE, ENIE©RE. 51
C allowed. / ¥ B 1 EFER N, T ERAE AN R (— #%2Z% “MINIMUM SPAN /
A NERE” RESHHIR (5
1257 ). )
- RS CHER, HEFEE - WhRE, &R,
BB AE BRI - WAE R .
- PAT T ARIERN T . - RERE, JFHRPIT T
711 (A711) | R IhEERE (C) |B>“LRVor URVoutofedit |- &2 FIRMEM /i FR(EEHY |- SEHEERR FRERM / LR |37
B limits / FFR / L PRAGHBIR HUR TR RO . B, EaHRERER, TR
BHHE.
- AR CHER, HAFEE - EHiREERE FRER/ LR
N BEAE BRI B, EAHRERER TR
BHHE.
- BAIE MR .
- PAT T ARIEMN T . - RERE, JFFHRPIT T
713 (A713) | 4pa THEERTE (C) | B> “100% POINT level out of | — f5/m4e O 4., — HRITERE . 39
B edit limits / ¥4 17 100 % &
SEABEEIR
715 (E715) | #i% A (S) | C > “Sensor over temperature | — f&/EKAE A R RAE S A% |- RS RRIRE / AETEE . 32
C / RS R B AR L BRE
T W (— #%£% “Tmax SENSOR / 1%
L C RS B ¥ Tmax” Thfgs
Hefthik (45126 ). )
- PAT T ARREM T - RERE, JFHRPIT T E
716 (E716) | #i% il (F) B > “Process isolating — R - LR 24
B diaphragm broken / S FEMEL | _ by im0 EMD76. — WNES.
L] R (Y 5Nt I
B (HLIE ).
717 (E717) | #i% HE LA (S) | C > “Transmitter over — TR RRENEERT |- BCIRER . 34
C temperature / AFi% 2 IE 7 LT AR R B L PR AE
T WE: (+88 °C).
R C - s X b e
- PAT T AR T - RERE, JFHRPUT T
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W FRER

ZHRIE | BRRR/ FENEL107 |EE /A JR A FHEOTE ok
NA 64 L7 %
718 (E718) | 4Hi% MR (S) | C > “Transmitter under — WA RSN RERT |- AR, mFEE, 4% |35
C temperature / 45 1% 35 i R R HL T A AR AR B T BRAE e
T %HE: PR ” (-43 °C).
% C - . . -
i - PAT T AR TR - KERE, HFEHXRIAT TR
719 (A719) | 4% RERE (C) | B> “Y-VAL oflin. table out of |- ZMAURAIPEDLH —AYHAD | — HIRPITIRE . 40
B edit limits / &P R 1 Y & “MIN. TANK CONTANT / (- #HSH (BREFM
{HERRR ” S BB fe/MA P RIBUE, BA00274P (1% 5 %, A
kT “ MAX. TANK CEEFMY (F270). )
CONTENT / i SAf e KAl
A .
720 (E720) | 4% HBH B (S) | C> “Sensor under temperature | — fLJa% N BRI REMRTAL |- FHad fRinE / A 33
C / AR T R AR PR 7 SRS BRI N PR AH
T #%E: (— %% “Tmin SENSOR / f&
i G ARG Tmax” g2
Bk (45126 ). )
- BT T ATRE BT R - BERE, HEHXRIAT TR
— FATFAR IS RS IR - SN, SR EERE,
OB AN T o
721 (A721) | 4R g # (C) | B>ZERO POSITION level out |~ “LEVEL MIN / /MEifiz " 88 |- $ATEL (K19: 2710), I 41
B of edit limits / o 2 1548 “LEVEL MAX / g Kitihr " & FRBATIRE o
(e .
722 (A722) | 4R IR A (C) | B>“EMPTY CALIB. / %845 ” |~ “LEVEL MIN / f/Miihz " 8k |- $ATEL (5. 2710), I |42
B or “FULL CALIB. / j#ibx " out | “LEVEL MAX / fx K¥fL " & FHRATHRE
of edit limits Hk,
723 (A723) | 4Rt EERTT (C) | B> “MAX. FLOW out of edit | — “FLOW-MEAS. TYPE / Sl |- FRRIATHRE - 43
B limits / R KIR GEEER ” 27" oFE K.
725 (A725) | 4R i (F) B > “Sensor connection error, |- HEIAMN K FHARSE BT |- HERCRRKSI BN BRTIE. |25
B cycle disturbance / f& 4% % HIFH o
R, Bz - EBH (BAREED
TI00382P (Deltabar S).
TI00383P (Cerabar S) &,
TIO0416P (Deltapilot S). - EHrEREERL,
— [EERRLAATT 1 Nm (0.74 Ibf ft) ( i§Z5:% &35
“HEEEANTE T,
BA00270P (Deltabar S).
BA00271P (Cerabar S)-
BA00332P (Deltapilot S).
— AR E A TR . | - Rk T T
726 (E726) | 45 i S (S) | C > “Sensor temperature error | — HIRLRUSIK THARSHIEE | - FRECERN B R, | 31
C - overrange / {4 /ANl L 5 HIFH o
T RE: % - R - ESH (HARERD
g TI00382P (Deltabar S).
TI00383P (Cerabar S) &%,
TI00416P (Deltapilot S).
- AR RV . - IE RN W, PR
W EE .
— AR W - NRIBEERRVERE AR, B
el J& .
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LR HiRRE/ FAENEL107 ER/3H EH T sk
NA 64 TR %
727 (E727) | #5i% MRS (S) | C > “Sensor pressure error - | — MRS K T HASEOTEE |- MBI BN BT IRIE. |28
C overrange / &8 3 JE /74 1% AR o
T #%H: - R —>ESH (BAREZED
et C TIO0382P (Deltabar S)
TIO0383P (Cerabar S) &%
TI00416P (Deltapilot ).
- R RvEE . - KR METE S WRREE, b
L3NS
— R EE - EAEREEE NN, Bk
728 (A728) | R H i (F) B > “RAM error / RAM #5157 | — = B HL-F-30 0 P4 R e e — WITF GRS R B 2
B
— EEHT IO — WA TR
729 (A729) | R H s (F) B > “RAM error / RAM #5157 | — F= B EL-T-30 0 P4 R e e — WITFR S R B 3
B
— EEHT IO — WA A
730 (E730) | 4% A IS (S) | C > “LRV user limits exceeded | — & JyJll & (& {IK T-“Pmin ALARM |- ¥y # R %% / JE iE A4 . 46
C / LRV @B e aE 7 WINDOW / #%% % 111 Pmin” — W, T “Pmin ALARM
T %HE: ThEES R S . WINDOW / % I Pmin”
ik C DiRe S H0F U .
(1E5% “Pmin ALARM
WINDOW / #% % I Pmin”
RS HHA (28 137 7). )
— TP RS LS bR — BRI, TR,
aE G A T .
731 (E731) i R () C> “URV user limits exceeded | — J& 7l &AH#E 1T “Pmax - BB ARS / E IR 45
C / URV 8 H P Ja ALARM WINDOW / 4R % 11 |- W#FE %, Hik “Pmax ALARM
T %E: Pmax” Hft S0 FISUE . WINDOW / 4 % I Pmax”
ik C DiRe S H0F U .
(1E5% “Pmax ALARM
WINDOW / % Il Pmax”
MIRESHHRGA (58 136 71 ). )
— FAFPAE RS bR — SRR, JRTEER,
RGNS BUE TN
732 (E732) | #iR B (S) | C> “LRV Temp. User limits | — 3 EEIIEEE /K T “Tmin - BERY / RENEE., 48
C exceeded / &% LRV i H ALARM WINDOW / &% 11 |- W%, T “Tmin ALARM
T #%E FE E R Tmin” RS0 FIEUE . WINDOW / ¥ % [T Tmin”
sz O DiRe 40T I HUE -
(1%2% “Tmin ALARM
WINDOW / % % 1 Pmin”
MRS HHREA (58 137 7 ). )
733 (E733) | #i% S (S) | C > “URV Temp. User limits | — 2 &I & T “Tmax - RERY / WENEE. 47
C exceeded / i/ URV#EH A |  ALARM WINDOW / RZ&H O |- WFH, ¥k “Tmax ALARM
T %E: JE XEHE Tmax” THRESHP I AE . WINDOW / - % I Tmax”
Bk C TR S HF I HUE
(i§%% “Tmax ALARM
WINDOW / $i %% I7T Pmax”
RS HRE (B 137 7). )
736 (A736) | R H s (F) B > “RAM error / RAM #i% 7 | — £ 754 4 S s — WiTF RS R B 4
B
— EBHT IO — W R
737 (A737) | i i (F) B > “Measurement error / | | — =% HLF- 300 P R e — WiFER S R . 20
B = MEL 9y
R T A R T
738 (A738) | i i (F) B > “Measurement error / Il | — == 55 HL-F- 300 P BB i — WiFGR S R . 19
B = MLy
il R R T
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BERIE BRER/  FANEL107 5B/ 3N EHE FBOTIE sk
NA 64 FRvE %
739 (A739) | R HekE (F) B > “Measurement error / I | — B oL TR {: Py B H o - BITFAR S HR R . 23
B E=NE TN =)
X T R ER T
740 (E740) | 5 TEYEY (M) | C > “Calculation overflow, bad | — o7 & 75 78 — TR, WET, ERBUT 27
C configuration / WEitH, # | EAWEEKT “HYDR. PR 5E o
T HE: BEAR PRESS. MIN. / B/ Ik ” Thi | - & @& REE.
it C SRR IEE, BT
“HYDR. PRESS MAX. / it K
JE 7 DR AU .
— WAL & = - WAERE: WRE, FRIT
AL A5 A% T “LEVEL MIN PRIE o
/ BONBAL T b s | (155 “LEVEL MIN / /i
8, BT “LEVEL MAX / % b " ThEe S HRik
Kiihs " DiRe S Hrb e . (%907 ). )
- MENEN R MERE: MRE, FRIAT
JE 7 =G (% F “MAX. PRESS P 5E -
FLOW / e KRZE R i | - EHRSEEREIME.
IhBe S5 i EUE .
741 (A741) | i Ihfigk# (C) |B > “TANK HEIGHT outof | — “LEVEL MIN / fe/N@ifis ” & PATELL (fRT5: 2710), ¥ 44
B edit limits / & &8 1 LR 7 “LEVEL MAX / e Kilifr " & FHRPATIRE o
.
742 (A742) | 4R Wk (F) B > “Sensor connection error / | — HLRER N KT HARSH g E AR b 18
B TR IEAERANR 7 ( B4R ) HIRIAS . PATENL (FR55: 7864), I
S iESE (FHABED FRRAIATRRE -
TI00382P (Deltabar S).
TI00383P (Cerabar S) B,
TI00416P (Deltapilot S).
— RO R AR | - AR R, E
BRI . Wiz,
— ARSI GiE 3o
743 (E743) | 4R W (F) B > “Electronic PCB error - dE, NERHEFR. EEAT G 14
B during initialisation / #J#&4k HRE. PATE
ff PCB ML F ooz ” (fKA%: 62).
— RBEHT A B AT
744 (A744) | R m ek (F) B > “Main electronic PCB error | — s K FHARSHhHE |- ERGR. PUTEML 11
B / 3 PCB HRAHIR " 1A o (fXA5: 62).
— ESE (FHAREED i LT 2 S ok T PR
TI00382P (Deltabar S).
TI00383P (Cerabar S) &%,
TI00416P (Deltapilot S).
— FEEH T B FE T
745 (W745) | s FEYE (M) | C > “Sensor data unknown /| — {48 54y FARPCRED ( fkss B A A IR 56
C A A EAR A RE R 7 HTFER ). GRS .
746 (W746) | &% Thfigka s (C) | C > “Sensor connection error - | — HIREZN K THARSHTIEE |- S50, 26
C initialising / f& &% 45 R~ I o HEMCER. $ATENM
- Wit — iESE (FHAREED (fRE5: 62)
TI00382P (Deltabar S). 5 i P B K S o T R
TI00383P (Cerabar S) &%,
TI00416P (Deltapilot S).
— WL R . VN s PN
747 (A747) | iR HkE (F) B > “Sensor software not — LR SOCRAILE (fERes | — AN 16
B compatible to electronics / 1% HLTE ).
BRI HR
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LW | #HREE/ FANEL07 (5E/HH EH AT ¥ ok
NA 64 T %
748 (A748) | R il (F) B > “Memory failure in signal | — BB K THARSH e |- BREBUSS BE BRI, |15
B processor / {5 5 AL BEH I A7 MR o
2R 7 —> ESH (BARBED

TIO0382P (Deltabar S)
TIO0383P (Cerabar S) &%
TI00416P (Deltapilot S)-

— B AR, — W T

8.1.1 WMPBERHEIL LR IRER
FERIEEAL R, SR B R, SR RS A,

fBR %
Initialization, VU Electr. Defect A110 | 56 53l 3% & 7~ 87T

Initialization, VU Electr. Defect A114

Initialization, VU Electr. Defect A281

Initialization, VU Checksum Err. A110

Initialization, VU Checksum Err. A112

Initialization, VU Checksum Err. A171
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W FRER

8.2  HyRMitH N

BRE AR, 1,
HEHE 81 (587

U ): “MESSAGES / {58, TFRMEY 8.1 ¢

it ¢ R

2

”
o

. B 20 (28 117 T1): “OUTPUT / farH ” f1es& 31 (56 117
B (25139 1T ).

=5
Lt A(#RE) W (&) E (#k: & /&%)
HL AL il “OUTPUT FAIL MODE / iR 4 | R4k S & . LRI, N H IR e B oy
#50 "1, “ALT. CURR. OUTPUT / % IR R T 3. 1S3 « R 5
A TR 7R “SET MAX. ALARM / “ERIL Y BTLER
EINRRIRE B E " SR8 (1E5% (HfEFMY, “SELECT
e . ALARM TYPE / i B R " e
— ESHETE C RERE R . Bk, )
HEE PR “OUTPUT FAIL MODE / % | #:ER A5 s i — S 3UE WS H RGO 7 5“7 fr
(Bl ERETT) S D Rk s Ech R B AU . 1EH .
3% BoRHIG - RBHERNEENEE. - XBERMEENGER. - XBERMEENGER.
= DA s = MR S - MR RN
TR IR 4 EIbR. TR R M bR ESHEMPL ¢ R o« L
.,
B R SR ISR 15 R ER:
- =¥y, pilin. A122, FIHH - =¥y, filin: A122, FHEHT — =fr¥ey, Bilin: E731, AiiH
TEFEHRAE IR, “ALARM STATUS / #R%0K | B 1, “ALARM STATUS / $REZ4R | tHEAE RN,  the
&S wil= 2 shee s SR =05, Bl & 2RSS Hh BoR =8, Bilin: | “ALARM STATUS / 4RERZE "2 Thie s
W 122, FoR “AERBERER . 613, FR “ T RBRE 7. Horh Sor =¥y, #ilm. 731, FoR
“URV 8 H e T HL 7.

1) SEMERAR: (“GROUP SELECTION / 4Hi%#% ” — ) “OPERATING MENU / #:E3£ 8 » — “OUTPUT / #i !
2)  SEHAERAZ: (“GROUP SELECTION / 4i%$ ” — ) “OPERATING MENU / #:{E3Z 8 " — “MESSAGES / 15 &
Endress+Hauser
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8.3 MM R

“ALARM DISPL. TIME / S 74 i [] 7 (55136 57) F1 “ACK. ALARM MODE / #ffiA 4 % 75 K7 (
5135 0 ) IRE S BN B E, WAUREUR SR 35 RS B -

“SETTINGS / & 1 g
— “ALARM DISPL. TIME / /x| - ZIESRSUERMER (1E53H %1 8.1).
WE 7 =0s
— “ACK. ALARM MODE / #fih %
jjit ” = “oﬂ:/ 9% ”
— “ALARM DISPL. TIME / &% |- BIESBUE RMER (152551 8.1).
W >0 — SRR BRI,
— “ACK. ALARM MODE / #fik i
}Jﬁ ” - “Off/ ;li ”
— “ALARM DISPL. TIME / 2" % |- BIESBUS BMER (2% &1 8.1).
HHE 7 =0 - @3t “ACK. ALARM / IREZHiIN » hRESHHAGE B .
— “ACK. ALARM MODE / Hfii\ 4R
jjﬁ ” — uon/j_l_ ”
— “ALARM DISPL. TIME / S Rr#0% | - BIES8UE BRI (ESH =Y 8.1).
INHE 7 > 0's — @i “ACK. ALARM / $REZHIN 7 DR S50 E B
— “ACK. ALARM MODE / i\ iR | — S50 % BORN W . 7E(5 EHART, SoR1E B &R BRI A
FR " =“on/ I W, — BRIk S RS B

1)

“ALARM DISPL. TIME / S ~#R2} ] ” A1 “ACK. ALARM MODE / #iiA R 7720 " ISE Bk 4%
(“GROUP SELECTION / #Hi%#% ” — ) “OPERATING MENU / ##4E3 8 ” — “DIAGNOSTICS / £ ” —

“MESSAGES / {5 5.7

Wiz R ot EEoRE BN, = B DU S R .

HIZ A5 S, Bl SR ot ERoR e dmmmiE R (1523551 8.1), B
{EH (=) A RS B, BREE AR SfE S . nTRUER &) 8R4 MR E R .
HILAT A (S BB, 154 58K “ALARM STATUS / 2R3 ” THHES 4.

9

9.1

Uipa

e
w JEEETUHIAN A T AR SR

w SR EH ARG, BT RElE 7. Fik, 3 DhReAATE A & 7 =0
o, #lin: “LINEARISATION” Thag A AE A il & 7 b B

(ZHLH % (“GROUP SELECTION / #1i% 4% ” —) “OPERATING MENU / #4E3 5% 7 —
“SETTINGS / ¥ & ” — “BASIC SETUP / KA E 7).

w AN, SRS B S HMDRES HIERA R B T Re s . Billn: 24 “PRESS.
ENG. UNIT / J& 5 TRESRAL 7 ThEE S HUE R “User unit / H 7 B & SCRAL 7 IR TR, J7 &
7k “CUSTOMER UNIT P / H ' & /15047 P” ThRES AL, BLIRThRESERTT “*” drill.

» RES B G S =T 7 ¢ IRESEL 7. VAN H T A RES L

Bl B BT 7 RS R RE S
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P

Measured value

GROUP SELECTION

v " v

QUICK SETUP

‘ MEASURING MODE ‘

1)
LEVEL SELECTION

‘ LANGUAGE |

Level measuring
mode only

OPERATING MENU

SETTINGS

v

v

POSITION ADJUSTMENT

v 2)
MEASURING MODE
Deltabar S only
Pressure Level Flow
4 3) 4

‘ POS. ZERO ADJUST

)
‘ ‘ LEVEL SELECTION ‘ ‘ POS. ZERO ADJUST ‘ ‘ POS. ZERO ADJUST ‘

4) v 3) v

| Pos.INPUTVALUE | | Pos.zErROADJUST | [ MAXFLow | [ Pos. NPUT vaLUE |
4)
‘ SET LRV | | Pos.INPUTvALUE | [ MAX PRESS. FLOW | [ caus oFFseT |
v *
‘ SET URV || ewprvcaus. | [ DAWPINGVALUE |
v v N
| oawemcvawe | [ FuLcaus. |

1) Display via on-site display only

2) Display via digital communication

3) Cerabar S with gauge pressure sensor, Deltabar S or Deltapilot S

4) Cerabar S with absolut pressure sensor

* There are parameters that are only displayed if other parameters are
appropriately configured.
For example the CUSTOMER UNIT P parameter is only displayed
if the "User unit" option was selected for the PRESS. ENG. UNIT parameter.

These parameters are indicated with a "*".

Endress+Hauser
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\ e | TR | Yok WE

»
1 oy =
A AV EE S TN
W ik A% BiE
>

A 4 2)
TR
33 1]+ Deltabar S
EAh &AL =

A 3) A 2) A

\ nx = nE |
v 4) v 3) v

[ wrzam || 0z [ mww |
v v 4 v

[ wmerm || A | [ soosmmmig |
v v * v

| wrarim || b || LS |
v v *

\ HUER || Wik |

BELJB IR ]

1) SUE I S8R T R
2) i ey Al SR

3) Cerabar S ({7 % EAL &%), Deltabar SE¢Deltapilot S

4) Cerabar S (4t E 1L 1 2%)

* BETh RS RN T BT B U5 T R
flln: AL “PRESS. ENG. UNIT /£ A LREHAL” DIRESHOESE “User unit /T FAAL7 LI,
Ji §7R% “CUSTOMER UNIT P /Jfl 1 JEJI H00P 7 Thife 24,
MRThRESHTH 7 BRI

PO1-xxxxXXXX-19-XX-XX-ZH-138
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P

\/

v

BASIC SETUP

MEASURING MODE

Pressure

A

Level
v 2)

‘ PRESS. ENG. UNIT ‘

‘ LEVEL SELECTION ‘

*
CUSTOMER UNIT P

*

CUST. UNIT FACT. P
SET LRV

SET URV
GET LRV
GET URV

Level Easy Pressure

PRESS. ENG. UNIT

*
CUSTOMER UNIT P

*
CUST. UNIT FACT. P

OUTPUT UNIT

CALIBRATION MODE

L Level Easy Height iLevel Standard

PRESS. ENG. UNIT X

*

Continuation,
CUSTOMER UNIT P

see the following page
*
CUST. UNIT FACT. P

OUTPUT UNIT
HEIGHT UNIT

Deltabar S only
Flow

PRESS. ENG. UNIT

*
CUSTOMER UNIT P

*

CUST. UNIT FACT. P

FLOW-MEAS. TYPE

*
CUSTOMER UNIT F

*
| ewprvcaus. | [ ewprvcaus |
+ *  Wet Dry
| ruicaus. || ewervpmessue | [ pensiyuwt | [ DENSTYUNIT |
v v v
‘ FULL CALIB. ‘ ‘ ADJUST DENSITY ‘ ‘ ADJUST DENSITY ‘
v v v
| Fueressure | | EmPrvcaus. | [ EmpTvcaus. |
v v
| Fucaus. | [ EMPTYHEIGHT |

SET LRV
FULL CALIB.

FULL HEIGHT

DAMPING VALUE

SET URV
DAMPING VALUE

®

Volume Gas Gas Mass
y P cond. y norm cond. y Std- cond.
‘ UNIT FLOW ‘ ‘ NORM FLOW UNIT ‘ ‘ STD. FLOW UNIT ‘ ‘ MASS FLOW UNIT ‘

v

v

v

2) Display via digital communication

* There are parameters that are only displayed if other parameters are
appropriately configured.
For example the CUSTOMER UNIT P parameter is only displayed
if the "User unit" option was selected for the PRESS. ENG. UNIT parameter.
These parameters are indicated with a "*".

PO1-xxXXXXXX-19-XX-X%-Xx-139
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>
>
2)
W
A3 i -+ Deltabar
EH s R
A 4 2) v
R I JE A1 TR
* *
I A7 P P A7 P
* ILRRE S =E i;’ﬁﬁmiﬂ%iﬁ‘. *
TR L R AP v R B PR AP
JE A TR ) TR X

BN BB

SRR TR
FRICRFE PR

[ELJR IR i)

Hh B R

FIJUE S AP

* *

th B E R

*
*
T R R AR

v v v T
‘ ik | [ swwsmren || L | | wn | S 2

v v

| e || HEEL | | mwn | HUR )
b v [ e |

[ mwwbmEs | | ki | | ki \

v v
AR P

®

AT B

BELJe B

N TR
N EIR

PELJE S [8]

BIEEHTHIRE |fRRS)SAFRRE | R (US)SEEIRE RE
v A A 4
\ it | [ wmsymmnss | [ gemuspmmons | [ mmmmes |

v v

* MBI RSB IR B E AR AE S80S T7 IR .

Biln: X4 “PRESS. ENG. UNIT

J7 45 “CUSTOMER UNIT P /H /1 FE T3 447 P 7 Ty

IR IRES R “*7 AR

152

JIESTRERAL” DR SHUESE “User unit /P AL RIS,

PO1-xxxXXXXX-19-XX-XX-ZH-139
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>
Ll
»
Ll
©
Continuation
BASIC SETUP "Level", .
X seeaiso the previous page Height Volume Mass %
——— 4 v v
LEVEL SELECTION = | HEGHTUNIT ] ‘ UNIT VOLUME ‘ ‘ MASS UNIT ‘
Level Standard * . . N
v
PRESS. ENG. UNIT | CUTOMERUNITH | | CUSTOMERUNITV | | CUSTOMERUNITM |
* * v *
CUSTOMER UNIT P | cust Ul\iI'FACT.H || CUST.UNJ’FACT.V | [ cust. Ur\$'FACT.M |
CUST. UNIT FACT. P @ @ @ @
LEVEL MODE
Linear Pressure Height @
inearized Y inearized
LIN. MEASURAND ‘ LINd MEASURAND ‘ ‘ COMB. MEASURAND ‘ % | ver "
o olume ass
¢ ¢ A v
@ @ @ ‘ UNIT VOLUME ‘ ‘ MASS UNIT ‘
© e
‘ CUSTOMER UNITV H CUSTOMER UNIT M ‘
v % v *
CALIBRATION MODE HYDR. PRESS MIN. [ GUST UNITFAGT.V | [ CUST. UNIT FACT.W |
Wet Dry HYDR. PRESS MAX. ? @ @
v 4
‘ EMPTY CALIB. ‘ ‘ DENSITY UNIT ‘ ‘ DAMPING VALUE ‘ ‘ LEVEL MIN ‘
‘ EMPTY PRESSURE H ADJUST DENSITY ‘ LEVEL MAX @
v v %
‘ FULL CALIB. ‘ ‘ VOLUME UNIT ‘ CALIBRATION MODE
+ Height+... %Height+...

v *
| FULLPRESSURE || CUSTOMERUNITV |
v v v 2

‘ ADJUSTED DENSITY*‘ ‘ CUST. UNIT FACT.\/*‘ ‘ EMPTY CALIB. ‘ ‘ DENSITY UNIT ‘

*
TANK VOLUME | EMPTYPRESSURE | | ADJUSTDENSITY |

* v v *
HEIGHT UNIT ‘ FULL CALIB. ‘ ‘ HEIGHT UNIT ‘
v v *
[ FULLPRESSURE | [ CUSTOMERUNITH |

* * * * *
[ ADJUSTED DENSITY | [ CUST. UNITFACT. H |

*

TANK HEIGHT

100% POINT
ZERO POSITION

DAMPING VALUE

*
100% POINT

ZERO POSITION

SET LRV
SET URV
DAMPING VALUE

* There are parameters that are only displayed if other parameters are
appropriately configured.
For example the CUST. UNIT FACT. H parameter is only displayed
if the "User unit" option was selected for the HEIGHT UNIT parameter.
These parameters are indicated with a "*".

PO1-xxXXXXXX-19-X%-X%-Xx-140
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>
>
©
ey .
X %ggﬂg SUETUP JHERBE” “Level /IRAT = vﬂ‘*’u\ v’ﬁi E5H)
“LEVEL SELECTION /i&fiitg=ik1%" = \ R || R | i |
“Level Standard /&I A THER" * % * % .
mu;g% [ mpmgetm [ mewwew | [ memmes |
* * *
\w iﬁﬁl)ﬂ#‘,ﬁm{ﬁ&x—x‘ [t B P B R | [ B RN
v
® ® ® ®
WAL
it ERLEIE "%Eéﬁﬁﬂc ®
YA L AL | amwwes || HATR | Eaten | R .
A v
© \ LA || R A \
* v *
[ wrwpen || mrmmen |
- A * v *
O [ BB Ry | [ B M |
= - & &
JRAR Z3
4 v
\ Ahi | AT | \ LI 1] || BN |
v v
[ miswtiEn ] | I |
v v *
\ Wit || e |
_ * , * N % EEBE S (%)+...
[ mmmteiin [ mrses | i -
* A
\ ke R \ BC | P |
v
| smmtoin ] | W |
e
Wikr AL
v v ®
[ mmwewiin | [ weemees |
e ]

[ )L P

%

[N

SN TR
LIPS
ELJE I 1)

* UEZEBE S MUY IEA B E HoAb D) s 28U Uy .
fltnn: X4 “HEIGHT UNIT /#5150 ” DhfE S8k “User unit /7 Ffr” 2RI,
J5 7% “CUST. UNIT FACT. H /Hi) & A R fEH” thae s 4.
BERIhBES TR 7 BRI

PO1-xxxXXXXX-19-XX-XX-ZH-140
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EXTENDED SETUP LINEARISATION LINEARISATION TOTALIZER SETUP

Level measuring Level measuring Flow measuring
mode only mode only mode only
(Deltabar S only)
Display via on-site Display via
display only digital communication

Deltabar S only

Pressure Level Flow
v A A
TEMP. ENG UNIT ‘ ‘ TEMP. ENG UNIT ‘ ‘ TEMP. ENG UNIT ‘ TANK CONTENT MIN TANK CONTENT MIN
‘ DENSITIY UNIT ‘ ‘ LOW FLOW CUT-OFF ‘ TANK CONTENT MAX TANK CONTENT MAX TOT. 1 USER UNIT
v Y

FACT. U. U. TOTAL.1

‘ ADJUST DENSITIY ‘ ‘ SETL. FL. CUT-OFF ‘ TABLE SELECTION TABLE SELECTION

v v v
\ PROCESiDENSITY || SE';.RV | 'Ed“or-rabb '_ll‘{laeba:seuring ‘EditorTabIe '_'\rﬂaebalzuring NEG. FL 'WTOT.1
*
\ SET LRV || SET URV || un.ebmmooe | [ mEsuRINGTABLE || LN.EDITMODE | | UNENUMB | | RESETTOTALIZER 1 |

v v v v v
| EDITORTABLE | | MEASURING TABLE H EDITORTABLE | | ACTIVELIN.TAB.X H TOTALIZER 2 UNIT |
v v v *

‘ LINE-NUMB | [ AcTveun.TaB.Y | ‘ TOT. 2 USER UNIT ‘
EDITOR TABLE X-VAL. FACT. U. U. TOTAL. 2
TANK DESCRIPTION

NEG. FLOW TOT. 2

EDITOR TABLE

TANK DESCRIPTION

* There are parameters that are only displayed if other parameters are
appropriately configured.
For example the TOT. 1 USER UNIT parameter is only displayed
if the "User unit" option was selected for the TOTALIZER 1 UNIT parameter.
These parameters are indicated with a "*".

PO1-xxxxxxxXX-19-X%-X%-x%-101
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(LIS B R e R

24

BUEMT
AR SR

LRt
UG T
L EORIIESrEN

T K e s

SUngs e
{GE T
iRy 3
(1338 Ff] FDeltabar S)

{3 Ji] T Deltabar S
Eh gy e
A
wmeraes || wmerees [ meoees | SR
v v
\ AL [ smmon |
v v«
\ R I
+ + MEE
R AR T IR E gesi WE R B
\ A l [ wammre | : 'Inuiﬁgf . ‘ . 'Iéi'mtﬁ R RN
[ wammem || sameer [ ames [ weeskek [ stk [ amwess [ smesse ]
X v v v v
[ mmawwz || wmemiek || ssaeee || wesmea | [ semees |
v v | 2
SR [ ammwes || wemimed | [ memomres |
AR

* SRS HACH 0 W E S DI RS U5 T7 R
s {04 “TOTALIZER 1 UNIT /Snas 1A ” DRe S Hdedf “User unit /7 BLAL” B I6S
J7 s “TOT. 1 USER UNIT / SN 1 ™ Dhie 4.

HRDIRESHETH > bRl

156

SR

R RN A2
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P

**
SAFETY CONFIRM.

SAFETY LOCK

SAFETY PASSWORD
DIGIT SETS

CURRENT OUTPUT
ACK. ALARM MODE
CALIB. OFFSET

MEASURING MODE

Pressure Level Flow
A 5) A
‘ SET LRV || emprvPrEssure | | waxrFlow |
‘ SET URV || ewervcaus. | [ maxpressFow |
v
| oawPINGVALUE | [ FULLPRESSURE | | Low FLOW CUT-OFF |
*
| conrpassworD ||  FULLCALB. | [SETL FLOW CUT-OFF|
‘ SET LRV | [ unearisaroot |
v v
‘ SET URV | SETLRV |
v v
| pawengvae | | SET URV |
| CONF PASSWORD | | DAMPING VALUE |

CONF. PASSWORD

* There are parameters that are only displayed if other parameters are

v v

‘ DISPLAY ‘ ‘ OUTPUT ‘
A
| MENUDESCRIPTOR | | OUTPUT CURRENT |
‘ MAIN DATA FORMAT ‘ ‘ CURR. CHARACT. ‘
‘ ALTERNATE DATA ‘ ‘ OUTPUT FAIL MODE ‘
v 2
‘ LANGUAGE ‘ ‘ ALT. CURR. OUTPUT ‘
v v
| DISPLAY CONTRAST | | SETMAX.ALARM |
v
‘ DIGTSETS | [ SETMIN.CURRENT |

ASSIGN CURRENT

LINEAR/SQROOT

appropriately configured.

2) Display via digital communication
3) Level measuring mode only *% See Safety
4) Flow measuring mode only

5) only LEVEL SELECTION = Level Easy Pressure

Endress+Hauser

These parameters are indicated with a "*".

Manual SD190P

for Cerabar S,
SD189P for Deltabar S or
SD213P for Deltapilot S.

\/
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v

* % * *
24Tk \ [P || il |

A v

T T
v

T s |
v v

| xtwsmm | [ wEmass |
v 2)

\ i | [ mewewims |
v

\ RILLFE

\ W |

EH AL bk

y y 5) y
| warre || mowrres || AR |
v

| wammem ||

v

o

bl

BOOSER MR ]

v

D RER

\ WS 1] | [ mmwoimn | | AN
v v v *
\ s || Wit | [ wmrnuopn |
| wrmmrm | bt/ I \
| wrErim || grERTR
\ WL R || wrmmim ]
\ Bt || BRI ]
D]
* WL BES A Y 1B B HAb Dh RS K05 )7 o
WETEeSHGT %7 Rk
2) i Her U AE s
3) AN T Ay X * % SH (LETFM) :
N o2 L > SDO0190P: Cerabar S
,rgﬂ =R
4) DUG TR 7 SDO0189P: Deltabar S
5) {424 “LEVEL SELECTION /i Ristitse” = SD00213P: Deltapilot S.

“Level Easy Pressure /A tRidt & 737 5

PO1-xxxxXXXX-19-XX-XX-ZH-141
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»
»

v v v v v
‘ HART DATA ‘ ‘ TRANSMITTER DATA ‘ ‘PROCESS CONNECTION‘ ‘ SENSOR DATA ‘ ‘ PROCESS VALUE ‘ PEAK HOLD INDICATOR|

Pressure Level Flow v
| BUsADDREss | [ DEVICESERALNo | [ PmaxPROC.CONN. | | SENSORSER.NO. | | MEASUREDVALUE || MEASUREDVALUE || MEASUREDVALUE || COUNTERP>Pmax |
[ DeviceTvPE | [ ELECTR SERIALNo | [ PROC.CONN.TYPE | [ PRESs.sENstolm | [ PRESSURE ||  PRESSURE ||  PRESSURE | | MAX.MEAS. PRESS. |
v
| DEVICEREVISION | [ CUST.TAGNUMBER | [ MAT. PROC. CONN. + | [ PRESS. SENSHILIM | | CORRECTED PRESS. | | CORRECTED PRESS. | | CORRECTED PRESS. | | COUNTERP <Pmin |
2) v v v v v v v
| BURSTMODE | [ LONGTAGNUMBER | [ MAT PROC.CONN.— | [ MINIMUMSPAN | [ SENSORPRESSURE | | SENSOR PRESSURE | | SENSORPRESSURE | | MIN. MEAS. PRESS. |
v 2 v v v v v v v
| BursTOPTION || ADDITIONALINFO. || sEALTYPE | [SENSORMEAS.TYPE| | SENSORTEMP. || SENSORTEMP. || SENSORTEMP. || COUNTERT>Tmax |
v v 2 v v
| PREAVBLE NUMBER | | DEVICEDESIGN. || BOLTSMATERIAL | [ MAT MEMBRANE | | MEAS VAL TREND || MEAS. VAL TREND || MEAS.VAL TREND | | WAX MEAS. TEMP. |
v 2 v v ox
| manuFACTORID || HAROWAREREV. || NUTSMATERAL || FiLLNGFLUD | | LEVELBEFORELIN | | SUPPRESSED FLOW | | COUNTERT<Tmin |
2) v v * v
| HARTMESSAGE | [ sOFTwARE VERSION | | DRANVENTMAT |[  TminSeEnsor | ‘ TANK CONTENT ‘ ‘ TOTALIZER 1 ‘ ‘ MIN. MEAS. TEMP. ‘
2) v
‘ HART DATE | | CONFIGRECORDER | | DRAINVENTPOS. ||  TmaxSENSOR | ‘ TOTAL. 1 OVERFLOW ‘ ‘ PCB COUNTT > Tmax ‘
v 2 v v 2 v
[ PRIMARY VALUE IS | | PCB TEMPERATURE | | THREAD | [sensor HwaRE REV] [ tomuzerz || peamaxteme. |
2) 2)
| PRIMARYVALUE | [ ALLOWED MIN. TEMP | | MOUNTING THREAD | ‘ TOTAL. 2 OVERFLOW ‘ ‘ PCB COUNT: T< Trmin ‘
2) v v 2)
| SECONDARY VAL Is | [ ALLOWED MAX. TEMP | | REMOTE SEAL+ |
2) 2)
| seconparvvaluE || DPstaTUs || REmOTESEAL- |
2)

DIAPHRAGM MAT. +
2)
DIAPHRAGM MAT. -
2)
NR OF REMOTE SEAL
2)
FILL FLUID

2)
THIRD VALUE IS
2)
THIRD VALUE

2)

4TH VALUE IS
2)

4 TH VALUE

2) Display via digital communication

* There are parameters that are only displayed if other parameters are
appropriately configured.
These parameters are indicated with a "*".

PO1-XXXXXXXX-19-XX-XX-XxX-142
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>
v v v v

\ HART0H || Ak B | R | AR | | iR | W (A4
v v y v 'Eﬁ ';Tﬁ‘ﬁi v RE y

\ AL || i RIS wieprocE g | emwaas | | A || A || A | [ it P> pmax
v v v v v v v

\ Py | [ wrmgas [ wmesoen || smmmhem | i3] || i) || i3] | [ sxmmmmn
v v v v v v v

\ P || P | [ emmiresin [ wmmEnin | | BeEH ) || ] || B | [ tac pepn
v 2) v v v v v

\ R || F | [ susmisriesn | | MR | [ wmwmwon [ wemmsn || emssn [ sdmswss
v 2) v v v v v v v

\ i || Wit 8 | [ wmman [ mssamxe | [ essae [ essey . [ esse o || e T
v v v 2) v v v v

[ wsmms || WAME || bR i LS bR | [ wmees | waiks || weeey || sewse
v v v 2 v v * v v

\ i D || A | IR i T | | ateteamnti | | SR | [ it 1<Tmn
v v v 2 v * v

\ HARTf K. || i pkA | R bR |[ temmmicamETmn | \ R || 2 || miewmim
v v v 2) v v v

\ HART H 9] || Ui H | SERIRGCE | [t i zmas | | mmsmues | [ poBigE: T>Tmax
v 2 v v 2 v v

\ E S || PCBifLE || B || wmmmiss | \ 2 | [ popsmmin

2) v 2) v v
PCBRERIGRE | | SRR | | wmsmaum | [ positss: T<Tmn

2) v 2)

¥ e

\ 2B M || eomvpmimmn || EEmmitmsen | PCBAIGiEL
2 v v 2
\ 2 || oereke || ssmmtwsen | AR

2)
2)
2)

2)

2) i A A R

e BLATNE S S S A 5 U5 ) k.
BRI RSB 7 HRA.

PO1-xxXXXXXX-19-XX-XX-ZH-142
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‘ OPERATION ‘ ‘ DIAGNOSTICS ‘

I
v v v
[ smuamon ][ wessaces || userumms || svsTEM2 |
A
| ENTER RESET CODE | | SIMULATIONMODE | | ALARMSTATUS | | Pmin ALARM WINDOW | | CURR. TRIM4mA |

OPERATING HOURS ‘ LAST DIAG. CODE ‘ ‘ Pmax ALARM WINDOW‘ ‘ CURR. TRIM 20mA
INSERT PIN NO ‘ ACK. ALARM MODE ‘ ‘ Tmin ALARM WINDOW ‘ ‘ OFFSET 4mATRIM

*
HistoROM AVAIL. ‘ ACK. ALARM ‘ ‘ Tmax ALARM WINDOW ‘ ‘ OFFSET 20mA TRIM

RESET ALL ALARMS

ERROR NO.

*

DOWNLOAD SELECT.
*
HistoROM CONTROL

Display via digital communication

SELECT ALARMTYPE
ALARM DELAY
ALARM DISPL. TIME

none ¢ Pressure ‘Flow #Level ¢ Tank content ¢ Current ¢ Alarm Warning

| sM.PRESSURE | | s FLowVALUE || SIM.LEVEL | [ SIMTANKCONT || SIM.CURRENT || SIM.ERRORNO. |

% There are parameters that are only displayed if other parameters are
appropriately configured.
These parameters are indicated with a "*".

PO1-xxXXXXXX-19-XX-X%-Xx-143
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v v

\ el || H il |
I
v v
\ et || i | [ memmi || 2402 |
v v v v A
| waesm || B || s |[ mmwoemn ][ wwanspwen |

v v v

|

|

HistoROM™I ] ‘

i || mwwmoema | [ @momaeng |
v v v

mikerx | [ mwaoton [ amammam |
v % v v

R || mwwnmme || omawmom |

*

F il HistoROM L A% T

i i He sl S o

SR AR i)

% v B v y y R v ok v s
[ wwmne | [ mmwame || sk || memwme | [ swan || sk |
* WD) HE S HACA IR BB LA D e S K5 T R .
LR IRES R “*7 ARl
PO1-xxxxxxxx-19-xx-xx-ZH-143
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£

=5l
K

100% POINT / 100 % = 18 (813),

“Height linearized / i fELe At " WAL E X .. ...
ATHVALUE / S A4AME oo
ATHVALUEIS/ S ANSHUE ..o

A

ACK. ALARM / 2R3N (500) ..ot
ACK. ALARM MODE / #fii ik 7= (401) ........
ACK. ALARM MODE / il % 73 (844),

“Safety confirm. / 4= MmN " Thigdl .............
ACTIV LIN. TAB. X / BiH &ML R XM ... ...
ACTIVLIN. TAB. Y / WUid &M R Y MH ... ...
ADDITIONAL INFO. / FIEE (272) oot
ADJUST DENSITY / 4% iz,

“Height linearized / i E&EAL " WAL IS 70 .. ...
ADJUST DENSITY / %% & (007),

“Level Easy Height / ¥ o7t i B 7 WAL &7 20 . . .
ADJUST DENSITY / %% % (007)/(316),

“Level / WAL " FIRRSE oo
ADJUST DENSITY / #i#%5 % (316),

“Linear / Z&RMAL 7" AL E T ... L
ADJUSTED DENSITY / %% & (810),

“Height linearized / = BEZeVEAL " AL &= 750 ... ..
ADJUSTED DENSITY / %% & (810),

“Linear / Z&MAL " AL E T ... L
ALARM DELAY / #3338 (336) oo veeeenenn
ALARM DISPL. TIME / &7~ 8] (480) ........
ALARM STATUS / $#REIRZS (046) oo
ALLOWED MAX. TEMP / PCB e ¥Ffx i & (359) ..
ALLOWED MIN. TEMP / PCB e &K im & (358) . ..
ALT. CURR. OUTPUT / fREZAR S WS (597) .. ..
ALTERNATE DATA / A2 % B ¥l (423) ........ ..
ASSIGN CURRENT / HRIRME (760) «.vvveeennt.

B

BOLTS MATERIAL / #3k#0kL ..ol
BURST MODE / fib &R ...
BURST OPTION / BkHEEIR ..o oo
BUS ADDRESS / @&t (345) . ................

C

CALIB. OFFSET / ST (319) .o v
CALIB. OFFSET / % miL# (847),

“Safety confirm. / &= MAfiN " Thiedl .............
CALIBRATION MODE / ## J73% (008),

121
121
120

“Level Easy Pressure / A PRI 77 7 AL AGEFRE .. 63

CALIBRATION MODE / # J73% (392),

“Height linearized / i BEZeVEAL " A &= 750 .. ..
CALIBRATION MODE / ## /3% (392),

“Linear / Z&iAb " WAL &7 oo
COMB. MEASURAND / #H & 454 (806) ............
CONF. PASSWORD / ¥ & %5 (856) ..............
CONFIG RECORDER / ZHZ5 1408 (352) ..........
CORRECTED PRESS. / & IEJ& /7 (434),

“Flow / it "M== ..o

Endress+Hauser

CORRECTED PRESS. / # IEJ& 77 (434),

“Level / WAL "ME T oo 129
CORRECTED PRESS. / £ 1FJE 77 (434),

“Pressure / JEJ1 " ME A ... L 128
COUNTER P > Pmax / i1%{% P > Pmax (380) ....... 130
COUNTERP Pmin / i+#(#8 P<Pmin.............. 130
COUNTER T > Tmax / i1 4(#% T > Tmax ........... 130
COUNTERT Tmin / i+ 8 T< Tmin.............. 130
CURR. CHARACT. / Haifistk

(694). (695)s (696) (764) ... oo, .. 118
CURR. TRIM 20mA / % 20 mA % HifH (042) . ... .. 138
CURR. TRIM 4mA / % 4 mA #yHi4E (045) ........ 138
CURRENT OUTPUT / HifiHuth (875) «...ovvnnt.. 12
CUST. TAG NUMBER / H /675 (055) «ovvvven. .. 122
CUST. UNIT FACT. F/ i) B P& =FE F

(609) . o vt 99
CUST. UNIT FACT. H / HiJ & B H /7 = & F2 H (705),
“Height linearized / = B Ze At ” WA &7 ... ... 88
CUST. UNIT FACT. H / HiJ & B H 7 = B & F2 H (705),
“Height linearized / = BEZe At ” A&7 ... ... 94
CUST. UNIT FACT. H / Hi] & B H /7 = 5 & F2 H (705),
“Linear / ZeMEAb 7 Al s ..o 74, 80
CUST. UNIT FACT. M / Hi) & EH F i & & M (703),
“Height linearized / L AL " WAL E T . ... .. 90
CUST. UNIT FACT. M / ti) % & P i s &2 M (703),
“Linear / £&MAL " WA EFA ... ..o 76

CUST. UNIT FACT. M / th/” ¥ & Fi /' i A2 M (703),
“Pressure linearized / J& JJZ&tE4b 7 WAl =72 ... 84
CUST. UNIT FACT.P/ ] WEH T =FfE P

(B17) oo 59, 62, 66, 71,97
CUST. UNIT FACT. V / )" % B AR AR V (607),
“Height linearized / i fELe AL " WAL E T . ... .. 89
CUST. UNIT FACT. V / tH) % B AR AR V (607),
“Linear / ZetAb " WAL ETTA ..o 75,79
CUST. UNIT FACT. V / ) % B i SRR AR V (607),
“Pressure linearized / J& JJZ&fE4b 7 A== .. .. 83
CUSTOMER UNIT F / FI 1 BEEAAE (610) ... ... ... 99

CUSTOMER UNIT H / 7 & B #42 H (706),

“Height linearized / =i fELe AL " WA E X ... ... 88
CUSTOMER UNIT H / 7 & £ #47 H (706 )

“Height linearized / f FE £k 41k 7 Iﬁlhﬁ”ﬂ%

CUSTOMER UNIT H / I 7 & £ #47 H (706
“Linear / ZeiAt, " WA E 7= . ..ol 73,79
CUSTOMER UNIT M / H J' Jii fE 544 (704),

“Height linearized / LAl " WAL E X . ... .. 90
CUSTOMER UNIT M / H J' Jii fE 5447 (704),

“Linear / ZethAb " WAl & ..o 75
CUSTOMER UNIT M / H J*' Jii fE 544 (704),

“Pressure linearized / & /126 4L 7 WAl & 750 ... 84
CUSTOMER UNIT P / H f* [ J3 ¥ P

(074 59, 62, 66, 70, 97

CUSTOMER UNIT V / ] JHAFA B4z (608),

“Height linearized / 1= B EAL " WAL E 7. .. ... 89

CUSTOMER UNIT V / H JMAFA #47 (608),

“Linear / &Mtk " WAL E = ..o 74,78
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EL]

CUSTOMER UNIT V / H FA&F 147 (608),
“Pressure linearized / J& JJ2& M4k " WAL & . ... 83

D

DAMPING VALUE / BHJ& B[]

(247) ... 51,54, 56, 60, 64, 69, 81, 85, 95, 100
DAMPING VALUE / FHJE ] (855),

“Safety confirm. / 2= MERfIN " Thaed ............. 12

DENSITY UNIT / 25 & #.67 (001),
“Level Easy Height / A7 R e f 7 WAL L #E ... 67
DENSITY UNIT / 25 #.47 (001)/(812),

“Level / WAL " F REWTE oo 102
DENSITY UNIT / %} #.47 (812),

“Height linearized / i fEL AL " AL E T ... .. 92
DENSITY UNIT / % Ji #.437 (812),

“Linear / &AL " WAL METTX oo 77
DEVICE DESIGN. / # &85 (350) .....vvvennn... 123
DEVICE REVISION / B4 JRAS (699) ..ovvvvnt... 121
DEVICE SERIAL No / % # &85 (354) ... ovvnnn .. 122
DEVICE TYPE / #4257 (002), DeltapilotS . ... ... 121
DEVICE TYPE / #%#325%! (351), DeltabarS .. ...... 120
DEVICE TYPE / ¥ #3257 (802), Cerabar$S ........ 120
DIAPHRAG. MAT. - / S RN #4kE oo 125
DIAPHRAG. MAT. + / IEFEMIBE A AR ..ol 125
DIGIT SETS / $rF ¥ (841) oo 12
DIGITS SETS / BUF ¥ 5E (840) ..ot 117
DIP STATUS / DIP JFKARAS (363) oo 123
DISPLAY CONTRAST / % HLE (339) ..vvvvent ... 117
DOWNLOAD SELECT / F#i&# (014) ............ 133
DRAIN VENT MAT. / HEBURM R ..o 124
DRAIN VENT POS. / HEBURMIE ...l 124
E

EDITOR TABLE / %% 2k 144635 (770),

BUZHEAE 108, 112
EDITOR TABLE / Zw#H £ 14443 (809),

BUZHEAE 107, 110
ELECTR. SERIAL No / HLFHE 5515 (386) ....... 122

EMPTY CALIB. / %45 (010),
“Level Easy Height / ¥ for PR =i B 7 WAL &7 50 ... 68
EMPTY CALIB. / =45 (010), “Level Easy Pressure /

LRI VAST: A S I T IV 52 Wik = 63, 64, 68
EMPTY CALIB. / Z#5 (314),

“Height linearized / i fELe AL " AL E T ... .. 91
EMPTY CALIB. / Z#5 (314),

“Linear / ZetEAt " WA E 70 oo oo 76
EMPTY CALIB. / %547 (314)/(010),

QUICK SETUP / HRIEEE ..o 53
EMPTY HEIGHT / %S k525 (009), “Level Easy Height /
WAL PR B AR IR R 68

EMPTY PRESSURE / S AIGH A2 I i 77 (011),
“Level Easy Pressure / {7 Pidi ik 7y ” AL UL .. 64
EMPTY PRESSURE / AR AL T 71 (710),

“Height linearized / = 2ot Ab ” WA & 70 ... .. 1
EMPTY PRESSURE / AR AL I £ 77 (710),

“Linear / Z& AL " WA E T2 Lo 77
ENTER RESET CODE / ¥ N A1 %49 (047) ..ot ... 132
ERROR No. / #52ARHS ....o 136

164

F

FACT. U. U. TOTAL. 1 / BJm#% 1 J Jr shr e 251

(329) oot 114
FACT. U. U. TOTAL. 2 / 2% 2 F F spr e 251

(330) « ettt e 115
FILLFLUID / 3EFEW oo oo e e e e 125
FILLING FLUID / 3787 (366) . .vvvveeeeeann. .. 126
FLOW-MEAS. TYPE it sl & /7 3% (640) . ........... 97

FULL CALIB. / 345 (004),
“Level Easy Height / A s s 2 7 AL 277K ... 68
FULL CALIB. / j##x (004), “Level Easy Pressure /

WALPR RS " WA IE R 63, 64
FULL CALIB. / ifikx (315),

“Height linearized / fiEL AL " AL E T ... .. 91
FULL CALIB. / ks (315),

“Linear / Z&tH4b ” WA &= .o oo 77
FULL CALIB. / itz (315)/(004),

QUICK SETUP / BRIEHLSE .o 54
FULL PRESSURE / iits & /¥ (711),

“Linear / Z&MEAL " WAL E 0 ..ol 77

FULL PRESSURE / j#i#x =1/ (005),
“Level Easy Pressure / A7 I8 5 /) 7 AL AESE . 64
FULL PRESSURE / jibr i/ (711),
“Height linearized / i fEL AL " WAL E T ... .. 92
FULL PRESSURE / j#i#x =1/ (005),
“Level Easy Height / ¥ o7 PR iy B 7 WAL &7 ... 68

G

GET LRV / FRIEFE R (309),

“Pressure / JE /3 " METTR ..o 60
H

HARDWARE REV. / FEf:RA (266) ....ooovn.. .. 123
HART DATE / HART 45 (481) ... ..o 121
HART MESSAGE / HART 52 (271) ... .. 121

HEIGHT UNIT / & & %47 (011),
“Level Easy Height / A PR i 7 AR UL ... 67
HEIGHT UNIT / & J& %47 (708),
“Height linearized / mi £ AL " WAL E /75X .. 87,93
HEIGHT UNIT / & & %47 (708),

“Linear / &4k " AL ETT ..o oL 73,79

HistoROM AVAIL. / HistoROM #J f (831) .......... 133

HistoROM CONTROL / #%iil] HistoROM &~ %,

(832) vttt 133

HYDR. PRESS MAX. / & Kl (761) ...t 85

HYDR. PRESS MIN. / f/NgfFE (775) «oooviein 84

I

INSERT PIN NO / % N\ PIN{H (048) .............. 133
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L

LANGUAGE / &%, WoRTheed ...t 116
LANGUAGE /i85 (079) « oo 47
LAST DIAG. CODE / H —IRIRZARD (564) ........ 135
LEVEL BEFORE LIN / Z& VAL T IRAE (050) ... . .. 129
LEVEL MAX / F¢ KWAL (712) oo 91
LEVEL MIN / 5/INBAL (755) oo oo 90
LEVEL MODE / A& 7730 (718) oovveie it 71
LEVEL SELECTION / i i £ (020) .. ...... 49,52
LIN. EDIT MODE / £k £ (397),

BUIZERAE 106, 110
LIN. MEASURAND / #ll A5 S22 P4k (804) ......... 73
LINd. MEASURAND / &4 A5 & (805) .......... 83
LINEAR/SQROOT / £t / JF 77 (390) ..o vnn . 119
LINEAR/SQROOT / £1%: / ¥ 77 (854),

“Safety confirm. / 2241 HHIN " Theed ... ... 12
LINE-NUMB / &tk s, HrmE ... 111
LINE-NUMB / Zet4b R 5 (549), MIH#RlE ....... 107
LONG TAG NUMBER H{ 4745 (305) «...ovvnnn... 122
LOW FLOW CUT-OFF / /N &I (442) ......... 104
LOW FLOW CUT-OFF / /It &= VIR (850),

"Safety confirm. / ZAEREIN “ ThRed ... ... 12
M

MAIN DATA FORMAT / SR or% K (688) .. ... 116
MANUFACTORID / #ili)  ID(432) ......couv... 121
MASS FLOW UNIT / i &t & A (571) ooovean. .. 99
MASS UNIT / i & 547 (709),

“Height linearized / i E AL " WAL S0 ... .. 89
MASS UNIT / i & 547 (709),

“Linear / &AL " WM ET R .. 75

MASS UNIT / Jii & 547 (709),

“Pressure linearized / J& /76 PEAL " WATIIE TR . ... 84
MAT. MEMBRANE / & v #4%} (365) . .....ooooot. 126
MAT. PROC. CONN. - / fi Rt B2 ek (361) .. 124
MAT. PROC. CONN. + / IE M FEEBA K] (360) . 124
MAX PRESS. FLOW / #5: K 2 JE I (i & (634) ... 56, 100
MAX PRESS. FLOW / #5¢ K Z I [ 5 (849),

“Safety confirm. / ZA&ERIN " DhRed ............. 12
MAX. FLOW / g K& (311) oot 55, 100
MAX. FLOW / 5 Kift & (848),

“Safety confirm. / ZA&ERIN " ThRed ... 12
MAX. MEAS. PRESS. / f K& J7l A (383) ....... 130
MAX. MEAS. TEMP. / sl il & (471) ....o.. .. 130

MEAS. VAL. TREND / Wl & {34 (378) ... 128, 129, 130
MEASURED VALUE / i 44,

“Flow / mE”"WETR ... 129
MEASURED VALUE / Ml &:1H.,

“Level / AL " METTE .. oo 128
MEASURED VALUE / Ml &:1H.,

“Pressure / JE /3 P& TR ... o 127
MEASURING MODE / & /5 X,

BB 50, 52, 55, 58, 70, 96

MEASURING MODE / Ml & 775 (389), #lpEx ... 48
MEASURING MODE / & 77 =\, (845),

“Safety confirm / 2 & PERIN " Thgd ... . ... 12
MEASURING TABLE / M &EAA £ PEALER (549) ... . ... 108
MEASURING TABLE / M &AL AR (717) ... . ... 108
MENU DESCRIPTOR / SEHFHIRTF (419) ... ...... 116
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MIN. MEAS. PRESS. / 5/ JJI &R (469) ....... 130
MIN. MEAS. TEMP. / AR E IR (474) ......... 131
MINIMUM SPAN / fe/NEFE (591) oo 125
MOUNTING THREAD / 2840 .. ... 125
N
NEG. FLOW TOT. 1 / J[al#ii & RIn#s 1 (400) ... ... 114
NEG. FLOW TOT. 2 / & [Al#ii & RINEs 2 (416) ... ... 115
NORM FLOW UNIT / ¥x#t (SI) W& 54 (661) .. ... .. 98
NR OF REMOTE SE / i # 3 e A .. ... ... .. 125
NUTS MATERIAL / 23k RF oo 124
(0]
OFFSET 20mA TRIM / 20 mA %55 (044). . ... ... 138
OFFSET 4mA TRIM / 4 mA &35 (043).......... 138
OPERATING HOURS / iZ47H 18] (409) ... ....... ... 132
OUTPUT CURRENT / #irth B (254) . oovvne. .t 117
OUTPUT FAIL MODE / fix &% 55X (388) ........ 118
OUTPUT UNIT / #Hi #.47 (023), “Level Easy Pressure /
WALE S AR ROERE .. 63, 67
P
PASSWORD / %4565 (836) . . oo ve e eee e 12
PCBCOUNT T Tmin/ HH## T<Tmin . ........... 131
PCB COUNT T > Tmax / PCB 1 #{(#8 T > Tmax (488) . 131
PCB MAX. TEMP. / PCB ¢/l 5 (490) ... ..... 131
PCB MIN. TEMP. / PCB B fiKi /% (494) ........... 131
PCB TEMPERATURE / PCB &% (357) ... . .. 123
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	342
	342

	“SET MAX. ALARM / 输入最大报警电流值”
	“SET MAX. ALARM / 输入最大报警电流值”

	119
	119
	119



	<TABLE ROW>
	343
	343

	“SET MIN. CURRENT / 输入最小报警电流值”
	“SET MIN. CURRENT / 输入最小报警电流值”

	119
	119
	119



	<TABLE ROW>
	345
	345

	“BUS ADDRESS /总线地址”
	“BUS ADDRESS /总线地址”

	120
	120
	120



	<TABLE ROW>
	350
	350

	“DEVICE DESIGN. /设备型号”
	“DEVICE DESIGN. /设备型号”

	123
	123
	123



	<TABLE ROW>
	351
	351

	“DEVICE TYPE, Deltabar S /设备类型：Deltabar S”
	“DEVICE TYPE, Deltabar S /设备类型：Deltabar S”

	120
	120
	120



	<TABLE ROW>
	352
	352

	“CONFIG RECORDER /组态计数器”
	“CONFIG RECORDER /组态计数器”

	123
	123
	123



	<TABLE ROW>
	354
	354

	“DEVICE SERIAL No /设备系列号”
	“DEVICE SERIAL No /设备系列号”

	122
	122
	122



	<TABLE ROW>
	357
	357

	“PCB TEMPERATURE / PCB温度”
	“PCB TEMPERATURE / PCB温度”

	123
	123
	123



	<TABLE ROW>
	358
	358

	“ALLOWED MIN. TEMP / PCB允许最低温度”
	“ALLOWED MIN. TEMP / PCB允许最低温度”

	123
	123
	123



	<TABLE ROW>
	359
	359

	“ALLOWED MAX. TEMP / PCB允许最高温度”
	“ALLOWED MAX. TEMP / PCB允许最高温度”

	123
	123
	123



	<TABLE ROW>
	360
	360

	“MAT. PROC. CONN. + /正压侧过程连接材料”
	“MAT. PROC. CONN. + /正压侧过程连接材料”

	124
	124
	124



	<TABLE ROW>
	361
	361

	“MAT. PROC. CONN. - /负压侧过程连接材料” 
	“MAT. PROC. CONN. - /负压侧过程连接材料” 

	124
	124
	124



	<TABLE ROW>
	362
	362

	“SEAL TYPE /密封圈材料”
	“SEAL TYPE /密封圈材料”

	124
	124
	124



	<TABLE ROW>
	363
	363

	“DIP STATUS / DIP开关状态”
	“DIP STATUS / DIP开关状态”

	123
	123
	123



	<TABLE ROW>
	365
	365

	“MAT. MEMBRANE /膜片材料”
	“MAT. MEMBRANE /膜片材料”

	126
	126
	126



	<TABLE ROW>
	366
	366

	“FILLING FLUID /填充液”
	“FILLING FLUID /填充液”

	126
	126
	126
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	功能参数名称


	详细信息(参考页面)
	详细信息(参考页面)
	详细信息(参考页面)



	<TABLE ROW>
	367
	367

	“SENSOR TEMP. /传感器温度”
	“SENSOR TEMP. /传感器温度”

	128或130
	128或
	128
	130



	<TABLE ROW>
	368
	368

	“Tmin SENSOR /传感器最低温度Tmin”
	“Tmin SENSOR /传感器最低温度Tmin”

	126
	126
	126



	<TABLE ROW>
	369
	369

	“Tmax SENSOR /传感器最高温度Tmax”
	“Tmax SENSOR /传感器最高温度Tmax”

	126
	126
	126



	<TABLE ROW>
	370
	370

	“TANK CONTENT /罐测量值”
	“TANK CONTENT /罐测量值”

	129
	129
	129



	<TABLE ROW>
	375
	375

	“SUPPRESSED FLOW /流量抑制”
	“SUPPRESSED FLOW /流量抑制”

	130
	130
	130



	<TABLE ROW>
	378
	378

	“MEAS. VAL. TREND /测量值趋势”
	“MEAS. VAL. TREND /测量值趋势”

	128或130
	128或
	128
	130



	<TABLE ROW>
	380
	380

	“COUNTER:P > Pmax /计数器：P > Pmax”
	“COUNTER:P > Pmax /计数器：P > Pmax”

	130
	130
	130



	<TABLE ROW>
	382
	382

	“RESET PEAKHOLD /清空事件报告”
	“RESET PEAKHOLD /清空事件报告”

	131
	131
	131



	<TABLE ROW>
	383
	383

	“MAX. MEAS. PRESS. /最大压力测量值”
	“MAX. MEAS. PRESS. /最大压力测量值”

	130
	130
	130



	<TABLE ROW>
	386
	386

	“ELECTR. SERIAL No /电子模块系列号”
	“ELECTR. SERIAL No /电子模块系列号”

	122
	122
	122



	<TABLE ROW>
	388
	388

	“OUTPUT FAIL MODE /报警输出模式”
	“OUTPUT FAIL MODE /报警输出模式”

	118
	118
	118



	<TABLE ROW>
	389
	389

	“MEASURING MODE /测量方式”
	“MEASURING MODE /测量方式”

	48
	48
	48



	<TABLE ROW>
	390
	390

	“Linear /SQROOT /线性/开方”
	“Linear /SQROOT /线性/开方”

	119
	119
	119



	<TABLE ROW>
	391
	391

	“UNIT FLOW /流量单位”
	“UNIT FLOW /流量单位”

	98
	98
	98



	<TABLE ROW>
	392
	392

	“CALIBRATION MODE /标定方式” – “Linear /线性化” “level type /液位方式”
	“CALIBRATION MODE /标定方式” – “Linear /线性化” “level type /液位方式”

	76
	76
	76



	<TABLE ROW>
	“CALIBRATION MODE /标定方式” – “Height Linearized /高度线性化” “level type /液位方式”
	“CALIBRATION MODE /标定方式” – “Height Linearized /高度线性化” “level type /液位方式”

	91
	91
	91



	<TABLE ROW>
	397
	397

	“LIN. EDIT MODE / 线性表模式”
	“LIN. EDIT MODE / 线性表模式”

	106
	106
	106



	<TABLE ROW>
	398
	398

	“TOTALIZER 1 UNIT /累加器1单位” – “Volume p. cond. /操作条件下体积流量” “flow type /流量方式”
	“TOTALIZER 1 UNIT /累加器1单位” – “Volume p. cond. /操作条件下体积流量” “flow type /流量方式”

	113
	113
	113



	<TABLE ROW>
	399
	399

	“TOTALIZER 2 UNIT /累加器2单位” – “Volume p. cond. /操作条件下体积流量” “flow type /流量方式”
	“TOTALIZER 2 UNIT /累加器2单位” – “Volume p. cond. /操作条件下体积流量” “flow type /流量方式”

	115
	115
	115



	<TABLE ROW>
	400
	400

	“NEG. FLOW TOT. 1 /反向流量累加器1”
	“NEG. FLOW TOT. 1 /反向流量累加器1”

	114
	114
	114



	<TABLE ROW>
	401
	401

	“ACK. ALARM MODE /确认报警方式”
	“ACK. ALARM MODE /确认报警方式”

	135
	135
	135



	<TABLE ROW>
	404
	404

	“COUNTER:T > Tmax /计数器：T > Tmax”
	“COUNTER:T > Tmax /计数器：T > Tmax”

	130
	130
	130



	<TABLE ROW>
	409
	409

	“OPERATING HOURS /运行时间”
	“OPERATING HOURS /运行时间”

	132
	132
	132



	<TABLE ROW>
	413
	413

	“SIMULATION MODE /模拟方式”
	“SIMULATION MODE /模拟方式”

	134
	134
	134



	<TABLE ROW>
	414
	414

	“SIM. PRESSURE /模拟压力值” 
	“SIM. PRESSURE /模拟压力值” 

	134
	134
	134



	<TABLE ROW>
	416
	416

	“NEG. FLOW TOT. 2 /反向流量累加器2”
	“NEG. FLOW TOT. 2 /反向流量累加器2”

	115
	115
	115



	<TABLE ROW>
	419
	419

	“MENU DESCRIPTOR /菜单描述符”
	“MENU DESCRIPTOR /菜单描述符”

	116
	116
	116



	<TABLE ROW>
	423
	423

	“ALTERNATE DATA / 交替显示数据”
	“ALTERNATE DATA / 交替显示数据”

	116
	116
	116



	<TABLE ROW>
	432
	432

	“MANUFACTOR ID /制造厂ID”
	“MANUFACTOR ID /制造厂ID”

	121
	121
	121



	<TABLE ROW>
	434
	434

	“CORRECTED PRESS. /校正压力” – “Pressure /压力” “measuring mode /测量方式”
	“CORRECTED PRESS. /校正压力” – “Pressure /压力” “measuring mode /测量方式”

	128
	128
	128



	<TABLE ROW>
	“CORRECTED PRESS. /校正压力” – “Level /液位” “measuring mode /测量方式”
	“CORRECTED PRESS. /校正压力” – “Level /液位” “measuring mode /测量方式”

	129
	129
	129



	<TABLE ROW>
	“CORRECTED PRESS. /校正压力” – “Flow /流量” “measuring mode /测量方式”
	“CORRECTED PRESS. /校正压力” – “Flow /流量” “measuring mode /测量方式”

	129
	129
	129



	<TABLE ROW>
	442
	442

	“LOW FLOW CUT-OFF /小流量切除”
	“LOW FLOW CUT-OFF /小流量切除”

	104
	104
	104



	<TABLE ROW>
	467
	467

	“COUNTER:P < Pmin /计数器：P < Pmin”
	“COUNTER:P < Pmin /计数器：P < Pmin”

	130
	130
	130



	<TABLE ROW>
	469
	469

	“MIN. MEAS. PRESS. /最小压力测量值”
	“MIN. MEAS. PRESS. /最小压力测量值”

	130
	130
	130



	<TABLE ROW>
	471
	471

	“MAX. MEAS. TEMP. /最高测量温度”
	“MAX. MEAS. TEMP. /最高测量温度”

	130
	130
	130



	<TABLE ROW>
	472
	472

	“COUNTER:T < Tmin /计数器：T < Tmin”
	“COUNTER:T < Tmin /计数器：T < Tmin”

	130
	130
	130



	<TABLE ROW>
	474
	474

	“MIN. MEAS. TEMP. /最低测量温度”
	“MIN. MEAS. TEMP. /最低测量温度”

	131
	131
	131



	<TABLE ROW>
	476
	476

	“SIM. ERROR NO. /模拟错误代码”
	“SIM. ERROR NO. /模拟错误代码”

	135
	135
	135



	<TABLE ROW>
	480
	480

	“ALARM DISPL. TIME /显示报警时间”
	“ALARM DISPL. TIME /显示报警时间”

	136
	136
	136



	<TABLE ROW>
	481
	481

	“HART DATE / HART数据”
	“HART DATE / HART数据”

	121
	121
	121



	<TABLE ROW>
	482
	482

	“PROC. CONN. TYPE /过程连接类型”
	“PROC. CONN. TYPE /过程连接类型”

	123
	123
	123



	<TABLE ROW>
	484
	484

	“PRESS. SENS LOLIM /传感器压力下限”
	“PRESS. SENS LOLIM /传感器压力下限”

	125
	125
	125



	<TABLE ROW>
	485
	485

	“PRESS. SENS HILIM /传感器压力上限”
	“PRESS. SENS HILIM /传感器压力上限”

	125
	125
	125



	<TABLE ROW>
	487
	487

	“SENS H/WARE REV /传感器硬件版本”
	“SENS H/WARE REV /传感器硬件版本”

	126
	126
	126



	<TABLE ROW>
	488
	488

	“PCB COUNT:T > Tmax / PCB计数器：T > Tmax”
	“PCB COUNT:T > Tmax / PCB计数器：T > Tmax”

	131
	131
	131



	<TABLE ROW>
	490
	490

	“PCB MAX. TEMP. / PCB最高温度”
	“PCB MAX. TEMP. / PCB最高温度”

	131
	131
	131



	<TABLE ROW>
	492
	492

	“PCB COUNT:T < Tmin /计数器：T < Tmin”
	“PCB COUNT:T < Tmin /计数器：T < Tmin”

	131
	131
	131



	<TABLE ROW>
	494
	494

	“PCB MIN. TEMP. / PCB最低温度”
	“PCB MIN. TEMP. / PCB最低温度”

	131
	131
	131



	<TABLE ROW>
	500
	500

	“ACK. ALARM / 报警确认”
	“ACK. ALARM / 报警确认”

	135
	135
	135



	<TABLE ROW>
	549
	549

	“MEASURING TABLE /测量值线性化表” (显示)
	“MEASURING TABLE /测量值线性化表” (显示)

	108
	108
	108



	<TABLE ROW>
	549
	549

	“EDITOR TABLE /编辑线性化表”，“LINE-NUMB /线性化表号” (确认)
	“EDITOR TABLE /编辑线性化表”，“LINE-NUMB /线性化表号” (确认)

	107
	107
	107



	<TABLE ROW>
	550
	550

	“EDITOR TABLE /编辑线性化表”, “X-VAL. / X值” (确认)
	“EDITOR TABLE /编辑线性化表”, “X-VAL. / X值” (确认)

	107
	107
	107



	<TABLE ROW>
	551
	551

	“EDITOR TABLE /编辑线性化表”, “Y-VAL. / Y值” (确认)
	“EDITOR TABLE /编辑线性化表”, “Y-VAL. / Y值” (确认)

	107、107
	107、
	107
	107



	<TABLE ROW>
	563
	563

	“POS. INPUT VALUE /输入零点值”
	“POS. INPUT VALUE /输入零点值”

	51、53或57
	51、
	51
	53
	57



	<TABLE ROW>
	564
	564

	“LAST DIAG. CODE /前一次报警代码”
	“LAST DIAG. CODE /前一次报警代码”

	135
	135
	135



	<TABLE ROW>
	570
	570

	“Pmax PROC. CONN. /过程连接最大压力等级Pmax”
	“Pmax PROC. CONN. /过程连接最大压力等级Pmax”

	123
	123
	123



	<TABLE ROW>
	571
	571

	“MASS FLOW UNIT /质量流量单位”
	“MASS FLOW UNIT /质量流量单位”

	99
	99
	99



	<TABLE ROW>
	581
	“SENSOR MEAS.TYPE /传感器测量类型”
	125
	125
	125






	<TABLE>
	<TABLE>
	<TABLE BODY>
	<TABLE ROW>
	菜单号(ID)
	菜单号(ID)
	菜单号(ID)


	功能参数名称 
	功能参数名称
	功能参数名称


	详细信息(参考页面)
	详细信息(参考页面)
	详细信息(参考页面)



	<TABLE ROW>
	584
	584

	“SENSOR PRESSURE /传感器压力” – “Pressure /压力” “measuring mode /测量方式”
	“SENSOR PRESSURE /传感器压力” – “Pressure /压力” “measuring mode /测量方式”

	128
	128
	128



	<TABLE ROW>
	“SENSOR PRESSURE /传感器压力” – “Level /液位” “measuring mode /测量方式”
	“SENSOR PRESSURE /传感器压力” – “Level /液位” “measuring mode /测量方式”

	129
	129
	129



	<TABLE ROW>
	“SENSOR PRESSURE /传感器压力” – “Flow /流量” “measuring mode /测量方式”
	“SENSOR PRESSURE /传感器压力” – “Flow /流量” “measuring mode /测量方式”

	130
	130
	130



	<TABLE ROW>
	591
	591

	“MINIMUM SPAN /最小量程”
	“MINIMUM SPAN /最小量程”

	125
	125
	125



	<TABLE ROW>
	595
	595

	“SELECT ALARMTYPE /选择报警类型”
	“SELECT ALARMTYPE /选择报警类型”

	136
	136
	136



	<TABLE ROW>
	597
	597

	“ALT. CURR. OUTPUT /报警状态电流输出”
	“ALT. CURR. OUTPUT /报警状态电流输出”

	119
	119
	119



	<TABLE ROW>
	600
	600

	“SELECT ALARMTYPE /选择报警类型”
	“SELECT ALARMTYPE /选择报警类型”

	136
	136
	136



	<TABLE ROW>
	603
	603

	“RESET ALL ALARMS /报警复位”
	“RESET ALL ALARMS /报警复位”

	136
	136
	136



	<TABLE ROW>
	607
	607

	“CUST. UNIT FACT. V /出厂设置用户体积量程V” – “Linear /线性化” “level type /液位方式”
	“CUST. UNIT FACT. V /出厂设置用户体积量程V” – “Linear /线性化” “level type /液位方式”

	75
	75
	75



	<TABLE ROW>
	“CUST. UNIT FACT. V /出厂设置用户体积量程V” – “Pressure Linearized /压力线性化” “level type /液位方式”
	“CUST. UNIT FACT. V /出厂设置用户体积量程V” – “Pressure Linearized /压力线性化” “level type /液位方式”

	83
	83
	83



	<TABLE ROW>
	“CUST. UNIT FACT. V /出厂设置用户体积量程V” – “Height Linearized /高度线性化” “level type /液位方式”
	“CUST. UNIT FACT. V /出厂设置用户体积量程V” – “Height Linearized /高度线性化” “level type /液位方式”

	89
	89
	89



	<TABLE ROW>
	608
	608

	“CUSTOMER UNIT V /用户体积单位” – “Linear /线性化” “level type /液位方式”
	“CUSTOMER UNIT V /用户体积单位” – “Linear /线性化” “level type /液位方式”

	74
	74
	74



	<TABLE ROW>
	“CUSTOMER UNIT V /用户体积单位” – “Pressure Linearized /压力线性化” “level type /液位方式”
	“CUSTOMER UNIT V /用户体积单位” – “Pressure Linearized /压力线性化” “level type /液位方式”

	83
	83
	83



	<TABLE ROW>
	“CUSTOMER UNIT V /用户体积单位” – “Height Linearized /高度线性化” “level type /液位方式”
	“CUSTOMER UNIT V /用户体积单位” – “Height Linearized /高度线性化” “level type /液位方式”

	89
	89
	89



	<TABLE ROW>
	609
	609

	“CUST. UNIT FACT. F /出厂设置用户流量量程F”
	“CUST. UNIT FACT. F /出厂设置用户流量量程F”

	99
	99
	99



	<TABLE ROW>
	610
	610

	“CUSTOMER UNIT F /用户流量单位”
	“CUSTOMER UNIT F /用户流量单位”

	99
	99
	99



	<TABLE ROW>
	627
	627

	“TOT. 1 USER UNIT /累加器1用户单位”
	“TOT. 1 USER UNIT /累加器1用户单位”

	114
	114
	114



	<TABLE ROW>
	628
	628

	“TOT. 2 USER UNIT /累加器2用户单位”
	“TOT. 2 USER UNIT /累加器2用户单位”

	115
	115
	115



	<TABLE ROW>
	634
	634

	“MAX PRESS. FLOW /最大差压时的流量”
	“MAX PRESS. FLOW /最大差压时的流量”

	56或100
	56或
	56
	100



	<TABLE ROW>
	637
	637

	“SET LRV /输入量程下限” – “Flow /流量” “extended setup /”扩展设 定
	“SET LRV /输入量程下限” – “Flow /流量” “extended setup /”扩展设 定

	104
	104
	104



	<TABLE ROW>
	638
	638

	“SET URV /输入量程上限” – “Flow /流量” “extended setup /”扩展设 定
	“SET URV /输入量程上限” – “Flow /流量” “extended setup /”扩展设 定

	105
	105
	105



	<TABLE ROW>
	639
	639

	“SIM.FLOW VALUE /模拟流量值”
	“SIM.FLOW VALUE /模拟流量值”

	134
	134
	134



	<TABLE ROW>
	640
	640

	“FLOW-MEAS. TYPE /流量测量方式”
	“FLOW-MEAS. TYPE /流量测量方式”

	97
	97
	97



	<TABLE ROW>
	652
	652

	“TOTALIZER 1 /累加器1”
	“TOTALIZER 1 /累加器1”

	130
	130
	130



	<TABLE ROW>
	655
	655

	“TOTAL. 1 OVERFLOW /累加器1溢出”
	“TOTAL. 1 OVERFLOW /累加器1溢出”

	130
	130
	130



	<TABLE ROW>
	657
	657

	“TOTALIZER 2 /累加器2”
	“TOTALIZER 2 /累加器2”

	130
	130
	130



	<TABLE ROW>
	658
	658

	“TOTAL. 2 OVERFLOW /累加器2溢出”
	“TOTAL. 2 OVERFLOW /累加器2溢出”

	130
	130
	130



	<TABLE ROW>
	660
	660

	“STD. FLOW UNIT /标况(US)流量单位”
	“STD. FLOW UNIT /标况(US)流量单位”

	98
	98
	98



	<TABLE ROW>
	661
	661

	“NORM FLOW UNIT /标况(SI)流量单位”
	“NORM FLOW UNIT /标况(SI)流量单位”

	98
	98
	98



	<TABLE ROW>
	662
	662

	“TOTALIZER 1 UNIT /累加器1单位” – “Mass /质量” “flow type /流量方式”
	“TOTALIZER 1 UNIT /累加器1单位” – “Mass /质量” “flow type /流量方式”

	113
	113
	113



	<TABLE ROW>
	663
	663

	“TOTALIZER 2 UNIT /累加器2单位” – “Mass /质量” “flow type /流量方式”
	“TOTALIZER 2 UNIT /累加器2单位” – “Mass /质量” “flow type /流量方式”

	115
	115
	115



	<TABLE ROW>
	664
	664

	“TOTALIZER 1 UNIT /累加器1单位” – “Gas. std. conditions /标况(US)气体体积流量” “flow type /流量方式”
	“TOTALIZER 1 UNIT /累加器1单位” – “Gas. std. conditions /标况(US)气体体积流量” “flow type /流量方式”

	113
	113
	113



	<TABLE ROW>
	665
	665

	“TOTALIZER 2 UNIT /累加器2单位” – “Gas. std. conditions /标况(US)气体体积流量” “flow type /流量方式”
	“TOTALIZER 2 UNIT /累加器2单位” – “Gas. std. conditions /标况(US)气体体积流量” “flow type /流量方式”

	115
	115
	115



	<TABLE ROW>
	666
	666

	“TOTALIZER 1 UNIT /累加器1单位” – “Gas. norm conditions /标况(SI)气体体积流量” “flow type /流量方式”
	“TOTALIZER 1 UNIT /累加器1单位” – “Gas. norm conditions /标况(SI)气体体积流量” “flow type /流量方式”

	113
	113
	113



	<TABLE ROW>
	667
	667

	“TOTALIZER 2 UNIT /累加器2单位” – “Gas. norm conditions /标况(SI)气体体积流量” “flow type /流量方式”
	“TOTALIZER 2 UNIT /累加器2单位” – “Gas. norm conditions /标况(SI)气体体积流量” “flow type /流量方式”

	115
	115
	115



	<TABLE ROW>
	679
	679

	“MEASURED VALUE /测量值” – “Pressure /压力”
	“MEASURED VALUE /测量值” – “Pressure /压力”

	127
	127
	127



	<TABLE ROW>
	“MEASURED VALUE /测量值” – “Level /液位”
	“MEASURED VALUE /测量值” – “Level /液位”

	128
	128
	128



	<TABLE ROW>
	“MEASURED VALUE /测量值” – “Flow /流量”
	“MEASURED VALUE /测量值” – “Flow /流量”

	129
	129
	129



	<TABLE ROW>
	685
	685

	“POS. ZERO ADJUST /调零”
	“POS. ZERO ADJUST /调零”

	51、53、55或57
	51、
	51
	53
	55
	57



	<TABLE ROW>
	688
	688

	“MAIN DATA FORMAT /主参数显示格式”
	“MAIN DATA FORMAT /主参数显示格式”

	116
	116
	116



	<TABLE ROW>
	694
	694

	“CURR. CHARACT. /电流特性” – ““Pressure /压力” 
	“CURR. CHARACT. /电流特性” – ““Pressure /压力” 

	118
	118
	118



	<TABLE ROW>
	695
	695

	“CURR. CHARACT. /电流特性” – “Flow /流量”
	“CURR. CHARACT. /电流特性” – “Flow /流量”

	118
	118
	118



	<TABLE ROW>
	696
	696

	“CURR. CHARACT. /电流特性” – “Height /高度”
	“CURR. CHARACT. /电流特性” – “Height /高度”

	118
	118
	118



	<TABLE ROW>
	699
	699

	“DEVICE REVISION /设备版本”
	“DEVICE REVISION /设备版本”

	121
	121
	121



	<TABLE ROW>
	703
	703

	“CUST. UNIT FACT. M / 出厂设置用户质量量程M” – “Linear /线性化” “level type /液位方式”
	“CUST. UNIT FACT. M / 出厂设置用户质量量程M” – “Linear /线性化” “level type /液位方式”

	76
	76
	76



	<TABLE ROW>
	“CUST. UNIT FACT. M / 出厂设置用户质量量程M” – “Pressure Linearized /压力线性化” “level type /液位方式”
	“CUST. UNIT FACT. M / 出厂设置用户质量量程M” – “Pressure Linearized /压力线性化” “level type /液位方式”

	84
	84
	84



	<TABLE ROW>
	“CUST. UNIT FACT. M / 出厂设置用户质量量程M” – “Height Linearized /高度线性化” “level type /液位方式”
	“CUST. UNIT FACT. M / 出厂设置用户质量量程M” – “Height Linearized /高度线性化” “level type /液位方式”

	90
	90
	90
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	<TABLE ROW>
	704
	704

	“CUSTOMER UNIT M / 用户质量单位” – “Linear /线性化” “level type /液位方式”
	“CUSTOMER UNIT M / 用户质量单位” – “Linear /线性化” “level type /液位方式”

	75
	75
	75



	<TABLE ROW>
	“CUSTOMER UNIT M / 用户质量单位” – “Pressure Linearized /压力线性化” “level type /液位方式”
	“CUSTOMER UNIT M / 用户质量单位” – “Pressure Linearized /压力线性化” “level type /液位方式”

	84
	84
	84



	<TABLE ROW>
	“CUSTOMER UNIT M / 用户质量单位” – “Height Linearized /高度线性化” “level type /液位方式”
	“CUSTOMER UNIT M / 用户质量单位” – “Height Linearized /高度线性化” “level type /液位方式”

	90
	90
	90



	<TABLE ROW>
	705
	705

	“CUST. UNIT FACT. H / 出厂设置用户高度量程H” – “Linear /线性化” “level type /液位方式”
	“CUST. UNIT FACT. H / 出厂设置用户高度量程H” – “Linear /线性化” “level type /液位方式”

	74或80
	74或
	74
	80



	<TABLE ROW>
	“CUST. UNIT FACT. H / 出厂设置用户高度量程H” – “Height Linearized /高度线性化” “level type /液位方式”
	“CUST. UNIT FACT. H / 出厂设置用户高度量程H” – “Height Linearized /高度线性化” “level type /液位方式”

	88或94
	88或
	88
	94



	<TABLE ROW>
	706
	706

	“CUSTOMER UNIT H / 用户高度单位H” – “Linear /线性化” “level type /液位方式”
	“CUSTOMER UNIT H / 用户高度单位H” – “Linear /线性化” “level type /液位方式”

	73或79 
	73或
	73
	79



	<TABLE ROW>
	“CUSTOMER UNIT H / 用户高度单位H” – “Height Linearized /高度线性化” “level type /液位方式”
	“CUSTOMER UNIT H / 用户高度单位H” – “Height Linearized /高度线性化” “level type /液位方式”

	88或93
	88或
	88
	93



	<TABLE ROW>
	708
	708

	“HEIGHT UNIT /高度单位” – “Linear /线性化” “level type /液位方式”
	“HEIGHT UNIT /高度单位” – “Linear /线性化” “level type /液位方式”

	73或79
	73或
	73
	79



	<TABLE ROW>
	“HEIGHT UNIT /高度单位” – “Height Linearized /高度线性化” “level type /液位方式”
	“HEIGHT UNIT /高度单位” – “Height Linearized /高度线性化” “level type /液位方式”

	87或93
	87或
	87
	93



	<TABLE ROW>
	709
	709

	“MASS UNIT /质量单位” – “Linear /线性化” “level type /液位方式”
	“MASS UNIT /质量单位” – “Linear /线性化” “level type /液位方式”

	75
	75
	75



	<TABLE ROW>
	“MASS UNIT /质量单位” – “Pressure Linearized /压力线性化” “level type /液位方式”
	“MASS UNIT /质量单位” – “Pressure Linearized /压力线性化” “level type /液位方式”

	84
	84
	84



	<TABLE ROW>
	“MASS UNIT /质量单位” – “Height Linearized /高度线性化” “level type /液位方式”
	“MASS UNIT /质量单位” – “Height Linearized /高度线性化” “level type /液位方式”

	89
	89
	89



	<TABLE ROW>
	710
	710

	“EMPTY PRESSURE /最低液位时压力” – “Linear /线性化” “level type /液位方式”
	“EMPTY PRESSURE /最低液位时压力” – “Linear /线性化” “level type /液位方式”

	77
	77
	77



	<TABLE ROW>
	“EMPTY PRESSURE /最低液位时压力” – “Height Linearized /高度线性化” “level type /液位方式”
	“EMPTY PRESSURE /最低液位时压力” – “Height Linearized /高度线性化” “level type /液位方式”

	91
	91
	91



	<TABLE ROW>
	711
	711

	“FULL PRESSURE /最高液位时压力” – “Linear /线性化” “level type /液位方式”
	“FULL PRESSURE /最高液位时压力” – “Linear /线性化” “level type /液位方式”

	77 
	77 
	77



	<TABLE ROW>
	“FULL PRESSURE /最高液位时压力” – “Height Linearized /高度线性化” “level type /液位方式”
	“FULL PRESSURE /最高液位时压力” – “Height Linearized /高度线性化” “level type /液位方式”

	92
	92
	92



	<TABLE ROW>
	712
	712

	“LEVEL MAX /最大液位”
	“LEVEL MAX /最大液位”

	91
	91
	91



	<TABLE ROW>
	713
	713

	“TANK CONTENT MAX /罐测量值最大值” 
	“TANK CONTENT MAX /罐测量值最大值” 

	106 
	106 
	106



	<TABLE ROW>
	714
	714

	“SIM. LEVEL /模拟液位值”
	“SIM. LEVEL /模拟液位值”

	134
	134
	134



	<TABLE ROW>
	715
	715

	“SIM. TANK CONT. /模拟罐测量值”
	“SIM. TANK CONT. /模拟罐测量值”

	134
	134
	134



	<TABLE ROW>
	717
	717

	“MEASURING TABLE /测量值线性化表” (选择)
	“MEASURING TABLE /测量值线性化表” (选择)

	108
	108
	108



	<TABLE ROW>
	718
	718

	“LEVEL MODE /液位测量方式”
	“LEVEL MODE /液位测量方式”

	71
	71
	71



	<TABLE ROW>
	719
	719

	“SET LRV /输入量程下限” – “Level /液位” “basic setup /基本设定”
	“SET LRV /输入量程下限” – “Level /液位” “basic setup /基本设定”

	81
	81
	81



	<TABLE ROW>
	720
	720

	“SET URV /输入量程上限” – “Level /液位” “basic setup /基本设定”
	“SET URV /输入量程上限” – “Level /液位” “basic setup /基本设定”

	81
	81
	81



	<TABLE ROW>
	755
	755

	“LEVEL MIN /最小液位”
	“LEVEL MIN /最小液位”

	90
	90
	90



	<TABLE ROW>
	759
	759

	“TANK CONTENT MIN /罐测量值最小值” 
	“TANK CONTENT MIN /罐测量值最小值” 

	106 
	106 
	106



	<TABLE ROW>
	760
	760

	“ASSIGN CURRENT /电流赋值”
	“ASSIGN CURRENT /电流赋值”

	119
	119
	119



	<TABLE ROW>
	761
	761

	“HYDR. PRESS MAX. /最大静压”
	“HYDR. PRESS MAX. /最大静压”

	85
	85
	85



	<TABLE ROW>
	762
	762

	“SET LRV /输入量程下限” – “Level /液位” “extended setup /”扩展设 定
	“SET LRV /输入量程下限” – “Level /液位” “extended setup /”扩展设 定

	103
	103
	103



	<TABLE ROW>
	763
	763

	“SET URV /输入量程上限” – “Level /液位” “extended setup /”扩展设 定
	“SET URV /输入量程上限” – “Level /液位” “extended setup /”扩展设 定

	103
	103
	103



	<TABLE ROW>
	764
	764

	“CURR. CHARACT. /电流特性” – “TANK CONTENT /罐测量值”
	“CURR. CHARACT. /电流特性” – “TANK CONTENT /罐测量值”

	118
	118
	118



	<TABLE ROW>
	770
	770

	“EDITOR TABLE /编辑线性化表” (继续确认)
	“EDITOR TABLE /编辑线性化表” (继续确认)

	108
	108
	108



	<TABLE ROW>
	775
	775

	“HYDR. PRESS MIN. / 最小静压”
	“HYDR. PRESS MIN. / 最小静压”

	84
	84
	84



	<TABLE ROW>
	802
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	“DEVICE TYPE, Cerabar S /设备类型：Cerabar S”
	“DEVICE TYPE, Cerabar S /设备类型：Cerabar S”

	120
	120
	120



	<TABLE ROW>
	804
	804

	“LIN. MEASURAND /被测变量线性化”
	“LIN. MEASURAND /被测变量线性化”

	73
	73
	73



	<TABLE ROW>
	805
	805

	“LINd. MEASURAND /线性被测变量”
	“LINd. MEASURAND /线性被测变量”

	83
	83
	83



	<TABLE ROW>
	806
	806

	“COMB. MEASURAND /组合变量”
	“COMB. MEASURAND /组合变量”

	87
	87
	87



	<TABLE ROW>
	808
	808

	“TABLE SELECTION /线性化表选择”
	“TABLE SELECTION /线性化表选择”

	106
	106
	106



	<TABLE ROW>
	809
	809

	“EDITOR TABLE /编辑线性化表” (选择表格)
	“EDITOR TABLE /编辑线性化表” (选择表格)

	107
	107
	107



	<TABLE ROW>
	810
	810

	“ADJUSTED DENSITY /调整密度” – “Linear /线性化” “level type /液位方式”
	“ADJUSTED DENSITY /调整密度” – “Linear /线性化” “level type /液位方式”

	77
	77
	77



	<TABLE ROW>
	“ADJUSTED DENSITY /调整密度” – “Height Linearized /高度线性化” “level type /液位方式”
	“ADJUSTED DENSITY /调整密度” – “Height Linearized /高度线性化” “level type /液位方式”

	92
	92
	92
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	“PROCESS DENSITY /介质密度” 
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	“DENSITY UNIT /密度单位” – “Linear /线性化” “level type /液位方式”

	77
	77
	77
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	“DENSITY UNIT /密度单位” – “Height Linearized /高度线性化” “level type /液位方式”
	“DENSITY UNIT /密度单位” – “Height Linearized /高度线性化” “level type /液位方式”
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	92
	92



	<TABLE ROW>
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	813

	“100 % POINT / 100 %高度值” – “Linear /线性” “level type /液位方式”
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	80
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	94
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	94
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	81 
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	836
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	“SAFETY LOCKSTATE /安全锁状态”
	“SAFETY LOCKSTATE /安全锁状态”
	SAFETY LOCKSTATE /安全锁状态(836)


	参考
	参考
	1) 请参考《安全指南》：SD00189P (Deltabar S)、SD00190P (Cerabar S)和SD00213P (Deltapilot S)
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	<TABLE ROW>
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	“SAFETY PASSWORD /安全密码”
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	840
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	“DIGIT SETS /数字设定”
	“DIGIT SETS /数字设定”
	DIGIT SETS /数字设定(841)
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	841
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	<TABLE ROW>
	844
	844

	“ACK. ALARM MODE /确认报警方式”
	“ACK. ALARM MODE /确认报警方式”
	ACK. ALARM MODE /确认报警方式(844)，“Safety confirm. /安全性确认”功能组


	参考1
	参考
	1



	<TABLE ROW>
	845
	845

	“MEASURING MODE /测量方式”
	“MEASURING MODE /测量方式”
	MEASURING MODE /测量方式(845)，”Safety confirm /安全性确认“功能组


	参考1
	参考
	1



	<TABLE ROW>
	847
	847

	“CALIB. OFFSET /零点迁移”
	“CALIB. OFFSET /零点迁移”
	CALIB. OFFSET /零点迁移(847)，”Safety confirm. /安全性确认“功能组


	参考1
	参考
	1



	<TABLE ROW>
	848
	848

	“MAX. FLOW /最大流量”
	“MAX. FLOW /最大流量”
	MAX. FLOW /最大流量(848)，”Safety confirm. /安全性确认“功能组


	参考1
	参考
	1



	<TABLE ROW>
	849
	849

	“MAX PRESS. FLOW /最大差压时的流量”
	“MAX PRESS. FLOW /最大差压时的流量”
	MAX PRESS. FLOW /最大差压时的流量(849)，“Safety confirm. /安全性确认”功能组
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	参考
	1
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	“LOW FLOW CUT-OFF /小流量切除”
	LOW FLOW CUT-OFF /小流量切除(850)，”Safety confirm. /安全性确认“功能组


	参考1
	参考
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	“SET. L. FL. CUT-OFF /设置小流量切除值”
	SET. L. FL. CUT-OFF /设置小流量切除值(851)，“Safety confirm. /安全性确认”功能组


	参考1
	参考
	1



	<TABLE ROW>
	852
	852

	“SET LRV /输入量程下限”
	“SET LRV /输入量程下限”
	SET LRV /输入量程下限(852)，“Safety confirm. /安全性确认”功能组


	参考1
	参考
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	<TABLE ROW>
	853
	853

	“SET URV /输入量程上限”
	“SET URV /输入量程上限”
	SET URV /输入量程上限(853)，“Safety confirm. /安全性确认”功能组


	参考1
	参考
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	<TABLE ROW>
	854
	854

	“Linear /SQROOT /线性/开方”
	“Linear /SQROOT /线性/开方”
	LINEAR/SQROOT /线性/开方(854)，”Safety confirm. /安全性确认“功能组


	参考1
	参考
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	855

	“DAMPING VALUE /阻尼时间”
	“DAMPING VALUE /阻尼时间”
	DAMPING VALUE /阻尼时间(855)，”Safety confirm. /安全性确认“功能组


	参考1
	参考
	1



	<TABLE ROW>
	856
	856

	“CONF. PASSWORD /设定密码”
	“CONF. PASSWORD /设定密码”
	CONF. PASSWORD /设定密码(856)
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	参考
	1
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	79
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	“TANK HEIGHT /罐高度”

	80
	80
	80



	<TABLE ROW>
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	875

	“CURRENT OUTPUT /电流输出”
	“CURRENT OUTPUT /电流输出”
	CURRENT OUTPUT /电流输出(875)


	参考1
	参考
	1
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	4 压力测量
	4 压力测量
	4.1 使用参考压力标定
	4.1 使用参考压力标定
	实例：
	实例：
	在此实例中，带500 mbar (7.5 psi)传感器的仪表的设置测量范围为 0...+300 mbar (4.5 psi)，即：4 mA电流值对应0 mbar，20 mA电流值对应 300 mbar (4.5 psi)。

	前提：
	前提：
	0 mbar和300 mbar (+4.5 psi)压力可以加载在仪表上。例如：仪表已完成安装。

	<TABLE>
	• 请参考Deltabar S《操作手册》(BA00270P)的章节6.6 “差压测量”、Cerabar S《操作 手册》(BA00271P)的章节6.4 “压力测量”或Deltapilot S《操作手册》(BA00332P)的章 节6.5 “压力测量”。
	• 请参考Deltabar S《操作手册》(BA00270P)的章节6.6 “差压测量”、Cerabar S《操作 手册》(BA00271P)的章节6.4 “压力测量”或Deltapilot S《操作手册》(BA00332P)的章 节6.5 “压力测量”。
	• 请参考Deltabar S《操作手册》(BA00270P)的章节6.6 “差压测量”、Cerabar S《操作 手册》(BA00271P)的章节6.4 “压力测量”或Deltapilot S《操作手册》(BA00332P)的章 节6.5 “压力测量”。

	• 上述功能参数的详细说明请参考： 
	• 上述功能参数的详细说明请参考： 
	– 第
	– 第
	– 第
	48


	– 第
	– 第
	56


	– 第
	– 第
	58





	• 其他相关功能参数的详细说明请参考： 
	• 其他相关功能参数的详细说明请参考： 
	– 第
	– 第
	– 第
	101


	– 第
	– 第
	127







	<TABLE>
	<TABLE>
	<TABLE>
	<TABLE HEADING>
	<TABLE ROW>
	说明
	说明



	<TABLE BODY>
	<TABLE ROW>
	1
	1

	Deltabar S：进行仪表设置之前，必须清洗取压管， 并注满填充液。请参考《操作手册》(BA00270P) 的章节6.6。
	Deltabar S：进行仪表设置之前，必须清洗取压管， 并注满填充液。请参考《操作手册》(BA00270P) 的章节6.6。
	<GRAPHIC>
	<GRAPHIC>
	P01-PMD75xxx-19-xx-xx-xx-000

	<GRAPHIC>
	<GRAPHIC>
	P01-xxxxxxxx-05-xx-xx-xx-010
	图 1: 使用参考压力标定
	图 1: 使用参考压力标定
	图 1: 使用参考压力标定

	1参考表格中的步骤6
	1参考表格中的步骤6
	1参考表格中的步骤6
	1


	2参考表格中的步骤7
	2参考表格中的步骤7
	2







	<TABLE ROW>
	2
	2

	如需要，执行位置调整。请参考第56页中的表格 6：“POSITION ADJUSTMENT /位置调整”。
	如需要，执行位置调整。请参考第
	56



	<TABLE ROW>
	3
	3

	如需要，通过“MEASURING MODE /测量方式”功 能参数选择“Pressure /压力”测量方式。 
	如需要，通过“MEASURING MODE /测量方式”功 能参数选择“Pressure /压力”测量方式。
	现场显示单元：
	现场显示单元：
	菜单路径：“GROUP SELECTION /组选择” ® “MEASURING MODE /测量方式”

	数字式通信：
	数字式通信：
	菜单路径： “OPERATING MENU /操作菜单” ® “SETTINGS /设定” ® “BASIC SETUP /基本设定” ® “MEASURING MODE /测量方式”



	<TABLE ROW>
	4
	4

	现场显示单元： 
	现场显示单元：
	现场显示单元：
	选择“BASIC SETUP /基本设定”功能组。 菜单路径： “GROUP SELECTION /组选择” ® “OPERATING MENU /操作菜单” ® “SETTINGS /设定” ® “BASIC SETUP /基本设定”



	<TABLE ROW>
	5
	5

	通过“PRESS. ENG. UNIT /压力工程单位”功能参 数选择压力单位，图示为“mbar”。
	通过“PRESS. ENG. UNIT /压力工程单位”功能参 数选择压力单位，图示为“mbar”。


	<TABLE ROW>
	6
	6

	仪表受压为压力下限值(4 mA值)， 图示为“0 mbar”。
	仪表受压为压力下限值(4 mA值)， 图示为“0 mbar”。


	<TABLE ROW>
	选择“GET LRV /获得量程下限”功能参数。
	选择“GET LRV /获得量程下限”功能参数。


	<TABLE ROW>
	确认当前值。压力值分配给电流下限值(4 mA)。
	确认当前值。压力值分配给电流下限值(4 mA)。


	<TABLE ROW>
	7 
	7

	仪表受压为压力上限值(20 mA值)， 图示为“300 mbar (4.5 psi)”。
	仪表受压为压力上限值(20 mA值)， 图示为“300 mbar (4.5 psi)”。


	<TABLE ROW>
	选择“GET LRV /获得量程上限”功能参数。
	选择“GET LRV /获得量程上限”功能参数。


	<TABLE ROW>
	确认当前值。压力值分配给电流上限值(20 mA)。
	确认当前值。压力值分配给电流上限值(20 mA)。


	<TABLE ROW>
	8
	8

	结果： 测量范围设置为0...+300 mbar (4.5 psi)。
	结果： 测量范围设置为0...+300 mbar (4.5 psi)。




	• 可以使用用户自定义单位，请参考“PRESS. ENG. UNIT /压力工程单位”功能参数描述 (第
	• 可以使用用户自定义单位，请参考“PRESS. ENG. UNIT /压力工程单位”功能参数描述 (第
	• 可以使用用户自定义单位，请参考“PRESS. ENG. UNIT /压力工程单位”功能参数描述 (第
	59






	4.2 无参考压力标定 
	4.2 无参考压力标定 
	实例：
	实例：
	在此实例中，带400 mbar (6 psi)传感器的仪表的设置测量范围为0...+300 mbar (4.5 psi)， 即：4 mA电流值对应0 mbar，20 mA电流值对应300 mbar (4.5 psi)。

	前提：
	前提：
	前提：

	这是一个理论值标定。即：对应空标和满标的压力值必须知晓。

	<TABLE>
	• 请参考Deltabar S《操作手册》(BA00270P)的章节6.6 “差压测量”、Cerabar S《操作 手册》(BA00271P)的章节6.4 “压力测量”或Deltapilot S《操作手册》(BA00332P)的章 节6.5 “压力测量”。
	• 请参考Deltabar S《操作手册》(BA00270P)的章节6.6 “差压测量”、Cerabar S《操作 手册》(BA00271P)的章节6.4 “压力测量”或Deltapilot S《操作手册》(BA00332P)的章 节6.5 “压力测量”。
	• 请参考Deltabar S《操作手册》(BA00270P)的章节6.6 “差压测量”、Cerabar S《操作 手册》(BA00271P)的章节6.4 “压力测量”或Deltapilot S《操作手册》(BA00332P)的章 节6.5 “压力测量”。

	• 仪表的安装位置可能会导致测量值偏差，即：容器空罐或非满罐时， “MEASURED VALUE /测量值”功能参数并非显示为0。 执行位置调整的详细信息请参考
	• 仪表的安装位置可能会导致测量值偏差，即：容器空罐或非满罐时， “MEASURED VALUE /测量值”功能参数并非显示为0。 执行位置调整的详细信息请参考
	56


	• 上述功能参数的详细说明请参考： 
	• 上述功能参数的详细说明请参考： 
	– 第
	– 第
	– 第
	48


	– 第
	– 第
	56


	– 第
	– 第
	58





	• 其他相关功能参数的详细说明请参考： 
	• 其他相关功能参数的详细说明请参考： 
	– 第
	– 第
	– 第
	101


	– 第
	– 第
	127







	<TABLE>
	<TABLE>
	<TABLE>
	<TABLE HEADING>
	<TABLE ROW>
	说明
	说明



	<TABLE BODY>
	<TABLE ROW>
	1
	1

	如需要，通过“MEASURING MODE /测量方式”功 能参数选择“Pressure /压力”测量方式。 
	如需要，通过“MEASURING MODE /测量方式”功 能参数选择“Pressure /压力”测量方式。
	现场显示单元：
	现场显示单元：
	菜单路径：“GROUP SELECTION /组选择” ® “MEASURING MODE /测量方式”

	数字式通信：
	数字式通信：
	菜单路径： “OPERATING MENU /操作菜单” ® “SETTINGS /设定” ® “BASIC SETUP /基本设定” ® “MEASURING MODE /测量方式”

	<GRAPHIC>
	<GRAPHIC>
	P01-PMP71xxx-19-xx-xx-xx-000

	<GRAPHIC>
	<GRAPHIC>
	P01-xxxxxxxx-05-xx-xx-xx-010
	图 2: 无参考压力标定
	图 2: 无参考压力标定
	图 2: 无参考压力标定

	1参考表格中的步骤4
	1参考表格中的步骤4
	1参考表格中的步骤4
	1


	2参考表格中的步骤5
	2参考表格中的步骤5
	2







	<TABLE ROW>
	2
	2

	现场显示单元： 
	现场显示单元：
	现场显示单元：
	选择“BASIC SETUP /基本设定”功能组。 菜单路径： “GROUP SELECTION /组选择” ® “OPERATING MENU /操作菜单” ® “SETTINGS /设定” ® “BASIC SETUP /基本设定”



	<TABLE ROW>
	3
	3

	通过“PRESS. ENG. UNIT /压力工程单位”功能参 数选择压力单位，图示为“mbar”。
	通过“PRESS. ENG. UNIT /压力工程单位”功能参 数选择压力单位，图示为“mbar”。


	<TABLE ROW>
	4
	4

	选择“SET LRV /输入量程下限”功能参数。
	选择“SET LRV /输入量程下限”功能参数。


	<TABLE ROW>
	在“SET LRV /输入量程下限”功能参数中输入数值 (图示为“0 mbar”)，并确认。 压力值分配给电流下限值(4 mA)。
	在“SET LRV /输入量程下限”功能参数中输入数值 (图示为“0 mbar”)，并确认。 压力值分配给电流下限值(4 mA)。


	<TABLE ROW>
	5
	5

	选择“SET URV /输入量程上限”功能参数。
	选择“SET URV /输入量程上限”功能参数。


	<TABLE ROW>
	在“SET URV /输入量程上限”功能参数中输入数值 (图示为“300 mbar (4.5 psi)”)，并确认。 压力值分配给电流上限值(20 mA)。
	在“SET URV /输入量程上限”功能参数中输入数值 (图示为“300 mbar (4.5 psi)”)，并确认。 压力值分配给电流上限值(20 mA)。


	<TABLE ROW>
	6
	6

	结果： 测量范围设置为0...+300 mbar (4.5 psi)。
	结果： 测量范围设置为0...+300 mbar (4.5 psi)。




	• 可以通过“QUICK SETUP /快速设定”菜单执行无参考压力标定。 请参考第
	• 可以通过“QUICK SETUP /快速设定”菜单执行无参考压力标定。 请参考第
	• 可以通过“QUICK SETUP /快速设定”菜单执行无参考压力标定。 请参考第
	50


	• 可以使用用户自定义单位，请参考“PRESS. ENG. UNIT /压力工程单位”功能参数描述 (第
	• 可以使用用户自定义单位，请参考“PRESS. ENG. UNIT /压力工程单位”功能参数描述 (第
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	5 液位测量
	5 液位测量
	5.1 液位测量概述
	5.1 液位测量概述
	<TABLE>
	<TABLE>
	<TABLE>
	<TABLE HEADING>
	<TABLE ROW>
	测量任务
	测量任务

	“LEVEL SELECTION /液位模式选择” / “LEVEL MODE /液 位测量方式”
	“LEVEL SELECTION /液位模式选择” / “LEVEL MODE /液 位测量方式”

	测量值选项
	测量值选项

	说明
	说明

	备注
	备注

	测量值显示
	测量值显示



	<TABLE BODY>
	<TABLE ROW>
	测量变量与压力测量值 直接呈比例关系。 
	测量变量与压力测量值 直接呈比例关系。
	输入两对压力-液位参 数进行标定。

	“LEVEL SELECTION / 液位模式选择”： “Level Easy Pressure / 液位快速压力”
	“LEVEL SELECTION / 液位模式选择”： “Level Easy Pressure / 液位快速压力”

	通过“OUTPUT UNIT /输出单位” 功能参数： 百分比(%)、液位、 体积或质量单位。
	通过“OUTPUT UNIT /输出单位” 功能参数： 百分比(%)、液位、 体积或质量单位。

	– 使用参考压力标定 (湿标)，参考第19 页的章节5.2.1 
	– 使用参考压力标定 (湿标)，参考第
	– 使用参考压力标定 (湿标)，参考第
	– 使用参考压力标定 (湿标)，参考第
	19


	– 无参考压力标定 (干标)，参考第
	– 无参考压力标定 (干标)，参考第
	21




	– 可能出现错误输入 
	– 可能出现错误输入
	– 可能出现错误输入
	– 可能出现错误输入

	– 允许SIL模式
	– 允许SIL模式

	– 无法使用用户自定义 单位
	– 无法使用用户自定义 单位



	显示测量值。 由“LEVEL BEFORE LIN. / 线性化前的液位”功能 参数显示测量值。
	显示测量值。 由“LEVEL BEFORE LIN. / 线性化前的液位”功能 参数显示测量值。


	<TABLE ROW>
	测量变量与压力测量值 直接呈比例关系。 
	测量变量与压力测量值 直接呈比例关系。
	输入密度和两对高度- 液位参数进行标定。

	“LEVEL SELECTION / 液位模式选择”： “Level easy Height / 液位快速高度”
	“LEVEL SELECTION / 液位模式选择”： “Level easy Height / 液位快速高度”

	通过“OUTPUT UNIT /输出单位” 功能参数： 百分比(%)、液位、 体积或质量单位。
	通过“OUTPUT UNIT /输出单位” 功能参数： 百分比(%)、液位、 体积或质量单位。

	– 使用参考压力标定 (湿标)，参考第23 页的章节5.3.1 
	– 使用参考压力标定 (湿标)，参考第
	– 使用参考压力标定 (湿标)，参考第
	– 使用参考压力标定 (湿标)，参考第
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	– 无参考压力标定 (干标)，参考第
	– 无参考压力标定 (干标)，参考第
	25




	– 可能出现错误输入 
	– 可能出现错误输入
	– 可能出现错误输入
	– 可能出现错误输入

	– 不允许SIL模式
	– 不允许SIL模式

	– 无法使用用户自定义 单位
	– 无法使用用户自定义 单位



	显示测量值。 由“LEVEL BEFORE LIN. / 线性化前的液位”功能 参数显示测量值。
	显示测量值。 由“LEVEL BEFORE LIN. / 线性化前的液位”功能 参数显示测量值。


	<TABLE ROW>
	测量变量与压力测量值 直接呈比例关系。
	测量变量与压力测量值 直接呈比例关系。

	“LEVEL SELECTION / 液位模式选择”： “Level standard / 液位内行模式” / 
	“LEVEL SELECTION / 液位模式选择”： “Level standard / 液位内行模式” /
	“LEVEL MODE / 液位测量方式”：
	“Linear /线性化”

	通过“LIN. MEASURAND / 被测变量线性化” 功能参数： 
	通过“LIN. MEASURAND / 被测变量线性化” 功能参数：
	通过“LIN. MEASURAND / 被测变量线性化” 功能参数：
	– 百分比(%) (液位)
	– 百分比(%) (液位)

	– 液位
	– 液位

	– 体积
	– 体积

	– 质量
	– 质量



	– 使用参考压力标定 (湿标)，参考第28 页的章节5.4.1 
	– 使用参考压力标定 (湿标)，参考第
	– 使用参考压力标定 (湿标)，参考第
	– 使用参考压力标定 (湿标)，参考第
	28


	– 无参考压力标定 (干标)，参考第
	– 无参考压力标定 (干标)，参考第
	30




	– 仪表拒绝不正确输入 
	– 仪表拒绝不正确输入
	– 仪表拒绝不正确输入
	– 仪表拒绝不正确输入

	– 不允许SIL模式
	– 不允许SIL模式

	– 可以使用用户自定义 液位、体积和质量单 位
	– 可以使用用户自定义 液位、体积和质量单 位



	显示测量值。 由“LEVEL BEFORE LIN. / 线性化前的液位”功能 参数显示测量值。
	显示测量值。 由“LEVEL BEFORE LIN. / 线性化前的液位”功能 参数显示测量值。


	<TABLE ROW>
	测量变量与压力测量值 不直接呈比例关系，例 如：使用带锥形出料口 的容器。必须输入线性 化表进行标定。
	测量变量与压力测量值 不直接呈比例关系，例 如：使用带锥形出料口 的容器。必须输入线性 化表进行标定。

	“LEVEL SELECTION / 液位模式选择”： “Level standard / 液位内行模式” / “LEVEL MODE / 液位测量方式”： “Pressure linearized / 压力线性化”
	“LEVEL SELECTION / 液位模式选择”： “Level standard / 液位内行模式” / “LEVEL MODE / 液位测量方式”： “Pressure linearized / 压力线性化”

	通过“LINd. MEASURAND / 被测变量线性化” 功能参数： 
	通过“LINd. MEASURAND / 被测变量线性化” 功能参数：
	通过“LINd. MEASURAND / 被测变量线性化” 功能参数：
	– 压力+ 百分比(%)
	– 压力+ 百分比(%)

	– 压力+体积
	– 压力+体积

	– 压力+质量
	– 压力+质量



	– 使用参考压力标定， 半自动输入线性化 表，参考第32页的 章节5.5.1 
	– 使用参考压力标定， 半自动输入线性化 表，参考第
	– 使用参考压力标定， 半自动输入线性化 表，参考第
	– 使用参考压力标定， 半自动输入线性化 表，参考第
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	– 无参考压力标定，手 动输入线性化表，参 考第
	– 无参考压力标定，手 动输入线性化表，参 考第
	35




	– 仪表拒绝不正确输入 
	– 仪表拒绝不正确输入
	– 仪表拒绝不正确输入
	– 仪表拒绝不正确输入

	– 不允许SIL模式
	– 不允许SIL模式

	– 可以使用用户自定义 液位、体积和质量单 位
	– 可以使用用户自定义 液位、体积和质量单 位



	显示测量值。 由“TANK CONTENT /罐 测量值”功能参数显示 测量值。
	显示测量值。 由“TANK CONTENT /罐 测量值”功能参数显示 测量值。


	<TABLE ROW>
	– 需要两个测量值，或 
	– 需要两个测量值，或
	– 需要两个测量值，或
	– 需要两个测量值，或

	– 提供容器形状数据 对，例如：高度和体 积
	– 提供容器形状数据 对，例如：高度和体 积


	第一测量变量 (百分比(%)高度或高 度)必须与压力测量值 直接呈比例关系。 第二测量变量(体积、 质量或百分比(%))必须 与压力测量值不直接呈 比例关系。 必须输入第 二测量变量的线性化 ...

	“LEVEL SELECTION / 液位模式选择”： “Level standard / 液位内行模式” / 
	“LEVEL SELECTION / 液位模式选择”： “Level standard / 液位内行模式” /
	“LEVEL MODE / 液位测量方式”： “Height linearized / 高度线性化” 

	通过“COMB. MEASURAND / 组合变量”功能参 数： 
	通过“COMB. MEASURAND / 组合变量”功能参 数：
	通过“COMB. MEASURAND / 组合变量”功能参 数：
	– 高度+体积
	– 高度+体积

	– 高度+质量
	– 高度+质量

	– 高度+ 百分比(%)
	– 高度+ 百分比(%)

	– 百分比(%)高度 +体积
	– 百分比(%)高度 +体积

	– 百分比(%)高度 +质量
	– 百分比(%)高度 +质量

	– 百分比(%)高度 +百分比(%)
	– 百分比(%)高度 +百分比(%)



	– 使用参考压力标定 (湿标)，半自动输入 线性化表，参考第37 页的章节5.6.1 
	– 使用参考压力标定 (湿标)，半自动输入 线性化表，参考第
	– 使用参考压力标定 (湿标)，半自动输入 线性化表，参考第
	– 使用参考压力标定 (湿标)，半自动输入 线性化表，参考第
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	– 无参考压力标定 (干标)，手动输入线 性化表，参考第
	– 无参考压力标定 (干标)，手动输入线 性化表，参考第
	41




	– 仪表拒绝不正确输入 
	– 仪表拒绝不正确输入
	– 仪表拒绝不正确输入
	– 仪表拒绝不正确输入

	– 不允许SIL模式
	– 不允许SIL模式

	– 可以使用用户自定义 液位、体积和质量单 位
	– 可以使用用户自定义 液位、体积和质量单 位



	显示测量值。 由“TANK CONTENT /罐 测量值”功能参数显示 第二测量值(体积、质量 或百分比(%))。 
	显示测量值。 由“TANK CONTENT /罐 测量值”功能参数显示 第二测量值(体积、质量 或百分比(%))。 
	由“LEVEL BEFORE LIN. / 线性化前的液位”功能 参数显示第一测量值 (百分比(%)高度或高 度)。







	5.2 “Level Easy Pressure /液位快速压力”液位模式选择
	5.2 “Level Easy Pressure /液位快速压力”液位模式选择
	5.2.1 使用参考压力标定(湿标)
	5.2.1 使用参考压力标定(湿标)
	实例：
	实例：
	在此实例中，罐体中液位的测量单位为“m”。最高液位为3 m (9.8 ft)。 压力设置范围为0...300 mbar (4.5 psi)。

	前提：
	前提：
	前提：
	• 测量变量与压力直接呈比例关系。
	• 测量变量与压力直接呈比例关系。

	• 罐体可以灌满或排空。
	• 罐体可以灌满或排空。



	<TABLE>
	• 请参考Deltabar S《操作手册》(BA00270P)或Cerabar S《操作手册》(BA00271P)的章 节6.5 “液位测量”，或Deltapilot S《操作手册》(BA00332P)的章节6.4 “液位测量”。
	• 请参考Deltabar S《操作手册》(BA00270P)或Cerabar S《操作手册》(BA00271P)的章 节6.5 “液位测量”，或Deltapilot S《操作手册》(BA00332P)的章节6.4 “液位测量”。
	• 请参考Deltabar S《操作手册》(BA00270P)或Cerabar S《操作手册》(BA00271P)的章 节6.5 “液位测量”，或Deltapilot S《操作手册》(BA00332P)的章节6.4 “液位测量”。

	• 在“Level Easy Pressure /液位快速压力”液位测量方式下，“EMPTY CALIB. / FULL CALIB. /空标/满标”和“SET LRV / SET URV /输入量程下限/输入量程上限”的输入 值必须至少间隔1 %。两个数值过于接近...
	• 在“Level Easy Pressure /液位快速压力”液位测量方式下，“EMPTY CALIB. / FULL CALIB. /空标/满标”和“SET LRV / SET URV /输入量程下限/输入量程上限”的输入 值必须至少间隔1 %。两个数值过于接近...

	• 上述功能参数的详细说明请参考： 
	• 上述功能参数的详细说明请参考： 
	– 第
	– 第
	– 第
	48


	– 第
	– 第
	56


	– 第
	– 第
	61





	• 其他相关功能参数的详细说明请参考： 
	• 其他相关功能参数的详细说明请参考： 
	– 第
	– 第
	– 第
	101


	– 第
	– 第
	128







	<TABLE>
	<TABLE>
	<TABLE>
	<TABLE HEADING>
	<TABLE ROW>
	说明
	说明



	<TABLE BODY>
	<TABLE ROW>
	1
	1

	Deltabar S：进行仪表设置之前，必须清洗取压管， 并注满填充液。请参考《操作手册》(BA00270P) 的章节6.5.1。
	Deltabar S：进行仪表设置之前，必须清洗取压管， 并注满填充液。请参考《操作手册》(BA00270P) 的章节6.5.1。
	<GRAPHIC>
	<GRAPHIC>
	P01-PMP75xxx-19-xx-xx-xx-008
	图 3: 使用参考压力标定(湿标)
	图 3: 使用参考压力标定(湿标)
	图 3: 使用参考压力标定(湿标)

	1参考表格中的步骤9
	1参考表格中的步骤9
	1参考表格中的步骤9
	1


	2参考表格中的步骤10
	2参考表格中的步骤10
	2







	<TABLE ROW>
	2
	2

	如需要，执行位置调整。请参考第56页中的表格 6：“POSITION ADJUSTMENT /位置调整”。
	如需要，执行位置调整。请参考第
	56



	<TABLE ROW>
	3
	3

	如需要，通过“MEASURING MODE /测量方式”功 能参数选择“Level /液位”测量方式。 
	如需要，通过“MEASURING MODE /测量方式”功 能参数选择“Level /液位”测量方式。
	现场显示单元：
	现场显示单元：
	菜单路径： “GROUP SELECTION /组选择” ® “MEASURING MODE /测量方式”

	数字式通信：
	数字式通信：
	菜单路径： “OPERATING MENU /操作菜单” ® “SETTINGS /设定” ® “BASIC SETUP /基本设定” ® “MEASURING MODE /测量方式”



	<TABLE ROW>
	4
	4

	如需要，通过“LEVEL SELECTION /液位模式选择” 功能参数选择“Level Easy Pressure /液位快速压力” 液位方式。 
	如需要，通过“LEVEL SELECTION /液位模式选择” 功能参数选择“Level Easy Pressure /液位快速压力” 液位方式。
	现场显示单元：
	现场显示单元：
	菜单路径： “GROUP SELECTION /组选择” ® “MASURING MODE /测量方式” “Level /液位” ® “LEVEL SELECTION /液位模式选择”

	数字式通信：
	数字式通信：
	菜单路径： “OPERATING MENU /操作菜单” ® “SETTINGS /设定” ® “BASIC SETUP /基本设定” ® “MASURING MODE /测量方式” “Level /液位” ® “LEVEL SELECTION /液位模式选择”



	<TABLE ROW>
	5
	5

	现场显示单元： 
	现场显示单元：
	现场显示单元：
	选择“BASIC SETUP /基本设定”功能组。 菜单路径： “GROUP SELECTION /组选择” ® “OPERATING MENU /操作菜单” ® “SETTINGS /设定” ® “BASIC SETUP /基本设定” 

	<GRAPHIC>
	<GRAPHIC>
	P01-xxxxxxxx-05-xx-xx-xx-011

	<GRAPHIC>
	<GRAPHIC>
	P01-xxxxxxxx-05-xx-xx-xx-014
	图 4: 使用参考压力标定(湿标)
	图 4: 使用参考压力标定(湿标)
	图 4: 使用参考压力标定(湿标)

	1参考表格中的步骤9
	1参考表格中的步骤9
	1参考表格中的步骤9
	1

	2参考表格中的步骤10
	2

	3参考表格中的步骤11
	3

	4参考表格中的步骤12
	4







	<TABLE ROW>
	6
	6

	通过“PRESS. ENG. UNIT /压力工程单位”功能参 数选择压力单位，图示为“mbar”。
	通过“PRESS. ENG. UNIT /压力工程单位”功能参 数选择压力单位，图示为“mbar”。


	<TABLE ROW>
	7 
	7

	通过“OUTPUT UNIT /输出单位”功能参数选择液 位单位，图示为“m”。 
	通过“OUTPUT UNIT /输出单位”功能参数选择液 位单位，图示为“m”。 


	<TABLE ROW>
	8 
	8

	通过“CALIBRATION MODE /标定方式”功能参数 选择“Wet /湿标”。
	通过“CALIBRATION MODE /标定方式”功能参数 选择“Wet /湿标”。


	<TABLE ROW>
	9 
	9

	仪表当前受压为容器空标时的静压值，图示为 “0 mbar”。
	仪表当前受压为容器空标时的静压值，图示为 “0 mbar”。


	<TABLE ROW>
	选择“EMPTY CALIB. /空标”功能参数。
	选择“EMPTY CALIB. /空标”功能参数。


	<TABLE ROW>
	输入液位值，图示为“0 m”。 确认数值后，当前压力值分配给液位下限值。 
	输入液位值，图示为“0 m”。 确认数值后，当前压力值分配给液位下限值。
	为了接受显示的数值，必须首先切换至编辑模式 (参考“编辑数值”章节)，随后按下“E”键，并保 存数值。



	<TABLE ROW>
	10 
	10

	仪表当前受压为容器满标时的静压值，图示为 300 mbar (4.5 psi)。
	仪表当前受压为容器满标时的静压值，图示为 300 mbar (4.5 psi)。


	<TABLE ROW>
	选择“FULL CALIB. /满标”功能参数。
	选择“FULL CALIB. /满标”功能参数。


	<TABLE ROW>
	输入液位值，图示为“3 m (9.8 ft)”。 确认数值后，当前压力值分配给液位上限值。 
	输入液位值，图示为“3 m (9.8 ft)”。 确认数值后，当前压力值分配给液位上限值。
	为了接受显示的数值，必须首先切换至编辑模式 (参考“编辑数值”章节)，随后按下“E”键，并保 存数值。



	<TABLE ROW>
	11
	11

	通过“SET LRV /输入量程下限”功能参数设置最小 电流值(4 mA)对应的液位值。
	通过“SET LRV /输入量程下限”功能参数设置最小 电流值(4 mA)对应的液位值。


	<TABLE ROW>
	12
	12

	通过“SET URV /输入量程上限”功能参数设置最大 电流值(20 mA)对应的液位值。
	通过“SET URV /输入量程上限”功能参数设置最大 电流值(20 mA)对应的液位值。


	<TABLE ROW>
	13
	13

	结果： 测量范围设置为0...3 m (9.8 ft)。
	结果： 测量范围设置为0...3 m (9.8 ft)。




	1. 可以通过“QUICK SETUP /快速设定”菜单执行使用参考压力标定。 请参考第
	1. 可以通过“QUICK SETUP /快速设定”菜单执行使用参考压力标定。 请参考第
	1. 可以通过“QUICK SETUP /快速设定”菜单执行使用参考压力标定。 请参考第
	52


	2. 在此液位测量方式下，可选百分比(%)、液位、体积和质量测量值。 “OUTPUT UNIT /输出单位”功能参数的详细信息请参考第
	2. 在此液位测量方式下，可选百分比(%)、液位、体积和质量测量值。 “OUTPUT UNIT /输出单位”功能参数的详细信息请参考第
	63


	3. 使用现场显示单元操作时，“EMPTY CALIB. /空标” (第
	3. 使用现场显示单元操作时，“EMPTY CALIB. /空标” (第
	64
	64






	5.2.2 无参考压力标定(干标)
	5.2.2 无参考压力标定(干标)
	实例：
	实例：
	在此实例中，罐体中体积的测量单位为“L”。最大体积为1000 L (264 US gal)，对应压力 为450 mbar (6.75 psi)。由于仪表安装在液位测量的量程起点，因此最小体积为0 L，对应 压力为50 mbar (0.75 psi)...

	前提：
	前提：
	前提：
	前提：

	• 测量变量与压力直接呈比例关系。
	• 测量变量与压力直接呈比例关系。

	• 这是一个理论值标定。即：对应空标和满标的压力值和体积值必须知晓。
	• 这是一个理论值标定。即：对应空标和满标的压力值和体积值必须知晓。



	<TABLE>
	• 请参考Deltabar S《操作手册》(BA00270P)或Cerabar S《操作手册》(BA00271P)的章 节6.5 “液位测量”，或Deltapilot S《操作手册》(BA00332P)的章节6.4 “液位测量”。
	• 请参考Deltabar S《操作手册》(BA00270P)或Cerabar S《操作手册》(BA00271P)的章 节6.5 “液位测量”，或Deltapilot S《操作手册》(BA00332P)的章节6.4 “液位测量”。
	• 请参考Deltabar S《操作手册》(BA00270P)或Cerabar S《操作手册》(BA00271P)的章 节6.5 “液位测量”，或Deltapilot S《操作手册》(BA00332P)的章节6.4 “液位测量”。

	• 在“Level Easy Pressure /液位快速压力”液位测量方式下，“EMPTY CALIB. / FULL CALIB. /空标/满标”和“SET LRV / SET URV /输入量程下限/输入量程上限”的输入 值必须至少间隔1 %。两个数值过于接近...
	• 在“Level Easy Pressure /液位快速压力”液位测量方式下，“EMPTY CALIB. / FULL CALIB. /空标/满标”和“SET LRV / SET URV /输入量程下限/输入量程上限”的输入 值必须至少间隔1 %。两个数值过于接近...

	• 仪表的安装位置可能会导致测量值偏差，即：容器空罐或非满灌时， “MEASURED VALUE /测量值”功能参数并非显示为0。 执行位置调整的详细信息请参考
	• 仪表的安装位置可能会导致测量值偏差，即：容器空罐或非满灌时， “MEASURED VALUE /测量值”功能参数并非显示为0。 执行位置调整的详细信息请参考
	56


	• 上述功能参数的详细说明请参考： 
	• 上述功能参数的详细说明请参考： 
	– 第
	– 第
	– 第
	48


	– 第
	– 第
	61





	• 其他相关功能参数的详细说明请参考： 
	• 其他相关功能参数的详细说明请参考： 
	– 第
	– 第
	– 第
	101


	– 第
	– 第
	128







	<TABLE>
	<TABLE>
	<TABLE>
	<TABLE HEADING>
	<TABLE ROW>
	说明
	说明



	<TABLE BODY>
	<TABLE ROW>
	1
	1

	通过“MEASURING MODE /测量方式”功能参数选 择“Level /液位”测量方式。 
	通过“MEASURING MODE /测量方式”功能参数选 择“Level /液位”测量方式。
	现场显示单元：
	现场显示单元：
	菜单路径：“GROUP SELECTION /组选择” ® “MEASURING MODE /测量方式”

	数字式通信：
	数字式通信：
	菜单路径： “OPERATING MENU /操作菜单” ® “SETTINGS /设定” ® “BASIC SETUP /基本设定” ® “MEASURING MODE /测量方式”

	<GRAPHIC>
	<GRAPHIC>
	P01-PMC71xxx-19-xx-xx-xx-000
	图 5: 无参考压力标定(干标)
	图 5: 无参考压力标定(干标)
	图 5: 无参考压力标定(干标)

	1参考表格中的步骤7和8
	1参考表格中的步骤7和8
	1参考表格中的步骤7和8
	1


	2参考表格中的步骤9和10
	2参考表格中的步骤9和10
	2







	<TABLE ROW>
	2
	2

	如需要，通过“Level SELECTION /液位模式选择” 功能参数选择“Level Easy Pressure /液位快速压力” 液位模式。 
	如需要，通过“Level SELECTION /液位模式选择” 功能参数选择“Level Easy Pressure /液位快速压力” 液位模式。
	现场显示单元：
	现场显示单元：
	菜单路径： “GROUP SELECTION /组选择” ® “MASURING MODE /测量方式” “Level /液位” ® “LEVEL SELECTION /液位模式选择”

	数字式通信：
	数字式通信：
	菜单路径： “OPERATING MENU /操作菜单” ® “SETTINGS /设定” ® “BASIC SETUP /基本设定” ® “MASURING MODE /测量方式” “Level /液位” ® “LEVEL SELECTION /液位模式选择”



	<TABLE ROW>
	3
	3

	现场显示单元： 
	现场显示单元：
	现场显示单元：
	选择“BASIC SETUP /基本设定”功能组。 菜单路径： “GROUP SELECTION /组选择” ® “OPERATING MENU /操作菜单” ® “SETTINGS /设定” ® “BASIC SETUP /基本设定” 



	<TABLE ROW>
	4
	4

	通过“PRESS. ENG. UNIT /压力工程单位”功能参 数选择压力单位，图示为“mbar”。
	通过“PRESS. ENG. UNIT /压力工程单位”功能参 数选择压力单位，图示为“mbar”。
	<GRAPHIC>
	<GRAPHIC>
	P01-xxxxxxxx-05-xx-xx-xx-026

	<GRAPHIC>
	<GRAPHIC>
	P01-xxxxxxxx-05-xx-xx-xx-028
	图 6: 无参考压力标定(干标)
	图 6: 无参考压力标定(干标)
	图 6: 无参考压力标定(干标)

	1参考表格中的步骤7
	1参考表格中的步骤7
	1参考表格中的步骤7
	1

	2参考表格中的步骤8
	2

	3参考表格中的步骤9
	3

	4参考表格中的步骤10
	4

	5参考表格中的步骤11
	5

	6参考表格中的步骤12
	6







	<TABLE ROW>
	5 
	5

	通过“OUTPUT UNIT /输出单位”功能参数选择体 积单位，图示为“L”。 
	通过“OUTPUT UNIT /输出单位”功能参数选择体 积单位，图示为“L”。 


	<TABLE ROW>
	6 
	6

	通过“CALIBRATION MODE /标定方式”功能参数 选择”“Dry /干标”。
	通过“CALIBRATION MODE /标定方式”功能参数 选择”“Dry /干标”。


	<TABLE ROW>
	7
	7

	通过“EMPTY CALIB. /空标”功能参数输入空标时 的体积值，图示为“0 L”。
	通过“EMPTY CALIB. /空标”功能参数输入空标时 的体积值，图示为“0 L”。


	<TABLE ROW>
	8
	8

	通过“EMPTY PRESSURE /最低液位时压力”功能参 数输入空标时的压力值，图示为 “50 mbar (0.75 psi)”。
	通过“EMPTY PRESSURE /最低液位时压力”功能参 数输入空标时的压力值，图示为 “50 mbar (0.75 psi)”。


	<TABLE ROW>
	9
	9

	通过“FULL CALIB. /满标”功能参数输入满标时的 体积值，图示为“1000 L (264 US gal)”。
	通过“FULL CALIB. /满标”功能参数输入满标时的 体积值，图示为“1000 L (264 US gal)”。


	<TABLE ROW>
	10
	10

	通过“FULL PRESSURE /最高液位时压力”功能参 数输入满标时的压力值，图示为 “450 mbar (6.75 psi)”。
	通过“FULL PRESSURE /最高液位时压力”功能参 数输入满标时的压力值，图示为 “450 mbar (6.75 psi)”。


	<TABLE ROW>
	11
	11

	通过“SET LRV /输入量程下限”功能参数设置最小 电流值(4 mA)对应的液位值。
	通过“SET LRV /输入量程下限”功能参数设置最小 电流值(4 mA)对应的液位值。


	<TABLE ROW>
	12
	12

	通过“SET URV /输入量程上限”功能参数设置最大 电流值(20 mA)对应的液位值。
	通过“SET URV /输入量程上限”功能参数设置最大 电流值(20 mA)对应的液位值。


	<TABLE ROW>
	13
	13

	结果： 测量范围设置为0...1000 L (264 gal)。
	结果： 测量范围设置为0...1000 L (264 gal)。




	1. 在此液位测量方式下，可选百分比(%)、液位、体积和质量测量值。 “OUTPUT UNIT /输出单位”功能参数的详细信息请参考第
	1. 在此液位测量方式下，可选百分比(%)、液位、体积和质量测量值。 “OUTPUT UNIT /输出单位”功能参数的详细信息请参考第
	1. 在此液位测量方式下，可选百分比(%)、液位、体积和质量测量值。 “OUTPUT UNIT /输出单位”功能参数的详细信息请参考第
	63







	5.3 “Level Easy Height /液位快速高度”液位模式选择
	5.3 “Level Easy Height /液位快速高度”液位模式选择
	5.3.1 使用参考压力标定(湿标)
	5.3.1 使用参考压力标定(湿标)
	实例：
	实例：
	在此实例中，罐体中体积的测量单位为“L”。最大体积为1000 L (264 US gal)，对应液位 为4.5 m (15 ft)。由于仪表安装在液位测量的量程起点，因此最小体积为0 L，对应液位 为0.5 m (1.6 ft)。介质密...
	3


	前提：
	前提：
	前提：
	• 测量变量与压力直接呈比例关系。
	• 测量变量与压力直接呈比例关系。

	• 罐体可以灌满或排空。
	• 罐体可以灌满或排空。



	<TABLE>
	• 请参考Deltabar S《操作手册》(BA00270P)或Cerabar S《操作手册》(BA00271P)的章 节6.5 “液位测量”，或Deltapilot S《操作手册》(BA00332P)的章节6.4 “液位测量”。
	• 请参考Deltabar S《操作手册》(BA00270P)或Cerabar S《操作手册》(BA00271P)的章 节6.5 “液位测量”，或Deltapilot S《操作手册》(BA00332P)的章节6.4 “液位测量”。
	• 请参考Deltabar S《操作手册》(BA00270P)或Cerabar S《操作手册》(BA00271P)的章 节6.5 “液位测量”，或Deltapilot S《操作手册》(BA00332P)的章节6.4 “液位测量”。

	• 在“Level Easy Height /快速液位高度”液位测量方式下，“EMPTY CALIB. / FULL CALIB. /空标/满标”、“EMPTY PRESSURE / FULL PRESSURE /最低液位时压力/最高液位时 压力”、“EMPTY HEIGHT / FULL HEIGHT /空标高...
	• 在“Level Easy Height /快速液位高度”液位测量方式下，“EMPTY CALIB. / FULL CALIB. /空标/满标”、“EMPTY PRESSURE / FULL PRESSURE /最低液位时压力/最高液位时 压力”、“EMPTY HEIGHT / FULL HEIGHT /空标高...

	• 上述功能参数的详细说明请参考： 
	• 上述功能参数的详细说明请参考： 
	– 第
	– 第
	– 第
	48


	– 第
	– 第
	56


	– 第
	– 第
	66





	• 其他相关功能参数的详细说明请参考： 
	• 其他相关功能参数的详细说明请参考： 
	– 第
	– 第
	– 第
	101


	– 第
	– 第
	128







	<TABLE>
	<TABLE>
	<TABLE>
	<TABLE HEADING>
	<TABLE ROW>
	说明
	说明



	<TABLE BODY>
	<TABLE ROW>
	1
	1

	Deltabar S：进行仪表设置之前，必须清洗取压管， 并注满填充液。请参考《操作手册》(BA00270P) 的章节6.5.1。
	Deltabar S：进行仪表设置之前，必须清洗取压管， 并注满填充液。请参考《操作手册》(BA00270P) 的章节6.5.1。
	<GRAPHIC>
	<GRAPHIC>
	P01-PMC71xxx-19-xx-xx-xx-001
	图 7: 使用参考压力标定(湿标)
	图 7: 使用参考压力标定(湿标)
	图 7: 使用参考压力标定(湿标)

	1参考表格中的步骤10和11
	1参考表格中的步骤10和11
	1参考表格中的步骤10和11
	1

	2参考表格中的步骤12
	2

	3参考表格中的步骤13
	3







	<TABLE ROW>
	2
	2

	如需要，执行位置调整。请参考第56页中的表格 6：“POSITION ADJUSTMENT /位置调整”。
	如需要，执行位置调整。请参考第
	56



	<TABLE ROW>
	3
	3

	通过“MEASURING MODE /测量方式”功能参数选 择“Level /液位”测量方式。 
	通过“MEASURING MODE /测量方式”功能参数选 择“Level /液位”测量方式。
	现场显示单元：
	现场显示单元：
	菜单路径： “GROUP SELECTION /组选择” ® “MEASURING MODE /测量方式”

	数字式通信：
	数字式通信：
	菜单路径： “OPERATING MENU /操作菜单” ® “SETTINGS /设定” ® “BASIC SETUP /基本设定” ® “MEASURING MODE /测量方式”



	<TABLE ROW>
	4
	4

	如需要，通过“Level SELECTION /液位模式选择” 功能参数选择“Level Easy Height /液位快速高度” 液位模式。 
	如需要，通过“Level SELECTION /液位模式选择” 功能参数选择“Level Easy Height /液位快速高度” 液位模式。
	现场显示单元：
	现场显示单元：
	菜单路径： “GROUP SELECTION /组选择” ® “MASURING MODE /测量方式” “Level /液位” ® “LEVEL SELECTION /液位模式选择”

	数字式通信：
	数字式通信：
	菜单路径： “OPERATING MENU /操作菜单” ® “SETTINGS /设定” ® “BASIC SETUP /基本设定” ® “MASURING MODE /测量方式” “Level /液位” ® “LEVEL SELECTION /液位模式选择”



	<TABLE ROW>
	5
	5

	现场显示单元： 
	现场显示单元：
	现场显示单元：
	选择“BASIC SETUP /基本设定”功能组。 菜单路径： “GROUP SELECTION /组选择” ® “OPERATING MENU /操作菜单” ® “SETTINGS /设定” ® “BASIC SETUP /基本设定” 

	<GRAPHIC>
	<GRAPHIC>
	P01-xxxxxxxx-05-xx-xx-xx-029

	<GRAPHIC>
	<GRAPHIC>
	P01-xxxxxxxx-05-xx-xx-xx-030

	<GRAPHIC>
	<GRAPHIC>
	P01-xxxxxxxx-05-xx-xx-xx-031
	图 8: 使用参考压力标定(湿标)
	图 8: 使用参考压力标定(湿标)
	图 8: 使用参考压力标定(湿标)

	1参考表格中的步骤10和11
	1参考表格中的步骤10和11
	1参考表格中的步骤10和11
	1

	2参考表格中的步骤12
	2

	3参考表格中的步骤13
	3

	4参考表格中的步骤14
	4

	5参考表格中的步骤15
	5







	<TABLE ROW>
	6
	6

	通过“PRESS. ENG. UNIT /压力工程单位”功能参 数选择压力单位，图示为“mbar”。
	通过“PRESS. ENG. UNIT /压力工程单位”功能参 数选择压力单位，图示为“mbar”。


	<TABLE ROW>
	7 
	7

	通过“OUTPUT UNIT /输出单位”功能参数选择体 积单位，图示为“L”。 
	通过“OUTPUT UNIT /输出单位”功能参数选择体 积单位，图示为“L”。 


	<TABLE ROW>
	8
	8

	通过“HEIGHT UNIT /高度单位”功能参数选择高 度单位， 图示为“m”。
	通过“HEIGHT UNIT /高度单位”功能参数选择高 度单位， 图示为“m”。


	<TABLE ROW>
	9 
	9

	通过“CALIBRATION MODE /标定方式”功能参数 选择“Wet /湿标”。
	通过“CALIBRATION MODE /标定方式”功能参数 选择“Wet /湿标”。


	<TABLE ROW>
	10
	10

	通过“DENSITY UNIT /密度单位”功能参数选择密 度单位，图示为“kg/dm3”。
	通过“DENSITY UNIT /密度单位”功能参数选择密 度单位，图示为“kg/dm
	3



	<TABLE ROW>
	11
	11

	通过“ADJUST DENSITY /调整密度”功能参数输入 流体密度，图示为“kg/dm3”。
	通过“ADJUST DENSITY /调整密度”功能参数输入 流体密度，图示为“kg/dm
	3



	<TABLE ROW>
	12
	12

	通过“EMPTY CALIB. /空标”功能参数输入空标时 的体积值，图示为“0 L”。 (显示当前压力测量值对应的高度值，图示为 “0.5 m (1.6 ft)”。) 
	通过“EMPTY CALIB. /空标”功能参数输入空标时 的体积值，图示为“0 L”。 (显示当前压力测量值对应的高度值，图示为 “0.5 m (1.6 ft)”。)
	为了接受显示的数值，必须首先切换至编辑模式 (参考“编辑数值”章节)，随后按下“E”键，并保 存数值。



	<TABLE ROW>
	13
	13

	通过“FULL CALIB. /满标”功能参数输入满标时的 体积值，图示为“1000 L (264 US gal)”。 (显示当前压力测量值对应的高度值，图示为 “4.5 m (15 ft)”。) 
	通过“FULL CALIB. /满标”功能参数输入满标时的 体积值，图示为“1000 L (264 US gal)”。 (显示当前压力测量值对应的高度值，图示为 “4.5 m (15 ft)”。)
	为了接受显示的数值，必须首先切换至编辑模式 (参考“编辑数值”章节)，随后按下“E”键，并保 存数值。



	<TABLE ROW>
	14
	14

	通过“SET LRV /输入量程下限”功能参数设置最小 电流值(4 mA)对应的液位值。
	通过“SET LRV /输入量程下限”功能参数设置最小 电流值(4 mA)对应的液位值。


	<TABLE ROW>
	15
	15

	通过“SET URV /输入量程上限”功能参数设置最大 电流值(20 mA)对应的液位值。
	通过“SET URV /输入量程上限”功能参数设置最大 电流值(20 mA)对应的液位值。


	<TABLE ROW>
	16
	16

	结果： 测量范围设置为0...1000 L (264 US gal)。
	结果： 测量范围设置为0...1000 L (264 US gal)。




	1. 在此液位测量方式下，可选百分比(%)、液位、体积和质量测量值。 “OUTPUT UNIT /输出单位”功能参数的详细信息请参考第
	1. 在此液位测量方式下，可选百分比(%)、液位、体积和质量测量值。 “OUTPUT UNIT /输出单位”功能参数的详细信息请参考第
	1. 在此液位测量方式下，可选百分比(%)、液位、体积和质量测量值。 “OUTPUT UNIT /输出单位”功能参数的详细信息请参考第
	67






	5.3.2 无参考压力标定(干标)
	5.3.2 无参考压力标定(干标)
	实例：
	实例：
	在此实例中，罐体中体积的测量单位为“L”。最大体积为1000 L (264 US gal)，最大高度为 4.5 m (15 ft)。由于仪表安装在液位测量的量程起点，因此最小体积为0 L，对应液位为 0.5 m (1.6 ft)。介质密...
	3


	前提：
	前提：
	前提：
	前提：

	• 测量变量与压力直接呈比例关系。
	• 测量变量与压力直接呈比例关系。

	• 这是一个理论值标定。即：对应空标和满标的压力值和体积值必须知晓。
	• 这是一个理论值标定。即：对应空标和满标的压力值和体积值必须知晓。



	<TABLE>
	• 请参考Deltabar S《操作手册》(BA00270P)或Cerabar S《操作手册》(BA00271P)的章 节6.5 “液位测量”，或Deltapilot S《操作手册》(BA00332P)的章节6.4 “液位测量”。
	• 请参考Deltabar S《操作手册》(BA00270P)或Cerabar S《操作手册》(BA00271P)的章 节6.5 “液位测量”，或Deltapilot S《操作手册》(BA00332P)的章节6.4 “液位测量”。
	• 请参考Deltabar S《操作手册》(BA00270P)或Cerabar S《操作手册》(BA00271P)的章 节6.5 “液位测量”，或Deltapilot S《操作手册》(BA00332P)的章节6.4 “液位测量”。

	• 在“Level Easy Height /快速液位高度”液位测量方式下，“EMPTY CALIB. / FULL CALIB. /空标/满标”、“EMPTY PRESSURE / FULL PRESSURE /最低液位时压力/最高液位时 压力”、“EMPTY HEIGHT / FULL HEIGHT /空标高...
	• 在“Level Easy Height /快速液位高度”液位测量方式下，“EMPTY CALIB. / FULL CALIB. /空标/满标”、“EMPTY PRESSURE / FULL PRESSURE /最低液位时压力/最高液位时 压力”、“EMPTY HEIGHT / FULL HEIGHT /空标高...

	• 仪表的安装位置可能会导致测量值偏差，即：容器空罐或非满灌时， “MEASURED VALUE /测量值”功能参数并非显示为0。 执行位置调整的详细信息请参考
	• 仪表的安装位置可能会导致测量值偏差，即：容器空罐或非满灌时， “MEASURED VALUE /测量值”功能参数并非显示为0。 执行位置调整的详细信息请参考
	56


	• 上述功能参数的详细说明请参考： 
	• 上述功能参数的详细说明请参考： 
	– 第
	– 第
	– 第
	48


	– 第
	– 第
	66





	• 其他相关功能参数的详细说明请参考： 
	• 其他相关功能参数的详细说明请参考： 
	– 第
	– 第
	– 第
	101


	– 第
	– 第
	128







	<TABLE>
	<TABLE>
	<TABLE>
	<TABLE HEADING>
	<TABLE ROW>
	说明
	说明



	<TABLE BODY>
	<TABLE ROW>
	1
	1

	如需要，通过“MEASURING MODE /测量方式”功 能参数选择“Level /液位”测量方式。 
	如需要，通过“MEASURING MODE /测量方式”功 能参数选择“Level /液位”测量方式。
	现场显示单元：
	现场显示单元：
	菜单路径： “GROUP SELECTION /组选择” ® “MEASURING MODE /测量方式”

	数字式通信：
	数字式通信：
	菜单路径： “OPERATING MENU /操作菜单” ® “SETTINGS /设定” ® “BASIC SETUP /基本设定” ® “MEASURING MODE /测量方式”

	<GRAPHIC>
	<GRAPHIC>
	P01-PMC71xxx-19-xx-xx-xx-007
	图 9: 无参考压力标定(干标)
	图 9: 无参考压力标定(干标)
	图 9: 无参考压力标定(干标)

	1参考表格中的步骤8和9
	1参考表格中的步骤8和9
	1参考表格中的步骤8和9
	1

	2参考表格中的步骤10和11
	2

	3参考表格中的步骤12和13
	3







	<TABLE ROW>
	2
	2

	如需要，通过“Level SELECTION /液位模式选择” 功能参数选择“Level Easy Height /液位快速高度” 液位模式。 
	如需要，通过“Level SELECTION /液位模式选择” 功能参数选择“Level Easy Height /液位快速高度” 液位模式。
	现场显示单元：
	现场显示单元：
	菜单路径： “GROUP SELECTION /组选择” ® “MASURING MODE /测量方式” “Level /液位” ® “LEVEL SELECTION /液位模式选择”

	数字式通信：
	数字式通信：
	菜单路径： “OPERATING MENU /操作菜单” ® “SETTINGS /设定” ® “BASIC SETUP /基本设定” ® “MASURING MODE /测量方式” “Level /液位” ® “LEVEL SELECTION /液位模式选择”



	<TABLE ROW>
	3
	3

	现场显示单元： 
	现场显示单元：
	现场显示单元：
	选择“BASIC SETUP /基本设定”功能组。 菜单路径： “GROUP SELECTION /组选择” ® “OPERATING MENU /操作菜单” ® “SETTINGS /设定” ® “BASIC SETUP /基本设定” 



	<TABLE ROW>
	4
	4

	通过“PRESS. ENG. UNIT /压力工程单位”功能参 数选择压力单位，图示为“mbar”。
	通过“PRESS. ENG. UNIT /压力工程单位”功能参 数选择压力单位，图示为“mbar”。
	<GRAPHIC>
	<GRAPHIC>
	P01-xxxxxxxx-05-xx-xx-xx-029

	<GRAPHIC>
	<GRAPHIC>
	P01-xxxxxxxx-05-xx-xx-xx-032

	<GRAPHIC>
	<GRAPHIC>
	P01-xxxxxxxx-05-xx-xx-xx-033
	图 10: 无参考压力标定(干标)
	图 10: 无参考压力标定(干标)
	图 10: 无参考压力标定(干标)

	1参考表格中的步骤8和9
	1参考表格中的步骤8和9
	1参考表格中的步骤8和9
	1

	2参考表格中的步骤10
	2

	3参考表格中的步骤11
	3

	4参考表格中的步骤12
	4

	5参考表格中的步骤13
	5

	6参考表格中的步骤14
	6

	7参考表格中的步骤15
	7







	<TABLE ROW>
	5 
	5

	通过“OUTPUT UNIT /输出单位”功能参数选择体 积单位，图示为“L”。 
	通过“OUTPUT UNIT /输出单位”功能参数选择体 积单位，图示为“L”。 


	<TABLE ROW>
	6
	6

	通过“HEIGHT UNIT /高度单位”功能参数选择高 度单位， 图示为“m”。
	通过“HEIGHT UNIT /高度单位”功能参数选择高 度单位， 图示为“m”。


	<TABLE ROW>
	7 
	7

	通过“CALIBRATION MODE /标定方式”功能参数 选择“Dry /干标”。
	通过“CALIBRATION MODE /标定方式”功能参数 选择“Dry /干标”。


	<TABLE ROW>
	8
	8

	通过“DENSITY UNIT /密度单位”功能参数选择密 度单位，图示为“kg/dm3”。
	通过“DENSITY UNIT /密度单位”功能参数选择密 度单位，图示为“kg/dm
	3



	<TABLE ROW>
	9
	9

	通过“ADJUST DENSITY /调整密度”功能参数输入 流体密度，图示为“kg/dm3”。
	通过“ADJUST DENSITY /调整密度”功能参数输入 流体密度，图示为“kg/dm
	3



	<TABLE ROW>
	10
	10

	通过“EMPTY CALIB. /空标”功能参数输入空标时 的体积值，图示为“0 L”。
	通过“EMPTY CALIB. /空标”功能参数输入空标时 的体积值，图示为“0 L”。


	<TABLE ROW>
	11
	11

	通过“EMPTY HEIGHT /空标高度”功能参数输入 空标时的高度值，图示为“0.5 m (1.6 ft)”。
	通过“EMPTY HEIGHT /空标高度”功能参数输入 空标时的高度值，图示为“0.5 m (1.6 ft)”。


	<TABLE ROW>
	12
	12

	通过“FULL CALIB. /满标”功能参数输入满标时的 体积值，图示为“1000 L (264 US gal)”。 
	通过“FULL CALIB. /满标”功能参数输入满标时的 体积值，图示为“1000 L (264 US gal)”。 


	<TABLE ROW>
	13
	13

	通过“FULL HEIGHT /满标高度”功能参数输入满 标时的高度值，图示为“4.5 m (15 ft)”。
	通过“FULL HEIGHT /满标高度”功能参数输入满 标时的高度值，图示为“4.5 m (15 ft)”。


	<TABLE ROW>
	14
	14

	通过“SET LRV /输入量程下限”功能参数设置最小 电流值(4 mA)对应的液位值。
	通过“SET LRV /输入量程下限”功能参数设置最小 电流值(4 mA)对应的液位值。


	<TABLE ROW>
	15
	15

	通过“SET URV /输入量程上限”功能参数设置最大 电流值(20 mA)对应的液位值。
	通过“SET URV /输入量程上限”功能参数设置最大 电流值(20 mA)对应的液位值。


	<TABLE ROW>
	16
	16

	结果： 测量范围设置为0...1000 L (264 US gal)。
	结果： 测量范围设置为0...1000 L (264 US gal)。




	1. 在此液位测量方式下，可选百分比(%)、液位、体积和质量测量值。 “OUTPUT UNIT /输出单位”功能参数的详细信息请参考第
	1. 在此液位测量方式下，可选百分比(%)、液位、体积和质量测量值。 “OUTPUT UNIT /输出单位”功能参数的详细信息请参考第
	1. 在此液位测量方式下，可选百分比(%)、液位、体积和质量测量值。 “OUTPUT UNIT /输出单位”功能参数的详细信息请参考第
	67







	5.4 “Level Standard /液位内行模式”液位模式选择， “Linear /线性化”液位方式
	5.4 “Level Standard /液位内行模式”液位模式选择， “Linear /线性化”液位方式
	5.4.1 使用参考压力标定(湿标)
	5.4.1 使用参考压力标定(湿标)
	实例：
	实例：
	在此实例中，罐体中液位的测量单位为“m”。最高液位为3 m (9.8 ft)。 压力设置范围为0...300 mbar (4.5 psi)。

	前提：
	前提：
	前提：
	• 测量变量与压力直接呈比例关系。
	• 测量变量与压力直接呈比例关系。

	• 罐体可以灌满或排空。
	• 罐体可以灌满或排空。



	<TABLE>
	• 请参考Deltabar S《操作手册》(BA00270P)或Cerabar S《操作手册》(BA00271P)的章 节6.5 “液位测量”，或Deltapilot S《操作手册》(BA00332P)的章节6.4 “液位测量”。
	• 请参考Deltabar S《操作手册》(BA00270P)或Cerabar S《操作手册》(BA00271P)的章 节6.5 “液位测量”，或Deltapilot S《操作手册》(BA00332P)的章节6.4 “液位测量”。
	• 请参考Deltabar S《操作手册》(BA00270P)或Cerabar S《操作手册》(BA00271P)的章 节6.5 “液位测量”，或Deltapilot S《操作手册》(BA00332P)的章节6.4 “液位测量”。

	• 上述功能参数的详细说明请参考： 
	• 上述功能参数的详细说明请参考： 
	– 第
	– 第
	– 第
	48


	– 第
	– 第
	56


	– 第
	– 第
	70


	– 第
	– 第
	73





	• 其他相关功能参数的详细说明请参考： 
	• 其他相关功能参数的详细说明请参考： 
	– 第
	– 第
	– 第
	101


	– 第
	– 第
	128







	<TABLE>
	<TABLE>
	<TABLE>
	<TABLE HEADING>
	<TABLE ROW>
	说明
	说明



	<TABLE BODY>
	<TABLE ROW>
	1
	1

	Deltabar S：进行仪表设置之前，必须清洗取压管， 并注满填充液。请参考《操作手册》(BA00270P) 的章节6.5.1。
	Deltabar S：进行仪表设置之前，必须清洗取压管， 并注满填充液。请参考《操作手册》(BA00270P) 的章节6.5.1。
	<GRAPHIC>
	<GRAPHIC>
	P01-PMC71xxx-19-xx-xx-xx-006
	图 11: 使用参考压力标定(湿标)
	图 11: 使用参考压力标定(湿标)
	图 11: 使用参考压力标定(湿标)

	1参考表格中的步骤11
	1参考表格中的步骤11
	1参考表格中的步骤11
	1


	2参考表格中的步骤12
	2参考表格中的步骤12
	2







	<TABLE ROW>
	2
	2

	如需要，执行位置调整。请参考第56页中的表格 6：“POSITION ADJUSTMENT /位置调整”。
	如需要，执行位置调整。请参考第
	56



	<TABLE ROW>
	3
	3

	如需要，通过“MEASURING MODE /测量方式”功 能参数选择“Level /液位”测量方式。 
	如需要，通过“MEASURING MODE /测量方式”功 能参数选择“Level /液位”测量方式。
	现场显示单元：
	现场显示单元：
	菜单路径： “GROUP SELECTION /组选择” ® “MEASURING MODE /测量方式”

	数字式通信：
	数字式通信：
	菜单路径： “OPERATING MENU /操作菜单” ® “SETTINGS /设定” ® “BASIC SETUP /基本设定” ® “MEASURING MODE /测量方式”



	<TABLE ROW>
	4
	4

	如需要，通过“LEVEL SELECTION /液位模式选择” 功能参数选择“Level Standard /液位内行模式”液 位方式。 
	如需要，通过“LEVEL SELECTION /液位模式选择” 功能参数选择“Level Standard /液位内行模式”液 位方式。
	现场显示单元：
	现场显示单元：
	菜单路径： “GROUP SELECTION /组选择” ® “MASURING MODE /测量方式” “Level /液位” ® “LEVEL SELECTION /液位模式选择”

	数字式通信：
	数字式通信：
	菜单路径： “OPERATING MENU /操作菜单” ® “SETTINGS /设定” ® “BASIC SETUP /基本设定” ® “MASURING MODE /测量方式” “Level /液位” ® “LEVEL SELECTION /液位模式选择”



	<TABLE ROW>
	5
	5

	现场显示单元： 
	现场显示单元：
	现场显示单元：
	选择“BASIC SETUP /基本设定”功能组。 菜单路径： “GROUP SELECTION /组选择” ® “OPERATING MENU /操作菜单” ® “SETTINGS /设定” ® “BASIC SETUP /基本设定” 

	<GRAPHIC>
	<GRAPHIC>
	P01-xxxxxxxx-05-xx-xx-xx-034

	<GRAPHIC>
	<GRAPHIC>
	P01-xxxxxxxx-05-xx-xx-xx-014
	图 12: 使用参考压力标定(湿标)
	图 12: 使用参考压力标定(湿标)
	图 12: 使用参考压力标定(湿标)

	1参考表格中的步骤11
	1参考表格中的步骤11
	1参考表格中的步骤11
	1

	2参考表格中的步骤12
	2

	3参考表格中的步骤13
	3

	4参考表格中的步骤14
	4







	<TABLE ROW>
	6
	6

	通过“PRESS. ENG. UNIT /压力工程单位”功能参 数选择压力单位，图示为“mbar”。
	通过“PRESS. ENG. UNIT /压力工程单位”功能参 数选择压力单位，图示为“mbar”。


	<TABLE ROW>
	7
	7

	通过“LEVEL MODE /液位测量方式”功能参数选 择“Linear /线性化”。
	通过“LEVEL MODE /液位测量方式”功能参数选 择“Linear /线性化”。


	<TABLE ROW>
	8 
	8

	通过“LIN. MEASURAND /被测变量线性化”功能 参数选择“Level /液位”。
	通过“LIN. MEASURAND /被测变量线性化”功能 参数选择“Level /液位”。


	<TABLE ROW>
	9 
	9

	通过“HEIGHT UNIT /高度单位”功能参数选择液 位单位，图示为“m”。
	通过“HEIGHT UNIT /高度单位”功能参数选择液 位单位，图示为“m”。


	<TABLE ROW>
	10 
	10

	通过“CALIBRATION MODE /标定方式”功能参数 选择“Wet /湿标”。
	通过“CALIBRATION MODE /标定方式”功能参数 选择“Wet /湿标”。


	<TABLE ROW>
	11 
	11

	仪表当前受压为容器空标时的压力值，图示为 “0 mbar”。
	仪表当前受压为容器空标时的压力值，图示为 “0 mbar”。


	<TABLE ROW>
	选择“EMPTY CALIB. /空标”功能参数。
	选择“EMPTY CALIB. /空标”功能参数。


	<TABLE ROW>
	输入液位值，图示为“0 m”。 确认数值后，当前压力值分配给液位下限值。
	输入液位值，图示为“0 m”。 确认数值后，当前压力值分配给液位下限值。


	<TABLE ROW>
	12 
	12

	仪表当前受压为容器满标时的压力值，图示为 450 mbar (6.75 psi)。
	仪表当前受压为容器满标时的压力值，图示为 450 mbar (6.75 psi)。


	<TABLE ROW>
	选择“FULL CALIB. /满标”功能参数。
	选择“FULL CALIB. /满标”功能参数。


	<TABLE ROW>
	输入液位值，图示为“3 m (9.8 ft)”。 确认数值后，当前压力值分配给液位上限值。
	输入液位值，图示为“3 m (9.8 ft)”。 确认数值后，当前压力值分配给液位上限值。


	<TABLE ROW>
	13
	13

	通过“SET LRV /输入量程下限”功能参数设置最小 电流值(4 mA)对应的液位值。
	通过“SET LRV /输入量程下限”功能参数设置最小 电流值(4 mA)对应的液位值。


	<TABLE ROW>
	14
	14

	通过“SET URV /输入量程上限”功能参数设置最大 电流值(20 mA)对应的液位值。
	通过“SET URV /输入量程上限”功能参数设置最大 电流值(20 mA)对应的液位值。


	<TABLE ROW>
	15
	15

	结果： 测量范围设置为0...3 m (9.8 ft)。
	结果： 测量范围设置为0...3 m (9.8 ft)。




	1. 可以通过“QUICK SETUP /快速设定”菜单执行使用参考压力标定。 请参考第
	1. 可以通过“QUICK SETUP /快速设定”菜单执行使用参考压力标定。 请参考第
	1. 可以通过“QUICK SETUP /快速设定”菜单执行使用参考压力标定。 请参考第
	52


	2. 可以使用用户自定义单位，请参考“PRESS. ENG. UNIT /压力工程单位”(第
	2. 可以使用用户自定义单位，请参考“PRESS. ENG. UNIT /压力工程单位”(第
	70
	73
	74
	75


	3. 在此液位测量方式下，可选百分比(%)、液位、体积和质量测量值。 详细信息请参考第
	3. 在此液位测量方式下，可选百分比(%)、液位、体积和质量测量值。 详细信息请参考第
	73


	4. “EMPTY PRESSURE /最低液位时压力” (第
	4. “EMPTY PRESSURE /最低液位时压力” (第
	77
	77






	5.4.2 无参考压力标定(干标)
	5.4.2 无参考压力标定(干标)
	实例：
	实例：
	在此实例中，罐体中体积的测量单位为“m3”。最大体积为5 m3，最大高度为4 m (13 ft)。 介质密度为1 kg/dm
	3


	前提：
	前提：
	前提：
	前提：

	• 测量变量与压力直接呈比例关系。
	• 测量变量与压力直接呈比例关系。

	• 这是一个理论值标定。即：罐体积、罐高度和流体密度必须知晓。
	• 这是一个理论值标定。即：罐体积、罐高度和流体密度必须知晓。



	<TABLE>
	• 请参考Deltabar S《操作手册》(BA00270P)或Cerabar S《操作手册》(BA00271P)的章 节6.5 “液位测量”，或Deltapilot S《操作手册》(BA00332P)的章节6.4 “液位测量”。
	• 请参考Deltabar S《操作手册》(BA00270P)或Cerabar S《操作手册》(BA00271P)的章 节6.5 “液位测量”，或Deltapilot S《操作手册》(BA00332P)的章节6.4 “液位测量”。
	• 请参考Deltabar S《操作手册》(BA00270P)或Cerabar S《操作手册》(BA00271P)的章 节6.5 “液位测量”，或Deltapilot S《操作手册》(BA00332P)的章节6.4 “液位测量”。

	• 仪表的安装位置可能会导致测量值偏差，即：容器空罐或非满灌时， “MEASURED VALUE /测量值”功能参数并非显示为0。 执行位置调整的详细信息请参考
	• 仪表的安装位置可能会导致测量值偏差，即：容器空罐或非满灌时， “MEASURED VALUE /测量值”功能参数并非显示为0。 执行位置调整的详细信息请参考
	56


	• 上述功能参数的详细说明请参考： 
	• 上述功能参数的详细说明请参考： 
	– 第
	– 第
	– 第
	48


	– 第
	– 第
	70


	– 第
	– 第
	73





	• 其他相关功能参数的详细说明请参考： 
	• 其他相关功能参数的详细说明请参考： 
	– 第
	– 第
	– 第
	101


	– 第
	– 第
	125







	<TABLE>
	<TABLE>
	<TABLE>
	<TABLE HEADING>
	<TABLE ROW>
	说明
	说明



	<TABLE BODY>
	<TABLE ROW>
	1
	1

	通过“MEASURING MODE /测量方式”功能参数选 择“Level /液位”测量方式。 
	通过“MEASURING MODE /测量方式”功能参数选 择“Level /液位”测量方式。
	现场显示单元：
	现场显示单元：
	菜单路径： “GROUP SELECTION /组选择” ® “MEASURING MODE /测量方式”

	数字式通信：
	数字式通信：
	菜单路径： “OPERATING MENU /操作菜单” ® “SETTINGS /设定” ® “BASIC SETUP /基本设定” ® “MEASURING MODE /测量方式”

	<GRAPHIC>
	<GRAPHIC>
	P01-PMP75xxx-19-xx-xx-xx-003
	图 13: 无参考压力标定(干标)
	图 13: 无参考压力标定(干标)
	图 13: 无参考压力标定(干标)

	1参考表格中的步骤9
	1参考表格中的步骤9
	1参考表格中的步骤9
	1

	2参考表格中的步骤10
	2

	3参考表格中的步骤11
	3

	4参考表格中的步骤12
	4







	<TABLE ROW>
	2
	2

	如需要，通过“LEVEL SELECTION /液位模式选择” 功能参数选择“Level Standard /液位内行模式”液 位方式。 
	如需要，通过“LEVEL SELECTION /液位模式选择” 功能参数选择“Level Standard /液位内行模式”液 位方式。
	现场显示单元：
	现场显示单元：
	菜单路径： “GROUP SELECTION /组选择” ® “Level /液位”测量方式® “LEVEL SELECTION /液位模式选择”

	数字式通信：
	数字式通信：
	菜单路径： “OPERATING MENU /操作菜单” ® “SETTINGS /设定” ® “BASIC SETUP /基本设定” ® “MASURING MODE /测量方式” “Level /液位” ® “LEVEL SELECTION /液位模式选择”



	<TABLE ROW>
	3
	3

	现场显示单元： 
	现场显示单元：
	现场显示单元：
	选择“BASIC SETUP /基本设定”功能组。 菜单路径： “GROUP SELECTION /组选择” ® “OPERATING MENU /操作菜单” ® “SETTINGS /设定” ® “BASIC SETUP /基本设定” 



	<TABLE ROW>
	4
	4

	通过“PRESS. ENG. UNIT /压力工程单位”功能参 数选择压力单位，图示为“mbar”。
	通过“PRESS. ENG. UNIT /压力工程单位”功能参 数选择压力单位，图示为“mbar”。
	<GRAPHIC>
	<GRAPHIC>
	P01-xxxx xxxx-19-xx-xx-xx-012
	图 14: 无参考压力标定(干标)
	图 14: 无参考压力标定(干标)
	图 14: 无参考压力标定(干标)

	5参考表格中的步骤13
	5参考表格中的步骤13
	5参考表格中的步骤13
	5

	6参考表格中的步骤14
	6







	<TABLE ROW>
	5
	5

	通过“LEVEL MODE /液位测量方式”功能参数选 择“Linear /线性化”。
	通过“LEVEL MODE /液位测量方式”功能参数选 择“Linear /线性化”。


	<TABLE ROW>
	6 
	6

	通过“LIN. MEASURAND /被测变量线性化”功能 参数选择“Volume /体积”。
	通过“LIN. MEASURAND /被测变量线性化”功能 参数选择“Volume /体积”。


	<TABLE ROW>
	7 
	7

	通过“UNIT VOLUME /体积单位”功能参数选择体 积单位，图示为“m3”。
	通过“UNIT VOLUME /体积单位”功能参数选择体 积单位，图示为“m
	3



	<TABLE ROW>
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	通过“CALIBRATION MODE /标定方式”功能参数 选择“Dry /干标”。请参考以下第3点说明。
	通过“CALIBRATION MODE /标定方式”功能参数 选择“Dry /干标”。请参考以下第3点说明。
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	通过“ADJUST DENSITY /调整密度”功能参数输入 流体密度，图示为“kg/dm3”。
	通过“ADJUST DENSITY /调整密度”功能参数输入 流体密度，图示为“kg/dm
	3
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	通过“TANK VOLUME /罐体积”功能参数输入罐体 积，图示为“5 m3”。
	通过“TANK VOLUME /罐体积”功能参数输入罐体 积，图示为“5 m
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	通过“TANK HEIGHT /罐高度”功能参数输入罐高 度，图示为“4 m (13 ft)”。
	通过“TANK HEIGHT /罐高度”功能参数输入罐高 度，图示为“4 m (13 ft)”。
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	通过“ZERO POSITION /零点位置”功能参数输入 液位偏置量，图示为“–0.5 m (-1.6 ft)”。
	通过“ZERO POSITION /零点位置”功能参数输入 液位偏置量，图示为“–0.5 m (-1.6 ft)”。
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	通过“SET LRV /输入量程下限”功能参数设置最小 电流值(4 mA)对应的液位值。
	通过“SET LRV /输入量程下限”功能参数设置最小 电流值(4 mA)对应的液位值。


	<TABLE ROW>
	14
	14

	通过“SET URV /输入量程上限”功能参数设置最大 电流值(20 mA)对应的液位值。
	通过“SET URV /输入量程上限”功能参数设置最大 电流值(20 mA)对应的液位值。
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	结果： 测量范围设置为0...5 m3。
	结果： 测量范围设置为0...5 m
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	5.5 “Level Standard /液位内行模式”液位模式选择， “Pressure Linearized /压力线性化”液位方式 
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	实例：
	实例：
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	在此实例中，带锥形出料口的罐体的体积测量单位应为“m3”。

	前提：
	前提：
	前提：
	• 罐体可以灌满。线性化曲线必须连续上升。
	• 罐体可以灌满。线性化曲线必须连续上升。
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	Deltabar S：进行仪表设置之前，必须清洗取压管， 并注满填充液。请参考《操作手册》(BA00270P) 的章节6.5.1。
	Deltabar S：进行仪表设置之前，必须清洗取压管， 并注满填充液。请参考《操作手册》(BA00270P) 的章节6.5.1。
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	如需要，执行位置调整。请参考第56页中的表格 6：“POSITION ADJUSTMENT /位置调整”。
	如需要，执行位置调整。请参考第
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	执行基本设定：
	执行基本设定：
	执行基本设定：
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	如需要，通过“MEASURING MODE /测量方式”功 能参数选择“Level /液位”测量方式。 
	如需要，通过“MEASURING MODE /测量方式”功 能参数选择“Level /液位”测量方式。
	现场显示单元：
	现场显示单元：
	菜单路径： “GROUP SELECTION /组选择” ® “MEASURING MODE /测量方式”

	数字式通信：
	数字式通信：
	菜单路径： “OPERATING MENU /操作菜单” ® “SETTINGS /设定” ® “BASIC SETUP /基本设定” ® “MEASURING MODE /测量方式”
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	如需要，通过“LEVEL SELECTION /液位模式选择” 功能参数选择“Level Standard /液位内行模式”液 位方式。 
	如需要，通过“LEVEL SELECTION /液位模式选择” 功能参数选择“Level Standard /液位内行模式”液 位方式。
	现场显示单元：
	现场显示单元：
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	数字式通信：
	数字式通信：
	菜单路径： “OPERATING MENU /操作菜单” ® “SETTINGS /设定” ® “BASIC SETUP /基本设定” ® “MASURING MODE /测量方式” “Level /液位” ® “LEVEL SELECTION /液位模式选择”
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	现场显示单元： 
	现场显示单元：
	现场显示单元：
	选择“BASIC SETUP /基本设定”功能组。 菜单路径： “GROUP SELECTION /组选择” ® “OPERATING MENU /操作菜单” ® “SETTINGS /设定” ® “BASIC SETUP /基本设定” 
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	6

	通过“PRESS. ENG. UNIT /压力工程单位”功能参 数选择压力单位，图示为“mbar”。
	通过“PRESS. ENG. UNIT /压力工程单位”功能参 数选择压力单位，图示为“mbar”。
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	通过“LEVEL MODE /液位测量方式”功能参数选 择“Pressure Linearized /压力线性化”。请参考以下 第3点说明。
	通过“LEVEL MODE /液位测量方式”功能参数选 择“Pressure Linearized /压力线性化”。请参考以下 第3点说明。
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	通过“LINd. MEASURAND /线性被测变量”功能参 数选择“Volume /体积”。
	通过“LINd. MEASURAND /线性被测变量”功能参 数选择“Volume /体积”。
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	通过“UNIT VOLUME /体积单位”功能参数选择体 积单位，图示为“m3”。
	通过“UNIT VOLUME /体积单位”功能参数选择体 积单位，图示为“m
	3



	<TABLE ROW>
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	选择“HYDR. PRESS MIN. / 最小静压”功能参数。
	选择“HYDR. PRESS MIN. / 最小静压”功能参数。
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	输入所需的最小静压值，图示为“0 mbar”。
	输入所需的最小静压值，图示为“0 mbar”。
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	选择“HYDR. PRESS MAX . / 最大静压”功能参数。
	选择“HYDR. PRESS MAX
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	输入所需的最大静压值。
	输入所需的最大静压值。
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	执行线性化：
	执行线性化：
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	更改功能组： 
	更改功能组：
	更改功能组：
	菜单路径： (“GROUP SELECTION /组选择” ®) “OPERATING MENU /操作菜单” ® “SETTINGS /设定” ® “LINEARISATION /线性化”
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	选择“TANK CONTENT MIN /罐测量值最小值”功 能参数。
	选择“TANK CONTENT MIN /罐测量值最小值”功 能参数。
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	设置所需最小罐测量值，图示为“0 m3”。
	设置所需最小罐测量值，图示为“0 m
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	选择“TANK CONTENT MAX /罐测量值最大值”功 能参数。
	选择“TANK CONTENT MAX /罐测量值最大值”功 能参数。
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	设置所需最大罐测量值，图示为“3.5 m3”。
	设置所需最大罐测量值，图示为“3.5 m
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	现场显示单元： 
	现场显示单元：
	现场显示单元：
	通过“TABLE SELECTION /线性化表选择”功能参 数选择“Editor table /编辑线性化表”。
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	通过“LIN. EDIT MODE / 线性化表模式”功能参数 选择“Semiautomatic /半自动” 。
	通过“LIN. EDIT MODE / 线性化表模式”功能参数 选择“Semiautomatic /半自动” 。
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	通过“EDITOR TABLE /编辑线性化表”功能参数选 择 “New table /新表格”。
	通过“EDITOR TABLE /编辑线性化表”功能参数选 择 “New table /新表格”。


	<TABLE ROW>
	18 
	18

	输入线性化表(最少2个点，最多32个点)。 
	输入线性化表(最少2个点，最多32个点)。 
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	图 15: 半自动输入线性化表
	图 15: 半自动输入线性化表
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	1参考表格中的步骤10
	1参考表格中的步骤10
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	2参考表格中的步骤11
	2参考表格中的步骤11
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	3参考表格中的步骤13
	3参考表格中的步骤13
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	4参考表格中的步骤14
	4参考表格中的步骤14
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	5参考表格中的步骤15...19
	5参考表格中的步骤15...19
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	6请参考以下提示，第4点
	6请参考以下提示，第4点
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	7请参考以下提示，第4点
	7请参考以下提示，第4点
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	使得罐体中的液位高度为第一点高度。
	使得罐体中的液位高度为第一点高度。


	<TABLE ROW>
	“LINE-NUMB /线性化表号”：确认显示数值。
	“LINE-NUMB /线性化表号”：确认显示数值。


	<TABLE ROW>
	“X-VAL. / X值”：显示当前静压值。 
	“X-VAL. / X值”：显示当前静压值。
	现场显示单元、数字式通信：
	现场显示单元、数字式通信：
	通过确认Y值，保存显示的“X-VAL. / X值”。 请参考下一行中的“Y-VAL. / Y值”。

	HART手操器：
	HART手操器：
	确认显示的“X-VAL. / X值”。



	<TABLE ROW>
	“Y-VAL. / Y值”：输入体积值(图示为“0 m3”)，并 确认数值。
	“Y-VAL. / Y值”：输入体积值(图示为“0 m
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	19
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	现场显示单元： 
	现场显示单元：
	现场显示单元：
	需要在线性化表中输入另一点时，选择“Next point /下一点”，并按照步骤18输入。 完成线性化表输入，需要激活线性化表时，选择 “Accept input table /确认输入表格”。

	数字式通信：
	数字式通信：
	可以按照步骤18输入在线性化表中输入另一点。 一旦完成所有线性化点输入后，必须通过“TAB. ACTIVATE /激活线性化表”功能参数激活表格。
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	19
	19

	结果： 完成线性化表输入。
	结果： 完成线性化表输入。




	1. 在此液位测量方式下，可选百分比(%)、体积和质量测量值。 详细信息请参考第
	1. 在此液位测量方式下，可选百分比(%)、体积和质量测量值。 详细信息请参考第
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	2. 可以使用用户自定义单位，请参考“PRESS. ENG. UNIT /压力工程单位”(第
	70
	83
	83
	84


	3. 一旦选择了“Pressure Linearized /压力线性化 ”液位方式，显示警告信息“W710 Set span too small. Not allowed. /设置的量程太小，不允许”。此时，线性化表中已经包 含两个线性化点(标准)。可能是...
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	5.5.2 手动输入线性化表
	5.5.2 手动输入线性化表
	实例：
	实例：
	实例：

	在此实例中，带锥形出料口的罐体的体积测量单位应为“m3”。

	前提：
	前提：
	前提：
	前提：

	• 这是一个理论值标定。即：线性化表中的线性化点已知。
	• 这是一个理论值标定。即：线性化表中的线性化点已知。

	• 必须保证两点间至少保持距离0.5 %的间距。 “Pressure linearized /压力线性化”选项的满量程： “HYDR. PRESS MAX. /最大静压” – “HYDR. PRESS MIN. / 最小静压”；“TANK CONTENT MAX. /罐测量值最大值...
	• 必须保证两点间至少保持距离0.5 %的间距。 “Pressure linearized /压力线性化”选项的满量程： “HYDR. PRESS MAX. /最大静压” – “HYDR. PRESS MIN. / 最小静压”；“TANK CONTENT MAX. /罐测量值最大值...
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	• 请参考Deltabar S《操作手册》(BA00270P)或Cerabar S《操作手册》(BA00271P)的章 节6.5 “液位测量”，或Deltapilot S《操作手册》(BA00332P)的章节6.4 “液位测量”。
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	• 其他相关功能参数的详细说明请参考： 
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	执行基本设定，参考章节5.3.1中的步骤2...10。
	执行基本设定，参考章节5.3.1中的步骤2...10。
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	执行线性化：
	执行线性化：
	执行线性化：
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	更改功能组： 
	更改功能组：
	更改功能组：
	菜单路径： (“GROUP SELECTION /组选择” ®) “OPERATING MENU /操作菜单” ® “SETTINGS /设定” ® “LINEARISATION /线性化”
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	选择“TANK CONTENT MIN /罐测量值最小值”功 能参数。
	选择“TANK CONTENT MIN /罐测量值最小值”功 能参数。


	<TABLE ROW>
	设置所需最小罐测量值，图示为“0 m3”。
	设置所需最小罐测量值，图示为“0 m
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	选择“TANK CONTENT MAX /罐测量值最大值”功 能参数。
	选择“TANK CONTENT MAX /罐测量值最大值”功 能参数。
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	设置所需最大罐测量值，图示为“3.5 m3”。
	设置所需最大罐测量值，图示为“3.5 m
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	现场显示单元： 
	现场显示单元：
	现场显示单元：
	通过“TABLE SELECTION /线性化表选择”功能参 数选择“Editor table /编辑线性化表”。
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	1参考章节5.3.1的表格中的步骤9
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	通过“LIN. EDIT MODE / 线性化表模式”功能参数 选择“Manual /手动” 。
	通过“LIN. EDIT MODE / 线性化表模式”功能参数 选择“Manual /手动” 。
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	通过“EDITOR TABLE /编辑线性化表”功能参数选 择 “New table /新表格”。
	通过“EDITOR TABLE /编辑线性化表”功能参数选 择 “New table /新表格”。
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	输入线性化表(最少2个点，最多32个点)。 
	输入线性化表(最少2个点，最多32个点)。 
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	“LINE-NUMB /线性化表号”：确认显示数值。
	“LINE-NUMB /线性化表号”：确认显示数值。
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	“X-VAL. / X值”: 输入压力值，并确认。
	“X-VAL. / X值”: 输入压力值，并确认。
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	“Y-VAL. / Y值”：输入体积值，图示为“0 m3”，并 确认。
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	9
	9

	现场显示单元： 
	现场显示单元：
	现场显示单元：
	需要在线性化表中输入另一点时，选择“Next point /下一点”，并按照步骤8输入。 完成线性化表输入，需要激活线性化表时，选择 “Accept input table /确认输入表格”。

	数字式通信：
	数字式通信：
	可以按照步骤8输入在线性化表中输入另一点。一 旦完成所有线性化点输入后，必须通过“TAB. ACTIVATE /激活线性化表”功能参数激活表格。
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	结果： 完成线性化表输入。
	结果： 完成线性化表输入。




	1. 在此液位测量方式下，可选百分比(%)、体积和质量测量值。 详细信息请参考第
	1. 在此液位测量方式下，可选百分比(%)、体积和质量测量值。 详细信息请参考第
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	3. 一旦选择了“Pressure Linearized /压力线性化 ”液位方式，显示警告信息“W710 Set span too small. Not allowed. /设置的量程太小，不允许”。此时，线性化表中已经包 含两个线性化点(标准)。可能是...
	3. 一旦选择了“Pressure Linearized /压力线性化 ”液位方式，显示警告信息“W710 Set span too small. Not allowed. /设置的量程太小，不允许”。此时，线性化表中已经包 含两个线性化点(标准)。可能是...
	125


	4. 在“SET LRV /输入量程下限” (第
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	5.6 “Level Standard /液位内行模式”液位模式选择， “Height Linearized /高度线性化”液位方式
	5.6 “Level Standard /液位内行模式”液位模式选择， “Height Linearized /高度线性化”液位方式
	5.6.1 湿标和半自动输入线性化表
	5.6.1 湿标和半自动输入线性化表
	实例：
	实例：
	实例：

	在此实例中，应同时测量高度和体积。

	前提：
	前提：
	前提：
	• 罐体可以灌满。线性化曲线必须连续上升。
	• 罐体可以灌满。线性化曲线必须连续上升。

	• 必须保证两点间至少保持距离0.5 %的间距。 “Pressure linearized /压力线性化”选项的满量程选项： “HYDR. PRESS MAX. /最大静压” – “HYDR. PRESS MIN. / 最小静压”；“TANK CONTENT MAX. /罐测量值最...
	• 必须保证两点间至少保持距离0.5 %的间距。 “Pressure linearized /压力线性化”选项的满量程选项： “HYDR. PRESS MAX. /最大静压” – “HYDR. PRESS MIN. / 最小静压”；“TANK CONTENT MAX. /罐测量值最...
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	• 请参考Deltabar S《操作手册》(BA00270P)或Cerabar S《操作手册》(BA00271P)的章 节6.5 “液位测量”，或Deltapilot S《操作手册》(BA00332P)的章节6.4 “液位测量”。
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	• 请参考Deltabar S《操作手册》(BA00270P)或Cerabar S《操作手册》(BA00271P)的章 节6.5 “液位测量”，或Deltapilot S《操作手册》(BA00332P)的章节6.4 “液位测量”。

	• 上述功能参数的详细说明请参考： 
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	Deltabar S：进行仪表设置之前，必须清洗取压管， 并注满填充液。请参考《操作手册》(BA00270P) 的章节6.5.1。
	Deltabar S：进行仪表设置之前，必须清洗取压管， 并注满填充液。请参考《操作手册》(BA00270P) 的章节6.5.1。
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	如需要，执行位置调整。请参考第56页中的表格 6：“POSITION ADJUSTMENT /位置调整”。
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	执行第一个测量值的标定：
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	如需要，通过“MEASURING MODE /测量方式”功 能参数选择“Level /液位”测量方式。 
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	菜单路径： “GROUP SELECTION /组选择” ® “MEASURING MODE /测量方式”

	数字式通信：
	数字式通信：
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	如需要，通过“LEVEL SELECTION /液位模式选择” 功能参数选择“Level Standard /液位内行模式”液 位方式。 
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	现场显示单元： 
	现场显示单元：
	现场显示单元：
	选择“BASIC SETUP /基本设定”功能组。 菜单路径： “GROUP SELECTION /组选择” ® “OPERATING MENU /操作菜单” ® “SETTINGS /设定” ® “BASIC SETUP /基本设定” 
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	通过“PRESS. ENG. UNIT /压力工程单位”功能参 数选择压力单位，图示为“mbar”。
	通过“PRESS. ENG. UNIT /压力工程单位”功能参 数选择压力单位，图示为“mbar”。
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	通过“LEVEL MODE /液位测量方式”功能参数选 择“Height Linearized /高度线性化”。
	通过“LEVEL MODE /液位测量方式”功能参数选 择“Height Linearized /高度线性化”。
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	通过“COMB. MEASURAND /组合变量”功能参数 选择“Height + Volume /高度+体积”。
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	通过“HEIGHT UNIT /高度单位”功能参数选择第 一个测量值的单位，图示为“m”。 
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	通过“UNIT VOLUME /体积单位”功能参数选择第 二个测量变量的单位，图示为“m3”。
	通过“UNIT VOLUME /体积单位”功能参数选择第 二个测量变量的单位，图示为“m3”。
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	选择“LEVEL MIN /最小液位”功能参数。
	选择“LEVEL MIN /最小液位”功能参数。
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	输入所需最小液位，图示“0 m”。
	输入所需最小液位，图示“0 m”。
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	选择“LEVEL MAX /最大液位”功能参数。
	选择“LEVEL MAX /最大液位”功能参数。
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	输入所需最大液位，图示“3 m (9.8 ft)”。
	输入所需最大液位，图示“3 m (9.8 ft)”。
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	通过“CALIBRATION MODE /标定方式”功能参数 选择“Wet /湿标” (第一个测量变量的标定方式)。
	通过“CALIBRATION MODE /标定方式”功能参数 选择“Wet /湿标” (第一个测量变量的标定方式)。
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	仪表当前受压为容器空标时的压力值，图示为 “0 mbar”。
	仪表当前受压为容器空标时的压力值，图示为 “0 mbar”。
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	选择“EMPTY CALIB. /空标”功能参数。
	选择“EMPTY CALIB. /空标”功能参数。
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	输入液位值，图示为“0 m”。 确认数值后，当前压力值分配给液位下限值。
	输入液位值，图示为“0 m”。 确认数值后，当前压力值分配给液位下限值。
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	仪表当前受压为容器满标时的压力值，图示为 300 mbar (4.5 psi)。
	仪表当前受压为容器满标时的压力值，图示为 300 mbar (4.5 psi)。
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	选择“FULL CALIB. /满标”功能参数。
	选择“FULL CALIB. /满标”功能参数。
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	输入液位值，图示为“3 m (9.8 ft)”。 确认数值后，当前压力值分配给液位上限值。
	输入液位值，图示为“3 m (9.8 ft)”。 确认数值后，当前压力值分配给液位上限值。
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	结果： 完成第一个测量变量的标定。
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	执行线性化(第二个测量变量的标定)：
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	更改功能组： 
	更改功能组：
	更改功能组：
	菜单路径： (“GROUP SELECTION /组选择” ®) “OPERATING MENU /操作菜单” ® “SETTINGS /设定” ® “LINEARISATION /线性化”
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	选择“TANK CONTENT MIN /罐测量值最小值”功 能参数。
	选择“TANK CONTENT MIN /罐测量值最小值”功 能参数。
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	设置所需最小罐测量值，图示为“0 m3”。
	设置所需最小罐测量值，图示为“0 m
	3



	<TABLE ROW>
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	选择“TANK CONTENT MAX /罐测量值最大值”功 能参数。
	选择“TANK CONTENT MAX /罐测量值最大值”功 能参数。
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	设置所需最大罐测量值，图示为“5 m3”。
	设置所需最大罐测量值，图示为“5 m
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	现场显示单元： 
	现场显示单元：
	现场显示单元：
	通过“TABLE SELECTION /线性化表选择”功能参 数选择“Editor table /编辑线性化表”。
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	通过“LIN. EDIT MODE / 线性化表模式”功能参数 选择“Semiautomatic /半自动” 。
	通过“LIN. EDIT MODE / 线性化表模式”功能参数 选择“Semiautomatic /半自动” 。
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	通过“EDITOR TABLE /编辑线性化表”功能参数选 择 “New table /新表格”。
	通过“EDITOR TABLE /编辑线性化表”功能参数选 择 “New table /新表格”。
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	输入线性化表(最少2个点，最多32个点)。 
	输入线性化表(最少2个点，最多32个点)。 
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	使得罐体中的液位高度为第一点高度。
	使得罐体中的液位高度为第一点高度。


	<TABLE ROW>
	“LINE-NUMB /线性化表号”：确认显示数值。
	“LINE-NUMB /线性化表号”：确认显示数值。
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	“X-VAL. / X值”：测量当前静压值，转换成相应的 液位值，并显示。 
	“X-VAL. / X值”：测量当前静压值，转换成相应的 液位值，并显示。
	现场显示单元、数字式通信：
	现场显示单元、数字式通信：
	通过确认Y值，保存显示的“X-VAL. / X值”。 请参考下一行中的“Y-VAL. / Y值”。

	HART手操器：
	HART手操器：
	确认显示的“X-VAL. / X值”。
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	“Y-VAL. / Y值”：输入体积值(图示为“0 m3”)，并 确认数值。
	“Y-VAL. / Y值”：输入体积值(图示为“0 m
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	现场显示单元： 
	现场显示单元：
	现场显示单元：
	需要在线性化表中输入另一点时，选择“Next point /下一点”，并按照步骤23输入。 完成线性化表输入，需要激活线性化表时，选择 “Accept input table /确认输入表格”。

	数字式通信：
	数字式通信：
	可以按照步骤23输入在线性化表中输入另一点。 一旦完成所有线性化点输入后，必须通过“TAB. ACTIVATE /激活线性化表”功能参数激活表格。
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	结果： 
	结果：
	结果：
	– 已输入线性化表。
	– 已输入线性化表。

	– 显示测量值，“TANK CONTENT /罐测量值”功 能参数显示第二测量值(图示为“体积”)。
	– 显示测量值，“TANK CONTENT /罐测量值”功 能参数显示第二测量值(图示为“体积”)。

	– “LEVEL BEFORE LIN /线性化前的液位值”功能 参数显示第一测量值 (图示为“高度”)。请参考 提示第5点。
	– “LEVEL BEFORE LIN /线性化前的液位值”功能 参数显示第一测量值 (图示为“高度”)。请参考 提示第5点。






	1. 在此液位测量方式下，可选“高度+百分比(%)”、“高度+体积”、“高度+质量”、“百分 比(%)高度+百分比(%)”、“百分比(%)高度+体积”和“百分比(%)高度+质 量”。详细信息请参考第
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	3. 一旦选择了“Pressure Linearized /压力线性化 ”液位方式，显示警告信息“W710 Set span too small. Not allowed. /设置的量程太小，不允许”。此时，线性化表中已经包 含两个线性化点(标准)。可能是...
	3. 一旦选择了“Pressure Linearized /压力线性化 ”液位方式，显示警告信息“W710 Set span too small. Not allowed. /设置的量程太小，不允许”。此时，线性化表中已经包 含两个线性化点(标准)。可能是...
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	4. 使用“在“SET LRV /输入量程下限” (第
	4. 使用“在“SET LRV /输入量程下限” (第
	103
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	通过“ASSIGN CURRENT /电流赋值”功能参数(第
	119
	– “ASSIGN CURRENT /电流赋值” = “TANK CONTENT /罐测量值” (工厂设置) Þ百分比(%)、体积或质量值 
	– “ASSIGN CURRENT /电流赋值” = “TANK CONTENT /罐测量值” (工厂设置) Þ百分比(%)、体积或质量值 
	– “ASSIGN CURRENT /电流赋值” = “TANK CONTENT /罐测量值” (工厂设置) Þ百分比(%)、体积或质量值 

	– “ASSIGNMENT /分配” =高度Þ液位值
	– “ASSIGNMENT /分配” =高度Þ液位值



	以下适用于“ASSIGN CURRENT /电流赋值” “TANK CONTENT /罐测量值”设置： 在“TANK CONTENT MIN /罐测量值最小值” (第
	106
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	以下适用于“ASSIGN CURRENT /电流赋值” “Height /高度”设置： 在“LEVEL MIN /最小液位” (第
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	5. 使用“MENU DESCRIPTOR /菜单描述符”功能参数(第
	5. 使用“MENU DESCRIPTOR /菜单描述符”功能参数(第
	116






	5.6.2 干标和手动输入线性化表
	5.6.2 干标和手动输入线性化表
	实例：
	实例：
	实例：

	在此实例中，应同时测量高度和体积。

	前提：
	前提：
	前提：
	前提：

	• 这是一个理论值标定。即：线性化表中的线性化点已知。
	• 这是一个理论值标定。即：线性化表中的线性化点已知。

	• 必须保证两点间至少保持距离0.5 %的间距。 “Pressure linearized /压力线性化”选项的满量程： “HYDR. PRESS MAX. /最大静压” – “HYDR. PRESS MIN. / 最小静压”；“TANK CONTENT MAX. /罐测量值最大值...
	• 必须保证两点间至少保持距离0.5 %的间距。 “Pressure linearized /压力线性化”选项的满量程： “HYDR. PRESS MAX. /最大静压” – “HYDR. PRESS MIN. / 最小静压”；“TANK CONTENT MAX. /罐测量值最大值...



	<TABLE>
	• 请参考Deltabar S《操作手册》(BA00270P)或Cerabar S《操作手册》(BA00271P)的章 节6.5 “液位测量”，或Deltapilot S《操作手册》(BA00332P)的章节6.4 “液位测量”。
	• 请参考Deltabar S《操作手册》(BA00270P)或Cerabar S《操作手册》(BA00271P)的章 节6.5 “液位测量”，或Deltapilot S《操作手册》(BA00332P)的章节6.4 “液位测量”。
	• 请参考Deltabar S《操作手册》(BA00270P)或Cerabar S《操作手册》(BA00271P)的章 节6.5 “液位测量”，或Deltapilot S《操作手册》(BA00332P)的章节6.4 “液位测量”。

	• 上述功能参数的详细说明请参考： 
	• 上述功能参数的详细说明请参考： 
	– 第
	– 第
	– 第
	48


	– 第
	– 第
	70


	– 第
	– 第
	82


	– 第
	– 第
	106


	– 第
	– 第
	109





	• 其他相关功能参数的详细说明请参考： 
	• 其他相关功能参数的详细说明请参考： 
	– 第
	– 第
	– 第
	101


	– 第
	– 第
	128







	<TABLE>
	<TABLE>
	<TABLE>
	<TABLE HEADING>
	<TABLE ROW>
	说明
	说明



	<TABLE BODY>
	<TABLE ROW>
	执行第一个测量值的标定：
	执行第一个测量值的标定：
	执行第一个测量值的标定：

	<GRAPHIC>
	<GRAPHIC>
	P01-PMP75xxx-19-xx-xx-xx-005



	<TABLE ROW>
	1
	1

	执行标定，参考章节5.4.1，步骤3...12。
	执行标定，参考章节5.4.1，步骤3...12。


	<TABLE ROW>
	2 
	2

	通过“CALIBRATION MODE /标定方式”功能参数 选择“Dry /干标” (第一个测量变量的标定方式)。
	通过“CALIBRATION MODE /标定方式”功能参数 选择“Dry /干标” (第一个测量变量的标定方式)。


	<TABLE ROW>
	3 
	3

	通过“ADJUST DENSITY /调整密度”功能参数输入 流体密度，图示为“1 kg/dm3”。
	通过“ADJUST DENSITY /调整密度”功能参数输入 流体密度，图示为“1 kg/dm
	3



	<TABLE ROW>
	4
	4

	如需要，通过“ZERO POSITION /零点位置”功能 参数输入液位偏置量，图示为“0 m”。
	如需要，通过“ZERO POSITION /零点位置”功能 参数输入液位偏置量，图示为“0 m”。


	<TABLE ROW>
	5
	5

	结果： 完成第一个测量变量的标定。

	<TABLE ROW>
	执行线性化(第二个测量变量的标定)：
	执行线性化(第二个测量变量的标定)：
	执行线性化(第二个测量变量的标定)：

	<GRAPHIC>
	<GRAPHIC>
	P01-xxxxxxxx-05-xx-xx-xx-018

	<GRAPHIC>
	<GRAPHIC>
	P01-xxxxxxxx-05-xx-xx-xx-019
	图 19: 标定第二个测量变量
	图 19: 标定第二个测量变量
	图 19: 标定第二个测量变量

	5参考表格中的步骤7
	5参考表格中的步骤7
	5参考表格中的步骤7
	5


	6参考表格中的步骤8
	6参考表格中的步骤8
	6


	7参考表格中的步骤9...13
	7参考表格中的步骤9...13
	7


	8参考后续提示，第4点
	8参考后续提示，第4点
	8


	9参考后续提示，第4点
	9参考后续提示，第4点
	9







	<TABLE ROW>
	6
	6

	更改功能组： 
	更改功能组：
	更改功能组：
	菜单路径： (“GROUP SELECTION /组选择” ®) “OPERATING MENU /操作菜单” ® “SETTINGS /设定” ® “LINEARISATION /线性化”



	<TABLE ROW>
	7 
	7

	选择“TANK CONTENT MIN /罐测量值最小值”功 能参数。
	选择“TANK CONTENT MIN /罐测量值最小值”功 能参数。


	<TABLE ROW>
	设置所需最小罐测量值，图示为“0 m3”。
	设置所需最小罐测量值，图示为“0 m
	3



	<TABLE ROW>
	8 
	8

	选择“TANK CONTENT MAX /罐测量值最大值”功 能参数。
	选择“TANK CONTENT MAX /罐测量值最大值”功 能参数。


	<TABLE ROW>
	设置所需最大罐测量值，图示为“5 m3”。
	设置所需最大罐测量值，图示为“5 m
	3



	<TABLE ROW>
	9 
	9

	现场显示单元： 
	现场显示单元：
	现场显示单元：
	通过“TABLE SELECTION /线性化表选择”功能参 数选择“Editor table /编辑线性化表”。



	<TABLE ROW>
	10 
	10

	通过“LIN. EDIT MODE / 线性化表模式”功能参数 选择“Manual /手动” 。
	通过“LIN. EDIT MODE / 线性化表模式”功能参数 选择“Manual /手动” 。


	<TABLE ROW>
	11 
	11

	通过“EDITOR TABLE /编辑线性化表”功能参数选 择 “New table /新表格”。
	通过“EDITOR TABLE /编辑线性化表”功能参数选 择 “New table /新表格”。


	<TABLE ROW>
	12 
	12

	输入线性化表(最少2个点，最多32个点)。 
	输入线性化表(最少2个点，最多32个点)。 


	<TABLE ROW>
	“LINE-NUMB /线性化表号”：确认显示数值。
	“LINE-NUMB /线性化表号”：确认显示数值。


	<TABLE ROW>
	“X-VAL. / X值”: 输入高度值，并确认。
	“X-VAL. / X值”: 输入高度值，并确认。


	<TABLE ROW>
	“Y-VAL. / Y值”：输入体积值，图示为“0 m3”，并 确认。
	“Y-VAL. / Y值”：输入体积值，图示为“0 m
	3



	<TABLE ROW>
	13
	13

	现场显示单元： 
	现场显示单元：
	现场显示单元：
	需要在线性化表中输入另一点时，选择“Next point /下一点”，并按照步骤12输入。 完成线性化表输入，需要激活线性化表时，选择 “Accept input table /确认输入表格”。

	数字式通信：
	数字式通信：
	可以按照步骤12输入在线性化表中输入另一点。 一旦完成所有线性化点输入后，必须通过“TAB. ACTIVATE /激活线性化表”功能参数激活表格。



	<TABLE ROW>
	14
	14

	结果： 
	结果：
	结果：
	– 已输入线性化表。
	– 已输入线性化表。

	– 显示测量值，“TANK CONTENT /罐测量值”功 能参数显示第二测量值(图示为“体积”)。
	– 显示测量值，“TANK CONTENT /罐测量值”功 能参数显示第二测量值(图示为“体积”)。

	– “LEVEL BEFORE LIN /线性化前的液位值”功能 参数显示第一测量值 (图示为“高度”)。请参考 提示第5点。
	– “LEVEL BEFORE LIN /线性化前的液位值”功能 参数显示第一测量值 (图示为“高度”)。请参考 提示第5点。






	1. 在此液位测量方式下，可选“高度+百分比(%)”、“高度+体积”、“高度+质量”、“百分 比(%)高度+百分比(%)”、“百分比(%)高度+体积”和“百分比(%)高度+质 量”。详细信息请参考第
	1. 在此液位测量方式下，可选“高度+百分比(%)”、“高度+体积”、“高度+质量”、“百分 比(%)高度+百分比(%)”、“百分比(%)高度+体积”和“百分比(%)高度+质 量”。详细信息请参考第
	1. 在此液位测量方式下，可选“高度+百分比(%)”、“高度+体积”、“高度+质量”、“百分 比(%)高度+百分比(%)”、“百分比(%)高度+体积”和“百分比(%)高度+质 量”。详细信息请参考第
	83


	2. 可以使用用户自定义单位，请参考“PRESS. ENG. UNIT /压力工程单位”(第
	2. 可以使用用户自定义单位，请参考“PRESS. ENG. UNIT /压力工程单位”(第
	70
	87
	88
	89


	3. 一旦选择了“Pressure Linearized /压力线性化 ”液位方式，显示警告信息“W710 Set span too small. Not allowed. /设置的量程太小，不允许”。此时，线性化表中已经包 含两个线性化点(标准)。可能是...
	3. 一旦选择了“Pressure Linearized /压力线性化 ”液位方式，显示警告信息“W710 Set span too small. Not allowed. /设置的量程太小，不允许”。此时，线性化表中已经包 含两个线性化点(标准)。可能是...
	125


	4. 使用“在“SET LRV /输入量程下限” (第
	4. 使用“在“SET LRV /输入量程下限” (第
	103
	103

	通过“ASSIGN CURRENT /电流赋值”功能参数(第
	119
	– “ASSIGN CURRENT /电流赋值” = “TANK CONTENT /罐测量值” (工厂设置) Þ百分比(%)、体积或质量值 
	– “ASSIGN CURRENT /电流赋值” = “TANK CONTENT /罐测量值” (工厂设置) Þ百分比(%)、体积或质量值 
	– “ASSIGN CURRENT /电流赋值” = “TANK CONTENT /罐测量值” (工厂设置) Þ百分比(%)、体积或质量值 

	– “ASSIGNMENT /分配” =高度Þ液位值
	– “ASSIGNMENT /分配” =高度Þ液位值



	以下适用于“ASSIGN CURRENT /电流赋值” “TANK CONTENT /罐测量值”设置： 在“TANK CONTENT MIN /罐测量值最小值” (第
	106
	108
	106
	109

	以下适用于“ASSIGN CURRENT /电流赋值” “Height /高度”设置： 在“LEVEL MIN /最小液位” (第
	90
	91


	5. 使用“MENU DESCRIPTOR /菜单描述符”功能参数(第
	5. 使用“MENU DESCRIPTOR /菜单描述符”功能参数(第
	116








	6 流量测量
	6 流量测量
	6.1 标定
	6.1 标定
	实例：
	实例：
	实例：

	在此实例中，体积流量的测量单位应为“m3/s”。

	<TABLE>
	• “流量”测量方式仅适用于Deltabar S差压变送器。
	• “流量”测量方式仅适用于Deltabar S差压变送器。
	• “流量”测量方式仅适用于Deltabar S差压变送器。

	• 请参考Deltabar S《操作手册》(BA00270P)的章节6.4 “流量测量”。
	• 请参考Deltabar S《操作手册》(BA00270P)的章节6.4 “流量测量”。

	• 上述功能参数的详细说明请参考： 
	• 上述功能参数的详细说明请参考： 
	– 第
	– 第
	– 第
	48


	– 第
	– 第
	56


	– 第
	– 第
	96


	– 第
	– 第
	104





	• 其他相关功能参数的详细说明请参考： 
	• 其他相关功能参数的详细说明请参考： 
	– 第
	– 第
	– 第
	104


	– 第
	– 第
	129







	<TABLE>
	<TABLE>
	<TABLE>
	<TABLE HEADING>
	<TABLE ROW>
	说明
	说明



	<TABLE BODY>
	<TABLE ROW>
	1
	1

	进行仪表设置之前，必须清洗取压管，并注满填充 液。请参考《操作手册》(BA00270P)的章节 6.4.1。
	进行仪表设置之前，必须清洗取压管，并注满填充 液。请参考《操作手册》(BA00270P)的章节 6.4.1。
	<GRAPHIC>
	<GRAPHIC>
	P01-xxxxxxxx-19-xx-xx-xx-013
	图 20: 标定流量测量
	图 20: 标定流量测量
	图 20: 标定流量测量

	1参考表格中的步骤8
	1参考表格中的步骤8
	1参考表格中的步骤8
	1


	2参考表格中的步骤9
	2参考表格中的步骤9
	2


	3参考后续提示，第4点
	3参考后续提示，第4点
	3


	4参考后续提示，第4点
	4参考后续提示，第4点
	4







	<TABLE ROW>
	2
	2

	如需要，执行位置调整。请参考第56页中的表格 6：“POSITION ADJUSTMENT /位置调整”。
	如需要，执行位置调整。请参考第
	56



	<TABLE ROW>
	3
	3

	如需要，通过“MEASURING MODE /测量方式”功 能参数选择“Flow /流量”测量方式。 
	如需要，通过“MEASURING MODE /测量方式”功 能参数选择“Flow /流量”测量方式。
	现场显示单元：
	现场显示单元：
	菜单路径： “GROUP SELECTION /组选择” ® “MEASURING MODE /测量方式”

	数字式通信：
	数字式通信：
	菜单路径： “OPERATING MENU /操作菜单” ® “SETTINGS /设定” ® “BASIC SETUP /基本设定” ® “MEASURING MODE /测量方式”



	<TABLE ROW>
	4
	4

	现场显示单元： 
	现场显示单元：
	现场显示单元：
	选择“BASIC SETUP /基本设定”功能组。 菜单路径： “GROUP SELECTION /组选择” ® “OPERATING MENU /操作菜单” ® “SETTINGS /设定” ® “BASIC SETUP /基本设定” 



	<TABLE ROW>
	5
	5

	通过“PRESS. ENG. UNIT /压力工程单位”功能参 数选择压力单位，图示为“mbar”。
	通过“PRESS. ENG. UNIT /压力工程单位”功能参 数选择压力单位，图示为“mbar”。


	<TABLE ROW>
	6
	6

	通过“FLOW-MEAS. TYPE /流量测量方式”功能参 数选择“Volume p. cond. /操作条件下体积流量” 选 项。
	通过“FLOW-MEAS. TYPE /流量测量方式”功能参 数选择“Volume p. cond. /操作条件下体积流量” 选 项。


	<TABLE ROW>
	7
	7

	通过“UNIT FLOW /流量单位”功能参数选择流量 单位，图示为“m3/h”。
	通过“UNIT FLOW /流量单位”功能参数选择流量 单位，图示为“m
	3



	<TABLE ROW>
	8 
	8

	选择“MAX. FLOW /最大流量”功能参数。
	选择“MAX. FLOW /最大流量”功能参数。


	<TABLE ROW>
	输入一次装置的最大流量值，图示为6000 m3/h。 请参考一次装置的设置参数表。
	输入一次装置的最大流量值，图示为6000 m
	3



	<TABLE ROW>
	9 
	9

	选择“MAX PRESS. FLOW /最大差压时的流量”功 能参数。
	选择“MAX PRESS. FLOW /最大差压时的流量”功 能参数。


	<TABLE ROW>
	输入最大压力，图示为400 mbar (6 psi)。 请参考一次装置的设置参数表。
	输入最大压力，图示为400 mbar (6 psi)。 请参考一次装置的设置参数表。


	<TABLE ROW>
	10
	10

	结果： 设置为流量测量。
	结果： 设置为流量测量。




	1. 可以通过“QUICK SETUP /快速设定”菜单执行标定。 请参考第
	1. 可以通过“QUICK SETUP /快速设定”菜单执行标定。 请参考第
	1. 可以通过“QUICK SETUP /快速设定”菜单执行标定。 请参考第
	55


	2. 通过“FLOW-MEAS. TYPE /流量测量方式”功能参数选择下列流量方式： 
	2. 通过“FLOW-MEAS. TYPE /流量测量方式”功能参数选择下列流量方式： 
	– “Volume p. cond. /操作条件下体积流量” (操作条件下的体积)
	– “Volume p. cond. /操作条件下体积流量” (操作条件下的体积)
	– “Volume p. cond. /操作条件下体积流量” (操作条件下的体积)

	– “Gas norm. cond. /标况(SI)气体条件” (在欧洲标况(SI)条件下的标准体积：1013.25 mbar和273.15 K (0°C))
	– “Gas norm. cond. /标况(SI)气体条件” (在欧洲标况(SI)条件下的标准体积：1013.25 mbar和273.15 K (0°C))

	– “Gas std. cond. /标况(US)气体条件” (在美国标况(US)条件下的标准体积：1013.25 mbar (14.7 psi)和288. 15 K (15°C/ 59°F))
	– “Gas std. cond. /标况(US)气体条件” (在美国标况(US)条件下的标准体积：1013.25 mbar (14.7 psi)和288. 15 K (15°C/ 59°F))

	– “Mass /质量”
	– “Mass /质量”




	3. 取决于流量测量方式，可以选择不同的单位。可以使用用户自定义单位。
	3. 取决于流量测量方式，可以选择不同的单位。可以使用用户自定义单位。
	请参考“PRESS. ENG. UNIT /压力工程单位” (第
	96
	98
	98
	98
	99


	4. 使用“在“SET LRV /输入量程下限” (第
	4. 使用“在“SET LRV /输入量程下限” (第
	104
	105

	通过“LINEAR / SQROOT /线性/开方”功能参数(参考
	119
	– “LINEAR / SQROOT /线性/开方” = “Flow /流量” (开方) (工厂设置) Þ流量值
	– “LINEAR / SQROOT /线性/开方” = “Flow /流量” (开方) (工厂设置) Þ流量值
	– “LINEAR / SQROOT /线性/开方” = “Flow /流量” (开方) (工厂设置) Þ流量值

	– “LINEAR / SQROOT /线性/开方” = “Differential pres. /差压” Þ压力值
	– “LINEAR / SQROOT /线性/开方” = “Differential pres. /差压” Þ压力值



	以下适用于“LINEAR / SQROOT /线性/开方” “Flow /流量” (开方)设置： 按照工厂设置，下限电流值设置为0，上限电流值设置为“MAX. FLOW /最大流量” 值。 在“MAX. FLOW /最大流量”中输入数值，...
	以下适用于“LINEAR / SQROOT /线性/开方” “Differential pres. /差压”设置： 按照工厂设置，下限电流值设置为0，上限电流值设置为“MAX PRESS. FLOW /最大 差压时的流量”值。 在“MAX PRESS. FLOW /最...

	5. 在较小测量范围中，小流量(蠕动量)可能会导致大测量值波动。通过“LOW FLOW CUT-OFF /小流量切除”功能参数可以开启“LOW FLOW CUT-OFF /小流量切除” (第
	5. 在较小测量范围中，小流量(蠕动量)可能会导致大测量值波动。通过“LOW FLOW CUT-OFF /小流量切除”功能参数可以开启“LOW FLOW CUT-OFF /小流量切除” (第
	104






	6.2 累加器
	6.2 累加器
	实例：
	实例：
	实例：

	在此实例中，应累积并显示体积流量，单位：m
	3
	3


	<TABLE>
	• 上述功能参数的详细说明请参考： 
	• 上述功能参数的详细说明请参考： 
	• 上述功能参数的详细说明请参考： 
	– 第
	– 第
	– 第
	113


	– 第
	– 第
	129





	• “TOTALIZER 1 /累加器1”可以复位。“TOTALIZER 2 /累加器2”不能复位。 
	• “TOTALIZER 1 /累加器1”可以复位。“TOTALIZER 2 /累加器2”不能复位。 



	<TABLE>
	<TABLE>
	<TABLE>
	<TABLE HEADING>
	<TABLE ROW>
	说明
	说明



	<TABLE BODY>
	<TABLE ROW>
	1
	1

	标定仪表。参考章节6.1。
	标定仪表。参考章节6.1。


	<TABLE ROW>
	2
	2

	更改功能组： 
	更改功能组：
	菜单路径： (“GROUP SELECTION /组选择” ®) “OPERATING MENU /操作菜单” ® “SETTINGS /设定” ® “TOTALIZER SETUP /累加器设定”


	<TABLE ROW>
	3
	3

	通过“TOTALIZER 1 UNIT /累加器1单位”功能参 数选择流量单位，图示为“m3 E3”。
	通过“TOTALIZER 1 UNIT /累加器1单位”功能参 数选择流量单位，图示为“m
	3
	3



	<TABLE ROW>
	4
	4

	通过“NEG. FLOW TOT. 1 /反向流量累加器1”功能 参数设置反向流量的累积模式，图示为“Positive / 正向”选项。
	通过“NEG. FLOW TOT. 1 /反向流量累加器1”功能 参数设置反向流量的累积模式，图示为“Positive / 正向”选项。


	<TABLE ROW>
	5
	5

	通过“RESET TOTALIZER /复位累加器”功能参数 将累加器1复位至0。
	通过“RESET TOTALIZER /复位累加器”功能参数 将累加器1复位至0。


	<TABLE ROW>
	6
	6

	结果： “TOTALIZER 1 /累加器1”和“TOTAL. 1 OVERFLOW /累加器1溢出”功能参数显示累积体 积流量。
	结果： “TOTALIZER 1 /累加器1”和“TOTAL. 1 OVERFLOW /累加器1溢出”功能参数显示累积体 积流量。




	• 可以使用用户自定义单位。 请参考“TOTALIZER 1 UNIT /累加器1单位” (第
	• 可以使用用户自定义单位。 请参考“TOTALIZER 1 UNIT /累加器1单位” (第
	• 可以使用用户自定义单位。 请参考“TOTALIZER 1 UNIT /累加器1单位” (第
	113
	115


	• “TOTALIZER 1 /累加器1”和“TOTAL. 1 OVERFLOW /累加器1溢出”功能参数显示第 一个累加器的累积流量值。“TOTALIZER 2 /累加器2”和“TOTAL. 2 OVERFLOW /累加 器2溢出”功能参数显示第二个累加器的...
	• “TOTALIZER 1 /累加器1”和“TOTAL. 1 OVERFLOW /累加器1溢出”功能参数显示第 一个累加器的累积流量值。“TOTALIZER 2 /累加器2”和“TOTAL. 2 OVERFLOW /累加 器2溢出”功能参数显示第二个累加器的...
	129


	• 使用“MENU DESCRIPTOR /菜单描述符”功能参数(第
	• 使用“MENU DESCRIPTOR /菜单描述符”功能参数(第
	116







	7 功能参数描述
	7 功能参数描述
	<GRAPHIC>
	<GRAPHIC>
	• 下表按照菜单结构列举了所有功能参数。每个表格对应菜单中的一个功能组。完整菜 单结构请参考章节9.1。 
	• 下表按照菜单结构列举了所有功能参数。每个表格对应菜单中的一个功能组。完整菜 单结构请参考章节9.1。 
	• 下表按照菜单结构列举了所有功能参数。每个表格对应菜单中的一个功能组。完整菜 单结构请参考章节9.1。 

	• 现场操作和通过数字式通信的菜单结构略有不同。区别主要在“MEASURING MODE / 测量方式”和“LANGUAGE /语言”功能参数和“LINEARISATION /线性化”功能组。
	• 现场操作和通过数字式通信的菜单结构略有不同。区别主要在“MEASURING MODE / 测量方式”和“LANGUAGE /语言”功能参数和“LINEARISATION /线性化”功能组。

	• 在调试工具或HART手操器中，显示附加功能参数。此类功能参数带相应标识。
	• 在调试工具或HART手操器中，显示附加功能参数。此类功能参数带相应标识。

	• 每个表格的标题栏中提供菜单路径。通过此路径可以查询相关功能参数。
	• 每个表格的标题栏中提供菜单路径。通过此路径可以查询相关功能参数。

	• 菜单结构存在差异，取决于所选测量方式。因此，部分功能组仅在特定测量方式下显 示，例如：“LINEARISATION /线性化”功能组仅在“Level /液位”测量方式中显示。 表格的第一行列举了功...
	• 菜单结构存在差异，取决于所选测量方式。因此，部分功能组仅在特定测量方式下显 示，例如：“LINEARISATION /线性化”功能组仅在“Level /液位”测量方式中显示。 表格的第一行列举了功...

	• 部分功能参数仅当正确设置其他功能参数后方显示。例如：“EMPTY CALIB. /空标”功 能参数不显示在“QUICK SETUP /快速设定”菜单中(“Level /液位”测量方式)，除非 “LEVEL MODE /液位测量方式...
	• 部分功能参数仅当正确设置其他功能参数后方显示。例如：“EMPTY CALIB. /空标”功 能参数不显示在“QUICK SETUP /快速设定”菜单中(“Level /液位”测量方式)，除非 “LEVEL MODE /液位测量方式...

	• 功能参数名用大写字母表示。
	• 功能参数名用大写字母表示。

	• 在“功能参数名称”所在列中，括号中显示功能参数对应的唯一的菜单号(ID)。仅在现场 显示单元中显示菜单号(ID)。
	• 在“功能参数名称”所在列中，括号中显示功能参数对应的唯一的菜单号(ID)。仅在现场 显示单元中显示菜单号(ID)。



	<GRAPHIC>
	<GRAPHIC>
	<GRAPHIC>
	P01-xxxxxxxx-19-xx-xx-zh-079
	图 21: 一级菜单，“LANGUAGE /语言” (请参考第
	图 21: 一级菜单，“LANGUAGE /语言” (请参考第
	图 21: 一级菜单，“LANGUAGE /语言” (请参考第
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	<TABLE>
	<TABLE>
	<TABLE HEADING>
	<TABLE ROW>
	表格1：“GROUP SELECTION /组选择” ® “LANGUAGE /语言” –现场操作
	表格1：“GROUP SELECTION /组选择” ® “LANGUAGE /语言” –现场操作


	<TABLE ROW>
	功能参数名称
	功能参数名称

	说明
	说明



	<TABLE BODY>
	<TABLE ROW>
	LANGUAGE /语言 (079) 
	LANGUAGE /语言 (079)
	LANGUAGE /语言(079)

	Selection /选择

	选择现场显示单元上显示的菜单语言。 
	选择现场显示单元上显示的菜单语言。
	工厂设置：
	• 在调试工具和HART手操器中，“LANGUAGE /语言”功能参数位于 “DISPLAY /显示”功能组中。
	• 在调试工具和HART手操器中，“LANGUAGE /语言”功能参数位于 “DISPLAY /显示”功能组中。
	• 在调试工具和HART手操器中，“LANGUAGE /语言”功能参数位于 “DISPLAY /显示”功能组中。

	• 通过“Options /选项”菜单 ® “Settings /设定” ® “Language /语言”标签 ® “Tool language /工具语言”区选择FieldCare的菜单语言。
	• 通过“Options /选项”菜单 ® “Settings /设定” ® “Language /语言”标签 ® “Tool language /工具语言”区选择FieldCare的菜单语言。



	工厂设置：
	工厂设置：
	工厂设置：

	“English /英文”






	<GRAPHIC>
	<GRAPHIC>
	P01-xxxxxxxx-19-xx-xx-zh-135
	图 22: “Level /液位”测量方式，“LEVEL SELECTION /液位模式选择”功能参数
	图 22: “Level /液位”测量方式，“LEVEL SELECTION /液位模式选择”功能参数
	图 22: “Level /液位”测量方式，“LEVEL SELECTION /液位模式选择”功能参数



	<TABLE>
	<TABLE>
	<TABLE HEADING>
	<TABLE ROW>
	表格2：“GROUP SELECTION /组选择” ® “MEASURING MODE /测量方式” –现场操作
	表格2：“GROUP SELECTION /组选择” ® “MEASURING MODE /测量方式” –现场操作


	<TABLE ROW>
	功能参数名称
	功能参数名称

	说明
	说明



	<TABLE BODY>
	<TABLE ROW>
	MEASURING MODE / 测量方式 (389) 
	MEASURING MODE / 测量方式 (389)
	MEASURING MODE /测量方式(389)，现场显示

	Selection /选择

	选择测量方式。 
	选择测量方式。
	操作菜单的结构各不相同，取决于所选测量方式。
	选项：
	• 测量方式更改时，无转换。测量方式更改时，必须重新标定仪表。
	• 测量方式更改时，无转换。测量方式更改时，必须重新标定仪表。
	• 测量方式更改时，无转换。测量方式更改时，必须重新标定仪表。

	• “MEASURING MODE /测量方式”功能参数显示在调试工具和HART手操器的 “QUICK SETUP /快速设定”菜单中和“BASIC SETUP /基本设定”功能组中 (“OPERATING MENU /操作菜单” ® “SETTINGS /设定” ® “BASI...
	• “MEASURING MODE /测量方式”功能参数显示在调试工具和HART手操器的 “QUICK SETUP /快速设定”菜单中和“BASIC SETUP /基本设定”功能组中 (“OPERATING MENU /操作菜单” ® “SETTINGS /设定” ® “BASI...



	选项：
	选项：
	选项：

	• “Pressure /压力”
	• “Pressure /压力”

	• “Level /液位”
	• “Level /液位”

	• Deltabar S：“Flow /流量”
	• Deltabar S：“Flow /流量”


	工厂设置：
	工厂设置：
	工厂设置：

	• Cerabar S和Deltabar S：“Pressure /压力”
	• Cerabar S和Deltabar S：“Pressure /压力”

	• Deltapilot S：“Level /液位”
	• Deltapilot S：“Level /液位”




	<TABLE ROW>
	Level SELECTION / 液位模式选择 (020) 
	Level SELECTION / 液位模式选择 (020)
	LEVEL SELECTION /液位模式选择(020)

	Options /选项

	选择液位测量方式。 
	选择液位测量方式。
	前提：
	前提：
	前提：

	• “MEASURING MODE /测量方式” = “Level /液位” 
	• “MEASURING MODE /测量方式” = “Level /液位” 


	选项：
	• 在“Level Easy Pressure /液位快速压力”和“Level Easy Height /快速液位高度” 液位测量方式下，输入的数值并非专门针对“Level Standard /液位内行模式” 液位测量方式测试。在“Level Easy Pressure ...
	• 在“Level Easy Pressure /液位快速压力”和“Level Easy Height /快速液位高度” 液位测量方式下，输入的数值并非专门针对“Level Standard /液位内行模式” 液位测量方式测试。在“Level Easy Pressure ...
	• 在“Level Easy Pressure /液位快速压力”和“Level Easy Height /快速液位高度” 液位测量方式下，输入的数值并非专门针对“Level Standard /液位内行模式” 液位测量方式测试。在“Level Easy Pressure ...
	® 不同液位测量方式和类型的概述请参考第
	18


	• 相比于“Level standard /液位内行模式”液位测量方式，“Level Easy Pressure / 液位快速压力”和“Level Easy Height /快速液位高度”液位测量方式的功能参 数较少，用于快速、简便地进行液位应...
	• 相比于“Level standard /液位内行模式”液位测量方式，“Level Easy Pressure / 液位快速压力”和“Level Easy Height /快速液位高度”液位测量方式的功能参 数较少，用于快速、简便地进行液位应...

	• 仅可以在“Level standard /液位内行模式”液位测量方式中输入用户自定义液 位、体积和质量单位或线性化表。
	• 仅可以在“Level standard /液位内行模式”液位测量方式中输入用户自定义液 位、体积和质量单位或线性化表。

	• 需要在有安全性功能(SIL)要求的子系统中使用仪表时， “Device configuration with enhanced parameter security /带增强功能参数安全性的设备设置” (“SAFETY CONFIRM. /安全确认”)仅适用于“Level Easy Pres...
	• 需要在有安全性功能(SIL)要求的子系统中使用仪表时， “Device configuration with enhanced parameter security /带增强功能参数安全性的设备设置” (“SAFETY CONFIRM. /安全确认”)仅适用于“Level Easy Pres...
	®详细信息请参考《功能安全手册》： Deltabar S (SD00189)、Cerabar S (SD00190)或Deltapilot S (SD00213P)。



	选项：
	选项：
	选项：

	• “Level Easy Pressure /液位快速压力”
	• “Level Easy Pressure /液位快速压力”
	在此测量方式下，输入两对压力-液位参数。按照“OUTPUT UNIT /输出单 位”功能参数(第
	63
	– 在注满和排空容器时可以选择湿标。出现两个不同的液位时，输入的液位、 体积、质量或百分比值设置为当前位置的压力测量值。
	– 在注满和排空容器时可以选择湿标。出现两个不同的液位时，输入的液位、 体积、质量或百分比值设置为当前位置的压力测量值。
	– 在注满和排空容器时可以选择湿标。出现两个不同的液位时，输入的液位、 体积、质量或百分比值设置为当前位置的压力测量值。

	– 干标是一种理论值标定。进行干标时，通过“EMPTY CALIB. /空标”、 “EMPTY PRESSURE /最低液位时压力”、“FULL CALIB. /满标”和“FULL PRESSURE /最高液位时压力”功能参数输入两对压力-液位参数...
	– 干标是一种理论值标定。进行干标时，通过“EMPTY CALIB. /空标”、 “EMPTY PRESSURE /最低液位时压力”、“FULL CALIB. /满标”和“FULL PRESSURE /最高液位时压力”功能参数输入两对压力-液位参数...
	64





	• “Level Easy Height /快速液位高度”
	• “Level Easy Height /快速液位高度”
	在此测量方式下，输入两对高度-液位参数。使用输入的密度和高度单位将压 力测量值转换成高度值。提供两种标定方式：“Wet /湿标”和“Dry /干标”。 
	– 在注满和排空容器时可以选择湿标。出现两个不同的液位时，输入的液位、 体积、质量或百分比值设置为转换后的高度值。
	– 在注满和排空容器时可以选择湿标。出现两个不同的液位时，输入的液位、 体积、质量或百分比值设置为转换后的高度值。
	– 在注满和排空容器时可以选择湿标。出现两个不同的液位时，输入的液位、 体积、质量或百分比值设置为转换后的高度值。

	– 干标是一种理论值标定。进行干标时，通过 “EMPTY CALIB. /空标”、 “EMPTY HEIGHT /空标高度”、“FULL CALIB. /满标”和 “FULL HEIGHT /满标高度”功能参数输入两对高度-液位参数。 ®功能参数...
	– 干标是一种理论值标定。进行干标时，通过 “EMPTY CALIB. /空标”、 “EMPTY HEIGHT /空标高度”、“FULL CALIB. /满标”和 “FULL HEIGHT /满标高度”功能参数输入两对高度-液位参数。 ®功能参数...
	68





	• “Level standard /液位内行模式”
	• “Level standard /液位内行模式”
	一旦选择了此液位测量方式，可以通过“LEVEL MODE /液位测量方式”功能 参数(第
	71



	工厂设置：
	工厂设置：
	工厂设置：

	“Level Easy Pressure /液位快速压力”



	<TABLE ROW>
	® “Level SELECTION /液位模式选择” = “Level Easy Pressure /液位快速压力”时：参考第61页，表格8。 
	® “Level SELECTION /液位模式选择” = “Level Easy Pressure /液位快速压力”时：参考第
	61

	® “Level SELECTION /液位模式选择” = “Level Easy Height /快速液位高度”时：参考第
	66

	® “Level SELECTION /液位模式选择” = “Level standard /液位内行模式”时：参考第
	70






	<GRAPHIC>
	<GRAPHIC>
	P01-xxxxxxxx-19-xx-xx-zh-080
	图 23: “Pressure /压力”测量方式的快速设定菜单
	图 23: “Pressure /压力”测量方式的快速设定菜单
	图 23: “Pressure /压力”测量方式的快速设定菜单



	<TABLE>
	<TABLE>
	<TABLE HEADING>
	<TABLE ROW>
	表3：(“GROUP SELECTION /组选择” ®) “QUICK SETUP /快速设定” “Pressure /压力”
	表3：(“GROUP SELECTION /组选择” ®) “QUICK SETUP /快速设定” “Pressure /压力”
	Quick Setup /快速设定“Pressure /压力”菜单



	<TABLE ROW>
	功能参数名称
	功能参数名称

	说明
	说明



	<TABLE BODY>
	<TABLE ROW>
	此菜单显示“Pressure /压力”测量方式的最重要的功能参数。 
	此菜单显示“Pressure /压力”测量方式的最重要的功能参数。
	前提：
	前提：
	前提：

	• “MEASURING MODE /测量方式” = “Pressure /压力” (®请参考第
	• “MEASURING MODE /测量方式” = “Pressure /压力” (®请参考第
	48



	注意：
	注意：
	注意：

	请参考：
	– 第
	– 第
	58


	– 第
	– 第
	101


	– 第
	– 第
	127


	– 第
	– 第
	15





	<TABLE ROW>
	MEASURING MODE / 测量方式 Selection /选择
	MEASURING MODE / 测量方式
	MEASURING MODE /测量方式，数字式通信


	选择测量方式。 
	选择测量方式。
	操作菜单的结构各不相同，取决于所选测量方式。
	前提：
	测量方式更改时，无转换。测量方式更改时，必须重新标定仪表。

	前提：
	前提：
	前提：

	• 数字式通信
	• 数字式通信


	选项：
	选项：
	选项：

	• “Pressure /压力”
	• “Pressure /压力”

	• “Level /液位”
	• “Level /液位”

	• Deltabar S：“Flow /流量”
	• Deltabar S：“Flow /流量”


	工厂设置：
	工厂设置：
	工厂设置：

	• Cerabar S和Deltabar S：“Pressure /压力”
	• Cerabar S和Deltabar S：“Pressure /压力”

	• Deltapilot S：“Level /液位”
	• Deltapilot S：“Level /液位”




	<TABLE ROW>
	POS. ZERO ADJUST / 调零 (685) 
	POS. ZERO ADJUST / 调零 (685)
	POS. ZERO ADJUST /调零(685)

	Entry /确认

	调零–零点(设定值)和压力测量值之间的压力差无需事先知道。 
	调零–零点(设定值)和压力测量值之间的压力差无需事先知道。 
	仪表的安装位置可能会导致测量值偏差。例如：在空容器中或非满罐中测量 时，“MEASURED VALUE /测量值”功能参数显示并非为0。
	实例：
	实例：
	实例：

	– “MEASURED VALUE /测量值” = 2.2 mbar (0.033 psi)
	– “MEASURED VALUE /测量值” = 2.2 mbar (0.033 psi)

	– 通过“POS. ZERO ADJUST /调零”功能参数，并选择“Confirm /确认”选项， 校正“MEASURED VALUE /测量值”。将0.0设置为当前压力值。 
	– 通过“POS. ZERO ADJUST /调零”功能参数，并选择“Confirm /确认”选项， 校正“MEASURED VALUE /测量值”。将0.0设置为当前压力值。 

	– “MEASURED VALUE /测量值” (调零后) = 0.0 mbar
	– “MEASURED VALUE /测量值” (调零后) = 0.0 mbar

	– 电流值被同时校正。
	– 电流值被同时校正。


	“CALIB. OFFSET /零点迁移”功能参数显示校正后“MEASURED VALUE /测量 值”的压力差值 (偏置量)。
	前提：
	前提：
	前提：

	• 此功能参数在Deltabar S、带表压传感器的Cerabar S和Deltapilot S中显示。
	• 此功能参数在Deltabar S、带表压传感器的Cerabar S和Deltapilot S中显示。


	选项：
	选项：
	选项：

	• “Abort /取消”
	• “Abort /取消”

	• “Confirm /确认”
	• “Confirm /确认”


	工厂设置：
	工厂设置：
	工厂设置：

	0.0



	<TABLE ROW>
	POS. INPUT VALUE / 输入零点值 (563) 
	POS. INPUT VALUE / 输入零点值 (563)
	POS. INPUT VALUE /输入零点值(563)

	Entry /确认

	调零–零点(设定值)和压力测量值之间的压力差无需事先知道。为了校正压力 差，需要参考测量值(例如：来自参考设备的测量值)。 
	调零–零点(设定值)和压力测量值之间的压力差无需事先知道。为了校正压力 差，需要参考测量值(例如：来自参考设备的测量值)。
	仪表的安装位置可能会导致测量值偏差。例如：在空容器中或非满罐中测量 时，“MEASURED VALUE /测量值”功能参数显示并非为0或理想值。
	实例：
	实例：
	实例：

	– “MEASURED VALUE /测量值” = 0.5 mbar (0.0075 psi)
	– “MEASURED VALUE /测量值” = 0.5 mbar (0.0075 psi)

	– 在“POS. INPUT VALUE /输入零点值”功能参数中设置“MEASURED VALUE / 测量值”的所需设定点，例如：2 mbar。 (“MEASURED VALUE /测量值”
	– 在“POS. INPUT VALUE /输入零点值”功能参数中设置“MEASURED VALUE / 测量值”的所需设定点，例如：2 mbar。 (“MEASURED VALUE /测量值”
	新


	– “MEASURED VALUE /测量值” (调零后) = 2.0 mbar (0.03 psi)
	– “MEASURED VALUE /测量值” (调零后) = 2.0 mbar (0.03 psi)

	– “CALIB. OFFSET /零点迁移”功能参数显示校正后“MEASURED VALUE /测量 值”的压力差值 (偏置量)。 “CALIB. OFFSET /零点迁移” = “MEASURED VALUE /测量值”
	– “CALIB. OFFSET /零点迁移”功能参数显示校正后“MEASURED VALUE /测量 值”的压力差值 (偏置量)。 “CALIB. OFFSET /零点迁移” = “MEASURED VALUE /测量值”
	老


	– 电流值被同时校正。
	– 电流值被同时校正。


	前提：
	前提：
	• 此功能参数在带绝压传感器的Cerabar S中显示。
	• 此功能参数在带绝压传感器的Cerabar S中显示。


	工厂设置：
	工厂设置：
	0.0



	<TABLE ROW>
	SET LRV /输入量程下限 (245) 
	SET LRV /输入量程下限 (245)
	SET LRV /输入量程下限(245)，“Pressure /压力”测量方式

	Entry /确认

	设置量程下限–无参考压力。 
	设置量程下限–无参考压力。
	设置电流下限值(4 mA)对应的压力值。
	工厂设置：
	工厂设置：
	0.0，或订购参数



	<TABLE ROW>
	SET URV /输入量程上限 (246) 
	SET URV /输入量程上限 (246)
	SET URV /输入量程上限(246)，“Pressure /压力”测量方式

	Entry /确认

	设置量程上限–无参考压力。 
	设置量程上限–无参考压力。
	设置电流上限值(20 mA)对应的压力值。
	工厂设置：
	工厂设置：
	传感器的最大量程值(®参考“PRESS. SENS HILIM /传感器压力上限” (第
	125




	<TABLE ROW>
	DAMPING VALUE / 阻尼时间 (247) 
	DAMPING VALUE / 阻尼时间 (247)
	DAMPING VALUE /阻尼时间(247)

	Entry /确认

	输入阻尼时间(时间常数t)。 
	输入阻尼时间(时间常数t)。
	阻尼影响所有后续装置对压力变化的响应速度，例如：现场显示、测量值和电流 输出。压力信号随测量值的变化时间。
	输入范围：
	输入范围：
	输入范围：

	0.0...999.0 s

	工厂设置：
	工厂设置：
	2.0 s，或订购参数






	<GRAPHIC>
	<GRAPHIC>
	P01-xxxxxxxx-19-xx-xx-zh-081
	图 24: “Level /液位”测量方式的快速设定菜单
	图 24: “Level /液位”测量方式的快速设定菜单
	图 24: “Level /液位”测量方式的快速设定菜单



	<TABLE>
	<TABLE>
	<TABLE HEADING>
	<TABLE ROW>
	表4：(“GROUP SELECTION /组选择” ®) “QUICK SETUP /快速设定” “Level /液位”
	表4：(“GROUP SELECTION /组选择” ®) “QUICK SETUP /快速设定” “Level /液位”
	Quick Setup /快速设定“Level /液位”菜单



	<TABLE ROW>
	功能参数名称
	功能参数名称

	说明
	说明



	<TABLE BODY>
	<TABLE ROW>
	此菜单显示“Level /液位”测量方式的最重要的功能参数。 
	此菜单显示“Level /液位”测量方式的最重要的功能参数。
	前提：
	前提：
	前提：

	• “MEASURING MODE /测量方式” = “Level /液位” (®请参考第
	• “MEASURING MODE /测量方式” = “Level /液位” (®请参考第
	48



	注意：
	注意：
	注意：

	请参考：
	– 第
	– 第
	70


	– 第
	– 第
	101


	– 第
	– 第
	106


	– 第
	– 第
	109


	– 第
	– 第
	128


	– 第
	– 第
	18





	<TABLE ROW>
	MEASURING MODE / 测量方式 Selection /选择
	MEASURING MODE / 测量方式
	MEASURING MODE /测量方式，数字式通信


	选择测量方式。 
	选择测量方式。
	操作菜单的结构各不相同，取决于所选测量方式。
	前提：
	测量方式更改时，无转换。测量方式更改时，必须重新标定仪表。

	前提：
	前提：
	前提：

	• 数字式通信
	• 数字式通信


	选项：
	选项：
	选项：

	• “Pressure /压力”
	• “Pressure /压力”

	• “Level /液位”
	• “Level /液位”

	• Deltabar S：“Flow /流量”
	• Deltabar S：“Flow /流量”


	工厂设置：
	工厂设置：
	工厂设置：

	• Cerabar S和Deltabar S：“Pressure /压力”
	• Cerabar S和Deltabar S：“Pressure /压力”

	• Deltapilot S：“Level /液位”
	• Deltapilot S：“Level /液位”




	<TABLE ROW>
	LEVEL SELECTION / 液位模式选择 (020) 
	LEVEL SELECTION / 液位模式选择 (020)
	LEVEL SELECTION /液位模式选择(020)

	Options /选项

	选择液位测量方式。 
	选择液位测量方式。
	®功能参数描述请参考第
	49

	工厂设置：
	工厂设置：
	工厂设置：

	“Level Easy Pressure /液位快速压力”



	<TABLE ROW>
	POS. ZERO ADJUST / 调零 (685) 
	POS. ZERO ADJUST / 调零 (685)
	POS. ZERO ADJUST /调零(685)

	Entry /确认

	调零–零点(设定值)和压力测量值之间的压力差无需事先知道。 
	调零–零点(设定值)和压力测量值之间的压力差无需事先知道。 
	仪表的安装位置可能会导致测量值偏差。例如：在空容器中或非满罐中测量 时，“MEASURED VALUE /测量值”功能参数显示并非为0。
	实例：
	实例：
	实例：

	– “MEASURED VALUE /测量值” = 2.2 mbar (0.033 psi)
	– “MEASURED VALUE /测量值” = 2.2 mbar (0.033 psi)

	– 通过“POS. ZERO ADJUST /调零”功能参数，并选择“Confirm /确认”选项， 校正“MEASURED VALUE /测量值”。将0.0设置为当前压力值。 
	– 通过“POS. ZERO ADJUST /调零”功能参数，并选择“Confirm /确认”选项， 校正“MEASURED VALUE /测量值”。将0.0设置为当前压力值。 

	– “MEASURED VALUE /测量值” (调零后) = 0.0 mbar
	– “MEASURED VALUE /测量值” (调零后) = 0.0 mbar

	– 电流值被同时校正。
	– 电流值被同时校正。


	“CALIB. OFFSET /零点迁移”功能参数显示校正后“MEASURED VALUE /测量 值”的压力差值 (偏置量)。
	前提：
	前提：
	前提：

	• 此功能参数在Deltabar S、带表压传感器的Cerabar S和Deltapilot S中显示。
	• 此功能参数在Deltabar S、带表压传感器的Cerabar S和Deltapilot S中显示。


	选项：
	选项：
	选项：

	• “Abort /取消”
	• “Abort /取消”

	• “Confirm /确认”
	• “Confirm /确认”


	工厂设置：
	工厂设置：
	工厂设置：

	0.0



	<TABLE ROW>
	POS. INPUT VALUE / 输入零点值 (563) 
	POS. INPUT VALUE / 输入零点值 (563)
	POS. INPUT VALUE /输入零点值(563)

	Entry /确认

	调零–零点(设定值)和压力测量值之间的压力差无需事先知道。为了校正压力 差，需要参考测量值(例如：来自参考设备的测量值)。 
	调零–零点(设定值)和压力测量值之间的压力差无需事先知道。为了校正压力 差，需要参考测量值(例如：来自参考设备的测量值)。
	仪表的安装位置可能会导致测量值偏差。例如：在空容器中或非满罐中测量 时，“MEASURED VALUE /测量值”功能参数显示并非为0或所需值。
	实例：
	实例：
	实例：

	– “MEASURED VALUE /测量值” = 0.5 mbar (0.0075 psi)
	– “MEASURED VALUE /测量值” = 0.5 mbar (0.0075 psi)

	– 在“POS. INPUT VALUE /输入零点值”功能参数中设置“MEASURED VALUE / 测量值”的所需设定点，例如：2.0 mbar (0.03 psi)。 (“MEASURED VALUE /测量值”
	– 在“POS. INPUT VALUE /输入零点值”功能参数中设置“MEASURED VALUE / 测量值”的所需设定点，例如：2.0 mbar (0.03 psi)。 (“MEASURED VALUE /测量值”
	新


	– “MEASURED VALUE /测量值” (调零后) = 2.0 mbar (0.03 psi)
	– “MEASURED VALUE /测量值” (调零后) = 2.0 mbar (0.03 psi)

	– “CALIB. OFFSET /零点迁移”功能参数显示校正后“MEASURED VALUE /测量 值”的压力差值 (偏置量)。 “CALIB. OFFSET /零点迁移” = “MEASURED VALUE /测量值”
	– “CALIB. OFFSET /零点迁移”功能参数显示校正后“MEASURED VALUE /测量 值”的压力差值 (偏置量)。 “CALIB. OFFSET /零点迁移” = “MEASURED VALUE /测量值”
	老


	– 电流值被同时校正。
	– 电流值被同时校正。


	前提：
	前提：
	• 此功能参数在带绝压传感器的Cerabar S中显示。
	• 此功能参数在带绝压传感器的Cerabar S中显示。


	工厂设置：
	工厂设置：
	0.0



	<TABLE ROW>
	EMPTY CALIB. /空标 (314)/(010) 
	EMPTY CALIB. /空标 (314)
	EMPTY CALIB. /空标(314)/(010)，QUICK SETUP /快速设定

	Entry /确认

	输入空标时的液位值(容器排空)。 
	输入空标时的液位值(容器排空)。
	容器或是空罐，或是非满罐。在此功能参数中输入数值，将液位值设置为仪表的 当前压力值。
	前提：
	前提：
	前提：

	• “LEVEL SELECTION /液位模式选择” = “Level Easy Pressure /液位快速压力” (®请参考第
	• “LEVEL SELECTION /液位模式选择” = “Level Easy Pressure /液位快速压力” (®请参考第
	49
	63


	• “LEVEL SELECTION /液位模式选择” = “Level standard /液位内行模式”， “LEVEL MODE /液位测量方式” = “Linear /线性化” (®请参考第
	• “LEVEL SELECTION /液位模式选择” = “Level standard /液位内行模式”， “LEVEL MODE /液位测量方式” = “Linear /线性化” (®请参考第
	71
	76



	工厂设置：
	在此功能参数中，现场显示中显示输入的液位值和仪表的当前压力值。为了同时 保存液位值和仪表的当前压力值，在按下“E”键确认之前，必须首先通过“+”或 “–”键激活液位值 输入...

	工厂设置：
	工厂设置：
	工厂设置：

	0.0



	<TABLE ROW>
	FULL CALIB. /满标 (315)/(004) 
	FULL CALIB. /满标 (315)/(004)
	FULL CALIB. /满标(315)/(004)，QUICK SETUP /快速设定

	Entry /确认

	输入满标时的液位值(容器注满)。 
	输入满标时的液位值(容器注满)。
	容器或是满罐，或是接近满罐。在此功能参数中输入数值，将液位值设置为仪表 的当前压力值。
	前提：
	前提：
	前提：

	• “LEVEL SELECTION /液位模式选择” = “Level Easy Pressure /液位快速压力” (®请参考第
	• “LEVEL SELECTION /液位模式选择” = “Level Easy Pressure /液位快速压力” (®请参考第
	49
	63


	• “LEVEL SELECTION /液位模式选择” = “Level standard /液位内行模式， “LEVEL MODE /液位测量方式” = “Linear /线性” (®请参考第
	• “LEVEL SELECTION /液位模式选择” = “Level standard /液位内行模式， “LEVEL MODE /液位测量方式” = “Linear /线性” (®请参考第
	71
	76



	工厂设置：
	在此功能参数中，现场显示中显示输入的液位值和仪表的当前压力值。为了同时 保存液位值和仪表的当前压力值，在按下“E”键确认之前，必须首先通过“+”或 “–”键激活液位值 输入...

	工厂设置：
	工厂设置：
	工厂设置：

	100.0



	<TABLE ROW>
	DAMPING VALUE / 阻尼时间 (247) 
	DAMPING VALUE / 阻尼时间 (247)
	DAMPING VALUE /阻尼时间(247)

	Entry /确认

	输入阻尼时间(时间常数t)。 
	输入阻尼时间(时间常数t)。
	阻尼影响所有后续装置对压力变化的响应速度，例如：现场显示、测量值和电流 输出。压力信号随测量值的变化时间。
	输入范围：
	输入范围：
	输入范围：

	0.0...999.0 s

	工厂设置：
	工厂设置：
	2.0 s，或订购参数






	<GRAPHIC>
	<GRAPHIC>
	P01-xxxxxxxx-19-xx-xx-zh-082
	图 25: “Flow /流量”测量方式的快速设定菜单
	图 25: “Flow /流量”测量方式的快速设定菜单
	图 25: “Flow /流量”测量方式的快速设定菜单



	<TABLE>
	<TABLE>
	<TABLE HEADING>
	<TABLE ROW>
	表5：(“GROUP SELECTION /组选择” ®) “QUICK SETUP /快速设定” “Flow /流量”
	表5：(“GROUP SELECTION /组选择” ®) “QUICK SETUP /快速设定” “Flow /流量”
	Quick Setup /快速设定“Flow /流量”菜单



	<TABLE ROW>
	功能参数名称
	功能参数名称

	说明
	说明



	<TABLE BODY>
	<TABLE ROW>
	此菜单显示“Flow /流量”测量方式的最重要的功能参数。 
	此菜单显示“Flow /流量”测量方式的最重要的功能参数。
	前提：
	前提：
	前提：

	• Deltabar S差压变送器 
	• Deltabar S差压变送器 

	• “MEASURING MODE /测量方式” = “Flow /流量” (®请参考第
	• “MEASURING MODE /测量方式” = “Flow /流量” (®请参考第
	48



	注意：
	注意：
	注意：

	请参考
	– 第
	– 第
	96


	– 第
	– 第
	104


	– 第
	– 第
	113


	– 第
	– 第
	44





	<TABLE ROW>
	MEASURING MODE / 测量方式 Selection /选择
	MEASURING MODE / 测量方式
	MEASURING MODE /测量方式，数字式通信


	选择测量方式。 
	选择测量方式。
	操作菜单的结构各不相同，取决于所选测量方式。
	前提：
	测量方式更改时，无转换。测量方式更改时，必须重新标定仪表。

	前提：
	前提：
	前提：

	• 数字式通信
	• 数字式通信


	选项：
	选项：
	选项：

	• “Pressure /压力”
	• “Pressure /压力”

	• “Level /液位”
	• “Level /液位”

	• Deltabar S：“Flow /流量”
	• Deltabar S：“Flow /流量”


	工厂设置：
	工厂设置：
	工厂设置：

	• Cerabar S和Deltabar S：“Pressure /压力”
	• Cerabar S和Deltabar S：“Pressure /压力”

	• Deltapilot S：“Level /液位”
	• Deltapilot S：“Level /液位”




	<TABLE ROW>
	POS. ZERO ADJUST / 调零 (685) 
	POS. ZERO ADJUST / 调零 (685)
	POS. ZERO ADJUST (685)

	Entry /确认

	调零–零点(设定值)和压力测量值之间的压力差无需事先知道。 (参考压力作用在仪表上) 
	调零–零点(设定值)和压力测量值之间的压力差无需事先知道。 (参考压力作用在仪表上)
	仪表的安装位置可能会导致测量值偏差。例如：在空容器中或非满罐中测量 时，“MEASURED VALUE /测量值”功能参数显示并非为0。
	实例：
	实例：
	实例：

	– “MEASURED VALUE /测量值” = 2.2 mbar (0.033 psi)
	– “MEASURED VALUE /测量值” = 2.2 mbar (0.033 psi)

	– 通过“POS. ZERO ADJUST /调零”功能参数，并选择“Confirm /确认”选项， 校正“MEASURED VALUE /测量值”。将0.0设置为当前压力值。 
	– 通过“POS. ZERO ADJUST /调零”功能参数，并选择“Confirm /确认”选项， 校正“MEASURED VALUE /测量值”。将0.0设置为当前压力值。 

	– “MEASURED VALUE /测量值” (调零后) = 0.0 mbar
	– “MEASURED VALUE /测量值” (调零后) = 0.0 mbar

	– 电流值被同时校正。
	– 电流值被同时校正。


	“CALIB. OFFSET /零点迁移”功能参数显示校正后“MEASURED VALUE /测量 值”的压力差值 (偏置量)。
	前提：
	前提：
	前提：

	• 此功能参数在Deltabar S、带表压传感器的Cerabar S和Deltapilot S中显示。
	• 此功能参数在Deltabar S、带表压传感器的Cerabar S和Deltapilot S中显示。


	选项：
	选项：
	选项：

	• “Abort /取消”
	• “Abort /取消”

	• “Confirm /确认”
	• “Confirm /确认”


	工厂设置：
	工厂设置：
	工厂设置：

	0.0



	<TABLE ROW>
	MAX. FLOW /最大流量 (311) 
	MAX. FLOW /最大流量 (311)
	MAX. FLOW /最大流量((311)

	Entry /确认

	输入一次装置的最大流量。 请参考一次装置的设置参数表。在“MAX PRESS. FLOW /最大差压时的流量”功 能参数中设置最大差压时对应的最大流量。 
	输入一次装置的最大流量。 请参考一次装置的设置参数表。在“MAX PRESS. FLOW /最大差压时的流量”功 能参数中设置最大差压时对应的最大流量。
	工厂设置：
	在“LINEAR / SQROOT /线性/开方”功能参数中(第
	119
	105


	工厂设置：
	工厂设置：
	工厂设置：

	1.0



	<TABLE ROW>
	MAX PRESS. FLOW / 最大差压时的流量 (634) 
	MAX PRESS. FLOW / 最大差压时的流量 (634)
	MAX PRESS. FLOW /最大差压时的流量(634)

	Entry /确认

	输入一次装置的最大流量。 ®请参考一次装置的设置参数表。差压值设置为最大流量值 (®参考“MAX. FLOW /最大流量”)。 
	输入一次装置的最大流量。 ®请参考一次装置的设置参数表。差压值设置为最大流量值 (®参考“MAX. FLOW /最大流量”)。
	工厂设置：
	在“LINEAR / SQROOT /线性/开方”功能参数中(第
	119
	105


	工厂设置：
	工厂设置：
	传感器的量程上限(®参考“PRESS. SENS HILIM /传感器压力上限” (第
	125




	<TABLE ROW>
	DAMPING VALUE / 阻尼时间 (247) 
	DAMPING VALUE / 阻尼时间 (247)
	DAMPING VALUE /阻尼时间(247)

	Entry /确认

	输入阻尼时间(时间常数t)。 
	输入阻尼时间(时间常数t)。
	阻尼影响所有后续装置对压力变化的响应速度，例如：现场显示、测量值和电流 输出。压力信号随测量值的变化时间。
	输入范围：
	输入范围：
	输入范围：

	0.0...999.0 s

	工厂设置：
	工厂设置：
	2.0 s，或订购参数






	<GRAPHIC>
	<GRAPHIC>
	P01-xxxxxxxx-19-xx-xx-zh-083
	图 26: “POSITION ADJUSTMENT /位置调整”功能组
	图 26: “POSITION ADJUSTMENT /位置调整”功能组
	图 26: “POSITION ADJUSTMENT /位置调整”功能组



	<TABLE>
	<TABLE>
	<TABLE HEADING>
	<TABLE ROW>
	表6：(“GROUP SELECTION /组选择” ®) “OPERATING MENU /操作菜单” ® “SETTINGS /设定” ® “POSITION ADJUSTMENT /位置调整”
	表6：(“GROUP SELECTION /组选择” ®) “OPERATING MENU /操作菜单” ® “SETTINGS /设定” ® “POSITION ADJUSTMENT /位置调整”


	<TABLE ROW>
	功能参数名称
	功能参数名称

	说明
	说明



	<TABLE BODY>
	<TABLE ROW>
	仪表的安装位置可能会导致测量值偏差。例如：在空容器中或非满罐中测量时，测量值显示并非为0。 Deltabar S和Cerabar S提供三种不同的位置调整方法。 
	仪表的安装位置可能会导致测量值偏差。例如：在空容器中或非满罐中测量时，测量值显示并非为0。 Deltabar S和Cerabar S提供三种不同的位置调整方法。 
	建议：
	建议：
	• 零点(设定值)和压力测量值之间的压力差无需事先知道。 
	• 零点(设定值)和压力测量值之间的压力差无需事先知道。 
	– “POS. ZERO ADJUST /调零”：Deltabar S、带表压传感器的Cerabar S或Deltapilot S
	– “POS. ZERO ADJUST /调零”：Deltabar S、带表压传感器的Cerabar S或Deltapilot S
	– “POS. ZERO ADJUST /调零”：Deltabar S、带表压传感器的Cerabar S或Deltapilot S

	– “POS. INPUT VALUE /输入零点值”：带绝压传感器的Cerabar S
	– “POS. INPUT VALUE /输入零点值”：带绝压传感器的Cerabar S




	• 零点(设定值)和压力测量值之间的压力差已知。 
	• 零点(设定值)和压力测量值之间的压力差已知。 
	– “CALIB. OFFSET /零点迁移”：Deltabar S、带表压传感器的Cerabar S、带绝压传感器的Cerabar S或 Deltapilot S
	– “CALIB. OFFSET /零点迁移”：Deltabar S、带表压传感器的Cerabar S、带绝压传感器的Cerabar S或 Deltapilot S
	– “CALIB. OFFSET /零点迁移”：Deltabar S、带表压传感器的Cerabar S、带绝压传感器的Cerabar S或 Deltapilot S







	<TABLE ROW>
	POS. ZERO ADJUST / 调零 (685) 
	POS. ZERO ADJUST / 调零 (685)
	POS. ZERO ADJUST /调零(685)

	Entry /确认

	调零–零点(设定值)和压力测量值之间的压力差无需事先知道。 
	调零–零点(设定值)和压力测量值之间的压力差无需事先知道。 
	实例：
	实例：
	实例：

	– “MEASURED VALUE /测量值” = 2.2 mbar (0.033 psi)
	– “MEASURED VALUE /测量值” = 2.2 mbar (0.033 psi)

	– 通过“POS. ZERO ADJUST /调零”功能参数，并选择“Confirm /确认”选项， 校正“MEASURED VALUE /测量值”。将0.0设置为当前压力值。 
	– 通过“POS. ZERO ADJUST /调零”功能参数，并选择“Confirm /确认”选项， 校正“MEASURED VALUE /测量值”。将0.0设置为当前压力值。 

	– “MEASURED VALUE /测量值” (调零后) = 0.0 mbar
	– “MEASURED VALUE /测量值” (调零后) = 0.0 mbar

	– 电流值被同时校正。
	– 电流值被同时校正。


	“CALIB. OFFSET /零点迁移”功能参数显示校正后“MEASURED VALUE /测量 值”的压力差值 (偏置量)。
	选项：
	选项：
	选项：

	• “Abort /取消”
	• “Abort /取消”

	• “Confirm /确认”
	• “Confirm /确认”


	工厂设置：
	工厂设置：
	工厂设置：

	0.0



	<TABLE ROW>
	POS. INPUT VALUE / 输入零点值 (563) 
	POS. INPUT VALUE / 输入零点值 (563)
	POS. INPUT VALUE /输入零点值(563)

	Entry /确认

	调零–零点(设定值)和压力测量值之间的压力差无需事先知道。为了校正压力 差，需要参考测量值(例如：来自参考设备的测量值)。 
	调零–零点(设定值)和压力测量值之间的压力差无需事先知道。为了校正压力 差，需要参考测量值(例如：来自参考设备的测量值)。
	实例：
	实例：
	实例：

	– “MEASURED VALUE /测量值” = 0.5 mbar (0.0075 psi)
	– “MEASURED VALUE /测量值” = 0.5 mbar (0.0075 psi)

	– 在“POS. INPUT VALUE /输入零点值”功能参数中设置“MEASURED VALUE / 测量值”的所需设定点，例如：2.0 mbar (0.03 psi)。 (“MEASURED VALUE /测量值”
	– 在“POS. INPUT VALUE /输入零点值”功能参数中设置“MEASURED VALUE / 测量值”的所需设定点，例如：2.0 mbar (0.03 psi)。 (“MEASURED VALUE /测量值”
	新


	– “MEASURED VALUE /测量值” (调零后) = 2.0 mbar (0.03 psi)
	– “MEASURED VALUE /测量值” (调零后) = 2.0 mbar (0.03 psi)

	– “CALIB. OFFSET /零点迁移”功能参数显示校正后“MEASURED VALUE /测量 值”的压力差值 (偏置量)。 “CALIB. OFFSET /零点迁移” = “MEASURED VALUE /测量值”
	– “CALIB. OFFSET /零点迁移”功能参数显示校正后“MEASURED VALUE /测量 值”的压力差值 (偏置量)。 “CALIB. OFFSET /零点迁移” = “MEASURED VALUE /测量值”
	老


	– 电流值被同时校正。
	– 电流值被同时校正。


	工厂设置：
	工厂设置：
	0.0



	<TABLE ROW>
	CALIB. OFFSET / 零点迁移 (319) 
	CALIB. OFFSET / 零点迁移 (319)
	CALIB. OFFSET /零点迁移(319)

	Entry /确认

	位置调整-零点(设定值)和压力测量值之间的压力差已知。 
	位置调整-零点(设定值)和压力测量值之间的压力差已知。
	实例：
	实例：
	实例：

	– “MEASURED VALUE /测量值” = 2.2 mbar (0.033 psi)
	– “MEASURED VALUE /测量值” = 2.2 mbar (0.033 psi)

	– 在“CALIB. OFFSET /零点迁移”功能参数中，输入用于进行“MEASURED VALUE /测量值”校正的数值。为了将“MEASURED VALUE /测量值”校正为 0.0 mbar，此例中必须输入数值2.2。 (“MEASURED VALUE /测量值”
	– 在“CALIB. OFFSET /零点迁移”功能参数中，输入用于进行“MEASURED VALUE /测量值”校正的数值。为了将“MEASURED VALUE /测量值”校正为 0.0 mbar，此例中必须输入数值2.2。 (“MEASURED VALUE /测量值”
	新
	老


	– “MEASURED VALUE /测量值” (零点迁移后) = 0.0 mbar
	– “MEASURED VALUE /测量值” (零点迁移后) = 0.0 mbar

	– 电流值被同时校正。
	– 电流值被同时校正。


	工厂设置：
	工厂设置：
	0.0






	<GRAPHIC>
	<GRAPHIC>
	P01-xxxxxxxx-19-xx-xx-zh-084
	图 27: “BASIC SETUP /基本设定”功能组：“Pressure /压力”测量方式
	图 27: “BASIC SETUP /基本设定”功能组：“Pressure /压力”测量方式
	图 27: “BASIC SETUP /基本设定”功能组：“Pressure /压力”测量方式



	<TABLE>
	<TABLE>
	<TABLE HEADING>
	<TABLE ROW>
	表7：(“GROUP SELECTION /组选择” ®) “OPERATING MENU /操作菜单” ® “SETTINGS /设定” ® “BASIC SETUP /基本设定”“Pressure /压力”
	表7：(“GROUP SELECTION /组选择” ®) “OPERATING MENU /操作菜单” ® “SETTINGS /设定” ® “BASIC SETUP /基本设定”“Pressure /压力”


	<TABLE ROW>
	功能参数名称
	功能参数名称

	说明
	说明



	<TABLE BODY>
	<TABLE ROW>
	前提： 
	前提：
	前提：
	前提：

	• “MEASURING MODE /测量方式” = “Pressure /压力” (®参考第
	• “MEASURING MODE /测量方式” = “Pressure /压力” (®参考第
	48



	注意：
	注意：
	注意：

	请参考
	– 第
	– 第
	50


	– 第
	– 第
	101


	– 第
	– 第
	127


	– 第
	– 第
	15





	<TABLE ROW>
	MEASURING MODE / 测量方式 Selection /选择
	MEASURING MODE / 测量方式
	MEASURING MODE /测量方式，数字式通信


	选择测量方式。 
	选择测量方式。
	操作菜单的结构各不相同，取决于所选测量方式。
	前提：
	测量方式更改时，无转换。测量方式更改时，必须重新标定仪表。

	前提：
	前提：
	前提：

	• 数字式通信
	• 数字式通信


	选项：
	选项：
	选项：

	• “Pressure /压力”
	• “Pressure /压力”

	• “Level /液位”
	• “Level /液位”

	• Deltabar S：“Flow /流量”
	• Deltabar S：“Flow /流量”


	工厂设置：
	工厂设置：
	工厂设置：

	• Cerabar S和Deltabar S：“Pressure /压力”
	• Cerabar S和Deltabar S：“Pressure /压力”

	• Deltapilot S：“Level /液位”
	• Deltapilot S：“Level /液位”




	<TABLE ROW>
	PRESS. ENG. UNIT / 压力工程单位 (060) 
	PRESS. ENG. UNIT / 压力工程单位 (060)
	PRESS. ENG. UNIT /压力工程单位(060)

	Selection /选择

	选择压力单位。 
	选择压力单位。
	选择新压力单位时，所有压力参数均进行转换，以新单位显示。
	选项：
	选项：
	选项：

	• mbar、bar
	• mbar、bar

	• mmH2O、mH2O、inH2O、ftH2O
	• mmH2O、mH2O、inH2O、ftH2O

	• Pa、hPa、kPa、MPa
	• Pa、hPa、kPa、MPa

	• psi
	• psi

	• mmHg、inHg
	• mmHg、inHg

	• Torr
	• Torr

	• g/cm
	• g/cm
	2
	2


	• lb/ft
	• lb/ft
	2


	• atm
	• atm

	• gf/cm
	• gf/cm
	2
	2


	• 用户自定义单位(®请参考“CUSTOMER UNIT P /用户压力单位P”和 “CUST. UNIT FACT. P /出厂设置用户量程P”功能参数描述)。
	• 用户自定义单位(®请参考“CUSTOMER UNIT P /用户压力单位P”和 “CUST. UNIT FACT. P /出厂设置用户量程P”功能参数描述)。


	工厂设置：
	工厂设置：
	工厂设置：

	mbar或bar (取决于传感器的标称测量单位)，或订购参数



	<TABLE ROW>
	CUSTOMER UNIT P / 用户压力单位P (075) 
	CUSTOMER UNIT P / 用户压力单位P (075)
	CUSTOMER UNIT P /用户压力单位P (075)

	Selection /选择

	输入用户自定义压力单位的文本(单位)。 
	输入用户自定义压力单位的文本(单位)。 
	在此可以输入最多八位数文字符。 ®请参考“CUST. UNIT FACT. P /出厂设置用户量程P”。
	前提：
	前提：
	前提：

	• “PRESS. ENG. UNIT /压力工程单位” = “User unit /用户自定义单位”
	• “PRESS. ENG. UNIT /压力工程单位” = “User unit /用户自定义单位”


	工厂设置：
	现场显示单元中仅显示前五位字符。例如：设置“crates”为用户自定义单位，显 示为“crate”。 单位中包含有斜线时，现场显示单元中最多显示八位字符。计数器中的最大字符 数再次被限...
	在HART手操器中，仅在“CUSTOMER UNIT P /用户压力单位P”功能参数中显 示用户自定义单位。显示带附加文本“User unit /用户自定义单位”的测量值。

	工厂设置：
	工厂设置：
	工厂设置：

	_ _ _ _ _ _ _ _



	<TABLE ROW>
	CUST. UNIT FACT. P / 出厂设置用户量程P (317) 
	CUST. UNIT FACT. P / 出厂设置用户量程P (317)
	CUST. UNIT FACT. P /出厂设置用户量程P (317)

	Entry /确认

	输入用户自定义压力单位的转换系数。 
	输入用户自定义压力单位的转换系数。
	参考公制单位(SI) “Pa”，必须输入转换系数。 ®请参考“CUSTOMER UNIT P /用户压力单位P”。
	前提：
	前提：
	前提：

	• “PRESS. ENG. UNIT /压力工程单位” = “User unit /用户自定义单位”
	• “PRESS. ENG. UNIT /压力工程单位” = “User unit /用户自定义单位”


	实例：
	实例：
	实例：

	– 希望测量值的显示单位为“PU”
	– 希望测量值的显示单位为“PU”

	– “MEASURED VALUE /测量值” =10000 Pa i 1 PU
	– “MEASURED VALUE /测量值” =10000 Pa i 1 PU

	– 在“CUSTOMER UNIT P /用户压力单位P”功能参数中输入：PU
	– 在“CUSTOMER UNIT P /用户压力单位P”功能参数中输入：PU

	– 在“CUST. UNIT FACT. P /出厂设置用户量程P”功能参数中输入：0.0001
	– 在“CUST. UNIT FACT. P /出厂设置用户量程P”功能参数中输入：0.0001

	– 结果：“MEASURED VALUE /测量值” = 1 PU
	– 结果：“MEASURED VALUE /测量值” = 1 PU


	工厂设置：
	工厂设置：
	工厂设置：

	1.0



	<TABLE ROW>
	SET LRV /输入量程下限 (245) 
	SET LRV /输入量程下限 (245)
	SET LRV /输入量程下限(245)，“Pressure /压力”测量方式

	Entry /确认

	设置量程下限–无参考压力。 
	设置量程下限–无参考压力。
	设置电流下限值(4 mA)对应的压力值。
	工厂设置：
	工厂设置：
	0.0，或订购参数



	<TABLE ROW>
	SET URV /输入量程上限 (246) 
	SET URV /输入量程上限 (246)
	SET URV /输入量程上限(246)，“Pressure /压力”测量方式

	Entry /确认

	设置量程上限–无参考压力。 
	设置量程上限–无参考压力。
	设置电流上限值(20 mA)对应的压力值。
	工厂设置：
	工厂设置：
	传感器的最大量程值(®参考“PRESS. SENS HILIM /传感器压力上限” (第
	125




	<TABLE ROW>
	GET LRV / 获得量程下限 (309) 
	GET LRV / 获得量程下限 (309)
	GET LRV /获取量程下限(309)，”Pressure /压力“测量方式

	Entry /确认

	设置量程下限值–参考压力作用在仪表上。 
	设置量程下限值–参考压力作用在仪表上。
	电流下限值(4 mA)对应的压力作用在仪表上。选择“Confirm /确认”选项，将 电流下限值设置为当前压力值。
	现场显示单元：当前压力值显示在底行。
	选项：
	选项：
	选项：

	• “Abort /取消”
	• “Abort /取消”

	• “Confirm /确认”
	• “Confirm /确认”




	<TABLE ROW>
	GET LRV / 获得量程上限 (310) 
	GET LRV / 获得量程上限 (310)
	GET LRV /获取量程下限(309)，”Pressure /压力“测量方式

	Entry /确认

	设置量程上限值–参考压力作用在仪表上。 
	设置量程上限值–参考压力作用在仪表上。
	电流上限值(20 mA)对应的压力作用在仪表上。选择“Confirm /确认”选项，将 电流上限值设置为当前压力值。
	现场显示单元：当前压力值显示在底行。
	选项：
	选项：
	选项：

	• “Abort /取消”
	• “Abort /取消”

	• “Confirm /确认”
	• “Confirm /确认”




	<TABLE ROW>
	DAMPING VALUE / 阻尼时间 (247) 
	DAMPING VALUE / 阻尼时间 (247)
	DAMPING VALUE /阻尼时间(247)

	Entry /确认

	输入阻尼时间(时间常数t)。 
	输入阻尼时间(时间常数t)。
	阻尼影响所有后续装置对压力变化的响应速度，例如：现场显示、测量值和电流 输出。压力信号随测量值的变化时间。
	输入范围：
	输入范围：
	输入范围：

	0.0...999.0 s

	工厂设置：
	工厂设置：
	2.0 s，或订购参数






	<GRAPHIC>
	<GRAPHIC>
	P01-xxxxxxxx-19-xx-xx-zh-136
	图 28: “BASIC SETUP /基本设定”功能组： “Level /液位”测量方式和“Level Easy Pressure /液位快速压力”液位测量方式 
	图 28: “BASIC SETUP /基本设定”功能组： “Level /液位”测量方式和“Level Easy Pressure /液位快速压力”液位测量方式 
	图 28: “BASIC SETUP /基本设定”功能组： “Level /液位”测量方式和“Level Easy Pressure /液位快速压力”液位测量方式 



	<TABLE>
	<TABLE>
	<TABLE HEADING>
	<TABLE ROW>
	表8：(“GROUP SELECTION /组选择” ®) “OPERATING MENU /操作菜单” ® “SETTINGS /设定” ® “BASIC SETUP /基本设定” “Level /液位”，“LEVEL SELECTION /液位模式选择” “Level Easy Pressure /液位快速压力”
	表8：(“GROUP SELECTION /组选择” ®) “OPERATING MENU /操作菜单” ® “SETTINGS /设定” ® “BASIC SETUP /基本设定” “Level /液位”，“LEVEL SELECTION /液位模式选择” “Level Easy Pressure /液位快速压力”



	<TABLE BODY>
	<TABLE ROW>
	功能参数名称
	功能参数名称

	说明
	说明


	<TABLE ROW>
	在“LEVEL SELECTION /液位模式选择”功能参数中选择“Level Easy Pressure /液位快速压力”选项时，显示 下列功能参数。在此液位测量方式下，输入两对压力-液位参数对。 提供两种标定方式：“We...
	在“LEVEL SELECTION /液位模式选择”功能参数中选择“Level Easy Pressure /液位快速压力”选项时，显示 下列功能参数。在此液位测量方式下，输入两对压力-液位参数对。 提供两种标定方式：“We...
	前提：
	前提：
	前提：
	前提：

	• “MEASURING MODE /测量方式” = “Level /液位” (®请参考第
	• “MEASURING MODE /测量方式” = “Level /液位” (®请参考第
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	• “LEVEL SELECTION /液位模式选择” = “Level Easy Pressure /液位快速压力” (®请参考第
	• “LEVEL SELECTION /液位模式选择” = “Level Easy Pressure /液位快速压力” (®请参考第
	49






	<TABLE ROW>
	PRESS. ENG. UNIT / 压力工程单位 (060) 
	PRESS. ENG. UNIT / 压力工程单位 (060)
	PRESS. ENG. UNIT /压力工程单位(060)

	Selection /选择

	选择压力单位。 
	选择压力单位。
	选择新压力单位时，所有压力参数均进行转换，以新单位显示。
	选项：
	选项：
	选项：

	• mbar、bar
	• mbar、bar

	• mmH2O、mH2O、inH2O、ftH2O
	• mmH2O、mH2O、inH2O、ftH2O

	• Pa、hPa、kPa、MPa
	• Pa、hPa、kPa、MPa

	• psi
	• psi

	• mmHg、inHg
	• mmHg、inHg

	• Torr
	• Torr

	• g/cm
	• g/cm
	2
	2


	• lb/ft
	• lb/ft
	2


	• atm
	• atm

	• gf/cm
	• gf/cm
	2
	2


	• 用户自定义单位(®请参考“CUSTOMER UNIT P /用户压力单位P”和 “CUST. UNIT FACT. P /出厂设置用户量程P”功能参数描述)。
	• 用户自定义单位(®请参考“CUSTOMER UNIT P /用户压力单位P”和 “CUST. UNIT FACT. P /出厂设置用户量程P”功能参数描述)。


	工厂设置：
	工厂设置：
	工厂设置：

	mbar或bar (取决于传感器的标称测量单位)，或订购参数



	<TABLE ROW>
	CUSTOMER UNIT P / 用户压力单位P (075) 
	CUSTOMER UNIT P / 用户压力单位P (075)
	CUSTOMER UNIT P /用户压力单位P (075)

	Entry /确认

	输入用户自定义压力单位的文本(单位)。 
	输入用户自定义压力单位的文本(单位)。 
	在此可以输入最多八位数文字符。 ®请参考“CUST. UNIT FACT. P /出厂设置用户量程P”。
	前提：
	前提：
	前提：

	• “PRESS. ENG. UNIT /压力工程单位” = “User unit /用户自定义单位”
	• “PRESS. ENG. UNIT /压力工程单位” = “User unit /用户自定义单位”


	工厂设置：
	现场显示单元中仅显示前五位字符。例如：设置“crates”为用户自定义单位，显 示为“crate”。 单位中包含有斜线时，现场显示单元中最多显示八位字符。计数器中的最大字符 数再次被限...
	在HART手操器中，仅在“CUSTOMER UNIT P /用户压力单位P”功能参数中显 示用户自定义单位。显示带附加文本“User unit /用户自定义单位”的测量值。

	工厂设置：
	工厂设置：
	工厂设置：

	_ _ _ _ _ _ _ _



	<TABLE ROW>
	CUST. UNIT FACT. P / 出厂设置用户量程P (317) 
	CUST. UNIT FACT. P / 出厂设置用户量程P (317)
	CUST. UNIT FACT. P /出厂设置用户量程P (317)

	Entry /确认

	输入用户自定义压力单位的转换系数。 
	输入用户自定义压力单位的转换系数。
	参考公制单位(SI) “Pa”，必须输入转换系数。 ®请参考“CUSTOMER UNIT P /用户压力单位P”。
	前提：
	前提：
	前提：

	• “PRESS. ENG. UNIT /压力工程单位” = “User unit /用户自定义单位”
	• “PRESS. ENG. UNIT /压力工程单位” = “User unit /用户自定义单位”


	实例：
	实例：
	实例：

	– 希望测量值的显示单位为“PU”
	– 希望测量值的显示单位为“PU”

	– “MEASURED VALUE /测量值” =10000 Pa i 1 PU
	– “MEASURED VALUE /测量值” =10000 Pa i 1 PU

	– 在“CUSTOMER UNIT P /用户压力单位P”功能参数中输入：PU
	– 在“CUSTOMER UNIT P /用户压力单位P”功能参数中输入：PU

	– 在“CUST. UNIT FACT. P /出厂设置用户量程P”功能参数中输入：0.0001
	– 在“CUST. UNIT FACT. P /出厂设置用户量程P”功能参数中输入：0.0001

	– 结果：“MEASURED VALUE /测量值” = 1 PU
	– 结果：“MEASURED VALUE /测量值” = 1 PU


	工厂设置：
	工厂设置：
	工厂设置：

	1.0



	<TABLE ROW>
	OUTPUT UNIT / 输出单位 (023) 
	OUTPUT UNIT / 输出单位 (023)
	OUTPUT UNIT /输出单位(023)，“Level Easy Pressure /液位快速压力”液位模式选择

	Selection /选择

	选择测量值显示和“MEASURED VALUE /测量值”功能参数的单位 (®请参考第128页)。 
	选择测量值显示和“MEASURED VALUE /测量值”功能参数的单位 (®请参考第
	128

	选项：
	所选单位仅用于描述测量值。因此，在选择新输出单位后，不会转换测量值。
	实例：
	实例：
	• 当前测量值：0.3 ft
	• 当前测量值：0.3 ft

	• 新输出单位：m
	• 新输出单位：m

	• 新测量值：0.3 m (9.8 ft)
	• 新测量值：0.3 m (9.8 ft)



	选项：
	选项：
	选项：

	• %
	• %

	• mm、cm、dm、m
	• mm、cm、dm、m

	• ft、inch
	• ft、inch

	• cm
	• cm
	3
	3
	3
	3 
	3


	• l、hl
	• l、hl

	• ft
	• ft
	3
	3
	3


	• gal、bbl、Igal
	• gal、bbl、Igal

	• g
	• g

	• lb、ton、oz
	• lb、ton、oz


	工厂设置：
	工厂设置：
	工厂设置：

	%



	<TABLE ROW>
	CALIBRATION MODE / 标定方式 (008) 
	CALIBRATION MODE / 标定方式 (008)
	CALIBRATION MODE /标定方式(008)，“Level Easy Pressure /液位快速压力”液位模式选择

	Selection /选择

	选择标定方式。 
	选择标定方式。
	选项：
	选项：
	选项：

	• “Wet /湿标”
	• “Wet /湿标”
	在注满和排空容器时选择湿标。出现两个不同的液位时，输入的液位、体积、 质量或百分比值设置为当前位置的压力测量值。 (®请参考表格中的“EMPTY CALIB. /空标”和“FULL CALIB. /满标”功...

	• “Dry /干标”
	• “Dry /干标”
	干标是一种理论值标定。进行干标时，通过“EMPTY CALIB. /空标”、 “EMPTY PRESSURE /最低液位时压力”、“FULL CALIB. /满标”和“FULL PRESSURE / 最高液位时压力”功能参数输入两对压力-液位参数。


	工厂设置：
	工厂设置：
	工厂设置：

	“Wet /湿标”



	<TABLE ROW>
	EMPTY CALIB. /空标 (010) 
	EMPTY CALIB. /空标 (010)
	EMPTY CALIB. /空标(010)，”Level Easy Pressure /液位快速压力“液位模式选择

	Entry /确认 

	输入空标时(容器排空)的液位、体积、质量或百分比值。 
	输入空标时(容器排空)的液位、体积、质量或百分比值。
	容器或是空罐，或是非满罐。在此功能参数中输入数值，将液位、体积、质量或 百分比值设置为仪表的当前压力值。 通过“OUTPUT UNIT /输出单位”功能参数选择单位(®参考第
	63

	前提：
	前提：
	前提：

	• “CALIBRATION MODE /标定方式” = “Wet /湿标”
	• “CALIBRATION MODE /标定方式” = “Wet /湿标”


	工厂设置：
	在此功能参数中，现场显示中显示输入的液位值和仪表的当前压力值。为了同时 保存液位值和仪表的当前压力值，在按下“E”键确认之前，必须首先通过“+”或 “–”键激活液位值 输入...

	工厂设置：
	工厂设置：
	工厂设置：

	0.0



	<TABLE ROW>
	FULL CALIB. /满标 (004) 
	FULL CALIB. /满标 (004)
	FULL CALIB. /满标(004)，”Level Easy Pressure /液位快速压力“液位模式选择

	Entry /确认

	输入满标时(容器注满)的高度、体积或质量值。 
	输入满标时(容器注满)的高度、体积或质量值。
	容器或是满罐，或是接近满罐。在此功能参数中输入数值，将高度、体积或质量 设置为仪表的当前压力值。 通过“OUTPUT UNIT /输出单位”功能参数选择单位(®参考第
	63

	前提：
	前提：
	前提：

	• “CALIBRATION MODE /标定方式” = “Wet /湿标”
	• “CALIBRATION MODE /标定方式” = “Wet /湿标”


	工厂设置：
	在此功能参数中，现场显示中显示输入的液位值和仪表的当前压力值。为了同时 保存液位值和仪表的当前压力值，在按下“E”键确认之前，必须首先通过“+”或 “–”键激活液位值 输入...

	工厂设置：
	工厂设置：
	100.0



	<TABLE ROW>
	EMPTY CALIB. /空标 (010) 
	EMPTY CALIB. /空标 (010)
	EMPTY CALIB. /空标(010)，”Level Easy Pressure /液位快速压力“液位模式选择

	Entry /确认

	输入空标时(容器排空)的液位、体积、质量或百分比值。 
	输入空标时(容器排空)的液位、体积、质量或百分比值。
	“EMPTY CALIB. /空标”和“EMPTY PRESSURE /最低液位时压力”功能参数中的 输入值为空标时的压力-液位参数对。 通过“OUTPUT UNIT /输出单位”功能参数选择单位(®参考第
	63

	前提：
	前提：
	前提：

	• “CALIBRATION MODE /标定方式” = “Dry /干标”
	• “CALIBRATION MODE /标定方式” = “Dry /干标”


	工厂设置：
	工厂设置：
	工厂设置：

	0.0



	<TABLE ROW>
	EMPTY PRESSURE / /最低液位时压力 (011) 
	EMPTY PRESSURE / /最低液位时压力 (011)
	EMPTY PRESSURE /最低液位时压力 (011)，”Level Easy Pressure /液位快速压力“液位模式选择

	Entry /确认 

	输入空标时(容器排空)的压力值。 
	输入空标时(容器排空)的压力值。 
	®请参考“EMPTY CALIB. /空标”
	前提：
	前提：
	前提：

	• “CALIBRATION MODE /标定方式” = “Dry /干标”
	• “CALIBRATION MODE /标定方式” = “Dry /干标”


	工厂设置：
	工厂设置：
	工厂设置：

	0.0



	<TABLE ROW>
	FULL CALIB. /满标 (004) 
	FULL CALIB. /满标 (004)
	FULL CALIB. /满标(004)，”Level Easy Pressure /液位快速压力“液位模式选择

	Entry /确认 

	输入满标时(容器注满)的高度、体积、质量或百分比值。 
	输入满标时(容器注满)的高度、体积、质量或百分比值。
	“FULL CALIB. /满标”和“FULL PRESSURE /最高液位时压力”功能参数中的输入 值为满标时的压力-液位参数对。 通过“OUTPUT UNIT /输出单位”功能参数选择单位(®参考第
	63

	前提：
	前提：
	前提：

	• “CALIBRATION MODE /标定方式” = “Dry /干标”
	• “CALIBRATION MODE /标定方式” = “Dry /干标”


	工厂设置：
	工厂设置：
	工厂设置：

	100.0



	<TABLE ROW>
	FULL PRESSURE / 最高液位时压力 (005) 
	FULL PRESSURE / 最高液位时压力 (005)
	FULL PRESSURE /满标高度((005)，”Level Easy Pressure /液位快速压力“液位模式选择

	Entry /确认 

	输入满标时(容器注满)的压力值。 
	输入满标时(容器注满)的压力值。 
	®请参考“FULL CALIB. /满标”
	前提：
	前提：
	前提：

	• “CALIBRATION MODE /标定方式” = “Dry /干标”
	• “CALIBRATION MODE /标定方式” = “Dry /干标”


	工厂设置：
	工厂设置：
	工厂设置：

	100.0



	<TABLE ROW>
	SET LRV /输入量程下限 (013) 
	SET LRV /输入量程下限 (013)
	SET LRV /输入量程下限(013)，“Level Easy Pressure /液位快速压力”液位模式选择

	Entry /确认

	输入电流下限值(4 mA)的对应值。 通过“OUTPUT UNIT /输出单位”功能参数选择单位(®参考第63页)。 
	输入电流下限值(4 mA)的对应值。 通过“OUTPUT UNIT /输出单位”功能参数选择单位(®参考第
	63

	工厂设置：
	工厂设置：
	工厂设置：

	0.0



	<TABLE ROW>
	SET URV /输入量程上限 (012) 
	SET URV /输入量程上限 (012)
	SET URV /输入量程上限(012)，“Level Easy Pressure /液位快速压力”液位模式选择

	Entry /确认 

	输入电流上限值(20 mA)的对应值。 通过“OUTPUT UNIT /输出单位”功能参数选择单位(®参考第63页)。 
	输入电流上限值(20 mA)的对应值。 通过“OUTPUT UNIT /输出单位”功能参数选择单位(®参考第
	63

	工厂设置：
	工厂设置：
	工厂设置：

	100.0



	<TABLE ROW>
	DAMPING VALUE / 阻尼时间 (247) 
	DAMPING VALUE / 阻尼时间 (247)
	DAMPING VALUE /阻尼时间(247)

	Entry /确认

	输入阻尼时间(时间常数t)。 
	输入阻尼时间(时间常数t)。
	阻尼影响所有后续装置对压力变化的响应速度，例如：现场显示、测量值和电流 输出。压力信号随测量值的变化时间。
	输入范围：
	输入范围：
	输入范围：

	0.0...999.0 s

	工厂设置：
	工厂设置：
	2.0 s，或订购参数






	<GRAPHIC>
	<GRAPHIC>
	P01-xxxxxxxx-19-xx-xx-zh-137
	图 29: “BASIC SETUP /基本设定”功能组： “Level /液位”测量方式和“Level Easy Height /液位快速高度”液位测量方式 
	图 29: “BASIC SETUP /基本设定”功能组： “Level /液位”测量方式和“Level Easy Height /液位快速高度”液位测量方式 
	图 29: “BASIC SETUP /基本设定”功能组： “Level /液位”测量方式和“Level Easy Height /液位快速高度”液位测量方式 



	<TABLE>
	<TABLE>
	<TABLE HEADING>
	<TABLE ROW>
	表9：(“GROUP SELECTION /组选择” ®) “OPERATING MENU /操作菜单” ® “SETTINGS /设定” ® “BASIC SETUP /基本设定” “Level /液位”， “LEVEL SELECTION /液位模式选择” “Level Easy Height /液位快速高度”
	表9：(“GROUP SELECTION /组选择” ®) “OPERATING MENU /操作菜单” ® “SETTINGS /设定” ® “BASIC SETUP /基本设定” “Level /液位”， “LEVEL SELECTION /液位模式选择” “Level Easy Height /液位快速高度”


	<TABLE ROW>
	功能参数名称
	功能参数名称

	说明
	说明



	<TABLE BODY>
	<TABLE ROW>
	在“LEVEL SELECTION /液位模式选择”功能参数中选择“Level Easy Height /液位快速高度”选项时，显示下 列功能参数。在此液位测量方式下，设置高度单位、密度和两对高度-液位参数对。使用输...
	在“LEVEL SELECTION /液位模式选择”功能参数中选择“Level Easy Height /液位快速高度”选项时，显示下 列功能参数。在此液位测量方式下，设置高度单位、密度和两对高度-液位参数对。使用输...
	前提：
	前提：
	前提：
	前提：

	• “MEASURING MODE /测量方式” = “Level /液位” (®请参考第
	• “MEASURING MODE /测量方式” = “Level /液位” (®请参考第
	48


	• “LEVEL SELECTION /液位模式选择” = “Level Easy Height /液位快速高度” (®请参考第
	• “LEVEL SELECTION /液位模式选择” = “Level Easy Height /液位快速高度” (®请参考第
	49






	<TABLE ROW>
	PRESS. ENG. UNIT / 压力工程单位 (060) 
	PRESS. ENG. UNIT / 压力工程单位 (060)
	PRESS. ENG. UNIT /压力工程单位(060)

	Options /选项

	选择压力单位。 
	选择压力单位。
	选择新压力单位时，所有压力参数均进行转换，以新单位显示。
	选项：
	选项：
	选项：

	• mbar、bar
	• mbar、bar

	• mmH2O、mH2O、inH2O、ftH2O
	• mmH2O、mH2O、inH2O、ftH2O

	• Pa、hPa、kPa、MPa
	• Pa、hPa、kPa、MPa

	• psi
	• psi

	• mmHg、inHg
	• mmHg、inHg

	• Torr
	• Torr

	• g/cm
	• g/cm
	2
	2


	• lb/ft
	• lb/ft
	2


	• atm
	• atm

	• gf/cm
	• gf/cm
	2
	2


	• 用户自定义单位(®请参考“CUSTOMER UNIT P /用户压力单位P”和 “CUST. UNIT FACT. P /出厂设置用户量程P”功能参数描述)。
	• 用户自定义单位(®请参考“CUSTOMER UNIT P /用户压力单位P”和 “CUST. UNIT FACT. P /出厂设置用户量程P”功能参数描述)。


	工厂设置：
	工厂设置：
	工厂设置：

	mbar或bar (取决于传感器的标称测量单位)，或订购参数



	<TABLE ROW>
	CUSTOMER UNIT P / 用户压力单位P (075) 
	CUSTOMER UNIT P / 用户压力单位P (075)
	CUSTOMER UNIT P /用户压力单位P (075)

	Entry /确认

	输入用户自定义压力单位的文本(单位)。 
	输入用户自定义压力单位的文本(单位)。 
	在此可以输入最多八位数文字符。 ®请参考“CUST. UNIT FACT. P /出厂设置用户量程P”。
	前提：
	前提：
	前提：

	• “PRESS. ENG. UNIT /压力工程单位” = “User unit /用户自定义单位”
	• “PRESS. ENG. UNIT /压力工程单位” = “User unit /用户自定义单位”


	工厂设置：
	现场显示单元中仅显示前五位字符。例如：设置“crates”为用户自定义单位，显 示为“crate”。 单位中包含有斜线时，现场显示单元中最多显示八位字符。计数器中的最大字符 数再次被限...
	在HART手操器中，仅在“CUSTOMER UNIT P /用户压力单位P”功能参数中显 示用户自定义单位。显示带附加文本“User unit /用户自定义单位”的测量值。

	工厂设置：
	工厂设置：
	工厂设置：

	_ _ _ _ _ _ _ _



	<TABLE ROW>
	CUST. UNIT FACT. P / 出厂设置用户量程P (317) 
	CUST. UNIT FACT. P / 出厂设置用户量程P (317)
	CUST. UNIT FACT. P /出厂设置用户量程P (317)

	Entry /确认

	输入用户自定义压力单位的转换系数。 
	输入用户自定义压力单位的转换系数。
	参考公制单位(SI) “Pa”，必须输入转换系数。 ®请参考“CUSTOMER UNIT P /用户压力单位P”。
	前提：
	前提：
	前提：

	• “PRESS. ENG. UNIT /压力工程单位” = “User unit /用户自定义单位”
	• “PRESS. ENG. UNIT /压力工程单位” = “User unit /用户自定义单位”


	实例：
	实例：
	实例：

	– 希望测量值的显示单位为“PU”
	– 希望测量值的显示单位为“PU”

	– “MEASURED VALUE /测量值” =10000 Pa i 1 PU
	– “MEASURED VALUE /测量值” =10000 Pa i 1 PU

	– 在“CUSTOMER UNIT P /用户压力单位P”功能参数中输入：PU
	– 在“CUSTOMER UNIT P /用户压力单位P”功能参数中输入：PU

	– 在“CUST. UNIT FACT. P /出厂设置用户量程P”功能参数中输入：0.0001
	– 在“CUST. UNIT FACT. P /出厂设置用户量程P”功能参数中输入：0.0001

	– 结果：“MEASURED VALUE /测量值” = 1 PU
	– 结果：“MEASURED VALUE /测量值” = 1 PU


	工厂设置：
	工厂设置：
	工厂设置：

	1.0



	<TABLE ROW>
	OUTPUT UNIT / 输出单位 (023) 
	OUTPUT UNIT / 输出单位 (023)
	OUTPUT UNIT /输出单位(023)，“Level Easy Pressure /液位快速压力”液位模式选择

	Options /选项

	选择测量值显示和“MEASURED VALUE /测量值”功能参数的单位 (®请参考第128页)。 
	选择测量值显示和“MEASURED VALUE /测量值”功能参数的单位 (®请参考第
	128

	选项：
	所选单位仅用于描述测量值。因此，在选择新输出单位后，不会转换测量值。
	实例：
	实例：
	• 当前测量值：0.3 ft
	• 当前测量值：0.3 ft

	• 新输出单位：m
	• 新输出单位：m

	• 新测量值：0.3 m (9.8 ft)
	• 新测量值：0.3 m (9.8 ft)



	选项：
	选项：
	选项：

	• %
	• %

	• mm、cm、dm、m
	• mm、cm、dm、m

	• ft、inch
	• ft、inch

	• cm
	• cm
	3
	3
	3
	3 
	3


	• l、hl
	• l、hl

	• ft
	• ft
	3
	3
	3


	• gal、bbl、Igal
	• gal、bbl、Igal

	• g
	• g

	• lb、ton、oz
	• lb、ton、oz


	工厂设置：
	工厂设置：
	工厂设置：

	%



	<TABLE ROW>
	HEIGHT UNIT /高度单位 (003) 
	HEIGHT UNIT /高度单位 (003)
	HEIGHT UNIT /高度单位(011)，”Level Easy Height /液位快速高度“液位模式选择

	Options /选项

	选择高度单位。通过“DENSITY UNIT /密度单位”和“ADJUST DENSITY /调整密 度”功能参数将压力测量值转换成所选高度单位。 
	选择高度单位。通过“DENSITY UNIT /密度单位”和“ADJUST DENSITY /调整密 度”功能参数将压力测量值转换成所选高度单位。
	选项：
	选项：
	选项：

	• mm
	• mm

	• cm
	• cm

	• dm
	• dm

	• m
	• m

	• inch
	• inch

	• ft
	• ft


	工厂设置：
	工厂设置：
	m



	<TABLE ROW>
	CALIBRATION MODE / 标定方式 (008) 
	CALIBRATION MODE / 标定方式 (008)
	CALIBRATION MODE /标定方式(008)，“Level Easy Pressure /液位快速压力”液位方式

	Options /选项

	选择标定方式。 
	选择标定方式。
	选项：
	选项：
	选项：

	• “Wet /湿标”
	• “Wet /湿标”
	在注满和排空容器时选择湿标。通过“HEIGHT UNIT /高度单位”、“DENSITY UNIT /密度单位”和“ADJUST DENSITY /调整密度”功能参数将压力测量值 转换成所选高度单位。出现两个不同的液位时，输...

	• “Dry /干标”
	• “Dry /干标”
	干标是一种理论值标定。进行干标时，通过“EMPTY CALIB. /空标”、 “EMPTY HEIGHT /空标高度”、“FULL CALIB. /满标”和“FULL HEIGHT /满标高度” 功能参数输入两对高度-液位参数。


	工厂设置：
	工厂设置：
	工厂设置：

	“Dry /干标”



	<TABLE ROW>
	DENSITY UNIT /密度单位 (001) 
	DENSITY UNIT /密度单位 (001)
	DENSITY UNIT /密度单位(001)，”Level Easy Height /液位快速高度“液位模式选择

	Options /选项

	选择密度单位。通过“HEIGHT UNIT /高度单位”、“DENSITY UNIT /密度单位” 和“ADJUST DENSITY /调整密度”功能参数将压力测量值转换成高度。 
	选择密度单位。通过“HEIGHT UNIT /高度单位”、“DENSITY UNIT /密度单位” 和“ADJUST DENSITY /调整密度”功能参数将压力测量值转换成高度。
	选项：
	选项：
	选项：

	• g/cm
	• g/cm
	3


	• kg/dm
	• kg/dm
	3


	• kg/m
	• kg/m
	3


	• US lb/in
	• US lb/in
	3


	• US lb/ft
	• US lb/ft
	3



	工厂设置：
	工厂设置：
	工厂设置：

	kg/dm
	3




	<TABLE ROW>
	ADJUST DENSITY / 调整密度(007) 
	ADJUST DENSITY / 调整密度(007)
	ADJUST DENSITY /调整密度(007)，“Level Easy Height /液位快速高度”液位测量方式

	Entry /确认

	输入流体密度。通过“HEIGHT UNIT /高度单位”、“DENSITY UNIT /密度单位” 和“ADJUST DENSITY /调整密度”功能参数将压力测量值转换成高度。 
	输入流体密度。通过“HEIGHT UNIT /高度单位”、“DENSITY UNIT /密度单位” 和“ADJUST DENSITY /调整密度”功能参数将压力测量值转换成高度。
	工厂设置：
	工厂设置：
	1.0



	<TABLE ROW>
	EMPTY CALIB. /空标 (010) 
	EMPTY CALIB. /空标 (010)
	EMPTY CALIB. /空标(010)，”Level Easy Height /液位快速高度“液位测量方式

	Entry /确认 

	输入空标时(容器排空)的液位、体积、质量或百分比值。 
	输入空标时(容器排空)的液位、体积、质量或百分比值。
	容器或是空罐，或是非满罐。通过“HEIGHT UNIT /高度单位”、“DENSITY UNIT /密度单位”和“ADJUST DENSITY /调整密度”功能参数将压力测量值转换成高 度值，并显示。通过“EMPTY CALIB. /空标”功能...
	前提：
	前提：
	前提：

	• “CALIBRATION MODE /标定方式” = “Wet /湿标”
	• “CALIBRATION MODE /标定方式” = “Wet /湿标”


	工厂设置：
	在此功能参数中，现场显示中显示输入的液位值和仪表的当前压力值。为了同时 保存液位值和仪表的当前压力值，在按下“E”键确认之前，必须首先通过“+”或 “–”键激活液位值 输入...

	工厂设置：
	工厂设置：
	工厂设置：

	0.0



	<TABLE ROW>
	FULL CALIB. /满标 (004) 
	FULL CALIB. /满标 (004)
	FULL CALIB. /满标(004)，”Level Easy Height /液位快速高度“液位测量方式

	Entry /确认

	输入满标时(容器注满)的液位、体积、质量或百分比值。 
	输入满标时(容器注满)的液位、体积、质量或百分比值。
	容器或是满罐，或是接近满罐。通过“HEIGHT UNIT /高度单位”、“DENSITY UNIT /密度单位”和“ADJUST DENSITY /调整密度”功能参数将压力测量值转 换成高度值，并显示。通过“FULL CALIB. /满标”功...
	前提：
	前提：
	前提：

	• “CALIBRATION MODE /标定方式” = “Wet /湿标”
	• “CALIBRATION MODE /标定方式” = “Wet /湿标”


	工厂设置：
	在此功能参数中，现场显示中显示输入的液位值和仪表的当前压力值。为了同时 保存液位值和仪表的当前压力值，在按下“E”键确认之前，必须首先通过“+”或 “–”键激活液位值 输入...

	工厂设置：
	工厂设置：
	100.0



	<TABLE ROW>
	EMPTY CALIB. /空标 (010) 
	EMPTY CALIB. /空标 (010)
	EMPTY CALIB. /空标(010)，”Level Easy Pressure /液位快速压力“液位模式选择

	Entry /确认

	输入空标时(容器排空)的液位、体积、质量或百分比值。 
	输入空标时(容器排空)的液位、体积、质量或百分比值。
	“EMPTY CALIB. /空标”和“EMPTY PRESSURE /最低液位时压力”功能参数中的 输入值为空标时的压力-液位参数对。 通过“OUTPUT UNIT /输出单位”功能参数选择单位(®参考第67页)。
	前提：
	前提：
	前提：

	• “CALIBRATION MODE /标定方式” = “Dry /干标”
	• “CALIBRATION MODE /标定方式” = “Dry /干标”


	工厂设置：
	工厂设置：
	工厂设置：

	0.0



	<TABLE ROW>
	EMPTY HEIGHT / /空标高度(009) 
	EMPTY HEIGHT / /空标高度(009)
	EMPTY HEIGHT /空标高度(009)，”Level Easy Height /液位快速高度“液位模式选择

	Entry /确认 

	空标时(容器排空)的高度值。 
	空标时(容器排空)的高度值。 
	®通过“HEIGHT UNIT /高度单位”功能参数选择单位(®参考第
	67

	前提：
	前提：
	前提：

	• “CALIBRATION MODE /标定方式” = “Dry /干标”
	• “CALIBRATION MODE /标定方式” = “Dry /干标”


	工厂设置：
	工厂设置：
	工厂设置：

	量程上限值(URL)转换成的高度单位



	<TABLE ROW>
	FULL CALIB. /满标 (004) 
	FULL CALIB. /满标 (004)
	FULL CALIB. /满标(004)，”Level Easy Height /液位快速高度“液位测量方式

	Entry /确认 

	输入满标时(容器注满)的液位、体积、质量或百分比值。 
	输入满标时(容器注满)的液位、体积、质量或百分比值。
	“FULL CALIB. /满标”和“FULL PRESSURE /最高液位时压力”功能参数中的输入 值为满标时的压力-液位参数对。 通过“OUTPUT UNIT /输出单位”功能参数选择单位(®参考第67页)。
	前提：
	前提：
	前提：

	• “CALIBRATION MODE /标定方式” = “Dry /干标”
	• “CALIBRATION MODE /标定方式” = “Dry /干标”


	工厂设置：
	工厂设置：
	工厂设置：

	100.0



	<TABLE ROW>
	FULL HEIGHT / 满标高度 (006) 
	FULL HEIGHT / 满标高度 (006)
	FULL PRESSURE /满标高度(005)，”Level Easy Height /液位快速高度“液位测量方式

	Entry /确认 

	输入满标时(容器注满)的高度值。 
	输入满标时(容器注满)的高度值。 
	®通过“OUTPUT UNIT /输出单位”功能参数选择单位(®参考第67页)。
	前提：
	前提：
	前提：

	• “CALIBRATION MODE /标定方式” = “Dry /干标”
	• “CALIBRATION MODE /标定方式” = “Dry /干标”


	工厂设置：
	工厂设置：
	工厂设置：

	0.0



	<TABLE ROW>
	SET LRV /输入量程下限 (013) 
	SET LRV /输入量程下限 (013)
	SET LRV /输入量程下限(013)，“Level Easy Pressure /液位快速压力”液位模式选择

	Entry /确认

	输入电流下限值(4 mA)的对应值。 通过“OUTPUT UNIT /输出单位”功能参数选择单位(®参考第67页)。 
	输入电流下限值(4 mA)的对应值。 通过“OUTPUT UNIT /输出单位”功能参数选择单位(®参考第67页)。
	工厂设置：
	工厂设置：
	工厂设置：

	0.0



	<TABLE ROW>
	SET URV /输入量程上限 (012) 
	SET URV /输入量程上限 (012)
	SET URV /输入量程上限(012)，“Level Easy Pressure /液位快速压力”液位模式选择

	Entry /确认 

	输入电流上限值(20 mA)的对应值。 通过“OUTPUT UNIT /输出单位”功能参数选择单位(®参考第67页)。 
	输入电流上限值(20 mA)的对应值。 通过“OUTPUT UNIT /输出单位”功能参数选择单位(®参考第67页)。
	工厂设置：
	工厂设置：
	工厂设置：

	100.0



	<TABLE ROW>
	DAMPING VALUE / 阻尼时间 (247) 
	DAMPING VALUE / 阻尼时间 (247)
	DAMPING VALUE /阻尼时间(247)

	Entry /确认

	输入阻尼时间(时间常数t)。 
	输入阻尼时间(时间常数t)。
	阻尼影响所有后续装置对压力变化的响应速度，例如：现场显示、测量值和电流 输出。压力信号随测量值的变化时间。
	输入范围：
	输入范围：
	输入范围：

	0.0...999.0 s

	工厂设置：
	工厂设置：
	2.0 s，或订购参数






	<GRAPHIC>
	<GRAPHIC>
	P01-xxxxxxxx-19-xx-xx-zh-085
	图 30: “BASIC SETUP /基本设定”功能组： “Level /液位”测量方式，取决于和“LEVEL MODE /液位测量方式”功能参数的设置 ® 参考第
	图 30: “BASIC SETUP /基本设定”功能组： “Level /液位”测量方式，取决于和“LEVEL MODE /液位测量方式”功能参数的设置 ® 参考第
	图 30: “BASIC SETUP /基本设定”功能组： “Level /液位”测量方式，取决于和“LEVEL MODE /液位测量方式”功能参数的设置 ® 参考第
	72
	81
	85




	<TABLE>
	<TABLE>
	<TABLE HEADING>
	<TABLE ROW>
	表10：(“GROUP SELECTION /组选择” ®) “OPERATING MENU /操作菜单” ® “SETTINGS /设定” ® “BASIC SETUP /基本设定” “Level /液位”
	表10：(“GROUP SELECTION /组选择” ®) “OPERATING MENU /操作菜单” ® “SETTINGS /设定” ® “BASIC SETUP /基本设定” “Level /液位”


	<TABLE ROW>
	功能参数名称
	功能参数名称

	说明
	说明



	<TABLE BODY>
	<TABLE ROW>
	前提： 
	前提：
	前提：
	前提：

	• “MEASURING MODE /测量方式” = “level /液位” (®参考第
	• “MEASURING MODE /测量方式” = “level /液位” (®参考第
	48



	注意：
	注意：
	注意：

	请参考：
	– 第
	– 第
	73


	– 第
	– 第
	101


	– 第
	– 第
	106


	– 第
	– 第
	109


	– 第
	– 第
	128


	– 第
	– 第
	18





	<TABLE ROW>
	MEASURING MODE / 测量方式 Selection /选择
	MEASURING MODE / 测量方式
	MEASURING MODE /测量方式，数字式通信


	选择测量方式。 
	选择测量方式。
	操作菜单的结构各不相同，取决于所选测量方式。
	前提：
	测量方式更改时，无转换。测量方式更改时，必须重新标定仪表。

	前提：
	前提：
	前提：

	• 数字式通信
	• 数字式通信


	选项：
	选项：
	选项：

	• “Pressure /压力”
	• “Pressure /压力”

	• “Level /液位”
	• “Level /液位”

	• Deltabar S：“Flow /流量”
	• Deltabar S：“Flow /流量”


	工厂设置：
	工厂设置：
	工厂设置：

	“Pressure /压力”



	<TABLE ROW>
	PRESS. ENG. UNIT / 压力工程单位 (060) 
	PRESS. ENG. UNIT / 压力工程单位 (060)
	PRESS. ENG. UNIT /压力工程单位(060)

	Options /选项

	选择压力单位。 
	选择压力单位。
	选择新压力单位时，所有压力参数均进行转换，以新单位显示。
	选项：
	选项：
	选项：

	• mbar、bar
	• mbar、bar

	• mmH2O、mH2O、inH2O、ftH2O
	• mmH2O、mH2O、inH2O、ftH2O

	• Pa、hPa、kPa、MPa
	• Pa、hPa、kPa、MPa

	• psi
	• psi

	• mmHg、inHg
	• mmHg、inHg

	• Torr
	• Torr

	• g/cm
	• g/cm
	2
	2


	• lb/ft
	• lb/ft
	2


	• atm
	• atm

	• gf/cm
	• gf/cm
	2
	2


	• 用户自定义单位(®请参考“CUSTOMER UNIT P /用户压力单位P”和 “CUST. UNIT FACT. P /出厂设置用户量程P”功能参数描述)。
	• 用户自定义单位(®请参考“CUSTOMER UNIT P /用户压力单位P”和 “CUST. UNIT FACT. P /出厂设置用户量程P”功能参数描述)。


	工厂设置：
	工厂设置：
	工厂设置：

	mbar或bar (取决于传感器的标称测量单位)，或订购参数



	<TABLE ROW>
	CUSTOMER UNIT P / 用户压力单位P (075) 
	CUSTOMER UNIT P / 用户压力单位P (075)
	CUSTOMER UNIT P /用户压力单位P (075)

	Entry /确认

	输入用户自定义压力单位的文本(单位)。 
	输入用户自定义压力单位的文本(单位)。 
	在此可以输入最多八位数文字符。 ®请参考“CUST. UNIT FACT. P /出厂设置用户量程P”。
	前提：
	前提：
	前提：

	• “PRESS. ENG. UNIT /压力工程单位” = “User unit /用户自定义单位”
	• “PRESS. ENG. UNIT /压力工程单位” = “User unit /用户自定义单位”


	工厂设置：
	现场显示单元中仅显示前五位字符。例如：设置“crates”为用户自定义单位，显 示为“crate”。 单位中包含有斜线时，现场显示单元中最多显示八位字符。计数器中的最大字符 数再次被限...
	在HART手操器中，仅在“CUSTOMER UNIT P /用户压力单位P”功能参数中显 示用户自定义单位。显示带附加文本“User unit /用户自定义单位”的测量值。

	工厂设置：
	工厂设置：
	工厂设置：

	_ _ _ _ _ _ _ _



	<TABLE ROW>
	CUST. UNIT FACT. P / 出厂设置用户量程P (317) 
	CUST. UNIT FACT. P / 出厂设置用户量程P (317)
	CUST. UNIT FACT. P /出厂设置用户量程P (317)

	Entry /确认

	输入用户自定义压力单位的转换系数。 
	输入用户自定义压力单位的转换系数。
	参考公制单位(SI) “Pa”，必须输入转换系数。 ®请参考“CUSTOMER UNIT P /用户压力单位P”。
	前提：
	前提：
	前提：

	• “PRESS. ENG. UNIT /压力工程单位” = “User unit /用户自定义单位”
	• “PRESS. ENG. UNIT /压力工程单位” = “User unit /用户自定义单位”


	实例：
	实例：
	实例：

	– 希望测量值的显示单位为“PU”
	– 希望测量值的显示单位为“PU”

	– “MEASURED VALUE /测量值” =10000 Pa i 1 PU
	– “MEASURED VALUE /测量值” =10000 Pa i 1 PU

	– 在“CUSTOMER UNIT P /用户压力单位P”功能参数中输入：PU
	– 在“CUSTOMER UNIT P /用户压力单位P”功能参数中输入：PU

	– 在“CUST. UNIT FACT. P /出厂设置用户量程P”功能参数中输入：0.0001
	– 在“CUST. UNIT FACT. P /出厂设置用户量程P”功能参数中输入：0.0001

	– 结果：“MEASURED VALUE /测量值” = 1 PU
	– 结果：“MEASURED VALUE /测量值” = 1 PU


	工厂设置：
	工厂设置：
	工厂设置：

	1.0



	<TABLE ROW>
	LEVEL MODE / 液位测量方式 (718) 
	LEVEL MODE / 液位测量方式 (718)
	LEVEL MODE /液位测量方式(718)

	Selection /选择

	选择液位测量方式。 
	选择液位测量方式。
	选项：
	选项：
	选项：

	• “Linear /线性化”：测量变量(液位、体积、质量或百分比(%))与压力测量值 直接呈比例关系。请参考第
	• “Linear /线性化”：测量变量(液位、体积、质量或百分比(%))与压力测量值 直接呈比例关系。请参考第
	73


	• “Pressure Linearized /压力线性化”：测量变量(体积、质量或百分比(%))与压 力测量值不呈比例关系， 例如：在带锥形出料口的容器中测量。进行标定时， 输入线性化表，至少包含2...32个线...
	• “Pressure Linearized /压力线性化”：测量变量(体积、质量或百分比(%))与压 力测量值不呈比例关系， 例如：在带锥形出料口的容器中测量。进行标定时， 输入线性化表，至少包含2...32个线...
	82


	• “Height Linearized /高度线性化”：需要两个测量变量时，或容器形状由参数 对确定时，例如：高度和体积，选择此类液位测量方式。 
	• “Height Linearized /高度线性化”：需要两个测量变量时，或容器形状由参数 对确定时，例如：高度和体积，选择此类液位测量方式。 
	可以选择下列组合方式：
	可以选择下列组合方式：
	– 高度+体积
	– 高度+体积

	– 高度+质量
	– 高度+质量

	– 高度+百分比(%)
	– 高度+百分比(%)

	– 百分比(%)高度+体积
	– 百分比(%)高度+体积

	– 百分比(%)高度+质量
	– 百分比(%)高度+质量

	– 百分比(%)高度+百分比(%)
	– 百分比(%)高度+百分比(%)



	在此液位测量方式下，执行两点标定。首先，针对高度或百分比(%)高度测量 值，类同“Linear /线性化”选项；随后，针对体积、质量或百分比(%)高度测 量值，类同“Pressure Linearized /压力线性...
	87



	工厂设置：
	工厂设置：
	“Linear /线性化”



	<TABLE ROW>
	® “LEVEL MODE /液位测量方式” = “Linear /线性化”：参考第73页，表格9 
	® “LEVEL MODE /液位测量方式” = “Linear /线性化”：参考第
	73

	® “LEVEL MODE /液位测量方式” = “Pressure Linearized /压力线性化”：参考第
	82

	® “LEVEL MODE /液位测量方式” = “Height “Linearized /高度线性化”：参考第
	87






	<GRAPHIC>
	<GRAPHIC>
	P01-xxxxxxxx-19-xx-xx-zh-087
	图 31: “BASIC SETUP /基本设定”功能组：“Level /液位”测量方式和“Linear /线性化”液位测量方式
	图 31: “BASIC SETUP /基本设定”功能组：“Level /液位”测量方式和“Linear /线性化”液位测量方式
	图 31: “BASIC SETUP /基本设定”功能组：“Level /液位”测量方式和“Linear /线性化”液位测量方式



	<TABLE>
	<TABLE>
	<TABLE HEADING>
	<TABLE ROW>
	表11：(“GROUP SELECTION /组选择” ®) “OPERATING MENU /操作菜单” ® “SETTINGS /设定” ® “BASIC SETUP /基本设定” “Level /液位”， “LEVEL MODE /液位测量方式” “Linear /线性化”
	表11：(“GROUP SELECTION /组选择” ®) “OPERATING MENU /操作菜单” ® “SETTINGS /设定” ® “BASIC SETUP /基本设定” “Level /液位”， “LEVEL MODE /液位测量方式” “Linear /线性化”


	<TABLE ROW>
	功能参数名称
	功能参数名称

	说明
	说明



	<TABLE BODY>
	<TABLE ROW>
	在“LEVEL MODE /液位测量方式”功能参数中选择“Linear /线性化”选项时，显示下列功能参数。在此液位 测量方式下，测量变量(液位、体积、质量或百分比(%))与压力测量值直接呈比例关系。 
	在“LEVEL MODE /液位测量方式”功能参数中选择“Linear /线性化”选项时，显示下列功能参数。在此液位 测量方式下，测量变量(液位、体积、质量或百分比(%))与压力测量值直接呈比例关系。
	前提：
	前提：
	前提：

	• “MEASURING MODE /测量方式” = “Level /液位” (®参考第
	• “MEASURING MODE /测量方式” = “Level /液位” (®参考第
	48


	• “Level SELECTION /液位模式选择” = “Level Standard /液位内行模式” (®参考第
	• “Level SELECTION /液位模式选择” = “Level Standard /液位内行模式” (®参考第
	49


	• “LEVEL MODE /液位测量方式” = “Linear /线性化” (®参考第
	• “LEVEL MODE /液位测量方式” = “Linear /线性化” (®参考第
	71



	注意：
	注意：
	注意：

	请参考
	– 第
	– 第
	70


	– 第
	– 第
	101


	– 第
	– 第
	128


	– 第
	– 第
	18





	<TABLE ROW>
	LIN. MEASURAND / 被测变量线性化 (804) 
	LIN. MEASURAND / 被测变量线性化 (804)
	LIN. MEASURAND /被测变量线性化(804)

	Selection /选择

	选择测量变量。 
	选择测量变量。
	选项：
	选项：
	选项：

	• “Level /液位”
	• “Level /液位”

	• “Volume /体积”
	• “Volume /体积”

	• “Mass /质量”
	• “Mass /质量”

	• “% /百分比” (液位)
	• “% /百分比” (液位)


	工厂设置：
	工厂设置：
	“% /百分比” (液位)



	<TABLE ROW>
	HEIGHT UNIT / 高度单位 (708) 
	HEIGHT UNIT / 高度单位 (708)
	HEIGHT UNIT /高度单位(708)，”Linear /线性化“液位测量方式

	Selection /选择

	选择液位单位。 
	选择液位单位。
	前提：
	前提：
	前提：

	• “LIN. MEASURAND /被测变量线性化” = “Level /液位”
	• “LIN. MEASURAND /被测变量线性化” = “Level /液位”


	选项：
	选项：
	选项：

	• mm
	• mm

	• cm
	• cm

	• dm
	• dm

	• m
	• m

	• inch
	• inch

	• ft
	• ft

	• 用户自定义单位(®请参考“CUSTOMER UNIT H / 用户高度单位”和 “CUST. UNIT FACT. H / 出厂设置用户高度量程H”功能参数描述)。
	• 用户自定义单位(®请参考“CUSTOMER UNIT H / 用户高度单位”和 “CUST. UNIT FACT. H / 出厂设置用户高度量程H”功能参数描述)。


	工厂设置：
	工厂设置：
	m



	<TABLE ROW>
	CUSTOMER UNIT H / 用户高度单位H (706) 
	CUSTOMER UNIT H / 用户高度单位H (706)
	CUSTOMER UNIT H /用户高度单位H (706)，”Linear /线性化“液位测量方式

	Entry /确认

	输入用户自定义液位单位的文本(单位)。 
	输入用户自定义液位单位的文本(单位)。
	在此可以输入最多八位数文字符。 ®请参考“CUST. UNIT FACT. H / 出厂设置用户高度量程H”。
	前提：
	前提：
	前提：

	• “LIN. MEASURAND /被测变量线性化” = “Level /液位”， “HEIGHT UNIT /高度单位” = “User unit /用户自定义单位”
	• “LIN. MEASURAND /被测变量线性化” = “Level /液位”， “HEIGHT UNIT /高度单位” = “User unit /用户自定义单位”


	工厂设置：
	现场显示单元中仅显示前五位字符。例如：设置“crates”为用户自定义单位，显 示为“crate”。 单位中包含有斜线时，现场显示单元中最多显示八位字符。计数器中的最大字符 数再次被限...
	在HART手操器中，仅在“CUSTOMER UNIT H / 用户高度单位”功能参数中显示 用户自定义单位。显示带附加文本“User unit /用户自定义单位”的测量值。

	工厂设置：
	工厂设置：
	工厂设置：

	_ _ _ _ _ _ _ _



	<TABLE ROW>
	CUST. UNIT FACT. H / 出厂设置用户高度量程H (705) 
	CUST. UNIT FACT. H / 出厂设置用户高度量程H (705)
	CUST. UNIT FACT. H /出厂设置用户高度量程H (705)，”Linear /线性化“液位测量方式

	Entry /确认

	输入用户自定义体积单位的转换系数。 
	输入用户自定义体积单位的转换系数。
	参考公制单位(SI) “m”，必须输入转换系数。 ®请参考“CUSTOMER UNIT H / 用户高度单位”。
	前提：
	前提：
	前提：

	• “LIN. MEASURAND /被测变量线性化” = “Level /液位”， “HEIGHT UNIT /高度单位” = “User unit /用户自定义单位”
	• “LIN. MEASURAND /被测变量线性化” = “Level /液位”， “HEIGHT UNIT /高度单位” = “User unit /用户自定义单位”


	实例：
	实例：
	实例：

	– 希望测量值的显示单位为“PU”
	– 希望测量值的显示单位为“PU”

	– “MEASURED VALUE /测量值” = 0.5 m (1.6 ft) i 1 PU
	– “MEASURED VALUE /测量值” = 0.5 m (1.6 ft) i 1 PU

	– 在“CUSTOMER UNIT H / 用户高度单位”功能参数中输入：PU
	– 在“CUSTOMER UNIT H / 用户高度单位”功能参数中输入：PU

	– 在“CUST. UNIT FACT. H / 出厂设置用户高度量程H”功能参数中输入：2
	– 在“CUST. UNIT FACT. H / 出厂设置用户高度量程H”功能参数中输入：2

	– 结果：“MEASURED VALUE /测量值” = 1 PU
	– 结果：“MEASURED VALUE /测量值” = 1 PU


	工厂设置：
	工厂设置：
	工厂设置：

	1.0



	<TABLE ROW>
	UNIT VOLUME / 体积单位 (313) 
	UNIT VOLUME / 体积单位 (313)
	UNIT VOLUME /体积单位(313)，“Linear /线性化”液位测量方式

	Selection /选择

	选择体积单位。 
	选择体积单位。
	前提：
	前提：
	前提：

	• “LIN. MEASURAND /被测变量线性化” = “Volume /体积”
	• “LIN. MEASURAND /被测变量线性化” = “Volume /体积”


	选项：
	选项：
	选项：

	• l
	• l

	• hl
	• hl

	• cm
	• cm
	3


	• dm
	• dm
	3


	• m
	• m
	3


	• m
	• m
	3
	3


	• ft
	• ft

	• ft
	• ft
	3
	3


	• gal
	• gal

	• Igal
	• Igal

	• bbl
	• bbl

	• 用户自定义单位(®请参考“CUSTOMER UNIT V /用户体积单位”和 “CUST. UNIT FACT. V /出厂设置用户体积量程V”功能参数描述)。
	• 用户自定义单位(®请参考“CUSTOMER UNIT V /用户体积单位”和 “CUST. UNIT FACT. V /出厂设置用户体积量程V”功能参数描述)。


	工厂设置：
	工厂设置：
	工厂设置：

	m
	3




	<TABLE ROW>
	CUSTOMER UNIT V / 用户体积单位 (608) 
	CUSTOMER UNIT V / 用户体积单位 (608)
	CUSTOMER UNIT V /用户体积单位(608)，”Linear /线性化“液位测量方式

	Entry /确认

	输入用户自定义体积单位的文本(单位)。 
	输入用户自定义体积单位的文本(单位)。
	在此可以输入最多八位数文字符。 ®请参考“CUST. UNIT FACT. V /出厂设置用户体积量程V”。
	前提：
	前提：
	前提：

	• “LIN. MEASURAND /被测变量线性化” = “Volume /体积”， “UNIT VOLUME /体积单位” = “User unit /用户自定义单位”
	• “LIN. MEASURAND /被测变量线性化” = “Volume /体积”， “UNIT VOLUME /体积单位” = “User unit /用户自定义单位”


	工厂设置：
	现场显示单元中仅显示前五位字符。例如：设置“crates”为用户自定义单位，显 示为“crate”。 单位中包含有斜线时，现场显示单元中最多显示八位字符。计数器中的最大字符 数再次被限...
	在HART手操器中，仅在“CUSTOMER UNIT H / 用户高度单位”功能参数中显示 用户自定义单位。显示带附加文本“User unit /用户自定义单位”的测量值。

	工厂设置：
	工厂设置：
	工厂设置：

	_ _ _ _ _ _ _ _



	<TABLE ROW>
	CUST. UNIT FACT. V / 出厂设置用户体积量程V (607) 
	CUST. UNIT FACT. V / 出厂设置用户体积量程V (607)
	CUST. UNIT FACT. V /出厂设置用户体积量程V (607)，”Linear /线性化“液位测量方式

	Entry /确认

	输入用户自定义体积单位的转换系数。 
	输入用户自定义体积单位的转换系数。
	参考公制单位(SI) “m3”，必须输入转换系数。 ®请参考“CUSTOMER UNIT V /用户体积单位”。
	前提：
	前提：
	前提：

	• “LIN. MEASURAND /被测变量线性化” = “Volume /体积”， “UNIT VOLUME /体积单位” = “User unit /用户自定义单位”
	• “LIN. MEASURAND /被测变量线性化” = “Volume /体积”， “UNIT VOLUME /体积单位” = “User unit /用户自定义单位”


	实例：
	实例：
	实例：

	– 希望测量值的显示单位为“桶”
	– 希望测量值的显示单位为“桶”

	– “MEASURED VALUE /测量值” = 0.01 m3 i 1桶
	– “MEASURED VALUE /测量值” = 0.01 m3 i 1桶

	– 在“CUSTOMER UNIT V /用户体积单位”功能参数中输入：桶
	– 在“CUSTOMER UNIT V /用户体积单位”功能参数中输入：桶

	– 在“CUST. UNIT FACT. V /出厂设置用户体积量程V”功能参数中输入：100
	– 在“CUST. UNIT FACT. V /出厂设置用户体积量程V”功能参数中输入：100

	– 结果：“MEASURED VALUE /测量值” = 1桶
	– 结果：“MEASURED VALUE /测量值” = 1桶


	工厂设置：
	工厂设置：
	工厂设置：

	1.0



	<TABLE ROW>
	MASS UNIT /质量单位 (709) 
	MASS UNIT /质量单位 (709)
	MASS UNIT /质量单位(709)，“Linear /线性化”液位测量方式

	Selection /选择

	选择质量单位。 
	选择质量单位。
	前提：
	前提：
	前提：

	• “LIN. MEASURAND /被测变量线性化” = “Mass /质量”
	• “LIN. MEASURAND /被测变量线性化” = “Mass /质量”


	选项：
	选项：
	选项：

	• g
	• g

	• kg
	• kg

	• t
	• t

	• oz
	• oz

	• lb
	• lb

	• ton
	• ton

	• 用户自定义单位(®请参考“CUSTOMER UNIT M / 用户质量单位”和 “CUST. UNIT FACT. M / 出厂设置用户质量量程M”功能参数描述)。
	• 用户自定义单位(®请参考“CUSTOMER UNIT M / 用户质量单位”和 “CUST. UNIT FACT. M / 出厂设置用户质量量程M”功能参数描述)。


	工厂设置：
	工厂设置：
	kg



	<TABLE ROW>
	CUSTOMER UNIT M / 用户质量单位 (704) 
	CUSTOMER UNIT M / 用户质量单位 (704)
	CUSTOMER UNIT M /用户质量单位(704)，”Linear /线性化“液位测量方式

	Entry /确认

	输入用户自定义质量单位的文本(单位)。 
	输入用户自定义质量单位的文本(单位)。
	在此可以输入最多八位数文字符。 ®请参考“CUST. UNIT FACT. M / 出厂设置用户质量量程M”。
	前提：
	前提：
	前提：

	• “LIN. MEASURAND /被测变量线性化” = “Mass /质量”，“MASS UNIT /质量 单位” = “User unit /用户自定义单位”
	• “LIN. MEASURAND /被测变量线性化” = “Mass /质量”，“MASS UNIT /质量 单位” = “User unit /用户自定义单位”


	工厂设置：
	现场显示单元中仅显示前五位字符。例如：设置“crates”为用户自定义单位，显 示为“crate”。 单位中包含有斜线时，现场显示单元中最多显示八位字符。计数器中的最大字符 数再次被限...
	在HART手操器中，仅在“CUSTOMER UNIT M / 用户质量单位”功能参数中显 示用户自定义单位。显示带附加文本“User unit /用户自定义单位”的测量值。

	工厂设置：
	工厂设置：
	工厂设置：

	_ _ _ _ _ _ _ _



	<TABLE ROW>
	CUST. UNIT FACT. M / 出厂设置用户质量量程M (703) 
	CUST. UNIT FACT. M / 出厂设置用户质量量程M (703)
	CUST. UNIT FACT. M /出厂设置用户质量量程M (703)，”Linear /线性化“液位测量方式

	Entry /确认

	输入用户自定义质量单位的转换系数。 
	输入用户自定义质量单位的转换系数。
	参考公制单位(SI) “kg”，必须输入转换系数。 ®请参考“CUSTOMER UNIT M /用户质量单位”。
	前提：
	前提：
	前提：

	• “LIN. MEASURAND /被测变量线性化” = “Mass /质量”， “MASS UNIT /质量单位” = “User unit /用户自定义单位”
	• “LIN. MEASURAND /被测变量线性化” = “Mass /质量”， “MASS UNIT /质量单位” = “User unit /用户自定义单位”


	实例：
	实例：
	实例：

	– 希望测量值的显示单位为“桶”
	– 希望测量值的显示单位为“桶”

	– “MEASURED VALUE /测量值” = 10 kg i 1桶
	– “MEASURED VALUE /测量值” = 10 kg i 1桶

	– 在“CUSTOMER UNIT M /用户质量单位”功能参数中输入：桶
	– 在“CUSTOMER UNIT M /用户质量单位”功能参数中输入：桶

	– 在“CUST. UNIT FACT. M / 出厂设置用户质量量程M”功能参数中输入：0.1
	– 在“CUST. UNIT FACT. M / 出厂设置用户质量量程M”功能参数中输入：0.1

	– 结果：“MEASURED VALUE /测量值” = 1桶
	– 结果：“MEASURED VALUE /测量值” = 1桶


	工厂设置：
	工厂设置：
	工厂设置：

	1.0



	<TABLE ROW>
	CALIBRATION MODE / 标定方式 (392) 
	CALIBRATION MODE / 标定方式 (392)
	CALIBRATION MODE /标定方式(392)，“Linear /线性化”液位测量方式

	Selection /选择

	选择标定方式。 
	选择标定方式。
	选项：
	选项：
	选项：

	• “Wet /湿标”
	• “Wet /湿标”
	在注满和排空容器时选择湿标。此标定方式需要输入两对压力-液位值。出现 两个不同的液位时，输入的液位值，并将此时的压力测量值设置为液位值。 请参考“EMPTY CALIB. /空标”、“EMPTY PR...

	• “Dry /干标”
	• “Dry /干标”
	干标是一种理论值标定，即使未安装仪表或容器为空罐，也可以执行干标。 
	– 进行“Level /液位”测量时，必须输入流体密度 (®参考第
	– 进行“Level /液位”测量时，必须输入流体密度 (®参考第
	– 进行“Level /液位”测量时，必须输入流体密度 (®参考第
	78


	– 进行“Volume /体积”测量时，必须输入流体密度、罐体积和罐高度 (®参考第
	– 进行“Volume /体积”测量时，必须输入流体密度、罐体积和罐高度 (®参考第
	78


	– 进行“Mass /质量”测量时，必须输入罐体积和罐高度 (®参考第
	– 进行“Mass /质量”测量时，必须输入罐体积和罐高度 (®参考第
	78
	78


	– 进行“百分比(%)”测量时，必须输入流体密度，且需要设置 “100 % POINT / 100 %高度值”对应的液位 (®参考第
	– 进行“百分比(%)”测量时，必须输入流体密度，且需要设置 “100 % POINT / 100 %高度值”对应的液位 (®参考第
	78
	80




	测量在非仪表安装位置处开始时，必须输入液位偏差 (®参考第
	81



	工厂设置：
	“LIN. MEASURAND /被测变量线性化”：“百分比(%) (液位)、“Mass /质量”和 “Volume /体积”： 
	102


	工厂设置：
	工厂设置：
	“Wet /湿标”



	<TABLE ROW>
	EMPTY CALIB. /空标 (314) 
	EMPTY CALIB. /空标 (314)
	EMPTY CALIB. /空标(314)，”Linear /线性化“液位测量方式

	Entry /确认

	输入空标时的液位值(容器排空)。 
	输入空标时的液位值(容器排空)。
	容器或是空罐，或是非满罐。在此功能参数中输入数值，将液位值设置为仪表的 当前压力值。 ®请参考“EMPTY PRESSURE /最低液位时压力”。
	前提：
	前提：
	前提：

	• “CALIBRATION MODE /标定方式” = “Wet /湿标”
	• “CALIBRATION MODE /标定方式” = “Wet /湿标”


	工厂设置：
	在此功能参数中，现场显示中显示输入的液位值和仪表的当前压力值。为了同时 保存液位值和仪表的当前压力值，在按下“E”键确认之前，必须首先通过“+”或 “–”键激活液位值 输入...

	工厂设置：
	工厂设置：
	工厂设置：

	0.0



	<TABLE ROW>
	EMPTY PRESSURE / 最低液位时压力 (710) 
	EMPTY PRESSURE / 最低液位时压力 (710)
	EMPTY PRESSURE /最低液位时压力(710)，”Linear /线性化“液位测量方式

	Display /显示

	显示空标时的压力值(容器排空)。 
	显示空标时的压力值(容器排空)。
	®请参考“EMPTY CALIB. /空标”
	前提：
	前提：
	前提：

	• “CALIBRATION MODE /标定方式” = “Wet /湿标”
	• “CALIBRATION MODE /标定方式” = “Wet /湿标”


	工厂设置：
	工厂设置：
	工厂设置：

	0.0



	<TABLE ROW>
	FULL CALIB. /满标 (315) 
	FULL CALIB. /满标 (315)
	FULL CALIB. /满标(315)，”Linear /线性化“液位测量方式

	Entry /确认

	输入满标时的液位值(容器注满)。 
	输入满标时的液位值(容器注满)。
	容器或是满罐，或是接近满罐。在此功能参数中输入数值，将液位值设置为仪表 的当前压力值。 ®请参考“FULL PRESSURE /最高液位时压力”。
	前提：
	前提：
	前提：

	• “CALIBRATION MODE /标定方式” = “Wet /湿标”
	• “CALIBRATION MODE /标定方式” = “Wet /湿标”


	工厂设置：
	在此功能参数中，现场显示中显示输入的液位值和仪表的当前压力值。为了同时 保存液位值和仪表的当前压力值，在按下“E”键确认之前，必须首先通过“+”或 “–”键激活液位值 输入...

	工厂设置：
	工厂设置：
	工厂设置：

	100.0



	<TABLE ROW>
	FULL PRESSURE / 最高液位时压力 (711) 
	FULL PRESSURE / 最高液位时压力 (711)
	FULL PRESSURE /满标高度( (711)，”Linear /线性化“液位测量方式

	Display /显示

	显示空标时的压力值(容器注满)。 
	显示空标时的压力值(容器注满)。
	®请参考“FULL CALIB. /满标”
	前提：
	前提：
	前提：

	• “CALIBRATION MODE /标定方式” = “Wet /湿标”
	• “CALIBRATION MODE /标定方式” = “Wet /湿标”


	工厂设置：
	工厂设置：
	工厂设置：

	传感器量程上限(®请参考“PRESS. SENS HILIM /传感器压力上限”，第
	125




	<TABLE ROW>
	ADJUSTED DENSITY / 调整密度 (810) 
	ADJUSTED DENSITY / 调整密度 (810)
	ADJUSTED DENSITY /调整密度(810)，“Linear /线性化”液位测量方式

	Display /显示

	显示满标密度计算值和空标密度计算值。 
	显示满标密度计算值和空标密度计算值。
	前提：
	前提：
	• “CALIBRATION MODE /标定方式” = “Wet /湿标”， “LIN. MEASURAND /被测变量线性化” = “Level /液位”
	• “CALIBRATION MODE /标定方式” = “Wet /湿标”， “LIN. MEASURAND /被测变量线性化” = “Level /液位”




	<TABLE ROW>
	DENSITY UNIT / 密度单位 (812) 
	DENSITY UNIT / 密度单位 (812)
	DENSITY UNIT /密度单位(812)，”Linear /线性化“ 液位测量方式

	Selection /选择

	选择密度单位。 
	选择密度单位。
	前提：
	前提：
	前提：

	• “LIN. MEASURAND /被测变量线性化” = “Level /液位”， “CALIBRATION MODE /标定方式” = “Dry /干标”
	• “LIN. MEASURAND /被测变量线性化” = “Level /液位”， “CALIBRATION MODE /标定方式” = “Dry /干标”

	• “LIN. MEASURAND /被测变量线性化” = “百分比(%) (液位)”， “CALIBRATION MODE /标定方式” = “Dry /干标”
	• “LIN. MEASURAND /被测变量线性化” = “百分比(%) (液位)”， “CALIBRATION MODE /标定方式” = “Dry /干标”

	• “LIN. MEASURAND /被测变量线性化” = “Volume /体积”， “CALIBRATION MODE /标定方式” = “Dry /干标”
	• “LIN. MEASURAND /被测变量线性化” = “Volume /体积”， “CALIBRATION MODE /标定方式” = “Dry /干标”

	• “LIN. MEASURAND /被测变量线性化” = “Mass /质量”， “CALIBRATION MODE /标定方式” = “Dry /干标”
	• “LIN. MEASURAND /被测变量线性化” = “Mass /质量”， “CALIBRATION MODE /标定方式” = “Dry /干标”


	选项：
	选项：
	选项：

	• g/cm
	• g/cm
	3


	• kg/dm
	• kg/dm
	3


	• kg/m
	• kg/m
	3


	• US lb/in
	• US lb/in
	3


	• US lb/ft
	• US lb/ft
	3



	工厂设置：
	工厂设置：
	工厂设置：

	kg/dm
	3




	<TABLE ROW>
	ADJUST DENSITY / 调整密度(316) 
	ADJUST DENSITY / 调整密度(316)
	ADJUST DENSITY /调整密度(316)，“Linear /线性化”液位测量方式

	Entry /确认

	输入流体密度。 
	输入流体密度。
	前提：
	前提：
	前提：

	• “LIN. MEASURAND /被测变量线性化” = “Level /液位”， “CALIBRATION MODE /标定方式” = “Dry /干标”
	• “LIN. MEASURAND /被测变量线性化” = “Level /液位”， “CALIBRATION MODE /标定方式” = “Dry /干标”

	• “LIN. MEASURAND /被测变量线性化” = “百分比(%) (液位)”， “CALIBRATION MODE /标定方式” = “Dry /干标”
	• “LIN. MEASURAND /被测变量线性化” = “百分比(%) (液位)”， “CALIBRATION MODE /标定方式” = “Dry /干标”

	• “LIN. MEASURAND /被测变量线性化” = “Volume /体积”， “CALIBRATION MODE /标定方式” = “Dry /干标”
	• “LIN. MEASURAND /被测变量线性化” = “Volume /体积”， “CALIBRATION MODE /标定方式” = “Dry /干标”

	• “LIN. MEASURAND /被测变量线性化” = “Mass /质量”， “CALIBRATION MODE /标定方式” = “Dry /干标”
	• “LIN. MEASURAND /被测变量线性化” = “Mass /质量”， “CALIBRATION MODE /标定方式” = “Dry /干标”


	工厂设置：
	工厂设置：
	工厂设置：

	1000.0



	<TABLE ROW>
	UNIT VOLUME / 体积单位 (313) 
	UNIT VOLUME / 体积单位 (313)
	UNIT VOLUME /体积单位(313)，“Linear /线性化”液位测量方式

	Selection /选择

	选择体积单位。 
	选择体积单位。
	前提：
	前提：
	前提：

	• “LIN. MEASURAND /被测变量线性化” = “Volume /体积”
	• “LIN. MEASURAND /被测变量线性化” = “Volume /体积”


	选项：
	选项：
	选项：

	• l
	• l

	• hl
	• hl

	• cm
	• cm
	3


	• dm
	• dm
	3


	• m
	• m
	3


	• m
	• m
	3
	3


	• ft
	• ft

	• ft
	• ft
	3
	3


	• gal
	• gal

	• Igal
	• Igal

	• bbl
	• bbl

	• 用户自定义单位(®请参考“CUSTOMER UNIT V /用户体积单位”和 “CUST. UNIT FACT. V /出厂设置用户体积量程V”功能参数描述)。
	• 用户自定义单位(®请参考“CUSTOMER UNIT V /用户体积单位”和 “CUST. UNIT FACT. V /出厂设置用户体积量程V”功能参数描述)。


	工厂设置：
	工厂设置：
	工厂设置：

	m
	3




	<TABLE ROW>
	CUSTOMER UNIT V / 用户体积单位 (608) 
	CUSTOMER UNIT V / 用户体积单位 (608)
	CUSTOMER UNIT V /用户体积单位(608)，”Linear /线性化“液位测量方式

	Entry /确认

	输入用户自定义体积单位的文本(单位)。 
	输入用户自定义体积单位的文本(单位)。
	在此可以输入最多八位数文字符。 ®请参考“CUST. UNIT FACT. V /出厂设置用户体积量程V”。
	前提：
	前提：
	前提：

	• “LIN. MEASURAND /被测变量线性化” = “Volume /体积”， “UNIT VOLUME /体积单位” = “User unit /用户自定义单位”
	• “LIN. MEASURAND /被测变量线性化” = “Volume /体积”， “UNIT VOLUME /体积单位” = “User unit /用户自定义单位”


	工厂设置：
	现场显示单元中仅显示前五位字符。例如：设置“crates”为用户自定义单位，显 示为“crate”。 单位中包含有斜线时，现场显示单元中最多显示八位字符。计数器中的最大字符 数再次被限...
	在HART手操器中，仅在“CUST. UNIT FACT. V /出厂设置用户体积量程V”功能 参数中显示用户自定义单位。显示带附加文本“User unit /用户自定义单位”的 测量值。

	工厂设置：
	工厂设置：
	工厂设置：

	_ _ _ _ _ _ _ _



	<TABLE ROW>
	CUST. UNIT FACT. V / 出厂设置用户体积量程V (607) 
	CUST. UNIT FACT. V / 出厂设置用户体积量程V (607)
	CUST. UNIT FACT. V /出厂设置用户体积量程V (607)，”Linear /线性化“液位测量方式

	Entry /确认

	输入用户自定义体积单位的转换系数。 
	输入用户自定义体积单位的转换系数。
	参考公制单位(SI) “m3”，必须输入转换系数。 ®请参考“CUSTOMER UNIT V /用户体积单位”。
	前提：
	前提：
	前提：

	• “LIN. MEASURAND /被测变量线性化” = “Volume /体积”， “UNIT VOLUME /体积单位” = “User unit /用户自定义单位”
	• “LIN. MEASURAND /被测变量线性化” = “Volume /体积”， “UNIT VOLUME /体积单位” = “User unit /用户自定义单位”


	实例：
	实例：
	实例：

	– 希望测量值的显示单位为“桶”
	– 希望测量值的显示单位为“桶”

	– “MEASURED VALUE /测量值” = 0.01 m3 i 1桶
	– “MEASURED VALUE /测量值” = 0.01 m3 i 1桶

	– 在“CUSTOMER UNIT V /用户体积单位”功能参数中输入：桶
	– 在“CUSTOMER UNIT V /用户体积单位”功能参数中输入：桶

	– 在“CUST. UNIT FACT. V /出厂设置用户体积量程V”功能参数中输入：100
	– 在“CUST. UNIT FACT. V /出厂设置用户体积量程V”功能参数中输入：100

	– 结果：“MEASURED VALUE /测量值” = 1桶
	– 结果：“MEASURED VALUE /测量值” = 1桶


	工厂设置：
	工厂设置：
	工厂设置：

	1.0



	<TABLE ROW>
	TANK VOLUME / 罐体积 (858) 
	TANK VOLUME / 罐体积 (858)
	TANK VOLUME /罐体积(858)

	Entry /确认

	输入罐体积。 
	输入罐体积。
	前提：
	前提：
	前提：

	• “LIN. MEASURAND /被测变量线性化” = “Volume /体积”， “CALIBRATION MODE /标定方式” = “Dry /干标”
	• “LIN. MEASURAND /被测变量线性化” = “Volume /体积”， “CALIBRATION MODE /标定方式” = “Dry /干标”

	• “LIN. MEASURAND /被测变量线性化” = “Mass /质量”， “CALIBRATION MODE /标定方式” = “Dry /干标”
	• “LIN. MEASURAND /被测变量线性化” = “Mass /质量”， “CALIBRATION MODE /标定方式” = “Dry /干标”


	工厂设置：
	工厂设置：
	工厂设置：

	1.0 m
	3




	<TABLE ROW>
	HEIGHT UNIT / 高度单位 (708) 
	HEIGHT UNIT / 高度单位 (708)
	HEIGHT UNIT /高度单位(708)，”Linear /线性化“液位测量方式

	Selection /选择

	选择液位单位。 
	选择液位单位。
	Prerequisite:
	Prerequisite:
	Prerequisite:

	• “LIN. MEASURAND /被测变量线性化” = “百分比(%) (液位)”， “CALIBRATION MODE /标定方式” = “Dry /干标”
	• “LIN. MEASURAND /被测变量线性化” = “百分比(%) (液位)”， “CALIBRATION MODE /标定方式” = “Dry /干标”


	选项：
	选项：
	选项：

	• mm
	• mm

	• dm
	• dm

	• cm
	• cm

	• m
	• m

	• inch
	• inch

	• ft
	• ft

	• 用户自定义单位(®请参考“CUSTOMER UNIT H / 用户高度单位”和 “CUST. UNIT FACT. H / 出厂设置用户高度量程H”功能参数描述)。
	• 用户自定义单位(®请参考“CUSTOMER UNIT H / 用户高度单位”和 “CUST. UNIT FACT. H / 出厂设置用户高度量程H”功能参数描述)。


	工厂设置：
	工厂设置：
	工厂设置：

	m



	<TABLE ROW>
	CUSTOMER UNIT H / 用户高度单位H (706) 
	CUSTOMER UNIT H / 用户高度单位H (706)
	CUSTOMER UNIT H /用户高度单位H (706)，”Linear /线性化“液位测量方式

	Entry /确认

	输入用户自定义液位单位的文本(单位)。 
	输入用户自定义液位单位的文本(单位)。
	在此可以输入最多八位数文字符。 ®请参考“CUST. UNIT FACT. H / 出厂设置用户高度量程H”。
	前提：
	前提：
	前提：

	• “LIN. MEASURAND /被测变量线性化” = “百分比(%) (液位)”， “CALIBRATION MODE /标定方式” = “Dry /干标” “HEIGHT UNIT /高度单位” = “User unit /用户自定义单位”
	• “LIN. MEASURAND /被测变量线性化” = “百分比(%) (液位)”， “CALIBRATION MODE /标定方式” = “Dry /干标” “HEIGHT UNIT /高度单位” = “User unit /用户自定义单位”


	工厂设置：
	现场显示单元中仅显示前五位字符。例如：设置“crates”为用户自定义单位，显 示为“crate”。 单位中包含有斜线时，现场显示单元中最多显示八位字符。计数器中的最大字符 数再次被限...
	在HART手操器中，仅在“CUSTOMER UNIT H / 用户高度单位”功能参数中显示 用户自定义单位。显示带附加文本“User unit /用户自定义单位”的测量值。

	工厂设置：
	工厂设置：
	工厂设置：

	_ _ _ _ _ _ _ _



	<TABLE ROW>
	CUST. UNIT FACT. H / 出厂设置用户高度量程H (705) 
	CUST. UNIT FACT. H / 出厂设置用户高度量程H (705)
	CUST. UNIT FACT. H /出厂设置用户高度量程H (705)，”Linear /线性化“液位测量方式

	Entry /确认

	输入用户自定义体积单位的转换系数。 
	输入用户自定义体积单位的转换系数。
	参考公制单位(SI) “m”，必须输入转换系数。 ®请参考“CUSTOMER UNIT H / 用户高度单位”。
	前提：
	前提：
	前提：

	• “LIN. MEASURAND /被测变量线性化” = “百分比(%) (液位)”， “CALIBRATION MODE /标定方式” = “Dry /干标”， “HEIGHT UNIT /高度单位” = “User unit /用户自定义单位”
	• “LIN. MEASURAND /被测变量线性化” = “百分比(%) (液位)”， “CALIBRATION MODE /标定方式” = “Dry /干标”， “HEIGHT UNIT /高度单位” = “User unit /用户自定义单位”


	实例：
	实例：
	实例：

	– 希望测量值的显示单位为“PU”
	– 希望测量值的显示单位为“PU”

	– “MEASURED VALUE /测量值” = 0.5 m (1.6 ft) i 1 PU
	– “MEASURED VALUE /测量值” = 0.5 m (1.6 ft) i 1 PU

	– 在“CUSTOMER UNIT H / 用户高度单位”功能参数中输入：PU
	– 在“CUSTOMER UNIT H / 用户高度单位”功能参数中输入：PU

	– 在“CUST. UNIT FACT. H / 出厂设置用户高度量程H”功能参数中输入：2
	– 在“CUST. UNIT FACT. H / 出厂设置用户高度量程H”功能参数中输入：2

	– 结果：“MEASURED VALUE /测量值” = 1 PU
	– 结果：“MEASURED VALUE /测量值” = 1 PU


	工厂设置：
	工厂设置：
	工厂设置：

	1.0



	<TABLE ROW>
	TANK HEIGHT /罐高度 (859) 
	TANK HEIGHT /罐高度 (859)
	TANK HEIGHT /罐高度(859)

	Entry /确认

	输入罐高度。 
	输入罐高度。
	前提：
	前提：
	前提：

	• “LIN. MEASURAND /被测变量线性化” = “Volume /体积”， “CALIBRATION MODE /标定方式” = “Dry /干标”
	• “LIN. MEASURAND /被测变量线性化” = “Volume /体积”， “CALIBRATION MODE /标定方式” = “Dry /干标”

	• “LIN. MEASURAND /被测变量线性化” = “Mass /质量”， “CALIBRATION MODE /标定方式” = “Dry /干标”
	• “LIN. MEASURAND /被测变量线性化” = “Mass /质量”， “CALIBRATION MODE /标定方式” = “Dry /干标”


	工厂设置：
	工厂设置：
	工厂设置：

	1.0 m



	<TABLE ROW>
	100% POINT / 100 %高度值 (813) 
	100% POINT / 100 %高度值 (813)
	100% POINT / 100 %高度值(813)，“Linear /线性化”液位测量方式

	Entry /确认

	输入100 %高度值对应的液位值。 
	输入100 %高度值对应的液位值。
	前提：
	前提：
	前提：

	• “LIN. MEASURAND /被测变量线性化” = “百分比(%) (液位)”， “CALIBRATION MODE /标定方式” = “Dry /干标”
	• “LIN. MEASURAND /被测变量线性化” = “百分比(%) (液位)”， “CALIBRATION MODE /标定方式” = “Dry /干标”


	实例：
	实例：
	实例：

	– 100 %高度值对应4 m (13 ft)。
	– 100 %高度值对应4 m (13 ft)。

	– 通过“HEIGHT UNIT /高度单位”功能参数选择“m”单位。
	– 通过“HEIGHT UNIT /高度单位”功能参数选择“m”单位。

	– 在此功能参数中输入数值“4” (“100% POINT / 100 %高度值”)。
	– 在此功能参数中输入数值“4” (“100% POINT / 100 %高度值”)。


	工厂设置：
	工厂设置：
	1.0



	<TABLE ROW>
	ZERO POSITION / 零点位置 (814) 
	ZERO POSITION / 零点位置 (814)
	ZERO POSITION /零点位置(814)，“Linear /线性化”液位测量方式

	Entry /确认

	输入液位偏差的数值。 
	输入液位偏差的数值。 
	测量在非仪表安装位置处开始时，例如：带水坑的容器中，必须执行零点偏差 (液位偏差)。
	前提：
	前提：
	前提：

	• “CALIBRATION MODE /标定方式” = “Dry /干标”
	• “CALIBRATION MODE /标定方式” = “Dry /干标”


	工厂设置：
	工厂设置：
	工厂设置：

	0.0

	<GRAPHIC>
	<GRAPHIC>
	P01-PMP75xxx-19-xx-xx-xx-001
	图 32: 零点偏差
	图 32: 零点偏差
	图 32: 零点偏差

	1仪表安装在液位下限值之上： 在“ZERO POSITION /零点位置”中输入正数。
	1仪表安装在液位下限值之上： 在“ZERO POSITION /零点位置”中输入正数。
	1仪表安装在液位下限值之上： 在“ZERO POSITION /零点位置”中输入正数。
	1


	2仪表安装在液位下限值之下： 在“ZERO POSITION /零点位置”中输入负数。
	2仪表安装在液位下限值之下： 在“ZERO POSITION /零点位置”中输入负数。
	2







	<TABLE ROW>
	SET LRV /输入量程下限 (719) 
	SET LRV /输入量程下限 (719)
	SET LRV /输入量程下限(719)，“Level /液位”基本设定

	Entry /确认

	设置电流下限值(4 mA)对应的液位值。 
	设置电流下限值(4 mA)对应的液位值。
	工厂设置：
	工厂设置：
	工厂设置：

	0.0



	<TABLE ROW>
	SET URV /输入量程上限 (720) 
	SET URV /输入量程上限 (720)
	SET URV /输入量程上限(720)，“Level /液位”基本设定

	Entry /确认

	设置电流上限值(20 mA)对应的液位值。 
	设置电流上限值(20 mA)对应的液位值。
	工厂设置：
	工厂设置：
	工厂设置：

	100.0



	<TABLE ROW>
	DAMPING VALUE / 阻尼时间 (247) 
	DAMPING VALUE / 阻尼时间 (247)
	DAMPING VALUE /阻尼时间(247)

	Entry /确认

	输入阻尼时间(时间常数t)。 
	输入阻尼时间(时间常数t)。
	阻尼影响所有后续装置对压力变化的响应速度，例如：现场显示、测量值和电流 输出。压力信号随测量值的变化时间。
	输入范围：
	输入范围：
	输入范围：

	0.0...999.0 s

	工厂设置：
	工厂设置：
	2.0 s，或订购参数






	<GRAPHIC>
	<GRAPHIC>
	P01-xxxxxxxx-19-xx-xx-zh-088
	图 33: “BASIC SETUP /基本设定”功能组： “Level /液位”测量方式和“Pressure Linearized /压力线性化”液位测量方式， 继续使用“LINEARISATION /线性化”功能组进行标定 ® 现场操作请参考第
	图 33: “BASIC SETUP /基本设定”功能组： “Level /液位”测量方式和“Pressure Linearized /压力线性化”液位测量方式， 继续使用“LINEARISATION /线性化”功能组进行标定 ® 现场操作请参考第
	图 33: “BASIC SETUP /基本设定”功能组： “Level /液位”测量方式和“Pressure Linearized /压力线性化”液位测量方式， 继续使用“LINEARISATION /线性化”功能组进行标定 ® 现场操作请参考第
	106
	109




	<TABLE>
	<TABLE>
	<TABLE HEADING>
	<TABLE ROW>
	表12：(“GROUP SELECTION /组选择” ®) “OPERATING MENU /操作菜单” ® “SETTINGS /设定” ® “BASIC SETUP /基本设定” “Level /液位”， “LEVEL MODE /液位测量方式” “Pressure Linearized /压力线性化”
	表12：(“GROUP SELECTION /组选择” ®) “OPERATING MENU /操作菜单” ® “SETTINGS /设定” ® “BASIC SETUP /基本设定” “Level /液位”， “LEVEL MODE /液位测量方式” “Pressure Linearized /压力线性化”


	<TABLE ROW>
	功能参数名称
	功能参数名称

	说明
	说明



	<TABLE BODY>
	<TABLE ROW>
	在“LEVEL MODE /液位测量方式”功能参数中选择“Pressure Linearized /压力线性化”选项时，显示下列功 能参数。在此液位测量方式下，测量变量(体积、质量或百分比(%))与压力测量值直接呈比例...
	在“LEVEL MODE /液位测量方式”功能参数中选择“Pressure Linearized /压力线性化”选项时，显示下列功 能参数。在此液位测量方式下，测量变量(体积、质量或百分比(%))与压力测量值直接呈比例...
	前提：
	前提：
	前提：

	• “MEASURING MODE /测量方式” = “Level /液位” (®参考第
	• “MEASURING MODE /测量方式” = “Level /液位” (®参考第
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	• “Level SELECTION /液位模式选择” = “Level Standard /液位内行模式” (®参考第
	• “Level SELECTION /液位模式选择” = “Level Standard /液位内行模式” (®参考第
	49


	• “LEVEL MODE /液位测量方式” = “Pressure Linearized /压力线性化” (®参考第
	• “LEVEL MODE /液位测量方式” = “Pressure Linearized /压力线性化” (®参考第
	71



	注意：
	注意：
	注意：

	请参考
	– 第
	– 第
	70


	– 第
	– 第
	101


	– 第
	– 第
	106


	– 第
	– 第
	109


	– 第
	– 第
	128


	– 第
	– 第
	18





	<TABLE ROW>
	LINd. MEASURAND / 线性被测变量 (805) 
	LINd. MEASURAND / 线性被测变量 (805)
	LINd. MEASURAND /线性被测变量(805)

	Selection /选择

	选择测量变量。 
	选择测量变量。
	选项：
	选项：
	选项：

	• “Pressure /压力”和“Volume /体积”
	• “Pressure /压力”和“Volume /体积”

	• “Pressure /压力”和“Mass /质量”
	• “Pressure /压力”和“Mass /质量”

	• “Pressure /压力”和“百分比(%)”
	• “Pressure /压力”和“百分比(%)”


	工厂设置：
	工厂设置：
	工厂设置：

	“Pressure /压力”和“百分比(%)”



	<TABLE ROW>
	UNIT VOLUME / 体积单位 (313) 
	UNIT VOLUME / 体积单位 (313)
	UNIT VOLUME /体积单位(313)，“Pressure linearized /压力线性化”液位测量方式

	Selection /选择

	选择体积单位。 
	选择体积单位。
	前提：
	前提：
	前提：

	• “LINd. MEASURAND /线性被测变量” = “Pressure /压力”和“Volume /体积”
	• “LINd. MEASURAND /线性被测变量” = “Pressure /压力”和“Volume /体积”


	选项：
	选项：
	选项：

	• l
	• l

	• hl
	• hl

	• cm
	• cm
	3


	• dm
	• dm
	3


	• m
	• m
	3


	• m
	• m
	3
	3


	• ft
	• ft

	• ft
	• ft
	3
	3


	• gal
	• gal

	• Igal
	• Igal

	• bbl
	• bbl

	• 用户自定义单位(®请参考“CUSTOMER UNIT V /用户体积单位”和 “CUST. UNIT FACT. V /出厂设置用户体积量程V”功能参数描述)。
	• 用户自定义单位(®请参考“CUSTOMER UNIT V /用户体积单位”和 “CUST. UNIT FACT. V /出厂设置用户体积量程V”功能参数描述)。


	工厂设置：
	工厂设置：
	工厂设置：

	m
	3




	<TABLE ROW>
	CUSTOMER UNIT V / 用户体积单位 (608) 
	CUSTOMER UNIT V / 用户体积单位 (608)
	CUSTOMER UNIT V /用户体积单位(608)，”Pressure linearized /压力线性化“液位测量方式

	Entry /确认

	输入用户自定义体积单位的文本(单位)。 
	输入用户自定义体积单位的文本(单位)。
	在此可以输入最多八位数文字符。 ®请参考“CUST. UNIT FACT. V /出厂设置用户体积量程V”。
	前提：
	前提：
	前提：

	• “LINd. MEASURAND /线性被测变量” = “Pressure /压力”和“Volume /体 积”，“UNIT VOLUME /体积单位” = “User unit /用户自定义单位”
	• “LINd. MEASURAND /线性被测变量” = “Pressure /压力”和“Volume /体 积”，“UNIT VOLUME /体积单位” = “User unit /用户自定义单位”


	工厂设置：
	现场显示单元中仅显示前五位字符。例如：设置“crates”为用户自定义单位，显 示为“crate”。 单位中包含有斜线时，现场显示单元中最多显示八位字符。计数器中的最大字符 数再次被限...
	在HART手操器中，仅在“CUST. UNIT FACT. V /出厂设置用户体积量程V”功能 参数中显示用户自定义单位。显示带附加文本“User unit /用户自定义单位”的 测量值。

	工厂设置：
	工厂设置：
	工厂设置：

	_ _ _ _ _ _ _ _



	<TABLE ROW>
	CUST. UNIT FACT. V / 出厂设置用户体积量程V (607) 
	CUST. UNIT FACT. V / 出厂设置用户体积量程V (607)
	CUST. UNIT FACT. V /出厂设置用户体积量程V (607)，”Pressure linearized /压力线性化“液位测量方式

	Entry /确认

	输入用户自定义体积单位的转换系数。 
	输入用户自定义体积单位的转换系数。
	参考公制单位(SI) “m3”，必须输入转换系数。 ®请参考“CUSTOMER UNIT V /用户体积单位”。
	前提：
	前提：
	前提：

	• “LINd. MEASURAND /线性被测变量” = “Pressure /压力”和“Volume /体 积”，“UNIT VOLUME /体积单位” = “User unit /用户自定义单位”
	• “LINd. MEASURAND /线性被测变量” = “Pressure /压力”和“Volume /体 积”，“UNIT VOLUME /体积单位” = “User unit /用户自定义单位”


	实例：
	实例：
	实例：

	– 希望测量值的显示单位为“桶”
	– 希望测量值的显示单位为“桶”

	– “MEASURED VALUE /测量值” = 0.01 m3 i 1桶
	– “MEASURED VALUE /测量值” = 0.01 m3 i 1桶

	– 在“CUSTOMER UNIT V /用户体积单位”功能参数中输入：桶
	– 在“CUSTOMER UNIT V /用户体积单位”功能参数中输入：桶

	– 在“CUST. UNIT FACT. V /出厂设置用户体积量程V”功能参数中输入：100
	– 在“CUST. UNIT FACT. V /出厂设置用户体积量程V”功能参数中输入：100

	– 结果：“MEASURED VALUE /测量值” = 1桶
	– 结果：“MEASURED VALUE /测量值” = 1桶


	工厂设置：
	工厂设置：
	工厂设置：

	1.0



	<TABLE ROW>
	MASS UNIT /质量单” (709) 
	MASS UNIT /质量单” (709)
	MASS UNIT /质量单位(709)，“Pressure linearized /压力线性化”液位测量方式

	Selection /选择

	选择质量单位。 
	选择质量单位。
	前提：
	前提：
	前提：

	• “LINd. MEASURAND /线性被测变量” = “Pressure /压力”和“Mass /质量”
	• “LINd. MEASURAND /线性被测变量” = “Pressure /压力”和“Mass /质量”


	选项：
	选项：
	选项：

	• g
	• g

	• kg
	• kg

	• t
	• t

	• oz
	• oz

	• lb
	• lb

	• ton
	• ton

	• 用户自定义单位(®请参考“CUSTOMER UNIT M / 用户质量单位”和 “CUST. UNIT FACT. M / 出厂设置用户质量量程M”功能参数描述)。
	• 用户自定义单位(®请参考“CUSTOMER UNIT M / 用户质量单位”和 “CUST. UNIT FACT. M / 出厂设置用户质量量程M”功能参数描述)。


	工厂设置：
	工厂设置：
	工厂设置：

	kg



	<TABLE ROW>
	CUSTOMER UNIT M / 用户质量单位 (704) 
	CUSTOMER UNIT M / 用户质量单位 (704)
	CUSTOMER UNIT M /用户质量单位(704)，”Pressure linearized /压力线性化“液位测量方式

	Entry /确认

	输入用户自定义质量单位的文本(单位)。 
	输入用户自定义质量单位的文本(单位)。
	在此可以输入最多八位数文字符。 ®请参考“CUST. UNIT FACT. M / 出厂设置用户质量量程M”。
	前提：
	前提：
	前提：

	• “LINd. MEASURAND /线性被测变量” = “Pressure /压力”和“Mass /质量”， “MASS UNIT /质量单位” = “User unit /用户自定义单位”
	• “LINd. MEASURAND /线性被测变量” = “Pressure /压力”和“Mass /质量”， “MASS UNIT /质量单位” = “User unit /用户自定义单位”


	工厂设置：
	现场显示单元中仅显示前五位字符。例如：设置“crates”为用户自定义单位，显 示为“crate”。 单位中包含有斜线时，现场显示单元中最多显示八位字符。计数器中的最大字符 数再次被限...
	在HART手操器中，仅在“CUSTOMER UNIT M / 用户质量单位”功能参数中显 示用户自定义单位。显示带附加文本“User unit /用户自定义单位”的测量值。

	工厂设置：
	工厂设置：
	工厂设置：

	_ _ _ _ _ _ _ _



	<TABLE ROW>
	CUST. UNIT FACT. M / 出厂设置用户质量量程M (703) 
	CUST. UNIT FACT. M / 出厂设置用户质量量程M (703)
	CUST. UNIT FACT. M /出厂设置用户质量量程M (703)，”Pressure linearized /压力线性化“液位测量方式

	Entry /确认

	输入用户自定义质量单位的转换系数。 
	输入用户自定义质量单位的转换系数。
	参考公制单位(SI) “kg”，必须输入转换系数。 ®请参考“CUSTOMER UNIT M /用户质量单位”。
	前提：
	前提：
	前提：

	• “LINd. MEASURAND /线性被测变量” = “Pressure /压力”和“Mass /质量”， “MASS UNIT /质量单位” = “User unit /用户自定义单位”
	• “LINd. MEASURAND /线性被测变量” = “Pressure /压力”和“Mass /质量”， “MASS UNIT /质量单位” = “User unit /用户自定义单位”


	实例：
	实例：
	实例：

	– 希望测量值的显示单位为“桶”
	– 希望测量值的显示单位为“桶”

	– “MEASURED VALUE /测量值” = 10 kg i 1桶
	– “MEASURED VALUE /测量值” = 10 kg i 1桶

	– 在“CUSTOMER UNIT M /用户质量单位”功能参数中输入：桶
	– 在“CUSTOMER UNIT M /用户质量单位”功能参数中输入：桶

	– 在“CUST. UNIT FACT. M / 出厂设置用户质量量程M”功能参数中输入：0.1
	– 在“CUST. UNIT FACT. M / 出厂设置用户质量量程M”功能参数中输入：0.1

	– 结果：“MEASURED VALUE /测量值” = 1桶
	– 结果：“MEASURED VALUE /测量值” = 1桶


	工厂设置：
	工厂设置：
	工厂设置：

	1.0



	<TABLE ROW>
	HYDR. PRESS MIN. / 最小静压 (775) 
	HYDR. PRESS MIN. / 最小静压 (775)
	HYDR. PRESS MIN. /最小静压(775)

	Entry /确认

	输入期望的最小静压。 
	输入期望的最小静压。
	标定的输入限定值(编辑限定值)来自于输入值。输入值越接近期望最小静压， 测量结果的精度越高。 
	工厂设置：
	工厂设置：
	工厂设置：

	0.0



	<TABLE ROW>
	HYDR. PRESS MAX. / 最大静压(761) 
	HYDR. PRESS MAX. / 最大静压(761)
	HYDR. PRESS MAX. /最大静压(761)

	Entry /确认

	输入期望的最大静压。 
	输入期望的最大静压。
	标定的输入限定值(编辑限定值)来自于输入值。输入值越接近期望最大静压， 测量结果的精度越高。
	工厂设置：
	工厂设置：
	工厂设置：

	传感器量程上限(®参考“PRESS. SENS HILIM /传感器压力上限”，第
	125




	<TABLE ROW>
	DAMPING VALUE / 阻尼时间 (247) 
	DAMPING VALUE / 阻尼时间 (247)
	DAMPING VALUE /阻尼时间(247)

	Entry /确认

	输入阻尼时间(时间常数t)。 
	输入阻尼时间(时间常数t)。
	阻尼影响所有后续装置对压力变化的响应速度，例如：现场显示、测量值和电流 输出。压力信号随测量值的变化时间。
	输入范围：
	输入范围：
	输入范围：

	0.0...999.0 s

	工厂设置：
	工厂设置：
	2.0 s，或订购参数






	<GRAPHIC>
	<GRAPHIC>
	P01-xxxxxxxx-19-xx-xx-zh-089
	图 34: “BASIC SETUP /基本设定”功能组： “Level /液位”测量方式和“Height Linearized /压力线性化”液位测量方式， 继续使用“LINEARISATION /线性化”功能组进行标定 ® 现场操作请参考第
	图 34: “BASIC SETUP /基本设定”功能组： “Level /液位”测量方式和“Height Linearized /压力线性化”液位测量方式， 继续使用“LINEARISATION /线性化”功能组进行标定 ® 现场操作请参考第
	图 34: “BASIC SETUP /基本设定”功能组： “Level /液位”测量方式和“Height Linearized /压力线性化”液位测量方式， 继续使用“LINEARISATION /线性化”功能组进行标定 ® 现场操作请参考第
	106
	109




	<TABLE>
	<TABLE>
	<TABLE HEADING>
	<TABLE ROW>
	表13：(“GROUP SELECTION /组选择” ®) “OPERATING MENU /操作菜单” ® “SETTINGS /设定” ® “BASIC SETUP /基本设定” “Level /液位”， “LEVEL MODE /液位测量方式” “Height Linearized /高度线性化”
	表13：(“GROUP SELECTION /组选择” ®) “OPERATING MENU /操作菜单” ® “SETTINGS /设定” ® “BASIC SETUP /基本设定” “Level /液位”， “LEVEL MODE /液位测量方式” “Height Linearized /高度线性化”


	<TABLE ROW>
	功能参数名称
	功能参数名称

	说明
	说明



	<TABLE BODY>
	<TABLE ROW>
	在“LEVEL MODE /液位测量方式”功能参数中选择“Height Linearized /高度线性化”选项时，显示下列功能 参数。 
	在“LEVEL MODE /液位测量方式”功能参数中选择“Height Linearized /高度线性化”选项时，显示下列功能 参数。
	需要两个测量变量时，或容器形状由参数对确定时，例如：高度和体积，选择此类液位测量方式。 可以选择下列组合方式：
	需要两个测量变量时，或容器形状由参数对确定时，例如：高度和体积，选择此类液位测量方式。 可以选择下列组合方式：
	• 高度+体积
	• 高度+体积

	• 高度+质量
	• 高度+质量

	• 高度+百分比(%)
	• 高度+百分比(%)

	• 百分比(%)高度+体积
	• 百分比(%)高度+体积

	• 百分比(%)高度+质量
	• 百分比(%)高度+质量

	• 百分比(%)高度+百分比(%)
	• 百分比(%)高度+百分比(%)


	第一个测量变量(百分比(%)高度或高度)必须与压力测量值直接呈比例关系。第二个测量变量(体积、质量 或百分比(%))必须与压力测量值不呈比例关系。必须输入第二册测量值变量线性化表。...
	前提：
	前提：
	前提：

	• “MEASURING MODE /测量方式” = “Level /液位” (®参考第
	• “MEASURING MODE /测量方式” = “Level /液位” (®参考第
	48


	• “Level SELECTION /液位模式选择” = “Level Standard /液位内行模式” (®参考第
	• “Level SELECTION /液位模式选择” = “Level Standard /液位内行模式” (®参考第
	49


	• “LEVEL MODE /液位测量方式” = “Height Linearized /高度线性化” (®参考第
	• “LEVEL MODE /液位测量方式” = “Height Linearized /高度线性化” (®参考第
	71



	注意：
	注意：
	注意：

	请参考
	– 第
	– 第
	70


	– 第
	– 第
	101


	– 第
	– 第
	106


	– 第
	– 第
	109


	– 第
	– 第
	128


	– 第
	– 第
	18





	<TABLE ROW>
	COMB. MEASURAND / 组合变量 (806) 
	COMB. MEASURAND / 组合变量 (806)
	COMB. MEASURAND /组合变量(806)

	Selection /选择

	选择测量变量。 
	选择测量变量。
	选项：
	选项：
	选项：

	• “Height /高度”和“Volume /体积”
	• “Height /高度”和“Volume /体积”

	• “Height /高度”和“Mass /质量”
	• “Height /高度”和“Mass /质量”

	• “Height /高度”和“百分比(%)”
	• “Height /高度”和“百分比(%)”

	• “百分比高度(%-Height)”和“Volume /体积”
	• “百分比高度(%-Height)”和“Volume /体积”

	• “百分比高度(%-Height)”和“Mass /质量”
	• “百分比高度(%-Height)”和“Mass /质量”

	• “百分比高度(%-Height)”和“百分比(%)”
	• “百分比高度(%-Height)”和“百分比(%)”


	工厂设置：
	工厂设置：
	“百分比高度(%-Height)”和“百分比(%)”



	<TABLE ROW>
	HEIGHT UNIT / 高度单位 (708) 
	HEIGHT UNIT / 高度单位 (708)
	HEIGHT UNIT /高度单位(708)，”Height linearized /高度线性化“液位测量方式

	Selection /选择

	选择第一个测量变量的液位单位。 
	选择第一个测量变量的液位单位。
	前提：
	前提：
	前提：

	• “COMB. MEASURAND /组合变量” = “Height /高度”和“Volume /体积”、 “Height /高度”和“Mass /质量”或“Height /高度”和“百分比(%)”
	• “COMB. MEASURAND /组合变量” = “Height /高度”和“Volume /体积”、 “Height /高度”和“Mass /质量”或“Height /高度”和“百分比(%)”


	选项：
	选项：
	选项：

	• mm
	• mm

	• dm
	• dm

	• cm
	• cm

	• m
	• m

	• inch
	• inch

	• ft
	• ft

	• 用户自定义单位(®请参考“CUSTOMER UNIT H / 用户高度单位”和 “CUST. UNIT FACT. H / 出厂设置用户高度量程H”功能参数描述)。
	• 用户自定义单位(®请参考“CUSTOMER UNIT H / 用户高度单位”和 “CUST. UNIT FACT. H / 出厂设置用户高度量程H”功能参数描述)。


	工厂设置：
	工厂设置：
	m



	<TABLE ROW>
	CUSTOMER UNIT H / 用户高度单位H (706) 
	CUSTOMER UNIT H / 用户高度单位H (706)
	CUSTOMER UNIT H /用户高度单位H (706)，“Height linearized /高度线性化”液位测量方式

	Entry /确认

	输入用户自定义液位单位的文本(单位)。 
	输入用户自定义液位单位的文本(单位)。
	在此可以输入最多八位数文字符。 ®请参考“CUST. UNIT FACT. H / 出厂设置用户高度量程H”。
	前提：
	前提：
	前提：

	• “COMB. MEASURAND /组合变量” = “Height /高度”和“Volume /体积”， “HEIGHT UNIT /高度单位” = “User unit /用户自定义单位”
	• “COMB. MEASURAND /组合变量” = “Height /高度”和“Volume /体积”， “HEIGHT UNIT /高度单位” = “User unit /用户自定义单位”

	• “COMB. MEASURAND /组合变量” = “Height /高度”和“Mass /质量”， “HEIGHT UNIT /高度单位” = “User unit /用户自定义单位”
	• “COMB. MEASURAND /组合变量” = “Height /高度”和“Mass /质量”， “HEIGHT UNIT /高度单位” = “User unit /用户自定义单位”

	• “COMB. MEASURAND /组合变量” = “Height /高度”和“百分比(%)”， “HEIGHT UNIT /高度单位” = “User unit /用户自定义单位”
	• “COMB. MEASURAND /组合变量” = “Height /高度”和“百分比(%)”， “HEIGHT UNIT /高度单位” = “User unit /用户自定义单位”


	工厂设置：
	现场显示单元中仅显示前五位字符。例如：设置“crates”为用户自定义单位，显 示为“crate”。 单位中包含有斜线时，现场显示单元中最多显示八位字符。计数器中的最大字符 数再次被限...
	在HART手操器中，仅在“CUSTOMER UNIT H / 用户高度单位”功能参数中显示 用户自定义单位。显示带附加文本“User unit /用户自定义单位”的测量值。

	工厂设置：
	工厂设置：
	工厂设置：

	_ _ _ _ _ _ _ _



	<TABLE ROW>
	CUST. UNIT FACT. H / 出厂设置用户高度量程H (705) 
	CUST. UNIT FACT. H / 出厂设置用户高度量程H (705)
	CUST. UNIT FACT. H /出厂设置用户高度量程H (705)，“Height linearized /高度线性化”液位测量方式

	Entry /确认

	输入用户自定义体积单位的转换系数。 
	输入用户自定义体积单位的转换系数。
	参考公制单位(SI) “m”，必须输入转换系数。 ®请参考“CUSTOMER UNIT H / 用户高度单位”。
	前提：
	前提：
	前提：

	• “COMB. MEASURAND /组合变量” = “Height /高度”和“Volume /体积”， “HEIGHT UNIT /高度单位” = “User unit /用户自定义单位”
	• “COMB. MEASURAND /组合变量” = “Height /高度”和“Volume /体积”， “HEIGHT UNIT /高度单位” = “User unit /用户自定义单位”

	• “COMB. MEASURAND /组合变量” = “Height /高度”和“Mass /质量”， “HEIGHT UNIT /高度单位” = “User unit /用户自定义单位”
	• “COMB. MEASURAND /组合变量” = “Height /高度”和“Mass /质量”， “HEIGHT UNIT /高度单位” = “User unit /用户自定义单位”

	• “COMB. MEASURAND /组合变量” = “Height /高度”和“百分比(%)”， “HEIGHT UNIT /高度单位” = “User unit /用户自定义单位”
	• “COMB. MEASURAND /组合变量” = “Height /高度”和“百分比(%)”， “HEIGHT UNIT /高度单位” = “User unit /用户自定义单位”


	实例：
	实例：
	实例：

	– 希望测量值的显示单位为“PU”
	– 希望测量值的显示单位为“PU”

	– “MEASURED VALUE /测量值” = 0.5 m (1.6 ft) i 1 PU
	– “MEASURED VALUE /测量值” = 0.5 m (1.6 ft) i 1 PU

	– 在“CUSTOMER UNIT H / 用户高度单位”功能参数中输入：PU
	– 在“CUSTOMER UNIT H / 用户高度单位”功能参数中输入：PU

	– 在“CUST. UNIT FACT. H / 出厂设置用户高度量程H”功能参数中输入：2
	– 在“CUST. UNIT FACT. H / 出厂设置用户高度量程H”功能参数中输入：2

	– 结果：“MEASURED VALUE /测量值” = 1 PU
	– 结果：“MEASURED VALUE /测量值” = 1 PU


	工厂设置：
	工厂设置：
	工厂设置：

	1.0



	<TABLE ROW>
	UNIT VOLUME / 体积单位 (313) 
	UNIT VOLUME / 体积单位 (313)
	UNIT VOLUME /体积单位(313)，“Height linearized /高度线性化”液位测量方式

	Selection /选择

	选择第二个测量变量的体积单位。 
	选择第二个测量变量的体积单位。
	前提：
	前提：
	前提：

	• “COMB. MEASURAND /组合变量” = “Height /高度”和“Volume /体积”，或 “百分比高度(%-Height)”和“Volume /体积”
	• “COMB. MEASURAND /组合变量” = “Height /高度”和“Volume /体积”，或 “百分比高度(%-Height)”和“Volume /体积”


	选项：
	选项：
	选项：

	• l
	• l

	• hl
	• hl

	• cm
	• cm
	3


	• dm
	• dm
	3


	• m
	• m
	3


	• m
	• m
	3
	3


	• ft
	• ft

	• ft
	• ft
	3
	3


	• gal
	• gal

	• Igal
	• Igal

	• bbl
	• bbl

	• 用户自定义单位(®请参考“CUSTOMER UNIT V /用户体积单位”和 “CUST. UNIT FACT. V /出厂设置用户体积量程V”功能参数描述)。
	• 用户自定义单位(®请参考“CUSTOMER UNIT V /用户体积单位”和 “CUST. UNIT FACT. V /出厂设置用户体积量程V”功能参数描述)。


	工厂设置：
	工厂设置：
	工厂设置：

	m
	3




	<TABLE ROW>
	CUSTOMER UNIT V / 用户体积单位 (608) 
	CUSTOMER UNIT V / 用户体积单位 (608)
	CUSTOMER UNIT V /用户体积单位(608)，“Height linearized /高度线性化”液位测量方式

	Entry /确认

	输入用户自定义体积单位的文本(单位)。 
	输入用户自定义体积单位的文本(单位)。
	在此可以输入最多八位数文字符。 ®请参考“CUST. UNIT FACT. V /出厂设置用户体积量程V”。
	前提：
	前提：
	前提：

	• “COMB. MEASURAND /组合变量” = “Height /高度”和“Volume /体积”， “HEIGHT UNIT /高度单位” = “User unit /用户自定义单位”
	• “COMB. MEASURAND /组合变量” = “Height /高度”和“Volume /体积”， “HEIGHT UNIT /高度单位” = “User unit /用户自定义单位”

	• “COMB. MEASURAND /组合变量” = “百分比高度(%-Height)”和“Volume /体 积”，“HEIGHT UNIT /高度单位” = “User unit /用户自定义单位”
	• “COMB. MEASURAND /组合变量” = “百分比高度(%-Height)”和“Volume /体 积”，“HEIGHT UNIT /高度单位” = “User unit /用户自定义单位”


	工厂设置：
	现场显示单元中仅显示前五位字符。例如：设置“crates”为用户自定义单位，显 示为“crate”。 单位中包含有斜线时，现场显示单元中最多显示八位字符。计数器中的最大字符 数再次被限...
	在HART手操器中，仅在“CUST. UNIT FACT. V /出厂设置用户体积量程V”功能 参数中显示用户自定义单位。显示带附加文本“User unit /用户自定义单位”的 测量值。

	工厂设置：
	工厂设置：
	工厂设置：

	_ _ _ _ _ _ _ _



	<TABLE ROW>
	CUST. UNIT FACT. V / 出厂设置用户体积量程V (607) 
	CUST. UNIT FACT. V / 出厂设置用户体积量程V (607)
	CUST. UNIT FACT. V /出厂设置用户体积量程V (607)，“Height linearized /高度线性化”液位测量方式

	Entry /确认

	输入用户自定义体积单位的转换系数。 
	输入用户自定义体积单位的转换系数。
	参考公制单位(SI) “m3”，必须输入转换系数。 ®请参考“CUSTOMER UNIT V /用户体积单位”。
	前提：
	前提：
	前提：

	• “COMB. MEASURAND /组合变量” = “Height /高度”和“Volume /体积”， “HEIGHT UNIT /高度单位” = “User unit /用户自定义单位”
	• “COMB. MEASURAND /组合变量” = “Height /高度”和“Volume /体积”， “HEIGHT UNIT /高度单位” = “User unit /用户自定义单位”

	• “COMB. MEASURAND /组合变量” = “百分比高度(%-Height)”和“Volume /体 积”，“HEIGHT UNIT /高度单位” = “User unit /用户自定义单位”
	• “COMB. MEASURAND /组合变量” = “百分比高度(%-Height)”和“Volume /体 积”，“HEIGHT UNIT /高度单位” = “User unit /用户自定义单位”


	实例：
	实例：
	实例：

	– 希望测量值的显示单位为“桶”
	– 希望测量值的显示单位为“桶”

	– “MEASURED VALUE /测量值” = 0.01 m3 i 1桶
	– “MEASURED VALUE /测量值” = 0.01 m3 i 1桶

	– 在“CUSTOMER UNIT V /用户体积单位”功能参数中输入：桶
	– 在“CUSTOMER UNIT V /用户体积单位”功能参数中输入：桶

	– 在“CUST. UNIT FACT. V /出厂设置用户体积量程V”功能参数中输入：100
	– 在“CUST. UNIT FACT. V /出厂设置用户体积量程V”功能参数中输入：100

	– 结果：“MEASURED VALUE /测量值” = 1桶
	– 结果：“MEASURED VALUE /测量值” = 1桶


	工厂设置：
	工厂设置：
	工厂设置：

	1.0



	<TABLE ROW>
	MASS UNIT /质量单位 (709) 
	MASS UNIT /质量单位 (709)
	MASS UNIT /质量单位(709)，“Height linearized /高度线性化”液位测量方式

	Selection /选择

	选择第二个测量变量的质量单位。 
	选择第二个测量变量的质量单位。
	前提：
	前提：
	前提：

	• “COMB. MEASURAND /组合变量” = “Height /高度”和“Mass /质量” ，或 “百分比高度(%-Height)”和“Mass /质量” 
	• “COMB. MEASURAND /组合变量” = “Height /高度”和“Mass /质量” ，或 “百分比高度(%-Height)”和“Mass /质量” 


	选项：
	选项：
	选项：

	• g
	• g

	• kg
	• kg

	• t
	• t

	• oz
	• oz

	• lb
	• lb

	• ton
	• ton

	• 用户自定义单位(®请参考“CUSTOMER UNIT M / 用户质量单位”和 “CUST. UNIT FACT. M / 出厂设置用户质量量程M”功能参数描述)。
	• 用户自定义单位(®请参考“CUSTOMER UNIT M / 用户质量单位”和 “CUST. UNIT FACT. M / 出厂设置用户质量量程M”功能参数描述)。


	工厂设置：
	工厂设置：
	工厂设置：

	kg



	<TABLE ROW>
	CUSTOMER UNIT M / 用户质量单位 (704) 
	CUSTOMER UNIT M / 用户质量单位 (704)
	CUSTOMER UNIT M /用户质量单位(704)，“Height linearized /高度线性化”液位测量方式

	Entry /确认

	输入用户自定义质量单位的文本(单位)。 
	输入用户自定义质量单位的文本(单位)。
	在此可以输入最多八位数文字符。 ®请参考“CUST. UNIT FACT. M / 出厂设置用户质量量程M”。
	前提：
	前提：
	前提：

	• “COMB. MEASURAND /组合变量” = “Height /高度”和“Mass /质量”， “MASS UNIT /质量单位” = “User unit /用户自定义单位”
	• “COMB. MEASURAND /组合变量” = “Height /高度”和“Mass /质量”， “MASS UNIT /质量单位” = “User unit /用户自定义单位”

	• “COMB. MEASURAND /组合变量” = “百分比高度(%-Height)”和“Mass /质 量”，“MASS UNIT /质量单位” = “User unit /用户自定义单位”
	• “COMB. MEASURAND /组合变量” = “百分比高度(%-Height)”和“Mass /质 量”，“MASS UNIT /质量单位” = “User unit /用户自定义单位”


	工厂设置：
	现场显示单元中仅显示前五位字符。例如：设置“crates”为用户自定义单位，显 示为“crate”。 单位中包含有斜线时，现场显示单元中最多显示八位字符。计数器中的最大字符 数再次被限...
	在HART手操器中，仅在“CUSTOMER UNIT M / 用户质量单位”功能参数中显 示用户自定义单位。显示带附加文本“User unit /用户自定义单位”的测量值。

	工厂设置：
	工厂设置：
	工厂设置：

	_ _ _ _ _ _ _ _



	<TABLE ROW>
	CUST. UNIT FACT. M / 出厂设置用户质量量程M (703) 
	CUST. UNIT FACT. M / 出厂设置用户质量量程M (703)
	CUST. UNIT FACT. M /出厂设置用户质量量程M (703)，“Height linearized /高度线性化”液位测量方式

	Entry /确认

	输入用户自定义质量单位的转换系数。 
	输入用户自定义质量单位的转换系数。
	参考公制单位(SI) “kg”，必须输入转换系数。 ®请参考“CUSTOMER UNIT M /用户质量单位”。
	前提：
	前提：
	前提：

	• “COMB. MEASURAND /组合变量” = “Height /高度”和“Mass /质量”， “MASS UNIT /质量单位” = “User unit /用户自定义单位”
	• “COMB. MEASURAND /组合变量” = “Height /高度”和“Mass /质量”， “MASS UNIT /质量单位” = “User unit /用户自定义单位”

	• “COMB. MEASURAND /组合变量” = “百分比高度(%-Height)”和“Mass /质 量”，“MASS UNIT /质量单位” = “User unit /用户自定义单位”
	• “COMB. MEASURAND /组合变量” = “百分比高度(%-Height)”和“Mass /质 量”，“MASS UNIT /质量单位” = “User unit /用户自定义单位”


	实例：
	实例：
	实例：

	– 希望测量值的显示单位为“桶”
	– 希望测量值的显示单位为“桶”

	– “MEASURED VALUE /测量值” = 10 kg i 1桶
	– “MEASURED VALUE /测量值” = 10 kg i 1桶

	– 在“CUSTOMER UNIT M /用户质量单位”功能参数中输入：桶
	– 在“CUSTOMER UNIT M /用户质量单位”功能参数中输入：桶

	– 在“CUST. UNIT FACT. M / 出厂设置用户质量量程M”功能参数中输入：0.1
	– 在“CUST. UNIT FACT. M / 出厂设置用户质量量程M”功能参数中输入：0.1

	– 结果：“MEASURED VALUE /测量值” = 1桶
	– 结果：“MEASURED VALUE /测量值” = 1桶


	工厂设置：
	工厂设置：
	工厂设置：

	1.0



	<TABLE ROW>
	LEVEL MIN /最小液位 (755) 
	LEVEL MIN /最小液位 (755)
	LEVEL MIN /最小液位(755)

	Entry /确认

	输入所需最小液位。 
	输入所需最小液位。
	标定的输入限定值(编辑限定值)来自于输入值。输入值越接近期望最小液位， 测量结果的精度越高。 
	工厂设置：
	• 以下适用于“LEVEL MODE /液位测量方式” "“Height Linearized /高度线性化”和 “ASSIGN CURRENT /电流赋值” “Linear /线性化”的设定值： 在“LEVEL MIN /最小液位”中输入新数值时，“SET LRV /输入...
	• 以下适用于“LEVEL MODE /液位测量方式” "“Height Linearized /高度线性化”和 “ASSIGN CURRENT /电流赋值” “Linear /线性化”的设定值： 在“LEVEL MIN /最小液位”中输入新数值时，“SET LRV /输入...
	• 以下适用于“LEVEL MODE /液位测量方式” "“Height Linearized /高度线性化”和 “ASSIGN CURRENT /电流赋值” “Linear /线性化”的设定值： 在“LEVEL MIN /最小液位”中输入新数值时，“SET LRV /输入...
	103
	119




	工厂设置：
	工厂设置：
	0.0



	<TABLE ROW>
	LEVEL MAX /最大液位 (712) 
	LEVEL MAX /最大液位 (712)
	LEVEL MAX /最大液位(712)

	Entry /确认

	输入所需最大液位。 
	输入所需最大液位。
	标定的输入限定值(编辑限定值)来自于输入值。输入值越接近期望最大液位， 测量结果的精度越高。 
	工厂设置：
	• 以下适用于“LEVEL MODE /液位测量方式” "“Height Linearized /高度线性化”和 “ASSIGN CURRENT /电流赋值” “Linear /线性化”的设定值： 在“LEVEL MAX /最大液位”中输入新数值时，“SET URV /输入...
	• 以下适用于“LEVEL MODE /液位测量方式” "“Height Linearized /高度线性化”和 “ASSIGN CURRENT /电流赋值” “Linear /线性化”的设定值： 在“LEVEL MAX /最大液位”中输入新数值时，“SET URV /输入...
	• 以下适用于“LEVEL MODE /液位测量方式” "“Height Linearized /高度线性化”和 “ASSIGN CURRENT /电流赋值” “Linear /线性化”的设定值： 在“LEVEL MAX /最大液位”中输入新数值时，“SET URV /输入...
	103
	119




	工厂设置：
	工厂设置：
	100.0



	<TABLE ROW>
	CALIBRATION MODE / 标定方式 (392) 
	CALIBRATION MODE / 标定方式 (392)
	CALIBRATION MODE /标定方式(392)，“Height linearized /高度线性化”液位测量方式

	Selection /选择

	选择第一个测量变量的质量单位。 
	选择第一个测量变量的质量单位。
	选项：
	选项：
	选项：

	• “Wet /湿标”
	• “Wet /湿标”
	在注满和排空容器时选择湿标。此标定方式需要输入两对压力-液位值。出现 两个不同的液位时，输入的液位值，并将此时的压力测量值设置为液位值。 请参考“EMPTY CALIB. /空标”、“EMPTY PR...

	• “Dry /干标”
	• “Dry /干标”
	干标是一种理论值标定，即使未安装仪表或容器为空罐，也可以执行干标。 
	– 进行“Level /液位”测量时，必须输入流体密度 (®参考第
	– 进行“Level /液位”测量时，必须输入流体密度 (®参考第
	– 进行“Level /液位”测量时，必须输入流体密度 (®参考第
	92


	– 进行“百分比(%)”测量时，必须输入流体密度，且需要设置 “100 % POINT / 100 %高度值”对应的液位 (®参考第
	– 进行“百分比(%)”测量时，必须输入流体密度，且需要设置 “100 % POINT / 100 %高度值”对应的液位 (®参考第
	92




	测量在非仪表安装位置处开始时，必须输入液位偏差 (®参考第
	95



	工厂设置：
	完成湿标后，出现干标变化时，在更改标定方式之前，必须在“ADJUST DENSITY /调整密度”和“DENSITY PROCESS /介质密度”功能参数中输入正确的密度。 请参考第
	102


	工厂设置：
	工厂设置：
	“Wet /湿标”



	<TABLE ROW>
	EMPTY CALIB. /空标 (314) 
	EMPTY CALIB. /空标 (314)
	EMPTY CALIB. /空标(314)，”Height linearized /高度线性化“液位测量方式

	Entry /确认

	显示空标时的液位值(容器排空)。 
	显示空标时的液位值(容器排空)。
	容器或是空罐，或是非满罐。在此功能参数中输入数值，将液位值设置为仪表的 当前压力值。 ®请参考 “EMPTY “PRESSURE /压力” /最低液位时压力”。
	前提：
	前提：
	前提：

	• “CALIBRATION MODE /标定方式” = “Wet /湿标”
	• “CALIBRATION MODE /标定方式” = “Wet /湿标”


	工厂设置：
	工厂设置：
	0.0



	<TABLE ROW>
	EMPTY PRESSURE / 最低液位时压力 (710) 
	EMPTY PRESSURE / 最低液位时压力 (710)
	EMPTY PRESSURE /最低液位时压力(710)，”Height linearized /高度线性化“液位测量方式

	Display /显示

	显示空标时的压力值(容器排空)。 
	显示空标时的压力值(容器排空)。
	®请参考“EMPTY CALIB. /空标”
	前提：
	前提：
	前提：

	• “CALIBRATION MODE /标定方式” = “Wet /湿标”
	• “CALIBRATION MODE /标定方式” = “Wet /湿标”




	<TABLE ROW>
	FULL CALIB. /满标 (315) 
	FULL CALIB. /满标 (315)
	FULL CALIB. /满标(315)，”Height linearized /高度线性化“液位测量方式

	Entry /确认

	显示满标时的液位值(容器注满)。 
	显示满标时的液位值(容器注满)。
	容器或是满罐，或是接近满罐。在此功能参数中输入数值，将液位值设置为仪表 的当前压力值。 ®请参考“FULL PRESSURE /最高液位时压力”。
	前提：
	前提：
	前提：

	• “CALIBRATION MODE /标定方式” = “Wet /湿标”
	• “CALIBRATION MODE /标定方式” = “Wet /湿标”


	工厂设置：
	工厂设置：
	100.0



	<TABLE ROW>
	FULL PRESSURE / 最高液位时压力 (711) 
	FULL PRESSURE / 最高液位时压力 (711)
	FULL PRESSURE /满标高度((711)，”Height linearized /高度线性化“液位测量方式

	Display /显示

	显示空标时的压力值(容器注满)。 
	显示空标时的压力值(容器注满)。
	® 请参考“FULL CALIB. /满标”
	前提：
	前提：
	前提：

	• “CALIBRATION MODE /标定方式” = “Wet /湿标”
	• “CALIBRATION MODE /标定方式” = “Wet /湿标”


	工厂设置：
	工厂设置：
	传感器量程上限(®请参考“PRESS. SENS HILIM /传感器压力上限”，第
	125




	<TABLE ROW>
	ADJUSTED DENSITY / 调整密度 (810) 
	ADJUSTED DENSITY / 调整密度 (810)
	ADJUSTED DENSITY /调整密度(810)，“Height linearized /高度线性化”液位测量方式

	Display /显示

	显示基于液位上限值和下限值的密度计算值。 
	显示基于液位上限值和下限值的密度计算值。
	前提：
	前提：
	前提：

	• “COMB. MEASURAND /组合变量” = “Height /高度”和“Volume /体积”， “CALIBRATION MODE /标定方式” = “Wet /湿标” 
	• “COMB. MEASURAND /组合变量” = “Height /高度”和“Volume /体积”， “CALIBRATION MODE /标定方式” = “Wet /湿标” 

	• “COMB. MEASURAND /组合变量” = “Height /高度”和“Mass /质量”， “CALIBRATION MODE /标定方式” = “Wet /湿标” 
	• “COMB. MEASURAND /组合变量” = “Height /高度”和“Mass /质量”， “CALIBRATION MODE /标定方式” = “Wet /湿标” 

	• “COMB. MEASURAND /组合变量” = “Height /高度”和“百分比(%)”， “CALIBRATION MODE /标定方式” = “Wet /湿标”
	• “COMB. MEASURAND /组合变量” = “Height /高度”和“百分比(%)”， “CALIBRATION MODE /标定方式” = “Wet /湿标”




	<TABLE ROW>
	DENSITY UNIT / 密度单位 (812) 
	DENSITY UNIT / 密度单位 (812)
	DENSITY UNIT /密度单位(812)，”Height linearized /高度线性化“液位测量方式

	Selection /选择

	选择密度单位。 
	选择密度单位。
	前提：
	前提：
	前提：

	• “COMB. MEASURAND /组合变量” = “百分比高度(%-Height)”和“百分比 (%)”，“CALIBRATION MODE /标定方式” = “Dry /干标”
	• “COMB. MEASURAND /组合变量” = “百分比高度(%-Height)”和“百分比 (%)”，“CALIBRATION MODE /标定方式” = “Dry /干标”

	• “COMB. MEASURAND /组合变量” = “百分比高度(%-Height)”和“Volume /体 积”，“CALIBRATION MODE /标定方式” = “Dry /干标”
	• “COMB. MEASURAND /组合变量” = “百分比高度(%-Height)”和“Volume /体 积”，“CALIBRATION MODE /标定方式” = “Dry /干标”

	• “COMB. MEASURAND /组合变量” = “百分比高度(%-Height)”和“Mass /质 量”，“CALIBRATION MODE /标定方式” = “Dry /干标” 
	• “COMB. MEASURAND /组合变量” = “百分比高度(%-Height)”和“Mass /质 量”，“CALIBRATION MODE /标定方式” = “Dry /干标” 

	• “COMB. MEASURAND /组合变量” = “Height /高度”和“百分比(%)”， “CALIBRATION MODE /标定方式” = “Dry /干标”
	• “COMB. MEASURAND /组合变量” = “Height /高度”和“百分比(%)”， “CALIBRATION MODE /标定方式” = “Dry /干标”

	• “COMB. MEASURAND /组合变量” = “Height /高度”和“Volume /体积”， “CALIBRATION MODE /标定方式” = “Dry /干标” 
	• “COMB. MEASURAND /组合变量” = “Height /高度”和“Volume /体积”， “CALIBRATION MODE /标定方式” = “Dry /干标” 

	• “COMB. MEASURAND /组合变量” = “Height /高度”和“Mass /质量， “CALIBRATION MODE /标定方式” = “Dry /干标” 
	• “COMB. MEASURAND /组合变量” = “Height /高度”和“Mass /质量， “CALIBRATION MODE /标定方式” = “Dry /干标” 


	选项：
	选项：
	选项：

	• g/cm
	• g/cm
	3


	• kg/dm
	• kg/dm
	3


	• kg/m
	• kg/m
	3


	• US lb/in
	• US lb/in
	3


	• US lb/ft
	• US lb/ft
	3



	工厂设置：
	工厂设置：
	kg/dm
	3




	<TABLE ROW>
	ADJUST DENSITY / 调整密度(316) 
	ADJUST DENSITY / 调整密度(316)
	ADJUST DENSITY /调整密度，“Height linearized /高度线性化”液位测量方式

	Entry /确认

	输入流体密度。 
	输入流体密度。
	前提：
	前提：
	前提：

	• “COMB. MEASURAND /组合变量” = “百分比高度(%-Height)”和“百分比 (%)”，“CALIBRATION MODE /标定方式” = “Dry /干标”
	• “COMB. MEASURAND /组合变量” = “百分比高度(%-Height)”和“百分比 (%)”，“CALIBRATION MODE /标定方式” = “Dry /干标”

	• “COMB. MEASURAND /组合变量” = “百分比高度(%-Height)”和“Volume /体 积”，“CALIBRATION MODE /标定方式” = “Dry /干标”
	• “COMB. MEASURAND /组合变量” = “百分比高度(%-Height)”和“Volume /体 积”，“CALIBRATION MODE /标定方式” = “Dry /干标”

	• “COMB. MEASURAND /组合变量” = “百分比高度(%-Height)”和“Mass /质 量”，“CALIBRATION MODE /标定方式” = “Dry /干标” 
	• “COMB. MEASURAND /组合变量” = “百分比高度(%-Height)”和“Mass /质 量”，“CALIBRATION MODE /标定方式” = “Dry /干标” 

	• “COMB. MEASURAND /组合变量” = “Height /高度”和“百分比(%)”， “CALIBRATION MODE /标定方式” = “Dry /干标”
	• “COMB. MEASURAND /组合变量” = “Height /高度”和“百分比(%)”， “CALIBRATION MODE /标定方式” = “Dry /干标”

	• “COMB. MEASURAND /组合变量” = “Height /高度”和“Volume /体积”， “CALIBRATION MODE /标定方式” = “Dry /干标” 
	• “COMB. MEASURAND /组合变量” = “Height /高度”和“Volume /体积”， “CALIBRATION MODE /标定方式” = “Dry /干标” 

	• “COMB. MEASURAND /组合变量” = “Height /高度”和“Mass /质量， “CALIBRATION MODE /标定方式” = “Dry /干标” 
	• “COMB. MEASURAND /组合变量” = “Height /高度”和“Mass /质量， “CALIBRATION MODE /标定方式” = “Dry /干标” 


	工厂设置：
	工厂设置：
	1.0



	<TABLE ROW>
	HEIGHT UNIT / 高度单位 (708) 
	HEIGHT UNIT / 高度单位 (708)
	HEIGHT UNIT /高度单位(708)，”Height linearized /高度线性化“液位测量方式

	Selection /选择

	选择液位单位。 
	选择液位单位。
	前提：
	前提：
	前提：

	• “COMB. MEASURAND /组合变量” = “百分比高度(%-Height)”和“Volume /体 积”，“CALIBRATION MODE /标定方式” = “Dry /干标”
	• “COMB. MEASURAND /组合变量” = “百分比高度(%-Height)”和“Volume /体 积”，“CALIBRATION MODE /标定方式” = “Dry /干标”

	• “COMB. MEASURAND /组合变量” = “百分比高度(%-Height)”和“Mass /质 量”，“CALIBRATION MODE /标定方式” = “Dry /干标” 
	• “COMB. MEASURAND /组合变量” = “百分比高度(%-Height)”和“Mass /质 量”，“CALIBRATION MODE /标定方式” = “Dry /干标” 

	• “COMB. MEASURAND /组合变量” = “百分比高度(%-Height)”和“百分比 (%)”，“CALIBRATION MODE /标定方式” = “Dry /干标”
	• “COMB. MEASURAND /组合变量” = “百分比高度(%-Height)”和“百分比 (%)”，“CALIBRATION MODE /标定方式” = “Dry /干标”


	选项：
	选项：
	选项：

	• mm
	• mm

	• dm
	• dm

	• cm
	• cm

	• m
	• m

	• inch
	• inch

	• ft
	• ft

	• 用户自定义单位(®请参考“CUSTOMER UNIT H / 用户高度单位”和 “CUST. UNIT FACT. H / 出厂设置用户高度量程H”功能参数描述)。
	• 用户自定义单位(®请参考“CUSTOMER UNIT H / 用户高度单位”和 “CUST. UNIT FACT. H / 出厂设置用户高度量程H”功能参数描述)。


	工厂设置：
	工厂设置：
	m



	<TABLE ROW>
	CUSTOMER UNIT H / 用户高度单位H (706) 
	CUSTOMER UNIT H / 用户高度单位H (706)
	CUSTOMER UNIT H /用户高度单位H (706)，”Height linearized /高度线性化“液位测量方式

	Entry /确认

	输入用户自定义液位单位的文本(单位)。 
	输入用户自定义液位单位的文本(单位)。
	在此可以输入最多八位数文字符。 ®请参考“CUST. UNIT FACT. H / 出厂设置用户高度量程H”。
	前提：
	前提：
	前提：

	• “COMB. MEASURAND /组合变量” = “百分比高度(%-Height)”和“Volume /体 积”，“CALIBRATION MODE /标定方式” = “Dry /干标”， “HEIGHT UNIT /高度单位” = “User unit /用户自定义单位”
	• “COMB. MEASURAND /组合变量” = “百分比高度(%-Height)”和“Volume /体 积”，“CALIBRATION MODE /标定方式” = “Dry /干标”， “HEIGHT UNIT /高度单位” = “User unit /用户自定义单位”

	• “COMB. MEASURAND /组合变量” = “百分比高度(%-Height)”和“Mass /质 量”，“CALIBRATION MODE /标定方式” = “Dry /干标” ， “HEIGHT UNIT /高度单位” = “User unit /用户自定义单位”
	• “COMB. MEASURAND /组合变量” = “百分比高度(%-Height)”和“Mass /质 量”，“CALIBRATION MODE /标定方式” = “Dry /干标” ， “HEIGHT UNIT /高度单位” = “User unit /用户自定义单位”

	• “COMB. MEASURAND /组合变量” = “百分比高度(%-Height)”和“百分比 (%)”，“CALIBRATION MODE /标定方式” = “Dry /干标”， “HEIGHT UNIT /高度单位” = “User unit /用户自定义单位”
	• “COMB. MEASURAND /组合变量” = “百分比高度(%-Height)”和“百分比 (%)”，“CALIBRATION MODE /标定方式” = “Dry /干标”， “HEIGHT UNIT /高度单位” = “User unit /用户自定义单位”


	工厂设置：
	现场显示单元中仅显示前五位字符。例如：设置“crates”为用户自定义单位，显 示为“crate”。 单位中包含有斜线时，现场显示单元中最多显示八位字符。计数器中的最大字符 数再次被限...
	在HART手操器中，仅在“CUSTOMER UNIT H / 用户高度单位”功能参数中显示 用户自定义单位。显示带附加文本“User unit /用户自定义单位”的测量值。

	工厂设置：
	工厂设置：
	工厂设置：

	_ _ _ _ _ _ _ _



	<TABLE ROW>
	CUST. UNIT FACT. H / 出厂设置用户高度量程H (705) 
	CUST. UNIT FACT. H / 出厂设置用户高度量程H (705)
	CUST. UNIT FACT. H /出厂设置用户高度量程H (705)，”Height linearized /高度线性化“液位测量方式

	Entry /确认

	输入用户自定义体积单位的转换系数。 
	输入用户自定义体积单位的转换系数。
	参考公制单位(SI) “m”，必须输入转换系数。 ®请参考“CUSTOMER UNIT H / 用户高度单位”。
	前提：
	前提：
	前提：

	• “COMB. MEASURAND /组合变量” = “百分比高度(%-Height)”和“Volume /体 积”，“CALIBRATION MODE /标定方式” = “Dry /干标”， “HEIGHT UNIT /高度单位” = “User unit /用户自定义单位”
	• “COMB. MEASURAND /组合变量” = “百分比高度(%-Height)”和“Volume /体 积”，“CALIBRATION MODE /标定方式” = “Dry /干标”， “HEIGHT UNIT /高度单位” = “User unit /用户自定义单位”

	• “COMB. MEASURAND /组合变量” = “百分比高度(%-Height)”和“Mass /质 量”，“CALIBRATION MODE /标定方式” = “Dry /干标” ， “HEIGHT UNIT /高度单位” = “User unit /用户自定义单位”
	• “COMB. MEASURAND /组合变量” = “百分比高度(%-Height)”和“Mass /质 量”，“CALIBRATION MODE /标定方式” = “Dry /干标” ， “HEIGHT UNIT /高度单位” = “User unit /用户自定义单位”

	• “COMB. MEASURAND /组合变量” = “百分比高度(%-Height)”和“百分比 (%)”，“CALIBRATION MODE /标定方式” = “Dry /干标”， “HEIGHT UNIT /高度单位” = “User unit /用户自定义单位”
	• “COMB. MEASURAND /组合变量” = “百分比高度(%-Height)”和“百分比 (%)”，“CALIBRATION MODE /标定方式” = “Dry /干标”， “HEIGHT UNIT /高度单位” = “User unit /用户自定义单位”


	实例：
	实例：
	实例：

	– 希望测量值的显示单位为“PU”
	– 希望测量值的显示单位为“PU”

	– “MEASURED VALUE /测量值” = 0.5 m (1.6 ft) i 1 PU
	– “MEASURED VALUE /测量值” = 0.5 m (1.6 ft) i 1 PU

	– 在“CUSTOMER UNIT H / 用户高度单位”功能参数中输入：PU
	– 在“CUSTOMER UNIT H / 用户高度单位”功能参数中输入：PU

	– 在“CUST. UNIT FACT. H / 出厂设置用户高度量程H”功能参数中输入：2
	– 在“CUST. UNIT FACT. H / 出厂设置用户高度量程H”功能参数中输入：2

	– 结果：“MEASURED VALUE /测量值” = 1 PU
	– 结果：“MEASURED VALUE /测量值” = 1 PU


	工厂设置：
	工厂设置：
	工厂设置：

	1.0



	<TABLE ROW>
	100% POINT / 100 %高度值 (813) 
	100% POINT / 100 %高度值 (813)
	100% POINT / 100 %高度值(813)，“Height linearized /高度线性化”液位测量方式

	Entry /确认

	输入100 %高度值对应的液位值。 
	输入100 %高度值对应的液位值。
	前提：
	前提：
	前提：

	• “COMB. MEASURAND /组合变量” = “百分比高度(%-Height)”和“Volume /体 积”，“CALIBRATION MODE /标定方式” = “Dry /干标”
	• “COMB. MEASURAND /组合变量” = “百分比高度(%-Height)”和“Volume /体 积”，“CALIBRATION MODE /标定方式” = “Dry /干标”

	• “COMB. MEASURAND /组合变量” = “百分比高度(%-Height)”和“Mass /质 量”，“CALIBRATION MODE /标定方式” = “Dry /干标” 
	• “COMB. MEASURAND /组合变量” = “百分比高度(%-Height)”和“Mass /质 量”，“CALIBRATION MODE /标定方式” = “Dry /干标” 

	• “COMB. MEASURAND /组合变量” = “百分比高度(%-Height)”和“百分比 (%)”，“CALIBRATION MODE /标定方式” = “Dry /干标”
	• “COMB. MEASURAND /组合变量” = “百分比高度(%-Height)”和“百分比 (%)”，“CALIBRATION MODE /标定方式” = “Dry /干标”


	实例：
	实例：
	实例：

	– 100 %高度值对应4 m (13 ft)。
	– 100 %高度值对应4 m (13 ft)。

	– 通过“HEIGHT UNIT /高度单位”功能参数选择“m”单位。
	– 通过“HEIGHT UNIT /高度单位”功能参数选择“m”单位。

	– 在此功能参数中输入数值“4” (“100% POINT / 100 %高度值”)。
	– 在此功能参数中输入数值“4” (“100% POINT / 100 %高度值”)。


	工厂设置：
	工厂设置：
	1.0



	<TABLE ROW>
	ZERO POSITION / 零点位置 (814) 
	ZERO POSITION / 零点位置 (814)
	ZERO POSITION /零点位置(814)，“Height linearized /高度线性化”液位测量方式

	Entry /确认

	输入液位偏差的数值。 
	输入液位偏差的数值。 
	测量在非仪表安装位置处开始时，例如：带水坑的容器中，必须执行零点偏差 (液位偏差)。
	前提：
	前提：
	前提：

	• “CALIBRATION MODE /标定方式” = “Dry /干标”
	• “CALIBRATION MODE /标定方式” = “Dry /干标”


	<GRAPHIC>
	<GRAPHIC>
	P01-PMP75xxx-19-xx-xx-xx-001
	图 35: 零点偏差
	图 35: 零点偏差
	图 35: 零点偏差

	1仪表安装在液位下限值之上： 在“ZERO POSITION /零点位置”中输入正数。
	1仪表安装在液位下限值之上： 在“ZERO POSITION /零点位置”中输入正数。
	1仪表安装在液位下限值之上： 在“ZERO POSITION /零点位置”中输入正数。
	1


	2仪表安装在液位下限值之下： 在“ZERO POSITION /零点位置”中输入负数。
	2仪表安装在液位下限值之下： 在“ZERO POSITION /零点位置”中输入负数。
	2





	工厂设置：
	工厂设置：
	工厂设置：

	0.0



	<TABLE ROW>
	DAMPING VALUE / 阻尼时间 (247) 
	DAMPING VALUE / 阻尼时间 (247)
	DAMPING VALUE /阻尼时间(247)

	Entry /确认

	输入阻尼时间(时间常数t)。 
	输入阻尼时间(时间常数t)。
	阻尼影响所有后续装置对压力变化的响应速度，例如：现场显示、测量值和电流 输出。压力信号随测量值的变化时间。
	输入范围：
	输入范围：
	输入范围：

	0.0...999.0 s

	工厂设置：
	工厂设置：
	2.0 s，或订购参数






	<GRAPHIC>
	<GRAPHIC>
	P01-xxxxxxxx-19-xx-xx-zh-086
	图 36: “BASIC SETUP /基本设定”功能组：“Flow /流量”测量方式
	图 36: “BASIC SETUP /基本设定”功能组：“Flow /流量”测量方式
	图 36: “BASIC SETUP /基本设定”功能组：“Flow /流量”测量方式



	<TABLE>
	<TABLE>
	<TABLE HEADING>
	<TABLE ROW>
	表14：(“GROUP SELECTION /组选择” ®) “OPERATING MENU /操作菜单” ® “SETTINGS /设定” ® “BASIC SETUP /基本设定”“Flow /流量”
	表14：(“GROUP SELECTION /组选择” ®) “OPERATING MENU /操作菜单” ® “SETTINGS /设定” ® “BASIC SETUP /基本设定”“Flow /流量”


	<TABLE ROW>
	功能参数名称
	功能参数名称

	说明
	说明



	<TABLE BODY>
	<TABLE ROW>
	前提： 
	前提：
	前提：
	前提：

	• “MEASURING MODE /测量方式” = “Flow /流量” (®参考第
	• “MEASURING MODE /测量方式” = “Flow /流量” (®参考第
	48



	注意：
	注意：
	注意：

	请参考：
	– 第
	– 第
	55


	– 第
	– 第
	104


	– 第
	– 第
	113


	– 第
	– 第
	129


	– 第
	– 第
	44





	<TABLE ROW>
	MEASURING MODE / 测量方式 Selection /选择
	MEASURING MODE / 测量方式
	MEASURING MODE /测量方式，数字式通信


	选择测量方式。 
	选择测量方式。
	操作菜单的结构各不相同，取决于所选测量方式。
	前提：
	测量方式更改时，无转换。测量方式更改时，必须重新标定仪表。

	前提：
	前提：
	前提：

	• 数字式通信
	• 数字式通信


	选项：
	选项：
	选项：

	• “Pressure /压力”
	• “Pressure /压力”

	• “Level /液位”
	• “Level /液位”

	• Deltabar S：“Flow /流量”
	• Deltabar S：“Flow /流量”


	工厂设置：
	工厂设置：
	工厂设置：

	• Cerabar S和Deltabar S：“Pressure /压力”
	• Cerabar S和Deltabar S：“Pressure /压力”

	• Deltapilot S：“Level /液位”
	• Deltapilot S：“Level /液位”




	<TABLE ROW>
	PRESS. ENG. UNIT / 压力工程单位 (060) 
	PRESS. ENG. UNIT / 压力工程单位 (060)
	PRESS. ENG. UNIT /压力工程单位(060)

	Selection /选择

	选择压力单位。 
	选择压力单位。
	选择新压力单位时，所有压力参数均进行转换，以新单位显示。
	选项：
	选项：
	选项：

	• mbar、bar
	• mbar、bar

	• mmH2O、mH2O、inH2O、ftH2O
	• mmH2O、mH2O、inH2O、ftH2O

	• Pa、hPa、kPa、MPa
	• Pa、hPa、kPa、MPa

	• psi
	• psi

	• mmHg、inHg
	• mmHg、inHg

	• Torr
	• Torr

	• g/cm
	• g/cm
	2
	2


	• lb/ft
	• lb/ft
	2


	• atm
	• atm

	• gf/cm
	• gf/cm
	2
	2


	• 用户自定义单位(®请参考“CUSTOMER UNIT P /用户压力单位P”和 “CUST. UNIT FACT. P /出厂设置用户量程P”功能参数描述)。
	• 用户自定义单位(®请参考“CUSTOMER UNIT P /用户压力单位P”和 “CUST. UNIT FACT. P /出厂设置用户量程P”功能参数描述)。


	工厂设置：
	工厂设置：
	工厂设置：

	mbar或bar (取决于传感器的标称测量单位)，或订购参数



	<TABLE ROW>
	CUSTOMER UNIT P / 用户压力单位P (075) 
	CUSTOMER UNIT P / 用户压力单位P (075)
	CUSTOMER UNIT P /用户压力单位P (075)

	Entry /确认

	输入用户自定义压力单位的文本(单位)。 
	输入用户自定义压力单位的文本(单位)。 
	在此可以输入最多八位数文字符。 ®请参考“CUST. UNIT FACT. P /出厂设置用户量程P”。
	前提：
	前提：
	前提：

	• “PRESS. ENG. UNIT /压力工程单位” = “User unit /用户自定义单位”
	• “PRESS. ENG. UNIT /压力工程单位” = “User unit /用户自定义单位”


	工厂设置：
	现场显示单元中仅显示前五位字符。例如：设置“crates”为用户自定义单位，显 示为“crate”。 单位中包含有斜线时，现场显示单元中最多显示八位字符。计数器中的最大字符 数再次被限...
	在HART手操器中，仅在“CUSTOMER UNIT P /用户压力单位P”功能参数中显 示用户自定义单位。显示带附加文本“User unit /用户自定义单位”的测量值。

	工厂设置：
	工厂设置：
	工厂设置：

	_ _ _ _ _ _ _ _



	<TABLE ROW>
	CUST. UNIT FACT. P / 出厂设置用户量程P (317) 
	CUST. UNIT FACT. P / 出厂设置用户量程P (317)
	CUST. UNIT FACT. P /出厂设置用户量程P (317)

	Entry /确认

	输入用户自定义压力单位的转换系数。 
	输入用户自定义压力单位的转换系数。
	参考公制单位(SI) “Pa”，必须输入转换系数。 ®请参考“CUSTOMER UNIT P /用户压力单位P”。
	前提：
	前提：
	前提：

	• “PRESS. ENG. UNIT /压力工程单位” = “User unit /用户自定义单位”
	• “PRESS. ENG. UNIT /压力工程单位” = “User unit /用户自定义单位”


	实例：
	实例：
	实例：

	– 希望测量值的显示单位为“PU”
	– 希望测量值的显示单位为“PU”

	– “MEASURED VALUE /测量值” =10000 Pa i 1 PU
	– “MEASURED VALUE /测量值” =10000 Pa i 1 PU

	– 在“CUSTOMER UNIT P /用户压力单位P”功能参数中输入：PU
	– 在“CUSTOMER UNIT P /用户压力单位P”功能参数中输入：PU

	– 在“CUST. UNIT FACT. P /出厂设置用户量程P”功能参数中输入：0.0001
	– 在“CUST. UNIT FACT. P /出厂设置用户量程P”功能参数中输入：0.0001

	– 结果：“MEASURED VALUE /测量值” = 1 PU
	– 结果：“MEASURED VALUE /测量值” = 1 PU


	工厂设置：
	工厂设置：
	工厂设置：

	1.0



	<TABLE ROW>
	FLOW-MEAS. TYPE / 流量测量方式 (640) 
	FLOW-MEAS. TYPE / 流量测量方式 (640)
	FLOW-MEAS. TYPE 流量测量方式(640)

	Selection /选择

	选择流量测量方式。 
	选择流量测量方式。
	选项：
	选项：
	选项：

	• “Volume p. cond. /操作条件下体积流量” (在操作条件下的体积)
	• “Volume p. cond. /操作条件下体积流量” (在操作条件下的体积)

	• “Gas norm. cond. /标况(SI)气体体积流量” (在欧洲标况(SI)操作条件下的标准体积：1013.25 mbar和273.15 K (0°C))
	• “Gas norm. cond. /标况(SI)气体体积流量” (在欧洲标况(SI)操作条件下的标准体积：1013.25 mbar和273.15 K (0°C))

	• “Gas std. cond. /标况(SI)气体体积流量” (在美国标况(US)操作条件下的标准体积：1013.25 mbar (14.7 psi)和 288.15 K (15°C/59°F))
	• “Gas std. cond. /标况(SI)气体体积流量” (在美国标况(US)操作条件下的标准体积：1013.25 mbar (14.7 psi)和 288.15 K (15°C/59°F))

	• “Mass /质量” (在操作条件下的质量)
	• “Mass /质量” (在操作条件下的质量)


	工厂设置：
	工厂设置：
	工厂设置：

	“Volume p. cond. /操作条件下体积流量”



	<TABLE ROW>
	UNIT FLOW /流量单位 (391) 
	UNIT FLOW /流量单位 (391)
	UNIT FLOW /流量单位(391)

	Selection /选择

	选择流量单位。 
	选择流量单位。
	选择新流量单位时，所有流量参数均进行转换，在新流量测量方式下以新单位显 示(“FLOW-MEAS. TYPE /流量测量方式”)。流量测量方式更改时，不能进行转 换。
	前提：
	前提：
	前提：

	• “FLOW-MEAS. TYPE /流量测量方式” = “Volume p. cond. /操作条件下体积流量”
	• “FLOW-MEAS. TYPE /流量测量方式” = “Volume p. cond. /操作条件下体积流量”


	选项：
	选项：
	选项：

	• m3/s、m3/min、m3/h、m3/day
	• m3/s、m3/min、m3/h、m3/day

	• l/s、l/min、 l/h
	• l/s、l/min、 l/h

	• hl/s、hl/min、hl/day
	• hl/s、hl/min、hl/day

	• ft3/s、ft3/min、ft3/h、ft3/day
	• ft3/s、ft3/min、ft3/h、ft3/day

	• ACFS、ACFM、ACFH、ACFD
	• ACFS、ACFM、ACFH、ACFD

	• ozf/s、ozf/min
	• ozf/s、ozf/min

	• US Gal/s、US Gal/min、US Gal/h、US Gal/day
	• US Gal/s、US Gal/min、US Gal/h、US Gal/day

	• Imp. Gal/s、Imp. Gal/min、Imp. Gal/h
	• Imp. Gal/s、Imp. Gal/min、Imp. Gal/h

	• bbl/s、bbl/min、bbl/h、bbl/day
	• bbl/s、bbl/min、bbl/h、bbl/day

	• 用户自定义单位(®请参考“CUSTOMER UNIT F /用户流量单位”和 “CUST. UNIT FACT. F /出厂设置用户流量量程F”)。
	• 用户自定义单位(®请参考“CUSTOMER UNIT F /用户流量单位”和 “CUST. UNIT FACT. F /出厂设置用户流量量程F”)。


	工厂设置：
	工厂设置：
	工厂设置：

	m
	3




	<TABLE ROW>
	NORM FLOW UNIT / 标况(SI)流量单位(661) 
	NORM FLOW UNIT / 标况(SI)流量单位(661)
	NORM FLOW UNIT /标况(SI)流量单位(661)

	Selection /选择

	选择标况(SI)体积流量单位。 
	选择标况(SI)体积流量单位。
	选择新流量单位时，所有流量参数均进行转换，在新流量测量方式下以新单位显 示(“FLOW-MEAS. TYPE /流量测量方式”)。流量测量方式更改时，不能进行转 换。
	前提：
	前提：
	前提：

	• “FLOW-MEAS. TYPE /流量测量方式” = “Gas norm conditions /标况(SI)气体体积流量”
	• “FLOW-MEAS. TYPE /流量测量方式” = “Gas norm conditions /标况(SI)气体体积流量”


	选项：
	选项：
	选项：

	• Nm3/s、Nm3/min、Nm3/h、Nm3/day
	• Nm3/s、Nm3/min、Nm3/h、Nm3/day

	• 用户自定义单位(®请参考“CUSTOMER UNIT F /用户流量单位”和 “CUST. UNIT FACT. F /出厂设置用户流量量程F”)。
	• 用户自定义单位(®请参考“CUSTOMER UNIT F /用户流量单位”和 “CUST. UNIT FACT. F /出厂设置用户流量量程F”)。


	工厂设置：
	工厂设置：
	Nm
	3




	<TABLE ROW>
	STD. FLOW UNIT / 标况(US)流量单位 (660) 
	STD. FLOW UNIT / 标况(US)流量单位 (660)
	STD. FLOW UNIT /标况(US)流量单位(660)

	Selection /选择

	选择标况(US)体积流量单位。 
	选择标况(US)体积流量单位。
	选择新流量单位时，所有流量参数均进行转换，在新流量测量方式下以新单位显 示(“FLOW-MEAS. TYPE /流量测量方式”)。流量测量方式更改时，不能进行转 换。
	前提：
	前提：
	前提：

	• “FLOW-MEAS. TYPE /流量测量方式” = “Gas std. conditions /标况(US)气体体积流量”
	• “FLOW-MEAS. TYPE /流量测量方式” = “Gas std. conditions /标况(US)气体体积流量”


	选项：
	选项：
	选项：

	• Sm3/s、Sm3/min、Sm3/h、Sm3/day
	• Sm3/s、Sm3/min、Sm3/h、Sm3/day

	• SCFS、SCFM、SCFH、SCFD
	• SCFS、SCFM、SCFH、SCFD

	• 用户自定义单位(®请参考“CUSTOMER UNIT F /用户流量单位”和 “CUST. UNIT FACT. F /出厂设置用户流量量程F”)。
	• 用户自定义单位(®请参考“CUSTOMER UNIT F /用户流量单位”和 “CUST. UNIT FACT. F /出厂设置用户流量量程F”)。


	工厂设置：
	工厂设置：
	Sm
	3




	<TABLE ROW>
	MASS FLOW UNIT / 质量流量单位 (571) 
	MASS FLOW UNIT / 质量流量单位 (571)
	MASS FLOW UNIT /质量流量单位(571)

	Selection /选择

	选择质量流量单位。 
	选择质量流量单位。
	选择新流量单位时，所有流量参数均进行转换，在新流量测量方式下以新单位显 示(“FLOW-MEAS. TYPE /流量测量方式”)。流量测量方式更改时，不能进行转 换。
	前提：
	前提：
	前提：

	• “FLOW-MEAS. TYPE /流量测量方式” = “Mass /质量”
	• “FLOW-MEAS. TYPE /流量测量方式” = “Mass /质量”


	选项：
	选项：
	选项：

	• g/s、kg/s、kg/min、kg/min、kg/h
	• g/s、kg/s、kg/min、kg/min、kg/h

	• t/s、t/min、t/h、t/day
	• t/s、t/min、t/h、t/day

	• oz/s、oz/min
	• oz/s、oz/min

	• lb/s、lb/min、lb/h
	• lb/s、lb/min、lb/h

	• ton/s、ton/min、ton/h、ton/day
	• ton/s、ton/min、ton/h、ton/day

	• 用户自定义单位(®请参考“CUSTOMER UNIT F /用户流量单位”和 “CUST. UNIT FACT. F /出厂设置用户流量量程F”)。
	• 用户自定义单位(®请参考“CUSTOMER UNIT F /用户流量单位”和 “CUST. UNIT FACT. F /出厂设置用户流量量程F”)。


	工厂设置：
	工厂设置：
	kg/s



	<TABLE ROW>
	CUSTOMER UNIT F / 用户流量单位 (610) 
	CUSTOMER UNIT F / 用户流量单位 (610)
	CUSTOMER UNIT F /用户流量单位(610)

	Entry /确认

	输入用户自定义流量单位的文本(单位)。 
	输入用户自定义流量单位的文本(单位)。 
	在此可以输入最多八位数文字符。 ®请参考“CUST. UNIT FACT. F /出厂设置用户流量量程F”。
	前提：
	前提：
	前提：

	• “UNIT FLOW /流量单位” = User unit
	• “UNIT FLOW /流量单位” = User unit

	• “NORM FLOW UNIT /标况(SI)流量单位” = “User unit /用户自定义单位”
	• “NORM FLOW UNIT /标况(SI)流量单位” = “User unit /用户自定义单位”

	• “STD. FLOW UNIT /标况(US)流量单位” = “User unit /用户自定义单位”
	• “STD. FLOW UNIT /标况(US)流量单位” = “User unit /用户自定义单位”

	• “MASS FLOW UNIT /质量流量单位” = “User unit /用户自定义单位”
	• “MASS FLOW UNIT /质量流量单位” = “User unit /用户自定义单位”


	工厂设置：
	现场显示单元中仅显示前五位字符。例如：设置“crates”为用户自定义单位，显 示为“crate”。 单位中包含有斜线时，现场显示单元中最多显示八位字符。计数器中的最大字符 数再次被限...
	在HART手操器中，仅在“CUSTOMER UNIT F /用户流量单位”功能参数中显示 用户自定义单位。显示带附加文本“User unit /用户自定义单位”的测量值。

	工厂设置：
	工厂设置：
	_ _ _ _ _ _ _ _



	<TABLE ROW>
	CUST. UNIT FACT. F / 出厂设置用户流量量程F (609) 
	CUST. UNIT FACT. F / 出厂设置用户流量量程F (609)
	CUST. UNIT FACT. F /出厂设置用户流量量程F (609)

	Entry /确认

	输入用户自定义流量单位的转换系数。 参考公制单位(SI)，必须输入转换系数，例如：在“Volume p. cond. /操作条件下 体积流量”流量测量方式中输入“m3/s”。 ®请参考“CUSTOMER UNIT F /用户流...
	输入用户自定义流量单位的转换系数。 参考公制单位(SI)，必须输入转换系数，例如：在“Volume p. cond. /操作条件下 体积流量”流量测量方式中输入“m
	3

	前提：
	前提：
	前提：

	• “UNIT FLOW /流量单位” = User unit
	• “UNIT FLOW /流量单位” = User unit

	• “NORM FLOW UNIT /标况(SI)流量单位” = “User unit /用户自定义单位”
	• “NORM FLOW UNIT /标况(SI)流量单位” = “User unit /用户自定义单位”

	• “STD. FLOW UNIT /标况(US)流量单位” = “User unit /用户自定义单位”
	• “STD. FLOW UNIT /标况(US)流量单位” = “User unit /用户自定义单位”

	• “MASS FLOW UNIT /质量流量单位” = “User unit /用户自定义单位”
	• “MASS FLOW UNIT /质量流量单位” = “User unit /用户自定义单位”


	实例：
	实例：
	实例：

	– 希望测量值的显示单位为“桶/h”
	– 希望测量值的显示单位为“桶/h”

	– “MEASURED VALUE /测量值” = 0.01 m3/s i 3600 桶/h
	– “MEASURED VALUE /测量值” = 0.01 m3/s i 3600 桶/h

	– 在“CUSTOMER UNIT F /用户流量单位”功能参数中输入：桶/h
	– 在“CUSTOMER UNIT F /用户流量单位”功能参数中输入：桶/h

	– 在“CUST. UNIT FACT. F /出厂设置用户流量量程F”功能参数中输入：360000
	– 在“CUST. UNIT FACT. F /出厂设置用户流量量程F”功能参数中输入：360000

	– 结果：“MEASURED VALUE /测量值” = 3600 桶/h
	– 结果：“MEASURED VALUE /测量值” = 3600 桶/h


	工厂设置：
	工厂设置：
	1.0



	<TABLE ROW>
	MAX. FLOW /最大流量 (311) 
	MAX. FLOW /最大流量 (311)
	MAX. FLOW /最大流量((311)

	Entry /确认

	输入一次装置的最大流量。 请参考一次装置的设置参数表。在“MAX PRESS. FLOW /最大差压时的流量”功 能参数中设置最大差压时对应的最大流量。 
	输入一次装置的最大流量。 请参考一次装置的设置参数表。在“MAX PRESS. FLOW /最大差压时的流量”功 能参数中设置最大差压时对应的最大流量。
	工厂设置：
	在“LINEAR / SQROOT /线性/开方”功能参数中(®参考第
	119
	105


	工厂设置：
	工厂设置：
	工厂设置：

	1.0



	<TABLE ROW>
	MAX PRESS. FLOW / 最大差压时的流量 (634) 
	MAX PRESS. FLOW / 最大差压时的流量 (634)
	MAX PRESS. FLOW /最大差压时的流量(634)

	Entry /确认 

	输入一次装置的最大流量。 ®请参考一次装置的设置参数表。差压值设置为最大流量值 (®参考“MAX. FLOW /最大流量”)。 
	输入一次装置的最大流量。 ®请参考一次装置的设置参数表。差压值设置为最大流量值 (®参考“MAX. FLOW /最大流量”)。
	工厂设置：
	在“LINEAR / SQROOT /线性/开方”功能参数中(®参考第
	119
	105


	工厂设置：
	工厂设置：
	传感器的量程上限(®参考“PRESS. SENS HILIM /传感器压力上限” (第
	125




	<TABLE ROW>
	DAMPING VALUE / 阻尼时间 (247) 
	DAMPING VALUE / 阻尼时间 (247)
	DAMPING VALUE /阻尼时间(247)

	Entry /确认

	输入阻尼时间(时间常数t)。 
	输入阻尼时间(时间常数t)。
	阻尼影响所有后续装置对压力变化的响应速度，例如：现场显示、测量值和电流 输出。压力信号随测量值的变化时间。
	输入范围：
	输入范围：
	输入范围：

	0.0...999.0 s

	工厂设置：
	工厂设置：
	2.0 s，或订购参数






	<GRAPHIC>
	<GRAPHIC>
	P01-xxxxxxxx-19-xx-xx-zh-090
	图 37: “EXTENDED SETUP /扩展设定”功能组 ® “Pressure /压力”测量方式：请参考第
	图 37: “EXTENDED SETUP /扩展设定”功能组 ® “Pressure /压力”测量方式：请参考第
	图 37: “EXTENDED SETUP /扩展设定”功能组 ® “Pressure /压力”测量方式：请参考第
	101
	101
	104




	<TABLE>
	<TABLE>
	<TABLE HEADING>
	<TABLE ROW>
	表格15：(“GROUP SELECTION /组选择” ®) “OPERATING MENU /操作菜单” ® “SETTINGS /设定” ® “EXTENDED SETUP /扩展设定” “Pressure /压力”
	表格15：(“GROUP SELECTION /组选择” ®) “OPERATING MENU /操作菜单” ® “SETTINGS /设定” ® “EXTENDED SETUP /扩展设定” “Pressure /压力”


	<TABLE ROW>
	功能参数名称
	功能参数名称

	说明
	说明



	<TABLE BODY>
	<TABLE ROW>
	前提： 
	前提：
	前提：
	前提：

	• “MEASURING MODE /测量方式” = “Pressure /压力” (®请参考第
	• “MEASURING MODE /测量方式” = “Pressure /压力” (®请参考第
	48



	注意：
	注意：
	注意：

	• 请参考第
	• 请参考第
	15





	<TABLE ROW>
	TEMP. ENG. UNIT / 温度工程单位 (318) 
	TEMP. ENG. UNIT / 温度工程单位 (318)
	TEMP. ENG. UNIT /温度工程单位(318)，“Pressure /压力”测量方式

	Selection /选择

	选择温度测量值单位。 ®请参考“PCB TEMPERATURE / PCB温度” (第123页)和“SENSOR TEMP. /传感器温 度” (第128页)。 
	选择温度测量值单位。 ®请参考“PCB TEMPERATURE / PCB温度” (第
	123
	128

	选项：
	选项：
	选项：

	• °C
	• °C

	• °F
	• °F

	• K
	• K

	• R
	• R


	工厂设置：
	工厂设置：
	工厂设置：

	°C






	<TABLE>
	<TABLE>
	<TABLE HEADING>
	<TABLE ROW>
	表格16：(“GROUP SELECTION /组选择” ®) “OPERATING MENU /操作菜单” ® “SETTINGS /设定” ® “EXTENDED SETUP /扩展设定” “Level /液位”
	表格16：(“GROUP SELECTION /组选择” ®) “OPERATING MENU /操作菜单” ® “SETTINGS /设定” ® “EXTENDED SETUP /扩展设定” “Level /液位”


	<TABLE ROW>
	功能参数名称
	功能参数名称

	说明
	说明



	<TABLE BODY>
	<TABLE ROW>
	前提： 
	前提：
	前提：
	• “MEASURING MODE /测量方式” = “Level /液位” (®请参考第
	• “MEASURING MODE /测量方式” = “Level /液位” (®请参考第
	48



	注意：
	注意：
	• 请参考第
	• 请参考第
	18





	<TABLE ROW>
	TEMP. ENG. UNIT / 温度工程单位 (318) 
	TEMP. ENG. UNIT / 温度工程单位 (318)
	TEMP. ENG. UNIT /温度工程单位(318)，“Level /液位”测量方式

	Selection /选择

	选择温度测量值单位。 ®请参考“PCB TEMPERATURE / PCB温度” (第123页)和“SENSOR TEMP. /传感器温 度” (第128页)。 
	选择温度测量值单位。 ®请参考“PCB TEMPERATURE / PCB温度” (第
	123
	128

	选项：
	选项：
	选项：

	• °C
	• °C

	• °F
	• °F

	• K
	• K

	• R
	• R


	工厂设置：
	工厂设置：
	工厂设置：

	°C



	<TABLE ROW>
	DENSITY UNIT / 密度单位 (001)/(812) 
	DENSITY UNIT / 密度单位 (001)/(812)
	DENSITY UNIT /密度单位(001)/(812)，”Level /液位“扩展设定

	Options /选项

	选择密度单位。 
	选择密度单位。
	选项：
	选项：
	选项：

	• g/cm
	• g/cm
	3


	• kg/dm
	• kg/dm
	3


	• kg/m
	• kg/m
	3


	• US lb/in
	• US lb/in
	3


	• US lb/ft
	• US lb/ft
	3



	工厂设置：
	工厂设置：
	kg/dm
	3




	<TABLE ROW>
	ADJUST DENSITY / 调整密度(007)/(316) 
	ADJUST DENSITY / 调整密度(007)/(316)
	ADJUST DENSITY /调整密度(007)/(316)，“Level /液位”扩展设定

	Entry /确认

	输入流体密度。 
	输入流体密度。
	工厂设置：
	“LIN. MEASURAND /被测变量线性化”: “百分比(%) (液位)”、“Mass /质量”和 “Volume /体积”和“MEASUAND KOMB. /组合变量”： 
	76
	91


	工厂设置：
	工厂设置：
	1.0



	<TABLE ROW>
	PROCESS DENSITY /介质密度 (025)/(811) 
	PROCESS DENSITY /介质密度 (025)/(811)
	PROCESS DENSITY /介质密度(025)/(811)

	Entry /确认

	输入新密度值，用于进行密度校正。 
	输入新密度值，用于进行密度校正。
	例如：不使用水介质执行标定。此时，容器中盛放其他密度的另一种介质。在 “PROCESS DENSITY /介质密度”功能参数中输入新密度值，正确执行合适的标 定。
	工厂设置：
	“LIN. MEASURAND /被测变量线性化”: “百分比(%) (液位)”、“Mass /质量”和 “Volume /体积”和“MEASUAND KOMB. /组合变量”： 
	76
	91


	工厂设置：
	工厂设置：
	1.0



	<TABLE ROW>
	SET LRV /输入量程下限 (762) 
	SET LRV /输入量程下限 (762)
	SET LRV /输入量程下限(762)，“Level /液位”扩展设定

	Entry /确认

	设置电流下限值(4 mA)对应的数值。 
	设置电流下限值(4 mA)对应的数值。
	前提：
	前提：
	前提：

	• “LEVEL MODE /液位测量方式” = “Pressure Linearized /压力线性化”或 “Height Linearized /高度线性化”
	• “LEVEL MODE /液位测量方式” = “Pressure Linearized /压力线性化”或 “Height Linearized /高度线性化”


	工厂设置：
	• “LEVEL MODE /液位测量方式” “Height Linearized /高度线性化”时，可以通 过“ASSIGN CURRENT /电流赋值”功能参数(®第
	• “LEVEL MODE /液位测量方式” “Height Linearized /高度线性化”时，可以通 过“ASSIGN CURRENT /电流赋值”功能参数(®第
	• “LEVEL MODE /液位测量方式” “Height Linearized /高度线性化”时，可以通 过“ASSIGN CURRENT /电流赋值”功能参数(®第
	119
	– “ASSIGN CURRENT /电流赋值” = “TANK CONTENT /罐测量值” (工厂设置) Þ 百分比值、体积值或质量值
	– “ASSIGN CURRENT /电流赋值” = “TANK CONTENT /罐测量值” (工厂设置) Þ 百分比值、体积值或质量值
	– “ASSIGN CURRENT /电流赋值” = “TANK CONTENT /罐测量值” (工厂设置) Þ 百分比值、体积值或质量值

	– “ASSIGN CURRENT /电流赋值” = “Height /高度” Þ 液位值
	– “ASSIGN CURRENT /电流赋值” = “Height /高度” Þ 液位值





	以下说明适用于“LEVEL MODE /液位测量方式” “Pressure Linearized /压力线性 化”，或“LEVEL MODE /液位测量方式” “Height Linearized /高度线性化” + “ASSIGN CURRENT /电流赋值” "“TANK CONTENT /罐测量...
	以下说明适用于“LEVEL MODE /液位测量方式” “Pressure Linearized /压力线性 化”，或“LEVEL MODE /液位测量方式” “Height Linearized /高度线性化” + “ASSIGN CURRENT /电流赋值” "“TANK CONTENT /罐测量...
	• 在“TANK CONTENT MIN /罐测量值最小值”中输入新数值，“SET LRV /输入 量程下限”中的数值同时更改。如需将电流下限值设置为非“TANK CONTENT MIN /罐测量值最小值”中的数值，必须在“SET LRV ...
	• 在“TANK CONTENT MIN /罐测量值最小值”中输入新数值，“SET LRV /输入 量程下限”中的数值同时更改。如需将电流下限值设置为非“TANK CONTENT MIN /罐测量值最小值”中的数值，必须在“SET LRV ...
	106
	108



	以下说明适用于“LEVEL MODE /液位测量方式” “Height Linearized /高度线性 化” + “ASSIGN CURRENT /电流赋值” "“TANK CONTENT /罐测量值”： 
	以下说明适用于“LEVEL MODE /液位测量方式” “Height Linearized /高度线性 化” + “ASSIGN CURRENT /电流赋值” "“TANK CONTENT /罐测量值”： 
	• 在“LEVEL MIN /最小液位”中输入新数值，“SET LRV /输入量程下限”中的数值 同时更改。如需将电流下限值设置为非“LEVEL MIN /最小液位”中的数值， 必须在“SET LRV /输入量程下限”中输入...
	• 在“LEVEL MIN /最小液位”中输入新数值，“SET LRV /输入量程下限”中的数值 同时更改。如需将电流下限值设置为非“LEVEL MIN /最小液位”中的数值， 必须在“SET LRV /输入量程下限”中输入...
	90




	工厂设置：
	工厂设置：
	0.0



	<TABLE ROW>
	SET URV /输入量程上限 (763) 
	SET URV /输入量程上限 (763)
	SET URV /输入量程上限(763)，“Level /液位”扩展设定

	Entry /确认 

	设置电流上限值(20 mA)对应的数值。 
	设置电流上限值(20 mA)对应的数值。
	前提：
	前提：
	前提：

	• “LEVEL MODE /液位测量方式” = “Pressure Linearized /压力线性化”或 “Height Linearized /高度线性化”
	• “LEVEL MODE /液位测量方式” = “Pressure Linearized /压力线性化”或 “Height Linearized /高度线性化”


	工厂设置：
	• “LEVEL MODE /液位测量方式” “Height Linearized /高度线性化”时，可以通 过“ASSIGN CURRENT /电流赋值”功能参数(®第
	• “LEVEL MODE /液位测量方式” “Height Linearized /高度线性化”时，可以通 过“ASSIGN CURRENT /电流赋值”功能参数(®第
	• “LEVEL MODE /液位测量方式” “Height Linearized /高度线性化”时，可以通 过“ASSIGN CURRENT /电流赋值”功能参数(®第
	119
	– “ASSIGN CURRENT /电流赋值” = “TANK CONTENT /罐测量值” (工厂设置) Þ 百分比值、体积值或质量值
	– “ASSIGN CURRENT /电流赋值” = “TANK CONTENT /罐测量值” (工厂设置) Þ 百分比值、体积值或质量值
	– “ASSIGN CURRENT /电流赋值” = “TANK CONTENT /罐测量值” (工厂设置) Þ 百分比值、体积值或质量值

	– “ASSIGN CURRENT /电流赋值” = “Height /高度” Þ 液位值
	– “ASSIGN CURRENT /电流赋值” = “Height /高度” Þ 液位值





	以下说明适用于“LEVEL MODE /液位测量方式” “Pressure Linearized /压力线性 化”，或“LEVEL MODE /液位测量方式” “Height Linearized /高度线性化” + “ASSIGN CURRENT /电流赋值” "“TANK CONTENT /罐测量...
	以下说明适用于“LEVEL MODE /液位测量方式” “Pressure Linearized /压力线性 化”，或“LEVEL MODE /液位测量方式” “Height Linearized /高度线性化” + “ASSIGN CURRENT /电流赋值” "“TANK CONTENT /罐测量...
	• 在“TANK CONTENT MAX /罐测量值最大值”中输入新数值，“SET URV /输 入量程上限”中的数值同时更改。如需将电流下限值设置为非“TANK CONTENT MAX /罐测量值最大值”中的数值，必须在“SET URV ...
	• 在“TANK CONTENT MAX /罐测量值最大值”中输入新数值，“SET URV /输 入量程上限”中的数值同时更改。如需将电流下限值设置为非“TANK CONTENT MAX /罐测量值最大值”中的数值，必须在“SET URV ...
	106
	109



	以下说明适用于“LEVEL MODE /液位测量方式” “Height Linearized /高度线性 化” + “ASSIGN CURRENT /电流赋值” "“TANK CONTENT /罐测量值”： 
	以下说明适用于“LEVEL MODE /液位测量方式” “Height Linearized /高度线性 化” + “ASSIGN CURRENT /电流赋值” "“TANK CONTENT /罐测量值”： 
	• 在“LEVEL MAX /最大液位”中输入新数值，“SET URV /输入量程上限”中的 数值同时更改。如需将电流上限值设置为非“LEVEL MAX /最大液位”中的数 值，必须在“SET URV /输入量程上限”中输入...
	• 在“LEVEL MAX /最大液位”中输入新数值，“SET URV /输入量程上限”中的 数值同时更改。如需将电流上限值设置为非“LEVEL MAX /最大液位”中的数 值，必须在“SET URV /输入量程上限”中输入...
	91




	工厂设置：
	工厂设置：
	100.0






	<TABLE>
	<TABLE>
	<TABLE HEADING>
	<TABLE ROW>
	表格17：(“GROUP SELECTION /组选择” ®) “OPERATING MENU /操作菜单” ® “SETTINGS /设定” ® “EXTENDED SETUP /扩展设定” “Flow /流量”
	表格17：(“GROUP SELECTION /组选择” ®) “OPERATING MENU /操作菜单” ® “SETTINGS /设定” ® “EXTENDED SETUP /扩展设定” “Flow /流量”


	<TABLE ROW>
	功能参数名称
	功能参数名称

	说明
	说明



	<TABLE BODY>
	<TABLE ROW>
	前提： 
	前提：
	前提：
	• “MEASURING MODE /测量方式” = “Flow /流量” (®请参考第
	• “MEASURING MODE /测量方式” = “Flow /流量” (®请参考第
	48



	注意：
	注意：
	• 请参考第
	• 请参考第
	44





	<TABLE ROW>
	TEMP. ENG. UNIT / 温度工程单位 (318) 
	TEMP. ENG. UNIT / 温度工程单位 (318)
	TEMP. ENG. UNIT /温度工程单位(318)，“Flow /流量”测量方式

	Selection /选择

	选择温度测量值单位。 ®请参考“PCB TEMPERATURE / PCB温度” (第123页)和“SENSOR TEMP. /传感器温 度” (第130页)。 
	选择温度测量值单位。 ®请参考“PCB TEMPERATURE / PCB温度” (第
	123
	130

	选项：
	选项：
	选项：

	• °C
	• °C

	• °F
	• °F

	• K
	• K

	• R
	• R


	工厂设置：
	工厂设置：
	工厂设置：

	°C



	<TABLE ROW>
	LOW FLOW CUT-OFF / 小流量切除 (442) 
	LOW FLOW CUT-OFF / 小流量切除 (442)
	LOW FLOW CUT-OFF /小流量切除(442)

	Selection /选择

	切换“LOW FLOW CUT-OFF /小流量切除”功能的开启和关闭状态。 
	切换“LOW FLOW CUT-OFF /小流量切除”功能的开启和关闭状态。
	在较小测量范围中，小流量(蠕动)可以导致大测量值波动。开启此功能，停止 记录此类流量。 ®请参考“SET. L. FL. CUT-OFF /设置小流量切除值”。
	选项：
	选项：
	选项：

	• “Off /关”
	• “Off /关”

	• “on /开”
	• “on /开”


	工厂设置：
	工厂设置：
	工厂设置：

	“Off /关”



	<TABLE ROW>
	SET. L. FL. CUT-OFF / 设置小流量切除值 (323) 
	SET. L. FL. CUT-OFF / 设置小流量切除值 (323)
	SET. L. FL. CUT-OFF /设置小流量切除值(323)

	Entry /确认

	输入小流量切除的开关点。 开启点和关闭点之间的迟滞时间始终为最大流量值的1 %。 ®请参考“LOW FLOW CUT-OFF /小流量切除”。 
	输入小流量切除的开关点。 开启点和关闭点之间的迟滞时间始终为最大流量值的1 %。 ®请参考“LOW FLOW CUT-OFF /小流量切除”。 
	前提：
	前提：
	前提：

	• “LOW FLOW CUT-OFF /小流量切除” = “on /开”
	• “LOW FLOW CUT-OFF /小流量切除” = “on /开”


	输入范围：
	输入范围：
	输入范围：

	关闭点：最大流量值的0...50 % (® “MAX. FLOW /最大流量”)。

	<GRAPHIC>
	<GRAPHIC>
	P01-PMD7xxxx-05-xx-xx-xx-000

	工厂设置：
	工厂设置：
	工厂设置：

	5 % (最大流量的)



	<TABLE ROW>
	SET LRV / 输入量程下限 (637) 
	SET LRV / 输入量程下限 (637)
	SET LRV /输入量程下限(637)，“Flow /流量”扩展设定

	Entry /确认 

	取决于“LINEAR / SQROOT /线性/开方”功能参数的设置(®第119页)，在此 输入电流下限值(4 mA)对应的流量值或压力值。 
	取决于“LINEAR / SQROOT /线性/开方”功能参数的设置(®第
	119

	• “LINEAR / SQROOT /线性/开方” = “Flow /流量” (开方) (工厂设置) Þ流量值
	• “LINEAR / SQROOT /线性/开方” = “Flow /流量” (开方) (工厂设置) Þ流量值
	• “LINEAR / SQROOT /线性/开方” = “Flow /流量” (开方) (工厂设置) Þ流量值

	• “LINEAR / SQROOT /线性/开方” = “Differential pres. /差压” Þ压力值
	• “LINEAR / SQROOT /线性/开方” = “Differential pres. /差压” Þ压力值


	工厂设置：
	工厂设置：
	工厂设置：

	0



	<TABLE ROW>
	SET URV / 输入量程上限 (638) 
	SET URV / 输入量程上限 (638)
	SET URV /输入量程上限(638)，“Flow /流量”扩展设定

	Entry /确认 

	取决于“LINEAR / SQROOT /线性/开方”功能参数的设置(®第119页)，在此输入 电流上限值(20 mA)对应的流量值或压力值。 
	取决于“LINEAR / SQROOT /线性/开方”功能参数的设置(®第
	119

	• “LINEAR / SQROOT /线性/开方” = “Flow /流量” (开方) (工厂设置) Þ流量值
	• “LINEAR / SQROOT /线性/开方” = “Flow /流量” (开方) (工厂设置) Þ流量值
	• “LINEAR / SQROOT /线性/开方” = “Flow /流量” (开方) (工厂设置) Þ流量值

	• “LINEAR / SQROOT /线性/开方” = “Differential pres. /差压” Þ压力值
	• “LINEAR / SQROOT /线性/开方” = “Differential pres. /差压” Þ压力值


	以下说明适用于“LINEAR / SQROOT /线性/开方” “Flow /流量(开方)”设置：
	以下说明适用于“LINEAR / SQROOT /线性/开方” “Flow /流量(开方)”设置：
	• 在“MAX. FLOW /最大流量”中输入新数值，“SET URV /输入量程上限”中的 数值同时更改。如需将电流上限值设置为非“MAX. FLOW /最大流量”中的数 值，必须在“SET URV /输入量程上限”中输入...
	• 在“MAX. FLOW /最大流量”中输入新数值，“SET URV /输入量程上限”中的 数值同时更改。如需将电流上限值设置为非“MAX. FLOW /最大流量”中的数 值，必须在“SET URV /输入量程上限”中输入...
	100



	以下说明适用于“LINEAR / SQROOT /线性/开方” “Differential pres. /差压”：
	以下说明适用于“LINEAR / SQROOT /线性/开方” “Differential pres. /差压”：
	• 在“MAX PRESS. FLOW /最大差压时的流量”中输入新数值，“SET URV /输入量 程上限”中的数值同时更改。如需将电流上限值设置为非“MAX PRESS. FLOW /最大差压时的流量”中的数值，必须在“SET ...
	• 在“MAX PRESS. FLOW /最大差压时的流量”中输入新数值，“SET URV /输入量 程上限”中的数值同时更改。如需将电流上限值设置为非“MAX PRESS. FLOW /最大差压时的流量”中的数值，必须在“SET ...
	100



	工厂设置：
	工厂设置：
	工厂设置：

	“MAX. FLOW /最大流量”






	<GRAPHIC>
	<GRAPHIC>
	P01-xxxxxxxx-19-xx-xx-zh-091
	图 38: “LINEARISATION /线性化”功能组，通过现场操作
	图 38: “LINEARISATION /线性化”功能组，通过现场操作
	图 38: “LINEARISATION /线性化”功能组，通过现场操作



	<TABLE>
	<TABLE>
	<TABLE HEADING>
	<TABLE ROW>
	表格18：(“GROUP SELECTION /组选择” ®) “OPERATING MENU /操作菜单” ® “SETTINGS /设定” ® “LINEARISATION /线性化” -现场操作
	表格18：(“GROUP SELECTION /组选择” ®) “OPERATING MENU /操作菜单” ® “SETTINGS /设定” ® “LINEARISATION /线性化” -现场操作


	<TABLE ROW>
	功能参数名称
	功能参数名称

	说明
	说明



	<TABLE BODY>
	<TABLE ROW>
	前提： 
	前提：
	前提：
	前提：

	• “MEASURING MODE /测量方式” = “Level /液位” (®请参考第
	• “MEASURING MODE /测量方式” = “Level /液位” (®请参考第
	48


	• “LEVEL MODE /液位测量方式” = “Pressure Linearized /压力线性化”或“Height Linearized /高度线性化” (®请参考第
	• “LEVEL MODE /液位测量方式” = “Pressure Linearized /压力线性化”或“Height Linearized /高度线性化” (®请参考第
	71



	注意：
	注意：
	注意：

	– 请参考第
	– 请参考第
	18





	<TABLE ROW>
	TANK CONTENT MIN / 罐测量值最小值 (759) 
	TANK CONTENT MIN / 罐测量值最小值 (759)
	TANK CONTENT MIN /罐测量值最小值(759)

	Entry /确认

	输入所需的罐测量值最小值。 
	输入所需的罐测量值最小值。
	标定的输入限定值(编辑限定值)来自于输入值。输入值越接近罐测量值最小 值，测量结果的精度越高。 
	工厂设置：
	• 在“TANK CONTENT MIN /罐测量值最小值”中输入新数值，“SET LRV /输入 量程下限”中的数值同时更改。通过“SET LRV /输入量程下限”将百分比值、 体积值或质量值设置为电流下限值。如需将...
	• 在“TANK CONTENT MIN /罐测量值最小值”中输入新数值，“SET LRV /输入 量程下限”中的数值同时更改。通过“SET LRV /输入量程下限”将百分比值、 体积值或质量值设置为电流下限值。如需将...
	• 在“TANK CONTENT MIN /罐测量值最小值”中输入新数值，“SET LRV /输入 量程下限”中的数值同时更改。通过“SET LRV /输入量程下限”将百分比值、 体积值或质量值设置为电流下限值。如需将...
	103


	• “LEVEL MODE /液位测量方式” “Height Linearized /高度线性化”和“ASSIGN CURRENT /电流赋值” “Linear /线性化”时，“TANK CONTENT MIN /罐测量 值最小值”不影响 “SET LRV /输入量程下限”功能参数...
	• “LEVEL MODE /液位测量方式” “Height Linearized /高度线性化”和“ASSIGN CURRENT /电流赋值” “Linear /线性化”时，“TANK CONTENT MIN /罐测量 值最小值”不影响 “SET LRV /输入量程下限”功能参数...
	103
	119




	工厂设置：
	工厂设置：
	工厂设置：

	0.0



	<TABLE ROW>
	TANK CONTENT MAX / 罐测量值最大值 (713) 
	TANK CONTENT MAX / 罐测量值最大值 (713)
	TANK CONTENT MAX /罐测量值最大值(713)

	Entry /确认

	输入所需的罐测量值最大值。 
	输入所需的罐测量值最大值。
	标定的输入限定值(编辑限定值)来自于输入值。输入值越接近罐测量值最大 值，测量结果的精度越高。
	工厂设置：
	• 在“TANK CONTENT MAX /罐测量值最大值”中输入新数值，“SET URV /输 入量程上限”中的数值同时更改。通过“SET URV /输入量程上限”将百分比 值、体积值或质量值设置为电流上限值。如需将...
	• 在“TANK CONTENT MAX /罐测量值最大值”中输入新数值，“SET URV /输 入量程上限”中的数值同时更改。通过“SET URV /输入量程上限”将百分比 值、体积值或质量值设置为电流上限值。如需将...
	• 在“TANK CONTENT MAX /罐测量值最大值”中输入新数值，“SET URV /输 入量程上限”中的数值同时更改。通过“SET URV /输入量程上限”将百分比 值、体积值或质量值设置为电流上限值。如需将...
	103


	• “LEVEL MODE /液位测量方式” “Height Linearized /高度线性化”和“ASSIGN CURRENT /电流赋值” “Linear /线性化”时，“TANK CONTENT MAX /罐测量 值最大值”不影响 “SET URV /输入量程上限”功能参数...
	• “LEVEL MODE /液位测量方式” “Height Linearized /高度线性化”和“ASSIGN CURRENT /电流赋值” “Linear /线性化”时，“TANK CONTENT MAX /罐测量 值最大值”不影响 “SET URV /输入量程上限”功能参数...
	103
	119




	工厂设置：
	工厂设置：
	工厂设置：

	100.0



	<TABLE ROW>
	TABLE SELECTION / 线性化表选择 (808) 
	TABLE SELECTION / 线性化表选择 (808)
	TABLE SELECTION /线性化表选择(808)，现场操作

	Selection /选择

	选择线性化表。 
	选择线性化表。
	仪表使用测量值线性化表和编辑线性化表。测量值线性化表用于计算测量值。输 入新线性化表时为了确保仍旧正确测量，可以在另一个编辑线性化表中输入新数 值。 
	选项：
	选项：
	选项：

	• “View meas. table /查看测量值表”
	• “View meas. table /查看测量值表”

	• “Editor table /编辑线性化表”
	• “Editor table /编辑线性化表”


	工厂设置：
	工厂设置：
	工厂设置：

	“View meas. table /查看测量值表”



	<TABLE ROW>
	LIN. EDIT MODE / 线性表模式 (397) 
	LIN. EDIT MODE / 线性表模式 (397)
	LIN. EDIT MODE /线性表模式(397)，现场操作

	Selection /选择

	选择线性化表的输入模式。 
	选择线性化表的输入模式。
	前提：
	前提：
	前提：

	• “TABLE SELECTION /线性化表选择” = “Editor table /编辑线性化表”
	• “TABLE SELECTION /线性化表选择” = “Editor table /编辑线性化表”


	选项：
	选项：
	选项：

	• “Manual /手动”： 容器既不是注满状态，也不是排空状态时，选择此输入模式。输入线性化表 的参数对。
	• “Manual /手动”： 容器既不是注满状态，也不是排空状态时，选择此输入模式。输入线性化表 的参数对。

	• “Semiautomatic /半自动”： 容器处于注满或排空状态时，选择此输入模式。仪表自动记录静压值。输入 相对应的体积、质量或百分比值。 
	• “Semiautomatic /半自动”： 容器处于注满或排空状态时，选择此输入模式。仪表自动记录静压值。输入 相对应的体积、质量或百分比值。 


	工厂设置：
	工厂设置：
	工厂设置：

	“Manual /手动”



	<TABLE ROW>
	EDITOR TABLE / 编辑线性化表 (809) 
	EDITOR TABLE / 编辑线性化表 (809)
	EDITOR TABLE /编辑线性化表(809)，现场操作

	Selection /选择

	选择线性化表。 
	选择线性化表。
	前提：
	前提：
	前提：

	• “TABLE SELECTION /线性化表选择” = “editor table /编辑线性化表”
	• “TABLE SELECTION /线性化表选择” = “editor table /编辑线性化表”


	选项：
	选项：
	选项：

	• “New table /新表格”： 输入新线性化表。
	• “New table /新表格”： 输入新线性化表。

	• “Edit measure table /编辑测量表格”： 测量表格作为编辑线性化表上传，因此，可以更改。 ®请参考“TAB. SELECTION /线性化表选择”
	• “Edit measure table /编辑测量表格”： 测量表格作为编辑线性化表上传，因此，可以更改。 ®请参考“TAB. SELECTION /线性化表选择”

	• “Continue edit /继续编辑”： 编辑现有线性化表。 ®请参考“TABLE EDITOR /编辑线性化表”(770)
	• “Continue edit /继续编辑”： 编辑现有线性化表。 ®请参考“TABLE EDITOR /编辑线性化表”(770)


	工厂设置：
	工厂设置：
	工厂设置：

	“New table /新表格”



	<TABLE ROW>
	EDITOR TABLE / 编辑线性化表 
	EDITOR TABLE / 编辑线性化表
	Entry /确认 (“Semiautomatic /半自动” 编辑模式)
	– LINE-NUMB /线性化表 号 (549)
	– LINE-NUMB /线性化表 号 (549)
	– LINE-NUMB /线性化表 号 (549)
	LINE-NUMB /线性化表号(549)，现场操作


	– Y-VAL. / Y值 (551)
	– Y-VAL. / Y值 (551)
	Y-VAL. / Y值(551)，现场操作




	在“Semiautomatic /半自动”编辑模式下输入线性化表。 
	在“Semiautomatic /半自动”编辑模式下输入线性化表。
	线性化表必须至少不含2个线性化点，且不得超过32个线性化点。 线性化点包 含“LINE-NUMB /线性化表号”、“X-VAL. / X值”和“Y-VAL. / Y值”。在此编辑 模式下，容器处于注满或排空状态。
	实例： 输入“LEVEL MODE /液位测量方式” = “Pressure Linearized /压力线性化”线性 化点
	实例： 输入“LEVEL MODE /液位测量方式” = “Pressure Linearized /压力线性化”线性 化点
	实例：

	– “LINE-NUMB /线性化表号”：确认显示值。
	– “LINE-NUMB /线性化表号”：确认显示值。

	– “Y-VAL. / Y值”：取决于“LINd. MEASURAND /线性被测变量”功能参数的设 置，输入体积、质量或百分比值。
	– “Y-VAL. / Y值”：取决于“LINd. MEASURAND /线性被测变量”功能参数的设 置，输入体积、质量或百分比值。

	– “X-VAL. / X值”：显示当前静压值，确认“Y-VAL. / Y值”后保存。
	– “X-VAL. / X值”：显示当前静压值，确认“Y-VAL. / Y值”后保存。


	实例： 输入“LEVEL MODE /液位测量方式” = “Height Linearized /高度线性化”线性化 点
	实例： 输入“LEVEL MODE /液位测量方式” = “Height Linearized /高度线性化”线性化 点
	实例：

	– “LINE-NUMB /线性化表号”：确认显示值。
	– “LINE-NUMB /线性化表号”：确认显示值。

	– “Y-VAL. / Y值”：取决于“COMB. MEASURAND /组合变量”功能参数的设 置，输入体积、质量或百分比值。
	– “Y-VAL. / Y值”：取决于“COMB. MEASURAND /组合变量”功能参数的设 置，输入体积、质量或百分比值。

	– “X-VAL. / X值”：显示当前静压值。取决于“COMB. MEASURAND /组合变 量”功能参数的设置，压力测量值转换成液位单位或百分比值显示。确认“Y- VAL. / Y值”后保存。
	– “X-VAL. / X值”：显示当前静压值。取决于“COMB. MEASURAND /组合变 量”功能参数的设置，压力测量值转换成液位单位或百分比值显示。确认“Y- VAL. / Y值”后保存。


	工厂设置：
	工厂设置：
	工厂设置：

	“LINE-NUMB /线性化表号” = 1、“X-VAL. / X值” = 0.0、“Y-VAL. / Y值” = 0.0



	<TABLE ROW>
	EDITOR TABLE / 编辑线性化表 
	EDITOR TABLE / 编辑线性化表
	Entry /确认 (“manual /手动”编辑模 式)
	– LINE-NUMB /线性化表 号 (549)
	– LINE-NUMB /线性化表 号 (549)
	– LINE-NUMB /线性化表 号 (549)
	LINE-NUMB /线性化表号(549)，现场操作


	– Y-VAL. / Y值 (551)
	– Y-VAL. / Y值 (551)
	Y-VAL. / Y值(551)，现场操作


	– X-VAL. / X值 (550)
	– X-VAL. / X值 (550)
	X-VAL. / Y值(550)，现场操作




	在“manual /手动”编辑模式下输入线性化表。 
	在“manual /手动”编辑模式下输入线性化表。
	线性化表必须至少不含2个线性化点，且不得超过32个线性化点。 线性化点包 含“LINE-NUMB /线性化表号”、“X-VAL. / X值”和“Y-VAL. / Y值”。在此编辑 模式下，容器容器既不是注满状态，也不...
	实例： 输入“LEVEL MODE /液位测量方式” = “Pressure Linearized /压力线性化”线性 化点
	实例： 输入“LEVEL MODE /液位测量方式” = “Pressure Linearized /压力线性化”线性 化点
	实例：

	– “LINE-NUMB /线性化表号”：确认显示值。
	– “LINE-NUMB /线性化表号”：确认显示值。

	– “X-VAL. / X值”：输入压力值。
	– “X-VAL. / X值”：输入压力值。

	– “Y-VAL. / Y值”：取决于“LINd. MEASURAND /线性被测变量”功能参数的设 置，输入体积、质量或百分比值。
	– “Y-VAL. / Y值”：取决于“LINd. MEASURAND /线性被测变量”功能参数的设 置，输入体积、质量或百分比值。


	实例： 输入“LEVEL MODE /液位测量方式” = “Height Linearized /高度线性化”线性化 点
	实例： 输入“LEVEL MODE /液位测量方式” = “Height Linearized /高度线性化”线性化 点
	实例：

	– “LINE-NUMB /线性化表号”：确认显示值。
	– “LINE-NUMB /线性化表号”：确认显示值。

	– “X-VAL. / X值”：测量当前静压值。 取决于“COMB. MEASURAND /组合变量 ”功能参数的设置，输入液位或百分比值。
	– “X-VAL. / X值”：测量当前静压值。 取决于“COMB. MEASURAND /组合变量 ”功能参数的设置，输入液位或百分比值。

	– “Y-VAL. / Y值”：取决于“COMB. MEASURAND /组合变量”功能参数的设 置，输入对应体积、质量或百分比值。
	– “Y-VAL. / Y值”：取决于“COMB. MEASURAND /组合变量”功能参数的设 置，输入对应体积、质量或百分比值。


	工厂设置：
	工厂设置：
	工厂设置：

	“LINE-NUMB /线性化表号” = 1、“X-VAL. / X值” = 0.0、“Y-VAL. / Y值” = 0.0



	<TABLE ROW>
	EDITOR TABLE / 编辑线性化表 (770) 
	EDITOR TABLE / 编辑线性化表 (770)
	EDITOR TABLE /编辑线性化表(770)，现场操作

	Options /选项

	选择线性化表功能。 
	选择线性化表功能。
	选项：
	选项：
	选项：

	• “Next point /下一点”：输入下一点。
	• “Next point /下一点”：输入下一点。

	• “Last input point /上一次输入点”：跳转至上一点，例如：校正错误。
	• “Last input point /上一次输入点”：跳转至上一点，例如：校正错误。

	• “Accept input table /确认输入表格”：将编辑线性化表保存为测量值线性化 表，覆盖老测量值线性化表。
	• “Accept input table /确认输入表格”：将编辑线性化表保存为测量值线性化 表，覆盖老测量值线性化表。

	• “Abort /取消”：保存线性化表中输入的数值，并显示下一功能参数。编辑线 性化表未激活为测量值线性化表。
	• “Abort /取消”：保存线性化表中输入的数值，并显示下一功能参数。编辑线 性化表未激活为测量值线性化表。

	• “Insert point /输入线性点”：参考以下实例。
	• “Insert point /输入线性点”：参考以下实例。

	• “Delete point /删除线性点”：删除当前线性化点。参考以下实例。
	• “Delete point /删除线性点”：删除当前线性化点。参考以下实例。


	实例： 增加线性化点。例如：在第4点和第5点之间增加一个线性化点
	实例： 增加线性化点。例如：在第4点和第5点之间增加一个线性化点
	实例：

	– 通过“EDITOR TABLE /编辑线性化表”/ “LINE NUMB /线性化表号”功能参数 选择第5点。
	– 通过“EDITOR TABLE /编辑线性化表”/ “LINE NUMB /线性化表号”功能参数 选择第5点。

	– 按下回车键确认当前X值和Y值。
	– 按下回车键确认当前X值和Y值。

	– 通过“TABLE EDITOR /编辑线性化表” (770)功能参数选择选项“Insert point / 输入线性点”。
	– 通过“TABLE EDITOR /编辑线性化表” (770)功能参数选择选项“Insert point / 输入线性点”。

	– “TABLE EDITOR /编辑线性化表” / “LINE NUMB /线性化表号”功能参数中显 示第5点。“X-VAL / X值”和“Y-VAL / Y值”功能参数的新数值。
	– “TABLE EDITOR /编辑线性化表” / “LINE NUMB /线性化表号”功能参数中显 示第5点。“X-VAL / X值”和“Y-VAL / Y值”功能参数的新数值。


	实例： 删除线性化点。例如：删除第5点
	实例： 删除线性化点。例如：删除第5点
	实例：

	– 通过“EDITOR TABLE /编辑线性化表”/ “LINE NUMB /线性化表号”功能参数 选择第5点。
	– 通过“EDITOR TABLE /编辑线性化表”/ “LINE NUMB /线性化表号”功能参数 选择第5点。

	– 通过“TABLE EDITOR /编辑线性化表” (770)功能参数选择选项“Delete point / 删除线性点”。
	– 通过“TABLE EDITOR /编辑线性化表” (770)功能参数选择选项“Delete point / 删除线性点”。

	– 第5点被删除。删除后，所有后续点前移一位，即：第6点变成第5点。
	– 第5点被删除。删除后，所有后续点前移一位，即：第6点变成第5点。


	工厂设置：
	工厂设置：
	工厂设置：

	“Next point /下一点”



	<TABLE ROW>
	MEASURING TABLE / 测量值线性化表 (549) 
	MEASURING TABLE / 测量值线性化表 (549)
	MEASURING TABLE /测量值线性化表(549)

	Display /显示

	保存线性化表(“measuring table /测量值线性化表”)的点数显示在现场显示单元 上。 
	保存线性化表(“measuring table /测量值线性化表”)的点数显示在现场显示单元 上。 
	此功能参数首先显示线性化表的第1点。输入线性化表号，可以直接显示线性化 表中的对应线性化点。 


	<TABLE ROW>
	MEASURING TABLE / 测量值线性化表 (717) 
	MEASURING TABLE / 测量值线性化表 (717)
	MEASURING TABLE /测量值线性化表(717)

	Selection /选择

	选择测量值线性化表功能。 
	选择测量值线性化表功能。
	选项：
	选项：
	选项：

	• “Next point /下一点”：查看测量值线性化表中的下一点。
	• “Next point /下一点”：查看测量值线性化表中的下一点。

	• “Last input point /上一次输入点”：查看测量值线性化表中的上一次输入点。
	• “Last input point /上一次输入点”：查看测量值线性化表中的上一次输入点。

	• “Abort /取消”：取消显示测量值线性化表。显示下一功能参数。
	• “Abort /取消”：取消显示测量值线性化表。显示下一功能参数。


	工厂设置：
	工厂设置：
	工厂设置：

	“Next point /下一点”



	<TABLE ROW>
	TANK DESCRIPTION / 罐描述 (815) 
	TANK DESCRIPTION / 罐描述 (815)
	TANK DESCRIPTION /罐描述(815)

	Entry /确认

	输入罐描述。(最多32个数文字符) 
	输入罐描述。(最多32个数文字符)
	工厂设置：
	工厂设置：
	工厂设置：

	_ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _






	<GRAPHIC>
	<GRAPHIC>
	P01-xxxxxxxx-19-xx-xx-zh-099
	图 39: “LINEARISATION /线性化”功能组，通过数字式通信
	图 39: “LINEARISATION /线性化”功能组，通过数字式通信
	图 39: “LINEARISATION /线性化”功能组，通过数字式通信



	<TABLE>
	<TABLE>
	<TABLE HEADING>
	<TABLE ROW>
	表格19：(“GROUP SELECTION /组选择” ®) “OPERATING MENU /操作菜单” ® “SETTINGS /设定” ® “LINEARISATION /线性化” -数字式通信
	表格19：(“GROUP SELECTION /组选择” ®) “OPERATING MENU /操作菜单” ® “SETTINGS /设定” ® “LINEARISATION /线性化” -数字式通信


	<TABLE ROW>
	功能参数名称
	功能参数名称

	说明
	说明



	<TABLE BODY>
	<TABLE ROW>
	前提： 
	前提：
	前提：
	• “MEASURING MODE /测量方式” = “Flow /流量” (®请参考第
	• “MEASURING MODE /测量方式” = “Flow /流量” (®请参考第
	48


	• “LEVEL MODE /液位测量方式” = “Pressure Linearized /压力线性化”或“Height Linearized /高度线性化” (®请参考第
	• “LEVEL MODE /液位测量方式” = “Pressure Linearized /压力线性化”或“Height Linearized /高度线性化” (®请参考第
	71



	注意：
	注意：
	注意：

	– 请参考第
	– 请参考第
	18





	<TABLE ROW>
	TANK CONTENT MIN / 罐测量值最小值 
	TANK CONTENT MIN / 罐测量值最小值
	TANK CONTENT MIN /罐测量值最小值(759)

	Entry /确认

	输入所需的罐测量值最小值。 
	输入所需的罐测量值最小值。
	标定的输入限定值(编辑限定值)来自于输入值。输入值越接近罐测量值最小 值，测量结果的精度越高。 
	工厂设置：
	• 在“TANK CONTENT MIN /罐测量值最小值”中输入新数值，“SET LRV /输入量 程下限”中的数值同时更改。通过“SET LRV /输入量程下限”将百分比值、 体积值或质量值设置为电流下限值。如需将...
	• 在“TANK CONTENT MIN /罐测量值最小值”中输入新数值，“SET LRV /输入量 程下限”中的数值同时更改。通过“SET LRV /输入量程下限”将百分比值、 体积值或质量值设置为电流下限值。如需将...
	• 在“TANK CONTENT MIN /罐测量值最小值”中输入新数值，“SET LRV /输入量 程下限”中的数值同时更改。通过“SET LRV /输入量程下限”将百分比值、 体积值或质量值设置为电流下限值。如需将...
	103


	• “LEVEL MODE /液位测量方式” “Height Linearized /高度线性化”和“ASSIGN CURRENT /电流赋值” “Linear /线性化”时，“TANK CONTENT MIN /罐测量 值最小值”不影响 “SET LRV /输入量程下限”功能参数...
	• “LEVEL MODE /液位测量方式” “Height Linearized /高度线性化”和“ASSIGN CURRENT /电流赋值” “Linear /线性化”时，“TANK CONTENT MIN /罐测量 值最小值”不影响 “SET LRV /输入量程下限”功能参数...
	103
	119




	工厂设置：
	工厂设置：
	工厂设置：

	0.0



	<TABLE ROW>
	TANK CONTENT MAX / 罐测量值最大值 
	TANK CONTENT MAX / 罐测量值最大值
	TANK CONTENT MAX /罐测量值最大值(713)

	Entry /确认

	输入所需的罐测量值最大值。 
	输入所需的罐测量值最大值。
	标定的输入限定值(编辑限定值)来自于输入值。输入值越接近罐测量值最大 值，测量结果的精度越高。
	工厂设置：
	• 在“TANK CONTENT MAX /罐测量值最大值”中输入新数值，“SET URV /输 入量程上限”中的数值同时更改。通过“SET URV /输入量程上限”将百分比 值、体积值或质量值设置为电流上限值。如需将...
	• 在“TANK CONTENT MAX /罐测量值最大值”中输入新数值，“SET URV /输 入量程上限”中的数值同时更改。通过“SET URV /输入量程上限”将百分比 值、体积值或质量值设置为电流上限值。如需将...
	• 在“TANK CONTENT MAX /罐测量值最大值”中输入新数值，“SET URV /输 入量程上限”中的数值同时更改。通过“SET URV /输入量程上限”将百分比 值、体积值或质量值设置为电流上限值。如需将...
	103


	• “LEVEL MODE /液位测量方式” “Height Linearized /高度线性化”和“ASSIGN CURRENT /电流赋值” “Linear /线性化”时，“TANK CONTENT MAX /罐测量 值最大值”不影响 “SET URV /输入量程上限”功能参数...
	• “LEVEL MODE /液位测量方式” “Height Linearized /高度线性化”和“ASSIGN CURRENT /电流赋值” “Linear /线性化”时，“TANK CONTENT MAX /罐测量 值最大值”不影响 “SET URV /输入量程上限”功能参数...
	103
	119




	工厂设置：
	工厂设置：
	工厂设置：

	100.0



	<TABLE ROW>
	TABLE SELECTION / 线性化表选择 
	TABLE SELECTION / 线性化表选择
	TABLE SELECTION /线性化表选择(808)，现场操作

	Selection /选择

	选择线性化表。 
	选择线性化表。
	仪表使用测量值线性化表和编辑线性化表。测量值线性化表用于计算测量值。输 入新线性化表时为了确保仍旧正确测量，可以在另一个编辑线性化表中输入新数 值。 
	选项：
	选项：
	选项：

	• “View meas. table /查看测量值表”
	• “View meas. table /查看测量值表”

	• “Editor table /编辑线性化表”
	• “Editor table /编辑线性化表”


	工厂设置：
	工厂设置：
	工厂设置：

	“View meas. table /查看测量值表”



	<TABLE ROW>
	LIN. EDIT MODE / 线性表模式 
	LIN. EDIT MODE / 线性表模式
	LIN. EDIT MODE /线性表模式(397)，现场操作

	Selection /选择

	选择线性化表的输入模式。 
	选择线性化表的输入模式。
	前提：
	前提：
	前提：

	• “TABLE SELECTION /线性化表选择” = “Editor table /编辑线性化表”
	• “TABLE SELECTION /线性化表选择” = “Editor table /编辑线性化表”


	选项：
	选项：
	选项：

	• “Manual /手动”： 容器既不是注满状态，也不是排空状态时，选择此输入模式。输入线性化表 的参数对。
	• “Manual /手动”： 容器既不是注满状态，也不是排空状态时，选择此输入模式。输入线性化表 的参数对。

	• “Semiautomatic /半自动”： 容器处于注满或排空状态时，选择此输入模式。仪表自动记录静压值。输入 相对应的体积、质量或百分比值。 
	• “Semiautomatic /半自动”： 容器处于注满或排空状态时，选择此输入模式。仪表自动记录静压值。输入 相对应的体积、质量或百分比值。 


	工厂设置：
	工厂设置：
	工厂设置：

	“Manual /手动”



	<TABLE ROW>
	EDITOR TABLE / 编辑线性化表 
	EDITOR TABLE / 编辑线性化表
	EDITOR TABLE /编辑线性化表(809)，现场操作

	Selection /选择

	选择线性化表。 
	选择线性化表。
	前提：
	前提：
	前提：

	• “TABLE SELECTION /线性化表选择” = “Editor table /编辑线性化表”
	• “TABLE SELECTION /线性化表选择” = “Editor table /编辑线性化表”


	选项：
	选项：
	选项：

	• “New table /新表格”： 输入新线性化表。
	• “New table /新表格”： 输入新线性化表。

	• “View meas. table /测量表格”： 查看保存的线性化表；如需要，更改线性化点。
	• “View meas. table /测量表格”： 查看保存的线性化表；如需要，更改线性化点。

	• “Continue edit /继续编辑”： 编辑现有线性化表。
	• “Continue edit /继续编辑”： 编辑现有线性化表。


	工厂设置：
	调试工具：
	调试工具：
	• 选择“View meas. table /测量表格”选项时，保存的线性化表上传至调试工具 中。通过“Lin.-Tab. /线性化表”窗口查看整个线性化表；如需要，更改数值， 并将修改后的表格写入仪表中。
	• 选择“View meas. table /测量表格”选项时，保存的线性化表上传至调试工具 中。通过“Lin.-Tab. /线性化表”窗口查看整个线性化表；如需要，更改数值， 并将修改后的表格写入仪表中。

	• 通过“X-VAL. / X值”或“Y-VAL. / Y值”功能参数更改数值时，不上传“Lin.-Tab. / 线性化表”窗口 。为了查看仪表中保存的线性化表，必须首先从仪表中读取 线性化表。
	• 通过“X-VAL. / X值”或“Y-VAL. / Y值”功能参数更改数值时，不上传“Lin.-Tab. / 线性化表”窗口 。为了查看仪表中保存的线性化表，必须首先从仪表中读取 线性化表。



	工厂设置：
	工厂设置：
	工厂设置：

	“New table /新表格”



	<TABLE ROW>
	LINE-NUMB /线性化表号 
	LINE-NUMB /线性化表号
	LINE-NUMB /线性化表号，数字式通信

	Entry /确认

	输入线性化表中的线性化点数。线性化表中必须包含2...32个线性化点。 
	输入线性化表中的线性化点数。线性化表中必须包含2...32个线性化点。
	• “TABLE SELECTION /线性化表选择” = “View meas. table /测量表格”
	• “TABLE SELECTION /线性化表选择” = “View meas. table /测量表格”
	• “TABLE SELECTION /线性化表选择” = “View meas. table /测量表格”
	通过此功能参数可以选择显示的线性化表的点数。

	• “TABLE SELECTION /线性化表选择” = “Editor table /编辑线性化表”
	• “TABLE SELECTION /线性化表选择” = “Editor table /编辑线性化表”
	通过“LINE-NUMB /线性化表号”、“X-VAL. / X值”和“Y-VAL. / Y值”功能 参数输入线性化点。
	® 请参考此表格、“LIN. EDIT MODE / 线性化表模式”、“X-VAL. / X值” (“Manual /手动”输入模式)、“X-VAL. / X值” (“Semiautomatic /半自动”输入 模式)和“Y-VAL. / Y值”功能参数描述)

	在调试工具中，通过“Lin.-Tab. /线性化表”窗口可以输入完整的线性化表。



	<TABLE ROW>
	X-VAL. / X值 (“Manual /手动”输入模 式) 
	X-VAL. / X值 (“Manual /手动”输入模 式)
	X-VAL. / X值，数字式通信

	Entry /确认

	输入线性化表的压力值。 
	输入线性化表的压力值。
	® 请参考“LIN. EDIT MODE / 线性化表模式”、“LINE-NUMB /线性化表号”和 “Y-VAL. / Y值”
	前提：
	前提：
	前提：

	• “TABLE SELECTION /线性化表选择” = “Editor table /编辑线性化表”
	• “TABLE SELECTION /线性化表选择” = “Editor table /编辑线性化表”




	<TABLE ROW>
	X-VAL. / X值 (“Semiautomatic /半自动” 输入模式) 
	X-VAL. / X值 (“Semiautomatic /半自动” 输入模式)
	X-VAL. / X值，数字式通信

	Display /显示

	在“Semiautomatic /半自动”输入模式下，容器处于注满或排空状态时，选择此 输入模式。“X-VAL. / X值”显示静压测量值。 
	在“Semiautomatic /半自动”输入模式下，容器处于注满或排空状态时，选择此 输入模式。“X-VAL. / X值”显示静压测量值。
	前提：
	前提：
	前提：

	• “TABLE SELECTION /线性化表选择” = “Editor table /编辑线性化表”
	• “TABLE SELECTION /线性化表选择” = “Editor table /编辑线性化表”


	调试工具
	调试工具
	调试工具

	确认“Y-VAL. / Y值”后，保存“X-VAL. / X值”。

	HART手操器
	HART手操器
	HART手操器

	确认显示的“X-VAL. / X值”。

	® 请参考“LIN. EDIT MODE / 线性化表模式”、“LINE-NUMB /线性化表号”和 “Y-VAL. / Y值”


	<TABLE ROW>
	Y-VAL. / Y值 
	Y-VAL. / Y值 
	Y-VAL. / Y值，数字式通信

	Entry /确认

	输入线性化表中属于“X-VAL. / X值”的体积、质量或百分比值。 
	输入线性化表中属于“X-VAL. / X值”的体积、质量或百分比值。 
	前提：
	前提：
	前提：

	• “TABLE SELECTION /线性化表选择” = “Editor table /编辑线性化表”
	• “TABLE SELECTION /线性化表选择” = “Editor table /编辑线性化表”


	取决于“LINd. MEASURAND /线性被测变量”或“COMB. MEASURAND /组合变 量”功能参数的设置，在此功能参数中输入体积、质量或百分比值。 
	® 请参考此表格、“LIN. EDIT MODE / 线性化表模式”、“X-VAL. / X值” (“Manual /手动”输入模式)、“X-VAL. / X值” (“Semiautomatic /半自动”输入模 式)功能参数描述)


	<TABLE ROW>
	EDITOR TABLE / 编辑线性化表 
	EDITOR TABLE / 编辑线性化表
	EDITOR TABLE /编辑线性化表(770)，现场操作

	Options /选项

	选择线性化表功能。 
	选择线性化表功能。
	前提：
	前提：
	前提：

	• “TABLE SELECTION /线性化表选择” = “Editor table /编辑线性化表”
	• “TABLE SELECTION /线性化表选择” = “Editor table /编辑线性化表”


	选项：
	选项：
	选项：

	• “Next point /下一点”：无此功能
	• “Next point /下一点”：无此功能

	• “Last input point /上一次输入点”：无此功能
	• “Last input point /上一次输入点”：无此功能

	• “Accept input table /确认输入表格”：将编辑线性化表保存为测量值线性化 表，覆盖老测量值线性化表。
	• “Accept input table /确认输入表格”：将编辑线性化表保存为测量值线性化 表，覆盖老测量值线性化表。

	• “Abort /取消”：保存线性化表中输入的数值，并显示下一功能参数。编辑线 性化表未激活为测量值线性化表。
	• “Abort /取消”：保存线性化表中输入的数值，并显示下一功能参数。编辑线 性化表未激活为测量值线性化表。

	• “Insert point /输入线性点”：参考以下实例。
	• “Insert point /输入线性点”：参考以下实例。

	• “Delete point /删除线性点”：删除当前线性化点。参考以下实例。
	• “Delete point /删除线性点”：删除当前线性化点。参考以下实例。


	实例： 增加线性化点。例如：在第4点和第5点之间增加一个线性化点
	实例： 增加线性化点。例如：在第4点和第5点之间增加一个线性化点
	实例：

	– 通过“LINE NUMB /线性化表号”功能参数选择第5点。
	– 通过“LINE NUMB /线性化表号”功能参数选择第5点。

	– 通过“TABLE EDITOR /编辑线性化表”功能参数选择选项“Insert point /输入 线性点”。
	– 通过“TABLE EDITOR /编辑线性化表”功能参数选择选项“Insert point /输入 线性点”。

	– “LINE NUMB /线性化表号”功能参数中显示第5点。“X-VAL / X值”和“Y- VAL / Y值”功能参数的新数值。
	– “LINE NUMB /线性化表号”功能参数中显示第5点。“X-VAL / X值”和“Y- VAL / Y值”功能参数的新数值。


	实例： 删除线性化点。例如：删除第5点
	实例： 删除线性化点。例如：删除第5点
	实例：

	– 通过“LINE NUMB /线性化表号”功能参数选择第5点。
	– 通过“LINE NUMB /线性化表号”功能参数选择第5点。

	– 通过“TABLE EDITOR /编辑线性化表”功能参数选择选项“Delete point /删除 线性点”。
	– 通过“TABLE EDITOR /编辑线性化表”功能参数选择选项“Delete point /删除 线性点”。

	– 第5点被删除。删除后，所有后续点前移一位，即：第6点变成第5点。
	– 第5点被删除。删除后，所有后续点前移一位，即：第6点变成第5点。


	工厂设置：
	工厂设置：
	工厂设置：

	“Next point /下一点”



	<TABLE ROW>
	ACTIV LIN. TAB. X / 激活线性化表X值 
	ACTIV LIN. TAB. X / 激活线性化表X值
	ACTIV LIN. TAB. X /激活线性化表X值

	Display /显示

	已保存线性化表中的X值显示在显示单元上。 
	已保存线性化表中的X值显示在显示单元上。
	通过“LINE-NUMB /线性化表号”功能参数可以选择线性化表的线性化点。
	前提：
	前提：
	前提：

	• “TABLE SELECTION /线性化表选择” = “View meas. table /测量表格”
	• “TABLE SELECTION /线性化表选择” = “View meas. table /测量表格”

	在调试工具中，可以在“Tables /表格”窗口中查看保存的整个表格。



	<TABLE ROW>
	ACTIV LIN. TAB. Y / 激活线性化表Y值 
	ACTIV LIN. TAB. Y / 激活线性化表Y值
	ACTIV LIN. TAB. Y /激活线性化表Y值

	Display /显示

	已保存线性化表中的Y值显示在显示单元上。 
	已保存线性化表中的Y值显示在显示单元上。
	通过“LINE-NUMB /线性化表号”功能参数可以选择线性化表的线性化点。
	前提：
	前提：
	• “TABLE SELECTION /线性化表选择” = “View meas. table /测量表格”
	• “TABLE SELECTION /线性化表选择” = “View meas. table /测量表格”

	在调试工具中，可以在“Tables /表格”窗口中查看保存的整个表格。



	<TABLE ROW>
	TANK DESCRIPTION / 罐描述 
	TANK DESCRIPTION / 罐描述 
	TANK DESCRIPTION (815)

	Entry /确认

	输入罐描述。(最多32个数文字符) 
	输入罐描述。(最多32个数文字符)
	工厂设置：
	工厂设置：
	工厂设置：

	_ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _






	<GRAPHIC>
	<GRAPHIC>
	P01-xxxxxxxx-19-xx-xx-zh-092
	图 40: “TOTALIZER SETUP /累加器设定”功能组
	图 40: “TOTALIZER SETUP /累加器设定”功能组
	图 40: “TOTALIZER SETUP /累加器设定”功能组



	<TABLE>
	<TABLE>
	<TABLE HEADING>
	<TABLE ROW>
	表格20：(“GROUP SELECTION /组选择” ®) “OPERATING MENU /操作菜单” ® “SETTINGS /设定” ® “TOTALIZER SETUP /累加器设定”
	表格20：(“GROUP SELECTION /组选择” ®) “OPERATING MENU /操作菜单” ® “SETTINGS /设定” ® “TOTALIZER SETUP /累加器设定”


	<TABLE ROW>
	功能参数名称
	功能参数名称

	说明
	说明



	<TABLE BODY>
	<TABLE ROW>
	前提： 
	前提：
	前提：
	前提：

	• “MEASURING MODE /测量方式” = “Flow /流量” (®请参考第
	• “MEASURING MODE /测量方式” = “Flow /流量” (®请参考第
	48



	注意：
	注意：
	注意：

	• 请注意第
	• 请注意第
	44





	<TABLE ROW>
	TOTALIZER 1 UNIT / 累加器1单位 
	TOTALIZER 1 UNIT / 累加器1单位
	TOTALIZER 1 UNIT /累积器1单位(398)、(662)、(664)、(666)

	(398)、(666)、(664)、(662)
	Selection /选择

	选择累加器1的单位。 
	选择累加器1的单位。
	取决于“FLOW-MEAS. TYPE /流量测量方式”功能参数(®第
	97

	三位ID号显示在现场显示单元上， 取决于所选“FLOW-MEAS. TYPE /流量测量 方式”：
	三位ID号显示在现场显示单元上， 取决于所选“FLOW-MEAS. TYPE /流量测量 方式”：
	– (398): “FLOW-MEAS. TYPE /流量测量方式” “Volume p. cond. /操作条件下体积流量”
	– (398): “FLOW-MEAS. TYPE /流量测量方式” “Volume p. cond. /操作条件下体积流量”

	– (662): “FLOW-MEAS. TYPE /流量测量方式” “Mass /质量”
	– (662): “FLOW-MEAS. TYPE /流量测量方式” “Mass /质量”

	– (664): “FLOW-MEAS. TYPE /流量测量方式” “Gas. std. cond. /标况(US)气体体积流量”
	– (664): “FLOW-MEAS. TYPE /流量测量方式” “Gas. std. cond. /标况(US)气体体积流量”

	– (666): “FLOW-MEAS. TYPE /流量测量方式” “Gas. norm conditions /标况(SI)气体体积流量”
	– (666): “FLOW-MEAS. TYPE /流量测量方式” “Gas. norm conditions /标况(SI)气体体积流量”


	工厂设置：
	工厂设置：
	工厂设置：

	m
	3




	<TABLE ROW>
	TOT. 1 USER UNIT / 累加器1用户单位 (627) 
	TOT. 1 USER UNIT / 累加器1用户单位 (627)
	TOT. 1 USER UNIT /累积器1用户单位(627)

	Entry /确认

	输入用户自定义累加器1单位的文本(单位)。 
	输入用户自定义累加器1单位的文本(单位)。 
	在此可以输入最多八位数文字符。 ®请参考“FACT. U. U. TOTAL. 1 /累加器1用户单位转换系数”。
	前提：
	前提：
	前提：

	• “TOT. 1 USER UNIT /累加器1用户单位” = “User unit /用户自定义单位”
	• “TOT. 1 USER UNIT /累加器1用户单位” = “User unit /用户自定义单位”


	工厂设置：
	现场显示单元中仅显示前五位字符。例如：设置“crates”为用户自定义单位，显 示为“crate”。 单位中包含有斜线时，现场显示单元中最多显示八位字符。计数器中的最大字符 数再次被限...
	在HART手操器中，仅在“TOT. 1 USER UNIT /累加器1用户单位”功能参数中 显示用户自定义单位。显示带附加文本“User unit /用户自定义单位”的测量值。

	工厂设置：
	工厂设置：
	工厂设置：

	_ _ _ _ _ _ _ _



	<TABLE ROW>
	FACT. U. U. TOTAL. 1 / 累加器1用户单位转换系 数 (329) 
	FACT. U. U. TOTAL. 1 / 累加器1用户单位转换系 数 (329)
	FACT. U. U. TOTAL. 1 /累加器1用户单位转换系数(329)

	Entry /确认

	输入用户自定义累加器1单位的转换系数。 
	输入用户自定义累加器1单位的转换系数。 
	参考公制单位(SI)，必须输入转换系数，例如：在“Volume p. cond. /操作条件下 体积流量”流量测量方式中输入“m
	3

	前提：
	前提：
	前提：

	• “FACT. U. U. TOTAL. 1 /累加器1用户单位转换系数” = “User unit /用户自定义单位”
	• “FACT. U. U. TOTAL. 1 /累加器1用户单位转换系数” = “User unit /用户自定义单位”


	实例： 希望测量值的显示单位为“桶”。
	实例： 希望测量值的显示单位为“桶”。
	实例：

	– “MEASURED VALUE /测量值” = 1 m3 i 100桶
	– “MEASURED VALUE /测量值” = 1 m3 i 100桶

	– 在“TOT. 1 USER UNIT /累加器1用户单位”功能参数中输入：桶
	– 在“TOT. 1 USER UNIT /累加器1用户单位”功能参数中输入：桶

	– 在“FACT. U. U. TOTAL. 1 /累加器1用户单位转换系数”功能参数中输入： 100
	– 在“FACT. U. U. TOTAL. 1 /累加器1用户单位转换系数”功能参数中输入： 100

	– 结果：“MEASURED VALUE /测量值” = 100桶
	– 结果：“MEASURED VALUE /测量值” = 100桶


	工厂设置：
	工厂设置：
	工厂设置：

	1.0



	<TABLE ROW>
	NEG. FLOW TOT. 1 / 反向流量累加器1 (400) 
	NEG. FLOW TOT. 1 / 反向流量累加器1 (400)
	NEG. FLOW TOT. 1 /反向流量累加器1 (400)

	Selection /选择

	设置累加器1计算反向流量的方法。 
	设置累加器1计算反向流量的方法。 
	<GRAPHIC>
	<GRAPHIC>
	P01-xMD7xxxx-16-xx-xx-zh-003

	工厂设置：
	工厂设置：
	“Inc. on neg. flow /包含反向流量”



	<TABLE ROW>
	RESET TOTALIZER1 / 累加器1清零 (331) 
	RESET TOTALIZER1 / 累加器1清零 (331)
	RESET TOTALIZER1 /累积器1清零(331)

	Selection /选择

	通过此功能参数复位累加器1。 
	通过此功能参数复位累加器1。
	选项：
	选项：
	选项：

	• “Abort /取消” (不复位)
	• “Abort /取消” (不复位)

	• “Reset /复位”
	• “Reset /复位”


	工厂设置：
	工厂设置：
	“Abort /取消”



	<TABLE ROW>
	TOTALIZER 2 UNIT / 累加器2单位 
	TOTALIZER 2 UNIT / 累加器2单位
	TOTALIZER 2 UNIT /累加器2单位(399)、(663)、(665)、(667)

	(399)、(663)、(665)、(667)
	Selection /选择

	选择累加器2的单位。 
	选择累加器2的单位。
	®请参考“TOTAL 1. ENG. UNIT /累加器1单位
	TOTALIZER 2 UNIT /累加器2单位(399)、(663)、(665)、(667)

	三位ID号显示在现场显示单元上， 取决于所选“FLOW-MEAS. TYPE /流量测量 方式”：
	三位ID号显示在现场显示单元上， 取决于所选“FLOW-MEAS. TYPE /流量测量 方式”：
	– (399)：“FLOW-MEAS. TYPE /流量测量方式” “Volume p. cond. /操作条件下体积流量”
	– (399)：“FLOW-MEAS. TYPE /流量测量方式” “Volume p. cond. /操作条件下体积流量”

	– (663)：“FLOW-MEAS. TYPE /流量测量方式” “Mass /质量”
	– (663)：“FLOW-MEAS. TYPE /流量测量方式” “Mass /质量”

	– (665)：“FLOW-MEAS. TYPE /流量测量方式” “Gas. std. cond. /标况(US)气体体积流量”
	– (665)：“FLOW-MEAS. TYPE /流量测量方式” “Gas. std. cond. /标况(US)气体体积流量”

	– (667)：“FLOW-MEAS. TYPE /流量测量方式” “Gas. norm conditions /标况(SI)气体体积流量”
	– (667)：“FLOW-MEAS. TYPE /流量测量方式” “Gas. norm conditions /标况(SI)气体体积流量”


	工厂设置：
	工厂设置：
	m
	3




	<TABLE ROW>
	TOT. 2 USER UNIT / 累加器2用户单位 (628) 
	TOT. 2 USER UNIT / 累加器2用户单位 (628)
	TOT. 2 USER UNIT /累积器2用户单位(628)

	Entry /确认

	输入用户自定义累加器2单位的文本(单位)。 ®请参考“TOT. 1 USER UNIT /累加器1用户单位”. 
	输入用户自定义累加器2单位的文本(单位)。 ®请参考“TOT. 1 USER UNIT /累加器1用户单位”.
	前提：
	前提：
	前提：

	• “TOT. 2 USER UNIT /累加器2用户单位” = “User unit /用户自定义单位”
	• “TOT. 2 USER UNIT /累加器2用户单位” = “User unit /用户自定义单位”


	工厂设置：
	工厂设置：
	_ _ _ _ _ _ _ _



	<TABLE ROW>
	FACT. U. U. TOTAL. 2 / 累加器2用户单位转换系 数 (330) 
	FACT. U. U. TOTAL. 2 / 累加器2用户单位转换系 数 (330)
	FACT. U. U. TOTAL. 2 /累加器2用户单位转换系数(330)

	Entry /确认

	输入用户自定义累加器2单位的转换系数。 
	输入用户自定义累加器2单位的转换系数。 
	®请参考“TOT. 2 USER UNIT /累加器2用户单位”。
	前提：
	前提：
	前提：

	• “FACT. U. U. TOTAL. 2 /累加器1用户单位转换系数” = “User unit /用户自定义单位”
	• “FACT. U. U. TOTAL. 2 /累加器1用户单位转换系数” = “User unit /用户自定义单位”


	工厂设置：
	工厂设置：
	1.0



	<TABLE ROW>
	NEG. FLOW TOT. 2 / 反向流量累加器2 (416) 
	NEG. FLOW TOT. 2 / 反向流量累加器2 (416)
	NEG. FLOW TOT. 2 /反向流量累加器2 (416)

	Selection /选择

	设置累加器2计算反向流量的方法。 ®请参考“NEG. FLOW TOT. 1 /反向流量累加器1”。 
	设置累加器2计算反向流量的方法。 ®请参考“NEG. FLOW TOT. 1 /反向流量累加器1”。
	工厂设置：
	工厂设置：
	“Positive /反向”






	<GRAPHIC>
	<GRAPHIC>
	P01-xxxxxxxx-19-xx-xx-zh-093
	图 41: “DISPLAY /显示”功能组
	图 41: “DISPLAY /显示”功能组
	图 41: “DISPLAY /显示”功能组



	<TABLE>
	<TABLE>
	<TABLE HEADING>
	<TABLE ROW>
	表格21：(“GROUP SELECTION /组选择” ®) “OPERATING MENU /操作菜单” ® “DISPLAY /显示”
	表格21：(“GROUP SELECTION /组选择” ®) “OPERATING MENU /操作菜单” ® “DISPLAY /显示”


	<TABLE ROW>
	功能参数名称
	功能参数名称

	说明
	说明



	<TABLE BODY>
	<TABLE ROW>
	MENU DESCRIPTOR / 菜单描述符 (419) 
	MENU DESCRIPTOR / 菜单描述符 (419)
	MENU DESCRIPTOR /菜单描述符(419)

	Selection /选择

	设置在测量方式中的现场显示单元的主显示行内容。 
	设置在测量方式中的现场显示单元的主显示行内容。
	®请参考《操作手册》的章节5.1 “现场操作”： BA00270P (Deltabar S)、BA00271P (Cerabar S)或BA00332P (Deltapilot S)。
	选项：
	选项：
	选项：

	• “Main Measured value /主要测量值” (PV)
	• “Main Measured value /主要测量值” (PV)

	• “Main Measured value /主要测量值” (%)
	• “Main Measured value /主要测量值” (%)

	• “Pressure /压力”
	• “Pressure /压力”

	• “Flow /流量”
	• “Flow /流量”

	• “Level /液位”
	• “Level /液位”

	• “Tank Content /罐测量值”
	• “Tank Content /罐测量值”

	• “Current /电流”
	• “Current /电流”

	• “Temperature /温度”
	• “Temperature /温度”

	• “Error number /错误代码”
	• “Error number /错误代码”

	• “Totalizer 1 /累加器1”
	• “Totalizer 1 /累加器1”

	• “Totalizer 2 /累加器2”
	• “Totalizer 2 /累加器2”


	选项取决于所选测量方式。
	工厂设置：
	工厂设置：
	“Main Measured value /主要测量值” (PV)



	<TABLE ROW>
	MAIN DATA FORMAT / 主参数显示格式 (688) 
	MAIN DATA FORMAT / 主参数显示格式 (688)
	MAIN DATA FORMAT /主参数显示格式(688)

	Selection /选择

	设置主显示行中小数点位数。 
	设置主显示行中小数点位数。
	®请参考《操作手册》的章节5.1 “现场操作”： BA00270P (Deltabar S)、BA00271P (Cerabar S)或BA00332P (Deltapilot S)。
	选项：
	选项：
	选项：

	• “Auto /自动”
	• “Auto /自动”

	• x.x
	• x.x

	• x.xx
	• x.xx

	• x.xxx
	• x.xxx

	• x.xxxx
	• x.xxxx

	• x.xxxxx
	• x.xxxxx


	工厂设置：
	工厂设置：
	“Auto /自动”



	<TABLE ROW>
	ALTERNATE DATA / 交替显示数据 (423) 
	ALTERNATE DATA / 交替显示数据 (423)
	ALTERNATE DATA /交替显示数据(423)

	Selection /选择

	切换“交替显示”模式。 
	切换“交替显示”模式。
	在此显示模式下，现场显示单元交替显示下列测量值，取决于所选测量方式。
	在此显示模式下，现场显示单元交替显示下列测量值，取决于所选测量方式。
	– “Pressure /压力”：“Main Measured value /主要测量值” (PV)、 “Pressure /压力”、“Temperature /温度”和“Current /电流”
	– “Pressure /压力”：“Main Measured value /主要测量值” (PV)、 “Pressure /压力”、“Temperature /温度”和“Current /电流”

	– “Level Standard /液位内行模式”：“Main Measured value /主要测量值” (PV)、 “Pressure /压力”、“Level /液位”、“Tank Content /罐测量值”、 “Temperature /温度”和“Current /电流”
	– “Level Standard /液位内行模式”：“Main Measured value /主要测量值” (PV)、 “Pressure /压力”、“Level /液位”、“Tank Content /罐测量值”、 “Temperature /温度”和“Current /电流”

	– “Level Easy /快速液位”：“Main Measured value /主要测量值” (PV)、 “Pressure /压力”、“Temperature /温度”和“Current /电流”
	– “Level Easy /快速液位”：“Main Measured value /主要测量值” (PV)、 “Pressure /压力”、“Temperature /温度”和“Current /电流”

	– “Flow /流量”：“Main Measured value /主要测量值” (PV)、 “Pressure /压力”、“Flow /流量”、“Temperature /温度”、“Current /电流”、 “Totalizer 1 /累加器1”和“Totalizer 2 /累加器2”
	– “Flow /流量”：“Main Measured value /主要测量值” (PV)、 “Pressure /压力”、“Flow /流量”、“Temperature /温度”、“Current /电流”、 “Totalizer 1 /累加器1”和“Totalizer 2 /累加器2”


	选项：
	选项：
	选项：

	• “Off /关”
	• “Off /关”

	• “On /开”
	• “On /开”


	工厂设置：
	工厂设置：
	“Off /关”



	<TABLE ROW>
	LANGUAGE /语言 Selection /选择
	LANGUAGE /语言 
	LANGUAGE /语言，显示功能组


	选择现场显示单元上显示的菜单语言。 
	选择现场显示单元上显示的菜单语言。
	工厂设置：
	• 在调试工具和HART手操器中，“LANGUAGE /语言”功能参数位于 “DISPLAY /显示”功能组中，参考第
	• 在调试工具和HART手操器中，“LANGUAGE /语言”功能参数位于 “DISPLAY /显示”功能组中，参考第
	• 在调试工具和HART手操器中，“LANGUAGE /语言”功能参数位于 “DISPLAY /显示”功能组中，参考第
	47


	• 通过“Options /选项”菜单 ® “Settings /设定” ® “LANGUAGE /语言”标签 ® “Tool language /工具语言”区选择FieldCare的菜单语言。
	• 通过“Options /选项”菜单 ® “Settings /设定” ® “LANGUAGE /语言”标签 ® “Tool language /工具语言”区选择FieldCare的菜单语言。



	工厂设置：
	工厂设置：
	工厂设置：

	“English /英文”



	<TABLE ROW>
	DISPLAY CONTRAST / 对比度 (339) 
	DISPLAY CONTRAST / 对比度 (339)
	DISPLAY CONTRAST /对比度(339)

	Entry /确认

	调节现场显示单元的对比度。 
	调节现场显示单元的对比度。
	设置带数字的显示对比度。简单一步操作即可接受改变，即：将“8”更改为 “4”，需要保存四次。也可以通过电子插件或仪表上的按键调节对比度。
	®请参考《操作手册》的章节5.2.3 “操作按键的功能”： BA00270P (Deltabar S)、BA00271P (Cerabar S)或BA00332P (Deltapilot S)。
	输入范围：
	输入范围：
	输入范围：

	4...13，4：最弱对比度(更亮)，13：更强对比度(更暗)。

	工厂设置：
	工厂设置：
	工厂设置：

	8



	<TABLE ROW>
	DIGITS SETS /数字设定 (840) 
	DIGITS SETS /数字设定 (840)
	DIGITS SETS /数字设定(840)

	Display /显示

	此功能参数用于检查用户接口上的字符正确显示。字符和数字正确数字式显示， 此功能参数显示字符串“0123456789.-”。
	此功能参数用于检查用户接口上的字符正确显示。字符和数字正确数字式显示， 此功能参数显示字符串“0123456789.-”。





	<GRAPHIC>
	<GRAPHIC>
	P01-xxxxxxxx-19-xx-xx-zh-094
	图 42: “OUTPUT /输出”功能组
	图 42: “OUTPUT /输出”功能组
	图 42: “OUTPUT /输出”功能组



	<TABLE>
	<TABLE>
	<TABLE HEADING>
	<TABLE ROW>
	表格22：(“GROUP SELECTION /组选择” ®) “OPERATING MENU /操作菜单” ® “OUTPUT /输出”
	表格22：(“GROUP SELECTION /组选择” ®) “OPERATING MENU /操作菜单” ® “OUTPUT /输出”


	<TABLE ROW>
	功能参数名称
	功能参数名称

	说明
	说明



	<TABLE BODY>
	<TABLE ROW>
	OUTPUT CURRENT / 输出电流 (254) 
	OUTPUT CURRENT / 输出电流 (254)
	OUTPUT CURRENT /输出电流(254)

	Display /显示

	显示当前电流值。
	显示当前电流值。


	<TABLE ROW>
	CURR. CHARACT. / 电流特性 
	CURR. CHARACT. / 电流特性
	CURR. CHARACT. /电流特性(694)、(695)、(696)、(764)

	(694)、(695)、(696)、(764)
	Selection /选择

	选择电流输出曲线。 
	选择电流输出曲线。
	选项：
	选项：

	<GRAPHIC>
	<GRAPHIC>
	P01-xxxxxxxx-05-xx-xx-xx-009
	图 43: 电流输出曲线说明
	图 43: 电流输出曲线说明
	图 43: 电流输出曲线说明

	1“Linear /线性化”：电流下限值= 4 mA，电流上限值= 20 mA
	1“Linear /线性化”：电流下限值= 4 mA，电流上限值= 20 mA
	1“Linear /线性化”：电流下限值= 4 mA，电流上限值= 20 mA
	1


	2“Bi-Linear /二维线性”：电流下限值= 4 mA，中心至零点= 20 mA， 电流上限值= 4 mA
	2“Bi-Linear /二维线性”：电流下限值= 4 mA，中心至零点= 20 mA， 电流上限值= 4 mA
	2


	3“Linear inverse/线性化反转”：电流下限值= 20 mA，电流上限值= 4 mA
	3“Linear inverse/线性化反转”：电流下限值= 20 mA，电流上限值= 4 mA
	3


	4“Bi-Linear inverse /二维线性转换”：电流下限值= 20 mA， 中心至零点= 4 mA，电流上限值= 20 mA
	4“Bi-Linear inverse /二维线性转换”：电流下限值= 20 mA， 中心至零点= 4 mA，电流上限值= 20 mA
	4


	LRV量程下限值
	LRV量程下限值
	LRV


	URV量程上限值
	URV量程上限值
	URV


	I电流
	I电流
	I


	X测量值(“Pressure /压力”/ “Level /液位” / “Flow /流量”) “CURR. CHARACT. /电流特性”功能参数针对先前所选的测量方式。
	X测量值(“Pressure /压力”/ “Level /液位” / “Flow /流量”) “CURR. CHARACT. /电流特性”功能参数针对先前所选的测量方式。
	X





	三位ID号显示在现场显示单元上， 取决于所选“MEASURING MODE /测量方 式”：
	三位ID号显示在现场显示单元上， 取决于所选“MEASURING MODE /测量方 式”：
	– (694)：“MEASURING MODE /测量方式” “Pressure /压力”，或“MEASURING MODE /测量方式” “Flow /流量”，带“LINEAR /SQROOT /线性/开方” “Differential pres. /差压”设置
	– (694)：“MEASURING MODE /测量方式” “Pressure /压力”，或“MEASURING MODE /测量方式” “Flow /流量”，带“LINEAR /SQROOT /线性/开方” “Differential pres. /差压”设置

	– (695)：“MEASURING MODE /测量方式” “Flow /流量”，带“LINEAR / SQROOT /线性/开方” “Flow /流量(开方)”设置
	– (695)：“MEASURING MODE /测量方式” “Flow /流量”，带“LINEAR / SQROOT /线性/开方” “Flow /流量(开方)”设置

	– (696)：“MEASURING MODE /测量方式” “Level /液位”，“LEVEL MODE /液 位测量方式” “Linear /线性化”或“Pressure Linearized /压力线性化”和 “LEVEL MODE /液位测量方式” “Height Linearized /高度线性...
	– (696)：“MEASURING MODE /测量方式” “Level /液位”，“LEVEL MODE /液 位测量方式” “Linear /线性化”或“Pressure Linearized /压力线性化”和 “LEVEL MODE /液位测量方式” “Height Linearized /高度线性...

	– (764)：“MEASURING MODE /测量方式” “Level /液位”, “LEVEL MODE /液位 测量方式” “Height Linearized /高度线性化”，带“ASSIGN CURRENT /电流赋 值” “TANK CONTENT /罐测量值”设置
	– (764)：“MEASURING MODE /测量方式” “Level /液位”, “LEVEL MODE /液位 测量方式” “Height Linearized /高度线性化”，带“ASSIGN CURRENT /电流赋 值” “TANK CONTENT /罐测量值”设置


	工厂设置：
	工厂设置：
	“Linear /线性化”



	<TABLE ROW>
	OUTPUT FAIL MODE / 报警输出模式 (388) 
	OUTPUT FAIL MODE / 报警输出模式 (388)
	OUTPUT FAIL MODE /报警输出模式(388)

	Entry /确认

	选择出现报警时的电流值。 
	选择出现报警时的电流值。
	出现报警时，电流和棒图输出为此功能参数中设置的电流值。
	选项：
	选项：
	选项：

	• “Max. alarm /最大报警值(110%)”：可以在21...23 mA之间设置
	• “Max. alarm /最大报警值(110%)”：可以在21...23 mA之间设置

	• “Hold meas. value /保持测量值”：保留最后测量值。
	• “Hold meas. value /保持测量值”：保留最后测量值。

	• “Min. alarm /最小报警值(–10%)”：3.6 mA
	• “Min. alarm /最小报警值(–10%)”：3.6 mA


	®请参考此表格、“SET MAX. ALARM / 输入最大报警电流值”和《操作手册》 的章节8.2.1 “设置报警电流输出”：BA00270P (Deltabar S)、BA00271P (Cerabar S) 或BA00332P (Deltapilot S)。
	工厂设置：
	工厂设置：
	“Max. alarm /最大报警值(110%)” (22 mA)



	<TABLE ROW>
	ALT. CURR. OUTPUT / 报警状态电流输出 (597) 
	ALT. CURR. OUTPUT / 报警状态电流输出 (597)
	ALT. CURR. OUTPUT /报警状态电流输出(597)

	Selection /选择

	设置传感器超出量程上限或低于量程下限时的电流输出。 
	设置传感器超出量程上限或低于量程下限时的电流输出。
	选项：
	选项：
	选项：

	• “Normal /正常”：电流输出按照“OUTPUT FAIL MODE /报警输出模式”和 “SET MAX. ALARM / 输入最大报警电流值”功能参数设置的数值输出。
	• “Normal /正常”：电流输出按照“OUTPUT FAIL MODE /报警输出模式”和 “SET MAX. ALARM / 输入最大报警电流值”功能参数设置的数值输出。

	• NAMUR： 
	• NAMUR： 
	– 低于传感器的量程下限(E120)：电流输出 = 3.6 mA
	– 低于传感器的量程下限(E120)：电流输出 = 3.6 mA
	– 低于传感器的量程下限(E120)：电流输出 = 3.6 mA

	– 超出传感器量程上限(E115)：电流输出按照“SET MAX. ALARM / 输入最大 报警电流值”功能参数设置的数值输出。
	– 超出传感器量程上限(E115)：电流输出按照“SET MAX. ALARM / 输入最大 报警电流值”功能参数设置的数值输出。





	工厂设置：
	工厂设置：
	工厂设置：

	“Normal /正常”



	<TABLE ROW>
	SET MAX. ALARM / 输入最大报警电流值 (342) 
	SET MAX. ALARM / 输入最大报警电流值 (342)
	SET MAX. ALARM /输入最大报警电流值(342)

	Entry /确认

	输入最大报警电流的电流值。 
	输入最大报警电流的电流值。
	®请参考“OUTPUT FAIL MODE /报警输出模式”。
	输入范围：
	输入范围：
	输入范围：

	21...23 mA

	工厂设置：
	工厂设置：
	22 mA



	<TABLE ROW>
	SET MIN. CURRENT / 输入最小报警电流值 (343) 
	SET MIN. CURRENT / 输入最小报警电流值 (343)
	SET MIN. CURRENT /输入最小报警电流值(343)

	Entry /确认

	输入电流下限值。 
	输入电流下限值。
	某些开关单元有时不能接收低于4.0 mA的电流。
	选项：
	选项：
	选项：

	• 3.8 mA
	• 3.8 mA

	• 4.0 mA
	• 4.0 mA


	工厂设置：
	工厂设置：
	3.8 mA



	<TABLE ROW>
	ASSIGN CURRENT / 电流赋值 (760) 
	ASSIGN CURRENT / 电流赋值 (760)
	ASSIGN CURRENT /电流赋值(760)

	Selection /选择

	设置“Level /液位”测量方式下的电流信号。 
	设置“Level /液位”测量方式下的电流信号。 
	请参考“SET LRV /输入量程下限” (®第
	103
	103

	前提：
	前提：
	前提：

	• “MEASURING MODE /测量方式” = “Level /液位”，“LEVEL MODE /液位测 量方式” = “Height Linearized /高度线性化”
	• “MEASURING MODE /测量方式” = “Level /液位”，“LEVEL MODE /液位测 量方式” = “Height Linearized /高度线性化”


	选项：
	选项：
	选项：

	• “Height /高度”
	• “Height /高度”

	• “Tank Content /罐测量值”
	• “Tank Content /罐测量值”


	工厂设置：
	工厂设置：
	工厂设置：

	“Tank Content /罐测量值”



	<TABLE ROW>
	Linear /SQROOT / 线性/开方 (390) 
	Linear /SQROOT / 线性/开方 (390)
	LINEAR/SQROOT /线性/开方(390)

	Selection /选择

	设置“Flow /流量”测量方式下的电流信号。 
	设置“Flow /流量”测量方式下的电流信号。 
	请参考“SET LRV /输入量程下限” (®第
	104
	105

	前提：
	前提：
	前提：

	• “MEASURING MODE /测量方式” = “Flow /流量”
	• “MEASURING MODE /测量方式” = “Flow /流量”


	选项：
	选项：
	• “Differential pres. /差压”：线性压力信号用作电流输出。 
	• “Differential pres. /差压”：线性压力信号用作电流输出。 

	• “Flow /流量(开方)”：开方流量信号用作电流输出。“Flow /流量(开方)”在 现场显示单元上以平方根符号显示。
	• “Flow /流量(开方)”：开方流量信号用作电流输出。“Flow /流量(开方)”在 现场显示单元上以平方根符号显示。


	工厂设置：
	工厂设置：
	“Flow /流量(开方)”






	<GRAPHIC>
	<GRAPHIC>
	P01-xxxxxxxx-19-xx-xx-zh-095
	图 44: “TRANSMITTER INFO /变送器信息”功能组 ® “HART DATA / HART数据”功能组：参考第
	图 44: “TRANSMITTER INFO /变送器信息”功能组 ® “HART DATA / HART数据”功能组：参考第
	图 44: “TRANSMITTER INFO /变送器信息”功能组 ® “HART DATA / HART数据”功能组：参考第
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	<TABLE>
	<TABLE>
	<TABLE HEADING>
	<TABLE ROW>
	表格23：(“GROUP SELECTION /组选择” ®) “OPERATING MENU /操作菜单” ® “TRANSMITTER INFO /变送器信息” ® “HART DATA / HART数据”
	表格23：(“GROUP SELECTION /组选择” ®) “OPERATING MENU /操作菜单” ® “TRANSMITTER INFO /变送器信息” ® “HART DATA / HART数据”


	<TABLE ROW>
	功能参数名称
	功能参数名称

	说明
	说明



	<TABLE BODY>
	<TABLE ROW>
	BUS ADDRESS / 总线地址 (345) 
	BUS ADDRESS / 总线地址 (345)
	BUS ADDRESS /总线地址(345)

	Entry /确认

	通过HART通信输入交换数据的地址。 
	通过HART通信输入交换数据的地址。 
	(HART 5.0：范围0...15；HART 6.0：范围0...63)
	工厂设置：
	工厂设置：
	0



	<TABLE ROW>
	DEVICE TYPE / 设备类型 (351) 
	DEVICE TYPE / 设备类型 (351)
	DEVICE TYPE /设备类型(351)，Deltabar S

	Display /显示

	显示设备标识码，十进制数显示。实例：Deltabar S: 23。 
	显示设备标识码，十进制数显示。实例：Deltabar S: 23。
	前提：
	前提：
	前提：

	• Deltabar S差压变送器
	• Deltabar S差压变送器




	<TABLE ROW>
	DEVICE TYPE / 设备类型 (802) 
	DEVICE TYPE / 设备类型 (802)
	DEVICE TYPE /设备类型(802)，Cerabar S

	Display /显示

	显示设备标识码，十进制数显示。实例：Cerabar S: 24。 
	显示设备标识码，十进制数显示。实例：Cerabar S: 24。
	前提：
	前提：
	前提：

	• Cerabar S压力变送器
	• Cerabar S压力变送器




	<TABLE ROW>
	DEVICE TYPE / 设备类型(002) 
	DEVICE TYPE / 设备类型(002)
	DEVICE TYPE /设备类型(002)，Deltapilot S

	Display /显示

	显示设备标识码，十进制数显示。实例：Deltapilot S: 26。 
	显示设备标识码，十进制数显示。实例：Deltapilot S: 26。 
	前提：
	前提：
	前提：

	• Deltapilot S压力变送器
	• Deltapilot S压力变送器




	<TABLE ROW>
	DEVICE REVISION / 设备版本 (699) 
	DEVICE REVISION / 设备版本 (699)
	DEVICE REVISION /设备版本(699)

	Display /显示

	显示设备版本。
	显示设备版本。


	<TABLE ROW>
	BURST MODE / 触发模式 
	BURST MODE / 触发模式
	BURST MODE /触发模式

	Selection /选择

	切换“Burst Mode /触发模式”功能打开和关闭。 
	切换“Burst Mode /触发模式”功能打开和关闭。
	选择：
	选择：
	选择：

	• “On /打开”
	• “On /打开”

	• “Off /关闭”
	• “Off /关闭”


	前提：
	前提：
	• 数字式通信
	• 数字式通信




	<TABLE ROW>
	BURST OPTION / 脉冲选项 
	BURST OPTION / 脉冲选项
	BURST MODE /触发模式
	BURST OPTION /脉冲选项

	Entry /确认

	通过此功能参数设置发送至主站的命令。 
	通过此功能参数设置发送至主站的命令。 
	前提：
	前提：
	• 数字式通信
	• 数字式通信


	工厂设置：
	工厂设置：
	3 (HART命令号：3)



	<TABLE ROW>
	PREAMBLE NUMBER / 前导码编号 (036) 
	PREAMBLE NUMBER / 前导码编号 (036)
	PREAMBLE NUMBER (036)

	Entry /确认 

	输入HART通信的前导码编号。 (调制解调器沿传输路径同步传输，每个调制解调器模块可以“吞食”1个字节- 必须至少到达2个字节。) 
	输入HART通信的前导码编号。 (调制解调器沿传输路径同步传输，每个调制解调器模块可以“吞食”1个字节- 必须至少到达2个字节。)
	输入范围：
	输入范围：
	输入范围：

	2...20

	工厂设置：
	工厂设置：
	5



	<TABLE ROW>
	MANUFACTOR ID / 制造厂ID (432) 
	MANUFACTOR ID / 制造厂ID (432)
	MANUFACTOR ID /制造厂ID(432)

	Display /显示

	显示制造商代码，十进制数显示。实例：17 Endress+Hauser。 
	显示制造商代码，十进制数显示。实例：17 Endress+Hauser。


	<TABLE ROW>
	HART MESSAGE / HART信息 (271) 
	HART MESSAGE / HART信息 (271)
	HART MESSAGE / HART信息(271)

	Entry /确认 

	输入信息(最多32个数文字符)。 接收主站命令，通过HART通信发送信息。 
	输入信息(最多32个数文字符)。 接收主站命令，通过HART通信发送信息。
	工厂设置：
	工厂设置：
	_ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ 订购选项



	<TABLE ROW>
	HART DATE / HART数据 (481) 
	HART DATE / HART数据 (481)
	HART DATE / HART数据(481)

	Entry /确认

	输入最后更改设置的日期。 
	输入最后更改设置的日期。
	工厂设置：
	工厂设置：
	DD.MM.YY /日.月.年 (最后测试日期)



	<TABLE ROW>
	PRIMARY VALUE IS / 主参数值 
	PRIMARY VALUE IS / 主参数值
	PRIMARY VALUE IS /主参数值

	Display /显示 

	此功能参数显示下列测量值，取决于所选测量方式： 
	此功能参数显示下列测量值，取决于所选测量方式： 
	此功能参数显示下列测量值，取决于所选测量方式： 
	– “Pressure /压力”测量方式：“PRESSURE /压力”
	– “Pressure /压力”测量方式：“PRESSURE /压力”

	– “Level /液位”测量方式，“Linear /线性化”或“Pressure Linearized /压力线性 化”液位测量方式：“LEVEL BEFORE LIN /线性化前的液位值”
	– “Level /液位”测量方式，“Linear /线性化”或“Pressure Linearized /压力线性 化”液位测量方式：“LEVEL BEFORE LIN /线性化前的液位值”

	– “Level /液位”测量方式，“Height Linearized /高度线性化”液位测量方式： “TANK CONTENT /罐测量值”
	– “Level /液位”测量方式，“Height Linearized /高度线性化”液位测量方式： “TANK CONTENT /罐测量值”

	– “Flow /流量”测量方式：“SUPPRESSED FLOW /流量抑制”
	– “Flow /流量”测量方式：“SUPPRESSED FLOW /流量抑制”


	® 请参考“PRIMARY VALUE /主参数”。 
	前提：
	前提：
	• 数字式通信
	• 数字式通信




	<TABLE ROW>
	PRIMARY VALUE / 主参数 
	PRIMARY VALUE / 主参数
	PRIMARY VALUE /主参数

	Display /显示 

	显示主参数。 
	显示主参数。 
	® 请参考“PRIMARY VALUE IS /主参数值”。
	前提：
	前提：
	• 数字式通信
	• 数字式通信




	<TABLE ROW>
	SECONDARY VAL. IS / 第2参数值
	SECONDARY VAL. IS / 第2参数值
	SECONDARY VAL. IS /第2个参数值


	选择第三个过程值。 
	选择第三个过程值。
	此功能参数显示下列过程值，取决于所选测量方式：
	此功能参数显示下列过程值，取决于所选测量方式：
	– “PRESSURE /压力”
	– “PRESSURE /压力”

	– “CORRECTED PRESS. /校正压力”
	– “CORRECTED PRESS. /校正压力”

	– “SENSOR PRESSURE /传感器压力”
	– “SENSOR PRESSURE /传感器压力”

	– “SENSOR TEMP. /传感器温度”
	– “SENSOR TEMP. /传感器温度”

	– “PCB TEMPERATURE / PCB温度”
	– “PCB TEMPERATURE / PCB温度”

	– “SUPPRESSED FLOW /流量抑制”
	– “SUPPRESSED FLOW /流量抑制”

	– “TOTALIZER 1 /累加器1”
	– “TOTALIZER 1 /累加器1”

	– “TOTALIZER 2 /累加器2”
	– “TOTALIZER 2 /累加器2”

	– “LEVEL BEFORE LIN /线性化前的液位值”
	– “LEVEL BEFORE LIN /线性化前的液位值”

	– “TANK CONTENT /罐测量值”
	– “TANK CONTENT /罐测量值”


	前提：
	前提：
	• 数字式通信
	• 数字式通信




	<TABLE ROW>
	SECONDARY VALUE / 第2个值
	SECONDARY VALUE / 第2个值
	SECONDARY VALUE /第2个值


	显示第二个过程值。 ® 请参考“SECONDARY VAL. IS /第2参数值”。 
	显示第二个过程值。 ® 请参考“SECONDARY VAL. IS /第2参数值”。
	前提：
	前提：
	• 数字式通信
	• 数字式通信




	<TABLE ROW>
	THIRD VALUE IS / 第3参数值
	THIRD VALUE IS
	THIRD VALUE IS /第3参数值


	选择第三个过程值。 ® 请参考“SECONDARY VAL. IS /第2参数值”。 
	选择第三个过程值。 ® 请参考“SECONDARY VAL. IS /第2参数值”。
	前提：
	前提：
	• 数字式通信
	• 数字式通信




	<TABLE ROW>
	THIRD VALUE / 第3个值
	THIRD VALUE / 第3个值
	SECONDARY VALUE /第2个值
	THIRD VALUE /第3个值


	显示第三个过程值。 ® 请参考“SECONDARY VAL. IS /第2参数值”。 
	显示第三个过程值。 ® 请参考“SECONDARY VAL. IS /第2参数值”。
	前提：
	前提：
	• 数字式通信
	• 数字式通信




	<TABLE ROW>
	4TH VALUE IS / 第4参数值
	4TH VALUE IS / 第4参数值
	4TH VALUE IS /第4个参数值


	选择第四个过程值。 ® 请参考“SECONDARY VAL. IS /第2参数值”。 
	选择第四个过程值。 ® 请参考“SECONDARY VAL. IS /第2参数值”。
	前提：
	前提：
	• 数字式通信
	• 数字式通信




	<TABLE ROW>
	4TH VALUE / 第4个值
	4TH VALUE / 第4个值
	SECONDARY VALUE
	4TH VALUE /第4个值


	显示第四个过程值。 ® 请参考“SECONDARY VAL. IS /第2参数值”。 
	显示第四个过程值。 ® 请参考“SECONDARY VAL. IS /第2参数值”。
	前提：
	前提：
	• 数字式通信
	• 数字式通信







	<TABLE>
	<TABLE>
	<TABLE HEADING>
	<TABLE ROW>
	表格24：(“GROUP SELECTION /组选择” ®) “OPERATING MENU /操作菜单” ® “TRANSMITTER INFO /变送器信息” ® “TRANSMITTER DATA /变送器数据”
	表格24：(“GROUP SELECTION /组选择” ®) “OPERATING MENU /操作菜单” ® “TRANSMITTER INFO /变送器信息” ® “TRANSMITTER DATA /变送器数据”


	<TABLE ROW>
	功能参数名称
	功能参数名称

	说明
	说明



	<TABLE BODY>
	<TABLE ROW>
	DEVICE SERIAL No / 设备系列号 (354) 
	DEVICE SERIAL No / 设备系列号 (354)
	DEVICE SERIAL No /设备系列号(354)

	Display /显示

	显示设备的系列号(11个数文字符)。
	显示设备的系列号(11个数文字符)。


	<TABLE ROW>
	ELECTR. SERIAL No / 电子模块系列号 (386) 
	ELECTR. SERIAL No / 电子模块系列号 (386)
	ELECTR. SERIAL No /电子模块系列号(386)

	Display /显示

	显示电子模块的系列号(11个数文字符)。
	显示电子模块的系列号(11个数文字符)。


	<TABLE ROW>
	CUST. TAG NUMBER / 用户位号 (055) 
	CUST. TAG NUMBER / 用户位号 (055)
	CUST. TAG NUMBER /用户位号(055)

	Entry /确认

	输入位号(TAG) (最多8个数文字符)。 
	输入位号(TAG) (最多8个数文字符)。
	工厂设置：
	工厂设置：
	_ _ _ _ _ _ _ _ ，或订购参数



	<TABLE ROW>
	LONG TAG NUMBER / 用户位号 (305) 
	LONG TAG NUMBER / 用户位号 (305)
	LONG TAG NUMBER 用户位号(305)

	Entry /确认

	输入位号(TAG) (最多32个数文字符)。 
	输入位号(TAG) (最多32个数文字符)。
	工厂设置：
	工厂设置：
	_ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ 或订购参数



	<TABLE ROW>
	ADDITIONAL INFO. / 附加信息 (272) 
	ADDITIONAL INFO. / 附加信息 (272)
	ADDITIONAL INFO. /附加信息(272)

	Entry /确认 

	输入位号说明(最多16个数文字符)。 
	输入位号说明(最多16个数文字符)。
	工厂设置：
	工厂设置：
	_ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ ，或订购参数



	<TABLE ROW>
	DEVICE DESIGN. / 设备型号 (350) 
	DEVICE DESIGN. / 设备型号 (350)
	DEVICE DESIGN. /设备型号(350)

	Display /显示

	显示设备名称和订购号。
	显示设备名称和订购号。


	<TABLE ROW>
	HARDWARE REV. / 硬件版本 (266) 
	HARDWARE REV. / 硬件版本 (266)
	HARDWARE REV. /硬件版本(266)

	Display /显示

	显示主要电子模块的版本，例如：V02.00
	显示主要电子模块的版本，例如：V02.00


	<TABLE ROW>
	SOFTWARE VERSION / 软件版本 (264) 
	SOFTWARE VERSION / 软件版本 (264)
	SOFTWARE VERSION /软件版本(264)

	Display /显示 

	显示软件版本，例如：V02.10
	显示软件版本，例如：V02.10


	<TABLE ROW>
	CONFIG RECORDER / 组态计数器 (352) 
	CONFIG RECORDER / 组态计数器 (352)
	CONFIG RECORDER /组态计数器(352)

	Display /显示 

	显示组态计数器。 
	显示组态计数器。
	功能参数或功能组每更改一次，计数器增加1。计数器的计数至65535后，归 零，并重新启动。“DISPLAY /显示”功能组中功能参数的更改不影响计数器计 数。


	<TABLE ROW>
	PCB TEMPERATURE / PCB温度 (357) 
	PCB TEMPERATURE / PCB温度 (357)
	PCB TEMPERATURE / PCB温度(357)

	Display /显示

	显示主要电子模块的温度测量值。
	显示主要电子模块的温度测量值。


	<TABLE ROW>
	ALLOWED MIN. TEMP / PCB允许最低温度 (358) 
	ALLOWED MIN. TEMP / PCB允许最低温度 (358)
	ALLOWED MIN. TEMP / PCB允许最低温度(358)

	Display /显示

	显示主要电子模块的温度下限值。
	显示主要电子模块的温度下限值。


	<TABLE ROW>
	ALLOWED MAX. TEMP / PCB允许最高温度 (359) 
	ALLOWED MAX. TEMP / PCB允许最高温度 (359)
	ALLOWED MAX. TEMP / PCB允许最高温度(359)

	Display /显示 

	显示主要电子模块的温度上限值。
	显示主要电子模块的温度上限值。


	<TABLE ROW>
	DIP STATUS / DIP开关状态 (363) 
	DIP STATUS / DIP开关状态 (363)
	DIP STATUS / DIP开关状态(363)

	Display /显示

	显示电子插件上DIP开关1的状态。 
	显示电子插件上DIP开关1的状态。
	通过DIP开关1可以锁定或解锁测量值相关的功能参数。If operation is locked by means of the 通过“INSERT PIN No /输入PIN值”功能参数锁定操作时，只能通 过此功能参数再次解锁操作。 (® “INSERT PIN No /...
	133

	®请参考《操作手册》的章节5.9 “锁定/解锁操作”： BA00270P (Deltabar S)、BA00271P (Cerabar S)或BA00332P (Deltapilot S)。
	显示：
	显示：
	显示：

	• “On /开” (锁定)
	• “On /开” (锁定)

	• “Off /解锁” (解锁)
	• “Off /解锁” (解锁)


	工厂设置：
	工厂设置：
	工厂设置：

	“Off /解锁” (解锁)






	<TABLE>
	<TABLE>
	<TABLE HEADING>
	<TABLE ROW>
	表格25：(“GROUP SELECTION /组选择” ®) “OPERATING MENU /操作菜单” ® “TRANSMITTER INFO /变送器信息” ® “PROCESS CONNECTION /过程连接”
	表格25：(“GROUP SELECTION /组选择” ®) “OPERATING MENU /操作菜单” ® “TRANSMITTER INFO /变送器信息” ® “PROCESS CONNECTION /过程连接”


	<TABLE ROW>
	功能参数名称
	功能参数名称

	说明
	说明



	<TABLE BODY>
	<TABLE ROW>
	pmax PROC. CONN. / 过程连接最大压力等级 Pmax (570) 
	pmax PROC. CONN. / 过程连接最大压力等级 Pmax (570)
	Pmax PROC. CONN. /过程连接最大压力等级Pmax (570)

	Entry /确认

	用于输入和显示过程连接的最大允许压力。 
	用于输入和显示过程连接的最大允许压力。
	工厂设置：
	工厂设置：
	工厂设置：

	参考铭牌参数(®请参考《操作手册》的章节2.1.1 “铭牌”： BA00270P (Deltabar S)、BA00271P (Cerabar S)或BA00332P (Deltapilot S))



	<TABLE ROW>
	PROC. CONN. TYPE / 过程连接类型 (482) 
	PROC. CONN. TYPE / 过程连接类型 (482)
	PROC. CONN. TYPE /过程连接类型(482)

	Selection /选择

	用于选择和显示过程连接类型。 
	用于选择和显示过程连接类型。
	选项：
	选项：
	选项：

	• “Not used /未使用”
	• “Not used /未使用”

	• “Unknown /未知”
	• “Unknown /未知”

	• “Special /特殊”
	• “Special /特殊”

	• “Oval flange /椭圆法兰”
	• “Oval flange /椭圆法兰”

	• “Thread female /阴螺纹”
	• “Thread female /阴螺纹”

	• “Thread male /阳螺纹”
	• “Thread male /阳螺纹”

	• “Flange /法兰”
	• “Flange /法兰”

	• “Remote seal /远传密封装置”
	• “Remote seal /远传密封装置”




	<TABLE ROW>
	MAT. PROC. CONN. + / 正压侧过程连接材料 (360) 
	MAT. PROC. CONN. + / 正压侧过程连接材料 (360)
	MAT. PROC. CONN. + /正压侧过程连接材料(360)

	Selection /选择

	用于选择和显示过程连接(P+)的材料。 
	用于选择和显示过程连接(P+)的材料。 
	®请参考“MAT. PROC. CONN. - /负压侧过程连接材料”功能参数描述
	选项：
	选项：
	选项：

	• “Not used /未使用”
	• “Not used /未使用”

	• “Unknown /未知”
	• “Unknown /未知”

	• “Special /特殊”
	• “Special /特殊”

	• “Steel /钢”
	• “Steel /钢”

	• “304 st. steel / 304不锈钢”
	• “304 st. steel / 304不锈钢”

	• “316 st. steel / 316不锈钢”
	• “316 st. steel / 316不锈钢”

	• “Alloy C / Alloy C合金”
	• “Alloy C / Alloy C合金”

	• “Monel /蒙乃尔”
	• “Monel /蒙乃尔”

	• “Tantalum /钽”
	• “Tantalum /钽”

	• “Titanium /钛”
	• “Titanium /钛”

	• PTFE (特氟龙)
	• PTFE (特氟龙)

	• “316L st. steel / 316L不锈钢”
	• “316L st. steel / 316L不锈钢”

	• PVC
	• PVC

	• “Inconel /铬镍铁合金”
	• “Inconel /铬镍铁合金”

	• PVDF
	• PVDF

	• ECTFE
	• ECTFE


	工厂设置：
	工厂设置：
	工厂设置：

	订购参数



	<TABLE ROW>
	MAT. PROC. CONN. - / 负压侧过程连接材料 (361) 
	MAT. PROC. CONN. - / 负压侧过程连接材料 (361)
	MAT. PROC. CONN. - /负压侧过程连接材料(361)

	Selection /选择

	用于选择和显示过程连接(P-)的材料。 
	用于选择和显示过程连接(P-)的材料。 
	® 请参考“MAT. PROC. CONN. + /正压侧过程连接材料”功能参数描述
	前提：
	前提：
	前提：

	• Deltabar S差压变送器 
	• Deltabar S差压变送器 




	<TABLE ROW>
	SEAL TYPE /密封圈材料 (362) 
	SEAL TYPE /密封圈材料 (362)
	SEAL TYPE /密封圈材料(362)

	Selection /选择

	用于选择和显示密封圈的材料。 
	用于选择和显示密封圈的材料。
	选项：
	选项：
	选项：

	• “Not used /未使用”
	• “Not used /未使用”

	• “Unknown /未知”
	• “Unknown /未知”

	• “Special /特殊”
	• “Special /特殊”

	• FKM Viton
	• FKM Viton

	• NBR
	• NBR

	• EPDM
	• EPDM

	• Urethane
	• Urethane

	• IIR
	• IIR

	• Kalrez
	• Kalrez

	• FKM Viton oxyg
	• FKM Viton oxyg

	• CR
	• CR

	• MVQ
	• MVQ

	• “PTFE glass / PTFE玻璃”
	• “PTFE glass / PTFE玻璃”

	• “PTFE graphite / PTFE石墨”
	• “PTFE graphite / PTFE石墨”

	• “PTFE oxygen / PTFE氧气”
	• “PTFE oxygen / PTFE氧气”

	• “Copper /铜”
	• “Copper /铜”

	• “Copper f. oxygen / 铜，氧气”
	• “Copper f. oxygen / 铜，氧气”


	工厂设置：
	工厂设置：
	工厂设置：

	订购参数



	<TABLE ROW>
	BOLTS MATERIAL / 接头材料
	BOLTS MATERIAL / 接头材料
	BOLTS MATERIAL /接头材料


	用于选择和显示螺栓的材料。 
	用于选择和显示螺栓的材料。
	前提：
	前提：
	前提：

	• 数字式通信
	• 数字式通信




	<TABLE ROW>
	NUTS MATERIAL / 接头材料
	NUTS MATERIAL / 接头材料
	NUTS MATERIAL /接头材料


	用于选择和显示螺母的材料。 
	用于选择和显示螺母的材料。
	前提：
	前提：
	前提：

	• 数字式通信
	• 数字式通信




	<TABLE ROW>
	DRAIN VENT MAT. / 排放阀材料
	DRAIN VENT MAT. / 排放阀材料
	DRAIN VENT MAT. /排放阀材料


	用于选择和显示排放阀的材料。 
	用于选择和显示排放阀的材料。
	前提：
	前提：
	前提：

	• 数字式通信
	• 数字式通信




	<TABLE ROW>
	DRAIN VENT POS. / 排放阀位置
	DRAIN VENT POS. / 排放阀位置
	DRAIN VENT POS. /排放阀位置


	用于选择和显示排放阀的位置。 
	用于选择和显示排放阀的位置。
	前提：
	前提：
	前提：

	• 数字式通信
	• 数字式通信




	<TABLE ROW>
	THREAD /螺纹
	THREAD /螺纹
	THREAD /螺纹


	用于选择和显示螺纹过程连接。 
	用于选择和显示螺纹过程连接。
	前提：
	前提：
	前提：

	• 数字式通信
	• 数字式通信




	<TABLE ROW>
	MOUNTING THREAD / 安装螺纹
	MOUNTING THREAD / 安装螺纹
	MOUNTING THREAD /安装螺纹


	用于选择和显示设备的固定方式。 
	用于选择和显示设备的固定方式。
	前提：
	前提：
	前提：

	• 数字式通信
	• 数字式通信




	<TABLE ROW>
	REMOTE SEAL + / 正压侧远传密封装置
	REMOTE SEAL + / 正压侧远传密封装置
	REMOTE SEAL + /正压侧远传密封装置


	用于选择和显示正压侧的隔膜密封装置类型。 
	用于选择和显示正压侧的隔膜密封装置类型。
	前提：
	前提：
	前提：

	• 数字式通信
	• 数字式通信




	<TABLE ROW>
	REMOTE SEAL – / 负压侧远传密封装置
	REMOTE SEAL – / 负压侧远传密封装置
	REMOTE SEAL + /正压侧远传密封装置
	REMOTE SEAL - /负压侧远传密封装置


	用于选择和显示负压侧的隔膜密封装置类型。 
	用于选择和显示负压侧的隔膜密封装置类型。
	前提：
	前提：
	前提：

	• 数字式通信
	• 数字式通信




	<TABLE ROW>
	DIAPHRAG. MAT. + / 正压侧膜片材料
	DIAPHRAG. MAT. + / 正压侧膜片材料
	REMOTE SEAL + /正压侧远传密封装置
	DIAPHRAG. MAT. + /正压侧膜片材料


	用于选择和显示正压侧的过程隔离膜片的材料。 
	用于选择和显示正压侧的过程隔离膜片的材料。
	前提：
	前提：
	前提：

	• 数字式通信
	• 数字式通信




	<TABLE ROW>
	DIAPHRAG. MAT. – / 负压侧膜片材料
	DIAPHRAG. MAT. – / 负压侧膜片材料
	REMOTE SEAL + /正压侧远传密封装置
	DIAPHRAG. MAT. - /负压侧膜片材料


	用于选择和显示负压侧的过程隔离膜片的材料。 
	用于选择和显示负压侧的过程隔离膜片的材料。
	前提：
	前提：
	前提：

	• 数字式通信
	• 数字式通信




	<TABLE ROW>
	NR OF REMOTE SEAL / 远传密封装置规格
	NR OF REMOTE SEAL / 远传密封装置规格
	REMOTE SEAL + /正压侧远传密封装置
	NR OF REMOTE SE /远传密封装置规格


	用于选择和显示膜片密封装置的数量。 
	用于选择和显示膜片密封装置的数量。
	前提：
	前提：
	前提：

	• 数字式通信
	• 数字式通信




	<TABLE ROW>
	FILL FLUID / 填充油
	FILL FLUID / 填充油
	REMOTE SEAL + /远传密封装置规格
	FILL FLUID /填充油


	用于选择和显示膜片密封系统的填充油。 
	用于选择和显示膜片密封系统的填充油。
	前提：
	前提：
	前提：

	• 数字式通信
	• 数字式通信







	<TABLE>
	<TABLE>
	<TABLE HEADING>
	<TABLE ROW>
	表格26：(“GROUP SELECTION /组选择” ®) “OPERATING MENU /操作菜单” ® “TRANSMITTER INFO /变送器信息” ® “SENSOR DATA /传感器数据” (所有测量方式)
	表格26：(“GROUP SELECTION /组选择” ®) “OPERATING MENU /操作菜单” ® “TRANSMITTER INFO /变送器信息” ® “SENSOR DATA /传感器数据” (所有测量方式)


	<TABLE ROW>
	功能参数名称
	功能参数名称

	说明
	说明



	<TABLE BODY>
	<TABLE ROW>
	SENSOR SER. No. / 传感器系列号 (250) 
	SENSOR SER. No. / 传感器系列号 (250)
	SENSOR SER. No. /传感器系列号(250)

	Display /显示

	显示传感器的系列号(11个数文字符)。
	显示传感器的系列号(11个数文字符)。


	<TABLE ROW>
	PRESS. SENS LOLIM / 传感器压力下限 (484) 
	PRESS. SENS LOLIM / 传感器压力下限 (484)
	PRESS. SENS LOLIM /传感器压力下限(484)

	Display /显示

	显示传感器的量程下限。
	显示传感器的量程下限。


	<TABLE ROW>
	PRESS. SENS HILIM / 传感器压力上限 (485) 
	PRESS. SENS HILIM / 传感器压力上限 (485)
	PRESS. SENS HILIM /传感器压力上限(485)

	Display /显示

	显示传感器的量程上限。
	显示传感器的量程上限。


	<TABLE ROW>
	MINIMUM SPAN / 最小量程 (591) 
	MINIMUM SPAN / 最小量程 (591)
	MINIMUM SPAN /最小量程(591)

	Display /显示

	显示最小可能量程。
	显示最小可能量程。


	<TABLE ROW>
	SENSOR MEAS.TYPE / 传感器测量类型 (581) 
	SENSOR MEAS.TYPE / 传感器测量类型 (581)
	SENSOR MEAS.TYPE /传感器测量类型(581)

	Display /显示

	显示传感器类型。 
	显示传感器类型。 
	• Deltabar S =差压
	• Deltabar S =差压
	• Deltabar S =差压

	• Cerabar S，带表压传感器=相对压力
	• Cerabar S，带表压传感器=相对压力

	• Cerabar S，带绝压传感器=绝对压力
	• Cerabar S，带绝压传感器=绝对压力

	• Deltapilot S =相对压力
	• Deltapilot S =相对压力




	<TABLE ROW>
	Pmin SENS. DAMAGE / 传感器最小损坏压力Pmin (251) 
	Pmin SENS. DAMAGE / 传感器最小损坏压力Pmin (251)
	Pmin SENS. DAMAGE /传感器最小损坏压力Pmin (251)

	Display /显示 

	显示传感器的最小允许绝对压力(真空验证)。
	显示传感器的最小允许绝对压力(真空验证)。


	<TABLE ROW>
	Pmax SENS. DAMAGE / 传感器最大损坏压力Pmax (252) 
	Pmax SENS. DAMAGE / 传感器最大损坏压力Pmax (252)
	Pmax SENS. DAMAGE /传感器最大损坏压力Pmax (252)

	Display /显示 

	显示传感器的最大允许绝对压力(过压验证)。
	显示传感器的最大允许绝对压力(过压验证)。


	<TABLE ROW>
	MAT. MEMBRANE / 膜片材料 (365) 
	MAT. MEMBRANE / 膜片材料 (365)
	MAT. MEMBRANE /膜片材料(365)

	Display /显示 

	显示过程隔离膜片的材料。 
	显示过程隔离膜片的材料。
	工厂设置：
	工厂设置：
	工厂设置：

	订购参数 ®请参考《技术资料》的章节“订购信息”： Deltabar S (TI00382P)、Cerabar S (TI00383P)或Deltapilot S (TI00416P)。



	<TABLE ROW>
	FILLING FLUID /填充液 (366) 
	FILLING FLUID /填充液 (366)
	FILLING FLUID /填充油(366)

	Display /显示

	显示填充油。 
	显示填充油。 


	<TABLE ROW>
	Tmin SENSOR / 传感器最低温度Tmin (368) 
	Tmin SENSOR / 传感器最低温度Tmin (368)
	Tmin SENSOR /传感器最低温度Tmin (368)

	Display /显示

	显示传感器的温度下限值。
	显示传感器的温度下限值。


	<TABLE ROW>
	Tmax SENSOR / 传感器最高温度Tmax (369) 
	Tmax SENSOR / 传感器最高温度Tmax (369)
	Tmax SENSOR /传感器最高温度Tmax (369)

	Display /显示

	显示传感器的温度上限值。
	显示传感器的温度上限值。


	<TABLE ROW>
	SENS H/WARE REV / 传感器硬件版本 (487) 
	SENS H/WARE REV / 传感器硬件版本 (487)
	SENS H/WARE REV /传感器硬件版本(487)

	Display /显示 

	显示传感器的硬件版本。例如：1。
	显示传感器的硬件版本。例如：1。





	<GRAPHIC>
	<GRAPHIC>
	P01-xxxxxxxx-19-xx-xx-xx-096
	图 45: “PROCESSINFO /过程信息”功能组 ® “PROCESS VALUES /过程值”功能组，“Pressure /压力”测量方式：参考第
	图 45: “PROCESSINFO /过程信息”功能组 ® “PROCESS VALUES /过程值”功能组，“Pressure /压力”测量方式：参考第
	图 45: “PROCESSINFO /过程信息”功能组 ® “PROCESS VALUES /过程值”功能组，“Pressure /压力”测量方式：参考第
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	<TABLE>
	<TABLE>
	<TABLE HEADING>
	<TABLE ROW>
	表格27：(“GROUP SELECTION /组选择” ®) “OPERATING MENU /操作菜单” ® “PROCESSINFO /过程信息” ® “PROCESS VALUES /过程值” “Pressure /压力”
	表格27：(“GROUP SELECTION /组选择” ®) “OPERATING MENU /操作菜单” ® “PROCESSINFO /过程信息” ® “PROCESS VALUES /过程值” “Pressure /压力”


	<TABLE ROW>
	功能参数名称
	功能参数名称

	说明
	说明



	<TABLE BODY>
	<TABLE ROW>
	前提： 
	前提：
	前提：
	前提：

	• “MEASURING MODE /测量方式” = “Pressure /压力” (®参考第
	• “MEASURING MODE /测量方式” = “Pressure /压力” (®参考第
	48





	<TABLE ROW>
	MEASURED VALUE / 测量值 (679)
	MEASURED VALUE / 测量值
	MEASURED VALUE /测量值，”Pressure /压力“测量方式


	显示测量值。 
	显示测量值。
	在“Pressure /压力”测量方式下，数值与“PRESSURE /压力”功能参数的相同。
	前提：
	前提：
	前提：

	• 数字式通信
	• 数字式通信


	现场操作：
	现场操作：
	现场操作：

	• 进行现场操作时，“MEASURED VALUE /测量值”功能参数显示在一级菜单位 置处。
	• 进行现场操作时，“MEASURED VALUE /测量值”功能参数显示在一级菜单位 置处。




	<TABLE ROW>
	PRESSURE /压力 (301) 
	PRESSURE /压力
	PRESSURE /压力，“Pressure /压力”测量方式

	Display /显示

	显示传感器重新标定、位置调整和阻尼后的压力测量值。数值与“Pressure /压 力”测量方式下的 “MEASURED VALUE /测量值”功能参数相同。 
	显示传感器重新标定、位置调整和阻尼后的压力测量值。数值与“Pressure /压 力”测量方式下的 “MEASURED VALUE /测量值”功能参数相同。
	<GRAPHIC>
	<GRAPHIC>
	P01-xMx7xxxx-05-xx-xx-zh-009



	<TABLE ROW>
	CORRECTED PRESS. / 校正压力 (434) 
	CORRECTED PRESS. / 校正压力
	CORRECTED PRESS. /校正压力(434)，“Pressure /压力”测量方式

	Display /显示 

	显示传感器微调和位置调整后和阻尼前的压力测量值。 ®请参考“PRESSURE /压力”图示。
	显示传感器微调和位置调整后和阻尼前的压力测量值。 ®请参考“PRESSURE /压力”图示。


	<TABLE ROW>
	SENSOR PRESSURE / 传感器压力 (584) 
	SENSOR PRESSURE / 传感器压力 (584)
	SENSOR PRESSURE /传感器压力(584)，“Pressure /压力”测量方式

	Display /显示 

	显示传感器微调、位置调整和阻尼前的压力测量值。 ®请参考“PRESSURE /压力”图示。
	显示传感器微调、位置调整和阻尼前的压力测量值。 ®请参考“PRESSURE /压力”图示。


	<TABLE ROW>
	SENSOR TEMP. / 传感器温度 (367) 
	SENSOR TEMP. / 传感器温度 (367)
	SENSOR TEMP. /传感器温度(367)

	Display /显示 

	显示传感器的当前温度测量值。此温度可能会偏离过程温度。
	显示传感器的当前温度测量值。此温度可能会偏离过程温度。


	<TABLE ROW>
	MEAS. VAL. TREND / 测量值趋势 (378) 
	MEAS. VAL. TREND / 测量值趋势 (378)
	MEAS. VAL. TREND /测量值趋势(378)

	Display /显示

	显示压力测量值趋势。 
	显示压力测量值趋势。
	可能出现：增大、减小、恒定 





	<TABLE>
	<TABLE>
	<TABLE HEADING>
	<TABLE ROW>
	表格28：(“GROUP SELECTION /组选择” ®) “OPERATING MENU /操作菜单” ® “PROCESSINFO /过程信息” ® “PROCESS VALUES /过程值” “Level /液位”
	表格28：(“GROUP SELECTION /组选择” ®) “OPERATING MENU /操作菜单” ® “PROCESSINFO /过程信息” ® “PROCESS VALUES /过程值” “Level /液位”


	<TABLE ROW>
	功能参数名称
	功能参数名称

	说明
	说明



	<TABLE BODY>
	<TABLE ROW>
	前提： 
	前提：
	前提：
	前提：

	• “MEASURING MODE /测量方式” = “Level /液位” (®参考第
	• “MEASURING MODE /测量方式” = “Level /液位” (®参考第
	48





	<TABLE ROW>
	MEASURED VALUE / 测量值 (679)
	MEASURED VALUE / 测量值
	MEASURED VALUE /测量值，”Level /液位“测量方式


	显示测量值。 
	显示测量值。
	在“Level /液位”测量方式”，“Linear /线性化”或“Pressure Linearized /压力线 性化”液位测量方式下，数值与“LEVEL BEFORE LIN /线性化前的液位值”功能 参数相同。
	在“Level /液位”测量方式”，“Height Linearized /高度线性化”液位测量方式 下，数值与“TANK CONTENT /罐测量值”功能参数相同。
	前提：
	前提：
	前提：

	• 数字式通信
	• 数字式通信


	现场操作：
	现场操作：
	现场操作：

	• 进行现场操作时，“MEASURED VALUE /测量值”功能参数显示在一级菜单位 置处。
	• 进行现场操作时，“MEASURED VALUE /测量值”功能参数显示在一级菜单位 置处。




	<TABLE ROW>
	PRESSURE /压力 (301) 
	PRESSURE /压力
	PRESSURE /压力，“Pressure /压力”测量方式

	Display /显示

	显示传感器重新标定、位置调整和阻尼后的压力测量值。数值与“Pressure /压 力”测量方式下的 “MEASURED VALUE /测量值”功能参数相同。 
	显示传感器重新标定、位置调整和阻尼后的压力测量值。数值与“Pressure /压 力”测量方式下的 “MEASURED VALUE /测量值”功能参数相同。
	<GRAPHIC>
	<GRAPHIC>
	P01-xMx7xxxx-05-xx-xx-zh-010



	<TABLE ROW>
	CORRECTED PRESS. / 校正压力 (434) 
	CORRECTED PRESS. / 校正压力 (434)
	CORRECTED PRESS. /校正压力(434)，“Level /液位”测量方式

	Display /显示 

	显示传感器微调和位置调整后和阻尼前的压力测量值。 ®请参考“PRESSURE /压力”图示。
	显示传感器微调和位置调整后和阻尼前的压力测量值。 ®请参考“PRESSURE /压力”图示。


	<TABLE ROW>
	SENSOR PRESSURE / 传感器压力 (584) 
	SENSOR PRESSURE / 传感器压力 (584)
	SENSOR PRESSURE /传感器压力(584)，“Pressure /压力”测量方式

	Display /显示 

	显示传感器微调、位置调整和阻尼前的压力测量值。 ®请参考“PRESSURE /压力”图示。
	显示传感器微调、位置调整和阻尼前的压力测量值。 ®请参考“PRESSURE /压力”图示。


	<TABLE ROW>
	SENSOR TEMP. / 传感器温度 (367) 
	SENSOR TEMP. / 传感器温度 (367)
	SENSOR TEMP. /传感器温度(367)

	Display /显示 

	显示传感器的当前温度测量值。此温度可能会偏离过程温度。
	显示传感器的当前温度测量值。此温度可能会偏离过程温度。


	<TABLE ROW>
	MEAS. VAL. TREND /测量 值趋势 (378) 
	MEAS. VAL. TREND /测量 值趋势 (378)
	MEAS. VAL. TREND /测量值趋势(378)

	Display /显示 

	显示压力测量值趋势。 
	显示压力测量值趋势。
	可能出现：增大、减小、恒定 


	<TABLE ROW>
	LEVEL BEFORE LIN / 线性化前的液位值 (050) 
	LEVEL BEFORE LIN / 线性化前的液位值 (050)
	LEVEL BEFORE LIN /线性化前的液位值(050)

	Display /显示 

	显示线性化前的液位值。 
	显示线性化前的液位值。
	前提：
	前提：
	前提：

	• “LEVEL MODE /液位测量方式” = “Linear /线性化”或“Height Linearized /高度线性化”
	• “LEVEL MODE /液位测量方式” = “Linear /线性化”或“Height Linearized /高度线性化”


	取决于“LIN. MEASURAND /被测变量线性化”或“COMB. MEASURAND /组合变 量”功能参数的设置，此功能参数以百分比(%)或液位单位显示当前液位。


	<TABLE ROW>
	TANK CONTENT / 罐测量值 (370) 
	TANK CONTENT / 罐测量值 (370)
	TANK CONTENT /罐测量值(370)

	Display /显示 

	显示线性化后的液位值。 
	显示线性化后的液位值。
	前提：
	前提：
	前提：

	• “LEVEL MODE /液位测量方式” = “Pressure Linearized /压力线性化”或 “Height Linearized /高度线性化”
	• “LEVEL MODE /液位测量方式” = “Pressure Linearized /压力线性化”或 “Height Linearized /高度线性化”


	取决于“LIN. MEASURAND /被测变量线性化”或“COMB. MEASURAND /组合变 量”功能参数的设置，当前罐测量值以百分比(%)或体积或质量单位显示。数值 与“MEASURED VALUE /测量值”功能参数相同。





	<TABLE>
	<TABLE>
	<TABLE HEADING>
	<TABLE ROW>
	表格29：(“GROUP SELECTION /组选择” ®) “OPERATING MENU /操作菜单” ® “PROCESSINFO /过程信息” ® “PROCESS VALUES /过程值” “Flow /流量”
	表格29：(“GROUP SELECTION /组选择” ®) “OPERATING MENU /操作菜单” ® “PROCESSINFO /过程信息” ® “PROCESS VALUES /过程值” “Flow /流量”


	<TABLE ROW>
	功能参数名称
	功能参数名称

	说明
	说明



	<TABLE BODY>
	<TABLE ROW>
	前提： 
	前提：
	前提：
	前提：

	• “MEASURING MODE /测量方式” = “Flow /流量” (®参考第
	• “MEASURING MODE /测量方式” = “Flow /流量” (®参考第
	48





	<TABLE ROW>
	MEASURED VALUE / 测量值 (679)
	MEASURED VALUE / 测量值
	MEASURED VALUE /测量值，”Flow /流量“测量方式


	显示测量值。 
	显示测量值。
	在“Flow /流量”测量方式下，数值与“SUPPRESSED FLOW /流量抑制”功能参 数相同。
	前提：
	前提：
	前提：

	• 数字式通信
	• 数字式通信


	现场操作：
	现场操作：
	现场操作：

	• 进行现场操作时，“MEASURED VALUE /测量值”功能参数显示在一级菜单位 置处。
	• 进行现场操作时，“MEASURED VALUE /测量值”功能参数显示在一级菜单位 置处。




	<TABLE ROW>
	PRESSURE /压力 (301) 
	PRESSURE /压力
	PRESSURE /压力，“Pressure /压力”测量方式

	Display /显示

	显示传感器重新标定、位置调整和阻尼后的压力测量值。数值与“Pressure /压 力”测量方式下的 “MEASURED VALUE /测量值”功能参数相同。 
	显示传感器重新标定、位置调整和阻尼后的压力测量值。数值与“Pressure /压 力”测量方式下的 “MEASURED VALUE /测量值”功能参数相同。
	<GRAPHIC>
	<GRAPHIC>
	P01-xMx7xxxx-05-xx-xx-zh-011



	<TABLE ROW>
	CORRECTED PRESS. / 校正压力 (434) 
	CORRECTED PRESS. / 校正压力 (434)
	CORRECTED PRESS. /校正压力(434)，“Flow /流量”测量方式

	Display /显示

	显示传感器微调和位置调整后和阻尼前的压力测量值。 ®请参考“PRESSURE /压力”图示。
	显示传感器微调和位置调整后和阻尼前的压力测量值。 ®请参考“PRESSURE /压力”图示。


	<TABLE ROW>
	SENSOR PRESSURE / 传感器压力 (584) 
	SENSOR PRESSURE / 传感器压力 (584)
	SENSOR PRESSURE /传感器压力(584)，“Safety confirm. /安全性确认”功能组

	Display /显示

	显示传感器微调、位置调整和阻尼前的压力测量值。 ®请参考“PRESSURE /压力”图示。
	显示传感器微调、位置调整和阻尼前的压力测量值。 ®请参考“PRESSURE /压力”图示。


	<TABLE ROW>
	SENSOR TEMP. / 传感器温度 (367) 
	SENSOR TEMP. / 传感器温度 (367)
	SENSOR TEMP. /传感器温度(367)

	Display /显示

	显示传感器的当前温度测量值。此温度可能会偏离过程温度。
	显示传感器的当前温度测量值。此温度可能会偏离过程温度。


	<TABLE ROW>
	MEAS. VAL. TREND / 测量值趋势 (378) 
	MEAS. VAL. TREND / 测量值趋势 (378)
	MEAS. VAL. TREND /测量值趋势(378)

	Display /显示 

	显示压力测量值趋势。 
	显示压力测量值趋势。
	可能出现：增大、减小、恒定 


	<TABLE ROW>
	SUPPRESSED FLOW / 流量抑制 (375) 
	SUPPRESSED FLOW / 流量抑制 (375)
	SUPPRESSED FLOW /流量抑制(375)

	Display /显示

	显示当前流量。取决于所选流量测量方式(® “FLOW-MEAS. TYPE /流量测量方 式”)，显示体积流量、质量流量、标况(SI)体积流量或校正体积流量。
	显示当前流量。取决于所选流量测量方式(® “FLOW-MEAS. TYPE /流量测量方 式”)，显示体积流量、质量流量、标况(SI)体积流量或校正体积流量。


	<TABLE ROW>
	TOTALIZER 1 /累加器1 (652) 
	TOTALIZER 1 /累加器1 (652)
	TOTALIZER 1 /累加器1 (652)

	Display /显示

	显示累加器1的总流量。通过“RESET TOTALIZER 1 /复位累加器1”功能参数可 以复位数值。“TOTAL. 1 OVERFLOW /累加器1溢出”功能参数显示溢出流量。 
	显示累加器1的总流量。通过“RESET TOTALIZER 1 /复位累加器1”功能参数可 以复位数值。“TOTAL. 1 OVERFLOW /累加器1溢出”功能参数显示溢出流量。 
	实例： 数值123456789 m
	实例： 数值123456789 m
	实例：
	3

	– “TOTALIZER 1 /累加器1”：3456789 m
	– “TOTALIZER 1 /累加器1”：3456789 m
	3


	– “TOTAL. 1 OVERFLOW /累加器1溢出”：12 E7
	– “TOTAL. 1 OVERFLOW /累加器1溢出”：12 E7




	<TABLE ROW>
	TOTAL. 1 OVERFLOW / 累加器1溢出 (655) 
	TOTAL. 1 OVERFLOW / 累加器1溢出 (655)
	TOTAL. 1 OVERFLOW /累积器1溢出(655)

	Display /显示

	显示累加器1的溢流值。 
	显示累加器1的溢流值。 
	®请参考“TOTALIZER 1 /累加器1”。


	<TABLE ROW>
	TOTALIZER 2 /累加器2 (657) 
	TOTALIZER 2 /累加器2 (657)
	TOTALIZER 2 /累积器2 (657)

	Display /显示

	显示累加器2的总流量。不能复位累加器2。“TOTAL. 2 OVERFLOW /累加器2 溢出”功能参数显示溢出流量。 
	显示累加器2的总流量。不能复位累加器2。“TOTAL. 2 OVERFLOW /累加器2 溢出”功能参数显示溢出流量。
	®请参考“TOTALIZER 1 /累加器1”的实例说明。


	<TABLE ROW>
	TOTAL. 2 OVERFLOW / 累加器2溢出 (658) 
	TOTAL. 2 OVERFLOW / 累加器2溢出 (658)
	TOTAL. 2 OVERFLOW /累加器2溢出(658)

	Display /显示

	显示累加器2的溢流值。 
	显示累加器2的溢流值。
	®请参考“TOTALIZER 2 /累加器2”和“TOTALIZER 1 /累加器1”的实例说明。





	<TABLE>
	<TABLE>
	<TABLE HEADING>
	<TABLE ROW>
	表格30：(“GROUP SELECTION /组选择” ®) “OPERATING MENU /操作菜单” ® “PROCESSINFO /过程信息” ® “PEAK HOLD INDICATOR /峰值保持指示”
	表格30：(“GROUP SELECTION /组选择” ®) “OPERATING MENU /操作菜单” ® “PROCESSINFO /过程信息” ® “PEAK HOLD INDICATOR /峰值保持指示”


	<TABLE ROW>
	功能参数名称
	功能参数名称

	说明
	说明



	<TABLE BODY>
	<TABLE ROW>
	COUNTER:P > Pmax / 计数器：P > Pmax (380) 
	COUNTER:P > Pmax / 计数器：P > Pmax (380)
	COUNTER P  > Pmax / 计数器：P > Pmax (380)

	Display /显示 

	显示传感器的过压计数器。 
	显示传感器的过压计数器。
	限定值：传感器标称压力上限值+ 传感器标称压力上限值的10 %。 通过“RESET PEAKHOLD /清空事件报告” 功能参数可以复位计数器。


	<TABLE ROW>
	MAX. MEAS. PRESS. / 最大压力测量值 (383) 
	MAX. MEAS. PRESS. / 最大压力测量值 (383)
	MAX. MEAS. PRESS. /最大压力测量值(383)

	Display 

	显示最大压力测量值(“PEAK HOLD INDICATOR /峰值保持指示”)。 通过“RESET PEAKHOLD /清空事件报告”功能参数可以复位指示。
	显示最大压力测量值(“PEAK HOLD INDICATOR /峰值保持指示”)。 通过“RESET PEAKHOLD /清空事件报告”功能参数可以复位指示。


	<TABLE ROW>
	COUNTER P < Pmin / 计数器：P < Pmin (467) 
	COUNTER P < Pmin / 计数器：P < Pmin (467)
	COUNTER P  Pmin / 计数器：P < Pmin
 (467)

	Display /显示

	显示传感器的真空压力计数器。 
	显示传感器的真空压力计数器。
	限定值：传感器标称压力下限值- 传感器标称压力下限值的10 %。 通过“RESET PEAKHOLD /清空事件报告” 功能参数可以复位计数器。


	<TABLE ROW>
	MIN. MEAS. PRESS. / 最小压力测量值 (469) 
	MIN. MEAS. PRESS. / 最小压力测量值 (469)
	MIN. MEAS. PRESS. /最小压力测量值(469)

	Display /显示 

	显示最小压力测量值(“PEAK HOLD INDICATOR /峰值保持指示”)。 通过“RESET PEAKHOLD /清空事件报告”功能参数可以复位指示。
	显示最小压力测量值(“PEAK HOLD INDICATOR /峰值保持指示”)。 通过“RESET PEAKHOLD /清空事件报告”功能参数可以复位指示。


	<TABLE ROW>
	COUNTER:T > Tmax / 计数器：T > Tmax (404) 
	COUNTER:T > Tmax / 计数器：T > Tmax (404)
	COUNTER T > Tmax /计数器：T > Tmax
 (404)

	Display /显示 

	显示超出传感器设置温度范围的次数。 通过“RESET PEAKHOLD /清空事件报告” 功能参数可以复位计数器。
	显示超出传感器设置温度范围的次数。 通过“RESET PEAKHOLD /清空事件报告” 功能参数可以复位计数器。


	<TABLE ROW>
	MAX. MEAS. TEMP. / 最高测量温度 (471) 
	MAX. MEAS. TEMP. / 最高测量温度 (471)
	MAX. MEAS. TEMP. /最高测量温度(471)

	Display /显示 

	显示传感器的最高温度测量值(“PEAK HOLD INDICATOR /峰值保持指示”)。 通过“RESET PEAKHOLD /清空事件报告”功能参数可以复位指示。
	显示传感器的最高温度测量值(“PEAK HOLD INDICATOR /峰值保持指示”)。 通过“RESET PEAKHOLD /清空事件报告”功能参数可以复位指示。


	<TABLE ROW>
	COUNTER:T < Tmin / 计数器：T < Tmin (472) 
	COUNTER:T < Tmin / 计数器：T < Tmin (472)
	COUNTER T  Tmin /计数器：T < Tmin (472)

	Display /显示 

	显示低于传感器设置温度范围的次数。 通过“RESET PEAKHOLD /清空事件报告” 功能参数可以复位计数器。
	显示低于传感器设置温度范围的次数。 通过“RESET PEAKHOLD /清空事件报告” 功能参数可以复位计数器。


	<TABLE ROW>
	MIN. MEAS. TEMP. / 最低测量温度 (474) 
	MIN. MEAS. TEMP. / 最低测量温度 (474)
	MIN. MEAS. TEMP. /最低测量温度(474)

	Display /显示 

	显示传感器的最低温度测量值(“PEAK HOLD INDICATOR /峰值保持指示”)。 通过“RESET PEAKHOLD /清空事件报告”功能参数可以复位指示。
	显示传感器的最低温度测量值(“PEAK HOLD INDICATOR /峰值保持指示”)。 通过“RESET PEAKHOLD /清空事件报告”功能参数可以复位指示。


	<TABLE ROW>
	PCB COUNT:T > Tmax / PCB计数器：T > Tmax (488) 
	PCB COUNT:T > Tmax / PCB计数器：T > Tmax (488)
	PCB COUNT T > Tmax / PCB计数器：T > Tmax (488)

	Display /显示 

	显示超出电子模块设置温度范围的次数。
	显示超出电子模块设置温度范围的次数。


	<TABLE ROW>
	PCB MAX. TEMP. / PCB最高温度 (490) 
	PCB MAX. TEMP. / PCB最高温度 (490)
	PCB MAX. TEMP. / PCB最高温度(490)

	Display /显示 

	显示电子模块的最高温度测量值。
	显示电子模块的最高温度测量值。


	<TABLE ROW>
	PCB COUNT:T < tmin / 计数器：T < Tmin (492) 
	PCB COUNT:T < tmin / 计数器：T < Tmin (492)
	PCB COUNT: T  Tmin / 计数器：T < Tmin (492)

	Display /显示 

	显示低于电子模块设置温度范围的次数。
	显示低于电子模块设置温度范围的次数。


	<TABLE ROW>
	PCB MIN. TEMP. / PCB最低温度 (494) 
	PCB MIN. TEMP. / PCB最低温度 (494)
	PCB MIN. TEMP. / PCB最低温度(494)

	Display /显示 

	显示电子模块的最低温度测量值。
	显示电子模块的最低温度测量值。


	<TABLE ROW>
	RESET PEAKHOLD / 清空事件报告 (382) 
	RESET PEAKHOLD / 清空事件报告 (382)
	RESET PEAKHOLD /青空事件报告(382)

	Selection /选择

	此功能参数中列举了所有可复位的“PEAK HOLD INDICATOR /峰值保持指示”功 能参数。 通过“PEAK HOLD INDICATOR /峰值保持指示”可以选择需要复位的参 数。 
	此功能参数中列举了所有可复位的“PEAK HOLD INDICATOR /峰值保持指示”功 能参数。 通过“PEAK HOLD INDICATOR /峰值保持指示”可以选择需要复位的参 数。
	选项：
	选项：
	选项：

	• “None /无”
	• “None /无”

	• “Max. pressure /最大压力”
	• “Max. pressure /最大压力”

	• “Min. pressure /最小压力”
	• “Min. pressure /最小压力”

	• “Pmax history / Pmax历史最大压力”
	• “Pmax history / Pmax历史最大压力”

	• “Pmin history /Pmin历史最小压力”
	• “Pmin history /Pmin历史最小压力”

	• “Max. temp. /最大温度”
	• “Max. temp. /最大温度”

	• “Min. temp. /最小温度”
	• “Min. temp. /最小温度”

	• “Tmax history / Tmax历史最高温度”
	• “Tmax history / Tmax历史最高温度”

	• “Tmin history / Tmin历史最低温度”
	• “Tmin history / Tmin历史最低温度”

	• “Reset all /全部复位”
	• “Reset all /全部复位”


	工厂设置：
	工厂设置：
	工厂设置：

	“None /无”






	<GRAPHIC>
	<GRAPHIC>
	P01-xxxxxxxx-19-xx-xx-zh-100
	图 46: “OPERATING /操作”和“DIAGNOSTICS /诊断”功能组 ® “OPERATING /操作”功能组：参考第
	图 46: “OPERATING /操作”和“DIAGNOSTICS /诊断”功能组 ® “OPERATING /操作”功能组：参考第
	图 46: “OPERATING /操作”和“DIAGNOSTICS /诊断”功能组 ® “OPERATING /操作”功能组：参考第
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	<TABLE>
	<TABLE>
	<TABLE HEADING>
	<TABLE ROW>
	表格31：(“GROUP SELECTION /组选择” ®) “OPERATING MENU /操作菜单” ® “OPERATING /操作” 
	表格31：(“GROUP SELECTION /组选择” ®) “OPERATING MENU /操作菜单” ® “OPERATING /操作” 


	<TABLE ROW>
	功能参数名称
	功能参数名称

	说明
	说明



	<TABLE BODY>
	<TABLE ROW>
	ENTER RESET CODE / 输入复位密码 (047) 
	ENTER RESET CODE / 输入复位密码 (047)
	ENTER RESET CODE /输入复位密码(047)

	Entry /确认

	将功能参数全部或部分复位至工厂设置或出厂状态。 
	将功能参数全部或部分复位至工厂设置或出厂状态。
	®请参考《操作手册》的章节5.10 “工厂设置”(复位)： BA00270P (Deltabar S)、BA00271P (Cerabar S)或BA00332P (Deltapilot S)。
	工厂设置：
	工厂设置：
	工厂设置：

	0



	<TABLE ROW>
	OPERATING HOURS / 运行时间 (409) 
	OPERATING HOURS / 运行时间 (409)
	OPERATING HOURS /运行时间(409)

	Display /显示

	显示运行小时数。此功能参数不能复位。
	显示运行小时数。此功能参数不能复位。


	<TABLE ROW>
	INSERT PIN No / 输入PIN值 (048) 
	INSERT PIN No / 输入PIN值 (048)
	INSERT PIN NO /输入PIN值(048)

	Entry /确认

	用于输入密码锁定或解锁操作。 
	用于输入密码锁定或解锁操作。
	®请参考《操作手册》的章节5.9 “锁定/解锁操作”： BA00270P (Deltabar S)、BA00271P (Cerabar S)或BA00332P (Deltapilot S)。
	• 现场显示单元上的
	• 现场显示单元上的
	• 现场显示单元上的
	<GRAPHIC>


	• 通过DIP开关锁定操作时，仅能再次通过DIP开关解锁操作。通过现场显示单 元或远程操作锁定操作时，例如：FieldCare，可以通过现场显示单元或远程操 作解锁操作。
	• 通过DIP开关锁定操作时，仅能再次通过DIP开关解锁操作。通过现场显示单 元或远程操作锁定操作时，例如：FieldCare，可以通过现场显示单元或远程操 作解锁操作。



	®请参考《操作手册》的章节5.9 “锁定/解锁操作”： BA00270P (Deltabar S)、BA00271P (Cerabar S)或BA00332P (Deltapilot S)。
	选项：
	选项：
	选项：

	• “Lock /锁定”：输入数值，范围：0...9999，且¹100
	• “Lock /锁定”：输入数值，范围：0...9999，且¹100

	• “Unlock /解锁”：输入数值100
	• “Unlock /解锁”：输入数值100


	工厂设置：
	工厂设置：
	工厂设置：

	100



	<TABLE ROW>
	HistoROM AVAIL. / HistoROM可用 (831) 
	HistoROM AVAIL. / HistoROM可用 (831)
	HistoROM AVAIL. / HistoROM可用(831)

	Display /显示

	标识可选HistoROM®/M-DAT储存单元是否连接至电子插件上。 
	标识可选HistoROM®/M-DAT储存单元是否连接至电子插件上。
	®请参考《操作手册》的章节5.5 “HistoROM
	®

	选项：
	选项：
	选项：

	• “Yes /是” (HistoROM
	• “Yes /是” (HistoROM
	®


	• “No /否” (HistoROM
	• “No /否” (HistoROM
	®





	<TABLE ROW>
	DOWNLOAD SELECT / 下载选择 (014) 
	DOWNLOAD SELECT / 下载选择 (014)
	DOWNLOAD SELECT /下载选择(014)

	Options /选项

	选择从HistoROM至设备的下载功能。选择对设备至HistoROM的上传无影响。 
	选择从HistoROM至设备的下载功能。选择对设备至HistoROM的上传无影响。
	前提：
	前提：
	前提：

	• A HistoROM
	• A HistoROM
	®



	选项：
	选项：
	选项：

	• “Configuration copy /设定存储”： 选择此选项，除“DEVICE SERIAL No /设备系列号”、“DEVICE DESIGN. /设备 型号”、“CUST. TAG NUMBER /用户位号”、“LONG TAG NUMBER /用户位 号”、“ADDITIONAL INFO. /附...
	• “Configuration copy /设定存储”： 选择此选项，除“DEVICE SERIAL No /设备系列号”、“DEVICE DESIGN. /设备 型号”、“CUST. TAG NUMBER /用户位号”、“LONG TAG NUMBER /用户位 号”、“ADDITIONAL INFO. /附...

	• “Device replacement /替换设备”： 选择此选项，除“DEVICE SERIAL No /设备系列号”、“DEVICE DESIGN. /设备 型号” 之外的所有功能参数，以及“POSITION ADJUSTMENT /位置调整”和 “PROCESS CONNECTION /过...
	• “Device replacement /替换设备”： 选择此选项，除“DEVICE SERIAL No /设备系列号”、“DEVICE DESIGN. /设备 型号” 之外的所有功能参数，以及“POSITION ADJUSTMENT /位置调整”和 “PROCESS CONNECTION /过...

	• “Electronics replace /替换电子元件”： 选择此选项，除“POSITION ADJUSTMENT /位置调整”功能组被覆盖。
	• “Electronics replace /替换电子元件”： 选择此选项，除“POSITION ADJUSTMENT /位置调整”功能组被覆盖。


	工厂设置：
	工厂设置：
	工厂设置：

	“Configuration copy /设定存储” (HistoROM
	®




	<TABLE ROW>
	HistoROM CONTROL / 控制HistoROM上传下载 (832) 
	HistoROM CONTROL / 控制HistoROM上传下载 (832)
	HistoROM CONTROL /控制HistoROM上传下载(832)

	Selection /选择

	用于选择数据复制方向。 
	用于选择数据复制方向。
	®请参考《操作手册》的章节5.5 “HistoROM
	®

	前提：
	前提：
	前提：

	• HistoROM
	• HistoROM
	®



	选项：
	选项：
	选项：

	• “Abort /取消”
	• “Abort /取消”

	• “HistoROM ® Device / HistoROM ®设备”
	• “HistoROM ® Device / HistoROM ®设备”

	• “Device ® HistoROM /设备® HistoROM”
	• “Device ® HistoROM /设备® HistoROM”


	工厂设置：
	工厂设置：
	工厂设置：

	“Abort /取消” (HistoROM
	®







	<TABLE>
	<TABLE>
	<TABLE HEADING>
	<TABLE ROW>
	表格32：(“GROUP SELECTION /组选择” ®) “OPERATING MENU /操作菜单” ® “DIAGNOSTICS /诊断” ® “SIMULATION /模拟”
	表格32：(“GROUP SELECTION /组选择” ®) “OPERATING MENU /操作菜单” ® “DIAGNOSTICS /诊断” ® “SIMULATION /模拟”


	<TABLE ROW>
	功能参数名称
	功能参数名称

	说明
	说明



	<TABLE BODY>
	<TABLE ROW>
	SIMULATION MODE / 模拟方式 (413) 
	SIMULATION MODE / 模拟方式 (413)
	SIMULATION MODE /模拟方式(413)

	Selection /选择

	开启模拟，并选择模拟方式。 
	开启模拟，并选择模拟方式。
	测量方式或液位测量方式更改时，任何模拟均关闭。
	选项：
	选项：
	选项：

	• “None /无”
	• “None /无”

	• “Pressure /压力”，请参考“SIM. PRESSURE /模拟压力值”功能参数描述表格
	• “Pressure /压力”，请参考“SIM. PRESSURE /模拟压力值”功能参数描述表格

	• “Flow /流量” (仅适用于差压变送器)，请参考“SIM. FLOW VALUE /模拟流量 值”功能参数描述表格
	• “Flow /流量” (仅适用于差压变送器)，请参考“SIM. FLOW VALUE /模拟流量 值”功能参数描述表格

	• “Level /液位”，请参考“SIM. LEVEL /模拟液位值”功能参数描述表格
	• “Level /液位”，请参考“SIM. LEVEL /模拟液位值”功能参数描述表格

	• “TANK CONTENT /罐测量值”，请参考“SIM. TANK CONT. /模拟罐测量值” 功能参数描述表格
	• “TANK CONTENT /罐测量值”，请参考“SIM. TANK CONT. /模拟罐测量值” 功能参数描述表格

	• “Current /电流”，请参考“SIM. CURRENT /模拟电流值”功能参数描述表格 注意： 必须在“LINEAR / SQROOT /线性/开方“功能参数中选择“Flow /流量”测 量方式”，才能确保电流输出与模拟流量...
	• “Current /电流”，请参考“SIM. CURRENT /模拟电流值”功能参数描述表格 注意： 必须在“LINEAR / SQROOT /线性/开方“功能参数中选择“Flow /流量”测 量方式”，才能确保电流输出与模拟流量...

	• “Alarm/warning /报警/警告”，请参考“SIM. ERROR NO. /模拟错误代码”功 能参数描述表格
	• “Alarm/warning /报警/警告”，请参考“SIM. ERROR NO. /模拟错误代码”功 能参数描述表格


	<GRAPHIC>
	<GRAPHIC>
	P01-xMx7xxxx-05-xx-xx-zh-012

	工厂设置：
	工厂设置：
	工厂设置：

	“None /无”



	<TABLE ROW>
	SIM. PRESSURE / 模拟压力值 (414) 
	SIM. PRESSURE / 模拟压力值 (414)
	SIM. PRESSURE /模拟压力值(414)

	Entry /确认

	输入模拟值。 
	输入模拟值。
	®请参考“SIMULATION MODE /模拟方式”。
	前提：
	前提：
	前提：

	• ““SIMULATION MODE /模拟方式” = “Pressure /压力”
	• ““SIMULATION MODE /模拟方式” = “Pressure /压力”


	工厂设置：
	工厂设置：
	工厂设置：

	当前压力测量值



	<TABLE ROW>
	SIM. FLOW VALUE / 模拟流量值 (639) 
	SIM. FLOW VALUE / 模拟流量值 (639)
	SIM.FLOW VALUE /模拟流量值(639)

	Entry /确认

	输入模拟值。 
	输入模拟值。
	®请参考“SIMULATION MODE /模拟方式”。
	前提：
	前提：
	前提：

	• “MEASURING MODE /测量方式” = “Pressure /压力”和 “SIMULATION MODE /模拟方式” = “Flow /流量”
	• “MEASURING MODE /测量方式” = “Pressure /压力”和 “SIMULATION MODE /模拟方式” = “Flow /流量”

	• “MEASURING MODE /测量方式” = “Flow /流量”和 “SIMULATION MODE /模拟方式” = “Flow /流量”
	• “MEASURING MODE /测量方式” = “Flow /流量”和 “SIMULATION MODE /模拟方式” = “Flow /流量”




	<TABLE ROW>
	SIM. LEVEL / 模拟液位值 (714) 
	SIM. LEVEL / 模拟液位值 (714)
	SIM. LEVEL /模拟液位值(714)

	Entry /确认

	输入模拟值。 
	输入模拟值。
	®请参考“SIMULATION MODE /模拟方式”。
	前提：
	前提：
	前提：

	• “MEASURING MODE /测量方式” = “Level /液位”和 “SIMULATION MODE /模拟方式” = “Level /液位”
	• “MEASURING MODE /测量方式” = “Level /液位”和 “SIMULATION MODE /模拟方式” = “Level /液位”




	<TABLE ROW>
	SIM. TANK CONT. / 模拟罐测量值 (715) 
	SIM. TANK CONT. / 模拟罐测量值 (715)
	SIM. TANK CONT. /模拟罐测量值(715)

	Entry /确认

	输入模拟值。 
	输入模拟值。
	®请参考“SIMULATION MODE /模拟方式”。
	前提：
	前提：
	前提：

	• “MEASURING MODE /测量方式” = “Level /液位”，“LEVEL MODE /液位测 量方式” = “Pressure Linearized /压力线性化”和“SIMULATION MODE /模拟 方式” = “TANK CONTENT /罐测量值”
	• “MEASURING MODE /测量方式” = “Level /液位”，“LEVEL MODE /液位测 量方式” = “Pressure Linearized /压力线性化”和“SIMULATION MODE /模拟 方式” = “TANK CONTENT /罐测量值”

	• “MEASURING MODE /测量方式” = “Level /液位”，“LEVEL MODE /液位测 量方式” = “Height Linearized /高度线性化”和“SIMULATION MODE /模拟方 式” = “TANK CONTENT /罐测量值”
	• “MEASURING MODE /测量方式” = “Level /液位”，“LEVEL MODE /液位测 量方式” = “Height Linearized /高度线性化”和“SIMULATION MODE /模拟方 式” = “TANK CONTENT /罐测量值”




	<TABLE ROW>
	SIM. CURRENT / 模拟电流值 (270) 
	SIM. CURRENT / 模拟电流值 (270)
	SIM. CURRENT /模拟电流值(270)

	Entry /确认

	输入模拟值。 
	输入模拟值。
	®请参考“SIMULATION MODE /模拟方式”。
	前提：
	前提：
	前提：

	• ““SIMULATION MODE /模拟方式” = “Current value /电流值”
	• ““SIMULATION MODE /模拟方式” = “Current value /电流值”


	工厂设置：
	工厂设置：
	工厂设置：

	当前电流值



	<TABLE ROW>
	SIM. ERROR NO. / 模拟错误代码 (476) 
	SIM. ERROR NO. / 模拟错误代码 (476)
	SIM. ERROR NO. / 模拟错误代码(476)

	Entry /确认

	# 
	输入信息号。
	“SIMULATION /模拟”功能参数覆盖当前出现的故障状态(“Alarm/Warning /报 警/警告”)。模拟结束后，故障状态(“Alarm/Warning /报警/警告”) 仍旧存 在，但不再显示！设备重启后，返回故障状态。

	输入信息号。
	®请参考“SIMULATION MODE /模拟方式”
	®请参考本《操作手册》的章节8.1 “信息”、“代码”表所在列
	前提：
	前提：
	前提：

	• “SIMULATION MODE /模拟方式” = “Alarm/Warning /报警/警告”
	• “SIMULATION MODE /模拟方式” = “Alarm/Warning /报警/警告”


	工厂设置：
	工厂设置：
	工厂设置：

	613 (开启模拟)






	<TABLE>
	<TABLE>
	<TABLE HEADING>
	<TABLE ROW>
	表格33：(“GROUP SELECTION /组选择” ®) “OPERATING MENU /操作菜单” ® “DIAGNOSTICS /诊断” ® “MESSAGES /信息”
	表格33：(“GROUP SELECTION /组选择” ®) “OPERATING MENU /操作菜单” ® “DIAGNOSTICS /诊断” ® “MESSAGES /信息”


	<TABLE ROW>
	功能参数名称
	功能参数名称

	说明
	说明



	<TABLE BODY>
	<TABLE ROW>
	ALARM STATUS / 报警状态 (046) 
	ALARM STATUS / 报警状态 (046)
	ALARM STATUS /报警状态(046)

	Display /显示

	显示当前信息。 ®请参考本《操作手册》的章节8.1 “信息”和章节8.3 “确认信息”。 
	显示当前信息。 ®请参考本《操作手册》的章节8.1 “信息”和章节8.3 “确认信息”。
	现场显示
	现场显示
	现场显示

	• 测量值显示标识优先级最高的信息
	• 测量值显示标识优先级最高的信息

	• “ALARM STATUS /报警状态”功能参数按照降序方式显示所有信息。 使用O 或S键可以浏览所有当前信息。
	• “ALARM STATUS /报警状态”功能参数按照降序方式显示所有信息。 使用O 或S键可以浏览所有当前信息。


	调试工具
	调试工具
	调试工具

	• “Status /状态”区和“ALARM STATUS /报警状态”功能参数显示优先级最高 的信息。
	• “Status /状态”区和“ALARM STATUS /报警状态”功能参数显示优先级最高 的信息。




	<TABLE ROW>
	LAST DIAG. CODE / 前一次报警代码 (564) 
	LAST DIAG. CODE / 前一次报警代码 (564)
	LAST DIAG. CODE /前一次报警代码(564)

	Display /显示

	显示最后发生和消除的信息。 
	显示最后发生和消除的信息。 
	• 现场显示：使用O或S键可以浏览最后15条信息
	• 现场显示：使用O或S键可以浏览最后15条信息
	• 现场显示：使用O或S键可以浏览最后15条信息

	• 数字式通信：显示最后一条信息
	• 数字式通信：显示最后一条信息

	• 通过“RESET ALL ALARMS /报警复位”功能参数删除“LAST DIAG. CODE /前一次 报警代码”功能参数中列举的信息
	• 通过“RESET ALL ALARMS /报警复位”功能参数删除“LAST DIAG. CODE /前一次 报警代码”功能参数中列举的信息





	<TABLE ROW>
	ACK. ALARM MODE / 确认报警方式 (401) 
	ACK. ALARM MODE / 确认报警方式 (401)
	ACK. ALARM MODE /确认报警方式(401)

	Selection /选择

	开启确认报警方式。 
	开启确认报警方式。
	®请参考“ACK. ALARM / 报警确认”。
	选项：
	选项：
	选项：

	• “On /开”
	• “On /开”

	• “Off /关”
	• “Off /关”


	工厂设置：
	工厂设置：
	工厂设置：

	“Off /关”



	<TABLE ROW>
	ACK. ALARM / 报警确认 (500) 
	ACK. ALARM / 报警确认 (500)
	ACK. ALARM /报警确认(500)

	Selection /选择

	确认报警。 
	确认报警。
	前提：
	前提：
	前提：

	• “ACK. ALARM / 报警确认” = “on /开”
	• “ACK. ALARM / 报警确认” = “on /开”


	选项：
	选项：
	选项：

	• “Abort /取消”
	• “Abort /取消”

	• “Confirm /确认”
	• “Confirm /确认”


	必须消除报警原因，必须通过“ACK. ALARM / 报警确认”功能参数确认信息， 且报警后的设备再次启动测量前， 必须经过“ALARM DISPL. TIME /显示报警时 间” (®第
	136

	®请参考本《操作手册》的章节8.3 “确认信息”。
	工厂设置：
	工厂设置：
	工厂设置：

	“Abort /取消”



	<TABLE ROW>
	RESET ALL ALARMS / 报警复位 (603) 
	RESET ALL ALARMS / 报警复位 (603)
	RESET ALL ALARMS /报警复位(603)

	Selection /选择

	通过此功能参数复位“LAST DIAG. CODE /前一次报警代码”功能参数中的所有 信息。 
	通过此功能参数复位“LAST DIAG. CODE /前一次报警代码”功能参数中的所有 信息。
	选项：
	选项：
	选项：

	• “Abort /取消”
	• “Abort /取消”

	• “Confirm /确认”
	• “Confirm /确认”


	工厂设置：
	工厂设置：
	工厂设置：

	“Abort /取消”



	<TABLE ROW>
	ERROR No. /错误代码 
	ERROR No. /错误代码
	ERROR No. /错误代码

	Entry /输入

	对于“错误”类信息， 用户可以决定设备的响应方式：报警(A)响应或警告(W) 响应。在此功能参数中输入相应的信息号。 ®请参考“SELECT ALARMTYPE /选择报警类型”。 
	对于“错误”类信息， 用户可以决定设备的响应方式：报警(A)响应或警告(W) 响应。在此功能参数中输入相应的信息号。 ®请参考“SELECT ALARMTYPE /选择报警类型”。
	®请参考本《操作手册》的章节8.1 “信息”和章节8.2 “错误输出响应”。
	前提：
	前提：
	前提：

	• 数字式通信
	• 数字式通信




	<TABLE ROW>
	SELECT ALARMTYPE / 选择报警类型 
	SELECT ALARMTYPE / 选择报警类型
	SELECT ALARMTYPE (595), (600)

	(595) – Entry /确认
	(600) – Selection /选择

	对于“错误”类信息， 用户可以决定设备的响应方式：报警(A)响应或警告(W) 响应。 ®请参考“ERROR No. /错误代码”。 
	对于“错误”类信息， 用户可以决定设备的响应方式：报警(A)响应或警告(W) 响应。 ®请参考“ERROR No. /错误代码”。
	®请参考本《操作手册》的章节8.1 “信息”和章节8.2 “错误输出响应”。
	选项：
	选项：
	选项：

	• “Alarm /报警(A)”：电流输出为设定值
	• “Alarm /报警(A)”：电流输出为设定值

	• “Warning /警告(W)”：设备继续测量
	• “Warning /警告(W)”：设备继续测量


	现场操作：
	现场操作：
	现场操作：

	1. 在“ERROR No. /错误代码”区中输入相应的信息号。
	1. 在“ERROR No. /错误代码”区中输入相应的信息号。

	2. 选择“Alarm /报警”或“Warning /警告”选项。
	2. 选择“Alarm /报警”或“Warning /警告”选项。


	数字式通信：
	数字式通信：
	数字式通信：

	1. 通过“ERROR No. /错误代码”功能参数中输入相应的信息号。
	1. 通过“ERROR No. /错误代码”功能参数中输入相应的信息号。

	2. 通过“SELECT ALARMTYPE /选择报警类型”功能参数选择“Alarm /报警” 或“Warning /警告”选项。
	2. 通过“SELECT ALARMTYPE /选择报警类型”功能参数选择“Alarm /报警” 或“Warning /警告”选项。




	<TABLE ROW>
	ALARM DELAY / 报警延迟 (336) 
	ALARM DELAY / 报警延迟 (336)
	ALARM DELAY /报警延迟(336)

	Entry /确认

	输入所有“错误”信息的报警响应时间。 
	输入所有“错误”信息的报警响应时间。
	输入范围：
	在“ALARM DELAY / 报警延迟”时间内消除错误原因，无报警信息。

	输入范围：
	输入范围：
	输入范围：

	0...100 s

	工厂设置：
	工厂设置：
	工厂设置：

	0.0 s



	<TABLE ROW>
	ALARM DISPL. TIME / 显示报警时间 (480) 
	ALARM DISPL. TIME / 显示报警时间 (480)
	ALARM DISPL. TIME /显示报警时间(480)

	Entry /确认

	输入所有“错误”信息的报警延迟时间。一旦错误原因修正后，报警显示时间开始 计算。 
	输入所有“错误”信息的报警延迟时间。一旦错误原因修正后，报警显示时间开始 计算。
	输入范围：
	适用于“ACK. ALARM MODE / 确认报警方式” = “on /开”时: 
	出现报警，且在确认报警前已达到报警显示时间时，一旦信息被确认，将清除信 息。
	®请参考本《操作手册》的章节8.3 “确认信息”。

	输入范围：
	输入范围：
	0...999.9 s

	工厂设置：
	工厂设置：
	工厂设置：

	0.0 s






	<TABLE>
	<TABLE>
	<TABLE HEADING>
	<TABLE ROW>
	表格34：(“GROUP SELECTION /组选择” ®) “OPERATING MENU /操作菜单” ® “DIAGNOSTICS /诊断” ® “USER LIMITS /用户极限值”
	表格34：(“GROUP SELECTION /组选择” ®) “OPERATING MENU /操作菜单” ® “DIAGNOSTICS /诊断” ® “USER LIMITS /用户极限值”


	<TABLE ROW>
	功能参数名称
	功能参数名称

	说明
	说明



	<TABLE BODY>
	<TABLE ROW>
	Pmin ALARM WINDOW / 报警窗口Pmin (332) 
	Pmin ALARM WINDOW / 报警窗口Pmin (332)
	Pmin ALARM WINDOW /报警窗口Pmin (332)

	Entry /确认

	用户自定义过程监控–输入压力下限值。 
	用户自定义过程监控–输入压力下限值。
	可以通过“SELECT ALARMTYPE /选择报警类型”功能参数输入工作压力低于设 置值时的仪表响应。
	®请参考本《操作手册》的章节8.1 “信息”，代码E730和章节8.2 “错误输出 响应”。
	工厂设置：
	工厂设置：
	工厂设置：

	传感器下限值•1.1 (®传感器下限值，请参考“PRESS. SENS LOLIM /传感器压力下限”。)



	<TABLE ROW>
	Pmax ALARM WINDOW / 报警窗口Pmax (333) 
	Pmax ALARM WINDOW / 报警窗口Pmax (333)
	Pmax ALARM WINDOW /报警窗口Pmax (333)

	Entry /确认

	用户自定义过程监控–输入压力上限值。 
	用户自定义过程监控–输入压力上限值。
	可以通过“SELECT ALARMTYPE /选择报警类型”功能参数输入工作压力超出设 置值时的仪表响应。
	®请参考本《操作手册》的章节8.1 “信息”，代码E731和章节8.2 “错误输出 响应”。
	工厂设置：
	工厂设置：
	工厂设置：

	传感器上限值•1.1 (®传感器上限值，请参考“PRESS. SENS HILIM /传感器压力上限”。)



	<TABLE ROW>
	Tmin ALARM WINDOW / 报警窗口Tmin (334) 
	Tmin ALARM WINDOW / 报警窗口Tmin (334)
	Tmin ALARM WINDOW /报警窗口Tmin (334)

	Entry /确认

	用户自定义过程监控–输入温度下限值。 
	用户自定义过程监控–输入温度下限值。
	可以通过“SELECT ALARMTYPE /选择报警类型”功能参数输入工作压力超出设 置值时的仪表响应。
	®请参考本《操作手册》的章节8.1 “信息”，代码E732和章节8.2 “错误输出 响应”。
	工厂设置：
	工厂设置：
	传感器温度应用下限值– 10 K (®传感器温度应用下限值，请参考“Tmin SENSOR /传感器最低温度Tmin”)



	<TABLE ROW>
	Tmax ALARM WINDOW / 报警窗口Tmax (335) 
	Tmax ALARM WINDOW / 报警窗口Tmax (335)
	Tmax ALARM WINDOW /报警窗口Tmax (335)

	Entry /确认 

	用户自定义过程监控–输入温度上限值。 
	用户自定义过程监控–输入温度上限值。
	可以通过“SELECT ALARMTYPE /选择报警类型”功能参数输入工作压力超出设 置值时的仪表响应。
	®请参考本《操作手册》的章节8.1 “信息”，代码E733和章节8.2 “错误输出 响应”。
	工厂设置：
	工厂设置：
	传感器温度应用上限值+10 K (®传感器温度应用上限值，请参考“Tmax SENSOR /传感器最高温度Tmax”)






	<GRAPHIC>
	<GRAPHIC>
	P01-xxxxxxxx-19-xx-xx-zh-144
	图 47: “SYSTEM 2 /系统2”功能组
	图 47: “SYSTEM 2 /系统2”功能组
	图 47: “SYSTEM 2 /系统2”功能组



	<TABLE>
	<TABLE>
	<TABLE HEADING>
	<TABLE ROW>
	表格35：(“GROUP SELECTION /组选择” ®) “OPERATING MENU /操作菜单” ® “SERVICE /维护” ® “SYSTEM 2 /系统2”
	表格35：(“GROUP SELECTION /组选择” ®) “OPERATING MENU /操作菜单” ® “SERVICE /维护” ® “SYSTEM 2 /系统2”


	<TABLE ROW>
	功能参数名称
	功能参数名称

	说明
	说明



	<TABLE BODY>
	<TABLE ROW>
	CURR. TRIM 4mA / 调整4 mA输出值 (045) 
	CURR. TRIM 4mA / 调整4 mA输出值 (045)
	CURR. TRIM 4mA  /调整4 mA输出值(045)

	Entry /确认

	输入电流输出微调曲线空标点(4 mA)的电流值。 
	输入电流输出微调曲线空标点(4 mA)的电流值。 
	通过此功能参数和“CURR. TRIM 20mA /调整20 mA输出值”使得当前输出与传 输条件相匹配。
	参考以下步骤执行空标点的电流微调：
	参考以下步骤执行空标点的电流微调：
	1. 选择“SIMULATION /模拟”功能组。 (菜单路径：(“GROUP SELECTION /组选择”) ® “OPERATING MENU /操作 菜单” ® “DIAGNOSTICS /诊断” ® “SIMULATION /模拟”)
	1. 选择“SIMULATION /模拟”功能组。 (菜单路径：(“GROUP SELECTION /组选择”) ® “OPERATING MENU /操作 菜单” ® “DIAGNOSTICS /诊断” ® “SIMULATION /模拟”)

	2. 通过“SIMULATION /模拟”功能参数选择“Current /电流”选项。
	2. 通过“SIMULATION /模拟”功能参数选择“Current /电流”选项。

	3. 在“SIM. CURRENT /模拟电流值”功能参数中输入“4 mA”。 
	3. 在“SIM. CURRENT /模拟电流值”功能参数中输入“4 mA”。 

	4. 选择“SYSTEM 2 /系统2”功能组。 (菜单路径：(“GROUP SELECTION /组选择”) ® “OPERATING MENU /操作 菜单” ® “SERVICE /维护”)
	4. 选择“SYSTEM 2 /系统2”功能组。 (菜单路径：(“GROUP SELECTION /组选择”) ® “OPERATING MENU /操作 菜单” ® “SERVICE /维护”)

	5. 在“CURR. TRIM 4mA /调整4 mA输出值”功能参数中输入开关单元的电流 测量值。
	5. 在“CURR. TRIM 4mA /调整4 mA输出值”功能参数中输入开关单元的电流 测量值。


	输入范围：
	输入范围：
	输入范围：

	测量电流± 0.2 mA 

	工厂设置：
	工厂设置：
	工厂设置：

	4 mA



	<TABLE ROW>
	CURR. TRIM 20mA / 调整20 mA输出值 (042) 
	CURR. TRIM 20mA / 调整20 mA输出值 (042)
	CURR. TRIM 20mA /调整20 mA输出值(042)

	Entry /确认

	输入电流输出微调曲线满标点(20 mA)的电流值。 
	输入电流输出微调曲线满标点(20 mA)的电流值。 
	通过此功能参数和“CURR. TRIM 4mA /调整4 mA输出值”使得当前输出与传输 条件相匹配。
	参考以下步骤执行满标点的电流微调：
	参考以下步骤执行满标点的电流微调：
	1. 选择“SIMULATION /模拟”功能组。 (菜单路径：(“GROUP SELECTION /组选择”) ® “OPERATING MENU /操作 菜单” ® “DIAGNOSTICS /诊断” ® “SIMULATION /模拟”)
	1. 选择“SIMULATION /模拟”功能组。 (菜单路径：(“GROUP SELECTION /组选择”) ® “OPERATING MENU /操作 菜单” ® “DIAGNOSTICS /诊断” ® “SIMULATION /模拟”)

	2. 通过“SIMULATION /模拟”功能参数选择“Current /电流”选项。
	2. 通过“SIMULATION /模拟”功能参数选择“Current /电流”选项。

	3. 在“SIM. CURRENT /模拟电流值”功能参数中输入“20 mA”。 
	3. 在“SIM. CURRENT /模拟电流值”功能参数中输入“20 mA”。 

	4. 选择“SYSTEM 2 /系统2”功能组。 (菜单路径：(“GROUP SELECTION /组选择”) ® “OPERATING MENU /操作 菜单” ® “SERVICE /维护”)
	4. 选择“SYSTEM 2 /系统2”功能组。 (菜单路径：(“GROUP SELECTION /组选择”) ® “OPERATING MENU /操作 菜单” ® “SERVICE /维护”)

	5. 在“CURR. TRIM 20mA /调整20 mA输出值”功能参数中输入开关单元的电流测 量值。
	5. 在“CURR. TRIM 20mA /调整20 mA输出值”功能参数中输入开关单元的电流测 量值。


	输入范围：
	输入范围：
	输入范围：

	测量电流± 0.2 mA 

	工厂设置：
	工厂设置：
	工厂设置：

	20 mA



	<TABLE ROW>
	OFFSET 4mA TRIM / 4 mA调整范围 (043) 
	OFFSET 4mA TRIM / 4 mA调整范围 (043)
	OFFSET 4mA TRIM / 4 mA调整范围(043)

	Display /显示

	显示4 mA和“CURR. TRIM 4mA /调整4 mA输出值 ”功能参数中输入值的差值。 
	显示4 mA和“CURR. TRIM 4mA /调整4 mA输出值 ”功能参数中输入值的差值。
	工厂设置：
	工厂设置：
	工厂设置：

	0 



	<TABLE ROW>
	OFFSET 4mA TRIM / 20 mA调整范围 (044) 
	OFFSET 4mA TRIM / 20 mA调整范围 
	OFFSET 20mA TRIM / 20 mA调整范围(044)

	Display /显示

	显示20 mA和“CURR. TRIM 20mA /调整20 mA输出值 ”功能参数中输入值的差 值。 
	显示20 mA和“CURR. TRIM 20mA /调整20 mA输出值 ”功能参数中输入值的差 值。
	工厂设置：
	工厂设置：
	工厂设置：

	0 









	8 故障排除
	8 故障排除
	8.1 信息
	8.1 信息
	下表列举了可能出现的信息。
	下表列举了可能出现的信息。
	可以设置显示“报警”、“警告”和“错误”信息时仪表是否相应。 请参考“错误类型/ NA 64”所在列和“ERROR No. /错误代码”和“SELECT ALARMTYPE / 选择报警类型”的功能参数描述(第
	136

	此外，“错误类型/ NA 64”所在列按照NAMUR推荐NA 64标准对信息分类：
	此外，“错误类型/ NA 64”所在列按照NAMUR推荐NA 64标准对信息分类：
	• 故障：标识“B”
	• 故障：标识“B”

	• 需要维护：标识“C” (需要检查)
	• 需要维护：标识“C” (需要检查)

	• 功能检查：标识“I” (维护中)
	• 功能检查：标识“I” (维护中)


	现场显示单元上显示的错误信息：
	现场显示单元上显示的错误信息：
	• 测量值显示显示优先级最高的信息。请参考“优先级”所在列。
	• 测量值显示显示优先级最高的信息。请参考“优先级”所在列。

	• “ALARM STATUS /报警状态”功能参数(第
	• “ALARM STATUS /报警状态”功能参数(第
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	通过数字式通信显示的信息：
	通过数字式通信显示的信息：
	• “ALARM STATUS /报警状态” 功能参数(第
	• “ALARM STATUS /报警状态” 功能参数(第
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	8.1.1 现场显示单元上的错误信息
	• 在初始化过程中，如果仪表检测到现场显示单元故障，触发特殊错误信息。请参考错 误信息(第
	• 在初始化过程中，如果仪表检测到现场显示单元故障，触发特殊错误信息。请参考错 误信息(第
	• 在初始化过程中，如果仪表检测到现场显示单元故障，触发特殊错误信息。请参考错 误信息(第
	146


	• 详细信息请咨询Endress+Hauser当地销售中心。
	• 详细信息请咨询Endress+Hauser当地销售中心。

	• 请参考章节8.4、8.5和8.6。
	• 请参考章节8.4、8.5和8.6。



	8.1.1 现场显示单元上的错误信息
	<TABLE>
	<TABLE>
	<TABLE HEADING>
	<TABLE ROW>
	诊断代码
	诊断代码

	错误类型/ NA 64
	错误类型/ NA 64

	符合NE 107 标准
	符合NE 107 标准

	信息/说明
	信息/说明

	原因
	原因

	补救方法
	补救方法

	优先 级
	优先 级



	<TABLE BODY>
	<TABLE ROW>
	101 (A101) 
	101 (A101)

	报警 
	报警
	B

	故障(F) 
	故障(F)

	B > “Sensor electronic EEPROM error /传感器 EEPROM出错” 
	B > “Sensor electronic EEPROM error /传感器 EEPROM出错”

	– 电磁效应大于技术参数中指定 的规格。 ®请参考《技术资料》 TI00382P (Deltabar S)、 TI00383P (Cerabar S)或 TI00416P (Deltapilot S)。 通常，仅简要显示此信息。
	– 电磁效应大于技术参数中指定 的规格。 ®请参考《技术资料》 TI00382P (Deltabar S)、 TI00383P (Cerabar S)或 TI00416P (Deltapilot S)。 通常，仅简要显示此信息。
	– 电磁效应大于技术参数中指定 的规格。 ®请参考《技术资料》 TI00382P (Deltabar S)、 TI00383P (Cerabar S)或 TI00416P (Deltapilot S)。 通常，仅简要显示此信息。
	– 电磁效应大于技术参数中指定 的规格。 ®请参考《技术资料》 TI00382P (Deltabar S)、 TI00383P (Cerabar S)或 TI00416P (Deltapilot S)。 通常，仅简要显示此信息。



	– 等待数秒。 
	– 等待数秒。
	– 等待数秒。
	– 等待数秒。

	– 重启设备。 执行复位(诊断代码62)。
	– 重启设备。 执行复位(诊断代码62)。

	– 屏蔽电磁效应或消除干扰源。
	– 屏蔽电磁效应或消除干扰源。



	17 
	17


	<TABLE ROW>
	– 传感器故障。
	– 传感器故障。
	– 传感器故障。
	– 传感器故障。



	– 更换传感器。
	– 更换传感器。
	– 更换传感器。
	– 更换传感器。




	<TABLE ROW>
	102 (W102) 
	102 (W102)

	警告 
	警告
	C

	需要维护(M)
	需要维护(M)

	C > “Checksum error in EEPROM: peakhold segment / EEPROM错误：峰值保持字 段”
	C > “Checksum error in EEPROM: peakhold segment / EEPROM错误：峰值保持字 段”

	– 主要电子部件故障。只要取消 使用“PEAK HOLD INDICATOR /峰值保持指示”功能，即可 继续正确测量。
	– 主要电子部件故障。只要取消 使用“PEAK HOLD INDICATOR /峰值保持指示”功能，即可 继续正确测量。
	– 主要电子部件故障。只要取消 使用“PEAK HOLD INDICATOR /峰值保持指示”功能，即可 继续正确测量。
	– 主要电子部件故障。只要取消 使用“PEAK HOLD INDICATOR /峰值保持指示”功能，即可 继续正确测量。



	– 更换主要电子部件。
	– 更换主要电子部件。
	– 更换主要电子部件。
	– 更换主要电子部件。



	53 
	53


	<TABLE ROW>
	106 (W106)
	106 (W106)

	警告 
	警告
	C

	功能检查(C)
	功能检查(C)

	C > “Downloading - please wait /下载中-请等待”
	C > “Downloading - please wait /下载中-请等待”

	– 下载中。
	– 下载中。
	– 下载中。
	– 下载中。



	– 等待下载完成。
	– 等待下载完成。
	– 等待下载完成。
	– 等待下载完成。



	52
	52


	<TABLE ROW>
	110 (A110) 
	110 (A110)

	报警 
	报警
	B

	故障(F) 
	故障(F)

	B > “Checksum error in EEPROM: configuration segment /EEPROM错误：组 态字段” 
	B > “Checksum error in EEPROM: configuration segment /EEPROM错误：组 态字段”

	– 接线时，未连接电源。
	– 接线时，未连接电源。
	– 接线时，未连接电源。
	– 接线时，未连接电源。



	– 重新连接电源。如需要，执行 复位(诊断代码：7864)。重 新执行标定。
	– 重新连接电源。如需要，执行 复位(诊断代码：7864)。重 新执行标定。
	– 重新连接电源。如需要，执行 复位(诊断代码：7864)。重 新执行标定。
	– 重新连接电源。如需要，执行 复位(诊断代码：7864)。重 新执行标定。



	6 
	6


	<TABLE ROW>
	– 电磁效应大于技术参数中指定 的规格。 ®请参考《技术资料》 TI00382P (Deltabar S)、 TI00383P (Cerabar S)或 TI00416P (Deltapilot S)。
	– 电磁效应大于技术参数中指定 的规格。 ®请参考《技术资料》 TI00382P (Deltabar S)、 TI00383P (Cerabar S)或 TI00416P (Deltapilot S)。
	– 电磁效应大于技术参数中指定 的规格。 ®请参考《技术资料》 TI00382P (Deltabar S)、 TI00383P (Cerabar S)或 TI00416P (Deltapilot S)。
	– 电磁效应大于技术参数中指定 的规格。 ®请参考《技术资料》 TI00382P (Deltabar S)、 TI00383P (Cerabar S)或 TI00416P (Deltapilot S)。



	– 屏蔽电磁效应或消除干扰源。 
	– 屏蔽电磁效应或消除干扰源。
	– 屏蔽电磁效应或消除干扰源。
	– 屏蔽电磁效应或消除干扰源。




	<TABLE ROW>
	– 主要电子部件故障。
	– 主要电子部件故障。
	– 主要电子部件故障。
	– 主要电子部件故障。



	– 更换主要电子部件。
	– 更换主要电子部件。
	– 更换主要电子部件。
	– 更换主要电子部件。




	<TABLE ROW>
	113 (A113)
	113 (A113)

	报警 
	报警
	B

	故障(F)
	故障(F)

	B > “ROM failure in transmitter electronic /变送 器电路中ROM出错”
	B > “ROM failure in transmitter electronic /变送 器电路中ROM出错”

	– 主要电子部件故障。
	– 主要电子部件故障。
	– 主要电子部件故障。
	– 主要电子部件故障。



	– 更换主要电子部件。
	– 更换主要电子部件。
	– 更换主要电子部件。
	– 更换主要电子部件。



	1
	1


	<TABLE ROW>
	115 (E115) 
	115 (E115)

	错误 
	错误
	B
	工厂设置： 警告C

	超出规格(S)
	超出规格(S)

	B > “Sensor overpressure /传 感器过压” 
	B > “Sensor overpressure /传 感器过压”

	– 出现过压。 
	– 出现过压。
	– 出现过压。
	– 出现过压。



	– 降低压力，直至不再显示信 息。
	– 降低压力，直至不再显示信 息。
	– 降低压力，直至不再显示信 息。
	– 降低压力，直至不再显示信 息。



	29 
	29


	<TABLE ROW>
	– 传感器故障。
	– 传感器故障。
	– 传感器故障。
	– 传感器故障。



	– 更换传感器。
	– 更换传感器。
	– 更换传感器。
	– 更换传感器。




	<TABLE ROW>
	116 (W116) 
	116 (W116)

	警告 
	警告
	C

	需要维护(M) 
	需要维护(M)

	C > “Download error, repeat download /下载错误，重新 下载” 
	C > “Download error, repeat download /下载错误，重新 下载”

	– 文件故障。
	– 文件故障。
	– 文件故障。
	– 文件故障。



	– 使用另一个文件。
	– 使用另一个文件。
	– 使用另一个文件。
	– 使用另一个文件。



	36 
	36


	<TABLE ROW>
	– 在下载过程中，数据未正确传 输至处理器，例如：电缆连接 开路、电源电压尖峰(纹波) 或电磁效应。
	– 在下载过程中，数据未正确传 输至处理器，例如：电缆连接 开路、电源电压尖峰(纹波) 或电磁效应。
	– 在下载过程中，数据未正确传 输至处理器，例如：电缆连接 开路、电源电压尖峰(纹波) 或电磁效应。
	– 在下载过程中，数据未正确传 输至处理器，例如：电缆连接 开路、电源电压尖峰(纹波) 或电磁效应。



	– 检查计算机和变送器之间的电 缆连接。 
	– 检查计算机和变送器之间的电 缆连接。
	– 检查计算机和变送器之间的电 缆连接。
	– 检查计算机和变送器之间的电 缆连接。

	– 屏蔽电磁效应或消除干扰源。
	– 屏蔽电磁效应或消除干扰源。

	– 执行复位(诊断代码：7864)， 并再次执行标定。
	– 执行复位(诊断代码：7864)， 并再次执行标定。

	– 重新下载。
	– 重新下载。




	<TABLE ROW>
	120 (E120) 
	120 (E120)

	错误 
	错误
	B
	工厂设置： 警告C

	超出规格(S) 
	超出规格(S)

	B > “Sensor low pressure /传 感器低压” 
	B > “Sensor low pressure /传 感器低压”

	– 压力过低。 
	– 压力过低。
	– 压力过低。
	– 压力过低。



	– 增加压力，直至不再显示信 息。
	– 增加压力，直至不再显示信 息。
	– 增加压力，直至不再显示信 息。
	– 增加压力，直至不再显示信 息。



	30 
	30


	<TABLE ROW>
	– 传感器故障。
	– 传感器故障。
	– 传感器故障。
	– 传感器故障。



	– 更换传感器。
	– 更换传感器。
	– 更换传感器。
	– 更换传感器。




	<TABLE ROW>
	121 (A121) 
	121 (A121)

	报警 
	报警
	B

	故障(F)
	故障(F)

	B > “Checksum error in factory segment of EEPROM / EEPROM错误：出厂设置字 段”
	B > “Checksum error in factory segment of EEPROM / EEPROM错误：出厂设置字 段”

	– 主要电子部件故障。
	– 主要电子部件故障。
	– 主要电子部件故障。
	– 主要电子部件故障。



	– 更换主要电子部件。
	– 更换主要电子部件。
	– 更换主要电子部件。
	– 更换主要电子部件。



	5 
	5


	<TABLE ROW>
	122 (A122) 
	122 (A122)

	报警 
	报警
	B

	故障(F) 
	故障(F)

	B > “Sensor not connected / 未连接传感器” 
	B > “Sensor not connected / 未连接传感器”

	– 传感器和主要电子部件间的电 缆连接断开。 
	– 传感器和主要电子部件间的电 缆连接断开。 
	– 传感器和主要电子部件间的电 缆连接断开。 
	– 传感器和主要电子部件间的电 缆连接断开。 



	– 检查电缆连接；如需要，进行 修理。
	– 检查电缆连接；如需要，进行 修理。
	– 检查电缆连接；如需要，进行 修理。
	– 检查电缆连接；如需要，进行 修理。



	13 
	13


	<TABLE ROW>
	– 电磁效应大于技术参数中指定 的规格。 ®请参考《技术资料》 TI00382P (Deltabar S)、 TI00383P (Cerabar S)或 TI00416P (Deltapilot S)。
	– 电磁效应大于技术参数中指定 的规格。 ®请参考《技术资料》 TI00382P (Deltabar S)、 TI00383P (Cerabar S)或 TI00416P (Deltapilot S)。
	– 电磁效应大于技术参数中指定 的规格。 ®请参考《技术资料》 TI00382P (Deltabar S)、 TI00383P (Cerabar S)或 TI00416P (Deltapilot S)。
	– 电磁效应大于技术参数中指定 的规格。 ®请参考《技术资料》 TI00382P (Deltabar S)、 TI00383P (Cerabar S)或 TI00416P (Deltapilot S)。



	– 屏蔽电磁效应或消除干扰源。 
	– 屏蔽电磁效应或消除干扰源。
	– 屏蔽电磁效应或消除干扰源。
	– 屏蔽电磁效应或消除干扰源。




	<TABLE ROW>
	– 主要电子部件故障。
	– 主要电子部件故障。
	– 主要电子部件故障。
	– 主要电子部件故障。



	– 更换主要电子部件。
	– 更换主要电子部件。
	– 更换主要电子部件。
	– 更换主要电子部件。




	<TABLE ROW>
	– 传感器故障。
	– 传感器故障。
	– 传感器故障。
	– 传感器故障。



	– 更换传感器。
	– 更换传感器。
	– 更换传感器。
	– 更换传感器。




	<TABLE ROW>
	130 (A130) 
	130 (A130)

	报警 
	报警
	B

	故障(F)
	故障(F)

	B > “EEPROM is defect. / EEPROM损坏” 
	B > “EEPROM is defect. / EEPROM损坏”

	– 主要电子部件故障。
	– 主要电子部件故障。
	– 主要电子部件故障。
	– 主要电子部件故障。



	– 更换主要电子部件。
	– 更换主要电子部件。
	– 更换主要电子部件。
	– 更换主要电子部件。



	10 
	10


	<TABLE ROW>
	131 (A131) 
	131 (A131)

	报警 
	报警
	B

	故障(F)
	故障(F)

	B > “Checksum error in EEPROM: min/max segment / EEPROM错误：最大最小字 段”
	B > “Checksum error in EEPROM: min/max segment / EEPROM错误：最大最小字 段”

	– 主要电子部件故障。
	– 主要电子部件故障。
	– 主要电子部件故障。
	– 主要电子部件故障。



	– 更换主要电子部件。
	– 更换主要电子部件。
	– 更换主要电子部件。
	– 更换主要电子部件。



	9 
	9


	<TABLE ROW>
	132 (A132)
	132 (A132)

	报警 
	报警
	B

	故障(F)
	故障(F)

	B > “Checksum error in totalizer EEPROM / EEPROM 错误：累加器”
	B > “Checksum error in totalizer EEPROM / EEPROM 错误：累加器”

	– 主要电子部件故障。
	– 主要电子部件故障。
	– 主要电子部件故障。
	– 主要电子部件故障。



	– 更换主要电子部件。
	– 更换主要电子部件。

	7
	7


	<TABLE ROW>
	133 (A133) 
	133 (A133)

	报警 
	报警
	B

	故障(F) 
	故障(F)

	B > “Checksum error in History EEPROM / EEPROM 错误：历史记录” 
	B > “Checksum error in History EEPROM / EEPROM 错误：历史记录”

	– 接线时出现错误。
	– 接线时出现错误。
	– 接线时出现错误。
	– 接线时出现错误。



	– 执行复位(诊断代码：7864)， 并再次执行标定。
	– 执行复位(诊断代码：7864)， 并再次执行标定。
	– 执行复位(诊断代码：7864)， 并再次执行标定。
	– 执行复位(诊断代码：7864)， 并再次执行标定。



	8 
	8


	<TABLE ROW>
	– 主要电子部件故障。
	– 主要电子部件故障。
	– 主要电子部件故障。
	– 主要电子部件故障。



	– 更换电子部件。
	– 更换电子部件。


	<TABLE ROW>
	602 (W602)
	602 (W602)

	警告 
	警告
	C

	功能检查(C)
	功能检查(C)

	C>“Linearisation curve not monotone /线性化曲线不是 单调的”
	C>“Linearisation curve not monotone /线性化曲线不是 单调的”

	– 线性化曲线不是单调上升或下 降的。
	– 线性化曲线不是单调上升或下 降的。
	– 线性化曲线不是单调上升或下 降的。
	– 线性化曲线不是单调上升或下 降的。



	– 添加线性化表，或再次执行线 性化。
	– 添加线性化表，或再次执行线 性化。
	– 添加线性化表，或再次执行线 性化。
	– 添加线性化表，或再次执行线 性化。



	57
	57


	<TABLE ROW>
	604 (W604) 
	604 (W604)

	警告 
	警告
	C

	功能检查(C) 
	功能检查(C)

	C > “Linearisation table not valid. Less than 2 points or points too close /线性化曲线 无效，至少二点” 
	C > “Linearisation table not valid. Less than 2 points or points too close /线性化曲线 无效，至少二点”

	! 
	软件版本号低于“02.10.xx”时，无Y点的最小量程。


	<TABLE ROW>
	– 线性化表少于两个。
	– 线性化表少于两个。
	– 线性化表少于两个。
	– 线性化表少于两个。



	– 添加线性化表；如需要，再次 执行线性化。
	– 添加线性化表；如需要，再次 执行线性化。
	– 添加线性化表；如需要，再次 执行线性化。
	– 添加线性化表；如需要，再次 执行线性化。



	58
	58


	<TABLE ROW>
	– 线性化表中至少有两点过于接 近。必须维持最小间距为两点 间距离的0.5 %。 
	– 线性化表中至少有两点过于接 近。必须维持最小间距为两点 间距离的0.5 %。
	– 线性化表中至少有两点过于接 近。必须维持最小间距为两点 间距离的0.5 %。
	– 线性化表中至少有两点过于接 近。必须维持最小间距为两点 间距离的0.5 %。
	“Pressure linearized /压力线性 化”量程选项： “HYDR. PRESS MAX. /最大静 压” – “HYDR. PRESS MIN. / 最 小静压”；“TANK CONTENT MAX. /罐测量值最大值” – “TANK CONTENT MIN. /罐测 量值最小值”。 
	“Height linearized /高度线性 化”量程选项： “LEVEL MAX /最大液位” – “LEVEL MIN /最小液位”； “TANK CONTENT MAX. /罐测 量值最大值” – “TANK CONTENT MIN. /罐测量值最 小值”。



	– 修正线性化表，并再次确认。
	– 修正线性化表，并再次确认。
	– 修正线性化表，并再次确认。
	– 修正线性化表，并再次确认。




	<TABLE ROW>
	613 (W613)
	613 (W613)

	警告 
	警告
	I

	功能检查(C)
	功能检查(C)

	I > “Simulation is active /处 于模拟状态”
	I > “Simulation is active /处 于模拟状态”

	– 开启模拟，即：当前仪表不测 量。
	– 开启模拟，即：当前仪表不测 量。
	– 开启模拟，即：当前仪表不测 量。
	– 开启模拟，即：当前仪表不测 量。



	– 关闭模拟。
	– 关闭模拟。
	– 关闭模拟。
	– 关闭模拟。



	60
	60


	<TABLE ROW>
	620 (E620) 
	620 (E620)

	错误 
	错误
	C
	工厂设置： 警告C

	超出规格(S) 
	超出规格(S)

	C > “Current output out of range /电流输出超出范围” 
	C > “Current output out of range /电流输出超出范围”

	电流超出允许范围： 3.8...20.5 mA。 
	电流超出允许范围： 3.8...20.5 mA。
	– 当前压力超出设定测量范围 (但在传感器范围内)。
	– 当前压力超出设定测量范围 (但在传感器范围内)。
	– 当前压力超出设定测量范围 (但在传感器范围内)。



	– 检查当前压力；如需要，重新 设置测量范围(请参考《操作 手册》章节4...6。) 
	– 检查当前压力；如需要，重新 设置测量范围(请参考《操作 手册》章节4...6。)
	– 检查当前压力；如需要，重新 设置测量范围(请参考《操作 手册》章节4...6。)
	– 检查当前压力；如需要，重新 设置测量范围(请参考《操作 手册》章节4...6。)

	– 执行复位(代码：7864)；并 再次执行标定。
	– 执行复位(代码：7864)；并 再次执行标定。



	49 
	49


	<TABLE ROW>
	– 松开传感器电缆上的连接。
	– 松开传感器电缆上的连接。
	– 松开传感器电缆上的连接。
	– 松开传感器电缆上的连接。



	– 等待短暂时间，并拧紧连接， 或避免松开连接。
	– 等待短暂时间，并拧紧连接， 或避免松开连接。
	– 等待短暂时间，并拧紧连接， 或避免松开连接。
	– 等待短暂时间，并拧紧连接， 或避免松开连接。




	<TABLE ROW>
	700 (W700) 
	700 (W700)

	警告 
	警告
	C

	需要维护(M) 
	需要维护(M)

	C > “Last configuration not stored /上一设置未保存”
	C > “Last configuration not stored /上一设置未保存”

	– 读取设置参数或断开电源时， 出现错误。
	– 读取设置参数或断开电源时， 出现错误。
	– 读取设置参数或断开电源时， 出现错误。
	– 读取设置参数或断开电源时， 出现错误。



	– 执行复位(代码：7864)；并 再次执行标定。
	– 执行复位(代码：7864)；并 再次执行标定。
	– 执行复位(代码：7864)；并 再次执行标定。
	– 执行复位(代码：7864)；并 再次执行标定。



	54 
	54


	<TABLE ROW>
	– 主要电子部件故障。
	– 主要电子部件故障。
	– 主要电子部件故障。
	– 主要电子部件故障。



	– 更换主要电子部件。
	– 更换主要电子部件。
	– 更换主要电子部件。
	– 更换主要电子部件。




	<TABLE ROW>
	701 (W701)
	701 (W701)

	警告 
	警告
	C

	功能检查(C)
	功能检查(C)

	C > “Measuring chain config. exceeds sensor range /测量设 定值超出传感器量程”
	C > “Measuring chain config. exceeds sensor range /测量设 定值超出传感器量程”

	– 执行标定可以会导致超出或低 于传感器标称工作范围。
	– 执行标定可以会导致超出或低 于传感器标称工作范围。
	– 执行标定可以会导致超出或低 于传感器标称工作范围。
	– 执行标定可以会导致超出或低 于传感器标称工作范围。



	– 再次执行标定。
	– 再次执行标定。
	– 再次执行标定。
	– 再次执行标定。



	50
	50


	<TABLE ROW>
	702 (W702) 
	702 (W702)

	警告 
	警告
	C

	需要维护(M) 
	需要维护(M)

	C > “HistoROM data not consistent. / HistoROM数据 不一致” 
	C > “HistoROM data not consistent. / HistoROM数据 不一致”

	– 数据未正确写入HistoROM 中，例如：在接线过程中拆除 了HistoROM。
	– 数据未正确写入HistoROM 中，例如：在接线过程中拆除 了HistoROM。
	– 数据未正确写入HistoROM 中，例如：在接线过程中拆除 了HistoROM。
	– 数据未正确写入HistoROM 中，例如：在接线过程中拆除 了HistoROM。



	– 重新上传。 
	– 重新上传。
	– 重新上传。
	– 重新上传。

	– 执行复位(诊断代码：7864)， 并再次执行标定。
	– 执行复位(诊断代码：7864)， 并再次执行标定。



	55 
	55


	<TABLE ROW>
	– HistoROM中无任何数据。
	– HistoROM中无任何数据。
	– HistoROM中无任何数据。
	– HistoROM中无任何数据。



	– 复制合适的参数至HistoROM 中。 (®请参考《技术资料》 BA00270P (Deltabar S)、 BA00271P (Cerabar S)或 BA00332P (Deltapilot S)中的章 节5.5.1 “复制设置参数”。)
	– 复制合适的参数至HistoROM 中。 (®请参考《技术资料》 BA00270P (Deltabar S)、 BA00271P (Cerabar S)或 BA00332P (Deltapilot S)中的章 节5.5.1 “复制设置参数”。)
	– 复制合适的参数至HistoROM 中。 (®请参考《技术资料》 BA00270P (Deltabar S)、 BA00271P (Cerabar S)或 BA00332P (Deltapilot S)中的章 节5.5.1 “复制设置参数”。)
	– 复制合适的参数至HistoROM 中。 (®请参考《技术资料》 BA00270P (Deltabar S)、 BA00271P (Cerabar S)或 BA00332P (Deltapilot S)中的章 节5.5.1 “复制设置参数”。)




	<TABLE ROW>
	703 (A703) 
	703 (A703)

	报警 
	报警
	B

	故障(F) 
	故障(F)

	B > “Measurement error /测 量错误” 
	B > “Measurement error /测 量错误”

	– 主要电子部件内部故障。
	– 主要电子部件内部故障。
	– 主要电子部件内部故障。
	– 主要电子部件内部故障。



	– 断开仪表与电源的连接。
	– 断开仪表与电源的连接。
	– 断开仪表与电源的连接。
	– 断开仪表与电源的连接。



	22 
	22


	<TABLE ROW>
	– 主要电子部件故障。
	– 主要电子部件故障。
	– 主要电子部件故障。
	– 主要电子部件故障。



	– 更换主要电子部件。
	– 更换主要电子部件。
	– 更换主要电子部件。
	– 更换主要电子部件。




	<TABLE ROW>
	704 (A704) 
	704 (A704)

	报警 
	报警
	B

	功能检查(C) 
	功能检查(C)

	B > “Measurement error /测 量错误” 
	B > “Measurement error /测 量错误”

	– 主要电子部件内部故障。
	– 主要电子部件内部故障。
	– 主要电子部件内部故障。
	– 主要电子部件内部故障。



	– 断开仪表与电源的连接。
	– 断开仪表与电源的连接。
	– 断开仪表与电源的连接。
	– 断开仪表与电源的连接。



	12 
	12


	<TABLE ROW>
	– 主要电子部件故障。
	– 主要电子部件故障。
	– 主要电子部件故障。
	– 主要电子部件故障。



	– 更换主要电子部件。
	– 更换主要电子部件。
	– 更换主要电子部件。
	– 更换主要电子部件。




	<TABLE ROW>
	705 (A705) 
	705 (A705)

	报警 
	报警
	B

	故障(F) 
	故障(F)

	B > “Measurement error /测 量错误” 
	B > “Measurement error /测 量错误”

	– 主要电子部件内部故障。
	– 主要电子部件内部故障。
	– 主要电子部件内部故障。
	– 主要电子部件内部故障。



	– 断开仪表与电源的连接。
	– 断开仪表与电源的连接。
	– 断开仪表与电源的连接。
	– 断开仪表与电源的连接。



	21 
	21


	<TABLE ROW>
	– 主要电子部件故障。
	– 主要电子部件故障。
	– 主要电子部件故障。
	– 主要电子部件故障。



	– 更换主要电子部件。
	– 更换主要电子部件。
	– 更换主要电子部件。
	– 更换主要电子部件。




	<TABLE ROW>
	706 (W706)
	706 (W706)

	警告 
	警告
	C

	需要维护(M)
	需要维护(M)

	C > “Configuration in HistoROM and device not identical / HistoROM的设置 与设备不一致”
	C > “Configuration in HistoROM and device not identical / HistoROM的设置 与设备不一致”

	– HistoROM中的设置(参数)和 仪表中设置(参数)不一致。
	– HistoROM中的设置(参数)和 仪表中设置(参数)不一致。
	– HistoROM中的设置(参数)和 仪表中设置(参数)不一致。
	– HistoROM中的设置(参数)和 仪表中设置(参数)不一致。



	– 将仪表中的数据复制至 HistoROM中。 
	– 将仪表中的数据复制至 HistoROM中。
	– 将仪表中的数据复制至 HistoROM中。
	– 将仪表中的数据复制至 HistoROM中。

	– 将HistoROM中的数据复制至 仪表中。HistoROM和仪表的 软件版本号不一致时，仍旧显 示信息。将仪表中的数据复制 至HistoROM中时，不再显示 信息。
	– 将HistoROM中的数据复制至 仪表中。HistoROM和仪表的 软件版本号不一致时，仍旧显 示信息。将仪表中的数据复制 至HistoROM中时，不再显示 信息。

	– 仪表复位诊断代码对 HistoROM无影响，例如： 7864。因此，执行复位时， HistoROM和仪表中的设置可 能不一样。
	– 仪表复位诊断代码对 HistoROM无影响，例如： 7864。因此，执行复位时， HistoROM和仪表中的设置可 能不一样。


	®请参考《技术资料》 BA00270P (Deltabar S)、 BA00271P (Cerabar S)或 BA00332P (Deltapilot S)中的章节 5.5.1 “复制设置参数”。
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	<TABLE ROW>
	707 (A707)
	707 (A707)

	报警 
	报警
	B

	功能检查(C)
	功能检查(C)

	B > “X-VAL. of lin. table out of edit limits. /线性化表中的X 值超限“
	B > “X-VAL. of lin. table out of edit limits. /线性化表中的X 值超限“

	– 线性化表中至少有一个X值低 于“HYDR. PRESS MIN. / 最小 静压”或“MIN. LEVEL /最小 液位”中的数值，或高于 “HYDR. PRESS. MAX. /最大静 压”或“LEVEL MAX /最大液 位”中的数值。 
	– 线性化表中至少有一个X值低 于“HYDR. PRESS MIN. / 最小 静压”或“MIN. LEVEL /最小 液位”中的数值，或高于 “HYDR. PRESS. MAX. /最大静 压”或“LEVEL MAX /最大液 位”中的数值。 
	– 线性化表中至少有一个X值低 于“HYDR. PRESS MIN. / 最小 静压”或“MIN. LEVEL /最小 液位”中的数值，或高于 “HYDR. PRESS. MAX. /最大静 压”或“LEVEL MAX /最大液 位”中的数值。 
	– 线性化表中至少有一个X值低 于“HYDR. PRESS MIN. / 最小 静压”或“MIN. LEVEL /最小 液位”中的数值，或高于 “HYDR. PRESS. MAX. /最大静 压”或“LEVEL MAX /最大液 位”中的数值。 



	– 再次执行标定。 (®请参考《操作手册》的第 5章。)
	– 再次执行标定。 (®请参考《操作手册》的第 5章。)
	– 再次执行标定。 (®请参考《操作手册》的第 5章。)
	– 再次执行标定。 (®请参考《操作手册》的第 5章。)
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	<TABLE ROW>
	710 (W710) 
	710 (W710)

	警告 
	警告
	C

	功能检查(C) 
	功能检查(C)

	B > “Set span too small. Not allowed. /设置的量程太小， 不允许” 
	B > “Set span too small. Not allowed. /设置的量程太小， 不允许”

	– 标定值过于接近(例如：量程 下限值和上限值。
	– 标定值过于接近(例如：量程 下限值和上限值。
	– 标定值过于接近(例如：量程 下限值和上限值。
	– 标定值过于接近(例如：量程 下限值和上限值。



	– 调节标定，适应传感器。 (®请参考“MINIMUM SPAN / 最小量程”功能参数描述(第 125页)。)
	– 调节标定，适应传感器。 (®请参考“MINIMUM SPAN / 最小量程”功能参数描述(第 
	– 调节标定，适应传感器。 (®请参考“MINIMUM SPAN / 最小量程”功能参数描述(第 
	– 调节标定，适应传感器。 (®请参考“MINIMUM SPAN / 最小量程”功能参数描述(第 
	125
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	<TABLE ROW>
	– 传感器已被更换，且用户自定 义设置不适合传感器。
	– 传感器已被更换，且用户自定 义设置不适合传感器。
	– 传感器已被更换，且用户自定 义设置不适合传感器。
	– 传感器已被更换，且用户自定 义设置不适合传感器。



	– 调节标定，适应传感器。 
	– 调节标定，适应传感器。
	– 调节标定，适应传感器。
	– 调节标定，适应传感器。

	– 更换合适的传感器。
	– 更换合适的传感器。




	<TABLE ROW>
	– 执行了不正确的下载。
	– 执行了不正确的下载。
	– 执行了不正确的下载。
	– 执行了不正确的下载。



	– 检查设置，并再次执行下载。
	– 检查设置，并再次执行下载。
	– 检查设置，并再次执行下载。
	– 检查设置，并再次执行下载。




	<TABLE ROW>
	711 (A711) 
	711 (A711)

	报警 
	报警
	B

	功能检查(C) 
	功能检查(C)

	B > “LRV or URV out of edit limits /下限/上限值超限” 
	B > “LRV or URV out of edit limits /下限/上限值超限”

	– 量程下限值和/或上限值超出 或低于传感器量程范围。
	– 量程下限值和/或上限值超出 或低于传感器量程范围。
	– 量程下限值和/或上限值超出 或低于传感器量程范围。
	– 量程下限值和/或上限值超出 或低于传感器量程范围。



	– 重新设置量程下限值和/上限 值，适合传感器要求。注意位 置因素。
	– 重新设置量程下限值和/上限 值，适合传感器要求。注意位 置因素。
	– 重新设置量程下限值和/上限 值，适合传感器要求。注意位 置因素。
	– 重新设置量程下限值和/上限 值，适合传感器要求。注意位 置因素。
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	<TABLE ROW>
	– 传感器已被更换，且用户自定 义设置不适合传感器。
	– 传感器已被更换，且用户自定 义设置不适合传感器。
	– 传感器已被更换，且用户自定 义设置不适合传感器。
	– 传感器已被更换，且用户自定 义设置不适合传感器。



	– 重新设置量程下限值和/上限 值，适合传感器要求。注意位 置因素。 
	– 重新设置量程下限值和/上限 值，适合传感器要求。注意位 置因素。
	– 重新设置量程下限值和/上限 值，适合传感器要求。注意位 置因素。
	– 重新设置量程下限值和/上限 值，适合传感器要求。注意位 置因素。

	– 更换合适的传感器。
	– 更换合适的传感器。




	<TABLE ROW>
	– 执行了不正确的下载。
	– 执行了不正确的下载。
	– 执行了不正确的下载。
	– 执行了不正确的下载。



	– 检查设置，并再次执行下载。
	– 检查设置，并再次执行下载。
	– 检查设置，并再次执行下载。
	– 检查设置，并再次执行下载。




	<TABLE ROW>
	713 (A713)
	713 (A713)

	报警 
	报警
	B

	功能检查(C)
	功能检查(C)

	B > “100% POINT level out of edit limits /液位的100 %设 定值超限”
	B > “100% POINT level out of edit limits /液位的100 %设 定值超限”

	– 传感器已更换。
	– 传感器已更换。
	– 传感器已更换。
	– 传感器已更换。



	– 再次执行标定。
	– 再次执行标定。
	– 再次执行标定。
	– 再次执行标定。
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	<TABLE ROW>
	715 (E715) 
	715 (E715)

	错误 
	错误
	C
	工厂设置： 警告C

	超出规格(S)
	超出规格(S)

	C > “Sensor over temperature /传感器超温” 
	C > “Sensor over temperature /传感器超温”

	– 传感器内的温度测量值高于传 感器的标称温度上限值。 (® 请参考“Tmax SENSOR /传 感器最高温度Tmax”功能参 数描述 (第126页)。)
	– 传感器内的温度测量值高于传 感器的标称温度上限值。 (® 请参考“Tmax SENSOR /传 感器最高温度Tmax”功能参 数描述 (第
	– 传感器内的温度测量值高于传 感器的标称温度上限值。 (® 请参考“Tmax SENSOR /传 感器最高温度Tmax”功能参 数描述 (第
	– 传感器内的温度测量值高于传 感器的标称温度上限值。 (® 请参考“Tmax SENSOR /传 感器最高温度Tmax”功能参 数描述 (第
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	– 降低过程温度/环境温度。
	– 降低过程温度/环境温度。
	– 降低过程温度/环境温度。
	– 降低过程温度/环境温度。
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	<TABLE ROW>
	– 执行了不稳定的下载。
	– 执行了不稳定的下载。
	– 执行了不稳定的下载。
	– 执行了不稳定的下载。



	– 检查设置，并再次执行下载。
	– 检查设置，并再次执行下载。
	– 检查设置，并再次执行下载。
	– 检查设置，并再次执行下载。




	<TABLE ROW>
	716 (E716) 
	716 (E716)

	错误 
	错误
	B
	工厂设置： 报警B

	故障(F) 
	故障(F)

	B > “Process isolating diaphragm broken /过程隔膜 损坏” 
	B > “Process isolating diaphragm broken /过程隔膜 损坏”

	– 传感器故障。 
	– 传感器故障。
	– 传感器故障。
	– 传感器故障。


	– PMD70、FMD76： 仪表的负压侧出现过压 (单侧过压)。
	– PMD70、FMD76： 仪表的负压侧出现过压 (单侧过压)。
	– PMD70、FMD76： 仪表的负压侧出现过压 (单侧过压)。



	– 更换传感器。 
	– 更换传感器。
	– 更换传感器。
	– 更换传感器。


	– 减小压力。
	– 减小压力。
	– 减小压力。
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	<TABLE ROW>
	717 (E717) 
	717 (E717)

	错误 
	错误
	C
	工厂设置： 报警C

	超出规格(S)
	超出规格(S)

	C > “Transmitter over temperature /变送器超温” 
	C > “Transmitter over temperature /变送器超温”

	– 电子部件内的温度测量值高于 电子部件的标称温度上限值 (+88 °C)。
	– 电子部件内的温度测量值高于 电子部件的标称温度上限值 (+88 °C)。
	– 电子部件内的温度测量值高于 电子部件的标称温度上限值 (+88 °C)。
	– 电子部件内的温度测量值高于 电子部件的标称温度上限值 (+88 °C)。



	– 降低环境温度。
	– 降低环境温度。
	– 降低环境温度。
	– 降低环境温度。
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	<TABLE ROW>
	– 执行了不稳定的下载。
	– 执行了不稳定的下载。
	– 执行了不稳定的下载。
	– 执行了不稳定的下载。



	– 检查设置，并再次执行下载。
	– 检查设置，并再次执行下载。
	– 检查设置，并再次执行下载。
	– 检查设置，并再次执行下载。




	<TABLE ROW>
	718 (E718) 
	718 (E718)

	错误 
	错误
	C
	工厂设置： 报警C

	超出规格(S)
	超出规格(S)

	C > “Transmitter under temperature /变送器温度超 低限” 
	C > “Transmitter under temperature /变送器温度超 低限”

	– 电子部件内的温度测量值低于 电子部件的标称温度下限值 (–43 °C)。
	– 电子部件内的温度测量值低于 电子部件的标称温度下限值 (–43 °C)。
	– 电子部件内的温度测量值低于 电子部件的标称温度下限值 (–43 °C)。
	– 电子部件内的温度测量值低于 电子部件的标称温度下限值 (–43 °C)。



	– 升高环境温度。如需要，绝缘 仪表。
	– 升高环境温度。如需要，绝缘 仪表。
	– 升高环境温度。如需要，绝缘 仪表。
	– 升高环境温度。如需要，绝缘 仪表。
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	<TABLE ROW>
	– 执行了不稳定的下载。
	– 检查设置，并再次执行下载。
	– 检查设置，并再次执行下载。
	– 检查设置，并再次执行下载。
	– 检查设置，并再次执行下载。




	<TABLE ROW>
	719 (A719)
	719 (A719)

	报警 
	报警
	B

	功能检查(C) 
	功能检查(C)

	B > “Y-VAL of lin. table out of edit limits /线性化表中的Y 值超限”
	B > “Y-VAL of lin. table out of edit limits /线性化表中的Y 值超限”

	– 线性化表中至少有一个Y值小 与“MIN. TANK CONTANT / 罐测量值最小值”中的数值， 或大于“ MAX. TANK CONTENT /罐测量值最大值” 中的数值。 
	– 线性化表中至少有一个Y值小 与“MIN. TANK CONTANT / 罐测量值最小值”中的数值， 或大于“ MAX. TANK CONTENT /罐测量值最大值” 中的数值。 
	– 线性化表中至少有一个Y值小 与“MIN. TANK CONTANT / 罐测量值最小值”中的数值， 或大于“ MAX. TANK CONTENT /罐测量值最大值” 中的数值。 
	– 线性化表中至少有一个Y值小 与“MIN. TANK CONTANT / 罐测量值最小值”中的数值， 或大于“ MAX. TANK CONTENT /罐测量值最大值” 中的数值。 



	– 再次执行标定。 (®请参考《操作手册》 BA00274P中的第5章，或本 《操作手册》(第2页)。)
	– 再次执行标定。 (®请参考《操作手册》 BA00274P中的第5章，或本 《操作手册》(第2页)。)
	– 再次执行标定。 (®请参考《操作手册》 BA00274P中的第5章，或本 《操作手册》(第2页)。)
	– 再次执行标定。 (®请参考《操作手册》 BA00274P中的第5章，或本 《操作手册》(第2页)。)
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	<TABLE ROW>
	720 (E720) 
	720 (E720)

	错误 
	错误
	C
	工厂设置： 警告C

	超出规格(S) 
	超出规格(S)

	C > “Sensor under temperature /传感器温度超低限” 
	C > “Sensor under temperature /传感器温度超低限”

	– 传感器内的温度测量值低于传 感器的标称温度下限值。 (® 请参考“Tmin SENSOR /传 感器最低温度Tmax”功能参 数描述 (第126页)。)
	– 传感器内的温度测量值低于传 感器的标称温度下限值。 (® 请参考“Tmin SENSOR /传 感器最低温度Tmax”功能参 数描述 (第
	– 传感器内的温度测量值低于传 感器的标称温度下限值。 (® 请参考“Tmin SENSOR /传 感器最低温度Tmax”功能参 数描述 (第
	– 传感器内的温度测量值低于传 感器的标称温度下限值。 (® 请参考“Tmin SENSOR /传 感器最低温度Tmax”功能参 数描述 (第
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	– 升高过程温度/环境温度。
	– 升高过程温度/环境温度。
	– 升高过程温度/环境温度。
	– 升高过程温度/环境温度。
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	<TABLE ROW>
	– 执行了不稳定的下载。
	– 执行了不稳定的下载。
	– 执行了不稳定的下载。
	– 执行了不稳定的下载。



	– 检查设置，并再次执行下载。
	– 检查设置，并再次执行下载。
	– 检查设置，并再次执行下载。
	– 检查设置，并再次执行下载。




	<TABLE ROW>
	– 松开传感器电缆上的连接。
	– 松开传感器电缆上的连接。
	– 松开传感器电缆上的连接。
	– 松开传感器电缆上的连接。



	– 等待短暂时间，并拧紧连接， 或避免松开连接。
	– 等待短暂时间，并拧紧连接， 或避免松开连接。
	– 等待短暂时间，并拧紧连接， 或避免松开连接。
	– 等待短暂时间，并拧紧连接， 或避免松开连接。




	<TABLE ROW>
	721 (A721)
	721 (A721)

	报警 
	报警
	B

	功能检查(C) 
	功能检查(C)

	B>“ZERO POSITION level out of edit limits /液位零点超 限”
	B>“ZERO POSITION level out of edit limits /液位零点超 限”

	– “LEVEL MIN /最小液位”或 “LEVEL MAX /最大液位”已 更改。 
	– “LEVEL MIN /最小液位”或 “LEVEL MAX /最大液位”已 更改。 
	– “LEVEL MIN /最小液位”或 “LEVEL MAX /最大液位”已 更改。 
	– “LEVEL MIN /最小液位”或 “LEVEL MAX /最大液位”已 更改。 



	– 执行复位(代码：2710)，并 再次执行标定。
	– 执行复位(代码：2710)，并 再次执行标定。
	– 执行复位(代码：2710)，并 再次执行标定。
	– 执行复位(代码：2710)，并 再次执行标定。
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	<TABLE ROW>
	722 (A722) 
	722 (A722)

	报警 
	报警
	B

	功能检查(C) 
	功能检查(C)

	B>“EMPTY CALIB. /空标” or “FULL CALIB. /满标” out of edit limits 
	B>“EMPTY CALIB. /空标” or “FULL CALIB. /满标” out of edit limits

	– “LEVEL MIN /最小液位”或 “LEVEL MAX /最大液位”已 更改。
	– “LEVEL MIN /最小液位”或 “LEVEL MAX /最大液位”已 更改。
	– “LEVEL MIN /最小液位”或 “LEVEL MAX /最大液位”已 更改。
	– “LEVEL MIN /最小液位”或 “LEVEL MAX /最大液位”已 更改。



	– 执行复位(代码：2710)，并 再次执行标定。
	– 执行复位(代码：2710)，并 再次执行标定。
	– 执行复位(代码：2710)，并 再次执行标定。
	– 执行复位(代码：2710)，并 再次执行标定。
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	<TABLE ROW>
	723 (A723) 
	723 (A723)

	报警 
	报警
	B

	功能检查(C) 
	功能检查(C)

	B > “MAX. FLOW out of edit limits /最大流量超限” 
	B > “MAX. FLOW out of edit limits /最大流量超限” 

	– “FLOW-MEAS. TYPE /流量测 量方式”已更改。
	– “FLOW-MEAS. TYPE /流量测 量方式”已更改。
	– “FLOW-MEAS. TYPE /流量测 量方式”已更改。
	– “FLOW-MEAS. TYPE /流量测 量方式”已更改。



	– 再次执行标定。
	– 再次执行标定。
	– 再次执行标定。
	– 再次执行标定。
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	<TABLE ROW>
	725 (A725) 
	725 (A725)

	报警 
	报警
	B

	故障(F) 
	故障(F)

	B > “Sensor connection error, cycle disturbance /传感器连 接错误，周期性扰动” 
	B > “Sensor connection error, cycle disturbance /传感器连 接错误，周期性扰动”

	– 电磁效应大于技术参数中指定 的规格。 ®请参考《技术资料》 TI00382P (Deltabar S)、 TI00383P (Cerabar S)或 TI00416P (Deltapilot S)。 
	– 电磁效应大于技术参数中指定 的规格。 ®请参考《技术资料》 TI00382P (Deltabar S)、 TI00383P (Cerabar S)或 TI00416P (Deltapilot S)。
	– 电磁效应大于技术参数中指定 的规格。 ®请参考《技术资料》 TI00382P (Deltabar S)、 TI00383P (Cerabar S)或 TI00416P (Deltapilot S)。
	– 电磁效应大于技术参数中指定 的规格。 ®请参考《技术资料》 TI00382P (Deltabar S)、 TI00383P (Cerabar S)或 TI00416P (Deltapilot S)。

	– 固定螺丝松开。
	– 固定螺丝松开。



	– 屏蔽电磁效应或消除干扰源。 
	– 屏蔽电磁效应或消除干扰源。 
	– 屏蔽电磁效应或消除干扰源。 
	– 屏蔽电磁效应或消除干扰源。 

	– 重新拧紧固定螺丝， 1 Nm (0.74 lbf ft) (请参考章节 “旋转外壳”， BA00270P (Deltabar S)、 BA00271P (Cerabar S)、 BA00332P (Deltapilot S)。
	– 重新拧紧固定螺丝， 1 Nm (0.74 lbf ft) (请参考章节 “旋转外壳”， BA00270P (Deltabar S)、 BA00271P (Cerabar S)、 BA00332P (Deltapilot S)。



	25 
	25


	<TABLE ROW>
	– 传感器或主要电子部件故障。
	– 传感器或主要电子部件故障。
	– 传感器或主要电子部件故障。
	– 传感器或主要电子部件故障。



	– 更换传感器或主要电子部件。
	– 更换传感器或主要电子部件。
	– 更换传感器或主要电子部件。
	– 更换传感器或主要电子部件。




	<TABLE ROW>
	726 (E726) 
	726 (E726)

	错误 
	错误
	C
	工厂设置： 警告C

	超出规格(S)
	超出规格(S)

	C > “Sensor temperature error - overrange /传感器温度错 误-超限”
	C > “Sensor temperature error - overrange /传感器温度错 误-超限”

	– 电磁效应大于技术参数中指定 的规格。 ®请参考《技术资料》 TI00382P (Deltabar S)、 TI00383P (Cerabar S)或 TI00416P (Deltapilot S)。
	– 电磁效应大于技术参数中指定 的规格。 ®请参考《技术资料》 TI00382P (Deltabar S)、 TI00383P (Cerabar S)或 TI00416P (Deltapilot S)。
	– 电磁效应大于技术参数中指定 的规格。 ®请参考《技术资料》 TI00382P (Deltabar S)、 TI00383P (Cerabar S)或 TI00416P (Deltapilot S)。
	– 电磁效应大于技术参数中指定 的规格。 ®请参考《技术资料》 TI00382P (Deltabar S)、 TI00383P (Cerabar S)或 TI00416P (Deltapilot S)。



	– 屏蔽电磁效应或消除干扰源。
	– 屏蔽电磁效应或消除干扰源。

	31 
	31


	<TABLE ROW>
	– 介质温度超出允许范围。
	– 介质温度超出允许范围。
	– 介质温度超出允许范围。
	– 介质温度超出允许范围。



	– 检查当前温度；如需要，降低 或升高温度。
	– 检查当前温度；如需要，降低 或升高温度。
	– 检查当前温度；如需要，降低 或升高温度。
	– 检查当前温度；如需要，降低 或升高温度。




	<TABLE ROW>
	– 传感器故障。 
	– 传感器故障。
	– 传感器故障。
	– 传感器故障。



	– 介质温度在允许范围内时，更 换传感器。
	– 介质温度在允许范围内时，更 换传感器。
	– 介质温度在允许范围内时，更 换传感器。
	– 介质温度在允许范围内时，更 换传感器。




	<TABLE ROW>
	727 (E727)
	727 (E727)

	错误 
	错误
	C
	工厂设置： 警告C

	超出规格(S)
	超出规格(S)

	C > “Sensor pressure error - overrange /传感器压力错误 -超限”
	C > “Sensor pressure error - overrange /传感器压力错误 -超限”

	– 电磁效应大于技术参数中指定 的规格。 ®请参考《技术资料》 TI00382P (Deltabar S)、 TI00383P (Cerabar S)或 TI00416P (Deltapilot S)。
	– 电磁效应大于技术参数中指定 的规格。 ®请参考《技术资料》 TI00382P (Deltabar S)、 TI00383P (Cerabar S)或 TI00416P (Deltapilot S)。
	– 电磁效应大于技术参数中指定 的规格。 ®请参考《技术资料》 TI00382P (Deltabar S)、 TI00383P (Cerabar S)或 TI00416P (Deltapilot S)。
	– 电磁效应大于技术参数中指定 的规格。 ®请参考《技术资料》 TI00382P (Deltabar S)、 TI00383P (Cerabar S)或 TI00416P (Deltapilot S)。



	– 屏蔽电磁效应或消除干扰源。
	– 屏蔽电磁效应或消除干扰源。

	28
	28


	<TABLE ROW>
	– 压力超出允许范围。
	– 压力超出允许范围。
	– 压力超出允许范围。
	– 压力超出允许范围。



	– 检查当前压力；如需要，减小 或增大压力。
	– 检查当前压力；如需要，减小 或增大压力。
	– 检查当前压力；如需要，减小 或增大压力。
	– 检查当前压力；如需要，减小 或增大压力。




	<TABLE ROW>
	– 传感器故障。 
	– 传感器故障。
	– 传感器故障。
	– 传感器故障。



	– 压力在允许范围内时，更换传 感器。
	– 压力在允许范围内时，更换传 感器。
	– 压力在允许范围内时，更换传 感器。
	– 压力在允许范围内时，更换传 感器。




	<TABLE ROW>
	728 (A728) 
	728 (A728)

	报警 
	报警
	B

	故障(F) 
	故障(F)

	B > “RAM error / RAM错误” 
	B > “RAM error / RAM错误”

	– 主要电子部件内部故障。
	– 主要电子部件内部故障。
	– 主要电子部件内部故障。
	– 主要电子部件内部故障。



	– 断开仪表与电源的连接。
	– 断开仪表与电源的连接。
	– 断开仪表与电源的连接。
	– 断开仪表与电源的连接。



	2 
	2


	<TABLE ROW>
	– 主要电子部件故障。
	– 主要电子部件故障。
	– 主要电子部件故障。
	– 主要电子部件故障。



	– 更换主要电子部件。
	– 更换主要电子部件。
	– 更换主要电子部件。
	– 更换主要电子部件。




	<TABLE ROW>
	729 (A729) 
	729 (A729)

	报警 
	报警
	B

	故障(F) 
	故障(F)

	B > “RAM error / RAM错误” 
	B > “RAM error / RAM错误”

	– 主要电子部件内部故障。
	– 主要电子部件内部故障。
	– 主要电子部件内部故障。
	– 主要电子部件内部故障。



	– 断开仪表与电源的连接。
	– 断开仪表与电源的连接。
	– 断开仪表与电源的连接。
	– 断开仪表与电源的连接。



	3 
	3


	<TABLE ROW>
	– 主要电子部件故障。
	– 主要电子部件故障。
	– 主要电子部件故障。
	– 主要电子部件故障。



	– 更换主要电子部件。
	– 更换主要电子部件。
	– 更换主要电子部件。
	– 更换主要电子部件。




	<TABLE ROW>
	730 (E730) 
	730 (E730)

	错误 
	错误
	C
	工厂设置： 警告C

	超出规格(S)
	超出规格(S)

	C > “LRV user limits exceeded / LRV超出用户定义范围” 
	C > “LRV user limits exceeded / LRV超出用户定义范围”

	– 压力测量值低于“Pmin ALARM WINDOW /报警窗口Pmin” 功能参数中的数值。 
	– 压力测量值低于“Pmin ALARM WINDOW /报警窗口Pmin” 功能参数中的数值。 
	– 压力测量值低于“Pmin ALARM WINDOW /报警窗口Pmin” 功能参数中的数值。 
	– 压力测量值低于“Pmin ALARM WINDOW /报警窗口Pmin” 功能参数中的数值。 



	– 检查系统/压力测量值。 
	– 检查系统/压力测量值。
	– 检查系统/压力测量值。
	– 检查系统/压力测量值。

	– 如需要，更改“Pmin ALARM WINDOW /报警窗口Pmin” 功能参数中的数值。 (请参考“Pmin ALARM WINDOW /报警窗口Pmin” 功能参数描述(第
	– 如需要，更改“Pmin ALARM WINDOW /报警窗口Pmin” 功能参数中的数值。 (请参考“Pmin ALARM WINDOW /报警窗口Pmin” 功能参数描述(第
	137




	46 
	46


	<TABLE ROW>
	– 松开传感器电缆上的连接。
	– 松开传感器电缆上的连接。
	– 松开传感器电缆上的连接。
	– 松开传感器电缆上的连接。



	– 等待短暂时间，并拧紧连接， 或避免松开连接。
	– 等待短暂时间，并拧紧连接， 或避免松开连接。
	– 等待短暂时间，并拧紧连接， 或避免松开连接。
	– 等待短暂时间，并拧紧连接， 或避免松开连接。




	<TABLE ROW>
	731 (E731) 
	731 (E731)

	错误 
	错误
	C
	工厂设置： 警告C

	超出规格(S) 
	超出规格(S)

	C> “URV user limits exceeded / URV超出用户定义范围”
	C> “URV user limits exceeded / URV超出用户定义范围”

	– 压力测量值超过“Pmax ALARM WINDOW /报警窗口 Pmax”功能参数中的数值。
	– 压力测量值超过“Pmax ALARM WINDOW /报警窗口 Pmax”功能参数中的数值。
	– 压力测量值超过“Pmax ALARM WINDOW /报警窗口 Pmax”功能参数中的数值。
	– 压力测量值超过“Pmax ALARM WINDOW /报警窗口 Pmax”功能参数中的数值。



	– 检查系统/压力测量值。 
	– 检查系统/压力测量值。
	– 检查系统/压力测量值。
	– 检查系统/压力测量值。

	– 如需要，更改“Pmax ALARM WINDOW /报警窗口Pmax” 功能参数中的数值。 (请参考“Pmax ALARM WINDOW /报警窗口Pmax” 功能参数描述(第
	– 如需要，更改“Pmax ALARM WINDOW /报警窗口Pmax” 功能参数中的数值。 (请参考“Pmax ALARM WINDOW /报警窗口Pmax” 功能参数描述(第
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	45
	45


	<TABLE ROW>
	– 松开传感器电缆上的连接。
	– 松开传感器电缆上的连接。
	– 松开传感器电缆上的连接。
	– 松开传感器电缆上的连接。



	– 等待短暂时间，并拧紧连接， 或避免松开连接。
	– 等待短暂时间，并拧紧连接， 或避免松开连接。
	– 等待短暂时间，并拧紧连接， 或避免松开连接。
	– 等待短暂时间，并拧紧连接， 或避免松开连接。




	<TABLE ROW>
	732 (E732)
	732 (E732)

	错误 
	错误
	C
	工厂设置： 警告C

	超出规格(S)
	C > “LRV Temp. User limits exceeded /温度LRV超出用 户定义范围”
	C > “LRV Temp. User limits exceeded /温度LRV超出用 户定义范围”

	– 温度测量值低于“Tmin ALARM WINDOW /报警窗口 Tmin”功能参数中的数值。 
	– 温度测量值低于“Tmin ALARM WINDOW /报警窗口 Tmin”功能参数中的数值。 
	– 温度测量值低于“Tmin ALARM WINDOW /报警窗口 Tmin”功能参数中的数值。 
	– 温度测量值低于“Tmin ALARM WINDOW /报警窗口 Tmin”功能参数中的数值。 



	– 检查系统/温度测量值。 
	– 检查系统/温度测量值。
	– 检查系统/温度测量值。
	– 检查系统/温度测量值。

	– 如需要，更改“Tmin ALARM WINDOW /报警窗口Tmin” 功能参数中的数值。 (请参考“Tmin ALARM WINDOW /报警窗口Pmin” 功能参数描述(第
	– 如需要，更改“Tmin ALARM WINDOW /报警窗口Tmin” 功能参数中的数值。 (请参考“Tmin ALARM WINDOW /报警窗口Pmin” 功能参数描述(第
	137




	48
	48


	<TABLE ROW>
	733 (E733)
	733 (E733)

	错误 
	错误
	C
	工厂设置： 警告C

	超出规格(S) 
	超出规格(S)

	C > “URV Temp. User limits exceeded /温度URV超出用 户定义范围”
	C > “URV Temp. User limits exceeded /温度URV超出用 户定义范围”

	– 温度测量值超过“Tmax ALARM WINDOW /报警窗口 Tmax”功能参数中的数值。
	– 温度测量值超过“Tmax ALARM WINDOW /报警窗口 Tmax”功能参数中的数值。
	– 温度测量值超过“Tmax ALARM WINDOW /报警窗口 Tmax”功能参数中的数值。
	– 温度测量值超过“Tmax ALARM WINDOW /报警窗口 Tmax”功能参数中的数值。



	– 检查系统/温度测量值。 
	– 检查系统/温度测量值。
	– 检查系统/温度测量值。
	– 检查系统/温度测量值。

	– 如需要，更改“Tmax ALARM WINDOW /报警窗口Tmax” 功能参数中的数值。 (请参考“Tmax ALARM WINDOW /报警窗口Pmax” 功能参数描述(第
	– 如需要，更改“Tmax ALARM WINDOW /报警窗口Tmax” 功能参数中的数值。 (请参考“Tmax ALARM WINDOW /报警窗口Pmax” 功能参数描述(第
	137




	47
	47


	<TABLE ROW>
	736 (A736) 
	736 (A736)

	报警 
	报警
	B

	故障(F) 
	故障(F)

	B > “RAM error / RAM错误” 
	B > “RAM error / RAM错误”

	– 主要电子部件内部故障。
	– 主要电子部件内部故障。
	– 主要电子部件内部故障。
	– 主要电子部件内部故障。



	– 断开仪表与电源的连接。
	– 断开仪表与电源的连接。
	– 断开仪表与电源的连接。
	– 断开仪表与电源的连接。



	4 
	4


	<TABLE ROW>
	– 主要电子部件故障。
	– 主要电子部件故障。
	– 主要电子部件故障。
	– 主要电子部件故障。



	– 更换主要电子部件。
	– 更换主要电子部件。
	– 更换主要电子部件。
	– 更换主要电子部件。




	<TABLE ROW>
	737 (A737) 
	737 (A737)

	报警 
	报警
	B

	故障(F) 
	故障(F)

	B > “Measurement error /测 量错误” 
	B > “Measurement error /测 量错误”

	– 主要电子部件内部故障。
	– 主要电子部件内部故障。
	– 主要电子部件内部故障。
	– 主要电子部件内部故障。



	– 断开仪表与电源的连接。
	– 断开仪表与电源的连接。
	– 断开仪表与电源的连接。
	– 断开仪表与电源的连接。



	20 
	20


	<TABLE ROW>
	– 主要电子部件故障。
	– 主要电子部件故障。
	– 主要电子部件故障。
	– 主要电子部件故障。



	– 更换主要电子部件。
	– 更换主要电子部件。
	– 更换主要电子部件。
	– 更换主要电子部件。




	<TABLE ROW>
	738 (A738) 
	738 (A738)

	报警 
	报警
	B

	故障(F) 
	故障(F)

	B > “Measurement error /测 量错误” 
	B > “Measurement error /测 量错误”

	– 主要电子部件内部故障。
	– 主要电子部件内部故障。
	– 主要电子部件内部故障。
	– 主要电子部件内部故障。



	– 断开仪表与电源的连接。
	– 断开仪表与电源的连接。
	– 断开仪表与电源的连接。
	– 断开仪表与电源的连接。



	19 
	19


	<TABLE ROW>
	– 主要电子部件故障。
	– 主要电子部件故障。
	– 主要电子部件故障。
	– 主要电子部件故障。



	– 更换主要电子部件。
	– 更换主要电子部件。
	– 更换主要电子部件。
	– 更换主要电子部件。




	<TABLE ROW>
	739 (A739) 
	739 (A739)

	报警 
	报警
	B

	故障(F) 
	故障(F)

	B > “Measurement error /测 量错误” 
	B > “Measurement error /测 量错误”

	– 主要电子部件内部故障。
	– 主要电子部件内部故障。
	– 主要电子部件内部故障。
	– 主要电子部件内部故障。



	– 断开仪表与电源的连接。
	– 断开仪表与电源的连接。
	– 断开仪表与电源的连接。
	– 断开仪表与电源的连接。



	23 
	23


	<TABLE ROW>
	– 主要电子部件故障。
	– 主要电子部件故障。
	– 主要电子部件故障。
	– 主要电子部件故障。



	– 更换主要电子部件。
	– 更换主要电子部件。
	– 更换主要电子部件。
	– 更换主要电子部件。




	<TABLE ROW>
	740 (E740) 
	740 (E740)

	错误 
	错误
	C
	工厂设置： 警告C

	需要维护(M)
	需要维护(M)

	C > “Calculation overflow, bad configuration /测量溢出，设 置错误” 
	C > “Calculation overflow, bad configuration /测量溢出，设 置错误”

	– 液位测量方式： 压力测量值低于“HYDR. PRESS. MIN. /最小静压”功能 参数中的数值，或高于 “HYDR. PRESS MAX. /最大静 压”功能参数中的数值。
	– 液位测量方式： 压力测量值低于“HYDR. PRESS. MIN. /最小静压”功能 参数中的数值，或高于 “HYDR. PRESS MAX. /最大静 压”功能参数中的数值。
	– 液位测量方式： 压力测量值低于“HYDR. PRESS. MIN. /最小静压”功能 参数中的数值，或高于 “HYDR. PRESS MAX. /最大静 压”功能参数中的数值。
	– 液位测量方式： 压力测量值低于“HYDR. PRESS. MIN. /最小静压”功能 参数中的数值，或高于 “HYDR. PRESS MAX. /最大静 压”功能参数中的数值。



	– 检查设置；如需要，再次执行 标定。 
	– 检查设置；如需要，再次执行 标定。 
	– 检查设置；如需要，再次执行 标定。 
	– 检查设置；如需要，再次执行 标定。 

	– 选择合适量程的仪表。
	– 选择合适量程的仪表。



	27 
	27


	<TABLE ROW>
	– 液位测量方式： 液位测量值低于“LEVEL MIN /最小液位”功能参数中的数 值，或高于“LEVEL MAX /最 大液位”功能参数中的数值。
	– 液位测量方式： 液位测量值低于“LEVEL MIN /最小液位”功能参数中的数 值，或高于“LEVEL MAX /最 大液位”功能参数中的数值。
	– 液位测量方式： 液位测量值低于“LEVEL MIN /最小液位”功能参数中的数 值，或高于“LEVEL MAX /最 大液位”功能参数中的数值。
	– 液位测量方式： 液位测量值低于“LEVEL MIN /最小液位”功能参数中的数 值，或高于“LEVEL MAX /最 大液位”功能参数中的数值。



	– 检查设置；如需要，再次执行 标定。 (请参考“LEVEL MIN /最小液 位”功能参数描述 (第90页)。)
	– 检查设置；如需要，再次执行 标定。 (请参考“LEVEL MIN /最小液 位”功能参数描述 (第
	– 检查设置；如需要，再次执行 标定。 (请参考“LEVEL MIN /最小液 位”功能参数描述 (第
	– 检查设置；如需要，再次执行 标定。 (请参考“LEVEL MIN /最小液 位”功能参数描述 (第
	90





	<TABLE ROW>
	– 流量测量方式： 压力测量值低于“MAX. PRESS FLOW /最大差压时的流量” 功能参数中的数值。
	– 流量测量方式： 压力测量值低于“MAX. PRESS FLOW /最大差压时的流量” 功能参数中的数值。
	– 流量测量方式： 压力测量值低于“MAX. PRESS FLOW /最大差压时的流量” 功能参数中的数值。
	– 流量测量方式： 压力测量值低于“MAX. PRESS FLOW /最大差压时的流量” 功能参数中的数值。



	– 检查设置；如需要，再次执行 标定。 
	– 检查设置；如需要，再次执行 标定。 
	– 检查设置；如需要，再次执行 标定。 
	– 检查设置；如需要，再次执行 标定。 

	– 选择合适量程的仪表。
	– 选择合适量程的仪表。




	<TABLE ROW>
	741 (A741)
	741 (A741)

	报警 
	报警
	B

	功能检查(C)
	功能检查(C)

	B > “TANK HEIGHT out of edit limits /罐高超出上限”
	B > “TANK HEIGHT out of edit limits /罐高超出上限”

	– “LEVEL MIN /最小液位”或 “LEVEL MAX /最大液位”已 更改。
	– “LEVEL MIN /最小液位”或 “LEVEL MAX /最大液位”已 更改。
	– “LEVEL MIN /最小液位”或 “LEVEL MAX /最大液位”已 更改。
	– “LEVEL MIN /最小液位”或 “LEVEL MAX /最大液位”已 更改。



	– 执行复位(代码：2710)，并 再次执行标定。
	– 执行复位(代码：2710)，并 再次执行标定。
	– 执行复位(代码：2710)，并 再次执行标定。
	– 执行复位(代码：2710)，并 再次执行标定。



	44
	44


	<TABLE ROW>
	742 (A742) 
	742 (A742)

	报警 
	报警
	B

	故障(F) 
	故障(F)

	B > “Sensor connection error / 传感器连接错误” (上传) 
	B > “Sensor connection error / 传感器连接错误” (上传)

	– 电磁效应大于技术参数中指定 的规格。 ®请参考《技术资料》 TI00382P (Deltabar S)、 TI00383P (Cerabar S)或 TI00416P (Deltapilot S)。
	– 电磁效应大于技术参数中指定 的规格。 ®请参考《技术资料》 TI00382P (Deltabar S)、 TI00383P (Cerabar S)或 TI00416P (Deltapilot S)。
	– 电磁效应大于技术参数中指定 的规格。 ®请参考《技术资料》 TI00382P (Deltabar S)、 TI00383P (Cerabar S)或 TI00416P (Deltapilot S)。
	– 电磁效应大于技术参数中指定 的规格。 ®请参考《技术资料》 TI00382P (Deltabar S)、 TI00383P (Cerabar S)或 TI00416P (Deltapilot S)。



	– 等待数分钟。 
	– 等待数分钟。
	– 等待数分钟。
	– 等待数分钟。

	– 执行复位(代码：7864)，并 再次执行标定。
	– 执行复位(代码：7864)，并 再次执行标定。



	18 
	18


	<TABLE ROW>
	– 传感器和主要电子部件间的电 缆连接断开。
	– 传感器和主要电子部件间的电 缆连接断开。
	– 传感器和主要电子部件间的电 缆连接断开。
	– 传感器和主要电子部件间的电 缆连接断开。



	– 检查传感器连接；如需要，更 换连接。
	– 检查传感器连接；如需要，更 换连接。
	– 检查传感器连接；如需要，更 换连接。
	– 检查传感器连接；如需要，更 换连接。




	<TABLE ROW>
	– 传感器故障。
	– 传感器故障。
	– 传感器故障。
	– 传感器故障。
	– 传感器故障。




	– 更换传感器。
	– 更换传感器。
	– 更换传感器。
	– 更换传感器。




	<TABLE ROW>
	743 (E743) 
	743 (E743)

	报警 
	报警
	B

	故障(F) 
	故障(F)

	B > “Electronic PCB error during initialisation /初始化 时PCB电子元件错误” 
	B > “Electronic PCB error during initialisation /初始化 时PCB电子元件错误”

	– 通常，仅显示简要信息。
	– 通常，仅显示简要信息。
	– 通常，仅显示简要信息。
	– 通常，仅显示简要信息。



	– 等待数分钟。 
	– 等待数分钟。
	– 等待数分钟。
	– 等待数分钟。

	– 重启仪表。执行复位 (代码：62)。
	– 重启仪表。执行复位 (代码：62)。



	14 
	14


	<TABLE ROW>
	– 主要电子部件故障。
	– 主要电子部件故障。
	– 主要电子部件故障。
	– 主要电子部件故障。
	– 主要电子部件故障。




	– 更换主要电子部件。
	– 更换主要电子部件。
	– 更换主要电子部件。
	– 更换主要电子部件。




	<TABLE ROW>
	744 (A744) 
	744 (A744)

	报警m 
	报警m
	B

	故障(F) 
	故障(F)

	B > “Main electronic PCB error /主PCB板错误” 
	B > “Main electronic PCB error /主PCB板错误”

	– 电磁效应大于技术参数中指定 的规格。 ®请参考《技术资料》 TI00382P (Deltabar S)、 TI00383P (Cerabar S)或 TI00416P (Deltapilot S)。
	– 电磁效应大于技术参数中指定 的规格。 ®请参考《技术资料》 TI00382P (Deltabar S)、 TI00383P (Cerabar S)或 TI00416P (Deltapilot S)。
	– 电磁效应大于技术参数中指定 的规格。 ®请参考《技术资料》 TI00382P (Deltabar S)、 TI00383P (Cerabar S)或 TI00416P (Deltapilot S)。
	– 电磁效应大于技术参数中指定 的规格。 ®请参考《技术资料》 TI00382P (Deltabar S)、 TI00383P (Cerabar S)或 TI00416P (Deltapilot S)。



	– 重启仪表。执行复位 (代码：62)。 
	– 重启仪表。执行复位 (代码：62)。
	– 重启仪表。执行复位 (代码：62)。
	– 重启仪表。执行复位 (代码：62)。

	– 屏蔽电磁效应或消除干扰源。
	– 屏蔽电磁效应或消除干扰源。



	11 
	11


	<TABLE ROW>
	– 主要电子部件故障。
	– 主要电子部件故障。
	– 主要电子部件故障。
	– 主要电子部件故障。
	– 主要电子部件故障。




	– 更换主要电子部件。
	– 更换主要电子部件。
	– 更换主要电子部件。
	– 更换主要电子部件。




	<TABLE ROW>
	745 (W745)
	745 (W745)

	警告 
	警告
	C

	需要维护(M)
	需要维护(M)

	C > “Sensor data unknown / 传感器数据不能识别”
	C > “Sensor data unknown / 传感器数据不能识别”

	– 传感器与仪表不匹配(传感器 电子铭牌)。仪表继续测量。
	– 传感器与仪表不匹配(传感器 电子铭牌)。仪表继续测量。
	– 传感器与仪表不匹配(传感器 电子铭牌)。仪表继续测量。
	– 传感器与仪表不匹配(传感器 电子铭牌)。仪表继续测量。



	– 更换合适的传感器。
	– 更换合适的传感器。
	– 更换合适的传感器。
	– 更换合适的传感器。



	56
	56


	<TABLE ROW>
	746 (W746) 
	746 (W746)

	警告 
	警告
	C

	功能检查(C) 
	功能检查(C)

	C > “Sensor connection error - initialising /传感器连接错误 -初始化时” 
	C > “Sensor connection error - initialising /传感器连接错误 -初始化时”

	– 电磁效应大于技术参数中指定 的规格。 ®请参考《技术资料》 TI00382P (Deltabar S)、 TI00383P (Cerabar S)或 TI00416P (Deltapilot S)。
	– 电磁效应大于技术参数中指定 的规格。 ®请参考《技术资料》 TI00382P (Deltabar S)、 TI00383P (Cerabar S)或 TI00416P (Deltapilot S)。
	– 电磁效应大于技术参数中指定 的规格。 ®请参考《技术资料》 TI00382P (Deltabar S)、 TI00383P (Cerabar S)或 TI00416P (Deltapilot S)。
	– 电磁效应大于技术参数中指定 的规格。 ®请参考《技术资料》 TI00382P (Deltabar S)、 TI00383P (Cerabar S)或 TI00416P (Deltapilot S)。



	– 等待数分钟。 
	– 等待数分钟。
	– 等待数分钟。
	– 等待数分钟。

	– 重启仪表。执行复位 (代码：62)
	– 重启仪表。执行复位 (代码：62)

	– 屏蔽电磁效应或消除干扰源。
	– 屏蔽电磁效应或消除干扰源。



	26 
	26


	<TABLE ROW>
	– 出现过压或低压。
	– 出现过压或低压。
	– 出现过压或低压。
	– 出现过压或低压。



	– 减小或增大压力。
	– 减小或增大压力。
	– 减小或增大压力。
	– 减小或增大压力。




	<TABLE ROW>
	747 (A747)
	747 (A747)

	报警 
	报警
	B

	故障(F)
	故障(F)

	B > “Sensor software not compatible to electronics /传 感器软件不兼容”
	B > “Sensor software not compatible to electronics /传 感器软件不兼容”

	– 传感器与仪表不匹配(传感器 电子铭牌)。
	– 传感器与仪表不匹配(传感器 电子铭牌)。
	– 传感器与仪表不匹配(传感器 电子铭牌)。
	– 传感器与仪表不匹配(传感器 电子铭牌)。



	– 更换合适的传感器。
	– 更换合适的传感器。
	– 更换合适的传感器。
	– 更换合适的传感器。



	16
	16


	<TABLE ROW>
	748 (A748) 
	748 (A748)

	报警 
	报警
	B

	故障(F) 
	故障(F)

	B > “Memory failure in signal processor /信号处理器的存 储器错误” 
	B > “Memory failure in signal processor /信号处理器的存 储器错误”

	– 电磁效应大于技术参数中指定 的规格。 ®请参考《技术资料》 TI00382P (Deltabar S)、 TI00383P (Cerabar S)或 TI00416P (Deltapilot S)。
	– 电磁效应大于技术参数中指定 的规格。 ®请参考《技术资料》 TI00382P (Deltabar S)、 TI00383P (Cerabar S)或 TI00416P (Deltapilot S)。
	– 电磁效应大于技术参数中指定 的规格。 ®请参考《技术资料》 TI00382P (Deltabar S)、 TI00383P (Cerabar S)或 TI00416P (Deltapilot S)。
	– 电磁效应大于技术参数中指定 的规格。 ®请参考《技术资料》 TI00382P (Deltabar S)、 TI00383P (Cerabar S)或 TI00416P (Deltapilot S)。



	– 屏蔽电磁效应或消除干扰源。
	– 屏蔽电磁效应或消除干扰源。
	– 屏蔽电磁效应或消除干扰源。
	– 屏蔽电磁效应或消除干扰源。



	15 
	15


	<TABLE ROW>
	– 主要电子部件故障。
	– 主要电子部件故障。
	– 主要电子部件故障。
	– 主要电子部件故障。
	– 主要电子部件故障。




	– 更换主要电子部件。
	– 更换主要电子部件。
	– 更换主要电子部件。
	– 更换主要电子部件。








	8.1.1 现场显示单元上的错误信息
	8.1.1 现场显示单元上的错误信息
	在初始化过程中，仪表检测到故障时，显示下列信息：
	在初始化过程中，仪表检测到故障时，显示下列信息：
	<TABLE>
	<TABLE>
	<TABLE HEADING>
	<TABLE ROW>
	信息
	信息

	补救方法
	补救方法



	<TABLE BODY>
	<TABLE ROW>
	Initialization, VU Electr. Defect A110
	Initialization, VU Electr. Defect A110

	更改现场显示单元。 
	更改现场显示单元。


	<TABLE ROW>
	Initialization, VU Electr. Defect A114
	Initialization, VU Electr. Defect A114


	<TABLE ROW>
	Initialization, VU Electr. Defect A281
	Initialization, VU Electr. Defect A281


	<TABLE ROW>
	Initialization, VU Checksum Err. A110
	Initialization, VU Checksum Err. A110


	<TABLE ROW>
	Initialization, VU Checksum Err. A112
	Initialization, VU Checksum Err. A112


	<TABLE ROW>
	Initialization, VU Checksum Err. A171
	Initialization, VU Checksum Err. A171








	8.2 错误输出响应
	8.2 错误输出响应
	仪表区分不同的错误类型：“报警”、“警告”和“错误”。 请参考章节8.1 “信息”、表格20 (第
	仪表区分不同的错误类型：“报警”、“警告”和“错误”。 请参考章节8.1 “信息”、表格20 (第
	117
	117
	139


	<TABLE>
	<TABLE>
	<TABLE>
	<TABLE HEADING>
	<TABLE ROW>
	输出
	输出

	A (报警)
	A (报警)

	W (警告)
	W (警告)

	E (错误：报警/警告)
	E (错误：报警/警告)



	<TABLE BODY>
	<TABLE ROW>
	电流输出
	电流输出

	通过“OUTPUT FAIL MODE /报警输出 模式”、“ALT. CURR. OUTPUT /报警 状态电流输出”1 和“SET MAX. ALARM / 输入最大报警电流值”1功能参数设置 的数值。 ® 请参考章节“设置报警电流输出”。 
	通过“OUTPUT FAIL MODE /报警输出 模式”
	1) 菜单路径：(“GROUP SELECTION /组选择” ® ) “OPERATING MENU /操作菜单” ® “OUTPUT /输出”
	1
	1


	仪表继续测量。
	仪表继续测量。

	出现此类错误时，输入出现报警或警告 时仪表的响应方式。请参考“报警”或 “警告”所在列。 (请参考《操作手册》，“SELECT ALARM TYPE /选择报警类型”功能参 数描述。)
	出现此类错误时，输入出现报警或警告 时仪表的响应方式。请参考“报警”或 “警告”所在列。 (请参考《操作手册》，“SELECT ALARM TYPE /选择报警类型”功能参 数描述。)


	<TABLE ROW>
	棒图 (现场显示单元)
	棒图 (现场显示单元)

	棒图采用“OUTPUT FAIL MODE /报警 输出模式” 1 功能参数中设置的数值。
	棒图采用“OUTPUT FAIL MODE /报警 输出模式” 
	1


	棒图采用与电流值一致的数值。
	棒图采用与电流值一致的数值。

	请参考此表格的“报警”或“警告”所 在列。
	请参考此表格的“报警”或“警告”所 在列。


	<TABLE ROW>
	现场显示单元
	现场显示单元

	– 交替显示测量值和信息。 
	– 交替显示测量值和信息。
	– 交替显示测量值和信息。
	– 交替显示测量值和信息。

	– 测量值显示： 始终显示
	– 测量值显示： 始终显示
	<GRAPHIC>




	– 交替显示测量值和信息。 
	– 交替显示测量值和信息。
	– 交替显示测量值和信息。
	– 交替显示测量值和信息。

	– 测量值显示： 始终显示
	– 测量值显示： 始终显示
	<GRAPHIC>




	– 交替显示测量值和信息。 
	– 交替显示测量值和信息。
	– 交替显示测量值和信息。
	– 交替显示测量值和信息。

	– 测量值显示： 请参考相应的“报警”或“警告” 列。
	– 测量值显示： 请参考相应的“报警”或“警告” 列。




	<TABLE ROW>
	信息显示： 
	信息显示：
	信息显示：
	– 三位数字，例如：A122，和说明
	– 三位数字，例如：A122，和说明



	信息显示： 
	信息显示：
	信息显示：
	– 三位数字，例如：A122，和说明
	– 三位数字，例如：A122，和说明



	信息显示： 
	信息显示：
	信息显示：
	– 三位数字，例如：E731，和说明
	– 三位数字，例如：E731，和说明




	<TABLE ROW>
	远程操作 (数字式通信)
	远程操作 (数字式通信)

	出现报警时，“ALARM STATUS /报警状 态”功能参数中显示三位数字，例 如：122，表示“传感器未连接”。
	出现报警时，“ALARM STATUS /报警状 态”
	2) 菜单路径：(“GROUP SELECTION /组选择” ® ) “OPERATING MENU /操作菜单” ® “MESSAGES /信息”


	出现警告时，“ALARM STATUS /报警状 态”2功能参数中显示三位数字，例如： 613，表示“处于模拟状态”。
	出现警告时，“ALARM STATUS /报警状 态”
	2


	出现错误时，the “ALARM STATUS /报警状态”2功能参 数中显示三位数字，例如：731，表示 “URV超出用户定义范围”。
	出现错误时，the “ALARM STATUS /报警状态”
	2








	8.3 确认信息
	8.3 确认信息
	“ALARM DISPL. TIME /显示报警时间” (第
	“ALARM DISPL. TIME /显示报警时间” (第
	136
	135

	<TABLE>
	<TABLE>
	<TABLE HEADING>
	<TABLE ROW>
	“SETTINGS /设定” 
	“SETTINGS /设定” 
	1) “ALARM DISPL. TIME /显示报警时间”和“ACK. ALARM MODE /确认报警方式”的菜单路径： (“GROUP SELECTION /组选择” ® ) “OPERATING MENU /操作菜单” ® “DIAGNOSTICS /诊断” ® “MESSAGES /信息”


	补救方式
	补救方式



	<TABLE BODY>
	<TABLE ROW>
	– “ALARM DISPL. TIME /显示报警 时间” = 0 s 
	– “ALARM DISPL. TIME /显示报警 时间” = 0 s
	– “ALARM DISPL. TIME /显示报警 时间” = 0 s
	– “ALARM DISPL. TIME /显示报警 时间” = 0 s

	– “ACK. ALARM MODE /确认报警 方式” 
	– “ACK. ALARM MODE /确认报警 方式” 



	– 修正导致信息的原因(请参考章节8.1)。
	– 修正导致信息的原因(请参考章节8.1)。
	– 修正导致信息的原因(请参考章节8.1)。
	– 修正导致信息的原因(请参考章节8.1)。




	<TABLE ROW>
	– “ALARM DISPL. TIME /显示报警 时间” > 0 s 
	– “ALARM DISPL. TIME /显示报警 时间” > 0 s
	– “ALARM DISPL. TIME /显示报警 时间” > 0 s
	– “ALARM DISPL. TIME /显示报警 时间” > 0 s

	– “ACK. ALARM MODE /确认报警 方式” 
	– “ACK. ALARM MODE /确认报警 方式” 



	– 修正导致信息的原因(请参考章节8.1)。 
	– 修正导致信息的原因(请参考章节8.1)。
	– 修正导致信息的原因(请参考章节8.1)。
	– 修正导致信息的原因(请参考章节8.1)。

	– 等待报警显示时间。
	– 等待报警显示时间。




	<TABLE ROW>
	– “ALARM DISPL. TIME /显示报警 时间” = 0 s 
	– “ALARM DISPL. TIME /显示报警 时间” = 0 s
	– “ALARM DISPL. TIME /显示报警 时间” = 0 s
	– “ALARM DISPL. TIME /显示报警 时间” = 0 s

	– “ACK. ALARM MODE /确认报警 方式” 
	– “ACK. ALARM MODE /确认报警 方式” 



	– 修正导致信息的原因(请参考章节8.1)。 
	– 修正导致信息的原因(请参考章节8.1)。
	– 修正导致信息的原因(请参考章节8.1)。
	– 修正导致信息的原因(请参考章节8.1)。

	– 通过“ACK. ALARM / 报警确认”功能参数确认信息。
	– 通过“ACK. ALARM / 报警确认”功能参数确认信息。




	<TABLE ROW>
	– “ALARM DISPL. TIME /显示报警 时间” > 0 s 
	– “ALARM DISPL. TIME /显示报警 时间” > 0 s
	– “ALARM DISPL. TIME /显示报警 时间” > 0 s
	– “ALARM DISPL. TIME /显示报警 时间” > 0 s

	– “ACK. ALARM MODE /确认报警 方式” 
	– “ACK. ALARM MODE /确认报警 方式” 



	– 修正导致信息的原因(请参考章节8.1)。 
	– 修正导致信息的原因(请参考章节8.1)。
	– 修正导致信息的原因(请参考章节8.1)。
	– 修正导致信息的原因(请参考章节8.1)。

	– 通过“ACK. ALARM / 报警确认”功能参数确认信息。
	– 通过“ACK. ALARM / 报警确认”功能参数确认信息。

	– 等待报警显示时间。在信息确认前，显示信息和等待报警显示时间 时，一旦被确认将清除信息。
	– 等待报警显示时间。在信息确认前，显示信息和等待报警显示时间 时，一旦被确认将清除信息。








	现场显示单元上显示信息时，使用F键可以删除信息。
	现场显示单元上显示信息时，使用F键可以删除信息。
	出现多条信息时，现场显示单元上显示优先级最高的信息(请参考章节8.1)。一旦使用 使用F键删除信息时，显示第二优先级的信息。可以使用F键逐条删除信息。 
	出现所有信息时，始终显示“ALARM STATUS /报警状态”功能参数。



	9 附录
	9 附录
	9.1 现场显示单元和数字式通信的操作菜单
	9.1 现场显示单元和数字式通信的操作菜单
	<GRAPHIC>
	• 后续页面介绍了整个操作菜单。
	• 后续页面介绍了整个操作菜单。
	• 后续页面介绍了整个操作菜单。

	• 菜单具有不同的结构，取决于所选测量方式。因此，部分功能组仅在某种测量方式中 显示，例如：“LINEARISATION”功能组仅在液位测量方式中显示 (菜单路径：(“GROUP SELECTION /组选择” ®) ...
	• 菜单具有不同的结构，取决于所选测量方式。因此，部分功能组仅在某种测量方式中 显示，例如：“LINEARISATION”功能组仅在液位测量方式中显示 (菜单路径：(“GROUP SELECTION /组选择” ®) ...

	• 此外，还有部分功能参数仅当其他功能参数正确设置后方能显示。例如：当“PRESS. ENG. UNIT /压力工程单位”功能参数选择“User unit /用户自定义单位”选项时，方显 示“CUSTOMER UNIT P /用户...
	• 此外，还有部分功能参数仅当其他功能参数正确设置后方能显示。例如：当“PRESS. ENG. UNIT /压力工程单位”功能参数选择“User unit /用户自定义单位”选项时，方显 示“CUSTOMER UNIT P /用户...

	• 功能参数的详细说明请参考章节7 “功能参数说明”。 详细介绍了每个功能参数。 
	• 功能参数的详细说明请参考章节7 “功能参数说明”。 详细介绍了每个功能参数。 
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