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1

1.1

Wazne uwagi dotyczace dokumentu

Przeznaczenie dokumentu

Niniejsza instrukcja obstugi zawiera wszelkie informacje, ktére sg niezbedne na réznych
etapach cyklu zycia przyrzadu: od identyfikacji produktu, odbiorze dostawy i sktadowaniu,
przez montaz, podtaczenie, obstuge i uruchomienie az po wyszukiwanie usterek,
konserwacje i utylizacje.

1.2

1.2.1

Symbole umowne

Symbole bezpieczenstwa

Symbol Znaczenie

- NIEBEZPIECZENSTWO!
A NEBEZPIECZENSTWO Ostrzega przed niebezpieczng sytuacjg. Niemozno$¢ unikniecia tej sytuacji

aoo11189-PL | moze spowodowac powazne uszkodzenia ciata lub $mier¢.

OSTRZEZENIE!

A OSTRZEZENIE Ostrzega przed niebezpieczng sytuacjg. Niemozno$¢ unikniecia tej sytuacji

A0H190PL | moze spowodowaé powazne uszkodzenia ciata lub $mier¢.

A\ PRZESTROGA

UWAGA!
Ostrzega przed niebezpieczna sytuacja. Niemoznos$¢ unikniecia tej sytuacji
AooLLLPL | moze spowodowac $rednie lub drobne uszkodzenia ciata.

NOTYFIKACJA!
NOTYFIKACJA Ten symbol zawiera informacje o procedurach oraz innych czynnosciach,

aooro2-pL | ktére nie powodujg uszkodzenia ciata.

1.2.2  Symbole elektryczne
Symbol | Znaczenie

pyy= Napiecie state

aoone7 | Oznaczenie zacisku WE/WY statego pradu lub napiecia.
~ Napiecie zmienne

0011198 | Oznaczenie zacisku WE/WY pradu lub napiecia zmiennego.
~ Napiecie state lub zmienne

aoo17361 | ® Oznaczenie zasilania prgdem statym lub przemiennym.

= Oznaczenie zacisku pradu statego lub przemiennego.

. Zacisk uziemienia roboczego (uziemienie elektroniki)

A0011200

Zacisk uziemiony, tj. z punktu widzenia uzytkownika jest juz uziemiony poprzez system
uziemienia.

S

A0011199

Zacisk uziemienia ochronnego (uziemienie obudowy)
Zacisk, ktory powinien by¢ podtgczony do uziemienia zanim wykonane zostang jakiekolwiek inne
podiaczenia przyrzadu.

1

A0011201

Potaczenie wyréwnawcze (sie¢ ochronna)

Podtagczenie do systemu uziemienia instalacji. Moze to by¢ linia wyréwnania potencjatéw lub
system uziemienia o topologii gwiazdy, w zaleznosci od rozwigzan stosowanych w kraju lub w
danej firmie.

Endress+Hauser
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1.2.3  Symbole narzedzi

Symbol | Znaczenie

0@ Wkretak Torx

A0013442

0 % Wkretak ptaski

A0011220

c} % Wkretak krzyzowy

A0011219

O é Klucz imbusowy

A0011221

@ Klucz ptaski

A0011222

1.2.4  Symbole oznaczajace rodzaj informacji

Symbol | Znaczenie

Dopuszczalne
Wskazuje dozwolone procedury, procesy lub czynnosci.

A0011182

Zalecane
Wskazuje zalecane procedury, procesy lub czynnosci.

A0011183

Zabronione
Wskazuje zabronione procedury, procesy lub czynnosci.

A0011184

Wskazéwka
Podaje dodatkowe informacje.

A0011193

Odsylacz do dokumentacji
Odsyta do odpowiedniej dokumentacji przyrzadu.

)

A0011194

Odsytacz do strony
Odsyta do odpowiedniej strony w dokumentacji.

A0011195

Odsytacz do rysunku
Odsyta do odpowiedniego rysunku lub strony dokumentacji.

A0011196

1.,2.,3.... | Kolejne kroki procedury

v Wynik sekwencji dziatan

@ Pomoc w razie problemu

A0013562

1.2.5 Symbole na rysunkach

Symbol Znaczenie
1,2,3.. Numery pozycji
BB E. . Kolejne kroki procedury
A,B,C, ... Widoki
A-A, B-B, C-C, ... | Oznaczenia przekrojéw

Endress+Hauser 5
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Symbol Znaczenie
A Strefy zagrozone wybuchem
Oznacza strefe zagrozong wybuchem.
A0011187
A Strefa bezpieczna (niezagrozona wybuchem)
Oznacza strefe niezagrozong wybuchem.
A0011188
1.2.6  Symbole na przyrzadzie
Symbol Znaczenie
Instrukcje dotyczace bezpieczenstwa
A~ Obowigzuje przestrzeganie zalecen dotyczacych bezpieczenstwa, podanych w
odpowiednich instrukcjach obstugi.
= Odpornos¢ przewodow przyltaczeniowych na temperature
Wymagania dotyczace rezystancji temperaturowej kabli podtaczeniowych.

1.3 Dokumentacja uzupelniajgca

Dokument

Cel i zawarto$¢é dokumentu

Karta katalogowa
TI01042F (FMR56, FMR57)

Pomoc w doborze przyrzadu

Dokument ten zawiera wszystkie dane techniczne przyrzadu oraz
przeglad akcesoriéw i innych wyrobow, ktére mozna zamoéwic dla
przyrzadu.

Skrécona instrukcja obstugi
KAO01131F (FMR56/FMR57,
PROFIBUS PA)

Umozliwia szybki dostep do gtéwnej wartosci mierzonej
Skrécona instrukcja obstugi zawiera wszystkie najwazniejsze informacje
od odbioru dostawy do pierwszego uruchomienia.

Opis parametréw przyrzadu
GP01018F (FMR5x, PROFIBUS PA)

Opis parametréw przyrzadu

Dokument zawiera szczegétowy opis kazdego parametru w menu obstugi.
Opis jest przeznaczony dla os6b wykonujgcych prace przy przyrzadzie
przez caly cykl Zycia przyrzadu oraz jego konfiguracje.

ﬂ Wymieniona dokumentacja jest dostepna:
= Na plycie CD-ROM dostarczonej wraz z przyrzgdem
= Na stronie internetowej Endress+Hauser pod adresem: www.pl.endress.com -

Dokumentacja

1.3.1

Instrukcje dot. bezpieczenstwa Ex (XA)

W zaleznosci od wersji przyrzadu, wraz z nim dostarczane sg nastepujgce instrukcje

dotyczace bezpieczenstwa (XA

). Stanowig one integralng czes¢ niniejszej instrukeji obstugi.

Poz. 010 | Dopuszczenie Dotyczy | Instrukcje bezpieczenistwa HART | Instrukcje dotyczace
bezpieczenstwa
PROFIBUS
FOUNDATION Fieldbus
BA ATEX:111 GExialICT6 Ga = FMR56
e FMR57 XA00677F XA00685F
BB ATEX:111/2 GExia lIC T6-T1 Ga/Gb = FMR56 XA00677F XAO0685F
= FMR57
BC ATEX:111/2 GExd [ia] IIC T6-T1 Ga/Gb = FMR56 | XAOO680F XA00688F
= FMR57
BD ATEX:111/2/3 G Ex ic [ia Ga] IIC T6-T1 Ga/Gb/Gc | FMR57 | XA00678F XA00686F
BE ATEX:1I1 D Ex ta IlIC T500 xx’C Da = FMR56 | XAO0682F XA00690F
= FMR57

Endress+Hauser
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Poz. 010 | Dopuszczenie Dotyczy | Instrukcje bezpieczeristwa HART | Instrukcje dotyczace
bezpieczenstwa
PROFIBUS
FOUNDATION Fieldbus
BF | ATEX:II 1/2 D Ex ta IlIC Txx’C Da/Db = FMR56 | XA00682F XA00690F
= FMR57
BG ATEX:1I 3 GExnAIICT6-T1 Ge = FMR56 XA00679F XAOO687F
= FMR57
BH | ATEX:113 GExiclIC T6-T1 Gc ® FMR56 |\ 0 oop XAOO687F
= FMR57
BL | ATEX:111/2/3 GEx nA lia Ga] IIC T6-T1 Ga/Gb/Gc | FMR57 | XA00678F XA00686F
B2 | ATEX:111/2 G ExiaIIC T6-T1 Ga/Gb = FMR56 | XA00683F XA00691F
ATEX: I 1/2 D Ex ia IlIC Txx’C Da/Db = FMR57
B3 ATEX:111/2 GExd [ia] IIC T6-T1 Ga/Gb = FMR56 | XAO00684F XA00692F
ATEX: 11 1/2 D Ex ta IlIC Txx’C Da/Db = FMR57
IA | IECEx:ExialIC T6-T1 Ga = FMR56
« FMR57 XA00677F XAO00685F
IB | IECEx: ExiaIIC T6-T1 Ga/Gb ® EMRS6 |\ 000 XAOOGBSE
= FMR57
IC | IECEx: Exd [ia] IC T6-T1 Ga/Gb = FMR56 | XAO0680F XA00688F
= FMR57
ID | IECEx: Exic [ia Ga] IIC T6-T1 Ga/Gb/Gc FMR57 | XA00678F XA00686F
IE | IECEx: Ex ta IlIC Tsoo xx'C Da = FMR56 | XAO0682F XA00690F
= FMR57
IF | IECEx: Ex ta IIIC Txx’C Da/Db = FMR56 | XAO0682F XA00690F
= FMR57
IG  |IECEx: ExnAIIC T6-T1 Ge = FMR56
« FMR57 | XA00679F XA00687F
IH | IECEx: ExicIIC T6-T1 Gc = FMR56
« FMR57 | XA00679F XA00687F
IL | IECEx: Ex nA [ia Ga] IIC T6-T1 Ga/Gb/Gc FMR57 | XA00678F XA00686F
2 IECEx: Ex ia IIC T6-T1 Ga/Gb = FMR56 | XAO0683F XA00691F
[ECEx: Ex ia IIIC Txx’C Da/Db = FMR57
3 IECEx: Ex d [ia| IIC T6-T1 Ga/Gb = FMR56 | XAO0684F XA00692F
IEXEx: Ex ta IIC Txx"C Da/Db = FMR57
ﬂ Numer instrukcji dotyczacej bezpieczenistwa (XA) jest podany na tabliczce
zZnamionowej.
Jesli przyrzad jest przygotowany do instalacji zdalnego panelu operatorsko-odczytowego
FXX50 (kod zam.: poz. 030: Wskaznik/Obstuga", opcja L lub M, niektére dopuszczenia Ex
ulegajg zmianie zgodnie z ponizszg tabelg 1.
Poz. 010 - Klasa wykonania Poz. 030 ("Wskaznik/ Dopuszczenie Ex
przeciwwybuchowego Obstuga")
BE Llub M ATEX 11 1D Ex ta [ia] IIIC Tsqo xx°C Da
BF Llub M ATEX 11 1/2 D Ex ta [ia Db] IlIC Txx’C Da/Db
BG Llub M ATEX 11 3G Ex nA [ia Ga] IIC T6 Gc
BH Llub M ATEX I 3G Ex ic |ia Ga] IIC T6 Gc
B3 Llub M ATEX 11 1/2G Ex d [ia] IIC T6 Ga/Gb,
ATEX I 1/2D Ex ta [ia Db] IIC Txx’C Da/Db
1) Dopuszczenia nie wymienione w tabeli nie ulegajg zmianie.

Endress+Hauser
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Poz. 010 - Klasa wykonania

Poz. 030 ("Wskaznik/

Dopuszczenie Ex

przeciwwybuchowego Obstuga")

IE Llub M IECEx Ex ta [ia] IIIC T500 xx°C Da
IF LlubM [ECEx ta [ia Db] IIIC Txx’C Da/Db
IG Llub M IECEx Ex nA |ia Ga] IIC T6 Gc

H LlubM [ECEx Ex ic [ia Ga] IIC T6 Gc

I3 Llub M IECEx Ex d [ia] IIC T6 Ga/Gb,

[ECEx Ex ta [ia Db] IIIC Txx’C Da/Db

Endress+Hauser
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Podstawowe wskazowki bezpieczeristwa
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2 Podstawowe wskazdwki bezpieczenstwa

2.1 Wymagania dotyczace personelu

Personel przeprowadzajacy montaz, uruchomienie, diagnostyke i konserwacje powinien

spetniaé nastepujgce wymagania:

» Przeszkoleni, wykwalifikowani operatorzy powinni posiada¢ odpowiednie kwalifikacje
do wykonania konkretnych zadan i funkcji

» Posiadac zgode wiasciciela/operatora obiektu

Posiada¢ znajomos$¢ obowigzujgcych przepiséw

» Przed rozpoczeciem prac personel specjalistyczny powinien przeczytaé ze zrozumieniem
zalecenia podane w instrukcji obstugi, dokumentacji uzupetniajgcej oraz certyfikatach
(zaleznie od zastosowania)

» Przestrzegac wskazéwek i postepowaé odpowiednio do istniejgcych warunkow

v

Personel obstugi powinien spetnia¢ nastepujgce wymagania:

» Byc¢ przeszkolony i posiada¢ zgody odpowiednie dla wymagan zwigzanych z okreslonym
zadaniem od wtasciciela/operatora obiektu

» Postepowac zgodnie ze wskazéwkami podanymi w niniejszej instrukcji obstugi

2.2 Przewidziane zastosowanie

Zastosowanie i media mierzone

Przyrzad opisany w niniejszej instrukcji obstugi jest przeznaczony do ciagtego,
bezkontaktowego pomiaru poziomu materiatéw sypkich. Z uwagi na czestotliwos$¢ pracy
wynoszacg ok. 26 GHz, energie emitowanych impulséw wynoszacg maksymalnie 23,3 mW
oraz $rednig moc wyjsciowg 0,076 mW), przyrzad moze by¢ montowany bez ograniczen
réwniez na zewnatrz zamknietych metalowych zbiornikéw. Praca przyrzadu nie stanowi
zadnego zagrozenia dla 0s6b i otoczenia.

Przy zachowaniu wartosci granicznych okreslonych w rozdziale 'Dane techniczne" oraz

ogoélnych warunkow podanych w instrukcji oraz dokumentacji uzupetniajgcej, przyrzad

moze by¢ wykorzystywany do pomiaréw:

» Mierzone zmienne procesowe: poziom, odlegto$¢, moc sygnatu

» Obliczane zmienne procesowe: objeto$¢ lub masa medium zawartego w zbiorniku o
dowolnym ksztalcie; przeptyw na kanatach otwartych i w korytach pomiarowych (w
oparciu o warto$¢ poziomu za pomoca funkcji linearyzacji)

Dla zapewnienia, aby przyrzad byt w odpowiednim stanie technicznym przez caty okres

eksploatacji:

» Powinien on by¢ uzywany do pomiaru mediéw, na ktére materiaty wchodzace w
kontakt z medium sg wystarczajgco odporne.

» Nalezy zachowa¢ wartosci graniczne podane w rozdziale "Dane techniczne".

Niewlasciwe zastosowanie przyrzadu
Producent nie bierze zadnej odpowiedzialnos$ci za szkody spowodowane niewtasciwym
zastosowaniem lub zastosowaniem niezgodnym z przeznaczeniem.

Objasnienie dla przypadkéw granicznych:

» W przypadku cieczy specjalnych, w tym cieczy stosowanych do czyszczenia, Endress
+Hauser udzieli wszelkich informacji dotyczacych odpornosci na korozje materiatow
pozostajacych w kontakcie z medium.

Ryzyka szczatkowe

Podczas pracy obudowa modutu elektroniki oraz podzespoty wewnetrzne, np. wskaznik,
modut elektroniki, karta We/Wy moga nagrzewac sie do temperatury 80 °C (176 °F)
wskutek wymiany lub rozpraszania ciepta. Czujnik pomiarowy moze osigga¢ temperatury
bliskie temperaturze mierzonego medium.
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Niebezpieczenstwo oparzenia od nagrzanych powierzchni!
» W przypadku wysokich temperatur nalezy zainstalowac ochrone przed kontaktem, aby
unikng¢ oparzen.

2.3 Przepisy BHP

Przed przystapieniem do pracy przy przyrzadzie:
» Zawsze nalezy mie¢ natozony niezbedny sprzet ochrony osobistej, okreslony w
przepisach krajowych.

2.4 Bezpieczenstwo uzytkowania

Ryzyko uszkodzenia ciata.

» Przyrzad mozna uruchomic jedynie wtedy, gdy jest on w pelni sprawny technicznie i
niezawodny.

» Za bezawaryjng prace przyrzagdu odpowiada operator.

Przerébki przyrzadu

Niedopuszczalne sg nieautoryzowane przerébki przyrzadu, ktére mogg spowodowac
niebezpieczenstwo trudne do przewidzenia.
» Jesli mimo to przerdbki sg niezbedne, nalezy skontaktowac sie z E+H.

Naprawa

Dla zapewnienia bezpieczenstwa uzytkowania,

» Naprawy przyrzadu wykonywac jedynie wtedy, gdy jest to wyraznie dozwolone.

» Przestrzega¢ obowigzujgcych przepisow krajowych dotyczacych naprawy urzadzen
elektrycznych.

» Dozwolone jest stosowanie tylko oryginalnych czesci zamiennych i akcesoriéw Endress
+Hauser.

Strefy zagrozone wybuchem

Aby wyeliminowac zagrozenia dla personelu lub obiektu podczas eksploatacji przyrzadu w

strefie niebezpiecznej (np. zagrozenia wybuchem, wystepowania urzgdzen ci$nieniowych):

» Sprawdzi¢ na tabliczce znamionowej, czy zaméwiony przyrzad jest dopuszczony do
zamierzonego zastosowania w strefie zagrozenia wybuchem.

» Nalezy przestrzega¢ wymagan technicznych okreslonych w dokumentacji
uzupetniajgcej stanowigcej integralng cze$¢ niniejszej instrukeji obstugi.

2.5 Bezpieczenstwo produktu

Przyrzad zostat skonstruowany oraz przetestowany zgodnie z aktualnym stanem wiedzy
technicznej i opuscit zaktad producenta w stanie gwarantujgcym niezawodne dziatanie.

Spetnia ogélne wymagania bezpieczenistwa i wymogi prawne. Ponadto jest zgodny z
dyrektywami unijnymi wymienionymi w Deklaracji Zgodnosci WE dla konkretnego
przyrzadu. Endress+Hauser potwierdza to poprzez umieszczenie na przyrzadzie znaku CE.

Endress+Hauser



Micropilot FMR56, FMR57

Opis produktu
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3.1

3.1

Opis produktu

Konstrukcja produktu

.1  Micropilot FMR56

®

1

W N =

3.1

A0016791

Konstrukcja Micropilot FMR56 (26 GHz)

Obudowa modutu elektroniki

Antena stozkowa 80 mm/100 mm (3'/4"), przestonieta pokrywq z PP
Adapter kotnierzowy

Obejma montazowa

2 Micropilot FMR57

®

2

NO s WN =

A0016807

Konstrukcja Micropilot FMR57 (26 GHz)

Obudowa modutu elektroniki
Przytqcze technologiczne (gwintowe)
Antena stozkowa

Kotnierz

Wydtuzenie anteny

Pozycjoner anteny

Antena paraboliczna

11



Opis produktu Micropilot FMR56, FMR57

3.1.3 Obudowa modutu elektroniki

A0012422

®

3 Konstrukcja modutu elektroniki

Pokrywa modutu elektroniki

Wskaznik

Gtowny modut elektroniki

Dtawiki kablowe (1 lub 2 w zaleznosci od wersji przyrzqdu)
Tabliczka znamionowa

Karta wejs¢/wyjs¢

Zaciski (wtykowe, sprezynowe)

Pokrywa przedziatu podlgczeniowego

Zacisk uziemienia

W 0O N WN =

3.2 Zastrzezone znaki towarowe

PROFIBUS®
jest zastrzezonym znakiem towarowym PROFIBUS User Organization, Karlsruhe, Niemcy

KALREZ®, VITON ©
jest zastrzezonym znakiem towarowym DuPont Performance Elastomers L.L.C.,
Wilmington, DE USA

TEFLON®
jest zastrzezonym znakiem towarowym E.I. Du Pont de Nemours & Co., Wilmington, USA

TRI CLAMP®
jest zastrzezonym znakiem towarowym Alfa Laval Inc., Kenosha, USA

12 Endress+Hauser



Micropilot FMR56, FMR57 Odbiér dostawy i identyfikacja produktu

4 Odbiodr dostawy i identyfikacja produktu

4.1 Odbioér dostawy

. DELIVERY NOTE .

m / |
\o

AD013696

A0016870

Czy kod zaméwieniowy w dokumentach przewozowych (1) jest zgodny z
kodem zamoéwieniowym na naklejce przyrzadu (2)?

A0016871

AD013696

A0016872

— = —

<@>

AD013696

i H

A0014038

Czy dane na tabliczce znamionowej sg zgodne z danymi w zamoéwieniu i w
dokumentach przewozowych?

Endress+Hauser 13



Odbiér dostawy i identyfikacja produktu Micropilot FMR56, FMR57

<@>

A0013696

A0014037

Czy dolaczone zostaty ptyty CD-ROM z dokumentacjg produktu,
oprogramowaniem narzedziowym oraz dokumentacja drukowana?

W stosownych przypadkach (patrz tabliczka znamionowa): czy dotgczono
Instrukcje dot. bezpieczenstwa Ex (XA)?

ﬂ Jesli jeden z powyzszych warunkéw nie jest spelniony, nalezy skontaktowac sie z
biurem Endress+Hauser.

14 Endress+Hauser



Micropilot FMR56, FMR57 Odbiér dostawy i identyfikacja produktu

4.2 Identyfikacja produktu

Mozliwe opcje identyfikacji produktu sg nastepujace:

» Dane z tabliczki znamionowej

= Wedlug pozycji rozszerzonego kodu zaméwieniowego podanych w dokumentach
przewozowych

» Korzystajac z narzedzia W@M Device Viewer ( www.pl.endress.com/deviceviewer ) i
wprowadzajgc numer seryjny podany na tabliczce znamionowej: wyswietlane sg
szczegotowe informacje na temat przyrzadu.

Przeglad zakresu dokumentacji technicznej: korzystajgc z narzedzia W@M Device Viewer

( www.pl.endress.com/deviceviewer ) wprowadzi¢ numer seryjny podany na tabliczce
znamionowej

Endress+Hauser 15
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Odbiér dostawy i identyfikacja produktu Micropilot FMR56, FMR57

4.2.1 Tabliczka znamionowa

- 92 (3.62) .
2 ) I}
1 Endress+Hauser {Z1J
Order code: 3 10
Ser. no.: 4
Ext. ord. cd.: 5 8
© 26
g 25 o
T, max = 24 MWP: 6 o) —
GGl 23 LN=/ 7 S
Ta: 22
Mat.: 21
20 W
FW: 18 DevRev. 16 /N\—11
19 17 13 X= Sge'sep- tavel patents —>[[1| 12
\ Date: 14 ) Y

mm (in)

®

W 0O NV WN =

18
19
20
21
22
23
24
25
26
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Tabliczka znamionowa Micropilot

Nazwa przyrzqdu

Adres producenta

Kod zaméwieniowy

Numer seryjny (Ser. no.)

Rozszerzony kod zamowieniowy (Ext. ord. cd.)

Cisnienie pracy

Dtugosé anteny (tylko dla FMR51 z wydtuzeniem anteny)

Symbol certyfikatu

Certyfikaty i dopuszczenia

Stopieri ochrony: np. IP, NEMA

Numer instrukcje dotyczqcej bezpieczeristwa: np. XA, ZD, ZE

Kod DMC

Oznaczenie wskazujqce wprowadzenie zmian na tabliczce znamionowej
Data produkcji: rok-miesigc

Odpornos¢ temperaturowa przewodow

Wersja przyrzqdu (Dev.Rev.)

Dodatkowe informacje dotyczqce wersji przyrzqdu (certyfikaty, dopuszczenia, interfejs cyfrowy): np. SIL,
PROFIBUS

Wersja oprogramowania (FW)

Znak CE, C-Tick

Profibus PA: wersja profilu; FOUNDATION Fieldbus: ID urzqdzenia
Materialy w kontakcie z medium

Dopuszczalna temperatura otoczenia (T,)

Rozmiar gwintu dtawikéw kablowych

Maksymalna temperatura procesu

Sygnaty wyjsciowe

Napiecie pracy

Na tabliczce znamionowej moze by¢ podanych 33 cyfry rozszerzonego kodu
zamoéwieniowego. Jesli rozszerzony kod zaméwieniowy ma wiecej cyfr, pozostate nie
bedg podane. Jednak petny kod zaméwieniowy mozna odczyta¢, korzystajgc z menu
obstugowego przyrzadu (Diagnostyka - Info o urzadz - RozszKodZamoéw 1/2/3).

Endress+Hauser



Micropilot FMR56, FMR57

Sktadowanie, transport

Endress+Hauser

5 Sktadowanie, transport

5.1 Warunki skladowania

= Dopuszczalna temperatura sktadowania: -=40...+80 °C (-40...+176 °F)
s Uzywac oryginalnego opakowania.

5.2 Transport przyrzadu do miejsca instalacji w punkcie
pomiarowym

Obudowa lub stozek anteny moze ulec uszkodzeniu.

Ryzyko uszkodzenia ciata!

» Przyrzad nalezy transportowac do miejsca instalacji w punkcie pomiarowym w
oryginalnym opakowaniu.

» Nie chwytac¢ urzadzeniami do podnoszenia (zawiesiami, uchwytami do transportowymi
itd.) za obudowe lub stozek anteny, ale za przytgcze technologiczne. Aby unikngé
przypadkowego przechylenia, nalezy pamietac o potozeniu $rodka ciezkosci przyrzadu.

» Przestrzegac zalecen dotyczacych bezpieczenstwa oraz warunkéw transportu
przyrzadéw o masie powyzej 18 kg (39.61bs).

\

A0016875
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Warunki pracy: montaz Micropilot FMR56, FMR57

6 Warunki pracy: montaz

6.1 Warunki montazowe

6.1.1 Pozycja montazowa

= Zalecana odlegtos¢ A pomiedzy Sciang
zbiornika a zewnetrzng ptaszczyzng
kroéca wynosi ~ 1/6 Srednicy zbiornika.
Jednak przyrzad nie powinien by¢
montowany w odlegtosci mniejszej niz
20 cm (7,87 in) od $ciany zbiornika.
Jezeli $ciany zbiornika nie sg gtadkie (z
blachy falistej, szwy spawalnicze,
nieréownosci itd.), odlegto$é od $ciany
powinna by¢ jak najwieksza. W razie
potrzeby, nalezy za pomoca pozycjonera
ustawi¢ antene tak, aby wyeliminowac
echa zaktécajgce od Scian
zbiornika> B 33.

= Nalezy unika¢ montazu w osi zbiornika
(2), poniewaz powstajgce zaktdcenia
moga prowadzi do utraty echa

= Nie montowac nad strumieniem
wlotowym (3)

= W przypadku montazu na otwartej
przestrzeni, sugerujemy stosowanie
ostony pogodowej (1), ktéra zabezpiecza
przyrzad przed bezposrednim
dziataniem promieni stonecznych i
opadéw atmosferycznych.

= Przy pracy w warunkach catkowitego
zapylenia, zintegrowane ztgcze do
czyszczenia pneumatycznego pozwala
zapobiec zabrudzeniu anteny > B 34.

A0016883

18 Endress+Hauser



Micropilot FMR56, FMR57

Warunki pracy: montaz

Endress+Hauser

6.1.2

Montaz w zbiornikach

A0018946

Unika¢ montazu w obszarze wigzki
pomiarowej elementéw takich, jak
sygnalizatory poziomu, czujniki
temperatury, stezenia itp. Uwzglednié kat
wigzki > B 23:

19



Warunki pracy: montaz Micropilot FMR56, FMR57

6.1.3  Zmniejszenie ech zakl6cajacych

Zastosowanie metalowych ekranéw,
zamontowanych katowo nad elementami
zaktécajgcymi, zapewnia rozpraszanie
odbijanych impulséw mikrofalowych a
tym samym redukcje ech zaktdcajgcych.

A0016889

6.1.4  Pomiary w zbiornikach z tworzywa sztucznego

W przypadku zbiornika wykonanego z materiatu nieprzewodzacego (np. z tworzywa
sztucznego wzmocnionego wtdéknem szklanym), impulsy mikrofalowe moga réwniez
ulega¢ odbiciu od zewnetrznych elementéw zbiornika, np. rur metalowych (1), drabinek
(2), krat pomostéw obstugowych (3), itd. W zwigzku z tym, elementy tego typu nie
powinny sie znajdowaé w obszarze wigzki pomiarowej. W celu uzyskania dalszych
informacji, prosimy o kontakt z biurem Endress+Hauser.

20 Endress+Hauser



Micropilot FMR56, FMR57 Warunki pracy: montaz

A0017125

Endress+Hauser 21



Warunki pracy: montaz Micropilot FMR56, FMR57

6.1.5  Metody optymalizacji

= Rozmiar anteny
Im wieksza $rednica anteny, tym mniejszy kat wigzki a i poziom zaktocen > 8 23.

= Mapowanie
Podczas procedury mapowania zbiornika zapamietywane sg echa zaktocajgce,
pochodzace od statych elementéw zbiornika. W trakcie pomiaru echa te sg eliminowane
Patrz parametr PotwierdzOdlegt > B 63.

= Ustawienie anteny
Uwzglednic potozenie znaku kontrolnego na komierzu lub przytagczu gwintowym
> B 26.

= Metalowe ekrany, zamontowane kgtowo
Zapewniajg one rozpraszanie odbijanych impulséw mikrofalowych a tym samym
redukcje ech zaktdcajgcych.

= Podktadka pozycjonujgca (FMR56)
Za pomocg podktadki pozycjonujacej antene mozna optymalnie ukierunkowaé wigzke
pomiarowg wzgledem powierzchni produktu. Dodatkowe informacje, patrz instrukcja
obstugi BAO1048F, rozdziat "Akcesoria".

= Pozycjoner anteny do FMR57
W przetworniku FMR57 wyposazonym w pozycjoner anteny, istnieje mozliwos¢
optymalnego ukierunkowania wigzki pomiarowej i eliminacji niepozgdanych ech
zaktocajgcych. Maksymalny kat wychylenia anteny  wynosi £15°.
W szczegélnosci regulacja ustawienia anteny stuzy do:
- wyeliminowanie ech zaki6cajgcych
- zwiekszenia zakresu pomiarowego w zbiornikach z dnem stozkowym.

22 Endress+Hauser



Micropilot FMR56, FMR57 Warunki pracy: montaz

6.1.6  Kat wiazki

A0016891

5 Zaleznosé miedzy kqtem wiqzki a, odlegtosciq D a sSrednicq wigzki W

Kat wigzki a (kat potowy mocy sygnatu) jest katem wierzchotkowym stozka, wewnatrz
ktorego gestos$é promieniowania fali elektromagnetycznej jest wieksza od potowy gestosci
maksymalnej (szeroko$é¢ 3 dB). Nalezy jednak pamieta¢, ze mikrofale rozchodzg sie
réwniez poza obszar stozka i sg odbijane od elementéw znajdujacych sie poza nim.

Srednica wigzki W w zaleznosci od kataa i odlegtosci pomiarowej D:

Endress+Hauser

FMR56

Wymiary anteny 80 mm (3 in) 100 mm (4 in)

Kat wigzkia 10° 8
Odlegto$¢ pomiarowa (D) Srednica wigzki (W)
3 m (9,8 ft) 0,53 m (1,7 ft) 0,42 m (1,4 ft)
6 m (20 ft) 1,05 m (3,4 ft) 0,84 m (2,8 ft)
9 m (30 ft) 1,58 m (5,2 ft) 1,26 m (4,1 ft)
12 m (39 ft) 2,1m (6,9 ft) 1,68 m (5,5 ft)
15 m (49 ft) 2,63 m (8,6 ft) 2,10m (6,9 ft)
20m (66 ft) 3,50m (11 ft) 2,80m (9,2 ft)
25 m (82 ft) 4,37 m (14 ft) 3,50 m (11 ft)
30 m (98 ft) 5,25m (17 ft) 4,20 m (14 ft)
FMR57 - Antena stozkowa

Wymiary anteny 80 mm (3 in) 100 mm (4 in)

Kat wigzkia 10° 8

Odlegto$é pomiarowa (D)

Srednica wigzki (W)

5m (16 ft) 0,87 m (2,9 ft) 0,7 m (2,3 ft)
10 m (33 ft) 1,75 m (5,7 ft) 1,4 m (4,6 ft)
15 m (49 ft) 2,62 m (8,6 ft) 2,1m (6,9 ft)
20 m (66 ft) 3,50 m (11 ft) 2,80 m (9,2 ft)
30 m (98 ft) 5,25m (17 ft) 4,20m (14 ft)
40m (131 ft) 7,00 m (23 ft) 5,59 m (18 ft)
50 m (164 ft) 8,75 m (29 ft) 6,99 m (23 ft)

23




Warunki pracy: montaz Micropilot FMR56, FMR57

FMR57 - Antena paraboliczna
Wymiary anteny 200 mm (8 in) 250 mm (10 in)
Kat wiagzkia 4 3,5°
Odlegtosé pomiarowa (D) Srednica wigzki (W)
5m (16 ft) 0,35m (1,1 ft) 0,30 m (1 ft)
10 m (33 ft) 0,70 m (2,3 ft) 0,61 m (2 ft)
15 m (49 ft) 1,05 m (3,4 ft) 0,92 m (3 ft)
20 m (66 ft) 1,40 m (4,6 ft) 1,22 m (4 ft)
30 m (98 ft) 2,10 m (6,9 ft) 1,83 m (6 ft)
40 m (131 ft) 2,79 m (9,2 ft) 2,44 m (8 ft)
50 m (164 ft) 3,50 m (11 ft) 3,06 m (10 ft)
60 m (197 ft) 4,19 m (14 ft) 3,70 m (12 ft)
70 m (230 ft) 4,90 m (16 ft) 4,28 m (14 ft)
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Micropilot FMR56, FMR57

Warunki pracy: montaz

6.2 Warunki pomiarowe

» Poczatkiem zakresu pomiarowego jest miejsce na dnie zbiornika, od ktérego odbija sie
fala elektromagnetyczna. W zbiornikach z dnem stozkowym, pomiar poziomu produktu
ponizej tego punktu jest niemozliwy. W takich aplikacjach maksymalny zakres
pomiarowy mozna zwiekszy¢ poprzez zastosowanie pozycjonera - 33.

= W przypadku mediow o niskiej statej dielektrycznej (g, = 1,5...2,5) 2, przy niskim
poziomie medium, sygnat echa pochodzacy od dna zbiornika moze by¢ silniejszy od
sygnatu echa odbitego od powierzchni medium. Celem zagwarantowania doktadnosci
pomiaru sugerujemy ustawienie punktu zerowego w odlegtosci C powyZej dna zbiornika
(patrz rysunek).

» Teoretycznie, w przypadku przetwornikéw Micropilot zakres pomiarowy moze siega¢ do
korica anteny. Jednak z uwagi na ewentualno$¢ negatywnego oddziatywania medium
$ciernego i tworzenia sie na antenie osadéw oraz orientacje powierzchni produktu (kat
usypu) maksymalny poziom medium (koniec zakresu pomiarowego) powinien
znajdowac sie w odlegtosci co najmniej A (patrz rysunek) od zakonczenia anteny. W
razie potrzeby oraz przy spetnieniu okre$lonych warunkéw (wysoka warto$é DK,
jednakowy kat usypu), mozna przyjaé krotsza odlegtosé.

.

A0016916

Typ przyrzadu A [mm (in)] C [mm (in)]
FMR56
400(15,7) 50...150(1,97...5,91)
FMR57
2) Wartosci statych dielektrycznych dla mediéw najczesciej stosowanych w przemysle podano w dokumencie SD106F, ktory mozna pobrac¢ ze strony

(www.pl.endress.com).

Endress+Hauser
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Warunki pracy: montaz Micropilot FMR56, FMR57

6.3 Montaz swobodny w zbiorniku

6.3.1 Antena stozkowa z adapterem kolnierzowym (FMR56)

Pozycjonowanie

W przypadku stosowania przetwornika Micropilot z adapterem kotmierzowym w
obszarach zagrozenia wybuchem, nalezy $cisle przestrzega¢ wszystkich zalecen
podanych w Instrukcjach dotyczacych bezpieczeristwa (XA).

= Antena powinna by¢ ustawiona prostopadle do powierzchni medium.
Do pozycjonowania anteny mozna uzy¢ podktadki pozycjonujgcej, dostepnej opcjonalnie
(patrz karta katalogowa BAO1048F, rozdziat "Akcesoria").

= Znak na przytgczu umozliwia pozycjonowanie anteny. Znak ten powinien by¢ skierowany
ku $cianie zbiornika.

A0019434

Montaz w kroécu z kolnierzem

oD

AD016868

6 Wysokosc krocea i Srednica anteny stozkowej z podktadkq pozycjonujqcq (FMR50/FMR56)

Wymiary 80 mm (3 in) 100 mm (3,94 in)
anteny
D 80 mm (3,15 in) 100 mm 150 mm 100 mm 150 mm
(3,94 in) (5,91 1in) (3,94 in) (5,91 1in)
H < < < < <
500 mm 500 mm 500 mm 500 mm 500 mm
(19,7 in) (19,7 in) (19,7 in) (19,7 in) (19,7 in)
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Micropilot FMR56, FMR57 Warunki pracy: montaz

6.3.2  Antena stozkowa z obejma montazowa (FMR56)

AD016865

7 Montaz anteny stozkowej z obejmq montazowq (FMR50/FMR56)

Antena powinna by¢ ustawiona prostopadle do powierzchni medium za pomocg obejmy.

NOTYFIKACJA

Wspornik montaZowy nie powinien by¢ elektrycznie polaczony z obudowa
przetwornika.

Niebezpieczenstwo gromadzenia sie fadunkow elektrostatycznych.

» Wspornik montazowy nalezy podlgczy¢ do lokalnej linii wyréwnania potencjatow.

Endress+Hauser 27
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Warunki pracy: montaz

Micropilot FMR56, FMR57

6.3.3  Antena stozkowa (FMR57)

Pozycjonowanie

= W idealnym przypadku antena stozkowa powinna by zamontowana w pozycji pionowej.
Micropilot z opcjonalnym pozycjonerem anteny umozliwiajgcym odchylanie go o 15° we
wszystkich kierunkach, pozwala na wyeliminowanie niepozgdanych ech zaktécajgcych
lub optymalne ustawienie anteny wewnatrz zbiornika > B8 33.

= Znak na przytgczu umozliwia pozycjonowanie anteny. Znak ten powinien by¢ skierowany
ku $cianie zbiornika.

A0019434

Montaz w kroécu z kotnierzem

Dolna krawedz anteny stozkowej powinna znajdowac sie wewnatrz zbiornika. Jesli nie jest
to mozliwe ze wzgledéw mechanicznych, dopuszcza sie wyzszg wysokos¢ kroéea.

g

8 Wysokosc krééca i $rednica anteny stozkowej (FMR57)

AD016825

Wymiary anteny 80 mm (3 in) 100 mm (4 in)

D 75 mm (2,95 in) 95 mm (3,74 in)

H <260 mm (10,2 in) <480 mm (18,9 in)
bez wydtuzenia anteny

ﬂ W przypadku koniecznosci stosowania wyzszych kréécoéw, prosimy o kontakt z
Endress+Hauser.
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Micropilot FMR56, FMR57 Warunki pracy: montaz

Przylacze gwintowe

= Dokrecac¢ wytgcznie za nakretke szesciokatna:
= Narzedzie: klucz ptaski 60 mm
= Maks. moment dokrecenia: 60 Nm (44 1bf ft)

Endress+Hauser 29



Warunki pracy: montaz

Micropilot FMR56, FMR57

30

6.3.4  Antena paraboliczna (FMR57)

Pozycjonowanie

W idealnym przypadku antena paraboliczna powinna by zamontowana w pozycji pionowe;j.
Micropilot z opcjonalnym pozycjonerem anteny umozliwiajgcym odchylanie go o 15° we
wszystkich kierunkach, pozwala na wyeliminowanie niepozgdanych ech zaktécajgcych lub
optymalne ustawienie anteny wewnatrz zbiornika > B8 33.

Montaz w kroécu z kolnierzem

= W idealnym przypadku, dolna krawedZ anteny parabolicznej powinna znajdowac sie
wewnatrz zbiornika (1). W przypadku stosowania pozycjonera, antene paraboliczng
nalezy umies$ci¢ ponizej krééca /zadaszenia zbiornika tak, aby nie utrudniaé
pozycjonowania.

= W przypadku aplikacji z wyzszymi kro¢cami, antene paraboliczng nalezy zamontowac
tak, aby catkowicie znajdowata sie wewnatrz krdéca (2).
Maksymalna odlegto$¢ miedzy kréécem a reflektorem parabolicznym (Hp,,,) nie powinna
by¢ wieksza od 500 mm (19,7 in). Nalezy unika¢ zaktdcen spowodowanych odbiciem od

[

oD

A0016827

9  Montaz Micropilot FMR57 z anteng paraboliczng w kréécu

1  Antena znajduje sie wewngqtrz zbiornika
2 Cata antena znajduje sie wewnqtrz krocca

Wymiary anteny 200 mm (8 in) 250 mm (10 in)

D 173 mm (6,81 in) 236 mm (9,29 in)
H <50 mm (1,97 in) <50 mm (1,97 in)
bez wydtuzenia anteny

Endress+Hauser



Micropilot FMR56, FMR57 Warunki pracy: montaz

Przyktady montazu za pomoca koinierzy o rozmiarach mniejszych od srednicy
parabolicznej powierzchni odbijajacej

Jesli kotnierz ma mniejszg $rednice od $rednicy parabolicznej powierzchni odbijajacej,
przyrzad mozna zamontowac na jeden z nastepujgcych sposobow:

= Montaz standardowy > B 31

To wymaga zdemontowania reflektora parabolicznego > & 32
» Zawiasowe mocowanie kotnierza - 31

Montaz standardowy

s
% 7 Y 22X
| oD |
A0018874
1  Krociec
Wymiary anteny ®D HY
200 mm (8 in) 173 mm (6,81 in) <50 mm (1,96 in)
250 mm (10 in) 236 mm (9,29 in) <50 mm (1,96 in)
1) bez wydtuzenia anteny

Zawiasowe mocowanie kotnierza

ﬂ Przy zawiasowym mocowaniu kotnierza, nalezy uwzgledni¢ dtugo$é¢ anteny.

A0018878
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Warunki pracy: montaz Micropilot FMR56, FMR57

Demontaz reflektora parabolicznego

Celem montazu w krécécu, reflektor paraboliczny mozna zdemontowad:

AD018877

1 Reflektor paraboliczny
2 4 sruby; moment dokrecenia: 3 Nm (2,2 1bf ft)
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Micropilot FMR56, FMR57 Warunki pracy: montaz

6.3.5  Pozycjoner anteny do FMR57

Pozycjoner umozliwia regulacje ustawienia osi anteny w zakresie do 15° (we wszystkich
kierunkach). Pozycjoner pozwala na optymalne ustawienie wigzki pomiarowej wzgledem
powierzchni materiatu sypkiego.

Kod zam.: poz. 100 "Przytacze procesowe’, opcje XCJ, XE], XFJ

A0016931

10  Micropilot FMR57 z pozycjonerem

Pozycjonowanie osi anteny:
1. Odkrecié¢ Sruby.

2. Ustawi¢ odpowiednio o$ anteny (mozliwos¢ odchylenia o kat do + 15° we wszystkich
kierunkach).

3. Dokreci¢ sruby momentem 15 Nm (11 Ibf ft).
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6.3.6  Zintegrowane zlacze do czyszczenia pneumatycznego anteny

Przy pracy w warunkach catkowitego zapylenia, zintegrowane ztgcze do czyszczenia
pneumatycznego pozwala zapobiec zabrudzeniu anteny. Zalecane jest czyszczenie za
pomocg impulséw sprezonego gazu.

A0016932

11  Micropilot FMR57 ze ztgczem do czyszczenia pneumatycznego
1 Zlgcze do czyszczenia pneumatycznego NPTYa lub G

Zakres ciSnienia sprezonego powietrza
= Praca impulsowa:

maks. 6 bar (87 psi)
= Praca ciagta:

200...500 mbar (3...7,25 psi)

Podlaczenie powietrza do czyszczenia
= Narzedzia:
- klucz ptaski 13 mm (G 1/4)
- Kklucz ptaski 14 mm (NPT)
- klucz ptaski 17 mm (adapter z gwintem NPT)
= min. moment dokrecenia: 6 Nm (4,4 Ibf ft)
= maks. moment dokrecenia:7 Nm (5,2 Ibf ft)

ﬂ Do czyszczenia nalezy zapewnic suche powietrze lub inny suchy gaz techniczny,
dostosowany do warunkow, jakie panujg w zbiorniku.

Czyszczenie sprezonym powietrzem nalezy stosowac tylko w miare potrzeby,
poniewaz zbyt intensywne czyszczenie moze spowodowac uszkodzenia mechaniczne
(zuzycie $cierne).
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6.4 Zbiorniki z izolacja termiczna

A0019142

W przypadku wysokich temperatur procesu, przyrzad musi by¢ umieszczony w izolacji
zbiornika, aby nie dopusci¢ do nadmiernego nagrzewania elektroniki w wyniku
promieniowania lub konwekgji ciepta. 1zolacja nie moze wystawac poza szyjke obudowy
przetwornika.

6.5 Obracanie obudowy przetwornika

Aby utatwié¢ dostep do przedziatu podtgczeniowego, istnieje mozliwo$¢ obrécenia obudowy

przetwornika:
2 <,<ﬁ\ max. 350°
Z
1. @J 3.
s (~ =
7=| 8 mm

A0013713

1. Zapomocg klucza ptaskiego odkreci¢ srube mocujgca.
2. Obroci¢ obudowe w zgdanym kierunku.

3. Dokreci¢ $rube mocujaca (1,5 Nm dla obudowy z tworzyw sztucznych; 2,5 Nm dla
obudowy aluminiowej klub ze stali k.o.).
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6.6

Obracanie wskaznika

Ul S W N

6.7

A0013905

Kluczem imbusowym odkreci¢ $rube zacisku mocujgcego pokrywe przedziatu
podiaczeniowego i obrdcié¢ zacisk o 90° w lewo.

Wykreci¢ pokrywe przedziatu elektroniki z obudowy przetwornika.
Nieznacznie obrocié¢ i wyciggng¢ wskaznik z obudowy.
Obrdci¢ wskaznik do zgdanego potozenia: maks. 8 x 45 ° w kazdym kierunku.

Wprowadzié¢ kabel spiralny w szczeline w obudowie powyzej modutu elektroniki i
wsadzi¢ wskaznik, ustawiajgc go w odpowiedniej pozycji w obudowie modutu
elektroniki.

Whkreci¢ pokrywe przedziatu elektroniki z powrotem do obudowy przetwornika.

Kluczem imbusowym dokreci¢ zacisk mocujacy pokrywe przedziatu elektroniki.

Kontrola po wykonaniu montazu

O Czy przyrzad nie jest uszkodzony (kontrola wzrokowa)

Czy urzadzenie odpowiada parametrom w punkcie pomiarowym

Przyktadowo:

O = Temperatura pracy

= (i$nienie procesu (patrz rozdziat "Diagramy obcigzeniowe" w karcie katalogowe;j)
= Temperatura otoczenia
-

Zakres pomiarowy
O Czy oznaczenie punktu pomiarowego jest prawidtowe (kontrola wzrokowa)
0 Czy p-rzy§zqd jgst odpowiednio zabezpieczony przed wilgocig i bezposrednim dziataniem
promieniowania stonecznego
O Czy $ruba i zacisk mocujacy sg doktadnie dokrecone
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7 Podlaczenie elektryczne

7.1 Warunki podigczenia

7.1.1 Parametry przewodow

= Minimalny przekréj przewoddéw: patrz podpunkt "Zaciski elektryczne"w karcie
katalogowej danego przyrzadu.

= Dla temperatur otoczenia Ty;>60 °C (140 °F): stosowaé przewody dostosowane do
temperatury Ty +20 K.

Wersja PROFIBUS
Zalecane jest stosowanie dwuzytowej skretki ekranowanej, typu A.

ﬂ Dalsze informacje dotyczgce specyfikacji przewodow, patrz Instrukcja obstugi
BA00034S ,PROFIBUS DP/PA - Wytyczne planowania i uruchomienia” oraz wytyczne
Organizacji Uzytkownikéw PROFIBUS (PNO) 2.092 ,PROFIBUS PA User and
Installation Guideline” oraz norma IEC61158-2 (MBP).
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7.1.2  Przyporzadkowanie zaciskow

Wersja PROFIBUS PA / FOUNDATION Fieldbus

&1
A
B
1
2
3
4
5
6

2 Przyporzqdkowanie zaciskéw dla wersji PROFIBUS PA / FOUNDATION Fieldbus

Bez wbudowanej ochrony przeciwprzepieciowej

Z wbudowangq ochrong przeciwprzepieciowq

Ekran przewodu: uzy¢ przewodoéw o odpowiednich parametrach > B 37
Zaciski wyjscia binarnego (typu "otwarty kolektor")

Zaciski PROFIBUS PA / FOUNDATION Fieldbus

Zacisk linii wyréwnania potencjatow

Wprowadzenia przewodow

Modut zabezpieczenia przeciwprzepieciowego

A0011341
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Przyktady podlaczen wyjscia binarnego

3+

<F | 74

13 Podtgczenie przekaznika

Zalecane przekazniki (przyktady):

A0015909

= Przekaznik elektroniczny: Phoenix Contact OV-24DC/480AC/5 ze

ztaczem UMK-1 OM-R/AMS na szyne DIN
= Przekaznik elektromechaniczny: Phoenix Contact PLC-
RSC-12DC/21

o+
2
3+

<

14 Podigczenie wejscia binarnego

A0015910

1 Rezystor podwyzszajqcy
2 Wejscie binarne
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7.1.3  Zilacza wtykowe przyrzadu

ﬂ W przypadku wersji z gniazdem przytaczeniowym do magistrali obiektowych (M12
lub 7/8"), podiaczenie linii sygnatowej mozliwe jest bez otwierania obudowy.

Rozmieszczenie stykéw w gnieZdzie przytqczeniowym M12

Styk Znaczenie
1 + sygnatu
2 Nie podtgczony
3 - sygnatu
4 Uziemienie
AO11175
Rozmieszczenie stykow w gnieZdzie przytqczeniowym 7/8"
Styk Znaczenie
1 - sygnatu
2 + sygnatu
3 Ekran
4 Nie podiaczony

A0011176
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7.1.4  Napiecie zasilania

Wersja PROFIBUS PA / FOUNDATION Fieldbus

"Zasilanie; wyjscie" L

"Dopuszczenia

n2)

Napiecie na
zaciskach

E: 2-przew.; FOUNDATION Fieldbus, wyjscie
binarne (w przygotowaniu)
G: 2-przew.; PROFIBUS PA, wyjscie binarne

dla stref niezagrozonych wybuchem
ExnA

Ex nA(ia)

Exic

Ex ic(ia)

Ex d(ia) / XP

Ex ta / DIP

CSA GP

9.32v7%

Exia/ IS

= Exia+Exd(ia) /IS +XP

9.30v?

1) poz. 020 kodu zaméwieniowego

2) Poz. 010 kodu zamoéwieniowego

3) Napiecia wejsciowe do 35 V nie powodujg uszkodzenia przyrzadu.
Koniecznos¢ zwracania Nie

uwagi na biequnowos¢

Spelnia wymagania Tak
modelu FISCO/FNICO
zgodnie z norma IEC
60079-27
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Podtaczenie elektryczne Micropilot FMR56, FMR57

7.1.5 Ochrona przeciwprzepieciowa

Jesli przyrzad jest wykorzystywany do pomiaréw poziomu cieczy fatwopalnych, co wymaga
zastosowania ochrony przeciwprzepieciowej zgodnie z normg DIN EN 60079-14 lub normg
[EC 60060-1 (amplituda 10 kA, impulsy 8/20 ps), ochrona przeciwprzepieciowa powinna
by¢ zapewniona przez wbudowany lub zewnetrzny modut ochrony przeciwprzepieciowe;j.

Whbudowana ochrona przeciwprzepieciowa

Dla 2-przewodowych przetwornikéw w wersji HART, PROFIBUS PA oraz FOUNDATION
Fieldbus dostepny jest wbudowany modut ochrony przeciwprzepieciowe;j.

Kod zaméwieniowy: poz. 610 "Akcesoria wbudowane", opcja NA "Zabezpieczenie

przeciwprzepieciowe".
Dane techniczne
Rezystancja/kanat 2 *0,5 Q max
Napiecie progowe (DC) 400..700V
Napiecie udarowe progowe <800V
Pojemnos$¢ przy 1 MHz <1,5pF
Nominalny prad udarowy (%0 ps) 10 kA

Zewnetrzna ochrona przeciwprzepieciowa

Do zewnetrznej ochronny przeciwprzepieciowej mozna zastosowa¢ ochronniki przepiec¢
HAW562 HAWS569 produkcji Endress+Hauser.

[E Blizsze informacje podano w nastepujacych dokumentach:
= HAW562: TI01012K
= HAW569: TI01013K
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7.2 Wykonywanie podigczen elektrycznych

A\ OSTRZEZENIE
Niebezpieczenstwo wybuchu!

»

vvvyywyy

Przestrzega¢ obowigzujgcych przepiséw krajowych.

Przestrzegacé zalecen podanych w instrukeji bezpieczenstwa (XA).

Wymagane jest stosowanie okreslonych wprowadzen przewodow.

Sprawdzi¢, czy napiecie zasilajgce jest zgodne ze specyfikacjg na tabliczce znamionowej
Przed przystgpieniem do wykonania podtgczen elektrycznych przyrzadu wytgczy¢
zasilanie.

Przed wigczeniem zasilania podtaczy¢ linie wyréwnania potencjatéw do zewnetrznego
zacisku uziemienia.

Niezbedne narzedzia i akcesoria:

= Dla przyrzaddw ze $rubg zabezpieczajgcg pokrywe: klucz imbusowy AF 3
= Szczypce do $ciggania izolacji przewodow

s W przypadku uzycia przewodéw linkowych: tulejki kablowe.

A0012619

Odkreci¢ srube zacisku przedziatu podigczeniowego i obrocié o 90° w lewo.
Odkreci¢ pokrywe przedziatu podtgczeniowego.

Przetozy¢ przewdd przez dtawik kablowy. Dla zapewnienia szczelno$ci, nie usuwaé
pierscienia uszczelniajgcego z dtawika.

Sciggnac¢ powtoka izolacyjng z kabla.

Sciggnac izolacje z koricéwek zyt kabla na dtugosci 10 mm (0.4"). W przypadku kabli
linkowych natozy¢ tulejki kablowe.

Dokreci¢ dtawiki kablowe.
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10.

A0013837

Podlaczyc kabel zgodnie ze schematem elektrycznym > 8 38.
W przypadku kabli ekranowanych, podiaczy¢ ekran do zacisku uziemienia.
Wkreci¢ pokrywe przedziatu podtaczeniowego.

W przypadku przyrzad6w ze srubg zabezpieczajgcg: wkreci¢ Srube zabezpieczajgcg
tak, aby jej krawedz znalazta sie nad krawedzig pokrywy wskaznika. Dokreci¢ $rube
zabezpieczajaca.

ﬂ Wtykowe zaciski sprezynowe

Przyrzady bez wbudowanej ochrony przeciwprzepieciowej posiadajg wtykowe zaciski
sprezynowe. Sztywne lub elastyczne przewody elektryczne z koncéwkami zarobionymi
tulejkami kablowymi mozna wsadzi¢ bezposrednio do zaciskow.

Celem demontazu przewodoéw z zaciskow: konicowke wkretaka ptaskiego < 3 mm
(0.12") wsuna¢ w szczeline miedzy zaciskami, jednoczes$nie wyciggajac zyte kabla z
zacisku.

mm (in)

44
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Micropilot FMR56, FMR57 Podtaczenie elektryczne

7.3 Kontrola po wykonaniu podigczen elektrycznych

Czy kable lub przyrzad nie jest uszkodzony (kontrola wzrokowa)

Czy zastosowane przewody sg zgodne ze specyfikacjg

Czy zamontowane przewody sg odpowiednio odcigZzone

Czy wszystkie dlawiki kablowe sg zamontowane, odpowiednio dokrecone i szczelne

Czy napiecie zasilajgce jest zgodne ze specyfikacjg na tabliczce znamionowej przyrzadu

Czy podlaczenie jest wykonane zgodnie z oznaczeniem zaciskow > B 38

oo o|o|o|o|g

W stosownych przypadkach: czy podtgczone zostato uziemienie ochronne -> 38

Po wilaczeniu zasilania: czy przyrzad jest gotéw do pracy i czy na wskazniku pojawiaja sie
wskazania

O Czy pokrywy wszystkich obudéw sg zamontowane i mocno dokrecone

O Czy zacisk mocujacy jest odpowiednio dokrecony
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8 Warianty obstugi

8.1 Przeglad

8.1.1 Obsluga lokalna

Pozycja kodu zam. "Wys$wietlacz; obstuga", opcja C
"SDO2 4-linie LCD, przyciski lokalne + kopia zapasowa
ustawien"

Pozycja kodu zam. "Wys$wietlacz; obstuga’, opcja E
'SD03 4-linie LCD, pods$wietlany, Touch Control +

kopia zapasowa ustawien"
(w przygotowaniu)

A0015544

A0015546

1 Obstuga za pomocq przyciskow 1

Obstuga za pomocq przyciskéw optycznych "Touch
control"

8.1.2  Obstuga za pomoca zewnetrznego wskaznika FHX50

A0013137

15  Warianty obstugi za pomocq zewnetrznego wskaznika FHX50

1  Obudowa zewnetrznego wskaznika FHX50

2 Modut wyswietlacza SDOZ2, przyciski obstugi, pokrywe nalezy zdemontowac
3 Modut wyswietlacza SDO3, przyciski optyczne, mozliwos¢ obstugi poprzez wziernik w pokrywie (w

przygotowaniu)
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8.1.3  Obstuga zdalna

Poprzez sie¢ PROFIBUS PA

~—

A0015775

1 LEgcznik segmentéw
2 Komputer z kartq Profiboard lub Proficard i zainstalowanym oprogramowaniem narzedziowym (np.

"FieldCare")
3 PLC (sterownik programowalny)
4  Przetwornik

5 Inne elementy (zawory itd.)

Poprzez interfejs serwisowy (CDI)

A0014019

1 Interfejs serwisowy (CDI) przyrzqdu (= Endress+Hauser Common Data Interface)
Modem Commubox FXA291
3 Komputer z zainstalowanym oprogramowaniem narzedziowym 'FieldCare"

N
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8.2 Struktura i funkcje menu obstugi

8.2.1  Struktura menu obstugi

Menu

Podmenu / parametr

Znaczenie

Language R

Stuzy do wyboru jezyka obstugi wskaznika
lokalnego.

Ustawienia

Parametr 1

Parametr N

Po przypisaniu odpowiednich warto$ci do
tych parametréw, standardowa aplikacja
jest w petni skonfigurowana.

UstZaawansowane

Zawiera dalsze podmenu i parametry:

= umozliwiajgce dostosowanie przyrzadu
do specjalnych warunkéw pomiaru.

= umozliwiajgce przetwarzanie wartosci
mierzonych (skalowanie, linearyzacja).

= umozliwiajgce skonfigurowanie wyjscia
sygnatowego.

Diagnostyka

ListaDiagnost

Zawiera maks. 5 aktywnych komunikatéw
o btedach.

Rejestr zdarzen

Zawiera 20 ostatnich zdarzen
(nieaktywnych).

Info o urzadz

Zawiera informacje niezbedne do
identyfikacji przyrzadu.

WartoséZmierz

Zawiera wszystkie aktualne wartosci
mierzone.

ArchiwizDanych

Zawiera historie poszczegélnych wartosci
mierzonych.

Symulacja

Stuzy do symulacji warto$ci mierzonych
oraz wartosci wyjsciowych.

SprawdzPrzyrzad

Zawiera wszystkie parametry niezbedne
do sprawdzenia mozliwo$ci wykonania
poprawnego pomiaru.

Ekspert 2

Obejmuje wszystkie parametry przyrzadu
(w tym parametry zawarte w jednym z
powyzszych podmenu). Organizacja tego
menu odpowiada organizacji blokéw
funkcyjnych przyrzadu:

Parametry menu Ekspert opisano w
dokumentach:
GP01018F (wersja PROFIBUS PA)

System

Zawiera wszystkie ogélne parametry
przyrzadu, ktére nie majg wptywu na
pomiar ani na interfejs komunikacyjny.

Czujnik

Zawiera wszystkie parametry niezbedne
do konfiguracji pomiaru.

Wyjscie

Zawiera wszystkie parametry niezbedne
do konfiguracji wyjscia dwustanowego
(PFS).

Komunikacja

Zawiera wszystkie parametry niezbedne
do konfiguracji cyfrowego interfejsu
komunikacyjnego.

Diagnostyka

Zawiera wszystkie parametry niezbedne
do wykrywania i analizowania btedéw
podczas pracy.

1) W przypadku obstugi za pomocg oprogramowania narzedziowego (np. FieldCare), parametr "Language" jest
dostepny w menu "Ustawienia > UstZaawansowane > Wyswietlacz"
2) Aby wej$¢ do menu Ekspert, nalezy podac kod dostepu. Jesli uzytkownik nie zdefiniowat kodu dostepu,

nalezy wprowadzi¢ kod "0000".
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8.2.2

Jesli zdefiniowane zostang inne kody dostepu dla uzytkownika "Operator" i "Utrzymanie
ruchu’, kazdy z nich bedzie miat inne uprawnienia dostepu do parametréw. Zabezpiecza to
przed zmiang konfiguracji przyrzadu przez osobe nieuprawniong - 50.

Rodzaje uzytkownikoéw i zwiazane z nimi uprawnienia dostepu

Uprawnienia dostepu do parametréw

Rodzaj Dostep do odczytu Dostep do zapisu
uzytkownika X X
Bez kodu dostepu Po podaniu kodu Bez kodu dostepu Po podaniu kodu
(ustaw. fabryczne) dostepu (ustaw. fabryczne) dostepu
Operator v v v --
Utrzymanie ruchu v v v v

W przypadku wprowadzenia btednego kodu dostepu, uzytkownik uzyskuje prawa dostepu
dla typu uzytkownika "Operator".

ﬂ Typ aktualnie zalogowanego uzytkownika jest wskazywany w parametrze
PokazTrybDostepu.
Sciezka menu: Ustawienia - UstZaawansowane > PokazTrybDostepu
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8.2.3  Blokada zapisu za pomocg kodu dostepu

Korzystajgc ze zdefiniowanego przez uzytkownika kodu dostepu, parametry konfiguracyjne
przyrzadu mozna zablokowac i nie mozna ich juz zmieni¢ za pomocg przyciskéw obstugi.

Okreslanie kodu dostepu

1. Przejscie do parametru "Okre$lKodDostepu": Ustawienia - UstZaawansowane
~Administracja > Okres$lKodDostepu

2. Wrybraé¢ maks. 4-cyfrowg liczbe jako kod dostepu.

3. Ponownie wprowadzi¢ ten sam kod w parametrze: "Potwierdz kod".
Y~ Parametry zabezpieczone przed zapisem sg poprzedzone symbolem (3.

Parametry, ktére zawsze mozna zmieniaé

Funkcja blokady zapisu nie obejmuje niektérych parametréw niemajgcych wptywu na
pomiar. Pomimo ustawienia kodu dostepu, parametry te mozna zawsze zmieni¢ nawet,
gdy inne parametry sg zablokowane.

Jesli w oknie nawigacji i edycji przez 10 minut nie zostanie nacisniety zaden przycisk,
blokada parametréw zostanie ponownie wigczona. Jesli uzytkownik powréci z okna
nawigacji i edycji do trybu wyswietlania wartosci mierzonej, po 60 snastgpi automatyczne
wigczenie blokady parametrow.

ﬂ = Jedli blokada zapisu jest aktywowana za pomocg kodu dostepu, moze ona by¢ zdjeta
tylko po podaniu kodu dostepu - 50.
s W dokumencie "Parametry urzadzenia" kazdy parametr zabezpieczony przed
zapisem jest oznaczony symbolem [&).

8.2.4  Wylaczenie blokady zapisu za pomoca kodu dostepu

Jesli na wskazniku wyswietlana jest ikona @iprzed danym parametrem, parametr ten jest
zabezpieczony przed zapisem za pomocg kodu uzytkownika i jego warto$ci nie mozna
zmienic za pomocg przyciskéw obstugi na wskazniku - 50.

Blokade zapisu za pomocg przyciskéw obstugi mozna zdjg¢ po wprowadzeniu kodu
uzytkownika.
1. Po naci$nieciu przycisku Elpojawi sie monit o wprowadzenie kodu dostepu.

2. Wprowadzi¢ kod dostepu

Y Ikona (@przed nazwga parametru znika; wszystkie parametry zabezpieczone przed
zapisem sg teraz odblokowane.

8.2.5  Wylaczenie blokady zapisu za pomoca kodu dostepu

1. Przejscie do parametru "Okre$lKodDostepu': Ustawienia - UstZaawansowane
~Administracja > OkreslKodDostepu

2. Wprowadzi¢ 0000.

3. Ponownie wprowadzi¢ kod 0000 w parametrze Potwierdz kod.

~~ Blokada zapisu jest wytgczona. Parametry mozna zmienia¢ bez wprowadzania
kodu dostepu.
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8.2.6  Za pomoca przelacznika blokady zapisu

W przeciwienstwie do blokady zapisu za pomocg kodu uzytkownika, umozliwia on
wigczenie blokady dostepu do catego menu obstugi, za wyjgtkiem parametru
KontrastWyswietl.

Wartosci parametrow sg wyswietlane, ale niemozliwa jest ich zmiana (z wyjgtkiem
parametru KontrastWyswietl) za pomocg przyciskéw obstugi, poprzez interfejs serwisowy
(CDI), ani protokot sieciowy.

[ gz=

cpl wp[siM
XXXXXKXKXKXXK

= B B

A0013768

Odkrecié¢ zabezpieczenie.

Odkreci¢ pokrywe przedziatu elektroniki.

Nieznacznie obrdci¢ i wyciggng¢ wskaznik z obudowy.

Ustawienie przetacznika blokady zapisu w gtéwnym module elektroniki w pozycji ON
powoduje wigczenie sprzetowej blokady zapisu. Ustawienie przetgcznika blokady
zapisu w gtéwnym module elektroniki w pozycji OFF (ustawienie fabryczne)
powoduje wylgczenie sprzetowej blokady zapisu.

L~ (Gdy sprzetowa blokada zapisu jest wigczona, w oknie wskazywania wartosci

mierzonej w nagtéwku oraz w widoku nawigacji przed parametrami, wyswietlany
jest symbol 3.

XXXXXXXXX 6] |

20.50

glol

XX

A0015870

Gdy sprzetowa blokada zapisu jest wytgczona, w oknie wskazywania wartosci
mierzonej w nagtéwku ani w widoku nawigacji przed parametrami, symbol @nie
jest wyswietlany.

Wprowadzi¢ kabel spiralny w szczeline pomiedzy obudowg a modutem elektroniki,
wsadzi¢ wskaznik, ustawiajgc go w odpowiedniej pozycji w obudowie modutu
elektroniki.

Wkreci¢ pokrywe przedziatu elektroniki i wkreci¢ zabezpieczenie.
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8.2.7  Wlaczanie i wylaczanie blokady przyciskow

Funkcja blokady przyciskéw umozliwia zablokowanie dostepu do catego menu obstugi za
pomocg przyciskow obstugi. Niemozliwe jest wtedy poruszanie sie po menu obstugi ani
zmiana warto$ci poszczegoélnych parametréw. Mozna jedynie odczytywac wskazania
wartos$ci mierzonych na wskazniku.

Blokada przyciskéw dla modutu wyswietlacza SD02
Wiaczanie i wytgczanie blokady wykonuje sie w ten sam sposéb:
Z poziomu wskazan wartosci mierzonych

» Poprzez jednoczesne naci$niecie przyciskow & + & + [E).
~ Po wigczeniu blokady przyciskéw:

XXXXXXXXXX

Blokada przyciskow wtgczona

m ka/h

A0014000-PL

Po wylaczeniu blokady przyciskow:

XXXXXXXXXX

Blokada przyciskow wylaczona

m() ka/h

A0014001-PL

Proba dostepu do menu obstugi przy wigczonej blokadzie przyciskéw powoduje
wyswietlenie komunikatu BlokadaPrzycWh.

Blokada przyciskow dla modutu wyswietlacza SD03 (z przyciskami optycznymi)

W przygotowaniu
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8.3 Wskaznik i elementy obstugi

8.3.1 Wskazania wyswietlane na wskazniku

2

1
~_ 2.3 \}zf';;;f%“' | -2.1
11— \ 2.6 ‘@]v’ 19'1::103372_4

mA

( 2.5
12— 3
3.1\1Lan uage
3.2\ De;ltsch
Espafiol
| Frangais
4~
Userl ) ’@l
[hEFc Tk ) 9 1tz 13 . 4
LMING [ PQRS [ TUVW | (51678109
XYZ_|[ *<C«> |[_Aala_| = - A C
C [ v X X

A0012635

16  Wskazania wyswietlane na wskazniku do obstugi lokalnej

1

1.1
1.2
1.3
1.4
2

2.1
2.2
2.3
2.4
2.5
2.6
3

3.1
3.2
4

5

Wskazanie wartosci mierzonej (1 warto$c, maks. rozmiar wskazania)
Nagtéwek z oznaczeniem punktu pomiarowego i symbolem bledu (gdy stan btedu jest aktywny)
Symbole wartosci mierzonych

Wartos¢ mierzona

Jednostka

Wiskazanie wartosci mierzonej (1 wykres stupkowy + 1 warto$c)

Wykres stupkowy wartosci mierzonej 1

Warto$c mierzona 1 (wraz z jednostkg)

Symbole wartosci mierzonej 1

Warto$¢ mierzona 2

Jednostka wartosci mierzonej 2

Symbole wartosci mierzonej 2

Wskazanie parametru (w przykladzie: parametr z listq wyboru)

Nagtéwek z nazwq parametru i symbolem bledu (gdy stan btedu jest aktywny)
Lista wyboru; M oznacza aktualng wartos¢ parametru.

Matryca do wprowadzania liczb

Matryca do wprowadzania znakéw alfanumerycznych i znakéw specjalnych
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Symbole wyswietlane dla podmenu

Symbol

Znaczenie

.'|I.'.

A0011975

Wyswietlacz

Symbol ten jest wyswietlany:

= w menu gtéwnym obok opcji "Wyswietlacz"

= w nagtéwku, po wybraniu opcji menu "Wyswietlacz'

*

A0011974

Ustawienia

Symbol ten jest wyswietlany:

= w menu gléwnym obok opcji "Ustawienia"

= w nagtéwku, po wybraniu opcji menu "Ustawienia”

=

A0011976

Ekspert

Symbol ten jest wyswietlany:

s w menu gtéwnym obok opcji "Ekspert"

= w nagtéwku, po wybraniu opcji menu "Ekspert”

"

A0011977

Diagnostyka

Symbol ten jest wyswietlany:

= w menu gléwnym obok opcji 'Diagnostyka"

= w nagtéwku, po wybraniu opcji menu "Diagnostyka”

Rodzaje bledéw

F

"qud“

Sygnalizuje usterke przyrzadu. Btedne wskazanie warto$ci mierzone;.
A0013956

-

"Sprawdzenie"

Przyrzad pracuje w trybie serwisowym (np. podczas symulacji).
A0013959

"Poza Specyfikacja"

Przyrzad pracuje:

= Poza zakresem okreslonym w specyfikacji technicznej (np. podczas przygotowania do
pracy lub czyszczenia)

= Poza parametrami konfiguracyjnymi ustawionymi przez uzytkownika (np. wartos¢
poziomu poza skonfigurowanym zakresem)

A0013958

"Konserwacja"
Konieczna jest konserwacja przyrzadu. Warto$¢ mierzona pozostaje wazna.

A0013957

Symbole blokady

Symbol

Znaczenie

B=

A0011978

Wskazanie parametru
Oznacza brak mozliwosci edycji wyswietlanego parametru.

0

A0011979

Przyrzad zablokowany

= Przed nazwg parametru: wigczona blokada za pomocg przyciskéw lub programowo.
= W nagtéwku wskazania warto$ci mierzonej: wigczona blokada za pomocg przyciskow.
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Symbole wartosci mierzonych

Symbol ‘ Znaczenie

Wartos$¢é mierzona

| — | Poziom

A0011995

I—H Odlegtosé

A0011996

I:E.- Wyjscie pradowe

A0011998

Prad mierzony

=)

A0011999

Napiecie na zaciskach

=l

A0012106

Temperatura modutu elektroniki czujnika

=

A0012104

Kanaly pomiarowe
Kanatl pomiarowy 1
A0012000
Kanat pomiarowy 2

Ir-2]

A0012107

Status wartosci mierzonej

Status "Alarm"
Pomiar jest przerywany. Sygnat wyjsciowy przyjmuje zdefiniowang warto$¢ alarmowa. Generowany
jest komunikat diagnostyczny.

X

A0012102

Status "Ostrzezenie"
Przyrzad kontynuuje pomiary. Generowany jest komunikat diagnostyczny.

[=

A0012103
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8.3.2  Przyciski obstugi

Przycisk

Znaczenie

A0013969

Przycisk "minus"

Dla menu, podmenu
Nastepuje przesuniecie paska zaznaczenia w gére, w obrebie danej listy
wyboru.

Dla edytora tekstu i liczb
W masce wprowadzania powoduje przesuniecie paska zaznaczenia w
lewo (w tyt).

A0013970

Przycisk plus

Dla menu, podmenu
Nastepuje przesuniecie paska zaznaczenia w dot, w obrebie danej listy
wyboru.

Dla edytora tekstu i liczb
W masce wprowadzania powoduje przesuniecie paska zaznaczenia w
prawo (w przod).

A0013952

Przycisk Enter

Na wskazaniu wartosci mierzonej

= Po naci$nieciu przycisku na krétko nastepuje otwarcie menu obstugi.

= Po naci$nieciu przycisku przez 2 s nastepuje otwarcie menu
kontekstowego.

Dla menu, podmenu
= Naci$niecie przycisku na krétko
Powoduje otwarcie wybranego menu, podmenu lub parametru.
= Po naci$nieciu przycisku przez 2 sdla parametru:
Powoduje otwarcie tekstu pomocy (jesli istnieje) dla funkcji lub
parametru.

Dla edytora tekstu i liczb

= Naci$niecie przycisku na krétko
- Powoduje otwarcie wybranej grupy.
- Powoduje wykonanie wybranego dziatania.

= Nacis$niecie przycisku przez 2 s powoduje zatwierdzenie edytowanej
wartos$ci parametru.

A0013971

Przycisk ESC (jednoczesne nacisniecie obu przyciskéw)

Dla menu, podmenu
= Naci$niecie przycisku na kréotko
- Powoduje wyjscie z danego poziomu menu i przejscie do nastepnego
wyzszedo poziomu.
- Jesli otwarty jest tekst pomocy, powoduje zamkniecie tekstu pomocy
dla danego parametru.
= Nacisniecie przycisku przez 2 spowoduje powrét do wskazania wartosci
mierzonej ("‘pozycja Home").

Dla edytora tekstu i liczb
Powoduje zamkniecie edytora tekstu lub liczb bez zastosowania zmian.

oM

A0013953

Kombinacja przyciskéw Minus/Enter (jednoczesne nacisniecie i
przytrzymanie obu przyciskow)
Zmniejszenie kontrastu (rozjasnienie).

@@

A0013954

Kombinacja przyciskéw Plus/Enter (jednoczesne nacisniecie i
przytrzymanie obu przyciskow)

Zwiekszenie kontrastu (przyciemnienie).

CRENGE)

A0013955

Kombinacja przyciskéw Minus/Plus/Enter (jednoczesne nacisniecie i
przytrzymanie przyciskéw)

Na wskazaniu wartosci mierzonej

Wiaczenie lub wytgczenie blokady przyciskow.
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8.3.3  Wprowadzanie liczb i tekstu

Edytor liczb Edytor tekstu
1 1
2—120 2 —User
0 | 1] 2] 3] 4] [ ABC_ DEFG |[ HIJK |
5][6][7][8][9]3 [ LMNO PQRSITUVW|3
- -] « ] c| [ XYZ | «#C«> | Aal@
S - | | - [E
— 0] |®] |® — o] |®]|®

1 Edytowane wskazanie
2 Wskazanie wprowadzanego tekstu
3 Maska wprowadzania
4 Przyciski obstugi
Maska wprowadzania

W edytorze liczb i tekstu maska wprowadzania zawiera nastepujgce symbole:

Symbole edytora liczb

Symbol Znaczenie

Wybiera liczby 0...9.

s

A0013998

Wstawia separator dziesietny w pozycji kursora.

{

A0016619

Wstawia znak minus w pozycji kursora.

!

A0016620

Zatwierdza wybor.

H

A0013985

Przesuwa kursor o 1 pozycje w lewo.

H

A0016621

Zamyka edytor bez wprowadzania zmian.

H

A0013986

Kasuje wszystkie wprowadzone znaki.

i

A0014040

Symbole edytora tekstu

Symbol Znaczenie

ABC — Wybdr liter A...Z

XYZ
A0013997
Przetacza
Aalim = Pomiedzy wielkimi i matymi literami alfabetu

= Na wprowadzanie liczb

A0013981 . . .
= Na wprowadzanie znakéw specjalnych
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I

A0013985

Zatwierdza wybdr.

E:

C+

+

A0013987

Umozliwia wybor narzedzi do korekcji.

H

A0013986

Zamyka edytor bez wprowadzania zmian.

y

AD014040

Kasuje wszystkie wprowadzone znaki.

Symbole obstugi w edytorze liczb

I

A0013985

A0016621

A0013986

Zatwierdza wybor.

Przesuwa kursor o 1 pozycje w

lewo.

Zamyka edytor bez wprowadzania

zmian.

{

A0016619

!

A0016620

Cc)

A0014040

Wstawia separator dziesietny w
pozycji kursora.

Wstawia znak minus w pozycji

kursora.

Kasuje wszystkie wprowadzone

znaki.

Symbole obstugi w edytorze tekstu

I

A0013985

A0013987

A0013986

Zatwierdza wybor.

Umozliwia wybér narzedzi do

korekgji.

Zamyka edytor bez wprowadzania

zZmian.

i

A0014040

A0013981

Kasuje wszystkie wprowadzone
znaki.

Przelacza

= Pomiedzy wielkimi i matymi
literami alfabetu

= Na wprowadzanie liczb

= Na wprowadzanie znakéw
specjalnych

Symbole korekcji po naci$nieciu przycisku

@ Kasuje wszystkie wprowadzone znaki.
A0013989

@ Przesuwa kursor o 1 pozycje w prawo.
A0013991

B Przesuwa kursor o 1 pozycje w lewo.
A0013990

Kasuje znak poprzedzajacy pozycje kursora.
A0013988

Symbole korekcji po nacisnieciu przycisku

©

A0013989

= =

A0013990

A0013991

A0013988

Kasuje wszystkie
wprowadzone znaki.

Przesuwa kursor o 1
pozycje w lewo.

Przesuwa kursor o 1
pozycje w prawo.

Kasuje znak

poprzedzajacy pozycje
kursora.
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8.3.4

Wyswietlanie krzywej obwiedni na wskazniku

Celem oceny sygnatu mierzonego istnieje mozliwos¢ wyswietlenia krzywej obwiedni oraz
krzywej mapowania, jesli zarejestrowana zostata mapa zbiornika:

DEVICE M1

y

19.44

(451

(2s)

A

DEVICF n1

Setup ’
Conf.backup disp]™ 1
Env. curve

G’ mA

2x

A

DEVICF N4
Setup ,
Conf.backup disp]™ 1

31 mhA

Enwv. curve

Env. curve 1-011394

Rl Env. curve ]
L

Mapping curve

L~Env. curve

Enwv. curve

Env. curve

Difference curwe
Envelope + Map

=] 1.5970m f Oy o

L~ Enu. curuve

0.0000m 2.0000

A0014277
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9 Integracja z siecia PROFIBUS

9.1 Informacje o urzadzeniu w pliku GSD
ID producenta 17 (0x11)

Numer identyfikacyjny 0x1559

Wersja profilu 3.02

Plik GSD

Informacje i pliki do pobrania ze strony:

Wersja pliku GSD

= www.pl.endress.com
= www.profibus.org

9.2 Ustawianie adresu przyrzadu

17 Mikroprzetqczniki

do ustawiania adresu przyrzqdu w przedziale podigczeniowym

9.2.1 Adresacja sprzetowa

1. Ustawic¢ mikroprzetgcznik 8 na "OFF".

A0015686

2. Ustawi¢ adres przyrzadu za pomocg mikroprzetgcznikéw 1 do 7 zgodnie z ponizszg

tabela.

Adres zaczyna obowigzywac w przeciggu 10 sekund po ustawieniu mikroprzetgcznika.

Nastepuje ponowne uruchomienie przyrzadu.

Mikroprzetacznik 1 2 3 4 5 6 7
Wartos¢é w pozycji "ON" 1 2 4 8 16 32 64
Wartos¢ w pozycji "OFF" 0 0 0 0 0 0 0
ON DIP
ol 0 [
1 2‘ 3 4‘1 5 6 7 8
2 +8=10
AD015902
18  Przykiad adresacji sprzetowej: mikroprzetqcznik 8 w pozycji "OFF"; mikroprzetqczniki 1 do 7 stuzq do
ustawienia adresu.
9.2.2  Adresacja programowa
1. Ustawi¢ mikroprzetgcznik 8 na "ON".
Endress+Hauser
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2. Nastepuje ponowne uruchomienie przyrzadu. Adres pozostaje niezmieniony
(ustawienie fabryczne: 126).

3. Zadany adres nalezy ustawi¢ za pomocg menu obstugi Ustawienia > Adres
urzgdzenia

=il
98 =z

NE T
W= 11
SE O
o= 1
(IN =R
~NE=E 1
oo =11 Y

A0015903

19  Przyktad adresacji programowej; mikroprzetgcznik 8 w pozycji "ON"; adres jest ustawiany w menu obstugi
(Ustawienia - Adres urzqdzenia)
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10 Uruchomienie

10.1 Montaz i kontrola funkcjonalna

Przed uruchomieniem punktu pomiarowego nalezy przeprowadzi¢ wszystkie koncowe
procedury kontrolne:

= "Kontrola po wykonaniu montazu" (lista kontrolna) - 36
= "Kontrola po wykonaniu podtgczen elektrycznych" (lista kontrolna)> B 45

10.2  Wybér jezyka obstugi

Ustawienie fabryczne: English lub jezyk okreslony w zamdwieniu

XXXXXXXXX

20.50

XX XX
Main menu 0104-1

L @
nglis

“xDisplay/operat.

& Setup
Language 0104-1
2. F v English
@ Deutsch
Espaiiol
Francais
Language 0104-1
3. v English
[ Deutsch |
Espanol
Francais
Hauptmenii 0104-1
4. Sprache
@ Deutsch

3 Anzeige/Betrieb
/Setup

A0013996

20  Pozycje menu wyswietlane na wyswietlaczu wskaznika lokalnego
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10.3 Konfiguracja pomiaru poziomu

R Eﬁ 100%

0%

10.

11.

A0016934

Ustawienia > Etykieta> B 88

Y Stuzy do wprowadzenia etykiety punktu pomiarowego.

Ustawienia > Adres urzadzenia> B 88

L~ Shuzy do wprowadzenia adresu urzadzenia (tylko w przypadku adresacji
programowej).

Ustawienia - Jedn. odlegtosci> B 89

-~ Stuzy do wyboru jednostki odlegtosci

Ustawienia > Typ silosu> & 89

L~ Stuzy do wyboru typu silosu.

Ustawienia > MaksPredNapSypki> B 89

Y- Stuzy do wprowadzenia maks. spodziewanej predko$ci napetniania (mat. sypkie).

Ustawienia > MaksPredOprSypki-> & 90

L Stuzy do wprowadzenia maks. spodziewanej predkosci oprézniania (mat. sypkie).

Ustawienia - KalibracjaPusty> B 90

L~ Woprowadzi¢ odlegtos¢ E miedzy punktem odniesienia pomiaru R a poziomem
minimalnym (0%) 3,

Ustawienia > KalibracjaPelny> B 91

& Shuzy do wprowadzenia odlegtosci "Peny" F (odlegtosé od poziomu
odpowiadajgcego 0% do poziomu odpowiadajacego 100%).

Ustawienia > Poziom~> B 91

-~ Wskazanie wartosci mierzonej poziomu L.

Ustawienia > Odleglosé> B 92

L~ Wskazanie odlegtosci mierzonej od punktu odniesienia pomiaru (R) do poziomu
L.

Ustawienia > Jako$¢ sygnatu~> B 92
L~ Wskazuje jako$¢ sygnatu echa poziomu.

3)  Jesli np. zakres pomiarowy obejmuje jedynie gorng czesé¢ zbiornika (E << wysokosci zbiornika), nalezy obowigzkowo wprowadzié¢ rzeczywistg
wysoko$¢ zbiornika w parametrze "Ustawienia > UstZawansowane - Poziom > Wysoko$¢Zbiorn".

Endress+Hauser

63



64

Uruchomienie Micropilot FMR56, FMR57

12. Ustawienia - Mapowanie > PotwierdzOdlegt-> B 94

b= Odlegtos¢ wskazywang nalezy poréwnac z odlegtoscig rzeczywista, w celu
rozpoczecia rejestracji mapy echa zakldcajgcego.

13. Ustawienia > UstZaawansowane >Poziom - JednostkaPoziomu-> 100
L= Stuzy do wyboru jednostki poziomu: %, m, mm, ft, in (Ustawienie fabryczne: %)

Bezwzglednie zalecane jest, aby ustawi¢ maksymalng predko$¢ napemiania i
oprozniania odpowiednio do rzeczywistego procesu.
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10.4 Konfiguracja wskaznika

10.4.1 Ustawienia fabryczne konfiguracji wskaznika

Parametr

Ustawienie fabryczne

FormatWyswietl

1wart,maks.rozm

WyswietlWart 1

PoziomZliniearyz

WyswietlWart 2 Brak
WyswietlWart 3 Brak
WyswietlWart 4 Brak

10.4.2 Konfiguracja wyswietlacza

Do konfiguracji wyswietlacza stuzy nastepujgce menu:

Ustawienia » UstZaawansowane - Wyswietlacz - 115

10.5 Zabezpieczenie ustawien przed zmiang przez osoby

nieuprawnione

Istnieja nastepujace sposoby zabezpieczenia ustawien przez zmiang przez osoby

nieuprawnione:

» Poprzez ustawienia parametréow > B 50
® Za pomocg przetgcznika blokady zapisu > & 51
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11  Diagnostyka i usuwanie usterek

11.1 Ogélne wskazoéwki diagnostyczne

11.1.1 Bledy ogélne

Btad

Mozliwa przyczyna

Dziatania

Przyrzad nie reaguje.

Brak zasilania

Podtaczy¢ do sieci o odpowiednim
napieciu.

Nie jest zapewniony wtasciwy
kontakt przewodu z zaciskiem.

Zapewni¢ wlasciwy kontakt przewodu z
zaciskiem.

Niewidoczne wskazania na
wskazniku.

Za maty lub za duzy kontrast
wyswietlacza.

= Zwiekszy¢ kontrast, wciskajac
jednocze$nie przyciski # i [E].

= Zmniejszy¢ kontrast, wciskajac
jednocze$nie przyciski (& i [E.

Niewtasciwe podigczenie wtyku
przewodu wskaznika.

Podtaczy¢ whasciwie wtyk przewodu.

Uszkodzony wyswietlacz.

Wymieni¢ wyswietlacz.

Podczas uruchamiania
urzadzenia lub podigczania
wskaznika, na wyswietlaczu
wys$wietlany jest komunikat
‘Btad komunikacji"

Zaktécenia elektromagnetyczne

Sprawdzi¢ uziemienie przyrzadu.

Uszkodzony przewdd lub wtyk
wyswietlacza.

‘Wymieni¢ wyswietlacz.

Nie dziata komunikacja przez
interfejs CDL

Btedne ustawienie portu COM w
komputerze.

Sprawdzi¢ i w razie potrzeby zmieni¢
ustawienie portu COM w komputerze.

Btedne wyniki pomiarow.

Btad parametryzacji

Sprawdzi¢ parametryzacje i w razie
potrzeby zmieni¢ (patrz tabela ponizej).

11.1.2 Bledy parametryzacji

Btad

Mozliwa przyczyna

Rozwigzanie

Btedna warto$¢ zmierzona

Jesli odlegtos$¢ zmierzona
(Ustawienia > Odlegtosc)

odpowiada rzeczywistej odlegtosci:

Blad kalibracji

s Sprawdzi¢ warto$¢ parametru
KalibracjaPusty i w razie potrzeby
zmieni¢: Ustawienia >
KalibracjaPusty.

= Sprawdzi¢ warto$¢ parametru
KalibracjaPelny i w razie potrzeby
zmieni¢: Ustawienia >
KalibracjaPelny.

= Sprawdzi¢ linearyzacje w razie
potrzeby zmieni¢ (Ustawienia -
UstZaawansowane - Linearyzacja).

Btad korekeji poziomu

Wprowadzi¢ poprawng wartos¢ w
parametrze Ustawienia >
UstZaawansowane - Poziom -
Korekcja poziomu.

Jesli odlegto$¢ zmierzona
(Ustawienia > Odleglos¢ ) nie

odpowiada rzeczywistej odlegtosci:

Echo zaktdcajace

Wykonaé¢ mapowanie zbiornika
(Ustawienia > Mapowanie).

Endress+Hauser




Micropilot FMR56, FMR57

Diagnostyka i usuwanie usterek

Endress+Hauser

Biad

Mozliwa przyczyna

Rozwigzanie

Warto$¢ mierzona nie
zmienia sie podczas
napetniania/oprézniania
zbiornika

Echo zaktdcajace pochodzace od
stalych elementéw montazowych,
kroécow lub osadu na antenie

= Wykona¢ mapowanie zbiornika
(Ustawienia > Mapowanie).

= Jesli to mozliwe, ustawi¢ antene w
kierunku powierzchni materiatu
sypkiego, aby wyeliminowac echa
zaklécajace.

= W razie potrzeby oczys$ci¢ antene
(sprezonym powietrzem)

= W razie potrzeby, wybra¢ lepsza
pozycje montazows i/lub dtuzsza
antene

Podczas napemiania/
oprézniania zbiornika
sporadycznie nastepuja
skokowe zmiany wartos$ci
mierzonej do wyzszego
poziomu

Ostabienie sygnatu (np. wskutek
fluidyzacji, silne zapylenie) - sygnat
ech zaklécajgcych jest chwilami
silniejszy. Gruba warstwa osadu,
sonda zamontowana bezposrednio
przed wlotem materiatu do zbiornika.

= Wykona¢ mapowanie zbiornika
(Ustawienia > Mapowanie).

® Zwiekszy¢ czas catkowania (Ekspert
- Czujnik - Odlegtos$é > Czas
catkowania)

s Ustawi¢ antene w optymalnej pozycji

= W razie potrzeby, wybrac lepsza
pozycje montazows i/lub dtuzsza
antene

= W razie potrzeby oczysci¢ antene
(sprezonym powietrzem)

Komunikat btedu F941 lub
5941 "Brak echa"

Echo od powierzchni produktu jest za
stabe.

Mozliwe przyczyny:
= Fluidyzacja

= Silne zapylenie

= Kat usypu

= Ustawi¢ antene w optymalnej pozycji

= W razie potrzeby, wybrac lepsza
pozycje montazows i/lub dtuzsza
antene

Skokowa zmiana wartosci
mierzonej na wyzszg i
pozostaje na tym poziomie.

Osad w zbiorniku
Osad na antenie
Silna kondensacja przy antenie

= Przeprowadzaé regularne czyszczenie

= Wykonaé¢ mapowanie zbiornika
(Ustawienia > Mapowanie).

= Zwiekszy¢ czas catkowania (Ekspert
- Czujnik > Odlegtosé > Czas
calkowania)

= Ustawi¢ antene w optymalnej pozycji

= W razie potrzeby, wybra¢ lepsza
pozycje montazowg i/lub dtuzsza
antene

Wskazanie poziomu na
wskazniku przy pustym
zbiorniku.

Echo zaktécajgce

Wykonaé mapowanie w catym zakresie
pomiarowym przy pustym zbiorniku
(Ustawienia > Mapowanie).

Btedne nachylenie poziomu w
catym zakresie pomiarowym

Niewtasciwe ustawienie cech
zbiornika lub parametréw procesu

= Wybrac¢ wlasciwg opcje w parametrze
Ustawienia > Typ silosu

= Wprowadzi¢ odpowiednie wartosci w
parametrach MaksPredNapSypki i
MaksPredOprSypki (w menu
Ustawienia).
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11.2

Informacje diagnostyczne na wskazniku lokalnym

11.2.1 Komunikat diagnostyczny

Na wskazniku przyrzadu wyswietlane sg wskazania btedow wykrytych dzieki funkeji
autodiagnostyki przyrzagdu na przemian ze wskazaniami warto$ci mierzonych.

Wskazania wartosci mierzonych w stanie alarmu ‘ Komunikat diagnostyczny

2 1
11

XXXXXXXXX S XXXXXXXXX A8

x 3l

2 0 m 5 0 « ﬁéﬁ:ﬁg: zasilania i
XX

A0013939-PL

vl W N =

Klasa diagnostyczna

Symbol statusu (symbol klasy diagnostycznej)
Symbol statusu dla zdarzenia diagnostycznego
Tekst komunikatu

Przyciski obstugi

Sygnaly statusu

F

A0013956

Ilqudll
Sygnalizuje usterke przyrzadu. Wskazanie wartosci mierzonej jest btedne.

-

A0013959

"Sprawdzenie"
Przyrzad pracuje w trybie serwisowym (np. podczas symulacji).

A0013958

"Poza specyfikacja"

Przyrzad pracuje:

= Poza zakresem okreslonym w specyfikacji technicznej (np. podczas przygotowania do
pracy lub czyszczenia)

= Poza parametrami konfiguracyjnymi ustawionymi przez uzytkownika (np. wartosé
poziomu poza skonfigurowanym zakresem)

A0013957

"Wymaga konserwacji"
Konieczna jest konserwacja przyrzadu. Warto$¢ mierzona jest wcigz poprawna.

Symbol statusu (symbol klasy diagnostycznej)

X

A0013961

Status "Alarm"
Pomiar jest przerywany. Sygnat wyjsciowy przyjmuje zdefiniowana warto$¢ alarmowa.
Generowany jest komunikat diagnostyczny.

Ay

A0013962

Status "Ostrzezenie"
Przyrzad kontynuuje pomiary. Generowany jest komunikat diagnostyczny.
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Zdarzenie diagnostyczne i komunikat o zdarzeniu

Btad moze by¢ identyfikowany poprzez zdarzenie diagnostyczne. Tekst komunikatu podaje
blizsze informacje dotyczgce btedu. Oprécz tego przed komunikatem o zdarzeniu
wyswietlany jest odpowiedni symbol.

Zdarzenie diagnostyczne

Numer Tekst
Symbol statusu Sygnat statusu sdarzenia Komunikatu
N\ N N
Przyktad: ._-"lli‘l"-. S 441 WryjsciePrad 1
A0013962 A0013958

Liczba 3-cyfrowa

Jezeli pojawig sie dwa lub wiecej komunikatéw diagnostycznych, wyswietlany jest tylko
komunikat o najwyzszym priorytecie. Pozostate komunikaty diagnostyczne mozna
wyswietli¢ korzystajac z podmenu ListaDiagnost - 128.

ﬂ Poprzednie komunikaty diagnostyczne (historyczne) mozna wyswietli¢, korzystajac z
podmenu Rejestr zdarzen > B 129.

Przyciski obstugi

Funkcja w menu, podmenu

Przycisk plus

Otwiera okno komunikatu o mozliwych dziataniach.

A0013970

Przycisk Enter
Otwiera menu obstugi.

A0013952
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11.2.2 Informacje o mozliwych dzialaniach

XXXXXXXXX A S XXXXXXXXX S

20.50.¢
XX

x[1]

1 Diagnostics 1
M $801 Napigcie zasilania

Diagnostyka 2
Diagnostyka 3

2 @

2—1 |Napiecie zasilania  (ID:203) — 3

4— | 48801 0d00h02m25s 5

6 Zwieksz warto$¢ napiecia
zasilania

3. [O+®

A0013940-PL

21  Komunikat diagnostyczny

1
2
3
4
5

Krotki tekst

Ikona diagnostyki z kodem diagnostycznym
Identyfikator

Dtugos¢ czasu pracy w chwili wystgpienia zdarzenia
Dziatania

Wyswietlany jest komunikat diagnostyczny.

1.

Nacisna¢ przycisk [ (ikona (3).

- Otwiera sie podmenu ListaDiagnost.

Przyciskiem ([# lub (=) wybra¢ zdarzenie diagnostyczne i nacisnac¢ przycisk [E] .

- Wyswietlany jest komunikat dotyczacy dziatan dla wybranego zdarzenia
diagnostycznego.

Nacisna¢ jednocze$nie przycisk & i [#.

= Okno komunikatu jest zamykane.

Otwarte jest menu Diagnostyka i zaznaczona jedna z pozycji, np. w podmenu
ListaDiagnost lub parametr PoprzDiagnostyka.

1.

Nacisng¢ przycisk [EJ.

- Wyswietlany jest komunikat dotyczacy dziatan dla wybranego zdarzenia
diagnostycznego.

Nacisng¢ jednocze$nie przycisk & i [#.

= Okno komunikatu jest zamykane.

11.3 Wyswietlanie zdarzen diagnostycznych w

oprogramowaniu narzedziowym

Zdarzenie diagnostyczne jest sygnalizowane w oprogramowaniu obstugowym za pomocg
sygnatu stanu w polu stanu z lewej strony u géry ekranu, wraz z odpowiednim symbolem
klasy diagnostycznej zgodnie z zaleceniami NAMUR NE 107:
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= Blad (F)

= Sprawdzanie (C)

= Poza specyfikacja (S)

= Konserwacja (M)

Informacje o mozliwych dziataniach

1. Przej$¢ do menu "Diagnostics"

L= W parametrze "Actual diagnostics" wyswietlane jest zdarzenie diagnostyczne wraz
z tekstem komunikatu zdarzenia.

2. W oknie z prawej strony umiesci¢ kursor nad parametrem "Actual diagnostics'.
-~ Pojawia si¢ wskazowka dotyczaca dziatan dla danego zdarzenia diagnostycznego.

11.4 ListaDiagnost

W podmenu ListaDiagnost moze by¢ wyswietlanych maks. 5 diagnostyk. Jesli aktywnych
jest wiecej niz 5 diagnostyk, na wyswietlaczu wyswietlane sg diagnostyki o najwyzszym
priorytecie.
Sciezka menu
Diagnostyka- ListaDiagnost
Informacje o mozliwych dziataniach

1. Nacisnaé przycisk [E].

L~ Wyswietlany jest komunikat dotyczacy dziatan dla wybranego zdarzenia
diagnostycznego.

2. Nacisng¢ jednocze$nie przycisk & i .
Y~ Okno komunikatu jest zamykane.

ﬂ Informacje o strukturze komunikatu dotyczacego dziatan > & 70

11.5 Przeglad informacji diagnostycznych

11.5.1 Uszkodzenia elementéw czujnika

Zdarzenie diagnostyczne Wskazowki diagnostyczne Reakcja na
btad
Kod Opis A
F002 | Czujnik nieznany 1. Sprawdz czujnik Alarm

2. Wymien czujnik

F022 | Temperatura czujnika | 1. Wymien gtéwny modut elektroniki. Alarm
2. Wymien czujnik

F082 | Przechowywanie 1. Wymien gtéwny modut elektroniki. Alarm
danych 2. Wymien czujnik

FO83 | Zawartos$¢ pamieci 1. Uruchom ponownie urzadzenie. Alarm
czujnika 2. Przywro6¢ dane z pamieci S-Dat

3. Wymien czujnik
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11.5.2 Bledy uktadu elektroniki

Zdarzenie diagnostyczne | Wskazowki diagnostyczne Reakcja na
. btad
Kod Opis
F242 | Oprog. niezgodne 1. Sprawdz oprogramowanie. Alarm
2. Wymien gtéwny modut elektroniki lub uaktualnij jego
oprogramowanie.
F252 | Moduly 1. Sprawdz moduly elektroniczne. Alarm
niekompatybilne 2. Wymien modut wej./wyj. lub gtéwny modut elektroniki.
F261 | Moduly elektroniczne | 1. Uruchom ponownie urzadzenie. Alarm
2. Sprawdz moduly elektroniczne.
3. Wymien modut wej./wyj. lub gtéwny modut elektroniki.
F262 | Potaczenie modutu 1. Sprawdz potagczenia modutéw elektronicznych. Alarm
2. Wymient moduty elektroniczne.
F270 | Btfad uktadu elektroniki | Wymien gtéwny modut elektroniki. Alarm
F271 | Btad uktadu elektroniki | 1. Uruchom ponownie urzadzenie. Alarm
2. Wymien gtéwny modut elektroniki.
F272 | Bfad uktadu elektroniki | 1. Uruchom ponownie urzadzenie. Alarm
2. Skontaktuj sie z serwisem technicznym.
F273 | Biad uktadu elektroniki | 1. Obstuga mozliwa za pomocg wyswietlacza lokalnego. Alarm
2. Wymien gtéwny modut elektroniki.
F275 | Btad modutu wejsé¢/ Wymien modut wejscia/wyjscia Alarm
wyjsc
F276 | Blad modutu wejs¢/ 1. Uruchom ponownie urzadzenie. Alarm
wyjsé 2. Wymien modut wejsé/wyjsc.
F282 | Pamie¢ elektroniki 1. Uruchom ponownie urzadzenie. Alarm
2. Skontaktuj sie z serwisem technicznym.
F283 | Zawartos$¢ pamieci 1. Przekaz dane lub uruchom ponownie urzgdzenie. Alarm
2. Skontaktuj sie z serwisem technicznym.
F311 |Btad elektroniki 1. Przekaz dane lub uruchom ponownie urzadzenie. Alarm
2. Skontaktuj sie z serwisem technicznym.
M311 | Btad elektroniki Wymagana konserwacja!
1. Nie uruchamiaj ponownie urzadzenia.
2. Skontaktuj sie z serwisem technicznym.
11.5.3 Bledy konfiguracji
Zdarzenie diagnostyczne | Wskazowki diagnostyczne Reakcja na
btad
Kod Opis A
F410 | Przesytanie danych 1. Sprawdz podtaczenie Alarm
2. Ponow transfer danych.
C411 | Wysytanie/pobieranie | Trwa wysytanie/pobieranie, prosze czekac... Ostrzezenie
aktywne
C431 | Korekta Wykonaj kondycjonowanie sygnatu wyjsciowego. Ostrzezenie
F435 | Linearyzacja Sprawdz tabele linearyzacji. Alarm
F437 | Konfiguracja 1. Uruchom ponownie urzadzenie. Alarm
niekompatybilna 2. Skontaktuj sie z serwisem technicznym.
M438 | Zbiér danych 1. Sprawdz plik zbioru danych. Ostrzezenie
2. Sprawdz konfiguracje urzadzenia.
3. Wyslij/pobierz nowga konfiguracje.
F484 | Tryb symulacji bledu Wrytgcz symulacje Alarm
C485 | Symulacja wartosci Wylacz symulacje Ostrzezenie
mierzonej
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Zdarzenie diagnostyczne Wskazowki diagnostyczne Reakcja na
A btad
Kod Opis
C494 | Symulacja wyjscia Wrytacz symulacje wyjscia dwustanowego Ostrzezenie
dwustanowego
C585 | Symulacja pomiaru Wylacz symulacje Ostrzezenie
odlegtosci
C586 | Zapisz mape Zapis mapy. Prosze czekac... Ostrzezenie

11.5.4 Bledy spowodowane przez proces

Zdarzenie diagnostyczne Wskazowki diagnostyczne Reakcja na
Kod Opis blad
F801 |Zbyt mata energia Zwieksz warto$¢ napiecia zasilania. Ostrzezenie
M803 | Petla pradowa 1. Sprawdz przewody Alarm
2. Wymient modut wejs¢/wyjsé

. Sprawdz temperature otoczenia Alarm

F825 | Temperatura pracy 1
2. Sprawdz temperature procesu

—

. Sprawdz temperature otoczenia Ostrzezenie
2. Sprawdz temperature procesu

S825 | Temperatura pracy

S921 |Zmiana odniesienia 1. Sprawdz konfiguracje odniesienia pomiaru Ostrzezenie/
2. Sprawdz ci$nienie Alarm
3. Sprawdz czujnik
S941 | Brak echa Sprawdz parametr 'Wartos$¢ DC' Ostrzezenie/
Alarm
S942 | Echo w strefie 1. SprawdZ poziom Ostrzezenie/
bezpieczenstwa 2. Sprawdz strefe bezpieczng Alarm

3. Reset funkcji wstrzymania pomiaru

5943 | Pomiar w strefie Zmniejszona doktadno$¢ Sprawdz poziom Ostrzezenie
martwej

M950 | Zaawansowana Obstuz zdarzenie diagnostyczne Ostrzezenie
diagnostyka wystapita

S968 | Poziom ograniczony 1. SprawdZ poziom Ostrzezenie

2. Sprawdz parametry graniczne

F970 | Linearyzacja 1. Sprawdz poziom Alarm

2. SprawdZ ustawienia linearyzacji

11.6 Rejestr zdarzen

11.6.1 Historia zdarzen
Podmenu Rejestr zdarzen zawiera chronologiczny wykaz komunikatéw o zdarzeniach.

Sciezka menu
Diagnostyka - Rejestr zdarzen - Lista zdarzen

Wyswietlanych moze by¢ maks. 20 komunikatéw o zdarzeniach w kolejnosci
chronologicznej. Jesli wigczona jest rozszerzona funkcjonalno$é HistoROM, (opcja
zamowieniowa), wyswietlanych moze by¢ maks. 100 wpisow.

Historia zdarzeni zawiera wpisy dotyczace:
s Zdarzen diagnostycznych
® Zdarzen informacyjnych
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Oprocz czasu wystgpienia, do kazdego zdarzenia jest rowniez przypisany symbol
wskazujgcy, czy dane zdarzenie wystgpito lub czy zakonczyto sie:
= Zdarzenie diagnostyczne
- 2): Zdarzenie wystgpito
- (>: Zdarzenie zakonczyto sie
= Zdarzenie informacyjne
2): Zdarzenie wystgpito

Informacje o srodkach zaradczych
1. Nacisng¢ przycisk [E].
- Wyswietlany jest komunikat dotyczacy dziatan dla wybranego zdarzenia
diagnostycznego.
2. Nacisna¢ jednoczeénie przycisk & i (.
Y= Okno komunikatu jest zamykane.

11.6.2 Filtrowanie rejestru zdarzen

Za pomocg parametru OpcjeFiltrowania mozna wybra¢ rodzaj komunikatow o
zdarzeniach, ktore majg by¢ wyswietlane w podmenu Lista zdarzen.

Sciezka menu
Diagnostyka - Rejestr zdarzen - OpcjeFiltrowania

Rodzaje filtréw

= Wszystko

= Blad (F)

= Sprawdzanie (C)
= PozaSpecyfik (S)
= Konserwacja (M)
= [nformacja (I)

11.6.3 Przeglad zdarzen informacyjnych

W przeciwienstwie do zdarzen diagnostycznych, zdarzenia informacyjne sg wyswietlane
tylko w rejestrze zdarzen a nie na liscie diagnostyczne;j.

in?g::::cr;ijie Tekst komunikatu
[1ooo | -------- (Przyrzad OK)
11079 Zmieniono czujnik
11089 Wiaczenie zasilania
11090 Reset konfiguracji
11091 Konfiguracja zmieniona
11092 Usunieto dane o trendach pomiaréw
11110 Uzyto przetgcznika ochrony przed zapisem
11137 Wymieniono gtéwny modut elektroniki
11151 Reset historii
11154 Resetuj min./maks. napiecie na zaciskach
11155 Reset temperatury uktadu elektroniki
11156 Blad pamieci - trendy pomiaréw
11157 Btad pamieci - lista zdarzen
11184 Wskaznik podiaczony
11185 Pobrano nastawy do pamieci wskaznika
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Diagnostyka i usuwanie usterek

in?:f::cl;ijie Tekst komunikatu
11186 Pobrano nastawy z pamieci wskaznika
11187 Pobrano ustawienia z pamieci wskaznika
11188 Usunieto dane z pamieci wskaznika
11189 Kopia zapasowa poréwnana
11264 Przerwana sekwencja bezpieczenstwa!
11335 Oprogramowanie zmienione
11397 Zmiana statusu dostepu do magistrali
11398 CDI: zmienit sie status dostepu

11.7 Weryfikacja oprogramowania

Data Oznaczen | Zmiany Oznaczenie dokumentacji (FMR56/FMR57, wersja PROFIBUS PA)
ie wersji
! CD-ROM Instrukcja obstugi Parametry Karta katalogowa
urzadzenia
04.2013 | 01.00.zz | Pierwsza wersja CD00521F/00/ BA01127F/31/pl/ GP01018F/31/pl/ TI01042F/31/pl/02.13
oprogramowania A2/02.13 01.13 01.13

Endress+Hauser

Odpowiednig wersje oprogramowania mozna zamowi¢, wybierajgc odpowiednig
pozycje kodu zamowieniowego. W ten sposob mozna zagwarantowa¢ kompatybilnos¢
wersji oprogramowania z istniejgcym lub planowanym systemem sterowania

procesem.

75



Konserwacja Micropilot FMR56, FMR57

12 Konserwacja

Przyrzad nie wymaga specjalnej konserwacji.

12.1  Czyszczenie zewnetrzne

Do czyszczenia zewnetrznej powierzchni urzadzenia nalezy zawsze uzywac srodkow
czyszczacych, ktore nie niszczg powierzchni obudowy ani uszczelek.

12.2 Wymiana uszczelek

Uszczelki przytgcza technologicznego wymagajg okresowej wymiany, w szczegélnosci jesli
stosowane sg uszczelki ksztattowe (wykonanie aseptyczne). Okres, po ktérym jest
wymagana wymiana zalezy od czestotliwosci cykli czyszczenia oraz temperatury produktu
mierzonegqo i temperatury czyszczenia.
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Naprawy

Endress+Hauser

13 Naprawy

13.1 Informacje ogdlne dotyczace napraw

13.1.1 Koncepcja napraw

Koncepcja modutowej konstrukeji przyrzadéw Endress+Hauser zaktada, ze naprawy moga
by¢ dokonywane przez serwis Endress+Hauser lub specjalnie przeszkolonych
uzytkownikow.

Czedci zamienne sg dostarczane w odpowiednich zestawach. Zawierajg one réwniez
odpowiednie instrukcje wymiany.

Celem uzyskania dalszych informacji dotyczacych serwisu oraz czesci zamiennych, prosimy
o kontakt z serwisem Endress+Hauser.

13.1.2 Naprawa przyrzadéw z dopuszczeniem Ex

W przypadku naprawy przyrzadéw w wykonaniu Ex, prosimy o uwzglednienie
nastepujacych zalecen:

= Naprawa przyrzadow posiadajacych dopuszczenie Ex moze by¢ dokonywana tylko przez
personel o odpowiednich kwalifikacjach lub przez serwis Endress+Hauser.

= Nalezy przestrzegac¢ stosownych norm, przepiséw krajowych dotyczacych instalacji w
strefach zagrozonych wybuchem, Instrukeji bezpieczenistwa (XA) oraz wymagan
okreslonych w certyfikatach.

= Dozwolone jest stosowanie tylko oryginalnych czesci zamiennych Endress+Hauser.

= Zamawiajac czesdci zamienne, prosimy sprawdzi¢ oznaczenie przyrzadu na tabliczce
znamionowej. Jako cze$ci zamienne moga by¢ uzyte wylgcznie identyczne elementy.

= Naprawy nalezy wykonywac zgodnie z zaleceniami. Po naprawie przyrzad powinien by¢
poddany okreslonym procedurom kontrolnym.

= Urzadzenie o danej klasie wykonania przeciwwybuchowego moze by¢ przeksztatcone w
wersje o innej klasie tylko przez serwis Endress+Hauser.

= Obowigzuje dokumentowanie wszystkich napraw i modyfikacji.

13.1.3 Wymiana modutu elektroniki

Po wymianie modutu elektroniki nie ma konieczno$ci wykonywania konfiguracji przyrzadu
od poczatku, poniewaz parametry kalibracji sg zapisane w pamieci HistoROM znajdujgcej
sie w obudowie. Jednak po wymianie gtéwnego modutu elektroniki konieczny moze by¢
ponowny zapis mapy zbiornika (funkcji ttumienia ech zaktdcajgcych).

13.1.4 Wymiana przyrzadu

Po wymianie catego przyrzadu lub modutu elektroniki, do przyrzadu mozna ponownie
pobra¢ parametry w nastepujgcy sposéb.

= Za pomocg wskaznika
Warunek: konfiguracja poprzedniego przyrzadu zostata zapisana w module wskaznika
> B 122.

= Za pomocg oprogramowania FieldCare
Warunek: konfiguracja poprzedniego przyrzadu zostata zapisana w komputerze za
pomocg oprogramowania FieldCare.

Pomiar moze by¢ wéwczas kontynuowany bez koniecznos$ci wykonywania ponownej
konfiguracji. Tylko linearyzacje i mape zbiornika (ttumienie ech zaktécajacych) nalezy
ponownie zapisac.
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13.2  Czesci zamienne

= Niektore wymienne komponenty przyrzadu posiadajg tabliczke znamionows,
zawierajgcg informacje dotyczace danej czesci zamiennej.
= Tabliczka znamionowa czesci zamiennej znajduje sie w pokrywie przedziatu
podiaczeniowego przyrzadu i zawiera nastepujgce dane:
- Liste najwazniejszych czesci zamiennych przyrzadu wraz z kodami zaméwieniowymi.
— Adres internetowy bazy danych komponentéw AKP W@M Device Viewer
(www.pl.endress.com/deviceviewer):
Zawiera ona wykaz wszystkich czesci zamiennych dostepnych dla przyrzadu wraz z
kodami zaméwieniowymi. Z tej strony mozna takze pobra¢ odpowiednie instrukcja
montazowe (jesli istnieja).

Spare parts for:

Ser.-no.: 8A21ACO098AF4
Pos. no. | Spare part Spare no./structure
1 Sensor XPF0002- / XPF0003-
2 Main electr. XPF0001-
3 10 module 71023451
4 Cover (front) | 71023451
5 Cover (right) 71023451
6 Display 71023451

002847-A

Additional information: www.endress.com/deviceviewer

AD014979

22 Przyktad tabliczki znamionowej z wykazem czesci zamiennych umieszczonej w pokrywie przedziatu
podigczeniowego

ﬂ Numer seryjny przyrzadu:
= Jest podany na przyrzadzie i na tabliczce znamionowej cze$ci zamiennej.
= Mozna go odczyta¢ w parametrze "Numer seryjny" w podmenu "Info o urzadz"

13.3 Procedura zwrotu

Zwrotu przyrzadu pomiarowego nalezy dokonac jezeli konieczne jest dokonanie jego
naprawy lub kalibracji fabrycznej lub tez w przypadku zaméwienia albo otrzymania
dostawy niewtasciwego typu przyrzadu pomiarowego. W mysl obowigzujacych przepisow,
od Endress+Hauser, jako firmy posiadajgcej certyfikat ISO, przy obstudze zwracanych
produktow, ktére majg kontakt z ptynami procesowymi wymaga sie zachowania
okreslonych procedur.

Dla zapewnienia sprawnego, bezpiecznego i profesjonalnego dokonywania zwrotéw,
prosimy o zapoznanie sie z odpowiednimi procedurami i warunkami zwrotow,
udostepnionymi na stronie internetowej firmy Endress
+Hauser:www.services.endress.com/return-material

13.4 Utylizacja

Utylizujgc przyrzad przestrzegac nastepujgcych wskazdwek:

= Przestrzega¢ obowigzujgcych przepisow.

= Pamieta¢ o segregacji odpadow i recyklingu podzespotéw przyrzadu.
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Akcesoria

14 Akcesoria

14.1 Akcesoria stosowane w zaleznosci od wersji
przyrzadu

Nazwa

Opis

Ostona pogodowa

mm (in)

a 37.8mm (1.49in)
b 54 mm (2.13in)

Ostone pogodowa mozna zamawiac wraz z przyrzadem (kod zaméwieniowy, poz. 620 "Akcesoria w komplecie',
opcja PB"Ostona pogodowa").
Moze ona takze by¢ zaméwiona oddzielnie jako akcesoria; kod zam. 71132889.

- é;:Q.
7N )
(IR

298.5 (11.8) ‘ 273.8 (10.8)
255.1 (10) 164 (6.46)
5 )
5
@ /\ | 5
&, o

A0015466

A0015472
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Akcesoria Micropilot FMR56, FMR57
Nazwa Opis
Podktadka pozycjonujaca + ‘
do FMR50/FMR56 e s————
B I B
od
— . Z
!
|
Y ;
— ——
i
<=
5 g F8°
£ Te=Q
‘i i l
i

1 Adapter kotnierzowy typu 'SLIP-ON" UNI
2 Podktadka pozycjonujgca
3 Krdciec

[4)

Materiat podktadki pozycjonujgcej powinien by¢ dostosowany do parametréw procesu (temperatura, ci$nienie,

A0018871

wytrzymatosc).
Podkladka pozycjonujaca DN80 DN100 DN150
Kod zamoéwieniowy 71074263 71074264 71074265

Zgodnos¢ z = DN80 PN10-40 = DN100 PN10-40 |= DN150PN10-40
= ANSI 3" 150lbs = ANSI 4" 1501lbs = ANSI 6" 1501lbs
= JIS 10K 80A = JIS 10K 100A = JIS 10K 150A
Materiat EPDM

Ci$nienie pracy

-0,1...0,1 bar (-1,45...1,45 psi)

Temperatura pracy

-40...+80 °C (-40...+176 °F)

D 142 mm (5,59 in) 162 mm (6,38 in) 218 mm (8,58 in)
D 89 mm (3,5 in) 115 mm (4,53 in) 169 mm (6,65 in)
h 22 mm (0,87 in) 23,5 mm (0,93 in) 26,5 mm (1,04 in)
hmin 14 mm (0,55 in) 14 mm (0,55 in) 14 mm (0,55 in)
h, 30 mm (1,18 in) 33 mm (1,3 in) 39 mm (1,45 in)

max
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Nazwa

Obejma do montazu
FMR50/FMR56 do $ciany
lub sklepienia zbiornika

205 (8.07)

162.5 (6.4)

mm (in)

A0017746

23 Obejma montazowa do FMR50/FMR56 z anteng stozkowq

A Montaz do sufitu
B Montaz do Sciany

Materiat

- Obejma: stal k.o. 304 (1.4301)
- Sruby: A2

- Podktadka Nordlock: A4

Nazwa Opis
Zewnetrzny wskaznik
FHX50
r°x
1 ’@ 2. 'Q‘
~ ) 4
3
<& \
A0019128
= Materiat:
- Tworzywo PBT

- Stal k.o. 316L (w przygotowaniu)
= Przeznaczony do wyswietlaczy typu:
- SDO2 (przyciski obstugi)
- SDO03 (przyciski optyczne "touch control") (w przygotowaniu)

= Kabel podigczeniowy:

- Kabel z wtyczkg M12; dostarczany z zewnetrznym wskaznikiem FHX50; dtugos¢ do 30 m (98 ft)
- Standardowy kabel dostarczony przez klienta; dtugo$¢ do 60 m (196 ft)

@ = Jesli ma by¢ uzywany zewnetrzny wskaznik, Micropilot powinien by¢ zamoéwiony w wersji "do podtgczenia
zewnetrznego wskaznika FHX50" (poz. 030, opcja L lub M). Z kolei dla zewnetrznego wskaznika FHX50 nalezy
wybra¢ opcje A: "przystosowany do zdalnego wyswietlacza FHX50"w pozycji 050: "Opcje urzadzenia
pomiarowego".

= Jesli przetwornik Micropilot nie zostat zamdéwiony w wersji "do podlaczenia zewnetrznego wskaznika FHX50", ale
ma by¢ mimo to w niego wyposazony, nalezy wybrac opcje B: "nie przystosowany do zdalnego wyswietlacza
FHX50"w poz. 050: "Opcje urzadzenia pomiarowego" dla FHX50. W tym przypadku wraz z zewnetrznym
wskaznikiem FHX50 dostarczany jest zestaw modernizacyjny, niezbedny do wspétpracy z Micropilot.

@ Dodatkowe informacje, patrz dokumentacja SDO1007F
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Nazwa

Opis

Przestona anteny
stozkowej 80 mm (3 in)

ﬂ > DN100 ‘ 237 (9.33) mm (in)

Szczegotowe informacje - patrz Wskazéwki montazowe w dokumencie SDO1084F.

296 (3.78)

Warunki procesu
= Maks. ci$nienie w zbiorniku: 0,5 bar (7,252 psi)
= Maksymalna temperatura procesu:130 °C (266 °F)

E] Niebezpieczenstwo wybuchu
Zabezpieczy¢ przed gromadzeniem sie fadunkéw elektrostatycznych na obudowie anteny.

A0019143

Nazwa

Opis

Przestona anteny
stozkowej 100 mm (4 in)

Lod |

jﬂ-m/
JH-'—‘\

ﬂ > DN150

|
b

Il
0116 (4.57)

450 (17.72)

mm (in)

Szczegotowe informacje — patrz Wskazéwki montazowe w dokumencie SDO1084F.

Warunki procesu
= Maks. ci$nienie w zbiorniku: 0,5 bar (7,252 psi)
= Maksymalna temperatura procesu:130 °C (266 °F)

Niebezpieczenstwo wybuchu

Zabezpieczy¢ przed gromadzeniem sie fadunkéw elektrostatycznych na obudowie anteny.

A0019144
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Akcesoria
14.2  Akcesoria do komunikacji
Nazwa Opis
Commubox FXA291 Umozliwia podtgczenie przyrzadéw Endress+Hauser wyposazonych w interfejs CDI
(= Common Data Interface) do portu USB komputera lub notebooka.
Szczegoétowe informacje podano w karcie katalogowej TI00405C.
14.3  Akcesoria do zdalnej konfiguracji, obstugi i
diagnostyki
Nazwa Opis
FieldCare FieldCare jest oprogramowaniem Endress+Hauser do zarzadzania aparaturg

obiektowg (Plant Asset Management Tool), opartym na standardzie FDT.
Stuzy do konfiguracji i konserwacji wszystkich przyrzadéw w instalacji
technologicznej. Komunikaty o statusie utatwiaja diagnostyke przyrzadow
obiektowych.

Szczegdtowe informacje, patrz instrukeje obstugi BAO0O027S i BAOO059S

14.4 Elementy ukltadu pomiarowego

Nazwa Opis
Stacja graficznej Stacja graficznej rejestracji danych Memograph M prezentuje i przetwarza
rejestracji danych informacje o wszystkich istotnych parametrach procesowych. Przyrzad rejestruje
Memograph M warto$ci pomiarowe, monitoruje wartosci graniczne i analizuje przebiegi. Dane sg
sktadowane w pamieci wewnetrznej o pojemnosci 256 MB, na karcie SD lub w
pamieci USB.
Szczegoétowe informacje, patrz karta katalogowa TIO0133R i instrukcja
obstugi BAOO247R
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15  Przeglad menu obstugi

Language > B88
Ustawienia~> Etykieta > B88
Adres urzadzenia > Bs88
Jedn. odlegtosci > B89
Typ silosu > B89
MaksPredNapSypki > B89
MaksPredOprSypki > B9
KalibracjaPusty > B90
KalibracjaPeiny > Boal
Poziom > B9l
Odlegtosé¢ > B92
Jakos¢ sygnatu > B92
Ustawienia~> Mapowanie-> PotwierdzOdlegt > B9
PunktKoncaMapy > B9
Zapisz mape > B9
Ustawienia-> Analog inputs > Analog input 1...6 > Channel -> 96
PV filter time > B97
Fail safe type > Bo97
Fail safe value > B97
Ustawienia-> UstZaawansowane - Stan blokady > B9
PokazTrybDostepu > B98
WhpiszKodDostepu > BoIs
Ustawienia-> UstZaawansowane > Poziom-> Rodzaj medium > B99
Cechy medium > B99
SzczegétyProcesu > B 100
JednostkaPoziomu - B 100
Strefa martwa > B 100
Korekcja poziomu > B101
Wysoko$¢Zbiorn > B 101
Ustawienia~> UstZaawansowane > Linearyzacja> Typ linearyzacji -> B 102
JednPoLinearyz > B 102
Dowolny tekst > B 103
Warto$¢ maks. > B103
Srednica > B 104
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Wysokos$¢ posred. > B 104
Tryb tabeli > B 105
Numer tabeli > B 105
Poziom > B 105
WartUzytkownika > B 106
AktywujTabele > B 106
Ustawienia-> UstZaawansowane > NastawyBezpie> WyjscieBrakEcha > B 107
Wartos¢BrakEcha > B 107
NachylenBrakEcha > B 107
Strefa martwa > B 100
‘ Ustawienia > UstZaawansowane > Potwierdzenie WHG-> - 109 ‘
‘ Ustawienia > UstZaawansowane - Wytaczenie WHG- -> B 109 ‘
Ustawienia > UstZaawansowane > WyjDwustanowe-> FunkcjaWyjDwust -> B 109
Przypisz stan > B 109
PrzypiszOgranicz > B 110
KlasaDiagnostycz > B 110
WartWtgczenia > B 110
Opo6znWigczenia > B 112
WartWytaczenia > B 110
OpoznWylgczenia -> B 113
TrybObstugiBtedu > B 113
StatusWyDwust -> B 113
Odwro6c¢SygnatWyj > Blla
Ustawienia > UstZaawansowane > Wyswietlacz > Language > B88
FormatWyswietl > B 115
WyswietlWart 1 > B 117
PozycjeDzies 1 > B 117
WyswietlWart 2 > B 117
PozycjeDzies 2 > B 117
WyswietlWart 3 > B 117
PozycjeDzies 3 > B 117
WyswietlWart 4 > B 117
PozycjeDzies 4 > B 117
InterwatWyswietl > B 118
OpdznienieWysw > B 118
Nagtowek > B 118
Tekst nagtowka > B 119
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Separator -> B 119
Format liczb > B 120
PozDziesietne > B 120
Podswietlenie > B 120
KontrastWyswietl »> B121
Ustawienia > UstZaawansowane > Kopia ustawien-> Czas pracy > 122
OstatnKopiaZapas > B 122
ZarzadzKonfigur > B122
‘Wynik poréwnania > B123
Ustawienia > UstZaawansowane > Administracja-> Reset urzadzenia -> 126
OkreslKodDostepu -> B 125
Potwierdz kod > B 125
Diagnostyka - BiezDiagnostyka > B 128
PoprzDiagnostyka > B 127
CzasOdRestartu > B127
Czas pracy > B 122
Diagnostyka > ListaDiagnost-> Diagnostyka 1 > B 128
Diagnostyka 2 > B 128
Diagnostyka 3 > B128
Diagnostyka 4 > B 128
Diagnostyka 5 > B128
Diagnostyka > Rejestr zdarzen > OpcjeFiltrowania > 129
Lista zdarzen > B129
Diagnostyka > Info o urzadz-> Etykieta > B131
Numer seryjny »> B 131
WersjaOprogramow > B 131
Nazwa urzadzenia > B131
KodZamoéwien > B131
RozszKodZamow 1 > B132
RozszKodZamow 2 »> B 132
RozszKodZamoéw 3 > B132
Stat Master Conf »> B 132
Ident number > B132
Diagnostyka > Wartos$¢Zmierz-> Odlegtos¢ > Bo2
PoziomZlinearyz > B133
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NapiecZacisk 1 > B133
StatusWyDwust > B 113
TempElektroniki > B 133
Diagnostyka > Analog inputs > Analog input 1...6 > Channel > B96
Out value > B 133
Out status > B134
Out status HEX > B134
Diagnostyka > ArchiwizDanych-> PrzypiszKanat 1 -> B 135
(w przygotowaniu)
PrzypiszKanat 2 > B 135
PrzypiszKanat 3 > B 135
PrzypiszKanat 4 > B 135
Interwat zapisu > B 135
Wyczysé dane > B 136
Pokaz kanat 1 > B 136
Pokaz kanat 2 > B 136
Pokaz kanat 3 > B 136
Pokaz kanat 4 > B 136
Diagnostyka > Symulacja-> Wybierz zmienng do symulacji -> 138
Wartos¢DoSymulac > B138
SymulWyDwust > B 138
StatusWyDwust - 139
SymulAlarmUrzadz > B139
Diagnostyka > SprawdZPrzyrzad-> StartSprawdzania > B 140
WynikSprawdzenia > B 140
CzasSprawdzenia > B 140
EchoOdPoziomu > B 140
Ekspert Menu "Ekspert" opisano w dokumencie GPO1018F ("Parametry urzadzenia').
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16 Opis parametréw przyrzadu

ﬂ = [@: oznacza Sciezke dostepu do parametru za pomocg przyciskéw wskaznika.
= [&: oznacza $ciezke dostepu do parametru za pomoca oprogramowania
narzedziowego (np. FieldCare).
® [&): oznacza parametry zablokowane programowo - 50.

Language

Sciezka menu
Opis

Opcje

Ustawienie fabryczne

Language

Stuzy do wyboru jezyka obstugi

= English

= Jeden dodatkowy jezyk obstugi (patrz kod zaméwieniowy, poz. 500, "Dodatkowy jezyk
obstugi')

English

16.1 Menu "Ustawienia"

Etykieta

Sciezka menu
Opis
Zakres wprowadzen

Ustawienie fabryczne

Ustawienia > Etykieta
Stuzy do wprowadzenia etykiety punktu pomiarowego.
Maks. 32 znaki alfanumeryczne

(brak)

Adres urzadzenia

Sciezka menu

Ustawienia > Adres urzadzenia

Warunek Mozliwos¢ edycji tylko przy wiaczonej opcji adresacji programowej za pomocg przetacznika
w przedziale podigczeniowym (przetacznik 8 w pozycji "ON') )
1) W przeciwnym razie "Adres urzadzenia" jest parametrem tylko do odczytu i wskazuje adres urzgdzenia ustawiony za pomocg mikroprzetgcznikow

do ustawiania adresu.
Opis
Zakres wprowadzen

Ustawienie fabryczne
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Stuzy do wprowadzenia adresu urzgdzenia.
0..126

126
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Opis parametrow przyrzadu

Jedn. odlegtosci
Sciezka menu Ustawienia - Jedn. odlegtosci
Opis Okresla jednostke dtugosci do obliczen odlegtosci
Opcje = mm
=m
= ft
= in
Ustawienie fabryczne m
Typ silosu
Sciezka menu Ustawienia > Typ silosu
Opis Stuzy do wyboru wtasnosci silosu
Opcje = Zasobnik
= Silos buforowy
= Kruszarka
= Silos
= Test warsztatowy
Ustawienie fabryczne Silos
MaksPredNapSypki

Sciezka menu
Warunek
Opis

Opcje

Ustawienie fabryczne

Endress+Hauser

Ustawienia - MaksPredNapSypki

Rodzaj medium = Materiat sypki

Stuzy do wyboru maks. spodziewanej predko$ci napetniania (mat. sypkie).

= BWolne < 0.5m (1.6ft) /h
= Wolne < 1 m(3.3ft)/h

= Standard < 2m (6,5ft) /h
= Podrednie < 4m (13ft) /h
= Szybkie < 8m (26ft) /h

= BSzybkie > 8m (26ft) /h
= Bez filtru/test

Standard < 2m (6,5ft) /h
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Opis parametrow przyrzadu

Micropilot FMR56, FMR57

Informacje dodatkowe

Bezwzglednie zalecane jest, aby ustawi¢ maksymalng predko$¢ napetmiania odpowiednio
do rzeczywistego procesu.

MaksPredOprSypki

Sciezka menu
Warunek
Opis

Opcje

Ustawienie fabryczne

Informacje dodatkowe

Ustawienia » MaksPredOprSypki
Rodzaj medium = Materiat sypki
Stuzy do wyboru maks. spodziewanej predkosci oprézniania (mat. sypkie).

= BWolne < 0.5m (1.6ft) /h
= Wolne < 1 m(3.3ft)/h

= Standard < 2m (6,5ft) /h
= Posrednie < 4m (13ft) /h
= Szybkie < 8m (26ft) /h

= BSzybkie > 8m (26ft) /h
® Bez filtru/test

Standard < 2m (6,5ft) /h

Bezwzglednie zalecane jest, aby ustawi¢ maksymalng predkos¢ oprézniania odpowiednio
do rzeczywistego procesu.

KalibracjaPusty

Sciezka menu
Opis
Zakres wprowadzen

Ustawienie fabryczne

90

Ustawienia - KalibracjaPusty
Stuzy do wprowadzenia odlegtosci od przytacza technologicznego do poziomu minimalnego
0..100 m (0...328 ft)

= FMR56: 30 m (98 ft)
s FMR57: 70 m (230 ft)

W zamowieniu mozna okresli¢ inng wartosc.

Endress+Hauser



Micropilot FMR56, FMR57

Opis parametrow przyrzadu

Informacje dodatkowe

Kalibracja "pusty" (E) to odlegto$¢ miedzy
punktem odniesienia pomiaru (dolng
powierzchnig kotnierza lub przytgcza

gwintowego) a poziomem minimalnym (0%).

I

0%

A0019488

KalibracjaPelny
Sciezka menu Ustawienia - KalibracjaPetny
Opis Zakres: poziom maks. - poziom min.
Zakres wprowadzen 0,001...100 m (0,003...328 ft)
Ustawienie fabryczne KalibracjaPusty - Strefa martwa

W zamoéwieniu mozna okresli¢ inng wartos¢.
Informacje dodatkowe Kalibracja "pelny" (F) to odlegto$¢ miedzy

poziomem minimalnym (0%) a poziomem

maksymalnym (100%).

‘ 100%
F
0%

Poziom
Sciezka menu Ustawienia - Poziom
Endress+Hauser 91



Opis parametrow przyrzadu

Micropilot FMR56, FMR57

Opis

Informacje dodatkowe

Wskazuje poziom zmierzony L (przed
linearyzacja)

0%

A0019484

Warto$¢ jest wyswietlana w jednostce wybranej w parametrze "JednostkaPoziomu"
> B 100.

Odlegtos¢

Sciezka menu

Opis

Informacje dodatkowe

Ustawienia - Odlegtos¢

Wskazuje zmierzong odlegto$é D od punktu

odniesienia pomiaru (dolnej ptaszczyzny
komierza lub przytacza gwintowego) do lustra /
|

medium.

A0019485

Warto$¢ jest wyswietlana w jednostce wybranej w parametrze "JednostkaPoziomu"
~> B 100.

Jakos¢ sygnatu

Sciezka menu

Opis

92

Ustawienia - Jako$¢ sygnatu

Wskazuje jako$¢ sygnatu echa poziomu.

Endress+Hauser



Micropilot FMR56, FMR57 Opis parametrow przyrzadu

Opcje wskazan = Silny
= Sredni
= Staby
= Brak sygnatu

Informacje dodatkowe W razie utraty echa ( Brak sygnatu), generowany jest nastepujacy komunikat btedu:
® F941 jesli w parametrze WyjscieBrakEcha wybrana zostata opcja Alarm > & 107
® 5941 jedli w parametrze WyjscieBrakEcha wybrana zostata inna opcja > & 107.
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Opis parametrow przyrzadu

Micropilot FMR56, FMR57

16.1.1 Sekwencja "Mapowanie"

PotwierdzOdlegt

Sciezka menu

Opis

Opcje

Ustawienia » Mapowanie - PotwierdZzOdlegt

Stuzy do potwierdzenia, ze odlegto$¢ zmierzona jest identyczna z odlegtoscig rzeczywista.
W zaleznosci od opcji wybranej w tym parametrze, przyrzad automatycznie okresla zakres
w ktérym bedzie wykonywane mapowanie.

= Reczne mapowanie
= OdlegtPoprawna

= OdlegiNieznana

= OdlegtZaMata

= OdlegtZaDuza 1

= Zbiornik pusty

= Mapa fabryczna

1) Dostepna tylko dla "Ekspert - Czujnik - SledzenieEcha - TrybPrzetwarz' = "Historia krétka" lub "Historia dtuga"

Ustawienie fabryczne

94

OdlegiNieznana
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Micropilot FMR56, FMR57

Opis parametrow przyrzadu

Informacje dodatkowe

Sprawdzi¢, czy odlegtos¢ zmierzona jest identyczna z odlegtoscig rzeczywistg. W zaleznosci
od opcji wybranej w tym parametrze, przyrzad automatycznie okresla zakres w ktérym
bedzie wykonywane mapowanie.

ﬂ Dla wygody poroéwnania odlegto$¢ zmierzona jest wyswietlana tgcznie z tym
parametrem.

Znaczenie opcji

» Reczne mapowanie
Opcja wybierana wtedy, gdy mapowanie ma by¢ definiowane recznie w parametrze
PunktKoncaMapy. W tym przypadku potwierdzanie odlegtosci nie jest konieczne.

s OdlegtPoprawna
Opcja wybierana wtedy, gdy odlegto$é zmierzona jest identyczna z rzeczywistg. Przyrzad
wykonuje mapowanie i zamyka sekwencje (na wyswietlaczu pojawia sie komunikat
"Koniec sekwencji').

s OdlegiNieznana
Opcja wybierana wtedy, gdy rzeczywista odlegtos¢ jest nieznana. Mapowanie nie moze
by¢ wykonane i przyrzad zamyka sekwencje (na wyswietlaczu pojawia sie komunikat
"Koniec sekwencji').

s OdlegtZaMata
Opcja wybierana wtedy, gdy odlegto$¢é zmierzona jest mniejsza od rzeczywistej. Przyrzad
poszukuje nastepnego echa i powraca do parametru PotwierdzOdlegt. Wyswietlana jest
nowa odlegtos¢. Poréwnanie obu odlegtosci nalezy powtarzac¢ az odlegtos¢ wskazywana
bedzie identyczna z rzeczywistg. Wtedy mozna uruchomié¢ mapowanie, wybierajgc opcje
OdlegtPoprawna.

s OdlegtZaDuza
Opcja wybierana wtedy, gdy odlegto$é zmierzona jest wigeksza od rzeczywistej. Przyrzad
przeprowadza ponowng analize sygnatu i powraca do parametru PotwierdzOdlegt.
Odlegtosc jest obliczana ponownie i wyswietlana. Poréwnanie obu odlegtosci nalezy
powtarzac az odlegtosc¢ wskazywana bedzie identyczna z rzeczywista.

= Zbiornik pusty
Opcja wybierana wtedy, gdy zbiornik jest catkowicie pusty. Przyrzad wykonuje
mapowanie na catej dtugosci sondy i zamyka sekwencje (na wyswietlaczu pojawia sie
komunikat "Koniec sekwencji").

= Mapa fabryczna
Opcja wybierana wtedy, gdy aktualna krzywa mapowania (jesli istnieje) ma by¢ usunieta.
Przyrzad powraca do parametru PotwierdzOdlegt, po czym moze by¢ wykonane kolejne
mapowanie.

PunktKonicaMapy

Sciezka menu

Ustawienia » Mapowanie - PunktKonicaMapy

Warunek PotwierdzOdlegt = Reczne mapowanie lub OdlegtZaMata.
Opis Nowy punkt korica mapy

Zakres wprowadzen 0,1m (0,33 ft) ... Wysokosc¢Zbiorn !

1)  Parametr: "Ekspert - Czujnik - Poziom - Wysokog¢Zbiorn"

Ustawienie fabryczne

Endress+Hauser

1m (3,3 ft)
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Opis parametrow przyrzadu

Micropilot FMR56, FMR57

Informacje dodatkowe

Ten parametr okresla odlegtos¢, na ktorej krzywa mapowania zbiornika bedzie
rejestrowana.

Odlegtos¢ jest mierzona od punktu odniesienia pomiaru, tzn. dolnej ptaszczyzny kotnierza
montazowego lub przytacza gwintowego.

Dla wygody poréwnania, tgcznie z tym parametrem, wyswietlany jest parametr
PelnyZakresMapy. Parametr PelnyZakresMapy okresla odlegtos¢, do ktérej mapa zostata
juz zarejestrowana.

Zapisz mape

Sciezka menu
Warunek
Opis

Opcje

Ustawienie fabryczne

Ustawienia -» Mapowanie - Zapisz mape
PotwierdzOdlegt = Reczne mapowanie lub OdlegtZaMata.
Rozpoczyna zapis mapy.

= Nie

® Zapisz mape

= Nat6z mape

= Mapa fabryczna

= UsunMapeCzesciow

Nie

16.1.2 Podmenu "Analog inputs - Analog input 1...6"

Podmenu Analog input 1 ... Analog input 6 stuzg do parametryzacji blokow wejscia

analogowego przyrzadu. Bloki wejscia analogowego (Al) przesytajg zmienne mierzone do

sieci.

ﬂ To podmenu umozliwia parametryzacje tylko najbardziej podstawowych wilasnosci. Do
szczegotowej parametryzacji blokéw wejscia analogowego stuzy menu Ekspert.

Channel

Sciezka menu

Opis

Opcje

Ustawienie fabryczne

96

Ustawienia > Analog inputs > Analog input 1...6 - Channel
Diagnostyka - Analog inputs > Analog input 1...6 - Channel

Parametr ten stuzy do przypisania warto$ci mierzonej do bloku wejscia analogowego.

= PoziomZlinearyz

= Odlegtos¢

= NapiecZacisk

= TempElektroniki

= AmplitAbsolEcha

= AmplitudaWzgEcha
= ZaawDiag1WyPrad
= ZaawDiag2WyPrad

PoziomZlinearyz

Endress+Hauser



Micropilot FMR56, FMR57

Opis parametrow przyrzadu

PV filter time

Sciezka menu
Opis
Zakres wprowadzen

Ustawienie fabryczne

Ustawienia > Analog inputs - Analog input 1...6 > PV filter time
Parametr ten stuzy do ustawienia wartosci ttumienia dla bloku wejscia analogowego.
0..3,410%8s

Os

Fail safe type

Sciezka menu

Opis

Opcje

Ustawienie fabryczne

Ustawienia - Analog inputs - Analog input 1...6 - Fail safe type

Parametr ten stuzy do zdefiniowania wartosci wyj$ciowej bloku Al w razie wystgpienia
bledu.

= Fail safe value
Wartos¢ wyjsciowa bloku Al w razie wystgpienia btedu jest zdefiniowana w parametrze
Fail safe value.

= Fallback value
Na wyjsciu bloku Al wystawiana jest ostatnia poprawna wartos¢ przed wystgpieniem
bledu.

= Off
Wartos¢ wyjsciowa odpowiada biezgcej warto$ci zmierzonej. Jej status jest ustawiany na
BAD [BEAD].

Off

Fail safe value

Sciezka menu
Warunek

Opis

Zakres wprowadzen

Ustawienie fabryczne

Endress+Hauser

Ustawienia - Analog inputs - Analog input 1...6 - Fail safe value
Opcja dostepna, gdy Fail safe type = Fail safe value.

Parametr ten stuzy do zdefiniowania wartosci wyjsciowej bloku Al w razie wystgpienia
btedu.

W zaleznosci od przypisanej zmiennej mierzone;.

W zalezno$ci od przypisanej zmiennej mierzonej.
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Opis parametrow przyrzadu

Micropilot FMR56, FMR57

16.1.3 Podmenu "UstZaawansowane"

Stan blokady

Sciezka menu
Opis

Opcje wskazan

Informacje dodatkowe

& Ustawienia > UstZaawansowane - Stan blokady
Wskazuje aktywnga blokade zapisu o najwyzszym priorytecie.

= Blokada sprzetu
= TrybRozliczen
= Blokada WHG
= BlokadaTymczas

Symbol Fprzed danym parametrem oznacza, ze nie mozna go zmieniac ze wzgledu na
wigczona blokade zapisu.

PokazTrybDostepu

Sciezka menu
Warunek

Opis

Opcje wskazan

Informacje dodatkowe

Ustawienia > UstZaawansowane - PokazTrybDostepu
Parametr wyswietlany tylko w przyrzadach z wyswietlaczem SDO2 lub SD0O3

Funkcja ta wskazuje tryb dostepu do parametréw za pomocg przyciskow na wskazniku
lokalnym.

= Operator
= Utrzymanie ruchu
= Serwis

ﬂ = Tryb dostepu mozna zmieni¢ w parametrze WpiszKodDostepu-> B 98.
= Przy wigczonej blokadzie zapisu aktualny tryb dostepu jest dodatkowo ograniczony.
Stan blokady zapisu mozna sprawdzi¢ w parametrze Stan blokady > & 98.
= Symbol§ przed parametrem oznacza, Ze przy aktualnym trybie dostepu parametru
tego nie mozna zmienia¢ za pomocg obstugi lokalne;.

WpiszKodDostepu

Sciezka menu
Opis

Zakres wprowadzen

98

Ustawienia - UstZaawansowane - WpiszKodDostepu
Stuzy do wprowadzenia kodu dostepu, celem wytgczenia blokady zapisu

0..9999
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Micropilot FMR56, FMR57

Opis parametrow przyrzadu

Informacje dodatkowe

W celu zdjecia blokady zapisu, za pomocg przyciskow nalezy wprowadzi¢ kod uzytkownika
zdefiniowany w parametrze Ustawienia - UstZaawansowane - Administracja -
OkreslKodDostepu.

Wprowadzenie niewtasciwego kodu dostepu powoduje zachowanie aktualnego trybu
dostepu.

Blokada zapisu ma wptyw na wszystkie parametry oznaczone symbolem @w dokumencie.
Na wskazniku lokalnym symbol @przed nazwg parametru oznacza, ze dany parametr jest
zablokowany.

Jesli w przeciggu 10 minut nie zostanie naci$niety Zaden przycisk lub uzytkownik przejdzie
z trybu nawigacji i edycji z powrotem do trybu wys$wietlania warto$ci mierzonych, po
uptywie kolejnych 60 s przyrzad automatycznie witgcza blokade parametrow.

ﬂ W razie utraty kodu dostepu nalezy skontaktowac sie z biurem Endress+Hauser

Podmenu "Poziom"

Rodzaj medium
Sciezka menu Ustawienia » UstZaawansowane - Poziom - Rodzaj medium
Opis Stuzy do okres$lenia rodzaju medium
Opcje wskazan = Ciecz
= Materiat sypki
Ustawienie fabryczne Materiat sypki
Cechy medium

Sciezka menu
Opis

Opcje

Ustawienie fabryczne

Informacje dodatkowe

Endress+Hauser

Ustawienia - UstZaawansowane - Poziom - Cechy medium
DC: stata dielektryczna

= Nieznane
s DC1,4...1,6
s DC1,6...1,9
= DC1,9..2,5
s DC2,5..4
= DC4...7

s DC7...15

s DC>15

Nieznane

ﬂ Wartosci statych dielektrycznych dla mediéw najczesciej stosowanych w przemysle
podano w dokumencie SD106F, ktory mozna pobrac ze strony (www.pl.endress.com).
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Opis parametrow przyrzadu

Micropilot FMR56, FMR57

SzczegétyProcesu
Sciezka menu Ustawienia - UstZaawansowane - Poziom - SzczegotyProcesu
Opis Parametr stuzy do zdefiniowania szczegétéw procesu (jesli to konieczne)
Opcje = Brak

= Staby sygnat

= Duzo przeszkod

Ta opcja jest niezalecana dla cieczy.

® ZmienneWartDC
Ustawienie fabryczne Brak
JednostkaPoziomu

Sciezka menu
Opis

Opcje

Ustawienie fabryczne

Informacje dodatkowe

Ustawienia - UstZaawansowane - Poziom - JednostkaPoziomu
Stuzy do wyboru jednostki poziomu

= %
=1m
= mm
s ft
= in

%
Jednostka poziomu moze rézni¢ sie od jednostki odlegtosci okres$lonej w parametrze Jedn.

odleglosci > B 89:

= Jednostka odlegtosci jest uzywana podczas kalibracji podstawowej (kalibracja poziomu

"pusty" i "peiny”).
= Jednostka poziomu jest uzywana do wyswietlania wskazan poziomu (przed linearyzacja).

Strefa martwa
Sciezka menu Ustawienia > UstZaawansowane - Poziom - Strefa martwa
Ustawienia - UstZaawansowane - NastawyBezpie - Strefa martwa
Opis Stuzy do zdefiniowania obszaru, w ktérym pomiar jest niemozliwy.
Zakres wprowadzen 0...200 m (0...656 ft)
Ustawienie fabryczne Dhugoéé anteny + 400 mm (15,7 in)
100 Endress+Hauser



Micropilot FMR56, FMR57

Opis parametrow przyrzadu

Informacje dodatkowe

W strefie martwej UB sygnat echa jest
ignorowany. Dlatego tez warto$¢ UB moze by¢
wykorzystywana do ttumienia ech
zaktocajgcych w poblizu anteny.

A0019492

Korekcja poziomu
Sciezka menu Ustawienia > UstZaawansowane - Poziom - Korekcja poziomu
Opis Parametr ten okresla wielko$é korekcji poziomu
Zakres wprowadzen W zaleznosci od wybranej jednostki poziomu:
= -100,0...100,0 %
= -200,0...+200,0 m
= -656,2..+656,2 ft
» -7874,0...47874,0 inch
= -200.000,0...4200.000,0 mm
Ustawienie fabryczne 0%
Informacje dodatkowe Wartos¢ okreslona w tym parametrze jest dodawana do warto$ci mierzonej poziomu
(przed linearyzacja).
WysokoséZbiorn

Sciezka menu

Opis

Zakres wprowadzen
Ustawienie fabryczne

Informacje dodatkowe

Endress+Hauser

Ustawienia > UstZaawansowane - Poziom - Wysoko$¢Zbiorn
Catkowita wysokos¢ zbiornika, mierzona od przytgcza technologicznego
-999,999...4999,999 m (-3 280...+3 280 ft)

Wartos¢ "KalibracjaPusty"

Jesli ustawiony zakres pomiarowy (warto$¢ KalibracjaPusty) rézni sie znacznie od
rzeczywistej wysokosci zbiornika, zalecane jest reczne wprowadzenie wysokosci zbiornika.
Domyslnie wartos¢ parametru Wysokos$¢éZbiorn jest zawsze rowna wartosci parametru
KalibracjaPusty.

Przyktad: cigglty pomiar poziomu w jednej trzeciej wysokosci od gory zbiornika.
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Opis parametrow przyrzadu Micropilot FMR56, FMR57

Podmenu "Linearyzacja"

Typ linearyzacji
Sciezka menu Ustawienia - UstZaawansowane - Linearyzacja - Typ linearyzacji
Opis Stuzy do wyboru typu linearyzacji
Opcje = Brak
Sygnat poziomu jest przesytany bez 100%
linearyzacj.

= Liniowa (A) A
= Tabela (B)

# DnoOdwrOstrostup (C)
= Dno stozkowe (D)

= Dno pochyte (E)

= Cylinder poziomy (F)

= Zbiornik kulisty (G)

A0013299

Ustawienie fabryczne Brak

JednPoLinearyz
Sciezka menu Ustawienia > UstZaawansowane - Linearyzacja - JednPoLinearyz

Warunek Opcja dostepna tylko wtedy, gdy wybrany zostanie jeden z typow linearyzacji (tzn. Typ

linearyzacji + Brak)
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Micropilot FMR56, FMR57

Opis parametrow przyrzadu

Opis

Opcje

Ustawienie fabryczne

Informacje dodatkowe

Stuzy do zdefiniowania jednostki wartosci po linearyzacji.

= Free text
st

s ]b

= ton

] kg

= impGal
= UsGal

s ft3

s cm3
g dm3
s m3
= h]
m]

5%
%

Wybrana jednostka jest jedynie wyswietlana na wskazniku. Warto$¢ mierzona nie jest
przeliczana odpowiednio do wybranej jednostki.

Free text
Sciezka menu Ustawienia - UstZaawansowane -> Linearyzacja - Free text
Warunek Opcja dostepna tylko po wybraniu JednPoLinearyz = Free text.
Opis Stuzy do zdefiniowania jednostki
Zakres wprowadzen Maks. 32 znaki alfanumeryczne (litery, liczby, znaki specjalne)
Ustawienie fabryczne Free text
Wartos¢ maks.

Sciezka menu

Warunek

Opis

Endress+Hauser

Ustawienia - UstZaawansowane - Linearyzacja > Warto$¢ maks.

Opcja dostepna tylko po wybraniu jednego z nastepujgcych typow linearyzacji:

= Liniowa

# DnoOdwrOstrostup
= Dno stozkowe

= Dno pochyte

= Cylinder poziomy
= Zbiornik kulisty

Stuzy do okreslenia maksymalnej zawartosci zbiornika (100%), wyrazonej w jednostce
ustawionej w parametrze JednPoLinearyz.
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Opis parametrow przyrzadu

Micropilot FMR56, FMR57

Zakres wprowadzen

Ustawienie fabryczne

-50000 ... +50000

100

Srednica
Sciezka menu Ustawienia - UstZaawansowane - Linearyzacja - Srednica
Warunek Opcja dostepna tylko po wybraniu jednego z nastepujacych typow linearyzacj:
= Cylinder poziomy
= Zbiornik kulisty
Opis Stuzy do okreslenia $rednicy zbiornika
Zakres wprowadzen 0...9999.999 m (32808 ft)
Ustawienie fabryczne 2 m (6.6 ft)
Informacje dodatkowe Warto$¢ musi by¢ podana w wybranej jednostce odlegtosci > & 89.
Wysokos¢ posred.

Sciezka menu

Warunek

Opis

Zakres wprowadzen
Ustawienie fabryczne

Informacje dodatkowe

104

Ustawienia » UstZaawansowane - Linearyzacja » Wysoko$¢ posred.

Opcja dostepna tylko po wybraniu jednego z nastepujacych typow linearyzacj:

® DnoOdwrOstrostup
= Dno stozkowe
= Dno pochyle

Stuzy do okres$lenia wysokosci posredniej H

A0013264

0..200 m (0...656 ft)
O m (0 ft)

Wartos$¢ musi by¢ podana w wybranej jednostce odlegtosci > & 89.
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Micropilot FMR56, FMR57

Opis parametrow przyrzadu

Tryb tabeli

Sciezka menu
Warunek
Opis

Opcje

Ustawienie fabryczne

Informacje dodatkowe

Ustawienia > UstZaawansowane - Linearyzacja - Tryb tabeli
Opcja dostepna po wybraniu typu linearyzacji "Tabela".
Stuzy do okres$lenia metody wprowadzania punktow linearyzacji do tabeli.

= Reczne
Wartos$¢ poziomu oraz odpowiadajgca jej wartosc po linearyzacji sg wprowadzane
recznie dla kazdego punktu.

= Pétautomatyczny
Poziom jest mierzony przez przyrzad dla kazdego punktu linearyzacji. Odpowiednia
warto$¢ po linearyzacji jest wprowadzana recznie.

= Wyczysc tabele
Powoduje skasowanie istniejgcej tabeli linearyzacji.

= Sortuj tabele
Powoduje uszeregowanie punktow linearyzacji w kolejnosci rosnacej.

Reczne

Warunki, ktére powinna spetniac tabela linearyzacji:

= Tabela moze sktadac sie z maks. 32 par wartosci "Poziom - Poziom po linearyzacji".
= Wartosci w tabeli muszg by¢ rosngce lub malejgce monotonicznie.

= Pierwszy punkt linearyzacji musi odpowiadaé poziomowi minimalnemu.

= Ostatni punkt linearyzacji musi odpowiadaé poziomowi maksymalnemu.

Gdy warto$ci wprowadzane w tabeli malejg monotonicznie a wartosci mierzone sg
przesytane przez wyjscie prgdowe, konieczne moze by¢ odwrocenie sygnatu
wyjsciowego: Ekspert > Wyjscie > Wyj. pradowe - Tryb pomiaru = Odwrécenie.

Numer tabeli
Sciezka menu Ustawienia > UstZaawansowane - Linearyzacja > Numer tabeli
Warunek Opcja dostepna po wybraniu typu linearyzacji "Tabela".
Opis Indeks punktu linearyzacji, wprowadzany w nastepnych parametrach.
Zakres wprowadzen 1..32
Ustawienie fabryczne 1
Poziom

Sciezka menu

Endress+Hauser

Ustawienia - UstZaawansowane - Linearyzacja - Poziom
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Opis parametrow przyrzadu

Micropilot FMR56, FMR57

Warunek

Opis

Zakres wprowadzen

Ustawienie fabryczne

Informacje dodatkowe

Opcja dostepna po wybraniu typu linearyzacji "Tabela".

Okreslenie wskazan poziomu (przed linearyzacjg) na wyswietlaczu dla poszczegélnych
punktéw linearyzacji.

W zaleznosci od ustawionego zakresu pomiarowego. Patrz parametry
KalibracjaPusty> B 90 i KalibracjaPelny > B 91.

0

Dla ustawienia Tryb tabeli = Reczne: warto$ci parametru Poziom mozna edytowac.
Dla ustawienia Tryb tabeli = Pélautomatyczny: wartosci parametru Poziom sg
warto$ciami tylko do odczytu.

WartUzytkownika

Sciezka menu
Warunek

Opis

Zakres wprowadzen

Ustawienie fabryczne

Ustawienia - UstZaawansowane - Linearyzacja » WartUzytkownika

Opcja dostepna po wybraniu typu linearyzacji "Tabela".

Stuzy do wprowadzenia warto$ci po linearyzacji dla poszczegoélnych punktow linearyzacji.
-3,0x 1038 ... +3,0x 1038

0

AktywujTabele

Sciezka menu
Warunek
Opis

Opcje

Ustawienie fabryczne

Informacje dodatkowe

106

Ustawienia - UstZaawansowane - Linearyzacja > AktywujTabele

Opcja dostepna po wybraniu typu linearyzacji "Tabela".

Stuzy do wiaczenia lub wylgczenia tabeli linearyzaciji.

= Wylgez
Wartosci po linearyzacji nie sg obliczane. Jesli w parametrze Typ linearyzacji wybrano
opcje Tabela, generowany zostanie komunikat o btedzie F435.

= Wigcz
Wartos$ci mierzone bedg przeliczane zgodnie tabelg a nastepnie przesytane na wyjscie.

Wrylacz

Podczas edycji tabeli automatycznie wybierana jest opcja Wytacz dla tego parametru. Po
zakonczeniu edycji nalezy ponownie wybrac opcje Wiacz.
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Micropilot FMR56, FMR57

Opis parametrow przyrzadu

Podmenu "NastawyBezpie"

WyjscieBrakEcha
Sciezka menu Ustawienia - UstZaawansowane - NastawyBezpie - WyjscieBrakEcha
Opis Stuzy do wyboru opcji sygnatu wyjsciowego w przypadku utraty echa.
Opcje s OstatPoprWartos¢
W razie braku echa wystawiana jest ostatnia poprawna wartosc.
= NachylenBrakEcha
W razie utraty echa, wartos$¢ wyjsciowa w sposob jednostajny zmienia sie do 0% lub
100%. Do ustawienia nachylenia stuzy parametr NachylenBrakEcha.
= Warto$c¢BrakEcha
W razie utraty echa na wyjsciu wystawiany jest sygnat o warto$ci okreslonej w
parametrze WartoséBrakEcha.
= Alarm
W razie utraty echa przyrzad generuje alarm.
Ustawienia fabryczne OstatPoprWartosé
Wartosc¢BrakEcha

Sciezka menu

Warunek

Opis
Zakres wprowadzen
Ustawienie fabryczne

Informacje dodatkowe

Ustawienia - UstZaawansowane - NastawyBezpie - Wartos¢BrakEcha

Opcja dostepna tylko wtedy, gdy w parametrze Wyj$cieBrakEcha wybrana zostata opcja

Wartos$éBrakEcha.

Stuzy do wyboru statej wartosci wyjsciowej w przypadku utraty echa.

0...200000

Jednostka jest identyczna, jak dla wartosci wyjsciowej:

= Bez linearyzacji: jednostka okres$lona w parametrze JednostkaPoziomu > & 100.
= 7 linearyzacja: jednostka okre$lona w parametrze JednPoLinearyz > B 102.

NachylenBrakEcha

Sciezka menu

Warunek

Endress+Hauser

Ustawienia - UstZaawansowane > NastawyBezpie > NachylenBrakEcha

Opcja dostepna tylko wtedy, gdy w parametrze WyjscieBrakEcha wybrana zostata opcja

NachylenBrakEcha.
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Opis parametrow przyrzadu Micropilot FMR56, FMR57

Opis Stuzy do wyboru nachylenia sygnatu
wyj$ciowego w przypadku utraty echa. 100%
0%
t
A%
min
A Czas opéznienia po utracie echa
B Nachylenie po utracie echa (warto$c
dodatnia)
C  Nachylenie po utracie echa (wartos¢ ujemna)
Zakres wprowadzen -9999999,0...+ 9999999,0 %/min
Ustawienie fabryczne 0 %/min
Informacje dodatkowe = Jednostka nachylenia jest "procent zakresu pomiarowego/minute" (%/min).

= Dla ujemnej wartosci nachylenia: warto$¢ mierzona jednostajnie zmniejsza sie do 0%.
= Dla dodatniej warto$ci nachylenia: warto$¢ mierzona jednostajnie zwieksza sie do 100%.

Strefa martwa > 100
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Micropilot FMR56, FMR57

Opis parametrow przyrzadu

Sekwencja "Potwierdzenie SIL/WHG"

ﬂ Sekwencja "Potwierdzenie WHG" jest dostepna tylko w przyrzadach z dopuszczeniem
WHG (poz. 590: "Certyfikaty dodatkowe", opcja LC: "Zabezpieczenie przed przelaniem
wg WHG"), w ktorych blokada WHG fabrycznie nie jest wigczona.

Uruchomienie sekwencji Potwierdzenie WHG jest niezbedne do zablokowania przyrzadu
zgodnie z WHG.

Sekwencja "Wylaczenie WHG"

ﬂ Sekwencja "Wytgczenie WHG" jest dostepna tylko w przyrzadach z dopuszczeniem
WHG (poz. 590: "Dodatkowe dopuszczenia', opcja LC: "WHG ochrona przed przelaniem
zbiornika"), ktére majg fabrycznie wigczong blokade WHG.

Uruchomienie sekwencji Wylaczenie WHG jest niezbedne do odblokowania ochrony przed
przelaniem zgodnie z WHG.

Podmenu "WyjDwustanowe"

FunkcjaWyjDwust

Sciezka menu
Opis

Opcje

Ustawienie fabryczne

Informacje dodatkowe

Ustawienia - UstZawansowane -> WyjDwustanowe - FunkcjaWyjDwust
Stuzy do wyboru funkcji dla wyjscia dwustanowego.

= Wylacez
Wyjscie jest zawsze otwarte (nie przewodzi).

= Wiacz
Wyjscie jest zawsze zamkniete (przewodzi).

= Klasa diagnost.
Wyjscie jest normalnie zamkniete, otwierane jest wtedy, gdy pojawi sie zdarzenie
diagnostyczne. Parametr KlasaDiagnostycz-> B 110 okresla klase diagnostyczng
zdarzen, dla ktérych wyjscie to jest otwierane.

= Ograniczenie
Wyjscie dwustanowe jest normalnie zamkniete; otwierane jest tylko wtedy, gdy zmienna
mierzona przekroczy lub spadnie ponizej zdefiniowanych wartosci. Wartosci te definiuje
sie za pomocg parametréw PrzypiszOgranicz > B 110, WartWlaczenia> B8 1101
WartWylaczenia > B 110.

= Wyjscie cyfrowe
Stan na wyjsciu cyfrowym sledzi wartos¢ wyjsciowa bloku funkcyjnego wejscia
cyfrowego. Blok funkcyjny wybiera sie w parametrze Przypisz stan.

Wrytacz

Do symulacji wyjscia dwustanowego stuza opcje Wiacz i Wytacz.

Przypisz stan

Sciezka menu

Warunek

Endress+Hauser

Ustawienia > UstZaawansowane - WyjDwustanowe - Przypisz stan

Opcja dostepna tylko dla FunkcjaWyjDwust= Wyjscie cyfrowe.
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Opis parametrow przyrzadu

Micropilot FMR56, FMR57

Opis

Opcje

Ustawienie fabryczne

Stuzy do wyboru statusu urzagdzenia dla wyjscia dwustanowego

= Wylacz

= WyjCyfrowe AD1
= WyjCyfrowe AD2
= Wyijscie cyfr. 1

= Wyijscie cyfr. 2

= Wyijscie cyfr. 3

= Wyijscie cyfr. 4

Wylacz

PrzypiszOgranicz

Sciezka menu
Warunek

Opis

Opcje

Ustawienie fabryczne

Ustawienia - UstZaawansowane - WyjDwustanowe - PrzypiszOgranicz
Opcja dostepna tylko dla FunkcjaWyjDwust= Ograniczenie.

Definiuje zmienna, ktéra ma by¢ sprawdzana pod katem przekroczenia ograniczenia i
przypisuje ja do wyjscia dwustanowego.

= Wylgcz

= PoziomZlinearyz

= Odlegtos¢

= NapiecZacisk

= TempElektroniki

= AmplitudaWzgEcha

Wrylacz

KlasaDiagnostycz

Sciezka menu
Warunek
Opis

Opcje

Ustawienie fabryczne

Ustawienia » UstZaawansowane - WyjDwustanowe - KlasaDiagnostycz
Opcja dostepna tylko dla FunkcjaWyjDwust= KlasaDiagnostycz.
Stuzy do okreslenia klasy diagnostycznej zdarzen, na ktére wyjscie ma reagowac.

® Alarm
» Alarm lub Ostrz.
» Ostrzezenie

Alarm

WartWtiaczenia
WartWytaczenia
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Micropilot FMR56, FMR57

Opis parametrow przyrz

adu

Sciezka menu

Warunek

Opis
Zakres wprowadzen

Ustawienie fabryczne

Endress+Hauser

Ustawienia - UstZaawansowane - WyjDwustanowe - WartWilgczenia /
WartWyltaczenia

Opcja dostepna tylko dla FunkcjaWyjDwust = Ograniczenie i PrzypiszOgranicz =
Wytacz.

Stuzy do okres$lenia warto$ci wigczenia i wylgczenia dla oceny przekroczenia ograniczern.

Zaleznie od wybranej zmiennej mierzonej (parametr PrzypiszOgranicz).

Zaleznie od wybranej zmiennej mierzonej (parametr PrzypiszOgranicz).
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Opis parametrow przyrzadu Micropilot FMR56, FMR57

Informacje dodatkowe Mechanizm przetgczania zalezy od wzajemnego potozenia warto$ci wigczenia i wytgczenia.

WartWlaczenia > WartWylaczenia:
Gdy warto$¢ zmierzona przekroczy wartos¢ wigczenia, wyjscie jest zamykane.
Gdy warto$¢ zmierzona spadnie ponizej wartosci wylgczenia, wyjscie jest otwierane.

A0015585

WartWlqczenia
WartWytgczenia
Wyjscie zamkniete
Wyjscie otwarte

0w

WartWtaczenia < WartWytaczenia:
Gdy warto$¢ zmierzona spadnie ponizej wartosci wigczenia, wyjscie jest zamykane.
Gdy warto$¢ zmierzona przekroczy warto$é wytgczenia, wyjscie jest otwierane.

A0015586

A WartWigczenia
B WartWylgczenia
C  Wyjscie zamkniete
D Wyjscie otwarte
Opé6znWiaczenia
Sciezka menu Ustawienia » UstZawansowane > WyjDwustanowe - Op6znWigczenia
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Micropilot FMR56, FMR57

Opis parametrow przyrzadu

Warunek

Opis
Zakres wprowadzen

Ustawienie fabryczne

Opcja dostepna tylko dla FunkcjaWyjDwust = Ograniczenie i PrzypiszOgranicz *
Wylacz.

Stuzy do okreslenia opdéznienia witgczenia wyjscia.
0..100 s

Os

OpéznWytaczenia

Sciezka menu

Warunek

Opis
Zakres wprowadzen

Ustawienie fabryczne

Ustawienia > UstZawansowane -> WyjDwustanowe - Op6znWylaczenia

Opcja dostepna tylko dla FunkcjaWyjDwust = Ograniczenie i PrzypiszOgranicz =
Wylacz.

Stuzy do okreslenia opdznienia wytgczenia wyjscia.
0..100s

Os

TrybObstugiBledu

Sciezka menu
Opis

Opcje

Ustawienie fabryczne

Ustawienia > UstZaawansowane - WyjDwustanowe - TrybObstugiBtedu
Stuzy do okreslenia stanu na wyjéciu dwustanowym w razie wystgpienia btedu.
= Stan biezgcy
Stan wyjscia dwustanowego po wystgpieniu btedu pozostaje niezmieniony
= Otwarty
® Zamkniety

Otwarty

StatusWyDwust

Sciezka menu

Opis

Opcje wskazan

Endress+Hauser

Ustawienia - UstZaawansowane - WyjDwustanowe - StatusWyDwust
Diagnostyka > Warto$éZmierz - StatusWyDwust

Wskazuje aktualny stan wyjscia dwustanowego.

s Otwarty
s Zamkniety
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Opis parametrow przyrzadu

Micropilot FMR56, FMR57

0dwr6¢SygnatWyj

Sciezka menu
Opis

Opcje

114

Ustawienia -» UstZawansowane - WyjDwustanowe > Odwro¢SygnatWysj
Pozwala na odwrécenie reakcji wyjscia dwustanowego.
= Nie

Reakcja wyjscia dwustanowego jest taka, jak opisano wyzej.

= Tak
Stany Otwarty i Zamkniety sa odwrécone w poréwnaniu z opisem podanym wyzej.
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Micropilot FMR56, FMR57

Opis parametrow przyrzadu

Podmenu "Wyswietlacz"

W oprogramowaniu narzedziowym podmenu Display jest widoczne tylko wtedy, gdy
przyrzad jest wyposazony we wskaznik.

Language

> 88

FormatWyswietl

Sciezka menu
Opis

Opcje

Ustawienie fabryczne

Endress+Hauser

Ustawienia > UstZaawansowane » Wyswietlacz - FormatWyswietl
Stuzy do wyboru sposobu wys$wietlania warto$ci mierzonych na wyswietlaczu.
= lwart,maks.rozm

= lwart+1bargraf

= 2 wartosci

® 1duza+2mniejsze

= 4 wartosci

1wart,maks.rozm
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Opis parametrow przyrzadu

Micropilot FMR56, FMR57

Informacje dodatkowe Opcja 1wart,maks.rozm

v

4841.000

mm

Opcja Iwart+1bargraf

A0019963

Sy )

93.5 %
=V 159.0
mm
Opcja 2 wartosci
uov 93.5
%
001 159.0
mm
Opcja 1duza+2mniejsze
4 159.0 mm
v 235 V
Cov 93.5
%
Opcja 4 wartosci
oWV 935 %
(1) 159.0 mm
v 935 V
"Y01"4 26.3 °C

A0019968

ﬂ = Parametry WyswietlWart 1 - WyswietlWart 4 stuza do wyboru wartosci
mierzonych, ktére majg by¢ wyswietlane na wskazniku > 8 117.
= W razie wybrania wiekszej liczby wartosci mierzonych, niz mozliwe do
wyswietlenia w danym trybie, poszczeg6lne wartosci sg wyswietlane
naprzemiennie na wskazniku. Dtugos$¢ czasu do zmiany wyswietlanej wartosci
mierzonej ustawia sie w parametrze InterwatWyswietl > & 118.
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Micropilot FMR56, FMR57

Opis parametrow przyrzadu

WyswietlWart 1
WyswietlWart 2
WyswietlWart 3
WyswietlWart 4

Sciezka menu
Opis

Opcje

Ustawienia - UstZaawansowane > Wyswietlacz > WyswietlWart 1/2/3/4
Stuzy do wyboru wartosci mierzonej do wyswietlania na wyswietlaczu.

= Brak !

= PoziomZlinearyz

s Odlegtos¢

= NapiecZacisk

s TempElektroniki

= AmplitAbsolEcha
= AmplitudaWzgEcha
= ZaawDiag1WyPrad
= ZaawDiag2WyPrad
= WyjAnalogowe 1

= WyjAnalogowe 2

= WyjAnalogowe 3

= WyjAnalogowe 4

1) Nie dla parametru "WyswietlWart 1"

Ustawienie fabryczne

Informacje dodatkowe

= WyswietlWart 1: PoziomZlinearyz
= WyswietlWart 2: Brak
= WyswietlWart 3: Brak
= WyswietlWart 4: Brak

Parametr FormatWys$wietl stuzy do wybrania liczby i sposobu jednoczesnego wyswietlania
wartoéci mierzonych > B 115.

PozycjeDzies 1
PozycjeDzies 2
PozycjeDzies 3
PozycjeDzies 4

Sciezka menu
Warunek
Opis

Opcje

Ustawienie fabryczne

Endress+Hauser

Ustawienia - UstZaawansowane > Wyswietlacz > PozycjeDzies 1/2/3/4
Nalezy wybra¢ warto$¢ mierzong w parametrze WyswietlWart 1/2/3/4 > 117.
Stuzy do ustawienia liczby miejsc dziesietnych dla wyswietlanych wartosci.

"X

" XX

" XXX

” X XXX

B X XXXX

X.XX
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Opis parametrow przyrzadu

Micropilot FMR56, FMR57

Informacje dodatkowe

To ustawienie nie ma wptywu na doktadno$¢ pomiarowg ani doktadno$¢ obliczen
przyrzadu.

InterwalWyswietl

Sciezka menu

Opis

Zakres wprowadzen
Ustawienie fabryczne

Informacje dodatkowe

Ustawienia - UstZaawansowane - Wyswietlacz - InterwatWyswietl
Stuzy do ustawienia czasu wyswietlania cyklicznego kazdej wartosci.

1..10s

5s

Wartosci sg wySwietlane naprzemienne wtedy, gdy ilo$¢ wartosci mierzonych jest wieksza
od ilosci, ktéra moze by¢ wyswietlana jednocze$nie przy wybranym formacie wyswietlania.

= Parametry WyswietlWart 1 - WyswietlWart 4 stuza do wyboru wartosci
mierzonych, ktére maja by¢ wyswietlane na wskazniku > B 117.

= Format wy$wietlania warto$ci mierzonych ustawia sie¢ w parametrze
FormatWyswietl > B 115.

Op6znienieWysw

Sciezka menu

Opis

Zakres wprowadzen

Ustawienie fabryczne

Ustawienia - UstZaawansowane -» Wyswietlacz > Op6znienieWysw

Funkcja ta stuzy do ustawienia czasu reakcji wskaznika lokalnego na wahania wartosci
mierzonej spowodowane przez warunki procesu.

0..999 s

0s

Nagtowek

Sciezka menu
Opis

Opcje

Ustawienie fabryczne

118

Ustawienia > UstZaawansowane > Wyswietlacz - Nagtowek
Stuzy do wyboru tresci nagtéwka na wyswietlaczu.

= Etykieta
= Dowolny tekst

Etykieta
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Micropilot FMR56, FMR57

Opis parametrow przyrzadu

Informacje dodatkowe

[ XXXXXXXXX

A0013375

1 Polozenie nagtéwka na wyswietlaczu
Etykieta
Tres¢ etykiety definiuje sie w parametrze Etykieta > & 88.

Dowolny tekst
Definiuje sie w parametrze Tekst nagltéwka > B 119.

Tekst nagléwka
Sciezka menu Ustawienia > UstZaawansowane > Wyswietlacz - Tekst nagtéwka
Warunek W parametrze Nagtéwek musi by¢ wybrana opcja Dowolny tekst - 118.
Opis Tekst nagtowka.
Zakres wprowadzen Maks. 12 znakéw w tym litery, liczby i znaki specjalne (np. @, %, /)
Ustawienie fabryczne @  ------------
Informacje dodatkowe
1 = XXX XXXXXX
1 Potozenie nagtéwka na wyswietlaczu
Wprowadzenie
Liczba wyswietlanych znakow zalezy od zastosowanych znakow.
Separator
Sciezka menu Ustawienia » UstZaawansowane - Wyswietlacz - Separator
Opis Stuzy do wyboru separatora dziesietnego uzywanego w trakcie wyswietlania wartosci
liczbowych.
Opcje = . (kropka)
= (przecinek)
Ustawienie fabryczne . (kropka)
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Opis parametrow przyrzadu

Micropilot FMR56, FMR57

Format liczb

Sciezka menu Ustawienia - UstZaawansowane - Wyswietlacz > Format liczb

Opis Wybor opcji formatu liczb do reprezentacji wartosci mierzonych

Opcje = Dziesietne
= ft-in-1/16" (tylko dla jednostek odlegtosci)

Ustawienie fabryczne Dziesietne

PozDziesietne

Sciezka menu Ustawienia - UstZaawansowane > Wyswietlacz - PozDziesietne

Opis Wybér liczby pozycji dziesietnych do reprezentacji liczb w menu obstugi.

Opcje L'
" X.X
" XXX
" X.XXX
» X XXXX

Ustawienie fabryczne X.XXXX

Informacje dodatkowe Parametr ten okresla jedynie sposéb reprezentacji liczb w menu obstugi (np.
KalibracjaPusty, KalibracjaPelny). Nie ma ona wptywu na reprezentacje wartosci
mierzonych.
Dla warto$ci mierzonych liczbe pozycji dziesietnych definiuje sie w parametrach
PozycjeDzies 1 do PozycjeDzies 4 > B 117.

Podswietlenie

Sciezka menu Ustawienia - UstZaawansowane -» Wyswietlacz > Podswietlenie

Warunek Opcja dostepna tylko wtedy, gdy podtaczony jest wyswietlacz SDO3 z przyciskami
optycznymi (SDO2 nie ma pod$wietlenia).

Opis Funkcja ta stuzy do wtgczania lub wylgczania podswietlania wyswietlacza.

Opcje = Wylacz
= Wigcz

Ustawienie fabryczne Wrylacz

Informacje dodatkowe Niezaleznie od ustawienia w tym parametrze, pod$wietlenie moze by¢ automatycznie
wytgczone, gdy napiecie zasilanie jest za niskie.
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Micropilot FMR56, FMR57 Opis parametrow przyrzadu

KontrastWyswietl
Sciezka menu Ustawienia - UstZaawansowane > Wyswietlacz > KontrastWyswietl
Opis Funkcja ta stuzy do dostosowania kontrastu wyswietlacza do warunkéw otoczenia.
Zakres wprowadzen 20...80 %
Ustawienie fabryczne 30 %
Informacje dodatkowe ﬂ Regulacja kontrastu za pomocg przyciskow:

= Jasniej: nacisnaé jednoczesnie przyciskiO]
= Ciemniej: nacisna¢ jednoczesnie przyciski [©
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Micropilot FMR56, FMR57

Podmenu "Kopia ustawien"

Podmenu Kopia ustawien jest widoczne tylko wtedy, gdy modut wskaznika jest
podiaczony do przyrzadu.

[stnieje mozliwo$¢ zapisania konfiguracji przyrzadu w module wskaznika (kopia
zapasowa). W razie potrzeby zapisana konfiguracja moze by¢ przywrocona, np. celem
ustawienia zdefiniowanego stanu przyrzadu. Konfiguracja moze by¢ takze skopiowana do
innego przyrzadu tego samego typu za pomocg modutu wskaznika.

Czas pracy &
Sciezka menu Ustawienia » UstZaawansowane - Kopia ustawien - Czas pracy
Diagnostyka > Czas pracy
Opis Wskazuje aktualng dtugos¢ czasu pracy przyrzadu.
Format wyswietlania Dni (d), godziny (h), minuty (m) i sekundy (s)
Informacje dodatkowe Wskazanie
Maks. liczba dni wynosi 9999, co odpowiada okresowi 27 lat.
OstatnKopiaZapas (@
Sciezka menu Ustawienia - UstZaawansowane - Kopia ustawien - OstatnKopiaZapas
Opis Wskazuje czas zapisu ostatniej kopii zapasowej do pamieci wskaznika
Format wyswietlania Dni (d), godziny (h), minuty (m) i sekundy (s)
ZarzadzKonfigur [
Sciezka menu Ustawienia > UstZaawansowane - Kopia ustawien - ZarzgdKonfigur
Opis Stuzy do wyboru opcji zarzgdzania danymi w pamieci wyswietlacza
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Micropilot FMR56, FMR57 Opis parametrow przyrzadu

Opcje = Anulyj

Wyjscie z parametru, Zadna operacja nie jest wykonywana.

= KopiaZapasowa
Kopia zapasowa aktualnej konfiguracji przyrzadu w pamieci HistoROM (wbudowanej w
przyrzad) jest zapisywana w module wskaznika. Kopia ta zawiera dane przetwornika i
czujnika.

® Przywroé
Ostatnia kopia zapasowa konfiguracji przyrzadu jest kopiowana z modutu wskaznika do
pamieci HistoROM przyrzadu. Kopia ta zawiera dane przetwornika i czujnika.

= Kopiuj
Konfiguracja przetwornika jest kopiowana na innym przyrzadzie za pomocg modutu
wskaznika.

= Poréwnaj
Konfiguracja przyrzadu zapisana w module wskaznika jest poréwnywana z aktualng
konfiguracjg w pamieci HistoROM.

= UsunKopieZapas
Kopia zapasowa konfiguracji przyrzadu jest kasowana z modutu wskaznika przyrzadu.

Ustawienie fabryczne Anulyj

Informacje dodatkowe Porownaj
Wynik moze by¢ wyswietlony w parametrze Wynik poréwnania - 123.

ﬂ Po wybraniu opcji Przywré¢, przesytane sg wszystkie parametry. Po wybraniu opcji
Powiel, przesytane sg wszystkie parametry za wyjatkiem nastepujacych.
® Rodzaj medium
= Typ czujnika

HistoROM

HistoROM to nieulotna pamie¢ przyrzadu typu EEPROM.

Podczas wykonywania tej operacji konfiguracja nie moze by¢ edytowana za pomoca
wskaznika a na wskazniku wyswietlany jest komunikat o postepie.

Wynik poréwnania 3
Sciezka menu Ustawienia » UstZaawansowane - Kopia ustawien - Wynik poréwnania
Opis Poréwnanie biezgcych nastaw urzadzenia z kopig zapasowa w pamieci wskaznika
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Opis parametrow przyrzadu Micropilot FMR56, FMR57

Opcje wskazan = UstawJednakowe

Aktualna konfiguracja przyrzadu w pamieci HistoROM jest identyczna z kopig zapasowg
w pamieci modutu wskaznika.

= Ustawienia rozne
Aktualna konfiguracja przyrzadu w pamieci HistoROM nie jest identyczna z kopig
zapasowg w pamieci modutu wskaznika.

= Brak kopii
W module wskaznika nie zapisano kopii zapasowej konfiguracji przyrzadu.

= KopiaUszkodzona
Kopia aktualnej konfiguracji zapisana w pamieci HistoROM jest uszkodzona lub
niekompatybilna z kopig zapasowg w module wskaZnika.

= SprawNiemozliwe
Konfiguracja przyrzgdu w pamieci HistoROM nie zostata jeszcze poréwnana z kopig
zapasowg w module wskaznika.

= Wersja niezgodna
Poréwnanie jest niemozliwe ze wzgledu na niezgodnos¢ wersji.

Informacje dodatkowe ﬂ Poréwnanie rozpoczyna sie za pomocg opcji Poréwnaj w parametrze
ZarzadzKonfigur > B 122.
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Opis parametrow przyrzadu

Podmenu "Administracja"

Sekwencja "OkresIKodDostepu"*

OkreslKodDostepu

Sciezka menu

Opis

Zakres wprowadzen

Ustawienie fabryczne

Informacje dodatkowe

Ustawienia - UstZaawansowane - Administracja > Okre$lKodDostepu >
OkreslKodDostepu

Funkcja ta stuzy do ograniczenia dostepu do konfiguracji parametrow, celem
zabezpieczenia przed przypadkowg zmiang konfiguracji przyrzadu za pomocg przyciskow
obstugowych na wskazniku lokalnym.

0..9999
0
Wprowadzenie

Jesli kod dostepu nie miesci sie w zakresie wprowadzer, wyswietlany jest komunikat.

Ustawienie fabryczne

Jesli kod fabryczny nie zostanie zmieniony lub jako kod dostepu zostanie wprowadzony O,
parametry nie bedg zabezpieczone przed zmiang i dane konfiguracyjne przyrzadu bedzie
swobodnie zmienia¢. Uzytkownik jest zalogowany jako Konserwacja.

ﬂ Blokada zapisu ma wptyw na wszystkie parametry oznaczone symbolem @w
dokumencie. Na wskazniku lokalnym symbol @przed nazwa parametru oznacza, ze
dany parametr jest zablokowany.

Po okresleniu kodu dostepu, parametry zabezpieczone przed zapisem mogg by¢
zmieniane tylko po wprowadzeniu kodu dostepu w parametrze WpiszKodDostepu
> Bos.

W razie utraty kodu dostepu nalezy skontaktowac sie z biurem Endress+Hauser
Obstuga za pomocg przyciskéw: nowy kod dostepu zacznie obowigzywaé wytgcznie po

potwierdzeniu w parametrze Potwierdz kod i po powrocie do ekranu gtéwnego
(wskazan wartosci mierzonych).

Potwierdz kod
Sciezka menu Ustawienia » UstZaawansowane - Administracja » OkreslKodDostepu -
Potwierdz kod
Opis Stuzy do potwierdzenia kodu wprowadzonego w parametrze OkreslKodDostepu.
Zakres wprowadzen 0..9999
Ustawienie fabryczne 0
4) Sekwencja ta jest dostepna w przypadku obstugi za pomoca przyciskéw wskaznika. W przypadku obstugi za pomocg oprogramowania
narzedziowego (np. FieldCare), parametr 'Define access code" znajduje sie w podmenu "Administration".
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Inne parametry

Reset urzadzenia

Sciezka menu Ustawienia > UstZaawansowane - Administracja - Reset urzadzenia

Opis Funkcja ta stuzy do zresetowania przyrzadu: w catosci lub czesciowo - do zdefiniowanego
stanu.

Opcje = Anulyj

Wyjscie z parametru, Zadna operacja nie jest wykonywana.

= DoUstawFabrycz
Przywracane sg ustawienia fabryczne wszystkich parametrow.

= DoUstawDostawy
Przywracane sg ustawienia wszystkich parametréw po dostawie przyrzgdu. Mogg one
by¢ inne od ustawien fabrycznych, jesli w zamoéwieniu klient okreslit specyficzne
ustawienia.

= ZUstawienKlienta
Przywracane sg ustawienia fabryczne wszystkich parametréw klienta. Parametry
serwisowe zachowujg jednak swg aktualng wartosc.

= DoUstawDomys$l HW
Przywracane sg ustawienia fabryczne wszystkich parametrow pomiarowych. Parametry
serwisowe oraz parametry komunikacji zachowuja jednak swg aktualng wartosé.

» UruchomPonownie
Ponowne uruchomienie powoduje przywrocenie ustawien fabrycznych wszystkich
parametréow (np. danych pomiarowych), ktérych dane sa zapisane w pamieci ulotnej
(RAM). Konfiguracja przyrzadu nie ulega zmianie.

Ustawienie fabryczne Anulyj
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Micropilot FMR56, FMR57

Opis parametrow przyrzadu

16.2 Menu "Diagnostyka"

BiezDiagnostyka

Sciezka menu

Opis

Format wyswietlania

Informacje dodatkowe

Diagnostyka - BiezDiagnostyka
Parametr ten stuzy do wyswietlenia biezgcego komunikatu diagnostycznego. Jezeli pojawig

sie dwa lub wiecej komunikatéw, wyswietlany jest komunikat o najwyzszym priorytecie.

Informacje o przyczynie wyswietlenia danego komunikatu oraz mozliwe dziatania
mozna odczytac, naciskajgc symbol iy na wskazniku.

Symbol i numer komunikatu diagnostycznego, czas wystgpienia zdarzenia i tekst zdarzenia

Wskazanie

Przyktadowy format wskazania:
MS441 01d4h12min30s
WyjsciePrad 1

PoprzDiagnostyka

Sciezka menu

Opis

Informacje dodatkowe

Diagnostyka - PoprzDiagnostyka
Parametr ten stuzy do wyswietlenia poprzedniego komunikatu diagnostycznego. Stan,

ktorego ten komunikat dotyczy moze jeszcze trwac.

Informacje o przyczynie wyswietlenia danego komunikatu oraz mozliwe dziatania
mozna odczytaé, naciskajgc symbol (i} na wskazniku.

Wskazanie

Przyktadowy format wskazania:
MC411 01d5h14min20s
Wysyl/PobierAkt

CzasOdRestartu

Sciezka menu

Diagnostyka - CzasOdRestartu

Opis Funkcja ta stuzy do wyswietlania czasu pracy przyrzadu od ostatniego restartu.

Format wyswietlania Dni (d), godziny (h), minuty (m) i sekundy (s)

Czas pracy > B 122
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Micropilot FMR56, FMR57

16.2.1 Podmenu "ListaDiagnost"

To podmenu stuzy do wyswietlania maks. 5 aktualnych diagnostyk. Jesli aktywnych jest

wiecej niz 5 diagnostyk, na wyswietlaczu wyswietlane sg diagnostyki o najwyzszym

priorytecie.

ﬂ Informacje o przyczynie wyswietlenia danego komunikatu oraz mozliwe dziatania
mozna odczytaé, naciskajgc symbol (it na wskazniku.

Informacje o czynnosciach diagnostycznych oraz przeglad wszystkich komunikatach
diagnostycznych:»> B 68

Diagnostyka 1
Diagnostyka 2
Diagnostyka 3
Diagnostyka 4
Diagnostyka 5

Sciezka menu

Opis

Format wyswietlania

Informacje dodatkowe

128

@
(Im)
ooy

iagnostyka - ListaDiagnost - Diagnostyka 1
iagnostyka - ListaDiagnost - Diagnostyka 2

iagnostyka - ListaDiagnost - Diagnostyka 3
& iagnostyka - ListaDiagnost - Diagnostyka 4
Diagnostyka - ListaDiagnost - Diagnostyka 5

_
=2
E=
=
=2
=

)

)

@)

(@)

Funkcja ta stuzy do wyswietlenia aktualnych komunikatéw diagnostycznych o najwyzszym
priorytecie az do 5 w kolejno$ci najwyzszego priorytetu.

Symbol i numer komunikatu diagnostycznego, czas wystgpienia zdarzenia i tekst zdarzenia

Wskazanie

Przyktad 1 formatu wskazania:
MS441 01d4h12min30s
WyjsciePrad 1

Przyktad 2 formatu wskazania:
#3F276 10d8h12min22s
BitModutuWej/Wyj
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Micropilot FMR56, FMR57

Opis parametrow przyrzadu

16.2.2 Podmenu "Rejestr zdarzen"

OpcjeFiltrowania

Sciezka menu

Opis

Opcje

Ustawienie fabryczne

Diagnostyka - Rejestr zdarzen - OpcjeFiltrowania

Funkcja ta stuzy do wyboru kategorii zdarzen (sygnatu statusu), ktére maja by¢
wyswietlane w liScie zdarzen.

ﬂ Sygnaly statusu sa podzielone na kategorie zgodnie z zaleceniami NAMUR NE 107: F
= Bfad, M = Konserwacja, C = Sprawdzanie, S = Poza specyfikacjg

= Wszystko

= Blad (F)

= Konserwacja (M)
= Sprawdzanie (C)
= PozaSpecyfik (S)
= Informacja (I)

Wszystko

Lista zdarzen

Sciezka menu

Opis

Format wyswietlania

Endress+Hauser

Diagnostyka - Rejestr zdarzen - Lista zdarzen

Funkcja ta stuzy do wysSwietlenia komunikatéw o btedach kategorii wybranej w parametrze
OpcjeFiltrowania > 129. Wyswietlanych moze by¢ maks. 20 komunikatéw o
zdarzeniach w kolejnosci chronologicznej. Jesli w przyrzadzie zainstalowano rozszerzong
pamiec¢ HistoROM, lista zdarzen moze zawiera¢ maks. 100 wpisow.

Ponizsze symbole (symbole statusu) sygnalizuja, czy dane zdarzenie wystapito, czy
zakonczyto sie:

= 3): Zdarzenie wystapito

= (>: Zdarzenie zakonczyto sie

Informacje o przyczynie wyswietlenia danego komunikatu oraz mozliwe dziatania
mozna odczytaé, naciskajgc symbol (i na wskazniku.

» Dla komunikatéw o zdarzeniach kategorii [ (sygnat statusu): sygnat statusu, numer
zdarzenia, czas wystapienia zdarzenia, tekst zdarzenia

» Dla komunikatéw o zdarzeniach kategorii F, M, C, S (sygnat statusu): zdarzenia
diagnostyczne, symbol statusu, czas wystgpienia zdarzenia, tekst zdarzenia
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Opis parametrow przyrzadu Micropilot FMR56, FMR57

Informacje dodatkowe Wskazanie

Przyktad 1 formatu wskazania:
11091 2 24d12h13m00s
KonfigZmieniona

Przyktad 2 formatu wskazania:
S441 3 01d4h12min30s
WyjsciePrad 1

HistoROM
HistoROM to nieulotna pamie¢ przyrzadu typu EEPROM.
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Micropilot FMR56, FMR57 Opis parametrow przyrzadu

16.2.3 Podmenu "Info o urzadz"

Etykieta
Sciezka menu Diagnostyka - Info o urzadz - Etykieta
Opis Stuzy do wprowadzenia etykiety punktu pomiarowego.
Wskazanie Maks. 32-znakowy ciag znakéw w tym liter, liczb lub znakéw specjalnych (np. @, %, /)
Ustawienie fabryczne FMR5x

Numer seryjny

Sciezka menu Diagnostyka - Info o urzadz - Numer seryjny

Opis Funkcja ta stuzy do wskazania numeru seryjnego przyrzadu. Jest na takze podany na
tabliczce znamionowej.

ﬂ Do czego stuzy numer seryjny?
= W celu szybkiej identyfikacji przyrzadu, np. kontaktujac sie z Endress+Hauser.

= W celu uzyskania szczegétowych informacji o przyrzadzie za pomocg Device
Viewer: www.pl.endress.com/deviceviewer

Wskazanie Maks. 11-cyfrowy cigg znakow ztozony z liter i liczb
WersjaOprogramow

Sciezka menu Diagnostyka - Info o urzgdz - WersjaOprogramow
Opis Wyswietla numer wersji zainstalowanego oprogramowania.

Wskazanie Maks. 6-cyfrowy cigg znakow w formacie xx.yy.zz

Nazwa urzadzenia

Sciezka menu Diagnostyka - Info o urzadz > Nazwa urzadzenia
Opis Wyswietla nazwe urzgdzenia. Jest ona takze podana na tabliczce znamionowe;j.
KodZamoéwien
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Micropilot FMR56, FMR57

Sciezka menu

Opis

Diagnostyka - Info o urzagdz - KodZaméwien

Funkcja ta stuzy do wskazania kodu zamoéwieniowego przyrzadu. Jest na takZe podany na
tabliczce znamionowej. Kod zamoéwieniowy jest generowany przez wzajemnie
jednoznaczna transformacje rozszerzonego kodu zaméwieniowego, ktéry zawiera
wszystkie cechy konstrukcyjne wyrobu. W przeciwienstwie do tego, z kodu
zaméwieniowego nie mozna odczyta¢ cech przyrzadu.

ﬂ Do czego stuzy kod zaméwieniowy?
= Do zamawiania identycznego urzgdzenia zapasowego.
= Do szybkiej identyfikacji przyrzadu, np. kontaktujac sie z Endress+Hauser.

RozszKodZamoéw 1
RozszKodZamow 2
RozszKodZamow 3

Sciezka menu

Opis

Diagnostyka - Info o urzadz > RozszKodZaméw 1
& Diagnostyka - Info o urzgdz > RozszKodZaméw 2

Diagnostyka - Info o urzgdz > RozszKodZamoéw 3

Funkcja ta stuzy do wyswietlenia pierwszej, drugiej i trzeciej cze$ci rozszerzonego kodu
zamowieniowego. Ze wzgledu na ograniczenia dotyczgce diugosci, rozszerzony kod
zamowieniowy jest podzielony na maks. 3 parametry.

Rozszerzony kod zaméwieniowy zawiera wybrane opcje dla wszystkich cech przyrzadu i
dlatego w sposob unikatowy identyfikuje dany przyrzad. Jest na takze podany na tabliczce
znamionowej.

ﬂ Do czego stuzy rozszerzony kod zaméwieniowy?
= Do zamawiania identycznego urzgdzenia zapasowego.
= Do sprawdzenia cech zamoéwionego przyrzadu z dokumentem przewozowym.

Stat Master Conf

Sciezka menu
Opis

Opcje wskazan

Diagnostyka - Info o urzgdz > Stat Master Conf

Wskazuje, czy dla danego przyrzadu aktywna jest funkcja PROFIBUS master.

= Aktywny
= Nieaktywny

Ident number

Sciezka menu

Opis

132

Diagnostyka - Info o urzadz - Ident number

Wskazuje numer identyfikacyjny PROFIBUS.
Numer ten jest potrzebny stacji PROFIBUS master do identyfikacji przyrzadu.
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Opis parametrow przyrzadu

16.2.4 Podmenu "Wartosé¢Zmierz"

Odlegtosé

> B92

PoziomZlinearyz

Sciezka menu
Opis

Informacje dodatkowe

Diagnostyka > Warto$¢Zmierz - PoziomZlinearyz
Wskazuje poziom po linearyzacji.

Jednostka wskazywanego poziomu jest ustawiona w parametrze JednPoLinearyz
> B 102.

NapiecZacisk 1

Sciezka menu

Diagnostyka - Warto$¢ Zmierz - NapiecZacisk 1

Opis Funkcja ta stuzy do wskazywania biezgcej warto$ci napiecia na zaciskach danego wyjscia
pradowego.

StatusWyDwust »> B113

TempElektroniki

Sciezka menu

Diagnostyka > Wartos$¢ Zmierz - TempElektroniki

Opis Wskazuje aktualng warto$¢ mierzong temperatury elektroniki
16.2.5 Podrmenu "Analog inputs - Analog input 1"

Channel > B96

Out value

Sciezka menu

Opis

Endress+Hauser

Diagnostyka - Analog inputs - Analog input 1...6 - Out value

Stuzy do wskazywania wartosci wyjsciowej bloku AL
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Micropilot FMR56, FMR57

Out status

Sciezka menu
Opis

Opcje wskazan

Informacje dodatkowe

Diagnostyka - Analog inputs > Analog input 1...6 - Out status
Stuzy do wskazywania statusu warto$ci wyjsciowej bloku AL

= Good

= Uncertain

= Bad

Znaczenie statusu, patrz informacje w instrukcji BAOO034S, "PROFIBUS DP/PA - Wytyczne
planowania i uruchomienia"

Out status HEX

Sciezka menu

Opis

Informacje dodatkowe

134

Diagnostyka - Analog inputs > Analog input 1...6 > Out status HEX

Stuzy do wskazywania statusu warto$ci wyjsciowej bloku Al w kodzie heksadecymalnym
(bajt statusu).

Kod heksadecymalny podaje bardziej szczegétowe informacje o statusie urzadzenia, niz
parametr Out status.

Znaczenie kodu heksadecymalnego, patrz informacje w instrukcji BAO0O034S, "PROFIBUS
DP/PA - Wytyczne planowania i uruchomienia"
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Opis parametrow przyrzadu

16.2.6 Podmenu "ArchiwizDanych"

ﬂ To podmenu jest dostepne tylko dla wersji z rozszerzong funkcjonalnoscig HistoROM.

To podmenu jest dostepne tylko dla wersji z rozszerzong funkcjonalnoscig HistoROM.

PrzypiszKanat 1
PrzypiszKanat 2
PrzypiszKanat 3
PrzypiszKanat 4

Sciezka menu

Opis

Opcje

Ustawienie fabryczne

Diagnostyka - ArchiwizDanych - Przypisz kanat 1
Diagnostyka - ArchiwizDanych - Przypisz kanat 2
Diagnostyka - ArchiwizDanych - Przypisz kanat 3
& Diagnostyka - ArchiwizDanych - Przypisz kanat 4

Funkcja ta stuzy do przypisania zmiennej procesowej do kanatu zapisu danych.

Przyrzad umozliwia zapis 500 warto$ci mierzonych. W tym:

= 500 danych pomiarowych dla 1 kanatu zapisu danych

= 250 danych pomiarowych dla 2 kanatéw zapisu danych
= 166 danych pomiarowych dla 3 kanatéw zapisu danych
= 125 danych pomiarowych dla 4 kanatéw zapisu danych

Po osiggnieciu maksymalnej liczby danych pomiarowych nastepuje cykliczne zastepowanie
danych w taki sposob, Ze w rejestrze zawsze pozostaje najnowszych 500, 250, 166 lub 125

warto$ci mierzonych (pamiec pierscieniowa).

ﬂ Po zmianie wybranej opcji zawarto$¢ rejestru jest kasowana.

= Wytacz

= Poziom

= Odlegtosé

= NapiecZacisk

= TempElektroniki

= AmplitAbsolEcha

= AmplitudaWzgEcha
= ZtaczeAntlKabHF

= ZaawDiag1WyPrad
= ZaawDiag2WyPrad

Wryltacz

Interwat zapisu
Sciezka menu Diagnostyka - ArchiwizDanych - Interwat zapisu
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Opis

Zakres wprowadzen
Ustawienie fabryczne

Informacje dodatkowe

Definicja interwatu zapisu danych t 4. Okresla on odstep czasu pomiedzy poszczegolnymi
punktami w rejestrze danych, a wigc maksymalny czas procesu zapisu danych T 1 :

= Dla 1 kanatu zapisu danych: T oy = 500 - t o4

= Dla 2 kanatow zapisu danych: T g = 250 - t }og
= Dla 3 kanatow zapisu danych: T g = 166 - tog
= Dla 4 kanatow zapisu danych: T g = 125 - tog

Po uplywie tego czasu najstarsze danych w rejestrze bedg cyklicznie zastepowane w taki
sposob, ze zawsze pozostajg w pamieci przez czas T 1,4 (zasada pamieci pierscieniowej).

ﬂ Po zmianie interwatu zapisu zawarto$¢ rejestru jest kasowana.

1,0...3600,0 s
10,0 s

Przyktad:
Dla 1 kanatu zapisu danych:

-Tlog=500-1s=5003z8,5min
# Tj,g=500-10s=5000s~1,5h
® Tj,g=500-80s=40000s=~11h
® Tj,g=500-3600s=1800000s~20d

Wyczysé dane

Sciezka menu
Opis

Opcje

Ustawienie fabryczne

Diagnostyka - ArchiwizDanych > Wyczys¢ dane
Funkcja ta stuzy do usuniecia wszystkich zarchiwizowanych danych.
= Anuluyj
Dane nie zostang osuniete. Pozostang zapisane w rejestrze.
= Wyczy$¢ dane

Dane zostang osuniete. Proces zapisu danych rozpoczyna sie od nowa.

Anuluj

Pokaz kanat 1
Pokaz kanat 2
Pokaz kanat 3
Pokaz kanat 4

Sciezka menu

136

iagnostyka - ArchiwizDanych - Pokaz kanat 1
iagnostyka - ArchiwizDanych - Pokaz kanat 2
iagnostyka > ArchiwizDanych - Pokaz kanat 3
iagnostyka - ArchiwizDanych - Pokaz kanat 4

alalaja)l
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D
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Opis parametrow przyrzadu

Opis

Informacje dodatkowe

Endress+Hauser

Funkcja ta stuzy do wyswietlenia trendu wartosci mierzonej dla danego kanatu zapisu
danych w postaci wykresu.

2 £ XOOKXKX

175.77 \ANL,\)N\A\

40.69 ka9fh I["'--:
0

—100s

= 0$ X: w zaleznosci od wybranej liczby kanatéw, wyswietla od 250 do 1000 wartosci
mierzonych zmiennej procesowe;j.

= 038 Y: wyswietla przyblizony zakres warto$ci mierzonych i na biezgco dostosowuje go do
biezgcego pomiaru.

ﬂ Zmienna procesowa, ktérej wykres wartosci mierzonych jest wyswietlany, jest
okreslona w parametrze Przypisz kanat 1- Przypisz kanat 4> 135

Po wybraniu jednego z tych parametréw, wyswietlany jest wykres zmian danej wartosci
mierzonej w czasie. Po jednoczesnym naci$nieciu przycisku # i (& wykres jest zamykany i
nastepuje powrét do menu obstugi.
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16.2.7 Podmenu "Symulacja"

ZmiennaDoSymulac

Sciezka menu

Opis

Opcje

Ustawienie fabryczne

Diagnostyka - Symulacja > ZmiennaDoSymulac

Funkcja ta stuzy do wyboru symulowanej zmiennej procesowej. W trakcie symulacji na
wskazniku pojawia sie warto$¢ mierzona na przemian z komunikatem diagnostycznym

kategorii 'Sprawdzenie funkcji" (C) :

ﬂ Warto$¢ symulowang wybranej zmiennej procesowej definiuje sie w parametrze

WartoséDoSymulac > 138.
= Wylgcz
= Poziom

= PoziomZlinearyz

Wrylacz

Warto$éDoSymulac

Sciezka menu Diagnostyka - Symulacja » Warto$éDoSymulac

Warunek W parametrze ZmiennaDoSymulac musi by¢ wybrana jedna z opcji:
= Poziom
= PoziomZlinearyz

Opis Funkcja ta stuzy do wprowadzenia wartos$ci dla wybranej zmiennej symulowane;.
Wprowadzona warto$¢ symulowana jest potem uzyta jako wartos¢ wejsciowa do
przetwarzania i generowania sygnatéw wyjsciowych. W ten sposob uzytkownik moze
sprawdzi¢, czy przyrzad zostat wiasciwie skonfigurowany.

Zakres wprowadzen Zalezy od wybranej zmiennej procesowej

Ustawienie fabryczne Biezaca warto$¢ wybranej zmiennej procesowej (w chwili wigczenia funkcji symulacji).

SymulWyDwust

Sciezka menu
Opis

Opcje

Ustawienie fabryczne

138

Diagnostyka - Symulacja » SymulWyDwust

Parametr ten stuzy do wigczenia lub wylagczenia trybu symulacji wyjscia dwustanowego.

= Wylgez
= Wiacz

Wrytacz (tzn. tryb symulacji wytaczony)
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Informacje dodatkowe Funkcje symulacji wyj$cia dwustanowego mozna wigczy¢ lub wylgczyé, wybierajgc opcje
Wilacz lub Wylacz w menu Ustawienia - UstZaawansowane > WyjDwustanowe -
FunkcjaWyjDwust.

StatusWyDwust

Sciezka menu Diagnostyka - Symulacja > StatusWyDwust

Warunek Opcja dostepna tylko dla SymulWyDwust = Wigcz.

Opcje = Otwarty
s Zamkniety

Ustawienia fabryczne Otwarty

SymulAlarmUrzadz

Sciezka menu Diagnostyka - Symulacja > SymulAlarmUrzadz

Opis Funkcja ta stuzy do wigczenia i wytgczenia symulacji alarmu urzgdzenia. W ten sposéb

uzytkownik moze sprawdzi¢ prawidtowo$¢ ustawienia wyjscia prgdowego oraz
prawidtowos¢ pracy potgczonych modutéw przetgczajgcych.

W trakcie symulacji na wskazniku pojawia sie warto$¢ mierzona na przemian z
komunikatem diagnostycznym kategorii ‘Sprawdzenie funkcji" (C)

Opcje = Wiacz
= Wytacz
Ustawienie fabryczne Wytacz
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16.2.8 Podmenu "SprawdzPrzyrzad"

StartSprawdzania

Sciezka menu
Opis

Opcje

Ustawienie fabryczne

Diagnostyka - SprawdZPrzyrzad - StartSprawdzania
Rozpoczyna sprawdzanie przyrzadu

= Nie

Sprawdzanie przyrzadu nie jest wykonywane
= Tak

Sprawdzanie przyrzadu jest wykonywane

ﬂ W stanie btedu S941 "Brak echa" sprawdzanie przyrzadu jest niemozliwe. Najpierw
nalezy wyeliminowa¢ przyczyne tego btedu.

Nie

WynikSprawdzenia

Sciezka menu
Opis

Wskazanie

Diagnostyka - SprawdzPrzyrzad - WynikSprawdzenia
Wskazuje wynik sprawdzenia przyrzadu.

= InstalPoprawna

= DoktadMniejsza
Wykonanie pomiaru jest mozliwe. Jednak ze wzgledu na amplitude sygnatu, doktadnos¢
pomiaru moze by¢ obnizona.

= PomiarOgraniczon
Wykonanie pomiaru jest mozliwe. Wystepuje jednak ryzyko utraty echa. Nalezy
sprawdzi¢ pozycje montazowg oraz stalg dielektryczng medium.

= SprawNiemozliwe

Czas sprawdzenia

Sciezka menu

Opis

Informacje dodatkowe

Diagnostyka - SprawdZPrzyrzad - CzasSprawdzenia

Wyswietlany jest czas pracy, po uptywie ktérego wykonywane bylto ostatnie sprawdzenie
przyrzadu.

Format wyswietlania
Dni (d), godziny (h), minuty (m), sekundy (s): 0000d00h00mO00s

EchoOdPoziomu

140
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Sciezka menu
Warunek
Opis

Opcje wskazan

Endress+Hauser

Diagnostyka - SprawdZPrzyrzad - EchoOdPoziomu

Opcja wyswietlana po wykonaniu sprawdzenia przyrzadu.

Wskazanie wyniku sprawdzenia echa od powierzchni mierzonej (poziomu).
= SprawNiemozliwe

= WynikBtedny

Nalezy sprawdzi¢ pozycje montazowg oraz stata dielektryczng medium.
s WynikPoprawny
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