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Micropilot FMR53, FMR54 Informatii importante despre document

1 Informatii importante despre document

1.1 Functia documentului

Prezentele Instructiuni de operare contin toate informatiile necesare in diferite faze ale
ciclului de viata al dispozitivului: de la identificarea produsului, receptie la livrare,
depozitare la montare, conectare, operare si punere in functiune pana la diagnosticarea si
rezolvarea problemelor, intretinere si depunerea la deseuri.

1.2 Conventiile documentului

1.2.1  Simboluri de siguranta

Simbol Semnificatie

PERICOL!
A DANGER Acest simbol va alerteazd cu privire la o situatie periculoasd. Neevitarea acestei situatii
A1LIE9RO | vg gvea ca rezultat vatdmadri corporale grave sau letale.

AVERTISMENT!
A AVERTISMENT Acest simbol va alerteazd cu privire la o situatie periculoasd. Neevitarea acestei situatii
A0LII0RO | pogte avea ca rezultat vdtdmari corporale grave sau letale.

ATENTIE!
A ATENTIE Acest simbol va alerteaza cu privire la o situatie periculoasd. Neevitarea acestei situatii
A0LLILRO | pogte avea ca rezultat vdtdmari corporale minore sau medii.

ATENTIONARE!
ATENTIONARE Acest simbol contine informatii despre proceduri si alte fapte care nu au ca rezultat
A001119280 | yEt3mEri corporale.

1.2.2 Simboluri electrice

Simbol | Semnificatie

- Curent continuu
aooin197 | O bornd la care este aplicatd tensiune continud sau prin care trece curent continuu.

~ Curent alternativ
aoon9s | O bornd la care este aplicatd tensiune alternativa sau prin care trece curent alternativ.

Curent direct si curent alternativ
aoo173e1 | ® O bornd la care este aplicatd tensiune alternativa sau tensiune continua.
= O bornd prin care trece curent alternativ sau curent continuu.

ad

1 Legarea la masa

- In ceea ce il priveste pe operator, o borni de imp&mantare care este legaté la masa prin
A001200 1 intermediul unui sistem de imp&maéntare.

@ Conexiunea de impamantare de protectie

O borna care trebuie conectata la priza de pdmant inainte de a face orice altd racordare.
A0011199

@ Legatura echipotentiala

O conexiune care trebuie legatd la sistemul de impamantare al utilajului: Aceasta poate fi o linie
de egalizare de potential sau un sistem de impaméantare sub forma de stea, conform practicii
societdtii sau practicilor la nivel national.

A0011201
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1.2.3 Simboluri instrumente

Simbol | Semnificatie

e @ Surubelnitd Torx

A0013442

0 ﬁ Surubelnitd cu cap plat

A0011220

:} % Surubelnitd in cruce

A0011219

O é Cheie imbus

A0011221

g Cheie hexagonala

A0011222

1.2.4  Simboluri pentru anumite tipuri de informatii

Simbol | Semnificatie

, Permis
Indicd proceduri, procese sau actiuni care sunt permise.

A0011182

, ' Preferat
Indicd proceduri, procese sau actiuni care sunt preferate.

A0011183

Interzis

Indica proceduri, procese sau actiuni care sunt interzise.

A0011184

Sfat
Indicd informatii suplimentare.

A0011193

Referire la documentatie
Se referd la documentatia dispozitivului corespunzator.

Js)

A0011194

Referire la pagina
Se referd la numarul paginii corespunzatoare.

A0011195

Referire la grafic
Se referd la numarul graficului si la numadrul paginii corespunzdtoare.

A0011196

1.,2.,3.... | Serie de pasi

v Rezultatul unei succesiuni de actiuni

@ Ajutor in eventualitatea unei probleme

A0013562

1.2.5  Simboluri in grafice

Simbol Semnificatie
1,2,3.. Numere elemente
BB HE. . Serie de pasi
A B, G, ... Vizualizari
A-A, B-B, C-C, ... | Sectiuni

6 Endress+Hauser
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Simbol Semnificatie

ﬁ Zona periculoasa

Indicd o zond periculoasa.
A0011187

A Zona sigura (nepericuloasi)

Indicd un amplasament nepericulos.
A0011188

1.2.6  Simboluri la dispozitiv

Simbol Semnificatie
A Instructiuni de siguranta
Respectati instructiunile de siguranta cuprinse in instructiunile de operare asociate.
(e Rezistenta la temperaturé a cablurilor de conexiune

Mentioneazé valoarea minima a rezistentei la temperatura a cablurilor de conexiune.

1.3 Documentatie suplimentara

Document Scopul si continutul documentului
Informatii tehnice Planificarea ajutorului pentru dispozitivul dumneavoastra
TI01040F (FMR51, FMR52) Acest document contine toate datele tehnice despre dispozitiv si asigura o

prezentare generald a accesoriilor i a altor produse care pot fi comandate
pentru dispozitiv.

Scurte instructiuni de operare Ghid care va conduce rapid la prima valoare mésurata

KAO01100F (FMR51/FMR52, Instructiunile de operare pe scurt contin toate informatiile esentiale de la
HART) receptia la livrare panad la punerea initiald in functiune.

Descrierea parametrilor Referintd pentru parametrii dumneavoastra

dispozitivului Documentul furnizeaza o explicatie detaliatd a fiecdrui parametru
GP01014F (FMR5x, HART) individual din meniul de operare. Descrierea este destinatd persoanelor

care lucreazé cu dispozitivul pe intreaga durata de viata si efectueaza
configuratii specifice.

ﬂ Sunt disponibile tipurile de documente enumerate:
= Pe CD-ul furnizat cu dispozitivul
= In zona de descércare a website-ului Internet Endress+Hauser: www.endress.com -
Descéarcare

1.3.1  Instructiuni de securitate (XA)

In functie de aprobare, urmétoarele Instructiuni de siguranta (XA) sunt furnizate cu
dispozitivul. Acestea sunt parte integranta a Instructiunilor de operare.

Caracteristica 010 | Aprobare Disponibil pentru | Instructiuni de siguranta | Instructiuni de siguranta
HART PROFIBUS
Certificare
BA ATEX:111 GExialICT6 Ga = FMR245
« FMR24S XA451F XA451F
BB ATEX:111/2 GExia lIC T6-T1 Ga/Gb = FMR245
« FMR245 XA451F XA451F
BC ATEX:111/2 GExd [ia] [IC T6-T1 Ga/Gb = FMR245 XA451F XA451F
= FMR245
BD ATEX:111/2/3 G Ex ic |ia Ga] IIC T6-T1 Ga/Gb/Gc | » FMR245 XA451F XA451F
= FMR245
BE ATEX: 111 D Ex ta IlIC T500 xx°C Da FMR245 XA451F XA451F
BF ATEX: 11 1/2 D Ex ta IlIC Txx’C Da/Db FMR245 XA451F XA451F
Endress+Hauser 7
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Caracteristica 010 | Aprobare Disponibil pentru | Instructiuni de siguranta | Instructiuni de siguranta
HART PROFIBUS
Certificare
BG ATEX:1I1 3 GExnAIICT6-T1 Ge = FMR245
« FMR245 XA451F XA451F
BH ATEX:1I 3 GExiclICT6-T1 Gc = FMR245
« FMR245 XA451F XA451F
BL ATEX:111/2/3 GEx nA |ia Ga| IIC T6-T1 Ga/Gb/Gc | « FMR245 XA451F XA451F
= FMR245
B2 ATEX: 11 1/2 GExiaIICT6-T1 Ga/Gb = FMR245 XA451F XA451F
ATEX: 11 1/2 D Ex ia IlIC Txx’C Da/Db = FMR245
B3 ATEX:111/2 GExd [ia] IIC T6-T1 Ga/Gb s FMR245 XA451F XA451F
ATEX: 11 1/2 D Ex ta IlIC Txx’C Da/Db = FMR245
B4 ATEX:II 1/2 GEx ia lIC T6-T1 Ga/Gb = FMR245 XA451F XA451F
ATEX:111/2 GExd [ia] IC T6-T1 Ga/Gb s FMR245
1A IECEx: Ex ia IIC T6-T1 Ga = FMR245
« FMR245 XA451F XA451F
IB IECEx: Ex ia IIC T6-T1 Ga/Gb = FMR245
« FMR245 XA451F XA451F
IC IECEx: Ex d [ia] IIC T6-T1 Ga/Gb = FMR245 XA451F XA451F
= FMR245
ID IECEx: Ex ic [ia Ga| IIC T6-T1 Ga/Gb/Gc s FMR245 XA451F XA451F
= FMR245
IE IECEx: Ex ta IIIC T5qq xx°C Da FMR245 XA451F XA451F
IF IECEx: Ex ta IIIC Txx’C Da/Db FMR245 XA451F XA451F
IG [ECEx: ExnA IIC T6-T1 Gc s FMR245
« FMR245 XA451F XA451F
IH IECEx: ExicIIC T6-T1 Gc = FMR245
« FMR245 XA451F XA451F
IL [ECEx: Ex nA [ia Ga] IIC T6-T1 Ga/Gb/Gc = FMR245 XA451F XA451F
s FMR245
12 IECEx: Ex ia IIC T6-T1 Ga/Gb = FMR245 XA451F XA451F
IECEx: Ex ia IIIC Txx’C Da/Db = FMR245
I3 IECEx: Ex d [ia] IIC T6-T1 Ga/Gb s FMR245 XA451F XA451F
[EXEx: Ex ta IIIC Txx’C Da/Db = FMR245
I3 IECEx: Ex ia IIC T6-T1 Ga/Gb = FMR245 XA451F XA451F
[ECEx: Ex d [ia] IIC T6-T1 Ga/Gb = FMR245
ﬂ pentru dispozitivele certificare, Instructiunile de siguranta (XA) relevante sunt
indicate pe pldcuta de identificare.
Dacé dispozitivul este pregatit pentru afisajul de la distantd FHX50 (structura produsului:
caracteristica 030: Display, Operation”, optiune L sau M), marcajul Ex al anumitor
certificate se modifica in functie de urméatorul tabel V':
Caracteristica 010 Caracteristica 030 (,,Afisaj, Operare”) | Marcaj Ex
(,Aprobare”)
BG LsauM ATEX I 3G Ex nA [ia Ga] IIC T6 Gc
BH Lsau M ATEX I 3G Ex ic [ia Ga] IIC T6 Gc
B3 LsauM ATEX1I 1/2G Ex d |ia] IIC T6 Ga/Gb,
ATEX1I 1/2D Ex ta [ia Db] IlIC Txx’C Da/Db
1) Marcajul certificatelor care nu sunt mentionate in acest tabel nu sunt afectate de FHX50.

8
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Caracteristica 010 Caracteristica 030 (,,Afisaj, Operare”) | Marcaj Ex

(,Aprobare”)

1G Lsau M IECEx Ex nA [ia Ga] IIC T6 Gc
IH Lsau M IECEx Ex ic [ia Ga] IIC T6 Gc
13 Lsau M IECEx Ex d [ia] IIC T6 Ga/Gb,

[ECEx Ex ta [ia Db] IIIC Txx’C Da/Db

Endress+Hauser 9
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2 Instructiuni de siguranta de baza

2.1 Cerinte pentru personal

Personalul pentru instalare, punere in functiune, diagnosticari si intretinere trebuie sa

indeplineascd urmdtoarele cerinte:

» Specialistii instruiti calificati trebuie sd aiba o calificare relevantd pentru aceastd functie
si sarcina specifica

» Sunt autorizati de catre proprietarul/operatorul utilajului

Sunt familiarizati cu reglementérile federale/nationale

» Inainte de a incepe lucrul, personalul specializat trebuie s fi citit si s fi inteles
instructiunile din Instructiunile de operare si din documentatia suplimentard, precum si
din certificate (in functie de aplicatie)

» S& urmeze instructiunile si conditiile de baza

v

Personalul pentru operare trebuie sa indeplineascad urméatoarele cerinte:

» Sa fie instruit si autorizat in conformitate cu cerintele sarcinii de cdtre proprietarul/
operatorul unitatii

» Sd urmeze instructiunile din prezentele Instructiuni de operare

2.2 Domeniu de utilizare

Aplicatie si materiale masurate

Dispozitivul de masurare descris in prezentele Instructiuni de operare este destinat numai
pentru masurarea continud, fard contact a nivelului de lichide, a substantelor sub forma de
pasta si a namolului. Datorita frecventei de operare de aproximativ 6 GHz, o putere
maxima radiatd a impulsurilor 12,03 mW si o iesire medie de putere de 0,024 mW,
operarea este complet inofensiva fatd de oameni si animale.

Respectéand valorile limita specificate In ,Date tehnice” si enumerate in Instructiunile de

operare si In documentatia suplimentara, dispozitivul de masurare poate fi utilizat numai

pentru urmatoarele méasuratori:

» Variabile de proces méasurate: nivel, distantd, intensitate semnal

» Variabile de proces calculate: Volum sau masa in recipientele modelate arbitrar
(calculate din nivel prin functionalitatea de liniarizare)

Pentru a asigura rdménerea dispozitivului de méasurare in stare corespunzatoare pentru

durata de operare:

» Utilizati dispozitivul de masurare numai pentru materiale méasurate fata de care
materialele umezite in proces sunt suficient de rezistente.

» Respectati valorile limita din ,Date tehnice”.

Utilizare incorecta
Producatorul 1si declind orice rdspundere pentru daunele provocate prin utilizarea
incorectd sau in alt scop decat cel prevazut in prezentul manual.

Verificare pentru cazurile limita:

» Pentru materialele masurate speciale si agentii de curatare, Endress+Hauser furnizeaza
cu pldcere asistentd pentru verificarea rezistentei la coroziune a materialelor umezite,
dar nu acceptd nicio garantie sau raspundere.

Risc rezidual

Carcasa componentelor electronice si componentele sale incorporate precum modulul de
afisare, modulul principal de componente electronice si modulul de componente
electronice I/0 pot ajunge la o temperatura de 80 °C (176 °F) in timpul functionérii prin
transfer de céldura de la proces, precum si prin disiparea energiei in cadrul componentelor
electronice. In timpul functiondrii, senzorul poate prelua o temperaturd apropiaté de
temperatura materialului masurat.

Endress+Hauser
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Pericol de arsuri din cauza suprafetelor incélzite!
» Pentru temperaturile de proces ridicate: Instalati o protectie impotriva contactului
pentru a preveni arsurile.

2.3 Siguranta la locul de munca

Pentru lucrul pe dispozitiv si cu acesta:
» Purtati echipamentul individual de protectie necesar in conformitate cu reglementdrile
federale/nationale.

2.4 Siguranta in functionare

Risc de accidentare.
» Utilizati dispozitivul numai in stare tehnicd corespunzétoare si cu protectie intrinseca.
» Operatorul este responsabil pentru utilizarea fara interferente a dispozitivului.

Conversii la dispozitiv

Modificéarile neautorizate ale dispozitivului nu sunt permise si pot conduce la pericole care
nu pot fi prevdzute.
» Dacé, In ciuda acestui lucru, sunt necesare modificdri, consultati-va cu producétorul.

Reparare

Pentru a asigura siguranta operationald continua si fiabilitatea,

» Efectuati reparatii ale dispozitivului numai dacd acestea sunt permise In mod expres.

» Respectati reglementdrile federale/nationale care se refera la repararea unui dispozitiv
electric.

» Utilizati numai piese de schimb si accesorii originale de la producator.

zona cu pericol de explozie

Pentru a elimina un pericol pentru persoane sau pentru unitate atunci cdnd dispozitivul

este utilizat intr-o zona periculoasé (de exemplu, protectie impotriva exploziilor, siguranta

recipientului de presiune):

» Pe baza placutei cu caracteristici tehnice, verificati dacd este permisé utilizarea
dispozitivului In zone periculoase, conform domeniului de utilizare.

» Respectati specificatiile din documentatia suplimentard separata care face parte
integrantd din prezentele Instructiuni.

2.5 Siguranta produsului

Dispozitivul de masurare este conceput in conformitate cu buna practica tehnologica
pentru a respecta cele mai moderne cerinte de siguranta, acesta a fost testat si a parasit
fabrica intr-o stare care asiqura functionarea in conditii de siguranta.

Acesta indeplineste cerintele de siguranta generale si cerintele legale. Se conformeaza, de
asemenea, directivelor CE enumerate in declaratia de conformitate CE specifica
dispozitivului. Endress+Hauser confirma acest fapt prin aplicarea marcajului CE.
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3 Descrierea produsului

3.1 Varianta constructiva a produsului

3.1.1 Micropilot FMR50

AD016790

Varianta constructivd Micropilot FMR53 (6 GHz)

®
—

Carcasd electronice

Flansa

[ungime inactivd

Partea activd a antenei
Conexiune de proces (Filet)

vl N =

3.1.2  Micropilot FMR50

A0016815

Varianta constructivd Micropilot FMR53 (6 GHz)

®
N

Carcasd electronice

Flansad

Antena conicd

Temperaturd ridicatd armdturd antend
Antena planard

v W N =
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3.1.3 Carcasa electronice

®

3 Design-ul carcasei cu componente electronice

Capac compartiment de bloc electronic

Modul de afisaj

Modul principal de componente electronice

Garnituri de etansare (1 sau 2, in functie de versiunea instrumentului)
Pldcutd de identificare

Modul electronic 1/0

Borne (borne cu arc care pot fi conectate)

Capac compartiment de conexiune

Bornd de impdmantare

OV 0O NN =

3.2 Marci comerciale inregistrate

HART®
Marca inregistratd a companiei HART Communication Foundation, Austin, S.U.A

KALREZ®, VITON®

A0012422

Marca inregistratd a companiei DuPont Performance Elastomers L.L.C., Wilmington, S.U.A

TEFLON®
Marcd Inregistratd a companiei E.I. DuPont de Nemours & Co., Wilmington, S.U.A

TRI CLAMP®
Marca inregistratd a companiei Alfa Laval Inc., Kenosha, S.U.A
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4 Receptia la livrare si identificarea produsului
4.1 Receptia la livrare

' DELIVERY NOTE '

A0013696

m / N
\

A0016870

Codul de comandé de pe nota de livrare (1) este identic cu codul de
comandd de pe eticheta produsului (2)?

A0016871

A0013696

A0016872

Bunurile sunt nedeteriorate?

<@>

A0013696

I H

A0014038

Datele de pe placuta de identificare corespund cu informatiile de comanda
de pe nota de livrare?

Endress+Hauser
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<@>

AD013696

A0014037

Sunt prezente CD-ROM-urile (documentatia despre produs, instrumentul
de operare) si documentatia?

Dacé este necesare (a se vedea placuta de identificare): Sunt prezente
Instructiunile de siguranta (XA)?

ﬂ Dacé nu se respecta una dintre aceste conditii, contactati-va distribuitorul Endress
+Hauser.

Endress+Hauser 15
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4.2 Identificarea produsului

Pentru identificarea dispozitivului de masurare sunt disponibile urmatoarele optiuni:

= Specificatiile de pe placuta de identificare

» Codul de comanda cu impdrtirea caracteristicilor dispozitivului pe nota de livrare
= Introduceti numerele de serie de pe placutele de identificare iIn W@M Device Viewer
( www.endress.com/deviceviewer ): Sunt afisate toate informatiile despre dispozitivul de

masurare.

Pentru o prezentare de ansamblu a scopului Documentatiei tehnice furnizate, consultati
urmatoarele: introduceti numerele de serie de pe placutele de identificare in W@M Device

Viewer ( www.endress.com/deviceviewer )

4.2.1  Placuta de identificare

- 92 (3.62) .
2 ‘ i
1 Endress+Hauser {zJ
Order code: 3 10
Ser. no.: 4
Ext. ord. cd.: 5 8
© 26
o 25 o
T, max = 24 MWP: 6 0 —
il 23 IN= 7 =
Ta: 22 e ~
Mat.: 21
20 T
FW: 18 DevRev. 16 A —[11
1 Q 1 7 1 3 X= gergostgg??at\it?enl Patents em 12
\ Date: 14 ) Y
mm (in)

®

4 Pldcuta de identificare a Micropilot

Device name (Nume dispozitiv)

Adresa producdtorului

Order code (Cod de comandd)

Numdr de serie (Ser. no.)

Cod de comandd extins (Ext. ord. cd.)

Presiune de proces

Lungime antend (doar pentru FMR51 cu extensie de antend)
Simbol certificat

Certificat si date relevante aprobare

10 Grad de protectie: de ex. IP, NEMA

11  Numdrul documentului Instructiunilor de siguranta: ex. XA, ZD, ZE
12 Cod matrice de date

13 Marcaj modificare

14 Data productiei: an-lund

15 Rezistenta la temperaturd a cablului

16 Gerdterevision (Dev.Rev.)

W 0O N WN =

A0019444

17 Informatii suplimentare despre versiunea dispozitivului (certificate, aprobdri, comunicare): ex. SIL, PROFIBUS

18 Versiune firmware (FW)

19 Marcaj CE, C-Tick

20 Profibus PA: Versiune profil; FOUNDATION Fieldbus: ID dispozitiv
21 Material in contact cu procesul

22 Temperaturd ambientald permisd (T,)

23 Dimensiunea filetului mansoanelor de cablu

24 Temperaturd maximd proces

25 lesiri de semnal

26 Tensiune de operare

Endress+Hauser
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Micropilot FMR53, FMR54 Receptia la livrare si identificarea produsului

ﬂ Doar 33 de cifre ale codului de comanda extins pot fi indicate pe placuta de
identificare. In cazul in care codul de comanda extins depaseste 33 de cifre, restul nu
va fi indicat. Cu toate acestea, codul de comanda extins poate fi vizualizat in meniul de
operare al dispozitivului (Diagnostics - Device info - Extended order code 1/2/3
(Diagnosticéri - Informatii dispozitiv > Cod de comanda extins 1/2/3).

Endress+Hauser 17
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5 Depozitare, transport

5.1 Conditii de depozitare

= Temperatura de depozitare permisa:-40...+80 °C (-40...+176 °F)
= Utilizati ambalajul original.

5.2 Transportul produsului pana la punctul de masurare

HINWEIS

Carcasa sau antena se poate deteriora sau rupe.

Pericol de accidentare!

» Transportati dispozitivul de méasurare la punctul de masurare in ambalajul sdu original
sau la conexiunea de proces.

» Nu fixati dispozitivele de ridicare (dispozitive de suspendare, inele de ridicare etc.) la
nivelul carcasei sau antenei conice, ci la conexiunea de proces. Luati in considerare
centrul de masa al dispozitivului pentru a evita inclinarea neintentionata.

» Respectati instructiunile de siguranta, conditiile de transport pentru dispozitive de
peste 18kg (39,61bs).

A0016875
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6 Instalare

6.1 Conditii de instalare

6.1.1 Pozitie de montare

= Distanta recomandatd A perete —
marginea exterioara a stutului: ~ 1/6

1 2 3 din diametrul rezervorului.
Cu toate acestea, dispozitivul nu trebuie
instalat la o distantd mai redusa de
30 cm (11,8 in) fatd de peretele
rezervorului.

= Nu se instaleaza in centru (2), deoarece
interferenta poate cauza pierderea
semnalului.

= Nu se instaleaza deasupra fluxului de
umplere (3).

= Se recomanda utilizarea unui capac de
protectie impotriva intemperiilor (1)
pentru a feri dispozitivul de lumina
directa a soarelui sau de ploaie.

A0016882

Endress+Hauser 19
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6.1.2

Instalatiile vaselor

00000

00000

A0018944

Evitati instalarea oricdror echipamente
(comutatoare borne, senzori de
temperaturd, inele de etansare la vidare,
serpentine de incélzire, deflectoare etc.) in
interiorul fasciculului de semnal. Luati in
considerare unghiul fasciculului

(> B 24).

Endress+Hauser
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6.1.3  Reducerea ecourilor de interferenta

Ecranele metalice montate inclinat
determina dispersia semnalului radar
si, In consecintd, diminueaza ecourile
de interferenta.

AD016890

6.1.4  Masurarea intr-un vas de plastic

Dacé peretele exterior al rezervorului este realizat dintr-un material neconducétor (de ex.
GRP), microundele pot fi, de asemenea, reflectate de echipamentele care interfereazé in
afara fasciculului de semnal (de ex., conducte metalice (1), scéri (2), grile (3), ...). Ca atare,
asemenea echipamente care produc interferente nu trebuie sa fie prezente in fasciculul de
semnal. Contactati Endress+Hauser pentru informatii suplimentare.

21
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6.1.5 Optiuni de optimizare

= Mdrimea antenei
Cu cat antena este mai mare, cu atat unghiul fasciculului a este mai redus si cu atat
ecourile de interferentd sunt mai putine (> B 24).

= mapping (mapare)
procesul de masurare poate fi optimizat prin eliminarea prin mijloace electronice a
ecourilor de interferenta.
Consultati parametrul Confirm distance (Confirmare distantad) (- 73).

= Alinierea antenei
Luati In considerare marcatorul de pe flansé sau conexiunea infiletatd (> B 27)
(> 30) .

= teava de linistire
Se poate utiliza o teava de linistire pentru a se evita interferentele (- 33).

= Ecrane metalice montate Inclinat
Determind dispersia semnalelor radar si, in consecintd, diminueaza ecourile de
interferenta.

23
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6.1.6  Unghiul fasciculului

A0016891

5 Relatia dintre unghiul fasciculului a, distanta D si diametrul corespunzdtor ldtimii fasciculului W

Unghiul fasciculului este definit ca fiind unghiul a unde densitatea de energie a undelor

radar atinge jumétate din valoarea maximé a densitéatii de energie (1atime de banda: 3dB).
Microundele sunt, de asemenea, emise In afara fasciculului de semnal si pot fi reflectate de
echipamentele care interfereaza.

Diametrul fasciculului W ca functie de tipul de antena asi de distanta de méasurare D:

FMR50

Unghi fascicula

23°

Distantd de mésurare (D)

Diametru corespunzator latimii fasciculului W

3m (9,8 ft) 1,22 m (4 ft)
6 m (20 ft) 2,44 m (8 ft)
9m (30 ft) 3,66 m (12 ft)
12 m (39 ft) 4,88 m (16 ft)
15 m (49 ft) 6,1 m (20 ft)
20 m (66 ft) 8,14 m (27 ft)

FMR54 - Antena conica

Mairime antena 150 mm (6 in) 200 mm (8 in) 250 mm (10 in)
Unghi fascicula 23° 19° 15°
Distanta de masurare Diametru corespunzator latimii fasciculului W
(D)
3m (9,8 ft) 1,22 m (4 ft) 1m (3,3 ft) 0,79 m (2,6 ft)
6 m (20 ft) 2,44 m (8 ft) 2,01 m (6,6 ft) 1,58 m (5,2 ft)
9m (30 ft) 3,66 m (12 ft) 3,01m (9,9 ft) 2,37 m (7,8 ft)
12 m (39 ft) 4,88 m (16 ft) 4,02 m (13 ft) 3,16 m (10 ft)
15 m (49 ft) 6,1 m (20 ft) 5,02 m (16 ft) 3,95 m (13 ft)
20 m (66 ft) 8,14 m (27 ft) 6,69 m (22 ft) 5,27 m (17 ft)
Endress+Hauser
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6.2 Conditii de masurare

= In cazul suprafetelor de fierbere, al formarii de bule sau a tendintei de formare a
spumei utilizati FMR53 sau FMR54. In functie de consistenta sa, spuma poate fie si
absoarbd microundele, fie sd le reflecte pe suprafata spumei. Mdsurarea este posibila in
anumite conditii. Pentru FMR50, FMR51 si FMR52, optiunea suplimentard ,Dinamica
avansatd” este recomandata in urmatoarele cazuri (caracteristica 540: ,Pachet de
aplicatie”, optiunea EM).

= In cazul formarii masive de abur sau condens, intervalul maxim de mé&surare al
dispozitivelor FMR50, FMR51 si FMR52 poate scddea in functie de densitatea,
temperatura si compozitia aburului »utilizati FMR53 sau FMR54.

= Pentru mésurarea gazelor absorbante, precum amoniac NH; sau anumite
fluorocarburi ?), utilizati Levelflex sau Micropilot FMR54 intr-o teava de linistire.

= Intervalul de mésurare incepe din punctul in care fasciculul atinge partea inferioard a

rezervorului. In special in situatia unor rezervoare cu partea inferioard concava

(bombatd) sau a gurilor de evacuare conice, nivelul nu poate fi detectat sub acest punct.

Pentru aplicatii cu teava de linistire, zero trebuie pozitionat la finalul tubului, deoarece

undele electromagnetice nu se propaga complet in afara tubului. Trebuie sa se ia In

considerare cd precizia trebuie redusa in zona C. Pentru a garanta precizia necesara in

aceste cazuri, se recomanda amplasarea punctului de zero la o anumita distanta C

deasupra fundului rezervorului (a se vedea Fig.).

= In cazul mediilor cu o constanta dielectricd redusé (e, = 1,5...4) 3) Partea inferioard a
rezervorului poate fi vizibil4 prin mediu la niveluri scizute (inaltime scizutd C). In acest
interval, este de asteptat o precizie scdzutd. Dacd nu este cazul, la aceste aplicatii
recomanddm pozitionarea punctului zero la o distantd C (consultati fig.) deasupra partii
inferioare a rezervorului.

= In principiu, este posibil s se realizeze méisuratori pana la varful antenei cu FMR51,
FMR53 si FMR54. Totusi, din considerente privind afectarea preciziei de médsurare din
cauza coroziunii si a acumuldrilor, limita intervalului de mdsurare nu trebuie aleasd mai
aproape de A (consultati fig.) de varful antenei.

» Cand utilizati FMR54 cu antena planard, in special pentru mediile cu constante
dielectrice reduse, capdtul intervalului de masurare nu trebuie sa fie mai aproape de
1 m (3,28 ft) de flansa.

= Cel mai mic interval de masurare posibil B depinde de versiunea antenei (consultati
figura).

= Iniltimea rezervorului trebuie s fie de cel putin H (consultati tabelul).

2) Compusii afectati sunt, de exemplu, R134a, R227, Dymel 152a.
3) Constantele dielectrice ale mediilor importante utilizate in principal in industrie sunt rezumate in document SD106F, care poate fi descércat de pe
pagina web Endress+Hauser (www.endress.com).

Endress+Hauser 25



Instalare

Micropilot FMR53, FMR54

26

< nL— ﬁ '}
y ,)7
100%-——
- X oo e
ST
0% : S~ \%_ : v
- oD -
A0018872
Dispozitiv A [mm (in)] B [m (ft)] C [mm (in)] H [m (ft)]
FMR245
50(1,97) >0,5(1,6) 150...300 (5,91...11,8) > 1,5 (4,9)
FMR245
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6.3 Instalarea in vas (in spatiu liber)

6.3.1 Antena verticala (FMR53)

Aliniere

= Aliniati antena vertical cu suprafata produsului.
= Un marcaj la nivelul flansei (Intre orificiile flansei) sau al bosajului permite alinierea
antenei. Acest marcaj trebuie aliniat cdtre rezervor cat mai bine posibil.

A0018974
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Montarea stutului

AD016821
6 Indltimea i diametrul stutului pentru antena verticald (FMR53)

1 Indltimea inactivd a antenei
(Dia

gnos

ticari

%

Simu

lare

%

Simu

lare

iesire

de

cure

nt1)

2 Fascicul lansat aici
3 Saibe elastice

Lungime antena 390 mm (15,4 in) 540 mm (21,3 in)

H <100 mm (3,94 in) <250 mm (9,84 in)

ﬂ Partea inactiva (1) a antenei verticale trebuie sd ajunga pana sub stut.

ﬂ Pentru flanse cu placare PTFE: Utilizati saibe elastice (consultati figurare) pentru a
compensa deformarea placarii.
Se recomanda strangerea periodicd a buloanelor flanselor, in functie de temperatura
de proces si de presiune.
Cuplu recomandat: 60...100 Nm (44,25...73,75 1bf ft)

Grosimea placarii flansei PTFE este 4 mm (0,16 in). Corespunde distantei de reglare
maxime a saibelor elastice.

De obicei, placarea flansei PTFE serveste, de asemenea, ca etansare intre stut si flansa
dispozitivului.

Endress+Hauser
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Conexiunea filetata

= Strangeti numai cu ajutorul piulitei hexagonale.

= [Instrument: Cheie hexagonald 55 mm
= Cuplu maxim permisibil:

- Filet PVDF: 35 Nm (26 1bf ft)

- Filet 316L: 60 Nm (44 1bf ft)

29
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6.3.2  Antena conicia (FMR51)

Aliniere

= Aliniati antena vertical cu suprafata produsului.
= Un marcaj la nivelul flansei (intre orificiile flansei) permite alinierea antenei. Acest
marcaj trebuie aliniat catre rezervor cat mai bine posibil.

A0018974

Montarea stutului

Antena conica trebuie sa fie extinsad pana sub stut; daca este necesar, selectati versiunea
dispozitivului cu extensia antenei 100...400 mm (4...16 in) 4,

4) Consultati structura produsului: caracteristica 610 , Accesoriu montat”, optiunile OM, ON, OR, OS.

30 Endress+Hauser
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7 Indltimea si diametrul stutului pentru antena conicd (FMR54)

1  Stut de montaj
(Dia
gnos
ticdri
%
Simu
lare
%
Simu
lare
iesire
de
cure
nt1)

A0016822

Marime antena

150 mm (6 in)

200 mm (8 in)

250 mm (10 in)

D

146 mm (5,75 in)

191 mm (7,52 in)

241 mm (9,49 in)

H

<205 mm (8,07 in)

<290 mm (11,4 in)

<380 mm (15 in)

Masurare din exterior prin peretii de plastic

= Daci este posibil, utilizati antena 250 mm (10 in).

s Distanta de la muchia inferioard a antenei la rezervor trebuie sa fie de aproximativ
100 mm (4 in).

= Dacd este posibil, evitati locatia de montare in care poate aparea condens sau se pot
inregistra acumulari.

= In cazul montrii in exterior, spatiul dintre anten si vas trebuie sé fie protejat de
elemente.

= Nu montati potentiale reflectoare (de exemplu, conducte) in afara rezervorului in
fasciculul de semnal.

Grosime corespunzdtoare a plafonului rezervorului

Material patruns PE PTFE PP Plexiglas

DK/ g, 2,3 2,1 2,3 3,1

Grosime optima 16 mm (0,65 in) 17 mm (0,68 in) 16 mm (0,65 in) 14 mm (0,56 in)
31
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6.3.3  Antena planara (FMR54)

Antena planaré este potrivitd numai pentru aplicatiile cu teava de linistire (> B 33). Nu
se poate utiliza pentru aplicatiile cu spatii libere.

32 Endress+Hauser
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6.4 Instalare in teava de linistire

N

A0016841
8 Instalare in teavd de linistire

1 Marcarea pentru alinierea antenei

= Pentru antena conicd: Aliniati marcajul cdtre fantele tevii de linistire.

= Nicio aliniere nu este necesara pentru antenele planare.

s Masuratorile pot fi efectuate fard probleme prin intermediul unei supape cu bila cu alezaj
complet.

= Dupd montare, carcasa poate fi rotitd cu 350° pentru a simplifica accesul la afisaj si la
compartimentul de conexiuni (- 39).
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6.4.1 Recomandari pentru teava de linistire

Metal (fard acoperire cu email; plastic la cerere).

Diametru constant.

Diametrul tevii de linistire nu trebuie sa fie mai mare decat diametrul antenei.
Diferenta de diametru dintre antena conica si diametrul interior al tevii de linistire
trebuie sa fie cat mai mica posibila.

Cordoanele de sudura trebuie sd aibd o rugozitate cat mai redusa si sa fie coaxiale cu
fantele.

Decalajul dintre fante trebuie s& fie 180° (nu 90°).

Latimea fantelor sau diametrul orificiilor trebuie sa fie de maximum 1/10 din diametrul
conductei debavurate. Lungimea si numarul fantelor nu influenteaza méasuréatorile.
Selectati antena conicd de dimensiunea maxima posibild. Pentru marimile intermediare
(ex 180 mm (7 in)) selectati antena de marimea imediat superioara si realizati
adaptarea mecanica a acesteia (pentru antenele conice)

La nicio tranzitie (de ex., atunci cand se utilizeaza o supapa cu bila sau segmente de
conductd), nu trebuie create spatii libere care sé depaseasca 1 mm (0,04 in).

Teava de linistire nu trebuie sa prezinte in interior o rugozitate mare (rugozitatea medie
R, £ 6,3 um (248 pin)). Utilizati conducte din otel inoxidabil extrudate sau sudate
paralel. Este posibild prelungirea conductei utilizdnd flanse sudate sau mansoane de
conducta. Flansa si conducta trebuie aliniate corespunzator In interior.

Nu sudati prin peretele conductei. Interiorul tevii de linistire trebuie sa prezinte o
rugozitate cat mai redusa. In cazul sudurii accidentale prin conducta, cordonul de suduré
si neuniformitétile interioare trebuie indepértate si netezite cu mult4 grija. In caz
contrar, vor fi generate ecouri de interferentd puternice si va fi favorizatd acumularea de
material.

In special la l&timi mici, flansele sunt sudate pe conducti astfel incat s permit o
orientare corectd (marcajele aliniate in raport cu fantele).

Performanta Micropilot FMR54 cu antena planard nu depinde de alinierea sau
geometria tevilor de linistire standard. Nu este necesara o aliniere speciala. Cu toate
acestea, asigurati-va ca antena planara este instalata vertical relativ la axa tevii de
linistire.
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4.2 Exemple de constructie a tevilor de linistire
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Micropilot FMR50/FMR51: Antend conicd 40 mm(1%2")

Micropilot FMR50/FMR51/FMR52/FMR54: Antend conicd 80 mm(3")
teavd de linistire cu fante

Supapd cu bild complet alezatd

Marcare pentru aliniere axiald

Conexiunea filetatd

de ex., flansd cu gat sudat DIN2633

@ orificiu max. 1/10 ¢ teavd de linistire

@ orificiu max. 1/10 ® teavd de linistire; cu o singurd parte sau perforatd
Interiorul orificiilor debavurat

Diametrul deschiderii supapei cu bild trebuie sd fie intotdeauna echivalent cu diametrul conductei; evitati
marginile si contractiile.
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6.5 instalarea in conducta de bypass

A0019446
9 instalarea in conducta de bypass

1 Marcarea pentru alinierea antenei
2 Racordurile rezervorului

= Aliniati marcatorul perpendicular (90°) cu racordurile rezervorului.
= Mdasuratorile pot fi efectuate farad probleme prin intermediul unei supape cu bila cu alezaj

complet.
= Dupd montare, carcasa poate fi rotitd cu 350° pentru a simplifica accesul la afigaj si la
compartimentul de conexiuni (- 39).
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6.5.1  Recomandari pentru conducta de bypass

= Metal (fard acoperire de plastic sau email).

= Diametru constant.

= Selectati antena conica de dimensiunea maxima posibild. Pentru marimile intermediare
(ex. 95 mm (3,5 in)) selectati antena de marimea imediat superioara si realizati
adaptarea mecanica a acesteia (pentru antenele conice).

= Diferenta de diametru dintre antena conica si diametrul interior al tevii de linistire
trebuie s& fie cat mai mica posibila.

= La nicio tranzitie (de ex., atunci cand se utilizeaza o supapé cu bila sau segmente de
conductd), nu trebuie create spatii libere care sé depaseascad 1 mm (0,04 in).

# In zona racordurilor rezervorului (~+20 cm (7,87 in)) este de asteptat o reducere a
preciziei de mdsurare.
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6.5.2  Exemplu de constructie a unei conducte de bypass
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Micropilot FMR50/FMR51/FMR52/FMR54: Antend conicd 80 mm(3')

Supapd cu bild complet alezatd

Distantd minimd fatd de conducta de conexiune superioard: 400 mm (15,7 in)

Marcare pentru aliniere axiald

de ex., flansd cu gat sudat DIN2633

Diametrul conductelor de conexiune trebuie sd fie cat mai mic posibil

Nu sudati prin peretele conductei; interiorul conductei de bypass trebuie sd prezinte o rugozitate cat mai
redusd.

5 Diametrul deschiderii supapei cu bild trebuie sd fie intotdeauna echivalent cu diametrul conductei. Evitati
muchiile si stranguldrile.

W =0T
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6.6 Recipiente cu izolare termica

A0019142

Daca temperaturile de proces sunt ridicate, dispozitivul trebuie inclus in izolarea normaléa a
rezervorului pentru a preveni Incdlzirea blocului electronic ca urmare a radiatiei termice
sau a convectiei. [zolatia nu trebuie sa se extinda dincolo de gulerul carcasei.

6.7 Rotirea carcasei transmitatorului

Pentru a asigura acces mai usor la compartimentul de conexiune sau la modulul de afisare,
carcasa transmitatorului se poate roti:

A 7
N

o
1. @ 3.

max. 350°

A0013713

1. Desurubati surubul de fixare utilizand o cheie cu capat deschis.
2. Rotiti carcasa in directia dorita.

3. Strangeti surubul de fixare (1,5 Nm pentru carcasa din plastic; 2,5 Nm pentru carcasa
din aluminiu sau otel inoxidabil).
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6.8

Rotirea modulului de afisare

Ul e W

6.9

A0013905

Slabiti surubul clemei de fixare a capacului de compartimente de conexiuni utilizdnd o
cheie Allen si rotiti clema la 90° in sens invers acelor de ceasornic.

Desurubati capacul compartimentului blocului electronic de pe carcasa traductorului.
Scoateti modului de afisare printr-o miscare de rotatie delicata.
Rotiti modulul de afisare in pozitia doritd: max. 8 x 45 °1in fiecare directie.

Introduceti cablul spiralat in spatiul liber dintre carcasa si modulul electronic principal
si conectati modulul de afisare in compartimentul componentelor electronice pana
cand se cupleaza.

Insurubati bine capacul compartimentului blocului electronic la loc, pe carcasa
traductorului.

Strangeti din nou clema de fixare utilizand cheia Allen.

Verificare post-instalare

m| Dispozitivul este nedeteriorat (verificare vizuald)?

O = Presiunea de proces (consultati capitolul despre ,Curbele de sarcind material” din documentul

Dispozitivul este conform cu specificatiile punctului de mésurare?

De exemplu:
= Temperaturd de proces

,Informatii tehnice”)
= Domeniu de temperaturd ambianté
= Domeniu de méasurare

O Identificarea si etichetarea punctelor de masurare sunt corecte (verificare vizuald)?
ad Dispozitivul este protejat corespunzétor contra precipitatiilor si a luminii solare directe?
O Surubul de fixare si clema de fixare sunt stranse in siguranta?
Endress+Hauser
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7 Conexiune electrica

7.1 Conditii de conectare

7.1.1  Specificatie cablu

= Sectiune transversald minima: Consultati specificatia ,Terminal” din Informatiile tehnice
pentru dispozitiv.

= Pentru temperatura ambianta Ty;>60 °C (140 °F): se va folosi cablul de temperatura Ty
+20K.

HART

= Un cablu de dispozitiv normal este suficient dacd este utilizat semnalul analogic.

= Dacd se utilizeaza protocolul HART, se recomanda cablul ecranat. Respectati conceptul
de legaturd la pamant al centralei.

= Pentru dispozitivele cu 4 fire: Cablul dispozitivului standard este suficient pentru linia de
alimentare.
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7.1.2 Alocare borne

2 fire; 4-20 mA HART

A
B
1
2
3
4
5
6
7
8
9

A0011294

10  Alocare borne 2 fire ; 4-20 mA HART

Fdrd protectie integratd la supratensiune

Cu protectie integratd la supratensiune

Barierd activd cu alimentare cu energie electricd (de ex. RN221N) (- 49)
Rezistor de comunicare HART (2250 Q): Respectati sarcina maximd (> B 49)
Conexiune pentru Commubox FXA195 sau FieldXpert SEX100 (prin modemul VIATOR Bluetooth)
Dispozitiv de afisare analogic: respectati sarcina maximd (- B 49)

Ecranare cablu: respectati specificatiile cablului (> B 41)

Borne pentru 4-20 mA HART (pasiv)

Modul de protectie la supratensiune

Borne pentru linia de egalizare a potentialului

Intrare cablu

Endress+Hauser
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2 fire; 4-20 mA HART, iesire comutatie

[J _/
o)

 —

—
Ly I_z_zlsc')d 4..20 mA
NPTV

A0013759

®

11  Alocare borne 2 fire ; 4-20 mA HART, iesire comutatie

Fdrd protectie integratd la supratensiune

Cu protectie integratd la supratensiune

Barierd activd cu alimentare cu energie electricd (de ex. RN221N) (» B 49)
Rezistor de comunicare HART (2250 Q): Respectati sarcina maximd (- 49)
Conexiune pentru Commubox FXA195 sau FieldXpert SEX100 (pirn modemul VIATOR Bluetooth)
Dispozitiv de afisare analogic: respectati sarcina maximd (- B 49)

Ecranare cablu: respectati specificatiile cablului (> B 41)

Borne pentru 4-20 mA HART (pasiv)

Borne pentru iesire de comutatie (colector deschis)

Bornd pentru linia de egalizare a potentialului

Intrare cablu pentru linie 4-20mA HART

10 Intrare cablu pentru linie iesire de comunicatie

11  Modul de protectie la supratensiune

WOV WN =T
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2 fire; 4-20 mA HART, 4-20 mA

@
/ a ,_I 4...2\/0JmA
3 5 oJ 7/ 4

A0013923

12 Alocare borne 2 fire, 4-20 mA HART, 4...20mA

Fdrd protectie integratd la supratensiune

Cu protectie integratd la supratensiune

lesire curent conexiune 2

lesire curent conexiune 1

Tensiune de alimentare pentru iesire curent 1 (de ex. RN221N); Respectati tensiunea la bornd (- 49)
Ecranare cablu: respectati specificatiile cablului (> B 41)

Rezistor de comunicare HART (2250 Q): Respectati sarcina maximd (- 49)

Conexiune pentru Commubox FXA195 sau FieldXpert SEX100 (pirn modemul VIATOR Bluetooth)
Dispozitiv de afisare analogic: respectati sarcina maximd (> B 49)

Dispozitiv de afisare analogic: respectati sarcina maximd (- B 49)

Tensiune de alimentare pentru iesire curent 2 (de ex. RN221N); Respectati tensiunea la bornd (- 49)
Modul de protectie la supratensiune

Borne pentru iesire curent 2

Bornd pentru linia de egalizare a potentialului

Intrare cablu pentru iesire curent 1

Intrare cablu pentru iegire curent 2

Aceastd versiune este, de asemenea, adecvaté operarii cu un singur canal. In acest caz,
trebuie utilizata iesirea de curent 1 (bornele 1 si 2).
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4 fire; 4-20 mA HART (10,4...48 V()

A0011340

13 Alocare borne 4 fire; 4-20 mA HART (intre 10,4 $i 48 V CC)

1 Unitate de evaluare, de ex. PLC
2 Rezistor de comunicare HART (2250 Q): Respectati sarcina maximd (> B 51)
3 Conexiune pentru Commubox FXA195 sau FieldXpert SEX100 (pirn modemul VIATOR Bluetooth)
4 Dispozitiv de afisare analogic: respectati sarcina maximd (> & 51)
5  Cablu de semnal cu ecranare (dacd este necesar); respectati specificatiile cablului (- B 41)
6  Conexiune de protectie; nu deconectati!
7 Impdmantare de protectie, respectati specificatiile cablului (> B 41)
8  Borne pentru 4...20mA HART (activ)
9  Borne pentru tensiune de alimentare
10 Tensiune de alimentare: Respectati tensiunea la borne (» B 51), respectati specificatia cablului (> & 41)
11 Bornd pentru egalizarea de potential
12 Intrare cablu pentru linie de semnal
13 Intrare cablu pentru alimentarea cu energie electricd
A VORSICHT

Pentru siguranta electrica:
» Nu deconectati conexiunea de protectie (7).
» Deconectati tensiunea de alimentare inainte de a deconecta impamantarea de protectie

(8).

Conectati Impdmantarea de protectie la borna de masa interna (8) inainte de a
conecta tensiunea de alimentare. Dacd este necesar, conectati linia de egalizare
potential la borna de masa externé (12).

Pentru a asigura compatibilitatea electromagneticd (EMC): Nu legati doar dispozitivul
la pamant prin conductorul de legdturd la pdmant de protectie al cablului de
alimentare. In loc de aceasta, Impdmantarea functionala trebuie, de asemenea,
conectata la conexiunea de proces (conexiune cu flansé sau filet) sau la borna de masa
externa.

Un Intrerupétor de alimentare usor accesibil trebuie sa fie instalat In apropierea
dispozitivului. Intrerupdtorul de alimentare trebuie marcat ca element de deconectare
pentru dispozitiv (IEC/EN61010).
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4 fire; 4-20 mA HART (90...253 V()

AD018965

14  Alocare bornd 4 fire ; 4-20 mA HART (intre 90 §i 253 V CA)

1 Unitate de evaluare, de ex. PLC
2 Rezistor de comunicare HART (>250 Q): Respectati sarcina maximd (- 51)
3 Conexiune pentru Commubox FXA195 sau FieldXpert SEX100 (pirn modemul VIATOR Bluetooth)
4 Dispozitiv de afisare analogic: respectati sarcina maximd (> & 51)
5  Cablu de semnal cu ecranare (dacd este necesar); respectati specificatiile cablului (» B 41)
6  Conexiune de protectie; nu deconectati!
7 Impdamantare de protectie, respectati specificatiile cablului (> B 41)
8  Borne pentru 4...20mA HART (activ)
9  Borne pentru tensiune de alimentare
10 Tensiune de alimentare: Respectati tensiunea la bornd (- B 51), respectati specificatia cablului (- B 41)
11 Bornd pentru egalizarea de potential
12 Intrare cablu pentru linie de semnal
13 Intrare cablu pentru alimentarea cu energie electricd
A VORSICHT

Pentru siguranta electrica:
» Nu deconectati conexiunea de protectie (7).
» Deconectati tensiunea de alimentare inainte de a deconecta impdmaéantarea de protectie

(8).

Conectati Impamaéantarea de protectie la borna de masé interna (8) inainte de a
conecta tensiunea de alimentare. Dacd este necesar, conectati linia de egalizare
potential la borna de masa externé (12).

Pentru a asigura compatibilitatea electromagneticd (EMC): Nu legati doar dispozitivul
la pdmant prin conductorul de legdtura la pdméant de protectie al cablului de
alimentare. In loc de aceasta, impamantarea functionala trebuie, de asemenea,
conectatd la conexiunea de proces (conexiune cu flansa sau filet) sau la borna de maséa
externa.

Un Intrerupéator de alimentare usor accesibil trebuie s fie instalat In apropierea
dispozitivului. Intrerupédtorul de alimentare trebuie marcat ca element de deconectare
pentru dispozitiv (IEC/EN61010).
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Exemple de conexiune pentru iesirea de comutatie

< =

A0015909 A0015910

15  Conectarea unui releu 16  Conectarea unei intrdri digitale

1 Rezistor de pornire

Relee corespunzatoare (exemplu): 2 Intrare digitald

= Releu de stare solida: Contact Phoenix OV-24 CC/480 CA/5 cu
conector de sind de montaj UMK-1 OM-R/AMS
= Releu electromecanic: Contact Phoenix PLC-RSC-12 CC/21
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7.1.3  Conectori cu fisa la dispozitiv

Pentru versiunile cu conector cu fisa Fieldbus (M12 sau 7/8"), linia de semnal poate fi

conectata fard deschiderea carcasei.

Alocare pini pentru conector cu fisd M12

Pin

Semnificatie

Semnal +

Neconectat

Semnal -

=W N

A0011175

Impdmaéntare

Alocare pini pentru conector cu fisd 7/8"

Pin

Semnificatie

Semnal -

Semnal +

Ecran

=W N

A0011176

Neconectat
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7.1.4

2 fire, 4-20mA HART, pasiv

Tensiunea de alimentare

»,Power Supply, Output”
(Alimentare cu tensiune,
iesire) Y

»Approval” (Aprobare) 2

Tensiune borna U
la dispozitiv

Sarcina maxima R, in functie de tensiunea de alimentare U,

de la unitatea de alimentare

A: 2 fire; 4-20mA HART

Non-Ex
Ex nA
Ex ic
CSA GP

10,4..35 V>

Exia/ IS

10,4..30 V>

RIQ,
500

10| 20
21.4

30 35 UVl

A0017140

Ex d(ia) / XP
Exic(ia)

Ex nA(ia)
Ex ta / DIP

12..35Vv %

Exia+Exd(ia) /IS + XP

12..30 V4

RIQ

500

12 23

30 35 UV

A0019136

1) Caracteristica 020 a structurii produsului
2) Caracteristica 010 a structurii produsului
3) Pentru temperaturi ambiante T,< -20 °C (-4 °F) este necesaréd o tensiune miniméa de 15 V pentru pornirea dispozitivului la curentul de eroare MIN
(3,6 mA). Curentul de pornire poate fi parametrizat. Dacd dispozitivul functioneaza cu curent fix I >5,5 mA (mod multipunct HART), o tensiune
de U > 10,4 V este suficientd pentru intreg intervalul de temperaturi ambientale.
4) Pentru temperaturi ambiante T,< -20 °C (-4 °F) este necesara o tensiune minima de 16 V pentru pornirea dispozitivului la curentul de eroare MIN

(3,6 mA).
»Power Supply, Output” »~Approval” (Aprobare) 2) | Tensiune bornd | Sarcind maximi R, in functie de tensiunea de alimentare U,
(Alimentare cu tensiune, U la dispozitiv de la unitatea de alimentare
iesire)
B: 2 fire; 4-20 mA HART, iesire s Non-Ex 12..35Vv? R[Q]
comutatie = ExnA A
= ExnA(ia) 500
= Exic
= Exic(ia)
= Exd(ia) / XP
= Exta/DIP
= CSA GP
= Exia/IS 12..30V? 0
= Exia+Exd(ia) /IS + XP 1 [ 1 -
10 | 20 30 35 UglV
12 23
A0019136

1) Caracteristica 020 a structurii produsului
2) Caracteristica 010 a structurii produsului
3) Pentru temperaturi ambiante T,< -30 °C (-22 °F) este necesard o temperaturd minim& de 16 V pentru pornirea dispozitivului la curentul de iesire

MIN (3,6 mA).

Endress+Hauser
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»Power Supply, Output”
(Alimentare cu tensiune, iesire)

»Approval”

(Aprobare) 2

Tensiune borna U la
dispozitiv

C: 2 fire; 4-20mA HART, 4-20mA

oricare

12..30V?

Sarcind maxima R, in functie de tensiunea de alimentare Uy,
de la unitatea de alimentare

RO

500

O | | |
10 20 30 UglVl
12 23
A0017055

1) Caracteristica 020 a structurii produsului
2) Caracteristica 010 a structurii produsului
3) Pentru temperaturi ambiante T,< -30 °C (-22 °F) este necesard o temperaturd minima de 16 V pentru pornirea dispozitivului la curentul de iesire

MIN (3,6 mA).

50

Protectie impotriva
inversarii polaritatii

Da

Unda rezidualad permisd la | Uss< 1V

f=0-100Hz

Unda reziduala permisa la | Uss < 10 mV

f=100-10000 Hz
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4 fire, 4-20mA HART, activ

,Power Supply, Output” (Alimentare cu tensiune, Terminal voltage (Tensiune la Sarcina
iesire) borne) maxima Ry,
K: 4 fire 90-253V CA; 4-20mA HART 90...253 V (50...60 Hz), 500 Q
supratensiune categoria II
L: 4 fire 10,4-48V CC; 4-20mA HART 10,4...48 V¢
1) Caracteristica 020 a structurii produsului
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7.1.5 Protectie la supratensiune

In cazul in care dispozitivul de mésurare este folosit pentru mésurarea nivelului in lichide
inflamabile, care necesita utilizarea protectiei la supratensiune conform DIN EN
60079-14, standard pentru procedurile de testare 60060-1 (10 kA, impuls 8/20 ps), se va
asigura protectia la supratensiune cu ajutorul unui modul de protectie la supratensiune
integrat sau extern.

Protectie integrata la supratensiune

Un modul de protectie la supratensiune integrat este disponibil pentru HART cu 2 fire,
precum si pentru dispozitivele PROFIBUS PA si FOUNDATION Fieldbus.

Structura produsului: Caracteristica 610 ,, Accesoriu montat”, optiune NA ,Protectie

supratensiune”.
Date tehnice
Rezistentd per canal 2 *0,5 Q max
Prag tensiune CC 400...700V
Prag tensiune de impuls <800V
Capacitantd la 1 MHz <1,5pF
Tensiune nominald de impuls de intrerupere (%0 ps) 10 kA

Protectie la supratensiune externa

HAW562 sau HAW569 de la Endress+Hauser sunt adecvate ca protectii la supratensiune
externe.

[E Pentru informatii detaliate vd rugdm sa consultati urméatoarele documente:
= HAW562: TI01012K
= HAW562: TI01012K
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Conexiune electrica

7.2 Conectarea dispozitivului de masurare

A WARNUNG
Pericol de explozie!

»

>
>
>

vy

Respectati standardele nationale relevante.

Respectati specificatiile din instructiunile privind siguranta (XA).

Utilizati exclusiv presgarniturile specificate.

Verificati dacd tensiunea de alimentare corespunde mentiunilor de pe pldcuta de
specificatii.

Inainte de a conecta dispozitivul: Opriti tensiunea de alimentare.

Inainte de a activa tensiunea de alimentare: Conectati linia de legaturd a potentialului
la borna exterioara de legaturd la pamant.

Instrumente si accesorii necesare:

= Pentru instrumente cu stift de siguranta pentru capac: cheie Allen AF 3
= Cleste pentru taierea firelor

= [ a utilizarea firelor torsadate: Manson final fire.

Endress+Hauser

A0012619

Slabiti surubul clemei de fixare a capacului de compartimente de conexiuni si rotiti
clema la 90" in sens invers acelor de ceasornic.

Desurubati capacul compartimentului de conexiune.

Impingeti cablul prin intrarea aferenté. Pentru a asigura etansarea, nu indepartati
inelul de etansare din intrarea pentru cablu.

Dezveliti cablul.

Dezveliti capetele cablului 10 mm (0,4 in). Pentru cablurile torsadate, atasati si
bandaje la capatul firelor.

Strangeti cu putere intrérile de cablu.
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10.

A0013837

Conectati cablul in conformitate cu alocarea bornelor (- 42).

Céand utilizati cablu ecranat: Conectati ecranatul cablului la borna de legdturd la
pamant.

Insurubati capacul compartimentului de conexiune.

Pentru instrumente cu stift de siguranta pentru capac: Reglati stiftul de siguranta asa

incat muchia acestuia sa se afle deasupra muchiei capacului afisajului. Strangeti
stiftul de siguranta.

ﬂ Borne conectabile prin forta de resort

Instrumentele fard protectie integrata la supratensiune au borne conectabile prin
forta de resort. Conductorii rigizi sau flexibili cu manson de cablu pot fi introdusi
direct si contactul se realizeazd automat.

Pentru indepdrtarea cablurilor de la bornd: Apdsati pe canelura dintre borne folosind
o surubelnita cu varful plat <3 mm (0,12 inch) cand scoateti cablurile din borne.

mm (in)

54
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Endress+Hauser

7.3

Verificare post-conectare

O Cablurile sau dispozitivul sunt intacte (verificare vizuala)?

O Cablurile utilizate respectd cerintele?

O Cablurile au o protectie corespunzdtoare contra deformdrii?

g Toate presgarniturile sunt instalate, bine stranse si etansate corect?

0 Tensiunea de alimentare corespunde specificatiilor de pe pldcuta de identificare a
transmitdtorului?

O Alocarea bornelor este corectd (= 42)?

O Dacd este necesar: Conductorul de impdmantare de protectie este conectat corect (> B 42)?

0 Daca tensiunea de alimentare este prezenta: Este dispozitivul pregatit de functionare si apar valori
pe modulul de afisare?

O Toate capacele de carcasd sunt instalate si bine stranse?

O Clema de fixare este stransd in mod corespunzator?
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8

8.1

8.1.1

Optiuni de operare

Prezentare generala

Operare locala

Cod de comanda pentru ,Display; Operation” (Afisaj;

Operare), optiune C ,SD02”

Cod de comandé pentru ,Display; Operation” (Afisaj;

Operare), optiune E ,SD02”
(in pregatire)

A0015544

A0015546

1

Operare cu butoane 1

Operare cu control tactil

8.1.2

Utilizarea cu afisaj de la distanta si modul de operare FHX50

A0013137

17  Optiuni de operare FHX50

1
2
3

Carcasa afisajului de la distantd si modul de operare FHX50
Afisaj si modul de operare SDO2, butoane; capacul trebuie indepdrtat
Afisaj si modul de operare SD03, taste optice; pot fi operate prin geamul capacului (in pregdtire)
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8.1.3  Operare de la distanta

Prin protocolul HART

(@

|

[
319) @

0

Apgammntind
oomoov

‘(Coooooa

A0013764

18  Optiuni pentru operarea la distantd prin intermediul protocolului HART

PLC (controler cu logicd programabild)

Unitate de alimentare cu energie a transmitdtorului, de ex. RN22 1N (cu rezistor de comunicare)
Conexiune pentru Commubox FXA191, FXA195 si Field Communicator 375, 475

Field Communicator 375, 475

Computer cu instrument de operare (de ex. FieldCare, AMS Device Manager, SIMATIC PDM)
Commubox FXA191 (RS232) sau FXA195 (USB)

Field Xpert SFX100

Modem VIATOR Bluetooth cu cablu de conectare

Transmitdtor

OV WO N WN

Prin interfata de service (CDI)

A0014019

1 Interfata de service (CDI) a dispozitivului de mdsurare (= Interfata de date comune Endress+Hauser)
Commubox FXA291
3 Computer cu instrument de operare , FieldCare”

Do
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8.2 Structura si functia meniului de operare
8.2.1  Structura meniului de operare
Meniu Submeniu / Semnificatie
parametru
Limba ! Defineste limba de operare pe afisajul

local.

Setup (Configurare)

Parametru 1

Parametru n

Cand tuturor acestor parametrii le-au
fost alocate valori corespunzatoare,
valoarea masuratd trebuie sd fie complet
configurata intr-o aplicatie standard.

Advanced setup
(Configurare
avansati)

Contine alte sub-meniuri si parametri:

= pentru adaptarea dispozitivului la
conditiile speciale de masurare.

= pentru procesarea valorii masurate
(scalare, liniarizare).

= pentru configurarea iesirii de semnal.

Diagnostics (Diagnosticari)

Diagnostics list (Lista
de diagnosticari)

Contine pand la 5 mesaje de eroare
active.

Event logbook (Jurnal

Contine ultimele 20 de mesaje (care nu

evenimente) mai sunt active).

Device info Contine informatii necesare pentru
(Informatii despre identificarea dispozitivului.

dispozitiv)

Measured values Contine toate valorile curent masurate.

(Valori masurate)

Data logging
(Jurnalizare date)

Contine istoricul valorilor de méasurare
individuale.

Simulation (Simulare)

Folosit pentru simularea valorilor
masurate sau valorilor iesirilor.

Device check
(Verificare dispozitiv)

Contine toti parametrii necesari pentru
verificarea capacitdtii de masurare a
dispozitivului.

Expert 2

Contine toti parametrii dispozitivului
(inclusiv pe cei inclusi deja in sub-meniurile
de mai sus). Acest meniu este organizat
conform blocurilor de functii ale
dispozitivului.

Parametrii din meniul Expert sunt descrisi
in:

GP01014F (HART)

System (Sistem)

Contine toti parametrii generali ai
dispozitivului care nu afecteaza
masurarea sau interfata de comunicare.

Sensor (Senzor)

Contine toti parametrii necesari pentru
configurarea masurdatorii.

Output (lesire)

= Contine toti parametrii necesari
pentru configurarea iesirii de curent.

= Contine toti parametrii necesari
pentru configurarea iesirii de

comutare.
Communication Contine toti parametrii necesari pentru
(Comunicatie) configurarea interfetei digitale de
comunicare.
Diagnostics Contine toti parametrii necesari pentru
(Diagnosticari) detectarea si analizarea erorilor
operationale.
1) In cazul operdrii prin intermediul instrumentelor de operare (de exemplu, FieldCare), parametrul

,Language” (Limba) este localizat la ,Setup - Advanced Setup - Display (Configurare - Configurare

avansatd - Afisaj)”

2) La intrarea In meniul ,Expert” se solicitd intotdeauna un cod de acces. Daca nu a fost definit un cod de
acces specific clientului, trebuie s& se introduca ,0000".
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8.2.2  Rolurile utilizatorilor si autorizatia de acces corespunzatoare

Cele doua roluri de utilizator ,Operator” si ,Maintenance” (Tntrejtinere) au acces de scriere
diferit la parametri In cazul in care clientul defineste un cod de acces specific utilizatorului.
Acesta protejeaza configuratia dispozitivului prin intermediul afisajului local de accesul

neautorizat (= 60).

Autorizatia de acces la parametri

Rol utilizator

Acces de citire

Acces de scriere

Fara cod de acces

Cu cod de acces

Fara cod de acces

Cu cod de acces

(din fabrica) (din fabrica)
Operator v v -
Intretinere v v v

Daca se introduce un cod de acces incorect, utilizatorul obtine drepturile de acces al rolului

,Operator”.

Rolul de utilizator cu care utilizatorul este conectat momentan este indicat de
parametrul Access status display (Accesare afisare stare).
Cale de navigare: Setup > Advanced Setup > Access status display (Configurare -
Configurare avansatd > Accesare afisare stare)
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8.2.3  Protectia la scriere prin intermediul codului de acces

Utilizand codul de acces specific dispozitivului, parametrii pentru configuratia
dispozitivului de masurare au protectie la scriere, iar valorile acestora nu mai pot fi
modificate prin intermediul operdrii locale.

Define access code (Definire cod de acces)

1. Navigarea la parametrul ,Define access code” (Definire cod de acces): Setup >
Advanced Setup > Administration - Define access code (Configurare - Configurare
avansatd - Administrare - Definire cod de acces)

2. Definiti un cod numeric din maxim 4 cifre drept cod de acces.

3. Repetati acelasi cod in urmatorul parametru: ,Confirm access code” (Confirmare cod
de acces).
Y~ Simbolul @ apare in fata tuturor parametrilor protejati la scriere.

Parametrii care pot fi modificati intotdeauna

Protectia la scriere nu include anumiti parametri care nu afecteazd mésurétoarea. In ciuda
codului de acces definit, acestia pot fi modificati intotdeauna, chiar daca ceilalti parametri
sunt blocati.

In cazul in care nici o tastd nu este apdsatd in modul de navigare si editare pentru 10
minute, dispozitivul blocheazd automat parametrii protejati la scriere. Daca utilizatorul
trece de la modul de navigare si editare Inapoi la modul de afisare a valorii méasurate,
dispozitivul blocheaza automat parametrii protejati la scriere dupa 60 s.

ﬂ ® Dacd accesul la scriere este activat prin intermediul codului de acces, poate fi
dezactivat, de asemenea, numai prin intermediul codului de acces (> 60).
= In documentele ,Descrierea parametrilor dispozitivului”, fiecare parametru protejat
la scriere este identificat cu simbolul [&).

8.2.4  Dezactivarea protectiei la scriere prin intermediul codului de
acces
Daca simbolul & apare pe afisajul local in fata unui parametru, parametrul este protejat la

scriere de un cod de acces specific utilizatorului, iar valoarea sa nu poate fi modificata
momentan prin utilizarea afisajului local (- B 60).

Blocarea accesului la scriere prin intermediul operarii locale poate fi dezactivatd prin
introducerea codului de acces specific dispozitivului.

1. Dupa ce apasati [E}, apare promptul de introducere pentru codul de acces.

2. Introduceti codul de acces.

= Simbolul ) din fata parametrilor dispare; toti parametrii anteriori protejati la
scriere sunt reactivati acum.

8.2.5 Dezactivarea protectiei la scriere prin intermediul codului de
acces
1. Navigarea la parametru Define access code (Definire cod de acces): Setup >

Advanced Setup > Administration - Define access code (Configurare >
Configurare avansata » Administrare - Definire cod de acces)

2. Introduceti 0000.

3. Repetati 0000 in urmétorul parametru: Confirm access code (Confirmare cod de
acces).

Y~ Protectia la scriere este dezactivatd. Parametrii pot fi modificati fard introducerea
unui cod de acces.
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8.2.6  Protectia la scriere prin intermediul comutatorului de blocare

Spre deosebire de protectia la scriere prin intermediul codului de acces specific
dispozitivului, acesta acorda accesul la scriere intregului meniu de operare - spre deosebire
de parametrul Contrast display (Afisare contrast) care va fi blocat.

Valorile parametrilor sunt incé vizibile, dar nu mai pot fi modificate, (cu exceptia Contrast
display (Afisare contrast), )) fie prin afisajul local, fie prin interfata CDI sau protocolul

HART.
4.
| — OFF
‘U@/
cpl wp[siM ON
XXXXXXXXXXXXX
2.
B

1. Slabirea clemei de fixare.
2. Desurubarea capacul compartimentului componentelor electronice.
3. Scoateti modulul de afisare printr-o miscare de rotatie delicata.
4. Setarea comutatorului de blocare (WP) aflat pe modulul electronic principal in pozitia

ON (Activare) activeaza protectia la scriere hardware. Setarea comutatorului de

blocare (WP) aflat pe modulul electronic principal in pozitia OFF (Dezactivare)

(setare din fabricd) dezactiveaza protectia la scriere hardware.

L~ Daca este activata protectia la scriere hardware, simbolul ) apare In antetul
afisajului valorii méasurate si In vizualizarea de navigare in fata parametrilor.

glol

XXXXXXXXX 6] |

20.50

XX

A0015870

Daca este activata protectia la scriere hardware, simbolul & apare in antetul
afisajului valorii masurate si in vizualizarea de navigare in fata parametrilor.

Introduceti cablul spiralat in spatiul liber dintre carcasa si modulul electronic principal
si conectati modulul de afisare in compartimentul componentelor electronice in
directia doritd pana cand se cupleaza.

Insurubati capacul compartimentului componentelor electronice pentru a il inchide si
strangeti clema de fixare.
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8.2.7  Activarea si dezactivarea blocarii tastaturii

Blocarea tastaturii va permite sa dezactivati accesul la intrequl meniu de operare prin
intermediul operarii locale. Asadar, navigarea prin meniul de operare sau modificarea
valorilor parametrilor individuali nu mai este posibild. Se pot citi numai valorile masurate
pe afisajul operational.

Blocarea tastaturii pentru modulul de afisare SD0O2 (butoane de apdsare)
Blocarea tastaturii este activata si dezactivatd in acelasi mod:
Utilizatorul se afla in afisajul valorii masurate.

» Prin apésarea simultana a tastelor (&) + (] + [E].
Y~ Dupa activarea blocdrii tastaturii:

XXXXXXXXXX

Blocare tastatura activata

m kg/h

A0014000-RO

Dupa dezactivarea blocdrii tastaturii:

XXXXXXXXXX

Blocare tastatura dezactivata

m) ka/h

A0014001-RO

Daca utilizatorul incearca sad acceseze meniul de operare in timp ce blocarea tastaturii
este activatd, apare, de asemenea, mesajul ,Keylock on” (Blocare tastaturd activata).

Blocarea tastaturii pentru modulul de afisare SD03 (taste optice)

in pregatire
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8.3 Modulul de afisare si operare

8.3.1  aspectul afisajului

2
1
N 2'3\\/%;
‘ 19.484ma; 2
11—/ -‘pevice o1 F} 2.6 ‘@Jv’ 4.000 i %g‘,
/ ML .
{|| 4841000y 12
1.2 04 3
31 —lionguage
3‘2\ De;llscll
Espafiol
| Frangais
5 4~
\User'— ’A).
(ABC_J[ DEFG J| HiK | 0 [ 1] 2134
(CLMNO [ PQRs ][ TUVW (516 |7 |89
(xyz_JCxces [ Aate | I
CEEN| - | X

A0012635

19  Aspectul afisajului si modulului de operare pentru operarea locald

1 Afisarea valorii mdsurare (1 valoare dimensiune max.)

(Dia

gnos

ticdri

%

Simu

lare

%

Simu

lare

iesire

de

cure

nt1)

1.1 Antet care contine eticheta si simbolul erorii (dacd existd o eroare activd)
1.2 Simboluri ale valorii mdsurate

1.3 Valoare mdsuratd

1.4 Unitate

2 Afisare valoare mdsuratd (1 grafic tip bard + 1 valoare)

2.1 Grafic tip bard pentru valoarea mdsuratd 1

2.2 Valoarea mdsuratd 1 (inclusiv unitate)

2.3 Simboluri valoare mdsuratd pentru valoarea mdsuratd 1

2.4 Valoare mdsuratd 2

2.5 Unitate pentru valoarea mdsuratd 2

2.6 Simboluri valoare mdsuratd pentru valoarea mdsuratd 2

3 Reprezentarea unui parametru (aici: un parametru cu listd de selectie)
3.1 Antet care contine denumirea parametrului si simbolul erorii (dacd existd o eroare activd)
3.2 Lista de selectie; Mimarcheazd valoarea curentd a parametrului.

4 Matrice de introducere pentru numere

5 Matrice de introducere pentru caractere speciale si alfanumerice
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Simboluri de afisare pentru submeniuri

A0011975

Simbol | Semnificatie
. Afisaj/Operare
.'|. - Afisare:

= in meniul principal, 1anga selectia , Display/operation” (Afisaj/Operare)
= in antet, dacd va aflati in meniul ,Display/operation” (Afisaj/Operare)

*

A0011974

Configurare

Afisare:

= in meniul principal, 1anga selectia ,Setup” (Configurare)
= in antet, dacd va aflati in meniul ,Setup” (Configurare)

=

A0011976

Expert

Afisare:

= in meniul principal, langa selectia , Expert”
= in antet, dacd va aflati in meniul ,Expert”

"

A0011977

diagnostice

Afisare:

= in meniul principal, 1anga selectia ,Diagnostics” (Diagnosticari)
= in antet, dacd va aflati in meniul ,Diagnostics” (Diagnosticéari)

Semnale de stare

F

,Failure” (Defect)

Existd o eroare la dispozitiv. Valoarea masuratd nu mai este valabild.
A0013956

»Function check” (Verificare functie)

Dispozitivul se afld in modul service (de ex. in timpul unei simulari).
A0013959

»0ut of specification” (In afara specificatiei)
Dispozitivul este utilizat:

= In afara specificatiilor sale tehnice (de exemplu in timpul pornirii sau cur&tarii)

roos9ss | m n afara configuratiei efectuate de citre utilizator (de exemplu, nivel in afara intervalului

configurat)

-
S
4

»Maintenance required” (intretinere necesara)

Este necesaré intretinere. Valoarea masuratd raimane valabila.
A0013957

Simboluri afisate pentru starea de blocare

Simbol

Semnificatie

0=

A0011978

Parametru afisat
Marcheazd parametrii de pe afigaj care nu pot fi editati.

(5}

A0011979

dispozitiv blocat

= In fata denumirii unui parametru: Dispozitivul este blocat prin software si/sau hardware.
= Tn antetul ecranului aferent valorii masurate: Dispozitivul este blocat prin hardware.
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Simboluri ale valorii masurate

Simbol ‘ Semnificatie

Measured values (Valori masurate)

| — | LEVEL (nivel)

A0011995

I—H Distance (Distanté)

A0011996

I:: Iesire in curent

A0011998

Curent masurat

=)

A0011999

Tensiune la borne

=l

A0012106

Temperatura componentelor electronice sau a senzorului

=

A0012104

Canale de masurare

Canal de masurare 1

=

A0012000

Canal de masurare 2

Ir-2]

A0012107

Statusul valorilor masurate

Status ,,Alarma”
Masuratoarea a fost intrerupta. lesirea preia valoarea definitd a alarmei. Se genereaza un mesaj de
diagnosticare.

X

A0012102

Status ,, Avertizare”
Dispozitivul continud masurarea. Se genereaza un mesaj de diagnosticare.

[=

A0012103
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8.3.2

Elemente de operare

Tasta

Semnificatie

A0013969

Tasta minus

Pentru meniu, submeniu
Muta in sus bara de selectie intr-o listd de selectie.

Pentru editor numeric si text
In masca de intrare, muté bara de selectie la stdnga (in spate).

A0013970

Tasta Plus

Pentru meniu, submeniu
Mutd iIn jos bara de selectie intr-o listd de selectie.

Pentru editor numeric si text
In masca de intrare, muta bara de selectie la dreapta (inainte).

A0013952

Tasta Enter

Pentru afisare valoare mdsuratd
= Apdsarea scurtd a tastei deschide meniul de operare.
= Apdsarea tastei pentru 2 s deschide meniul contextual.

Pentru meniu, submeniu

= Apdsarea scurtd a tastei
Deschide meniul, submeniul sau parametrul selectat.

= Apdsarea tastei pentru 2 s parametru:
Dacd este prezentd, deschide textul de ajutor pentru functia
parametrului.

Pentru editor numeric si text
= Apdsarea scurtd a tastei
- Deschide grupul selectat.
- Efectueazd actiunea selectata.
= Apdsarea tastei pentru 2 sconfirmd valoarea parametrului editat.

[Oly©!

A0013971

Combinatia cu tasta Escape (apasati tastele simultan)

Pentru meniu, submeniu
= Apdsarea scurtd a tastei
- lese din nivelul curent al meniului si vd duce la urméatorul nivel
superior.
- Dacd textul de ajutor este deschis, inchide textul de ajutor al
parametrului.
= Apdsarea tastei pentru 2 s vd readuce la afisajul valorii masurate
(,pozitia Home”).

Pentru editor numeric i text
Inchide editorul de text sau editorul numeric fara aplicarea modificarilor.

oM

A0013953

Combinatia cu tasta Minus/Enter (apé&sati si mentineti apdsate
tastele simultan)

Reduce contrastul (setare mai luminoasa).

@@

A0013954

Combinatia cu tasta Plus/Enter (ap&sati si mentineti apédsate tastele
simultan)

Mareste contrastul (setare mai intunecata).

CRENGE)

A0013955

Combinatia cu tasta Minus/Plus/Enter (apé&sati si mentineti apasate
tastele simultan)

Pentru afisare valoare mdsuratd
Activeazd sau dezactiveaza blocarea tastaturii.
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8.3.3 Introducerea textului si a numerelor

Editor numeric Editor de text
1 1
2—120 2 —User
0 | 1] 2] 3] 4] [ ABC_ DEFG |[ HIJK |
5][6][7][8][9]3 [ LMNO PQRSITUVW|3
- -] « ] c| [ XYZ | «#C«> | Aal@
S - | | - [E
— 0] |®] |® — o] |®]|®

BNW N =

Vizualizare editare

Zond de afisare a valorilor introduse
Mascd de intrare

Elemente de operare

Masca de intrare

Urmatoarele simboluri de intrare sunt disponibile in masca de intrare a editorului numeric
si a editorului de text:

Simboluri editor numeric

Simbol

Semnificatie

-

-

A0013998

Selectarea numerelor de la O la 9.

{

A0016619

Insereazd un separator zecimal In pozitia de intrare.

!

A0016620

Insereaza semnul de minus in pozitia de intrare.

H

A0013985

Confirma selectia.

H

A0016621

Muta pozitia de intrare cu o pozitie spre stanga.

H

A0013986

lese din intrare fard aplicarea modificdrilor.

i

A0014040

Elimina toate caracterele introduse.

Simboluri editor de text

A0013997

Simbol Semnificatie
Selectarea literelor dela AlaZ
ABC_ '
XYZ
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A0013981

Comutare

= Intre litere majuscule i minuscule

= Pentru introducerea numerelor

= Pentru introducerea caracterelor speciale

H

A0013985

Confirma selectia.

P+

A0013987

Comuta la selectia instrumentelor de corectie.

A0013986

lese din intrare féra aplicarea modificarilor.

Cc)

A0014040

Elimina toate caracterele introduse.

Simboluri de operare in editorul numeric

A0013985 A0016621

A0013986

Confirma selectia.

Muté pozitia de intrare cu o pozitie
spre stanga.

lese din intrare fard aplicarea
modificarilor.

)

=)

A0016619 A0016620

Cc)

A0014040

Insereaza un separator zecimal in
pozitia de intrare.

Insereaza semnul de minus in
pozitia de intrare.

Elimina toate caracterele introduse.

Simboluri de operare in editorul numeric

A0013985 A0013987

A0013986

Confirma selectia.

Comuta la selectia instrumentelor
de corectie.

lese din intrare férd aplicarea
modificérilor.

Cc)

A0014040 A0013981

Elimina toate caracterele introduse. | Comutare

= Intre litere majuscule si
minuscule

= Pentru introducerea numerelor

= Pentru introducerea caracterelor
speciale

Simboluri de corectare subfc<3)

A0013989

Elimina toate caracterele introduse.

A0013991

Muta pozitia de intrare cu o pozitie spre dreapta.

O ®© G

A0013990

Muté pozitia de intrare cu o pozitie spre stdnga.

&

A0013988

Sterge caracterul aflat imediat In partea stdnga a pozitiei de intrare.
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Simboluri de corectare subfxc«s)

©

A0013989

=

A0013990

=

A0013991

A0013988

Elimina toate caracterele
introduse.

Muta pozitia de intrare cu
0 pozitie spre stanga.

Muta pozitia de intrare cu
o0 pozitie spre dreapta.

Sterge caracterul aflat
imediat In partea stangd a
pozitiei de intrare.
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8.3.4

Infasuratoarea afisata de modului de afisare si operare

Pentru a evalua semnalul de mésurare, se pot afisa curba infasurdtoare si - dacé s-a

inregistrat maparea - curba de mapare:

y

DEVICE 01
19.44
(1) mi
(25)
DEVICF 01 -

Setup ’
Conf.backup disp]"™ 1
Env. curve

G‘ mA

2x
A

DEVICF n1

1

(=1 mA

Setup
Conf.backup dis|

Env. curve 1-01194

L~Env. curve

Env. curve

Env. curve
LEnu. curve

Env. curve

1011sd [
/Env. curve ]

Mapping curwve
Difference curve
Envelope + Map

=] 1.5970m 5 OmU

A0014277
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9 Integrarea sistemului prin protocolul HART

9.1 Prezentare generala a fisierelor de descriere a
dispozitivului (DD)

ID producétor 0x11

Device type (Tip dispozitiv) 0x11

Specificatie HART 6.0

Fisiere DD Pentru informatii si fisiere, consultati:
s www.endress.com
= www.hartcomm.org

9.2 Valori masurate prin protocolul HART

La livrare, urmatoarele valori de masurare sunt alocate variabilelor dispozitivului HART:

Variabila de dispozitiv Valoare masurata
Variabila principala dispozitiv (PV) Level linearized (Nivel liniarizat)
Variabila secundara a dispozitivului (SV) Distance (Distantd)
A treia variabila a dispozitivului (TV) Absolute echo amplitude (Amplitudine absoluta a ecoului)
A patra variabild a dispozitivului (QV) Relative echo amplitude (Amplitudine relativa a ecoului)

ﬂ Alocarea variabilelor dispozitivului poate fi modificata din meniul de operare: Expert
- Communication - Output (Expert > Comunicare -> Iesire).
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10 Punerea in functiune

10.1 Instalarea si verificarea functiilor

Asigurati-va cd toate verificdrile finale au fost realizate inainte de a va pune in functiune
punctul de méasurare:

= Lista de control ,Verificarea post-instalare” (> 40)
= Lista de control ,Verificarea post-conexiune” (- 55)

10.2 Setarea limbii de operare

Setare din fabrica: Engleza sau limba locald comandata

XXXXXXXXX

20.50

XX

Main menu 0104-1
1. @ Language Enalish
nglis

“xDisplay/operat.

& Setup
Language 0104-1
2. F v English
@ Deutsch
Espaiiol
Francais
Language 0104-1
3. v English
[ Deutsch |
Espanol
Francais
Hauptmenii 0104-1
4. Sprache
@ Deutsch

3 Anzeige/Betrieb

/Setup

A0013996

20  Preluarea exemplului afisajului local
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10.3 Configurarea unei masuratori de nivel

: %T ¥y

0%

A0016933

1. Setup - Device tag (- B 99) (Configurare - Etichetd pentru dispozitiv)
-~ Introduceti eticheta pentru dispozitiv.

2. Setup - Distance unit(-> 99) (Configurare - Unitate distantd)
L= Selectati unitatea de distanta.

3. Setup - Tank type(»> B 100) (Configurare - Tip rezervor)
L= Selectati tipul de rezervor.

4. Setup - Tube diameter (Configurare - Diametru tub) (numai pentru , Tip rezervor”
= ,Bypass/teavd”) (- B 100)
Y Introduceti diametrul tevii de linistire sau bypass.
5. Setup 2 Medium group(~> & 100) (Configurare - Grup mediu)
L= Specificati grupul mediu (,Pe baza de apd”: DC>4 sau , Altele”: DC>1,9)
6. Setup > Empty calibration(-> & 101) (Configurare - Calibrare la gol)
- Introduceti distanta de gol E (Distanta de la punctul de referinta R la nivelul
0%) *).
7. Setup - Full calibration(~> 101)(Configurare > Calibrare la plin)
L~ Introduceti distanta completd F (Distanta de la nivelul 0% la 100%).
8. Setup - Level (> 102) (Configurare - Nivel)
Y~ Indicd nivelul méasurat L.
9. Setup - Distance(~> 102) (Configurare - Distanta)
Y Indicd distanta masurata de la punctul de referinta R la nivelul L.
10. Setup - Signal quality(> & 103) (Configurare - Calitate semnal)
L~ Aratd calitatea ecoului de nivel evaluat.
11. Setup > Mapping > Confirm distance(> B 104) (Configurare > Mapare -
Confirmare distantd)

L~ Comparati distanta indicatd pe afisaj cu distanta reald pentru a incepe
inregistrarea unei harti a ecourilor de interferente.

5) Dacé, de exemplu, intervalul de masurare acoperd doar o parte superioard a rezervorului (E << inéltime rezervor), este obligatoriu sa introduceti
indltimea reald a rezervorului in parametrul ,Setup > Advanced Setup - Level - Tank/silo height” (Configurare - Configurare avansatad - Nivel
- Inltime rezervor/siloz).
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12. Setup - Advanced setup >Level - Level unit(-> 109) (Configurare -
Configurare avansatd - Nivel > Unitate de nivel)

b= Selectati unitatea de nivel: %, m, mm, ft, in (Setare din fabrica: %)

Timpul de réspuns al dispozitivului este presetat de parametrul Tank type (Tip
rezervor). O setare extinsd este posibild in meniul Advanced setup (Configurare
avansata).
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10.4 Configurarea afisajului local

10.4.1 Setarile din fabrica ale afisajului local

Parametru Setare din fabrica

Format afisare 1 valoare, dimensiune max.
Afisare valoare 1 Nivel liniarizat

Afisare valoare 2 Lipsa

Afisare valoare 3 Lipsa

Afisare valoare 4 Lipsa

10.4.2 Reglarea afisajului local
Afisajul local poate fi ajustat in urmatoarele meniuri:

Setup - ADvanced setup - Display (- 130) (Configurare > Configurare avansata -
Afisaj)

10.5 Configurarea iesirilor in curent

10.5.1 Setarea din fabrica a iesirilor in curent

Iesire curent | Valoare de masurare Valoare 4 mA Valoare 20 mA
alocata
1 Nivel liniarizat 0% sau valoarea liniarizata 100% sau valoarea liniarizata
aferenta aferentd
21 Distanta 0 Calibrarea la gol
1) pentru dispozitive cu 2 iesiri In curent

10.5.2 Reglarea iesirilor in curent
lesirile de curent pot fi ajustate in urmatoarele meniuri:

Setdri de baza
Setup - Advanced setup - Current output 1/2 (- B 121)(Configurare - Configurare
avansatd - lesire in curent)

Setari avansate
Expert - Output - Current output 1/2 (Expert - lesire - lesire in curent 1/2); a se vedea
documentul ,Descrierea parametrilor dispozitivelor”: GPO1014F (HART)

10.6 Protejarea setarilor impotriva modificarilor
neautorizate
Existd doud modalitati de a proteja configuratiile contra modificarilor neautorizate:

= Protectia la scriere prin intermediul setdrilor parametrilor (> B 60)
= Protectia la scriere prin intermediul comutatorului de blocare (> & 61)
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11

11.1

11.1.1 Erori generale

Diagnosticarea si depanarea

Modalitati de rezolvare a problemelor

Eroare

Cauza posibila

Remediu

Dispozitivul nu rédspunde la
comenzi.

Tensiunea de alimentare nu
corespunde valorii indicate pe
placuta de identificare.

Conectati tensiunea corecta.

Polaritatea tensiunii de alimentare
este gresita.

Corectati polaritatea.

Cablurile nu fac contact cu bornele in
mod corespunzator.

Asigurati contactul electric intre cablu si
borna.

Valorile de pe ecran sunt
invizibile

Configurarea contrastului este prea
redusd sau prea puternica.

= Cresteti contrastul apdsand(® si
simultan.

= Reduceti contrastul apdsand Esi
simultan.

Fisa cablului corespunzétor afisajului
nu este corect conectaté.

Conectati corect mufa.

Afisajul este defect.

Inlocuiti afisajul.

,Communication error”
(Eroare de comunicare) este
indicatd pe afisaj la pornirea
dispozitivului sau conectarea
afisajului

Interferenta electromagneticd

Verificati Impadmantarea dispozitivului.

Cablu pentru afisaj sau mufd pentru
afisaj rupta.

Schimbati afisajul.

lesire curent < 3,6 mA

Conexiunea cablului de semnal este
eronata.

Verificati conexiunea.

Componentele electronice sunt
defecte.

Inlocuiti componentele electronice.

Sistemul de comunicatii
HART nu functioneaza.

Rezistorul de comunicare lipseste sau
este instalat incorect.

Instalati rezistorul de comunicare (250
Q)corect (= B 42).

Commubox conectatd incorect.

Conectati corect Commubox (- 57).

Commubox nu este comutatd in
modul HART.

Configurati comutatorul de selectie al
Commubox In pozitia HART.

Comunicarea CDI nu
functioneaza.

Setdri eronate pentru portul COM pe
computer.

Verificati configurarea portului COM pe
computer si modificati daca este
necesar.

Dispozitivul efectueaza
madsuratorile incorect.

Eroare de parametrizare

Verificati parametrizarea si ajustati daca
este necesar (consultati tabelul de mai
jos).
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11.1.2 Erori de parametrizare

Eroare

Cauza posibila

Remediu

Valoare masurata incorect

Daca distanta masuraté (Setup >
Distance (Configurare - Distantd)
corespunde distantei reale:
Eroarea de calibrare

= Verificati si reglati Setup > Empty
calibration (Configurare -> Calibrare
la gol), dacé este necesar.

= Verificati si reglati Setup - Full
calibration (Configurare -> Calibrare
la plin), daca este necesar.

= Verificati si reglati liniarizarea, daca
este necesar (Setup > Advanced
Setup - Linearization) (Configurare
- Configurare avansatad -
Liniarizare).

Pentru méasurdri in teava de bypass /
teava de linistire:

= Tip gresit de rezervor
= Diametru tub incorect

= Selectati Setup > Tank type =
Bypass /pipe (Configuratie > Tip
rezervor = Teavd de bypass/
conductd).

= Introduceti diametrul corect in Setup
- Tube diameter (Configurare >
Diametru tub).

Corectie gresita de nivel

Introduceti valoarea corectd Setup >
Advanced Setup - Level - Level
correction (Configurare - Configurare
avansatd - Nivel - Corectie nivel).

Daca distanta masurata (Setup >
Distance (Configurare - Distantd)
nu corespunde distantei reale:
ecou de interferentd

Efectuati maparea rezervorului (Setup >
Mapping (Configurare > Mapare)).

Nicio schimbare a valorii
masurate la umplere / golire

Ecou de interferentd de la
echipamente, stut sau depunerile de
pe antena.

= Efectuati maparea rezervorului
(Setup » Mapping (Configurare -
Mapare)).

= Daca este necesar, curdtati antena

= Dacd este necesar, selectati o pozitie
de montare mai buna

Dacé suprafata nu este calma
(de ex., la umplere, golire,
functionarea agitatorului),
valoarea masurata trece
sporadic la un nivel superior

Semnalul este atenuat de suprafata
cu rugozitdti - ecourile de
interferentd sunt uneori mai
puternice.

= Efectuati maparea rezervorului
(Setup » Mapping (Configurare >
Mapare)).

= Selectati Setup - Tank type =
Process vessel with agitator
(Configuratie > Tip rezervor = Vas de
proces cu agitator).

= Timp de integrare crescut (Expert >
Sensor - Distance - Integration
time (Expert - Senzor - Distantd -
Timp de integrare)

= Optimizati orientarea antenei

= Dacd este necesar, selectati o pozitie
de montare mai buné si/sau o antena
mai mare.

In timpul umplerii/golirii,
valoarea mdsurata executd
un salt inapoi

Ecouri multiple

= Verificati Setup - Tank type
(Configurare - Tip rezervor).

= Dacd este posibil, nu selectati pozitia
centrald de instalare.

= Daca este posibil, utilizati o teava de
linistire.
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Eroare Cauza posibila Remediu

Mesaj de eroare F941 sau Ecoul de nivel este prea slab. = Verificati Setup - Medium group
S941 ,Echo lost” (Ecou (Configurare - Grup mediu).
pierdut) = Dacé este necesar, selectati o setare

mai detaliatd in Setup > Advanced
setup > Level > Medium property
(Configurare - Configurare avansata
- Nivel - Proprietate mediu).

= Optimizati alinierea antenei

= Dacd este necesar, selectati o pozitie
de instalare mai bund si/sau o antena
mai mare.

Ecou nivel suprimat.

Stergeti maparea si Inregistrati-o din
nou.

Dispozitivul afiseazd un nivel, | ecou de interferentd
desi rezervorul este gol.

Efectuati maparea pe parcursul
intregului interval de mésurare cand
rezervorul este gol (Setup - Mapping
(Configurare > Mapare)).

Inclinare eronaté a nivelului | Tip eronat de rezervor selectat.
in intrequl interval de
masurare

Setati corect parametrul Setup - Tank
type (Configurare - Tip rezervor).

11.2 Informatii de diagnosticare pe afisajul local

11.2.1 Mesaj de diagnosticare

Erorile detectate de sistemul de auto-monitorizare a siste

mului de mésurare sunt afisate ca

mesaj de diagnosticare, prin alternare cu afisarea valorii masurate.

Afisarea valorii masurate in conditie de alarma ‘

Mesaj de diagnosticare

2 1
L1

x 1)

XXXXXXXXX ] XXXXXXXXX M8

2 0 [ 50 « %?ssit?:e de alimentare —— 4
XX

A0013939-RO

Semnal de stare

Simbol stare (simbol pentru nivel eveniment)
Simbol stare cu eveniment diagnosticare
Text eveniment

Elemente de operare

vl W N =

Semnale de stare

F ,Failure” (Defect)

Existd o eroare la dispozitiv. Valoarea masuratd n
A0013956

u mai este valabild.

C »Function check” (Verificare functie)

A0013959

Dispozitivul se afld in modul service (de ex. in timpul unei simulari).
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A0013958

»Out of specification” (In afara specificatiei)

Dispozitivul este utilizat:

= Tn afara specificatiilor sale tehnice (de exemplu in timpul pornirii sau cur&tarii)

= n afara configuratiei efectuate de citre utilizator (de exemplu, nivel in afara intervalului
configurat)

A0013957

»Maintenance required” (Intretinere necesar)
Este necesard Intretinere. Valoarea masuratd raiméane valabila.

Simbol status (simbol pentru nivel eveniment)

X

AD013961

Status ,,Alarma”
Masuratoarea a fost intrerupta. lesirea de semnalizare preia conditia de alarma definita. Se
genereaza un mesaj de diagnosticare.

/iy

[
A0013962

Status ,,Avertizare”
Dispozitivul continud masurarea. Se genereaza un mesaj de diagnosticare.

Evenimentul diagnosticat si textul evenimentului

O eroare poate fi identificata folosind evenimentul de diagnosticare. Textul evenimentului
va furnizeaza informatii referitoare la eroare. In plus, simbolul corespunzator este afisat
inainte de evenimentul de diagnosticare.

Evenimentul de diagnosticare

Exemplu

Simbol status Semnal de stare Numar Text eveniment
eveniment
NS NS N2
.-"."m Curr.output 1
PN S 441 (Iesire curent
A0013962 A0013958 1)

Numar din 3
cifre

Daca unul sau mai multe mesaje de diagnosticare se afld simultan in asteptare, doar
mesajul cu prioritatea cea mai mare este afisat. Mesajele suplimentare de diagnosticare,
aflate in asteptare, pot fi afisate in submeniul Diagnostics list (Lista diagnosticare)

(= 144).

ﬂ Mesajele anterioare de diagnosticare, care nu se mai afla in asteptare, sunt prezentate
in submeniul Event logbook (Jurnal de evenimente) (- 145).

Elemente de operare

Functii de operare in meniu, submeniu

A0013970

Tasta Plus
Deschide un mesaj referitor la masurile de remediere.

A0013952

Tasta Enter
Deschide meniul de operare.
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11.2.2 Interogarea masurilor de remediere

XXXXXXXXX A S XXXXXXXXX S

20.50 &
XX

X1l

]

! 4{ S801 Tensiune de alimentare
Diagnostic 2
Diagnostic 3

2 @

2—1 |Tensiune de alimentare (ID:203) | — 3

4— | #5801 0d00h02m25s 5
6 % Crestere tensiune de alimentare

3. [O+®

&2

1
2
3
4
5

AD013940-RO

1 Mesaj pentru mdsurile de corectare

Text scurt

Comportament la diagnosticare cu cod de diagnosticare
ID service

Momentul producerii

Mdsuri de remediere

Utilizatorul se afld In mesajul de diagnosticare.

1.

Apdésati [ (simbol (i3).
L= Se deschide submeniul Diagnostic list (Listd de diagnosticéri).
Selectati evenimentul de diagnosticare dorit cu () sau () si apasati E) .

L= Se deschide mesajul pentru masurile de remediere a evenimentului de
diagnosticare selectat.

Apasati & +  simultan.
= Mesajul referitor la masurile de remediere se inchide.

Utilizatorul se afld in meniul Diagnostics (Diagnosticari) la introducerea unui eveniment
de diagnosticare, de exemplu in submeniul Diagnostic list (Listd diagnosticéri) sau in
parametrul Previous diagnostics (Diagnosticéri anterioare).

1.

Apasati E.
Y= Se deschide mesajul pentru masurile de remediere a evenimentului de
diagnosticare selectat.

Apasati & +  simultan.
= Mesajul referitor la masurile de remediere se inchide.

11.3 Eveniment de diagnosticare in instrumentul de

operare

Dacd un eveniment de diagnosticare este prezent in dispozitiv, semnalul de stare apare in
zona de stare din partea stdnga sus a instrumentului de operare, impreuna cu simbolul
corespunzator in conformitate cu NAMUR NE 107:
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= Eroare (F)

= Verificare functionare (C)
= In afara specificatiei (S)

= Solicitare intretinere (M)

Interogarea masurilor de remediere

1. Navigati la meniul ,Diagnostics” (Diagnosticari).
~ In parametrul ,Actual diagnostics” (Diagnostic efectiv), codul de diagnosticare
este afisat cu un text scurt.

2. In partea dreapt4 in intervalul de afisare, deplasati cursorul peste parametrul , Actual
diagnostics” (Diagnostic efectiv).
-~ Este afisat un sfat ecran cu masurile de remediere pentru evenimentul de
diagnosticare.

11.4 Diagnostic list (Lista de diagnosticare)

In submeniul Diagnostics list (List4 diagnosticéri) pot fi afisate pana la 5 mesaje curente
de diagnostic in asteptare. Dacd se afld mai mult de 5 mesaje in asteptare, mesajele cu cea
mai mare prioritate sunt indicate pe afisaj.

Cale de navigare
Diagnostics - Diagnostics list (Diagnosticéri - Listd diagnosticari)
Interogarea si inchiderea masurilor de remediere

1. Apésati E.

L= Se deschide mesajul pentru masurile de remediere a evenimentului de
diagnosticare selectat.

2. Apésati 5 + [+ simultan.
= Mesajul referitor la masurile de remediere se inchide.

ﬂ Despre structura mesajului referitor la mésurile de remediere (- & 80)

11.5 Prezentarea generala a informatiilor de diagnosticare

11.5.1 Erori ale elementelor senzorilor

Eveniment de diagnostic Instructiuni privind intretinerea Comportame
X ntul erorii
Cod Descriere
F002 | Senzor necunoscut 1. Verificati senzorul Alarma

2. Schimbati senzorul

F002 | senzor de temperaturd | 1. Inlocuiti modulul electronic principal Alarma
2. Schimbati senzorul
F002 | Data storage (Stocare | 1. Inlocuiti modulul electronic principal Alarma
date) 2. Schimbati senzorul
F083 | Continut memorie 1. Reporniti dispozitivul Alarma
senzor 2. Restabiliti datele S-Dat

3. Schimbati senzorul
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11.5.2 Erori ale componentelor electronice

Eveniment de diagnostic Instructiuni privind intretinerea Comportame
. ntul erorii
Cod Descriere
F083 | Software incompatible | 1. Verificati software-ul Alarma
(Software 2. Resetati sau inlocuiti modulul electronic principal
incompatibil)
F083 | Module incompatibile | 1. Verificati modulele electronice Alarma
2. Inlocuiti modulul I/0 sau modulul electronic principal
FO83 | Electronic modules 1. Reporniti dispozitivul Alarma
(Module electronice) 2. Verificati modulele electronice
3. Inlocuiti modulul I/0 sau modulul electronic principal
F083 | Module connection 1. Verificati conexiunile modulului Alarma
(Conexiune modul) 2. Inlocuiti modulele electronice
F083 | Main electronic failure | Inlocuiti modulul electronic principal Alarma
(Eroare a
componentelor
electronice principale)
FO83 | Main electronic failure | 1. Reporniti dispozitivul Alarma
(Eroare a 2. Inlocuiti modulul electronic principal
componentelor
electronice principale)
F083 | Main electronic failure | 1. Reporniti dispozitivul Alarma
(Eroare a 2. Contactati service-ul
componentelor
electronice principale)
FO83 | Main electronic failure | 1. Operare de urgenta prin afisaj Alarma
(Eroare a 2. Inlocuiti componentele electronice principale
componentelor
electronice principale)
F083 |1/0 module failure Tnlocuiti modulul 1/0 Alarmi
(Eroare modul I70)
FO083 |1/0 module failure 1. Reporniti dispozitivul Alarma
(Eroare modul I70) 2. Inlocuiti modulul I/0
FO83 | Memoria electronicd 1. Reporniti dispozitivul Alarma
2. Contactati service-ul
FO83 | Memory content 1. Transferati datele sau resetati dispozitivul Alarma
(Continut memorie) 2. Contactati service-ul
FO83 | Electronic failure 1. Transferati datele sau resetati dispozitivul Alarma
(Defectiune de natura | 2. Contactati service-ul
electronica)
M20 | Electronic failure Intretinere necesaré!
(Defectiune de naturd | 1. Nu efectuati resetarea
electronica) 2. Contactati service-ul
11.5.3 Erori configuratie
Eveniment de diagnostic Instructiuni privind intretinerea Comportame
. ntul erorii
Cod Descriere
FO083 | Data transfer (Transfer | 1. Verificati conexiunea Alarma
de date) 2. Incercati din nou transferul de date
C010 |Incércare/descércare | Incarcare /descércare activé, va rugdm asteptati Avertisment
C010 | Trim (Calibrare) Efectuati calibrarea Avertisment
FO83 | Liniarizare Verificati tabelul de liniarizare Alarma
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Eveniment de diagnostic

Instructiuni privind intretinerea

Comportame
ntul erorii

Cod Descriere
F083 | Configurare 1. Reporniti dispozitivul Alarma
incompatibila 2. Contactati service-ul
M438 | Set date 1. Verificati fisierul cu setul de date Avertisment
2. Verificati configuratia dispozitivului
3. Incdrcati si descdrcati noua configuratie
S441 | lesire curent 1. Verificare proces Avertisment
2. Verificare configurare iesire de curent
F083 | Eroare mod simulare | Dezactivati simularea Alarma
C010 |Valoarea masuratd a Dezactivati simularea Avertisment
simuldrii
C010 |lesire curent simulare | Dezactivati simularea Avertisment
C010 | Simulare iesire de Dezactivare simulare iesire de comutatie Avertisment
comutatie
C010 | Distanta simuldrii Dezactivati simularea Avertisment
€010 |inregistrare mapare Inregistrarea mapérii: vd rugdm asteptati Avertisment
11.5.4 Erori induse de proces
Eveniment de diagnostic | Instructiuni privind intretinerea Comportame

ntul erorii

Cod Descriere
F083 | Energie prea scdzuta Cresteti tensiunea de alimentare Avertisment
M438 | Curentul prin bucld 1. Verificati cablajul Alarma
2. Inlocuiti modulul I/0
F083 | Temperatura de 1. Verificati temperatura ambianta Alarma
functionare 2. Verificati temperatura de proces
S441 | Temperaturd de 1. Verificati temperatura ambiantd Avertisment
functionare 2. Verificati temperatura de proces
S921 | Modificarea referintei | 1. Verificati configuratia de referinta Alarma/
2. Verificati presiunea Avertisment
3. Verificati senzorul
S921 | Ecou pierdut Verificati parametrul ,DC value” (Valoare CC) Alarma/
Avertisment
S942 | In distanta de 1. Verificati nivelul Alarma/
siguranta 2. Verificati distanta de siguranta Avertisment
3. Resetati auto-mentinerea
S943 | In distanta de blocare | Precizie redusé: verificati nivelul Avertisment
M438 | Diagnosticare avansatd | Mentineti evenimentul de diagnostic Avertisment
aparuta
S968 | Nivel limitat 1. Verificati nivelul Avertisment
2. Verificati parametrii limita
F083 | Liniarizare 1. Verificati nivelul Alarma

2. Verificati setdrile de liniarizare

11.6 Jurnalul evenimentelor

11.6.1

Istoricul evenimentelor

O prezentare generald in ordine cronologicd a mesajelor evenimentelor apdrute este
furnizatd in submeniul Events list (Listd evenimente).
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Cale de navigare
Diagnostics - Event logbook - Events list (Diagnosticari - Jurnal evenimente - Listd
evenimente)

Pot fi afisate in ordine cronologicd maximum 20 de mesaje de evenimente. In cazul in care
este activatd functia avansatd HistoROM pe dispozitiv (optiune de comanda), pot fi afisate
péné la 100 de intrari.

[storicul evenimentelor include intrari pentru:
= Evenimente de diagnostic
= Evenimente de informare

Pe 1anga momentul producerii sale, fiecdrui eveniment ii este alocat, de asemenea, un
simbol care arata daca evenimentul a avut loc sau s-a terminat:
= Eveniment de diagnostic
- 2): Evenimentul a avut loc
- (=: Evenimentul s-a terminat
= Eveniment de informare
=): Evenimentul a avut loc

Interogarea si inchiderea masurilor de remediere
1. Apasati E.
= Se deschide mesajul pentru masurile de remediere a evenimentului de
diagnosticare selectat.
2. Apésati (5 + [ simultan.
Y Mesajul referitor la masurile de remediere se inchide.

11.6.2 Filtrarea jurnalului de evenimente

Utilizand parametrul Filter options (Optiuni de filtrare), puteti defini care categorie de
mesaje de eveniment este afisatd in submeniul Events list (Listd evenimente).

Cale de navigare
Diagnostics - Event logbook - Filter options (Diagnosticari - Jurnal eveniment - Optiuni
filtrare)

Categorii de filtrare

= All (Toate)

= Eroare (F)

= Verificare functionare (C)
= In afara specificatiei (S)

= Solicitare intretinere (M)
= [nformatii (I)

11.6.3 Prezentarea generala a evenimentelor de informare

Spre deosebire de un eveniment de diagnosticare, un eveniment de informare este afisat
numai in jurnalul de evenimente, nu in lista de diagnosticari.

E‘;flrfl:rnrﬁ::ede Text eveniment
11000 - (device ok - dispozitiv ok)
11079 Sensor changed (Senzor modificat)
11089 POWER ON (Curent pornit)
11090 Configuration reset (Configuratie resetara)
11091 Configuration changed (Configuratie schimbata)
11092 Trend data deleted (Date tendinte sterse)
11110 Write protection switch changed (Comutator protectie la scriere modificat)

Endress+Hauser



Micropilot FMR53, FMR54 Diagnosticarea si depanarea

E‘;irfl:::ﬁ;::e Text eveniment
11137 Electronic changed (Sistem electronic modificat)
11151 History reset (Resetare istoric)
11154 Reset terminal voltage min/max (Resetare tensiune borne min/max)
11155 Reset electronic temperature (Resetare temperatura electronicd)
11156 Memory error trend (Tendinta eroare memorie)
11157 Memory error event list (Listd de evenimente cu eroare memorie)
11157 Display connected (Afisaj conectat)
11185 Display backup done (Afisare copie de siguranta efectuata)
11186 Restore via display done (Restabilire prin afigaj efectuata)
11187 Settings downloaded with display (Setari descarcate cu afisaj)
11188 Display data cleared (Date afisaj sterse)
11189 Backup compared (Copie de siguranta comparata)
11264 Safety sequence aborted (Secventd de siguranta anulata)
11335 Firmware changed (Firmware modificat)
11335 Fieldbus: stare de acces modificata
11335 CDI: stare de acces modificata

11.7 Istoric firmware

Date Versiune | Modificari Documentatie (FMR51/FMR52, HART)
firmware
CD-ROM Instructiuni de Descrierea Informatii tehnice
operare parametrilor
12.2012 01.00.uz | Software original CD00521F/00/ BAO1045F/00/EN/ GP01014F/00/EN/ TIO1039F/00/EN/01.12
A2/01.12 01.12 01.12

Versiunea software poate fi comandati explicit prin structura produsului. In acest fel
puteti asigura compatibilitatea versiunii firmware cu o integrare existentd sau
planificata a sistemului.
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12  Intretinere

Sistemul de méasurare nu necesitd o Intretinere speciala.

12.1 Curatarea exteriorului

La curatarea dispozitivului pe exterior, utilizati intotdeauna substante de curatare care nu
atacd suprafata carcasei si garniturile de etansare.

12.2  Inlocuirea garniturilor de etansare

Garniturile de etansare de proces ale senzorilor (la conexiunea de proces) trebuie inlocuite
periodic, mai ales daca se utilizeaza garnituri de etansare turnate (constructie aseptica).
Intervalul dintre inlocuiri depinde de frecventa ciclurilor de curdtare, de temperatura
substantei méasurate si de temperatura de curatare.
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reparatii

Endress+Hauser

13 reparatii

13.1 Informatii generale referitoare la reparatii

13.1.1 Conceptul de reparatie

Conceptul companiei Endress+Hauser in ceea ce priveste reparatiile presupune ca
dispozitivele au un design modular si cd reparatiile pot fi efectuate de departamentul de
service al companiei Endress+Hauser sau de clienti special instruiti.

Piesele de schimb sunt incluse in seturile corespunzatoare. Acestea includ instructiunile de
inlocuire aferente.

Pentru mai multe informatii privind service-ul si piesele de schimb, contactati
departamentul de service al companiei Endress+Hauser.

13.1.2 Reparatiile dispozitivelor cu aprobare Ex

La efectuarea de reparatii ale dispozitivelor cu aprobare Ex, tineti cont de urmatoarele
aspecte:

= Reparatiile dispozitivelor cu aprobare Ex pot fi efectuate numai de cdtre personal instruit
corespunzator sau de catre specialistii de service ai companiei Endress+Hauser.

= Trebuie sd va conformati standardelor predominante, reglementdrilor nationale cu
privire la zonele Ex, instructiunilor de siguranta (XA) si certificatelor.

= Utilizati doar componente originale Endress+Hauser.

= Atunci cAnd comandati o piesd de schimb, notati denumirea dispozitivului de pe placuta
de identificare. Inlocuiti piesele numai cu piese de schimb identice.

= Executati reparatiile In conformitate cu instructiunile. La finalizarea reparatiilor,
executati testarea de rutind a dispozitivului.

= Numai departamentul de service al companiei Endress+Hauser poate converti un
dispozitiv certificat intr-o variantd certificata diferita.

= Documentati toate activitdtile de reparatii si de conversie.

13.1.3 Inlocuirea modulului electronic

Daca s-a Inlocuit modulul electronic, nu trebuie s efectuati o noua configurare de bazg,
deoarece parametrii de calibrare sunt memorati in HistoROM, aflat in carcaséa. Totusi, dupa
inlocuirea modulului electronic principal, ar putea fi necesara inregistrarea unei noi mapari
(interferentd suprimare ecou).

13.1.4 Inlocuirea unui dispozitiv

Dupa inlocuirea intregului dispozitiv sau a unui modul electronic, parametrii pot fi
descdrcati din nou in instrument, folosind una dintre modalitatile de mai jos:

# Prin intermediul modulului de afisare
Conditie: Configuratia vechiului dispozitiv a fost memoratd in modulul afisajului
(> B137).
= Prin intermediul FieldCare
Conditie: Configuratia vechiului dispozitiv a fost memoratd in computer prin FieldCare.

Masurarea poate continua fard a fi necesara efectuarea unei noi configuréri. Trebuie
inregistrate din nou numai o liniarizare si o mapare de rezervor (suprimarea ecourilor de
interferentd).
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13.2 Piese de schimb

= Cateva dintre componentele interschimbabile ale dispozitivului de masurare sunt
identificate conform placutei de identificare a pieselor de schimb. Aceasta include
informatii referitoare la piesa de schimb.
» Capacul compartimentului de conexiune a dispozitivului include o placutad de identificare
a pieselor de schimb, cu urmétoarele informatii:
- 0 listd a celor mai importante piese de schimb pentru dispozitivul de masurare,
inclusiv informatiile privind comanda.
- URL-ul pentru W@M Device Viewer (www.endress.com/deviceviewer):
Acolo sunt prezentate si pot fi comandate toate piesele de schimb pentru dispozitivul
de médsurare, inclusiv codul de comanda. Daca sunt disponibile, instructiunile de
instalare aferente pot fi, asemenea, descarcate de acolo.

Spare parts for:

Ser.-no.: 8A21ACO098AF4
Pos. no. | Spare part Spare no./structure
1 Sensor XPF0002- / XPF0003-
2 Main electr. XPF0001-
3 10 module 71023451
4 Cover (front) | 71023451
5 Cover (right) 71023451
6 Display 71023451

002847-A

Additional information: www.endress.com/deviceviewer

AD014979

22 Exemplu de pldcutd de identificare a pieselor de schimb in capacul compartimentului de conexiune

ﬂ Numadrul de serie al dispozitivului de masurare:
= Se afla pe placuta de identificare a dispozitivului si a pieselor de schimb.
= Poate fi citit folosind parametrul "Numar de serie" din sub-meniul "Informatii
dispozitiv".

13.3 Returnare

Dispozitivul de masurare trebuie returnat dacd sunt necesare reparatii sau calibrare in
fabricd, sau in cazul in care a fost comandat sau livrat un dispozitiv de masurare gresit.
Conform reglementarilor legale, Endress+Hauser, ca societate certificata ISO, trebuie sa
urmeze anumite proceduri privind manipularea produselor returnate care au intrat in
contact cu mediul.

Pentru a asigura un retur corespunzator, sigur si profesional al dispozitivului, vd rugdm s&
cititi procedurile si conditiile de retur de pe website-ul Endress+Hauser, la
www.services.endress.com/return-material

13.4 Depunere la deseuri

Respectati urmatoarele observatii in timpul evacuarii la deseuri:
= Respectati reglementarile federale/nationale valide.
= Asigurati separarea corespunzatoare si reutilizarea componentelor dispozitivului.
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14 Accesorii

14.1  Accesorii specifice dispozitivului

Accesoriu

Descriere

Capac de protectie
impotriva intemperiilor

A0015466

298.5 (11.8) ‘ 273.8 (10.8)
255.1 (10) 164 (6.46)
5, 6
Uy
@ /\ | 5
) 'Sy )
s
=<~ ¢

mm (in)
A0015472

a 37,8mm (1,49 in)
b 54 mm (2,13 in)

@ Capacul de protectie impotriva intemperiilor poate fi comandat impreuna cu dispozitivul (structurd produs, functia
620 ,Accessory Enclosed” (Accesoriu atasat), optiunea PB ,Weather Protection Cover” (Capac de protectie
impotriva intemperiilor)).

Alternativ, acesta poate fi comandat separat ca accesoriu; cod de comandd 71132889.

Endress+Hauser
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Accesoriu

Descriere

Extensie de antenad
FAR10 (pentru FMR54)

SI

.

12

Q@ 0 -
—
BT 7]

o

040 (91.57)
044.5 (91.75)
062 (02.44)
078 (23.07)

-
-t

1 Conexiune instrument
2 Conexiune conicd

Material:
= 316L (1.4404)
= Aliaj B2
= Aliaj C4

Lungime L1:

= 100 mm (4 in)
= 200 mm (8 in)
= 300 mm (12 in)
= 400 mm (16 in)

Functie pagind produse: Configurare produs)

Informatiile detaliate despre comanda sunt disponibile de la urmétoarele surse:
= [n configuratorul de produs de pe site-ul web Endress+Hauser: www.endress.com - Select country - Instruments -
Select device - Product page function: Configure this product (Selectare tard - Instrumente - Selectare dispozitive -

= De la centrul de vanzari Endress+Hauser: www.endress.com/worldwide

mm (in)

AD018879
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Accesoriu Descriere
Afisaj de la distanta
FHX50
P’
1 ’@ 2. 'O‘
ns Iy 4
3. > 4
ENg \
A0019128
= Material:

- Materiale plastice PBT
- 316L (in pregatire)
s Adecvat pentru module de afisaj:
- SDO2 (butoane)
~ SDO03 (control tactil) (in pregatire)
= (Cablu de conectare:
- Cablu cu fisd de M12; furnizat cu FHX50; pané la 30 m (98 ft)
— Cablu standard furnizat de client; pana la 60 m (196 ft)

@ = Dacd va fi utilizat afisajul de la distantd, Levelflex trebuie comandat in versiunea ,Pregétit pentru afigsaj FHX50"”
(caracteristica 030, optiunea L sau M). Pentru FHX50, pe de cealaltd parte, optiunea A: ,Prepared for display
FHX50” (Pregatit pentru afisaj FHX50) trebuie selectatd in caracteristica 050: ,Option Measurement Device”
(Optiune dispozitiv de méasurare).

= Dacé un Micropilot nu a fost comandat in versiunea ,Pregatit pentru afisaj FHX50”, dar este totusi prevadzut cu un
FHX50, este esential sa selectati optiunea B: ,Not prepared for display FHX50” (Nepregatit pentru afisaj
FXHX50) in caracteristica 050: ,Option Measurement Device” (Optiune dispozitiv de masurare) a FHX50. In acest
caz, un set de adaptare, necesar pentru pregdtirea Micropilot pentru afisajul de la distantd, este furnizat
impreund cu FHX50.

E] Pentru detalii, consultati documentul SDO1007F.

Endress+Hauser

14.2  Accesorii specifice comunicatiilor

Accesoriu Descriere
Commubox FXA195 Pentru comunicatii cu protectie intrinsecd HART cu FieldCare prin intermediul
HART interfetei USB.

Pentru detalii, consultati Informatii tehnice TI00404F

Accesoriu Descriere

Commubox FXA291 Conecteaza dispozitivele exterioare Endress+Hauser cu interfata CDI (= Interfata
comuna de date Endress+Hauser) la interfata USB a unui computer.

Pentru detalii, consultati Informatii tehnice TI00405C

Accesoriu Descriere
Convertorul la bucla de Evalueaza variabilele dinamice HART si le converteste in semnale de curent
curent HART HMX50 analogice sau limite de valori.

Pentru detalii consultati Informatiile tehnice TIO0429F si Instructiunile de
operare BAOO371F
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Accesoriu Descriere

Adaptor WirelessHART Conecteaza dispozitivele exterioare la o retea wireless HART.

SWA70 Adaptorul wireless HART poate fi montat direct pe un dispozitiv HART si este usor
integrat intr-o retea HART existentd. Asigurd transmiterea datelor in siguranta si
poate fi operat in paralel cu alte retele wireless.

Pentru detalii consultati Instructiunile de operare BAOO0O61S

Accesoriu Descriere

Fieldgate FXA320 Gateway pentru monitorizarea de la distantd a dispozitivelor de mésurare
conectate de 4-20 mA prin intermediul browser-ului web.

Pentru detalii consultati Informatiile tehnice TIO0025S si Instructiunile de
operare BAOOO53S

Accesoriu Descriere

Fieldgate FXA520 Gateway pentru diagnosticarea de la distantd si parametrizarea dispozitivelor de
masurare HART conectate prin intermediul browser-ului web.

Pentru detalii consultati Informatiile tehnice TIO0025S si Instructiunile de
operare BAOOO53S

Accesoriu Descriere

Field Xpert SFX100 Bornad industriala portabild, compactd, flexibild si robustd pentru parametrizare de

la distantd si verificare a valorii mésurate prin intermediul iesirii HART sau prin
FOUNDATION Fieldbus.

Pentru detalii consultati Instructiunile de operare BAOOO61S

14.3  Accesorii specifice de service

Accesoriu

Descriere

FieldCare

Instrumentul de management al activelor centralei bazat pe FDT de la Endress
+Hauser.

Ajuté la configurarea si pdstrarea tuturor dispozitivelor exterioare ale centralei dvs.
Prin furnizarea informatiilor legate de stare, sprijina inclusiv diagnosticarea
dispozitivelor.

Pentru detalii, consultati Instructiunile de operare BAOO027S si BAOOO59S.
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14.4 Componente de sistem

Accesoriu Descriere

Administratorul de date | Administratorul de date grafice Memograf M furnizeaza informatii despre toate
grafice Memograph M variabilele de proces relevante. Valorile mdsurate sunt inregistrate corect, valorile
limitd sunt monitorizate, iar punctele de mésurare sunt analizate. Datele sunt
stocate Intr-o memorie interna de 256 MB si, de asemenea, pe un card SD sau pe
un stick USB.

Pentru detalii consultati Informatiile tehnice TIO0133R si Instructiunile de
operare TI0O0133R

RN221N Barierd activa cu alimentare cu energie electricd pentru separarea sigurd a
circuitelor de curent de 4 - 20 mA. Oferd transmisie HART bidirectionala.

Pentru detalii consultati Informatiile tehnice TIO0133R si Instructiunile de
operare TI0O0133R

RNS221 Alimentarea transmitdtorului pentru senzori cu 2 fire sau transmitdtoare exclusiv
pentru zonele non-Ex. Oferd comunicare bidirectionald folosind racordurile de
comunicare HART.

Pentru detalii consultati Informatiile tehnice TIOO081R si Instructiunile de
operare TIO0081R
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15 Prezentare generala a meniului de operare

Limb# (> B 99) ‘
Setup > (Configurare) Device tag (Eticheta dispozitiv) (= 99)
Distance unit (Unitate distanta) (» 99)
Tank type (Tip rezervor) (= 100)
Tube diameter (Diametru tub) (» 100)
Medium group (Grup mediu) (= 100)
Empty calibration (Calibrare la gol) (» 101)
Full calibration (Calibrare la plin) (= 101)
Level (Nivel) (» 102)
Distance (Distantd) (> 102)
Signal quality (Calitate semnal) (» 103)
Setup > (Configurare) Mapping > (Mapare) Confirm distance (Confirmare distanta) (= 104)
Mapping end point (Punct final mapare) (> B105)
Record map (Inregistrare mapare) (= 106)
Setup > (Configurare) Advanced setup > Locking status (Stare de blocare) (= 106)
(Configurare avansatd)
Access status display (Afisare stare de acces) (» 106)
Enter access code (Introducere cod de acces) (» 107)
Setup > (Configurare) Advanced setup > Level > (Nivel) Medium type (Tip mediu) (» 107)
(Configurare avansatd)
Medium property (» B108)
(Proprietate mediu)
Max. filling speed liquid (» B108)
(Lichid cu viteza max. de
umplere)
Max. draining speed liquid (= 108)
(Lichid cu viteza max. de
evacuare)
Advanced process (= 109)
conditions (Conditii de
proces avansate)
Level unit (Unitate nivel) (» B109)
Blocking distance (Distantd (- 110)
de blocare)
Level correction (Corectare (= 110)
nivel)
Tank/silo height (Indltime (= 111)
rezervor/siloz)
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Setup - (Configurare) Advanced setup > Linearization > Linearization type (Tip (» B112)
(Configurare avansata) (Liniarizare) liniarizare)
Unit linearized (Unitate (= 112)
liniarizata)
Free text (Text liber) (» B113)
Maximum value (Valoarea (= 113)
maxima)
Diameter (Diametru) (> 114)
Intermediate height (= 114)

(Greutate intermediara)

Table mode (Mod tabel) (= 115)

Table number (Numéar (= 115)
tabel)
Level (Nivel) (» B115)
Customer value (Valoare (= 116)
client)
Activate table (Activare (> 116)
tabel)

Setup > (Configurare) Advanced setup > Safety settings > (Setdri de Output echo lost (Pierdere (- B 118)

(Configurare avansatd) siguranta) ecou la iesire)

Value echo lost (Valoare (= 118)
ecou pierdut)

Ramp echo lost (Margine de (- 118)
pierdere de ecou)

Blocking distance (Distantd (- 110)
de blocare)

Setup > (Configurare) Advanced setup > SIL/WHG confirmation > (» B 120)
(Configurare avansatd) (Confirmare SIL/WHG)
Setup - (Configurare) Advanced setup > Deactivate SIL/WHG -> (= 120)
(Configurare avansata) (Dezactivare SIL/WHG)
Setup > (Configurare) Advanced setup > Current output 1/2 - Assign current output (» B121)
(Configurare avansatd) (Iesire curent 1/2) (Alocare iesire curent)
Current span (Interval (= 121)
curent)

Fixed current (Curent fix) (» 122)

Damping (Atenuare) (= 122)

Failure mode (Mod eroare) (= 123)

Failure current (Eroare (= 123)
curent)

Output current 1/2 (Curent (- 124)
iesire 1/2)
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Setup > (Configurare) Advanced setup > Switch output > (lesire de  Switch output function (> B124)
(Configurare avansata) comutatie) (Functie iesire de

comutatie)
Assign status (Alocare (= 125)
stare)
Assign limit (Alocare (> 125)
limita)
Assign diagnostic level (» B125)
(Alocare nivel diagnostic)
Switch-on value (Valoare de (= 126)
activare)
Switch-on delay (Intarziere (> B 127)
la pornire)
Switch-off value (Valoare (> 126)
de dezactivare)
Switch-off delay (Intarziere (> B 128)
oprire)
Failure mode (Mod eroare) (- 128)
Switch status (Stare de (= 128)
comutare)
Invert output signal (> B129)
(Inversare semnal de iesire)

Setup > (Configurare) Advanced setup > Display - (Afisaj) Language (Limba) (» 99)

(Configurare avansata)

Format display (Format (> 130)
afisare)
Value 1 display (Afisare (» 132)
valoare 1)
Decimal places 1 (Locuri (» B132)
zecimale 1)
Value 2 display (Afisare (» B132)
valoare 2)
Decimal places 2 (Locuri (> 132)
zecimale 2)
Value 3 display (Afisare (» B132)
valoare 3)
Decimal places 3 (Locuri (= 132)
zecimale 3)
Value 4 display (Afisare (» 132)
valoare 4)
Decimal places 4 (Locuri (» B132)
zecimale 4)
Display interval (Interval (» B133)
afisare)
Display damping (Atenuare (> B 133)
afisaj)
Header (Antet) (> 133)
Header text (Text antet) (» 134)
Separator (> 134)
Number format (Format (» 135)
numar)

96 Endress+Hauser



Micropilot FMR53, FMR54 Prezentare generald a meniului de operare

Decimal places menu (= 135)
(Meniu locuri zecimale)
Backlight ([luminare de (= 135)
fundal)
Contrast display (Contrast (> B 136)
afisaj)

Setup > (Configurare) Advanced setup > Configuration backup Operating time (Duratd de (> B 137)

(Configurare avansatd) display - (Afisare copie de  functionare)

siguranta configuratie)

Last backup (Ultima copie (= 137)
de siguranta)

Configuration management (- 137)
(Management configuratie)

Camparison result (Rezultat (- 138)

comparatie)
Setup > (Configurare) Advanced setup > Administration-> Device reset (Resetare (= 141)
(Configurare avansata) (Administrare) dispozitiv)

Define access code (Definire (> 140)
cod de acces)

Confirm access code (» B 140)
(Confirmare cod de acces)

Diagnostics > Actual diagnostics (Diagnostic efectiv) (= 144)
(Diagnosticéri)
Previous diagnostics (Diagnostic anterior) (= 142)
Operating time from restart (Duratd de functionare de la repornire) (= 142)
Operating time (Durata de functionare) (= 137)
Diagnostics > Diagnostics list-> (Lista Diagnostics 1 (Diagnostic 1) (> B 144)
(Diagnosticéri) diagnosticéri)
Diagnostics 2 (Diagnostic 2) (> B 144)
Diagnostics 3 (Diagnostic 3) (= 144)
Diagnostics 4 (Diagnostic 4) (> B 144)
Diagnostics 5 (Diagnostic 5) (= 144)
Diagnostics > Event logbook - (Jurnal Filter options (Optiuni de filtrare) (» B 145)
(Diagnosticéri) evenimente)
Event list (Listd evenimente) (> B 145)
Diagnostics > Device information - Device tag (Eticheta dispozitiv) (» B 147)
(Diagnosticari) (Informatii dispozitiv)
Serial number (Numaér de serie) (= 147)
Firmware version (Versiune firmware) (= 147)
Device name (Nume dispozitiv) (= 147)
Order code (Cod de comanda) (> B 148)
Extended order code 1 (Cod de comanda extins 1) (= 148)
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Extended order code 2 (Cod de comandé extins 2) (= 148)
Extended order code 3 (Cod de comandé extins 3) (» 148)
Diagnostics > Measured value > Distance (Distantd) (» 102)
(Diagnosticéri) (Valoare méasurata)
Level linearized (Nivel liniarizat) (» 149)
Output current 1/2 (Curent iesire 1/2) (» 124)
Measured current 1 (Curent masurat 1) (= 149)
Terminal voltage 1 (Tensiune la borne 1) (> 149)
Switch status (Stare de comutare) (» 128)
Temperatura componente electronice (» 149)
Diagnostics > Data logging > Assign channel 1 (Alocare canal 1) (» B151)
(Diagnosticéri) (Inregistrare date in jurnal)
(in Vorbereitung)
Assign channel 2 (Alocare canal 2) (= 151)
Assign channel 3 (Alocare canal 3) (> 151)
Assign channel 4 (Alocare canal 4) (= 151)
Logging interval (Interval de inregistrare in jurnal) (» B151)
Clear logging data (Stergere date de inregistrare in jurnal) (- 152)
Display channel 1 (Afisare canal 1) (» B152)
Display channel 2 (Afisare canal 2) (= 152)
Display channel 3 (Afisare canal 3) (» B152)
Display channel 4 (Afisare canal 4) (= 152)
Diagnostics > Simulation - (Simulare) Assign measurement variable (Alocare variabila de (= 154)
(Diagnosticéri) masurare)
Value process variable (Valoare variabilad de proces) (= 154)
Swtich output simulation (Simulare iesire comutatie) (> B 154)
Switch status (Stare de comutare) (= 155)
Simulation current output 1/2 (Simulare iesire de curent (> B 155)
1/2)
Value current output 1/2 (Valoare iesire de curent 1/2) (» 155)
Simulation device alarm (Alarma dispozitiv de simulare) (= 156)
Diagnostics > Device check > (Verificare  Start device check (Pornire verificare dispozitiv) (» B157)
(Diagnosticéri) dispozitiv)
Result device check (Rezultat verificare dispozitiv) (= 157)
Last check time (Ultima verificare) (= 157)
Level signal (Semnal nivel) (» 158)
Experte Meniul ,Expert” este descris in documentul GPO1014F (,Descrierea parametrilor dispozitivului”).
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16 Descrierea parametrilor dispozitivului

ﬂ = [@: Marcheazd calea de navigare la parametru prin afisaj si modulul de operare.
= @): Marcheaz calea de navigare la parametru printr-un instrument de operare (de
ex. FieldCare).
= [&):Marcheazd parametrii care pot fi blocati prin blocarea prin software (> B 60).

Limba (Limba)

Navigation (Navigare) Limba
Descriere Seteaza limba afisajului
Optiuni: = English (Englez&)

= O limba de operare suplimentard (consultati structura produsului, caracteristica 500,
,Limb& de operare suplimentara”)

Setare din fabrica English (Englezd)

16.1 Meniu ,Setup” (Configurare)

Device tag (Etichetd pentru dispozitiv)
Navigation (Navigare) Setup - Device tag (Configurare > Configurare avansata)
Descriere Introduceti eticheta pentru punctul de masurare
Domeniu de intrare Pénd la 32 de caractere alfanumerice
Setare din fabrica FMR5x
Distance unit (Unitate de distanta)
Navigation (Navigare) Setup - Distance unit (Configurare - Unitate distanta)
Descriere Unitate de lungime pentru calcularea distantei
Optiuni = mm
=m
m ft
= Intrare
Setare din fabrica m
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Tank type (Tip rezervor)
Navigation (Navigare) Setup > Tank type (Configurare - Tip rezervor)

Descriere Defineste tipul de rezervor

Optiuni: = Process vessel with agitator (Vas de proces cu agitator)

= Process vessel standard (Vas de proces standard)
= Storage vessel (Vas de depozitare)

= Bypass / pipe (Teava de bypass / teava de linistire)
= Open channel (Canal deschis)

= Wave guide antenna (Antend cu ghid de unde)

= Stilling well (Teava de linistire)

= Sphere (Sfera)

= Workbench test (Test banc de lucru)

Tipul de antend al dispozitivului determina care dintre aceste optiuni sunt
disponibile.

Setare din fabrica Process vessel standard (Vas de proces standard)

a Informatii suplimentare = Timpul de raspuns al dispozitivului este presetat de parametrul Tank type (Tip rezervor).
O setare extinsa este posibild in meniul Advanced setup (Configurare avansata).

Tube diameter (Diametru tub)
Navigation (Navigare) Setup > Tube diameter (Configurare - Diametru tub)

Conditie prealabila Tank type = BYpass / pipe (Tip rezervor = Conducta bypass / teava)

Descriere Defineste diametrul tevii de bypass-ului sau de linistire.

Domeniu de intrare 0..9999 mm (0...390 in)

Setare din fabrica 0 mm (0 in)

Medium group (Grup mediu)
Navigation (Navigare) Setup - Medium group (Configurare - Grup mediu)
Descriere Defineste grupul mediul de produs masurat.

Optiuni: = Pe bazd de apa (CC > 4)

= Altele (CC > 1,9)

Setare din fabrica Altele (CC > 1,9)
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a Informatii suplimentare  Dacd este necesar, valorile CC mai mici pot fi introduse in ,Expert - Sensor - Medium -
Medium property” (Expert - Senzor > Mediu - Proprietate mediu). Acest lucru poate
reduce totusi intervalul de masurare.

Empty calibration (Calibrare la gol)
Navigation (Navigare) Setup - Empty calibration (Configurare - Calibrare la gol)

Descriere Distanta conexiune de proces - nivel min.

Domeniu de intrare 0...100 m (0...328 ft)

Setare din fabrica 20 m (66 ft)

Se poate defini o valoare diferitd la comandarea dispozitivului.

a Informatii suplimentare  Calibrarea la gol E este distanta dintre punctul
de referinta (marginea inferioard a flansei sau
conexiunea filetatd) si nivelul minim (0%).

0%

A0019486

Full calibration (Calibrare la plin)
Navigation (Navigare) Setup - Full calibration (Configurare - Calibrare la plin)

Descriere Interval: nivel max. - nivel min.

Domeniu de intrare 0,001...100 m (0,003...328 ft)

Setare din fabrica Empty calibration - Blocking distance (Calibrare la gol - Distanta de blocare)

Se poate defini o valoare diferitd la comandarea dispozitivului.
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a Informatii suplimentare  Calibrarea la plin F este distanta dintre nivelul
minim (0%) si nivelul maxim (100%). g £

100% 1

0%

A0019487

LEVEL (nivel)

Navigation (Navigare) Setup - Level (Configurare - Nivel)
Descriere Afiseazd nivelul masurat L (fnainte de
liniarizare)

0%

\%/

A0019482

Zusitzliche Information Valoarea este afisatd in ,Level unit” (Unitate nivel) selectata (> 109).

Distance (Distanta)

Navigation (Navigare) Setup > Distance (Configurare > Distantd)
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Descrierea parametrilor dispozitivului

Descriere

a Informatii suplimentare

Afiseazd distanta masurata D de la punctul de
referinta (marginea inferioara a flansei sau
conexiunii filetate) la nivel.

A0019483

Valoarea este afisata in ,Level unit” (Unitate nivel) selectata (- 109).

Signal quality (Calitate semnal)

Navigation (Navigare)
Descriere

Optiuni afisaj

a Informatii suplimentare

Endress+Hauser

Setup - Signal quality (Configurare - Calitate semnal)
Afiseazd calitatea semnalului

= Puternic

= Mediu

= Slab

= Fara semnal

In cazul unui ecou pierdut ( No signal (Fird semnal), dispozitivul genereazi urméatorul

mesaj de eroare:

» F941 daca optiunea Alarm (Alarmé) a fost selectatd in parametrul Output echo lost
(Pierdere ecou la iesire) (- 118)

= 5941 dacé o altd optiune a fost selectatd in parametrul Output echo lost (Pierdere ecou
la iesire) (- 118).
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16.1.1 Secventa ,Mapare” (Mapare)

Confirm distance (Confirmare distanta)

Navigation (Navigare)

Descriere

Optiuni:

Setup > Mapping > Confirm distance (Configurare > Mapare - Confirmare
distanta)

Confirmare daci distanta mésurat4 se potriveste cu distanta reald. In functie de selectie,
dispozitivul determind automat domeniul In care maparea va fi inregistrata.

= Manual map (Mapare manuald)

= Distance ok (Distanta ok)

= Distance unknown (Distantd necunoscuta)
= Distance too small (Distanta prea mica)

= Distance too big (Distanta prea mare) !!

= Tank empty (Rezervor gol)

= Factory map (Mapare din fabrica)

1) Disponibil doar pentru ,Expert - Sensor - Echo tracking - Evaluation mode” (Expert - Senzor - Urmarire ecou » Mod evaluare) = ,Short time
history” (Istoric pe termen scurt) sau ,Long time history” (Istoric pe termen lung)

Setare din fabrica
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Distance unknown (Distantd necunoscuta)
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Micropilot FMR53, FMR54

Descrierea parametrilor dispozitivului

Informatii suplimentare

Confirmati daci distanta mésuraté se potriveste cu distanta reald. In functie de selectie,
dispozitivul determind automat domeniul in care maparea va fi inregistrata.

ﬂ Ca referinta, distanta masurata este afisatd Impreuna cu acest parametru.

Semnificatia optiunilor
= Manual map (Mapare manuald)

A se selecta dacd domeniul de mapare trebuie definit manual in parametrul Mapping

end point (Punct final mapare). In acest caz nu este necesaré confirmarea distantei.
= Distance ok (Distanta ok)
A se selecta dacd distanta masuratd se potriveste cu distanta reald. Dispozitivul
efectueazd o mapare si pardseste secventa (Apare pe ecran "End of sequence" (Sfarsitul
secventei)).
Distance unknown (Distantd necunoscuta)
A se selecta dacéd distanta reald nu este cunoscutd. O mapare nu poate fi efectuatd si
dispozitivul paraseste secventa (Apare pe ecran "End of sequence" (Sfarsitul secventei)).
Distance too small (Distantd prea micé)
A se selecta dacd distanta masuratd este mai micd decat distanta reald. Dispozitivul
cautd urmatorul ecou si revine la parametrul Confirm distance (Confirmare distantd).
Este afisatd distanta noud. Comparati trebuie repetatd pana ce distanta afisatd se
potriveste cu distanta reald. In acest caz, se poate porni inregistrarea unei hérti selectand
Distance ok (Distanta ok).
distance too big (distanta prea mare)
A se selecta dacd distanta masuratd este mai mare decat distanta reald. Dispozitivul
regleazd evaluarea semnalului si revine la parametrul Confirm distance (Confirmare
distantd). Distanta este recalculata si afisatd. Comparatia trebuie repetatd pana ce
distanta afisatd se potriveste cu distanta reald.
Tank empty (Rezervor gol)
A se selecta dacd rezervorul este complet gol. Dispozitivul inregistreazd o mapare
acoperind lungimea totald a sondei si pardseste secventa (Apare pe ecran ,End of
sequence” (Sfarsitul secventei).).
Factory map (Mapare din fabric&)
A se selecta dacé curba de mapare prezentd (daca existd una) trebuie stearsa.
Dispozitivul revine la parametrul Confirm distance (Confirmare distantd) si poate fi
inregistrata o noud mapare).

Mapping end point (Punct final mapare)

Navigation (Navigare)

Conditie prealabila

Descriere

Domeniu de intrare

Setup > Mapping > Map. end point (Configurare > Mapare - Punct final mapare)

Confirm distance = Manual map (Confirmare distantd = Mapare manuald) sau Distance
too small (Distantd prea micé).

New end point of mapping (Punct final nou mapare)

0,1 m (0,33 ft) ... Indltime rezervor/siloz &)

1) Parametru: ,Expert - Sensor > Level > Tank/silo height” (Expert > Senzor - Nivel - Inéltime rezervor/siloz)

Setare din fabrica

Endress+Hauser

1m (3,3 ft)
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Descrierea parametrilor dispozitivului Micropilot FMR53, FMR54

a Informatii suplimentare  Acest parametru defineste distanta de la care trebuie inregistratd o noud mapare.
Distanta este masuratd de la punctul de referinta, adicad de la marginea inferioara a flansei
de montare sau a conexiunii filetate.

In scopuri de referinta, parametrul Present mapping (Mapare prezent4) este afisat
impreund cu acest parametru. Present mapping (Mapare prezentd) specificéd distanta
péand la care o mapare a fost deja Inregistrata.

Record map (Inregistrare mapare)
Navigation (Navigare) Setup > Mapping - Record map (Configurare » Mapare - Inregistrare mapare)
Conditii prealabile Confirm distance = Manual map (Confirmare distantda = Mapare manuald) Distance too

small (Distanta prea mica).
Descriere Incepe inregistrarea mapaérii.
Optiuni: = No (Nu) i

= Record map (Inregistrare mapare)

= Overlay map (Suprapunere mapare)

= Factory map (Mapare din fabricd)

= Delete partial map (Stergere mapare partiald)

Setare din fabrica No (Nu)

16.1.2 Submeniu ,, Advanced setup” (Configurare avansata)

Locking status (Stare de blocare)

Navigation (Navigare) & Setup > Advanced setup - Status Verrieg. (Configurare - Configurare avansatéd - Stare blocare)
Descriere Indicd protectia la scriere cu cea mai mare prioritate care este activa curent
Optiuni afisaj = Hardware locked (Hardware blocat)

= Cust. trans. active (Transfer client activ)
= WHG locked (WHG blocat)
= Temporarily locked (Blocat temporar)

a Informatii suplimentare ﬂ Simbolul (3 apare in fata parametrilor care nu pot fi modificati, deoarece sunt
protejati la scriere.

Access status display (Afisare stare de acces)

Navigation (Navigare) Setup > Advanced setup - Access status display (Configurare - Configurare
avansata - Afisare stare de acces)

Conditie prealabila Vizibild numai pentru dispozitivele cu modul de operare si afisare (SDO2 sau SD0O3)
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Micropilot FMR53, FMR54 Descrierea parametrilor dispozitivului

Descriere Indica autorizatia de acces la parametri prin intermediul afisajului local
Optiuni afisaj = Operator

= [ntretinere

= service

a Informatii suplimentare ﬂ = Autorizatia de acces poate fi schimbata prin introducerea parametrului Enter
access code (Introducere cod de acces) (= 107).
= Dacd este activa o protectie la scriere suplimentard, aceasta restrictioneaza
autorizatia de acces actuald si mai mult. Starea de protectie la scriere poate fi
vizualizatd prin parametrul Locking status (Stare de blocare) (> 106).
= Dacd un simbol (3 apare in fata parametrului, parametrul nu poate fi modificat prin
intermediul afisajului local cu autorizatia curentd de acces.

Enter access code (Introducere cod de acces)

Navigation (Navigare) Setup - Advanced setup > Enter access code (Configurare - Configurare avansata
- Introducere cod de acces)

Descriere Introduceti codul de acces pentru a dezactiva protectia la scriere
Domeniu de intrare 0..9999

a Informatii suplimentare  Pentru operarea locala, trebuie introdus codul de acces specific clientului definit in
secventa Setup > Advanced setup > Administration - Define access code (Configurare
- Configurare avansatd - Administrare - Definire cod de acces).

Daca se introduce un cod de acces incorect, utilizatorul isi retine autorizatia de acces
actuald.

Protectia la scriere marcheaza toti parametrii marcati cu simbolul (& in document. Pe
afisajul local, simbolul & in fata parametrului indica faptul cd parametrul este protejat la
scriere.

Daca timp de 10 minute nu se apasa nicio tastd sau daca utilizatorul revine din modul de
navigare si editare la modul de afisare a valorii mésurate, dispozitivul blocheaza automat
parametrii protejati la scriere timp de alte 60 s.

ﬂ Contactati centrul dvs. de vanzari Endress+Hauser dacé pierdeti codul de acces

Submeniul ,,Level” (Nivel)

Medium type (Tip mediu)

Navigation (Navigare) Setup > Advanced Setup - Level > Medium type (Configurare - Configurare
avansatd > Nivel - Tip mediu)

Descriere Indicarea tipului de mediu
Optiuni afisaj = LIQUID (Lichid)

= solid
Setare din fabrica LIQUID (Lichid)
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Medium property (Proprietate mediu)

Navigation (Navigare)

Descriere

Optiuni

Setare din fabrica

Informatii suplimentare

Setup - Advanced Setup - Level - Medium property (Configurare - Configurare
avansatd - Nivel - Proprietate mediu)

CC: Constanta dielectrica

= unknown (necunoscut)
#aCC1l4.1,6

= CC1,6..1,9
#CC19..2,5

s CC25..4

s CC4..7

= CC7..15

s CC>15

unknown (necunoscut)

ﬂ Constantele dielectrice ale mediilor importante utilizate In principal In industrie sunt
rezumate in document SD106F, care poate fi descdrcat de pe pagina web Endress
+Hauser (www.endress.com).

Max. filling speed liquid (Lichid cu vitezd max. de umplere)

Navigation (Navigare)

Conditie prealabila
Descriere

Optiuni:

Setare din fabrica

a Informatii suplimentare

Setup > Advanced setup - Level » Max. filling speed liquid (Configurare -
Configurare avansatd - Nivel - Lichid cu viteza max. de umplere)

Medium type = Liquid (Tip mediu = Lichid)
Selectati viteza de umplere maxima asteptata

= Lent < 1cm (0,4in)/min

= Mediu < 10cm (4in)/min

= Standard < 1m (40in)/min

= Rapid < 2m (80in) /min

= Foarte rapid > 2m (80in) /min
= Fara filtru / test

Standard < 1m (40in)/min

Max. filling speed liquid (Lichid cu vitezd max. de umplere) este presetat prin intermediul
parametrului Setup - Tank type (Configurare - Tip rezervor). Cu toate acestea, se poate
ajusta la procesul din vas in orice moment. Dacd Tank type (Tip de rezervor) este
modificat din nou ulterior, poate fi necesar sa reglati ajustarea fina.

Mazx. draining speed liquid (Lichid cu viteza max. de evacuare)

108
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Descrierea parametrilor dispozitivului

Navigation (Navigare)

Conditie prealabila
Descriere

Optiuni:

Setare din fabrica

a Informatii suplimentare

Setup - Advanced setup > Level - Max. draining speed liquid (Configurare -
Configurare avansatd - Nivel - Lichid cu vitezd max. de evacuare)

Medium type = Liquid (Tip mediu = Lichid)
Selectati viteza de umplere maxima asteptata

® Lent < 1cm (0,4in)/min

# Mediu < 10cm (4in)/min

» Standard < 1m (40in)/min

= Rapid < 2m (80in) /min

= Foarte rapid > 2m (80in) /min
= Fara filtru / test

Standard < 1m (40in)/min

Mazx. draining speed liquid (Lichid cu vitezd max. de drenare) este presetat prin
intermediul parametrului Setup - Tank type (Configurare - Tip rezervor). Cu toate
acestea, se poate ajusta la procesul din vas in orice moment. Dacd Tank type (Tip de
rezervor) este modificat din nou ulterior, poate fi necesar sa reglati ajustarea fina.

Advanced process conditions (Conditii de proces avansate)

Navigation (Navigare)

Descriere

Optiuni

Setare din fabrica

Setup - Advanced setup - Level - Advanced process conditions (Configurare -
Configurare avansatd - Nivel > Conditii de proces avansate)

Defineste conditiile suplimentare de proces (dacd este necesar)

= Lipsa
= Multe obstacole
Aceastd optiune nu este recomandatd pentru lichide.
= Modificarea valorilor CC
= Spuma (> 5cm/0,16ft)

Lipsa

Level unit (Unitate de nivel)

Navigation (Navigare)

Descriere

Optiuni

Setare din fabrica

Endress+Hauser

Setup - Advanced Setup - Level - Level unit (Configurare - Configurare avansata
- Nivel - Unitate nivel)

Defineste unitatea de nivel

= %

=m

= mm

= ft

= [ntrare

%
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a Informatii suplimentare

Unitatea de nivel poate diferi de la unitatea de distantd definita in parametrul Distance
unit (Unitate distantd) (> B 99):

= Unitatea de distantd este utilizatd pentru calibrarea de baza (,Empty calibration”
(Calibrare la gol) si ,Full calibration” (Calibrare la plin)).
= Unitatea de nivel este utilizatd pentru a afisa nivelul (neliniarizat).

Blocking distance (Distanta de blocare)

Navigation (Navigare)

Descriere
Domeniu de intrare

Setare din fabrica

Setup > Advanced setup - Level - Blocking dist. (Configurare - Configurare
avansatd - Nivel - Distanta de blocare)
Setup > Advanced Setup - Safety settings > Blocking dist. (Configurare -
Configurare avansatd - Setdri de siguranta - Distanté de blocare)
Zona In care masurarea este imposibila.

0..200 m (0...656 ft)

Lungime antend

a Informatii suplimentare = Nu sunt evaluate ecouri in cadrul distantei de
blocare UB. Asadar, UB poate fi utilizat pentru Y
a suprima ecourile de interferentd aproape de |
antena. 1
BD
Level correction (Corectie nivel)

Navigation (Navigare)

Descriere

Domeniu de intrare

110

Setup - Advanced Setup > Level - Level correction (Configurare - Configurare
avansatd > Nivel > Corectie nivel)

Defineste o corectare de nivel

in functie de unitatea de nivel selectati:
= -100,01a 100,0 %

= -200,01a +200,0 m

= -656,2 la +656,2 ft

= -7874,0la +7874,0 inch

= -200.000,0 1a +200.000,0 mm
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Descrierea parametrilor dispozitivului

Setare din fabrica

a Informatii suplimentare

0%

Valoarea specificatd in acest parametru este addugatd la nivelul mésurat (inainte de
liniarizare).

Tank/silo height (Iniltime rezervor/siloz)

Navigation (Navigare)

Descriere
Domeniu de intrare
Setare din fabrica

a Informatii suplimentare

Endress+Hauser

Setup - Advanced setup - Level > Tank/silo height (Configurare - Configurare
avansatd - Nivel - Inéltime rezervor/siloz)

Inaltime totald a rezervorului/silozului, dupd cum a fost masuratd de conexiunea de proces
-999,999...4999,999 m (-3 280...+3 280 ft)
Empty calibration (Calibrare la gol)

Dacé intervalul de masurare parametrizat (Empty calibration (Calibrare la gol)) diferd
semnificativ de Inaltimea rezervorului sau silozului, se recomanda sa introduceti Indltimea
rezervorului sau silozului. In mod implicit, Tank/Silo height (In&ltime rezervor/siloz) este
intotdeauna egala cu Empty calibration (Calibrare la gol).

Exemplu: Continud monitorizarea nivelului In treimea superioard a unui rezervor sau siloz.
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Submeniul ,Linearization” (Liniarizare)

Linearization type (Tip liniarizare)
Navigation (Navigare) Setup > Advanced setup - Linearization > Linearization type (Configurare -

Configurare avansatd - Liniarizare - Tip liniarizare)

Descriere Defineste tipul de liniarizare
Optiuni = Lipsd
Nivelul este transferat fara liniarizare. |  GCommmmme)100%f - - - - - -
= Liniar (A)
= Tabel (B) A
= Parte inferioard piramida (C)
= Parte inferioara conica (D)
= Parte inferioard unghi (E)
= Cilindru orizontal (F)
= Sferd (G)
B
cib
0%
100%
E
100%f - - - - -
FIG
0%
Setare din fabrica Lipsa
Unit linearized (Unitate liniarizat3)
Navigation (Navigare) Setup > Advanced setup - Linearization - Unit linearized (Configurare -

Configurare avansatd > Liniarizare - Unitate liniarizatd)

Conditie prealabila Vizibil numai dacé a fost selectatd liniarizarea (de ex. Tip liniarizare # Niciuna)
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Descrierea parametrilor dispozitivului

Descriere

Optiuni

Setare din fabrica

a Informatii suplimentare

Defineste unitatea pentru valoarea liniarizata.

» Free text (Text liber)
st

s ]b

= ton

] kg

= impGal
= usgal
s ft3

= cm3

s dm3

s m3

= h]

=]

5%

%

Unitatea selectatd este utilizatd numai indicarea pe afisaj. Valoarea masuratd nu este

transformata conform cu unitatea selectata.

Free text (Text liber)

Navigation (Navigare)

Conditie prealabila
Descriere
Domeniu de intrare

Setare din fabrica

Setup > Advanced setup - Linearization > Free text (Configurare > Configurare

avansatd - Liniarizare - Text liber)

Vizibil numai Unit lienarized = Free text (Unitate liniarizatd = Text liber).

Definitia unitatii

Pané la 32 de caractere alfanumerice (litere, numere, caractere speciale)

Free text (Text liber)

Maximum value (Valoare maxima)
Navigation (Navigare) Setup - Advanced setup - Linearization - Maximum value (Configurare ->
Configurare avansatd - Liniarizare - Valoare maxima)
Conditie prealabila Vizibil numai daca a fost selectat unul din urmatoarele tipuri de liniarizare:
= Liniard
= Parte inferioard piramida
= Parte inferioard conica
= Parte inferioard unghi
= Cilindru orizontal
= Sferd
Descriere Definitia continutului maxim al vasului (100%) mé&surat la Unit linearized (Unitate
liniarizata).
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Micropilot FMR53, FMR54

Domeniu de intrare

Setare din fabrica

-50000 ... +50000

100

Diameter (Diametru)

Navigation (Navigare)

Conditie prealabila

Descriere
Domeniu de intrare
Setare din fabrica

Informatii suplimentare

Setup > Advanced setup - Linearization > Diameter (Configurare - Configurare

avansatd - Liniarizare > Diametru)

Vizibil numai dacd a fost selectat unul din urmatoarele tipuri de liniarizare:

= Cilindru orizontal
= Sfera

Definitia diametrului rezervorului
0...9999.999 m (32808 ft)

2 m (6,6 ft)

Valoarea trebuie sé fie specificata in unitatea de distanta specificatd (- B 99).

Intermediate height (Inaltime intermediara)

Navigation (Navigare)

Conditie prealabila

Descriere

Domeniu de intrare
Setare din fabrica

Informatii suplimentare

114

Setup - Advanced setup - Linearization - Intermediate height (Configurare >

Configurare avansati - Liniarizare - In&lfime intermediara)

Vizibil numai daca a fost selectat unul din urmatoarele tipuri de liniarizare:

= Parte inferioard piramida
= Parte inferioara conica
= Parte inferioara unghi

Definitia inaltimii intermediare H

0-200m (0-656 ft)

0 m (O ft)

0%

A0013264

Valoarea trebuie s fie specificata in unitatea de distanta specificatd (- B 99).
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Table mode (Mod tabel)

Navigation (Navigare) Setup - Advanced setup - Linearization - Table mode (Configurare - Configurare
avansatd - Liniarizare - Mod tabel)

Conditie prealabila Vizibil numai daca a fost selectat tipul de liniarizare "Tabel".

Descriere Defineste metoda utilizata pentru a introduce punctele de liniarizare in tabel.

Optiuni = manual
Nivelul si valoarea liniarizatd asociaté este introdusa manual pentru fiecare punct de
liniarizare.

» semi-automatic (semi-automat)
Nivelul este masurat de dispozitiv pentru fiecare punct de liniarizare. Valoarea liniarizata
asociata este introdusd manual.
= clear table (stergere tabel)
Sterge tabelul de liniarizare existent.
= Sortare tabel
Rearanjeaza punctele de liniarizare in ordine ascendenta.

Setare din fabrica manual

Informatii suplimentare Conditiile care trebuie indeplinite de tabelul de liniarizare:

= Tabelul poate consta din cel mult 32 de perechi de valori ,Nivel - Valoare liniarizata”.
= Tabelul trebuie sa fie monoton (crescdtor sau descrescator).

= Primul punct de liniarizare trebuie sd se refere la nivelul minim.

= Ultimul punct de liniarizare trebuie sa se refere la nivelul maxim.

Daca este introdus un tabel descrescétor si dacd valoarea méasuratd este transferatd
prin iesirea de curent, poate fi necesare sd inversati directia iesirii de curent Expert -
Output > Current output > Measuring mode = Inverted (Expert - Iesire > lesire
curent > Mod de mé&surare = Inversat).

Table number (Numar tabel)

Navigation (Navigare) Setup - Advanced setup - Linearization - Table number (Configurare -
Configurare avansatd - Liniarizare > Numdér tabel)

Conditie prealabila Vizibil numai daca a fost selectat tipul de liniarizare "Tabel"

Descriere Index al punctului de liniarizare care este introdus in parametrii urmatori.

Domeniu de intrare 1..32

Setare din fabrica 1

LEVEL (nivel)
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Navigation (Navigare) Setup - Advanced setup - Linearization - Level (Configurare - Configurare
avansatd - Liniarizare - Nivel)

Conditie prealabila Vizibil numai dacd a fost selectat tipul de liniarizare "Tabel".
Descriere Definitia sau afisarea nivelului (neliniarizat) al punctul de liniarizare respectiv.
Domeniu de intrare In functie de domeniul de mésurare parametrizat. Verificati parametrii Empty

calibration(~> 101) (Calibrare la gol) si Full calibration (Calibrare la plin) (- 101).
Setare din fabrica 0

Informatii suplimentare Pentru Table mode = Manual (Mod tabel = Manual): Level (Nivel) este un parametru care
poate fi scris.
Pentru Table mode = Semi-automatic (Mod tabel = Semi-automat): Level (Nivel) este un
parametru doar pentru citire.

Customer value (Valoare client)

Navigation (Navigare) Setup - Advanced setup - Linearization - Customer value (Configurare >
Configurare avansatd - Liniarizare - Valoare client)

Conditie prealabila Vizibil numai daca a fost selectat tipul de liniarizare "Tabel".

Descriere Specificarea valorii de liniarizare a punctului respectiv de liniarizare.

Domeniu de intrare -3,0x 1038 ...+3,0x 1038

Setare din fabrica 0

Activate table (Activare tabel)
Navigation (Navigare) Setup > Advanced setup - Linearization - Activate table (Configurare -

Configurare avansatd - Liniarizare - Activare tabel)

Conditie prealabila Vizibil numai dacé a fost selectat tipul de liniarizare "Tabel".
Descriere Activeazd sau dezactiveazd tabelul de liniarizare.
Optiuni = Disable (Dezactivare)

O liniarizare nu este calculatd. Dacd parametrul Linearization type (Tip liniarizare) a
fost setat la Table (Tabel), este generat mesajul de eroare F435.

= Enable (Activare)
Valoarea masurata este liniarizatd conform cu tabelul inainte de a fi trimisa la iesire.

Setare din fabrica Disable (Dezactivare)
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Informatii suplimentare Cand editati tabelul, acest parametru este resetat automat la optiunea Disable
(Dezactivare). Dupé terminarea procedurii de editare trebuie setat din nou la optiunea
Enable (Activare).
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Submeniul ,,Safety settings” (Setari de urgenta)

Output echo lost (Pierdere ecou la iesire)

Navigation (Navigare) Setup > Advanced Setup - Safety settings - Output echo lost (Configurare -
Configurare avansata - Setari de siguranta - Pierdere ecou la iesire)

Descriere Defineste semnalul de iesire in caz de pierdere a unui ecou.

Optiuni = Last valid value (Ultima valoare valida)

Ultima valoare valida este mentinuta in caz de pierdere de ecou.

= Ramp at echo lost (Margine la pierdere de ecou)
In cazul pierderii unui ecou, valoarea de iesire este comutata continuu spre 0% sau
100%. Panta marginii este definitd de parametrul Ramp echo lost (Margine de pierdere
de ecou).

= Value echo lost (Valoare ecou pierdut)
In cazul unui ecou pierdut, iesirea preia valoarea definit in parametrul Value echo lost
(Valoare ecou pierdut).

= Alarma
In cazul unui ecou pierdut, dispozitivul genereazé o alarma.

Setdri din fabrica Last valid value (Ultima valoare valid&)
Value echo lost (Valoare ecou pierdut)
Navigation (Navigare) Setup > Advanced setup - Safety settings - Value echo lost (Configurare -

Configurare avansatéd - Setdri de siguranta - Valoare ecou pierdut)

Conditie prealabila Vizibil numai dacé optiunea Value echo lost (Valoare ecou pierdut) a fost selectatd in
parametrul Output echo lost (Pierdere ecou la iesire).

Descriere Defineste valoarea de iesire a constantei In caz de pierdere a unui ecou.
Domeniu de intrare 0 -200000
Setare din fabrica 0
Informatii suplimentare Unitatea este aceeasi ca pentru valoarea de iesire:
= Far3 liniarizare: Dupd cum a fost definit in parametrul Level unit (Unitate nivel)
(» B109).
= Cu liniarizare: Dupd cum a fost definit in parametrul Unit linearized (Unitate liniarizata)
(» B112).
Ramp at echo lost (Margine la pierdere de ecou)
Navigation (Navigare) Setup > Advanced setup - Safety settings > Ramp at echo lost (Configurare -

Configurare avansatd > Setari de siguranta > Margine la pierdere de ecou)
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Descrierea parametrilor dispozitivului

Conditie prealabila

Descriere

Domeniu de intrare
Setare din fabrica

Informatii suplimentare

Vizibil numai daca optiunea Ramp echo lost Value echo lost (Valoare ecou pierdut) a fost
selectatd in parametrul Output echo lost (Pierdere ecou la iesire).

Defineste panta marginii in caz de pierdere a
unui ecou. 100% ]

0%+

A%

min

A0013269

A Intdrziere de pierdere prin ecou

B Margine de pierdere prin ecou (valoare
pozitivd)

C  Margine de pierdere prin ecou (valoare
negativd)

-9999999,0 la + 9999999,0 %/min
0 %/min

» Unitatea pantei marginii este ,procentul domeniului de mésurare pe minut” (%/min).

= Pentru o pantd negativd a marginii: Valoarea méasuratd este scdzutd continuu pana ce
ajunge la 0%.

= Pentru o pantd pozitivd a marginii: Valoarea masurata este crescuta continuu pana ce
ajunge la 100%.

Blocking distance (Distanta
de blocare)

(» B110)
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120

Secventa ,,SIL/WHG confirmation” (Confirmare SIL/WHG)

Secventa ,,SIL/WHG confirmation” (Confirmare SIL/WHG) este disponibild numai
pentru dispozitivele cu aprobarea SIL sau WHG (caracteristica 590: ,Additional
Approval” (Aprobare suplimentard), optiune LA: ,SIL” sau LC: ,WHG overfill
prevention” (Protectie la preaplin)) care nu se afld curent in starea de blocare SIL sau
WHG.

Secventa SIL/WHG confirmation (Confirmare SIL/WHG) este necesara pentru a bloca
dispozitivul conform SIL sau WHG.

Pentru detalii consultati "Manualul de siguranta functionala’, SDO0326F care descrie
procedura de blocare si parametrii secventei.

Secventa "Dezactivare SIL/WHG"

Secventa ,Deactivate SIL/WHG” (Dezactivare SIL/WHG) este disponibild numai pentru
dispozitivele cu aprobarea SIL sau WHG (caracteristica 590: ,Additional Approval”
(Aprobare suplimentara), optiunea LA: ,SIL” sau LC: ,WHG overfill prevention”
(Protectie la supraumplere WHG) care se afla curent in starea de blocare SIL sau
WHG.

Secventa Deactivate SIL/WHG (Dezactivare SIL/WHG) este necesard pentru a debloca
dispozitivul dacé a fost blocat conform SIL sau WHG.

Pentru detalii consultati "Manualul de siguranta functionala", SDO0326F care descrie
procedura de deblocare si parametrii secventei.
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Micropilot FMR53, FMR54 Descrierea parametrilor dispozitivului

Submeniurile ,,Current output 1” (Iesire curent 1)/,,Current output 2” (Iesire curent

2)9
Assign current output (Alocare iesire curent)
Navigation (Navigare) Setup > Advanced setup - Curr. output 1 - Assign current output (Configurare -

Configurare avansatéd - lesire curent 1 - Alocare iesire curent)
Setup > Advanced setup - Curr. output 2 > Assign current output (Configurare -
Configurare avansatéd - lesire curent 2 - Alocare iesire curent)

Descriere Selectati variabila de proces pentru iesirea de curent
Optiuni: = Nivel liniarizat
= Distantd

= Temperaturd componente electronice
(-50°C/-58°F=4mA; 100°C/ 212 °F = 20 mA)
= Amplitudine relativa a ecoului
(0 dB=4mA; 150 dB =20 mA)
= [esire analogicd diagnosticare avansata 1
= [esire analogicd diagnosticare avansata 2

Setare din fabrica = [esire In curent 1: Nivel liniarizat
= Jesire In curent 2: Amplitudine relativa a ecoului b

1) numai pentru dispozitive cu 2 iesiri in curent

Current span (Interval curent)

Navigation (Navigare) Setup > Advanced setup - Current output 1 - Current span (Configurare -
Configurare avansaté I-> lesire in curent 1 - Interval curent)

Setup > Advanced setup - Current output 2 - Current span (Configurare -
Configurare avansaté I-> lesire in curent 2 - Interval curent)

Descriere Selectati intervalul de curent pentru iesirea valorii de proces si pentru nivelul superior/
inferior al semnalului la alarma.

ﬂ = Tn cazul unei erori, curentul de iesire adopta valoarea definitd in parametrul Failure
mode (Mod eroare) (> 123).
= Dacd valoarea mésuratd este In afara intervalului de mdsurare, dispozitivul afiseaza
mesajul S441 Current output (lesire in curent).
Domeniul de mésurare este definit de parametrii Empty calibration (Calibrare la
gol) (4 mA) (» 101) si Full calibration (Calibrare la plin) (20 mA) (- 101).

Optiuni: s 4 .20 mA NAMUR
=4 ..20 mAUS
= 4 ...20 mA

= Fixed current (Curent fix)

Setare din fabrica 4 .20 mA NAMUR

6) Submeniul ,Current output 2” (lesire curent 2) este disponibil numai pentru dispozitivele cu doua iesiri de curent.
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Micropilot FMR53, FMR54

Informatii suplimentare

Fixed current (Curent fix)

Valoarea curentului este setatd prin parametrul Fixed current (Curent fix) (> 122).

Exemplu

Arata relatia dintre intervalul de curent pentru iesirea variabilei de proces si nivelurile de

alarma inferioare si superioare.

2 1 3
ImA]
A0013316
I Curent
1 Interval curent pentru valoare proces
2 Nivel inferior pentru semnalul la alarmd
3 Nivel superior pentru semnalul la alarmd
Optiuni 1 2 3
4 .20 mA NAMUR 3,8..20,5 mA <3,6 mA >21,95 mA
4..20 mA US 3,9..20,8 mA US <3,6 mA >21,95 mA
4 ..20 mA 4 ..20,5 mA <3,6 mA >21,95 mA
Fixed current (Curent fix)

Navigation (Navigare)

Conditie:

Descriere
Domeniu de intrare

Setare din fabrica

Setup - Advanced setup - Curr. output 1-> Fixed current (Configurare >

Configurare avansaté - lesire in curent 1 - Curent fix)

Setup > Advanced setup - Curr. output 2-> Fixed current (Configurare -

Configurare avansaté - lesire in curent 2 - Curent fix)

Vizibil numai dacé optiunea Fixed current (Curent fix) a fost selectatd in parametrul

Current span (Interval de curent).
Afiseazd valoarea fixa a curentului.
4..22,5mA

4,0 mA

Damping (Atenuare)

Navigation (Navigare)

Descriere
Domeniu de intrare

Setare din fabrica

122

Setup > Advanced setup - Current output 1/2-> Damping (Configurare >
Configurare avansaté - lesire in curent 1/2 - Atenuare)

Defineste constanta de timp pentru atenuarea curentului de iesire.

intre 01 999,9 s

0 s (adica: fard atenuare)
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Descrierea parametrilor dispozitivului

Informatii suplimentare

Fluctuatiile valorii masurate afecteaza curentul de iesire cu o intarziere exponentiala,
constanta de timp dupa care este definit acest parametru.

Cu o constantd de timp micd, iesirea reactioneaza imediat la schimbadrile valorii masurate.
Cu o constantd de timp mare, reactia iesirii este mai intarziata.

Mod eroare

Navigation (Navigare)

Conditie prealabila

Descriere

Optiuni:

Setare din fabrica

Informatii suplimentare

Setup > Advanced setup - Curr. output 1-> Failure mode current (Configurare -
Configurare avansatd - lesire in curent 1 - Curent mod eroare)
Setup - Advanced setup - Curr. output 2-> Failure mode (Configurare -
Configurare avansatd - lesire in curent 2 - Mod eroare)

Una dintre urmétoarele optiuni este selectatd in parametrul Current span (Interval
curent) (= 121):

= 4 .20 mA NAMUR
= 4 .20 mAUS
s 4 ..20 mA

Selectati conditia de alarma pentru valoarea iesirii in curent.

= Min.
lesirea in curent adoptd valoarea celui mai mic nivel de semnal al alarmei.

= Max.
lesirea in curent adoptd valoarea celui mai mare nivel de semnal al alarmei.

= Last valid value (Ultima valoare valida)
lesirea in curent se bazeaza pe ultima valoare méasurata care a fost valida inainte de
aparitia erorii.

= Actual value (Valoare reald)
lesirea in curent este bazata pe valoarea masuratd curent pe baza masuratorii curentului;
eroarea este ignorata.

= Defined value (Valoare definitd)
Valoarea iesirii in curent este definita prin parametru Failure current (Eroare curent)
(» B123).

Max.

Aceastd setare nu afecteazd modul de raspuns la eroare a altor iesiri si totalizatoare.
Aceasta este specificatd intr-un parametru separat.

Min. si Max.

Cu aceasta setare, semnalul la nivelul alarmei este specificat utilizand parametrul
Current span (Interval curent)(~> 121).

Failure current (Eroare curent)

Navigation (Navigare)
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Setup - Advanced setup - Curr. output 1-> Failure current (Configurare -
Configurare avansatéd - lesire in curent 1 - Eroare curent)
Setup - Advanced setup - Curr. output 2-> Failure current (Configurare -
Configurare avansatéd - lesire in curent 2 - Eroare curent)
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Conditie prealabila Optiunea Defined value (Valoare definitd) este selectatd in parametrul Failure mode
(Mod eroare) (= 123).

Descriere Introducerea valorii intrarii in curent in conditie de alarma

Domeniu de intrare 3,6...22,5 mA

Setare din fabrica 22,5 mA

Output current 1 / Output current 2 (Curent la iesire 1 / Curent la iesire 2)

Navigation (Navigare) @ Setup > Advanced setup - Curr. output 1 - Output curr. 1 (Configurare >
& Configurare avansatd - lesire curent 1 - Curent la iegire 1)
g Diagnostics > Measured value - Output curr. 1 (Diagnosticare - Valoarea
& maésuratd - Curent la iesire 1)
Setup > Advanced setup - Curr. output 2 - Output curr. 2 (Configurare >
Configurare avansatd - lesire curent 2 - Curent la iesire 2)
Diagnostics > Measured value - Output curr. 2 (Diagnosticare -> Valoarea
masuratd - Curent la iesire 2)
Descriere Afiseazd curentul de iesire, In mA.

Submeniu ,,Switch output” (Ilesire de comutatie)

Functie iesire de comutatie

Navigare Setup > Advanced setup - Switch output - Switch output function (Configurare -
Configurare avansatd - lesire de comutatie >Functie iesire de comutatie)

Descriere Selectarea functiei pentru iesirea de comutatie

Optiuni: = Off (Dezactivare)

lesirea este intotdeauna deschisa (neconductiva).

= On (Activare)
lesirea este intotdeauna inchisa (conductiva).

= Comportament la diagnosticare
lesirea este inchisd in mod normal si este deschisd numai daca este prezent un
eveniment de diagnostic. Parametrul Assign diagnostic level(-> & 125) (Alocare nivel
diagnostic) determind la ce tip de eveniment este deschisé iesirea.

» Limit3 (Limit3)
lesirea este inchisd In mod normal si este deschisd numai dacd o variabild masuratd
depdseste sau scade sub o limita definitd. Valorile limitd sunt definite de parametrii
Assign limit(-> 125) (Alocare limita), Switch-on value(~> 126) (Valoare
cuplare) si Switch-off value(-> 126) (Valoare decuplare).

= [esire digitald
Stare de comutare a iesirii monitorizeaza valoarea de iesire a blocului de functii DI.
Blocul de functii este selectat in parametrul Assign status (Alocare stare).

Setare din fabrica Off (Dezactivare)
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Descrierea parametrilor dispozitivului

Informatii suplimentare

Setdrile On (Activare) si Off (Dezactivare) pot fi utilizate pentru a simula iesirea de
comutatie.

Alocare stare

Navigare

Conditie prealabila

Descriere

Optiuni:

Setare din fabrica

Setup - Advanced setup - Switch output - Assign status (Configurare -
Configurare avansaté - lesire de comutatie > Alocare stare)

Vizibil numai pentru Switch output function = Digital output (Functie iesire de comutatie
= [esire digitala).

Selectarea stdrii dispozitivului pentru iesirea de comutatie
= Off (Dezactivare)

= Jesire digitald AD 1

= Jesire digitald AD 2

Off (Dezactivare)

Alocare limita

Navigare

Conditie prealabila

Descriere

Optiuni:

Setare din fabrica

Setup > Advanced setup - Switch output - Assign limit (Configurare >
Configurare avansaté - lesire de comutatie > Alocare limita)

Vizibil numai pentru Switch output function = Limit (Functie iesire de comutatie =
Limita).

Defineste variabila care trebuie verificatd pentru transgresiunea limitelor si o alocd la
iesirea de comutatie.

» Off (Dezactivare)

= Nivel liniarizat

= Distantd

= Tensiune la borne

= Temperaturd componente electronice
= Amplitudine relativa a ecoului

Off (Dezactivare)

Alocare nivel diagnostic

Navigare

Conditie prealabila
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Setup > Advanced setup - Switch output > Assign diagnostic level (Configurare -
Configurare avansaté - lesire de comutatie > Alocare nivel diagnostic)

Vizibil numai pentru Switch output function = Event level (Functie iesire de comutatie =
Nivel eveniment).
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Descriere

Optiuni:

Setare din fabrica

Defineste clasa de evenimente de diagnostic la care reactioneaza iesirea.
= Alarma
= Alarma de avertisment

® Avertisment

Alarma

Valoare de activare
Valoare de dezactivare

Navigare

Conditie prealabila

Descriere
Domeniu de intrare

Setare din fabrica

126

Setup - Advanced setup > Switch output - Switch-on value / Switch-off value

(Configurare > Configurare avansatd - lesire de comutatie - Valoare cuplare /
Valoarea decuplare)

Vizibil numai pentru Switch output function = Limit (Functie iesire de comutatie =
Limitd) si Assign limit = Off (Alocare limitd = Dezactivare).

Defineste punctul de pornire si punctul de oprire pentru evaluarea limitelor.
In functie de variabila de mésurare selectati (parametrul Assign limit (Alocare limit4)).

In functie de variabila de méisurare selectatd (parametrul Assign limit (Alocare limit4)).
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Descrierea parametrilor dispozitivului

Informatii suplimentare

Comportamentul de comutare depinde de pozitia relativd a celor doud puncte de comutare.

Switch-on point > Switch-off point (Punct de cuplare > Punct de decuplare):
lesirea este inchisa dacd valoarea masuratd depaseste punctul de cuplare.
lesirea este deschisd dacd valoarea masurata scade punctul de decuplare.

A0015585

Punct de cuplare
Punct de decuplare
Iesire inchisd
lesire deschisd

0w

Punct de cuplare < Punct de decuplare:
lesirea este inchisd dacd valoarea méasuratd scade sub punctul de cuplare.
lesirea este deschisd daca valoarea mésurata depaseste punctul de decuplare.

A0015586

Punct de cuplare
Punct de decuplare
lesire inchisd
lesire deschisd

OO W

intarziere pornire

Navigare
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Setup > Advanced setup - Switch output - Switch-on delay (Configurare -
Configurare avansatéd - lesire de comutatie - Intarziere pornire)
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Conditie prealabila

Descriere
Domeniu de intrare

Setare din fabrica

Vizibil numai pentru Switch output function = Limit (Functie iesire de comutatie =
Limitd) si Assign limit = Off (Alocare limitd # Dezactivare).

Defineste intarzierea pentru activarea iesirii.
0...100s

Os

intarziere oprire

Navigare

Conditie prealabila

Descriere
Domeniu de intrare

Setare din fabrica

Setup > Advanced setup - Switch output - Switch-off delay (Configurare -
Configurare avansaté - lesire de comutatie > Intarziere oprire)

Vizibil numai pentru Switch output function = Limit (Functie iesire de comutatie =
Limitd) si Assign limit = Off (Alocare limitd + Dezactivare).

Defineste intarzierea pentru dezactivarea iesirii.
0..100s

Os

Mod eroare

Navigare Setup - Advanced setup - Switch output > Failure mode (Configurare -
Configurare avansatéd - lesire de comutatie > Mod eroare)

Descriere Defineste starea de comutare a iesirii in caz de eroare.

Optiuni: = Stare curenta

Setare din fabrica

lesirea de comutare rdméane in starea in care se afld la momentul aparitiei erorii
» Deschis
® Inchis

Deschis

Stare de comutare

Navigare

Descriere

128

Setup - Advanced setup > Switch output - Switch status (Configurare >
Configurare avansatd - lesire de comutatie - Stare comutare)
Diagnostics - Measured value - Switch status (Diagnostic > Valoare mésuratéd -
Stare comutare)

Indicd starea curentd la iesirea de relee.
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Optiuni afisaj = Deschis
= [nchis

Inversare semnal de iesire

Navigare Setup > Advanced setup - Switch output - Invert output signal (Configurare -
Configurare avansaté - lesire de comutatie > Functie iesire cu relee)

Descriere Permite inversarea comportamentului iesirii de relee.

Optiuni: = No (Nu)
Comportamentul iesirii de relee este cel descris mai sus.
= Yes (Da)
Stérile Open (Deschis) si Closed (Inchis) sunt inversate in comparatie cu descrierea de
mai sus.
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Submeniul ,,Display” (Afisare)

Pentru instrumente de operare: Submeniul Display (Afisare) este vizibil numai daca
un modul este conectat la dispozitiv.

Limba (Limba)

(» B99)

Format display (Format afisare)

Navigation (Navigare)

Descriere

Optiuni:

Setare din fabrica

130

Setup - Advanced Setup - Display - Format display (Configurare - Configurare
avansata - Afisaj > Format afisare)

Selectati modul de afisare al valorilor mdsurate pe ecran.

= ] valoare, dimensiune max.
= ] grafic cu bare + 1 valoare
= 2 valori

= ] valoare mare + 2 valori

= 4 valori

1 valoare, dimensiune max.
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a Informatii suplimentare 1 valoare, dimensiune max.

4841.000

gav mm

A0019963

1 grafic cu bare + 1 valoare

0 I

935 %
(v 159.0
mm
2 valori
Uov 93.5
%
=LV 159.0
mm
1 valoare mare + 2 valori
4 159.0 mm
v 235 V
OV 93.5
%
4 valori
v 93.5 %
(1) 159.0 mm
v 935 V
P04 26.3 °C

A0019968

ﬂ = Parametrii Value 1 display - Value 4 display (Afisare valoare 1 - Afisare valoare
4) sunt utilizati pentru a specifica ce valori méasurate sunt prezente pe afisaj si in ce
ordine (= 132).
= Dacd sunt specificate mai multe valori mésurate decat permite modul de afisare,
valorile alterneaza pe afisajul dispozitivului. Timpul de afisare pand la urméatoare
schimbare este configurat utilizdnd parametrul Display interval (Interval afisare)
(= 133).
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Value 1 display
Value 2 display
Value 3 display
Value 4 display

—_— e~~~

Afisare valoare 1
Afisare valoare 2
Afisare valoare 3
Afisare valoare 4

— — — —

Navigation (Navigare)

Descriere

Optiuni:

Setup - Advanced setup - Display - Value 1/2/3/4 display (Configurare >
Configurare avansatd > Afisaj > Afisare valoare 1/2/3/4)

Selectati valoarea méasuratd care este afisatd pe afisajul local.
= None (Niciuna) !

= Level linearized (Nivel liniarizat)

= Distance (Distanta)

= [esire curent 1

= Curent masurat

= Jesire curent 2 (numai pentru dispozitivele cu 2 iesiri de curent)
= Terminal voltage (Tensiune la borne)

= Temperaturd componente electronice

= Absolute echo amplitude (Amplitudine absoluté a ecoului)

= Relative echo amplitude (Amplitudine relativé a ecoului)

= [esire analogica diagnosticare avansatd 1

= [esire analogica diagnosticare avansata 2

1) Nu se poate selecta pentru ,Value 1 display” (Afisare valoare 1).

Setare din fabrica

a Informatii suplimentare

= Afisare valoare 1: Nivel liniarizat
= Afisare valoare 2: Niciuna
= Afisare valoare 3: Niciuna
= Afisare valoare 4: Niciuna

Parametrul Format display (Format afisare) este utilizat pentru a specifica numarul
valorilor mésurate care sunt afisate simultan si modul In care acestea sunt afisate
(> 130).

Decimal places 1
Decimal places 2
Decimal places 3
Decimal places 4

—_ e~ —

Locuri zecimale 1
Locuri zecimale 2
Locuri zecimale 3
Locuri zecimale 4

~—— — e ——

Navigation (Navigare)

Conditie prealabila

Descriere

Optiuni

132

Setup - Advanced setup - Display - Decimal places 1/2/3/4 (Configurare ->
Configurare avansata - Afisaj - Locuri zecimale 1/2/3/4)

O valoare masuratd este specificatd in parametrul Value 1/2/3/4 display (Afisare valoare
1/2/3/4) (» B 132).

Selectati numarul de locuri zecimale pentru valoarea de afisare.

=X
= XX

= X XX

® X XXX
" X XXXX
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Setare din fabrica X.XX

a Informatii suplimentare  Aceasta setare nu afecteaza precizia de masurare sau calculare a dispozitivului.

Display interval (Interval afisare)

Navigation (Navigare) Setup > Advanced Setup - Display - Display interval (Configurare > Configurare
avansatd > Afisaj - Interval de afisare)

Descriere Valorile de timp masurate setate sunt indicate pe afisaj dacé afisajul alterneaza intre
valori.

Domeniu de intrare 1..10s

Setare din fabrica 5s

a Informatii suplimentare  Un afisaj alternativ apare automat numai dacd numaérul de valori mésurate definite
depédseste numadrul de valori pe care formatul de afisaj selectat le poate afisa simultan.

ﬂ = Parametrii Value 1 display - Value 4 display (Afisare valoare 1 - Afisare valoare
4) sunt utilizati pentru a specifica ce valori madsurate sunt prezente pe afisaj
(» B132).
= Formatul de afisare a valorilor masurate afisate este specificat utilizand parametrul
Format display (Format afisare) (- 130).

Display damping (Atenuare afisaj)

Navigation (Navigare) Setup - Advanced setup - Display - Display damping (Configurare - Configurare
avansatd > Afisaj > Atenuare afisaj)

Descriere Setati timpul de reactie a afisajului la fluctuatiile valorii masurate.

Domeniu de intrare 0..999 s

Setare din fabrica 0 s

Header (Antet)
Navigation (Navigare) Setup > Advanced setup - Display > Header (Configurare > Configurare avansata

- Afisaj > Antet)
Descriere Selectati continutul antetului pe afisajul local

Optiuni = Device tag (Etichetd dispozitiv)
= Free text (Text liber)
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Setare din fabrica

a Informatii suplimentare

Device tag (Etichetd dispozitiv)

T XXXXXXXXX

A0013375

1 Pozitia textului antetului pe afisaj
Device tag (Etichetd pentru dispozitiv)
Este definitd in parametrul Device tag (Eticheta dispozitiv) (- 99).

Free text (Text liber)
Este definit in parametrul Header text (Text antet) (- 134).

Header text (Text antet)

Navigation (Navigare)

Conditie prealabila
Descriere

Domeniu de intrare
Setare din fabrica

a Informatii suplimentare

Setup > Advanced setup - Display - Header text (Configurare - Configurare
avansata > Afisaj > Text antet)

Optiunea Free text (Text liber) este selectatéd in parametrul Header (Antet) (> 133).
Introduceti textul antetului pentru afisare

Maxim 12 caractere, cum ar fi litere, cifre sau caractere speciale (de exemplu, @, %, /)

— XXXXXXXXX

A0013375

1 Pozitia textului antetului pe afisaj

Intrare utilizator
Numadrul de caractere afisate depinde de caracterele utilizate.

Separator
Navigation (Navigare) Setup > Advanced setup - Display - Separator (Configurare - Configurare
avansata - Afisaj > Separator)
Descriere Selectati separatorul zecimal pentru afisarea valorilor numerice
Optiuni = _ (punct)
= (virquld)
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Setare din fabrica

. (punct)

Number format (Format numér)

Navigation (Navigare)

Descriere

Optiuni

Setare din fabrica

Setup > Advanced setup - Display > Number format (Configurare -> Configurare
avansatd - Afisaj » Format numar)

Selectati formatul numarului pentru afisaj

= Decimal (zecimal)
= ft-in-1/16" (Valid numai pentru unitati de distanta)

Decimal (zecimal)

Meniu Decimal places (Locuri zecimale)

Navigation (Navigare)

Descriere

Optiuni

Setare din fabrica

a Informatii suplimentare

Setup > Advanced setup - Display - Dec. places menu (Configurare - Configurare
avansata > Afisaj > Meniu locuri zecimale)

Selectati numarul zecimalelor pentru reprezentarea numerelor din meniul de operare.

"X
" XX

" XXX

" X XXX
" X XXXX

X.XXXX

Acest parametru determind numai reprezentarea numerelor din meniul de operare (de
exemplu Empty calibration (Calibrare la gol), Full calibration (Calibrare la plin)). Nu
afecteazd reprezentarea valorii madsurate.

Pentru valorile masurate, numarul zecimalelor este definit de parametrii Decimal places 1
(Locuri zecimale 1) la Decimal places 4 (Locuri zecimale 4) (= 132).

Backlight (Iluminare de fundal)

Navigation (Navigare)

Conditie prealabila

Descriere

Endress+Hauser

Setup > Advanced setup - Display - Backlight (Configurare - Configurare
avansata - Afigaj - Iluminare de fundal)

Vizibil numai dacd este conectat modulul de afisare SDO3 cu chei optice (SDO2 cu butoane
nu are iluminare de fundal).

Activati si dezactivati iluminarea de fundal a afisajului local.
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Optiuni: = Disable (Dezactivare)
= Enable (Activare)

Setare din fabrica dezactivare

a Informatii suplimentare Indiferent de setarea acestui parametru, iluminarea de fundal poate fi dezactivatd automat
de dispozitiv dacd tensiunea de alimentare este prea scdzuta.

Contrast display (Contrast afisaj)

Navigation (Navigare) Display/operation - Contrast display (Afisaj/operare - Contrast afisaj)
Descriere Reglati setarea de contrast a afisajului local la conditiile ambientale.
Domeniu de intrare 20...80 %

Setare din fabrica 30 %

a Informatii suplimentare ﬂ Setati contrastul cu ajutorul butoanelor:
= Luminos: apasati simultan butoanele/O]®)]
= [ntunecat: apasati simultan butoanele
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Submeniul ,,Configuration backup display” (Afisare copie de siguranta configuratie)

ﬂ Submeniul Configuration backup display (Afisare copie de siguranta configuratie)
este vizibil numai daca un modul de afisaj este conectat la dispozitiv.

Configuratia dispozitivului poate fi salvatd pe modulul de afisare Intr-un anumit moment
(copie de siguranta). Configuratia salvatd poate fi restabilitd pe dispozitiv dacd este
necesar, de exemplu pentru a readuce dispozitivul intr-o stare definita. Configuratia poate
fi, de asemenea, transferatd pe un alt dispozitiv de acelasi tip care foloseste modulul de

afisare.
Operating time (Duratd de functionare) &)
Navigation (Navigare) Setup - Advanced setup - Conf. backup display > Operating time (Configurare -
Configurare avansatd > Afisare copie de rezerva configuratie - Durata de
functionare)

Diagnostics > Operating time (Diagnosticdri > Duratd de functionare)
Descriere Indica cat timp a functionat dispozitivul.
Format afisare Zile (d), ore (h), minute (m) si secunde (s)

a Informatii suplimentare  Display (Afisaj)
Numadrul maxim de zile este 9999, echivalentul a 27 de ani.

Last backup (Ultima copie de siguranta) @

Navigation (Navigare) Setup - Advanced setup - Conf. backup display - Last backup (Configurare -
Configurare avansatd > Afisare copie de rezerva configuratie - Ultima copie de
rezerva)

Descriere Indicd momentul in care ultima copie de siguranta a datelor a fost salvatd pe modulul de

afisare.

Format afisare Zile (d), ore (h), minute (m) si secunde (s)

Configuration management (Management configuratie) il

Navigation (Navigare) Setup - Advanced setup - Conf. backup display > Config. managem. (Configurare
- Configurare avansatd - Afisare copie de rezerva configuratie > Management
configuratie)

Descriere Selectati actiunea pentru gestionarea datelor despre dispozitiv in modulul de afisare.
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Optiuni = Cancel (Anulare)

Nu este executatd nicio actiune, iar utilizatorul iese din parametru.

= Execute backup (Executare copie de siguranta)
O copie de siguranta a configuratiei curente a dispozitivului in HistoROM (integraté in
dispozitiv) este salvatd pe modulul de afisare al dispozitivului. Copia de siguranta
cuprinde transmitdtorul si senzorul de date ale dispozitivului.

= Restore (Restabilire)
Ultima copie de siguranta a configuratiei dispozitivului este copiatd de pe modulul de
afisare pe HistoROM-ul dispozitivului. Copia de siguranta cuprinde transmitatorul si
senzorul de date ale dispozitivului.

= Duplicate (Duplicat)
Configuratia transmitatorului este duplicata pe un alt dispozitiv folosind modulul de
afisare al transmitatorului.

= Compare (Comparare)
Configuratia dispozitivului salvatd pe modulul de afisare este comparata cu configuratia
curentd a dispozitivului de pe HistoROM.

= Clear backup data (Stergere date copie de siguranta)
Copia de siguranta a configuratiei dispozitivului este stearsa de pe modulul de afisare al

dispozitivului.
Setare din fabrica Cancel (Anulare)
Informatii suplimentare Compare (Comparare)
Rezultatul poate fi vizualizat in parametrul Comparison result (Rezultat comparatie)
(> 138).

ﬂ Dacd este selectat Restore (Restabilire), sunt transmisi toti parametrii. Dacd este
selectat Duplicate (Duplicat), sunt transmisi toti parametrii cu exceptia urmatorilor:

= HART date code (Cod de date HART)

= HART short tag (Etichetd prescurtatd HART)

= HART message (Mesaj HART)

= HART descriptor (Descriptor HART)

= Final assembly number (Numér asamblare finald)
= HART address (Adresd HART)

= Device tag (Etichetd dispozitiv)

= Medium type (Tip mediu)

= Sensor type (Tip senzor)

HistoROM
HistoROM este un dispozitivde memorie non-volatil de forma unui EEPROM.

In timp ce actiunea respectivi este in curs, configuratia nu poate fi editat prin
intermediul afisajului local, iar un mesaj va fi afisat cu privire la starea de procesare.

Comparison result (Rezultat comparatie) @

Navigation (Navigare) Setup > Advanced setup - Conf. backup display - Compar. result (Configurare -
Configurare avansatd - Afisare copie de rezerva configuratie > Rezultat
comparatie)

Descriere Comparatie intre datele prezente despre dispozitiv si copia de siguranta a afisajului
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Optiuni afisaj

Informatii suplimentare

Endress+Hauser

= Setdri identice
Configuratia curentd a dispozitivului din HistoROM este identica copiei de siguranta din
modulul de afisare.

= Setdrile nu sunt identice
Configuratia curentd a dispozitivului din HistoROM nu este identicd copiei de siguranta
din modulul de afisare.

= Nu este disponibild o copie de siguranta
Nu existd o copie de siguranta a configuratiei dispozitivului din HistoROM in modulul de
afisare.

= Setdri corupte copie de siguranta
Configuratia curentd a dispozitivului din HistoROM este coruptd sau nu este compatibila
cu copia de siguranta din modulul de afisare.

= Verificare neefectuatd
Configuratia curentd a dispozitivului din HistoROM nu a fost incd comparata cu copia de
siguranta din modulul de afisare.

= Set de date incompatibil
Comparatia este imposibild din cauza incompatibilitatii.

ﬂ Comparatia este initiata prin intermediul optiunii Compare settings (Comparare
setdri) din parametrul Configuration management (Management configuratie)
(» B137).
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Submeniul ,,Administration” (Administrare)

Secventa , Define access code” (Definire cod de acces)”’

Define access code (Definire cod de acces)
Navigation (Navigare) Setup > Advanced setup - Administration - Define access code > Define access

code (Configurare - Configurare avansatd > Administrare - Definire cod de acces
- Definire cod de acces)

Descriere Definiti codul de acces specific utilizatorului pentru a proteja dispozitivul impotriva
modificarilor neintentionate prin intermediul modului de afisaj.

Domeniu de intrare 0..9999
Setare din fabrica 0

a Informatii suplimentare Intrare utilizator
Se afiseazd un mesaj in cazul in care codul de acces nu este in domeniul de intrare.

Setare din fabricd

Daca setarea din fabricd nu este modificata sau O este definita ca fiind codul de acces,
parametrii nu sunt protejati la scriere si datele de configurare ale dispozitivului pot fi
modificate intotdeauna. Utilizatorul este conectat cu rolul de Maintenance (Intretinere).

ﬂ Protectia la scriere afecteaza toti parametrii marcati cu simbolul [@in document. Pe
afisajul local, simbolul @in fata parametrului indica faptul cd parametrul este protejat
la scris.

Odata ce codul de acces a fost definit, parametrii protejati la scriere pot fi modificati
numai In cazul in care codul de acces este introdus In parametrul Enter access code
(Introducere cod de acces) (= 107).

Contactati centrul dvs. de vanzari Endress+Hauser daca pierdeti codul de acces.
Pentru operarea afisajului: Noul cod de acces este valid numai dupa ce a fost

confirmat in parametrul Confirm access code (Confirmare cod de acces), iar
utilizatorul a revenit la ecranul principal (afisajul valorii masurate).

Confirmare cod de acces
Navigation (Navigare) Setup - Advanced setup > Administration - Define access code > Confirm access

code (Configurare - Configurare avansata - Administrare - Definire cod de acces
- Confirmare cod de acces)

Descriere Confirmati codul de acces repetand valoarea introdusa in parametrul Define access code
(Definire cod de acces).

Domeniu de intrare 0..9999

7) Aceastd secventd existd numai pentru operarea prin intermediul modulului de afigaj. Pentru operare prin intermediul software-ului de operare
(de ex. FieldCare), parametrul ,Define access code” (Definire cod de acces) este localizat direct in submeniul ,Administration” (Administrare).
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Setare din fabrica 0

Parametri suplimentari

Device reset (Resetare dispozitiv)

Navigation (Navigare) Setup > Advanced Setup - Administration - Device reset (Configurare -
Configurare avansatad - Etichetd dispozitiv > Administrare > Resetare dispozitiv)

Descriere Utilizati aceastd functie pentru a reseta configuratia dispozitivului - total sau partial - 1a o
stare definita.

Optiuni = Cancel (Anulare)

Nu este executatd nicio actiune, iar utilizatorul iese din parametru.

= To factory defaults (La valorile implicite din fabrica)
Fiecare parametru este resetat la setédrile din fabrica specifice codului de comanda.

= To delivery settings (La setérile de livrare)
Fiecare parametru este resetat la setérile de la livrare. Setarile de la livrare pot diferi de
setdrile implicite din fabricd In cazul In care au fost comandate setdrile specifice ale
clientului.

= Of customer settings (La setérile clientului)
Fiecare parametru definit de client este resetat la setdrile din fabrica. Parametrii de
serviciu, totusi, rdman la valorile curente.

= Restart device (Repornire dispozitiv)
Repornirea reseteazd toti parametrii ale caror date sunt in memoria volatild (RAM) la
setérile din fabricd (de exemplu, datele valorilor mésurate). Configuratia dispozitivului
nu este modificata.

Setare din fabrica Cancel (Anulare)
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16.2 Meniu ,Diagnostics” (Diagnostic)

Actual diagnostics (Diagnostic efectiv)

Navigation (Navigare) Diagnostics - Actual diagnos. (Diagnostic - efectiv).

Descriere Utilizati aceastd functie pentru a afisa mesajul de diagnostic curent. Dacd doud sau mai
multe mesaje de apar simultan, pe afisaj este prezentat mesajul cu prioritatea cea mai
mare.

ﬂ Informatiile cu privire la cauza mesajului si masurile de remediere pot fi vizualizate
prin intermediul simbolului (ir de pe afisaj.

Format afisare Simbol pentru comportament eveniment, diagnostic, ora evenimentului si textul
evenimentului
Informatii suplimentare Interfata utilizator

Exemplu de format afisaj:
MS441 01d4h12min30s
Current output 1 (lesire curent 1)

Previous diagnostics (Diagnostic anterior)

Navigation (Navigare) Diagnostics - Prev. diagnostic (Diagnostic > Diagnostic anterior)

Descriere Utilizati aceastd functie pentru a afisa ultimul diagnostic afisat inainte de mesajul curent.
Conditia se poate inca aplica.

Informatiile cu privire la cauza mesajului si masurile de remediere pot fi vizualizate
prin intermediul simbolului (ir de pe afisaj.

Informatii suplimentare Interfata utilizator

Exemplu de format afisaj:
M.C411 01d5h14min20s
Incarcare/descércare activa

Operating time from restart (Duratd de functionare de la repornire)

Navigation (Navigare) Diagnostics - Operatint time fr. restart (Diagnostic > Durata de functionare de la
repornire)
Descriere Utilizati aceasta functie pentru a afisa durata de functionare a dispozitivului de la ultima

repornire a acestuia.

Format afisare Zile (d), ore (h), minute (m) si secunde (s)
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Operating time (Duratd de (- B 137)
functionare)
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16.2.1 Submeniul ,Diagnostics list” (Lista diagnosticéri)

In acest submeniu sunt afisate pana la 5 mesaje de diagnosticare aflate curent in
asteptare. Dacd se afla mai mult de 5 mesaje In asteptare, mesajele cu cea mai mare
prioritate sunt indicate pe afisaj.

ﬂ Informatiile cu privire la cauza mesajului si mésurile de remediere pot fi vizualizate
prin intermediul simbolului i de pe afisaj.

[E Informatii privind masurile de diagnosticare din dispozitiv si o vedere de ansamblu a
tuturor mesajelor de diagnosticare: (> B 78)

Diagnsotics 1 (Diagnosticari 1)
Diagnsotics 2 (Diagnosticari 2)
Diagnsotics 3 (Diagnosticari 3)
Diagnsotics 4 (Diagnosticari 4)
Diagnsotics 5 (Diagnosticdri 5)

Navigation (Navigare) = Diagnostics - Diagnose list > Diagnostics 1 (Diagnosticari > Lista diagnosticari -
Diagnosticari 1)
Diagnostics - Diagnose list > Diagnostics 2 (Diagnosticari > Lista diagnosticari -
Diagnosticari 2)
Diagnostics - Diagnose list > Diagnostics 3 (Diagnosticdri - Listd diagnosticari -
Diagnosticari 3)
Diagnostics - Diagnose list > Diagnostics 4 (Diagnosticdri - Listd diagnosticari -
Diagnosticari 4)
Diagnostics - Diagnose list > Diagnostics 5 (Diagnosticdri - Listd diagnosticari -
Diagnosticari 5)

ala@l@ial
B0 0 &0 @0 60

Descriere Utilizati aceastd functie pentru a afisa mesajele curente de diagnostic cu cea mai mare
prioritate pana la prioritatea de gradul cinci.

Format afisare Simbol pentru comportament eveniment, diagnostic, ora evenimentului si textul
evenimentului
Informatii suplimentare Interfata utilizator

Exemplu 1 de format afisaj:
A.S5441 01d4h12min30s
Current output 1 (Iesire curent 1)

Exemplu 2 de format afisaj:
#3F276 10d8h12min22s
Eroare modul I70
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16.2.2 Submeniul ,,Event logbook” (Jurnal evenimente)

Filter options (Optiuni de filtrare)
Navigation (Navigare) Diagnostics - Event logbook - Filter options (Diagnosticdri - Jurnal evenimente -
Optiuni filtru)
Descriere Utilizati aceastd functie pentru a selecta categoria (semnal stare) pentru care sunt afisate

mesajele evenimentelor In lista de evenimente.

Semnalele de stare sunt clasificate in functie de NAMUR NE 107: F = eroare, M =
solicitare intretinere, C = verificare functionare, S = in afara specificatiilor

Optiuni: = All (Toate)

= Eroare (F)

= Solicitare intretinere (M)
s Verificare functionare

(C)

= In afara specificatiei (S)

= Informatii (I)
Setare din fabrica All (Toate)
Event list (Listd evenimente)
Navigation (Navigare) Diagnostics - Event loghook - Event list (Diagnosticéri - Jurnal evenimente -

Listd evenimente)

Descriere Utilizati aceasta functie pentru a afisa istoricul mesajelor pentru evenimentele din

categoria selectatd din parametrul Filter options (Optiuni de filtrare) (> B 145). Sunt
afisate in ordine cronologicd maximum 20 mesaje evenimente. In cazul in care este
activatd functia avansatd HistoROM pe dispozitiv, lista de evenimente poate contine pana
la 100 intrari.

Urmaétoarele simboluri indica daca evenimentul a avut loc sau dacd s-a terminat (simboluri
de stare):

= 3): Evenimentul a avut loc

= (>: Evenimentul s-a terminat

Informatiile cu privire la cauza mesajului si masurile de remediere pot fi vizualizate
prin intermediul simbolului (i de pe afisaj.

Format afisare = Pentru mesajele de eveniment din categoria [ (semnal de stare): semnal de stare, numér
eveniment, ora evenimentului, textul evenimentului
= Pentru mesajele de eveniment din categoria F, M, C, S (semnal de stare): eveniment de
diagnosticare, simbol de stare, ora evenimentului, textul evenimentului
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Informatii suplimentare Interfata utilizator

Exemplu 1 de format afisaj:
11091 2 24d12h13m00s
Configuratie modificata

Exemplu 2 de format afisaj:
S441 %) 01d4h12min30s
Current output 1 (Iesire curent 1)

HistoROM
HistoROM este un dispozitivde memorie ,non-volatil” de forma unui EEPROM.
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16.2.3 Submeniu ,,Device information” (Informatii dispozitiv)

Device tag (Eticheta pentru dispozitiv)

Navigation (Navigare) Diagnostics - Device info - Device (Diagnosticari - Informatii despre dispozitiv >
Dispozitiv)

Descriere Introduceti eticheta pentru punctul de masurare

Afisaj Un sir de maxim 32 caractere care sa cuprinda litere, cifre sau caractere speciale (de

exemplu, @, %, /)

Setare din fabrica FMR5x

Serial number (Numaér de serie)

Navigation (Navigare) Diagnostics - Device info - Serial number (Diagnosticari - Informatii despre
dispozitiv > Numar de serie)

Descriere Utilizati aceasta functie pentru a vizualiza numarul de serie al dispozitivului. Poate fi gasit,
de asemenea, pe placuta de identificare.

Utilizarea numarului de serie

= Pentru a identifica rapid si usor dispozitivul, de exemplu atunci cAnd contactati
Endress+Hauser.

= Pentru a obtine informatii specifice despre dispozitiv cand folositi vizualizatorul
dispozitivului: www.endress.com/deviceviewer

Afisaj Un sir de maxim 11 caractere care sd cuprindd litere si cifre

Firmware version (Versiune firmware)

Navigation (Navigare) Diagnostics - Device info - Firmware version (Diagnosticari - Informatii despre
dispozitiv - Versiune firmware)

Descriere Utilizati aceasta functie pentru a vizualiza versiunea firmware instalata pe dispozitiv.

Afisaj Un sir de maxim 6 caractere in format xx.yy.zz

Device name (Nume dispozitiv)

Navigation (Navigare) Diagnostics - Device info - Device name (Diagnosticdri - Informatii despre
dispozitiv > Nume dispozitiv)
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Descriere Utilizati aceastd functie pentru a vizualiza numele transmitatorului. Poate fi gasit, de
asemenea, pe placuta de identificare a transmitatorului.

Order code (Cod de comandd)

Navigation (Navigare) Diagnostics - Device info - Order code (Diagnosticéri - Informatii despre
dispozitiv > Cod comandd)

Descriere Utilizati aceastd functie pentru a vizualiza codul de comanda al dispozitivului. Poate fi
gasit, de asemenea, pe placuta de identificare. Codul de comanda este generat de
transformarea unu-la-unu din codul de comanda extins, care defineste toate
caracteristicile dispozitivului pentru structura produsului. La polul opus, caracteristicile
produsului nu pot fi citite direct din codul de comanda.

Utilizarea codului de comanda

= Pentru a comanda un dispozitiv de rezerva identic.

= Pentru a identifica rapid si usor dispozitivul, de exemplu atunci cAnd contactati
Endress+Hauser.

Extended order code 1 (Cod de comanda extins 1)
Extended order code 2 (Cod de comanda extins 2)
Extended order code 3 (Cod de comanda extins 3)

Navigation (Navigare) Diagnostics - Device info - Extended order code 1 (Diagnosticari > Informatii
despre dispozitiv - Cod de comanda extins 1)
Diagnostics - Device info - Extended order code 2 (Diagnosticari > Informatii
despre dispozitiv - Cod de comanda extins 2)
Diagnostics - Device info - Extended order code 3 (Diagnosticari > Informatii
despre dispozitiv - Cod de comanda extins 3)

Descriere Utilizati aceastd functie pentru a afisa prima, a doua sau a treia parte a codului de
comandd extins. Pe baza lungimii restrictiilor, codul de comanda extins poate fi impdrtit in
maxim 3 parametri.

Codul de comanda extins indica optiunile selectate pentru toate caracteristicile structurii
produsului pentru dispozitiv si deci identificd dispozitivul in manierd unica. Poate fi gasit,
de asemenea, pe placuta de identificare.

Utilizarea codului de comanda extins

= Pentru a comanda un dispozitiv de rezerva identic.

= Pentru a verifica caracteristicile dispozitivului comandat in comparatie cu nota de
expediere.
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16.2.4 Submeniu ,Measured value” (Valoare masurata)

Distance (Distantd) (> 102)

Level linearized (Nivel liniarizat)

Navigation (Navigare) Diagnostics > Measured val. > Level linearized (Diagnosticéri > Valoare mésuratd
- Nivel liniarizat)

Descriere Afiseaza inaltimea linearizata.

Informatii suplimentare Nivelul este afisat in Unit linearized (Unitate linearizata) (- 112).

Output current 1 / Output (> B 124)
current 2 (Curent la iesire
1 / Curent la iesire 2)

Measured current 1 (Curent méasurat 1)

Navigation (Navigare) Diagnostics - Measured val. > Measured current 1 (Diagnosticéri - Valoare
masuratd - Curent masurat 1)

Descriere Utilizati aceasta functie pentru a vizualiza valoarea curentd masurata a frecventei de iesire.

Terminal voltage 1 (Tensiune la borne 1)

Navigation (Navigare) Diagnostics > Measured val. > Terminal volt. 1 (Diagnosticari > Valoare masurata
- Tens. la borne 1)

Descriere Utilizati aceasta functie pentru a vizualiza tensiunea curenta la borne prezenta la iesire la
curent.
Stare de comutare (= 128)

Electronic temperature (Temperaturd componente electronice)

Navigation (Navigare) Diagnostics - Measured val. - Electronic temperature (Diagnosticéri > Valoare
masuratd » Temperaturd componente electronice)
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Descriere Indicad temperatura masuratd curent a componentelor electronice
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Descrierea parametrilor dispozitivului

16.2.5 Submeniul ,Data logging” (Inregistrare date in jurnal)

ﬂ Acest submeniu este disponibil numai dacad functionalitatea avansatd a HistoROM a
fost activatd in dispozitiv.

Das Menii wird nur angezeigt, wenn im Gerét die erweiterter Funktion des HistoROM
freigeschaltet ist.

Assign channel 1
Assign channel 2
Assign channel 3
Assign channel 4

—_— e~ —

Alocare canal 1
Alocare canal 2
Alocare canal 3
Alocare canal 4

)
)
)
)

Navigation (Navigare)

Descriere

Optiuni

Setare din fabrica

Diagnostics - Data logging - Assign channel 1 (Diagnosticiri - Inregistrare date in
jurnal - Alocare canal 1)

& Diagnostics - Data logging - Assign channel 2 (Diagnosticiri - Inregistrare date in

& jurnal - Alocare canal 2)

Diagnostics - Data logging - Assign channel 3 (Diagnosticiri - Inregistrare date in

jurnal - Alocare canal 3)

Diagnostics - Data logging - Assign channel 4 (Diagnosticiri - Inregistrare date in

jurnal »> Alocare canal 4)

@lalala

Utilizati aceasta functie pentru a aloca o variabila de proces la canalul de inregistrare in
jurnal a datelor.

Se poate memora un numar total de 500 de valori madsurate. Aceasta inseamna ca:
= 500 de puncte de date daca este utilizat 1 canal de inregistrare a datelor

= 250 de puncte de date dacd sunt utilizate 2 canale de Inregistrare a datelor

= 166 de puncte de date dacd sunt utilizate 3 canale de Inregistrare a datelor

= 125 de puncte de date dacd sunt utilizate 4 canale de Inregistrare a datelor

Daca este atins numdrul maxim de puncte de date, cele mai vechi puncte de date din
jurnalul de date sunt sterse ciclic astfel incat ultimele 500, 250, 166 sau 125 de valori
masurate sunt intotdeauna in jurnal (principiul memoriei inel).

ﬂ Continutul jurnalului este sters dacad optiunea selectatd este modificata.

= Off (Dezactivare)

= Level (Nivel)

= Distance (Distanta)

= Jesire curent 1

= Curent masurat

= [esire curent 2 (numai pentru dispozitivele cu doua iesiri de curent)
= Tensiune la borne

» Temperaturd componente electronice

= Amplitudinea absolutd a ecoului

= Amplitudine relativd a ecoului

= Zona de decuplare

= [esire analogicd diagnosticare avansata 1
= [esire analogicd diagnosticare avansata 2

Off (Dezactivare)

Logging interval (Interval de inregistrare in jurnal)

Endress+Hauser
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Navigation (Navigare)

Descriere

Domeniu de intrare
Setare din fabrica

Informatii suplimentare

Diagnostics - Data logging - Logging interval (Diagnosticari - Inregistrare date in
jurnal - Interval de inregistrare in jurnal)

Definiti intervalul de inregistrare in jurnal t o4 pentru inregistrarea in jurnal a datelor. In
acest fel definiti intervalul dintre punctele de date individuale din jurnalul de date i,
concomitent, timpul maxim de proces inregistrabil in jurnal T o4 :

= Daca este utilizat 1 canal de inregistrare in jurnal: T ;4= 500 - t o4

= Daca sunt utilizate 2 canale de inregistrare in jurnal: T ;o = 250 - t 14
= Daca sunt utilizate 3 canale de inregistrare in jurnal: T ;o = 166 - t 14
= Daca sunt utilizate 4 canale de inregistrare in jurnal: T o = 125 - t 14

Dupa scurgerea acestui interval de timp, cele mai vechi puncte de date din jurnalul de date
sunt suprascrise ciclic astfel incat timpul T o4 rdméne intotdeauna in memorie (principiul
memoriei tip inel).

ﬂ Continutul jurnalului este sters dacd lungimea intervalului de inregistrare in jurnal
este modificaté.

1,0...3600,0 s
10,0 s

Exemplu
Dacd este utilizat 1 canal de inregistrare in jurnal:

® Tjpq=500-1s=500s~ 8,5 min

# Tj,g=500-10s=5000s~ 1,5h

® Tj,g=500-80s=40000s~11h

# Tj,g=500-3600s=1800000s~20d

Clear logging data (Stergere date de inregistrare in jurnal)

Navigation (Navigare)

Descriere

Optiuni

Setare din fabrica

Diagnostics - Data logging - Clear logging data (Diagnosticéri - Inregistrare date
in jurnal - Stergere date de inregistrare in jurnal)

Utilizati aceastd functie pentru a sterge toate datele de inregistrare in jurnal.

= Cancel (Anulare)
Datele nu sunt sterse. Toate setarile vor fi pastrate.

= Clear data (Stergere date)
Datele de Inregistrare in jurnal sunt sterse. Procesul de Inregistrare in jurnal incepe de la
ZEero.

Cancel (Anulare)

Display channel 1
Display channel 2
Display channel 3
Display channel 4

—_— e~~~ —

Afisare canal 1
Afisare canal 2
Afisare canal 3
Afisare canal 4

)
)
)
)
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Descrierea parametrilor dispozitivului

Navigation (Navigare)

Descriere

a Informatii suplimentare

Endress+Hauser

@ Diagnostics - Data logging - Display channel 1 (Diagnosticéri - Inregistrare date
in jurnal - Afisare canal 1)
Diagnostics - Data logging - Display channel 2 (Diagnosticéri - Inregistrare date
in jurnal - Afisare canal 2)
Diagnostics - Data logging - Display channel 3 (Diagnosticéri - Inregistrare date
in jurnal - Afisare canal 3)
Diagnostics - Data logging - Display channel 4 (Diagnosticéri - Inregistrare date
in jurnal - Afisare canal 4)

alaala)

(0 60 @0

Utilizati aceastd functie pentru a vizualiza tendinta valorii masurate pentru canalul de
inregistrare in jurnal in forma unei diagrame.

2 £ XOOKXKX

175.77

40.69 ka9fh I["'--:
-100s 0

A0013859

» Axa x: In functie de numadrul de canale selectate afiseazd intre 250 si 1000 de valori
masurate ale unei variabile de proces.

= Axay: afiseazd intervalul aproximativ al valorii mdsurate si il adapteazd constant la
masurarea In curs.

Variabila de proces a cdrei curba de valoare masurata este afisata este specificata in
parametrul Assign channel 1 - Assign channel 4 (Alocare canal 1 - Alocare canal
4)(» B 151).

Dupa apelarea unuia dintre acesti parametri, apare o diagrama care prezintd modificarea
valorii masurate respective de-a lungul timpului. Apdsand [# si &) simultan, se poate iesi
din diagrama si afisajul revine la meniul de operare.
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16.2.6 Submeniul ,Simulation” (Simulare)

Assignment of measured variable (Alocare variabild masurata)

Navigation (Navigare)

Descriere

Optiuni

Setare din fabrica

Diagnostics - Simulation - Assign. meas. var. (Diagnosticdri - Simulare - Alocare
variabild mésuratd)

Utilizati aceasta functie pentru a selecta variabila de proces pentru procesul de simulare
activat. Afisajul alterneaza intre valoarea masuratd si mesajul de diagnostic al categoriei
yverificare functii” (C) in timp ce simularea este in curs:

Valoarea simuldrii variabilei de proces selectate este definita in parametrul Value
process variable (Valoare variabila de proces) (> 154).

= Off (Dezactivare)
= Level (Nivel)

» Nivel liniarizat

Off (Dezactivare)

Value process variable (Valoare variabild de proces)

Navigation (Navigare)

Conditie prealabila

Descriere

Domeniu de intrare

Setare din fabrica

Diagnostics - Simulation - Value proc. var. (Diagnosticéri > Simulare - Valoare
variabila de proces)

Una din urmatoarele optiuni este selectatd din parametrul Assignment of measured
variable (Alocare variabild masurata):

= Level (Nivel)
» Nivel liniarizat

Utilizati aceastd functie pentru a introduce o valoare de simulare pentru variabila de proces
selectatd. Procesarea ulterioara a valorii mésurate si iesirea semnalului utilizeazad aceasta
valoare de simulare. Astfel, utilizatorii pot verifica daca dispozitivul de méasurare a fost
configurat corect.

Depinde de variabila de proces selectata

Valoarea curenté a variabilei de proces selectatd (la momentul activarii simulérii).

Switch output simulation (Simulare iesire de comutatie)

Navigation (Navigare)

Descriere

154

Diagnostics - Simulation - Switch output simulation (Diagnosticari - Simulare -
Simulare iesire de comutatie)

Utilizati acest parametru pentru a activa sau dezactiva simularea iesirii cu relee.
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Optiuni: = Off (Dezactivare)
= On (Activare)

Setare din fabrica Off (Dezactivare) (respectiv fara simulare)

a Informatii suplimentare lesirea cu relee poate fi simulatd, de asemenea, selectand optiunea On (Activare) sau Off
(Dezactivare) din Setup - Advanced setup - Switch output - Switch output function
(Configurare - Configurare avansata -> lesire de comutatie - Functie de iesire de
comutatie).

Stare de comutare

Navigation (Navigare) Diagnostics - Simulation - Switch status (Diagnosticéri - Valoare masurata -
Stare comutare)

Conditie prealabila Vizibil numai pentru Switch output simulation = On (Simulare iesire de comutatie =
Activare)

Optiuni: = Open (Deschis)
= Closed (Inchis)

Setéri din fabrica Open (Deschis)

Simulation current output 1 (Simulare iesire de curent 1)

Simulation current output 2 (Simulare iesire de curent 2)

Navigation (Navigare) Diagnostics - Simulation - Sim.curr.out. 1 (Diagnosticdri - Simulare - Simulare
iesire de curent 1)
Diagnostics - Simulation - Sim.curr.out. 2 (Diagnosticari - Simulare - Simulare
iesire de curent 2) (pentru dispozitive cu 2 iesiri de curent)

Descriere Utilizati aceasta functie pentru a porni si opri simularea iesirii la curent. Afisajul alterneaza
intre valoarea masurata si mesajul de diagnostic al categoriei , verificare functii” (C) in timp
ce simularea este in curs:

Valoarea de simulare este definitd in parametrul Value current output 1-2 (Valoare
iesire curent 1-2)(~> 155).

Optiuni = On (Activare)
Simularea curentd este activa.
= Off (Dezactivare)
Simularea curentd este dezactivata. Dispozitivul se afld in modul normal de méasurare sau
este simulat o altd variabild de proces.

Setare din fabrica Off (Dezactivare)

Value current output 1 (Valoare iesire de curent 1)
Value current output 2 (Valoare iesire de curent 2)
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Navigation (Navigare)

Conditie prealabila

Descriere

Domeniu de intrare

Setare din fabrica

Diagnostics - Simulation - Value curr.out. 1 (Diagnosticari - Simulare - Valoare
iesire curent 1)
Diagnostics - Simulation - Value curr.out. 2 (Diagnosticari - Simulare - Valoare
iesire curent 2) (doar pentru dispozitivele cu 2 iesiri de curent)

Optiunea On (Activare) este selectatd in parametrul Simulation current output 1-2
(Simulare iesire curent 1-2).

Utilizati aceasta functie pentru a introduce o valoare curentd pentru simulare. Astfel,
utilizatorii pot verifica ajustarea corecta a iesirii la curent si functionarea corectd a
unitdtilor de comutare.

3,6...22,5 mA

Valoarea curentd la momentul simularii este activata.

Simulation device alarm (Alarmé dispozitiv de simulare)

Navigation (Navigare)

Descriere

Optiuni

Setare din fabrica

156

Diagnostics - Simulation - Sim. alarm (Diagnosticari - Simulare > Alarma
simulare)

Utilizati aceastd functie pentru a activa sau dezactiva alarma. Astfel, utilizatorii pot verifica
ajustarea corecta a iesirii la curent si functionarea corectd a unitatilor de comutare.
Afisajul alterneaza Intre valoarea masuratd si mesajul de diagnostic al categoriei , verificare
functii” (C) in timp ce simularea este in curs:

= On (Activare)
= Off (Dezactivare)

Off (Dezactivare)
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Descrierea parametrilor dispozitivului

16.2.7 Submeniul ,Device check” (Verificare dispozitiv)

Start device check (Pornire verificare dispozitiv)

Navigation (Navigare)

Descriere

Optiuni

Setare din fabrica

Diagnostics - Device check - Start device check (Diagnosticéri - Verificare
dispozitiv - Pornire verificare dispozitiv)

Pornirea unei verificari a dispozitivului.

= No (Nu)
Nu este efectuata nicio verificare a dispozitivului.
= Yes (Da)
Este efectuata o verificare a dispozitivului.
ﬂ Daca este prezenta eroarea S941 "Ecou pierdut ", verificarea dispozitivului nu este
posibild. Mai intéi trebuie s& eliminati cauza erorii.

No (Nu)

Result device check (Rezultat verificare dispozitiv)

Navigation (Navigare)

Descriere

Display (Afisaj)

Diagnostics - Device check - Result device check (Diagnosticéri - Verificare
dispozitiv - Rezultat verificare dispozitiv)

Indica rezultatul verificarii dispozitivului.

= [nstalare ok

= Precizie redusa
Este posibild méasurarea. Totusi, precizia de mésurare poate fi redusa datoritd
amplitudinilor semnalelor.

= Mdasurare capacitate redusa
Momentan, este posibild masurarea. Totusi, exista riscul pierderii ecoului. Verificati
pozitia de montare a dispozitivului si constanta dielectricd a mediului.

= Verificare neefectuatd

Last check time (Ultima verificare)

Navigation (Navigare)

Descriere

a Informatii suplimentare

Endress+Hauser

Diagnostics - Device check > Last check time (Diagnosticéri - Verificare dispozitiv
- Data ultimei verificari)

Afiseazd durata de functionare de la ultima verificare a dispozitivului.

Format afisare
Zile (d), ore (h), minute (m) si secunde (s): 0000d00h00mO0s
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Level signal (Semnal nivel)

Navigation (Navigare)

Conditie prealabila
Descriere

Optiuni afisaj

158

Diagnostics - Device check - Level signal (Diagnosticari - Verificare dispozitiv -
Semnal nivel)

Vizibil numai dacd a fost efectuatd o verificare a dispozitivului.
Afiseazd rezultatul verificdrii dispozitivului cu privire la semnalul nivelului.

= Verificare neefectuatd
= Verificarea nu este ok

Verificati pozitia de montare a dispozitivului si constanta dielectrica a mediului.
= Verificare ok
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