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Kayttoohjeen sisalto

Tama kayttoohje sisdltdd kuvauksen kaikista Prosonic M:n valikon komennoista. Ohje koskee
kaikkia laitemalleja (FMU 40/41/43) ja kaikkia tiedonsiirtotapoja.

Asennus-, kytkenté-, ongelmanratkaisu- ja huolto-ohjeet 16ytyvit seuraavista laitteen mukana
toimitetuista dokumenteista:

e BA 237F/00/en (HART)
e BA 238F/00/en (PROFIBUS-PA)
e BA 239F/00/en (Foundation Fieldbus)

Dokumentit 16ytyviat myds CD-ROM-levyltd "Laitetoimintojen kuvaus + Dokumentaatio".
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Prosonic M 1 Kéyttoohjeet

1 Kayttoohjeet

Laitetoimintojen kuvauksiin paédsee usealla tavalla. Samoin parametrien ohjelmointiin
on kéytettdvissi useita tapoja.

1.1 Siséllysluettelon kaytto toimintokuvauksen Iéytamiseksi

Kaikki toiminnot on esitetty sisdllysluettelossa toimintoryhmén mukaisessa
jarjestyksessé (esim. perusasetukset, turva-asetukset jne). Loydat yksityiskohtaisen
kuvauksen toiminnosta siirtymélla sisdllysluettelon mukaiselle sivulle. Siséllysluettelo
on sivulla 3.

1.2 Toimintovalikon graafisen esityksen kéytto
toimintokuvauksen Ioytamiseksi

Graafinen esitys ohjaa sinut valikon ylimmalta tasolta haluamasi toiminnon luo.

Kaikki kdytettidvissd olevat toimintoryhmét ja laitetoiminnot on lueteltu taulukossa
(katso sivu 11). Valitse haluamasi toiminto tai toimintoryhma, ja 16ydét
yksityiskohtaisen kuvauksen toiminnosta siirtymalld luettelon mukaiselle sivulle.

1.3 Toimintovalikon numeron kaytto toimintokuvauksen
Ioytamiseksi

Toimintovalikoissa siirtymisen helpottamiseksi jokaisella komennolla on oma
numeronsa. Voit siirtyd haluamasi komennon kohdalle toimintovalikossa olevan
numeron mukaisesti. Valikossa néet kaikki toiminnot aakkos- ja numerojérjestyksessa.

Endress+Hauser 5



1 Kéyttoohjeet Prosonic M

1.4 Valikon rakenne

Valikko koostuu kahdesta tasosta:

Toimintoryhmiit (00, 01, 03, ..., 0C, 0D):

Laitetoiminnot on jaettu toimintoryhmiin. Ryhmia ovat esimerkiksi "basic setup"
(perusasetukset), '"safety settings' (turva-asetukset), "output" (lihto), "display"
(niytto) jne.

Toiminnet (001, 002, 003, ..., 0D8, 0D9):

Jokaisessa toimintoryhméssd on yksi tai useampia laitetoimintoja. Laitetoiminnot
ohjaavat laitteen kayttdytymistd ja sdatavit laitteen parametreja. Laitetoiminnoille
voidaan antaa numeerisia arvoja ja parametreja voidaan tallentaa. Esimerkiksi
toimintoryhmén basic setup (perusasetukset) toimintoja ovat "tank shape' (siilion
muoto) (002), "medium property" (viliaineen ominaisuudet) (003), "process
cond." (prosessin tila) (004), "empty calibr." (kalibrointi tyhjini) (005) jne.

Jos esimerkiksi halutaan muuttaa laitteen kédyttosovellusta, tapahtuu valikon kéytto
seuraavasti:

1. Valitse toimintoryhmé "basic setup" (perusasetukset) (00).
2. Valitse toiminto ""tank shape" (siilion muoto) (002).

1.4.1 Toimintojen tunnistaminen

Jokaisella komennolla on oma numeronsa, joka nékyy niytolla toimintojen kayton
helpottamiseksi. Katso lisdtietoja sivulta 11 alkaen.

..II. .lll EEEEE

) T B [ 1 e E.";':i:; — E-'.E E..li -n.=

ﬁ .ﬁfﬂ B _ﬁ_ I .lll. .Ill. .- -.

distance menbrans ¥ %,
To Mln. lewvel Toimintoryhma Toiminto

Kaksi ensimmaistd numeroa kertovat toimintoryhmén:

e basic setup (perusasetukset) 00
e safety settings (turva-asetukset) 01
e temperature (1ampotila) 03

Kolmas numero kertoo toiminnon numeron toimintoryhmén sisalla:

e basic setup (perusasetukset) 00 >
o tank shape (sdilién muoto) 002
o medium property (véliaineen ominaisuudet) 003
o process cond. (prosessin tila) 004

Téassd ohjeessa komennon numero annetaan sulkeissa, esim. ""tank shape (séilion
muoto) (002)".
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1.5 Naytto ja kayttopainikkeet

Nestekidendytto

- 3
‘ ENDRESS + HAUSER

measured value  BEE

3 43.2
T

Symbolit 3 painiketta

1.5.1 Nayttd

Neljarivinen nestekidendyttd, 20 merkkié rivilld. Nayton kontrasti on sdédettdvissa
tietylld ndppédinyhdistelmalla.

Valikkonumero
Nimi .
Mitatun arvon
nayttod
symbol value bargraph un
Ryhmin valinta
Ohjetekstit
Valikkonumero
A4
Nimi empitg calibr. B85 Toiminto
.ee=malgmAs vapaalla
. . 3 =i Frlns== .
Ohjetekstit conf. to min. leusl parametrilla
Kéyran naytto
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1.5.2 Nayton symbolit

Seuraavassa taulukossa on kuvattu ndytolld esiintyvit symbolit:

Symboli Merkitys
E_ ALARM_SYMBOL (HALYTYSSYMBOLI)
E Tama symboli ilmoittaa, ettd laite on hélytystilassa. Vilkkuvana symboli
ilmoittaa laitteen olevan varoitustilassa.
L] LOCK SYMBOL (LUKITUSSYMBOLI)

Symboli ilmoittaa laitteen olevan lukittu, eli ettei parametreja voi
muuttaa.

COM_SYMBOL (TIEDONSIIRTOSYMBOLI)
Tama symboli ilmoittaa tiedonsiirron olevan kiytossda HART:in,
PROFIBUS-PA:n tai Foundation Fieldbusin kautta.

SIMULATION_ SWITCH_ENABLE (SIMULOINTI
KAYTETTAVISSA)

Tadma symboli ilmoittaa simuloinnin olevan kaytettdvissa, eli ettd DIP-
kytkin FF on péalla.

1.5.3 Nappainten toiminta

Néppdimet sijaitsevat kotelon sisélld ja niiden kdyttdd varten on kotelon suojakansi

avattava.

Nippiinten toiminta

Niéppéaimet

Merkitys

L‘ orLJ

Siirtyy ylospéin valintaluettelossa.
Muokkaa toiminnon numeerista arvoa.

Jorl4]

Siirtyy alaspéin valintaluettelossa.
Muokkaa toiminnon numeerista arvoa.

;L] oru

Siirtyy toimintoryhmaissd vasemmalle.

)
ﬂ or E]

Siirtyy toimintoryhmissé oikealle ja hyviksyy valinnan.

Asettaa ndyton kontrastin.
*and £

or
j and iJ

Laite lukittu/avoinna.
L*) il = L amag B

Kun laite on lukittu, ei laitetta voi kayttdd ndyton tai
tiedonsiirron kautta.

Laitteen lukitus voidaan avata ndyton avulla. Avaaminen
edellyttda oikeaa avaustunnusta.

Endress+Hauser
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1.5.4 Kaytto VU 331:lla

[ - ENDRESS + HAUSER

measured value fala s

63.460 - 1

0o BN
vimls @

- +
Esc 2x — J Esc @
] [
ey
] vbasic setup —i‘_.‘ tank shape M_E ™ medium Prorerty [T """ [r::g;j;:[ |E;ieatj.a|"
_*.'J vdoms ceiling ;‘ LRk oW
horizontal cwl lisuid
temreraturs I bupPazs I solidddmm
e stilling well solid>4mm
5 T ;I flat ceiling ;l
srhere
J no ceiling
Valikon kaytto:

=

1. Siirry Mitatun arvon ndytosti Ryhmiin valintaan painamalla E.
2. Paina - tai + valitaksesi haluamasi Toimintoryhmén (esim. "basic setup
(perusasetukset) (00)") ja vahvista valinta painamalla E.

—> Nyt valittuna on ensimmaéinen toiminto (esim. "tank shape (sdilion muoto)
(002)").
Ohje! Aktiivisen valinnan edessé nikyy merkki V.

3. Aktivoi muokkaustila painamalla + tai -.

Valikkokohtien valinta:

a) Valitse haluamasi Parametri valitusta toiminnosta (esim. "tank shape (sdilion
muoto) (002)") painamalla — tai +.

b) E hyviksyy valinnan - valitun parametrin eteen ilmestyy merkki V.

¢) E hyviksyy muokatun arvon = laite poistuu muokkaustilasta.

d) +/ - keskeyttdd valinnan => laite poistuu muokkaustilasta.

Numeroiden ja kirjaimien syotto:

a) Paina + tai — ja pddset muokkaamaan numeron tai tekstijonon ensimmaéista
merkkid (esim. "empty calibr. (kalibrointi tyhjana) (005)").

b) E siirtdé kursorin seuraavan merkin kohdalle = jatka a)-kohdan ohjeiden mukaan,
kunnes haluamasi merkit on syotetty.

c) Jos kursorissa nakyy symboli I, hyviksy syotetty arvo painamalla E > laite
poistuu muokkaustilasta.

d) Jos kursorissa nékyy symboli €, paina E pédstaksesi takaisin edelliseen merkkiin.
e) +/ - keskeyttda valinnan - laite poistuu muokkaustilasta.

4. Paina E valitaksesi seuraavan toiminnon (esim. "medium property (véliaineen
ominaisuudet) (003)").

5. Paina + / - kerran palataksesi edelliseen toimintoon (esim. "tank shape (sdilion
muoto) (002)") tai kahdesti palataksesi Ryhmiin valintaan.

6. Paina + / - palataksesi Mitatun arvon niyttoon.
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1.6 Kayttéonotto

1.6.1 Laitteen virran kytkeminen

Kun laitteen virta kytketdén péélle ensimmadisen kerran, ilmestyvit ndytolle seuraavat
viestit:

1Nitialization

Y 18,18, 1999
MU 4z

UBE, 86, 12 HART

Lempesrgtyure

';i i F"' ""'{‘15"'{';";:5':"“‘—“

Seuraava viesti ilmestyy ndytolle
viiden sekunnin kuluttua.

Seuraava viesti ilmestyy ndytolle
viiden sekunnin kuluttua tai kun painat
painiketta E.

Valitse kieli (tdimé valikko ilmestyy

ndytolle, kun laiteen virta kytketdin
ensimmadisen kerran).

Valitse perusyksikko (tdma valikko
ilmestyy néytolle, kun laiteen virta
kytketddn ensimmaiisen kerran).

Mittausarvo nakyy naytolla.

Kun painat painiketta E, pddset ryhméin
valintaan.

Téll4 valinnalla voit maérittaa laitteen
perusasetukset.
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Prosonic M 2 Toimintovalikko Prosonic M

2 Toimintovalikko Prosonic M

Toimintoryhmé Toiminto Kuvaus
basic setup measured value (mitattu arvo) (000) sivu 13
(perusasetukset) (00) tank shape (sdilion muoto) (002) sivu 13
Katso sivu 13 medium property (véliaineen ominaisuudet) (003) sivu 14
process cond. (prosessin tila) (004) sivu 14
empty calibr. (kalibrointi tyhjéna) (005) sivu 16
blocking dist. (estoetdisyys) (059) sivu 16
full calibr. (kalibrointi tdytend) (0006) sivu 17
display (ndyttd) (008) sivu 17
check distance (tarkista etéisyys) (051) sivu 18
range of mapping (kartoitusalue) (052) sivu 19
start mapping (aloita kartoitus) (053) sivu 19
display (ndyttd) (008) sivu 20
safety settings output on alarm (hélytyslidhto) (010) sivu 21
(turva-asetukset) (01) output on alarm (HART) (hélytysldhto) (011) sivu 23
Katso sivu 21 output echo loss (1aht6 kaiun hévitessd) (012) sivu 23
ramp &span/min (ramppi % mittausalueesta/min) (013) sivu 24
delay time (viipeaika) (014) sivu 25
safety distance (turvaetdisyys) (015) sivu 25
in safety dist. (turvaetdisyydelld) (016) sivu 26
ackn. alarm (kuittaa hilytys) (017) sivu 28
temperature measured temp (mitattu lampaétila) (030) sivu 29
(lampdatila) (03) max. temp. limit (Idmpétilan yldraja) (031) sivu 29
Katso sivu 29 max. meas. temp. (suurin mitattu lampétila) (032) sivu 29
react high temp. (reagointi korkeaan lampdtilaan) (033) sivu 30
defect temp. sens. (vika lampotila-anturissa) (034) sivu 30
linearisation level/ullage (pinnankorkeus/tyhja tila) (040) sivu 31
linearisointi (04) linearisation (linearisointi) (041) sivu 32
Katso sivu 31 customer unit (oma yksikkd) (042) sivu 36
table no. (taulukon numero) (043) sivu 37
input level (syotd pinnankorkeus) (044) sivu 37
input volume (syota tilavuus) (045) sivu 38
max. scale (mittausalue) (046) sivu 38
diameter vessel (sdilion halkaisija) (047) sivu 38
extended calibr. selection (valinta) (050) sivu 39
laajennettu kalibrointi (05) check distance (tarkista etdisyys) (051) sivu 39
Katso sivu 39 range of mapping (kartoitusalue) (052) sivu 40
start mapping (aloita kartoitus) (053) sivu 41
pres. map. dist. (painekartan etdisyys) (054) sivu 41
cust. tank map (oma séilidkartta) (055) sivu 42
echo quality (kaiun laatu) (056) sivu 42
offset (poikkeama) (057) sivu 43
output damping (14hdon vaimennus) (058) sivu 43
blocking dist (estoetdisyys) (059) sivu 43
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2 Toimintovalikko Prosonic M Prosonic M

Toimintoryhmi Toiminto Kuvaus
output (1dhto) (06) commun. addr. (HART) (tiedonsiirto-osoite) (060) sivu 44
profibus param. instrument addr. (PROFIBUS) (laiteosoite) (060) sivu 44
profibusin asetukset (06) no. of preambles (alkutavujen maaréd) (061) sivu 45
Katso sivu 44 ident number (PROFIBUS) (tunnistenumero) (061) sivu 45
thres.main.val (HART) (kynnysarvo) (062) sivu 46
set unit to bus (PROFIBUS) (kytke laite viyldédn) (062) sivu 46
current output mode (HART) (kiinted virta) (063) sivu 47
out value (PROFIBUS) (1dht6arvo) (063) sivu 47
fixed cur. value (HART (kiinted virta-arvo) (064) sivu 48
out status (PROFIBUS) (1&hdon tila) (064) sivu 48
simulation (simulointi) (065) sivu 49
simulation value (simulointiarvo) (066) sivu 50
output current (HART) (1dhtdvirta) (067) sivu 51
2nd cyclic value (PROFIBUS) (toinen syklinen arvo) (067) sivu 51
4 mA value (4 mA:n arvo) (068) sivu 51
select vOhO (PROFIBUS) (valitse vOh0) (068) sivu 52
20 mA value (20 mA:n arvo) sivu 52
display value (PROFIBUS) (néyttdarvo) (069) sivu 52
envelope plot settings (kédyrin asetukset) (OE1) sivu 53
(verhokéayrd) (OE) recording curve (kdyrén tallennus) (0E2) sivu 53
Katso sivu 53 envelope curve (verhokdyrd) (0E3) sivu 54
display language (kieli) (092) sivu 56
(kieli) (09) back to home (takaisin perustilaan) (093) sivu 56
Katso sivu 56 format display (ndyton asetukset) (094) sivu 57
no. of decimals (desimaalien maird) (095) sivu 57
sep. character (erotinmerkki) (096) sivu 57
display test (ndyton koestus) (097) sivu 58
diagnostics present error (voimassa oleva virhe) (0A0) sivu 60
(diagnostiikka) (0A) previous error (edellinen virhe) (0A1) sivu 60
Katso sivu 59 clear last error (poista viimeinen virhe) (0A2) sivu 60
reset (nollaa) (0A3) sivu 61
unlock parameter (avausparametri) (0A4) sivu 62
measured dist. (mitattu etdisyys) (0AS) sivu 63
measured level (mitattu pinnankorkeus) (0A6) sivu 64
application par. (sovellusparametri) (0A8) sivu 64
system parameter tag no. (mittapaikan numero) (0CO) sivu 65
(jarjestelmdparametri) (0C) device tag (Foundation Fieldbus) (laitenumero) (0CO0) sivu 65
Katso sivu 65 profile version (PROFIBUS) (profiiliversio) (0C1) sivu 65
protocol+sw-no (protokolla ja ohjelman numero) (0C2) sivu 65
serial number (sarjanumero) (0C4) sivu 66
device id (Foundation Fieldbus) (laitetunniste) (0C4) sivu 66
distance unit (etdisyyden yksikkd) (0CS) sivu 66
temperature unit (l1ampoétilan yksikko) (0C6) sivu 67
download mode (lataustila) (0C8) sivu 67
service service level (huoltotaso) (D00) sivu 68
(huolto) (D00)
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Prosonic M 3 Toimintoryhmai "basic setup (perusasetukset) (00)"

3 Toimintoryhma "basic setup (perusasetukset) (00)"

Tama toiminto ndyttdd mittausarvon valituissa yksikoissé (katso kohtaa "customer unit
(oma yksikkd) (042)"). Desimaalien lukumééra voidaan asettaa halutuksi toiminnolla
"no.of decimals (desimaalien méairi) (095)".

3.2 Toiminto "tank shape (séilion muoto) (002)"

. o 1Zontal Cdl
= |
T bHFass

Talla toiminnolla valitaan siilion muoto.

Valinta

o) 1T

dome ceiling
(kupolimainen katto)

horizontal cyl
(vaakasylinteri)

stilling well (kaivo),
bypass (ohitus) (yltrassnen

g ohjausputkella)

no ceiling (ei kattoa), sphere (pallo) flat ceiling (tasainen katto)
esim. avo-ojat

Endress+Hauser 13



3 Toimintoryhma "basic setup (perusasetukset) (00)"

Prosonic M

3.3 Toiminto "medium property (véliaineen ominaisuudet)

(003)"

.Bu!-uulml

—

RS LB

R

Eikt

[ WU ]k

3 :?Lﬂ.i.ﬂ.ﬁ.!a:&if EEEESERE SR RS R S iR

= ] ofod S

Talla toiminnolla asetetaan viliaineen ominaisuudet:

liquid (neste)

unknown (tuntematon) (tahnamaiset aineet, kuten rasvat, kermat, geelit jne)

solid, grain size <4 mm (fine) (kiinted, rackoko < 4 mm (hieno))
solid, grain size > 4 mm (karkea) (kiinted, rackoko > 4 mm (karkea))

3.4 Toiminto "process cond. (prosessin tila) (004)"

i i

.m-m

WY .
S 7 ok

o L1

Talla toiminnolla valitaan prosessiolosuhteet.

Valinta:

standard liquids calm surface (tyyni turb. surface (pyorteinen
(vakionesteet) pinta) pinta)

Soveltuu kaikkiin Varastosdiliot Varasto- ja kerdyssdiliot,

nestesovelluksiin, joita

muut kohdat eivat koske.

uppoputkella tai pohjasta
taytolla

joiden pinta on
epitasainen vapaan tayton
tai sekoittimien takia.

I

¥'|f‘/

E

ﬁr/

Suodattimet ja 1dhdon
valmennus asetetaan

keskimadraisiin arvoihin.

Suodattimet ja 1ahdon
vaimennus asetetaan
suuriin arvoihin.

- tasainen mittausarvo
- tarkka mittaus

- hidas reagointiaika

Signaalia tasoittavat
erikoissuodattimet otetaan
kayttoon.

-> tasainen mittausarvo
- keskimaariinen
reagointiaika

14
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Prosonic M

3 Toimintoryhmai "basic setup (perusasetukset) (00)"

add. agitator (erillinen
sekoitin)

fast change (nopeasti
muuttuva)

standard solid
(vakiomallinen Kiinte&)

Sekoittimen takia liitkkuva
nestepinta.

Pinnan korkeus muuttuu
nopeasti, erityisesti
pienessi sdilidssa.

Sopii kaikkiin kiinteiden
aineiden sovelluksiin, joita
muut kohdat eivét koske.

TSR
ha | of

k

PRES

\*_/

Signaalia tasoitetaan
voimakkaasti
erikoissuodattimilla.

-> tasainen mittausarvo
- keskimaarainen
reagointiaika

Keskiarvoistavat
suodattimet asetetaan
pieniin arvoihin.

-> nopea reagointiaika
- mahdollisesti
epdvakaa mittausarvo

Suodattimet ja 1dahdon
valmennus asetetaan
keskimadraisiin arvoihin.

solid dusty (polyaviit
kiinteiit aineet)

conveyor belt
(kuljetushihna)

Test: no filter (Koe: ei
suodatinta)

Soveltuu polyaville
kiinteille aineille.

Kiintedt aineet, joiden
pinnankorkeus muuttuu
nopeasti.

Kaikki suodattimet
voidaan kytked pois
kéaytostd huoltoa ja
diagnoosia varten.

Suodattimet asetetaan
tunnistamaan heikotkin
signaalit.

Keskiarvoistavat
suodattimet asetetaan
pieniin arvoihin.

-> nopea reagointiaika
-> mahdollisesti
epavakaa mittausarvo

Kaikki suodattimet ovat
poissa kéytosta.

Endress+Hauser
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3 Toimintoryhma "basic setup (perusasetukset) (00)" Prosonic M

3.5 Toiminto "empty calibr. (kalibrointi tyhjana) (005)"

e e I i " ik
— ﬁi“‘"iﬁ.ﬁﬁa i T
=y i:;fl . .-ll'—lim.i-:'_-:‘ I'ln-sl"ll"rl' T
B o miir,  leuvel

Talla toiminnolla kalibroidaan etdisyys anturin nollapisteestd (mittauksen
referenssipiste) pinnankorkeuden minimitasoon (nollakorkeuteen).

E: emply calibration

Varoitus!

Jos séilion pohja on pydrednmuotoinen tai siind on kartiomaisia 18ht6j4, ei nollapistettd
saa kalibroida alemmas kuin siithen pisteeseen, jossa anturin signaali osuu séilion
pohjaan.

3.6 Toiminto "blocking dist. (estoetaisyys) (059)"

—

Toiminto ndyttdd estoetdisyyden. Prosonic M ei tunnista estoetdisyyden matkalta tulevia
kaikuja. Varmista, ettd maksimipinnankorkeus ei koskaan ole estoetdisyyttd lahempéna
anturia.
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Prosonic M 3 Toimintoryhmai "basic setup (perusasetukset) (00)"

3.7 Toiminto "full calibr. (kalibrointi taytena) (006)"

T~ I—— Full calibr, ETET
— | E=FEEE
— ZFar
GG max: emprta — EBD

Toiminnolla mééritetddn minimitason ja maksimitason vélinen etéisyys, eli mittausalue.

80§ -
SDy | = o 100%

F: Kalibrointi tdytena
(mittausalue)

BD: Estoetdisyys
SD: Turvaetdisyys

Varoitus!

Mitattava pinta ei koskaan saa ulottua estoetéisyydelle. Jos titd ohjetta ei noudateta,
saattaa laite toimia vaérin.

Syo6té turvaetdisyys laitteelle perusasetusten méérittamisen jilkeen toiminnolla "safety
distance (turvaetiisyys) (015)". Jos pinta nousee turvaetiisyydelle laitteesta, antaa
Prosonic M varoituksen tai hilytyksen riippuen toiminnon "in safety distance
(turvaetiisyydellid) (016)" asetuksista.

3.8 Display (nédytté) (008)

Laitteen ja mitattavan aineen pinnan vélinen distance (etéisyys) ja tyhjan sdilion
kalibrointitietojen perusteella laskettu level (pinnankorkeus) nékyvét ndytolla.
Varmista, ettd ndyton tiedot vastaavat todellista pinnankorkeutta ja etdisyytta.
Vaihtoehtoja on kolme:
e Etdisyys ja pinnankorkeus ovat oikeat = Jatka seuraavaan toimintoon, "check
distance (tarkista etiisyys) (051)".
e Etdisyys on oikea mutta pinnankorkeus on véérin = Tarkista toiminnon "empty
calibr. (kalibrointi tyhjini) (005)" arvo.
e Etdisyys ja pinnankorkeus ovat véddrin = Jatka seuraavaan toimintoon, "check
distance (tarkista etiisyys) (051)".

Endress+Hauser 17



3 Toimintoryhma "basic setup (perusasetukset) (00)" Prosonic M

3.9 Toiminto "check distance (tarkista etaisyys) (051)"

18

manual

- distance = ok

Tédmai toiminto aloittaa interferenssikaikujen kartoituksen. Toimintoa kéytettdessd on
laitteen mittaamaa etdisyyttd verrattava todelliseen etdisyyteen. Vaihtoehtoja on
seuraavasti:
Valinta:
e distance = ok (etdisyys on oikea)
dist. too small (etdisyys on liian pieni)
dist. too big (etdisyys on liian suuri)
dist. unknown (etdisyyttd ei tunneta)
manual (manuaalinen)

distance too small
(etdisyys on liian pieni

) distance = ok (etdisyys on oikea)

—

distance = ok (etiisyys on oikea)
e Kartoitus suoritetaan mitattuun kaikuun saakka.
e Rajoitettu alue siirtyy toiminnon "range of mapping (kartoitusalue) (052)"
arvoksi.
Kartoitus on syyta tehdé tdssédkin tapauksessa.

dist. too small (etéisyys on liian pieni)
e Talla hetkelld laite havaitsee interferenssikaiun.
e Kartoitus suoritetaan mitatut kaiut mukaan lukien.
e Rajoitettu alue siirtyy toiminnon "range of mapping (kartoitusalue) (052)"
arvoksi.

dist. too big (etiisyys on liian suuri)
e Tatad virhettd ei voida korjata interferenssikaikujen kartoituksella.
e Tarkista sovellusparametrien (002), (003), (004) ja toiminnon "empty calibr.
(kalibrointi tyhjini) (005)" arvot.
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Prosonic M

3 Toimintoryhmai "basic setup (perusasetukset) (00)"

dist. unknown (etiisyytti ei tunneta)
Jos todellista etdisyyttd ei tunneta, ei kartoitusta tehda.

manual (manuaalinen)
Kartoitus on mahdollista myds syottdmaéllé rajoitettu alue kédsin. Alue sydtetdin
toiminnon "range of mapping (kartoitusalue) (052)" avulla.

Varoitus!

Kartoitusalueen on paityttdvd 0,5 m ennen todellisen pinnan kaikua. Jos séilid on tyhja,
ala syota E, vaan E-0,5 m.

3.10 Toiminto "range of mapping (kartoitusalue) (052)"

TR, P« T = =
[ J—— randse of macpifnd B
> JT !'l':
- 1 e g i
= L] - 23 = " F— &
[ -
VioF E Rt = et = b= =
— B ETeil § ol S § Ceii e e

Tédmai toiminto ndyttdd ehdotetun kartoitusalueen. Referenssipiste on aina laitteen taso.
Arvo on muokattavissa. Kdsin tapahtuvan kartoituksen (manual) oletusarvo on 0 m.

3.11 Toiminto "start mapping (aloita kartoitus) (053)"

Endress+Hauser

Tama toiminto kdynnistdd interferenssikaikujen kartoituksen toiminnossa "range of
mapping (kartoitusalue) (052)" mééritettyyn etdisyyteen saakka.

Valinta:
off: kartoitusta ei suoriteta
on: kartoitus kdynnistetddn

Ohje!

Jos kartoitus on jo tehty, korvataan se uudella toiminnossa toiminnossa "'range of
mapping (kartoitusalue) (052)" méiéritettyyn etdisyyteen saakka. Témin etdisyyden
ulkopuolella oleva kartoitus ei muutu.
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3 Toimintoryhma "basic setup (perusasetukset) (00)" Prosonic M

3.12 Display (naytto) (008)

dl1st. -MEas.value Hvo
dist. Z2.463 m
MeasS. V. 63.422 %

Laitteen ja mitattavan aineen pinnan vilinen distance (etéisyys) ja tyhjin sdilion
kalibrointitietojen perusteella laskettu level (pinnankorkeus) nikyvéit niytolla.
Varmista, ettd ndyton tiedot vastaavat todellista pinnankorkeutta ja etdisyytta.
Vaihtoehtoja on kolme:
e Etdisyys ja pinnankorkeus ovat oikeat = Perusasetukset méadritetty oikein.
e Etiisyys ja pinnankorkeus ovat véadrin = Interferenssikaikujen kartoitus on
suoritettava uudelleen toiminnolla "check distance (tarkista etiisyys) (051)".
e Etdisyys on oikea mutta pinnankorkeus on véérin - Tarkista toiminnon "empty
calibr. (kalibrointi tyhjana) (005)" arvo.

—

Seuraava ruutu ilmestyy noin
kolmen sekunnin kuluttua.

Ohje!
% Perusasetusten madrittdmisen jélkeen on syyté arvioida mittaustuloksen luotettavuus
toimintoryhmén "display (néytto) (09)" toimintojen avulla.
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Prosonic M

4 Toimintoryhma "safety settings (turva-asetukset) (01)"

4 Toimintoryhmai "safety settings (turva-asetukset)
(01)"

Talld toiminnolla asetetaan, miten laite reagoi hilytystilanteessa.

Valinta:

MIN (<= 3,6 mA)
MAX (22 mA)
hold (pito)

user specific (kdyttdjan madrittelema)

MIN (<= 3,6 mA)

[mA]
22

36
(24)

HART
(110%)

Lo Voo

t

-99999 4

PROFIBUS-PA

Laitteen joutuessa hilytystilaan muuttuu 13ht6 seuraavasti:

e HART:

e PROFIBUS-PA: MIN-Alarm -99999

Endress+Hauser

MIN-Alarm 3,6 mA (2,4 mA nelijohdinlaitteille)
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4 Toimintoryhma "safety settings (turva-asetukset) (01)" Prosonic M

MAX (22 mA)

HART PROFIBUS-PA
[MA] (110%)

22 R h +99999 B e #

-10%
36 doeeeee. ( ) | —

Laitteen joutuessa hilytystilaan muuttuu 13ht6 seuraavasti:
e HART: MAX-Alarm 22 mA
e PROFIBUS-PA: MAX-Alarm +99999

hold (pito)
HART PROFIBUS-PA
[mA] § (110%) 110% 4
22
N N\ Hold
T — (-10%) E L
t t

Laitteen joutuessa hilytystilaan sdilyy viimeinen ennen hélytystilaa mitattu arvo
1ahdossa.

user specific (kayttiajin miirittelema)

HART
) (1ox)
22
N
XMA A--oooeees
3.6 - e (F10%)
t

Laitteen joutuessa hilytystilaan muuttuu 1dht6 toiminnolla "output on alarm
(halytyslihto) (011)" asetettuun arvoon (x mA).

Varoitus!
Valinta on kéytossd vain HART-laitteissa!
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Prosonic M 4 Toimintoryhmad "safety settings (turva-asetukset) (01)"

4.2 Toiminto "output on alarm (HART) (halytysldahto) (011)"

Talld toiminnolla asetetaan ldhtdvirta, jonka laite antaa hélytystilanteessa. Toiminto on
kaytossd, kun olet valinnut parametrin "user specific (kdyttijin miirittelemi)"
toimintoon "output on alarm (hilytyslihto) (010)".

Varoitus!
Valinta on kdytdssd vain HART-laitteissa!

4.3 Toiminto "output echo loss (lahtb kaiun hévitessa) (012)"

Talld toiminnolla méaritetddn, miten laite kayttiytyy, jos kaiku haviaa.

Valinta:
e alarm (hilytys)
e hold (pito)
e ramp %/min (ramppi %/min)

alarm (hilytys)

mA] § (Lio%)

22

\\f_ ALARM
e
delay time (014)
3.6 4-------neeeaee- ('10%_)
t

Kaiun hivitessa laite siirtyy hélytystilaan toiminnolla "delay time (viipeaika) (014)"
saddettdavén viipeen kuluttua. Lahdon reagointi riippuu toiminnon "output on alarm
(hilytyslihto) (010)" asetuksista.
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4 Toimintoryhma "safety settings (turva-asetukset) (01)"

Prosonic M

hold (pito)
mA] § iri0%)
22
‘\\ 4
O
delay time (014)
B e ('jo?/ﬁ)

Kaiun hivitessa laite siirtyy hélytystilaan toiminnolla "delay time (viipeaika) (014)"

sdddettdvan viipeen kuluttua. Ldhdon arvo sdilyy muuttumattomana.

ramp %/min (ramppi %/min)

(013)

ramp %spanlmlni

[mA]
20.5-

T, N A .

A%

min

Kaiun hivitessi laite antaa varoituksen toiminnolla "delay time (viipeaika) (014)"
saddettdvin viipeen kuluttua. Lahto alkaa muuttua kohti 0% tai 100% toiminnon "ramp
%span/min (ramppi % mittausalueesta/min) (013)" parametrein sdadettavalla

nopeudella.

4.4 Toiminto "ramp %span/min (ramppi % mittausalueesta/min)

(013)"

24

Toiminnolla méiritellddn 1dhdén muutosnopeus kaiun havittyd. Toiminnon arvoa
kiytetdén, jos kohta "ramp %/min (ramppi %/min)" on valittu toiminnossa "output
echo loss (Iihto kaiun hévitessid) (012)". Ramppi annetaan prosentteina
mittausalueesta minuutissa.

Endress+Hauser



Prosonic M 4 Toimintoryhmad "safety settings (turva-asetukset) (01)"

4.5 Toiminto "delay time (viipeaika) (014)"

 — delga Li Gig
— | -

Of = |:._ gim Oss

oo
A Mmax. S4EEE sec,

Talla toiminnolla médritellddn viipeaika (oletusaika on 30 s), jonka jélkeen laite antaa

hilytyksen tai siirtyy hilytystilaan kaiun hévitessa.

4.5 Toiminto "safety distance (turvaetéisyys) (015)"

Estoetdisyys
(BD)
Turvaetéisyys
(SD)

i ]

o
il
ti

k]

R
Fror Tocking

cli st e

Syo6té turvaetdisyyden arvo kenttdén. Pienin mahdollinen etdisyys on 0,1 m
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4 Toimintoryhma "safety settings (turva-asetukset) (01)" Prosonic M

4.7 Toiminto

"in safety dist. (turvaetaisyydella) (016)"

= self
L alarm

holding

Talld toiminnolla mééritellaén tapa, jolla laite reagoi pinnankorkeuden noustessa

turvaetdisyydelle.

Valinta:

e alarm (hilytys)
e warning (varoitus)
¢ self holding (itsepito)

alarm (hélytys)
[mA],
7 T T 110%
SD |- S e
X E— —] [ )
t

Laite siirtyy hédlytystilaan (" output on alarm (hélytyslihto) (011)"). Naytolld nikyy

viesti E651 - "lev

el in safety distance - risk of overspill" (pinta turvaetaisyydella -

ylivuodon vaara)". Jos pinta laskee pois turvaetdisyydeltd, hividd viesti ndytoltd ja
laite alkaa mitata normaalisti.

alarm (hilytys)
[mAl |
L e — 110%
SD
Y -10%
i
t
Naytolld ndkyy viesti E651 - "level in safety distance - risk of overspill" (pinta

turvaetiisyydelli - ylivuodon vaara)', mutta laite mittaa silti normaalisti. Jos pinta

laskee pois turvae

26

taisyydeltd, hivida viesti naytolta.
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Prosonic M 4 Toimintoryhmad "safety settings (turva-asetukset) (01)"

self hold (itsepito)

[MA]

3.6-

Laite siirtyy hélytystilaan (" output on alarm (halytysldhto) (011)"). Naytolla nékyy
viesti E651 - "level in safety distance - risk of overspill" (pinta turvaetiisyydelli -
ylivuodon vaara)". Jos pinta laskee pois turvaetdisyydeltd, mittaus jatkuu vasta kun
itsepitotoiminto on kuitattu (toiminto "ackn. alarm (kuittaa hilytys) (017)").
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4 Toimintoryhma "safety settings (turva-asetukset) (01)" Prosonic M

4.7 Toiminto "ackn. alarm (kuittaa héalytys) (017)"

AR &
Talla toiminnolla kuitataan self hold -toiminnon (itsepitotoiminnon) hilytys.
Valinta:
no (ei)
yes (kylld)
no (ei)
Halytystd ei kuitata.
yes (kylli)
Haélytys kuitataan.
.m.m—a
AR

Seuraava ruutu ilmestyy noin
kolmen sekunnin kuluttua.
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Prosonic M 5 Toimintoryhmai "temperature (1ampétila) (03)"

5 Toimintoryhma '"temperature (lampotila) (03)"

- + &
R &

Tamai toiminto ndyttia laitteen ldampdotila-anturin mittaaman 1dmpdotilan. Lampotilan
yksikko miéritellddn toiminnolla ""temperature unit (Iimpétilan yksikko) (0C6)".

5.2 Toiminto "max. temp. limit (lampétilan yléaraja) (031)"

Tama toiminto ndyttdd anturin suurimman sallitun ldmpdotilan. Lampotilan yksikko
médritellddn toiminnolla "temperature unit (impdatilan yksikko) (0C6)". Jos tdima
lampdtila ylittyy, saattaa anturi vaurioitua.

5.3 Toiminto "max. meas. temp. (suurin mitattu lampétila) (032)"

[ MaEx. MEgs

Tama toiminto ndyttdd suurimman anturilla mitatun ldmpétilan. Ldmpdtilan yksikko
médritelldén toiminnolla "temperature unit (Iimpétilan yksikko) (0C6)".
Parametrien nollaus ei vaikuta tdhén toimintoon.
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6 Toimintoryhma "linearisation (linearisointi) (04)" Prosonic M

5.4 Toiminto "react high temp. (reagointi korkeaan lampétilaan)
(033)"

: tﬁlmfm:“é!ﬂlhr = l&lﬁlﬁ

i ’ITLIWIMiJiWIWEWIWImImI

—

=l

Talld toiminnolla mééritelldéin, miten Prosonic M reagoi suurimman sallitun lampdtilan
ylittimiseen. Voit valita seuraavista vaihtoehdoista:

Warning (Varoitus)
Laite jatkaa mittausta. Néytolle ilmestyy varoitusviesti.

Alarm (Halytys)
Virtaldhto kiyttdytyy toiminnon output on alarm (hélytysldhto) (010)" asetusten
mukaisesti. Lisdksi ndytolle ilmestyy virheilmoitus.

5.5 Toiminto "defect temp. sens. (vika lampétila-anturissa)
(034)"

ek Emy L TR

30

M:Il'"l’"lli‘i:_:‘

Talla toiminnolla médritellddn, miten Prosonic M reagoi suurimman sallitun [dmpdtilan
ylittdmiseen. Voit valita seuraavista vaihtoehdoista:

Alarm (Halytys)
Virtaldhto kdyttdytyy toiminnon "output on alarm (hélytyslihto) (010)" asetusten

mukaisesti. Lisdksi ndytdlle ilmestyy virheilmoitus.

Warning (Varoitus)
Laite jatkaa mittausta. Naytolle ilmestyy varoitusviesti.
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Prosonic M 6 Toimintoryhma "linearisation (linearisointi) (04)"

6 Toimintaryhma "linearisation (linearisointi) (04)"

Valinta:

e level CU (pinnankorkeus CU)
e level DU (pinnankorkeus DU)
e ullage CU (tyhja tila CU)

e ullage DU (tyhji tila DU)

level CU (pinnankorkeus CU)
Pinnankorkeus valituissa yksikdissd. Mitattu arvo voidaan linearisoida. Toiminto

"linearisation (linearisointi) (041)" on oletusarvoisesti asetettu linearisoimaan
0...100%.

level DU (pinnankorkeus DU)
Pinnankorkeus toiminnolla "distance unit (etdisyyden yksikko) (0CS)" valituissa
yksikoissa.

ullage CU (tyhji tila CU)

Tyhjé tila valituissa yksikoissd. Mitattu arvo voidaan linearisoida. Toiminto
"linearisation (linearisointi) (041)" on oletusarvoisesti asetettu linearisoimaan
0...100%.

ullage DU (tyhji tila DU)

Tyhja tila toiminnolla "distance unit (etiisyyden yksikko) (0C5)" valituissa
yksikoissé.

Ohje!
% Referenssipiste tyhjélle tilalle on "full calibr. (kalibrointi tyhjdnd)", eli mittausalue.

r ? -% 20mA
" 100%

e

Tyhjé tila

Pinnankorkeus

P 4mA y
\? o
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6 Toimintoryhma "linearisation (linearisointi) (04)" Prosonic M

6.2 Toiminto "linearisation (linearisointi) (041)"

Linearisointi méérittdd pinnankorkeuden ja séilion suhteen tai sdilidssd olevan tuotteen
massan ja mahdollistaa lopputuloksen esityksen halutuissa yksikoissd, kuten metreissé,
hehtolitroissa jne. Linearisoinnin jdlkeen mittaustulos esitetddn halutussa yksikossa.

L L T R .
LI L I LR

marual

Talla toiminnolla méaritelldan linearisointitavat.

Valinta:

e linear (lineaarinen)
horizontal cyl (vaakatasoinen sylinteri)
manual (manuaalinen)
semi-automatic (puoliautomaattinen)
table on (taulukko kéytossa)
clear table (tyhjenné taulukko)

lineaarinen

S&ili6 on lineaarinen, eli sylinterimdinen pystysuora sdilid. Saat mittaustuloksen
nidkymaiin halutussa yksikossé syottdmalla laitteelle sdilidssd olevan aineen massan
sdilion ollessa tdynni.

e U

mA

|
|
I
|
|
|
I
|
4 0% v

mA kg,m3,#3,..= Oma yksikk® (toiminto

max.scale (042))
(046)
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Prosonic M

6 Toimintoryhma "linearisation (linearisointi) (04)"

horizontal cyl (vaakatasoinen sylinteri)

Tilavuus, massa jne. lasketaan automaattisesti sylinteriméisissd vaakatasoisissa
sdilidissd toiminnoilla "diameter vessel (siilion halkaisija) (047)", '"customer unit
(oma yksikkd) (042)" ja "max. scale (mittausalue) (046)" annettujen arvojen
perusteella. Toiminnon "max. scale (mittausalue) (046)" arvo vastaa laitteen 100%
ulostuloa (=20 mA HART:lle).

= Oma yksikko
(toiminto (042))

manual (manuaalinen)

Jos pinnankorkeus, tilavuus tai massa eivit ole lineaarisesti riippuvia pinnankorkeudesta
maédritellylld mittausalueella, voit antaa laitteelle linearisointitaulukon. Taulukon avulla
laite pystyy antamaan mittaustuloksen oikeissa yksikoissd. Seuraavat seikat on
huomattava:

Linearisointikdyrdn arvopareja saa olla korkeintaan 32 kpl.

Pinnankorkeusarvot on annettava kasvavassa jérjestyksessd. Kiyra on
monotonisesti kasvava.

Linearisointikdyridn ensimmaiinen ja viimeinen piste vastaavat tyhjaa ja taytta
sdiliota.

Linearisointi tapahtuu perusasetuksissa mééritellyssd yksikossé (" distance unit
(etidisyyden yksikko) (0C5)").

, .= Oma yksikko
(toiminto (042))

Ohje!

Manuaalista linearisointia voidaan kdyttdd my0s virtauksen mittaukseen antamalla
laitteelle tilavuuden sijasta virtausméérd. Loydat virtausmaéarat (Q/h) virtauskanavan
arvoista.
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6 Toimintoryhma "linearisation (linearisointi) (04)" Prosonic M

linearisation EE I

1ab. 0. I Valitse taulukko (piste 1)
LELES] . MM

Volume 8. 8808 <

%1Pearliat15n 1 SEE

1 a0 M0, Anna pisteen 1

!—.E":"E' 1 = I pinnankorkeus.

Ol Lme ol O | | R

Anna pistettd 1 vastaava
tilavuus.

Syotétko uuden pisteen?

e3risatlion

—
[

Seuraava piste.

g
- |

e
- )
-

|'E| n
froesel

. r".....' Jreses
1 e

_..-
\_._....
et 5
alass

=

i

Jatka, kunnes vastaat kysymykseen '""next point
(seuraava piste) (045)" "no (ei)".

Ohje!
% Kun olet syottdnyt arvot taulukkoon, aktivoi taulukko valinnalla "table on (taulukko
kaytossid)'". 100%:n arvo (=20 mA HART:lle) on taulukon viimeinen arvo.

Ohje!
% Jos haluat hyviksyéd pinnankorkeuden arvoksi 0,00 m tai tilavuuden arvoksi 0,00%,

aktivoi muokkaustila painamalla + tai -.

Voit sy6ttdd arvot linearisointitaulukkoon myos taulukkoeditorilla. Voit katsella
taulukkoa my0s graafisesti.
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Prosonic M

6 Toimintoryhma "linearisation (linearisointi) (04)"

semi-automatic (puoliautomaattinen)

Séili6 tdytetddn vaiheittain, jolloin linearisointipisteet syotetddn laitteelle
puoliautomaattisesti. Prosonic M mittaa pinnankorkeuden automaattisesti, ja tilavuus tai
massa on syotettdvi jokaisessa pisteessa erikseen.

Toimintaohje on saman kuin manuaalisessa linearisointikdyran sy0tossé, paitsi ettd laite
antaa jokaisen pisteen pinnankorkeuden automaattisesti.

Ohje!

Jos sdilio on tyhjennetty, on seuraaviin seikkoihin kiinnitettdvd huomiota:
Linearisointikdyréin pisteiden médri on tiedettivi etukiteen.

Taulukon ensimmaéisen pisteen numero on (32-pisteiden maara).
Toimintoon '"tab.no (taulukon numero) (043)" sydtettivit arvot syotetdin
kadnteisessa jarjestyksessd (viimeinen arvo = 1).

table on (taulukko kaytossi)
Syotetty linearisointitaulukko otetaan kéyttoon vasta, kun se aktivoidaan télla
valinnalla.

clear table (tyhjenni taulukko)
Jos taulukkoa halutaan muuttaa, on vanha taulukko ensin tyhjennettivi. Tyhjennyksen
jalkeen linearisointitapa vaihtuu automaattisesti lineaariseksi (linear).

Ohje!

Linearisointitaulukko voidaan poistaa kédytostd valitsemalla linearisointitavaksi "linear
(lineaarinen)" tai "horizontal cyl. (vaakatasoinen sylinteri)". Voit myds valita
toiminnon "level/ullage (pinnankorkeus/tyhji tila) (040)" parametrin "level DU
(pinnankorkeus DU)" tai "ullage DU (tyhji tila DU)".
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6 Toimintoryhma "linearisation (linearisointi) (04)" Prosonic M

6.3 Toiminto "customer unit (oma yksikko) (042)"

.Bﬂ_'lﬁ.-l RIS .i-. = i -i-. -P.i

Voit valita oman mittausyksikon tilld toiminnolla.

Valinta:
e 9%
e Tilavuus: I, hl, m3, dm3, cm3, {t3, usgal, 1 gal
e Massa: kg, t, 1b, ton
e Pituus: m, ft, mm, inch (tuuma)
e Virtaus: I/s, I/min, I/h, m3/s, m3/min, m3/h, ft3s, ft3/min, ft3/h, gal/s, gal/m,

gal/hr, mgal/d, igal/s, igal/min, igal/h

Vaikutus:
Seuraavien toimintojen yksikkd muutetaan:
e measured value (mitattu arvo) (000)
e input volume (syo6té tilavuus) (045)
e max. scale (suurin alue) (046)
e simulation value (simulointiarvo) (066)
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Prosonic M 6 Toimintoryhma "linearisation (linearisointi) (04)"

6.4 Toimintoryhma "table no. (taulukon numero) (043)"

.m»m

53
AR 7

Arvoparin sijainti linearisointitaulukossa.
Vaikutus:

Péivittda toimintoja "input level (sy6td pinnankorkeus) (044)" ja "input volume
(syoti tilavuus) (045)".

6.5 Toiminto "input level (syéta pinnankorkeus) (044)"

U

 —— linearisation g
j T ab = L 1
- | ayel ===y,
-1- e ES ==
&R Uolume b, HEE S

!

Talld toiminnolla voit syottad jokaisen linearisointikdyran pisteen. Kun
linearisointikdyré syotetddn puoliautomaattisesti, Micropilot tunnistaa pinnankorkeuden

itse.

Syotettiva arvo:
Pinnankorkeus toiminnon "distance unit (etdisyyden yksikkdo) (0C5)" mukaisessa

yksikossa.
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6 Toimintoryhma "linearisation (linearisointi) (04)" Prosonic M

6.6 Toiminto "input volume (syéta tilavuus) (045)"

U

linearization A4S
Tab.no. _ 1
Lewel A HkA
Volume _'E-'EE@:-:

linearisation ad3
Tab. no.

TR | [ETETETS

[ = T~ -
Lolume « BEE X

Maiirité tdlld toiminnolla jokaista
linearisointikdyrén arvoparia vastaava tilavuus.

Syotettiva arvo:
Tilavuus toiminnon "customer unit (oma yksikko) (042)" mukaisissa yksikoissa.

6.7 Toiminto "max. scale (mittausalue) (046)"

Max., =Co ‘| = Fig
— | i

Talla toiminnolla voit antaa mittausalueen maksimiarvon laitteelle. Arvo on syotettiava,
jos toiminnon "linearisation (linearisointi) (041)" arvona on "linear (lineaarinen)"
tai ""horizontal cyl. (vaakatasoinen siilio)".

6.8 Toiminto "diameter vessel (sailion halkaisija) (047)"

Talld toiminnolla laitteelle sydtetddn sdilion halkaisija. Arvo on syotettavi, jos
toiminnon "linearisation (linearisointi) (041)" arvona on '""horizontal cyl.

(vaakatasoinen siilio)".
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Prosonic M 7 Toimintoryhma "extended calibr. (laajennettu kalibrointi) (05)

7 Toimintoryhma "extended calibr. (laajennettu
kalibrointi) (05)"

Talla toiminnolla valitaan laajennettu kalibrointitoiminto.

Valinta:

common (yhteinen)

Johtaa toimintoihin "echo quality (kaiun laatu) (056)", "offset (poikkeama) (057)",
"output damping (liihdon vaimennus) (058)" ja "blocking distance (estoetiisyys)
059)".

mapping (kartoitus)

Johtaa interferenssikaikujen vaimennukseen liittyviin toimintoihin (sdilidkartta):
(051)...(053)

extended map (laajennettu kartta)

Johtaa toimintoihin "pres. map dist. (painekartan etéisyys) (054)" ja "cust. tank
map (oma siiliokartta) (055)".

7.2 Toiminto "check distance (tarkista etaisyys) (051)"

| —— Check distance Ho
= TERUEN
G distance = ok

Talla toiminnolla kdynnistetdén interferenssikaikujen kartoitus. Tdma edellyttdd mitatun
etdisyyden vertailua anturin ja pinnan véliseen todelliseen etdisyyteen. Vaihtoehtoja on
seuraavasti:

Valinta:

e distance = ok (etdisyys on oikea)
dist. too small (etdisyys on liian pieni)
dist. too big (etdisyys on liian suuri)
dist. unknown (etiisyys tuntematon)
manual (manuaalinen)
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7 Toimintoryhma "extended calibr. (laajennettu kalibrointi) (05)"

Prosonic M

distance too small

. Lo st = ok (etdi ik
(etdisyys on liian pieni) distance = ok (etdisyys on oikea)

?—"—77;'

distance = ok (etiisyys on oikea)
e Kartoitus suoritetaan mitattuun kaikuun saakka.
e Rajoitettu alue siirtyy toiminnon "range of mapping (kartoitusalue) (052)"
arvoksi.
Kartoitus on syytd tehdé tdssdkin tapauksessa.

dist. too small (etiisyys on liian pieni)
o Talla hetkelld laite havaitsee interferenssikaiun.
e Kartoitus suoritetaan mitatut kaiut mukaan lukien.
e Rajoitettu alue siirtyy toiminnon "range of mapping (kartoitusalue) (052)"
arvoksi.

dist. too big (etiisyys on liian suuri)
o Tétd virhettd ei voida korjata interferenssikaikujen kartoituksella.
o Tarkista sovellusparametrien (002), (003), (004) ja toiminnon "empty calibr.
(kalibrointi tyhjini) (005)" arvot.
dist. unknown (etiisyytti ei tunneta)
Jos todellista etdisyyttd ei tunneta, ei kartoitusta tehda.

manual (manuaalinen)
Kartoitus on mahdollista my0s syottdmailla rajoitettu alue kdsin. Alue syotetdan
toiminnon "range of mapping (kartoitusalue) (052)" avulla.

Varoitus!
e Kartoitusalueen on paityttdvd 0,5 m ennen todellisen pinnan kaikua. Jos séilio

on tyhjé, dla syotd E, vaan E-0,5 m.

7.3 Toiminto "range of mapping (kartoitusalue) (052)"

40

g e T Pt = "5
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Tama toiminto ndyttdd ehdotetun kartoitusalueen. Referenssipiste on aina laitteen taso.
Arvo on muokattavissa. Kisin tapahtuvan kartoituksen (manual) oletusarvo on 0 m.
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Prosonic M 7 Toimintoryhma "extended calibr. (laajennettu kalibrointi) (05)"

7.4 Toiminto "start mapping (aloita kartoitus) (053)"

=T ST o el P4 2

Tama toiminto kdynnistdd interferenssikaikujen kartoituksen toiminnossa "range of
mapping (kartoitusalue) (052)" mééritettyyn etdisyyteen saakka.

Valinta:
e off: kartoitusta ei suoriteta
e on: kartoitus kdynnistetddn

Ohje!

Jos kartoitus on jo tehty, korvataan se uudella toiminnossa "range of mapping
(kartoitusalue) (052)" méiiritettyyn etdisyyteen saakka. Tdmén etdisyyden ulkopuolella
oleva kartoitus ei muutu.

7.5 Toiminto "pres. map dist. (painekartan etaisyys) (054)"

[ T—_— Fres. mar dist. Bod

:,) A HEE m

Tama toiminto ndytti etdisyyden, jolle saakka painekartta on tallennettu. Arvo 0
ilmoittaa, ettd painekarttaa ei ole tallennettu vield lainkaan.

( i

=

pres. map dist. (054)
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7 Toimintoryhma "extended calibr. (laajennettu kalibrointi) (05)" Prosonic M

42

7.6 Toiminto "cust. tank map (oma sailidkartta) (055)"

Talla toiminnolla asetetaan, kdytetddnkd omaa siilidkarttaa vai ei.

Valinta:

inactive (ei kaytossa)
active (kaytossd)
reset (nollaa)

inactive (ei kiytossi)
Sailiokarttaa ei ole tallennettu tai karttaa ei kdytetd. Signaalin arvioinnissa kéytetdin
pelkkdda FAC:ta (katso lisétietoja sivulta 71).

active (kaytossi)
Laite kdyttdd omaa tallennettua séilidkarttaa. Katso lisétietoja sivulta 70.

reset (nollaa)
Komento tuhoaa tallennetun sailiokartan.

7.7 Toiminto "echo quality (kaiun laatu) (056)"

echo suality HoS
17 dBE
20 mA
100%
— echo quality (056)
OD/O

Kaiun laatu kertoo mittaustuloksen luotettavuudesta. Laatu kuvaa takaisinheijastuneen
energian midrad ja se riippuu padasiassa seuraavista seikoista:

e Pinnan ominaisuudet (aaltoisuus, vaahto tms.)

e Anturin ja pinnan etiisyys

Matalat arvot kuvaavat tilannetta, jossa kaikuja héviad mittausolosuhteiden muutoksen

takia. Téllaisia olosuhteita ovat esim. py0Orteinen pinta, vaahtoaminen ja suuri
mittausetdisyys.
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Prosonic M 7 Toimintoryhma "extended calibr. (laajennettu kalibrointi) (05)"

7.8 Toiminto "offset (poikkeama) (057)"

[ [—_— Ot st oy
L BRI

= Wwill be added to Lhs
A & measured leuel

Talld toiminnolla voidaan mittaustulosta korjata kiintedlld vakioarvolla. Syotetty arvo
lisdtddn mitattuun pinnankorkeuteen.

7.9 Toiminto "output damping (ldhdén vaimennus) (058)"

=

outeut dameins

=

Tédmai toiminto vaikuttaa aikaan, jossa 14htd reagoi nopeaan pinnankorkeuden
muutokseen (63% jatkuvasta vakiotilasta). Suuri arvo vaimentaa nopeita muutoksia
mitattavassa pinnankorkeudessa.

Syotettiva arvo:
0...255s

Oletusarvo riippuu toimintojen "tank shape (sdilion muoto) (002)", "medium
property (viliaineen ominaisuudet) (003)" ja "process cond. (prosessin tila) (004)"
arvoista.

7.10 Toiminto "blocking dist. (estoetéisyys) (059)"

Blockimd oist, B
e EESE A

D=k il imd izt

i

Toiminto ndyttia estoetdisyyden. Prosonic M ei tunnista estoetdisyyden matkalta tulevia
kaikuja. Varmista, ettd maksimipinnankorkeus ei koskaan ole estoetdisyyttd ldhempéni
anturia.

.-m.-_n

=% =

ﬂw
&

U Seuraava ruutu ilmestyy noin
kolmen sekunnin kuluttua.
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8 Toimintoryhmi "output (1aht6) (PROFIBUS) (06)" Prosonic M

8 Toimintoryhma "output (1ahto) (PROFIBUS) (06)"

Imrmie o lart 1o [ T

Néytto HART- ja Foundation

oy Gi1sFiad Fieldbus -laitteissa
R E il zdnestics
[ETRIRTRTSIEN=Y =T o el W .
el CEFOFiBLE PPN, | Naytto PROFIBUS-PA-
E—T;Fl:lf;ﬂqﬂ--;—!d—luuﬂ—hul—lﬂﬂ-ﬂﬂuuul . .
d1EF L ad laitteissa
dizdnosthics

8.1 Toiminto "commun. address (HART) (tiedonsiirto-osoite)

(060)"
~ omm——— COMiili. Soor=ss  Ood
SO, S EEE Simll
:> I
AT
L =T E

T4lla toiminnolla méaritellddn laitteen tiedonsiirto-osoite.
e Vakio: 0
e Monipistekytkentd: 1-15

Monipistekytkennéssa 1dhtovirta on vakio 4 mA.

Varoitus!
Toiminto on kéytdssd vain HART-laitteissa.

8.2 Toiminto "instrument addr. (PROFIBUS-PA) (laiteosoite)
(060)"

b

— TREtrument _sddr
16

—

Téssd kentédssd nikyy laitteen PROFIBUS-PA-osoite. Osoite asetetaan laitteeseen
suoraan joko DIP-kytkimilla (katso lisétietoja laitteen ohjeista) tai ToF Tool:in avulla
vayldn komennolla SetSlaveAddress.

Varoitus!
Toiminto on kéytdssd vain PROFIBUS-PA-laitteissa.
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Prosonic M 8 Toimintoryhmi "output (1aht6) (PROFIBUS) (06)"

8.3 Toiminto "no. of preambles (alkutavujen méaéara) (HART)

(061)"
[ B 0y Of Fregmbels ol
—
AR &
ﬁ_/
Télld toiminnolla mééritellaén alkutavujen midra HART-protokollalle. Jos tiedonsiirto-
ongelmia esiintyy, on titd arvoa syytd kasvattaa.
Varoitus!
Toiminto on kdytdssd vain HART-laitteissa.
8.4 Toiminto "ident number (tunnistenumero) (PROFIBUS-PA)
(061)"
[ J—— 1cent  Rumbher =,
— et
G- = .
o PR

e manufacturer (valmistaja)
e profile (profiili)

manufacturer (valmistaja)
Aseta arvoon 152C hex valmistajan mukaisesti (PNO-rekisteroity).

profile (profiili)
Asetuksen madrittely PA Profile 3.0: 9700 hex - laite, jossa on yksi Al-lohko.

Varoitus!
Toiminto on kdytdssd vain PROFIBUS-PA-laitteissa.
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8 Toimintoryhmi "output (1aht6) (PROFIBUS) (06)" Prosonic M

8.5 Toiminto "thres. main val. (HART) (kynnysarvo) (062)"

Talla toiminnolla voidaan estdd negatiivisten arvojen naytto.

Valinta
e off: pienin lihto on-10 % (HART:lla 3,8 mA)
e on: pienin 1dht6 on 0% (HART:1la 4 mA)

[mA] output [mA]

100% 100% 201

Varoitus!
Toiminto on kéytossd vain HART-laitteissa.

8.6 Toiminto "set unit to bus (PROFIBUS-PA) (kytke laite
vdyldan) (062)"

I E L. " 1
L) LY LR . L ]

shfire

e confirm (hyvéksy)

Kun olet hyvéksynyt timén toiminnon, Al-lohkon mitatun arvon yksikko korvataan (PV
scale = Out scale (PV-alue = l4dht6alue)). Toiminto on aina suoritettava, jos laite
vaihdetaan.

Varoitus!
Toiminto on kéytossd vain PROFIBUS-PA-laitteissa.
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Prosonic M

8 Toimintoryhmi "output (1aht6) (PROFIBUS) (06)"

8.7 Toiminto "curr output mode (HART) (virtaldhto) (063)"

LI

current

Talla toiminnolla valitaan virtalahdon tila. Voit valita seuraavista vaihtoehdoista:

[mA] [mA]
208 20
curr. turn down/ 1 '
' standard '
E fixed current
| : !
44 Bt -------- TR

0 100[%] 0 100 [%]

standard (vakio)
Koko mittausalue (0...100%) muutetaan virtavéliksi 4...20 mA.

curr. turn down (osittainen mitta-alue)

Vain osa mittausalueesta muutetaan virtavéliksi 4...20 mA. 4 mA:ta vastaava
mittausarvo madritetddn toiminnolla ""4-mA-value (4 mA:n arvo) (068)" ja 20 mA:n
arvo toiminnolla "20-mA-value (20 mA:n arvo) (069)".

fixed current (kiintei virta-arvo)
Virta-arvo on vakio. Mitattu arvo viélitetddn vain HART-protokollan kautta. Virran arvo

madritelldan toiminnolla "fixed current (kiintei virta) (064)".

Varoitus!
Toiminto on kdytossd vain HART-laitteissa.

8.8 Toiminto "out value (PROFIBUS-PA) (I3htéarvo) (063)"

(g

—

Tadma toiminto ndyttdd Al-lohkon ulostulon.

Varoitus!
Toiminto on kéytossd vain PROFIBUS-PA-laitteissa.
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8 Toimintoryhmi "output (1aht6) (PROFIBUS) (06)" Prosonic M

8.9 Toiminto "fixed cur. value (HART) (kiintea virta-arvo) (064)"

fixed cur, valuse H&d
— | E=—==5:5E mH

S0
Talld toiminnolla asetetaan kiinted virran arvo. Arvo on méiriteltdvé, jos toiminto
"fixed current (Kkiintea virta) (063)" on valittu.
Syotettava arvo:
3,8...20,5 mA
Varoitus!
Toiminto on kéytdssd vain HART-laitteissa.
8.10 Toiminto "out status (PROFIBUS-PA) (lahdén tila) (064)"
[ e ot STatus Bl
— % w—

48

Toiminto ndyttdd virtalihdon tilan (katso arvot laitteen kédyttdohjekirjasta).

Varoitus!
Toiminto on kéytdssd vain PROFIBUS-PA-laitteissa.
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Prosonic M

8 Toimintoryhmi "output (1aht6) (PROFIBUS) (06)"

8.11 Toiminto "simulation (simulointi) (065)"

Linearisoinnin, ldhtdsignaalin ja virtaldhdon toimintaa voidaan tarvittaessa simuloida
tdlla toiminnolla. Vaihtoehtoja on seuraavasti:

Valinta:

sim. off (simulointi ei pailli)

sim. level (pinnankorkeuden simulointi)
sim. volume (tilavuuden simulointi)
sim. current (HART) (virran simulointi)

—,

0...100%

Z.. D

sim. volume

sim. level sim. current
(HART only)

v

sim. off (simulointi ei pailli)
Simulointi ei ole péalla.

sim. level (pinnankorkeuden simulointi)

Anna pinnankorkeuden arvo toiminnolla "simulation value (simulointiarvo) (066)".

Toiminnot

e "measured value (mitattu arvo) (000)"

e "measured level (mitattu pinnankorkeus) (0A6)"

e "output current (ldhtdvirta) (067) - koskee vain HART-laitteita!
seuraavat annettua arvoa.

sim. volume (tilavuuden simulointi)
Anna tilavuuden arvo toiminnolla "simulation value (simulointiarvo) (066)".
Toiminnot

e "measured value (mitattu arvo) (000)"

e "output current (ldhtdvirta) (067) - koskee vain HART-laitteita!
seuraavat annettua arvoa.

sim. current (HART) (virran simulointi)
Anna virran arvo toiminnolla "simulation value (simulointiarvo) (066)".
Toiminto

e "output current (lahtdvirta) (067) - koskee vain HART-laitteita!
seuraa annettua arvoa.
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8 Toimintoryhmi "output (1aht6) (PROFIBUS) (06)"

Prosonic M

8.12 Toiminto "simulation value (simulointiarvo) (066)"

— | ==
A

B

S10MASL IO

e

[ [— SimUlST10n Walue

j;:-_ﬂ

50

Kun olet valinnut toiminnon "simulation
(simulointi) (065)" kohdan "sim. level
(pinnankorkeuden simulointi)", ilmestyy néytolle
tdma viesti. Voit nyt syottdd pinnankorkeuden.

Kun olet valinnut toiminnon "simulation
(simulointi) (065)" kohdan "sim. volume
(tilavuuden simulointi)", ilmestyy niytolle tima
viesti. Voit nyt syottad tilavuuden.

Kun olet valinnut toiminnon "simulation
(simulointi) (065)" kohdan "sim. current
(virran simulointi)", ilmestyy ndytélle tima
viesti. Voit nyt syottdd virran. Koskee vain
HART-laitteita.
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Prosonic M 8 Toimintoryhmi "output (1aht6) (PROFIBUS) (06)"

8.13 Toiminto "output current (HART) (lahtévirta) (067)"

QUTRUT CUurrent 5T
4.88 mA

Toiminto ndyttad 1dhtovirran milliampeereina.

Varoitus!
Toiminto on kdytossd vain HART-laitteissa.

8.14 Toiminto "2nd cyclic value (PROFIBUS-PA) (toinen
syklinen arvo) (067)"

[ —— e e R e T
:> R G g e e
b el e L B R  BAR Y e
- o
Toiminto valitsee toisen syklisen arvon.
o height/dist (korkeus/etdisyys)
Prosonic M ldhettdd etdisyyden aina toisena syklisend arvona.
Varoitus!
Toiminto on kdytdssd vain PROFIBUS-PA-laitteissa.
8.15 Toiminto "4-mA-value (HART) (4 mA:n arvo) (068)"
o 41.!!@-&@'!’;&';!:!? E. K1
—_ L L ED. KT
AR &

Talla toiminnolla madritelldén mitattu pinnankorkeus (tai tilavuus, massa, virtaus) jolla
1ahdon virta on 4 mA. Arvoa kiytetéén, jos toiminnon "curr. output mode (virtalihto)

(063)" arvoksi on valittu "curr. turn down (osittainen mitta-alue)".
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8 Toimintoryhmi "output (1aht6) (PROFIBUS) (06)"

Prosonic M

8.16 Toiminto "select vOhO (PROFIBUS-PA) (valitse vOh0) (068)"

3 e SRR $F3T gyes Fend evida Fnesd R SR0FS RRRTE RR333 RRTEE

Al EF =oORbE P

— RS ey
TdizFlas

Talla toiminnolla valitaan toiminnolla ""measured value (mitattu arvo) (000)"
naytettava arvo.

Valinta:
measured value (mitattu arvo)
display value (ndyttdarvo)

measured value (mitattu arvo)
Asetusten mukaan mitattu arvo nakyy toiminnolla "measured value (mitattu arvo)
(000)".

display value (ndyttdarvo)
Toiminnolla "display value (niyttoarvo) (069)" asetettu arvo nikyy toiminnolla

"measured value (mitattu arvo) (000)".

Varoitus!
Toiminto on kéytdssd vain PROFIBUS-PA-laitteissa.

8.17 Toiminto "20-mA-value” (HART) (20 mA:n arvo) (069)"

[ N

RN [ETag

Talla toiminnolla médritelldadn mitattu pinnankorkeus (tai tilavuus, massa, virtaus), jolla
1ahdon virta on 20 mA. Arvoa kéytetddn, jos toiminnon "curr. output mode
(virtalihto) (063)" arvoksi on valittu "curr. turn down (osittainen mitta-alue)".

8.18 Toiminto "display value (PROFIBUS-PA) (néyttbéarvo)
(069)"

52

Taman toiminnon arvoa voidaan muokata ulkoisesti esimerkiksi PLC:It4. Kentéssa
oleva arvo ndytetddn mittausarvona, jos toiminnon "'select vOh0 (valitse vOh0) (068)"
arvoksi on asetettu "display value".

Varoitus!
Toiminto on kdytdssd vain PROFIBUS-PA-laitteissa.
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Prosonic M 9 Toimintoryhmi "envelope curve (verhokdyrd) (OE)"

9 Toimintoryhma "envelope curve (verhokayri) (0E)"

[ TR ETRINTHTZIEN=N T o T ]
Y- EheloFe cubue
SR di1sFlad
— Q1 3IN0SC10E

9.1 Toiminto "plot settings (kdyrdn asetukset) (OE1)"

B s I__i&'ﬁﬂsﬂsgiﬁ!mlﬂﬁl
j S A Al R ':mi@:lmml

E e B, SISk b L
ey S, Cuuetoyst, maE

Talld toiminnolla valitaan, mité tietoja ndytolld niytetdédn:
e envelope curve (verhokiyri)
e env. curvetFAC (verhokdyrda+FAC) (Katso lisétietoja sivulta 71)
e env. curvetcust. map (verhokdyrda+oma séiliokartta) (Katso lisétietoja sivulta
70)

9.2 Toiminto "recording curve (kayrén tallennus) (0E2)"

e =k

Tindle cire |

o el T

Toiminnolla mééritelldédn, luetaanko verhokdyra
e single curve (kerran)

vai
e cyclic (jatkuvasti).

Ohje!
% Kun jatkuva kéyré on ndytolld, pdivitetiin mitattua arvoa normaalia hitaammin. Tésta
syystd on mittauspisteen optimoinnin jidlkeen syyta lopettaa jatkuva kéyran piirto.
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9 Toimintoryhma "envelope curve (verhokéyrd) (OE)" Prosonic M

9.3 Toiminto "envelope curve display (verhokayra) (0E3)"

Tama toiminto ndyttdd verhokdyrdn. Saat kdyrdstd seuraavaa tietoa:

kaiun  Jaskennan perusteena

full calibr. laatu ollut kaiku
v v
=" 1 g | o | - | —y
!l ! Ol bl | - Eir .
'i ! B !4__ empty calibr.
H . 2 - H
Pelkki verhokayri e T o £ Tl |
= = —= =43 - g
——"i B"E &8 -~ o Bk B BRE " ]
T B e B B ol f &2 T B o e
kdyran pienin  laskennan perusteena kéyrédn suurin
etisyys olleen kaiun etdisyys etiisyys

kéayra interferenssikaiku  pinnankorkeuskaiku

v
™% -l H - e . - . ——
a 5 b Pl B - L} el
Verhokiyri ja (LA i
1nterfere£1.s§lkalku- - FUC <= 1l
kartta (séiliokartta) i L —
o T L A o
— T | 1y | ] B
e -

Verhokiyrian muokkaaminen ja navigointi kayrissi
Verhokédyrid voidaan skaalata pysty- ja vaakasuorassa ja siirtdd vasemmalle tai oikealle.
Aktiivinen navigointitila ndytetddn ndyton vasemman ylédnurkan symbolilla.

ﬂ -qh- Lihemmads vaakatasossa
1) 7odE [ OE3

.' " Kauemmas vaakatasossa

H. HE = 4|53|-.-; I, 99 -‘-ﬂ Siirto vasemmalle
i Siirto oikealle

% B

Koon muuttaminen vaakasuunnassa
Siirry ensin verhokdyran niyttoon (katso lisétietoja sivulta 31). Paina + tai — ja paéset
kdyrdn muokkaustilaan. Olet nyt Lahemmads vaakatasossa -tilassa. Néytolld nékyy joko
<> tai ><. Sinulla on seuraavat vaihtoehdot:
e +tuo kdyrdd vaakasuunnassa ldhemmas.
e -vie kiyrdd vaakasuunnassa kauemmas.

- T A1dE BET iF F1dE BE
i O fﬁ_fj_ﬂ“_
.01 2.756m 4.971
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Prosonic M 9 Toimintoryhma "envelope curve (verhokdyré) (OE)"

Siirto
Paina seuraavaksi ndppdintd E siirtydksesi siirtotilaan. Naytolld ndkyy joko >> tai <<.
Sinulla on seuraavat vaihtoehdot:
o +siirtdd kdyrda oikealle.
o - siirtdd kdyrdd vasemmalle.

44 G1idE WES R : 41dBE HE.5

~— i PR ) N
ﬁ s | EI :S‘;‘F"i =I = F'tl

Koon muuttaminen pystysuunnassa
Paina jdlleen néppdinté E siirtydksesi pystysuunnan koon muutostilaan. Naytolld nakyy
47T 1. Sinulla on seuraavat vaihtoehdot:
e -+ tuo kdyrdd pystysuunnassa ldhemmads.
e - vie kdyrdd pystysuunnassa kauemmas.

FE 1 4BdE g @[ L HE
: --""‘-_ A " v H -'.-'l-.'r'-""-.'.'_l'l_—_"-h...-"'_‘_
S A TR - = L.i? 2. 750 6,65

Navigointitilasta poistuminen
e Paina jilleen E siirtydksesi muiden navigointitilojen lapi.
e Paina + ja — poistuaksesi navigointitilasta. Asetetut siirrot ja tarkennukset
tallennetaan. Tallennetut asetukset poistetaan vain, jos aktivoit uudelleen
toiminnon "recording curve (kdyrén tallennus) (0E2)".
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10 Toimintoryhma "display (ndyttd) (09)" Prosonic M

10 Toimintoryhmai "display (naytto) (09)"

LoiiE s loectior  BES

10.1 Toiminto "language (kieli) (092)"

IR T =)

Deutsc
F;-- =1 L i

z

=iy =T

Toiminto valitsee ndyton kielen.

Valinta:

e English (englanti)
Deutsch (saksa)
Francais (ranska)
Espafiol (espanja)
Italiano (italia)
Nederlands (hollanti)

Kieliasetus koskee kaikkia ndyton teksteja.

Varoitus!
Toiminto ei ndy Commuwin II:ssa!

10.2 Toiminto "back to home (takaisin perustilaan) (093)"

|

[ [—— baclk To b [n)

O

I

Jos toimintoja ei ole kéytetty tai niithin tehty muutoksia mééritellyn ajan kuluessa, palaa
ndyttd ndyttimiin mittausarvoa. 9999 s merkitsee, ettd mittausarvoon ei palata
automaattisesti.

Syotettava arvo:
3...9999 s

Varoitus!
Toiminto ei ndy Commuwin II:ssa!
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Prosonic M 10 Toimintoryhma "display (ndyttd) (09)"

10.3 Toiminto "format display (ndytén asetukset) (094)"

Toiminto valitsee ndyttoasetukset.

Valinta:
e decimal (desimaali)
o 1/16"

decimal (desimaali)

Mitattu arvo nédytetddn ndytolla desimaalilukuna (esim. 10.70%).

1/16 "

Mitattu arvo nédytetdén ndytolld tdssd muodossa (esim. 5'05-14/16"). Vaihtoehto on
kdytossd vain, jos toiminnon "distance unit (etidisyyden yksikkdo) (0C5)" arvo on "ft"
tai "'in""!

Varoitus!
Toiminto ei ndy Commuwin Il:ssa

10.4 Toiminto "no. of decimals (desimaalien méaéra) (095)"

— Bt

Valinta:
e X
e XX
® X.XX
®  X.XXX

10.5 Toiminto "sep. character (erotinmerkki) (096)"

Valinta:

b b

Desimaalierottimena on piste.

2
Desimaalierottimena on pilkku.
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10 Toimintoryhma "display (ndyttd) (09)" Prosonic M

10.6 Toiminto "display test (ndytén koestus) (097)"

Toiminto ndyttdd ndyton kaikki pikselit. Jos koko ndyttGruutu muuttuu mustaksi, toimii
ndyttd oikein.
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Prosonic M 11 Toimintoryhma "diagnostics (diagnostiikka) (0A)"

11 Toimintoryhma "diagnostics (diagnostiikka) (0A)"

Srmiie o lort i HHS

.Enﬂkun

<0
=[]

Tamain toimintoryhmén toimintojen avulla voi katsella ja kuitata virheilmoituksia.

Virhetyyppi
Kayttdonoton tai mittauksen aikana tapahtuneet virheet ilmoitetaan vilittdmasti
paikallisndyt6lld. Jos samanaikaisesti tapahtuu kaksi tai useampia prosessi- tai
laitevirheitd, ndytetddn ensin se virhe, jonka prioriteetti on korkein.
Laite jakaa virheet kolmeen luokkaan:
e A (Alarm, hilytys)
Laite siirtyy méadritettyyn tilaan (esim. MAX).
Néyto6lla nakyy symboli |—|
(Katso lisdtietoja koodinumeroista sivulta 73.)
e W (Warning, varoitus)
Laite jatkaa mittausta, ndytolld ndkyy virheilmoitus.
Nayto6lla nakyy symboli |—| vilkkuvana.
(Katso lisdtietoja koodinumeroista sivulta 73.)
e E (Alarm/Warning, hilytys/varoitus)
Laitteen toiminta voidaan maarittdd halutuksi (esim. kaiun katoaminen,
pinnankorkeus turvaetéisyydelld).
Nayto6lla nakyy symboli |—| vilkkuvana tai jatkuvasti palavana.
(Katso lisdtietoja koodinumeroista sivulta 73.)
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11 Toimintoryhmé "diagnostics (diagnostiikka) (0A)" Prosonic M

11.1 Toiminto "present error (voimassa oleva virhe) (0A0)"

Talla toiminnolla ndytetddn voimassa oleva virhe.

11.2 Toiminto "previous error (edellinen virhe) (0A1)"

fare
L

=1

Talld toiminnolla ndytetddn edellinen virhe.

11.3 Toiminto "clear last error (poista viimeinen virhe) (0A2)"

Valinta:
e Kkeep (pida)
e crase (poista)

Varoitus!
Toiminto voidaan suorittaa vain naytolta!
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Prosonic M 11 Toimintoryhma "diagnostics (diagnostiikka) (0A)"

11.4 Toiminto "reset (nollaa) (0A3)"

Varoitus!
Nollaus palauttaa laitteen tehdasasetukset. Tdma saattaa johtaa vadriin mittaustuloksiin.
Nollauksen jidlkeen on yleensd syytd mairittda laitteen perusasetukset uudelleen.
Nollaus on tarpeen vain seuraavissa tapauksissa:

e Jos laite ei toimi.

e Jos laite siirretddn yhdesti mittauspisteestd toiseen.

e Jos laite poistetaan mittauspisteesté/varastoidaan/asennetaan muualle.

HH.5

Toiminnon kiytto:
e 333 = omat parametrit HART-laitteissa.
e 33333 = omat parametrit PROFIBUS-PA- ja Foundation Fieldbus -laitteissa.

333 = nollaa omat parametrit HART-laitteissa
33333 = nollaa omat parametrit PROFIBUS-PA- ja Foundation Fieldbus -
laitteissa.
Tété nollausta suositellaan kaytettdvéksi silloin, kun historialtaan "tuntematonta" laitetta
aletaan kiyttdd mittaussovelluksessa:
e Micropilot nollautuu oletusarvoihinsa.
e Omaa sidiliokarttaa ei poisteta.
e Linearisointi muutetaan lineaariseksi (linear) ja taulukon arvot sdilytetdén.
Taulukko voidaan ottaa uudelleen kédyttoon toimintoryhmén "linearisation
(linearisointi) (04)" toiminnoilla.

Nollaus vaikuttaa seuraaviin toimintoihin:

tank shape (sdilion muoto) (002) customer unit (oma yksikkd) (042)
empty calibr. (kalibrointi tyhjana) (005) diameter vessel (sdilion halkaisija) (047)
full calibr. (kalibrointi tidytend) (006) range of mapping (kartoitusalue) (052)
output on alarm (hilytysléht6) (010) pres. map dist (painekartan etdisyys) (054)
output on alarm (halytyslahto) (011) offset (poikkeama) (057)

outp. echo loss (1dhto kaiun hévitessd) (012) low output limit (kynnysarvo) (062)
ramp %span/min (ramppi % mittausalueesta) (013)  fixed current (kiinted virta) (063)

delay time (viipeaika) (014) fixed cur. value (kiinted virta-arvo) (064)
safety distance (turvaetiisyys) (015) simulation (simulointi) (065)

in safety dist. (turvaetiisyydelld) (016) simulation value (simulointiarvo) (066)
level/ullage (pinnankorkeus/tyhjé tila) (040) format display (ndyton asetukset) (094)
linearisation (linearisointi) (041) distance unit (etdisyyden yksikko) (0C5)

download mode (lataustila) (0CS8)

Séiliokartta voidaan poistaa my0s toimintoryhmén "extended calibr. (laajennettu
kalibrointi) (05)" toiminnolla "cust. tank map (oma siiliokartta) (055)".

Tété nollausta suositellaan kaytettdvéksi silloin, kun historialtaan "tuntematonta" laitetta

aletaan kiyttdd mittaussovelluksessa tai jos kartoitus on vairi:
o Siiliokartta tuhotaan. Kartoitus on tehtéva uudelleen.
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11 Toimintoryhmé "diagnostics (diagnostiikka) (0A)" Prosonic M

62

11.5 Toiminto "unlock parameter (avausparametri) (0A4)"

unlock rFarametor bHG
g e e M s

Néppdimid +, - ja E painetaan
samanaikaisesti.

Asetusten médrittdiminen voidaan lukita ja avata tdlld toiminnolla.

11.5.1 Asetusten maaritystilan lukitseminen

Micropilot voidaan suojata tahattomalta asetusten muuttamiselta kahdella tavalla:

"unlock parameter (avausparametri) (0A4"
Toimintoon on sydtettdvéd arvo <>100 (esim. 99, koskee HART-laitteita) tai <>2457
(esim. 2456, koskee PROFIBUS-PA- ja Foundation Fieldbus -laitteita).

Laitelukitus

Laite voidaan lukita painamalla samanaikaisesti ndppdimia +, - ja E. Naytolla nikyy
avaimen kuva kun laite on lukittu. Lukitus voidaan avata vain ndytoltad painamalla
jélleen ndppdimid +,- ja E samanaikaisesti. Laitelukitusta ei voi avata tiedonsiirtovaylian
kautta.

Kaikkia parametreja voidaan katsella ndytoltd, vaikka laite olisikin lukittu.

[ J—_— measured value EIEIE
— ET AR .
il = BpLILS
BH H e T 1 1
U Néppédimid +, - ja E painetaan
samanaikaisesti.

[ Naytolle ilmestyy avaimen
ﬂ. ﬁ g8 = kuva merkiksi lukituksesta.
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Prosonic M 11 Toimintoryhma "diagnostics (diagnostiikka) (0A)"

11.5.2 Asetusten maaritystilan lukituksen avaaminen

Jos parametreja yritetddn muuttaa laitteen ollessa lukittuna, pyytéa laite kayttdjaa
syottdmadn lukituksen avauskoodin:

"unlock parameter (avausparametri) (0A4)"
Micropilotin lukitus avataan syottdmalld ndyton tai tiedonsiirron kautta lukituksen
avauskoodi:

100 = avauskoodi HART-laitteille
2457 = avauskoodi PROFIBUS-PA- ja Foundation Fieldbus -laitteille.

Laitelukitus:
Laitelukitus avataan painamalla ndppdimié +, - ja E samanaikaisesti ja syottimalla
avauskoodi:

100 = avauskoodi HART-laitteille
2457 = avauskoodi PROFIBUS-PA- ja Foundation Fieldbus -laitteille.

QA
—_——
TR BT T TALALA
PiIT OoA4l T SO liAT LR L L
ks B =3 o 0
i o SREEEE
Varoitus!

Anturin ominaisuuksiin vaikuttavien parametrien muuttaminen vaikuttaa koko laitteen
toimintaan ja saattaa heikentdd mittaustarkkuutta. Nditd parametreja ei tarvitse
normaalitilanteissa muuttaa ja ne on suojattu vain E+H:n tiedossa olevalla koodilla. Jos
sinulla on kysymyksid aiheesta, ota yhteyttd Endress+Hauseriin.

11.6 Toiminto "measured dist. (mitattu etédisyys) (0A5)"

B (8
i

1st. HHS
= M

() |:.|_

r

I~

Toiminto ndyttdd mitatun etdisyyden toiminnolla "distance unit (etdisyyden yksikko)
(0C5)" madritellyssé yksikossa.
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11.7 Toiminto "measured level (mitattu pinnankorkeus) (0A6)"

measured Ieuvel HHE
2.241 m

Toiminto ndyttdd mitatun pinnankorkeuden toiminnolla "distance unit (etdisyyden
yksikko) (0C5)" maiiritellyssd yksikossa.

& 20 mA

measured distance (mitattu
etdisyys)

measured level (mitattu
pinnankorkeus)

4mA
0%

11.8 Toiminto "application par. (sovellusparametri) (0A8)"

aFFlication Far. BAG
<ot modified
modified

Toiminto niyttdd, onko toiminnoista "tank shape (siilion muoto) (002)", "medium
property (viliaineen ominaisuus) (003)" tai ""process cond. (prosessin tila) (004)"
riippuvia asetuksia muutettu.

Jos esimerkiksi toiminnon "output damping (liihdon vaimennus) (058)" asetuksia on
muutettu, ndkyy tdmén toiminnon arvona "modified (muutettu)".

Niaytto
e not modified (ei muutettu)
e modified (muutettu)

U Kolmen sekunnin kuluttua
ilmestyy seuraava viesti.
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12 Toimintoryhma "system parameters
(jarjestelmaparametrit) (0C)"

Talla toiminnolla méadritellddn laitteen laitenumero.
Syotettiva arvo:
e HART-laitteille 16-merkkinen kirjaimia tai numeroita sisdltavd merkkijono (8
HART:in yleiskomentoa kéyttden)
e PROFIBUS-PA-laitteille 32-merkkinen kirjaimia tai numeroita sisdltdva
merkkijono

12.2 Toiminto "device tag (laitenumero) (0C0)", vain Foundation
Fieldbus -laitteille

Tama toiminto ndyttdd laitenumeron.

12.3 Toiminto "profile version (PROFIBUS-PA) (profiiliversio)
(oc1)"

Froflle Usrsion  EiCl
S«

| =

Tama toiminto nayttdd PA-profiiliversion (versio 3.0).

Varoitus!
Toiminto on kéytdssd vain PROFIBUS-PA-laitteissa.

12.4 Toiminto "protocol+sw.no (protokolla+ohjelmistonumero)
(0c2)"

FIrOonoOC 0l TSR0, FiL

| —>| WV81.81.88 HART

Tadmai toiminto ndyttdd laitteen protokolla- ja ohjelmistoversion: Vxx.yy.zz.prot.
Naytto:

xx: laitteen versionumero

yy: ohjelmiston versionumero

zz: ohjelmiston erdnumero

prot: protokollatyyppi (esim. HART)
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12.5 Toiminto "serial no. (sarjanumero) (0C4)"

1

1= ; i i1

!

i Riw [

el

—

Tama toiminto ndyttdi laitteen sarjanumeron.

12.6 Toiminto "device id (Foundation Fieldbus) (laitetunniste)
(0Cc4)"

Tama toiminto ndyttia laitteen sarjanumeron.

12.7 Toiminto "distance unit (etdisyyden yksikkoé) (0C5)"

66

Télld toiminnolla valitaan etdisyyden perusyksikko.

Valinta:
e m
o ft
e mm
e inch (tuuma)

Vaikutus:
m, mm: Toiminnon "format display (niyton asetukset) (094)" arvo voi olla vain
"decimal (desimaali)".

Seuraavien toimintojen parametrien yksikot muuttuvat mééritellyn mukaisiksi:
e empty calibr (kalibrointi tyhjdnd) (005)

full calibr (kalibrointi tdytend) (006)

safety distance (turvaetdisyys) (015)

input level (sy6td pinnankorkeus) (044)

diameter vessel (sédilion halkaisija) (047)

range of mapping (kartoitusalue) (052)

cust. tank map (oma séiliokartta) (055)

offset (poikkeama) (057)

simulation value (simulointiarvo) (066)

measured dist. (mitattu etdisyys) (0AS)

measured level (mitattu pinnankorkeus) (0A6)
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12.7 Toiminto "temperature unit (lampétilan yksikko) (0C6)"

ToemPorotiire Ll t WA

Téll4 toiminnolla valitaan ldmpétilan yksikko.

Valinta:
e °C
e °F

Seuraavien toimintojen yksikkd muuttuu timén toiminnon asetuksen mukaiseksi:
Toiminto "measured temp (mitattu limpétila) (030)"

Toiminto "max. temp. limit (limpdtilan yldraja) (031)"

Toiminto ""max. meas. temp (suurin mitattu limpétila) (032)"

12.9 Toiminto "download mode (lataustila) (0C8)"

L4l D=t

e ='-! =

1-1. LI -! m =] =-'!

.m—m

E

0 0
viels 5 'I_L'!' !
i TR

Talld toiminnolla mééritelladn, mitkd parametrit siirretddn laitteeseen, kun asetuksia
madritetddn ToF Tool:in tai CommuWin II -ohjelman avulla.

Valinta:
e parameter only (vain parametrit)
e param+cust.map (parametrit ja oma sdilidkartta)

e mapping only (pelkka kartta)
Ohje!
Tadmin parametrit arvoa ei saa maarittié tarkasti ToF Tool:ssa. Vaihtoehdot voidaan

valita lataukseen liittyvisté valintaruudusta.

.&M.l
— Feturn to
- Erour Selesciion
AR &

U Seuraava ruutu ilmestyy noin
kolmen sekunnin kuluttua.

EE'!"'-*lI'-:

bhasic =setur
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13 Toimintoryhmé "service (huolto) (0D)" Prosonic M

13 Toimintoryhmai "service (huolto) (0D)"

Tamén toimintoryhmén toiminnoista 10ydét yksityiskohtaisen kuvauksen huolto-
ohjekirjasta SM 10F Prosonic M:lle.
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14 Signaalin arviointi

14 Signaalin arviointi

14.1 Verhokéyré

Ultradénisignaalin aiheuttama kaiku ei sisélld pelkdstaan haluttua mitattavan aineen
pinnasta johtuvaa kaikua, vaan myds interferenssikaikuja (esim. séilidssé olevista
liittimista tai heijastuksista). Jotta téllaiset hdiriokaiut pystyttiisiin erottamaan oikeasta

kaiusta, piirretddn kaiun amplitudi logaritmisena kulkuaikakuvaajaan. Téllaista kuvaajaa
kutsutaan verhokéyriksi.

000

aiheuttama
interferenssikaiku

000

S4ilion osien
aiheuttama
interferenssikaiku

Sekoittimen
Séilion osien
aiheuttama

Pinnan |
aiheuttama kaiku '

interferenssikaiku S

Pulssin ldhetys ———rr

'x Kulkuaika

" Amplitudi

Verhokéyrid voidaan katsella toimintoryhmén "envelope curve (verhokiyri) (0E)"

toiminnoilla. Katso lisétietoja sivulta 52.

ToF Tool:ssa verhokédyrdd voidaan katsella valikon "envelope (verhokdyra)"

toiminnoilla;

F &
oy e SO

Ede Edt Yiew Device Optans Egvelope Window Help
.

mn A% ®

‘oasic seun

sael setings

(=5]

<2000

4000

100 00}

(265 m. 6000 dE)
x

Fi1.00)

Ef500)

000

100 200 100

400

500

D= FAC Adder

Deta of Cursor Fosston. Dewoe Dats Cutve Data
Curson Device Name: MicropilotM PMR 240 Number 111
Cursor? TogNews ——
Pl Snler 2400.200 053500
Idusl acho dist Serial umbsr: 1 Time romesning.
Fiemerts
| [Desice Taddess TBus IE=T) T Sarial Humber 1
+ ¥ MA00pioTM FMR 240 1 Sorice 1
Epever Eﬁ'
I — Jready INUM [

Endress+Houser GmbH & Co.
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14 Signaalin arviointi Prosonic M

14.2 Interferenssikaikujen vaimennus (sailidkartta)

Prosonic M:n interferenssikaikujen vaimennus varmistaa sen, ettei interferenssikaikuja
tulkita mitattavan aineen pinnasta heijastuviksi kaiuiksi.

Jotta interferenssikaikujen vaimennus toimisi oikein, on laitteelle ohjelmoitava
kulkuajasta riippuva kynnysarvo (TDT), jota kutsutaan séiliokartaksi.

Kaikki kynnysarvon alapuolella olevat verhokdyrdn maksimikohdat hylédtidin signaalia
arvioitaessa.

[dB]
0 —

20 —
Oma siiliokartta
Toiminta perusasetuksissa
ja laajennetussa

40 —

kalibroinnissa
LA Interferenssikaikuja
= \
100 —
Verhokayra heijastuksineen ja kaikuineen
120 » [m]

Suosittelemme, etté sédilidkartta tallennetaan sdilion ollessa mahdollisimman tyhja. Néin
tallennettavaan siiliokarttaan tulevat kaikki muut paitsi pinnasta aiheutuvat kaiut.
Vaikka sdilioté ei voitaisikaan tyhjentdd, on sdilidkartta silti syyti tallentaa. Téllaisessa
tapauksessa sdiliokartta tulisi tallentaa uudelleen, kun séilié on mahdollisimman tyhja.

Sailiokartta tallennetaan toimintoryhmén "extended calibration (laajennettu

kalibrointi) (05)" toiminnolla "selection (valinta) (050)". Valitse toiminnosta kohta
"mapping (kartoitus)".
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14.3 Keskiarvoistava kayra (Floating average curve, FAC)

0 —

20 —

40 —

60 —

80 —

100 —

120

[dB]

Keskiarvoistava kéyrd (FAC)

Kaikuja; suurimman etéisyyden padssid FAC:sta oleva kaiku
madrittdd lopullisen mittaustuloksen

&

Verhokéyri heijastuksineen ja kaikuineen

FAC:n toiminta muistuttaa interferenssikaikujen vaimennustoimintoa.

Pédero on se, ettd sdiliokartta tallennetaan vain kerran ja FAC sddtda itseddn jatkuvasti
olosuhteiden mukaan.

Tamai toiminto ottaa huomioon interferenssikaiuissa tapahtuvat muutokset, kuten
esimerkiksi séilion likaantumisen.

Sdiliokarttaan verrattuna FAC ottaa huomioon vain pienet interferenssikaiut.

FAC:ta kéytetdén signaalin arvioinnissa aina, vaikka sdiliokartta olisikin pois kaytosta.
Verhokéyrissd suurimman etiisyyden pidssd FAC:sta oleva kaiku tulkitaan mitattavan
aineen pinnasta aiheutuvaksi kaiuksi.
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15 Ongelmanratkaisu

15.1 Jarjestelmévirheilmoitukset

Voimassa oleva virhe

Kayttoonoton tai kdyton aikana ilmenevét virheet ndytetddn:

Toiminnossa ""measured value (mitattu arvo) (000)".

Toimintoryhmén "diagnostics (diagnostiikka) (0A)" toiminnossa "present error
(voimassa oleva virhe) (0A0)". (Tamai toiminto ndyttdd vain sen virheen, jonka
prioriteetti on korkein. Jos virheitd on monta, voit siirtyd virheesti toiseen painamalla
nidppdimii + ja -.)

Viimeinen virhe

Viimeinen virhe ndytetdin toimintoryhmin "diagnostics (diagnostiikka) (0A)"
toiminnossa "'previous error (edellinen virhe) (0A0)". Viimeinen virhe voidaan
poistaa laitteen muistista toiminnolla "clear last error (poista viimeinen virhe)

(0A2)".
Virhetyypit
Virhetyyppi Symboli Merkitys
Alarm (Halytys) Lahtosignaali muuttuu toiminnolla "output on
(A) L—‘ alarm (hilytyslihto) (010)" miiritettyyn arvoon:
- MAX: 110%, 22 mA
Jatkuvasti - MIN: -10%, 3.8 mA
palavana - Hold (pito): 1dhdo6n arvo ei muutu
- User-specific value (kdyttdjin méadrittelemi arvo)
Warning Laite jatkaa mittaamista. Naytolle ilmestyy
(Varoitus) (W) L‘ virheilmoitus.
Vilkkuvana
Alarm/Warning Voit médritelld, kasitellddnko virhe hélytyksend tai varoituksena.
(Hélytys/Varoitus)
E)
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Virhekoodit
Koodi | Virheen kuvaus (néiytolli) Toimenpiteet
7’101 checksum error Nollaa.
A102 | (tarkistussummavirhe) Jos hilytys ei poistu nollauksen jélkeen,
Al110 vaihda elektroniikka
Al152
A160
W103 | initialising (alustetaan) Jos viesti ei hdvid muutaman sekunnin
kuluttua, vaihda elektroniikka.
A106 | downloading (ladataan) Odota.
Viesti katoaa latauksen jélkeen.
Al111 | electronics defect Nollaa.
A113 | (elektroniikkavika) Tarkista jérjestelmd EMC-hiirididen varalta.
All4 Jos hélytys ei poistu nollauksen jalkeen,
Al15 vaihda elektroniikka.
Al121
A125
A155
Al64
Al71
A116 | download error (latausvirhe) Tarkista liitinnét. Kéynnisti lataus uudelleen.
W153 | initialising (alustetaan) Odota muutama sekunti. Jos ilmoitus ei hivia,
katkaise laitteen virta hetkeksi.
A231 | sensor defect (anturivika) Tarkista liitdnnit, vaihda HF-moduuli tai
elektroniikka tarvittaessa.
A281 | interruption temperature sensor | Vaihda anturi.
(keskeytys, lampétila-anturi)
AS502 | Sensor type not detected Vaihda anturi ja/tai elektroniikka.
(anturityyppié ei tunnisteta)
WS511 | no factory calibration Suorita tehdaskalibrointi.
(tehdaskalibrointia ei ole)
AS512 | recording of mapping (karttaa Halytys hdvidd muutamassa sekunnissa.
tallennetaan)
AS521 | new sensor type detected (uusi | Nollaa.
anturityyppi tunnistettu)
W601 | linearisation curve no monotone | Korjaa taulukko (sy6td monotonisesti kasvava
(linearisointikdyra ei ole taulukko).
monotoninen)
W611 | less than 2 linearisation points Syo6té lisdd arvopareja.
(alle 2 linearisointipistettd)
W621 | simulation on (simulointi Kytke simulointi pois kdytostd
kaytossd) (toimintoryhmé "output (Iihtd) (06)",
toiminto "simulation (simulointi) (065)").
E641 | no usable echo (kdyttokelpoista | Tarkista perusasetukset (katso lisitietoja
kaikua ei ole) sivulta 26).
E651 | level in safety distance - risk of | Virhe hividi, kun pinta laskee
overspill (pinta turvaetdisyyden alle. Nollaa lukitus
turvaetiisyydelld - ylivuodon tarvittaessa toimintoryhmén "'safety settings
vaara) (turva-asetukset) (01)" toiminnolla "ackn.
alarm (kuittaa hilytys) (017)".
A661 | sensor overtemperature (anturin lampdtila liian korkea)
A671 | linearisation incomplete Aktivoi linearisointitaulukko.
(linearisointia ei ole suoritettu)
W681 | current out of range (virta Madrita perusasetukset, tarkista linearisointi.
alueen ulkopuolella)
W691 | filling noise detected, level ramp is active (Tayttohairiditd, pinnankorkeusramppi
kéytdssd)
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15.2 Sovellusvirheet

Virhe Lahto Mahdollinen syy Korjaus
Laitteessa on Riippuu laitteen asetuksista. Katso virhekoodit | 1. Katso virhekoodit
halytys tai sivulta 73. sivulta 73.
varoitus.
Mitattu arvo Onko mitattu 1. Tarkista
(000) on viaira. %—’%@ etdisyys (measured | kalibrointi tyhjédna
k i [20 mATT00% distance, (008)) (empty calibration,
g oikea? (005)) ja kalibrointi
< tdytend (full calibr.
'E- odotettu (006))
N LT T — » | 2. Tarkista
. Kyll4 | linearisointi:
todellinen g - level/ullage
E mit ppoees | (pinnankorkeus/tyhja
- = tila) (004)
-> max. scale (mitta-
alue) (046)
—> diameter vessel
Ei (sdili6n halkaisija)
(047)
- Tarkista taulukko
Mittaus— > l'.. .0.{11(0 toiminnossa
piste on Kylld | sdilion muoto (tank
ohitus- tai shape (002))
laskeutuskaivo sdilioksi valittu
(bypassing/stilling | bypassing tai stilling
well)? well?
l b
Laite saattaa mitata | 1. Suorita
interferenssikaikua. | interferenssikaikujen
— »| vaimennustoiminto
Kylld | = perusasetukset
Mitattu arvo ei Interferenssikaikuja | 1. Suorita
muutu siiliotia sdilidssa olevista interferenssikaikujen
tyhjennettiaessi 20 MA/100% laitteista, vaimennustoiminto
tai taytettiessi. suuttimista tai —> perusasetukset.
i anturin kalvo on 2. Puhdista anturi
\Jodellinen | | jixzinen. tarpeen mukaan.
§ i % 3. Valitse anturille
i parempi
odotettu . asennuspaikka.
LQ..S’ 4 mA/0% 1>
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Virhe Lahto Mahdollinen syy | Korjaus
Epitasainen Signaali 1. Suorita
pinnankork Jﬁ"%@’i heikkenee interferenssikaikujen
eus (taytto, ( 20 mA/100% epétasaisen vaimennustoiminto >
tyhjennys, todellinen pinnan perusasetukset.
sekoittimet) vaikutuksesta - 2. Aseta toiminnon
saattaa signaali on prosessitila (process
aiheuttaa voimakkaampi cond. (004))
mittausarvo ajoittain. parametriksi "calm
n - — surface (tyyni pinta)" tai
hyppimisti. gt UL : "add agitator (lisdd
sekoitin".
3. Kasvata 14hdon
{&ﬂi YV vaimennusta (output
damping (058)).
todellinen 4. Valitse anturille
parempi asennuspaikka
L\ NN f .‘ tai suurempi anturi.
odotettu
& == [AmAo% =
Mitattu Kaikuja on 1. Tarkista toiminnon
arvo ,%_%15 useita. sdilion muoto (tank
pienenee 20 mA/100% shape (002)) asetukset.
sailiota odotettu 2. Estoetéisyydelti
tyhjennettie Y —» | (059) tulevia kaikuja ei
ssé tai Kylld | huomioida.
tiytettiessi. todellinen 3. Ali asenna anturia
keskelld sdiliota, jos
mahdollista.
= lamal% 1= 4. Kiyti kaiun
ohjausputkea.
E 641 Pinnankorkeuden | 1. Tarkista
(kaikua ei ﬁg@ kaiku on liian sovellusparametrit
ole). 20 mA/100% heikko. (002), (003) ja (004).
I Mahdolliset syyt: | 2. Valitse anturille
todellinen - Pinta on parempi asennuspaikka
epatasainen tai suurempi anturi.
e E a1 g tdyton ~——_%| 3. Suuntaa anturi
odotettu  — "~ _ tai Kylld | kohtisuoraan tuotteen
. ——{ | tyhjennyksen pintaa vastaan (koskee
S [4mA | seurauksena. erityisesti suurirakeisia
- Sekoitin on kiinteita aineita).
toiminnassa.
- Anturi ei ole
kohtisuorassa
tuotteen pintaan
ndhden.
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o e . 062=set unit to bus (kytke laite vaylddn) (PROFIBUS) 45
Toimintojen numerot 063=fixed current (kiinted virta) (HART) 46
063=out value (ldhtéarvo) (PROFIBUS) 46
Toimintoryhmii 064=fixed curr. value (kiinted virta-arvo) (HART) 47
00=basic setup (perusasetukset) 13 O64=qut status (léhdén t.ila.) (PROFIBUS) 47
01=safety settings (turva-asetukset) 21 O65=s¥mula‘qon (51mu101‘nt1) .. 21 48
03=temperature (limpotila) 28 066=simulation valug .(s1fnl.1101nt1arvo) 48
04=linearisation (linearisointi) 30  067=output current (1ahtov1rtg) (HART) 48
05=extended calibr. (laajennettu kalibrointi) 38 067=2nd cyclic valug (2.syklinen arvo) (PROFIBUS) 50
06=output (Iiht5) 43 068:s§1ect vOhO (Vah:cse YOhO) (PROFIBUS) 51
06=profibus param (PROFIBUS:n asetukset) 43 069=display Valqe (nayttoarvo) (PROFIBUS) 51
09=display (niiyttd) 55 092=language (kieli) N ' 55
0A=diagnostics (diagnostiikka) 58 ggi:?a(:k t{);onlle (t(alfalts.m pertlslt(ﬂa;n) 22
_ g “ . =format display (ndyton asetukse
0C=system parameter (jarjestelméparametrit) 64 095=n0. of decimals (desimaalien méri) 56
096=sep. character (erotinmerkki) 56
Toiminto 097=display test (niyton koestus) 57
000=measured value (mitattu arvo) 13 0AO=present error (voimassa oleva virhe) 13 59
002=tank shape (siilion muoto) 13 0Al=previous error (edellinen virhe) 59
003=medium property (viliaineen omin.) 14 0A2=clear last error (poista viimeinen virhe) 59
004=process cond. (prosessin tila) 14 0A3=reset (nollaa) 60
005=empty calibr (kalibrointi tyhjini) 16  OA4=unlock parameter (avausparametri) 61
006=full calibr (kalibrointi tiytens) 17 OA5=measured dist. (mitattu etéisyys) 62
008=display (niyttd) 17 0A6=measured level (mitattu pinnankorkeus) 63
010=output on alarm (hilytyslihtd) 21 0AS8=application par. (sovellusparametri) 63
011=output on alarm (hilytysldhts) (HART) 23 0CO=tag no. (mittapaikan numero) 64
012=outp. echo loss (lihto kaiun hivitessi) 23 0CO=device tag (laitenumero) (Foundation Fieldbus) 64
013=ramp &span/min (ramppi % mitt./min) 24  0Cl=profile version (profiiliversio) (PROFIBUS) 64
014=delay time (viipeaika) 25 0C2=protocol+sw.no (protokollan ja ohj.numero) 64
015=safety distance (turvaetdisyys) 25 0C4=serial no. (sarjanumero) 65
016=in safety dist. (turvaetiisyydelli) 25 0C4=device id (laitetunniste) (Foundation Fieldbus) 65
017=ackn. alarm (kuittaa hilytys) 27  0C5=distance unit (etdisyyden yksikko) 65
030=measured temperature (mitattu limpét.) 28  0C6 =temperature unit (lampdtilan yksikko) 67
03 1=max. temp. limit (Iimpét. yldraja) 28  0C8=download mode (lataustila) 66
032=max.meas.temp.(suurin mitattu limpot.) 28  OEl=plot settings (kdyrdn asetukset) 53
033=react.high.temp(reagointi kork. lampét.) 29  OE2=recording curve (kéyrdn tallennus) 53
034=defect temp.sens.(vika limp&t.ant.) 29  OE3=envelope curve (verhokéyra) 54
040=level/ullage (pinnankork./tyhja tila) 30  DOO=service level (huoltotaso) 67
041=linearisation (linearisointi) 31
042=customer unit (oma yksikkd) 35
043=table no (taulukon numero) 36
044=input level (syotéd pinnankorkeus) 36
045=input volume (sy6té tilavuus) 37
046=max.scale (mittausalue) 37
047=diameter vessel (sdilion halkaisija) 37
050=selection (valinta) 38
051=check distance (tarkista etiisyys) 38
052=range of mapping (kartoitusalue) 39
053=start mapping (aloita kartoitus) 39
054=pres.map dist. (painekartan etdisyys) 40
055=cust. tank map (oma sdilidkartta) 40
056=echo quality (kaiun laatu) 41
057=offset (poikkeama) 41
058=output damping (1&hdén vaimennus) 41
059=blocking dist. (estoetdisyys) 42

060=commun.address (tiedonsiirto-os.) HART 43
060=instrument addr. (laiteosoite) PROFIBUS 43
061=no of preambles (alkutavujen maéard) (HART) 44
061=ident number (tunnistenumero) (PROFIBUS) 44
062=thres.main val (kynnysarvo) (HART) 45
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Europe

Austria
O Endress+Hauser Ges.m.b.H.

len
Tel. (01) 88056-0, Fax (01) 88056-35

Belarus

0 Belorgsintez

Minsk

Tel. (0172) 508473, Fax (0172) 508583

Belgium / Luxembourg

0 Endress+Hauser N.V.

Brussels

Tel. (02) 2480600, Fax (02) 2480553

Bulgaria
INTERTECH-AUTOMATION

Sofia

Tel. (02) 664869, Fax (02) 9631389

Croatia

Q0 Endress+Hauser GmbH+Co.
Zagreb

Tel. (01) 6637785, Fax (01) 6637823

Cyprus

1+G Electrical Services Co. Ltd.
Nicosia

Tel. (02) 484788, Fax (02) 484690

Czech Republic

Q Endress+Hauser GmbH+Co.
Praha

Tel. (026) 6784200, Fax (026) 6784179

Denmark

QO Endress+Hauser A/S

Sgborg

Tel. (70) 131132, Fax (70) 132133

Estonia

ELVI-Aqua

Tartu

Tel. (7) 441638, Fax (7) 441582

Finland

0 Endress+Hauser Oy

Helsinki

Tel. (0204) 83160, Fax (0204) 83161

France

0 Endress+Hauser S.A.

Huningue

Tel. (389) 696768, Fax (389) 694802

Germany

0 Endress+HauserMesstechnik GmbH+Co.
Weil am Rhein

Tel. (07621) 975-01, Fax (07621) 975-555

Great Britain

0 Endress+Hauser Ltd.

Manchester

Tel. (0161) 2865000, Fax (0161) 9981841

Greece

| & G Building Services Automation S.A.
Athens

Tel. (01) 9241500, Fax (01) 9221714

Hungary

Mile Ipari-Elektro

Budapest

Tel. (01) 4319800, Fax (01) 4319817

Iceland

BIL ehf

Reykjavik

Tel. (05) 619616, Fax (05) 619617

Ireland

Flomeaco Company Ltd.

Kildare

Tel. (045) 868615, Fax (045) 868182

Italy

Q Endress+Hauser S.p.A.

Cernusco s/N Milano

Tel. (02) 92192-1, Fax (02) 92192-362

Latvia

Rino TK

Riga

Tel. (07) 315087, Fax (07) 315084

Lithuania

UAB "Agava"

Kaunas

Tel. (07) 202410, Fax (07) 207414

Netherlands

0 Endress+Hauser B.V.

Naarden

Tel. (035) 6958611, Fax (035) 6958825

Bolivia

Tritec S.R.L.

Cochabamba

Tel. (042) 56993, Fax (042) 50981

Pakistan

Speedy Automation

Karachi

Tel. (021) 7722953, Fax (021) 7736884

Norway
Q Endress+Hauser A/S

ranby
Tel. (032) 859850, Fax (032) 859851

Brazil

0 Samson Endress+Hauser Ltda.

Sao Paulo

Tel. (011) 50313455, Fax (011) 50313067

Philippines

0 Endress+Hauser Philippines Inc.
Metro Manila

Tel. (2) 3723601-05, Fax (2) 4121944

Poland

0 Endress+Hauser Polska Sp. z 0.0.
Warszawy

Tel. (022) 7201090, Fax (022) 7201085

Canada

Q Endress+Hauser Ltd.

Burlington, Ontario

Tel. (905) 6819292, Fax (905) 6819444

Singapore

Q Endress+Hauser (S.E.A.) Pte., Ltd.
Singapore

Tel. 5668222, Fax 5666848

Portugal Chile South Korea
Tecnisis - Tecnica de Sistemas Industriais Q Endress+Hauser Chile Ltd. Q Endress+Hauser (Korea) Co., Ltd.
Linda-a-Velha Santiago eoul
Tel. (21) 4267290, Fax (21) 4267299 Tel. (02) 321-3009, Fax (02) 321-3025 Tel. (02) 6587200, Fax (02) 6592838
Romania Colombia Taiwan
Romconseng S.R.L. Colsein Ltda. Kingjarl Corporation
Bucharest Bogota D.C. Taipei R.O.C.
Tel. (01) 4101634, Fax (01) 4112501 Tel. (01) 2367659, Fax (01) 6104186 Tel. (02) 27183938, Fax (02) 27134190
Russia Costa Rica Thailand
0 Endress+Hauser Moscow Office EURO-TEC S.A. Q Endress+Hauser Ltd.
oscow San Jose Bangkol
Tel. (095) 1587564, Fax (095) 1589871 Tel. (02) 961542, Fax (02) 961542 Tel. (2) 9967811-20, Fax (2) 9967810
Slovakia Ecuador Vietnam
Transcom Technik s.r.o. Insetec Cia. Ltda. Tan Viet Bao Co. Ltd.
Bratislava Quito Ho Chi Minh City

Tel. (7) 44888684, Fax (7) 44887112

Tel. (02) 269148, Fax (02) 461833

Tel. (08) 8335225, Fax (08) 8335227

Slovenia

0 Endress+Hauser D.O.O.
Ljubljana

Tel. (01) 5192217, Fax (01) 5192298

Spain

QO Endress+Hauser S.A.

Sant Just Desvern

Tel. (93) 4803366, Fax (93) 4733839

Sweden

Q Endress+Hauser AB

Sollentuna

Tel. (08) 55511600, Fax (08) 55511655

Switzerland

0 Endress+Hauser Metso AG
Reinach/BL 1

Tel. (061) 7157575, Fax (061) 7111650

Turkey
Intek Endustriyel Olct ve Kontrol Sistemlerils-

tanbul
Tel. (0212) 2751355, Fax (0212) 2662775

Ukraine
Photonika GmbH

Kiev
Tel. (44) 26881, Fax (44) 26908

Yugoslavia Rep.

Meris d.o.0.

Beograd

Tel.(11) 4441966, Fax (11) 4441966

Africa

Egypt

Anasia

Heliopolis/Cairo

Tel. (02) 4179007, Fax (02) 4179008

Guatemala

ACISAAutomatizacionYControllndustrial S.A.

Ciudad de Guatemala, C.A.
Tel. (03) 345985, Fax (03) 327431

Iran

PATSA Co.

Tehran

Tel. (021) 8754748, Fax(021) 8747761

Mexico

0 Endress+Hauser S.A. de C.V.
Mexico City

Tel. (5) 5682405, Fax (5) 5687459

Israel

Instrumetrics Industrial Control Ltd.
Tel-Aviv

Tel. (09) 8357090, Fax (09) 8350619

Paraguay

Incoel S.R.L

.Asuncion

Tel. (021) 213989, Fax (021) 226583

Jordan

A.P. Parpas Engineering S.A.
Amman

Tel. (06) 4643246, Fax (06) 4645707

Uruguay Kingdom of Saudi Arabia

Circular S.A. Anasia Ind. Agencies

Montevideo Jeddah

Tel. (02) 925785, Fax (02) 929151 Tel. (02) 6710014, Fax (02) 6725929
USA Lebanon

Q Endress+Hauser Inc. Network Engineering

Greenwood, Indiana Jbeil

Tel. (317) 5635-7138, Fax (317) 535-8498

Tel. (3) 944080, Fax (9) 548038

Venezuela

Controval C.A.

Caracas

Tel. (02) 9440966, Fax (02) 9444554

Asia

China

0 Endress+Hauser Shanghai
Instrumentation Co. Ltd.

Shanghai

Tel. (021) 54902300, Fax (021) 54902303

Q Endress+Hauser Beijing Office
Beijing
Tel. (010) 68344058, Fax: (010) 68344068

Morocco

Oussama S.A.

Casablanca

Tel. (02) 241338, Fax (02) 402657

South Africa

Q Endress+Hauser Pty. Ltd.

Sandton

Tel. (011) 26280000, Fax (011) 2628062

Hong Kong

0 Endress+Hauser HK Ltd.
Hong Kong

Tel. 25283120, Fax 28654171

India

0 Endress+Hauser (India) Pvt. Ltd.
Mumbai

Tel. (022) 8521458, Fax (022) 8521927

Tunisia
Controle, Maintenance et Regulation

Tunis
Tel. (01) 793077, Fax (01) 788595

America

Argentina

0 Endress+Hauser Argentina S.A.
Buenos Aires

Tel. (01) 145227970, Fax (01) 145227909

Indonesia

PT Grama Bazita

Jakarta

Tel. (21) 7975083, Fax (21) 7975089

Sultanate of Oman
Mustafa & Sultan Sience & Industry Co. L.L.C.

Ruwi
Tel. 602009, Fax 607066

United Arab Emirates

Descon Trading EST.

Dubai

Tel. (04) 2653651, Fax (04) 2653264

Yemen
YemenCompany for Ghee and Soap Industry

Taiz
Tel. (04) 230664, Fax (04) 212338

Australia + New Zealand

Australia

ALSTOM Australia Limited

Milperra

Tel. (02) 97747444, Fax (02) 97744667

New Zealand

EMC Industrial Group Limited
Auckland

Tel. (09) 4155110, Fax (09) 4155115

All other countries

Japan
_? KSakura Endress Co. Ltd.

okyo
Tel. (0422) 540613, Fax (0422) 550275

Malaysia

Q Endress+Hauser (M) Sdn. Bhd.
Petaling Jaya, Selangor Darul Ehsan
Tel. (03) 7334848, Fax (03) 7338800

0 Endress+Hauser GmbH+Co. KG
Instruments International

Weil am Rhein

Germany

Tel. (07621) 975-02, Fax (07621) 975-345

http://www.endress.com

0O Members of the Endress+Hauser group
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