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Betriebsanleitung Deutsch
(Bitte lesen, bevor Sie das Gerét in Betrieb nehmen) 1...30
Geratenummer:........cccoooeeeion.

Process indicator
Operating instructions
(Please read before installing the unit)

Indicateur
Mise en service
(A lire avant de mettre I'appareil en service)

Indicador de proceso
Manual de instrucciones
(Por favor, leer antes de instalar la unidad)

Procesaanwijsinstrument
Inbedrijfstellingsvoorschrift
(Lezen voor ingebruikname, a.u.b.)

Display di processo
Manuale operativo
(Leggere prima di installare I'unita)
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Sicherheitshinweise

Bestimmungsgemale Verwendung

Der ProzefRRanzeiger zeigt Signale von MefRumformern,
Widerstandsthermometern und Thermoelementen an,
zusatzlich verflugt er Uber Grenzkontakte und einen Ausgang
zur MelRumformerspeisung.

Fir Schaden aus unsachgemafRem oder nicht
bestimmungsgeméalRem Gebrauch haftet der Hersteller nicht.
Umbauten und Anderungen am Gerét diirfen nicht
vorgenommen werden.

Das Gerat ist fur den Einsatz in industrieller Umgebung
konzipiert und darf nur im eingebauten Zustand betrieben
werden.

Der ProzefRRanzeiger ist nach dem Stand der Technik

betriebssicher gebaut und beriicksichtigt die einschlagigen
Vorschriften nach EN 61010-1.

Wird das Gerat unsachgeman oder nicht bestimmungsgeman
eingesetzt, konnen Gefahren von ihm ausgehen.

Achten Sie deshalb in der Betriebsanleitung konsequent auf
Sicherheitshinweise, die mit den folgenden Piktogrammen
gekennzeichnet sind:

Hinweis: ,Hinweis” deutet auf Aktivitaten oder VVorgange,

die - wenn sie nicht ordnungsgemaf durchgefiihrt
werden - einen indirekten Einflul auf den Betrieb
haben, oder eine unvorhergesehene Geréatereaktion
auslosen kénnen.

Achtung:  ,Achtung” deutet auf Aktivitaten oder Vorgange,

die - wenn sie nicht ordnungsgemaf durchgefuhrt
@ werden - zu Verletzungen von Personen oder zu
fehlerhaftem Betrieb flihren kénnen.

Warnung: ,Warnung” deutet auf Aktivitdten oder Vorgange,

die - wenn sie nicht ordnungsgemalf durchgefiihrt

A werden - zu Personenschéden, zu einem Sicher-
heitsrisiko oder zur Zerstérung des Geréates
fuhren kénnen.

Deutsch
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Montage-, Inbetriebnahme- und Bedienpersonal

- Montage, elektrische Installation, Inbetriebnahme und
Wartung des Geréats dirfen nur durch ausgebildetes
Fachpersonal erfolgen, das vom Anlagenbauer dazu
autorisiert wurde. Das Fachpersonal muR3 diese
Betriebsanleitung gelesen und verstanden haben und
deren Anweisungen befolgen.

- Das Gerat darf nur durch Personal bedient werden, das
vom Anlagenbetreiber autorisiert und eingewiesen wurde.
Die Anweisungen in der Betriebsanleitung sind zu befolgen.

- Sorgen Sie dafiir, daB das Mel3system gemaf den
elektrischen AnschluRplanen korrekt angeschlossen ist.
Beim Entfernen des Gehausedeckels ist der Beriihrungs-
schutz aufgehoben (Stromschlaggefahr). Das Gehause darf
nur von ausgebildetem Fachpersonal getffnet werden.

Das Gerat darf nur im eingebauten Zustand betrieben
werden.

Reparatur

Reparaturen sind nur durch geschultes Kundendienstpersonal
durchfiihrbar. Bei Riicksendungen legen Sie dem Gerét bitte
eine Fehlerbeschreibung bei.

Technischer Fortschritt

Anderungen die dem technischen Fortschritt dienen, behalten
wir uns vor.
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1. Systembeschreibung

Der Prozel3anzeiger erfaf3t einen analogen MeRwert. Dieser
kann auf max. 4 Grenzwerte Uberwacht werden. Zusatzlich
steht eine MeRBumformerspeisespannung zur Verfigung.

Eine deutlich ablesbare, dreifarbige LC-Anzeige stellt die
MeRwerte digital und als Bargraph dar. Grenzwerte, Dimension
sowie Grenzwertuberschreitungen werden permanent
angezeigt.

2. Montage und Installation

Einbauhinweise:

- Der Einbauort mul3 frei von Vibrationen sein.

- Die zulassige Umgebungstemperatur wahrend des MeR3- @
betriebs betragt 0-50°C.

- Gerat vor Warmeeinwirkung schitzen.

Vorgehensweise beim Schalttafeleinbau:

Sorgen Sie flr einen Schalttafelausschnitt
von 92%%8 x 92*%8 mm (nach DIN 43700).
Die Einbautiefe betréagt 168 mm.

® Schieben Sie das Gerat mit Dichtring von vorne
durch den Schalttafelausschnitt.

@ Halten Sie das Gerat waagrecht und hangen Sie die
beiden Befestigungsspangen in die dafiir vorgesehenen
Aussparungen ein.

® Ziehen Sie die Schrauben der Befestigungsspangen
gleichmé&Rig mit einem Schraubendreher an.
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A

3. Elektrischer AnschluB3
3.1 Klemmenbelegung und Hilfsenergie

Vergleichen Sie vor Inbe-
triebnahme die Uberein-
stimmung der Versor-
gungsspannung mit den
Angaben auf dem Typen-
schild des Gerates.

Die Schutzleiterverbin-
dung ist vor allen anderen
Verbindungen herzustel-

len.

Bei der Gerateausfiihrung
90..250 VAC muB in der
Nahe des Gerates (leicht
erreichbar) ein als Trenn-
vorrichtung gekennzeich-
neter Schalter, sowie ein
Uberstromschutzorgan
(Nennstrom <= 10 A)
angebracht sein.

L |

[
(o){(e)

11([13][ 13|14 |[15 |[ 81][82

O

= m—

Klemmenbelegung Ein- und Ausgang
L/L+ |LfarAC L+ furDC
N/L- |Nfar AC L-farDC Hilfsenergie
© | PE AnschiuB
S Schirm
11 50 Ohm Shunt gegen Masse interner MeBwiderstand
13 MeBsignal + MeBeingang
13 MeBsignal +
14 MeBsignal - Eingang MeBsignal
15 Pt 100 Konstantstrom (+)
41 Ruhekontakt
42 (Lé;@r?qcqulsﬂa(?nnetflgnschluﬁ Relais 1) Relaisausgang 1
43 Arbeitskontakt
44 Ruhekontakt
45 (Lé;@r?qcqulsﬂa(?nnetflgnschluﬁ Relais 2) Relaisausgang 2
46 Arbeitskontakt
51 Ruhekontakt
52 é@%%?ﬁgg%net?fnschluﬁ Relais 3) Relaisausgang 3
53 Arbeitskontakt
54 Ruhekontakt
. %Eizwggg%netffnschluﬁ Relais 4) Relaisausgang 4
56 Arbeitskontakt
g; (+) \2/48\;/):55:1?”9 MeBumformerspeisung
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3.2 AnschluB externer Sensoren

Ist bei Signalleitungen mit energiereichen Transienten zu rechnen, muf

ein geeigneter Uberspannungsschutz vorgesehen werden. f j }
3.2.1 Standardeingang Strom / Spannung

1. Fur aktive Strom- bzw. Spannungsquellen

(z.B. MeBumformer mit eigener Hilfsenergie und aktivem
Stromausgang).

Stromquelle Spannungsquelle

2. Fur MeBumformer mit passiven Strom- bzw.
Spannungsausgang und externer Hilfsenergie.

2-Leiter (Loop powered) 4-Leiter Strom- Anschlu
Strom-Anschluf

4-Leiter Spannungs- Anschlufl

Achtung:
Bei einer Stromquelle sind generell die Klemmen 11 und 13 zu @
verbinden.

Bei einer Spannungsquelle darf keine Briicke zwischen den
Klemmen 11 und 13 sein.




ProzeBanzeiger

3.2.2 Option Eingang Universal (Temperatur)

1. Fur aktive Strom- bzw. Spannungsquellen
(z.B. MeBumformer mit eigener Hilfsenergie und aktivem

Stromausgang).

Stromquelle

Spannungsquelle

2. Fur MeRBumformer mit passiven Strom- bzw.
Spannungsausgang und externer Hilfsenergie.

Wird bei der Option “Eingang
@ Universal” die Strommessung

und die interne MeBumformer-
speisung (KI. 81/82) genutzt,
so ist zusatzlich zwischen den
Klemmen 14 und 82 eine
Briicke zu setzen.

2-Leiter (Loop powered)
Strom-Anschlul3

4-Leiter Strom- Anschluf

4-Leiter Spannungs- Anschluf3
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Achtung:

Temperaturmessungen kénnen nur in Verbindung mit der é
Option “Eingang Universal” durchgefuihrt werden.

Fur Widerstandsthermometer

2-Leiter-Anschluf? 3-Leiter-Anschluf

Fiur Thermoelemente
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Raum fiir Ihre Notizen:
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4. BedienUbersicht

Der Prozel3anzeiger bietet eine Vielzahl von
Einstellméglichkeiten und Softwarefunktionen.
Bitte beachten Sie die nachfolgend aufgefiihrten
Abschnitte zur Bedienung und die Hinweise fir die
Programmierung.

4.1 Anzeige- und Bedienelemente

@ MeRwert:

4 stellige, 7 Segment-Anzeige. Dargestellt werden:
- momentaner numerischer MeRRwert (im Betrieb).
- Dialogtext fur Parametrierung.

® Dimension:

2x2 stellige 14 Segment-Anzeige zur Darstellung von:
- Dimension (im Betrieb).
- Dialogtext flr Parametrierung.

® Bargraph:

Der Bargraph zeigt den skalierten MeRbereich an. Er gibt
Auskunft iber den momentanen, prozentualen MeRwert.

@ Grenzwertmarken:

Die Grenzwertmarken zeigen im Bargraph die
gesetzten Grenzwerte an.

11
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® Grenzwertliberschreitung:

Die Anzeigen Limit 1 bis Limit 4 zeigen eine Uber- bzw.
Unterschreitung der gesetzten Grenzwerte an.

® MeRbereichsuberschreitung:

Ubersteigt das gemessene Signal den skalierten MeRbereich,
leuchtet die “over” Anzeige.

@) Beschriftungsfelder:

In die Beschriftungsfelder kdnnen zusatzliche Informationen
geschrieben werden.

Zur Beschriftung der einzelnen Felder gehen Sie wie folgt vor:

- Entfetten und reinigen Sie die Frontfolie.

- Beschriften Sie die Felder mit einem lichtbestandigen,
wasserfesten Folienschreiber.

Eingabetaste:

- Einstieg in die Programmier Matrix.
- Anwahlen von Bedienfunktionen innerhalb einer Funktions-

gruppe.
- Abspeichern von eingegebenen Daten.

®© +/- Tasten:

Anwaéhlen von Funktionsgruppen innerhalb des Menus.
Einstellen von Parametern und Zahlenwerten. (Bei dauerndem
gedriickthalten der Tasten erfolgt eine Zahlenanderung auf der
Anzeige mit zunehmender Geschwindigkeit.)
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4.2 Programmieren in der Bedienmatrix

Der Prozel3anzeiger stellt zahlreiche Gerateparameter zur
Verfigung, die vom Anwender einzugeben sind.

Vorgehensweise:
O Einstieg in die Bedienmatrix.
@ Menii (Auswahl mit + oder -).

© Parameter Funktionsgruppenauswahl
(Daten mit + oder - eingeben/auswahlen
und mit E abspeichern).

@ Riicksprung zur HOME-Position aus jedem
beliebigen Matrixfeld.

® Riicksprung in eine Meniigruppe aus einem Matrix-
feld bzw. aus einer Funktionsgruppe zur Home Position,
durch gleichzeitiges Driicken der + / - Tasten.

[E]>3s T

13
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4.3 Bedienmatrix auf einen Blick

R dinidmn3 |IA ] S SC OF N 3L M FT o0 EN
dine diny M Lo HI (=Y Lo HI T M RT I
MeR- Signal- Dezimal- |Anzeige- |Anzeige- |Offset Bargraph |Bargraph |Vergleichs- |Vergleichs- |Radi-
bereich Dimension |dampfung |punkt wert 0% wert 100% 0% 100% temp. temp. zierung
(*1*3) (*1*3)
oF HY RE A IE EN
ST =] T [ I
Schalt- Hysterese |Rickschalt- |Relais- Ansprech-
schwelle  [(*3) schwelle (*3) |Wechsel |verzoge-
(*3) Funk. (*3) |rung (*3)
LI aF Y WW AL IE i (*1) Position nur bei Option "Eingang
e - = ' = - Universal" vorhanden
Relais 2 |Betriebsart |Schalt- Hysterese |Rickschalt- |Relais Ansprech- *2) Menlgruppen nur anwahlbar, wenn
(*2) schwelle |(*3) schwelle (*3) |Wechsel |verzoge- (2) Onti 9 _NU_ﬁ . hand !
(*3) Funk. (*3) |rung (*3) ption Relais vornanaen
e i sP Y e AL I D (*3) Position in Abhangigkeit der Ein-
o - - - - - stellwerte vorhanden/nicht vorhanden
Relais 3  |Betriebsart |Schalt- Hysterese |Riickschalt- |Relais- Ansprech- (*4) Position nur bei eingestelltem
(*2) schwelle  |(*3) schwelle (*3) |Wechsel |verzoge-
¢3) Funk. (3) |rung (3) Benutzercode vorhanden
LT MO oF HY RE A Hi EN
M- IE ST e T LY I
Relais 4 Betriebsart |Schalt- Hysterese |Rickschalt- |Relais- Ansprech-
*2) schwelle  |(*3) schwelle (*3) |Wechsel |verzoge-
(*3) Funk. (*3) |rung (*3)
(FIR] D LI . TR i S TE
R IE [ CH o7 NT In ST
sonstiger |Benutzer- |Grenzwert- |Einschalt- Zeit/Tendenz-|Anzeige-  |Software- |Test-
Parameter |code Code (*4) |verzégerung |auswertung |kontrast Version Funktion
SE 5C
Service ein- | Service-
stellungen  |code

14
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5. Beschreibung der Bedienparameter

5.1 Eingangsparameter

Die mit *gekennzeichneten Positionen sowie Einstellmdglich-
keiten sind nur in Abhéngigkeit der vorher eingestellten Para- S
meter oder vorhandenen Optionen verfiigbar. In der nach-
folgenden Aufstellung ist der Maximalwert aufgefiihrt.
Nach Anderung der Einstellparameter in den Funktions-
gruppen Analogeingang und Anzeige/Messbereich, Uber-
prifen Sie bitte die méglichen Auswirkungen auf andere

Funktionsgruppen.
LNE &
. - 8 Werks- Aktuelle
Parameter Einstellmoglichkeiten einstellung Einstellung
MeRbereich rRAG
Stromeingang 4..20 mA, 0...20 mA rAnk lf_;f
Spannungseingang 0..1v,0..10V
Spannungseingang +20 mV, 50 mV, £100 mV,
(Nur bei Option “Eingang |+200 mV, +1V, +2 V, 5V,
Universal” verfligbar) +10V
Thermoelemente Typ T, TypJ, TypK, Typ R,
(Nur bei Option “Eingang | Typ S, Typ B, Typ N, Typ U,
Universal” verfigbar) Typ L
Widerstandsthermometer | Pt100, Pt500, Pt1000
(Nur bei Option “Eingang | Ni100
Universal” verfligbar)

Dimension dint diNe diN3 diny
Anwahl der Dimension Wertbereich: din i Y
(frei einstellbar) siehe Tabelle Kapitel 6.2 dine
Zur Eingabe stehen 4 Felder |d i 3

zur Verfugung d it =oben |d i 4

links bis d {4 = unten rechts
Signaldampfung Hi
Dampfen des Wertbereich: o ,—Tj;
Eingangssignals 0 bis 9999 s "
Dezimalpunkt I
Anwahl der Auswahlbereich: 0poo P
Nachkommastellen 0 bis 3 Nachkommastellen
Anzeigewert 0% SCLo
Anzeigewert zum Wertbereich: 0o a0
0%-Sensorwert -999 bis 9999 -

. Bei Temperaturmessung ist
Skalierung vorgegeben!

15
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. - . Werks- Aktuelle
Parameter Einstelimoglichkeiten einstellung Einstellung
Anzeigewert 100% SCHI
Anzeigewert zum Wertbereich: 000 :—}Z
100%-Sensorwert -999 bis 9999 -
. Bei Temperaturmessung ist
Skalierung vorgegeben!

Offset OFFs
Signaloffset zur Wertbereich: 04 EF
Anpassung der MeRwert- |-999 bis 9999 -
anzeige
Bargraph 0% BLLO
Zuordnung 0% Bargraph- |Wertbereich: 5CLo bis schi |88 B
ausschlag auf MeRwert  |siehe Beispiel Kapitel 6.3 ==
Bargraph 100% HLHT
Zuordnung 100% Bargraph-  |\Wertbereich: S{Lo bis 5Ch ! 1000 5@
ausschlag auf Mel3wert siehe Beispiel Kapitel 6.3 -
* Vergleichstemperatur CMPT
Auswahl zwischen int  interne Vergleichs- ink ’;";’f
interner und externer temperatur Uiber '
Vergleichstemperatur bei internen Sensor
Thermoelementen gemessen
(Nur bei Option “Eingang  |F i feste Vergleichs-
Universal” verfligbar) temperatur
* Feste

Vergleichstemperatur T
Eingabe der festen Wertbereich:
Vergleichstemperatur bei |0°C ... 80°C / 20 T
TC MP
(Nur bei Option “Eingang  |32°F...176°F
Universal” und wenn in 68 T
CMPT Fneingestellt ist) P
Radizierung SLRT
Von Sensoren mit quadra- [SFF Funktion nicht aktiv  [aFF 25
tischer Kennlinie kénnen |5 Funktion aktiv '
durch Radizierung des
Eingangssignales die
MeRwerte linear in der An-
zeige dargestellt werden
Ende ENT

‘Ende Eingangsparameter

16
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5.2 Grenzwertparameter

Diese Parameter kdnnen nur angewahlt werden, wenn das Gerat mit N
einer Relaiskarte ausgerustet ist. Verschiedene Positionen sind nur in SO
Abhangigkeit eingestellter Parameter verfligbar.

Die nachfolgende Beschreibung gilt fur alle Grenzwerte LI 1bhis L_IM+

Werks- Aktuelle
einstellung Einstellung

Parameter Einstellmdglichkeiten

* Relaiseinstellungen MOTE

Betriebsart der oFF  Grenzwert und ofF I
Grenzwertliberwachung | Stériiberwachung nicht aktiv -
M in Minimumsicherheit:
Ereignismeldung bei Unterschrei-
tung der Schaltschwelle und im
Storfall.

NAH  Maximumsicherheit:
Ereignismeldung bei Uberschrei-
tung der Schaltschwelle und im
Storfall.

Erd  Tendenzauswertung:
Ereignismeldung bei Uber-
schreitung des Grenzwertes der
Signalanderung pro Zeiteinheit
und im Storfall.

ol Ereignismeldung nur im
Storfall, keine Grenzwertiiber-
wachung

M ln- Minimumsicherheit:
Ereignismeldung bei Unterschrei-
tung der Schaltschwelle.

NAH-  Maximumsicherheit:
Ereignismeldung bei Uberschrei-
tung der Schaltschwelle.

Erd- Tendenzauswertung:
Ereignismeldung bei Uber-
schreitung des Grenzwertes der
Signalanderung pro Zeiteinheit.

* Schaltschwelle oF

Eingabe der Schalt- Wertebereich: 50
schwelle -999 bis 9999

siehe Beispiel Kapitel 6.1
Parameter nur verfigbar wenn
MOTE auf i in,  1AH oder Erd.

=)
L7
0

* Hysterese HYST

Einstellung der Rick- Wertebereich: ] HY

schalthysterese zur ;Qgr?ebéfei%gzl Kapitel 6.1

i ispi itel 6.
Schaltschwelle Parameter nur verfigbar wenn
M3IE auf 1T in oder NAH steht

17
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* Riickschaltschwelle RESH
Riickschaltschwelle bei | Wertebereich: a8 ERE
Tendenzauswertung -999bis 9999 .
siehe Beispiel Kapitel 6.1
Parameter nur verfligbar wenn
MOIE auf £rd steht
* Relais-
Wechselfunktion ALT
Umschaltung der Relais- oF F normale Relaisfunktion ofF G
funktion on  alternierende Relaisfunktion !
siehe Beispiel Kapitel 6.1
Parameter nur verfiigbar wenn
MODE auf 1 in,  TNIRAH oder krd.
* Ansprechverzogerung ~ TIEL_ v
Einstellbare Ansprechver- Wertbereich: 0.0 IE
zogerung des Relais nach 0.0 bis 100.0s =
Erreichen des Grenzwerter- siehe Beispiel Kapitel 6.1
eignisses. Parameter nur verfligbar wenn
Die Verzogerung ist in 0.4 sek. |M3IIE auf i in, TNAH oder Erd.
Schritten einstellbar.
Ende ENT
Ende Relaiseinstellungen
5.3 Sonstige Bedienparameter
)y omc PR
L oot [2z)
. . ’ Werks- Aktuelle
Parameter Einstellmoglichkeiten einstellung Einstellung
Benutzercode COoE
Frei einstellbarer Bedien- Wertebereich: ] g‘v’]
code durch den Benutzer. 0000 bis 9999 IE
Ein bereits vergebener Be-
nutzercode kann nur ver- i0" ist kei
andert werden, wenn der alte Bei *0" ist kein Benutzer-
Code zur Freischaltung des code aktiv
Gerats eingegeben wird.
Danach ist der neue Code
einstellbar.
* Grenzwertcode IO
Die Anderung von Grenz- on  Grenzwerte sind durch ofF lF'J_.'V
wertparametern erfordert Bediencode geschiitzt i
eine/keine Eingabe des oF F Grenzwerte sind ohne
Benutzercodes Codefreigabe einstellbar
Diese Position ist nur bei eingestelltem Benutzercode vorhanden
Einschaltverzogerung LOCH
Nach einem Stromausfall Wertbereich: 00 Lo
werden die Relais zeit- 0.0 bis 100.0 s CH

verzogert nacheinander
zugeschaltet

Die Verzdgerung ist in
0.4 sek. Schritten einstellbar

18
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. . . Werks- Aktuelle
Parameter Einstellmoglichkeiten einstellung Einstellung
Zeit Tendenzauswertung TRIF
Der eingestellte Wert ist | Wertebereich: 10 e
die Zeitbasis fir die Ten- |10 10 Sekunden -
denzauswertung 60 60 Sekunden (1 min.)
600 600 Sekunden
(10 min.)
siehe Beispiel Kapitel 6.1
Anzeigekontrast TINT
Veranderung des Wertebereich: 6 I
Kontrastes der Anzeige |1 bis 16 e
Softwareversion N
Anzeige der Software- Die aktuelle Version wird im B
version im Gerét Display angezeigt -
Testfunktion TEST
Test verschiedener ofF  keine ofF TC
Geratekomponenten. rEL { Relais 1 wird bestromt] -
Nach Auswahl mit Taste |rELZ2 Relais 2 wird bestromt
“+" oder “-" wird die ent- rEL3 Relais 3 wird bestromt
sprechende Funktion rELY  Relais 4 wird bestromt|
ausgefuhrt. d {5P alle Segmente der An-|
zeige werden aktiviert
Bestromtes Relais
entspricht Ruhezustand, im
Alarmfall und bei einer
Grenzwertverletzung fallt
das Relais ab
(Ruhestromprinzip)
Ende End
Ende sonst. Bedienparameter ‘ ‘ ‘ ‘
5.4 Service Parameter o
) IHE s
L ot H
. . . Werks- Aktuelle-
Parameter Einstellmdglichkeiten einstellung einstellung
Service Code SERLV
Codeeingabe zur Frei- Rt

schaltung von Werkspara-
metern. Diese durfen fir
eine korrekte MeRwert-
verarbeitung nicht veran-
dert werden!

19
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6. Geratefunktionen

6.1 Menugruppe Relais

Nachfolgend sind Einstellungen fir die vier Grenzwertrelais des
Geraéts beschrieben. Diese Einstellungen sind fur jedes Relais
einzeln in den vier Meni Gruppen L #7 i bis L 4 vorzunehmen.

Wichtig ist hierbei, daR bei Uberschreitung des vorgegebenen

Grenzwertes das entsprechende Relais stromlos geschaltet

%A wird. Die vier Mentigruppen L 1 i bis L {4 sind nur in Geréaten
mit der Option RELAIS vorhanden.

Relais abgeschaltet ofF

Alle vier Relais samt den dazugehdrigen Grenzwertpfeilen
lassen sich abschalten, d.h. die Relais haben keine Funktion.

Alarmverhalten bei Grenzwertverletzung 1 in / 1T in-
(Minimumsicherheit) und ~ fiRH /1AH- (Maximumsicherheit):

Hier wird definiert, ob die Relais bei Uberschreitung bzw.
Unterschreitung des MeRsignals stromlos geschaltet werden
sollen.

MeRgréRe MeRgroRe

Nin NAH

60 o T
HYST. g 5p

50 — _
Sp 40 ’ HYST

\J f

t t
® Relais abgefallen (stromlos)

Beispiel: In Menlgruppe LI %ist bei MOIE der Parameter NRH
eingestellt, der Schaltpunkt 5F betragt 53, die Hysterese HY5 T
betragt /0. In diesem Fall wird das Relais 1 bei 50 % des
Eingangssignals stromlos. Bei einem Signal von 40 % wird das
Relais erneut eingeschaltet.
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Tendenzauswertung &rd / Erd-:

MeRprinzip:

Die Tendenzauswertung dient der Uberwachung der zeitlichen
Anderung des Eingangssignals. Die Zeitbasis tm der
Uberwachung wird in der Meniigruppe PARM im Punkt TRIT
eingestellt. Berechnet wird die Differenz aus dem Anfangswert
MWa und dem Endwert MWE des Intervalls. Ist der Betrag des
errechneten Wertes groBer dem unter 5P eingestellten Wert,
wird das Relais stromlos geschaltet. Das Relais schaltet wieder
ein wenn der Betrag des errechneten Wertes unter den in FESF
eingestellten Wert sinkt. Mit dem Vorzeichen wird die Richtung
der Signalanderung bestimmt. Alle 0,4s wird ein neuer Wert
errechnet (gleitendes Intervall).

MWE

9
Relais
0

Beispiel: Im Display wird eine Fillhthe angezeigt, deren
Anderung tiberwacht werden soll. In der Mentigruppe L i { ist
in der Position MZJIE der Parameter £rd eingestellt. Der ein-
gestellte Parameter fur die Einschaltschwelle = betragt 3, fur
die Ruckschaltschwelle FEXF betragt -2. Die Zeiteinheit tm
wird in der Menuegruppe P in der PositionTRIT eingestellt.
In diesem Beispiel wird das Relais stromlos geschaltet, wenn
die Zunahme der Fillhéhe (MWEg-MWa) den Wert von 3/Zeit-
einheit Uberschreitet. Das Relais wird erst dann wieder ein-
geschaltet, wenn eine Abnahme der Fullhéhe um mehr als
2/Zeiteinheit erreicht wird.

Fehlererkennung of:
Steht der Parameter unter L ¢ MIIE auf of, so arbeitet das
Relais 1 als Alarmrelais. Das Relais wird nur in einem Fehlerfall
stromlos geschaltet. Dies geschieht bei folgenden Fehlern:
- Leitungsbruch und Kurzschlu3 bei 2 Leiter MeRumformer
- Sensorfehler bei 2-Leiter-MeRBumformer (<3,6mA oder >21mA)
- Leitungsbruch bei Temperaturwiderstand oder Thermoelement
- Auswertbare Hardware und Softwarefehler

(siehe auch Fehlerbehebung).
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Schaltschwelle =F:

Die Schaltschwelle legt den Grenzwert, in der Betriebsart
»Tendenzauswertung" neben der Grof3e, durch das Vorzeichen
auch die Richtung der Mel3signalveranderung, fest. Erreicht
das Mefsignal den eingestellten Wert wird das Relais strom-
los geschaltet. Angezeigt wird der jeweils Uber- bzw. unter-
schrittene Grenzwert.

5P

D.urch die Art der Verdrahtung
sind wahlweise SchlieRRer-
oder Offnerkontakte ver-
fugbar.

@

® Relais stromlos
Hysterese HY&ST

Die Eingabe einer Hysterese bewirkt, daf3 ,Ein"- und
+#Ausschaltpunkt” unterschiedlich gro3 sind und dadurch ein
standiges unerwiinschtes Schalten in der Nahe des Grenzwerts
verhindert wird.

Bei Maximum-Sicherheit
errechnet sich der Ruck-
J:H“IST' schaltpunkt aus Schaltpunkt
@ minus Hysterese (57 - HYST),
bei Minimum-Sicherheit aus
Schaltpunkt plus Hysterese
(5P +HYST).

@ Relais stromlos
Ruckschaltschwelle FESF

Mit dieser Eingabe wird die Gréf3e und die Richtung der
MeRsignalveranderung der Funktion ,Tendenzauswertung"
eingestellt. Fallt der Betrag der Signalveranderung pro Zeit-
einheit (MWE - MWAa / tm) unter den eingestellten Wert schaltet
das Relais wieder ein.

Das Vorzeichen stellt die Richtung der Signalveranderung ein,
steigendes Signal mit MWE > MWA, fallendes Signal mit MWE <
MWa.

Vorzeichen “plus” Vorzeichen “minus”
MWE WA
MWa MWE
tm
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Alternierende Relaissteuerung HLT:

Die gleichméaRige Auslastung mehrerer Pumpen in Fillstands-
regelungen wird durch das alternierende Schalten erreicht.
MaRgebend fur das Einschalten einer bestimmten Pumpe ist
nicht ein fest zugeordneter Einschaltwert, sondern die Frage,
welche Pumpe am langsten auBer Betrieb war.

Ebenso beim Ausschalten: Wird ein Ausschaltpunkt unter-
schritten, wird diejenige Pumpe abgeschaltet, die am langsten
in Betrieb war.

Mode MAX

SP3 -
SP3-HYST3 -
SP2 -
SP2-HYST2 -
SP1-
SP1-HYST1 -

Schaltzustand Mit alternierender Pumpensteuerung

Rel.3| — | @) [
Rel.2 — | @ —

Schaltzustand Ohne alternierender Pumpensteuerung
Rel. 3 @
Rel.2 @ [©)
Rel. 1 @ [

@ Relais stromlos

Nicht in die alternierende Relaissteuerung einbezogene ‘
Grenzkontakte stehen in bekannter Weise zur Verfligung. D

Diese Funktion kann auf die einzelnen Relais angewendet
werden. Nicht einbezogene Relais werden nicht nach Ein-,
bzw. Ausschaltdauer bewertet.

Bei der alternierenden Relaissteuerung sind die Grenzwert -
Uberschreitungsmarken nicht mehr fest mit den Relais
verbunden, da bei dieser Einstellung der Schaltpunkt je nach
Ein- und Ausschaltdauer auf unterschiedliche Relais zu-
geordnet werden kann.

Die Anderung eines Grenzwertparameters setzt alle Zeitzahler
zuriick.
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Delay IELVY:

T v

Mit dieser Einstellung kann eine Verzégerungszeit Lt i_
zwischen Schaltpunkt =7 und Ansprechen des Relais definiert
werden.

S AT
—*

4
t

@

4’@!‘: L vie—

@ Relais stromlos

Sinkt die MessgroRe wahrend der Verzdgerungszeit TEL ¥
unter die eingestellte Schaltschwelle =~ (ohne Hysterese), wird
der Zeitzahler der Ansprechverzégerung zuriickgesetzt. Bei
einer erneuten Uberschreitung der Schaltschwelle = lauft der
Zeitzahler wieder an.

Dies gilt in gleicher Weise bei Minimumuberwachung.

6.2 Menligruppe Dimension

Dimension d i, d h2, d N3, d iN4:

In der Meni Gruppe LINE CHAN kann unter den Parametern
d i dihe, din3, d N4 eine Dimension nach Kundenwunsch
eingegeben werden. Die Einheit erscheint spater in der 14
Segment Anzeige am Display.

d il linkes oberes Anzeigenfeld NIZl N7t
d N2 rechtes oberes Anzeigenfeld 12N 21N
d 13 linkes unteres Anzeigenfeld 71 INiZ)
d M4 rechtes unteres Anzeigenfeld [VIN WYVl

Waéhlbarer Zeichensatz:

A0 S R S O A e PR 5 A = B e e A
= B e T o I~ N S o A o B A O
LM N o P B[RS [T (U v W |x |v |2
K [N AL_‘I = d "‘l ! i m n = r - " (i}
4 |™ |+ |Leerzeichen
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6.3 Applikation
Tiefbrunnenmessung:

Bei dieser Applikation wird auf dem Display des Gerétes die
Wassertiefe in einem Brunnen gemessen. Der Bargraph zeigt
die Wassersaule des Brunnen an, in der numerischen Anzeige
wird dagegen die Tiefe bis zum Wasserspiegel angezeigt.

Beispiel:

Brunnen Voll:

- Sensorsignal 20 mA
- numerische Anzeige
soll 3 m anzeigen
- Bargraph soll 100%

anzeigen

Brunnen voll 3m (20mA)

Brunnen leer:

- Sensorsignal 4 mA

- numerische Anzeige Brunnen leer
soll 14 m anzeigen

- Bargraph soll 0%
anzeigen

14m (4mA)

Bei dieser Applikation sind Bargraph und numerische Anzeige
gegenlaufig, d.h. bei einer Wassertiefe von 3 m zeigt der
Bargraph 100% an. Hierzu ist eine spezielle Parametrierung
notwendig.

Mentigruppe L i1E Position Einstellwert

Eingangsparameter CHFAN | Dezimalpunkt IF

Anzeigewert 0% SCLD
Anzeigewert 100% 5CHI |3
Bargraph 0% BXLD
Bargraph 100% J5HI i

25
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7. Fehlersuche und Stérungsbeseitigung

Alle Gerate durchlaufen wahrend der Produktion mehrere
Stufen der Qualitatskontrolle. Um Ihnen eine erste Hilfe zur
Storungsermittlung zu geben, finden Sie nachfolgend eine
Ubersicht der méglichen Fehlerursachen.

Systemfehlermeldungen Prozel3anzeiger

Fehler die wahrend des Selbsttests auftreten werden auf der
7 Segment Anzeige in Form von 4 stelligen Fehlercodes
dargestellt.
Der Fehlercode erscheint nur nach einem Selbsttest,
d.h. nach dem Einschalten des Geréts. Die Meldung wird
solange angezeigt, bis eine Taste gedruckt wird.

Sl Ursache Behebung

code

0001 Ungliltige Kennungen im EEPROM. |Durch Quittieren der Meldung mit
Mdogliche Ursache ist ein der E -Taste werden die
Netzausfall wéhrend Speicherung  |Kennungen im EEPROM korrigiert
der Parameter.

0002 Priifsumme der Bedien- Durch Quittieren der Meldung mit
Parameter ist ungultig oder die der E -Taste werden alle
Software-Version im EPROM Bedienparameter auf Werks-
stimmt nicht mit der im EEPROM einstellung gesetzt. Nach dem
tiberein. Mogliche Ursache ist ein nachsten Netz Aus/Ein wird der
Netzausfall wahrend Parameter- Fehler nicht mehr angezeigt.
speicherung.

0003 Prufsumme tiber die Kalibrierwerte |Bitte schicken Sie das Gerat
im EEPROM ist fehlerhaft. Mégliche | z,¢ Reparatur ein.

Ursache ist ein Netzausfall wahrend
Kalibrierung, ein nicht
abgeglichenes Gerat oder ein
defektes Abgleich-EEPROM

0004 Die Kalibrierwerte mindestens eines |Bitte schicken Sie das Gerat
Eingangsbereich sind nicht zur Reparatur ein.
plausibel. Mégliche Ursache ist ein
nur teilweise abgeglichenes Gerét.

0005  |Es wurde kein Abgleich-EEPROM  |Bitte schicken Sie das Gerét
gefunden. Ursache ist ein zur Reparatur ein.
Hardware-Fehler.

0007  |Im Programm wurde eine Bitte schicken Sie das Gerat
_Zu5|_cherung nicht erfillt. Ursache zur Reparatur ein.
ist ein Software-Fehler.

0008  |Ausgewahlter Mef3bereich Nach Quittieren mit der E
nicht gultig. -Taste wird der Parameter

RANG auf 4-20mA gestellt.
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Fehlermeldungen ProzelR3anzeiger

Ursache

irkung

B

ehebung

In der Anzeige steht
“Annn”

Leitungsbrucherkennung -
Beim Eingangsbereich 4-20 mA
ist der Anschlu3 zum Sensor
unterbrochen, d.h. der
Schleifenstrom liegt unter
3,60mA.

Unterbereich -

Das am Analogeingang
anliegende Mef3signal liegt
>10% unter dem guiltigen
MeRbereich. Gilt nicht beim
Eingangsbereich 4-20mA.

Uberpriifen Sie bitte
den Anschluf3 des
Sensors.

Uberpriifen Sie bitte
das Eingangssignal.

In der Anzeige steht

“Luuy”

Uberbereich -

Das am Analogeingang
anliegende Mef3signal liegt
>10% Uber dem gltigen
MeRbereich. Gilt nicht beim
Eingangsbereich 4-20mA

Uberpriifen Sie bitte
das Eingangssignal.

In der Anzeige steht

Fehlersignalauswertung -

Beim Eingangsbereich 4-20 mA
liegt das am Eingang anliegende
Sensorsignal auBerhalb des
spezifizierten 4-20mA-Bereichs
(3,60 ... 3,85 mA oder

20,4 ... 21,0 mA).

Uberpriifen Sie bitte
den am Eingang
angeschlossenen
Sensor auf Funktion.

Bargraph stellt bei
Strommessung
permanent einen
Uberlauf ,Over” dar.

Briicke zwischen Klemme 11
und 13 ist nicht verdrahtet

Verbinden Sie bitte
die Klemmen 11
und 13

Gerét ermittelt bei
Spannungs-

messung falsche .
Werte

Briicke zwischen Klemme 11
und 13 ist geschlossen.

Bei Spannungsmessungen muf
die Briicke entfernt werden.

Entfernen Sie bitte
die Briicke
zwischen den
Klemmen 11 und 13

Gerét mit Multifunk-
tionskarte ermittelt
bei der
Strommessung
falsche Werte.

Die integrierte
MeRumformerspei-
sung wird genutzt.

Briicke zwischen Klemme 14
und 82 ist nicht verdrahtet.

Wird zur Strommessung ein
Gerat mit Multifunktionskarte
(Option) eingesetzt und die
interne MeRumformerspeisung
genutzt (K. 81/82), so ist zu-
satzlich zwischen den Klemmen
14 und 82 ein Briicke zu setzen.

Verbinden Sie bitte
die Klemmen 14
und 82
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8. Technische Daten

Allgem.Angaben | Geratefunktion ProzeR-Anzeiger fir den Schalttafeleinbau.
Anwendungs- ProzeR-Anzeiger |Der Anzeiger erfal3t ein analoges MeRsignal und stellt
bereich Grenzkontakter es auf dem Display dar.
Vier programmierbare Grenzwerte tiberwachen den
MeRwert auf die Einhaltung von definierten Bedingung-
en und steuern die Relais an. Angeschlossene
MefRumformer werden vom Gerat direkt mit Hilfsener-
gie versorgt.
Arbeitsweise MeRprinzip Das am Analogeingang anliegende Signal wird
und digitalisiert, bewertet und in der Anzeige dargestellt.
Systemaufbau
MeRsystem Microcontroller gesteuerter Anzeiger mit LC Display,
Analogeingang, Grenzwertrelais und MeRumformer-
speisung.
Eingang MeRgrolRe Spannung, Strom, Widerstandsthermometer (RTD)
Thermoelemente (TC)
MeRbereich Spannung: 0...1/10 V; max. 50 V Ri: 1 MOhm
(Eingang Strom: 0/4...20 mA; max.100 mA  Ri: 50 Ohm
Strom/Spannung)
Spannung: +/-20 mV, +/-50 mA, 100 mV, 200 mV,
+1V,+2V,+#5V, 10V, 0.1V, 0..10 V,
max. #50 V, Ri: 1 MOhm
MeRbereich Strom: 0/4...20 mA; max. 100 mA  Ri: 50 Ohm
Option
‘(‘Ei,?]gang RTD: Pt100, Pt500, Pt1000:
Universal’) -100°C ... +600°C (DIN EN60751);
Ni100: -60°C...+180°C (DIN 43760);
Sensorstrom: ca. 1 mA; Anschluf3: 2-, 3-Draht;
Leitungskompensation: bis ca. 100 Ohm
TC: Typ T: -270...+400°C Typ J: - 210...+1200°C
Typ K: -270...+1372°C  Typ R: -50...+1800°C
Typ S: 0...+1800°C  Typ B: 200... +1820°C
Typ N: -270...+1300°C  Typ U: -200...+60°C
Typ L: -200...+900°C
Typ T, J, K, S, B, N nach DIN EN60584;
Typ U, L nach DIN 43710;mit Leitungsbruchauswertung
Integrationszeit 200 ms
Ausgang Ausgangsignal 24V +/- 10%, 25 mA (intern begrenzt, kurzschluBfest)
(MeRumformer- Option: 100 mA, ohne KurzschluRschutz
speisung)
Anzahl 1
Ausgang Ausganssignal Binér, schaltet bei Erreichen des Grenzwertes
(Relais)
Anzahl 4
Kontaktart 1 potentialfreier Wechsler
Kontaktbelastbar- | <= 250 VAC, 3 A/30VDC, 3 A
keit
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MeBgenauigkeit
(Eingang Strom/
Spannung)

Strom, Spannung

Genauigkeit 0,25% vom Endwert
Temperaturdrift: 0,25% / 10K Umgebungstemperatur

MeBgenauigkeit
(Option

Strom, Spannung,
RTD, TC

Genauigkeit 0,5% vom Endwert
Temperaturdrift: 0,25% / 10K Umgebungstemperatur

“Eingang - .
Universal”) Vergleichstelle TC | Genauigkeit: 5K
Temperaturdrift: +1°C / 10K Umgebungstemperatur
Einsatz- Einbaubedingung
bedingung

Einbaulage

keine Einschrankung

Umgebungsbedingung

Umgebungstemp. |0°C...50°C

Lagertemperatur |-20°C...+70°C

Klimaklasse nach EN 60654-1 Klasse B2

Schutzart Front: IP65; Klemmen: IP20

Elektrische Nach IEC 61010-1: Umgebung < 2000 m Hohe Uber
Sicherheit NN (Normalnull)

Elektromagnetische Vertréglichkeit

Storaussendung | Nach EN 55011 Gruppe1, Klasse A

Sicherheit

Norm Nach EN 61010 -1 Schutzklasse 1;
Uberspannungskategorie Il, maximal zuléssiger
Verschmutzungsgrad II;
Installationsseitiges Uberstromschutzorgan <= 10A

Storfestigkeit

ESD Nach EN 61000-4-2, 6kV/8kV

Elektromag-

netische Felder Nach EN 61000-4-3, 10V/m

Burst

(Versorgung) Nach EN 61000-4-4, 2kV

Burst (Signal) Nach EN 61000-4-4, 2kV

Leitungsgeflhrte

Hochfrequenz Nach EN 61000-4-6, 10kV

Surge Nach EN 61000-4-5,

(Versorgung) 1kV symetrisch, 2kV unsymetrisch

Surge Nach EN 61000-4-5, 1kV unsymetrisch mit externem

(Signal) Uberspannungsschutz

Gleichtaktunter-  |60dB bei 60V 50/60Hz

driickung

Serienstor-

spannungsunter- |40dB bei MeBbereichsumfang 1/10, 50/60Hz

driickung
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Bedienoberflache

Konstruktiver Bauform B: 96 mm, H: 96 mm, T: 168 mm
Aufbau
Gewicht ca. 670 gr.
Werkstoffe Kunststoff PC (Polycarbonat)
Elektrischer steckbare Schraubklemme 2 x 12 polig 2,5 mm?
AnschluB massiv, 1,5 mm? Litze mit Adernendhlilse
Anzeige und Anzeige LC Display dreifarbig hinterleuchtet;

41 Element Bargraph mit 41Grenzwertpfeilen (gelb)
4 x 7 Segment, 15mm, numerischer Wert (orange)
4 x 14 Segment, 6mm, Dimension (orange)

4 x 1 Segment Grenzwertverletzung (rot)

4 x Uberschreitung, 4 x Unterschreitung (Pfeile, rot)

Anzeigebereich

-999 bis +9999

Bedienung 3 Knopfbedienung (+/-/E)
Grenzwert- Betriebsart Aus, Min-, Maximumsicherheit, Tendenzerkennung,
funktion Alarm
Anzahl 4
Anzeige je Grenzwert zwei Bargraphmarken, 1 Signalfeld
und je 1 Pfeil Uber-, Unterschreitung
Abtastrate 400 ms
Hilfsenergie Spannungs- 90...250 VAC, 50/60 Hz
versorgung Option: 18...36 VDC, 24 VAC +/-10%, 50/60 Hz
Leistungs- 8 VA
aufnahme
Sicherung 315 mA trége (90...250 VAC),

1 A trage (18...36 VDC)

Zertifikate und
Zulassungen

CE-Kennzeich-
nung

Richtlinie 89/336/EWG und 73/23/EWG
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Process display

ProzeBanzeiger
Betriebsanleitung
(Bitte lesen, bevor Sie das Gerét in Betrieb nehmen)

Process indicator

Operating instructions English
(Please read before installing the unit) 31...60
Unit number:........occoooiiiiiin

Indicateur

Mise en service
(A lire avant de mettre I'appareil en service)

Indicador de proceso
Manual de instrucciones
(Por favor, leer antes de instalar la unidad)

Procesaanwijsinstrument
Inbedrijfstellingsvoorschrift
(Lezen voor ingebruikname, a.u.b.)

Display di processo
Manuale operativo
(Leggere prima di installare I'unita)
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Safety hints
Correct use

- The process display displays signals from transmitters, RTDs
and thermocouples. It is also fitted with alarm relay contacts
and a loop power supply output.

- The manufacturer cannot be held responsible for damage
caused by incorrect use of the instrument. Changes must not
be made to the unit.

- The unit has been designed for use in industrial areas and
must only be used in an installed condition.

- The process display is manufactured using state of the art
technology and complies to the EN 61010-1 directives.

The unit could become dangerous if it is incorrectly installed or

used.

Therefore please take note of all the safety hints and

pictograms shown in these installation and operating

instructions. The meaning of the pictograms is as follows:

Hint: “Hint” means activities or sequences that, if not done
9 correctly could have an indirect influence on the units
\§ \ operation or could release an unforeseen unit reaction.

Attention:  “Attention” means activities or sequences that, if not
done correctly could lead to personal injury or faulty

@ unit operation.

Warning: “Warning” means activities or sequences that, if not

done correctly could lead to serious personal injury,
A to a safety risk or total damage to the unit.
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Installation, initial setting up and operating
personnel

Mechanical and electrical installation, setting up and
maintenance of the unit must only be carried out by skilled
and qualified personnel who have been authorised to do so
by the plant operator. The skilled personnel must have read
and understood these installation and operating instructions.
They must follow them carefully.

The unit must only be operated by trained personnel who
have been authorised by the plant operator. They must
follow all instructions contained in this manual.

Always make sure that the unit is correctly connected
following the electrical connection diagrams. When removing
the unit cover electrical contact protection is lost (danger of
electrical shock). The housing must only be opened by
qualified skilled personnel.

The unit must only be used in an installed condition.

Repairs

Repairs must only be carried out by trained customer service
personnel. If the unit is to be returned to Endress+Hauser for
repair please include a description of the fault.

Technical advancement

The manufacturer reserves the right to improve and update the
technical details.
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1. System description

The process display records an analogue measured value. This
value can be monitored using a max. 4 alarm set points.
Additionally a loop power supply is also available.

A clear readable three colour LC display shows the measured
value in digital and bargraph form. Set points, engineering units
as well as set point infringements are permanently displayed.

2. Mechanical installation
Installation hints:

- The installation area must be vibration free.

- The permissible operating ambient temperature @
is 0-50°C.

- Protect the unit from heat sources.

Panel installation:

Prepare a panel cut out of 92*%8 x 92*%% mm (to DIN 43700).
Installation depth of the unit is 168 mm.

@ Push the unit through the gasket and the front of the panel
cut out.

@ Hold the unit horizontally and fix the jackscrews to their
respective slots (top and bottom).

® Tighten the jackscrews evenly using a screwdriver.
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3. Electrical connection

3.1 Terminal layout and power supply

Before installing the unit
please check that the
power supply corresponds
with that shown on the
unit legend plate.

Always connect the earth
protection cable before
attempting to connect any
other cables.

When operating with a 90
.. 250 V AC unit a power
isolator must be situated
within easy reach of the
unit. This should also be
fused with < 10 A.

Terminal layout

In and outputs

L/L+
N/L-

L for AC L+ for DC
N for AC L-for DC
PE connection

S Screen

Power supply

11 50 Ohm shunt to ground
13 Measurement signal +

Internal meas. resistor
Measurement input

13 Measurement signal +
14 Measurement signal -
15 Pt 100 Constant current (+)

Measurement input

41 Normally closed

42 Common Relay output 1
43 Normally open

44 Normally closed

45 Common Relay output 2
46 Normally open

51 Normally closed

52 Common Relay output 3
53 Normally open

54 Normally closed

55 Common Relay output 4
56 Normally open

81 + 24V loop power
82 0V loop power

Loop power supply
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3.2 Connecting external sensors

If there is a possibility of electrical transients on the signal cables we
would recommend that an overvoltage protection unit is used.

3.2.1 Standard input current/voltage

1. For active current or voltage sources (e.g. transmitters with
their own power supply and active output).

Current source Voltage source

2. For transmitters with passive current or voltage outputs and
external power supply.

2 wire (loop powered) 4 wire current connection
current connection

4 wire voltage connection
Attention:

Terminals 11 and 13 must always be linked when operating on

a current input loop. @
If the input is from a voltage source then terminals 11 and 13
must not be linked.
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3.2.2 Option universal input (temperature)

1. For active current or voltage sources
(e.g. transmitters with their own power supply and active

current output).

Current source

Voltage source

2. For transmitters with passive current or voltage outputs and

external power supply.

If together with the option
“Universal input” the current
measurement and loop power
supply (terminals 81/82) is
used, then a link must be
added between terminals 14
and 82

2 wire (Loop powered)
current connection

4 wire current connection

4 wire voltage connection
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Attention:

Temperature measurement can only be made when the unit is
fitted with the universal input option.

For RTDs

2 wire connection 3 wire connection

For thermocouples

39



Process display

Room for your notes:
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4. Operating overview

The process display offers the user a large number of
possible settings and software functions.

Please take note of the following paragraphs relating to
the unit operation and hints to setting the unit up.

4.1 Display and operating elements

D Measured value:

4 digit, 7 segment display. Displayed is:

- Instantaneous numeric measured value (in operation).

- Dialogue text for setting up.

® Engineering units:

2x2 digit 14 segment display for indication of:
- Engineering units (in operation).
- Dialogue text for setting up.

® Bargraph:

The bargraph displays the scaled measured range. It
displays information of the instantaneous percentage
measured value.

@ Alarm set points:

The alarm set points are displayed on the bargraph.
Thus giving the user an easy overview of the set points.
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® Alarm set point infringements:

The displays Limit 1 to Limit 4 display an infringement of a
preset alarm set point.

® Measured value over-range:

If the measured signal exceeds the scaled measurement range
the over-range display illuminates.

@ Identification fields:
Additional information can be written into the information fields.

In order to write in these fields follow these simple instructions:
- Degrease and clean the front panel.
- Write on the field using a light and water resistant felt tip pen.

Enter push button:

- Entry into the setting up matrix.
- Selection of a operation function in a function group.
- Saving set up data.

® +/- push buttons:

- Selection of function groups within the menu.

- Setting up parameters and numbers (if the push button is
continuously held down then the number change on this
display increases in speed).
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4.2 Setting up using the operating matrix

The process display has a number of unit parameters that
must be set up by the user.

Procedure:
O Enter the operating matrix.
@ Menu (selection with + or -).

© Select parameter function group
(Enter/select data using + or -
and save with E).

@ Return to HOME position from any part of the matrix
field.

® Return to a menu group from a matrix field or from a
function group to the HOME position By simultaneously
operating the +/- push buttons.

/ l

U (5 )
[E]>3s | T |
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4.3 Operating matrix overview

CH rAnG IR s sC SC O BN BTN T oo
N MH Lo HI e [ HI M T
Input Meas. Signal Decimal Display Display Offset Bargraph |Bargraph |Comp. Comp. Square
range Units damping  |point value 0% |value100% 0% 100% temperature temperatureroot
(*1*3) (*1*3)
SR HY RE HL i
5T SR T Ly I
Setpoint |Hysteresis \Resetset |Relay- | Time delay (*1) Address only available on option “Universal
(*3) point switch (*3) ﬁ._ ilabl
(*3) (*3) function Input” avallable
(*3)
T N v ] o .
o] 5F m\ Ww T e (*2) Menu group ony selectable when option
- - “Relays” is available
Relay 2 Set point  |Hysteresis |Resetset |Relay Time delay (*3) Address dependent on values available/not
(*2) (*3) point switch (*3) ilabl
(*3) (*3) function available
(*3)
_JH sF i W_m Q.w mm m,u., (*4) Address only available when user code has
- - been set up.
Relay 3 Mode Setpoint  |Hysteresis |Resetset |Relay- Time delay
(*2) (*3) point switch (*3)
(*3) (*3) function
(*3)
MO SR HY FE HL EN
IE o7 P T I
Mode Set point  |Hysteresis |Resetset |Relay-
(*3) point switch
(*3) (*3) function
(*3)
PR O LI Lo oI TE
R i o CH 5T
Additional |User code |Setpoint |Time delay |Time/trend |Display Test
parameter code (*4) monitoring _|contrast function
SE SC EN
e ) I
Service Service
settings code
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5. Operating parameter description

5.1 Input parameters

The addresses identified by * as well as “possible settings” p
are only available dependent on the previously set up \§,
parameter or the options released. The following listing
shows the maximum possibilities.
Once changes have been made to the setting up
parameters in the groups analogue input and
display/measurement range, please check the possible
effects these could have on other groups.
LiNE o
. . Default Actual
Parameter Setting up selections settings settings
Measurement range rAnG
Current input 4..20 mA, 0...20 mA rAnk i
Voltage input 0..1v,0..10V
Voltage input +20 mV, £50 mV, 100 mV,
(Only with “Universal +200mV, +1V, 2V, 15V,
input” option) +10V
Thermocouple Typ T, TypJ, Typ K, Typ R,
(Only with “Universal Typ S, Typ B, Typ N, Typ U,
input” option) TypL
RTD Pt100, Pt500, Pt1000
(Only with “Universal Ni100
input” option)
Units dint die diN3 diny
Selection of engineering | Value: g
units see table Chapter 6.2 dinez
(presettable) There are four fields available| d i 3
dili=topleftto din
d M4 = bottom right
Signal damping TFAMP
Damping the input Value: o ,:,ﬁ
signals 0109999 s
Decimal point i
Selecting the decimal Selection: aooo e
point position 0 to 3 decimal points
Display value 0% oL
Display value at 0% Value: 0a a0
sensor value -999 to 9999 =
The scale is preset on
temperature measurement!
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. . Default Actual
Parameter Setting up selections settings settings
Display value 100% SCHI
Display value at 100% Value: 000 :—}Z
sensor value -999 to 9999 -
. The scale is preset on
temperature measurement!

Offset OFFs
Signal offset for matching |Value: 04 EF
the measured value -999 to 9999 -
display
Bargraph 0% BLLO
Allocation of 0% bargraph Value: 5CLao to SCh i 88 B
reading to measured value see example in chapter 6.3 ==
Bargraph 100% HLHT
Allocation of 100% bargraph  [Value: 5CLo to 5Ch ! {000 ﬁg
reading to measured value see example in chapter 6.3 -
* Comp. temperature CMPT
Selection between int  Internal comparison | ink ’; i
internal and external temperature measured '
comparison temperature using internal sensor
when using thermo- FiH Fixed comparison
couples. (Only with temperature
“Universal input” option)
* Fixed

comparison temp. T
Input of the fixed Value:
comparison temperature  |0°C ... 80°C / 20 T
for TC MP
(Only with “Universal 32°F...176°F
input” option and when in 68 T
CMPT F s set up) Me
Square root SLRT
The measured value from |2FF  Function not active  |aFF 2
sensors giving a squared [T Function active '
signal can be square root
extracted and then
displayed.
End ENT
End of setting up
parameters
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5.2 Alarm set point parameters

These parameters can only be selected if the unit has been fitted with O
a relay output board. Various addresses are only available in SO
conjunction with already set up parameters.

The following description is valid for all set points _ I 1to L IrM4+

Default Actual
settings settings

Parameter Setting up selections

* Relay settings MOTE

Set point monitor mode oF F Alarm set point and fault ofF O
monitoring in-active IE
in Minimum safety:

Event when the threshold is
undercut and in fault condition.
NARH  Maximum safety:

Event when the threshold is
exceeded and in fault condition.
£rdTrend analysis:

Event when exceeding the
threshold of signal change per
time unitand in fault condition.
ol Event only in fault condition,
no alarm set point monitoring.

M in- Minimum safety:

Event when the threshold is
undercut.

NAH-  Maximum safety:

Event when the threshold is
exceeded.

trd-  Trend analysis:

Event when exceeding the
threshold of signal change per
time unit.

* Set point 5F

=]
L1
-

ol

Enter set point Values: 50
-999 to 9999

see example in chapter 6.1
Parameter only available when
MOTE ison fiin, NAH or krd.

* Hysteresis HYST

Setting the reset switch Values: ) HY
hysteresis -999 to 9999

see example chapter 6.1
Parameter only available when
MODE is on M inor AR

* Reset set point FES

(=]
=]

RE

(=]

Reset switch point on Values:

trend monitoring -999 to 9999 -
see example chapter 6.1
Parameter only available when
MOTE isonkrd
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Parameter Setting up selections Defgult AC“.“’"
settings settings
* Relay-
switch function H_T

Changing the relay of F normal relay function ofF AL
function on  alternating relay function '

see example chapter 6.1

Parameter only available when

MOIE isonin, NAH or krd.
* Time delay TELY
Presettable time delay of |Value: 0o i
the relay after reaching 0.0 to 100.0s =
the set point. The delay is |see example chapter 6.1
settable in 0.4 second Parameter only available when
steps. MODE ison 1 in, NARH or krd.
End END
End relay settings
5.3 Other operating parameters

Ve PR
L oot =]
Parameter Setting up selections Defgult ActL_JaI
settings settings

User code COTE
User presettable Values: 0 o
operation code. 0000 to 9999 =
An already set code can only
be changed if the old code is | [ay, | There is no operation
first entered and the unit code active if “0" is set.
setting up released. Then a
new code can be set.
* Set point code LICD
Set point change requires |an Set points are code ofF Eé

a release code entry.

protected

oF F Set points can be
changed without setting
a code

This address is only active when an operation code is set up.

Switch on time delay LOCK
After a power failure the | Value: Y ";9
relay time delay switches |0.0t0100.0 s ="

one after the other.

The time delay can be set in
0.4 second steps.
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. . Default Actual
Parameter Setting up selections settings settings
Time trend monitoring TRIF
The preset value is the Values: 10 mw
time base for trend 10 10 seconds -
monitoring 60 60 seconds (1 min.)
600 600 seconds
(10 min.)
see example chapter 6.1
Display contrast TINT
Changes the display Values 5 I
contrast 11016 o
Software version SWId
Display of the unit The actual version is shown S
software version in the display -
Test function TEST
Test of various unit ofF None ofF IE
components. rEL ! Relay 1is energised -
After selection using push |rELZ Relay 2 is energised
button “+” or “-” the rEL3 Relay 3 is energised
relative function is run. rELY Relay 4 is energised
d 5P all display segments
are activated
An energised relay is the
rest position, in alarm and
set point infringement the
relay de-energises.
End End
End of other operation
parameter
5.4 Service parameters
SE
LINE A
. ) Default Actual-
Parameter Setting up selections settings settings
Service Code SERY
Operation address for the Rt
oI

factory set parameter
release code. These
values must not be
changed if the unit is to
operate correctly!
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6. Unit function

6.1 Relay menu group

The following is a description of the settings for the four alarm
relays. Each individual relay must be set up in the four menu
groups L it itoL 4.

It is important that the relays are deactivated when the alarm
'@% set point is active. The four menu groups L i {to L #i4 are only
available in units with the RELAY option.

Relay switched off ofF

The selected relays together with the set point arrows are
switched off. This means the relays are no longer functional.

Alarm function on set point infringement Min [ Nin-
(Minimum safety) and 7RH / NIARH- (Maximum safety):

Here the safety function of the relay is set up i.e. if the relay is
to deactivate on undercutting or exceeding the preset
measured set point value.

Measured value Measured value

Nin NAH

60
SP
50 — 50 — _
Sp 40 ’ HYST

\J f

t t
® Relay de-energised

Example: In Menu group LI the parameter fiRH is setup in
MOIE, the set point 5F is set to 5T, the hysteresis HY5 T is set to
10. In this case relay 1 will deactivate at 50%. With a 40%

signal the relay will switch on again.
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Tend monitoring krd / Erd-:

Measurement principle:

The trend monitoring function is for checking the timed change
of the input signal. The time base tm for the monitoring function
is set up in the menu group FHRA section TRIT. The difference
between the start value MWa and the end value MWE of the
interval is calculated. If the calculated value is higher than the
value set up in 5P the relay is de-energised. The relay switches
on again once the calculated value is less than the value set up
in FESF. The direction of the signal is set by using the prefix. A
new value is calculated every 0.4 seconds (sliding interval).

Relay

Example: The display shows a filling level which requires
monitoring. In menu group L {7 ¢ address MO IE the parameter
set is krd. The parameter set for the switch point =7 is 3, the
reset switch point FEXF is set to -2. The time base tm is set up
in menu group FPHFA address TRIT.

In this example the relay is de-energised when the level
(MWE-MWa) change exceeds the value of 3/time units. The
relay is energised again when the level change is 2/time units.

Fault recognition of:
If the parameter setin L 71 MOIE is at of, relay 1 operates as
an alarm relay. In fault condition the relay is de-energised. This
happens with the following faults:
- Cable open circuit and short circuit with 2 wire transmitters
- Sensor fault with 2 wire transmitters (<3.6mA or >21mA)
- Cable open circuit on RTDs or thermocouples
- Various recognisable hardware and software faults
(Please see fault finding).
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Set point 5

The set point sets the limit for the operating mode “Trend
monitoring”. The prefix sets the direction in which the change is
monitored. Once the measured signal has reached this preset
value the relay is de-energised. The display indicates all
infringed set points.

SP

Dependent on the wiring
either opening or closing
contacts can be used.

@

® Relay de-energised
Hysteresis HYST

Setting up a hysteresis has the effect of setting a difference
between the ,On” and ,Off” set points. This then avoids
unnecessary switching (hunting) of the alarm relay.

On maximum safety the
return switch point is

J:H"’ST- calculated by the set point
minus the hysteresis (5 -
HYST), on minimum safety
from the set point plus the (5F
+HYET),

@

@ Relay de-energised

Reset point FESF

This entry sets the size and direction of the measured signal
change in the function “Trend monitoring”. If the value of the
signal change per time unit (MWEg - MWa / tm) falls below the
preset value the relay energises.

The prefix sets the direction of the signal change, rising signal
with MWE > MWa, falling signal with MWg < MWAa.

Prefix “plus” Prefix “minus”
MWE Wa
MWA MWe
tm
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Alternating relay control ~ H_T:

Equal use of more than one pump in level control applications
is done by alterately switching individual pumps.

It is no longer conditional to reach a preset switch point before
switching the pump, it is more a case of which pump was
inoperative for the longest time.

The same condition is valid for switching the pump off, except
here the pump with the longest operation time is switched off.

Mode MAX
SP3 -
SP3-HYST3 -
sP2 -
SP2-HYST2 .
SP1-
SP1-HYST1 -
t
Switch With alternating pump control
condition Rel. 3 —| @ l_
Rel. 2 @
Rel. 1 @ [ @)
t
Switch Without alternating pump control
condition Rel. 3 _—| @)
Rel. 2 @) ©)
Rel. 1 @) [—
@ Relay de-energised t
Set points not used in the alternating relay control will operate ‘@%‘
as normal (see the relevant part of these instructions). >

- This function can be allocated to individual relays.
Not allocated relays are not monitored for on or off

- When using the alternating relay control function, the set points
are no longer fixed to individual relays. This is because the
relay switch point is dependent on the on or off running time of
individual relays.

- Changing a set point parameter resets all counters to zero.
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Delay IELVY:

Using this function a time delay ZiF-L_ ¥ can be set between the
set point & and the actual de-energising of the relay.

S AT
—*

|
1 0}
|
|

4’@!‘: L vie—

@ Relay de-energised

If the measurement value falls below the preset switch
threshold &F (without hysteresis) within the time delay TEL v
then the switch delay time counter is reset to zero. The time
counter restarts after a new infringement of the preset switch
threshold %F.

This is also valid for minimum monitoring.

6.2 Engineering unit menu group
Engineering units d i1, d N2, d N3, d N4

In the menu group L INE  CHAMN individual user engineering
units can be defined under d ¢, d N2, d N3, d N4, The unit
appears later in the 14 segment component of the display.

d it left upper display field NIzl N7
d N2 right upper display field 1IN AN
d N3 left lower display field NiZl INiZt
d i4 right lower display field 121\ 121\
Selectable character set:

A N I P % T I R = B S . S T =1
T e T O I N e IO o A O I
LM NG D P D RS T W Y|
N = P e 1 b | [ | o
H |2 |+ |Space
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6.3 Application

Deep well measurement:

In this application the water depth in a deep well is to be
measured. The bargraph displays the water gauge and the
numeric display indicates the distance to the water level.

Example:
Well full:

- Sensor signal 20 mA

- Numeric display

is to indicate 3 m

Well full

- Bargraph is to display 100%

Well empty:

- Sensor signal 4 mA

- Numeric display

is to indicate 14 m

Well empty

- Bargraph is to display 0%

In this application the bargraph and display run against each

other, i.e. at a water depth of 3 m the bargraph displays 100%.

For this special setting up is required.

Bargraph 0% BXLC
Bargraph 100% BZHI

Menu group L {ME Address Value
Input parameter ZHAN Decimal point I 0800
Display value 0% 5CL0 i
Display value 100% 5CHI |3
3

3m (20mA)

14m (4mA)
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7. Fault finding and repair

During production all units undergo a number of quality control
stages. In order to assist you in fault finding we have listed a
number of possible faults, causes and cures.

Process display system fault messages

Faults that could occur during the self test are displayed in the
7 segment display as a 4 digit error code.

The error code only appears after the self test, after switching
the unit on. The message remains in the display until one of the
push buttons has been operated.

CE(;;o; Cause Cure

0001 Invalid recognition in The recognition in the
EEPROM. Possible cause is a |[EEPROM is repaired by
power failure during a acknowledging using the “E”
parameter save procedure. push button.

0002 Checksum of operating A PRESET is automatically
parameters is invalid or the initiated by operating the “E”
software version in the push button. This means all
EPROM does not correspond |parameters are returned to
with the EEPROM. Possible default. The fault is no longer
cause is a power failure during |displayed once the unit has
a parameter save procedure. |been switched ON/Off.

0003 Checksum for the calibration  |Please return the unit for
values EEPROM is faulty. repair.

Possible cause is a power
failure during calibration, an
uncalibrated unit or a defective
calibration EEPROM

0004 The calibration values of at Please return the unit for
least one input range are not  |repair.
plausible. Possible cause is a
partly calibrated unit.

0005 A calibration EEPROM was Please return the unit for
not found. Cause is a repair.
hardware fault.

0007 A save was not done in the Please return the unit for
unit. Cause is a software fault. |repair.

0008 Selected measurement range |The parameter RANG is set
is invalid. to 4-20 mA after acknowledge

with “E”.
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Process display fault messages

brocken when measureing in a
4...20 mA loop, this means the
current signal is below 3.60 mA.

Effect Cause Cure
“nnnn”is shown in  |Cable open circuit monitor.The  |Please check the
the display connection to the sensor is sensor connections

“uuug” is shown in

Over range. The signal

Please check the

indicates over-range.

the display connected to the analogue input |iput signal.
is at least >10% over the valid
measurement range. Not valid
for 4...20 mA input.
“==---"isshownin |Faulty signal monitor. The signal |Please check the
the display connected to the analogue input |sensor connected
is outside the specified 4...20 mA |to the input for its
signal (3.60...3.85 mA or correct functionality.
20.4...21.0 mA). This is valid
. only for the 4...20 mA input
range.
On current Link between terminals 11 and Link terminals 11
measurement the 13 has not been wired. and 13.
bargraph
permanently

Unit shows incorrect
values on voltage

measurement

Link between terminals 11 and
13 is active.

This must be removed when
measuring voltage.

Remove the link
between terminals
11 and 13.

Unit with universal
input board always
indicates incorrect
values on current
measurement.
The integrated loop
power supply is used.

Link between 14 and 82 has not
been wired.

If a unit with universal input
board (option) and loop power
supply (terminals 81/83) is used
to measure current then an
additional link is required
between terminals 14 and 82.

Link terminals 14
and 82.
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8. Technical data

General Unit function Process display for panel mounting.
information
Application Process display, | The display recieves an anlogue signal and shows the
limit contactor corresponding value on the display.
Four presettable set points monitor the measured
value for any infringement of the preset conditions and
control the relays. Transmitters connected can be
directly powered by the unit.
Operating and Measurement The analogue signal connected is digitalised, analysed
system principle and indicated in the display.
construction
Measurement Microcontroller controlled display with LC display,
system analogue input, limit relays and loop power supply.
Input Input types Current, voltage, resistive thermometers (RTD),
thermocouple (TC).
Measurement Voltage:  0...1/10 V; max. 50 V Ri:1 MOhm
range Current: 0/4...20 mA; max.100 mA  Ri: 50 Ohm
(Input current/
coltage)
Voltage:  +/-20 mV, +/-50 mA, £100 mV, 200 mV,
+1V,+2V,+#5V,¥10V,0..1V, 0..10 V,
max. #50 V, Ri: 1 MOhm
Measurement Current:  0/4...20 mA; max.100 mA Ri: 50 Ohm
range (option
“Un?ve(rsgl input’) RTD: Pt100, Pt500, Pt1000:
-100°C ... +600°C (DIN EN60751);
Ni100: -60°C...+180°C (DIN 43760);
Sensor current: approx. 1 mA; connection: 2-, 3-wire;
Cable compensation: To approx. 100 Ohm
TC: Type T: -270...+400°C  Type J: - 210...+1200°C
Type K: -270...+1372°C Type R: -50...+1800°C
Type S: 0...+1800°C Type B: 200... +1820°C
Type N: -270...+1300°C Type U: -200...+60°C
Type L: -200...+900°C
Type T, J, K, S, B, N to DIN EN60584;
Type U, L to DIN 43710;with cable open circuit monitor
Integration time 200 ms
Output Output signal 24V +/- 10%, 25 mA (internal limit, short circuit
(loop power protected)
supply) Option: 100 mA, without short circuit protection
Number 1
Output (relays) Output signal Binary, switches on reaching the set point
Number 4
Contact type 1 potential free changeover contact
Contact loading <= 250 VAC, 3A /30 VDC, 3A
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Accuracy
(current/ voltage
input)

Current, voltage

Accuracy 0.25% FSD
Temperature drift: 0.25% / 10K ambient temperature

Accuracy Current, voltage, |Accuracy 0.5% FSD
(option RTD, TC Temperature drift: 0.25% / 10K ambient temperature
“Universal A N
input”) Cold junction TC | Accuracy: +5K

Temperature drift: £1°C / 10K ambient temperature
Application Installation conditions
conditions

installation angle

No limit

Ambient conditions

Ambient temp.

0°C...50°C

Store temperature

-20°C...+70°C

Climatic class

To EN 60654-1 Class B2

Ingress protection

Front: IP65; Terminals: IP20

Electrical safety

To IEC 61010-1: Environment < 2000 m height above
MSL

EMC immunity

RF protection

To EN 55011 Group1, Class A

Safety

Norm

To EN 61010 -1 Protection class 1;

Over voltage category Il, maximum allowable
interferance level Il;

Installation excessive current protection <= 10A

Interfenance safety

ESD To EN 61000-4-2, 6kV/8kV
Electromag-

netic fields To EN 61000-4-3, 10V/m
Burst (Power

supply) To EN 61000-4-4, 2kV

Burst (Signal) To EN 61000-4-4, 2kV

Cable high

frequency To EN 61000-4-6, 10kV
Surge To EN 61000-4-5,

(Power supply) 1kV symetric, 2kV unsymetric
Surge To EN 61000-4-5, 1kV unsymetric with external over
(Signal) voltage protection

Common mode
noise rejection

60dB at 60V 50/60Hz

Normal mode
noise rejection

40dB at measurement range 1/10, 50/60Hz
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operation level

Mechanical Dimensions W: 96 mm, H: 96 mm, D: 168 mm
construction
Weight approx. 670 gr.
Materials Plastic PC (polycarbonate)
Electrical Plug on screw terminals 2 x 12 pin 2.5 mm? solid core,
connection 1.5 mm? multi core with ferrule
Display and Display LC display three colour, rear illuminated;

41 element bargraph with 4 set point arrows (yellow)
4 x 7 segment, 15 mm, numeric value (orange)

4 x 14 segment, 6 mm, engineering unit (orange)

4 x 1 segment set point infringement (red)

4 x undercut, 4 x exceed (red arrow)

Display range

-999 to +9999

Operation 3 push button operation (+/-/E)
Set point Mode Off, minimum, maximum safety, trend monitor, alarm
function
Number 4
Display Two bargraph markings per set point, 1 signal field and
1 exceed/undercut arrow for point
Scan rate 400 ms

Power supply

Power supply

90...250 VAC, 50/60 Hz
Option: 18...36 VDC, 24 VAC +/-10%, 50/60 Hz

Power 8 VA
consumption
Fuse 315 mA slow blow (90...250 VAC),
1 A slow blow (18...36 VDC)
Certification CE mark Directive 89/336/EWG and 73/23/EWG
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Indicateur

ProzeBanzeiger
Betriebsanleitung
(Bitte lesen, bevor Sie das Gerét in Betrieb nehmen)

Process indicator
Operating instructions
(Please read before installing the unit)

Unitnumber:........ccoooi

Indicateur

Mise en service Francais
(A lire avant de mettre I'appareil en service) 61...90
Ne d'appareil:.......cccccoviiiiiiii

Indicador de proceso
Manual de instrucciones
(Por favor, leer antes de instalar la unidad)

Procesaanwijsinstrument
Inbedrijfstellingsvoorschrift
(Lezen voor ingebruikname, a.u.b.)

Display di processo
Manuale operativo
(Leggere prima di installare I'unita)
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Conseils de sécurité
Utilisation conforme

- L’indicateur de process affiche le signal d’un transmetteur,
d’une thermorésistance ou d’un thermocouple. Il dispose
également de contacts a seuil et d’'une sortie pour I'alimenta-
tion du transmetteur.

- La garantie ne couvre pas les dommages résultant d’'une uti-
lisation non conforme a I'objet. Il est interdit de modifier I'ap-
pareil.

- L’appareil a été concu pour une utilisation en environnement
industriel. Son exploitation n’est autorisée qu’apres monta-
ge.

- L'indicateur de process a été construit selon les derniéres
techniques de sécurité et la norme EN 61010-1.

Un appareil qui n'est pas utilisé correctement peut étre source

de danger. C’est la raison pour laquelle il faut veiller aux con-

seils de sécurité mis en évidence par les pictogrammes sui-
vants :

0
(]
o
c
@
o

LL

Remarque :
- Ce symbole signale les actions ou procédures
susceptibles de perturber indirectement le fonction-

y nement des appareils ou de générer des réactions
imprévues si elles n'ont pas été menées correctement.

Attention :

Ce symbole signale les actions ou les procédures
@ risquant d’entrainer des dommages corporels ou

des dysfonctionnements d’appareils si elles n'ont pas
été menées correctement.

Danger !
Ce symbole signale les actions ou les procédures
risquant d’entrainer de sérieux dommages corporels
ou la destruction de I'appareil si elles n'ont pas été
menées correctement.
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Personnel de montage, de mise en service et

d’exploitation

- Le montage, le raccordement électrique, la mise en service
et la maintenance de I'appareil doivent exclusivement étre
confiés a du personnel qualifié, autorisé par le constructeur
de l'installation. Ce personnel doit avoir lu et compris les in-
structions.

- L’appareil ne doit étre exploité que par du personnel autori-
sé et formé par I'exploitant de I'installation. Suivre les instruc-
tions du manuel.

- Veiller a ce que le systéme soit raccordé conformément aux
schémas de raccordement. La protection contre le contact
(électrocution) est supprimée lorsque le couvercle du boitier
est retiré. L'appareil ne doit étre ouvert que par du person-
nel qualifié.

- L’appareil ne doit étre exploité qu’a I'état monté.

Réparations

Les réparations doivent étre exclusivement confiées au service
apres-vente d’Endress+Hauser. Lors du retour du matériel,
joindre une fiche décrivant I'erreur ou le défaut.

Evolution technique
L'appareil peut étre modifié sans préavis.
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1. Description du systeme

L'indicateur de process exploite une valeur de mesure analogi-
que. Celle-ci peut étre surveillée par 4 seuils max. De plus, on
dispose d'une alimentation de transmetteur.

Les valeurs sont indiquées sous forme numérique sur un af-
fichage LCD clair a trois couleurs et par bargraph. Les seuils,
les unités et les dépassements de seuil sont affichés en perma-
nence.

2. Montage et installation

Conseils de montage :

- Le lieu d’implantation doit étre exempt de vibrations.

- La température ambiante admissible pendant la mesure est
de 0...50 °C.

- Protéger I'appareil contre la chaleur.

Procédure de montage en fagade d’armoire

Prévoir une découpe d’armoire de

92708 x 92798 mm (selon DIN 43700).

La profondeur de montage est de 168 mm.

@ Insérer dans la découpe I'appareil muni de son joint
d’étanchéité.

@ Maintenir I'appareil horizontalement et fixer les étriers dans
les ouvertures prévues a cet effet.

® Serrer les vis des étriers de fixation avec un tournevis.
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A

3. Raccordement électrique

3.1 Occupation des bornes et alimentation

Avant la mise en service,
comparer la tension du
réseau aux indications
figurant sur la plaque
signalétique. Les liaisons
de terre doivent étre
réalisées en premier.
Pour la version 90...250 V
AC, il faut mettre en place
a proximité de I'appareil
(facilement accessible)
un connecteur marqué
comme dispositif de
rupture ainsi qu’'un
parafoudre (courant
nominal < 10 A).

=

0]/0]0(/0]00((0] 00|00

41|[42 {43 || 44|[ 45| 46| 51| 52| 53|| 54 || 55]| 56

L+

[}
O

(]

S
(®]

[

11|13 [ 13][14 |[15 || 81]] 82

Ol

= m—

Occupation des bornes Entrée et sortie
L/L+ | L pour AC L+ pour DC Alimentation
N/L- | N pour AC L- pour DC
@ | Mise ala terre PE
S Blindage
1 50 ohms shunt contre la masse Reésistance de mesure

interne

13 Signal de mesure + Entrée mesure
13 Signal de mesure + Entrée signal de
14 | Signal de mesure - mesure
15 Pt 100 courant constant (+)
41 Contact repos Sortie relais 1
42 Contact inverseur

(raccordement commun relais 1)
43 Contact travail
44 Contact repos Sortie relais 2
45 Contact inverseur

(raccordement commun relais 2)
46 Contact travail
51 Contact repos Sortie relais 3
52 Contact inverseur

(raccordement commun relais 3)
53 Contact travail
54 Contact repos Sortie relais 4
55 Contact inverseur

(raccordement commun relais 4)
56 Contact travail
81 Alimentation + 24 V Alimentation de
82 | Alimentation 0V transmetteur
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3.2 Raccordement de capteurs externes

Dans le cas de transitoires puissants, il faut prévoir sur les
cables de signal une protection contre les surtensions.

3.2.1 Entrée standard courant/tension
1. Pour sources de courant ou de tension actives

(par ex. transmetteurs avec alimentation propre et sortie
courant active)

Source de courant Source de tension

2. Pour transmetteurs avec sortie courant ou tension passive
et alimentation externe

5 S

Raccordement courant 2 fils Raccordement courant 4 fils
(loop powered)

accordement tension 4 fils

Attention :
Pour une source de courant il convient généralement de rac-
corder les bornes 11 et 13

Pour une source de tension, ce pont entre les bornes 11 et 13
ne doit pas exister.
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3.2.2 Option entrée universelle (température)
1. Pour source de courant ou de tension active
(par ex. transmetteur avec alimentation propre et sortie

courant active)

Source de courant

Source de tension

2. Pour transmetteurs avec sortie courant ou tension passive

et alimentation externe

Si on utilise la mesure de
courant et I'alimentation de
transmetteur interne
(bornes 81/82) pour I'option
entrée universelle, il faut
placer un pont entre les
bornes 14 et 82.

Raccordement courant 2 fils
(loop powered)

Raccordement courant 4 fils

Raccordement tension 4 fils
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Attention :

Les mesures de température ne peuvent étre effectuées qu'en é
liaison avec I'option entrée universelle.

Pour thermorésistances

Raccordement 2 fils Raccordement 3 fils

Pour thermocouples
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Pour vos notes :
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4. Eléments de commande

L'indicateur de process offre une multitude de possibi-
lités de réglage et de fonctions de programmation.

4.1 Eléments d’affichage et de commande

@ valeur mesurée :

Affichage a 4 digits de 7 segments, pour la représentati-
onde:

- Valeurs mesurées numériques courantes

- Textes de dialogue pour le paramétrage

@ unité :

Affichage 14 segments 2x2 digits pour la représentation
de:

- Lunité

- Textes de dialogue pour le paramétrage

® Bargraph :

Ce bargraph indique la gamme de mesure mise a I'échel-
le. Il indique la valeur mesurée relative courante.

@ Marques de seuil

Les marques de seuil indiquent dans le bargraph les
seuils définis.
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® Dépassement de seuil :

Les indicateurs Limit 1 a Limit 4 signalent les dépassements
par exces ou par défaut des seuils fixés.

® Dépassement de gamme de mesure

Si le signal mesuré dépasse la gamme de mesure réglée, I'af-
fichage “over” s’allume.

@ Zzone d'inscription :
Diverses informations peuvent étre inscrites dans cette zone.

Avant toute chose :
- Dégraisser et nettoyer la plaque
- Utiliser un stylo au marquage étanche et résistant aux UV.

Touche d’'acces :

- Entrée dans la matrice de programmation
(maintien pendant 3 secondes)

- Sélection des fonctions au sein du groupe

- Mémorisation des données entrées.

® Touches +/-

Sélection des groupes de fonctions au sein du menu.
Réglage des parametres et des valeurs numériques (en main-
tenant la touche enfoncée, la modification de la valeur s'ac-
célére).
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4.2 Configuration par matrice de programmation

L'afficheur de process met a disposition de nombreux pa-
rametres, que I'utilisateur doit entrer.

Procédure :

O Entrée dans la matrice de programmation
(maintien pendant 3 secondes)

@ Sélection du menu (avec touche + ou -)

© Saisie des parameétres en mode d’édition
(a sélectionner avec + ou - et valider avec E).

@ Retour direct 4 la position HOME & partir de n'importe
quelle case matricielle

© Retour & un groupe de menus & partir d'une case
matricielle ou d’'un groupe de fonctions a la position
Home, par une activation simultanée des touches +/-.

[E]>3s T
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4.3 Matrice de programmation

AnG A il cC ST [&] Y N [} i ]
MP ) HI S Lo HI PT T
Parametreg Gamme Amortis-  [Point Valeur Valeur Offset Bargraph |Bargraph |Temp.de |[Temp.de |Extraction
d’entrée | de mesure |Unité sement décimal affichée affichée 0% 100% réf. réf. racine
signal 100% (*1*3) (*1*3) carrée
[ i <P Y RE Ti v
K o g7 <P Ly T
Relaisl  |Mode de |[Seuil de |Hystérésis |Seuil Fonction |Réponse (*1) Position seulement pour option entrée
(*2) fonction commuta- |(*3) recopie (*3) |chang. temporisée universelle
tion (*3) relais (*3) |(*3)
rw_ 4m 5P H mw - um N (*2) Groupes de menus seulement sélectables
B ® b - ? lorsque I'option relais est disponible
Relais2 |[Mode de |Seuilde |Hystérésis |Seuil Fonction  [Tempori- (*3) Position disponible/non disponible en
*2) fonction commuta- |(*3) recopie (*3) |chang. sation (*3) fonction des valeurs réglées
tion (*3) relais (*3)
rw_ H_m 5P mﬁ mm m__r_i wm (*4) Position moc_mBmE disponible avec code
- utilisateur réglé
Relais 3 |Mode de |Seuilde |Hystérésis [Seuil Fonction  |Tempori-
(*2) fonction |commuta- |(*3) recopie (*3) |[chang. sation (*3)
tion (*3) relais (*3)
[ e} 5P HY RE I IE 7
X e ST <P T Ly I
Relais4 [Mode de |Seuilde |Hystérésis [Seuil Fonction  |Tempori-
(*2) fonction commuta- recopie (*3) |chang. sation (*3)
tion (*3) (*3) relais (*3)
A O LI LD TR oI S TE
RA o o [a 7T NT II 5T
Autres Code Code Temporisatior| Exploitation|Contraste |Version Fonction
para- utilisateur |seuil (*4) |arattraction |temps/ d'affichage [soft test
métres tendance
SE ST
Z oD
Réglages |Code
service service
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5. Description des parametres de réglage

5.1 Parametres d’entrée

Les positions marquées d’'un * ainsi que les possibilités -
) . ) ; . .
de rgglage’ ne’ sontldl,spombles qu’en fonct!on de; pa- \§‘
rametres réglés précédemment ou des options disponi-
bles. La valeur maximale est représentée par la suite.
Apres modification des parameétres de réglage dans les
groupes de fonctions Entrée analogique et Afficha-
ge/Gamme de mesure, vérifier les effets possibles sur les
autres groupes de fonctions.
L inE CH
N o . Réglages Réglage
Parametre Possibilités de réglage b oo
Gamme de mesure rRAnk
Entrée courant 4..20mA, 0...20 mA rAnD Y-
B
Entrée tension 0..1V,0..10V
Entrée tension (seule- +20 mV, £50 mV, £100 mV,
ment pour option “entrée [+200mV, 1V, £2V, +5V,
universelle”) +10V
Thermocouples (seule- Type T, Type J, Type K,
ment pour option “entrée |Type R, Type S, Type B,
universelle”) Type N, Type U, Type L
Thermorésistances (seu- |Pt100, Pt500, Pt1000
lement pour option “en- Ni100
trée universelle”)
Unités dini din2 din3 dind
Choix de l'unité (libre- Gamme de valeurs: voir din i A
ment réglable) tableau chapitre 6.2 dine
Pour I'entrée on dispose |41 3
de 4 cases, dini=en 41y
haut a gauche jusqu’a
d v =en bas a droite
Amortissement du IR
signal
Amortissement du signal | Gamme de valeurs : g Jis)
d'entrée 029999 s i
Point décimal Ir
Sélection du nombre de | Gamme de sélection : §ooo I
décimales de 0 & 3 décimales
Valeur affichée 0% SO
Valeur affichée parrap- |Gamme de valeurs : 0.0 5L
port au 0% capteur -999 a 9999 =

Pour les mesures de

température, 'échelle
est prescrite
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capteurs avec carac-
téristique quadratique per-
met d’adapter la valeur
mesurée linéairement a
I'affichage

N P, . Réglages Réglage
Paramétre Possibilités de réglage = oo
Valeur affichée 100% SCHI
Valeur affichée parrap-  [Gamme de valeurs : oo ST
port au 100% capteur -999 a 9999 HI

. Pour les mesures de

température, I'échelle
est prescrite

Offset N
Offset du signal pour 'ad- |Gamme de valeurs : ekl or
aptation de I'affichage a  |-999 a 9999 =
la mesure
Bargraph 0% AnLD
Attribution 0% bargraph a [Gamme de valeurs : 04 piny
la valeur mesurée SCLod SChi Ly

voir chapitre 6.3
Bargraph 100% HLHI
Attribution 100% bar- Gamme de valeurs : 006 3L
graph a la valeur mesurée [5io & SChi HI

voir chapitre 6.3
* Température de réf. CMPT
Sélection entre températu- | int Température de ink cr
re de référence interne et référence interne 1
externe pour les thermo- mesurée a l'aide d’'un
couples (seulement pour capteur interne
I'option “entrée universel- |F i Température de
le”) référence fixe
* Température de

référence fixe M

Entrée de la température |Gamme de valeurs : T
de référence fixe pour TC |0°C ... 80°C / 2o ,AF,‘@
(seulement pour option
“entrée universelle” et 32°F...176°F 58 T
lorsque £ape F iH est réglé) e
Extraction de racine
carrée SLRT
L’extraction de racine car- |[OFF  Fonction non active  |aFF g}
rée du signal d’entrée de [N Fonction active T

Fin

|Fin parametres d'entrée
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5.2 Parametres de seuil

Ces parametres peuvent seulement étre sélectionnés si l'appareil est 9
muni d'une carte relais. Différentes positions ne sont disponibles \§‘
qu’en liaison avec des parametres réglés.

La description suivante est valable pour tous les seuils LIM 1a L IM+

Réglages Réglage

Parameétre Possibilités de réglage A e

* Réglages des relais MOTE
Mode de fonctionde la  [oFF  Surveillance de seuil et | oFF MO
e

. , . : o
surveillance de seuil de defaut non active i

fiin Sécurité minimum :
message événement en cas de
dépassement par défaut du seuil
de commutation et en cas de
défaut

NAH  Sécurité maximum :
message événement en cas de
dépassement par exces du seuil
de commutation et en cas de
défaut

trd  Exploitation de tendance:
message événement en cas de
dépassement par exces du seuil
de changement de signal par
unité de temps et en cas de
défaut

ol Message événement
seulement en cas de défaut, pas
de surveillance de seuil

M in- Sécurité mininimum :
message événement en cas de
dépassement par défaut du seuil
de commutation

NAH- Sécurité maximum :
message événement en cas de
dépassement par exces du seuil
de commutation

Erd-  Exploitation de tendance:
message événement en cas de
dépassement par exces du seuil
de changement de signal par
unité de temps

* Seuil de commutation S
Entrée du seuil de com- |Gamme de valeurs : S0
mutation -999 & 9999

Voir chapitre 6.1

Parametre seulement disponible
lorsque MOIE sur fin. NAH OU krd

=)
L1
]

* Hystérésis HYST
Réglage de 'hystérésis Gamme de valeur : 1 HY
de recopie par rapport -999 & 9999 =
au seuil de commutation | Voir chapitre 6.1

Parameétre seulement disponible
si MOIE sur fiin OU RAH

=]
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* Seuil de recopie FRESH
Seuil de recopie pour ex- |Gamme de valeurs iy} L@E
ploitation de tendance -999 4 9999 5

Voir chapitre 6.1

Parameétre seulement disponible

si MODE sur erd
* Fonction des relais AT
Commutation de la foncti- |oFF ofF A
on des relais on Fonction relais par !

alternance

Voir chapitre 6.1

Parameétre seulement disponible

SiMODE sur Ain. ARHOU Erd .
* Temporisation TELY
Réponse temporisée Gamme de valeurs : 0o I
réglable pour le relais 0,0a100,0s =
apres que I'événement Voir chapitre 6.1
seuil a été réalisé. Parametre seulement
La temporisation est disponible si MIIE sur i in
réglable en pas de 0,4's. |fRH OU trd
Fin NI
Fin réglages relais
5.3 Autres paramétres de commande

LnE H
/]
Paramétre Possibilités de réglage TioglBufs Tl
usine actuel
Code utilisateur COo
Code utilisateur librement | Gamme de valeurs : g Co
réglable par ce dernier.  |0000 a 9999 Ie
Un code utilisateur déja
attribué peut seulement . Pour 0 aucun code
étre modifié si I'ancien utilisateur n’est actif
code pour la commande
de l'appareil a été entré.
Puis le nouveau code est
réglable.
* Code seuil LICO
La modification des pa-  |en Les seuils sont ofF LI
o

rametres de seuil exige
I'entrée/aucune entrée
d’un code utilisateur

protégés par code
of F Les seuils sont ré-

glables sans déver-

rouillage par code

Cette position est seulement disponible en présence d'un code utilisateur

Temporisation mise
sous tension

LK
[

Aprés une panne de cou-
rant, les relais sont ac-
tionnés avec retard

Gamme de valeurs :
0,0a100,0s
La temporistaion est
réglable en pasde 0,4 s

ao

rrs
=0
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R I, P Réglages Réglage
Parametre Possibilités de réglage e oo
Durée exploitation de _
tendance TRIF
La valeur réglée est la Gamme de valeurs : i} ™
base de temps pour I'ex- | i@ 10 secondes -
ploitation de tendance ] 60 secondes

500 600 secondes
(10 min.)
Voir chapitre 6.1
Contraste de 'affichage ~ HINT
Modification du contraste |Gamme de valeurs : i5 II
de l'affichage 1a16 s
Version soft SWIT
Affichage de la version La version actuelle est S
soft dans I'appareil affichée -
Fonction test TEST
Test des différents com- | eFF aucune ofF Ie
posants de I'appareil. rEL iRelais 1 sous tension =
Aprés sélection avec les |rELeRelais 2 sous tension
touches + ou - la fonction |EL3Relais 3 sous tension
choisie est effectuée rEL4Relais 4 sous tension
d15PTous les segments de
I'affichage sont
activés
Le relais sous tension
correspond & un courant repos,
en cas d'alarme et en cas de
dépassement de seull, le relais
retombe (principe du courant
repos)
Fin ENT
Fin autres parametres de
commande
5.4 Parametres de service
[N
LINE A

N S . Réglages Réglage
Parametre Possibilités de réglage o oo
Code service SERY
Entrée du code pour le 5L
déverrouillage de para- =
metres d’usine. Ceux-Ci
ne doivent pas étre modi-
fiés sous peine d'un traite-
ment incorrect de la
mesure.
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6. Fonctions d’appareil

6.1 Groupe de menus relais

Dans la suite sont décrits les réglages pour les quatre relais de
seuil de I'appareil. Ces réglages sont a effectuer séparément
dans les quatre groupes de menus L ifita L iy,

Il est important qu’en cas de dépassement du seuil prescrit, le
relais reste sans courant. Les quatre groupes de menus L i {a
L 4 sont seulement disponibles pour les appareils avec I'opti-
on relais.

Relais désactivé ofF

Tous les quatre relais de méme que les fleches seuil peuvent
étre désactives, c'est a dire que les relais sont retombés.

Comportement de 'alarme en cas de dépassement de
seuil fin / Nin- (sécurité min) et NRH / NRH- (sécurité max)

On définit ici si les relais doivent retomber en cas de dépasse-
ment par excés ou par défaut du signal de mesure.

Grandeur de mesure Grandeur de mesure

NAH

=]

60

.
50 3

50 l

TN

e
L7
|

5P

_\<
X
%]

1

t t
@ Relais retombé (sans courant)

Exemple : Dans le groupe de menus L I 1 le paramétre MIT
est réglé pour 7iAH, le point de commutation 57 est de 54, I'hysté-
résis HY5 T est de . Dans ce cas, le relais retombe & 50% du
signal d’entrée. Pour un signal de 40% le relais est & nouveau
active.
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Exploitation de tendance trd / trd- :

Principe de mesure :

L’exploitation de tendance permet la surveillance de la mo-
dification dans le temps du signal d’entrée. La base de temps
tm de la surveillance est réglée dans le groupe de menus FHFA
au point THIT. On calcule la différence entre la valeur de début
MWa et la valeur finale MWE de l'intervalle. Si la valeur calculée
est supérieure a la valeur réglée pour s, le relais retombe. Le
relais est a nouveau activé lorsque la valeur calculée passe en
dessous de la valeur réglée en FESF. Avec le signe on définit
le sens de la modification de signal. Toutes les 0,4 s une nou-
velle valeur est calculée (intervalle flottant).

1
Relais g

Exemple : Sur I'affichage est indiquée une hauteur de remplis-
sage dont la variation doit étre surveillée. Dans le groupe LI 1
de menus MZIIE on régle le parameétre £-d en position . Le
parametre réglé pour le seuil de commutation est de 3, pour le
seuil de recopie il est de -2. L'unité de temps tm est réglée
dans le groupe FfFH de menus FESF en position THIT. Dans
cet exemple le relais retombe lorsque I'augmentation de la hau-
teur de remplissage (MWE - MWa) dépasse la valeur de 3/unité
de temps. Le relais est a nouveau activé lorsque la hauteur de
remplissage atteint a nouveau plus de 2/unité de temps.

Reconnaissance de défauts ot :
Si le paramétre sous t i MIIE est réglé sur of, le relais 1 fonc-
tionne comme relais alarme. Le relais retombe uniquement en
cas de défaut. Ceci est valable dans les cas suivants :
- Rupture de ligne et court-circuit pour le transmetteur 2 fils
- Défaut capteur pour transmetteur 2 fils (<3,6 mA ou > 21 mA)
- Rupture de ligne pour la thermorésistance ou le thermocouple
- Hardware exploitable et défaut software

(voir aussi suppression des défauts)
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Seuil 57 :

Le seuil définit la valeur limite et également le sens de la modifi-
cation du signal de mesure. Si le signal de mesure atteint la va-
leur réglée, le relais retombe. Le seuil dépassé par exceés ou
par défaut est affiché.

Selon le type de cablage, on
dispose au choix de contacts
d’ouverture ou de fermeture.

@

@ Relais retombé
Hystérésis HVET
L’entrée d'une hystérésis a pour conséquence que les points
d’enclenchement et de déclenchement n’ont pas la méme va-
leur et qu’on évite ainsi une commutation involontaire a proxi-
mité du seuil.

En sécurité max. le point
de recopie se calcule a partir
IH‘/ST. du point de commutation
moins I'hystérésis,

@ (5F-HYET), en sécurité mini-
mum a partir du point de com-

) i mutation plus I'hystérésis
® Relais retombé (SP+HYST)

Seuil de recopie RESF

Avec cette entrée on régle la grandeur et le sens de la modifica-
tion du signal de mesure de la fonction “exploitation de tendan-
ce”. Si la valeur de la modification du signal par unité de temps
(MWE - MWa/tm) passe sous la valeur réglée, le relais est a
nouveau activé.

Le signe définit le sens de la modification du signal, signal
montant si MWE > MWa, signal descendant si MWE < MWa.

Signal “+” Signal “-”
MWE WA
MWa MWE
tm
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Commande de relais alternée LT

L'utilisation réguliere de plusieurs pompes en régulation de ni-
veau est obtenue par une commutation alternée. Ce qui est dé-
terminant pour la mise en route d'une pompe, ce n’est pas une
valeur d’enclenchement fixe, mais quelle pompe est restée le
plus longtemps sans fonctionner.

De méme lors du déclenchement : si un point de déclenche-
ment n'est pas atteint, la pompe qui était le plus longtemps en
service est arrétée.

Mode MAX
SP3 -
SP3-HYST3 -
SsP2 -
SP2 - HYST 2
SP1-
SP1-HYST1 | -,

Etat de commutation
Avec commande alternée de pompe

Rel.3| — | @) [
Rel.2 — | @ —

Etat de commutation
Sans commande alternée de pompe

R.a| T L@ ]
Rel.2 | @) [ 1o
Rel.1| — | @) [—

® Relais retombé

Les contacts de seuils non intégrés dans la commande al- 0
ternée de relais sont disponibles de la maniere usuelle. A

- Cette fonction peut étre appliquée aux différents relais.

Les relais non intégrés ne sont pas exploités en fonction de
la durée d’enclenchement/de déclenchement.

- En commande alternée de relais, les marques de dépas-
sement de seuil ne sont plus reliées de maniéere fixe aux
relais, étant donné qu’avec ce réglage, le point de
commutation peut étre attribué en fonction de la durée
d’enclenchement et de déclenchement a différents relais.

- La modification d’'un paramétre de seuil remet tous les
compteurs horaires a zéro.
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Temporisation ITELY :

Avec ce réglage on peut définir une temporisation IEL ¥ entre
le point de commutation 5 et la réaction du relais.

P

st
|
1 0}
|

—e

Ly le—

@ Relais retombé

Si au cours de la temporisation ZEL ¥ la grandeur de mesure
O passe sous le seuil de commutation réglé = (sans hystérésis),
le compteur de la temporisation est remis a zéro. Lorsque le
seuil 5 est a nouveau dépasseé, le compteur recommence a
tourner.

Il en sera de méme en sécurité minimum.

6.2 Groupe de menus unité
Unité gt dine 4in3 diny:

Dans le groupe de menus L INE  £HAMN on peut régler pour les
parametres d i d 2. d i13. 4 ¥ une unité technique
correspondant aux besoins du client. L'unité apparaitra plus
tard dans I'affichage a 14 segments.

g zone d'affichage supérieure gauche NI INTZI
dine  zone d'affichage supérieure droite 121\l 121\
43 zone d'affichage inférieure gauche N7l N7
44 zone d'affichage inférieure droite 121Nl 171\

Caracteres au choix :

A N R N I IR (C R VLA % N I == B R I S =
ST = = - O I AN IO - A o I A
[N i FAVE A e VIV S =N R VN A P O O 4
O - T == = = B P T I T o T = T o PO % L
4 |Y |+ |Espace
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6.3 Applications
Mesure dans un puits :

Il convient de mesurer la profondeur d’eau dans un puisard, qui
sera ensuite affichée. Le bargraph indique la colonne d’eau du

puits. Dans I'affichage numérique apparaitra la profondeur de-

puis le niveau de surface.

Exemple :

Puits plein :
- signal capteur 20 mA
- l'affichage numérique

doit indiquer 3 m Puits plin om (zomA)
- le bargraph doit

indiquer 100 %
Puits vide :
- signal capteur 4 mA 14m (4mA)

- laffichage numérique ~ Fuisvide

doit indiquer 14 m
- le bargraph doit
indiquer 0 %

Pour cette application le bargraph et I'affichage numérique sont
contraires, c’est a dire pour une profondeur d’eau de 3 m le bar-
graph indique 100%. Dans ce cas il faut un parameétrage spécifi-
que.

Groupe menu LIME Position Valeur de
réglage
Parametre d’entrée Point décimal I 0ooo
CHAN Valeur d'affichage 0% SCL0 M
Valeur d'affichage 100% SCHI 3
Bargraph 0% BEZLO 3
Bargraph 100% BXHI ~
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7. Recherche et suppression de défaut

Au cours de leur production, les appareils subissent plusieurs
contrbles de qualité. Le tableau ci-dessous constitue une aide
au diagnostic des défauts pouvant survenir.

Messages d’erreur systeme de l'indicateur de process

Les erreurs qui apparaissent en cours de test sont re-
présentées dans I'affichage 7 segments sous forme de codes a

4 digits.
9 Le code erreur apparait seulement aprés un test, c'est a dire
%,A apres mise sous tension de 'appareil. Le message apparait jus-
qu’a ce gu'une touche soit enfoncée.

Code N

SHED Cause Remede

0001 Valeurs non valides dans En validant le message avec la
'EEPROM. Cause possible : touche E on corrige les valeurs
coupure de courant pendant la dans 'TEEPROM.
mémorisation des parametres.

0002 Checksum des parameétres de Reset automatique apres avoir
service invalide ou la version soft appuyé sur la touche “E”, c’est &
de 'EPROM ne concorde pas avec |dire tous les parameétres
celle de 'TEEPROM. reviennent au réglage par défaut.
Cause possible : coupure de Apres la prochaine mise on/off, le
courant pendant la sauvegarde ou |défaut nest plus affiché.
nouvelle version de soft.

0003  |Checksum des valeurs Retourner I'appareil pour
d’étalonnage dans 'TEEPROM réparation.
incorrecte. Cause possible :
coupure de courant pendant
I'étalonnage, appareil non étalonné,
ou EEPROM défectueuse.

0004 |Les valeurs d’étalonnage d'au Retourner I'appareil pour

moins une gamme d’entrée ne sont réparation.
pas plausibles. Cause possible : un
appareil partiellement étalonné
seulement.

0005  |Aucune EEPROM d'étalonnage n'a |Retourner I'appareil pour
été trouvée. Cause possible : défaut réparation.
de hardware.

0007  |Unacquittement n'a pas été Retourner I'appareil pour
effectué dans le programme. Cause réparation.
possible : défaut de software.

0008 Gamme de mesure sélectionnée Apres validation avec la touche E,
non valable le parametre rAnk est réglé sur
4-20 mA.
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Messages systéme de l'indicateur de

process
Effet Cause Reméde
Dans l'affichage on a |[Reconnaissance de rupture de  |Vérifier le

[opp—

ligne -

A l'entrée 4-20 mA le
raccordement au capteur est
interrompu, c'est a dire le
courant de boucle est inférieur &
3,60 mA.

Dépassement de gamme par
défaut -

Le signal de mesure a I'entrée
analogique est inférieur de 10%
a la gamme de mesure valable.
N’est pas applicable pour la
gamme d’entrée 4-20 mA

raccordement du
capteur

Vérifer le signal
d’entrée

Dans l'affichage on a
“uuoy”

Dépassement de gamme par
exces -

Le signal de mesure a I'entrée
analogique est supérieur de 10%
ala gamme de mesure valable.
N’est pas applicable pour la
gamme d’entrée 4-20 mA

Vérifer le signal
d’entrée

Dans l'affichage on a

Exploitation du signal défaut -
Pour la gamme d’entrée 4-20
mA, le signal capteur a I'entrée
se situe en dehors de la gamme
4-20 mA spécifiée (3,60...

3,85 mA ou 20,4...21,0 mA)

Vérifier le
fonctionnement du
capteur raccordé a
I'entrée

Le bargraph re-
présente, lors de la
mesure de courant,
en permanence un
dépassement (over)

Pont inexistant entre bornes 11
et 13.

Relier les bornes 11
et 13.

L'appareil donne de
mauvaises valeurs

en mesure de

Pont fermé entre les bornes 11
et 13.

Pour les mesures de tension il
faut supprimer ce pont.

Supprimer le pont
entre les bornes 11
et 13.

tension
L'appareil avec carte
multi-fonctions don-

ne de
mauvaises

valeurs en mesure
de courant.

On utilise I'alimentati-
on de transmetteur
intégrée

Il n’y a pas de pont entre les
bornes 14 et 82.

Si on utilise I'appareil avec carte
multi-fonctions (option) et
I'alimentation de transmetteur
interne (bornes 81/82), il faut
placer un pont entre les bornes
14 et 82.

Relier les bornes 14
et 82.
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8. Caractéristiques techniques

Généralités Fonction de Indicateur de process pour montage en armoire

I'appareil électrique.

Domaine Indicateur de L'indicateur enregistre un signal de mesure analogique
d’application process et le représente dans I'affichage.

Contact de seuil | Quatre seuils programmables surveillent la valeur
mesurée en respectant les conditions prédéfinies et
commandent les relais en fonction. Les transmetteurs
raccordés sont alimentés directement par I'appareil.

Fonctionnement | Principe de Le signal mesuré a I'entrée analogique est digitalisé,
et construction mesure exploité et affiché.

Systeme de Indicateur piloté par microcontroller avec affichage

mesure cristaux liquides, entrée analogique, relais de seuil et

alimentation de transmetteur.

Entrée Grandeur de Tension, courant, thermorésistance (RTD),
mesure thermocouples (TC).
Gamme de Tension: 0...1/10 V; max. 50 V Ri :1 MOhm
mesure (entrée Courant: 0/4...20 mA; max.100 mA Ri: 50 Ohm
courant/tension)

Tension: +/-20 mV, +/-50 mA, £100 mV, +200 mV,
+1V,+#2V, 45V, +10V,0..1V,0..10V,
max. #50 V, Ri: 1 MOhm

Gamme de Courant: 0/4..20 mA; max.100 mA Ri: 50 Ohm

mesure (option

“entrée RTD : Pt100, Pt500, Pt1000:

universelle”) -100°C ... +600°C (DIN EN60751);
Ni100: -60°C...+180°C (DIN 43760);

Courant de capteur : env. 1 mA; raccordement 2, 3 fils

Compensation de ligne : jusqu'a env. 100 ohms

TC: Types T: -270...+400°C Types J: - 210...+1200°C

Types K: -270...+1372°C Types R: -50...+1800°C
Types S: 0...+1800°C Types B: 200... +1820°C
Types N: -270...+1300°C Types U: -200...+60°C
Types L: -200...+900°C

Types T, J, K, S, B, N selon DIN EN60584;

Types U, L selon DIN 43710; avec reconnaissance de

rupture de ligne

Temps 200 ms

d’intégration
Sortie Signal de sortie 24V +/- 10%, 25 mA (limite interne, résistance aux
(alimentation de courts-circuits)
transmetteur) Option : 100 mA, sans protection contre les court-circuits

Nombre

1

Sortie (relais)

Signal de sortie

Binaire, commute lorsque le seuil est atteint

Nombre

4

Type de contact

1 inverseur sans potentiel

Charge adm.
pour les contacts

<=250 VAC,3A/30VDC,3A
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Précision de
mesure (entrée
courant/tension)

Courant, tension

Précision 0,25 % de la valeur finale
Dérive de température : 0,25 % /10K température
ambiante

Précision de
mesure (option
“entrée
universelle”)

Courant, tension,

Précision 0,5 % de la fin d’échelle

Conditions
d’utilisation

RTD, TC Dérive de température 0,25 % /10K température
ambiante

Point de Précision : +5K

référence TC Dérive de température : +1°C / 10K temp. ambiante

Implantation

Montage Pas de restrictions

Cond. environ.

Temp. ambiante | 0°C...50°C
Temp. de -20°C...+70°C
stockage

Classe climatique

selon EN 60654-1 classe B2

Protection Face avant : IP 65; bornes : IP 20
Sécurité selon IEC 61010-1 : Environnement < 2000 m au-
électrique dessous du niveau de la mer

Compatibilité électromagnétique

Emission Selon EN 55011 groupe 1, classe A

Sécurité

Norme Selon EN 61010-1 classe 1; catégorie de surcharge II,
degré d’encrassement max. admissible II; fusible &
prévoir coté installation < 10 A

Résistance

ESD Selon EN 61000-4-2, 6 kV/8 kV

Champs électro-

magnétiques Selon EN 61000-4-3, 10 V/m

Eclatement

(alimentation) Selon EN 61000-4-4, 2 kV

Burst (signal) Selon EN 61000-4-4, 2 kV

Haute

fréquence Selon EN 61000-4-6, 10 kV

Surge Selon EN 61000-4-5, 1 kV symétrique, 2 kV

(alimentation)

asymétrique

Surge (signal)

Selon EN 61000-4-5, 1 kV asymétrique avec
parafoudre externe

Suppression des
tensions parasites

40 dB pour gamme de mesure 1/10, 50/60 Hz
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Construction Dimensions L:96 mm,H:96 mm, P: 168 mm
Poids env. 670 gr.
Matériau Mat. synthétique PC (polycarbonate)
Raccordement Borne a visser embrochable 2x12 broches 2,5 mm?
électrique massive, tresse 1,5 mm? avec extrémités
confectionnées
Affichage et Affichage Affichage cristaux liquides trois couleurs rétroéclairé
niveau Bargraph 41 éléments avec 41 fleches de seuil (jaune)
utilisateur 4 x 7 segments, 15 mm, valeur numérique (orange)
4 x 14 segments, 6 mm, unité (orange)
4 x 1 segment dépassement de seuil (rouge)
4 x dépassement pos.,
4 x dépassement nég. (fleches, rouge)
Gamme -999 a +9999
d’affichage
Commande 3 touches (+/-/E)

Fonction seuil

Mode de fonction

Off, sécurité min, sécurité max, reconnaissance de
tendance, alarme

Nombre 4

Affichage par seuil 2 marques de bargraph, 1 zone signal et
1 fleche dépassement pos. et nég.

Taux 400 ms

d’échantillonnage

Alimentation

Tension
d’alimentation

90...250 VAC, 50/60 Hz
Option : 18...36 VDC, 24 VAC +/-10%, 50/60 Hz

Consommation

8 VA

Fusible 315 mA fusion lente (90...250 VAC),
1 A fusion lente (18...36 VDC)
Certificats et Marquage CE Directive 89/336/EWG et 73/23/EWG
agréments
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ProzeBanzeiger
Betriebsanleitung
(Bitte lesen, bevor Sie d