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Przeglad mozliwosci obstugi Deltapilot S PROFIBUS-PA

Przeglad mozliwosci obstugi

Obstuga lokalna
f .'E ‘53 Deltapilot S
==————"J | z modutem
.!v. wskaznika
" H Rozdziat 4.7

Zdalna obstuga za pomocg
Commuwin II*

Deltapilot S z/ bez modutu
wskaznika

Rozdziat 4.7

* Wersja 2.07.04 i wyzsze
zawierajg oprogramowanie
dla Deltapilot S PROFIBUS-PA

w wersji 2.1.
Pomiar Cisnienie
poziomu
czy cisnienia?
Poziom
Y Y Y

Rozdziat 5.2 —— Rozdziat 5.3 Rozdziat 6 ——
Kalibracja Sucha Pomiar

przy pustym kalibracja ci$nienia

i wypetnionym i réznicy
zbiorniku cisnien

nie Rozdziat 5.4
Linearyzacja
A 4 Y
Zbiornik Tabela
poziomy ==
Y

Rozdzial 7 Inne ustawienia:

— Ttumienie wyjsciowe

— Sygnalizacja usterki

— Skalowanie OUT Value

- Symulacja

— Blokowanie/ odblok. trybu obstugi
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Deltapilot S PROFIBUS-PA Spis tresci
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Weryfikacja oprogramowania Deltapilot S PROFIBUS-PA

Weryfikacja oprogramowania

Wersja Zmiany Opis
oprogr.
1.0 Pierwsza wersja oprogramowania DPV1
(profil 2.0)
1.3 Nowe parametry. VOH3 Decimal point [Punkt dziesigtny]
VOH5 PV Scale min
VOH6 PV Scale max
V2H4 Nominal diameter [Srednica nomin.]
V2H5 Max. volume [Maks. objetoscé]
V3H1 Select unit Wybor jednostki]
VOH9 Security locking [Blokada tr. obstugi]
VAHO Set tag number Wprowadzenie
identyfikatora punktu pomiarowego]
VAH5 Serial number [Numer seryjny]
VAHSB to
VAH9 Service data [Dane serwisowe]
2.0 PROFIBUS-PA Versja 3.0 Parametry PROFIBUS-PA, nowe pola
(profil 3.0) w matrycy Commuwin |l
VEHO Ident. number [Nr identyfikacyjny]
VEH1 Set Unit to bus [Ustaw jednostke
do magistrali]
V6H2 OUT Value (Analog Input Block)
[Wartos¢ na wyjsciu cyfrowym]
V6H3 OUT Status (Analog Input Block)
[Status wartosci na wyj. cyfrowym]
V6H4 Select 2nd cyclic value
[Wybdr 2-giej wartosci cyklicznej]
V6H5 Select VOHO Wybdr VOHO]
VBHB OUT Value from PLC [Wartos¢
wyjsciowa z PLC]
VEH7 Profile version [Wersja profilu]
Mozliwos¢ cyklicznego odczytu jednej
dodatkowej warto$ci.
Mozliwos¢ cyklicznego przesytania danych
do urzadzenia.
Parametr “Service data [Dane serwisowe]”
(VAHO), przeniesiony z pola matrycy VAH9
do VAH4.
2.1 — Zmiany w obstudze stosu komunikacyjnego
— Zmiany atrybutéw parametréw
2.2 — Zmiany w obstudze stosu komunikacyjnego

Wskazowkal!
% Druga generacja sond Deltapilot S PROFIBUS-PA o profilu 3.0 jest kompatybilna
z poprzednig generacja Deltapilot S PROFIBUS-PA o profilu 2.0, 1. starsza wersja
przyrzaddw moze by¢ zastgpiona nowsza.
Jednak warunkiem wykorzystania dodatkowych funkcji dostepnych w przyrzadach
nowszej generacji o profilu 3.0, takich jak cykliczny odczyt jednej dodatkowej wartosci,
jest konfiguracja PLC przy uzyciu nowych plikow GSD (EH3x1503.gsd lub
EH3_1503.gsd).
Jezeli nie sg wymagane dodatkowe funkcje oferowane w profilu 3.0, mozliwe jest
zachowanie konfiguracji PLC dokonanej przy uzyciu poprzedniej wersji plikow GSD
(EH__1503.gsd).
Patrz réwniez: rozdz. 3.3 “Standaryzowany opis urzadzen (pliki konfiguracyjne GSD)”.

Wskazoéwka!
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Deltapilot S PROFIBUS-PA

Uwagi dotyczace bezpieczenstwa

Uwagi dotyczace bezpieczenstwa

Sonda hydrostatyczna Deltapilot S z modutem elektroniki FEB 24 (P) jest urzadzeniem
zgodnym ze standardem PROFIBUS-PA przeznaczonym do ciggtego pomiaru poziomu.
Ponadto, przyrzad moze by¢ réwniez stosowany do pomiaru ci$nienia oraz réznicy cisnien
(przy uzyciu PLC oraz drugiej sondy).

Wykonanie Deltapilot S zgodne z aktualnym stanem wiedzy technicznej, wymogami
bezpieczenstwa oraz normami Unii Europejskiej, zapewnia bezpieczne uzytkowanie
przyrzadu. Jednak w przypadku nieprawidtowej instalacji lub uzycia przyrzadu w sposob
niezgodny z przeznaczeniem, w zaleznosci od aplikacji moga zaistnieC zagrozenia, np.
przelanie medium wskutek niewtasciwego montazu lub kalibracji. W zwigzku z powyzszym,
montaz, podtgczenie elektryczne, uruchomienie, obstuga i konserwacja przyrzadu moga by¢
wykonywane tylko przez personel odpowiednio wykwalifikowany i uprawniony przez
uzytkownika obiektu. Personel ten zobowigzany jest przeczyta¢ ze zrozumieniem niniejsza
Instrukcje obstugi i przestrzegac¢ zawartych w niej zalecen. Modyfikacje i naprawy przyrzadu
dopuszczalne sg tylko woéwczas, jesli w podreczniku wyraznie na nie zezwolono.

W przypadku stosowania przyrzadu w strefie zagrozonej wybuchem, obowigzuje prze-
strzeganie stosownych norm krajowych. Przyrzad moze by¢ dostarczony z certyfikatami,
zgodnie z ponizszg tabelg. Certyfikat identyfikowany jest poprzez pierwsza litere kodu
zamodwieniowego podanego na tabliczce znamionowe;.

* Nalezy sie upewnic¢, ze caly personel jest odpowiednio przeszkolony.

» Spetnione muszg by¢ wszelkie wymogi dotyczace techniki pomiaru i bezpieczen-
stwa, okreslone w certyfikatach oraz odpowiednich normach krajowych.

» Szczegdlnej uwagi wymaga uziemienie ekrandw przewoddw magistrali,
patrz normy np. IEC 60079-14.

ENDRESS+HAUSER
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Kod Certyfikat Typ ochrony przeciwwybuchowej
A Standard brak
B PTB 98 ATEX 2134, ATEX 111/2 G EExia llC T6, Zone O,
PTB Ex 97.D.2013X Zabezpieczenie przed przelaniem: WHG
DIBt Z-65.11-246
C PTB 98 ATEX 2134, ATEX111/2 G EExia lIC T8, strefa Z0
PTB Ex 97.D.2013X
D PTB 98 ATEX 2134, ATEX111/2 G EExiallC T6
DIBt Z-65.11-246 Zabezpieczenie przed przelaniem: WHG
G PTB 98 ATEX 2134 ATEX11/2 G EExia llC T6
H PTB 98 ATEX 2134 ATEX 112 G EExia llC T6
@) FM FM Class |, Division 1, 2, Groups A-D
S CSA CSA Class |, Division 1, Groups A-D
T CSA CSA Class |, Division 2, Groups A-D
1 PTB 98 ATEX 2134, ATEX111/2 G EExiallB T8, strefa ZO
PTB Ex 97.D.2013X
3 PTB 98 ATEX 2134 ATEX111/2 G EExiallBT6
PTB 98 ATEX 2134, ATEX111/2 G EExia lIC T6, strefa Z0
PTB Ex 97.D.2013X Zabezpieczenie przed przelaniem: WHG
Przestrzegac Instrukgji bezpieczenstwa (XA) dotyczacych
wytadowan elektrostatycznych!
7 PTB 98 ATEX 2134 ATEX111/2 G EExiallC T6
Przestrzegac instrukcji bezpieczenstwa (XA) dotyczacych
wytadowan elektrostatycznych!
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Przewidziane zastoso-
wanie

Montaz, uruchomienie
i obstuga

Strefy zagrozone wy-
buchem

Certyfikaty przyrzadéw do zasto-
sowan w strefach zagrozonych
wybuchem



Uwagi dotyczace bezpieczenstwa Deltapilot S PROFIBUS-PA

Zalecenia oraz symbole dotyczace bezpieczenstwa

Ponizej przedstawiono konwencje stosowane w niniejszym podreczniku celem wskazania
istotnych informaciji zwigzanych z bezpieczenstwem lub alternatywnych procedur obstugi.

Zalecenia dotyczace
bezpieczenstwa Symbol | Znaczenie

Wskazowka!
Wskazuje czynnosci lub procedury, ktérych nieprawidtowe wykonanie moze mie¢ bezposredni
wplyw na dziatanie przyrzadu lub powodowac jego nieprzewidziang reakcje.

g

Wskazéwka!

Uwaga!
Wskazuje czynnosci lub procedury, ktdrych nieprawidtowe wykonanie moze prowadzi¢ do doz-
nania obrazen osobistych Iub nieprawidtowego dziatania przyrzadu.

=

Uwagal

Ostrzezenie!
Wskazuje czynnosci lub procedury, ktdrych nieprawidtowe wykonanie moze prowadzi¢ do doz-
nania powaznych obrazen osobistych, zagrozenia bezpieczenstwa lub uszkodzenia przyrzadu.

>

Ostrzezenie!

Ochrona przeciwwy-
buchowa

Przyrzad dopuszczony do pracy w strefach zagrozonych wybuchem
Jezeli znak ten znajduje sie na tabliczce znamionowej przyrzadu, oznacza to mozliwosé
stosowania go w strefach zagrozonych wybuchem.

Strefa zagrozona wybuchem

Symbol stosowany na rysunkach celem wskazania strefy zagrozonej wybuchem.

— Przyrzady znajdujace sie w obszarze ozn. jako “strefa zagrozona wybuchem” oraz podtaczo-
ne do nich przewody musza by¢ zgodne z podanym typem ochrony przeciwwybuchowe.

Strefa bezpieczna (niezagrozona wybuchem)

Symbol stosowany na rysunkach celem wskazania strefy niezagrozongj wybuchem.

— Przyrzady znajdujace sie w strefie bezpiecznej lecz podtaczone do urzadzen pracujacych
w strefie zagrozonej rowniez musza posiada¢ odpowiednie dopuszczenia.

2> > @

Symbole elektryczne Napigcie state
———— | Oznaczenie zacisku WE/WY statego pradu lub napiecia.

Napiecie zmienne
Oznaczenie zacisku WE/WY zmiennego (sinusoidalinego) pradu lub napiecia.

Zacisk uziemienia roboczego (uziemienie elektroniki)
Zacisk uziemiony, ktory z punktu widzenia uzytkownika jest juz uziemiony poprzez system
uziemienia.

Zacisk uziemienia ochronnego (uziemienie obudowy)
Zacisk, ktory musi by¢ podigczony do uziemienia zanim wykonane zostang jakiekolwiek inne
podtaczenia przyrzadu.

Potgczenie wyréwnawcze (sie¢ ochronna)

Podtaczenie do systemu uziemienia instalaciji, ktére moze byc¢ zrealizowane jako system

0 topologii gwiazdy lub linia wyréwnania potencjatow, w zaleznosci od lokalnie stosowanych
rozwigzan.

<G DI

6 Endress+Hauser



Deltapilot S PROFIBUS-PA

1 Informacje ogélne

1 Informacje ogolne

Modut elektroniki FEB 24 (P) jest przetwornikiem przeznaczonym do wspotpracy z sondami
hydrostatycznymi Deltapilot S DB 50 (A), DB 50 L, DB 50 S, DB 51 (A), DB 52 (A) i DB 53(A).
Sondy Deltapilot S stuzg do ciagtego pomiaru poziomu cieczy, past i szZlaméw. Znajdujg
zastosowanie zarobwno w przemysle chemicznym, farmaceutycznym i spozywczym jak

i w gospodarce wodno-$ciekowej.

Wersja kompaktowa
DB 50 (A)

/?@‘

\i';/
Wersja pretowa
DB 51 (A)

Wersja do zastosowan

W przemysle spozywczym
i farmaceutycznym

DB 50 L/DB 50 S

BA164Y03

Wersja z ling no$na
DB 52 (A)

Wersja do zastosowan
w gospodarce
3 wodno-$ciekowej

DB 53 (A)
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Rys. 1.2

Zasada pomiaru poziomu metodg hydrostatyczng

Endress+Hauser

Poziom stupa cieczy o statej, znanej
gestosci p wyznaczany jest w oparciu
O pomiar cidnienia  hydrostatycznego
wywieranego przez niego na membrane
sondy.

h = Phyar/p-g

Sonda Deltapilot S przetwarza cisnienie
hydrostatyczne oddziatywujgce na jej
membrane na sygnat elektryczny, ktory
doprowadzany jest do modutu elektroniki

i przeksztatcany na sygnat cyfrowy.

Zastosowanie dwoch sond  Deltapilot S
umozliwia pomiar réznicy cisnien,

np. w zbiorniku cisnieniowym. Wartosci
cisnienia mierzonego przez  sondy
przesytane sg do sterownika PLC, ktory
wyznacza na tej podstawie réznice cisnien
oraz w razie potrzeby oblicza poziom.

Zastosowanie

Rys. 1.1
Wersje sond hydrostatycznych
Deltapilot S

Zasada dziatania



1 Informacje ogélne

Deltapilot S PROFIBUS-PA

Rys. 1.3
Uktad pomiarowy Deltapilot S
z interfejsem PROFIBUS-PA

Uktad pomiarowy

llos¢ przetwornikow

1.1 Uklad pomiarowy

PC z programem
obstugi,
np. Commuwin |l

PLC

— A
— SO
ﬁ PROFIBUS-DP f}

>

Segment

=1 coupler, np.
FXN 623 A
I (nie Ex)
FXN 623 C
(EEX ia)

Sie¢ obiektowa
PROFIBUS-PA

BA164Y05

W najprostszym przypadku ukfad pomiarowy sktada sie z:
* Deltapilota S z wbudowanym przetwornikiem PROFIBUS-PA
* PLC lub komputera PC z programem obstugi, np. Commuwin ||
* kacznika segmentéw PA/DP (Segment coupler)
» Terminatora linii PROFIBUS-PA

Maksymalna ilos¢ przetwornikow, jaka mozna podtaczy¢ do jednego segmentu magistrali
zalezy od pobieranej przez nie mocy, mocy tfgcznika segmentdéw oraz wymaganej dtugosci
magistrali, patrz Instrukcja obstugi BA 198F/00/pl “PROFIBUS-DP/-PA: Wskazowki
projektowo-uruchomieniowe”. Standardowo w jednym segmencie magistrali moze by¢
obstugiwanych:

* maks. 10 przyrzaddw Deltapilot S w strefie zagrozonej wybuchem
* maks. 32 przyrzady Deltapilot S w strefie bezpieczne;.

Maksymalny prad pobierany przez kazdy z przyrzaddw Deltapilot S wynosi 11 mA.
Patrz réwniez: Normy standardu sieci PROFIBUS-PA: EN 50170 (DIN 19245), dla stref

zagrozonych wybuchem: EN 50020, model FISCO lub informacje na stronie internetowe;
“http:// www.PROFIBUS.com”.
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Deltapilot S PROFIBUS-PA

2 Instalacja

2 Instalacja

Informacije zawarte w rozdziale:
* Montaz mechaniczny Deltapilot S

» Podtgczenie elektryczne modutu elektroniki

2.1 Wskazowki montazowe

BA164Y09

Rys. 2.1
Nie montowac na wyptywie ze zbiornika oraz
w poblizu mieszadet (powstajg dodatkowe btedy).

BA164Y10

Rys. 2.2
tatwy montaz i obstuga DB 50, DB 50 A, DB 50 L,

DB 50 S dzieki zainstalowaniu zaworu odcinajacego.

Endress+Hauser

Wersja kompaktowa

DB 50, DB50A, DB 50 L, DB 50 S:

* Przyrzad musi by¢ montowany ponizej
minimalnego poziomu cieczy.

* Nalezy unika¢ montazu bezposrednio
w strumieniu wlewanej cieczy, na wylocie
ze zbiornika oraz w miejscu, gdzie
pomiar moze by¢ zaktdécany praca
mieszadet.

» Montaz przyrzadu za zaworem
odcinajgcym utatwia kalibracje oraz
diagnostyke.

Wersja pretowa oraz z ling no$ng

DB 51 (A)/DB 52 (A)/DB 53 (A)

* O ile jest to mozliwe, wersja linowa
powinna by¢ montowana w miejscu
wolnym od zawirowan, poniewaz ruchy
poziome sondy oraz kontakt ze $ciang
zbiornika moga wptywaé niekorzystnie
na doktadno$¢ pomiaru. Sonde mozna
umiesci¢ w rurze ochronnej (zalecane
tworzywo sztuczne) lub przymocowac
obejmami do Sciany zbiornika. Prosimy
rowniez zapoznac sie z zaleceniami
zawartymi w Certyfikatach oraz
Instrukcjach bezpieczenstwa dla aplikacji
w strefach zagrozonych wybuchem.
Dlugos¢ sondy powinna by¢ tak
dobrana, aby minimalny poziom cieczy
znajdowat sie ok. 5cm powyzej jej
zakonczenia.

Wybor miejsca montazu



2 Instalacja

Deltapilot S PROFIBUS-PA

Membrana pomiarowa

Wptlyw temperatury

Uszczelnienie

10

* Nie nalezy czysci¢ membrany przy
pomocy twardych i ostro zakorczonych
narzedzi. Osady tworzgce sie na mem-
branie, o ile sg elastyczne i przenoszg
cisnienie hydrostatyczne, nie maja
wiekszego wptywu na dokfadnos¢
pomiaru.

Wszystkie pretowe oraz linowe sondy
Deltapilot S dostarczane sg z plastikowa
osfong, zabezpieczajgcg membrane
przed uszkodzeniami mechanicznymi.

« Jesli ciecz ma tendencje do krzepniecia
w niskich temperaturach, nalezy

wykonac izolacje termiczng Deltapilota S.

Alternatywa jest zastosowanie sondy
linowej lub pretowe;.

Jezeli temperatura pracy rézni sie
znacznie od temperatury, w ktorej
wykonano kalibracje, prawidtowy pomiar
mozliwy jest po ok. 10 ... 15 minutowym
okresie nagrzewania przyrzadu.

Deltapilot S z przytaczem G 1 V-:

» Podczas wkrecania sondy w kréciec,
na powierzchni uszczelniajgcej przytacza
nalezy umiesci¢ ptaska uszczelke
dostarczong wraz z sonda.
Nie nalezy stosowac¢ dodatkowych
uszczelnien jak pakuty i podobne
materiaty.

Deltapilot S z gwintem NPT:
» Zalecamy uszczelnienie gwintu za
pomoca tasmy teflonowe;.

» Podczas wkrecania sondy nalezy uzywac

klucza ptaskiego. Wkrecanie poprzez
obracanie obudowy moze spowodowac
uszkodzenie przetwornika.

» Gwintu nie nalezy dokrecac zbyt mocno.
Maksymalny moment dokrecania wynosi
20...30 Nm.

BA164Y11

Rys. 2.4
Jesli ciecz ma tendencje do krzepniecia w niskich
temperaturach, zalecamy zaizolowanie Deltapilota S

BA164Y12

Rys. 2.3
Wkrecac sonde wylgcznie za pomoca klucza
ptaskiego!

Endress+Hauser



Deltapilot S PROFIBUS-PA 2 Instalacja

Obudowa moze by¢ obracana, co umozliwia Obracanie obudowy

ustawienie dtawika w odpowiedniej pozyciji.

* Jesli sonda montowana jest z boku
zbiornika, dtawik powinien by¢ skiero-
wany w dot.

« Jesli na sondzie montowana jest ostona
pogodowa, dfawik powinien znajdowac
sie zawsze w pozycji poziome;.

— Ostona pogodowa dla przyrzaddw
z wziernikiem,
kod zam.: 942262-0001

— Ostona pogodowa dla przyrzadow

z ptaskg pokrywa,
kod zam.: 942262-0000

Obracanie obudowy:

» Odkreci¢ pokrywe.
 Poluzowac¢ $ruby mocujgce.

» Obroci¢c obudowe (maks. 280°).
* Dokreci¢ $ruby mocujace.

Podczas montazu, wymiany modutu elek- Uszczelnienie obudowy
troniki lub konfigurowania sondy nalezy
zwroéci¢ szczegdlng uwage, aby do wnetrza
sondy nie dostata sie woda.
» Pokrywa obudowy oraz dtawiki powinny
by¢ zawsze dokrecone.

< » Uszczelka O-ring pokrywy oraz gwint
Rys. 2.5 nowej sondy sg pokryte olejem siliko-
Obracanie obudowy sondy nowym. Jesli olej wyschnie konieczne

jest ponowne nattuszczenie ww. elemen-
tow. Nalezy stosowaé olej silikonowy lub
paste grafitowa. Stosowanie oleju na
bazie mineralnej powoduje uszkodzenie
pierscienia uszczelniajgcego.

Obudowa wraz z modutem elektroniki moze  Oddzielna obudowa
by¢ zamontowana w pewnej odlegtosci od
migjsca pomiaru.
— Oddzielna obudowa z przewodem
o dt. 5m, kod zam.: 942579-0051
— Oddzielna obudowa z przewodem o dt.
do 20 m, kod zam.: 942579-1001

min. promien
zagiecia 200 mm

Rozwigzanie takie zapewnia swobodny
dostep obstugi do przyciskow i listwy zacis-
kowej, gdy:

» sonda montowana jest w srodowisku
bardzo wilgotnym oraz tam, gdzie
wystepuje niebezpieczenstwo zalania.

» sonda montowana jest w miejscu trudno
dostepnym dla obstugi.

BA164Y14

Rys. 2.6
Stosowanie oddzielnej obudowy
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Deltapilot S PROFIBUS-PA

Rys. 2.7
Przedziat podfgczeniowy
Deltapilot S

Modut pamieci DAT

Uwagi ogoine

Zasilanie

Przewo6d magistrali

Ekranowanie

12

2.2 Podlaczenie elektryczne

AR AR

gniazdo modutu
pamieci DAT

zewnetrzny zacisk uziemienia

T
T SO- PA-pA+L
! AlamLED

gniazdo modutu
wskaznika
FHB 20

dtawik

\‘ i ‘\ I

wewnetrzny zacisk uziemienia

BA164Y52

Wszystkie dane kalibracyjne czujnika pomiarowego zapisane sg w pamieci DAT. Po zasileniu
sondy, dane te sg wczytywane z pamieci DAT do pamieci wbudowanego modutu elektroniki.
Celem zapewnienia prawidtowego pomiaru, konieczna jest zgodno$¢ wersji czujnika
pomiarowego i modutu DAT. Numer czujnika pomiarowego mozna znalez¢ bezposrednio
na nim, na module DAT lub na oznaczeniu wewnatrz obudowy.

W razie potrzeby, modut DAT mozna ponownie zamowi¢ w Endress+Hauser, kod zam.:
542584-0000. Prosimy o podanie numeru czujnika w zamaowieniu.

Deltapilot S z interfejsem PROFIBUS-PA jest przyrzadem dwuprzewodowym.
Przed podtaczeniem przyrzadu, nalezy:

* Wytgczy¢ zasilanie.
* W przypadku przyrzaddw pracujacych w strefach zagrozonych wybuchem: uziemi¢
przyrzad wykorzystujgc zewnetrzny zacisk uziemienia.

Deltapilot S wymaga zasilania o nastepujgcych parametrach:
[=10mA + 1 mA

Strefa niezagrozona wybuchem: U = 9...32 V DC

Strefa zagrozona wybuchem: U = 9...24 V DC

Nalezy stosowac ekranowang, skrecona pare przewodow (tzw. skretka dwuzytowa).
Dla aplikacji w strefach zagrozonych wybuchem spemione musza byC nastepujgce
parametry (EN 50020, model FISCO):

— rezystancja (DC): 15...150 Q/km,
— indukcyjnose: 0.4...1 mH/km,
— pojemnosé: 80...200 nF/km

Odpowiednie sa nastepujace typy przewodow:

Strefa niezagrozona wybuchem:

» Siemens 6XV1 830-5BH10 (szary)

» Kerpen CEL-PE/OSCR/PVC/FRLA FB-02YS(ST)YFL (szary)
» Belden 3076F (pomaranczowy)

Strefa zagrozona wybuchem:
* Siemens 6XV1 830-5AH10 (niebieski)
 Kerpen CEL-PE/OSCR/PVC/FRLA FB-02YS(ST+C)YFL (niebieski)

Celem zapewnienia maksymalnej ochrony przed zaktdceniami elektromagnetycznymi (EMC),
np. w poblizu przemiennikdw czestotliwosci, zalecane jest potgczenie obudowy i ekranu
przewodu przy uzyciu linii wyréwnania potencjatéw (PML). (Maks. przekrdj zyty: 2.5 mm2,
trwale umocowany przewdd).

Endress+Hauser
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Prosimy uwzgledni¢ nastepujace zalecenia:

» Uziemi¢ przetwornik wykorzystujgc zewnetrzny zacisk uziemienia.

 Ekran przewodu magistrali nie moze by¢ przerwany.

» Uziemi¢ ekran przewodu na obu koncach, przy czym odcinek przewodu tgczacy ekran
Z uziemieniem powinien by¢ w miare mozliwosci jak najkrotszy.

* Jesli pomiedzy poszczegdlnymi punktami uziemiajacymi wystepujg znaczne roznice
potencjatow, wystarczy potaczy¢ jeden z punktow z potencjatem ziemi (odniesienia).
Wszystkie pozostate konce ekrandw podtaczy¢ do potencjatu odniesienia poprzez
kondensator w.cz. (np. kondensator ceramiczny 10 nF/250 V~).

Uwaga!
W strefach zagrozonych wybuchem obustronne uziemianie ekranu dozwolone jest tylko
w okreslonych warunkach, patrz norma IEC 60079-14.

Dalsze informacje na temat struktury i uziemiania sieci PROFIBUS-PA znajduja sie w instrukciji
obstugi BA 198F “PROFIBUS-PA: Wskazéwki projektowo-uruchomieniowe” oraz
w normach standardu komunikacyjnego PROFIBUS-PA: EN 50170 (DIN 19245).

Podtaczenie przewodu magistrali:

» Wylgczy¢ zasilanie.

» W razie potrzeby, podtaczy¢ zewnetrzny
zacisk uziemienia do linii wyrdwnania
potencjatow.

» Odkreci¢ pokrywe przedziatu podtgcz.

» Wprowadzi¢ przewdd przez dtawik.

» Podiaczy¢ zyty do PA+ i PA-. Odwrotna

- polaryzacja nie ma zadnego wptywu na
dziatanie.

 Podtaczy¢ ekran do wewnetrznego
zacisku uziemienia.

\

T

T

T

>

+

1
BA164Y16

« Jesli wystepuje, wetkng¢ modut
wskaznika.

* Przykreci¢ pokrywe przedziatu
podigczeniowego.

Rys. 2.8
Podfaczenie elektryczne Deltapilot S

Wersja Deltapilot S PROFIBUS-PA z wtykiem M12 dostarczana jest w stanie gotowym do
podtgczenia. Wymagane jest jedynie podtgczenie do magistrali za pomoca odp. przewodow.

Wskazowka!
Celem unikniecia wptywu wibracji, Deltapilot S zawsze nalezy podtaczaé do skrzynki
przytaczeniowej T-box za pomoca odpowiedniego przewodu. Patrz ponizszy rys. (z prawej).

» Wetkna¢ wtyk do gniazda.

* Mocno dokreci¢ Srube z tbem radetkowanym.

» Podtgczy¢ przetwornik i skrzynke przytaczeniowa T-box do uziemienia zgodnie
ze stosowanym systemem uziemienia, patrz Instrukcja obstugi BA 198F.

Wtyk M 12, rozmieszczenie stykow np. T-Box
nie podfgczony

PA - PA +

(niebieski) (brazowy) przewod

z wtykiem M12

Ekran (czarny)

F’?’—‘ bu = niebieski
3 Deltapilot S bn = bragzowy

bul b bk bk = czarn

v

N N O

1] 2| 3 M12

PROFIBUS-PA
-+ BA164Y41 BA164Y42

Endress+Hauser

Uwaga!

Podtaczenie przyrzadu

Wtyk M12

AN

Wskazéwka!
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3 Interfejs PROFIBUS-PA

3.1 Charakterystyka ogolna

PLC

System sterowania procesem

PRIOEL
RS-485 s

do 12 Mbit/s PROFIBUS-DP

IEC 61158-2

31.25kbit/s > Segment coupler ﬁ}

IEC 61158-2
31.25 kbit/s
=

Rys. 3.1

Konfiguracja sieci
PROFIBUS-DP/-PA

BA164E17

Wskazowkal!
% Dodatkowe informacje dotyczgce projektowania sieci obiektowej PROFIBUS-PA mozna
znalez¢ w Instrukcji obstugi BA 198F “PROFIBUS-DP/-PA: Wskazéwki projektowo-
uruchomieniowe”.

Wskazéwka!

14 Endress+Hauser
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3 Interfejs PROFIBUS-PA

3.2 Ustawianie adresu urzadzenia

Kazde urzadzenie podtgczone do sieci PROFIBUS-PA musi mie¢ przydzielony adres. Jezeli
adres nie zostanie ustawiony prawidtowo, urzadzenie nie bedzie rozpoznawane przez
system sterowania procesem.

 Prawidtowe sg adresy z zakresu od O do 126. Wszystkie urzadzenia dostarczane sg z
zaktadu producenta z programowo ustawionym adresem 126.

» W obrebie danej sieci PROFIBUS-PA, dany adres moze zosta¢ przypisany tylko do jed-
nego urzadzenia. Celem uzyskania dalszych informaciji prosimy zapoznac sie z Instruk-
Cjg obstugi BA 198F.

Ustawiony fabrycznie adres 126 mozna wykorzysta¢ celem podtgczenia urzgdzenia do
funkcjonujacej sieci PROFIBUS-PA i kontroli jego dziatania. Nastepnie adres nalezy zmienic,
aby umozliwi¢ podtaczenie innych nowych urzadzen do sieci.

Istniejg dwie mozliwosci ustawienia adresu Deltapilot S:
* zdalnie, przy pomocy programu obstugi np. Commuwin Il realizujacego funkcje master
DP klasy 2

* lokalnie, przy pomocy przetgcznikdéw DIP znajdujgcych sie za modutem
operatorsko-odczytowym w przedziale wskaznika.

Przyktad: na przetacznikach
ustawiony jest adres 10

[T @+®=10
¢ - S sw
® SIS 1 @ 4 ® 163264 HW Wartose
‘/ W,
{QilarmFEAD_Pm% mmmmmmmm WYL.
1 23456 7

8 | Nr przetacznika

=

BA164Y35

Tryb adresowania ustawiany jest za pomoca przetacznika nr 8:

» Wk. = adresowanie programowe poprzez system sieciowy (ust. domysine) (SW).
* WYL.= adresowanie sprzetowe za pomoca przetgcznikow DIP 1...7 (HW).

Celem ustawienia adresu za pomoca przetacznikow DIP, nalezy:

1) Ustawi¢ przetgcznik DIP nr 8 w pozycji WYE.

2) Ustawi€ adres za pomocg przetacznikow DIP nr 1 ... 7 zg. z ponizsza tabelg.

3) Adres staje sie efektywny po uptywie 10 s od chwili zmiany ustawienia przefgcznikow.

Numer przetacznika 1 2 3 4 5 6 7
Wartos¢ dla przetgcznika w poz. “WL.” 1 2 4 8 16 32 64
Wartos¢ dla przetagcznika w poz. “WYL.” |0 0 0 0 0 0 0

Procedura adresowania urzgdzen za pomocg oprogramowania opisana jest w Instrukcii
obstugi BA 198F.

Endress+Hauser

Rys. 3.2
Ustawianie adresu za pomocag
mikroprzetacznikéw

Tryb adresowania

Adresowanie sprzetowe

Adresowanie
programowe
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3 Interfejs PROFIBUS-PA Deltapilot S PROFIBUS-PA

3.3 Standaryzowany opis urzadzen (pliki GSD)

Plik konfiguracyjny urzadzenia (GSD) zawiera opis urzadzenia PROFIBUS-PA, np. wspierane
predkosci transmisji, typ i format bloku wymiany danych przesytanych do PLC. Obok plikéw
GSD do bazy danych urzgdzenh nalezg réwniez pliki zawierajgce obrazy urzadzen w formacie
BMP. Dzieki temu kazdy punkt pomiarowy moze by¢ reprezentowany przez ikone. Pliki
konfiguracyjne urzadzen oraz odpowiadajgce im pliki BMP sg wymagane przez konfigurator
sieci PROFIBUS-DP.

Kazde urzadzenie posiada numer identyfikacyjny (ID) przydzielony przez Organizacje
Uzytkownikéw PROFIBUS (PNO). Pojawia sie on w nazwie pliku konfiguracyjnego urzadzenia
(GSD). Dla urzadzen produkcji Endress+Hauser, numer identyfikacyjny zaczyna sie zawsze
od “15XX” gdzie czton “XX” zalezny jest od urzadzenia.

Nazwa NriID: |Plik GSD Plik typu Plik BMP
urzadzenia
Deltapilot S 1503 EH3x15083.gsd EH31503x.200 EH1503_d.bmp
(hex) EH1503_n.bmp
EH1503_s.bmp

Petny zestaw plikow konfiguracyjnych GSD dla urzadzen produkcji Endress+Hauser mozna
uzyska¢ w nastepujacy sposob:

» poprzez INTERNET:

Endress+Hauser - http.//www.endress.com
then: - Products - Process Solutions - PROFIBUS
- GSD files
PNO - htto://www.PROFIBUS.com (GSD library)

* na dysku CD-ROM, bezposrednio z Endress+Hauser: kod zam. 56003894

Wskazoéwka!
% Organizacja uzytkownikdéw PROFIBUS (PNO) dostarcza rowniez uniwersalne pliki konfigu-
racyjne z oznaczeniem PA_x9700.gsd dla urzadzen z jednym blokiem wyjs¢ analogowych
(analog output block). W przypadku uzycia tego typu pliku zamiast pliku Deltapilot S, mozliwa
jest transmisja tylko jednej wartosci procesowej. Przesytanie drugiej wartosci mierzone;
(2-giej wartosci cyklicznej) lub wartosci wskazywanej (Display Value) nie jest wéwczas
wspierane. Ponadto w polu VEBHO w Commuwin Il musi by¢ wybrany profil uniwersalny.

Wskazéwka!

Praca z plikami GSD Pliki GSD musza zosta¢ wczytane do okreslonego podkatalogu w oprogramowaniu na-
rzedziowym sieci PROFIBUS-DP w sterowniku PLC uzytkownika.

* Przyktadowo, w przypadku oprogramowania narzedziowego STEP7
wykorzystywanego przez rodzine sterownikow PLC S7-300/400 firmy Siemens,
wymagane pliki GSD oraz BMP zapisywane sg w katalogu “Typdat5x”.

* W przypadku oprogramowania narzedziowego COM ET200 dla sterownikbéw S5
firmy Siemens, wymagane pliki x.200 i BMP zapisywane sg w katalogu “Extended”.

* W przypadku sterownikow PLC wspierajacych “identifier byte” (bajt identyfikatora)
(0x94) lecz nie wspierajgcych “identifier format” (format identyfikatora), pliki GSD
zawarte sg w katalogu “Standard”. Przyktadem sa tutaj sterowniki PLC5 firmy
Allen-Bradley.

Dalsze szczegdty dotyczace katalogdw, w ktdrych zapisywane sg pliki GSD mozna znalez¢
w rozdziale 6.4 Instrukcji obstugi BA 198F zawierajacej wskazdwki dotyczace projektowania
sieci.

16 Endress+Hauser
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3 Interfejs PROFIBUS-PA

3.4 Cykliczna wymiana danych

Bloki funkcyjne urzadzenia
.. . |Czujnik Wskaznik Physical Block '
WartoS¢ gy qnat Skalowanie Parametry opisujace | !
mierzona - somiarowy urzadzenie, np. wer. | |
: oprogramowania .
| V6H5 . np.PLC
| \ / 1 0 |
. | Transducer !
E Block Analog Input Block E
! Przetwarzanie VOHO_ |Przetwarzanie wartosci mierzonejdla +  OUT
' wartosci systemu sterowania procesem, np. | [vaie [see]
! mierzongj V6H6 skalowanie, przypisanie statusu !
E E+H Matrix VOHO E
| VOHO  VeHs !
| 0 = Temperatura »e V6H4 i
: " pe_ 0 + OUTSvV
! 1 = Cisnienie skorygowane (VOHS8) ! [value status] =
' PHH h " .
! o Wartos¢ wyswietlana do (V6H6) ! IN
1 1 [vale[status] T
: : g
___________________________________________________________ g
<
o

Rys. 3.3 przedstawia model blokéw funkcyjnych Deltapilot S. Gtéwna warto$s¢ mierzona
VOHO przesytana jest z Transducer Block do Analog Input Block. Tutaj jest ona skalowana,
przetwarzana i ponownie przeskalowywana przed wyprowadzeniem jej poprzez ustuge
cyklicznej wymiany danych do PLC jako zmiennej OUT. Zmienna zawiera warto$¢ i odp.
status.

Standardowo, na wskazniku lokalnym oraz w polu matrycy VOHO wskazywana jest ta sama
wartos¢. Jednakze, cykliczna warto$¢ wyjsciowa moze by¢ udostepniana przez PLC

i wyswietlana na wskazniku lokalnym (Display Value). W tym celu, w polu matrycy V6H5

w oprogramowaniu Commuwin Il musi by¢ ustawiona opcja “Display Value” (lub “1").
Przyktad: Jeden Deltapilot S mierzy cisnienie nad cieczg, natomiast drugi cisnienie hydro-
statyczne w zbiormniku. Obydwie wartosci mierzone przesytane sg do PLC. PLC wyznacza
réznice cisnien i na jej podstawie poziom. Wyznaczona warto$¢ poziomu przyporzadkowana
zostaje do parametru “Select VOHO Wybor VOHOJ* (VBHB) i wysSwietlana jest na wskazniku
lokalnym. Patrz réwniez rozdziat 6.

Endress+Hauser

Rys. 3.3

Schemat ideowy blokéw
funkcyjnych Deltapilot S

z elektronika PROFIBUS-PA
profil 3.0

Kody pél w nawiasach oznaczaja
pozycje w matrycy Commuwin II.

Model blokowy
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Deltapilot S PROFIBUS-PA

Konfiguracja

18

Deltapilot S moze wyprowadzac jedng dodatkowg warto$¢ do PLC. Wybdr jednej
z 4 wartosci umozliwia pole V6H4 matrycy Commuwin Il (patrz nastepny punkt, krok 7).

Wymiana danych konfigurowana jest przez oprogram. narzedziowe sieci i Commuwin Il

1)

Przy pomocy oprogramowania narzedziowego danego sterownika PLC doda¢
Deltapilot S do sieci. Upewni¢ sie, Zze przypisany adres jest zgodny z ustawionym
sprzetowo adresem przetwornika.

Wybra¢ Deltapilot S i uruchomi¢ konfigurator. Ukazuja sie cztery opcje:

“Main Process Value [Gféwna wart. procesowa], ”, “2nd Cyclic Value [2-ga wart.
cykiiczna]”, “Display Value [Wart. wyswietiana]”, “FREE PLACE Wolna pozycja]’
Wybra¢ parametr “Main Process Value”. Jezeli nie sg wymagane zadne inne wartosci
zamkna¢ okno konfiguratora, w przeciwnym wypadku:

Wybra¢ parametr “2nd Cyclic Value” lub “FREE PLACE” (= funkcja nieaktywna)

i wybra¢ “Display Value” lub “FREE PLACE” (= funkcja nieaktywna). Nastepnie
zamkna¢ okno konfiguratora.

Uruchomi¢ Commuwin Il i otworzy¢ potgczenie sieciowe poprzez serwer PA-DPV1.
Wywotac¢ Live list (lista aktywnych urzadzen), ustawi¢ adres urzadzenia i wybrac
“Deltapilot S”.

Otworzy¢ menu przyrzadu i wybra¢ matryce obstugi.

Jesli wymagane jest przesytanie drugiej wartosci mierzonej, wybra¢ jga w polu V6H4:
0 = Temperature [Temperatura] (V7H3), 1 = Corrected pressure [Cisnienie
skompensowane] (VOH8)

Aby wyswietla¢ cykliczng warto$¢ wyjsciowa na wskazniku lokalnym, ustawi¢ V6H5 =
“Display Value” (lub “1")

Obecnie, wymiana danych z Deltapilot S jest skonfigurowana.

Endress+Hauser
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PLC moze odczytywaé dane wejsciowe z Deltapilot S w telegramie odpowiedzi poprzez
ustuge cyklicznej wymiany danych Data_Exchange. Cyklicznie wysytany telegram danych
posiada nastepujgca strukture:

Indeksacja |Dane Dostep Format danych / uwagi

danych
wejsciowych

0,123 Wartos¢ gtowna, odczyt 32 bitowa liczba zmiennopozycyjna (IEEE-754)
cignienie lub poziom

4 Kod stanu dla wartosci |odczyt patrz kody stanu
gtownej

56,7,8 Druga wartosc, odczyt 32 bitowa liczba zmiennopozycyjna (IEEE-754)

temperatura * lub
cisnienie skorygowane

9 Kod stanu dla drugiej  |odczyt patrz kody stanu
wartosci

* Wartos¢ ta wskazuje temperature mierzong przez wbudowany czujnik temperatury, wykorzystywang celem
kompensacji zmian temperatury. Jest to wartos¢ temperatury najbardziej zblizona do temperatury cieczy
procesowe;.

Dane wyjsciowe przesytane z PLC do wskaznika lokalnego posiadajg nast.strukture:

Indeksacja |Dane Dostep Format danych / uwagi
danych
wejsciowych

0,123 Warto$¢ wyswietlana  |zapis 32 bitowa liczba zmiennopozycyjna (IEEE-754)

4 Kod stanu zapis patrz kody stanu dla drugiej wartosci

Kody stanu dla gtéwnej i drugiej wartosci mierzonej wspierane przez Deltapilot S:

Kod stanu Stan Znaczenie Gtéwna Druga
urzadzenia wartosé wartosé
OF Hex BAD Stan nieokreslony X X
1F Hex BAD Wylaczenie z obstugi (target mode) X
47 Hex UNCERTAIN | Ostatnia wart. prawidt. (akt. tryb sygn. usterki) |x
4B Hex UNCERTAIN  |Ustalona nastawa (akt. tryb sygn. usterki) X
4F Hex UNCERTAIN  |Wartos¢ poczatkowa (akt. tryb sygn. usterki) — |x
5C Hex UNCERTAIN | Btad konfiguraciji (niepr. ustawione wart. gr.) X
80 Hex GOOD Stan prawidiowy X X
84 Hex GOOD Aktywny alarm bloku X
(przyrost licznika weryfikaciji statycznej)
89 Hex GOOD LOW_LIM (aktywny alarm) X
8A Hex GOOD HI_LIM (aktywny alarm) X
8D Hex GOOD LOW_LOW_LIM (aktywny alarm) X
8E Hex GOOD HI_HI_LIM (aktywny alarm) X
Endress+Hauser

Deltapilot S — PLC
(dane wejsciowe)

PLC -. Deltapilot S
(dane wyjsciowe)

Kody stanu
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3.5 Acykliczna wymiana danych

Dostep do parametrow urzadzenia w blokach: Physical Block, Transducer Block i Analog
Input Block (patrz rys. 3.3), jak rowniez zarzadzanie urzadzeniem mozliwe sg poprzez master
PROFIBUS-DP klasy 2 przy pomocy ustug acyklicznej wymiany danych. Na rys. 3.4 i 3.5
przedstawiona jest struktura blokéw funkcyjnych: Transducer Block i Analog Input Block.
Petny opis zarzadzania urzadzeniem, standardowych parametrow i bloku Transducer Block
mozna znalez¢ w Instrukcji obstugi BA 198F.

Zapis i odczyt parametrow mozliwy jest poprzez ustugi acyklicznej wymiany danych.
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Rys. 3.4
Schemat ideowy bloku “Transducer Block” Deltapilot S .
Oznaczenia parametréw sg zgodne z oznaczeniami na liscie Slot/Indeks. Dostep do parametrow, przy ktérych podano kody pél w matrycy
(w nawiasach) moZzliwy jest poprzez Commuwin II.
Zapis i odczyt parametréw mozliwy jest poprzez ustugi acyklicznej wymiany danych.
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3 Interfejs PROFIBUS-PA

Ponizsze tabele zawierajg wykaz parametrow przyrzadu. Dostep do nich uzyskiwany jest
poprzez okreslenie odpowiedniego numeru slotu i indeksu. Bloki: Analog Input Block,
Transducer Block i Physical Block zawierajg standardowe parametry, parametry bloku

i parametry zdefiniowane przez producenta.

Jezeli wykorzystywanym programem obstugi jest Commuwin I, woéwczas interfejs
uzytkownika umozliwia obstuge zarbwno poprzez matryce jak i w trybie graficznym.

Po udostepnieniu standardowych parametrow operacyjnych w dowolnym z blokéw
przyrzadu, kazda ich zmiana jest automatycznie odwzorowywana w parametrach bloku.
W kolumnie “Matryca E+H” podane zostaly kody pdl odpowiadajace poszczegdinym
parametrom. Patrz réwniez rys. 3.4 i 3.5.

Parametr Matryca| Slot Indeks |Rozmiar Typ Odczyt |Zapis |Klasa
E+H (Baijty) pamigci

Directory object header 1 0 12 Array of X C

UNSIGNED16
Composite list directory entries 1 1 24 Array of X C
UNSIGNED16

GAP directory continuous 1 2-8

GAP reserved 1 9-15

Parametr Matryca| Slot Indeks | Rozmiar Typ Odczyt | Zapis |Klasa
E+H (Baijty) pamieci

Parametry standardowe

Al Block data 1 16 20 DS-32¢ X C

Static revision 1 17 2 UNSIGNED16 X N

Device tag 1 18 32 OSTRING X X S

Strategy 1 19 2 UNSIGNED16 X X S

Alert key 1 20 1 UNSIGNED8 X X S

Al Target mode 1 21 1 UNSIGNEDS8 X X S

Al Mode block 1 22 3 DS-37* X D/N/C

Al Alarm summary 1 23 8 DS-42* X D

Batch 1 24 10 DS-67* X X S

Gap 1 25

Parametry bloku

out V6H2/3 |1 26 5 DS-33* X D

PV scale 1 27 8 Array of FLOAT |X X S

OUT scale 1 28 11 DS-36* X X S

Linearisation type 1 29 1 UNSIGNEDS8 X X S

Channel 1 30 2 UNSIGNED16 X X S

Gap 1 31

PV FTIME 1 32 4 FLOAT X X S

Fail safe type 1 33 1 UNSIGNED8 X X S

Fail safe value 1 34 4 FLOAT X X S

Alarm Hysteresis 1 35 4 FLOAT X X S

Gap 1 36

HI HI Limit 1 37 4 FLOAT X X S

Gap 1 38

HI Limit 1 39 4 FLOAT X X S

Gap 1 40

LO Limit 1 3l 4 FLOAT X X S

Gap 1 42

LO LO Limit 1 43 4 FLOAT X X S

Gap 1 44-45

HI HI Alarm 1 46 16 DS-39* X D

HI Alarm 1 47 16 DS-39* X D

LO Alarm 1 48 16 DS-39* X D

LO LO Alarm 1 49 16 DS-39* X D

Simulate 1 50 6 DS-51* X X S

OUT unit text 1 51 OSTRING X X S

Gap reserved 1 52-60

Gap 1 61-65

* Patrz rozdziat 3.6, punkt “tancuchy danych” lub specyfikacja PROFIBUS-PA cze$c¢ 1.
C = stata, N = nieulotna (zapis zostaje zachowany), S = statyczna (licznik weryfikacji zwigkszany o 1), D = dynamiczna

Endress+Hauser

Tabele slot/indeks

Zarzadzanie urzgdzeniem

Analog Input Block
[Blok wejs¢ analogowych]
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3 Interfejs PROFIBUS-PA Deltapilot S PROFIBUS-PA

Physical Block Parametr Matryca|Slot  |Indeks |Rozmiar Typ Odczyt | Zapis |Klasa

[B/Ok fizyczny] E+H (Bajty) pamieci
Parametry standardowe
PB Block data 1 66 20 DS-32* X C
Static revision 1 67 2 UNSIGNED16 X N
Device tag 1 68 32 OSTRING X X S
Strategy 1 69 2 UNSIGNED16 X X S
Alert key 1 70 1 UNSIGNEDS8 X X S
PB Target mode 1 71 1 UNSIGNEDS8 X X S
PB Mode block 1 72 3 DS-37* X D/N/C
PB Alarm summar: 1 73 8 DS-42* X D
Parametry bloku
Software revision 1 74 16 OSTRING X C
Hardware revision 1 75 16 OSTRING X C
Device manufacturer identity 1 76 2 UNSIGNED16 X C
Device identity 1 7 16 OSTRING X C
Device serial number VAH5 |1 78 16 OSTRING X C
Diagnosis 1 79 4 OSTRING X D
Diagnosis extension 1 80 6 OSTRING X D
Diagnosis mask 1 81 4 OSTRING X C
Diagnosis mask extension 1 82 6 OSTRING X C
Device certification 1 83 32 OSTRING X X N
Security locking VOH9 |1 84 2 UNSIGNED16 X X N
Factory reset VOH5 1 85 2 UNSIGNED16 X S
Descriptor 1 86 32 OSTRING X X S
Device message VAH1 1 87 32 OSTRING X X S
Device installation date 1 88 8 OSTRING X X S
reserved 1 89
Identification number V6HO 1 90 1 UNSIGNED 8 X S
HW write protection 1 91 1 UNSIGNED 8 X X S
Gap reserved 1 92...98
Gap 1 99...108
Matrix error code VOHO 1 104 2 UNSIGNED16 X D
Matrix last error code VOH1 1 105 2 UNSIGNED16 X X D
UpDown features supported 1 106 1 OSTRING X C
UpDown control 1 107 1 UNSIGNEDS8 X D
UpDown data 1 108 20 OSTRING X X D
Bus address VoH4 1 109 1 UNSIGNEDS8 X D
Matrix device software number VIH3 1 110 2 UNSIGNED16 X C
PA set unit to bus V6H1 1 111 1 UNSIGNED 8 X X S
PA input value VeH6 |1 112 6 FLOAT+U8+U8 |x X D
PA select VOHO VeH5 |1 113 1 UNSIGNEDS8 X X S
PA profile revision VeH7 |1 114 16 OSTRING X C
Gap 1 115-119
PA select second cyclic value V6H4 1 120 1 UNSIGNED8 X X S
PA identity number V6HO 1 121 2 UNSIGNED16 X X S
PA identity string 1 122 32 OSTRING X X S
PA DP status 1 123 1 UNSIGNEDS8 X
Gap 1 124-128

* Patrz rozdziat 3.6, punkt “tancuchy danych” lub specyfikacja PROFIBUS-PA czgs¢ 1.
C = stata, N = nieulotna (zapis zostaje zachowany), S = statyczna (licznik weryfikacji zwigkszany o 1), D = dynamiczna

View_1 parameters
[Parametry View_1]

Parametr Matryca| Slot Indeks | Rozmiar Typ Odczyt |Zapis |Klasa
E+H (Baijty) pamigci
View 1 Physical Block 1 209 17 OSTRING X D/N/C
Gap reserved 1 210-214
View 1 Transducer Block 1 215 22 OSTRING X D/N/C
Gap reserved 1 216-220
View 1 Analog Input Block 1 221 18 OSTRING X D/N/C
Gap reserved 1 222-226
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Parametr Matryca| Slot Indeks | Rozmiar Typ Odczyt |Zapis |Klasa
E+H (Baijty) pamieci
Parametry standardowe
TB Block data 1 129 20 DS-32* X C
Static revision 1 130 2 UNSIGNED16 X N
Device tag 1 131 32 OSTRING X X S
Strategy 1 132 2 UNSIGNED16 X X S
Alert key 1 133 1 UNSIGNED8 X X S
TB Target mode 1 134 1 UNSIGNED8 X X S
TB Mode 1 135 3 DS-37* X D/N/C
TB Alarm summar 1 136 8 DS-42* X D
Parametry bloku
Primary value VOHO |1 137 5 DS-33* X D
Primary value unit 1 138 2 UNSIGNED16 X X S
Level VOH9 |1 139 4 FLOAT X D
Level unit VAH2 |1 140 2 UNSIGNED16 X X S
Sensor value V3H6 |1 141 4 FLOAT X D
Sensor unit V3H4 |1 142 2 UNSIGNED16 X X S
Secondary value 1 1 143 5 DS-33* X D
Secondary value 1 unit VAH2 |1 144 2 UNSIGNED16 X X S
Secondary value 2 VOH8 1 145 5 DS-33* X D
Secondary value 2 unit V3H4 1 146 2 UNSIGNED16 X X S
Sensor offset V3H7 1 147 4 FLOAT X X S
Calibration type V3HO |1 148 4 UNSIGNED8 X X S
Calibration point low 1 149 4 FLOAT X X S
Calibration point high 1 150 4 FLOAT X X S
Level low 1 151 4 FLOAT X X S
Level high 1 152 4 FLOAT X X S
Level offset 1 153 4 FLOAT X D
Linearisation type V2HO |1 154 1 UNSIGNED8 X X S
Linearisation diameter V2H4 1 155 4 FLOAT X X S
Linearisation volume V2H5 1 156 4 FLOAT X X S
Sensor high limit V7H1 1 157 4 FLOAT X C
Sensor low limit V7HO 1 158 4 FLOAT X C
Max. sensor value V7H2 1 159 4 FLOAT X X N
Min. sensor value 1 160 4 FLOAT X X N
Temperature V7H3 1 161 4 FLOAT X D
Temperature unit V3H5 1 162 2 UNSIGNED16 X X S
Max temperature V7H4 1 163 4 FLOAT X X N
Min temperature 1 164 4 FLOAT X X N
Table index (linearisation) V2H1 1 165 1 UNSIGNED8 X X S
Table X/Y number V2H2/3 |1 166 2*4 Array of FLOAT | X X S
Table min number 1 167 1 UNSIGNED8 X C
Table max number 1 168 1 UNSIGNED8 X C
Table option code 1 169 1 UNSIGNED8 X X S
Table status 1 170 1 UNSIGNED8 X X S
Linearisation: actual no. of points 1 171 1 UNSIGNED8 X X S
Gap reserved 1 172-181
Gap 1 182-186

* Patrz rozdziat 3.6, punkt “fancuchy danych” lub specyfikacja PROFIBUS-PA czes¢ 1.

C = stata, N = nieulotna (zapis zostaje zachowany), S = statyczna (licznik weryfikacji zwigkszany o 1), D = dynamiczna

Endress+Hauser
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[Blok przetwornika]
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Deltapilot S PROFIBUS-PA

Transducer Block
[Blok przetwornika]
(cd)
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Parametry Endress+Hauser

Empty calibration VOH1 1 187 4 FLOAT X X S
Full calibration VOH2 1 188 4 FLOAT X X S
Display format VOH3 1 189 1 UNSIGNEDS8 X X S
Damping VOH4 1 190 4 FLOAT X X S
Fail Safe VOH7 1 191 1 UNSIGNEDS8 X X S
Linearisation table level V2H2 1 192 4 FLOAT X X S
Linearisation table volume V2H3 1 193 4 FLOAT X X S
Dry calibration unit V3H1 1 194 2 UNSIGNED16 X X S
Density factor V3H2 1 195 4 FLOAT X X S
Zero offset V3H3 1 196 4 FLOAT X X S
Simulation mode VIH6 1 197 1 UNSIGNEDS8 X X S
Simulation value VOH7 1 198 4 FLOAT X X S
Volume unit VAH3 1 199 2 UNSIGNED16 X X S
Empty pressure VAH6 1 200 4 FLOAT X N
Empty density VAH7 1 201 4 FLOAT X N
Full pressure VAH8 1 202 4 FLOAT X N
Full density VAH4 1 203 4 FLOAT X N
Gap 1 204-208

* Patrz rozdziat 3.6, punkt “laricuchy danych” lub specyfikacja PROFIBUS-PA czes¢ 1.
C = stata, N = nieulotna (zapis zostaje zachowany), S = statyczna (licznik weryfikacji zwigkszany o 1), D = dynamiczna
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3.6 Formaty danych

Warto$¢ mierzona przesytana jest jako liczba zmiennoprzecinkowa zg. z IEEE 75:

Wartoéé mierzona = (-1)°" x 2E=127) (1 4+ )

D15 |D14 ‘D13 ‘D12 ‘DH ‘D1O ‘DQ ‘DS ‘D? D6 ‘DS ‘D4 ‘DS ‘DZ ‘D1 ‘DO

Znak | Wykfadnik (E) Mantysa (F)

o’ ‘26 ‘25 ‘24 ‘23 ‘22 ‘2‘ ‘20 o1 ‘2’2 ‘2’3 ‘2’4 ‘2’5 ‘2’6 ‘2’7

Mantysa (F)

2—8 ‘279 ‘2—10 ‘241 ‘2712 ‘2713 ‘2—14 ‘2—15 ‘246 ‘2—17 ‘2—18 ‘2—19 ‘2720 ‘2721 ‘2—22 ‘2723

40 FO 00 00 hex = 0100 0000 1111 0000 0000 OOOO 0000 OOOO binér

Wartos¢ = (1)0x2029-120 5 (1 4 o714 072 1079
= 1x2°x(1+0.5+0.25 + 0.125)
- 1x4x1.875
= 75

Wskazéwka!

» Poniewaz nie wszystkie sterowniki PLC wspierajg format IEEE 754, czesto zachodzi
potrzeba wykorzystania lub zapisu modutu konwersii.

» W zaleznosci od sposobu zapisu danych w PLC (MSB - najb. znaczacy bit lub LSB -
najmn. znaczacy bit), moze zaistnie¢ potrzeba zastosowania procedury zamiany bajtow
w sterowniku PLC.

Typy danych oznaczone gwiazdka w tabelach slot/indeks, np. DS-36, sg fancuchami danych
o strukturze zgodnej ze specyfikacja PROFIBUS-PA czes¢ 1, wersja 3.0. Obejmujg one rézne
elementy, ktére moga by¢ adresowane poprzez slot, indeks i indeks pomocniczy, tak jak
przedstawiono w dwaéch ponizszych przyktadach:

Typ parametru Slot Indeks Element Indeks Typ Rozmiar
pomocn.
DS-33 1 26 OUT Value 1 FLOAT 4
OUT Status 5 UNSIGNED8 1
Typ parametru Slot Indeks Element Indeks Typ Rozmiar
pomocn.
DS-36 27 OUT Scale Max. 1 FLOAT 4
OUT Scale Min 5 FLOAT 4
OUT Scale Unit. 9 UNSIGNED16 2
OUT Scale DP (decimal point). 11 INTEGER8 1
Endress+Hauser

Standard IEEE-754
zapisu liczb zmienno-
przecinkowych (typ float)

Rys. 3.6
Standard IEEE 754 zapisu liczb
zmienno-przecinkowych

Przyktad

AN

Wskazowka!

tancuchy danych
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Deltapilot S PROFIBUS-PA

Obstuga

Menu parametrow
przyrzadu
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3.7 Konfiguracja parametrow profilu

Dostep do parametrow bloku mozliwy jest poprzez master PROFIBUS-DP klasy 2, np.
realizowany poprzez Commuwin Il. Commuwin |l moze pracowac na komputerze kompaty-
bilnym z IBM lub na laptopie. Komputer musi by¢ wyposazony w interfejs PROFIBUS, tj.
karte PROFIBOARD dla komputeréw PC lub PROFICARD dla laptopéw. Podczas integracji
systemu, komputer rejestrowany jest jako master klasy 2. Celem uzyskania dalszych
informaciji, patrz Instrukcja obstugi BA 124F.

Konieczne jest zainstalowanie serwera PA-DPV1, przez ktory otwierane jest potaczenie do
Commuwin II.

» Wywotac¢ live list (lista aktywnych urzadzen) zawierajgca identyfikatory “Tag”.

Wybor trybu

standardowej obstug———0(07 - FEB 24

przyrzadu PHY_30: LIC 123
Wybdr trybu obstugi LEVEL: LIC 123

profilu Al block

 Tryb obstugi przyrzadu E+H uaktywniany jest poprzez wybor nazwy przyrzadu,
np. Deltapilot S.

» Tryb obstugi profilu uaktywniany jest poprzez wybodr odpowiedniego identyfikatora
(tag), np. Al: LIC 123 = Analog Input Block Deltapilot S,
lub poprzez wybdr odpowiedniego profilu urzadzenia w trybie graficznym.

» Po uaktywnieniu wymaganego trybu, ustawienia wprowadzane sg poprzez menu
parametrow przyrzadu.

Menu parametrow przyrzadu umozliwia wybodr obstugi poprzez matryce lub w trybie
graficznym.

* W trybie obstugi poprzez matryce, parametry przyrzadu lub profilu wySwietlane sa
w matrycy. Zmiana parametru mozliwa jest po wybraniu odpowiedniego pola
matrycy.

» W trybie graficznym, sekwencja obstugi przedstawiana jest w postaci szeregu
graficznych prezentaciji struktury parametréw. W przypadku obstugi profilu istotna
jest wizualizacja opcji Diagnosis [Diagnostyka], Scaling [Skalowanie], Simulation
[Symulacja] i Block [Blok].

Endress+Hauser



Deltapilot S PROFIBUS-PA

3 Interfejs PROFIBUS-PA

Wskaznik lokalny oraz wyjscie cyfrowe Deltapilot S dziatajg zupetnie niezaleznie od siebie.
W trybie “Cisnienie”, warto$¢ mierzona wyprowadzana jest w jednostkach podanych na
tabliczce znamionowej. W trybie “Poziom”, wartos¢ na wyjsciu cyfrowym (OUT Value) jest
wartoscig obliczong na podstawie cisnienia mierzonego, w zakresie O ... 100 %.

Uzyskanie tej samej wartosci na wskazniku lokalnym oraz na wyjsciu cyfrowym mozna
zapewni¢ poprzez nastepujace opcie:
—Wprowadzenie jednakowego ustawienia dla dolneji gornej wartosci granicznej parametrow
PV Scale i OUT Scale w bloku Analog Input Block; PV Scale min. = OUT Scale min.
i PV Scale max. = OUT Scale max., Patrz rowniez: rozdz. 3.5, punkt “Tabele slot/indeks”
rozdz. 11.2 “Matryca Analog Input Block (Al Transmitter)”,
— Skalowanie wartosci granicznych parametrow PV Scale i OUT Scale w Commuwin |l
w trybie graficznym, patrz ponizszy rysunek
— Potwierdzenie parametru “Set Unit to Bus [Ustaw jednostke do magistrali]’” zg. z opisem
w rozdz. 7.4. Potwierdzenie tego parametru powoduje automatyczne ustawienie wart.
gran. PV Scale i OUT Scale na tym samym poziomie.

Jezeli w przypadku danego PLC wymagane jest inne skalowanie wartosci na wyjsciu
cyfrowym niz wartosci wyswietlanej na wskazniku lokalnym, dostepne sa nastepujace opcie:
— Wprowadzenie wymaganych ustawien dolnej i gornej wartosci granicznej parametrow
PV scale i OUT scale w bloku Analog Input Block, Patrz rowniez: rozdz. 3.5, punkt “Tabele
slot/indeks”, rozdz. 7.3 “Skalowanie OUT Value” irozdz. 11.2 “Matryca Analog Input Block
(Al Transmitter)”
- Skalowanie wartosci granicznych parametrow PV scale i OUT scale w Commuwin |l
w trybie graficznym, patrz ponizszy rysunek.

1. Please select

“Al Transmitter" M
DEWICE PROFILE TR B

* OuUT STATUS

P

| |00 woT casc. &
| OUT VALUE PLC /i SPS

Primary | - : ,
value |—":"':":":'
v e PY GCALE ot
PV | [pooo || Ot | OUT UNIT
PV SCALE UNIT | - 15

| INTEGRATION TIME
OUT SCAL OUT SCAL | ||:|.|:u:u:||:| E

BA164E01

Endress+Hauser

Skalowanie wyjscia

Warto$¢ na wyjsciu

cyfrowym (OUT Value)
= wartos$¢ wyswietlana
na wskazniku lokalnym

Warto$¢ na wyjsciu
cyfrowym (OUT Value)
# wartos¢ wyswietlana
na wskazniku lokalnym

Rys. 3.7

Skalowanie OUT Value
w Commuwin Il w trybie
graficznym
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Deltapilot S PROFIBUS-PA

Matryca obstugi

Rys. 4.1

Elementy obstugi modutu
elektroniki z modufem
operatorsko-odczytowym FHB 20

® Sygnalizacja transmisji danych:

wskazZnik zapalony podczas
obstugi przez interfejs PA

@ Sygnalizacja usterki

® 4 -cyfrowe wskazanie wartosci
mierzonych i wprowadzanych
parametrow

@ Aktualna pozycja matrycy

® Stupkowy wskaznik sygnatu
wyjsciowego

® Przyciski do konfiguracji

AN

Wskazéwka!
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4 Obsluga

4.1 Obsluga lokalna
Konfiguracja i obstuga Deltapilot S realizowane sa za pomoca matrycy 10 x 10
przedstawionej w rozdz. 11.1. W matrycy tej:

» kazdy wiersz jest przyporzadkowany do odpowiedniej grupy funkcji
* kazde pole przyporzadkowane jest do jednego parametru.

Mozliwe ustawienia opisane sg w rozdz. 5-7. Po wprowadzeniu wszystkich parametrow,
mozliwe jest zabezpieczenia przed nieuprawnionym dokonywaniem zmian, patrz rozdz. 7.7.

®
O)
[} H @
@) 1667
©Qe
® - +VH S ®
Modut operatorsko-odczytowy
(zainstalowany w dostarczonym
przyrzadzie) dostepny jest po O
odkreceniu pokrywy obudowy.
—
L HO H1 H2 H3 H4
¥
V xg | Matryca, patrz | - @ +[@
2 “,w—rozdz. 111 4 V. H
@H>
o

4.2 Modul operatorsko odczytowy FHB 20

Modut operatorsko-odczytowy jest ukryty pod pokrywa obudowy (jesli zostat zamdwiony).
Funkcje realizowane za pomoca przyciskow:

Przyciski ‘ Funkcja

Wybér pola matrycy

V Wybor wiersza matrycy
H Wybor kolumny matrycy

ViH Jednoczesne wecisniecie V i H powoduje skok do pola VOHO
Wprowadzanie parametru

+lub - Uaktywnienie wybranej pozycji matrycy. Wybrana cyfra miga.

+ Zmiana wartosci migajacej cyfry o +1

- Zmiana wartosci migajacej cyfry o —1

Przywrocenie poczatkowej wartosci wprowadzanego parametru, pod warunkiem,
ze nie zostat jeszcze zapisany.
Zapis wprowadzonego ustawienia

ViubH; ViH ‘Zapis wprowadzenia i wyjscie z pola matrycy
Blokowanie / odblokowywanie

+iViub-iH ‘+ i V: blokowanie, — i H: odblokowanie matrycy
Wskazowkal!

Po zaprogramowaniu przyrzadu przy pomocy modutu operatorsko-odczytowego FHB 20,
mozna go odtgczy¢ i wykorzysta¢ do konfiguracji innych sond Deltapilot S.

Endress+Hauser
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4 Obshluga

4.3 Obsluga za pomocg Commuwin II

Graficzny program obstugi Commuwin Il umozliwia konfiguracje i obstuge Deltapilot S
poprzez:

* matryce obstugi
* tryb graficzny.

Obstuga Deltapilot S PROFIBUS-PA z wersjg oprogramowania 2.1 mozliwa jest za pomoca
Commuwin Il od wersji 2.07.04 wzwyz. Konieczne jest uaktywnienie serwera PA-DPV1,
poprzez opcje “Connect/open connection [Pofgcz/otwdrz pofgczeniel”. Opis programu
Commuwin Il znajduje sie w instrukcji obstugi BA 124F.

Konfiguracja Deltapilot S moze by¢ dokonana za pomocg menu “Device Data/Matrix
Operation [Dane przyrzadu/Obstuga przez matryceg]”. W matrycy:

» kazdy wiersz jest przyporzadkowany do odpowiedniej grupy funkcji

* kazde pole jest przyporzadkowane do jednego parametru.

Parametry ustawien wprowadzane sg do odpowiednich pdl i potwierdzane poprzez
wcisniecie [. Pole matrycy “Device Profile” [Profil przyrzadu] (VAH9) umozliwia przetgczanie
pomiedzy strukturami blokéw: Standard, Physical Block, Press Block i Al Transmitter.
Patrz rowniez rozdziaty 11.1 1 11.2.
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Poprzez menu “Device/Graphics [Przyrzad/Tryb graficzny]” Commuwin Il umoZliwia graficzne
przedstawienie okreslonych procedur konfiguracyjnych. Pozwala to na bezposrednia mody-
fikacje parametrow i potwierdzenie przez [0. W trybie graficznym dostepne sa réwniez
parametry profilu bloku, patrz rozdz. 3.7.

0= Graphic support - Status picture

Endress+Hauser Deltapilot FEB 24

- DEWICE PROFILE
1-| STANDARD

=l
INSTR.+SOFTW.NO
221 |

DIAGNOSTIC CODE
B |

SET TAG NUMEER
| |

MEASURED WALUE
[+

| =

1. Please select "STANDARD"

BA164E03
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Tryb obstugi poprzez ma-
tryce (menu przyrzadu)

Rys. 4.2

Menu “Device/Parameter matrix
[Przyrzgd/Matryca parametrow]”

w oprogramowaniu Commuwin I/
Tryb graficzny

(Menu przyrzadu)

Rys. 4.3

Menu “Device/Graphics
[Przyrzad/Tryb graficzny]”
w Commuwin Il
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Wskazéwka!

5 Pomiar poziomu

W rozdziale tym opisana zostata konfiguracja wymagana dla realizacji pomiaru poziomu
za pomocg Deltapilot S z modutem elektroniki FEB 24 (P).

» Uwagi dotyczgce obstugi lokalne;
* Wybdr miejsca montazu

« Kalibracja pusty / petny

» Sucha kalibracja

* Linearyzacja

Inne mozliwe ustawienia, takie jak ttumienie lub blokowanie/odblokowywanie trybu obstugi
opisane sg w rozdziale 7 “Inne ustawienia”.

Uwagi dotyczace obstugi lokalnej!

W przypadku konfiguracji przy pomocy modutu FHB 20 konieczne jest potwierdzenie
kazdego z wprowadzanych parametrow. Stuza do tego celu przyciski “V”, “H” lub “V” i “H”.
Po potwierdzeniu wprowadzenia za pomoca przycisku “V”, nastepuje automatyczne
przejscie do nastepnego pola w danej kolumnie, np. z VOHO do V1HO. Potwierdzenie

za pomoca “H”, powoduje automatyczne przejscie do nastepnego pola w danym wierszu,
np.: z VOHO do VOH1. Po potwierdzeniu wprowadzenia poprzez jednoczesne wcidniecie
przyciskow “V” i “H” - automatycznie wyswietlane jest pole VOHO.

W przypadku niektorych parametréw dostepnych jest kilka opcji wyboru. Do kazdej z nich
przyporzadkowany jest odpowiedni numer, ktory nalezy wprowadzi¢ podczas konfiguracji
parametru za pomoca modutu operatorsko-odczytowego. Numery ustawien podane sg

w nawiasach w kolumnie “Wprowadzenie” w ponizszych tabelach, np. (=1).

5.1 Wplyw pozycji pracy

Zmiana pozycji pracy przyrzadu moze powodowac nieznaczne przesuniecie zera,

tj. w przypadku pustego zbiornika na wskazniku lokalnym zamiast zera moze byc¢
wys$wietlana niewielka wartos$¢ cisnienia. Prosimy réwniez zapozna¢ sie z punktem “Pozycja
podczas kalibracji” w rozdz. 10 “Dane techniczne”. Aby skorygowa¢ wskazanie, wartos¢
o ktdrg cisnienie poczatkowe rézni sie od zera nalezy wprowadzi¢ w parametrze “Position
factor Wspdtczynnik pozycjil” (V3H7). Aktualnie mierzone cisnienie wskazywane jest przez
parametr “Sensor pressure [Cisnienie mierzone przez czujnik]” (V3HBG).

# ‘VH ‘Wprowadzenie ‘ Znaczenie Wynik:

1 W razie potrzeby przywrécié¢ ustawienia fabr. * Wartosc cisnienia wprowadzona w para-
parametréw, patrz réwniez rozdz. 8.2. metrze “Position factor Wspdfczynnik
Prosimy zauwazy¢, e w przypadku resetu pozycjil” (V3H7) jest odejmowana wartosci
przywracane sa rowniez ustawienia ktualnie mierzonego cisnienia, tj. warto-
domys$ine parametréw wprowadzonych ? ; ) 9 » U e
podczas kalibracji fabrycznej wykonanej Sci parametru “Sensor pressure [Cisnienie
zgodnie ze specyfikacja uzytkownika! mierzone przez czujnik] (V3H6).

VOH5 333 Iub Reset - przywrdcenie » Wartos¢ cignienia skorygowanego
7864 lub 1 ustawien fabryoznych Wskazywana jest W parametrze
parametrow “Corrected pressure [Cisnienie

2 | Wskazanie wartosci mierzonej (VOHO) w trybie skorygowane]’ (VOH8).

kalibracji “Cisnienie” (V3HO) = 2.0 mbar
= Wskaz. cidnienia mierz. przez czujnik (V3H6)
= Cidnienie zalezne od pozycji pracy

3 Odczyt aktualnie mierzonego cisnienia

w polu V3HB6.
V3HB |- Odczyt wartosci
np. 2 mbar
4 |\V3H7 |2 (mbar) Korekcja wskazania
wartosci
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5.2 Kalibracja poziomow pusty / pelny

W przypadku tej opciji kalibraciji zbiornik jest napetniany lub oprézniany. Jezeli nie jest mozliwe
catkowite napetnienie / oprdznienie zbiornika, kalibracja mozliwa jest réwniez przy jego
czesciowym napetnieniu / oproznieniu. Wynik pomiaru jest tym doktadniejszy, im wieksza
jest roznica poziomow “pusty” i “petny”. Odpowiedni poziom przyporzadkowywany jest do
aktualnie mierzonego cisnienia przez wprowadzenie wartosci parametru “Empty calibration
[Poziom kalibracyjny “pusty”]” (VOH1) a nastepnie “Full calibration [Poziom kalibracyjny “peiny”J’
(VOH2).

Kalibracja poziomow pusty /petny moze by¢ réwniez wykonana w odwrotnej kolejnosci.

W przedstawionym przyktadzie najpierw wykonywana jest kalibracja poziomu “pusty”

a nastepnie poziomu “petny”.

Aby mozliwe byto wykonanie kalibracji poziomdw pusty / petny, wymagane jest spetnienie
nastepujacych warunkow:

* Deltapilot S musi by¢ zamontowany.
* Zbiornik moze zosta¢ napetniony lub oprézniony.

# |VH Wprowadzenie | Znaczenie

1 | W razie potrzeby skorygowa¢ przesuniecie

zera spowodowane zmiana pozycji pracy,
zg. z opisem w rozdz. 5.1.
) . . N Poziom
2 |V3HO |Level [Poziom] |Wybor trybu kalibraciji “petny” VOH2
=0 _/
=0 100%
VAH2 | % Wybor jednostki
Napetnienie zbiornika do poziomu “pusty”.
VOH1 |np. 0% Przyporz. wart.
poziomu “pusty” do -
mierzonego cisnienia N
. o ) e_ | Poziom
Napetienie zbiornika do poziomu “petny”. B ==y Q “pusty” VOH1
VOH2 |np. 100% Przyporz. wart. 0%
poziomu “petny” do
mierzonego cisnienia

Wyn Ik BA164Y20
* W polu VOHO wskazywana jest wartos¢

mierzona w jednostkach ustawionych dla

kalibracji —w tym przyktadzie w %.

W trybie kalibracji “Level [Poziom]”, jednostka poziomu, objetosci lub masy moze by¢ wybrana
za pomoca parametru “Unit before linearisation [Jednostka przed linearyzacja]” (VAH2).
Jednostka wybierana jest tylko w celu jej wySwietlania, tj. wartosci parametréw nie sg
przeliczane. Dostepne jednostki przedstawione sg w ponizszej tabeli.

Jednostki dostepne poprzez parametr“Unit before # |VH Wprowadzenie | Znaczenie
linearisation [Jednostka przed linearyzacjg]”

% m cm dm 1 |np. wartosc mierzona (VOHO) = 45%

ft inch | all 2 |VAH2 |np.hl Wybdr nowej jednostki
m3 dms? cm3 ft3 3 | Warto$¢ mierzona (VOHO) = 45 hl

us gal Imp gal kg t

Ib ton None [orak]

Wskazowka!

Wyboér parametru “Unit before linearisation [Jednostka przed linearyzacja]” (VAH2) nie jest
mozliwy za pomoca modutu operatorsko-odczytowego.

Endress+Hauser

Wybér jednostki
(Jednostka przed
linearyzacjg — VAH2)
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Wskazoéwka!
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Wskazéwka!
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Jezeli kalibracja wykonana zostata przy uzyciu wody lub nastgpita zmiana mierzonego
medium, wartosci kalibracyjne mozna skorygowac przez wprowadzenie wspdtczynnika
gestosci.

nowa gestosc
poprzednia gestos¢

Wspodtczynnik gestosci = akt. wspotcz. x

Przyktad: : Zbiornik zostaje napetniony wodg, nastepnie wykonywana jest kalibracja. Gestos¢
wody (poprzednia gestos¢) wynosi 1 g/cma. Nastepnie zbiornik bedzie wykorzystywany jako
zbiornik magazynowy i Wygeiniony zostanie nowym medium, ktore bedzie mierzone. Nowa
gestos¢ wynosi 1.2 g/cm®. Parametr “Density factor Wspdtczynnik gestosci]” (V3H2) nadal
zawiera ustawienie fabryczne 1, tj. aktualny wspoétczynnik wynosi 1.

1.29/om3_

3 1.2

Wspétczynnikgestosci= 1 x
1g/cm

# |VH ‘Wprowadzenie ‘ Znaczenie

1 |np. wartosc mierzona (VOHO) = 75%

V3H2 ‘np. 1.2 ‘Wspé’rczynnik gestosci
Wartos¢ mierzona (VOHO) = 62.5%

Pomiar produktu
o gestoscip=1.2

-

Wynik:

* W polu matrycy VOHO wskazywana jest
warto$¢ mierzona skorygowana dla
nowego medium.

Kalibracja przy
uzyciu wody
o gestoscip=1.0

BA164Y22

Wskazéwka!

* Wspotczynnik gestosci ma wptyw na pomiar poziomu. W przypadku zmiany gestosci
produktu konieczne jest uzycie nowego wspodtczynnika gestosci.

 Jezeli nastepuje zmiana trybu kalibracji “Level [Poziom]” na “Dry calibration.H [Sucha
kalibracja.H]” lub “Dry calibration.% [Sucha kalibracja.%]", przywrocone zostajg ustawienia
fabryczne parametrow “Zero offset value Wartosc¢ korekcji zera]” (V3H3) i “Density factor
[Wspdlczynnik gestosci]” (V3H2).
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5.3 Sucha kalibracja

Sucha kalibracja jest kalibracja w sensie teoretycznym i moze by¢ wykonana nawet
wowczas, jesli Deltapilot S nie jest zamontowany lub zbiornik nie jest napetniony. Poziom
kalibracyjny “Pusty” jest zawsze poziomem, na ktérym zamontowana jest sonda. Parametr
“Empty calibration [Poziom kalibr. “pusty”]” (VOH1) nie jest wyswietlany w trybach “Dry
calibration.H [Sucha kalibracja.H]” i “Dry calibration.% [Sucha kalibracja.%]’. Automatycznie
ustawiana jest wartos$¢ parametru rowna zero. Jezeli pomiar ma by¢ wykonywany od innego
poziomu poczatkowego, konieczne jest dokonanie korekgji zera.

Dostepne sg dwa tryby kalibracji na sucho. Wybdér dokonywany jest za pomoca parametru
“Calibration mode [Tryb kalibracjil” (V3HO):

* Dry calibration.H [Sucha kalibracja.H] (= 1): Warto$¢ mierzona wyswietlana jest w wyb-
ranych jednostkach. Jednostki wybierane sg za pomoca parametru “Select unit
[Wybér jednostki]” (V3HT).

* Dry calibration.% [Sucha kalibracja.%] (= 2): Warto$¢ mierzona wyswietlana jest w %

Celem wykonania suchej kalibracji w trybie “sucha kalibracja.H” spetnione muszg by¢ Kalibracja
nastepujace wymagania: Sucha kalibracja.H
» Wspotczynnik gestosci jest znany.
« Cisnienie przyporzadkowane do maksymalnego poziomu nie moze przekraczac
gérnej wartosci granicznej zakresu czujnika (p = pgh).

# |VH ‘Wprowadzenie ‘Znaczenie
1 |W razie potrzeby skorygowaé przesuniecie
zera spowodowane zmiang pozycji pracy,
zg. z opisem w rozdz. 5.1. VOHO:
2 |V3HO |Dry Wybdr trybu 4.0m
calibration.H kalibracii
=1
3 |V3H1 |np.m Wybdr jednostki
=0
4 |V3H2 |np.1.2 Ustawienie
wspolcz. gestosci VOHO:
5 |V3H3 |np.0.2m Ustawienie wartosci 0o0m
korekgji zera

Wynik:

» Warto$¢ mierzona wskazywana w polu
VOHO: aktualny poziom skorygowany
0 wartos¢ przesuniecia zera, np. w met-
rach w podanym przyktadzie.

BA164Y43

Jednostka poziomu dla trybu kalibracji “Dry calibration.H” moze by¢ wybrana za pomoca Wybor jednostki
parametru “Select unit Wybdr jednostkil” (V3H1). Po dokonaniu wyboru, warto$¢ parametru  (Wyboér jednostki — V3H1)
“Measured value Wartos¢ mierzona]” jest przeliczana i wskazywana w nowych jednostkach.

Mozliwy jest wybodr jednostek podanych w ponizszej tabeli. W przypadku programowania

za pomocag modutu operatorsko-odczytowego, nalezy wprowadzi¢ odpowiedni numer.

Nr |Jednostka |Nr |Jednostka Nr |Jednostka # |VH Wprowadzenie | Znaczenie
0 m 1 cm 2 ft [stopa] 1 |np. Warto$¢ mierzona (VOHO) =4 m
3 inch [cal] 2 |V3H1 |np.inch [cal Wybodr nowej jednostki
(=3)
3 |Waros¢ mierzona (VOHO) = 157.48 cali
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Wskazéwka!

W tym trybie kalibracji, w parametrze “Full calibration [Kalibracja poziomu “petny”]* (VOH2)
wprowadzana jest maksymalna wartos¢ poziomu. Automatycznie przypisywane jest do nigj
100%. Wartos¢ mierzona automatycznie przeliczana jest na wartos¢ wyrazong w %.

Dla maksymalnego poziomu tj. poziomu kalibracyjnego "petny" (VOH2) oraz “Zero offset value
[Warto$¢ korekcjizera]” (V3H3) zawsze nalezy wprowadzi¢ jednostke dtugosci. Wybor jednostki
dokonywany jest za pomoag parametru “Select unit Wybdr jednostkil” (V3H1).

Celem wykonania suchej kalibracji “Sucha kalibracja.%” spemione musza by¢ nastepujgce
wymagania:

» Wspotczynnik gestosci jest znany.

» Warto$¢ poziomu kalibracyjnego “petny” dla trybu kalibracji “Sucha kalibracja.%” jest
znana. Uwzgledniana jest warto$¢ korekgji zera.

« Cidnienie przyporzadkowane do maksymalnego poziomu nie moze przekraczac
gornej wartosci granicznej zakresu czujnika (p =pgh).

# |VH ‘Wprowadzenie ‘ Znaczenie

1 |W razie potrzeby skorygowac przesuniecie

zera spowodowane zmiang pozycji pracy, .
. VOH2: VOHO:
zg. z opisem w rozdz. 5.1.
e ) o 42 m 100 %
2 |V3HO |Dry Wybor trybu kalibracii
calibration.%
(=2
3 |V3H1 |np.m Wybor jednostki
(=0

4 |V3H2 |np.1.2 Ustawienie

wspdtczynnika gestosci V3H3:  VOHO:

+02m 0%

Ustawienie wartosci
korekgji zera

5 |VBH3 |np.0.2m

6 |VOH2 |np.4.2m Przyporzadkowanie
maks. wartosci

poziomu odp. 100%

BA164Y23

Wynik:

* Warto$¢ mierzona wskazywana w polu
VVOHO: aktualny poziom skorygowany
o wartos¢ przesuniecia zera. Wartos¢
mierzona jest automatycznie wyswietlana
w %.

Wskazowka!
Po korekcji zera, wszystkie dalsze wprowadzenia, np dla linearyzacji (patrz rozdz. 5.4),
odniesione sg do ustawionego punktu zerowego.
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Podczas pierwszego napetniania zbiornik powinien by¢ uwaznie nadzorowany, celem
natychmiastowego wykrycia jakichkolwiek bteddw lub nieprawidtowosci. Wyniki wykonane;
suchej kalibracji moga by¢ nastepnie przetestowane w trybie kalibracji “Level [Poziom]”, co
pozwoli skorygowac¢ ewentualne bfedy.

Wskazowka!

* W przypadku zmiany trybu kalibracji z “Dry calibration.H [Sucha kalibracja.H]” lub “Dry
calibration.% [Sucha kalibracja.%]" na tryb “Level [Poziom]’, wartosci parametréow “Zero
offset value [Wartos¢ korekcji zera]” (V3H3)" i “Density factor Wspdtczynnik gestosci]’
(VBH1) zostajg zachowane. Podczas dokonywania korekcji w trybie kalibracji “Level”
nalezy zwrdéci¢ szczegdlng uwage na obydwa wymienione parametry. Przyktadowo, jesli
wykonana byta korekcja zera w trybie kalibracji na sucho, warto$ci poziomow
kalibracyjnych “pusty” (VOH1) i “petny” (VOH2) zawsze odniesione sg do poziomu na
ktorym zamontowany jest czujnik.

W przypadku zmiany trybu kalibracji z “Dry calibration.%” do “Level”, wartosci
parametrow “Empty calibration [Kalibracja poziomu “pusty”]” (VOH1), “Full calibration
[Kalibracja poziomu “petny”]” (VOH2) i “Zero offset value Wartos¢ korekcji zera]” (V3H3) sa
przeliczane na wartosci wyrazone w %. Wartosci cisnien przypisanych do parametrow
“Empty calibration” i “Full calibration” wskazywane sg w polach matrycy “Service data,
pressure value at empty calibration [Dane serwisowe, wart. cisnienia przy kalibracji poziomu
“pusty”]” (VAHB) i “Service data, pressure value at full calibration [Dane serwisowe, wart.
cisnienia przy kalibracji poziomu “peiny”]” (VAH4).

Wykonywana jest sucha kalibracja dla pomiaru poziomu. Aktualny poziom maksymalny
osiggany jest podczas pracy. W trybie kalibracji “Level [Poziom]” dokonywana jest korekcja
wartosci poziomu kalibracyjnego “petny”.

# |VH ‘Wprowadzenie Znaczenie # |VH Wprowadzenie Znaczenie
1 | W razie potrzeby skorygowa¢ przesuniecie 6 |V3HO |Level Zmiana trybu
zera spowodowane zmiana pozycji pracy, (=0) kalibracji
zg. z opisem w rozdz. 5.1. Wskazanie w trybie kalibracji “Level [Poziom]’:
2 |V3HO |Dry calibration.% |Wybor trybu — Poziom kalibr. “pusty” (VOH1) = 0.0%
(=2 kalibracji — Poziom kalibr. “petny” (VOH2) = 107.7%
3 |VaH1 |np.m Wybor jednostki — Wartosc¢ korekcji zera (V3H3) = 7.7%
(=0) 7 |Zbiomik zostaje napetniony do maks. poziomu
4 |V3H3 |np.0.2m Ustawienie warosci (przykiad).
korekciji zera 8 [VOH2 |np.107.7% Przyporzadk. wart.
5 |V2HO |np.2.8m Przyporz. maks. poziomu peiny” do
wartosci poziomu cisnienia
odp. 100% mierzonego
Wynik:

» Pole matrycy VOHO wskazuje obecnie
skorygowany poziom.

Wskazanie
Sucha kalibracja.% \Iivatlirg?elzyjnym Poziom (Kalibracja pusty/petny)
“Level”
(I R 32m __ VoH2: | VOHO
o, o,
¥___<_ ______ VOH2: _ | VOHO: | . VOH2: 107.7 % 100 %
I 2.8m 100 % 107.7 %
V3H3: | VOHO: | V3H3: | | . VOHO
0.2m 0% 7.7 % 0 %
VOHO
440m--7------ T 00% T Tt TTTTToAmmooo
BA164Y24
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Wskazéwka!
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5.4 Linearyzacja

Linearyzacja umozliwia pomiar objetosci w zbiornikach o réznych ksztattach, np. z dnem
stozkowym, w ktoérych objetos¢ lub masa nie jest wprost proporcjonalna do poziomu.
Ponizsza tabela zawiera przeglad funkcji linearyzacji dostepnych dla trybow kalibracji “Level
[Poziom]”, “Dry calibration.H [Sucha kalibracja.H]" i “Dry calibration.% [Sucha kalibracja.%]".
Podczas programowania przy pomocy wskaznika, nalezy wprowadzi¢ odpowiedni numer
ustawienia.

Wprowa- | Tryb linearyzacji Znaczenie

dzenie |V2HO

V2H0

0 linear [Zaleznos¢ liniowa] |Zbiornik, w ktérym zalezno$¢ poziom/objetosc¢ jest liniowa, np.

(ustawienie fabryczne) |pionowy zbiomik cylindryczny. Jezeli kalibracja zostata
wykonana w jednostkach objetosci, wartos¢ mierzona moze
by¢ odczytywana w jednostkach objetosci bez koniecznosci
dokonywania zadnych dalszych wprowadzen.

1 Activate table Uzycie wprowadzonej tabeli linearyzacji mozliwe jest dopiero po
[Uaktywnienie tabeli] jej uaktywnieniu.
2 Manual W trybie recznym, nie jest konieczne napemianie ani opréznianie

[Reczny] zbiomnika. Krzywa linearyzacji tworzona jest przez wprowadzenie
maks. 11 par wartosci poziomu i odpowiadajacych im wartosci
objetosci lub masy.

3 Semiautomatic W trybie pdtautomatycznym zbiornik jest stopniowo napetniany
[Pdtautomatyczny] lub oprézniany. Deltapilot S automatycznie rejestruje poziom
wyznaczony na podstawie pomiaru cisnienia hydrostatycznego;
natomiast odpowiadajaca mu objetos¢ jest wprowadzana.
4 Clear table Przed wprowadzeniem nowej tabeli linearyzaciji, poprzednio

uaktywniona tabela musi zosta¢ skasowana. Po skasowaniu
tabeli, automatycznie ustawiany jest liniowy tryb linearyzacii.

[Kasowanie tabeli]

5 Horizontal cylinder Tryb linearyzacji dla poziomych zbiornikéw cylindrycznych.
[Poziomy zbiornik Tabela jest zapisana w pamieci programowej. Wymagane jest
cylindryczny] jedynie wprowadzenie $rednicy i objetosci zbiornika.

Podczas wprowadzania tabeli linearyzaciji, w parametrze “Diagnostic code [Kod aktualnego
bledul” (VOHQO) oraz na wyswietlaczu wskazywany jest kod btedu “E605". Zapalona jest
wowczas czerwona dioda alarmowa (LED) na module wskaznika.

Kod Typ Znaczenie

E605 Btad Wprowadzona recznie krzywa linearyzacji jest niekompletna.

Komunikat btedu ukazuje sie po uaktywnieniu krzywej

linearyzacii.

Po uaktywnieniu tabeli sprawdzana jest prawidtowosc krzywej linearyzacji. Moga pojawic sie
nastepujace ostrzezenia:

Kod Typ Znaczenie
E602 Ostrzezenie

Krzywa linearyzacji nie narasta monotonicznie. Numer ostatniej
prawidtowej pary warto$ci automatycznie ukazuje sie w polu
V2H1. Moze by¢ konieczne ponowne wprowadzenie wszystkich
par wartosci o numerach wiekszych od wskazanego.

E604 Ostrzezenie Wprowadzono mnigj niz dwie pary wartosci krzywej linearyzacii.

Wprowadzi¢ wiecej par wartosci.
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Wymaganie wstepne dla linearyzacji w trybie recznym Iub pétautomatycznym sg
nastepujace:

» Wykonana zostata kalibracja pozioméw pusty/petny lub sucha kalibracja.

» Znane sg pary wartosci dla punktéw wyznaczajgcych krzywa linearyzaciji,
min.: 2 pary wartosci, maks.: 11 par wartosci.

* Krzywa linearyzacji musi narasta¢ monotonicznie.

» Celem zapewnienie wysokiej doktadnosci pomiaru, w pierwszym i ostatnim punkcie
krzywej linearyzacji powinien zosta¢ wprowadzony poziom minimalny i maksymaliny.

» Parametr za pomoca ktérego wybierana jest jednostka dla wartosci parametréw
“Level input mode [Wprowadzenie poziomu]” (V2H2) i “Nominal diameter [Srednica
nominalna]” (V2H4), zalezny jest od trybu kalibracji. Patrz rowniez punkt “Jednostki”
na str. 39.

Wskazowka!
Jezeli wykonana zostata korekcja zera, wszystkie dalsze wprowadzenia odnoszg sie do
ustawionego punktu zerowego.

# |VH Wprowadzenie | Znaczenie

1 |W razie potrzeby skorygowac przesuniecie
zera spowodowane zmiang pozycji pracy,
zg. z opisem w rozdz. 5.1.

2 |Wykona¢ kalibracje zgodnie z opisem w rozdz.
5.2 lub 5.3.
3 |V2HO |Clear Skasowanie istniejacej
[Kasowanie] krzywej
=4
4 |V2HO |Manual [Reczny] | Wybor trybu linearyzacii

=2

5 |[VAH3 |np.hl Wybor jednostki
. Vimin . . Vmaks
6 |V2H1 |np.1 1-sza para wartosci Objetosc
7 |V2H2 |np.0O Wart. poziomu w pkt.1
8 |V2H3 |np. 0.6 (Ol Wart. objet. w pkt 1
9 | Powtdrzy¢ kroki 6...8, BA164Y25

min.: 2 pary wartosci, maks.: 11 par wartosci

10 |V2HO |Table [Tabela] | Uaktywnienie tabeli
=1)

Wynik:

* W polu matrycy (VOHO) wskazywana jest
aktualna objetos¢, np. w hektolitrach
w podanym przyktadzie.

* W polu matrycy (VOH9) wskazywany jest
aktualny poziom.

Endress+Hauser
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Wskazéwka!

Wprowadzanie reczne
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Wprowadzanie
poétautomatyczne

AN

Wskazéwka!

Poziomy zbiornik
cylindryczny

38

Przyktadowo, zbiornik moze by¢ napetniany podczas kalibracji i oprdzniany stopniowo
podczas linearyzacji. Poziom jest automatycznie obliczany na podstawie mierzonego
cisnienia hydrostatycznego. Wymagane jest tylko wprowadzenie odp. objetosci lub masy.

Wskazéwka!
Jesli krzywa linearyzacji wprowadzana jest podczas oprdzniania zbiornika, procedure nalezy
rozpocza¢ od maksymalnego poziomu. Patrz tabela ponizej, kroki 6...8.

Vmaks

Objetosc

BA164Y27

# |VH ‘Wprowadzenie ‘ Znaczenie

1 |W razie potrzeby skorygowa¢ przesuniecie
zera spowodowane zmiang pozycji pracy,
zg. z opisem w rozdz. 5.1.

Wyk. kalibr. zg. z opisem w rozdz. 5.2 lub 5.3.
V2HO | Clear [Kasowanie] | Kasowanie aktualnie
=4 zapisanej krzywej

4 |V2HO |Semiautom. Wybdr trybu linearyzacii

[Pétautom.] (= 3)

5 |VAH3 |np.hl Wybor jednostki
V2H1 |np.7 7-a para wartosci
V2H2 | Odczyt Aktualny poziom

wartosci

8 |V2H3 |np. 0.6 (hl) Wprowadzenie

objetosci dla punktu 7

9  |Powtdrzy¢ kroki 6...8,
min.: 2 pary wartosci, maks.: 11 par wartosci

10 |V2HO |Table [Tabela] |Uaktywnienie tabeli

(=1)

Wynik:

* W polu matrycy (VOHO) wskazywana jest
aktualna objetos¢ lub masa.

* W polu matrycy (VOH9) wskazywany jest
aktualny poziom.

Przyrzad udostepnia wbudowang tabele

linearyzaciji

dla poziomych zbiornikow

cylindrycznych; przy czym wprowadzone musza by¢ tylko nastepujgce wartosci:

« Srednica nominalna zbiornika, D (V2H4). Wartoé¢ wprowadzana jest w jednostkach

zdefiniowanych dla kalibracji podstawowej. Patrz rowniez: kolejny punkt “Jednostki”.

* Maksymalna objetos¢ lub masa w zbiorniku, V (V2H5). Wartos¢ wprowadzana jest

w wymaganych jednostkach. Patrz rowniez: kolejny punkt “Jednostki”.

VH

Wprowadzenie

Znaczenie

W razie potrzeby skorygowa¢ przesuniecie
zera spowodowane zmiang pozycji pracy,
zg. z opisem w rozdz. 5.1.

Wyk. kalibr. zg. z opisem w rozdz. 5.2 lub 5.3.

V2HO

Horiz. cylindr.
[Poz. zb. cylindr.]
(=5)

Wybor trybu linearyzacji

VAH3

np. hi

Wybor jednostki

V2H4

D

Wopr. $rednicy zbiornika

V2H5

\

Wprowadzenie
objetosci zbiornika

Wynik:

* W polu matrycy (VOHO) wskazywana jest
aktualna objetos¢ lub masa.

* W polu matrycy (VOH9) wskazywany jest
aktualny poziom.

£

BA164Y26
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Parametr za pomoca ktdrego wybierane sa jednostki dla wartosci parametrow “Level input
mode [Wprowadzenie poziomul” (V2H2) i “Nominal diameter [Srednica nominalnal’ (V2H4),
zalezny jest od trybu kalibracji. W trybie kalibraciji “Level [Poziom]”, wybor nowej jednostki nie
powoduje przeliczenia wartosci parametrow.

Jednostki dla wartosci parametréow “Input volume Wprow. objetoscil” (V2H3), “Max. volume
[Maks. objetosc]’ (V2H5) i “Measured value [Wartos¢ mierzona]” (VOHO) zawsze nalezy wybierac
za pomoca parametru “Unit after linearisation [Jednostka po linearyzacji]’” (VAH3). Po wybraniu
nowej jednostki wartosci parametréw nie sg przeliczane.

Ponizsza tabela przedstawia opcje wyboru jednostek dla poszczegdinych trybdw kalibracii:

Tryb kalibracji (V3HO)
Poziom Sucha kalibracja.H Sucha kalibracja.%
Wybor jednostek: Jednostka przed Wybor jednostki automatycznie w %
— Kalibracja podstawowa zg. z opi- ||inearyzacjg (V3H1)
sem w rozdz. 5.2 lub 5.3 (VAH2)
- Wprowadzenie poziomu (V2H2)
- Srednica nominalna (V2H4)
Przeliczanie podanych powyzej nie tak -
parametréw po zmianie jednostki.
Wybér jednostek: Jednostka Jednostka Jednostka
— Wprowadzenie poziomu (V2H3) |10 linearyzaci po linearyzacii po linearyzacji
— Maks. objeto$¢é (V2H5) (VAH3) (VAH3) (VAH3)
- Warto$¢ mierzona (VOHO0)
Przeliczanie podanych powyzej nie nie nie
parametréw po zmianie jednostki.

Parametr “Unit after linearisation [Jednostka po linearyzacji” (VAH3) umozliwia wybor
nastepujacych jednostek:

Jednostki dostepne poprzez parametr “Jednostka

po linearyzaciji”

% m cm dm

ft inch | hi

m3 dms cm? ft

us gal Imp gal kg t

b ton None [brak]
Wskazowka!

Wybor parametr “Unit after linearisation [Jednostka po linearyzacjil’ (VAH3) nie jest mozliwy
w przypadku obstugi za pomocg modutu operatorsko-odczytowego.

Endress+Hauser

Jednostki

Wybér jednostki
(Jednostka po
linearyzacji — VAH3)
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Wskazéwka!
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6 Pomiar ciSnienia i r0znicy ciSnien

W trybie kalibracji “Cisnienie”, na wskazniku lokalnym oraz w parametrze “Measured value
[Wartos¢ mierzona]” (VOHO) wskazywana jest warto$¢ mierzona cisnienia. Zakres pomiarowy
zgodny jest ze specyfikacjg na tabliczce znamionowej. Standardowo, warto$¢ mierzona
przesytana jest poprzez magistrale w jednostkach cisnienia podanych na tabliczce
znamionowej. Stosujac dwie sondy Deltapilot S, mozna mierzy¢ roznice cisnien, np. w zbior-
niku cisnieniowym. W rozdziale zawarte sg nastepujgce informacije:

» Uwagi dotyczgce obstugi lokalne;
* Wptyw pozyciji pracy

» Pomiar cisnienia

* Pomiar réznicy cisnien

Pozostate ustawienia przyrzadu, takie jak ttumienie, blokowanie/odblokowywanie trybu
obstugi, opisane sg w rozdz. 7 “Inne ustawienia”.

Uwagi dotyczace obstugi lokalnej!

W przypadku programowania przyrzadu za pomocg modutu operatorsko-odczytowego
% FHB 20, kazde wprowadzenie parametru musi by¢ potwierdzone. Potwierdzenie
realizowane jest za pomoca przyciskow “V”, “H” lub “V” i “H”. Po potwierdzeniu przy uzyciu
przycisku “V”, nastepuje automatyczne przejscie do kolejnego pola w danej kolumnie, np.
z VOHO do V1HO. W przypadku potwierdzenia za pomocg przycisku “H”, wskazanie
automatycznie przetgczane jest do kolejnego pola w danym wierszu, np.: z VOHO do VOH1.
Jesli potwierdzenie realizowane jest przez jednoczesne wcisniecie przyciskow “V” i “H” -
automatycznie wyswietlane jest pole VOHO.
W przypadku niektorych parametréw, dostepne sg rozne opcje wyboru. Przypisane sg do
nich odpowiednie numery. Programujgc przyrzad za pomoca modutu operatorsko-
odczytowego nalezy wprowadzi¢ wtasciwy numer. Odpowiednie numery podane sg
w nawiasach, w kolumnie “Wprowadzenie” w ponizszych tabelach, np. (=1).

Wskazéwka!

6.1 Wplyw pozycji pracy

Zmiana pozycji pracy moze powodowac nieznaczne przesuniecie zera. Oznacza to, ze

w przypadku gdy zbiornik jest pusty, na wyswietlaczu zamiast zera wskazywana jest
niewielka wartos¢ cisnienia. Patrz rowniez rozdz. 10 “Dane techniczne”, “Pozycja podczas
kalibracji”. Celem korekcji wskazania, poprzez parametr “Position factor Wspdtczynnik
pozycjil” (VBH7) wprowadzana jest wartos¢, o ktorg cisnienie poczatkowe rozni sie od zera.
Aktualne cisnienie mierzone wskazywane jest w parametrze “Sensor pressure [Cisnienie
mierzone przez czujnik]” (V3HO).

# |VH Wprowadzenie | Znaczenie
Wynik:
1 W razie potrzeby przywrécié¢ ustawienia fabr. » Wartos¢ cisnienia wprowadzona w para-
parametrow, patrz rwniez rozdz. 8.2. metrze “Position factor [Wspdtezynnik

Prosimy zauwazyé, ze w przypadku resetu

przywracane sg rowniez ustawienia pozycj]” (V3H7) odejmowana jest wartosci

domysIne parametréw wprowadzonych aktualnie mierzonej “Sensor pressure
podczas kalibracji fabrycznej wykonanej [Cisnienie mierzone przez czujnik]’ (V3HB).
zgodnie ze specyfikacjg uzytkownika! oW parametrze “Corrected pressure
VOH5 333 lub Przywrdcenie ustawien [Cisnienie skorygowane]’ (VOHS)

7864 lub 1 fabrycznych

wskazywana jest skorygowana warto$¢
2 | Wskazanie wartosci mierzonej (VOHO) w trybie ciénienia.

kalibracji “Cisnienie” (V3HO) = 2.0 mbar

= Wsk. cisnienia mierz. przez czujnik (V3H6)
= ci$nienie zalezne od pozycji

3 Odczyt aktualnie mierzonego ci$nienia w polu

matrycy V3HB.
V3H6 |- Odczyt wartosci
np. 2 mbar
4 |V3H7 |2 (mbar) Korekcja wskazywanej
wartosci
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6.2 Pomiar cisnienia

W tym trybie kalibracji, mierzone cisnienie wyprowadzane jest na wyjsciu bezposrednio jako
“Warto$¢ mierzona” (VOHO). Jednostka cisnienia wybierana jest za pomoca parametru
“Pressure unit [Jednostka cisnienia]” (V3H4).

# |VH ‘Wprowadzenie ‘ Znaczenie

1 | W razie potrzeby skorygowa¢ przesuniecie
zera spowodowane zmiang pozycji pracy,
zg. z opisem w rozdz. 6.1.

2 |V3HO |Pressure Wybor trybu kalibracji
[Cisnienie]
=9
3 |V3H4 |np. mbar Wybor jednostki
(=0 ci$nienia
(patrz tabela ponizej)

Wynik:

* W polu matrycy VOHO wskazywana jest
aktualna warto$¢ mierzona cisnienia
w wybranych jednostkach, np. w po-
danym przyktadzie w mbarach.

Wybodr nowej jednostki cisnienia umozliwia parametr “Pressure unit [Jednostka cisnienia]”  Wybor jednostki
(V3H4). Po wybraniu nowej jednostki w V3H4, wszystkie parametry opisujgce cidnienie  ci$nienia
przeliczane sg i wyswietlane w nowych jednostkach w Commuwin Il. Nie jest wymagana

ponowna kalibracja. Dostepne sg jednostki przedstawione w ponizszej tabeli. W przypadku

programowania za pomocg modutu operatorsko-odczytowego nalezy wprowadzi¢

odpowiedni numer ustawienia.

# |VH ‘Wprowadzenie ‘ Znaczenie Nr |Jednostka |[Nr |Jednostka Nr |Jednostka

1 |Wszystkie parametry opisujace cisnienie 0 mbar 1 bar 2 m Ho0
wyswietlane sa w mbarach.
np. Wartos¢ mierzona (VOHO) = 100 mbar 3 mm HO |4 psi 5 ft HoO

2 |V3H4 |psi Wybor nowej jednostki 6 in HoO 7 Pa 8 MPa

(=4) cisnienia _

3 |Wszystkie parametry opisujace cisnienie o hPa 10 jmm Hg 1 |inHg
wyswietlane sg w psi. 12 |g/cm? 18 |kg/cm2 |14 |Ib/ft2
Wartos¢ mierzona (VOHO) = 1.45 psi

15 |kgf/cm?

Wskazowka!

Standardowo, warto$¢ mierzona przesytana jest przez magistrale w jednostkach cisnienia %
podanych na tabliczce znamionowej. Aby po wybraniu nowej jednostki cisnienia wartosé na
wyjsciu cyfrowym (OUT Value) oraz wartos¢ wskazywana w parametrze “Measured value
Wart. mierz.]” (VOHO) byty réwne, konieczne jest potwierdzenie parametru “Set unit to bus
[Ustaw jednostke do magistrali]’” VBH1. Prosimy zauwazy¢, ze zmiana wartosci na wyjsciu
cyfrowym moze mie¢ wptyw na sterowanie. Patrz réwniez rozdz. 7.4.

Wskazéwka!

# |VH ‘ Wprowadzenie ‘ Znaczenie Wynik:
1 |np. Warto$é mierzona (VOHO) = 100 mbar * "Measured value [Wartosc mierzona]
o |vaHa |psi Wybor nowej jednostki (VOHO) oraz cyfrowa wartos¢ wyjsciowa
(=4 ciénienia (OUT Value) sg rowne. W przedstawio-
3 | Wskazanie wart. mierz. (VOHO) = 1.45 psi nym prlzyk{adZiel przez magistralg .
Przez magistrale nadal transm. jest wart. 100. transmitowana jest wartos¢ 1.45 (psi).

Wskazanie OUT Value (V6H2) =
100.0 UNKNOWN [Nieokreslona)

4 |V6H1 |Potwierdzenie |Wskazanie OUT Value
param. “Set (VBH2) = 1.45 psi

unit to bus
[Ustaw jedn. do
magistrali]” za
pomoca Enter
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Przyktad

42

AN

Wskazoéwka!

AN

Wskazéwka!

6.3 Pomiar réznicy cisnien

Pomiar roznicy cisnien, np. w zbiorniku cisnieniowym, mozliwy jest za pomoca dwaéch sond
Deltapilot S. Wartosci cisnienia mierzone przez obydwie sondy sg przesytane do PLC,

w ktérym wyznaczana jest roznica cisnien. Jezeli jest to wymagane, na podstawie réznicy
cisnien obliczany jest poziom oraz gestosc.

Pomiar w zbiorniku cisnieniowym:

» Sonda @ mierzy ci$nienie sumaryczne (hydrostatyczne + cisnienie nad ciecza).
» Sonda @ mierzy wyfgcznie cisnienie nad ciecza.

Wskazéwka!

» Cele pomiarowe obu sond musza by¢ odpowiednio dobrane do zadania pomiarowego
(odpowiedni zakres pomiarowy).

* Membrana sondy @ nie moze by¢ zakryta ciecza, poniewaz bedzie mierzy¢ dodatkowo
ci$nienie hydrostatyczne, falszujac tym samym pomiar.

» Stosunek cisnienia hydrostatycznego do cisnienia nad ciecza nie powinien by¢ wiekszy
niz 1:6.

» Wybrane jednostki cisnienia oraz skalowanie cyfrowej wartosci wyjsciowej OUT Value
dla obydwdch sond musza by¢ zgodne. Patrz rozdz. 7.3.

# |VH Wprowadzenie‘Znaczenie A Cisnienie nad ciecza
1 | W razie potrzeby skorygowac przesuniecie /_'g—ﬂ
zera spowodowane zmiang pozycji pracy, [
zg. z opisem w rozdz. 6.1. {F
2 |V3HO |Pressure Wybdr trybu kalibracii i :
E/s?)n)/eme] LIl Résnica cisnieds
- poziom
3 |V3H4 |np. mbar Wybor jednostki wyznaczone
(=0) cignienia przez PLC
(patrz tabela na str. 39)
Skalowanie OUT Value, patrz rozdz. 7.3

Kalibracja sondy 2 wg krokow 1-4

Cisnienie hydrostatyczne
+ cisnienie nad cieczg

Wynik:
» Na podstawie mierzonego cisnienia

sumarycznego oraz ci$nienia nad ciecza, BA164YS2
w PLC wyznaczana jest roznica cisnien. Rys. 6.1
Jezeli jest to wymagane, obliczany jest Przyktad: pomiar w zbiorniku ci$nieniowym

réwniez poziom i gestosc.

* W przypadku obu sond, wartosci
wskazywane w polu “Warto$¢ mierzona”
(VOHO) oraz na wyswietlaczu lokalnym
przedstawiajg ciSnienie mierzone.

Deltapilot @: cidnienie hydrostatyczne
+ ci$nienie nad cieczg;
Deltapilot @: cignienie nad ciecza

Wskazéwka!

Istnieje rowniez mozliwos¢ wyswietlania na wskazniku lokalnym cyklicznej wartosci
wyjéciowej przesytanej z PLC, takiej jak np. roznica cisnien. W tym celu, w parametrze “Select
VOHO Wybor VOHOJ* (VBH5) nalezy wybrac¢ ustawienie "Display value Wartos¢ wyswietlana]”
(lub 1). Patrz réwniez rozdz. 3.4.
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7 Inne ustawienia

W rozdziale tym opisane zostaty dodatkowe ustawienia dostepne dla Deltapilot S z modutem
elektroniki FEB 24 (P).

» Uwagi dotyczgce obstugi lokalnej

 Ttumienie wyjéciowe (stata czasowa 1)

» Sygnalizacja usterki

» Skalowanie cyfrowej wartosci wyjsciowej OUT Value

» Parametr “Set unit to bus [Ustaw jednostke do magistrali]’
* Symulacja

* Blokowanie/odblokowywanie trybu obstugi

* Informacje o punkcie pomiarowym

Uwagi dotyczgce obstugi lokalnej!

W przypadku programowania przyrzadu za pomocg modutu operatorsko-odczytowego

FHB 20, kazde wprowadzenie parametru musi by¢ potwierdzone. Potwierdzenie %
realizowane jest za pomoca przyciskow “V”, “H” lub “V” i “H”. Po potwierdzeniu przy uzyciu
przycisku “V”, nastepuje automatyczne przejscie do kolejnego pola w danej kolumnie, np.
z VOHO do V1HO. W przypadku potwierdzenia za pomocag przycisku “H”, wskazanie
automatycznie przetaczane jest do kolejnego pola w danym wierszu, np.: z VOHO do VOH1.
Jesli potwierdzenie realizowane jest przez jednoczesne wcisniecie przyciskow “V” i “H” —
automatycznie wyswietlane jest pole VOHO.

W przypadku niektorych parametréw, dostepne sg rézne opcje wyboru. Przypisane sg do
nich odpowiednie numery. Programujac przyrzad za pomoca modutu operatorsko-
odczytowego nalezy wprowadzi¢ wiasciwy numer ustawienia. Odpowiednie numery podane
s3 w nawiasach, w kolumnie “Wprowadzenie” w ponizszych tabelach, np. (=1).

Wskazéwka!

7.1 Thumienie

Ttumienie wyjsciowe wptywa na szybkos¢, z jaka wskazania VOHO, VOH8 i VOH9 reagujg na  Ttumienie wyjSciowe
zmiany poziomu. Poprzez zwigkszenie statej czasowej, mozliwe jest stlumienie wptywu (stata czasowa 1)
zaburzen powierzchniowych cieczy na wskazanie wartosci mierzonej oraz funkcje wskaznika

maksimum.
# |VH Wprowadzenie | Znaczenie 4
1 |VOH4 |np.30(s) Stata czasowa
(0...99 5) 63% f[-----

czas

BA164Y28
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7.2 Sygnalizacja usterki

Sygnalizacja usterki W przypadku usterki, kod btedu przesytany jest wraz z warto$cig mierzong. Wskazywana
jest wybrana uprzednio wartosé.
# |VH Wprowadzenie | Znaczenie
VOH7 = Max (1) +19999
+19999 7
1 |VOH7 |np. Min (0) Sygnalizacja usterki LI
Min (0) = —19999 Alarm
Max (1) = +19999 “VOH7 =Hold (2)
Hold (2) = ostatnia ostatnia prawidt. wart.
prawidtowa warto$é imierzona
. |
mierzona \VOH7 = Min (0) —19999
-19999 T bttt
t ——
BA164Y29

%\ Wskazowka!
Parametr “Safety alarm [Sygnalizacja usterki]” (VOH7) ma wptyw jedynie na wskaznik lokalny
wskazowka!  oraz pole matrycy VOHO. Celem odpowiedniego ustawienia cyfrowej wartosci wyjsciowe;
OUT Value z bloku “Analog Input Block”, uzyte musza by¢ parametry PROFIBUS-PA “Fail
safe type [Tryb sygnalizacji usterki]” oraz “Fail safe value [Warto$¢ sygnalizujaca usterke]”. Patrz
rozdz. 3.5, punkt “Tabela slot/indeks, Analog Input Block” oraz rozdz. 11.2 “Matryca Analog
Input Block (Al transmitter).
Celem uzyskania dalszych informaciji, prosimy zapoznac sie ze Specyfikacja PROFIBUS-PA,
Czesc¢ 3.
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7.3 Skalowanie OUT Value

Wartos¢ wskazywana na wyswietlaczu lokalnym Deltapilot S i w parametrze “Measured value
[Wartos¢ mierzona]” (VOHO) oraz cyfrowa warto$¢ wyjsciowa (OUT Value) nie sg od siebie
nawzajem zalezne.

Wartos¢ wyjsciowa bloku “Transducer Block” skalowana jest za pomoca parametrow “PV
Scale min” (VOH5) i “PV Scale max” (VOHB). Po skalowaniu ukazuje sie znormalizowana
wartos¢ z zakresu 0...1, wskazywana rowniez na bargrafie na wyswietlaczu lokalnym.

Wartos¢ “0" przyporzadkowane zostaje do parametru "PV Scale min" a wartos¢ “1" do
parametru "PV Scale max". Standardowe ustawienie wartosci mozna zmieni¢ za pomoca
parametrow Analog Input Block: “OUT Scale min” i “OUT Scale max” i wyskalowac je
zgodnie z witasnymi wymogami. Zgodnie z ustawieniem fabrycznym: “PV Scale min” = 0

i “PV Scale max” = 100. Jednostki, w ktdrych wskazywane sa te parametry zalezg od
wybranego trybu kalibracji (V3HO) i trybu linearyzacji (V2HO.

Deltapilot S z czujnikiem o zakresie 0...1200 mbar uzyty jest do pomiaru poziomu w zbiorniku
o wysokosci 10 m. W trybie kalibracji “Sucha kalibracja.H”, parametry “PV Scale min” i “PV
Scale max” wskazujg O mi 100 m.

Zadanie: # |VH ‘Wprowadzenie ‘Znaczenie
* Optymalne wykorzystanie bargrafu na 1 | Sucha kalibracja, zg. z opisem w rozdz. 5.3.
wskazniku lokalnym. wybdr jednostki “m” za pomoca parametru
* Przeskalowanie OUT Value na zakres “Select unit” (V3H1).
0...10000. 2 |- Wskazanie PV scale min (VOH5) = 0 m
— Wskazanie PV Scale max (VOH6) = 100 m
3 |VOH5 |- 0 m pozostaje ust.
dla PV Scale min.
4 |VOH6 |[10m Ustawienie 10 m
dla PV scale max
5 |VAHO |Al Transmitter Przetaczenie do
struktury Analog
Input Block
6 |VIH3 |- Wartos¢ O pozosta-
Al je ustawiona dla
Block OUT Scale min
7 |V1H4 10000 Ustawienie 10000
Al dla
Block OUT Scale max
Wynik:

Wartos¢ OUT Value wyskalowana jest w zak-
resie 0...10000. Np. przy poziomie 7 m, do
PLC przesytana jest OUT Value = 7000.

Analog Input Block
Max 4 PV Scale 1 S OUT Scale
10m
VOHO =7.0m
Output ~ ———— >~~~ ~————> ‘ - 07w ‘
Transducer Block } | }
T \ } T \
\ | \
\ | \
\ \
\ } \
) [ \
Min ‘
om \ f - | 0 \ j -
0 0.7 1 MIN 100000 0.7 MAX
I —— J 0 \ 10000
wptyw na bargraf OUT Value, Al Block -
wskazanie V6H2: 70.0 UNKNOWN przesyt do PLC, np.: @
10000 ¢ 0.7 (7000) g
m
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Wartos$é na wyjsciu
cyfrowym

(OUT Value) =

wartos¢ wysSwietlana na
wskazniku lokalnym

Przyktad

AN

Wskazéwka!
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7.4 Parametr “Set unit to bus [Ustaw jednostke do magistrali]”

Warto$¢ na wyjsciu cyfrowym (OUT Value) oraz warto$¢ wskazywana na wyswietlaczu
lokalnym lub w parametrze “Measured value Warto$¢ mierzona]” (VOHO) r6znig sie w nastepu-
jacych przypadkach:

— jesli zmieniony zostat tryb kalibracii

— jesli zmienione zostalty wart. parametréw “PV Scale min” (VOH5) i “PV Scale max” (VOHB),
— jesli zmienione zostaty wartosci parametrow “OUT Scale min” i “OUT Scale max”,

— jesli zmieniona zostata jednostka.

Uzyskanie tej samej wartosci na wskazniku lokalnym oraz na wyjsciu cyfrowym mozna

zapewni¢ poprzez nastepujace opcie:

— Ustawienie rownych wartosci dolnej i gornej wartosci granicznej parametrow: PV Scale
i OUT Scale w Analog Input Block; PV Scale min = OUT Scale min oraz
PV Scale max = OUT Scale max. Patrz rowniez rozdz. 3.5, punkt “Tabela slot/indeks” oraz
rozdz. 11.2 “Matryca Analog Input Block (Al Transmitter)”,

— Skalowanie wartosci granicznych parametrow PV Scale i OUT w Commuwin Il w trybie
graficznym, patrz rozdz. 3.7.

— Potwierdzenie parametru “Set unit to bus [Ustaw jednostke do magistrali]” (VEH1).
Potwierdzenie tego parametru powoduje automatyczne ustawienie rownych wartosci
granicznych PV Scale i OUT. Patrz nastepny punkt.

Zmiana jednostki cisnienia z “mbar” do “psi”:

# |VH ‘Wprowadzenie ‘ Znaczenie
np. warto$¢ mierzona (VOHO) = 100 mbar
2 |V3H4 |psi Wybdr nowej jednostki
=4 cisnienia

3 |Wskazanie wartosci mierzonej (VOHO) = 1.45 psi
Przez magistrale nadal przesytana jest warto$¢
100.

Wskazanie OUT Value (V6H2) =

100.0 UNKNOWN [Nieokreslona]

4 |V6H1 |Potwierdzenie |Wskazanie OUT Value
“Set unit to (VBH2) =
bus” poprzez |1.45 psi
Enter

Wynik:

“Measured value [Wart. mierz.]” (VOHO) oraz
wartos¢ na wyjsciu cyfrowym (OUT Value) sg
rowne. W podanym przyktadzie przez
magistrale przesytana jest wartos¢ 1.45 (psi).

Wskazoéwka!

* Jezeli w polu matrycy V6H2 wystepuje wskazanie UNKNOWN [Nieokreslona], 0znacza
to, ze nie zostat potwierdzony parametr “Set unit to bus [Ustaw jednostke do magistrali]”
w polu VBH1.

» Potwierdzajac parametr “Set unit to bus” (V6H1), nalezy pamietac, ze zmiana cyfrowej
wartosci wyjsciowej moze mie¢ wptyw na sterowanie.
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7.5 Wartos¢ symulowana

Funkcja symulacji umozliwia sprawdzenie wykonanej kalibracji oraz symulacje wartosci
mierzonej. Dostepne sa nastepujace opcie:

* Symulacja cisnienia
* Symulacja poziomu
* Symulacja objetosci

"o u
|

Tryby symulaciji “Poziom” i “Objetos¢" nie sg dostepne dla trybu kalibracji “Cisnienie” (V3HO).

W przypadku obstugi za pomocg modutu operatorsko-odczytowego, wybra¢ wymagany
tryb symulacji poprzez wprowadzenie odpowiedniego numeru.

Nr | Tryb Nr | Tryb Nr | Tryb
0 Off 1 Pressure |2 Level
[Wit] [Cisnienie] [Poziom]
3 Volume
[Objetosc]
Wskazowka!
» Tuz po uaktywnieniu funkcji symulacji, na wyswietlaczu ukazuje sie migajacy symbol %
komunikatu btedu oraz w parametrze “Diagnostic code [Kod aktualnego bfedu]” (VOHO) ,
wyswietlane jest ostrzezenie W 613. Stan ten utrzymuije sig podczas trwania symulacii. Wskazowka!

» Celem powrotu do trybu normalnej pracy, nalezy wytaczy¢ funkcje symulaciji poprzez
ustawienie parametru “Simulation [Symulacja]” (VOHBG) = Off.

* Przyrzad automatycznie powraca do trybu normalnej pracy po zaniku zasilania, po
wykonaniu resetu lub po zmianie w trybie kalibraciji.

W tym trybie symulacji symulowana jest warto$¢ mierzona cisnienia. Zawsze symulowana Symulacja ci$nienia
jest skorygowana wartos¢ cisnienia (VOH8). W zaleznosci od trybu kalibracji i linearyzaciji,

wartos$¢ mierzona (VOHO) wskazuje wartosS¢ cisnienia, poziomu lub objetosci. Jednostka

symulowanej wartosci wybierana jest poprzez parametr “Pressure unit [Jednostka cisnienia]’

(V3BH4). MoZliwe jest wprowadzenie wartosci z zakresu pomiedzy dolng a goérng wart.

graniczng zakresu czujnika (V7HO / V7H1).

# |VH Wprowadzenie | Znaczenie # |VH Wprowadzenie ‘ Znaczenie
1 |VOH6 |Pressure Wybor trybu symulacii 1 |W razie potrzeby skorygowaé przesuniecie
[Cignienie] zera spowodowane zmiang pozycji pracy,
=1 zg. z opisem w rozdz. 5.1 lub 6.1.
V3H4 |mbar (= 0) Wybor jednostki 2 |V3HO |Dry Wybor trybu kalibraciji
VOH7 |np. 40 mbar  |Ustawienie wartosci ;:sa;h;;atlon.H
symulowanej kalibracja.H]
, (=1)
Wynik: o 3 |VaH1 |np.m(=0) | Wyborjednostki
* W trybie kﬂahbraCJ! IPr(.assure [”C/sn/en/e] , VaH2 |np. 1.2 Ustaw. wsp. gestosai
parametr “Warto$¢ mierzona” (VOHO) : —
VOH3 |2 Ustaw. liczby miejsc

wskazuje wprowadzong wartos¢

D po przecinku dzies.
cisnienia, np. 40 mbar w podanym

) 6 |VIOH6 |Pressure Wybor trybu symulacji
przyktadzie. [Cisnienie]
=1)
V3H4 |mbar (= 0) Wybor jednostki

8 |VOH7 |np. 40 mbar Ustaw. wart. symul.

Wynik:

» W trybie “Sucha kalibracja”, parametr
“Warto$¢ mierzona” wskazuje obliczong
wartos¢ poziomu.
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Symulacja poziomu

Symulacja objetosci

48

W tym trybie symulacji symulowana jest warto$¢ poziomu. MoZliwe jest wprowadzenie
wartosci z zakresu —19999 ... +19999. Jezeli wybrany zostat tryb linearyzacji “Zal. liniowa”
(V2HO), parametr “Measured value [Wartos¢ mierzona]’ (VOHO) wskazuje warto$¢ poziomu.
Jezeli wybrany jest tryb linearyzaciji “Activate table [Uaktywnienie tabeli]” lub “Horiz. cylindrical
[Poziomy zbiornik cylindryczny]” (V2HO), parametr “Measured value [Wartos¢ mierzona]” (VOHO)
wskazuje odpowiednig wartos¢ objetosci. W ten sposéb mozna np. sprawdzi¢
wprowadzong krzywa linearyzaciji.

Jednostki dla wartosci parametru “Simulation value Wartos¢ symulowana]” (VOH6) i “Measured
value Wartosé mierzona]” (VOHO) zalezg od wybranego trybu kalibracji i linearyzacji. W trybie
kalibracji “Sucha kalibracja.H”, wartosci ktére majg by¢ symulowane zawsze nalezy
wprowadza¢ w metrach.

# |VH Wprowadzenie | Znaczenie
1 |VOH6 |Level [Poziom] |Wybor trybu symulacji
=2
V3H1 |np.m (= 0) Wybor jednostki
VOH7 |40 m Ustawienie

symulowanej wartosci

W tym trybie symulacji symulowana jest warto$¢ objetosci. MozZliwe jest wprowadzenie
wartosci z zakresu —19999 ... +19999. W ten sposéb mozna np. sprawdzi¢ ustawienia
parametrow “PV Scale min” i “PV Scale max”.

Jednostka symulowanej wartosci wybierana jest za pomocg parametru “Unit after
linearisation [Jednostka po linearyzacji” (VAH3). Jezeli nie zostata wprowadzona krzywa
linearyzaciji, objetos¢ odpowiada poziomowi.

# |VH Wprowadzenie | Znaczenie
1 |VOH6 |Volume Wybdr trybu symulacii
[Objetosc]
=3
VAHS3 |np. hl Wybor jednostki
VOH7 |np. 40 hi Ustawienie
symulowanej wartosci
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7.6 Symulacja OUT Value i Al Block

Istnieje mozliwos¢ symulacji albo wartosci na wyjsciu cyfrowym (OUT Value) albo funkcii
Analog Input Block. Pola matrycy w nawiasach wskazuja pozycje matrycy w strukturze
Analog Input Block w Commuwin II; patrz réwniez rozdz. 11.2 “Matryca Analog Input Block
(Al Transmitter).”

Cyfrowa wartos¢ wyjsciowa (OUT Value) symulowana jest w nastepujacy sposob:

1. W razie potrzeby odblokowa¢ matryce poprzez wprowadzenie w polu VOH9 kodu 2457
lub 333.

2. Przejs¢ ze struktury standardowej do struktury Analog Input Block poprzez odpowiedni
wybor w polu VAH9.

3. W parametrze “Target Mode” (VBHO) wybrac ustawienie “on fwt]”.
— Obecnie mozliwe jest bezposrednie wprowadzenie wartosci, ktéra ma by¢ symulowana

na wyjsciu cyfrowym: “OUT Value” (VOHO).

— Nastepnie sprawdzi¢ zmiane wartosci OUT Value, np. przesyfajac ja do PLC.

4. W parametrze “Target Mode” wybra¢ ustawienie “off wyt.]”.

Wskazowka!
Commuwin Il oferuje dodatkowa opcje okreslania OUT Value, np. za pomoca graficznego
trybu obstugi, poprzez menu “Simulation Al Block [Symulacja Analog Input Block]”.

Symulacja funkcji Analog Input Block realizowana jest nastepujaco:

1. W razie potrzeby odblokowa¢ dostep do matrycy, wprowadzajgc w polu VOH9 kod
2457 lub 338.
2. Poprzez odpowiedni wybdr w polu VAH9 przefgczy¢ matryce ze struktury Standard
(matryca E+H) na strukture Analog Input Block.
3. W parametrze“Simulation Mode [Tryb symulacjil’” w Analog Input Block (V7H2) wybrac
ustawienie “on [wt]".
— Obecnie mozna wprowadzi¢ wartos¢ ktéra ma by¢ symulowana, bezposrednio
w polu “Simulation value Wartos¢ symulowana]” (V7HO)
lub zmieni¢ wartosci parametrow “OUT Scale min” (V1H3) oraz
“OUT Scale max” (V1H4)
— Nastepnie sprawdzi¢ zmiane wartosci OUT Value (VOHO) np. przesytajac ja do PLC.
4. W parametrze “Simulation [Symulacja]” wybra¢ ustawienie “off [wyt.]".
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Symulacja funkcji
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7.7 Blokowanie / odblokowywanie trybu obslugi

Po wprowadzeniu wszystkich parametrow, mozliwe jest zablokowanie trybu obstugi:

* za pomoca przyciskéw na module operatorsko-odczytowym FHB 20
* za pomoca matrycy, poprzez wprowadzenie odpowiedniego kodu. Nalezy
wprowadzi¢ liczbe z zakresu od 0 do 9998, za wyjatkiem liczb 2457 i 333.

W ten sposob ustawienia danego punktu pomiarowego zostaja zabezpieczone przed
przypadkowym lub nieuprawnionym dokonywaniem zmian. Jezeli tryb obstugi zablokowany
zostanie za pomoca przyciskdw na module operatorsko-odczytowym, wéwczas w polu
matrycy VOH9 wskazywana jest wartos¢ “9999". W tym przypadku, odblokowanie mozliwe

jest wylgcznie za pomoca przyciskow.

# ‘VH

‘Wprowadzenie Znaczenie

Blokowanie trybu obstugi

1 |VOH9

np. 100

Zablokowanie matrycy
(za wyjatkiem VOH9)

Odblokowywanie trybu obstugi

2 |VOH9

2457/
333

Odblokowanie matrycy

Odblokowanie
wcisng¢ jedno-
czeénie—" i “H”

BA164Y30

wskazanie
przezok.2 s

Blokowanie
wcisng¢ jedno-
czesnie “+”i “V”

wskazanie
przez ok.2 s

Rys. 7.1

Blokowanie i odblokowywanie dostepu do matrycy
za pomocg modutu FHB 20

Ponizsza tabela obrazuje dziatanie funkcji blokowania:

Blokowanie Wyswietlanie/ |Zmiana/zapis parametrow Odblokowywanie

:::::r!r,ltetréw Przyciski Komunikacja Przyciski Komunikacja
Przyciski tak nie nie tak nie
Komunikacja tak nie nie tak tak

Endress+Hauser



Deltapilot S PROFIBUS-PA 7 Inne ustawienia

7.8 Informacje o punkcie pomiarowym

Istnieje mozliwos¢ wywotania nastepujacych informacji o punkcie pomiarowym:

Pole matrycy ‘ Wskazanie lub wprowadzenie

Wartosci mierzone

VOHO Warto$¢ mierzona: poziom, objetos¢, masa lub cisnienie

VOHS Cisnienie mierzone przez czujnik (jednostki wybierane w V3H4)
VOH9 Poziom przed linearyzacja

V7H3 Temperatura mierzona przez czujnik” (jednostki wybierane w V3H5)

Dane czujnika

V7HO Dolna warto$¢ graniczna czujnika (jednostki wybierane w V3H4)

V7H1 Gorna wartos¢ graniczna czujnika (jednostki wybierane w V3H4)

Informacje o punkcie pomiarowym

VOH3 Numer wersji przyrzadu i oprogramowania
Wyswietlanie kodow btedow

V9HO Kod aktualnie wystepujacego btedu

V9H1 Kod poprzedniego btedu

1) Parametr ten wskazuje warto$¢ temperatury mierzonej przez wbudowany czujnik temperatury. Wartos¢ ta
wykorzystywana jest celem kompensaciji zmian temperatury. Jest to warto$¢ temperatury najbardziej zblizona
do temperatury procesu.

Funkcja wskaznika maksimum umozliwia wywotanie najwyzszych wartoéci mierzonych ~Funkcja wskaznika
ciénienia i temperatury celem poézniejszej analizy. W przypadku potwierdzenia tych maksimum
parametrow za pomoca przycisku Enter ustawiana jest w nich aktualna wartos¢ mierzona.

Pole matrycy Wskazanie
V7H2 Maks. cisnienie (jednostka ustawiana w V3H4)
V7H4 Maks. temperatura (jednostka ustawiana w V3H5)

Wiersz matrycy »VA Communication« moze by¢ wywotany i konfigurowany tylko poprzez Poziom zdalnej obstugi
zdalng obstuge (Commuwin ).

Pole matrycy Wskazanie lub wybor

VAHO Identyfikator punktu pomiarowego (mozliwos¢ wprow. do 32 znakow ASCI)
VAH2 Wybdr jednostek przed linearyzacja

VAH3 Wybor jednostek po linearyzacii

VAH5 Wskazanie numeru seryjnego przyrzadu

Dane serwisowe

VAH4 ? Wskazanie wspoétczynnika gestosci przy kalibracji poziomu “pemny”

VAH6 " Wskazanie cisnienia przy kalibracji poziomu “pusty”

VAH?7 " Wskazanie wspodtczynnika gestosci przy kalibracji poziomu “pusty”

VAHS ? Wskazanie cisnienia przy kalibracji poziomu “petmny”

1) Wskazanie dostepne tylko dla trybu kalibracji “Poziom”.
2) Wskazanie dostepne tylko dla trybu kalibracji “Poziom”i “Sucha kalibracja.H”.
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8 Diagnostyka i usuwanie usterek

8.1 Diagnostyka bledow i ostrzezen

Btedy W przypadku gdy Deltapilot S wykrywa bfad, reakcja jest nastepujgca:

* kod bfedu przesytany jest razem z wartoscig mierzona,

* na wskazniku lokalnym sygnalizowany jest komunikat btedu i zapala sie czerwona
dioda LED,

» wartos¢ mierzona przyjmuje warto$¢ zdefiniowang dla sygnalizacji usterki
(min.: =19999, maks.: +19999 lub Hold: zamrozenie ostatniej wartosci mierzonej).

» kod aktualnego btedu wskazywany jest w polu matrycy VOHO, poprzedniego btedu
w polu VOH1T.

Ostrzezenia W przypadku gdy Deltapilot S wykrywa bfad, reakcja jest nastepujgca:

* kod bfedu przesytany jest razem z wartoscig mierzona,

» na wskazniku lokalnym sygnalizowany jest komunikat btedu lub miga czerwona
dioda LED; Deltapilot S kontynuuje pomiar.

* kod aktualnego btedu wskazywany jest w polu VOHO, poprzedniego btedu w VOH1.

Kody btedéw Jedli kilka bteddéw pojawia sie jednoczesnie, wowczas sg one wyswietlane w kolejnosci
w polach V9HO i V9H1 zaleznej od hierarchii ich priorytetéw.
Kod Typ Przyczyny i Srodki zaradcze Priorytet
E 101 Btad Btad sumy kontrolnej, pamie¢ EEPROM danych czujnika (modut DAT) 4

B{ad sumy kontrolnej przy odczycie danych czujnika z pamigci EEPROM.
Whytaczy¢ i ponownie zatgczy¢ zasilanie.

— Nieprawidtowe podtaczenie modutu DAT do modutu elektroniki.
Sprawdzi¢ podigczenie. Wymieni¢ modut DAT w razie potrzeby.

W zamaowieniu prosimy poda¢ numer czujnika.

— Nieprawidtowa suma kontrolna, btad transmisji podczas odczytu
spowodowany przez zaktocenia elektromagnetyczne wigksze niz
okreslono w rozdz. 10 “Dane techniczne”.

Wyeliminowa¢ mozliwos¢ powstawania zaktocen elektromagnetycznych.

E 102 OstrzezenieBtad modutu elektroniki przy maksymalnym wskazaniu (wskaznik 17

maksimum)

— Wykonac reset parametrow “Maks. cisnienie” (V7H2) i “Maks. tempe-
ratura” (V7H4) poprzez wcisniecie przycisku Enter.

— W razie potrzeby wykonac reset za pomocag kodu 333 lub 7864 lub 1.

E 103 Ostrzezenig Trwa proces inicjalizacji, czas trwania ok. 6 s 2

W przypadku pierwszego zapisu danych do pamieci EEPROM realizowany

jest proces inicjalizacji modutu elektroniki.

— Odczekac¢ do momentu zakonczenia procesu inicjalizacji.

— Jezeli ostrzeZzenie utrzymuje sie przez dfuzszy okres oraz po kilkakrotnym
wykonaniu restartu, wymienic modut elektroniki.

E 106 Btad Aktywne pobieranie danych do przetwornika 9
— Odczeka¢ do momentu zakoriczenia procedury pobierania.

E 110 Btad Btad sumy kontrolnej, EEPROM modutu elektroniki, nie pobrane dane 11
konfiguracyjne

— Zanik zasilania podczas zapisu do procesora. Przywrocic zasilanie.

— W razie potrzeby, wykonac reset za pomocg kodu 333 lub 7864 lub 1.

— Zaktdcenia elektromagn. wigksze niz okr. w rozdz. 10 “Dane techniczne”
Wyeliminowac¢ mozliwos¢ powstawania zaktdcen elektromagnetycznych.

—  Wadliwy modut elektroniki. Wymieni¢ modut elektroniki.

E112 Btad Brak potaczenia z pamiecia EEPROM danych czujnika (modut DAT) 5
Btad ten moze by¢ wykryty tylko podczas zataczania zasilania. Jezeli
potaczenie zostanie przerwane juz po wigczeniu zasilania, przyrzad nie
wskazuje btedu.
— Przerwane potgczenie pomiedzy modutem DAT i modutem elektroniki.
Sprawdzi¢ polaczenie modutu DAT z modutem elektroniki.
W razie potrzeby wymieni¢ modut DAT. Prosimy podac¢ numer czujnika
w zamowieniu.
- Wadliwe przytacze na module elektroniki. Wymieni¢ modut elektroniki.
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Kod

Typ

Przyczyny i Srodki zaradcze

Priorytet

E114

Blad

B{ad zapisu, pamie¢ EEPROM na module elektroniki
Whylaczy¢ i ponownie zataczy¢ zasilanie.

— Jezeli bfad jest nadal wyswietlany oznacza to, ze wadliwy jest modut
elektroniki.
Wymieni¢ modut elektroniki.

1

E116

Blad

Btad pobierania danych do przetwornika (PC - przetwornik)

— W razie potrzeby wykonac reset za pomocg kodu 3383 lub 7864 lub 1.

— Pobrany niewtasciwy rekord danych, np. starsza wersja oprogramowania
Przekroczenie dopuszczalnego czasu dostepu z uwagi na problemy
podczas transmisiji.

Powtérzy¢ procedure pobierania danych.

10

E117

Btad

Btad ukfadu elektroniki czujnika, zbyt niski sygnat pomiarowy temperatury
— Wadliwy uktad elektroniki czujnika. Wymienic¢ czujnik.
Prosimy rowniez zapoznac sie z uwaga na nastepnej stronie.

E121

Btad

Btad sumy kontrolnej pamieci EEPROM na module elektroniki,
przetwarzane dane
—  Wadliwy modut elektroniki. Wymieni¢ modut elektroniki.

E122

Blad

Brak potaczenia modutu elektroniki z czujnikiem.

— DB 50: Nieprawidtowe potaczenie modutu elektroniki z czujnikiem.
Sprawdzi¢ potaczenie. W razie potrzeby wymienic¢ czujnik i/lub modut
elektroniki.

- DB 51 (wersja pretowa), DB 52 i DB 53 (wersje z ling nosna):
Nieprawidtowe potaczenie modutu elektroniki z czujnikiem.

Sprawdzi¢ linie sygnatowa. W razie potrzeby wymieni¢ pret lub ling nosna

—  Wadliwy modut elektroniki. Wymienic modut elektroniki.

— Wadliwy uktad elektroniki czujnika. Wymienic czujnik pomiarowy.

Prosimy réwniez zapozna¢ sie z uwaga na nastepnej stronie.

E125

Btad

Biqd uktadu elektroniki czujnika, zbyt wysoki lub zbyt niski sygnat.
DB 50: Nieprawidtowe potaczenie modutu elektroniki z czujnikiem.
Sprawdzi¢ potaczenie. W razie potrzeby wymienic¢ czujnik i/lub modut
elektroniki.

— DB 51 (wersja pretowa), DB 52 i DB 53 (wersje z ling no$na):
Nieprawidtowe potaczenie modutu elektroniki z czujnikiem.
Sprawdzi¢ linie sygnatowa. W razie potrzeby wymienic pret lub line nosna

—  Wadliwy uktad elektroniki czujnika. Wymieni¢ czujnik pomiarowy.

—  Wadliwy modut elektroniki. Wymieni¢ modut elektroniki.

Prosimy réwniez zapozna¢ sie z uwaga na nastepnej stronie.

E 602

Ostrzezenig

Krzywa linearyzaciji nie narasta monotonicznie.

— Pary warto$ci wyznaczajace krzywa linearyzacji wprowadzone
nieprawidtowo.
Sprawdzi¢ prawidtowosé wartosci krzywej wprowadzonych w trybie
recznym (np. czy objetos$¢ nie wzrasta wraz ze wzrostem poziomu?)
W razie potrzeby ponownie wykonac linearyzacje lub ponownie
wprowadzi¢ pary wartosci, patrz rozdz. 5.4, “Linearyzacja”.

15

E 604

Ostrzezenig

Wprowadzono mniej niz dwie pary wartosci wyznaczajace krzywa

linearyzaciji.

—  Sprawdzi¢ wartosci krzywej wprowadzonej recznie. W razie potrzeby
ponownie wykonac linearyzacje lub wprowadzi¢ dodatkowe pary
wartosci.

Patrz rozdz. 5.4 “Linearyzacja”.

14

E 605

Btad

Aktywny tryb edyqji krzywej IlnearyzaCJl
Zataczony jest tryb “reczny” lub “pdétautomatyczny” za pomoca parametrdy
“Calibration mode [Tryb kalibracji” (V2HO).

W parametrze “Calibration mode” wybrac ustawienie “Activate table
[Uaktywnienie tabeli]”, “Linear [Zal. liniowa]” lub “Horiz. cylindrical [Poz.
zbiornik cylindr.”. Uaktywni¢ krzywa linearyzacji za pomocag parametru
“Calibration mode” = “Activate table”.

16

E610

Blad

Btad kalibracji, w parametrach “Empty calibration [Poziom kalibr. “pusty’]”
(VOH1) i “Full calibration [Poziom kalibr. "petny"]” (VOH2) wprowadzono
jednakowe wartosci.

—  Sprawdzi¢ wart. kalibracyjne, patrz rowniez: parametry VAH6E i VAH4
(wartosci cisnienia dla par. "Empty calibration” i “Full calibration”).
Ponownie wykonac¢ kalibracje.

— W razie potrzeby wykonac¢ kalibracje za pomocg kodu 333.

13

E613

Ostrzezenie

Aktywny tryb symulacii
- Wylgczy¢ symulacje za pomocg parametru (VOHE).

12
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AN

Wskazéwka!

AN

Wskazéwka!

54

Wskazowka!

Wymiana celi pomiarowej:

* Deltapilot S dostepny jest z celami pomiarowymi do montazu zatrzaskowego
(wymiennymi) oraz z czujnikami do wspawania. Celem wymiany celi mocowane;
zatrzaskowo wymagane jest narzedzie serwisowe Endress+Hauser: wyciggacz,
kod zam.: 015860-0000. Cele mocowane zatrzaskowo zamawiane sg jako czesci
zamienne; patrz rowniez rozdz. 9.4, “Czesci zamienne”. Cele do wspawania zamawiane
sa z przytaczem technologicznym poprzez odpowiednia specyfikacje w kodzie
zamowieniowym, patrz Cennik Endress+Hauser.

Wymiana preta lub liny nosnej:

» DB 51 z celg mocowang zatrzaskowo (wymienna) lub spawana: w tej wersji, pret
wymieniany jest razem z przytaczem procesowym i celg, patrz cennik Endress+Hauser.

» DB 52/DB 53, cela mocowana zatrzaskowo: w wersjach tych, lina nosna wymieniana
jest razem z przytaczem procesowym i ostong celi, patrz rozdz. 9.4, “Czesci zamienne.”

» DB 52/DB 53, wspawana cela pomiarowa: w tych wersjach, lina nosna wymieniana jest
razem z przytgczem procesowym, ostong celi i celg pomiarowa, patrz cennik
Endress+Hauser.

8.2 Przywracanie ustawien fabrycznych (reset)

Poprzez wprowadzenie odpowiedniego kodu, przywracane sg ustawienia fabryczne ok-
reslonych lub wszystkich parametrow w matrycy. Prosimy zauwazy¢, ze w przypadku
wykonania resetu, przywracane sg rowniez ustawienia domysine dla konfiguracji zaprogra-
mowanej fabrycznie zgodnie z zamdwieniem uzytkownikal

# |VH Wprowadzenie | Znaczenie

1 |VOH5 |np. 333 Przywrdcenie ustawien
fabrycznych niektorych
parametrow

W przypadku Deltapilot S mozliwe sg rézne opcije resetu, w zaleznosci od wprowadzonego
kodu. Wykaz parametréw resetowanych po wprowadzeniu kodu 7864 lub 1 lub 333 znajduje
sie w tabeli na nastepnej stronie.

Pozostate kody stuzg do realizacji nastepujacych opcji resetu:
» 2506: ponowne uruchomienie przyrzadu bez wytgczania zasilania
» 2712: przywrécenie domysinego adresu urzgdzenia (ustaw. przez magistrale) = 126.

Wskazoéwka!

Przed wykonaniem resetu tryb obstugi musi by¢ odblokowany. Nalezy w tym celu
wprowadzi¢ w polu matrycy VOH9 kod “2457" lub "333". Jezeli w polu VOH9 wskazywana
jest wartos¢ “9999", oznacza to, ze tryb obstugi zostat zablokowany za pomocg przyciskow
na module operatorsko odczytowym. W tym przypadku odblokowanie mozliwe jest tylko za
pomocy przyciskow "+" i “V” na module wskaznika. Patrz rowniez rozdz. 7.7.
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Kod resetu HO H1 H2 H3 H4 H5 H6 H7 H8 H9

VO |Measured |Empty Full Decimal Output PV Scale PV Scale Safety alarm |Corrected | Measured
value calibration |calibration |point damping min max [Sygnalizacja | pressure level
[Wartosé [Kalibracja [Kalibracja [Punkt [s] usterki] [Cisnienie [Poziom
mierzona] poz. “‘pusty’] |poz. ‘petny’] |dziesietny] |[Ttumienie skorygowane] mierzony]

wyjsciowe]
1/7864 0.0 % 100.0 % 1 1 0.0 % 100.0 % Max. =V3H6
333 00" 100.0 " 1 1 00" 100.0 " Max. =V3H6

\'A|

V2 |Lineari- Line no. Level input |Input Nominal Max.
sation [Nr wiersza] | mode volume diameter volume
[Linearyzacjal) [Wprowadz. | [Wprowadz. |[Srednica [Maks.

poziomu] objetosci] nominalnaj objetosc]
Linear
1/7864 Linear 1 0.0 % 100.0 % 100.0 % 100.0 %
333 [Zal. liniowa] |2 2) 2) 1000 " 100.0%

V3 |Calibration |Select Density Zero offset |Pressure Temp. Sensor Position
mode unit factor value unit unit pressure factor
f; %’r iy |0 Wsp. Martosé | [Jednostka | [Jednostka | [Cisnienie | [Wepdicz.

Jjednostki] gestosci] korekcji zera] | cisnienia] temperatury] | mierz. przez | pozycji]
Level czujnik]
1/7864 Level 1.0 0.0% 0.0 mbar
333 [Poziom] m 1.0 00" mbar °C 00?

V4..V5

V6 |Ident Set ouT ouT 2. cyclic Select VOHO |OUT Value |Profile
number unit to bus | Value Status value Wybér wart. |PLC version
[Numer iden- | [Ustaw [Wartos¢ [Status [2-ga » VOHO] [Wartos¢ [Wersja
tyfikacyjny]  |jednostke do |na wyjsciu wartosci Eﬁ(’;gj;a ] wyjSciowa profilu]

magistrali] cyfrowym] na wyjsciu zPLC]
cyfrowym] Temp. Meas. val.
1/7864 6 Temp. Meas. val.
333 6) [Wart. mierz.]

V7 |Low sensor |High sensor |Max. Measured Max.
limit limit pressure temp. temp.

[Din. wart. [Grmn. wart. [Maks. [Temperatura | [Maks.
1/7864 gr. zakresu | gr. zakresu | ciSnienie] mierzona] temperatura]
333 czujnika] czujnika]

\'L:]

V9 |Diagnostic |Last Instrument | Instrument |Reset Simulation |Simulation Security
code diagnostic and adress device [Symulacja] | value locking
gggjkt' ;?ocliepoprz [sl\(/j'ftwiear;; no. [Adres [Reset 62/ rr:otgg}/vana [Blokowanie

bledu] prayrzad przyrzadu] przyrzadu] trybu obstugi]
i oprogr.]
1/7864 0 Off 2457
333 0 Off 2457

VA |Set tag Unit before |Unit after Service Serial Service Service data | Service data | Device
number linearis. linearis. data number data [Dane [Dane profile
M pr ovyadz. [Jednostka | [Jednostka [Dane [Numer [Dane serwisowe] serwisowe] | [Profil
identyfikatora] ) ) . i

przed po serwisowe] | seryjny] serwisowe] urzadzenial
deleted linearyzacja] |linearyzacji]
1/7864 deleted 1.0 =V7HO 1.0 = V7H1
333 [skasowany] % % 1.0 =V7HO 1.0 = V7H1

1) Ustawienia fabryczne tych wartosci przywracane sa po wprowadzeniu kodu “333". Wybrana jednostka zostaje zachowana. Wybér jednostek dla tych
parametrow dokonywany jest za pomoca parametru “Unit before linearisation [Jednostka przed linearyzacjg]* (VAH2).

2) Po wykonaniu resetu “333", ustawiony jest tryb kalibracji "Level [Poziom]’ oraz tryb linearyzaciji “Linear [Zal. liniowa]’. Tabela linearyzaciji nie jest kasowana.

3) Ustawienia fabryczne tych wartosci przywracane sa po wprowadzeniu kodu “333. Wybrana jednostka zostaje zachowana. Wybér jednostek dla tych
parametrow dokonywany jest za pomoca parametru "Unit after linearisation [Jednostka po linearyzacjil* (VAHS).

4) Po wykonaniu resetu pole to nie jest wyswietlane. Pole to nie zostaje ponownie wys$wietlone o ile nie zostanie wybrany tryb kalibracji “Dry calibration.H
[Sucha kalibracja.H]" lub “Dry calibration.% [Sucha kalibracja. %]".

5) Ustawienie fabryczne tej wartosci przywracane jest po wprowadzeniu kodu “333". Wybrana jednostka zostaje zachowana. Wyboér jednostki dla tego
parametru dokonywany jest za pomoca parametru "Pressure unit [Jednostka cisnienial* (V3H4).

6) W polu V6H2, po wykonaniu resetu za pomoca kodu “333" lub "7864" lub “1" wskazywana jest aktualna wartos¢ na wyjsciu cyfrowym . Jesli jednostka
jest nieokreslona, pojawia sie wskazanie UNKNOWN. patrz rowniez rozdziat 7.4.
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9 Konserwacja i naprawa

9.1 Konserwacja

Na ogdt Deltapilot S nie wymaga specjalnej konserwacii.

Czyszczenie Zasadniczo czujnik nie wymaga czyszczenia ani usuwania osadow. Osady tworzace sie na
membranie, o ile sa elastyczne i przenosza cisnienie hydrostatyczne, nie majg wiekszego
wptywu na pomiar.

% Wskazowkal!
W przypadku procesdw czyszczenia migjscowego, przy silnych wahaniach temperatury,
wskazowka!  przez krotki okres moga wystepowac btedy pomiarowe.

Podczas czyszczenia przyrzadu prosimy przestrzega¢ ponizszych wskazowek:

 Nie nalezy stosowac srodkdw czyszczacych, ktére mogtyby powodowac korozje
powierzchni lub uszczelek.
» Uwaza¢, aby nie uszkodzi¢ mechanicznie membrany i preta lub liny nosne;.

9.2 Naprawa

Zgodnie z koncepcja Endress+Hauser majgcg na celu utatwienie naprawy, modutowa
konstrukcja przyrzadow pomiarowych zapewnia uzytkownikowi mozliwos¢ naprawy
poprzez wymiane wadliwych elementow.

W rozdziale 9.4 zamieszczono wykaz wszystkich czesci zamiennych wraz z ich kodami
zamowieniowymi. W przypadku koniecznosci naprawy Deltapilot S, czesci te mozna
zamawia¢ w biurach Endress+Hauser. Do czesci zamiennych zatgczone sg zawsze instruk-
cje zawierajgce wszelkie niezbedne do ich wymiany wskazowki.

Wskazéwka!
* Informacje na temat przyrzadow w wersji przeciwwybuchowej zawarte sg w rozdz. 9.3
% “Naprawa przyrzadodw z dopuszczeniem Ex”.
» Celem uzyskania dalszych informacji dotyczacych serwisu oraz czesci zamiennych
prosimy o kontakt z serwisem Endress+Hauser.

Wskazoéwkal!
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9.3 Naprawa przyrzadow z dopuszczeniem Ex

Ostrzezenie!
W przypadku naprawy przyrzagdéw dopuszczonych do pracy w strefach zagrozonych
wybuchem, prosimy przestrzega¢ nastepujgcych zalecen: Ostrzezenie!

» Naprawa przyrzadow w wersji Ex moze by¢ wykonywana wytacznie przez personel
0 odpowiednich kwalifikacjach lub przez serwis Endress+Hauser.

 Nalezy przestrzega¢ stosownych norm, krajowych przepiséw dotyczacych instalacji
w strefach Ex, Instrukcji bezpieczenstwa (XA...) i wymagan okreslonych w certyfikatach.

» Dozwolone jest stosowanie tylko oryginalnych czesci zamiennych Endress+Hauser.

» Zamawiajac czesci zamienne, prosimy sprawdzi¢ oznaczenie przyrzadu na tabliczce
znamionowej. Jako czesci zamienne moga by¢ stosowane tylko identyczne elementy.

* Modulty elektroniki lub czujniki pomiarowe stosowane w standardowych przyrzadach nie
moga by¢ stosowane jako czesci zamienne do wersiji Ex.

* Naprawy nalezy wykonywa¢ zgodnie z instrukcjami. Po naprawie przyrzad musi
spetnia¢ wymagania testowane w oparciu o okreslone procedury kontrolne.

» Urzadzenie o danej klasie wykonania przeciwwybuchowego moze by¢ przeksztatcone
w wersje o innej klasie tylko przez Endress+Hauser.

» Obowigzkowe jest dokumentowanie wszystkich napraw i modyfikagiji.

Wskazowka!
Celem uzyskania dalszych informaciji dotyczgcych serwisu i czesci zamiennych prosimy %
o kontakt z serwisem Endress+Hauser.

Wskazéwka!

9.4 Czesci zamienne

Wszystkie czesci zamienne (z kodami zamdwieniowymi), ktére mozna zamowic
w Endress+Hauser celem naprawy Deltapilot S przedstawione sg na kolejnych stronach.

Zamawiajac czesci zamienne, prosimy sprawdzi¢ oznaczenie przyrzadu (kod zamdwieniowy)
na tabliczce znamionowej. Po wymianie czesci zamiennej dane zawarte na tabliczce
znamionowej nadal muszg by¢ zgodne z parametrami przyrzadu.

Deltapilot S dostepny jest z celami pomiarowymi do montazu zatrzaskowego (wymienne) Czujnik pomiarowy
oraz do wspawania. Celem wymiany mocowanej zatrzaskowo celi pomiarowej (wymiennej),

konieczne jest specjalne narzedzie produkcji Endress+Hauser, wyciggacz, kod zam.:

015860-0000. Cele pomiarowe mocowane zatrzaskowo zamawiane sg jako CzescCi

zamienne, patrz niniejszy rozdziat.

Cele pomiarowe do wspawania zamawiane sg z przytaczem technologicznym poprzez

odpowiednig specyfikacje w kodzie zamowieniowym.

Przyktad: DB 5_ - U UA UL UL AAC L

bez modutu elektroniki  bez obudowy

Wraz z celg pomiarowa dostarczany jest odpowiedni modut DAT.

W module tym zapisane sg wszystkie dane celi pomiarowej. Oznacza to, ze wraz z wymiang Modut DAT
celi pomiarowej konieczna jest wymiana modutu DAT. W przypadku stosowania poprzed-

niego modutu DAT z nowa celg pomiarowa, przyrzad generuje nieprawidtowe wyniki

pomiaru.

W przypadku utraty modutu DAT istnieje mozliwos¢ indywidualnego zamowienia go

w Endress+Hauser, kod zam.: 542584-0000. Prosimy o podanie numeru celi pomiarowej

w zamowieniu.

Numer celi pomiarowej mozna znalez¢ na celi lub na oznaczeniu wewngtrz obudowy.

Wskazoéwka! %

Celem uzyskania dalszych informaciji dotyczacych serwisu oraz czesci zamiennych prosimy
o kontakt z serwisem Endress+Hauser. Wskazowkal
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Lista czesci zamiennych Deltapilot S, DB 5x z obudowg aluminiowg lub poliestrowg
Kod zam. | Opis

942828-0001 | Pokrywa z poliestru, przezroczysta (akcesoria)
942828-0010 | Pokrywa z aluminium z wziernikiem (akcesoria)

942174-0010 | Pokrywa z aluminium, standardowa
942175-0010 | Pokrywa z poliestru, standardowa

942512-0100 | Wskaznik FHB 20, (akcesoria)

014850-0000 | Uszczelka O-ring pokrywy obudowy wykonana z EPDM
5201 1845 Modut elektroniki PROFIBUS-PA FEB 24

5201 1846 Modut elektroniki PROFIBUS-PA FEB 24 P

z wbudowanym ogranicznikiem przepie¢

919398-0001 | Obejma, dostarczana wraz z kompletng obudowg

W) WEe & ©F

542585-0000 | Modut DAT, w zaméwieniu nalezy poda¢ numer czujnika
(podany na oznaczeniu wewnatrz obudowy).

---------- Zacisk PAL/PE, dostarczany z kompletng obudowa

©) @)

...................... Diawik, niedostepny jako czes¢ zamienna,
dostarczany z kompletng obudowa

®

519720-1512 | Obudowa aluminiowa, Pg 16, kompl. ze standard. pokrywa
519720-1513 | Obudowa aluminiowa, ¥2 NPT, kompl. ze standard. pokrywa
519720-1514 | Obudowa aluminiowa, G Y2, kompl. ze standard. pokrywa
519720-1515 | Obudowa aluminiowa, M20 x 1.5, kompl. ze standard. pokrywa

519719-4512 | Obudowa poliestrowa, Pg 16, kompl. ze standard.pokrywa
519719-4513 | Obudowa poliestrowa, 2 NPT, kompl. ze standard. pokrywa
519719-4514 | Obudowa poliestrowa, G 2, kompl. ze standard. pokrywa
519719-4515 | Obudowa poliestrowa, M20 x 1.5, kompl. ze standard. pokrywa
..................... Nakretka zas$lepiajaca, niedostepna jako cze$¢ zamienna
910127-0001 | Uszczelka teflonowa, tylko dla obudowy aluminiowej

013543-0001 | Uszczelka pierscieniowa O-ring

..................... Adapter do montazu czujnika, niedost. jako cze$¢ zam.

O

535555-1100 | Zestaw montazowy, Viton, dla celi pomiarowej CONTITEI
535555-2100 | Zestaw montazowy, EPDM, dla celi pomiarowej CONTITE
535555-3100 | Zestaw montazowy, Kalrez, dla celi pomiarowej CONTITE

Za tabliczkg znamionowa znajduje sig
filtr Goretex zapewniajacy kompensacje @ ——————————————————— Kompl. cela pom. w oslonie ze stali k.o., z modutem DAT

zmian cisnienia atmosferycznego.
@ 542550-0102 0... 100 mbar, olej silikonowy

542550-0302 0... 400 mbar, olej silikonowy
542550-0502 0...1200 mbar, olej silikonowy
542550-0702 0...4000 mbar, olej silikonowy

542550-0142
542550-0342
542550-0542
542550-0742

. 100 mbar, olej Fomblin
.. 400 mbar, olej Fomblin
.. 1200 mbar, olej Fomblin
.. 4000 mbar, olej Fomblin

542551-0102 -100 ... 100 mbar (nie dla DB 53), olej silikonowy
542551-0302 -400 ... 400 mbar (nie dla DB 53), olej silikonowy
542551-0502 -900 ... 1200 mbar (nie dla DB 53), olej silikonowy
542551-0702 -900 . . . 4000 mbar (nie dla DB 53), olej silikonowy

542560-0102 0... 1.5psi, olej silikonowy

542560-0302 0... 6.0 psi, olej silikonowy

542560-0502 0...15.0 psi, olej silikonowy

542560-0702 0...60.0 psi, olej silikonowy

542560-0142 0... 1.5psi, olej Fomblin

542560-0342 0... 6.0 psi, olej Fomblin

542560-0542 0...15.0 psi, olej Fomblin

542560-0742 0...60.0 psi, olej Fomblin

542561-0102 -1.5... 1.5psi (nie dla DB 53), olej silikonowy
542561-0302 -6.0... 6.0 psi (nie dlaDB 53), olej silikonowy

W wersjach przeznaczonych dla przemystu
farmaceutycznego/spozywczego,

DB 50 L/50S, cela pomiarowa jest
spawana.

Cele spawane prosimy zamawia¢ przez
podanie kodu zaméwieniowego dostepnego
w cenniku, bez obudowy i bez modutu
elektroniki FEBxx.

542561-0502 -13.0...15.0 psi (nie dlaDB 53), olej silikonowy
542561-0702 -13.0...60.0 psi (nie dlaDB 53), olej silikonowy

58 Endress+Hauser



Deltapilot S PROFIBUS-PA

9 Konserwacja i naprawa

Wykaz czesci zamiennych Deltapilot S, DB 5x z obudowg ze stali kwasoodpornej

=
=

Kod zam.

Opis

@@ ® OO

e ®

pokryty olejem silikonowym,
do uszczelnienia pokrywy

v Pierécien uszczelniajacy,
przekroj

Obudowa z zewn. zaciskiem PAL,
nie jest przeznaczona do zastosowan
w przemy$le spozywczym

Kompensacja cisnienia za pomoca
filtru Goretex, dostarczany
z kompletng obudowg

942 870 - 0001

942 828 - 0100

942 512 - 0100

5201 1845
5201 1846

942 864 - 0000

919 398 - 0001

542 585 - 0000

942 876 - 0000

535 700 - 0011
535 700 - 0012
535700 - 0013
535700 - 0014

535 700 - 0001
535 700 - 0002
535 700 - 0003
535 700 - 0004

013 543 - 0001

535 555 - 1100
535 555 - 2100
535 555 - 3100

542 550 - 0102
542 550 - 0302
542 550 - 0502
542 550 - 0702

542 550 - 0142
542 550 - 0342
542 550 - 0542
542 550 - 0742

542 551 - 0102
542 551 - 0302
542 551 - 0502
542 551 - 0702

542 560 - 0102
542 560 - 0302
542 560 - 0502
542 560 - 0702

542 560 - 0142
542 560 - 0342
542 560 - 0542
542 560 - 0742

542 561 - 0102
542 561 - 0302
542 561 - 0502
542 561 - 0702

farmaceutycznego/spozywczego,
A DB 50 L i DB 50 S, cela pomiarowa jest spawana.

Cele spawane prosimy zamawia¢

przez podanie kodu zaméwieniowego
dostepnego w cenniku, bez obudowy oraz
modutu elektroniki FEB xx.

Endress+Hauser

Standardowa pokrywa, stal k.o. AISI 316L (DIN 1.4404)
Pokrywa z wziernikiem, stal k.o. AISI 316L
Wskaznik FHB 20 (akcesoria)

Modut elektroniki PROFIBUS-PA FEB 24
Modut elektroniki PROFIBUS-PA FEB 24 P
z wbudowanym ogranicznikiem przepigé

Plastkowa ostona (dostarczana z kompletng obudowa)
Obejma zaciskowa (dostarczana z kompletna obudowa)

Modut DAT, w zaméwieniu prosimy poda¢ numer
czujnika (oznaczenie wewnatrz obudowy).

Pierscien uszczelniajacy, silikonowy

Obudowa ze stali k.o. z zamontowanym Pg 13.5 + PAL
Obudowa ze stali k.o. z zamontowanym M20 + PAL
Obudowa ze stali k.o. zzamontowanym G %2 + PAL
Obudowa ze stali k.o. z zamontowanym %2 NPT + PAL

Obudowa do zastosowan w przemysle spozywczym
Obudowa ze stali k.o. zzamontowanym Pg 13.5
Obudowa ze stali k.0. z zamontowanym M20

Obudowa ze stali k.0. z zamontowanym G 72

Obudowa ze stali k.0. z zamontowanym %2 NPT

Pierscien uszczelniajacy O-ring

Zestaw montazowy dla celi pomiarowej CONTITE, Viton
Zestaw montazowy dla celi pomiarowej CONTITE, EPDM
Zestaw montazowy dla celi pomiarowej CONTITE, Kalrez
(szczegOly patrz poprzednia strona)

Kompl. cela pom. w ostonie ze stali k.o., z modutem DAT

0... 100 mbar, olej silikonowy
0... 400 mbar, olej silikonowy
0...1200 mbar, olej silikonowy
0...4000 mbar, olej silikonowy

.. 100 mbar, olej Fomblin
.. 400 mbar, olej Fomblin
.. 1200 mbar, olej Fomblin
.. 4000 mbar, olej Fomblin

[eNeNoNa)

-100 ... 100 mbar (nie dla DB 53), olej silikonowy
-400 ... 400 mbar (nie dla DB 53), olej silikonowy
-900 . .. 1200 mbar (nie dla DB 53), olej silikonowy
-900 . . . 4000 mbar (nie dla DB 53), olej silikonowy

.. 1.5 psi, olej silikonowy
.. 6.0 psi, olej silikonowy
.. 15.0 psi, olej silikonowy
..60.0 psi, olej silikonowy

[cNeNeoNe)

0... 1.5 psi, olej Fomblin
0... 6.0 psi, olej Fomblin
0...15.0 psi, olej Fomblin
0...60.0 psi, olej Fomblin

-1.5... 1.5 psi (nie dla DB 53
-6.0... 6.0 psi(nie dla DB 53
-13.0...15.0 psi (nie dla DB 53
-13.0...60.0 psi (nie dla DB 53

, olej silikonowy
, olej silikonowy
, olej silikonowy
, olej silikonowy
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Wersja linowa DB 52, dlugos¢ sondy 50...9999 mm
zawiera line nosng, przytacze technologiczne i obudowe bez celi pomiarowe;

Certyfikaty

Wersja dla stref niezagrozonych wybuchem

ATEX 111/2 G, EEx ia IC T6, zabezpieczenie przed przelaniem: WHG

Zabezpieczenie przed przelaniem: WHG

ATEX111/2 G, EExia Il T6

CSA Class |, Div. 1, Groups A...D

CSA Class |, Div. 2, Groups A...D

Wykonanie specjalne

ATEX111/2 G, EExiallBT6

ATEX 11 1/2 G, EEx ia lIB T6, Uwzgledni¢ Instrukcje bezpieczenstwa (XA) dotyczace wytadowan elektrostatycznych!

~o<-Hdneomo>

Typ sondy / Materiat

Dtugos¢ sondy: 50...9999 mm (Cena jednostkowa podana dla100 mm)
K diugosc liny nosnej w mm, FEP

M diugos¢ liny nosnej w mm, PE

Y  Wykonanie specjalne

Przytacze technologiczne / Materiat

10 Gwint G 172, AISI 316 L (DIN 1.4435)

11 Gwint G 1%, Hastelloy C-4 (2.4610)

12 Gwint 1%2 NPT, AISI 316L (DIN 1.4435)

20 DN40 PN16 typ C, AISI 316 L (DIN 1.4435)
21 DNB50 PN16 typ C, AISI 316 L (DIN 1.4435)
22 DNB80 PN16 typ C, AISI 316 L (DIN 1.4435)
23 DN100 PN16 typ C, AISI 316 L (DIN 1.4435)
30 ANSI11/2"150 Ibs RF, AISI 316 L (DIN 1.4435)
31 ANSI 2" 150 Ibs RF, AISI 316 L (DIN 1.4435)
32 ANSI 3" 150 Ibs RF, AISI 316 L (DIN 1.4435)
33 ANSI 4" 150 Ibs RF, AISI 316 L (DIN 1.4435)
99 Wykonanie specjalne

DB52X— D:D Kod zamoéwieniowy, _ - dtugos¢ liny nos$nej w mm

Wersja linowa DB 52A, dlugos¢ sondy 20...8000 cali
zawiera line nodng, przylacze technologiczne i obudowe bez celi pomiarowe;j

Certyfikaty

A Wersja dla stref niezagrozonych wybuchem
Y Wykonanie specjaline

Typ sondy / Materiat

Dtugos¢ sondy: 20...8000 cali (Cena jednostkowa podana dla 1 cala.)
K lina nosna, FEP, dlugos¢ w calach

M lina no$na, PE, diugos¢ w calach

Y  Wykonanie specjalne

Przytgcze technologiczne

12 Gwint 1 1/2 NPT, AISI 316 L (DIN 1.4435)

30 ANSI11/2"150 Ibs RF, AISI 316 L (DIN 1.4435)
31 ANSI 2" 150 Ibs RF, AISI 316 L (DIN 1.4435)

32 ANSI 3" 150 Ibs RF, AISI 316 L (DIN 1.4435)

33 ANSI 4" 150 Ibs RF, AISI 316 L (DIN 1.4435)

99 Wykonanie specjaline

Yy i

DB52AX- D:D Kod zamoéwieniowy, __ - dtugos¢ liny nosnej w calach
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Wersja linowa DB 53, regulowana dlugos¢
zawiera line nosna i obudowe bez celi pomiarowej

Materiat liny nosnej

Jednostkowa cena podana jest dla 100 mm.
A dlugos¢ liny nosnej w mm, PE

B dtugosc liny nosnej w mm, FEP

Wersja P T _
linowa 53— D Kod zamowieniowy, __ - dlugos¢ liny nosnej w mm

Wersja linowa DB 53A, regulowana dlugos¢
zawiera line nosna i obudowe bez celi pomiarowej

Materiat liny no$nej

Jednostkowa cena podana jest dla 1 cala.
A dlugose liny nosnej w calach, PE

B dtugosc liny nosnej w calach, FEP

Wersja
linowa 53A— D Kod zamowieniowy, _ _ - diugos¢ liny nosnej w calach

9.5 Zwrot przyrzadu

Przed odestaniem przyrzadu do naprawy lub sprawdzenia:

» Usungc¢ wszelkie poziostatosci medium, zwracajgc szczegdlng uwage na rowki dla
uszczelnien oraz wszelkie szczeliny. Jest to szczegolnie istotne w przypadku
substancji niebezpiecznych dla zdrowia. Prosimy réwniez zataczy¢ “Deklaracije
dotyczaca skazenia”, (wzér na str. 77).

Odsyfajac przyrzad prosimy zatgczyc¢:

* Wypetniony formularz “Deklaracja dotyczaca skazenia”, patrz str. 77.
Tylko w tym przypadku mozliwe jest podjecie przez Endress+Hauser kontroli lub
naprawy odestanego przyrzadu.

» Charakterystyka chemicznych i fizycznych wtasciwosci produktu.

» Opis aplikaciji.

* Opis btedu.

« W razie potrzeby, specjalne instrukcje obstugi, np. karta charakterystyki
bezpieczenstwa produktu wg EN 91/155/EEC.

Uwaga!

Przyrzad posiadajacy certyfikat zgodnosci lub dopuszczenie konstrukcyjne nalezy odsytac¢
tylko jako kompletne urzadzenie.

Endress+Hauser

Uwaga!
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Deltapilot S PROFIBUS-PA

Informacje ogéine

Wejscie

Wyjscie

Doktadnos$¢é
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10 Dane techniczne

Producent

Endress+Hauser

Typ

Deltapilot S z modutem elektroniki FEB 24 lub FEB 24 P
(PROFIBUS-PA)

Instrukcja obstugi
Wersja
Dane techniczne

BA 164F/00/pl
07.02
wg DIN 19259

Warto$¢ mierzona

Poziom obliczany na podstawie pomiaru cisnienia hydrostatycznego

Zakres pomiarowy

Zakres nominalny Przecigzenie Dopuszczalne
[mbar] [bar] podcisnienie
[mbar]

0...100 8 -100

0...400 8 -400
0...1200 24 -900
0...4000 25 -900
-100...100 8 -100
-400...400 8 -400
-900...1200 24 -900
-900...4000 25 -900

Sygnat wyjsciowy

Sygnat cyfrowy zgodny ze standardem komunikacyjnym PROFIBUS-PA

Funkcja PROFIBUS-PA

Slave

Szybkos¢ transmisji

31.25 kBite/s

Czas odpowiedzi

Slave: ok. 20 ms
PLC: 300...600 ms dla ok. 30 przetwornikdw
(w zalezno$ci od typu segment coupler)

Sygnalizacja usterki

PROFIBUS-PA: Ustawienie bitu stanu, zamrozenie ostatniej wartosci mierz.
Wskaznik: opcjonalnie —19999, +19999 lub HOLD (ostatnia prawidtowa
wartos$¢ mierzona)

Stafa czasowa (ttumienie)

0...99 s, ustawiana, ustawienie fabryczne: 1 s

Terminator linii

brak, wymagany zewnetrzny terminator PROFIBUS-PA

Warstwa fizyczna

IEC 61158-2

Whbudowany ogranicznik
przepie¢

Tylko w module elektroniki FEB 24 P:
Diody supresorowe: iskrownik 230 V, nominalny prad udarowy: 10 kA

Warunki odniesienia

wg DIN 16086,
temperatura kalibracji: 25°C

Liniowosé
(metoda punktéw granicznych)

+ 0.2% zakresu ustawionego
opcjonalnie: £ 0.1% zakresu ustawionego

Histereza

+ 0.1% zakresu nominalnego

Stabilnos¢ diugoterminowa

+ 0.1% zakresu nominalnego / 6 miesiecy

Wplyw temperatury otoczenia

+ 0.1%/10 K zakresu nominalnego

Whplyw temperatury medium

+ 0.1%/10 K zakresu nominalnego
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Warunki pracy

Konstrukcja mechaniczna

Endress+Hauser

Montaz

Warunki kalibracii

® DB 50 (A), DB50 L,
DB50S

@DB 51 (A), DB 52 (A),
DB 53 (A)

Pozycja pracy

-DB50 (A), DB50L, DB50 S:
zawsze ponizej najnizszego mierzonego poziomu.
- DB 51 (A), DB 52 (A), DB 53 (A):
montaz od gory, patrz réwniez rozdz. 1.1
Dalsze informacje: patrz rozdz. 2.1.
Wptyw pozycji pracy na przesuniecie zera mozna kompensowac, patrz
rowniez rozdz. 5.1.

Srodowisko

Temperatura otoczenia

—20...+60°C

Dla przyrzadéw dopuszczonych do pracy w strefach zagrozonych
wybuchem: patrz certyfikat, Instrukcje bezpieczenstwa (XA...), Diagramy
montazowe (CSA) lub Diagramy kontrolne (FM).

Dopuszczalna temperatura
otoczenia

—-40...+85°C

(Praca Deltapilot S w tym zakresie temperatur jest dopuszczalna. Jednak
parametry podane w specyfikacji moga by¢ gorsze, np. doktadnos¢
pomiarowa. Patrz réwniez DIN 16086.)

Temperatura sktadowania

—-40...485°C

Klasa klimatyczna

D wg DIN IEC 654-1

Stopien ochrony

Obudowa: IP 66, z oddzielng obudowa: IP 68, modut elektroniki: IP 20

Odpornos¢ na uderzenia

wg DIN [EC 68-2-6

Odpornos¢ na wibracje

10...55 Hz, 2 g, wg DIN |EC 68-2-6

Kompatybilnosé
elektromagnetyczna

Emisja zakidcen zg. z EN 61326, wyposazenie elektryczne klasy B;
Odpornos¢ na zaktdcenia zg. z EN 61326, Aneks A (w. przemystowe) oraz
zaleceniami NAMUR (NE21)

Proces

Temperatura medium

-DB 50 (A), DB50 L, DB 50 S: =10...+100°C
- DB 51 (A), DB 52 (A) i DB 53 (A) z ling izolowang FEP:

-10...+80°C
— DB 53 (A) z ling izolowang PE: —10...+70°C
Dla przyrzaddéw dopuszczonych do pracy w strefach zagrozonych
wybuchem: patrz certyfikat, Instrukcje bezpieczenstwa (XA...), Diagramy
montazowe (CSA) lub Diagramy kontrolne (FM).

Temperatura czyszczenia

Tylko DB 50 L, DB 50 S: +135°C przez maks. 30 min

Dopuszczalne obciazenie celi

Patrz tabela “Zakres pomiarowy”, str. 63.

Budowa

Wymiary

Patrz Karta katalogowa Tl 257F i str. 66.

Przytacze technologiczne

-DB 50 (A), DB 51 (A), DB 52 (A):

dostepne rozne wersje powszechnie stosowanych gwintéw i kotnierzy
-DB50L,DB50S:

dostepne rézne wersje przylaczy higienicznych
Dalsze informacje: patrz Karta katalogowa Tl 257F.

63



10 Dane techniczne

Deltapilot S PROFIBUS-PA

Konstrukcja mechaniczna
(Cd)

Wskaznik i elementy obstugi

Zasilanie

Certyfikaty i dopuszczenia

64

Materiaty

Obudowa

— Obudowa aluminiowa (typ F6):
Materiaty: GD-Al Si 10 Mg, powlekane tworzywem szt. (niebiesko/szare)
Uszczelka pokrywy obudowy: O-ring z EPDM (elastomer)

— Obudowa ze stali kwasoodpornej (typ F8):
Materiat: Stal kwasoodporna AlSI 316 L (DIN 1.4404),
Uszczelka pokrywy obudowy: profilowany O-ring silikonowy (VMQ)

— Obudowa poliestrowa (typ F 10)
Materiat: poliester wzmacniany widknem szklanym, niebiesko/ szary (PBT)
Uszczelka pokrywy obudowy: O-ring silikonowy

Modut elektroniki

Obudowa z tworzywa ABS, szczelne zamkniecie modutu elektroniki

Przytacze technologiczne

Wersje z gwintem i kotnierzem oraz wszelkimi typami przytaczy
higienicznych: stal kwasoodporna 1.4435 (AISI 316 L) lub Hastelloy 2.4610

Ostona celi pomiarowej DB 51

Stal kwasoodporna AISI 316 L (DIN 1.4435) lub Hastelloy C 2.4610

Lina nosna DB 52, DB 53

Wielozytowy przewdd w oplocie stalowym, izolowany FEP (maks. 80°C)
lub PE (maks. 70°C)

Uszczelnienia

— Uszczelnienie celi pom. DB 50 (A), DB 51 (A), DB 52 (A), DB 53 (A):
opcjonalnie Viton, EPDM, Kalrez lub membrana spawana do ostony
(bez uszczelek)

— Uszczelnienie celi pomiarowej DB 50 L, DB 50 S: spawana lub

profilowana uszczelka silikonowa dla przytgcza uniwersalnego, do

zastosowan w przemysle spozywczym zg. z BGA XV i FDA 177.2600

Kotnierz spawany DB 50 L, DB 50 S: PTFE

Membrana celi pomiarowe;j

Hastelloy C-4 (2.4610)

Ostona membrany

DB 51 (A), DB 52 (A), DB 53 (A): tworzywo PFA (zywica
perfluoroalkoksylowa)

Elementy mocujace

—DlaDB 50 (A), DB 51 (A), DB 52 (A):
Oddzielna obudowa z obejma mocujaca

— Dla DB 583 (A): Obejma mocujaca,
stal galwanizowana z klinami z tworzywa szt.

Cela pomiarowa

Ciecz wypetniajaca: olej silikonowy TK002/500 z USDA/H1, dopuszczenie
FDA

Modut operatorsko-odczyto-
wy FHB 20 (opcjonalnie)

Wymienny modut wskaznika z cyfrowym wyswietlaczem, stupkowym
wskaznikiem sygnatu wyjsciowego i czterema przyciskami do obstugi

Obstuga lokalna

4 przyciski: —, +, V, H do konfiguraciji znajdujg sie na obudowie FHB 20

Obstuga zdalna

Segment coupler do podtaczenia do PLC lub PC, np. z oprogramowaniem
Commuwin I

Interfejs cyfrowy PROFIBUS-PA
Napiecie zasilajace FEB 24| -9...32V DC
- Ex:9...24 V DC, patrz rowniez Certyfikat, Instr. bezpieczenstwa (XA...),
Diagramy instalacyjne (CSA) lub Diagramy kontrolne (FM)
FEB 24 P| —9.6...32V DC

— Ex: 9.6...24 V DC, patrz rowniez Certyfikat, Instr. bezpieczenstwa (XA...),
Diagramy instalacyjne (CSA) lub Diagramy kontrolne (FM)

Pobdr pradu

10 mA £1 mA,

Dla przyrzadéw dopuszczonych do pracy w strefach zagrozonych
wybuchem: patrz Certyfikat, Instr. bezpieczenstwa (XA...), Diagramy
instalacyjne (CSA) lub Diagramy kontrolne (FM).

Pobdr pradu po wigczeniu
zasilania

Zgodny z tabelg 4, IEC 611568-2

Znak CE

Umieszczajac na przyrzadzie znak CE, Endress+Hauser potwierdza, ze
przyrzad spetnia wszystkie stosowne wymagania Unii europejskiej.
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« 086 « 086 « 986
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‘ - N B 5 | 1% NPT
wt A j;\(n : srodkowy: z kotnierzem, patrz
4 x d | tabela
4 |
‘ k . ‘ o| Zprawej: wersja w obudowie
D . ’ Y- S|  ze stali kwasoodpornej FRG
g zZ dopuszcz.do pracy w strefie ZO
o |  zagrozenia wybuchem
Obudowa F10 Obudowa F6 Obudowa F8
(poliester) (aluminium) (stal k.0.)
Wysoko$¢ pokrywy 75.0 86.0 80
Wysokosc¢ catkowita Hges.
Przytacze techn. Gwint 192.5 203.5 190
Kotnierz b+195 b + 206 b+ 193
Wersja Ex, strefaZ0  Gwint 342 353 337
Kotnierz b+ 542 b + 353 b+ 337
286 286
| ! L 2
[ = } [a) i
i ar
g:’@: y U ] 1 1
— - u : g j | 0 8
Ty [ anEt
[ s [ —
! dp }
! Yy ' . y v
kN A RE g i 9 ¥
v Y - A 4 "y
= l. dy |
i le k
| « D |
i iLe10
i 1
! \
| — l -
‘ L] \
e 7 -
L242.5), } Rys. 10.2
| o b, g z leng: Deltapilot S DB 51
LR ra (wersja pretowa)
| 5 ! g| Zpra vyej:' Deltapilot S DB 52
! = >| (wersja linowa)
N y N g Nz . 2| zgwintem G 1 %2 lub
T @ ‘ @] 17 NPT lub kotnierzem
Rozmiar Kotnierz Przylga wzniesiona Otwory
D b k da fq llos¢ do
DN40 PN16 150 16 110 4 18
DN50 PN16 165 18 125 4 18
DN80 PN16 | 200 20 160 70 2 8 18
DN100 PN16 | 220 20 180 90 2 8 18
ANSI 1 1/2" 127 127.5 98.6 73.2 1.6 4 15.7
ANSI 2" 152.4 19.1 120,7 91.9 1.6 4 191
ANSI 3" 190.5 23.5 152.4 127.0 1.6 4 191
ANSI 4" 228.6 23.9 190.5 157.2 1.6 8 191
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11 Matryca obslugi i opis parametrow

11.1 Matryca Commuwin II

HO H1 H2 H3 H4 H5 H6 H7 H8 H9
Vo . . Wartosc Poziom Poziom Punkt Ttumienie PV Scale PV Scale Sygnalizacja | Cisnienie Poziom
Kalibracja | mjgrzona kalibr. kalibr. dziesietny | (stata czas.) |min max usterki skorygowane mierzony '
“pusty“1' 2 “petny”1 0...99s
VAl
v2  |Linearyzacja' Nr wiersza ' |Wprowadza-| Wprowadza-| Srednica |5 Maks.
Linearyzacja . 4 (1..11) nie nie nominaina ' objetosé 8
poziomu ' |objetosci '
vsa |Tryb Wybor Wsp. Wart. kore- |Jednostka |Jednostka |Cignienie | Wsp.
Kalibracja kalibracii 6 jednostki 1.3 gestosci 1 |kciji zera ' ci$nienia temperatury |czujnika pozycji
rozszerz.
V4...V5
V6 Nr Ustaw OUT Value |OUT Status |2-wart. Wybor OUT Value |Wersja
Parametry |igentyfika- |jednostke |(wart. na (status wart. | cykliczna VOHO PLC " (wyi. |profiu
PROFIBUS cyjny do magistr. |wyj. cyfr.) na wyj. cyfr.) wart. z PLC)
V7 ~ |DIn. wart. Grn. wart.  |Maks. Temperaturga Maks.
Informacja |qr. zakresu |gr. zakresu |ci$nienie mierzona  |temperatura
oprzetw. oz jinika czuinika
V8
ve Kod akt. Kod poprz. Nr przyrz.  |Adres Reset Symulacja  |Wartos¢ Blokada
Serwis/  |ptedu bledu i oprogram. |urzadzenia |- 333 symu- trybu
symulacija —1/7864 lowana & obstugi
VA . Wopr. ident. Jednostka |Jednostka |Dane Numer Dane Dane Dane Profil
KO’T“"“' punktu przed po lineary- |serwisowe |seryjny serwisowe |serwisowe |serwisowe |urzadzenia
kacja pom. linearyz." 2 | zaciji 1 (gestosc) (ciénienig) | (gestosc) (ciénienie)
Pola wyswietlane

’
2
3
4

Pola te nie sg wysSwietlane w trybie kalibracji “Cisnienie”.

Pola te nie sa wyswietlane w trybie kalibracji “Sucha kalibracja.H”.

Pole to nie jest wyswietlane w trybie kalibracji “Poziom”.

Wybdr trybu linearyzacii - Linear [Zal. liniowa], Activate table [Uaktywnienie tabelil, Manual [Reczna], Semiautomatic [Plautomatyczna], Horiz.
cylindrical [Poziomy zbiomnik cylindryczny].

= X2

5
6
7
8

Parametr dla trybu linearyzacji “Horiz. cylindrical [Poziomy zbiornik cylindryczny[’.

Wybor trybu kalibracji - Level [Poziom], Dry calibration.H [Sucha kalibracja.H], Dry calibration.% [Sucha kalibracja.%y] i Pressure [Cisnienie]
Parametr ten wysSwietlany jest tylko wtedy, gdy w par. “Select VOHO [Wybdr VOHO]* (V6H5) ustawiono "Display value [Wart. wysSwietlana]”.
Parametr ten nie jest wyswiietlany jesli w parametrze “Simulation [Symulacja]” wybrano ustawienie “Off [Wit.]".

=L O 22

Przedstawiona matryca zawiera przeglad wszystkich ustawien fabrycznych. Mozliwe jest rowniez wpisanie tu wtasnych wartosci.

HO H1 H2 H3 H4 H5 H6 H7 H8 H9
\'"[1] 0.0% 100.0% 1 1s 0.0% 100.0% maks. = V3H6
V1
v2 1 0.0% 100.0% 100.0% 100.0%
V3 Poziom m 1.0 0.0% mbar °C 0.0 mbar
V4...V5
V6 Temp. Wartos¢ 3.0

mierzona

V7
\'£:]
V9 0 126 Wt. 2457
VA - % % 1.0 = V7HO 1.0 =V7H1
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11.2 Matryca Analog Input Block (Al Transmitter)

HO H1 H2 H3 H4 H5 H6 H7 H8 H9
'} OUT Value |OUT OUT Status |OUT Sub OUT Limit Fail Safe Fail Safe
ouT Status Status Action Value
(Fail Safe
Type)
\"A| PV Scale PV Scale Type of OUT Scale |OUT Scale |OUT Unit User Unit Decimal Rising
Scaling Min Max Linearisa- Min Max Point OUT | Time
tion
V2 Alarm
Alarm Hysteresis
Limits
V3 HI HI Limit | Value Alarm State |Switch-on | Switch-off
HI HI Point Point
Alarm
v4 HI Limit Value Alarm State |Switch-on | Switch-off
HI Alarm Point Point
V5 LO Limit Value Alarm State |Switch-on | Switch-off
LO Alarm Point Point
V6 LOLO Value Alarm State |Switch-on | Switch-off
LOLO Limit Point Point
Alarm
V7 Simulation |Simulation | Simulation
Simulation |Value Status Mode
V8 Target Actual Permitted | Normal Channel Unit Mode
Block Mode |Mode
V9 Current Disable Static
Alarm Revision
Config.
VA Set Tag Strategy Alert Key Profile Batch ID Batch Rup |Batch Batch Device
Block Number Version Phase Operation Profile
Parameter
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11.3 Opis parametrow

Parametr

Opis

Measured value
[Wartos¢ mierzona]
(VOHO)

Parametr ten wskazuje aktualna warto$¢ mierzong. Warto$¢ w polu VOHO jest zgodna z wy$wietlang
na wskazniku. Jednostki w jakich wy$wietlana jest wartos¢ tego parametru zaleza od wybranego
trybu kalibragcji (V3HO) i trybu linearyzacji (V2HO).

Wybor jednostki realizowany jest nastepujaco:

— Dla trybu kalibracji “Poziom” i trybu linearyzacji “Zalezno$¢ liniowa”, wybdr jednostki dokonywany
jest za pomoca parametru “Unit before linearisation [Jednostka przed linearyzacja]” (VAH2).
Warto$¢ parametru “Measured value [Warto$¢ mierzona]” nie jest przeliczana na warto$¢ wyrazong|
w wybranych jednostkach.

— Dla trybu kalibracji “Sucha kalibracja.H" i trybu linearyzaciji “Zalezno$¢ liniowa”, wyboér jednostki
dokonywany jest za pomoca parametru “Select unit [Wybdr jednostki]” (V3H1).

Wartos¢ parametru “Measured value [Warto$¢ mierzona]” jest przeliczana na wartosS¢ wyrazong
w wybranych jednostkach.

- W trybie kalibracji “Sucha kalibracja.%" i trybie linearyzacji “Zaleznosc¢ liniowa”, warto$¢ parametru
“Measured value [Wartos¢ mierzona]” wyswietlana jest w %.

— Dla trybow kalibracji “Poziom”, “Sucha kalibracja.H” i “Sucha kalibracja.%” oraz trybow linearyzacii
“Activate table [Uaktywnienie tabelil” i “Horiz. cylindrical [Poziomy zbiornik cylindryczny]”, jednost-
ka wybierana jest za pomocg parametru “Unit after linearisation [Jedn. po linearyzacji]” (VAH3).
Wartos¢ parametru “Measured value [Warto$¢ mierzona]” nie jest przeliczana na wartos$¢ wyrazong
w wybranych jednostkach.

— Dla trybu kalibracji “Cisnienie”, jednostka wybierana jest za pomocg parametru “Pressure unit
[Jednostka cisnienia]” (V3H4).

Warto$¢ parametru “Measured value [Wartos¢ mierzona]” jest przeliczana na warto$¢ wyrazong
w wybranych jednostkach.

llo$¢ pozycji po przecinku dziesietnym definiowana jest za pomoca parametru “Decimal point [Punkt

dziesigtny]” (VOH3).

Empty calibration
[Poziom kalibracyjny
“pusty’]

(VOH1)

Tryb kalibracji “Poziom”:

Zbiornik jest pusty lub tylko czesciowo wypeiony. Poprzez wprowadzenie wartosci tego parametru
dany poziom przyporzadkowany zostaje do aktualnej wartosci cidnienia mierzonego. W przypadku
czegsciowego wypetnienia, nalezy wprowadzi¢ odpowiednig wartos¢, np. 10%. Jednostka wybierana
jest za pomocg parametru “Unit before linearisation [Jedn. przed linearyzacja]” (VAH2).

Patrz réwniez rozdz. 5.2, “Kalibracja pozioméw “pusty” i “petny”.

Ustawienie fabryczne: 0.0%

Tryby kalibracji “Sucha kalibracja.H” i “Sucha kalibracja.%":

W tych trybach kalibracji parametr ten nie jest wy$wietlany. Poziomem kalibracyjnym “pusty” jest
zawsze poziom, na ktérym zamontowana jest sonda. Jezeli pomiar wykonywany jest od innego
poziomu konieczne jest dokonanie korekgji zera.

Patrz rowniez rozdz. 5.2, “Sucha kalibracja.”.

Full calibration
[Poziom kalibracyjny
“pelny’]

(VOH2)

Tryb kalibracji “Poziom”:

Zbiornik jest wypetniony catkowicie lub prawie catkowicie. Poprzez wprowadzenie wartosci tego
parametru dany poziom przyporzadkowany zostaje do aktualnej warto$ci cisnienia mierzonego.
W przypadku nie catkowitego wypemienia zbiornika, nalezy wprowadzi¢ odpowiednig wartos¢,
np. 90%. Jednostka wybierana jest za pomoca parametru “Unit before linearisation [Jedn. przed
linearyzacjg]” (VAH2).

Patrz réwniez rozdz. 5.2, “Kalibracja pozioméw “pusty’
Ustawienie fabryczne: 100.0%

»ow

i “petny”.

Tryby kalibracji “Sucha kalibracja.%":

W tym trybie kalibracji, do wprowadzonej tu wartosci automatycznie przyporzadkowane zostaje
100%, np. 4 m odpowiada 100%. Warto$¢ parametru “Measured value [Wartos¢ mierzona]” (VOHO)
jest przeliczana na warto$¢ wyrazong w %, np. 2 m odpowiadatyby w tym przypadku 50%.
Jednostka dla tego parametru wybierana jest poprzez parametr “Select unit Wybor jednostki]”
(V3H1). Patrz réwniez rozdz. 5.2, “Sucha kalibracja.”.

Ustawienie fabryczne: 100.0%

Tryb kalibracji “Sucha kalibracja.H”:

W tym trybie kalibracji parametr “Full calibration [Kalibracja poziomu “peiny”]” nie jest uwzgledniany.
Ustawienie fabryczne: wysokos$¢, przyjmowana zg. z wartoscia parametru “High sensor limit [Grn.
wart. gr. zakr. czujnika] (V7H1)

Decimal point

W parametrze tym definiowana jest ilo$¢ miejsc po przecinku dziesigtnym, ktdra ma by¢ wyswietlana

[Punkt dziesigtny] w polu matrycy (VOHO) i na wskazniku lokalnym. Opcje wyboru: 1 ... 3.

(VOH3) Ustawienie fabryczne: 1

Output damping Ttumienie wyjéciowe wptywa na szybko$¢ z jaka wartos¢ w polu “Measured value [Wartosé
[Tlumienie wyjéciowe] mierzona]” (VOHO) oraz warto$¢ na wyjéciu cyfrowym reaguja na zmiany poziomu. Stata czasowa
(VOH4) moze by¢ ustawiona w zakresie 1 ... 99 s.

(stata czasowa)

Ustawienie fabryczne: 1 s
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Parametr

Opis

PV Scale min
(VOH5)

Standaryzacja i skalowanie wyjécia Transducer Block, dolna warto$¢ zakresu skalowania dla sygnatu
wejsciowego Analog Input Block.

Parametry “PV Scale min” (VOH5) i “PV Scale max” (VOH6) stuzg do skalowania warto$ci mierzonej.
Po skalowaniu ukazuije sig znormalizowana wartos¢ z zakresu O ... 1, ktora jest rowniez obrazowana
na bargrafie na wskazniku lokalnym. Warto$¢ “0" zostaje przyporzadkowana do "PV Scale min"
natomiast warto$¢ “1" do "PV Scale max". Standardowe ustawienie mozna zmieni¢ za pomoca
parametréw Analog Input Block: “OUT Scale min” i “OUT Scale max” i wyskalowa¢ wartos¢ zgodnie
z wiasnymi wymogami. Jednostki, w ktérych wy$wietlany jest ten parametr zalezne sg od wybranego
trybu kalibracji (V8HO) i linearyzacji (V2HO).

Patrz réwniez rozdz. 3.7, 7.3.17.4.

Ustawienie fabryczne: 0.0%

PV Scale max
(VOHS6)

Standaryzacja i skalowanie wyj$cia Transducer Block, gérna warto$¢ zakresu skalowania dla sygnatu
wejsciowego Analog Input Block.

Patrz opis parametru “PV Scale min”.

Ustawienie fabryczne: 100.0%

Safety alarm
[Sygnalizacja usterki]
(VOH?7)

W przypadku wystapienia bledu, w polu “Measured value [Wartos¢ mierzona]” (VOHO) oraz na
wyswietlaczu lokalnym wskazywana jest warto$¢ zdefiniowana w tym polu.

- Min (0) = -19999

—Max (1) = +19999

— Hold (2) = zamrozenie ostatniej prawidtowej wartosci.

Uwaga! Parametr ten ma wptyw wytgcznie na warto$¢ mierzong zapisang w polu matrycy i
wskazywana na wyswietlaczu lokalnym. Dla cyfrowej wartosci OUT Value na wyjsciu Analog Input
Block konieczne jest zdefiniowanie parametrow PROFIBUS-PA: “Fail safe type [Tryb sygnalizacji
usterki]” i “Fail safe value [Wartos¢ sygnalizujgca usterkg]”. Patrz rowniez rozdz. 7.2.

Ustawienie fabryczne: Max

Corrected
pressure
[Cisnienie
skorygowane]
(VOHS8)

W polu tym wskazywane jest aktualnie mierzone cisnienie skorygowane o przesuniecie powodowane
pozycja pracy (wprowadzenie wspdtczynnika pozycii).

Zachodza nastepujace zaleznosci:

Cisnienie skorygowane (VOH8) = Cidnienie mierz. p. czujnik (V3H6) — Wspdtczynnik pozycji (V3H7).
W trybie kalibracji “Cignienie”, warto$¢ tego parametru jest zgodna z warto$cig wskazywana w polu
matrycy “Measured value [Wartos¢ mierzona]” (VOHO). Jednostka wybierana jest za pomoca
parametru “Pressure unit [Jednostka cisnienia]” (V3H4). Patrz réwniez rozdz. 5.1 lub 6.1.

Ustawienie fabryczne: 0.0 mbar

Measured level
[Poziom mierzony]

(VOH9)

Parametr tylko dla trybow kalibracji “Poziom”, “Sucha kalibracja.H” i “Sucha kalibracja.%”.

W trybie linearyzacji “Uaktywnienie tabeli” lub “Poziomy zbiornik cylindryczny”, pole matrycy VOHO
wskazuje warto$¢ mierzong przetworzong w oparciu o tabelg linearyzaciji. “Measured level [Poziom
mierzony]” wskazuje odpowiadajacy tej wartosci poziom.

Po korekciji zera, oraz jesli wybranu jest tryb linearyzacji “Zalezno$¢ liniowa”, parametr ten wskazuje
aktualny poziom bez uwzglednienia warto$ci korekcji zera. Jednostki w jakich wy$wietlana jest
warto$¢ tego parametru zaleza od wybranego trybu kalibracji (V3HO).

Jednostki wybierane sg poprzez nastgpujgce parametry:

W trybie kalibracji “Poziom”: “Unit before linearisation [Jednostka przed linearyzacja]” (VAH2),

W trybie kalibracji “Sucha kalibracja.%”": automatyczne wskazanie w %,

W trybie kalibracji “Sucha kalibracja.H”: “Select unit [Wybdr jednostki]” (V3H1)

Linearisation

Parametr tylko dla trybéw kalibracji “Poziom”, “Sucha kalibracja.H” i “Sucha kalibracja.%". Opcje

[Linearyzacja] wyboru: Linear / not activated [Zalezno$¢ liniowa/nieaktywnal (0) , Activate table [Uaktywnienie tabeli]
(V2H0) (1), Manual [Reczny] (2), Semiautomatic [Pdtautomatyczny] (3), Clear [Kasowanie] (4) i Horiz. cylindrical
[Poziomy zbiornik cylindryczny] (5).
W przypadku programowania za pomocg modutu operatorsko-odczytowego, nalezy wprowadzic
odpowiedni numer.
Patrz rowniez rozdz. 5.4, “Linearyzacja”.
Ustawienie fabryczne: Linear [Zaleznos¢ liniowa]
Line no. Parametr tylko dla trybéw kalibracji “Poziom”, “Sucha kalibracja.H” i “Sucha kalibracja.%”.
[Numer wiersza] Numer wiersza tabeli linearyzaciji, ktéry ma by¢ aktualnie wprowadzany. Tabela linearyzaciji jest
(V2H1) wprowadzana za pomoca parametréw “Line no. [Nr wiersza]” (V2H1), “Level input mode

[Wprowadzenie poziomu]” (V2H2) i “Input volume [Wprowadzenie objetosci]” (V2H3).
llo$¢ wierszy w tabeli linearyzacji: Min =2 i Maks = 11.

Patrz rowniez rozdz. 5.4 “Linearyzacja”.

Ustawienie fabryczne: 1
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Opis parametrow
(cd)

70

Parametr

Opis

Level input mode
[Wprowadzenie
poziomu]

(V2H2)

Parametr tylko dla trybéw kalibracji “Poziom”, “Sucha kalibracja.H" i “Sucha kalibracja.%". Ponadto
wybrany musi by¢ tryb linearyzacji “Manual [Reczny]” (V2HO). W parametre tym wprowadzany jest
do tabeli poziom odpowiadajacy aktualnemu numerowi wiersza i objeto$ci/masy.

Jednostki w jakich wy$wietlana jest warto$¢ tego parametru zaleza od wybranego trybu kalibracii
(V3HO).

Jednostki wybierane sa poprzez nastgpujace parametry:

W trybie kalibracji “Poziom”: “Unit before linearisation [Jednostka przed linearyzacja]” (VAH2),

W trybie kalibracji “Sucha kalibracja.%”: automatyczne wskazanie w %,

W trybie kalibracji “Sucha kalibracja.H": “Select unit [Wybdr jednostki]” (V3H1).

Patrz réwniez rozdz. 5.4, “Linearyzacja”.

Ustawienie fabryczne: 0.0%

Input volume
[Wprowadzenie
objetosci]
(V2H3)

Parametr tylko dla trybéw kalibracji “Poziom”, “Sucha kalibracja.H" i “Sucha kalibracja.%". Ponadto
wybrany musi by¢ tryb linearyzacji “Manual [Reczny]” lub “Semiautomatic [Pofautomatyczny]” (V2HO).
W parametrze tym wprowadzana jest do tabeli objeto$¢/masa odpowiadajaca danemu poziomowi i
aktualnemu numerowi wiersza. Jednostki wybierane sa za pomoca parametru “Unit after linearisation
[Jednostka po linearyzacji]” (VAH3).

Patrz rowniez rozdz. 5.4, “Linearyzacja”.

Ustawienie fabryczne: 0.0%

Nominal diameter
[Srednica nominainaj

(V2H4)

Parametr tylko dla trybéw kalibracji “Poziom”, “Sucha kalibracja.H” i “Sucha kalibracja.%".

Ponadto wybrany musi by¢ tryb linearyzaciji “Horiz. cylindrical [Poziomy zbiornik cylindryczny]” (V2HO).
W parametrze tym wprowadzana jest Srednica nominalna zbiornika. Jednostki w jakich wy$wietlana
jest wartos¢ tego parametru zaleza od wybranego trybu kalibracji (V3HO).

Jednostki wybierane sg poprzez nastepujace parametry:

W trybie kalibracji “Poziom”: “Unit before linearisation [Jednostka przed linearyzacja]” (VAH2),

W trybie kalibracji “Sucha kalibracja.%”": automatyczne wskazanie w %,

W trybie kalibracji “Sucha kalibracja.H": “Select unit [Wybor jednostki]” (V3H1).

Patrz rowniez rozdz. 5.4, “Linearyzacja”, punkt “Poziomy zbiornik cylindryczny”.

Ustawienie fabryczne: 100.0%

Max. volume
[Maks. objetosc]
(Vmax)
(V2H5)

Parametr tylko dla trybow kalibracji “Poziom”, “Sucha kalibracja.H" i “Sucha kalibracja.%".
Ponadto wybrany musi by¢ tryb linearyzacji “Horiz. cylindrical [Poziomy zbiornik cylindryczny]”.

W parametrze tym wprowadzana jest maksymalna objeto$¢ zbiornika. Jednostki wybierane sg za
pomoca parametru “Unit after linearisation [Jednostka po linearyzacji]” (VAH3).

Patrz rowniez rozdz. 5.4, “Linearyzacja”, punkt “Poziomy zbiornik cylindryczny”.

Ustawienie fabryczne: 100.0%

Calibration mode
[Tryb kalibracji]
(V3HO)

Parametr ten umozliwia wybdr trybu kalibracji.
Tryb kalibraciji “Level [Poziom]":

W tym trybie kalibracji zbiornik jest oprézniany lub napetniany. Poprzez wprowadzenie warto$ci
parametréw “Empty calibration [Poziom kalibracyjny “pusty”]" (VOH1) i “Full calibration [Poziom
kalibracyjny “pefny”]” (VOHZ2), dane poziomy przyporzadowane zostajg kolejno do aktualnych warto$ci
mierzonych cisnienia.

Patrz réwniez rozdz. 5.2, “Kalibracja pozioméw “pusty” i petny".”

Tryb kalibracji “Dry calibration.H [Sucha kalibracja.H]”:

Sucha kalibracja.H jest kalibracja w sensie teoretycznym. Poziom jest obliczany na podstawie
cisnienia mierzonego i gestosci, parametru “Density factor [Wspdtczynnik gestosci]” (V3H2),
w oparciu o wzér h = p/peg.

Patrz rowniez rozdz. 5.3, “Sucha kalibracja.”

Tryb kalibracji “Dry calibration.% [Sucha kalibracja.%]":

Sucha kalibracja.% jest kalibracja w sensie teoretycznym. Poziom jest obliczany w trybie kalibraciji
“Sucha kalibracja.H”. W omawianym trybie kalibracji wprowadzana jest maks. warto$¢ poziomu dla
parametru “Full calibration [Poziom kalibracyjny “pemny”]” (VOH2). Do wartosci tej automatycznie
przypisywane jest 100%, np. 4 m odpowiada 100%. Warto$¢ parametru “Measured value [Wartosé
mierzona]” (VOHO) przeliczana jest na warto$¢ wyrazona w %, np. 2 m odpowiadatyby w tym
przypadku 50%.

Patrz rowniez rozdz. 5.3, “Sucha kalibracja”.

Tryb kalibracji “Pressure [Cisnienie]”:

W tym trybie kalibracji, ciénienie mierzone jest wyprowadzane bezposrednio jako “Measured value
[Wartos¢ mierzona]” (VOHO). Jednostka wybierana jest za pomoca parametru “Pressure unit
[Jednostka cisnienia]” (V3H4).

Patrz réwniez rozdz. 6 “Pomiar cidnienia i réznicy cinien”.

W przypadku konfiguracji za pomoca modutu operatorsko-odczytowego wprowadzi¢ numer
wybranego ustawienia.

Opcje wyboru: Level [Poziom] (0) , Dry calibration.H [Sucha kalibracja.H] (1), Dry calibration.% [Sucha
kalibracja. %] (2) i Pressure [Cisnienie] (3).

Ustawienie fabryczne: Level [Poziom]
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Parametr Opis

Select unit Parametr tylko dla trybéw kalibracji “Poziom”, “Sucha kalibracja.H” i “Sucha kalibracja.%"”.

[Wybr jednostki] Wybierana jest jednostka diugosci. W trybie kalibracji “Sucha kalibracja.H”, parametry VOHO, VOH2,
(V3H1) VOH5, VOHB6, VOH9, V2H2, V2H4 i V3H3 wys$wietlane sg w wybranych tu jednostkach, po

przeliczeniu wartosci w przypadku zmiany jednostek.

W trybie kalibracji “Sucha kalibracja.%”, tylko parametry VOH2 | V3H3 wy$wietlane sa w wybranych tu
jednostkach, po przeliczeniu wartosci w przypadku zmiany jednostek. Parametry VOHO, VOH5, VOH6,
VOH9, V2H2 i V2H4 wskazywane sa w %.

Przyktad: 100 cm odpowiada 1 m lub 3.2808 stopy.

Opcie wyboru: m (1), cm (2), feet [stopa] (3), inch [cal] (4).

W przypadku konfiguracji za pomoca modutu operatorsko-odczytowego wprowadzi¢ numer
wybranego ustawienia.

Ustawienie fabryczne: m

Density factor
[Wspdtczynnik gestosci]
(V3H2)

Parametr tylko dla trybow kalibracji “Poziom”, “Sucha kalibracja.H” i “Sucha kalibracja.%”.
Wspdtczynnik gestosci pozwala na skorygowanie warto$ci parametru “Measured value [Warto$¢
mierzona]” (VOHO) i warto$ci na wyjsciu cyfrowym zgodnie z aktualng gestoscia medium.
Wspotczynnik gestosci wyznaczany jest na podstawie stosunku “nowej gestosci” do “poprzedniej
gestosci”.

Patrz rowniez rozdz. 5.2, punkty “Korekcja gestosci” i “Wyznaczanie wspétczynnika gestosci”.
Zakres wprowadzen: 0.01 ... 9.999.

Ustawienie fabryczne: 1.0

Zero offset value
[Wartos¢ korekcji zera]
(V3H3)

Parametr tylko dla trybéw kalibracji “Poziom”, “Sucha kalibracja.H” i “Sucha kalibracja.%”.

Korekcja zera wymagana jest wowczas, gdy pomiar nie jest dokonywany od poziomu, na ktérym
zamontowana jest sonda. Parametr “Measured value [Warto$¢ mierzona]” (VOHO) wskazuje
skorygowang warto$¢ mierzong. Parametr “Measured level [Poziom mierzony]” (VOH9) wskazuje
aktualny poziom bez uwzglednienia wartosci korekcji zera.

Patrz rowniez rozdz. 5.3, punkty “Kalibracja — Sucha kalibracja.H”, “Kalibracja — Sucha kalibracja.%”
i “Korekcja po instalacji”.

Tryby kalibracji “Sucha kalibracja.H” i “Sucha kalibracja.%":

Jednostka wybierana jest za pomoca parametru “Select unit [Wybdr jednostki]” (V3H1).

Ustawienie fabryczne: wysokos¢, przyjmowana zgodnie z wartoscig parametru “Minimum sensor limit
[Din. wart. gr. zakresu czujnika]” (V7HO)

Pressure unit

[Jednostka cisnienia]
(V3H4)

Tylko dla trybu kalibracji “Cisnienie”.

W parametrze tym wybierana jest jednostka cisnienia. Po wybraniu nowej jednostki, wszystkie
jednostki opisujace cisnienie przeliczane sa i wy$wietlane w nowych jednostkach.

Opcje: mbar (0), bar (1), mH20 (2), mmH20 (3), psi (4), ftH20 (5), inH20 (6),

Pa (7), MPa (8), hPa (9), mmHg (10), inHg (11), g/cm? (12), kg/cm? (13), Ib/ft® (14), kgf/cm? (15).
W przypadku konfiguracji za pomoca modutu operatorsko-odczytowego wprowadzi¢ numer
wybranego ustawienia.

Ustawienie fabryczne: mbar

Temperature
unit
[Jednostka
temperatury]
(V3H5)

Parametr ten umozliwia wybdr jednostek temperatury.

Po wybraniu nowej jednostki, warto$ci parametréw “Measured temperature [Temperatura mierzona]”
(V7H3) i “Max. temperature [Maks. temperatura]’ (V7H4) sa przeliczane i wywietlane w nowych
jednostkach temperatury.

Opcje wyboru: °C (0), °F (1). W przypadku konfiguracji za pomoca modutu operatorsko-odczytowego
wprowadzi¢ numer wybranego ustawienia.

Ustawienie fabryczne: °C

Sensor pressure
[Cisnienie mierzone

Wskazywane jest cisnienie aktualnie mierzone przez czujnik.

przez czujnik]
(V3H6)
Position factor Zmiana pozycji pracy przyrzadu moze powodowaé nieznaczne przesuniecie wartosci mierzonej.

5 i i znacza to, ze w przypadku, gdy zbiornik jest pusty na wy$wietlaczu lokalnym oraz w parametrze
[Wsp&lczynnik pozycji] | O to, dku, gdy zbiornik jest pust Swiet! lokal t
(V3H7) “Measured value [Wartos¢ mierzona]” (VOHO) zamiast zera wskazywana jest niewielka wartos¢

cisnienia.

Wskazanie mozna skorygowa¢ wprowadzajac w tym parametrze wartos¢ o jaka wskazywane
cisnienie rézni sie od zera. Parametr “Sensor pressure [Cisnienie mierzone przez czujnik]” (V3H6)
wskazuje aktualnie mierzong wartos¢ cisnienia.

Obowigzuja nastepujace zaleznosci:

Warto$¢ mierzona (VOHO) = Cisnienie mierz. przez czujnik (V3HBE) — Wspdtczynnik pozyciji (V3H7).
Patrz réwniez rozdz. 5.1 lub 6.1.

Ustawienie fabryczne: 0.0 mbar
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Parametr

Opis

Ident number
[Numer identyfikacyjny]
(V6HO)

Pole to umozliwia wybér numeru ID. Opcje wyboru:

— Nr profilu: Ogodlny nr ID nadany przez PNO (Organizacja uzytkownikéw PROFIBUS): “9700 (hex)”.
Celem konfiguracji PLC, wykorzystywany jest plik konfiguracyjny (GSD) PNO.
Nr producenta: Numer ID przyrzadu dla Cerabar M PROFIBUS-PA: “151C (hex)”. Celem konfiugu-
racji PLC, wykorzystywany jest plik konfiguracyjny GSD urzadzenia.

Patrz rowniez rozdz. 3.3 “Standaryzowany opis urzadzen (pliki GSD)”".

Set unit to bus

Warto$¢ na wyjsciu cyfrowym (OUT Value) oraz warto$¢ wskazywana na wyswietlaczu lokalnym lub

[Ustaw jednostke w parametrze “Measured Value [Wart. mierzona]” (VOHO) réznig sie w nastepujacych przypadkach:
do magistrali] — jesli zmieniony zostat tryb kalibracji, )
(V6H1) - jesli zmienione zostaly warto$ci parametréw “PV Scale min” (VOH5) i “PV Scale max” (VOHB),
— jesli zmienione zostaly wartosci parametréw “OUT Scale min” i “OUT Scale max”
—  je$li zmieniona zostata jednostka.
Aby wart. na wyjéciu cyfr. oraz wart. na wyswietlaczu lub w polu VOHO byty w tych przypadkach
jednakowe, po kalibracji potwierdzi¢ parametr “Set Unit to Bus” w V6H1. Nalezy zauwazy¢, ze
dowolna zmiana wartosci na wyj. cyfrowym moze mie€ wplyw na sterowanie. Patrz rozdz. 7.4.
OUT Value Parametr ten wskazuje cyfrowg warto$¢ OUT Value na wyjéciu Analog Input Block (cyfrowa wart.
[Cyfrowa wartosé wyjéciowa przesytana do magistrali). Jesli w polu matrycy V6H2 wystgpuje wskazanie UNKNOWN,
wyjéciowa] oznacza to, ze nie zostat potwierdzony parametr “Set Unit to Bus [Ustaw jednostke do magistrali]’
(V6H2) w polu V6H1.
OUT Status Parametr ten wskazuje status wartosci OUT Value (warto$¢ na wyjsciu cyfrowym). Opis kodéw

[Status cyfrowej
wartosci wyjsciowej]
(V6H3)

stanu: patrz rozdziat 3.4, punkt “Kody stanu”.

2 nd cyclic value
[2-ga warto$¢ cykliczna]
(V6H4)

Pole to stuzy do wyboru drugiego parametru, ktéry ma by¢ cyklicznie wysytany do PLC.

Opcje wyboru: Measured temperature [Temperatura mierzona] (V7H3), Corrected pressure [Cisnienie
skorygowane] (VOH8). Patrz réwniez rozdz. 3.4, Rys. 3.3.

Ustawienie fabryczne: Measured temperature [Temperatura mierzona] (V7H3)

Select VOHO Standardowo, na wyswietlaczu lokalnym oraz w polu VOHO wskazywana jest ta sama wartosc.

Wybér VOHO] Mozliwe jest jednak réwniez wy$wietlanie na wskazniku cyklicznej warto$ci wyjsciowej (udostepnianej

(V6HS5) poprzez PLC). Nalezy w tym celu wybra¢ w tym parametrze ustawienie “Display value [Wartos¢
wyswietlana]” (ub 1). Patrz réwniez rozdziat 3.4.
Opcje wyboru: “Measured value [Wartos¢ mierzona]” i “Display value [Wartos¢ wyswietlana]”
Ustawienie fabryczne: Gtéwna wartos¢ mierzona (VOHO)

OUT Value Wyséwietlana jest cykliczna warto$¢ wyjsciowa OUT Value z PLC. Parametr ten jest wys$wietlany tylko

from PLC wtedy, gdy w parametrze “Select VOHO Wybdr VOHO] (V6H5) wybrane jest ustawienie "Display

[Cyfrowa wartosé value [Wartos¢ wyswietlana]”.

. Patrz rowniez rozdz. 3.4, rys. 3.3.

wyjsciowa z PLC]

(V6HS6)

Profile version Wskazywana jest wersja profilu PROFIBUS-PA.

[Wersja profilu]

(V6H7)

Low sensor limit
[Dolna wartos¢ gr.
zakresu czujnika]
(V7HO)

Wskazywana jest dolna warto$¢ graniczna zakresu czujnika.

High sensor limit
[Gbrna wartosc¢ gr.
zakresu czujnika]
(V7H1)

Wskazywana jest gdrna warto$¢ graniczna zakresu czujnika.

Max. pressure
[Maks. cisnienig]

Wskazywana jest najwyzsza warto$¢ cidnienia mierzonego (wskaznik maksimum). W przypadku
potwierdzenia tego parametru za pomoca przycisku “Enter”, przyjmuje on wartos¢ aktualnie

(V7H2) mierzonego ci$nienia.
Measured W parametrze tym wskazywana jest warto$¢ temperatury mierzona przez wbhudowany czujnik
temperature temperatury. Wartos¢ ta wykorzystywana jest w celu kompensacji zmian temperatury. Jest to

[Temperatura mierzona]
(V7H3)

warto$¢ najbardziej zblizona do temperatury medium procesowego. Jednostke mozna wybrac za
pomoca parametru “Temperature unit [Jednostka temperatury]” (V3H5).

Max. temperature
[Maks. temperatura]
(V7H4)

W parametrze tym wskazywana jest najwyzsza warto$¢ mierzona temperatury (wskaznik
maksimum). W przypadku potwierdzenia tego parametru za pomoca przycisku “Enter”, przyjmuje on
wartos¢ aktualnie mierzonej temperatury.
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Parametr

Opis

Diagnostic code
[Kod aktualnego bfedu]
(VOHO0)

W przypadku wykrycia przez przyrzad btedu lub ostrzezenia, generowany jest odpowiedni kod btedu.
W parametrze tym wyswietlany jest kod aktualnie wystepujacego btedu.
Opis kodoéw bleddw: patrz rozdz. 8.1.

Last diagnostic
code

[Kod poprzedniego
bledu]

(VOH1)

W parametrze tym wys$wietlany jest kod poprzedniego btedu. W przypadku potwierdzenia tego
parametru za pomoca przycisku “Enter” parametr ten przyjmuje wartos¢ “0".

Opis kodow btedow: patrz rozdz. 8.1..

Ustawienie fabryczne: 0

Instrument and
software number
[Nr wersji przyrzadu

W parametrze tym wskazywany jest numer wersji przyrzadu i oprogramowania. Dwie pierwsze cyfry
wskazuja numer przyrzadu, natomiast 3-cia i 4-ta wersje oprogramowania.
Deltapilot S PROFIBUS-PA SW 2.1 = 8221

i oprogramowania]

(VOH3)

Instrument Wskazywany jest sieciowy adres urzadzenia. Adres moze by¢ ustawiony albo programowo albo
address lokalnie za pomocg przetacznikéw DIP. Patrz rozdziat 3.2.

[Adres urzadzenia]
(VOH4)

Ustawienie fabryczne: 126

Reset device

W parametrze tym wprowadzany jest odpowiedni kod resetu. Istnieje mozliwo$¢ wprowadzenia

[Przywracanie nastepujacych koddw: 7864 lub 1, 333, 2506 i 2712. Rozdziat 8.2 zawiera wykaz wszystkich
ustawien domysinych parametréw, ktorych ustawienia fabryczne przywracane sg po wprowadzeniu poszczegdlnych kodow.
przyrzgdu]
(V9H5)
Simulation W polu tym wybierany jest tryb symulacji.
[Symulacja] Opcje wyboru: Off [Wyt.] (0), Pressure [Cisnienie] (1), Level [Poziom] (2) i Volume [Objetosc] (3).
(VOHS) Wybor trybow “Poziom” oraz “Objgtos¢” nie jest mozliwy jesli wybrany zostat tryb kalibracji
“Cisnienie”. W przypadku konfiguracji przyrzadu za pomoca modutu operatorsko-odczytowego,
nalezy wprowadzi¢ numer odpowiedniego ustawienia. Patrz réwniez rozdz. 7.5.
Ustawienie fabryczne: Off [Wyt.]
Simulation W polu tym wprowadzana jest warto$¢, ktdéra ma by¢ symulowana celem sprawdzenia kalibracji lub
value konfiguracji. W przypadku wyboru trybu symulacji “Cidnienie”, mozliwe jest wprowadzenie wartosci

[Symulowana wartosc¢]
(VOH7)

z zakresu pomigdzy dolng a gérng wartosciag graniczng zakresu czujnika (V7HO/V7H1). Jezeli wybrany
zostat tryb “Poziom” lub “Objeto$¢”, wdwczas mozliwe jest wprowadzenie wartoéci z zakresu

—19999 ... +19999. Jezeli w parametrze “Simulation [Symulacja]” (VOHB) wybrane zostato ustawienie
“Off Wyt]", omawiany parametr nie jest wySwietlany . Podczas trwania symulacji, w polu matrycy
“Last diagnostic code [Kod poprzedniego bfedu]” (VOH1) wskazywane jest ostrzezenie “613".

Patrz réwniez rozdz. 7.5.

Security locking
[Blokowanie trybu
obstugi]

(VOH9)

Parametr ten stuzy do wprowadzenia kodu powodujacego zablokowanie lub odblokowanie matrycy
oraz mozliwo$ci obstugi lokalnej:
Blokowanie trybu obstugi:
— za pomoca parametru “Security locking” (VOH9): wprowadzi¢ liczbe z zakresu O ... 9998,
za wyjatkiem 2457 i 333,
— poprzez obstuge lokalna: wcisna¢ jednoczesnie przyciski “+” i “V”.
Odblokowywanie trybu obstugi:
— za pomocg parametru “Security locking” (VOH9): wprowadzi¢ liczbe 2457 lub 333,
— poprzez obstuge lokalna: wcisna¢ jednoczesnie przyciski “—” i “H”.
Edycja pola VOH9 moZzliwa jest tylko wowczas, jesli uprzednio tryb obstugi nie zostat zablokowany
poprzez obstuge lokalnag, za pomoca przyciskéw. Patrz rowniez rozdz. 7.7.
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Parametr Opis
Set tag number W parametrze tym wprowadzany jest tekst opisujgcy dany punkt pomiarowy (do 32 znakéw ASCII).
[Wprowadzenie
identyfikatora punktu
pomiarowego]
(VAHO0)
Unit before Parametr dostepny tylko dla trybu kalibracji “Poziom” i trybu linearyzagji “Zalezno$¢ liniowa”.
linearisation W parametrze tym wybierana jest jednostka poziomu, objetosci lub masy dla parametrow VOHO,
[Jednostka przed VOH1, VOH2, VOH5, VOHB, VOH9, V2H2, V2H4, i V3H3. Jednostka wybierana jest jedynie w celu jej
Inearyzacia) wys$wietlania. Wartosci parametréw nie sg przeliczane po wybraniu jednostki. Wybor tego parametru
przy pomocy modutu operatorsko-odczytowego nie jest mozliwy.
(VAH2) Opcje wyboru: %, m, cm, dm, ft, inch, |, hl, m3, dm3, cms, ft3, us gal, i gal, kg, t, Ib, ton, None [bez
Jjedn.].
Ustawienie fabryczne: %
Unit after Parametr dostepny tylko dla trybéw kalibracji “Poziom”, “Sucha kalibracja.H” i “Sucha kalibracja.%”.
linearisation Ponadto wybrany musi by¢ tryb linearyzacji “Activate table [Uaktywnienie tabeli]” lub “Horiz. cylindrical
[Jednostka [Poziomy zbiornik cylindryczny]”.
o linearyzacji] W parametrze tym wybierana jest jednostlka poziomu, objetosci !ub ma;y dlla parametréw_\{OHO,
(VAH3) VOH5, VOH6, VOH9, V2H2, V2H3, V2H5 i V3H3. Jednostka wybierana jest jedynie w celu jej

wy$wietlania. Warto$ci parametréw nie sg przeliczane po wybraniu jednostki. Wybér tego parametru
przy pomocy modutu operatorsko-odczytowego nie jest mozliwy.

Opcje wyboru: %, m, cm, dm, ft, inch, I, hl, m3, dms, cm3, fta, us gal, i gal, kg, t, Ib, ton, None [bez
Jjedn.].

Ustawienie fabryczne: %

Service data

[Dane serwisowe]
(VAH4)
(Wspotczynnik gestosci
przy kalibracji poziomu
“petny”)

Parametr dostgpny tylko dla trybdw kalibracji “Poziom” i “Sucha kalibracja.%”.

Wyswietlana jest warto$¢ parametru “Density factor [Wispdtczynnik gestosci]” (V3H2), ktéra zostata
zapisana podczas wprowadzania parametru “Full calibration [Poziom kalibracyjny “petny”]” (VOH2).
Ustawienie fabryczne: 1.0

Serial number
[Numer seryjny]
(VAH5)

Wyswietlany jest numer seryjny przyrzadu.

Service data

[Dane serwisowe]
(VAHS6)

(Cisnienie przy kalibracii
poziomu “pusty”)

Parametr dostepny tylko dla trybu kalibracji “Poziom”.

Wyswietlana jest warto$¢ cisnienia skorygowanego, ktora zostata zapisana podczas wprowadzania
parametru “Empty calibration [Poziom kalibracyjny “pusty”]” (VOH1).

Ustawienie fabryczne: “Low sensor limit [Din. wart. gr. zakresu czujnika]” (V7HO)

Service data

[Dane serwisowe]
(VAH?)
(Wspotczynnik gestosci
przy kalibracji poziomu
“pusty”)

Parametr dostepny tylko dla trybu kalibracji “Poziom”.

Wyswietlana jest warto$¢ parametru “Density factor Wispditczynnik gestosci]” (V3H2), ktéra zostata
zapisana podczas wprowadzania parametru “Empty calibration [Poziom kalibracyjny “pusty”]’
(VOH1).

Ustawienie fabryczne: 1.0

Service data

[Dane serwisowe]
(VAHS)

(Cignienie przy kalibragcji
poziomu “petny”)

Parametr dostepny tylko dla trybdw kalibracji “Poziom” i “Sucha kalibracja.%”".

Wys$wietlana jest warto$¢ cidnienia skorygowanego, ktéra zostata zapisana podczas wprowadzania
parametru “Full calibration [Poziom kalibracyjny “petny”]” (VOH2).

Ustawienie fabryczne: “High sensor limit [Gm. wart. gr. zakresu czujnika]” (V7H1)

Device profile
[Profil urzadzenia]
(VAH9)

Parametr ten umozliwia przetagczanie pomigdzy réznymi strukturami blokéw: Standard (Matryca E+H),
Physical block, Press block i Al Transmitter (Analog Input Block).

Endress+Hauser



Deltapilot S PROFIBUS-PA Index
Indeks
A Lokalna obstuga 28, 30, 40, 43
Acykliczna wymiana danych . 20
Adres urzgdzenia, ustawianie 15 | M
Analog Input Block . 21 ;
Analog Input Block Deltapllot S 20 ngg: ég;lggi Input Block ('i“l '.I'ra.ns.ml’.[ter) ' 22
Membrana pomiarowa . 10
B . , Miejsce montazu 9
Blokowanie trybu obstugi . 50 | Model blokéw funkeyjnych Deltapnot S 17
Btedy 52 | Modut DAT 12
C Modut operatorsko- odczytowy FHB 20 28
Cykliczna wymiana danych .17 N
Czesci zamienne . 57 - 61 Naprawa 56
Czyszczenie . 56 ' '
Naprawa urzgdzen w wersji E>< . 57
D
Dane techniczne . 62 - 65 O .
Dane wejsciowe (z Deltap|lot S do PLC) 19 | Obracanie obudowy . "
Dane wyjéciowe (z PLC do Deltapilot S) 19 | Obstuga co05
Deklaracja dotyczaca skazenia . 77 | Obstuga lokaina 28, 30, 40, 43
Obstuga w trybie graﬂcznym 29
E Obstuga za pomocg Commuwin |l 29
: Obstuga za pomoca matrycy 29
Ekranowanie 12| Odblokowywanie trybu obsiugi | 50
F Oddzielna obudowa . R B
Opis parametrow . 68 -74
FHB 20 - modut operatorsko-odczytowy . 2,21,28 .
Ostrzezenia . 52
Formaty danych . 25
Funkcja wskaznika maksmum . 51 p
I Physical Block . 22
llo$¢ przetwornikdw w segmencie magistrali . . . g8 | Podfgczenie elekiryczne 12
Instalacja . 5,9-13 Pomiar poziomu SO 39
Internet, www. PROFIBUS.com g | Pomiar ciSnienia : 41
Pomiar cisnienia i roznicy cisnien . 4O 42
J Pomiar réznicy cisnien . 42
Jednostka po linearyzacji - VAH3 . 39 | Preewidziane zastosowanie . 5
Jednostka przed linearyzacjg - VAH2 31 Przewod mag|stral| 12
Punkt pomiarowy . 8
K
Kalibracja poziomow “pusty” i “petny” 3 R
Kody bledéw w polach VOHO i VOH1 52 - 53 | Reset 54 - 55
Kody stanu G 19
Konfiguracja . 18 | S
Konserwacja 56 | Skalowanie OUT Value 45
Korekcja gestosci . . 32 | Skalowanie wyjscia 27
Korekcja po zamontowaniu . 35 | Stata czasowa . . . 43
Standaryzowany opis urzadzen (pl|k| GSD) 16
L Strefy zagrozone wybuchem o 5
Linearyzacja 36 - 38 | Sucha kalibracja 33
Wprowadzame po’rautomatyczne 38 | Sucha kalibracja.% 34
Wprowadzanie reczne . 37 | Sucha kalibracja.H 33
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Index

Deltapilot S PROFIBUS-PA

Sygnalizacja usterki .

Symulacja, Analog Input Block .

Symulacja, cisnienie .
Symulacja, objetos¢ .
Symulacja, OUT Value .
Symulacja, poziom
Symulowana wartos¢

T

Tabela slot/indeks

Ttumienie . .
Transducer Block .
Transducer Block Deltapilot S
Tryb linearyzacii .

U

Uruchomienie

44
49
47
48
49
48
47

21-24
43

23 24

20
36

5

Ustaw jednostke do mag|stral| (V6H1) opis parametru 46

Usuwanie usterek .
Uszczelka obudowy sondy
Uszczelnienie

Uwagi oraz symbole zwazane z bezpleczenstwem .

\'

View_1 parameters

W

Wersje Deltapilot S (przeglad)
Wptyw pozycji pracy .
Whptyw temperatury .

Wityk M12 .
Wybor jednostki cisnienia .
Wybor jednostki - V3H1

Z

Zarzadzanie urzadzeniem .
Zasada dziatania

Zasilanie

Zastosowanie

Zwrot przyrzadu

76

52 - 53
11
10
6

22

30, 40

10
13
41
33

21

12
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Declaration of contamination / Deklaracja dotyczaca skazenia

Dear customer,

Because of legal determinations and for the safety of our employes and operating equipment we need this “Declaration of contamination” with your
signature before your order can be handled. Please put the completely filled in declaration to the instrument and to the shipping documents in any
case. Add also safety sheets and/or specific handling instructions if necessary.

Szanowni Panstwo,

Z uwagi na ustalenia prawne oraz bezpieczenstwo naszych pracownikdw i wyposazenia, warunkiem koniecznym przystgpienia do realizacii

Panstwa zlecenia jest dostarczenie niniejszej “Deklaracji dotyczacej skazenia”, potwierdzonej Panstwa podpisem. Prosimy zatem o dotgczenie
catkowicie wypetnionej deklaracji do przyrzadu oraz do dokumentow przewozowych. W razie potrzeby, nalezy rowniez zatgczy¢ karty charakterystyki
bezpieczenstwa i/lub specjalne instrukcje obstugi.

type of instrument / sensor: serial number:

typ przyrzadu / czujnika: nr seryjny:

medium / concentracja: temperature: pressure:
medium / koncentracja: temperatura: cisnienie:
cleaned with: conductivity: viscosity:
drodek czyszczacy: przewodnos$e: lepkosc:

Warning hints for medium used / Symbole ostrzegawcze dla stosowanego medium:

LAALAAAS

O O O

O

radioaktive/ explosive/ caustic/ poisonous/ harmful biological inflammable/ safe/
radioaktywne wybuchowe zrace toksyczne of health/ hazardous/ tatwopalne bezpieczne
szkodliwe zagrozenie

Please mark appropriate warning hints. /

| i iologi
Prosimy o zaznaczenie odpowiednich symboli dia zdrowia biologiczne
Reason for return / Przyczyna zwrotu:
Company data / Dane przedsiebiorstwa:
company/ contact person/
przedsie- osoba kontaktowa:
biorstwo:
department/
dziat:
address / phone number/
adres: nr telefonu:
Fax/E-Mail:

your order no./
nr zamowienia:

| hereby certify that returned equipment has been cleaned and decontaminated acc. to good industrial practices and is in compliance with all
regulations. This equipment posses no health or safety risks due to contamination.

Niniejszym potwierdzam, ze zgodnie z ogdlnie obowigzujgcymi zasadami wspotpracy, zwrécony przyrzad zostat oczyszczony i odkazony oraz spemia
wszystkie stosowne przepisy. Przyrzad ten nie stanowi ryzyka skazenia zagrazajacego zdrowiu lub bezpieczenstwu.

(Date / Data) (company stamp and legally binding signature/
piecze¢ przedsiebiorstwa oraz podpis osoby uprawnionej)

S\ N
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Europe

Austria — Wien
Q Endress+Hauser Ges.m.b.H.
Tel. (01) 88 05 60, Fax (01) 88 05 63 35

Belarus — Minsk
Belorgsintez
Tel. (017) 250 84 73, Fax (017) 2 50 85 83

Belgium / Luxembourg — Bruxelles
Q Endress+Hauser S.A. /N.V.
Tel. (02) 2 48 06 00, Fax (02) 2 48 05 53

Bulgaria - Sofia
Intertech-Automation Ltd.
Tel. (02) 962 71 52, Fax (02) 962 14 71

Croatia — Zagreb
Q Endress+Hauser GmbH+Co.
Tel. (01) 663 77 85, Fax (01) 6 63 78 23

Cyprus — Nicosia
1+G Electrical Services Co. Ltd.
Tel. (02) 48 47 88, Fax (02) 48 46 90

Czech Republic — Praha
Q Endress+Hauser Czech s.r.o.
Tel. (02) 66 78 42 31, Fax (026) 66 78 41 79

Denmark — Sgborg
Q Endress+Hauser A/S
Tel. (70) 13 11 32, Fax (70) 1321 33

Estonia — Tartu
Elvi-Aqua
Tel. (7) 30 27 32, Fax (7) 30 27 31

Finland — Helsinki
Q Metso Endress+Hauser Oy
Tel. (204) 8 31 60, Fax (204) 8 31 61

France — Huningue
Q Endress+Hauser S.A.
Tel. (389) 69 67 68, Fax (389) 69 48 02

Germany — Weil am Rhein

Q Endress+Hauser Messtechnik
GmbH+Co. KG

Tel. (07621) 9 75 01, Fax (07621) 97 55 55

Romania - Bucharest
Romconseng S.R.L.
Tel. (01) 4 10 16 34, Fax (01) 4 11 25 01

Ecuador — Quito
Insetec Cia. Ltda.
Tel. (02) 2 26 91 48, Fax (02) 2 46 18 33

Russia — Moscow
Q Endress+Hauser GmbH+Co
Tel. (095) 1 58 75 64, Fax (095) 7 84 63 91

Slovak Republic — Bratislava
Transcom Technik s.r.o.
Tel. (2) 44 88 86 90, Fax (2) 4488 71 12

Slovenia — Ljubljana
Q Endress+Hauser (Slovenija) D.O.O.
Tel. (01) 51922 17, Fax (01) 5 19 22 98

Spain - Sant Just Desvern
Q Endress+Hauser S.A.
Tel. (93) 4 80 33 66, Fax (93) 4 73 38 39

Sweden - Sollentuna
Q Endress+Hauser AB
Tel. (08) 55 51 16 00, Fax (08) 55 51 16 55

Switzerland — Reinach/BL 1
Q Endress+Hauser Metso AG
Tel. (061) 7 1575 75, Fax (061) 7 11 16 50

Turkey — Levent/Istanbul
Intek Endustriyel Olct ve Kontrol Sistemleri
Tel. (0212) 275 13 55, Fax (0212) 2 66 27 75

Ukraine - Kiev
Photonika GmbH
Tel. (44) 268 81 02, Fax (44) 2 69 07 05

Great Britain — Manchester
Q Endress+Hauser Ltd.
Tel. (0161) 286 50 00, Fax (0161) 9 98 18 41

Yugoslavia Republic — Beograd
Meris d.o.o.
Tel. (11) 4 44 29 66, Fax (11) 308 57 78

Africa

Algeria — Annaba
Symes Systemes et Mesures
Tel. (38) 88 30 03, Fax (38) 88 30 02

El Salvador — San Salvador
Automatizacion y Control Industrial de
El Salvador, S.A. de C.V.

Tel. 284 3151, Fax 2 74 92 48

Guatemala - Ciudad de Guatemala
Automatizacion y Control Industrial, S.A.
Tel. (03) 34 59 85, Fax (03) 32 74 31

Honduras — San Pedro Sula, Cortes
Automatizacion y Control Industrial de
Honduras, S.A. de C.V.

Tel. 557 91 36, Fax 5 57 91 39

Mexico — México, D.F
Q Endress+Hauser (México), S.A. de C.V.
Tel. (5) 5 55 68 24 07, Fax (5) 5 55 68 74 59

Nicaragua — Managua
Automatizacion y Control Industrial de
Nicaragua, S.A.

Tel. 2226190, Fax 22870 24

Peru - Lima
Process Control S.A.
Tel. (2) 6105 15, Fax (2) 6129 78

USA - Greenwood, Indiana
0 Endress+Hauser Inc.
Tel. (317) 535 71 38, Fax (317) 535 84 98

USA - Norcross, Atlanta
Q Endress+Hauser Systems & Gauging Inc.
Tel. (770) 4 47 92 02, Fax (770) 4 47 57 67

Venezuela — Caracas
Controval C.A.
Tel. (212) 944 09 66, Fax (212) 9 44 45 54

Asia

Azerbaijan — Baku
Modcon Systems
Tel. (12) 9298 59, Fax (12) 92 98 59

Greece — Athens
| & G Building Services Automation S.A.
Tel. (01) 924 15 00, Fax (01) 922 17 14

Egypt — Heliopolis/Cairo
Anasia Egypt For Trading (S.A.E.)
Tel. (02) 2 68 41 59, Fax (02) 2 68 41 69

Hungary — Budapest
Q Endress+Hauser Magyarorszag
Tel. (01) 4 1204 21, Fax (01) 4 1204 24

Iceland — Reykjavik
Sindra-Stél hf
Tel. 5 7500 00, Fax 5 75 00 10

Ireland - Clane / County Kildare
Q Flomeaco Endress+Hauser Ltd.
Tel. (045) 86 86 15, Fax (045) 86 81 82

Italy — Cernusco s/N, Milano
Q Endress+Hauser S.p.A.
Tel. (02) 92 19 21, Fax (02) 92 19 23 62

Latvia — Riga
Elekoms Ltd.
Tel. (07) 33 64 44, Fax (07) 33 64 48

Lithuania — Kaunas
UAB Agava Ltd.
Tel. (03) 7 20 24 10, Fax (03) 7 20 74 14

Netherlands — Naarden
Q Endress+Hauser B.V.
Tel. (035) 6 95 86 11, Fax (035) 6 95 88 25

Morocco - Casablanca
Oussama S.A.
Tel. (02) 22 24 13 38, Fax (02) 2 40 26 57

Rep. South Africa — Sandton
Q Endress+Hauser (Pty.) Ltd.
Tel. (011) 262 80 00, Fax (011) 2 62 80 62

Tunisia — Tunis
CMR Controle, Maintenance et Regulation
Tel. (01) 7930 77, Fax (01) 78 85 95

America

Argentina — Buenos Aires
Q Endress+Hauser Argentina S.A.
Tel. (11) 45 22 79 70, Fax (11) 45 22 79 09

Brazil - Sao Paulo
0 Samson Endress+Hauser Ltda.
Tel. (011) 50 31 34 55, Fax (011) 50 31 30 67

Canada - Burlington, Ontario
Q Endress+Hauser (Canada) Ltd.
Tel. (905) 6 81 92 92, Fax (905) 6 81 94 44

Norway — Lierskogen
Q Endress+Hauser A/S
Tel. 32 85 98 50, Fax 32 85 98 51

Chile — Santiago de Chile
Q Endress+Hauser (Chile) Ltd.
Tel. (02) 32130 09, Fax (02) 3213025

Brunei — Negara Brunei Darussalam
American International Industries (B) Sdn.
Bhd.

Tel. (3) 22 37 37, Fax (3) 22 54 58

Cambodia — Khan Daun Penh, Phom Penh
Comin Khmere Co. Ltd.
Tel. (23) 42 60 56, Fax (23) 42 66 22

China — Shanghai

Q Endress+Hauser (Shanghai)
Instrumentation Co. Ltd.

Tel. (021) 54 90 23 00, Fax (021) 54 90 23 03

China - Beijing

Q Endress+Hauser (Beijing)

Instrumentation Co. Ltd.

Tel. (010) 65 88 24 68, Fax (010) 65 88 17 25

Hong Kong — Tsimshatsui / Kowloon
Q Endress+Hauser (H.K.) Ltd.
Tel. 85225 28 31 20, Fax 8 52 28 65 41 71

India — Mumbai
Q Endress+Hauser (India) Pvt. Ltd.
Tel. (022) 6 93 83 36, Fax (022) 6 93 83 30

Indonesia — Jakarta
PT Grama Bazita
Tel. (21) 7 95 50 83, Fax (21) 7 97 50 89

Iran — Tehran
Patsa Industry
Tel. (021) 8 72 68 69, Fax (021) 8 71 96 66

Poland — Wroclaw
Q Endress+Hauser Polska Sp. z o.0.
Tel. (071) 7 80 37 00, Fax (071) 7 80 37 60

Colombia — Bogota D.C.
Colsein Ltda.
Tel. (01) 236 76 59, Fax (01) 6 10 78 68

Israel — Netanya
Instrumetrics Industrial Control Ltd.
Tel. (09) 8 35 70 90, Fax (09) 8 35 06 19

Portugal — Cacem
O Endress+Hauser Lda.
Tel. (21) 4 26 72 90, Fax (21) 4 26 72 99

Costa Rica — San Jose
Euro-Tec (Costa Rica) S.A.
Tel. 220 28 08, Fax 2 96 15 42

Japan - Tokyo
0 Sakura Endress Co. Ltd.
Tel. (0422) 54 06 11, Fax (0422) 55 02 75

Jordan — Amman
A.P. Parpas Engineering S.A.
Tel. (06) 5 53 92 83, Fax (06) 5 53 92 05

Kazakhstan — Almaty
BEI Electro
Tel. (72) 30 00 28, Fax (72) 50 71 30

Saudi Arabia — Jeddah
Anasia Industrial Agencies
Tel. (02) 6 53 36 61, Fax (02) 6 53 35 04

Kuwait — Safat

United Technical Services Est. For General
Trading

Tel. 2411263, Fax 241 1593

Lebanon - Jbeil Main Entry
Network Engineering
Tel. (8) 94 40 80, Fax (9) 54 80 38

Malaysia — Shah Alam, Selangor Darul
Ehsan

Q Endress+Hauser (M) Sdn. Bhd.

Tel. (03) 78 46 48 48, Fax (03) 78 46 88 00

Pakistan — Karachi
Speedy Automation
Tel. (021) 7 72 29 53, Fax (021) 7 73 68 84

Philippines — Pasig City, Metro Manila
Q Endress+Hauser (Phillipines) Inc.
Tel. (2) 638 18 71, Fax (2) 6 38 80 42

Singapore — Singapore
Q Endress+Hauser (S.E.A.) Pte. Ltd.
Tel. (65) 66 82 22, Fax (65) 66 68 48

Korea, South — Seoul
Q Endress+Hauser (Korea) Co. Ltd.
Tel. (02) 6 58 72 00, Fax (02) 6 59 28 38

Sultanate of Oman — Ruwi
Mustafa & Sultan Sience & Industry Co. L.L.C.
Tel. 63 60 00, Fax 60 70 66

Taiwan - Taipei
Kingjarl Corporation
Tel. (02) 27 18 39 38, Fax (02) 27 13 41 90

Thailand — Bangkok 10210
Q Endress+Hauser (Thailand) Ltd.
Tel. (2) 996 78 11-20, Fax (2) 996 78 10

United Arab Emirates — Dubai
Descon Trading L.L.C.
Tel. (04) 2 65 36 51, Fax (04) 2 65 32 64

Uzbekistan — Tashkent
Im Mexatronika-Tes
Tel. (71) 19177 07, Fax (71) 191 76 94

Vietnam — Ho Chi Minh City
Tan Viet Bao Co. Ltd.
Tel. (08) 8 33 52 25, Fax (08) 8 33 52 27

Australia + New Zealand

Australia — Sydney, N.S.W.
Q Endress+Hauser (Australia) Pty. Ltd.
Tel. (02) 88 77 70 00, Fax (02) 88 77 70 99

New Zealand — Auckland
EMC Industrial Group Ltd.
Tel. (09) 4 1551 10, Fax (09) 4 1551 15

All other countries

Q0 Endress+Hauser GmbH+Co. KG
Instruments International

Weil am Rhein, Germany

Tel. (07621) 9 75 02, Fax (07621) 97 53 45

http://www.pl.endress.com
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