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Wykaz dokumentacji

Deltapilot S FMB70, 4 ... 20 mA HART

Wykaz dokumentacji

Przyrzad Dokumentacja Zawarto$¢ Uwagi
Deltapilot S Karta katalogowa TI416P Dane techniczne — Dokumentacja dostepna na dysku
4 ...20 mA HART CD-ROM z oprogramowaniem

ToF Tool. Dysk ten dostarczany jest
z kazdym przyrzadem zaméwionym
z opcja "HistoROM/M-DAT". Opcja
"HistoROM/M-DAT" jest wybierana w spe-
cyfikacji kodu zaméwieniowego w poz. 100
"Opcje dodatkowe 1" lub w poz. 110 "Opcje
dodatkowe 2", wersja "N".

— Dokumentacja moze by¢ réwniez pobrana
Z naszej strony internetowej — Patrz:
www.pl.endress.com — Dokumentacja

Instrukcja obstugi BA332P

— Identyfikacja

— Montaz

— Podfaczenie elektryczne

— Obstuga

— Uruchomienie, opis menu Quick
Setup

— Konserwacja

— Wykrywanie i usuwanie usterek
oraz czesci zamienne

— Dodatek: Graficzny schemat menu

— Dokumentacja dostarczana wraz
z przyrzadem.

— The documentation is also available via the
Internet. — See: www.endress.com —
Download

Instrukcja obstugi - Opis funkcji
przyrzadu BA274P

— Przyktady konfiguracji uktadéw
do pomiaru ci$nienia i poziomu
— Opis parametréw
— Wykrywanie i usuwanie usterek
— Dodatek: Graficzny schemat menu

— Dokumentacja dostepna na dysku
CD-ROM z oprogramowaniem
ToF Tool. Dysk ten dostarczany jest
z kazdym przyrzadem zaméwionym
z opcja "HistoROM/M-DAT". Opcja
"HistoROM/M-DAT" jest wybierana w spe-
cyfikacji kodu zaméwieniowego w poz. 100
"Opcje dodatkowe 1" lub w poz. 110 "Opcje
dodatkowe 2", wersja "N".

— Dokumentacja moze by¢ réwniez pobrana
Z naszej strony internetowej — Patrz:
www.pl.endress.com — Dokumentacja

Skrécona instrukcja obstugi KA218P

— Podtaczenie elektryczne

— Obstuga bez wskaznika lokalnego
— Opis menu Quick Setup

— Obstuga HistoROM®/M-DAT

— Dokumentacja dostarczana wraz
z przyrzadem. Patrz: pokrywa przedziatu
podtaczeniowego.

Podrecznik dotyczacy bezpieczeristwa
funkcjonalnego SD213P

— Funkcje bezpieczeristwa uktadu
pomiarowego z Deltapilot S

— Mechanizmy dziatania w warun-
kach pracy i uszkodzenia

— Uruchomienie i testy iteracyjne

— Ustawienia

— Parametry charakterystyczne
bezpieczeristwa technicznego

— Ogolne zasady zarzadzania
systemem

— Dokumentacja dostarczana wraz
z przyrzadem jesli w kodzie zamdéwie-
niowym w pozycji 100 "Opcje dodatkowe 1"
lub w pozycji 110 "Opcje dodatkowe 2"
wyspecyfikowano wersje "E"..
— patrz réwniez: Karta katalogowa TI416P,
rozdz. "Kod zaméwieniowy".
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Zalecenia dotyczace bezpieczeristwa Deltapilot S FMB70, 4 ... 20 mA HART

1 Zalecenia dotyczace bezpieczenistwa

1.1 Zastosowanie przyrzadu

Sonda hydrostatyczna Deltapilot S jest przeznaczona do pomiaru poziomu i ci$nienia.

Producent nie ponosi Zadnej odpowiedzialnosci za uszkodzenia spowodowane przez nieprawidtowe lub
niezgodne z przeznaczeniem uzytkowanie przyrzadu.

1.2 Montaz, uruchomienie i obstuga

Przyrzad zostat skonstruowany zgodnie z aktualnie obowigzujacymi wymogami dotyczacymi techniki
pomiaru i bezpieczeristwa oraz stosownymi normami Unii Europejskiej. Jednak w przypadku nieprawid-
towej instalacji lub uzycia przyrzadu w sposéb niezgodny z przeznaczeniem, w zaleznosci od aplikacji
moga zaistnie¢ zagrozenia, np. przelanie produktu wskutek nieprawidtowego montazu lub kalibracji.
W zwiazku z powyzszym, montaz, podtaczenie elektryczne, uruchomienie, obstuga i konserwacja przy-
rzadu moga by¢ wykonywane wytacznie przez personel odpowiednio wykwalifikowany i uprawniony
przez uzytkownika obiektu. Personel ten zobowigzany jest przeczyta ze zrozumieniem niniejsza
Instrukcje obstugi i przestrzega¢ zawartych w niej zalecerl. Modyfikacje i naprawy przyrzadu dopuszczal-
ne s3 tylko wéweczas, jesli w podreczniku wyraznie na nie zezwolono. Prosimy o zwrdcenie szczegélnej
uwagi na dane techniczne podane na tabliczce znamionowe;j.

1.3 Bezpieczenistwo uzytkowania

1.3.1 Strefy zagrozone wybuchem (opcjonalnie)

Przyrzady przeznaczone do pracy w strefach zagrozonych wybuchem posiadaja dodatkowa tabliczke
znamionowa (— patrz str. 6). W przypadku stosowania przyrzadu w strefie zagrozonej wybuchem,
obowiazuje przestrzeganie wymogow technicznych okreslonych w odpowiednim certyfikacie, jak
réwniez stosownych norm krajowych. Wraz z przyrzadem dostarczana jest oddzielna dokumentacja Ex,
stanowiaca integralny zatacznik do niniejszej Instrukcji. Obowiazuje przestrzeganie podanych w niej
zaleceri dotyczacych montazu, podtaczenia elektrycznego oraz bezpieczeristwa. Numer odpowiedniej
Instrukeji dotyczacej bezpieczeristwa podany jest na tabliczce znamionowe;.

m Nalezy sie upewnic, ze caly personel jest odpowiednio przeszkolony.

1.3.2  Poziom nienaruszalnosci bezpieczeristwa funkcjonalnego SIL 2
(opcjonalnie)

W przypadku stosowania przyrzadu w systemach zapewniajacych poziom bezpieczenistwa SIL 2,
obowiazuje $ciste przestrzeganie zaleceti zawartych w oddzielnym podreczniku dotyczacym
bezpieczeristwa funkcjonalnego (SD213P).

4 Endress+Hauser



Deltapilot S FMB70, 4 ... 20 mA HART

Zalecenia dotyczace bezpieczeristwa
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1.4

Uwagi i symbole dotyczace bezpieczenistwa

Celem wskazania istotnych informacji zwigzanych z bezpieczefistwem lub alternatywnych procedur
obstugi, zastosowane zostaty w niniejszym podreczniku przedstawione ponizej konwencje. Kazda
z wyréznionych instrukcji wskazywana jest na marginesie odpowiednim symbolem.

Symbol

Znaczenie

Ostrzezenie!

Ostrzezenie wskazuje dziatania lub procedury, ktérych nieprawidtowe wykonanie moze
prowadzi¢ do doznania obrazeti, zagrozenia bezpieczeristwa lub nieodwracalnego
uszkodzenia przyrzadu.

A\
v

Uwaga!
Ostrzezenie wskazuje dziatania lub procedury, ktérych nieprawidtowe wykonanie moze
prowadzi¢ do doznania obrazen lub nieprawidtowego dziatania przyrzadu.

g

Wskazéwka!

Wskazéwka wyréznia dziatania lub procedury, ktérych nieprawidtowe wykonanie moze
mie¢ bezpo$redni wptyw na funkcjonowanie przyrzadu lub moze prowadzi¢ do jego
nieprzewidzianej reakcji.

Przyrzad z dopuszczeniem do pracy w strefach zagrozonych wybuchem
Przyrzad posiadajacy ten znak na tabliczce znamionowej, moze by¢ montowany w strefie
zagrozonej wybuchem lub w strefie bezpiecznej, zgodnie z posiadanym dopuszczeniem.

Strefa zagrozona wybuchem
Symbol stosowany na rysunkach do wskazania stref zagrozonych wybuchem.

— Przyrzady stosowane w strefach zagrozonych wybuchem musza posiada¢ odpowiedni
typ ochrony przeciwwybuchowej.

X P @

Strefa bezpieczna (niezagrozona wybuchem)
Symbol stosowany na rysunkach do wskazania stref bezpiecznych (w razie potrzeby).

— Przyrzady podtaczone do uktadéw pracujacych w strefach zagrozonych wybuchem
musza posiada¢ odpowiedni typ ochrony przeciwwybuchowej. Linie podtaczone
do urzadzen w strefach zagrozenia wybuchem réwniez musza spetnia¢ okreslone
parametry, zgodne z wymogami bezpieczeristwa.

Napigcie state
Oznaczenie zacisku WE/WY statego pradu lub napiecia.

Napiecie zmienne
Oznaczenie zacisku WE/WY zmiennego (sinusoidalnego) pradu lub napiecia.

Zacisk uziemienia roboczego (uziemienie elektroniki)
Zacisk uziemiony, tj. z punktu widzenia uzytkownika jest juz uziemiony poprzez system
uziemienia.

Zacisk uziemienia ochronnego (uziemienie obudowy)
Zacisk, ktéry musi by¢ podtaczony do uziemienia zanim wykonane zostang jakiekolwiek
inne podfaczenia przyrzadu.

<G B I

Potaczenie wyréwnawcze (sie¢ ochronna)

Podfaczenie do systemu uziemienia instalacji. Moze to by¢ linia wyréwnania potencjatéw
lub system uziemienia o topologii gwiazdy, w zalezno$ci od rozwiazan stosowanych

w kraju lub w danej firmie.




Identyfikacja przyrzadu Deltapilot S FMB70, 4 ... 20 mA HART

2 Identyfikacja przyrzadu

2.1 Oznaczenie przyrzadu

2.1.1 Tabliczka znamionowa

% Wskazéwkal

= MWP (maksymalne ci$nienie pracy) podane jest na tabliczce znamionowej. Warto$¢ ta okreslona jest
dla temperatury odniesienia 20°C lub 100°F dla komierzy wg ANSI.

m Dopuszczalne warto$ci ciSnienl dla wyzszych temperatur mozna znaleZ¢ w nastepujacych normach:
— EN 1092-1: 2001 Tab. 18 !
— ASME B 16.5a — 1998 Tab. 2-2.2 F316
— ASME B 16.5a — 1998 Tab. 2.3.8 N10276
- JISB 2220

m Cisnienie prébne (warto$¢ graniczna nadci$nienia OPL) = MWP x 1.5.

m Zgodnie z dyrektywa ci$nieniowa PED (97/23/EC) stosowane jest skrécone oznaczenie "PS". Wartos¢
"PS" odpowiada wartosci parametru MWP (maksymalne ci$nienie pracy) przyrzadu pomiarowego.

1) Pod wzgledem stabilno$ci temperaturowej, stal 1.4435 jest materiatem o identycznych wtasciwosciach jak stal 1.4404,
ktéra jest klasyfikowana do grupy 13EO wg EN 1092-1 Tab. 18. Sktad chemiczny obydwéch materiatéw moze by¢
identyczny.

Obudowa aluminiowa (T14/T15)
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Rys. 1: Tabliczka znamionowa przetwornika Deltapilot S

1 Kod zaméwieniowy

Znaczenie poszczegdlnych liter i cyfr: patrz specyfikacja na potwierdzeniu zaméwienia.

Numer seryjny

Stopieri ochrony

MWP (Maksymalne cisnienie pracy)

Symbol: Uwaga: zwréci¢ szczegdlng uwage na dane w "Karcie katalogowej"!

Minimalny/maksymalny zakres

Nominalny zakres pomiarowy

Wersja elektroniki (sygnat wyjsSciowy)

Napiecie zasilajace

10 Materialy w kontakcie z medium

11 ID - numer identyfikacyjny jednostki notyfikowanej w zakresie Dyrektywy ciSnieniowej PED (opcjonalnie)
12 ID - numer identyfikacyjny jednostki notyfikowanej w zakresie certyfikacji ATEX (opcjonalnie)

13 Symbol GL oznaczajacy certyfikat Germanischer Lloyd dla zastosowari w przemysle okretowym (opcjonalnie)
14 Symbol SIL dla przyrzadow posiadajacych deklaracje zgodnosci z SIL2/IEC 61508 (opcjonalnie)

15 Identyfikacja tabliczki znamionowej

O NN N
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Deltapilot S FMB70, 4 ... 20 mA HART Identyfikacja przyrzadu

Przyrzady z dopuszczeniem do pracy w strefach zagrozonych wybuchem posiadaja dodatkowa tabliczke
Znamionows.

\ (@) |
@\ 2) |
®

A—-DlC @ 1115 Dat.:[ (6] ]
O @)

PO1-xMD7xxxx-18-xx-xx-xx-002
Rys. 2: Dodatkowa tabliczka znamionowa dla przyrzadéw z dopuszczeniem do pracy w strefach zagrozonych
wybuchem

Numer certyfikatu badania typu EC

Typ ochrony przeciwwybuchowej, np. Il 1/2 G EEx ia I[IC T4/T6
Parametry elektryczne

Numer Instrukcji bezpieczeristwa, np. XA235P

Indeks Instrukcji bezpieczenstwa, np. A

Dane produkcyjne przyrzadu

A WN o~

Przyrzady przeznaczone dla aplikacji pomiarowych tlenu posiadaja dodatkowa tabliczke znamionowsg.

Bei Sauerstoffeinsatz/

for oxygen service O
Pmax
Tmax
POT-xxxxxxxx-18-xx-xx-xx-000

Rys. 3: Dodatkowa tabliczka znamionowa dla przyrzadéw przeznaczonych dla aplikacji pomiarowych tlenu

1 Maksymalne cisnienie dla aplikacji pomiarowych tlenu
2 Maksymalna temperatura dla aplikacji pomiarowych tlenu
3 Identyfikacja tabliczki znamionowej

Endress+Hauser 7



Identyfikacja przyrzadu

Deltapilot S FMB70, 4 ... 20 mA HART

Obudowa ze stali kwasoodpornej (T17)

i)
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Made in Germany, D-79689 Maulburg
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Tabliczka znamionowa przetwornika Deltapilot S

Kod zaméwieniowy

Znaczenie poszczegdlnych liter i cyfr: patrz specyfikacja na potwierdzeniu zamoéwienia..
Numer seryjny

MWP (Maksymalne cisnienie pracy)

Symbol: Uwaga: zwrdci¢ szczegdlng uwage na dane w "Karcie katalogowej"!
Minimalny/maksymalny zakres

Nominalny zakres pomiarowy

Wersja elektroniki (sygnat wyjsSciowy)

Napiecie zasilajace

Materiaty w kontakcie z medium

Stopieri ochrony

Opcjonalnie:

ID - numer identyfikacyjny jednostki notyfikowanej w zakresie Dyrektywy ciSnieniowej PED

ID - numer identyfikacyjny jednostki notyfikowanej w zakresie certyfikacji ATEX

Symbol 3A

Symbol CSA

Symbol FM

Symbol SIL dla przyrzadow posiadajacych deklaracje zgodnosci z SIL2/IEC 61508

Symbol GL oznaczajacy certyfikat Germanischer Lloyd dla zastosowari w przemysle okretowym
Symbol Ex

Numer certyfikatu badania typu EC

Typ ochrony przeciwwybuchowej, np. Il 1/2 G EEx ia lIC T4/T6

Numer zatwierdzenia dla zabezpieczenia przed przelaniem wg WHG

Temperatura pracy dla przyrzadow przeznaczonych do pracy w strefach zagrozonych wybuchem
Parametry elektryczne dla przyrzaddw przeznaczonych do pracy w strefach zagrozonych wybuchem
Numer Instrukcji bezpieczenstwa, np. XA283P

Indeks Instrukcji bezpieczeristwa, np. A

Dane produkcyjne przyrzadu

Maksymalna temperatura dla przyrzadow przeznaczonych dla aplikacji pomiarowych tlenu
Maksymalne cisnienie dla przyrzadéw przeznaczonych dla aplikacji pomiarowych tlenu

Endress+Hauser



Deltapilot S FMB70, 4 ... 20 mA HART Identyfikacja przyrzadu
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2.2 Zakres dostawy

W zakres dostawy wchodza:
m Sonda hydrostatyczna Deltapilot S
m Dla przyrzadéw zaméwionych z opcja "Modut HistoROM":
CD-ROM z programem narzedziowym ToF Tool oraz dokumentacja oprogramowania
m Opcjonalne akcesoria

Dokumentacja dostarczana z przyrzadem:

m [nstrukcja obstugi BA332P (niniejsza dokumentacja)

m Skrécona Instrukcja obstugi KA218P

= Swiadectwo odbioru koficowego

m Opcjonalnie: $wiadectwo kalibracji fabrycznej i/lub Podrécznik bezpieczefistwa SD213P

m Przyrzady z dopuszczeniem do pracy w strefach zagrozonych wybuchem:
dodatkowa dokumentacja, taka jak Zalecenia dotyczace bezpieczenistwa, Dokumentacja montazu
i sterowania

Dokumentacja dodatkowa dostepna z przyrzadami zaméwionymi z opcja "HistoROM/M-DAT":
m Karta katalogowa TI416P

2.3 Znak CE, deklaracja zgodno$ci

Sonda zostata skonstruowana i przetestowana zgodnie z aktualnym stanem wiedzy technicznej

i opuscita zaktad producenta w stanie gwarantujacym bezpieczna i niezawodna eksploatacje. Przyrzad
jest zgodny z odpowiednimi normami i wytycznymi podanymi w Deklaracji zgodnosci UE, spetnia zatem
stosowne wymagania prawne zawarte w dyrektywach Unii Europejskiej. Endress+Hauser potwierdza
wykonanie testéw przyrzadu z wynikiem pozytywnym poprzez umieszczenie na nim znaku CE.

24 Zastrzezone znaki towarowe

KALREZ, VITON, TEFLON
sq zastrzezonymi znakami towarowymi E.I. Du Pont de Nemours & Co., Wilmington, USA

TRI-CLAMP
jest zastrzezonym znakiem towarowym Ladish & Co., Inc., Kenosha, USA

HART
jest zastrzezonym znakiem towarowym HART Communication Foundation, Austin, USA.
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3 Montaz

3.1 Odbiér dostawy i sktadowanie

3.1.1 Odbiér dostawy

m Sprawdzi¢ czy opakowanie oraz zawarto$¢ dostawy nie ulegly uszkodzeniu.
m Sprawdzi¢ czy dostawa jest kompletna oraz zgodna z zamdéwieniem.

3.1.2 Sktadowanie

Przyrzad nalezy przechowywac w suchym, czystym pomieszczeniu oraz zabezpieczy¢ przed
mozliwo$cia uszkodzenia, np. przez uderzenie (EN 837-2).

Temperatura sktadowania:
m —40 ... +100°C
m Wskaznik lokalny: —40 ... +85°C

3.2 Warunki montazowe

3.2.1 Wymiary

— Wymiary podane s3 w Karcie katalogowej Deltapilot S TI416P, w punkcie "Budowa mechaniczna".
patrz str. 2: "Wykaz dokumentacji".

3.3 Montaz

Wskazéwkal

m W zaleznosci od pozycji pracy sondy Deltapilot S, moze nastapi¢ przesuniecie punktu zerowego,
tj. w przypadku gdy zbiornik jest pusty, wskazanie warto$ci mierzonej moze by¢ rézne od zera. Wptyw
POZycji pracy na przesuniecie zera mozna korygowac albo bezposrednio poprzez obstuge lokalna,
za pomoca przycisku €] albo poprzez obstuge zdalng — patrz str. 23, punkt "Dziatanie elementéw
obstugi — praca bez wskaZnika lokalnego" lub str. 40, punkt 6.3 "Kalibracja pozycji.

m W celu zapewnienia dogodnego odczytu wskaznika, obudowe mozna obraca¢ do 380° — patrz
str. 13, punkt 3.3.5 "Obracanie obudowy".

m WskaZnik lokalny moZe by¢ obracany skokowo co 90°.

m Endress+Hauser oferuje zestawy do montazu do $ciany lub rurociggu — patrz str. 12, punkt 3.3.4
"Montaz do $ciany lub rury".

Endress+Hauser
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3.3.1 Wskazowki montazowe

% Wskazéwkal

m Do czyszczenia oddzielaczy nie nalezy uzywaé twardych lub ostro zakoriczonych narzedzi.

PO1-FMB70xxx-11-xx-xx-xx-000

m Przyrzad musi by¢ montowany ponizej minimalnego poziomu cieczy.
m Nalezy bezwzglednie unika¢ montazu:

— bezpoSrednio w strumieniu wlewanej cieczy

— na wylocie ze zbiornika

— W miejscu, gdzie pomiar moze by¢ zaktdcany praca mieszadet.

PO1-FMB70xxx-11-xx-xx-xx-001

Montaz sondy za zaworem odcinajgcym utatwia kalibracje oraz diagnostyke.

PO1-FMB70xxx-11-xx-xx-xx-002

Jesli ciecz ma tendencje do krzepniecia w niskich temperaturach, zalecamy zaizolowanie sondy
Deltapilot S.

Endress+Hauser 11
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3.3.2  Uszczelka do montazu kotnierzowego

PO1-FMD7xxxx-11-xx-xx-xx-002

Rys. 5: Montaz wersji z kotnierzem

1 Membrana
2 Uszczelka

A Ostrzezenie!

Uszczelka nie moze wywiera¢ nacisku na membrang, poniewaz mogtoby to mie¢ wplyw na pomiar.

3.3.3  Montaz do $ciany lub rury (opcjonalnie)

Endress+Hauser oferuje obejmy do montazu do $ciany lub rury.

PO1-PMx7xxx-06-xx-xx-x%-001

Podczas montazu prosimy przestrzega¢ ponizszych wskazéwek:
m W przypadku montazu do rury, nakretki mocujgce obejme nalezy dokreca¢ réwnomiernie, momentem
co najmniej 5 Nm.

12 Endress+Hauser
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Montaz

Endress+Hauser

3.3.4  Obracanie obudowy

Obudowe mozna obraca¢ maks. o 380° przez poluzowanie Sruby inbusowe;.

max. 380°

POT-FMB70xxx-17-xx-x%-xx-000

Rys. 6: Ustawianie obudowy w wymaganej pozycji

— Dla obudowy aluminiowej (T14/T15): Poluzowac Srube inbusowa za pomocg klucza 2 mm.

Dla obudowy ze stali kwasoodpornej (T17): Poluzowaee cerubé inbusow! za pomoc! klucza 3 mm.
— Obrécic¢ obudowe (maks. 0 380°).

— Ponownie dokrecic Srube inbusows.

3.3.5 Zamykanie pokrywy na obudowie ze stali kwasoodpornej (T17)

PO1-PMD75xxx-17-xx-xx-xx-000

Rys. 7: Zamykanie pokrywy

Pokrywy przedziatu podtaczeniowego i elektroniki sa zamykane na obudowie i mocowane za pomocg
$rub. W celu prawidtowego zamkniecia pokryw, Sruby powinny by¢ dokrecone recznie (2 Nm) do oporu.

3.4 Kontrola po wykonaniu montazu

Po zakoriczeniu montazu, nalezy sprawdzi¢:
m Czy wszystkie wkrety zostaty mocno dokrecone?
m Czy pokrywy obudowy zostaty mocno dokrecone?

13



Podtaczenie elektryczne Deltapilot S FMB70, 4 ... 20 mA HART

4 Podlaczenie elektryczne

4.1 Podlaczenie przetwornika pomiarowego

%& Wskazéwkal

m W przypadku stosowania przyrzadu w strefie zagrozonej wybuchem, podczas instalacji obowiazuja
krajowe normy i przepisy oraz Zalecenia dotyczace bezpieczeristwa, Dokumentacja montazu i stero-
wania.

m Przyrzady z wbudowana ochrona przeciwprzepieciowa musza by¢ uziemione.

m Przyrzad posiada wbudowany uktad zabezpieczajacy przed odwrotna polaryzacjg, przepieciami oraz
filtr przeciwzaktéceniowy HF.

m Napiecie zasilajace musi by¢ zgodne z podanym na tabliczce znamionowej. (— patrz réwniez
str. 6 ff, punkt 2.1.1 "Tabliczka znamionowa")
m Przed przystapieniem do realizacji podtaczent wytaczy¢ zasilanie.
m Zdja¢ pokrywe przedziatu podtgczeniowego.
m Wtozy¢ przewdd przez wprowadzenie. Zalecane jest stosowanie ekranowanej, skreconej pary zyt.
m Podlaczy¢ przetwornik zgodnie z ponizszym schematem.
m Przykreci¢ pokrywe.
m Zalaczy¢ zasilanie.

[l — [] 10.5vDC
[0 1.5V DC
N\ 4..20 mA
/“‘/ — \\ !!-I. "
Hgccomml e |= ==
\ ' plleye
™
QHQ Q@
T 1 0
[4... 20mA ] Test
O~ | i

POT-xMx7xxxx-04-xx-xx-xx-001

Rys. 8: Pod3!czenie elektryczne wersji 4 ... 20 mA HART
— Prosimy réwniez przestrzegac zaleceri podanych w pkt. 4.2.1 "Napiecie zasilajace", str. 16.

1 Obudowa
2 Zworka umoZzliwiajaca testowanie sygnatu 4 ... 20 mA.
— patrz rownieg str. 16, pkt. 4.2.1, "Testowanie sygnatu 4...20 mA".
3 Wewnetrzny zacisk uziemienia
4 Zewnetrzny zacisk uziemienia
5 Testowanie sygnatu 4...20 mA pomiedzy zaciskiem "+" i zaciskiem "test"
6 Minimalne napiecie zasilania = 10.5 V DC, jesli zworka umieszczona jest zgodnie z rysunkiem.
7 Minimalne napiecie zasilania = 11.5 V DC, jesli zworka umieszczona jest w pozycji "Test".
8 Urzadzenia z wbudowang ochrong przeciwprzepieciowa posiadaja oznaczenie OVP.

14 Endress+Hauser
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Podtaczenie elektryczne

4.1.1 Podtaczenie przyrzadéw z wtykiem M12

Deltapilot S

Rys. 9:

Z lewej: podtaczenie elektryczne urzqdzeri z wtykiem M12
Z prawej: widok wtyku w przyrzadzie

PO1-FMB70xxx-04-xx-xx-xx-001

4.1.2  Podtaczenie przyrzadéw z wtykiem 7/8"

Deltapilot S

Rys. 10:

Z lewej: podtaczenie elektryczne urzadzeti z wtykiem 7/8"
Z prawej: widok wtyku w przyrzadzie

PO1-FMB70xxx-04-xx-x%-xx-002

4.1.3 Podtaczenie przyrzadéw z wtykiem Harting Han7D
Deltapilot S
+ <
+ | -
- o _____

Y T Han7D -

+ —

PO1-FMB70xxx-04-xx-xx-xx-000
Rys. 11: 7 lewej: podiaczenie elektryczne urzadzen z wtykiem Harting Han7D
Z prawej: widok wtyku w przyrzadzie

Endress+Hauser
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4.2 Podiaczenie uktadu pomiarowego

4.2.1 Napiecie zasilajace

Wskazéwka!

m Wszystkie dane dotyczace ochrony przeciwwybuchowej zawarte s3 w oddzielnej dokumentaciji,
dostepnej na zyczenie. Standardowo dokumentacja ta jest dostarczana wraz z przyrzadami
dopuszczonymi do pracy w strefach zagrozonych wybuchem.

m W przypadku stosowania przyrzadu w strefie zagrozonej wybuchem, podczas instalacji obowiazuja
krajowe normy i przepisy oraz Zalecenia dotyczace bezpieczeristwa, Dokumentacja montazu i stero-
wania.

Wersja elektroniki

Zworka umozliwiajaca testowanie
sygnatu 4...20 mA w pozycji
"Test" (ustawienie fabryczne)

Zworka umozliwiajaca testowanie
sygnatu 4...20 mA w pozycji "Bez
testowania"

10.5...45V DC

4...20 mA HART, do pracy w strefie 11.5...45VDC
niezagrozonej wybuchem

Testowanie sygnatu 4...20 mA

Sygnat wyjsciowy 4...20 mA moze by¢ zmierzony pomiedzy zaciskiem "+" i zaciskiem "test" bez rozwie-
rania linii wejSciowej. Redukcja minimalnego napiecia zasilania przyrzadu mozliwa jest przez zmiane
pozycji zworki. Dzieki temu mozliwa jest réwniez praca z niskonapieciowymi Zrédtami napiecia zasila-
nia. Aby zapewni¢ btad pomiaru ponizej 0.1%, rezystancja wewnetrzna przyrzadu z wyjciem pradowym
powinna wynosi¢ < 0.7 Q. Odpowiednie pozycje zworki opisane zostaly w ponizszej tabeli.

Pozycja zworki umozliwiajacej testowanie | Opis
sygnatu

nonson

Pomiar sygnatu 4...20 mA pomiedzy zaciskami "+" i "test":
[Testly jest mozliwy. (Prad wyjsciowy moze by¢ zmierzony bez rozwierania

—
L—l linii wyjSciowej, poprzez diode.)
— Ustawienie fabryczne zworki

— Minimalne napiecie zasilania: 11.5V DC

— Pomiar sygnatu 4...20 mA pomiedzy zaciskami "+" i "test":
nie jest mozliwy.

Lﬂﬂ — Minimalne napiecie zasilania: 10.5 V DC

™T

4.2.2  Parametry przewodow

m Endress+Hauser zaleca stosowanie ekranowanej, skreconej pary zyt.
m Zaciski dla zyt 0.5...2.5 mm?
m Zewnetrzna Srednica przewodu: 5 ... 9 mm

Endress+Hauser
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4.2.3  Obcigzenie

I:l RLmax A D RLmax A
= e
es
L—|]| 1282 1L—|i 1239
T 847 804 .
O O
413 D 369 D
105 20 30 40 45 Y 15 20 30 40 45 U
V] V]
U-105V U-11.5V
Rimax< 53 ma Rimax <23 mA

PO1-xMD7xxxx-05-xx-xx-xx-005

Rys. 12:  Diagram obcigzeniowy, prosimy zwrdcic¢ uwage na pozycje zworki i ochrone przeciwwybuchowa. (— Patrz
rowniez str. 16, "Testowanie sygnatu 4...20 mA".)

Zworka umoZliwiajaca testowanie sygnatu 4...20 mA ustawiona w pozycji "Bez testowania"

Zworka umoZliwiajaca testowanie sygnatu 4...20 mA ustawiona w pozycji "Test"

Napiecie zasilajace 10.5 (11.5) ... 30 V DC dla przyrzadu pracujacego w strefie 1/2 G, 1 GD, 1/2 GD, FM IS, CSA IS
Napiecie zasilajace 10.5 (11.5) ... 45V DC dla przyrzadu pracujacego w strefie bezpiecznej, 1/2 D, 1/3 D,

3 G EEx nA, EM DIF, FM NI,

Rymax  Maksymalna rezystancja obciazenia linii

Napiecie zasilajace

%& Wskazéwkal

W przypadku obstugi przyrzadu za pomoca komunikatora recznego lub poprzez komputer PC
z oprogramowaniem uzytkowym, minimalna rezystancja linii wynosi 250 Q.

AW N~

4.2.4  Ekranowanie / wyr6wnanie potencjalow

m Celem zapewnienia optymalnej ochrony przed zaktéceniami zalecane jest obustronne uziemienie
ekranu (po stronie szafki systemu automatyki i po stronie przyrzadu). Jesli w danej instalacji nalezy bra¢
pod uwage prady wyréwnawcze, wéwczas uziemic ekran z jednej strony, najlepiej przy przetworniku.

m W przypadku stosowania przyrzadu w strefie zagrozonej wybuchem nalezy przestrzega¢ stosownych
przepiséw.

Oddzielna dokumentacja Ex zawierajaca dodatkowe zalecenia oraz dane techniczne dostarczana jest
wraz z kazdym przyrzadem przeznaczonym do pracy w strefie zagrozonej wybuchem.

m Aplikacje Ex: zapewni¢ wyréwnanie potencjatéw w obrebie strefy zagrozonej oraz poza nig. Podtaczy¢
wszystkie przyrzady do lokalnej linii wyréwnania potencjatéw.

Endress+Hauser 17
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4.2.5 Podlaczenie komunikatora recznego HART

Komunikator reczny HART umozliwia zdalng konfiguracje i obstuge przetwornika oraz zarzadzanie
funkcjami dodatkowymi poprzez linie pradowa 4...20 mA.

[] min.250Q

4...20 mA

oan?

5

POT-xMD7xxxx-04-xx-xx-xx-002

Rys. 13: Podlaczenie komunikatora recznego HART, np. DXR 375

1 Wymagana rezystancja obcigzenia linii> 250 Q
2 Komunikator reczny HART
3 Komunikator reczny HART, podiaczony bezposrednio do przetwornika, réwniez w strefie Ex i

A Ostrzezenie!

m Nie wymienia¢ baterii komunikatora w strefie zagrozonej wybuchem.

m W przypadku przyrzadéw z dopuszczeniem FM lub CSA, podtaczenie elektryczne nalezy wykonaé
zgodnie z dostarczona Dokumentacja montazu i sterowania (ZD...).

18 Endress+Hauser
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Endress+Hauser

4.2.6  Podlaczenie modutu Commubox FXA191/FXA195
umozliwiajacego obstuge za pomoca oprogramowania
ToF Tool lub FieldCare

min. 250 Q
O

4...20 mA

—o
—o

O N\+

PO1-xMD7xxxx-04-xx-xx-xx-003

Rys. 14:  Podtaczenie do komputera PC z oprogramowaniem uzytkowym ToF Tool lub FieldCare poprzez modut
Commubox FXA191/FXA195

1 Komputer z oprogramowaniem uzytkowym ToF Tool lub FieldCare
2 Modut Commubox FXA191/FXA195
3 Wymagana rezystancja obcigzenia linii > 250 Q

Podtaczenie modutu Commubox FXA191

Modut Commubox FXA191 umozliwia podtaczenie przetwornika w wykonaniu iskrobezpiecznym
do interfejsu szeregowego komputera (RS 232C). Komunikacja odbywa sie poprzez protok6t HART.
Rozwiazanie to umozliwia zdalng obstuge przetwornika pomiarowego za pomoca oprogramowania
Endress+Hauser's ToF Tool i FieldCare. Modut Commubox jest zasilany poprzez interfejs szeregowy.
Moze by¢ réwniez stosowany w obwodach iskrobezpiecznych. — Dalsze informacje: patrz Karta
katalogowa T1404F.

Podtaczenie modutu Commubox FXA195

Modut Commubox FXA195 umozliwia podtaczenie przetwornika w wykonaniu iskrobezpiecznym

do portu USB komputera. Komunikacja odbywa sie poprzez protokét HART. Rozwiazanie to umozliwia
zdalng obstuge przetwornika pomiarowego za pomoca oprogramowania Endress+Hauser's ToF Tool

i FieldCare. Modut Commubox jest zasilany poprzez port USB. Moze by¢ réwnieZ stosowany w obwo-
dach iskrobezpiecznych. — Dalsze informacje: patrz Karta katalogowa TI237F.

4.3 Wyréwnanie potencjatow

Wyréwnanie potencjatéw nie jest wymagane.
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4.4 Ochrona przeciwprzepieciowa (opcjonalnie)

Przyrzady, dla ktérych w specyfikacji kodu zaméwieniu, w pozycji 100 "Opcje dodatkowe 1" lub
w pozycji 110 "Opcje dodatkowe 2" wybrana zostata wersja "M", posiadaja whudowany uktad ochrony
przeciwprzepieciowej (patrz réwniez Karta katalogowa TI382P "Kod zamdéwieniowy".
m Ochrona przeciwprzepieciowa:
— Znamionowe napiecie pracy (DC): 600 V
— Nominalny prad wytadowczy: 10 kA
m Graniczny udarowy prad wytadowczy 1 = 20 kA zg. z DIN EN 60079-14: impuls 8/20 ps
m Graniczny prad AC ogranicznika I =10 A

Ostrzezenie!
Przyrzady z wbudowana ochrong przeciwprzepieciowa musza by¢ uziemione.

4.5 Kontrola po wykonaniu podiaczen elektrycznych

Po wykonaniu podtgczen elektrycznych nalezy sprawdzic:

m Czy napiecie zasilajace jest zgodne ze specyfikacja na tabliczce znamionowej?
m Czy przyrzad jest podtaczony zgodnie z zaleceniami podanymi w punkcie 4.1?
m Czy wszystkie zaciski Srubowe sa mocno dokrecone?

m Czy pokrywy obudowy sa szczelnie dokrecone?

Po zatgczeniu zasilania, na kilka sekund zapala si¢ zielona dioda LED na module elektroniki lub zapala
sie podtgczony wyswietlacz.

Endress+Hauser
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Endress+Hauser

5 Obstuga

Dostepne opcje obstugi wyszczegélnione sa w pozycji 20 "Wyjscie, obstuga" kodu zaméwieniowego.

Wersja w kodzie zaméwieniowym Obstuga

A 14..20 mA, HART, LCD, przyciski zewnetrzne Wskaznik lokalny i 3 trzy przyciski zewnetrzne

B |4..20 mA, HART, LCD, przyciski wewnetrzne Wskaznik lokalny i 3 trzy przyciski zewnetrzne

C | 4... 20 mA; przyciski wewnetrzne Bez wskaZnika lokalnego, 3 przyciski wewnetrzne

5.1 Wskaznik lokalny (opcjonalnie)

Czterowierszowy ciektokrystaliczny wskaznik (LCD) stuzy do wySwietlania wskazari i obstugi lokalne;.

Umozliwia odczyt wartosci mierzonych, tekstéw dialogowych jak réwniez ostrzezenl i komunikatéw

btedéw.

Cechy:

m 8-cyfrowe wskazanie warto$ci mierzonej wraz ze znakiem i punktem dziesietnym, bargraf
odzwierciedlajacy sygnat pradowy

m Prosta obstuga za pomocg menu, dzigki przejrzystej strukturze parametréw , podzielonej na poziomy
1 grupy

m Oznaczenie kazdego parametru 3-cyfrowym kodem identyfikacyjnym celem utatwienia obstugi

m Opcje konfiguracji wskaznika zgodnie z indywidualnymi wymaganiami, tj. mozliwo$¢ ustawienia
jezyka dialogowego, naprzemiennych wskazan, wySwietlania dodatkowych wartosci mierzonych
takich jak temperatura czujnika, ustawienia kontrastu

m Zaawansowane funkcje diagnostyczne (ostrzezenia i komunikaty btedéw, wskazniki "peak-hold"
tj. wskazanie maksymalnego poziomu sygnatu w okreSlonym przedziale czasu, itd.)

m Szybkie, zoptymalizowane zadaniowo uruchomienie za pomoca réznych menu Quick Setup

Wskazanie wartosci mierzonej Kod
o

Nazwa funkcji War‘toéé para$etru
l l,: Nagiowek  [MERSURED URLLE BT

i . +
Wiersz gtowny, 2 1E m |] mbar‘<—Jednostka
Wiersz EEEEE T

informacyjny

MERSURED UALLUE  &7%

? 21B.Umbar

[
Symbol

@& / . Bargraf
e Tryby edycji
Przyciski operatorskie 2t e s
Opcie { [1F s a]
wyboru AOICK SETUP
DAMP THE UALLE 247
Wartos¢,
ktéora moze —

by¢ edytowana

Aktualna warto$¢ mierzona

PO1-xMx7xxxx-07-xx-xx-pl-001
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W ponizszej tabeli przedstawiono symbole, ktére moga ukazywac sie na wskazniku lokalnym.
Jednoczesnie moga wystepowacé cztery symbole.

Symbol Znaczenie
z Symbol alarmu
iy — Migajacy: ostrzezenie, pomiar jest kontynuowany.
H — Wyswietlany w sposéb ciagty: btad, pomiar nie jest kontynuowany.
Wskazéwka: Symbol alarmu moze naktada¢ sie na symbol trendu.
=== Symbol blokady
_E_ Sygnalizacja blokady przyciskéw obstugowych przyrzadu. Zdejmowanie blokady — patrz
"man" punkt 5.9.
s Symbol komunikacji
aE Sygnalizacja aktywnej komunikacji, tj transmisji danych za pomoca interfejsu cyfrowego.
= Wskazéwka: Symbol alarmu moge nak3adaz sié na symbol komunikacii.
mmzm Symbol trendu (wzrost)
ol Narastajace warto$ci mierzone.
" . Symbol trendu (spadek)
"um Malejace wartosci mierzone.
EEER
. Symbol trendu (stata wartosc)
":I' Warto$¢ mierzona stata przez kilka ostatnich minut poprzedzajacych pojawienie sie
symbolu.
5.2 Elementy obstugi
5.2.1 Potozenie elementéw obstugi

W przypadku obudowy aluminiowej (T14/T15), przyciski obstugi lokalnej znajduja sie albo pod pokrywa
ochronna na zewnatrz obudowy przyrzadu lub na module elektroniki w jej wnetrzu. W przypadku obu-
dowy ze stali kwasoodpornej (T17), przyciski obstugi lokalnej zawsze znajduja sie na module elektroniki,

wewnatrz obudowy.

0o
P T O
on |:|
off O '0FOTS
z yiEe A
?.% Display
20 on Sensor |:|
88
z_Jjoff 3
O g @
: ] g
F £
L =)
PO1-PMx7xxxx-19-xx-xx-x%-009 PO1-xxxxxXX%-19-Xx-Xx-%%-074
Rys. 15: Przyciski obstugi, na zewnatrz obudowy Rys. 16:  Przyciski obstugi, we wnetrzu obudowy
1 Przyciski obstugi lokalnej znajdujace sie na zewnatrz Przyciski obstugi

obudowy przyrzadu, pod pokrywa ochronna

1
2 Gniazdo opcjonalnego wskaznika

3 Gniazdo modutu pamieci HistoROM®/M-DAT

4 Przetacznik do blokowania/odblokowywania funkcji

obstugi lokalnej

5 Przetacznik do wiaczania/ wytaczania (on/off]
ttumienia

6 Zielona dioda LED wskazujaca akceptacje wartosci
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5.2.2  Funkcje przycisk6w obstugi -

praca bez wskaznika lokalnego
W celu wykonania odpowiedniej funkcji nalezy przytrzymac wcisniety przycisk lub kombinacje przycis-
kéw przez co najmniej 3 sekundy. W celu wykonaniu resetu nalezy przytrzymac wcisnieta odpowiednia
kombinacje przycisk6w przez co najmniej 6 sekund.

Przycisk(i) obstugi Znaczenie
Zapamietanie dolnej warto$ci granicznej zakresu. Zadane jest ci$nienie referencyjne.
B — patrz réwniez str. 24, punkt 5.3.1 "Tryb pomiaru: poziom" lub str. 26, punkt 5.3.2

"Tryb pomiaru: ci$nienie".

Zapamietanie gérnej wartosci granicznej zakresu. Zadane jest ci$nienie referencyjne.
— patrz réwniez str. 24, punkt 5.3.1 "Tryb pomiaru: poziom" lub str. 26, punkt 5.3.2
"Tryb pomiaru: ci$nienie".

[B Kalibracja pozycji pracy

Reset wszystkich parametréw. Reset za pomoca przyciskéw obstugi jest réwnowazny
+ iE] il E resetowi za pomocg kodu 7864.

+ |

( Kopiowanie danych konfiguracyjnych z opcjonalnego modutu HistoROM®/M-DAT
i £

do przetwornika.

Kopiowanie danych konfiguracyjnych z przetwornika do opcjonalnego modutu pamieci
il E HistoROM®/M-DAT.

[

— Mikroprzetacznik 1: blokowanie/odblokowywanie parametréw def. warto$¢ mierzona

Pt on Ustawienie fabryczne: off (odblokowane)
E E — Mikroprzetacznik 2: wiaczanie/wytaczanie ttumienia (on/off),,
T 5 Ustawienie fabryczne: on (ttumienie wiaczone)

off

PO1-xxxx0k-19-)x-x%-X%-057

5.2.3  Funkcje przyciskéw obstugi —
praca ze wskaznikiem lokalnym

Przycisk(i) obstugi Znaczenie
— Przewijanie listy wyboru w gére
— Edycja wartosci alfanumerycznych wprowadzanych w danej funkcji
B — Przewijanie listy wyboru w dét
— Edycja wartosci alfanumerycznych wprowadzanych w danej funkcji
— Zatwierdzanie wprowadzonych zmian
— Przejscie do nastepnej pozycji
Regulacja kontrastu wskaznika lokalnego: przyciemnianie
2ie
B ) Regulacja kontrastu wskaznika lokalnego: rozjasnianie
i €]
Funkcje ESC:

— Wyjscie z trybu edycji bez zapisu wprowadzonych zmian.

— Z pozycji menu w danej grupie funkcji: po jednoczesnym wecisnieciu przyciskéw po raz
pierwszy nastepuje powrét do poprzedniego parametru w obrebie danej grupy funkcji.
E] iE] Kazde nastepne wcisniecie przyciskéw powoduje przejScie do wyzszego poziomu menu.
— Z pozycji menu na poziomie wyboru: kazde jednoczesne wciSniecie przyciskéw

powoduje przejscie do wyzszego poziomu menu.

Wskazéwka: Okreslenia: grupa funkcji, poziom oraz poziom wyboru sa wyjasnione
w punkcie 5.4.1, str. 27.

— Mikroprzetacznik 1: blokowanie/odblokowywanie parametréw definiujacych wartosé

P 1 on mierzong

E E Ustawienie fabryczne: off (odblokowane)

75 — Mikroprzefacznik 2: wiaczanie/wytaczanie ttumienia (on/off),
off

Ustawienie fabryczne: on (ttumienie wiaczone)

PO1-xxxx0k-19-)x-x%-X%-057
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5.3 Obstuga lokalna -
praca bez wskaznika lokalnego

Wskazéwkal
W przypadku obstugi z wykorzystaniem modutu HistoROM®/M-DAT: patrz str. 29, pkt. 5.5 "Modut
HistoROM®/M-DAT".

5.3.1 Tryb pomiaru poziomu

W przypadku pracy bez wskaznika lokalnego, trzy przyciski na module elektroniki lub na zewnatrz
obudowy przyrzadu umozliwiaja realizacje nastepujacych funkcji:

m Kalibracja pozycji pracy (korekcja przesuniecia zera)

m Ustawianie zera i zakresu ci$nienia i przyporzadkowanie tych wartosci do zera i zakresu poziomu
m Resetowanie przyrzadu — patrz réwniez str. 23, pkt. 5.2.2 "Funkcje elementéw obstugi", Tabela.

Wskazéwka!

m Przyciski =) - +J posiadaja funkcje tylko w nastepujacych przypadkach:

— LEVEL SELECTION /WYBOR TRYBU POZIOMUJ: "Level Easy Pressure [Poziom-Cisnienie
Uproszcz.]', CALIBRATION MODE [TRYB KALIBRACJI}: "Wet [Mokra]'

— LEVEL SELECTION /WYBOR TRYBU POZIOMUJ: "Level Standard /[Poziom Standard]", LEVEL
MODE [TRYB POMIARU POZIOMU] "Linear [Liniowy]",
CALIBRATION MODE [TRYB KALIBRACJIJ: "Wet [Mokra/"

W przypadku wyboru innych ustawieri, przyciski te nie posiadaja zadnych funkciji.

m Standardowo przyrzad ustawiony jest w trybie pomiaru poziomu. Tryby pomiaru przetaczane sa za
pomoca parametru MEASURING MODE /TRYB POMIARU] — patrz str. 38, punkt 6.2 "Wybdér jezyka
i trybu pomiaru".

Ustawienia fabryczne ponizszych parametréw sa nastepujace:

— LEVEL SELECTION /WYBOR TRYBU POZIOMUJ: Level Easy Pressure /Poziom-Cisnienie
Uproszcz.]

— CALIBRATION MODE [TRYB KALIBRAC]I: Wet [Mokra/

— OUTPUT UNIT [JEDNOSTKA WYJSCIOWA] lub LIN. MEASURAND /LIN. WLK. MIERZONAJ: %

— EMPTY CALIB. [KALIBRACJA "PUSTY"[- 0.0

— FULL CALIB. [KALIBRACJA "PEENY"J: 100.0.

— SET LRV JUSTAW LRV} 0.0 (odpowiada wartosci 4 mA)

— SET URV [USTAW URV}: 100.0 (odpowiada wartosci 20 mA)

Zmiana tych parametréw mozliwa jest tylko przy uzyciu wskaznika lokalnego lub poprzez zdalna

obstuge, np. za pomoca programu ToF Tool.

m Tryb obstugi musi by¢ odblokowany — patrz str. 35, pkt. 5.9 "Blokowanie/odblokowywanie trybu
obstugi".

m Zadane ci$nienie musi by¢ zgodne z zakresem nominalnym czujnika. Patrz specyfikacja
na tabliczce znamionowe;j.

m — Patrz réwniezZ str. 41, punkt 6.4 "Pomiar poziomu". Opis parametréw: patrz Instrukcja obstugi
BA274P.

» LEVEL SELECTION /WYBOR TRYBU POZIOMU]J, CALIBRATION MODE /TRYB KALIBRACJIJ, LEVEL
MODE [TRYB POMIARU POZIOMU]J, EMPTY CALIB. [KALIBRACJA "PUSTY"], FULL CALIB
[KALIBRACJA "PEENY"], SET LRV [USTAW LRV]i SET URV J[USTAW URV] sa nazwami parametréw
wykorzystywanymi przy obstudze za pomoca wskaznika lokalnego lub przy obstudze zdalnej,
np. za pomocy oprogramowania ToF Tool.
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Kalibracja pozycji pracy.!

Ustawianie zera.

Ustawianie zakresu.

Na przyrzad oddziatywuje okre$lone
ci$nienie.

Na przyrzad oddziatywuje ci$nienie,
ktére ma by¢ zapamietane jako zero.
(EMPTY PRESSURE /CISNIENIE
"PUSTY"P).

DNa przyrzad oddziatywuje ci$nienie,
ktére ma by¢ zapamietane jako zakres
(FULL PRESSURE /CISN. "PEENY"]!).

\

{

\

Przytrzyma¢ wcisniety przycisk "E"
przez 3 s.

Przytrzymac wcisniety przycisk "-"
przez 3 s.

Przytrzyma¢ weciSniety przycisk "+"
przez 3's.

{

{

{

Czy dioda LED na module elektroniki
zapala sie na krétko?

Czy dioda LED na module elektroniki
zapala sie na krétko?

Czy dioda LED na module elektroniki
zapala sie na krétko?

zakresu.

wane zostaje jako
zero dla poziomu
(EMPTY KALIB.

[KALIB. "PUSTY']").

Tak Nie Tak Nie Tak Nie
{ { { { { {
Oddziatywujace | Oddziatywujace Zadane ci$nienie | Zadane cisnienie Zadane ci$nienie | Zadane ci$nienie
ci$nienie zostaje | ci$nienie nie zos- zostaje zapamie- | nie zostaje zaak- zostaje zapamie- | nie zostaje
zapamietane jako | taje zaakceptowa- | | tane jako zero dla | ceptowane jako tane jako zakres | zaakceptowane
warto$¢ korekcyj- | ne jako wartos¢ ci$nienia (EMPTY | zerodla ci$nienia. | | dla ci$nienia jako zakres dla
na (ci$nienie korekcyjna. PRESSURE /CIS- | Sprawdzi¢ war- (FULL PRESSURE | ci$nienia.
poczatkowe). Sprawdzi¢ war- NIENIE "PUSTY"') | tosci graniczne [CISN. "PEENY"J') | Sprawdzi¢ war-
todci graniczne iprzyporzadko- | zakresu. i przyporza- todci graniczne

dkowane zostaje
jako zakres dla
poziomu (FULL
CALIB./KALIBR.
"PEENY'J).

zakresu.

1) Uwzgledni¢ "Ostrzezenie" na str. 38 w rozdz. 6 "Uruchomienie".

2) Nazwa parametru stos. w przyp. obstugi za pomoca wskaZnika lokalnego lub zdalnej obstugi, np.

poprzez ToF Tool.
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5.3.2  Tryb pomiaru ci$nienia

W przypadku pracy bez wskaznika lokalnego, trzy przyciski na module elektroniki lub na zewnatrz
obudowy przyrzadu umozliwiaja realizacje nastepujacych funkcji:

m Kalibracja pozycji pracy (korekcja przesuniecia zera)

m Ustawianie zera i zakresu

m Resetowanie przyrzadu — patrz réwniez str. 23, punkt 5.2.2 "Funkcje elementéw obstugi", Tabela.

Wskazéwkal

m Tryb obstugi musi by¢ odblokowany — patrz str. 35, punkt 5.9 "Blokowanie/odblokowywanie trybu
obstugi".

m Standardowo przyrzad ustawiony jest w trybie pomiaru poziomu. Tryby pomiaru przetaczane sa za
pomocg parametru MEASURING MODE /7TRYB POMIARU] — patrz str. 38, punkt 6.2 "Wybdér jezyka

i trybu pomiaru".

m Zadane ci$nienie musi by¢ zgodne z zakresem nominalnym czujnika. Patrz specyfikacja

na tabliczce znamionowe;j.

Kalibracja pozycji pracy.!

Ustawianie zera.

Ustawianie zakresu.

Na przyrzad oddziatywuje okreslone
ci$nienie.

Na przyrzad oddziatywuje ci$nienie,
ktére ma by¢ zapamietane jako zero.

Na przyrzad oddziatywuje ci$nienie,
ktére ma by¢ zapamietane jako
zakres.

{

{

\

Przytrzymac weciniety przycisk "E"
przez 3 s.

Przytrzymac weciSniety przycisk "-"
przez 3's.

Przytrzymac wcisniety przycisk "+"
przez 3's.

{

{

{

Czy dioda LED na module elektroniki
zapala sie na krétko?

Czy dioda LED na module elektroniki
zapala sie na krétko?

Czy dioda LED na module elektroniki
zapala sie na krétko?

Ci$nienie zostaje
zapamietane jako

ci$nienie nie zos-
taje zaakceptowa-

Tak Nie Tak Nie Tak Nie
{ { | { | \
Oddziatywujace | Oddziatywujace Zadane ci$nienie | Zadane ci$nienie Zadane ci$nienie | Zadane ci$nienie

warto$é ne jako wartos¢
korekcyjna korekcyjna.
(ci$nienie Sprawdzi¢ war-
poczatkowe). todci graniczne
zakresu.

zostaje zapamie- | nie zostaje
tane jako zero. zaakceptowane
jako zero.

Sprawdzi¢ war-
todci graniczne
zakresu.

zostaje zapamie- | nie zostaje
tane jako zakres. | zaakceptowane
jako zakres.

Sprawdzi¢ war-
todci graniczne
zakresu.

1) Uwzgledni¢ "Ostrzezenie" na str. 38 w rozdziale 6 "Uruchomienie".
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Measured value

GROUP SELECTION

54 Obstuga lokalna -
praca ze wskaznikiem lokalnym

W przypadku pracy ze wskaZnikiem lokalnym, trzy przyciski stuza do petnej obstugi menu operacyjnego
przyrzadu C patrz str. 23, punkt 5.2.3 "Funkcje elementéw obstugi".

5.4.1 Ogo6lna struktura menu obstugi

Menu posiada strukture czteropoziomowa. Trzy wyzsze poziomy wykorzystywane sa do nawigacji
podczas gdy najnizszy poziom umozliwia wprowadzanie warto$ci numerycznych, wybér opcji oraz zapis
ustawienl. Pelne menu przedstawione jest graficznie w punkcie 10.1 "Menu obstugi za pomoca wskazni-
ka lokalnego, programu ToF Tool, FieldCare oraz komunikatora recznego HART".

Struktura OPERATING MENU /MENU OBStUGI] zalezy od wybranego trybu pomiaru, np. jesli wybra-
ny zostanie tryb pomiaru "CiSnienie", wyswietlane sa wylacznie funkcje wymagane w tym trybie.

A

LANGUAGE

H MEASURING MODE H QUICK SETUP H OPERATING MENU ‘

\\D// ‘ § "

A

‘POSIT\ON ADJUSTMENT‘ ‘ BASIC SETUP ‘ EXTENDED SETUP ‘

\ //
POS. ZERO ADJUS
D

D 4 POS. INPUT VALUE
o]

Endress+Hauser

PUT-XXXEXXKE- 19 KX XE-XX-0V

Rys. 17:  Struktura menu obstugi

1 1. Poziom wyboru
2 2. Poziom wyboru
3 Grupy funkcji

4 Parametr

Wskazdwka!

W przypadku obstugi za pomoca wskaZnika lokalnego, parametry LANGUAGE [JEZYK]i MEASURING
MODE [TRYB POMIARU] dostepne sa na 1-szym poziomie wyboru. W przypadku programu ToF Tool
lub komunikatora recznego HART, parametr LANGUAGE [JEZYK] dostepny jest w grupie DISPLAY
[WSKAZNIK] a parametr MEASURING MODE [TRYB POMIARU] w menu QUICK SETUP lub w grupie
funkcji BASIC SETUP [KONFIGURACJA PODSTAWOWA|. — Patrz réwnieZ punkt 10.1 "Menu obstugi
za pomoca wskaznika lokalnego, ToF Tool, FieldCare oraz komunikatora recznego HART".
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5.4.2  Wybér opgji
Przyktad: wybér jezyka dialogowego "English".

Wskaznik lokalny Obstuga

= Ustawionym jezykiem dialogowym jest niemiecki. Znak O

“ % = przed dang pozycja menu wskazuje, Ze jest ona aktywna.
ChE iy

AR AT
ITtaliano

iy

POT-x0xx00kx-19-xx-X%-xx-017

....,‘ Wybra¢ opcje English za pomoca przycisku "+" lub "-"
e

=

L]
Fran:

-
.‘

PO T-xxxxxxxx-19-xx-xx-xx-033

_- 5 --. 1. Potwierdzi¢ wybdr za pomoca przycisku "E". Przed
h wybrana opcja pojawia sie znak 0, wskazujacy, ze jest
%glgggggggggglﬁl | EIE ona aktualnie aktywna. (Obecnie wybranym jezykiem
o L-! - ::- -! dialogowym jest English.)
f l=] o T 1 = 2. Przejs¢ do nastepnej pozycji wciskajac "E".

PO T-xxxxxxxx-19-xx-xx-xx-034

5.4.3  Edycja wartosci

Przyklad: zmiana ustawienia funkcji DAMPING VALUE /WARTOSC TEUMIENIA]z 2.0 s na 30.0 s. —
patrz réwniez str. 23, punkt 5.2.3 "Funkcje elementéw obstugi".

Wskaznik lokalny Obstuga
= T === | Na wskazniku lokalnym wyswietlany jest parametr, ktory
[-' F:" '1 F= ] H i k-.-t F:l I.... i...l E e I:' ma zosta¢ zmieniony. Warto$¢ pod$wietlona czarnym ttem

moze by¢ edytowana. Jednostka "s" jest ustalona i nie

EEEEEREEEERE = podlega edyc

PO T-xxxxxxxx-19-xx-xx-xx-023

D[:E |" 1 F:' I I’ .I EE i.l.t H |_|_|E ;' 4 _? 1. Przejs¢ do trybu edycji wciskajac "+" lub "-"

2. Pierwsza cyfra zostaje pod$wietlona czarnym ttem.
B, b ;

i

PO T-xxxxxxxx-19-xx-xx-xx-027

1. Zmieni¢ warto$¢ "2" na "3" za pomoca przycisku "+"
- _!_ . - 2. Potwierdzi¢ warto$¢ "3" wciskajac "E". Kursor prze-
LOompe ﬂ- =L *.‘i i mieszcza sig do nastepnej pozycji (pod§wietlonej
ancerie '..ZI czarnym ttem).

POT-XXXXXXXX-19-XX-XX-Xx-028

Podswietlony zostaje punkt dziesietny, co oznacza,

[:’ F‘E H f:' I H EI i-.-t H i.... U E : 'ii' -E' Ze mozna go obecnie edytowac.

KX =

POT-XXXXXXXX-19-XX-XX-Xx-029

= — = 1. Przytrzymad wcisniety przycisk "+" lub "-" az do
[ F:""“ I H ik i-.-;HL.L.EEI. E 1‘ ¥ momentu, gdy wySwietlone zostanie "0".
—— 2. Potwierdzi¢ "0" wciskajac "E".
I-.:=|.§.ki I = Kursor przemieszcza sie do nastepnej pozycji. Pojawia

sie podswietlony czarnym ttem znak . — Patrz kolejne
PO 1K1 9-K5-Kx-kx-030 wskazanie.
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Wskaznik lokalny Obstuga

Zapisa¢ nowa warto$¢ oraz wyj$¢ z trybu edycji wciskajac

D FE H F:' I H El i-.-i H L LE E: :2 % ? "E". — Patrz nastepne wskazanie.

Nowa warto$¢ thumienia wynosi obecnie 30.0 s.

POT-xxxxxxxx-19-xx-xx-xx-031
=T =R A N T N T=TIN T AT

LEMPIHG UALLUE ELy — Przej$¢ do nastgpnego parametru weiskajac "E".

— Do trybu edycji mozna powréci¢ wciskajac "+" lub

EEEGEREECHEL = =

POT-xxxxxxxx-19-xx-xx-%x-032

5.4.4  Przyporzadkowywanie zadanego ci$nienia jako parametru

Przyktad: ustawienie zakresu — przyporzadkowanie 20 mA do wartosci ciSnienia 400 mbar.

Wskaznik lokalny Obstuga
e — == W dolnym wierszu wskaznika lokalnego wyswietlana jest
E ﬂ i %k- i ] Hé warto$¢ aktualnie zadanego ci$nienia, w tym przypadku
LAboFt - [KOEe.
LT R _
SEHE B mbear

POT-xxxxxxxx-19-xx-xx-%x-035

Przej$¢ do opcji "Confirm [PotwierdZ]" wciskajac "+" lub "-" .
Aktywna opcja pod$wietlana jest czarnym ttem.

-
...!

i . ~
GEE. @ mbar

|%mh é g

POT-xxxxxxxx-19-xx-Xx-%X-036

Przyporzadkowaé warto$¢ zadanego ci$nienia (400 mbar)
. ) do parametru GET URV /PRZYPISZ URV] wciskajac "E".
Lopmpees s 'I‘ 1037 Przyrzad potwierdza akceptacje wartosci i powraca do

s .i -z | wskazania parametru, w tym przypadku GET URV (patrz
accerted! nastepne wskazanie).

POT-xxxxxxxX-19-XX-XX-XX-028

Przej$¢ do nastepnego parametru wciskajac "E".

%Eﬁﬁﬂﬂﬂﬁﬂﬁﬁﬂﬂ@ﬁg

H
HE,. 6 mbar

POT-xxxxxxxx-19-xx-xx-%x-035

Mulal iy

B 5%
d

5.5  HistoROM®/M-DAT (opcjonalnie)

Modut pamieci HistoROM®/M-DAT jest instalowana na module elektroniki. Oferuje nastepujace

funkcje:

m Tworzenie kopii danych konfiguracyjnych

m Kopiowanie danych konfiguracyjnych miedzy przetwornikami

m Cykliczna rejestracja warto$ci mierzonych ci$nienia i temperatury czujnika

m Rejestracja zdarzen takich jak, alarmy, zmiany ustawien, przekroczenie zakresu pomiarowego ciSnie-
nia i temperatury, wartosci granicznych tychze parametréw zdefiniowanych przez uzytkownika, itd.

Ostrzezenie!
Pamie¢ HistoROM®/M-DAT moze by¢ odlaczana lub instalowana na module elektroniki tylko
przy wytaczonym zasilaniu.
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Wskazéwka!

®m Przyrzad moze zosta¢ wyposazony w modut HistoROM®/M-DAT w dowolnym czasie (Kod zam.:
52027785).

m Po zainstalowaniu pamieci HistoROM®/M-DAT na module elektroniki i zataczeniu zasilania, naste-
puje analiza danych zapisanych w pamieci HistoROM oraz w przetworniku. Podczas tej procedury
moga sie pojawi¢ komunikaty "W702, HistoROM data not consistent /Dane w HistoROM nie s3
Zgodne[' i "W706, Configuration in HistoROM and device not identical /Konfiguracja w HistoROM
iw przyrzadzie nie jest identycznaj'. Spos6b postepowania w tym przypadku: patrz str. 47, punkt 8.1
"Komunikaty".

5.5.1 Kopiowanie ustawieni

on

S O
Nimmif S

= +~ E
€ Hlpvldr 4

Hm“ Display|{f

on Sensor |:|

off

e}

75
B
~_Joff

©

HistoROM _lod

Rys. 18:  Modut elektroniki z opcjonalnym modutem pamieci HistoROM®/M-DAT

1 Opcjonalny modut HistoROM®/M-DAT

2 Kopiowanie ustawieri z modutu HistoROM®/M-DAT do przyrzadu, moZliwe jest wytacznie w przypadku,
gdy odblokowany jest tryb obstugi, tj. mikroprzetacznik 1 ustawiony jest w pozycji "off" oraz wartos¢
parametru INSERT PIN NO. [WPROWADZ KOD DOSTEPU] = 100). Kopiowanie ustawieri z przyrzadu do modutu
HistoROM®/M-DAT moze by¢ realizowane zaréwno w przypadku odblokowanego jak i zablokowanego trybu
obstugi. Patrz str. 35, punkt 5.9 "Blokowanie/odblokowywanie trybu obstugi".

Obstuga lokalna — bez wskaZnika lokalnego
Kopiowanie ustawieri z przetwornika do modutu HistoROM®/M-DAT:

Wskazéwka!
Tryb obstugi musi by¢ odblokowany.

1. Odtaczyé zasilanie od przyrzadu.

2. Zainstalowa¢ modut pamigci HistoROM®/M-DAT na module elektroniki.
3. Ponownie podiaczy¢ zasilanie do przyrzadu.
4

Przytrzymac¢ wcisniete przyciski (=) i (=) (przez co najmniej 3 sekundy) az do momentu, gdy zapali
sie dioda LED na module elektroniki.

5. Odczeka¢ ok. 20 sekund. Ustawienia zostaja skopiowane z przetwornika do pamieci HistoROM®/
M-DAT.

Ponownie odfaczy¢ przyrzad od zasilania.
Odtaczy¢ modut pamieci z modutu elektroniki.

8. Ponownie podtaczy¢ zasilanie do przyrzadu.
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Kopiowanie ustawien z pamieci HistoROM®/M-DAT do przetwornika:

Wskazdwka!
Tryb obstugi musi by¢ odblokowany.

Odtaczy¢ zasilanie od przyrzadu.

Zainstalowa¢ na module elektroniki modut pamieci HistoROM®/M-DAT z zapisanymi
ustawieniami innego przetwornika.

Ponownie podtaczy¢ zasilanie do przyrzadu.

Przytrzymac wcisniete przyciski (=) i =) (przez co najmniej 3 sekundy) az do momentu, gdy zapali
sie dioda LED na module elektroniki.

Odczekaé ok. 20 sekund. Wszystkie parametry za wyjatkiem: DEVICE SERIAL No /NR SERYINY
PRZYRZADU] , DEVICE DESIGN. [OZNACZENIE PRZYRZADUJ, CUST. TAG NUMBER /NR P-TU
POMIAROWEGO UZYTKOWNIKA], LONG TAG NUMBER /ROZSZERZ. NR P-TU POMIAROWE-
GOJ, DESCRIPTION /[OPIS], BUS ADDRESS [ADRES SIECIOWY] oraz parametréw w grupie
POSITION ADJUSTMENT /KALIBRACJA POZYCJI] i PROCESS CONNECTION /PRZYEACZE
PROCESOWE] zostaja skopiowane z pamieci HistoROM®/M-DAT do przetwornika.
Automatycznie nastepuje ponowne uruchomienie przyrzadu.

Przed odtgczeniem modutu HistoROM®/M-DAT z modutu elektroniki, odtaczy¢ zasilanie
od przyrzadu.

Obstuga za pomoca wskaznika lokalnego (opcjonalnie) lub poprzez zdalna obstuge

Kopiowanie ustawien z przetwornika do modutu pamigci HistoROM®/M-DAT:

Wskazdwka!
Tryb obstugi musi by¢ odblokowany.

1

2.
3.
4

Odtaczy¢ zasilanie od przyrzadu.
Zainstalowa¢ modut pamieci HistoROM®/M-DAT na module elektroniki.
Ponownie podtaczy¢ zasilanie do przyrzadu.

Ustawienie w parametrze DOWNLOAD SELECT. /WYBOR POBIERANIA DANYCH] nie ma
wplywu na zapis danych z przetwornika do pamieci HistoROM.

(Sciezka menu: (GROUP SELECTION /WYBOR GRUPY] —) OPERATING MENU /MENU
OBStUGI] — OPERATION [OBSEUGA])

W parametrze HistoROM CONTROL /[NADZOR HistoROM] wybraé opcje "Device — HistoROM
[Przetwornik — HistoROM]" definiujaca kierunek transmisji danych.

(Sciezka menu: GROUP SELECTION /WYBOR GRUPY]— OPERATING MENU /MENU OBSEUGI]
— OPERATION /OBSEUGA] )

Odczeka¢ ok. 20 sekund. Ustawienia zostaja skopiowane z przetwornika do modutu pamieci
HistoROM®/M-DAT. Automatycznie nastepuje ponowne uruchomienie przyrzadu.

Ponownie odfaczy¢ zasilanie od przyrzadu.
Odtaczy¢ modut pamieci z modutu elektroniki.

Ponownie podtaczy¢ zasilanie do przyrzadu.
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Kopiowanie ustawiei z modutu pamieci HistoROM®/M-DAT do przetwornika:

% Wskazéwkal

Tryb obstugi musi by¢ odblokowany.
Odtaczy¢ zasilanie od przyrzadu.

2. Zainstalowa¢ na module elektroniki modut pamieci HistoROM®/M-DAT z zapisanymi
ustawieniami innego przetwornika.

3. Ponownie podiaczy¢ zasilanie do przyrzadu.

4. W parametrze DOWNLOAD SELECT /WYBOR POBIERANIA DANYCH] okresli¢, dla ktérych
parametréw maja by¢ skopiowane ustawienia
(Sciezka menu: (GROUP SELECTION /WYBOR GRUPY] — OPERATING MENU /MENU
OBStUGI] — OPERATION JOBSLUGA].

W zalezno$ci od dokonanego wyboru, nadpisywane sg ustawienia nastepujacych parametrow:

— Configuration copy /Kopia konfiguracjif:
wszystkie parametry za wyjatkiem DEVICE SERIAL No /NR SERYJNY PRZYRZADU] , DEVICE
DESIGN. /OZNACZENIE PRZYRZADU], CUST. TAG NUMBER /NR P-TU POMIAROWEGO
UZYTKOWNIKA], LONG TAG NUMBER /ROZSZERZ. NR P-TU POMIAROWEGO],
DESCRIPTION /OPIS], BUS ADDRESS [ADRES SIECIOWY] oraz parametréw w grupie
POSITION ADJUSTMENT /KALIBRACJA POZYCJI]i PROCESS CONNECTION [PRZYEACZE
PROCESOWE].

— Device replacement /Wymiana przyrzadu:
wszystkie parametry za wyjatkiem DEVICE SERIAL No /NR SERY/NY PRZYRZADU], DEVICE
DESIGN. /OZNACZENIE PRZYRZADU] oraz parametréw w grupie POSITION ADJUSTMENT
[KALIBRACJA POZYCJI] i PROCESS CONNECTION /[PRZYEACZE PROCESOWE].

— Electronics replace /Wymiana elektronikil:
wszystkie parametry za wyjatkiem parametréw w grupie POSITION ADJUSTMENT
[KALIBRACJA POZYCJI].

Ustawienie fabryczne: Configuration copy

5. W parametrze HistoROM CONTROL /NADZOR HistoROM] wybraé opcje "Device — HistoROM

[Przyrzad |' definiujaca kierunek transmisji danych.

(Sciezka menu: GROUP SELECTION /WYBOR GRUPY]— OPERATING MENU /MENU OBSEUGI]

— OPERATION /OBSEUGA]

6.  Odczeka¢ ok. 20 sekund. Ustawienia zostaja skopiowane z pamieci HistoROM®/M-DAT
do przetwornika. Automatycznie nastepuje ponowne uruchomienie przyrzadu.

7.  Przed odiaczeniem modutu HistoROM®/M-DAT z modutu elektroniki, odaczy¢ zasilanie
od przyrzadu.
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5.6 Obstuga za pomoca komunikatora recznego HART

Przy uzyciu komunikatora recznego HART podtaczonego w dowolnym miejscu linii pradowej 4...20 mA
mozliwa jest konfiguracja wszystkich parametréw przyrzadu.

[e] L m
DELTABAR: *#### 44+
ONLINE
1 QUICK SETUP
|:| 2 Delete
,,,,,, -
[«] HW m
=] DELTABAR: **+## 4+
OPERATING MENU
D 2 DISPLAY Delete
3 ouTPUT
4 TRANSMITTER INFO
5 PROCESS INFO
[«] HW ] [@]

DELTABAR: *### 2+ 4+
SETTINGS
1 POSITION ADJUSTMENT Page
2 BASIC SETUP Up
3 EXTENDED SETUP
4 LINEARISATION
5 TOTALIZER SETUP

FIELD COMMUNICATOR

PO0-xMD7xxxx-02-xx-xx-xx-002

Rys. 19:  Komunikator reczny HART, w przedstawionym przyktadzie: Field Communicator DXR 375 oraz struktura menu

1 Wyswietlacz ciekfokrystaliczny do wizualizacji menu
2 Przyciski do nawigacji w menu

3 Przyciski do wprowadzania parametréw
Wskazdwka!

m — Patrz réwniez str. 18, punkt 4.2.5 "Podtaczenie komunikatora recznego HART".
m Dalsze informacje: patrz Instrukcja obstugi komunikatora recznego dostarczana wraz
z komunikatorem.

5.7 FieldCare

FieldCare jest oprogramowaniem Endress+Hauser do zarzadzania aparatura obiektowa (Plant Asset
Management Tool), opartym na standardzie FDT. Narzedzie to umozliwia konfiguracje wszystkich
urzadzen Endress+Hauser jak réwniez urzadzen innych producentéw, wspierajacych standard FDT.
Wspbtpracuje z nastepujacymi systemami operacyjnymi: WinNT4.0, Win2000 i Windows XP.

Funkcje oferowane przez FieldCare:

m Konfiguracja przetwornikéw w trybie on-line

m Zapis i odczyt danych przyrzadu (upload/download)

= Analiza danych zapisanych w pamieci HistoROM®/M-DAT
m Tworzenie dokumentacji punktu pomiarowego

Opcje podtaczenia:

m HART przez Commubox FXA191 i interfejs szeregowy RS 232 C komputera
m HART przez Commubox FXA195 i ztacze USB komputera

m HART przez Fieldgate FXA520

Wskazdwka!

m — Patrz réwniez str. 19, punkt 4.2.6 "Podtaczenie modutu Commubox FXA191/FXA195
umozliwiajace obstuge przez ToF Tool lub FieldCare".

m Dalsze informacje na temat FieldCare mozna znaleZ¢ na stronie internetowej
(http://www.pl.endress.com, Dokumentacja — Szukaj: FieldCare).
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5.8 Oprogramowanie narzedziowe ToF Tool

ToF Tool jest programem graficznym sterowanym poprzez menu, do obstugi przyrzadéw pomiarowych
Endress+Hauser. Umozliwia uruchomienie, archiwizacje danych, analize sygnatu oraz tworzenie
dokumentacji punktu pomiarowego. Program moze pracowaé w Srodowisku: WinNT4.0, Win2000

i Windows XP.

Za pomoca ToF Tool mozna skonfigurowa¢ wszystkie parametry przyrzadu.

ToF Tool oferuje nastepujace funkcje:

m Konfiguracja przetwornikéw w trybie online

m Zapis i odczyt danych przyrzadu (upload/download)

= Analiza danych zapisanych w pamieci HistoROM®/M-DAT

m Tworzenie dokumentacji punktu pomiarowego

m Wyznaczanie charakterystyki zbiornika w trybie pomiaru poziomu
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o el || ¥ [0 T T B4 42 B 2
=L ICE SETUR :
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b FOE MPUT VL JE 120030
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5 FOLLGALEL | IULL I =
i LIMMHRGVALLE [2Us] Atate:  |NGERRZR =
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e || MY
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] B DISM A
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PO1-PMx7xxxxx-19-xx-xx-en-000

Rys. 20:  Oprogramowanie uzytkowe ToF Tool , konfiguracja odbywa sie poprzez menu

Opcje podtaczenia:

m HART przez Commubox FXA191 i interfejs szeregowy RS 232 C komputera
m HART przez Commubox FXA195 i zfacze USB komputera

m [nterfejs serwisowy z adapterem FXA193

Wskazdéwka!

m — Patrz réwniez str. 19, punkt 4.2.6 "Podtaczenie modutu Commubox FXA191/FXA195
umozliwiajgcego obstuge za pomoca ToF Tool or FieldCare".

m Dalsze informacje na temat ToF Tool dostepne sa na dysku CD-ROM dostarczanym w raz z przyrza-
dem lub na naszej stronie internetowej (http://www.pl.endress.com, Dokumentacja — Szukaj:
ToF Tool). CD-ROM dostarczany jest z kazdym przyrzadem, w ktérego kodzie zaméwieniowym
wyspecyfikowano opcje "HistoROM/M-DAT".
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5.9 Blokowanie/odblokowywanie trybu obstugi

Po wprowadzeniu wszystkich parametréw, tryb obstugi mozna zablokowaé, zapewniajac ochrone przed
nieuprawnionym dostepem do parametréw.

[stnieja nastepujace mozliwosci blokowania/odblokowywania trybu obstugi:

m za pomoca mikroprzetacznika na module elektroniki.

m za pomocg wskaznika lokalnego (opcjonalnie)

m poprzez zdalng obstuge, np. za pomoca programu ToF Tool, FieldCare lub komunikatora recznego
HART.

Blokada trybu obstugi wskazywana jest na wyswietlaczu lokalnym poprzez symbol . . Zmiana
parametréw definiujacych ustawienia wskaznika, np. LANGUAGE [JEZYK]i DISPLAY CONTRAST
[KONTRAST WYSWIETLACZA] jest nadal mozliwa.

Wskazdwka!

m Jezeli tryb obstugi zostanie zablokowany za pomoca mikroprzetacznika, odblokowanie mozliwe jest
réwniez tylko za pomocg mikroprzetacznika. W przypadku dokonania blokady za pomocg wskaznika
lokalnego lub poprzez zdalna obstuge, np. za pomoca programu ToF Tool, zdjecie blokady mozliwe
jest tylko poprzez wskaznik lokalny lub zdalng obstuge.

m Po zablokowaniu trybu obstugi, zmiana ustawienia mikroprzetacznika "Damping on/off /Tfumienie
wt /wyL]' nie ma zadnego wpltywu na stata czasowa. Jakakolwiek zmiana ttumienia moze by¢
efektywna dopiero po ponownym odblokowaniu trybu obstugi.

Ponizsza tabela zawiera przeglad opcji blokowania:

Blokowanie poprzez | Wyswietla- | Zmiana/zapis poprzez! Odblokowywanie przez
nie/odczyt raznik i ik Kaznik I
parametrow wskaznil zdalng mikroprze- | wskazn zdalng
lokalny obstuge tacznik lokalny obstuge
mikroprzetacznik Tak Nie Nie Tak Nie Nie
wskaznik lokalny Tak Nie Nie Nie Tak Tak
zdalna obstuge Tak Nie Nie Nie Tak Tak

1) Zmiana parametréw definiujacych ustawienia wskaznika, np. LANGUAGE /LANGUAGE] i DISPLAY CONTRAST
[KONTRAST WSKAZNIKA] jest nadal mozliwa.

5.9.1 Lokalne blokowanie/odblokowywanie trybu obstugi za pomoca
mikroprzetgcznika
@95 ® 9% g
e on S on ? 5 @Wskuz'mk
1 ok -
off off

Rys. 21:  Mikroprzetacznik "Blokada sprzetowa" na module elektroniki

1 W razie potrzeby zdjaé wskaznik lokalny (opcjonalny)
2 Mikroprzetacznik w pozycji "on": funkcje obstugi lokalnej zablokowane
3 Mikroprzetacznik w pozycji "off": funkcje obstugi lokalnej odblokowane (obstuga mozliwa)

PO o 19-xx-xx-pl-133
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5.9.2  Blokowanie/odblokowywanie trybu obstugi poprzez wskaznik
lokalny lub zdalna obstuge

Opis

—_

Blokowanie trybu obstugi Wybra¢ parametr INSERT PIN NO. /WPROWADZ KOD DOSTEPUJ,
Sciezka menu: OPERATING MENU /MENU OBSEUGH — OPERATION /OBSEUGA] —

INSERT PIN NO. /WPROWADZ KOD DOSTEPU]

2. Celem zablokowania trybu obstugi, wprowadzi¢ w tym parametrze liczbe
z zakresu 0...9999, ale #100.

—_

Odblokowywanie trybu
obstugi 2

Wybra¢ parametr INSERT PIN NO. /WPROWADZ KOD DOSTEPU].

Celem odblokowania trybu obstugi, wprowadzi¢ w tym parametrze liczbe "100".

5.10 Przywracanie ustawieni fabrycznych (reset)

Przez wprowadzenie odpowiedniego kodu mozliwe jest przywrdcenie ustawieti fabrycznych wszystkich
parametréw lub ich okreslonej grupy. (— Ustawienia fabr.: patrz Instrukcja obstugi BA274P "Cerabar S/
Deltabar S/Deltapilot S, Opis funkeji przyrzadu". Patrz réwniez str. 2, "Wykaz dokumentacji".) Kod
wprowadzany jest poprzez parametr ENTER RESET CODE /[WPROWADZ KOD RESETU] (Sciezka menu:
(GROUP SELECTION /WYBOR GRUPY] —) OPERATING MENU /MENU OBSEUGI] — OPERATING
[OBStUGA] ).

[stnieje mozliwo$¢ wprowadzenia réznych kodéw dostepu. W ponizszej tabeli przedstawione zostaty
odpowiednie kody resetu oraz parametry, ktérych ustawienia fabryczne sa w danym przypadku
przywracane. Reset parametréw mozliwy jest wytacznie po odblokowaniu trybu obstugi (— patrz str. 35,
punkt 5.9).

%& Wskazéwkal

Fabryczna konfiguracja wg specyfikacji uzytkownika nie ulega zmianie w przypadku resetu (pozostaje
konfiguracja zgodna ze specyfikacja uzytkownika). Jesli w tym przypadku wymagane jest przywrdcenie
standardowych ustawiei domy$lnych prosimy o kontakt z serwisem Endress+Hauser.

Kod resetu Opis i efekt wykonania resetu

1846 Reset parametréw wskaznika

— Opcja resetu powodujaca przywrécenie ustawienl fabrycznych wszystkich parametréw
definiujacych ustawienia wskaznika (grupa DISPLAY /WSKAZNIK]).

— Jedli aktywny jest tryb symulacji, zostaje on wytaczony.

— Nastepuje ponowne uruchomienie przyrzadu.

62 Reset parametréw inicjalizacyjnych (ciepty start)

— Opcja resetu powodujaca przywrécenie ustawieri fabrycznych wszystkich parametréw
zapisanych w pamieci RAM. Nastepuje ponowne wczytanie danych z pamieci EEPROM
(nastepuje ponowna inicjalizacja procesora).

— Jedli aktywny jest tryb symulacji, zostaje on wytaczony.

— Nastepuje ponowne uruchomienie przyrzadu.

2710 Reset parametréw definiujacych tryb pomiaru poziomu

— W zal. od ustawiei parametréw LEVEL MODE /TRYB POMIARU POZIOMU]J, LIN
MEASURAND /LIN. WLK. MIERZ.], LINAMEASURAND /L/INd. WLK. MIERZ.] lub
COMB. MEASURAND [KOMB. WLK. MIERZ.], resetowane s3 parametry wymagane
dla zdefiniowanego zadania pomiarowego.

— Jedli aktywny jest tryb symulacji, zostaje on wytaczony.

— Nastepuje ponowne uruchomienie przyrzadu.

Przykiad: LEVEL MODE /TRYB POMIARU POZIOMU] = linear [liniowy]i LIN.

MEASURAND /LIN. WLK. MIERZONA] = Height [Wysokosc/

» HEIGHT UNIT [JEDNOSTKA WYSOKOSCI] = m

m CALIBRATION MODE [TRYB KALIBRACJI] = wet [mokra]

» EMPTY CALIB. /[KALIBRACJA "PUSTY"] =0

» FULL CALIB. [KALIBRACJA "PELNY"] = maks. zakres czujnika w mH,O, np. 4 mH,0
dla czujnika 400 mbar
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Kod resetu

Opis i efekt wykonania resetu

333

Reset parametréw definiowanych przez uzytkownika
— Opcja resetu nastepujacych parametréw:
— Grupa funkcji POSITION ADJUSTMENT /KALIBRACJA POZYCJI]
— Grupa funkcji BASIC SETUP /[KONFIGURACJA PODSTAWOWA], za wyjatkiem
jednostek definiowanych przez uzytkownika
— Grupa funkcji EXTENDED SETUP /KONFIGURACJA ROZSZERZONA]
— Grupa OUTPUT [WY/SCIE]
Grupa funkcji HART DATA /DANE HART]: BUS ADDRESS /ADRES MAGISTRALI]
i PREAMBLE NUMBER /LICZBA PREAMBUE]
— Jedli aktywny jest tryb symulacji, zostaje on wytaczony.
— Nastepuje ponowne uruchomienie przyrzadu.

7864

Reset wszystkich parametréw
— Opcja resetu nastepujacych parametréw:
— Grupa funkcji POSITION ADJUSTMENT /KALIBRACJA POZYCJI]
— Grupa funkcji BASIC SETUP [KONFIGURACJA PODSTAWOWA]
— Grupa funkcji EXTENDED SETUP /KONFIGURACJA ROZSZERZONA]
— Grupa funkcji LINEARISATION /LINEARYZACJA] (istniejaca tabela linearyzaciji jest
kasowana)
— Group OUTPUT /WYJSCIE]
— Grupa funkcji PEAK HOLD INDICATOR /WSKAZNIK PEAK-HOLD]
— Grupa funkcji HART DATA /DANE HART]
— Dla wszystkich konfigurowalnych komunikatéw (typ "Btad") przywracane sa
ustawienia fabryczne.
— Patrz réwnie; str. 47, punkt 8.1 "Komunikaty" i str. 54, 8.2 "Reakcja wyjs¢
na btedy".
— Grupa funkcji USER LIMITS /WARTOSCI GRANICZNE UZYTKOWNIKA]
— Grupa funkcji SYSTEM 2
— Jedli aktywny jest tryb symulacji, zostaje on wytaczony.
— Nastepuje ponowne uruchomienie przyrzadu.

8888

Reset pamieci HistoROM
Zawarto$¢ pamieci warto$ci mierzonych oraz pamieci zdarzeni zostaje skasowana. Podczas
wykonywania resetu, modut HistoROM musi by¢ zainstalowany na module elektroniki.
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6 Uruchomienie

Ostrzezenie!

m Jesli na przyrzad oddziatywuje ci$nienie nizsze niz minimalne dopuszczalne ci$nienie, wéwczas
kolejno generowane sg komunikaty: "E120 Sensor low pressure [Za niskie ciSnienie dla czujnikaf"

i "E727 Sensor pressure error - overrange /Blad cisnienia czujnika - poza zakresem]'.

m Jesli na przyrzad oddziatywuje ciSnienie wyzsze niz maksymalne dopuszczalne ci$nienie, wéwczas
kolejno generowane sa komunikaty: "E115 Sensor overpressure [Przecigzenie czujnikal' i "E727
Sensor pressure error - overrange /Btad cisnienia czujnika - poza zakresem]'.

m Komunikaty E727, E115 sa E120 komunikatami typu "Btad". Moga by¢ konfigurowane jako
"Ostrzezenie" lub "Alarm". Fabrycznie s3 konfigurowane jako "Ostrzezenie". Ustawienie to zapobiega
generowaniu na wyjsciu pradowym wartosci alarmowej, dla aplikacji (np. pomiar kaskadowy), w przy-
padku ktérych uzytkownik posiada petng Swiadomosé, ze zakres czujnika moze zostaé przekroczony.

m Wyb6r ustawienia "Alarm" dla komunikatéw E727, E115 i E120 jest zalecany w nastepujacych
przypadkach:

— W danej aplikacji pomiarowej nie sa przewidywane warunki procesowego, w ktérych nieuniknione
jest przekroczenie zakresu pomiarowego.

— Konieczna jest kalibracja pozycji w celu korekcji znacznych btedéw pomiaru powodowanych
pozycja pracy urzadzenia.

Wskazéwkal
Standardowo przyrzad ustawiony jest w trybie pomiaru poziomu, przy czym wybrana jest opcja
"Level Easy Pressure" i jako jednostka: "%".

6.1 Kontrola funkcjonalna

Przed uruchomieniem przyrzadu nalezy wykonac wszystkie zalecane dziatania kontrolne:

m Wykaz czynnosci kontrolnych po wykonaniu montazu — patrz punkt 3.4 "Kontrola
po wykonaniu montazu"

m Wykaz czynnosci kontrolnych po wykonaniu podtgczett — patrz punkt 4.4 "Kontrola
po wykonaniu podiaczen"

6.2 Wybdér jezyka i trybu pomiaru

6.2.1 Obstuga lokalna

Parametry LANGUAGE [JEZYK] i MEASURING MODE [TRYB POMIARU] dostepne sa na gérnym
poziomie menu — patrz réwniez str., 27 punkt 5.4.1 "Og6lna struktura menu obstugi".

Dostepne sa nastepujace jezyki dialogowe:
m Niemiecki

m Angielski

m Francuski

m Wtoski

m Hiszpariski

m Holenderski

m Chiriski (CHS)

m Japoriski (JPN)
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6.2.2  Obstuga za pomoca ToF Tool, FieldCare lub komunikatora
recznego HART

W przypadku programu ToF Tool oraz komunikatora recznego HART parametr MEASURING MODE
[TRYB POMIARU] dostepny jest w menu QUICK SETUP oraz w grupie funkcji BASIC SETUP
[KONFIGURACJA PODSTAWOWA] (OPERATING MENU /MENU OBStUGI] — SETTINGS
JUSTAWIENIA] — BASIC SETUP [KONFIGURACJA PODSTAWOWA)).

Dostepne sg nastepujace tryby pomiaru:

m CiSnienie

® Poziom

Parametr LANGUAGE [JEZYK] dostepny jest w grupie DISPLAY /WSKAZNIK] (OPERATING MENU
[MENU OBStUGI] — DISPLAY [WSKAZNIK]). Parametr LANGUAGE [JEZYK] stuzy do wyboru jezyka
dialogowego, w ktérym wyswietlany ma by¢ tekst na wskazniku lokalnym. Jezyk dialogowy programu
ToF Tool ustawiany jest poprzez menu "Options /Opcje]' — "Settings [Ustawienial' — zaktadka
"Language [Jezyk/' — pole "ToF Tool language [Jezyk ToF Tooll".

W przypadku programu FieldCare nalezy wybra¢ menu jezyka wciskajac przycisk "Language Button
[Przycisk Jezyk]' w oknie konfiguracyjnym.

Dostepne sa nastepujace jezyki dialogowe:

m Niemiecki

m Angielski

m Francuski

m Wtoski

m Hiszpariski

m Holenderski

m Chirski (CHS)

m Japoriski (JPN)
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6.3 Kalibracja pozycji pracy

W zaleznoSci od pozycji pracy, moze nastapi¢ przesuniecie punktu zerowego tj. w przypadku gdy
zbiornik jest pusty (zerowe ciSnienie procesowe) wskazywana warto$¢ mierzona moze by¢ rézna od zera.
[stniejg trzy opcje kalibracji pozycji pracy (korekcji przesuniecia zera).

(Sciezka menu: (GROUP SELECTION /WYBOR GRUPY] —) OPERATING MENU /MENU OBSEUGI] —>
SETTINGS [USTAWIENIA] — POSITION ADJUSTMENT /KALIBRACJA POZYCJI))

Parametr

Opis

POS. ZERO ADJUST (685)
[KALIBRACJA ZERA - POZYCJI]
Warto$¢ wejsciowa

Kalibracja pozycji — réznica ci$nieri pomiedzy warto$cia zerowa (ustawiona) i mierzona
nie musi by¢ znana (zadawane jest ci$nienie referencyjne).

Przyktad:

— MEASURED VALUE [WARTOSC MIERZONA] = 2.2 mbar

— Skorygowaé warto$¢ parametru MEASURED VALUE za pomoca parametru POS.
ZERO ADJUST [KALIBRACJA ZERA - POZYCJI] wybierajac opcje "Confirm
[PotwierdZ]". Oznacza to przyporzadkowanie wartosci 0.0 do aktualnie
oddzialywujacego cisnienia.

— MEASURED VALUE (po kalibracji pozycji) = 0.0 mbar

— Wartos¢ pradu jest réwniez korygowana.

Parametr CALIB. OFFSET /PRZESUNIECIE KALIBR.] wskazuje wynikowa réznice ci$niefi
(przesuniecie) o ktéra skorygowana zostata MEASURED VALUE /WART. MIERZONA].

Ustawienie fabryczne:
0

POS. INPUT VALUE (563)
[WARTOSC ODP. POZYCJI]
Warto$¢ wejsciowa

Kalibracja pozycji — réznica ci$nierli pomiedzy warto$cia zerowa (ustawiona) i mierzona
nie musi by¢ zhana (zadawane jest ci$nienie referencyjne).

Przyktad:

- MEASURED VALUE /[WARTOSC MIERZONA] = 0.5 mbar

— W parametrze POS. INPUT VALUE /WARTOSC ODP. POZ,] zdefiniowa¢ wymagana
nastawe dla MEASURED VALUE, np. 2 mbar.
(MEASURED VALUE,,,; nows = POS. INPUT VALUE)

— MEASURED VALUE (po wprowadzeniu wartosci dla POS. INPUT VALUE) = 2.0 mbar

— Parametr CALIB. OFFSET /PRZESUNIECIE KALIBR.] wskazuje wynikowa réznice
ci$nienl (przesuniecie) o ktdra skorygowany zostat parametr MEASURED VALUE.
CALIB. OFFSET = MEASURED VALUE 4 stsro) — POS. INPUT VALUE,
w przyktadzie: CALIB. OFFSET = 0.5 mbar — 2.0 mbar = — 1.5 mbar)

— Wartos¢ pradu jest réwniez korygowana.

Ustawienie fabryczne:
0

CALIB. OFFSET (319)
[PRZESUNIECIE KALIBR.]
Warto$¢ wejsciowa

Kalibracja pozycji — réznica ci$niert pomiedzy warto$cia zerowa (ustawiona) i mierzona
jest znana (ci$nienie referencyjne nie jest zadawane).

Przyktad:

— MEASURED VALUE /WARTOSC MIERZONA] = 2.2 mbar

— Zapomoca parametru CALIB. OFFSET /PRZESUNIECIE KALIBR.J, wprowadzi¢ wartos¢,
o ktéra skorygowana powinna by¢é MEASURED VALUE. Celem skorygowania
MEASURED VALUE do 0.0 mbar, nalezy tu wprowadzi¢ wartos$¢ 2.2.
(MEASURED VALUE ¢y, nowa = MEASURED VALUE 4 stary — CALIB. OFFSET)

— MEASURED VALUE (po wprowadzeniu wartosci przesuniecia kalibr.) = 0.0 mbar

— Wartos¢ pradu jest réwniez korygowana.

Ustawienie fabryczne:
0
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6.4 Pomiar poziomu

6.4.1 Informacje ogélne dotyczace pomiaru poziomu

Wskazdwka!

m Dla kazdego z tryb6w pomiaruy, tj. "Ci$nienie" i "Poziom" dostepne jest odpowiednie menu Quick
Setup, ktére prowadzi uzytkownika przez procedure konfiguracji najwazniejszych funkcji — menu
Quick Setup dla trybu "Poziom": patrz str. 43.

m Dla dalszej konfiguracji trybu pomiaru poziomu dostepne sg trzy kolejne opcje konfiguracji: "Level Easy
Pressure /Poziom-Cisnienie Uproszcz.]', "Level Easy Height /[Poziom-Wysoko$¢ Uproszcz.]' and
"Level Standard [Poziom Standard]'. W ostatnim z tryb6w, mozliwy jest wybdr typu poziomu: "Linear
[Liniowy]", "Pressure linearized /[Z linearyzacja cisnienia' i "Height linearized /Z linearyzacjg
wysokoscil'. W zamieszczonej ponizej tabeli "Przeglad opcji pomiaru poziomu" znajduja sie informacje
na temat réznych zadari pomiarowych.

— W trybach "Level Easy Pressure /Poziom-Cisnienie Uproszcz.]' i "Level Easy Height /[Poziom-
Wysokos¢ Uproszcz.]" kryteria kontroli wprowadzanych warto$ci sa uproszczone w stosunku
do obowiazujacych w trybie "Level Standard /Poziom - Standard]'. W trybach "Level Easy Pressure"
i "Level Easy Height", warto$ci wprowadzane w parametrach EMPTY CALIB./FULL CALIB.
[KALIBR. PUSTY]/ [KALIBR. PEENY], EMPTY PRESSURE/FULL PRESSURE /CISNIENIE: PUSTY]/
[CISNIENIE: PEENY], EMPTY HEIGHT/FULL HEIGHT /WYSOKOSC: PUSTY}/ [WYSOKOSC:
PEENY]iSET LRV/SET URV JUSTAW LRV]/ [USTAW URV] musza sie r6Zni¢ o co najmniej 1%. Jesli
warunek ten nie jest spetniony, nastepuje odrzucenie warto$-ci i wygenerowanie komunikatu
ostrzezenia. Inne wartosci graniczne nie sa sprawdzane; co 0zna-cza, ze w celu zagwarantowania
prawidtowego pomiaru, wprowadzane wartosci musza by¢ zgodne z zakresem czujnika i zadaniem
pomiarowym.

— Tryby pomiaru poziomu "Level Easy Pressure" i "Level Easy Height" obejmuja mniejsza ilo$¢
parametréw niz tryb "Level Standard", oferujac tym samym mozliwos¢ szybkiej i tatwej konfiguracji
aplikacji pomiarowej poziomu.

— Jednostki poziomu, objetosci i masy definiowane przez uzytkownika tabela linearyzacji moga by¢
wprowadzane tylko w trybie "Level Standard".

— Jesli przyrzad przeznaczony jest do pracy w systemach o wymaganym poziomie bezpieczeristwa
(SIL), "Konfiguracja przyrzadu o rozszerzonych parametrach bezpieczeristwa" (SAFETY CONFIRM
[POTWIERDZENIE BEZPIECZENSTWA].) jest mozliwa wytacznie w trybie pracy "Level [Poziom]",
w trybie pomiaru "Level Easy Pressure". Po wprowadzeniu hasta, sprawdzane sa wszystkie
poprzednio wprowadzone parametry. Jesli wybrany zostat tryb "Level Easy Height" lub "Level
Standard", najpierw konieczne jest wykonanie resetu powodujacego przywrécenie ustawiert
fabrycznych. Nalezy w tym celu wprowadzi¢ w parametrze RESET (Sciezka menu: (GROUP
SELECTION /WYBOR GRUPY] —) OPERATING MENU /MENU OBSEUGI] —> OPERATION
[OBSLUGA]) kod "7864". — Dalsze informacje: patrz Podrecznik dotyczacy bezpieczeristwa
funkcjonalnego Deltapilot S (SD213P).

m Patrz Instrukcja obstugi BA274P "Cerabar S/Deltabar S/Deltapilot S, Opis funkcji przyrzadu" — patrz
réwniez str. 2, punkt "Przeglad dokumentacji".
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6.4.2  Przeglad opcji pomiaru poziomu

Zadanie pomiarowe LEVEL Opcje wyboru Opis Uwagi Wskazanie wartoS$ci

SELECTION/ zmiennych mierzonej

LEVEL MODE mierzonych
Warto$¢ mierzona jest LEVEL SELECTION | Poprzez parametr — Kalibracja z zadaniem — Mozliwos¢ dokonania | Warto$¢ mierzona wska-
wprost proporcjonalna [WYBOR TR. POM. | OUTPUT UNIT ci$nienia referencyjnego — nieprawidtowych Zywana jest na wyswiet-
do ci$nienia mierzonego. | POZIOMU]}: [JEDNOSTKA mokra kalibracja, patrz wprowadzeni laczu w polu wskazania
Kalibracja jest wykonywa- | Level Easy Pressure | WYISCIOWAJ: %, Instrukcja obstugi BA274P, | — Mozliwo$¢ pracy warto$ci mierzonej oraz
na poprzez wprowadzenie jednostki poziomu, punkt 5.2.1 w trybie SIL w parametrze LEVEL

dwéch par wartosci
ci$nienie - poziom.

objetosci lub masy.

— Kalibracja bez zadania
ci$nienia referencyjnego —
sucha kalibracja, patrz

— Niemozliwa konfigu-
racja jednostek defi-
niowanych przez

BEFORE LIN /POZIOM
PRZED LINEARYZACJA].

Instrukcja obstugi BA274P, uzytkownika
punkt 5.2.2
Warto$¢ mierzona jest LEVEL SELECTION: | Poprzez parametr — Kalibracja z zadaniem — Mozliwos$¢ dokonania | Warto$¢ mierzona wska-
wprost proporcjonalna Level Easy Height OUTPUT UNIT ci$nienia referencyjnego — nieprawidtowych zZywana jest na wyswiet-
do ci$nienia mierzonego. [JEDNOSTKA mokra kalibracja, patrz wprowadzeni laczu w polu wskazania
Kalibracja jest wykonywa- WYJSCIOWAJ: %, Instrukcja obstugi BA274P, | — Brak mozliwosci pracy | warto$ci mierzonej oraz
na poprzez wprowadzenie jednostki poziomu, punkt 5.3.1 w trybie SIL w parametrze LEVEL
gestosci i dwdch par objetosci lub masy. | — Kalibracja bez zadania — Niemozliwa konfigu- | BEFORE LIN /POZIOM
warto$ci wysoko$¢ - Ci$nienia referencyjnego — racja jednostek defi- PRZED LINEARYZACJA].
poziom. sucha kalibracja, patrz niowanych przez
Instrukcja obstugi BA274P, uzytkownika
punkt 5.3.2
Warto$¢ mierzona jest LEVEL SELECTION: | Poprzez parametr — Kalibracja z zadaniem — Nieprawidtowe wpro- | Warto$¢ mierzona wska-
wprost proporcjonalna Level standard/ LIN. MEASURAND ci$nienia referencyjnego — wadzenia sa odrzucane | zywana jest na wyswiet-
do ci$nienia mierzonego. | LEVEL MODE: [LIN. WART. mokra kalibracja, patrz przez przyrzad laczu w polu wskazania
Linear MIERZONA]: Instrukcja obstugi BA274P, | — Brak mozliwosci pracy | warto$ci mierzonej oraz
— % (poziom) punkt 5.4.1 w trybie SIL w parametrze LEVEL
— Level [Poziom/ — Kalibracja bez zadania — Mozliwa konfiguracja | BEFORE LIN /POZIOM
— Volume /Objetos¢]|  ci$nienia referencyjnego — jednostek definiowa- | PRZED LINEARYZACJA].
— Mass [Masa] sucha kalibracja, patrz nych przez uzytkow-
Instrukcja obstugi BA274P, nika
punkt 5.4.2
Warto$¢ mierzona nie jest | LEVEL SELECTION: | Poprzez parametr — Kalibracja z zadaniem — Nieprawidtowe wpro- | Warto$¢ mierzona wska-

wprost proporcjonalna

do ci$nienia mierzonego,
np. w przypadku zbiorni-
kéw z dnem stozkowym.
W celu kalibracji wymaga-
ne jest wprowadzenie
tabeli linearyzacii.

Level standard/
LEVEL MODE:
Pressure linearized

LINd MEASURAND

[LIN. d WART.

MIERZONAJ:

— Pressure + %
[Cisnienie + %]

— Pressure + volume
[Cisn. + objet.]

— Pressure + mass
[Cisn. + masa]

ci$nienia referencyjnego:
pétautomatyczne wprowa-
dzanie tabeli linearyzacii,
patrz Instrukcja obstugi
BA274P, punkt 5.5.1

— Kalibracja bez zadania
ci$nienia referencyjnego:
reczne wprowadzanie
tabeli linearyzacji, patrz
Instrukcja obstugi BA274P,
punkt 5.5.2

wadzenia s3 odrzucane
przez przyrzad

— Brak mozliwosci pracy
w trybie SIL

— Mozliwa konfiguracja
jednostek definiowa-
nych przez uzytkow-
nika

zZywana jest na wysSwiet-
laczu w polu wskazania
warto$ci mierzonej oraz
w parametrze [ZAWAR-
TOSC ZBIORNIKA).

— Wymagane jest zdefi-
niowanie dwdch war-
to$ci mierzonych
lub

— Ksztatt zbiornika jest
zdefiniowany przez
pary wartosci, takich jak
wysoko$¢ i objetosc.

1-sza wart. mierz. (%-

sokos¢ lub wysoko$¢) musi
by¢ wprost proporcjonalna
do mierzonego ci$nienia.
2-ga wart. mierz. (obje-
to$¢, masa lub wart. %) nie
moze by¢ wprost propor-
cjonalna do mierzonego
ci$nienia. Dla 2-giej wart.
mierzonej wymagane jest
wprowadzenie tabeli linea-
ryzacji. 2-ga wart. mierz.
jest przypisana do 1-szej
wart. mierz. poprzez
tabele.

LEVEL SELECTION:

Level standard/
LEVEL MODE:
Height linearized

Poprzez parametr
COMB. MEASU-
RAND /KOMB.
WART. MIERZ.}:
— Height + volume
[Wysok. + objet.]
— Height + mass
[Wysok. + masa
— Height + %
[Wysok. + %]
— %-Height +
volume
[%-Wys. + objet.]
— %-Height + mass
[%-Wys. + masa/
— %-Height + %
[%-Wys. + %]

— Kalibracja z zadaniem
Ci$nienia referencyjnego —
mokra kalibracja i p6tauto-
matyczne wprowadzanie
tabeli linearyzacii, patrz
Instrukcja obstugi BA274P,
punkt 5.6.1

— Kalibracja bez zadania
ci$nienia referencyjnego:
sucha kalibracja i reczne
wprowadzanie tabeli linea-
ryzacji, patrz Instrukcja
obstugi BA274P, punkt
5.6.2

— Nieprawidtowe wpro-
wadzenia s3 odrzucane
przez przyrzad

— Brak mozliwosci pracy
w trybie SIL

— Mozliwa konfiguracja
jednostek definiowa-
nych przez uzytkow-
nika

2-ga warto$¢ mierzona
(objetos¢, masa lub war-
to$¢ %) wskazywana jest
na wyswietlaczu w polu
wskazania warto$ci mie-
rzonej oraz w parametrze
TANK CONTENT /ZA-
WARTOSC ZBIORNIKA].

2-ga warto$¢ mierzona
(%-wysokos¢ lub
wysoko$¢) wskazywana
jest w parametrze LEVEL
BEFORE LIN /POZIOM
PRZED LINEARYZACJA].
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6.4.3 Menu Quick Setup dla trybu pomiaru "Poziom"

% Wskazéwkal!

m Niektore parametry sa dostepne tylko przy odpowiedniej konfiguraciji innych parametréw. Przyktado-
wo, parametr EMPTY CALIB. /KALIBR. PUSTY] wyswietlany jest tylko w nastepujacych przypadkach:
— LEVEL SELECTION /WYBOR TRYBU POZIOMU]'": Level Easy Pressure [Poziom-Cisnienie

Uproszcz.[' i CALIBRATION MODE [TRYB KALIBRAC]I] : "Wet [Mokra]'
— LEVEL SELECTION /WYBOR TRYBU POZIOMUJ-"Level Standard [Poziom-Standard]', LEVEL
MODE /TR. POZIOMU]J :"Linear [Liniowy]" i CALIBRATION MODE /[TR. KALIBR.]: "Wet [Mokra]'
Parametr LEVEL MODE [TRYB POZIOMUJ jest dostepny w grupie funkcji BASIC SETTINGS
[USTAWIENIA PODST.] ($ciezka menu: (GROUP SELECTION /WYBOR GRUPY]'—>) OPERATING
MENU /MENU OBStUGI] — SETTINGS [USTAWIENIA] — BASIC SETTINGS [USTAW. PODST.)).

m Ustawienia fabryczne ponizszych parametréw sg nastepujace:

— LEVEL SELETION /WYBOR TRYBU POZIOMUJ: Level Easy Pressure [Poziom-Cisnienie Uproszcz.]
— CALIBRATION MODE [TRYB KALIBRACJIJ: Wet [Mokra/
— OUTPUT UNIT [JEDNOSTKA WYJSCIOWA] lub LIN. MEASURAND /LIN. WART. MIERZ.}: %

— EMPTY CALIB. /KALIBR. PUSTY]: 0.0
— FULL CALIB. [KALIBR. PEENY]: 100.0

— SET LRV [USTAW LRV] (gr. BASIC SETTINGS [USTAW. PODST.)) ): 0.0 (odp. wartosci 4 mA)

— SET URV [USTAW URV] (gr. BASIC SETTINGS [USTAW. PODST.]): 100.0 (odp. wartosci 20 mA).
® Menu Quick Setup zapewnia fatwe i szybkie uruchomienie przyrzadu. Jesli wymagane jest dokonanie

bardziej ztozonych ustawieti, np zmiany jednostki z "%" na "m", wéwczas nalezy wykona¢ kalibracje

wykorzystujac grupe BASIC SETTINGS /USTAW. PODST.]. — Patrz Instrukcja obstugi BA274P lub

str. 2, punkt "Przeglad dokumentaciji".

Wartos¢ mierzona
Measured value

WYBOR Y GRUPY 1)
GROUP SELECTION

TRYB Y POMIARU 1)

MEASURING MODE

WYBOR TR.y POZIOMU

LEVEL SELECTION

JEZYK Y 1)
LANGUAGE

1) Parametry dostepne tylko przy obstudze
za pomoca wskaznika lokalnego
2) Parametry dostepne tylko przy obstudze
za pomocg ToF Tool, FieldCare i komunikatora
recznego HART
3) — LEVEL SELECTION [WYBOR TRYBU POZIOMU] =
"Level Easy Pressure [Poziom-Cisnienie Uproszcz.]" i
CALIBRATION MODE [TRYB KALIBRACJI] = "Wet [Mokra]"
— LEVEL SELECTION [WYBOR TRYBU POZIOMU] =
"Level Standard [Poziom Standard]",
LEVEL MODE [TRYB POM. POZIOMU] = "Linear [Liniowy]" i
CALIBRATION MODE [TRYB KALIBRACJI] = "Wet [Mokra]"

; Cisnienie Poziom

MENU WY OBSLUGI

OPERATING MENU

QUICK SETUP

POMIARU 2)
MEASURING MODE

WYBOR TR. Yy POzIoMU
LEVEL SELECTION

KALIBR. ¥ ZERA-POZYCJI

POS. ZERO ADJUST

EMPTY CALIB.

FULL CALIB.

WART. + TEUMIENIA

DAMPING VALUE

Rys. 22:  Menu Quick Setup dla trybu pomiaru Poziom

PO1-FMB70xxx-19-xx-xx-pl-000

Obstuga lokalna

ToF Tool, FieldCare i komunikator reczny HART

Wskazanie warto$ci mierzonej

Wskaznik lokalny: za pomoca przycisku €) przefaczy¢
wskazanie warto$ci mierzonej na wskazanie GROUP
SELECTION /WYBOR GRUPY].

Wskazanie warto$ci mierzonej
Wybra¢ menu QUICK SETUP.

GROUP SELECTION /WYBOR GRUPY]
Wybra¢ MEASURING MODE /TRYB POMIARU].

MEASURING MODE /TRYB POMIARU]
Wybrac opcje "Level /Poziom]".

MEASURING MODE /TRYB POMIARU]
Wybraé opcje "Level /Poziom/".

LEVEL SELECTION /WYBOR TRYBU POZIOMU]
Wybra¢ tryb pomiaru poziomu. Przeglad mozliwych
opcji: patrz str. 42.

GROUP SELECTION

Wybra¢ menu QUICK SETUP.

LEVEL SELECTION /WYBOR TRYBU POZIOMU]
Wybra¢ tryb pomiaru poziomu. Przeglad mozliwych
opciji: patrz str. 42.
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Obstuga lokalna

ToF Tool, FieldCare i komunikator reczny HART

POS. ZERO ADJUST /KALIBRACJIA ZERA - POZYCJI]
Z uwagi na pozycje pracy punkt zerowy moze ulec prze-
sunieciu. MEASURED VALUE [WARTOSC MIERZONA]
moze by¢ korygowana za pomoca parametru POS. ZERO
ADJUST [KALIBRACJA ZERA - POZYCJI] poprzez wybér
opcji "Confirm [ZatwierdZ]', tj. przyporzadkowanie
warto$ci 0.0 do aktualnie oddziatywujacego ci$nienia
poczatkowego.

POS. ZERO ADJUST /KALIBRACJA ZERA - POZYCJI]
Z uwagi na pozycje pracy punkt zerowy moze ulec prze-
sunieciu. MEASURED VALUE [WARTOSC MIERZONA]
moze by¢ korygowana za pomoca parametru POS. ZERO
ADJUST [KALIBRACJA ZERA - POZYCJI] poprzez wyboér
opcji "Confirm [ZatwierdZ]", tj. przyporzadkowanie
warto$ci 0.0 do aktualnie oddziatywujacego ci$nienia
poczatkowego.

EMPTY CALIB. /KALIBR. "PUSTY"]!

Wprowadzi¢ poziom dla dolnego punktu kalibracyjnego.
W parametrze tym nalezy wprowadzi¢ warto$¢ poziomu
przyporzadkowang do oddziatywujacego na przyrzad
ci$nienia.

EMPTY CALIB. /KALIBR. "PUSTY"]!

Wprowadzi¢ poziom dla dolnego punktu kalibracyjnego.
W parametrze tym nalezy wprowadzi¢ warto$¢ poziomu
przyporzadkowana do oddziatywujacego na przyrzad
ci$nienia.

FULL CALIB. /[KALIBR. "PEENY"]!

Wprowadzi¢ poziom dla gérnego punktu kalibracyjnego.
W parametrze tym nalezy wprowadzi¢ warto$¢ poziomu
przyporzadkowana do oddzialywujacego na przyrzad
ci$nienia.

FULL CALIB. /KALIBR. "PEENY"]!

Wprowadzi¢ poziom dla gérnego punktu kalibracyjnego.
W parametrze tym nalezy wprowadzi¢ warto$¢ poziomu
przyporzadkowang do oddziatywujacego na przyrzad
ci$nienia.

DAMPING TIME /WARTOSC TEUMIENIA]
Wprowadzi¢ warto$¢ ttumienia (stata czasowa t). Stata
czasowa wplywa na szybkos¢ reakeji wskaznika lokalne-
g0, warto$ci mierzonej oraz wyjscia pradowego na zmia-
ne ci$nienia.

DAMPING TIME [WARTOSC TEUMIENIA]
Wprowadzi¢ warto$¢ ttumienia (stata czasowa t). Stata
czasowa wptywa na szybkos¢ reakcji wskaznika lokalne-
g0, warto$ci mierzonej oraz wyjscia pradowego na zmia-
ne ci$nienia.

1) — LEVEL SELECTION /WYBOR TRYBU POZIOMU] ="Level Easy Pressure [Poziom-cisnienie Uproszcz.]"
i CALIBRATION MODE /TRYB KALIBRACJI] = "Wet [Mokra/'
— LEVEL SELECTION /WYBOR TRYBU POZIOMU]J = "Level Standard /Poziom Standard]"', LEVEL MODE /TRYB
POZIOMUJ = "Linear [Liniowy]" i CALIBRATION MODE /TRYB KALIBRACJI] = "Wet [Mokra/'

Wskazéwka!

Obstuga lokalna: patrz réwniez str. 23, pkt. 5.2.3 "Funkcje elementéw obstugi" i str. 27, pkt. 5.4

"Obstuga lokalna".
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6.5 Pomiar ciSnienia

6.5.1 Informacje ogélne dotyczace pomiaru ciSnienia

Wskazdéwka!

m Dla kazdego z trybéw pomiaru, tj. "Cisnienie" i "Poziom" dostepne jest odpowiednie menu Quick
Setup, ktére prowadzi uzytkownika przez procedure konfiguracji najwazniejszych funkcji. Menu
Quick Setup, ktére powinno by¢ wyswietlane, okreSlane jest poprzez dokonanie odpowiedniego
ustawienia w parametrze MEASURING MODE /TRYB POMIARU] — patrz réwniez str. 38, pkt. 6.2

"Wybdr jezyka i trybu pomiarowego".

m Szczegbtowy opis parametréw: patrz Instrukcja obstugi BA274P "Cerabar S/Deltabar S/Deltapilot S,

"Opis funkcji przyrzadu"

— Tabela 6, POSITION ADJUSTMENT /KALIBRACJA POZYCJI]
— Tabela 7, BASIC SETUP /KONFIGURACJA PODSTAWOWA]
— Tabela 15, EXTENDED SETUP /KONFIGURACJA ROZSZERZONA]
— Patrz réwniez str. 2, punkt "Przeglad dokumentaciji".
m W celu pomiaru ci$nienia, w parametrze MEASURING MODE [TRYB POMIARU] wybra¢ opcje
"Pressure /Cisnienie/'. Menu obstugi posiada odpowiednia strukture — patrz réwniez punkt 10.1.

6.5.2  Menu Quick Setup dla trybu pomiaru "Ci$nienie"

Warto$¢ mierzona

GRUPY 1)
GROUP SELECTION

JEZYK Y 1) TRYB Y POMIARU 1)

1) Parametry dostepne tylko przy obstudze
za pomocg wskaznika lokalnego

2) Parametry dostepne tylko przy obstudze
za pomoca ToF Tool, FieldCare i komunikatora
recznego HART

MENU W OBSLUGI

OPERATING MENU

QUICK SETUP

POMIARU 2)
MEASURING MODE

Cisnienie }Poziom
KALIBR. W ZERA-POZYCJI
POS. ZERO ADJUST

SET LRV
SET URV

TLUMIENIA

DAMPING VALUE

Rys. 23:  Menu Quick Setup dla trybu pomiaru CiSnienie

PO1-FMB70xxx-19-xx-xx-pl-001

Obstuga lokalna

ToF Tool, FieldCare i komunikator reczny HART

Wskazanie warto$ci mierzonej

Wskaznik lokalny: za pomoca przycisku €] przetaczy¢
wskazanie warto$ci mierzonej na wskazanie GROUP
SELECTION /WYBOR GRUPY].

Wskazanie warto$ci mierzonej
Wybraé menu QUICK SETUP.

GROUP SELECTION /WYBOR GRUPY]
Wybra¢ MEASURING MODE /TRYB POMIARU].

MEASURING MODE /7RYB POMIARU]
Wybraé opcje "Pressure /Cisnienie/'.

GROUP SELECTION /WYBOR GRUPY]
Wybra¢ menu QUICK SETUP.

MEASURING MODE /7RYB POMIARU]
Wybraé opcje "Pressure /Cisnienie/'".

POS. ZERO ADJUST /KALIBRACJA ZERA - POZYCJI]
Z uwagi na pozycje pracy punkt zerowy moze ulec prze-
sunieciu. MEASURED VALUE [WARTOSC MIERZONA]
moze by¢ korygowana za pomoca parametru POS. ZERO
ADJUST [KALIBRACJA ZERA - POZYCJI] poprzez wybér
opcji "Confirm [ZatwierdZ]", tj. przyporzadkowanie
wartodci 0.0 do aktualnie oddziatywujacego ci$nienia
poczatkowego.

POS. ZERO ADJUST /KALIBRACJA ZERA - POZYCJI]
Z uwagi na pozycje pracy punkt zerowy moze ulec prze-
sunieciu. MEASURED VALUE /WARTOSC MIERZONA]
moze by¢ korygowana za pomoca parametru POS. ZERO
ADJUST /KALIBRACJA ZERA - POZYCJI] poprzez wybér
opcji "Confirm /ZatwierdZ]", tj. przyporzadkowanie
wartodci 0.0 do aktualnie oddziatywujacego ci$nienia
poczatkowego.

45



Uruchomienie

Deltapilot S FMB70, 4 ... 20 mA HART

46

Obstuga lokalna
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SET LRV [USTAW LRV]

Ustawienie zera (wprowadzenie warto$ci odp. 4 mA).
Zdefiniowa¢ wartos¢ ci$nienia dla min. wartosci zakresu
pradowego (dla 4 mA). Zadanie ci$nienia referencyjnego
nie jest wymagane.

SET LRV [USTAW LRV]

Ustawienie zera (wprowadzenie wartosci odp. 4 mA).
Zdefiniowac warto$¢ ci$nienia dla min. wartosci zakresu
pradowego (dla 4 mA). Zadanie ci$nienia referencyjnego
nie jest wymagane.

SET URV [USTAW URV]

Ustawienie zakresu (wprowadzenie wart. odp. 20 mA).
Zdefiniowa¢ warto$¢ ci$nienia dla maks. warto$ci
zakresu pradowego (dla 20 mA). Zadanie ci$nienia
referencyjnego nie jest wymagane.

SET URV /USTAW URV]

Ustawienie zakresu (wprowadzenie wart. odp. 20 mA).
Zdefiniowa¢ warto$¢ cisnienia dla maks. wartosci
zakresu pradowego (dla 20 mA). Zadanie ci$nienia
referencyjnego nie jest wymagane.

DAMPING TIME /WARTOSC TEUMIENIA]
Wprowadzi¢ warto$¢ ttumienia (stata czasowa t). Stata
czasowa wplywa na szybkos¢ reakeji wskaznika lokalne-
g0, warto$ci mierzonej oraz wyjscia pradowego na zmia-
ne ci$nienia.

DAMPING TIME /WARTOSC TEUMIENIA]
Wprowadzi¢ warto$¢ ttumienia (stata czasowa t). Stata
czasowa wptywa na szybkos¢ reakcji wskaznika lokalne-
g0, wartosci mierzonej oraz wyjscia pradowego na zmia-
ne cinienia.

Wskazéwka!

Obstuga lokalna: patrz réwniez str. 23, punkt 5.2.3 "Funkcje elementéw obstugi" oraz str. 27,

punkt 5.4 "Obstuga lokalna".
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7 Konserwacja

Deltapilot S nie wymaga specjalnej konserwacji.

7.1 Czyszczenie zewnetrzne

Podczas czyszczenia przyrzadu prosimy przestrzega¢ ponizszych wskazéwek:

m Podczas czyszczenia zewnetrznej powierzchni przyrzadu, zawsze nalezy stosowac Srodki czyszczace,
ktdre nie niszcza powierzchni obudowy oraz uszczelek.

m Uwaza, aby nie uszkodzi¢ mechanicznie membrany , np. nie stosowa¢ ostrych narzedzi.

m Przestrzega¢ wymogOw dotyczacych utrzymania stopnia ochrony. W razie potrzeby sprawdzi¢ stopieri
ochrony na tabliczce znamionowej (str. 6).

8 Wykrywanie i usuwanie usterek

8.1 Komunikaty

Ponizsza tabela zawiera wszystkie komunikaty, ktére moga by¢ generowane przez system.
Wyrézniane s3 rézne typy komunikatéw: "Alarm", "Ostrzezenie" i "Btad". Komunikaty typu btad moga
by¢ konfigurowane przez uzytkownika jako komunikaty wyzwalajace reakcje przyrzadu typu "Alarm" lub
"Ostrzezenie".

— patrz kolumna "Typ btedu / NA 64" oraz punkt 8.2 "Reakcja wyjs¢ na btedy".

Ponadto, kolumna "Typ btedu / NA 64" zawiera klasyfikacje komunikatéw zgodna z zaleceniami
NAMUR NA 64:

m Uszkodzenie: btad wskazywany przez "B"

m Wymagana konserwacja: btad wskazywany przez "C" (koniecznos$¢ kontroli)

m Kontrola funkcjonalna: btad wskazywany przez "I" (w trakcie pracy)

Wyswietlanie komunikatéw btedéw na wskazniku lokalnym:

m Wyswietlacz warto$ci mierzonych wskazuje komunikat o najwyzszym priorytecie — patrz kolumna
"Priorytet".

m Parametr ALARM STATUS [STATUS ALARMU] wskazuje wszystkie aktualne komunikaty wedtug
malejacego priorytetu. MozZna je przewija¢ za pomoca przycisku =) lub -,

Wyswietlanie komunikatéw w przypadku obstugi za pomoca programu ToF Tool, FieldCare oraz

komunikatora recznego HART:

m Parametr ALARM STATUS [STATUS ALARMU] wskazuje komunikat 0 najwyzszym priorytecie
— patrz kolumna "Priorytet".

Wskazdwka!
m Celem uzyskania wsparcia oraz dalszych informacji, prosimy o kontakt z serwisem E+H.
m —» patrz réwniez pkt. 8.4, 8.51 8.6.
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Kod Typ btedu/ | Komunikat/opis Przyczyna SrodkKi zaradcze Priorytet
NA 64
101 (A101) |Alarm B>Sensor electronic EEPROM — Zakldcenia elektromagnetyczne Odczeka¢ kilka minut. 17
B error wyzsze niz wyspecyfikowano w da- Ponownie uruchomié przyrzad.
[Btad EEPROM - elektronika czujnika] nych technicznych (— patrz pkt. 9.) Wykona¢ reset (Kod 62).
Komunikat ten ukazuje sie Zabezpieczy¢ przyrzad przed zakto-
zazwyczaj tylko przez krétki okres. ceniami elektromagnetycznymi lub
wyeliminowac ich Zrddto.
— Uszkodzony czujnik. Wymieni¢ czujnik.
102 (W102) | Ostrzezenie | C>Checksum error in EEPROM: |- Uszkodzony gtéwny modut elektro- Wymieni¢ gtéwny modut 53
C peakhold segment niki. Prawidtowy pomiar moze by¢ elektroniki.
[Blad sumy kontrolnej w EEPROM: kontynuowany tylko dopdki nie jest
segment wskaznikéw peak hold] wymagana funkcja wskaznikéw
peak hold.
106 (W106) | Ostrzezenie | C>Downloading - please wait — Aktywna transmisja danych Odczeka¢ az transmisja zostanie 52
C [Pobieranie danych - prosze czekad] do przetwornika. zakoniczona.
110 (A110) | Alarm B>Checksum error in EEPROM: | — Brak napiecia zasilajacego podczas Ponownie zataczy¢ zasilanie. Wra- | 6
B configuration segment zapisu. zie potrzeby wykonac reset (kod
[Blad sumy kontrolnej w EEPROM: 7864). Ponownie wykona¢
segment konfiguracjil kalibracje.
— Zaktdcenia elektromagnetyczne Zabezpieczy¢ przyrzad przed zakté-
wyzsze niz wyspecyfikowano w da- ceniami elektromagnetycznymi lub
nych technicznych (— patrz pkt. 9.) wyeliminowa¢ ich Zrédto.
— Uszkodzony gtéwny modut Wymieni¢ gtéwny modut
elektroniki. elektroniki.
113 (A113) | Alarm B>ROM failure in transmitter — Uszkodzony gtéwny modut Wymieni¢ gtéwny modut 1
B electronic elektroniki. elektroniki.
[Btad pamigci ROM w elektronice
przetwornikal
115 (E115) | Btad B>Sensor overpressure — Wystepuje przeciazenie czujnika. Zredukowa¢ ci$nienie az do zaniku | 29
B [Przecigzenie czujnikal komunikatu.
Ustaw. fabr.: — Uszkodzony czujnik. Wymieni¢ czujnik.
Ostrzezenie
116 (W116) | Ostrzezenie | C>Download error, repeat — Nieprawidtowy plik. Pobra¢ inny plik. 36
C download — Podczas transmisji do przetwornika, Sprawdzi¢ potaczenie kablowe
[Biad transmisji do przetwornika, dane nie sa prawidtowo przesytane PC — przetwornik.
powtérzyc pobieranie danych] do procesora, np. z powodu przerwy | — Zabezpieczy¢ przyrzad przed zakié-
W pofaczeniu kablowym, tetnieri ceniami elektromagnetycznymi lub
napiecia zasilajacego lub zakt6cerd wyeliminowac ich Zrédto.
elektromagnetycznych. Wykona¢ reset (kod 7864) i ponow-
nie wykona¢ kalibracje.
Powtérzy¢ pobieranie danych.
120 (E120) |Btfad B>Sensor low pressure — Za niskie ci$nienie. Zwiekszy¢ ci$nienie az do zaniku 30
B [Za niskie cisnienie dla czujnika] komunikatu.
Ustaw. fabr.: — Uszkodzony czujnik. Wymieni¢ czujnik.
Ostrzezenie
121 (A121) | Alarm B>Checksum error in factory — Uszkodzony gtéwny modut Wymieni¢ gtéwny modut 5
B segment of EEPROM elektroniki. elektroniki.
[Btad sumy kontrolnej w EEPROM:
segment danych fabrycznych]
122 (A122) | Alarm B>Sensor not connected — Przerwane potaczenie kablowe Sprawdzi¢ potaczenie kablowe 13
B [Czujnik nie podtaczony] czujnik —gtéwny modut elektroniki. i w razie potrzeby naprawic.
— Zakldcenia elektromagnetyczne Zabezpieczy¢ przyrzad przed zakto-
wyzsze niz wyspecyfikowano w da- ceniami elektromagnetycznymi lub
nych technicznych (— patrz pkt. 9.) wyeliminowa¢ ich Zrédto.
— Uszkodzony gtéwny modut Wymieni¢ gtéwny modut
elektroniki. elektroniki.
— Uszkodzony czujnik. Wymieni¢ czujnik.
130 (A130) | Alarm B>EEPROM is defect. — Uszkodzony gtéwny modut Wymieni¢ gtéwny modut 10
B [Uszkodzona pamie¢ EEPROM] elektroniki. elektroniki.
131 (A131) |Alarm B>Checksum error in EEPROM: |- Uszkodzony gtéwny modut Wymieni¢ gtéwny modut 9
B min/max segment elektroniki. elektroniki.
[Btad sumy kontrolnej w EEPROM:
segment min/max]
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Kod Typ btedu/ | Komunikat/opis Przyczyna SrodKi zaradcze Priorytet
NA 64
132 (A132) | Alarm B>Checksum error in totalizer — Uszkodzony gtéwny modut — Wymieni¢ gtéwny modut 7
B EEPROM elektroniki. elektroniki.
[Blad sumy kontrolnej w EEPROM:
segment licznika/
133 (A133) | Alarm B>Checksum error in History — Btfad wystapit podczas zapisu. — Wykona¢ reset (kod 7864) oraz 8
B EEPROM ponowna kalibracje.
[Btad sumy kontrolnej w EEPROM: | — Uszkodzony gtéwny modut — Wymieni¢ gtéwny modut
segment historii] elektroniki. elektroniki.
602 (W602) | Ostrzezenie | C>Linearisation curve not — Wartosci w tabeli linearyzacji nie — Skorygowaé wartodci w tabeli 57
C monoton narastaja lub nie maleja linearyzacji lub ponownie wykonaé
[Krzywa linearyzacji nie jest monotonicznie. linearyzacje.
monotoniczna/
604 (W604) | Ostrzezenie | C>Linearisation table not valid. — Tabela linearyzacja zawiera mniej — Doda¢ punkty do tabeli linearyzacji. | 58
C Less than 2 points or points too niz 2 punkty. W razie potrzeby ponownie
close wykona¢ linearyzacje.
[Krzywa linearyzacji nie jest wazna.
Wymagane sq co najmniej 2 punkt)]
— Co najmniej 2 punkty w tabeli linea- | - Skorygowac tabele linearyzacji
ryzacji leza zbyt blisko siebie. Mini- i ponownie zatwierdzi¢.
malny wymagany odstep wynosi 0.5
% odlegtosci.
Zakresy dla opcji "Pressure lineari-
zed [Z linearyzacja ciSnienia/":
HYDR. PRESS MAX. [MAKS. CISN.
HYDR.]— HYDR. PRESS MIN. /MIN
CISN. HYDR.] ; TANK CONTENT
MAX. [MAKS. ZAWART. ZBIORN.]
— TANK CONTENT MIN. /MIN.
ZAWART. ZBIORN.]
Zakresy dla opcji "Height linearized
[Z linearyzacja wysokoscil': LEVEL
MAX /[MAKS. POZIOM] - LEVEL
MIN /MIN. POZIOM] ; TANK
CONTENT MAX. [MAKS. ZAWART.
ZBIORN.]— TANK CONTENT MIN.
[MIN. ZAWART. ZBIORN.].
613 (W613) | Ostrzezenie | I>Simulation is active — Wiaczona jest symulacja, tj. aktual- |- Wytaczy¢ symulacje. 60
I [Aktywna jest symulacja] nie przyrzad nie wykonuje pomiaru.
620 (E620) | Btad C>Current output out of range Warto$¢ pradu przekracza — Sprawdzi¢ oddziatywujace cisnienie, | 49
C [Przekroczony zakres wyjscia dopuszczalny zakres 3.8...20.5 mA. W razie potrzeby ponownie ustawi¢
Ustaw..fab.r.: pradowego] — Oddziatywujace ci¢nienie przekra- zakres pgmiarowy (— patrz réwniez
Ostrzezenie cza ustawiony zakres pomiarowy Instrukcja obs%ug1.BA.274P, roz.(.iz. 4
(lecz nie przekracza zakresu -6, str. 2 W niniejszej Instrt.lkcu. 2.)
czujnika), - Wykopac r.eset (kod 7864) i ponow-
na kalibracje.
— Niedokrecony zacisk przewodu — Odczeka¢ krétki okres i dokreci¢
czujnika ztacze, sprawdza¢ zaciski aby nie
dopusci¢ do ich luzowania.
700 (W700) | Ostrzezenie | C>Last configuration not stored |- Podczas zapisu lub odczytu danych |- Wykonac reset (kod 7864) i ponow- | 54
C [Ostatnia konfiguracja nie zapisanaj konfiguracyjnych wystapit btad lub na kalibracje.
zanik zasilania.
— Uszkodzony gtéwny modut — Wymieni¢ gtéwny modut
elektroniki. elektroniki.
701 (W701) | Ostrzezenie | C>Measuring chain config, — Zapis warto$ci uzyskanych w wyni- | — Ponownie wykona¢ kalibracje. 50
C exceeds sensor range ku aktualnej kalibracji spowodowat-
[Wartosci konfiguracyjne przekraczaja by przekroczenie nominalnego
Zzakres czujnikal zakresu czujnika w gére lub w dét.
702 (W702) | Ostrzezenie | C>HistoROM data not consistent. | — Dane nie zostaty prawidtowo zapisa- | — Powtdrzy¢ zapis danych. 55
C [Niezgodne dane w pamigci ne w pamieci HistoROM, np. jesli — Wykona¢ reset (kod 7864) i ponow-
HistoROM] modut HistoROM nie byt zainstalo- na kalibracje.
wany podczas procedury zapisu.
— Pamie¢ HistoROM nie zawiera — Skopiowa¢ odp. dane do pamieci
Zadnych danych. HistoROM. (— patrz réwn. str. 30,
pkt. 5.5.1 "Kopiow.danych konfig.".)
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Kod Typ btedu/ | Komunikat/opis Przyczyna Srodki zaradcze Priorytet
NA 64
703 (A703) | Alarm B>Measurement error — Bfad gtéwnego modutu elektroniki. |- Chwilowo odtaczy¢ przyrzad 22
B [Blad pomiaru] od zasilania.
— Uszkodzony gtéwny modut — Wymieni¢ gtéwny modut
elektroniki. elektroniki.
704 (A704) | Alarm B>Measurement error — Btad gtéwnego modutu elektroniki. |- Chwilowo odtaczy¢ przyrzad 12
B [Biad pomiaru] od zasilania.
— Uszkodzony gtéwny modut — Wymieni¢ gtéwny modut
elektroniki. elektroniki.
705 (A705) | Alarm B>Measurement error — Btad gtéwnego modutu elektroniki. |- Chwilowo odtaczy¢ przyrzad 21
B [Blad pomiaru] od zasilania.
— Uszkodzony gtéwny modut — Wymieni¢ gtéwny modut
elektroniki. elektroniki.
706 (W706) | Ostrzezenie | C>Configuration in HistoROM — Parametry konfiguracyjne w pamieci |- Skopiowaé dane z przetwornika 59
C and device not identical HistoROM i w przetworniku réznia do pamieci HistoROM (— patrz
[Konfiguracja w pamieci HistoROM sie. réwniez str. 30, pkt. 5.5.1 "Kopio-
iw przetworniku nie sq identyczne| wanie danych konfiguracyjnych".)
— Skopiowa¢ dane z HistoROM
do przetwornika (— patrz réwniez
str. 30, pkt. 5.5.1 "Kopiowanie
danych konfiguracyjnych".)
Komunikat jest nadal wy$swietlany
jesli wer. oprogr. HistoROM i przet-
wornika sa rézne. Komunikat znika
po skopiowaniu danych z przetwor-
nika do pamieci HistoROM.
— Wprowadzenie kodu resetu takiego
jak 7864 nie ma zadnego wptywu
na pamie¢ HistoROM. Oznacza to,
Ze po wykonaniu resetu, ustawienia
zapisane w HistoROM i w przyrza-
dzie moga sie réznic.
707 (A707) | Alarm B>X-VAL. of lin. table out of edit | — Co najmniej jedna warto§¢ — Ponownie wykona¢ kalibracje (— 38
B limits. X-VALUE w tabeli linearyzacii jest patrz réwniez Instrukcja obstugi
[Wart. X w tabeli linearyzacji poza nizsza od wartosci HYDR. PRESS BA274P, rozdz. 5 lub niniejsza
zakresem wprowadzaniaj MIN. /MIN. CiSN. HYDR.]lub MIN. Instrukcja obstugi, str. 2.)
LEVEL /MIN. POZIOM] lub wyzsza
od warto$ci HYDR. PRESS. MAX.
[MAKS. CiSN. HYDR.]lub LEVEL
MAX [MAKS. POZIOM,].
710 (W710) | Ostrzezenie | B>Set span too small. Not — Wartosci kalibracyjne (np. zero — Dopasowaé wartosci kalibracyjne 51
C allowed. i zakres) réznia sie zbyt mato. do zakresu czujnika.
[Za mata rozpigtos¢ ustawionego (— patrz réwniez Instrukcja obstugi
zakresu, akceptacja niemoZliwal BA274P, opis parametru MINIMUM
SPAN /MIN. ROZPIET. ZAKRESU],
str. 2 w niniejszej Instrukcji.)
— Czujnik zostat wymieniony i ch-ka |- Dopasowac wartosci kalibracyjne
obecnego czujnika nie jest zgodna do zakresu czujnika.
z konfiguracja uzytkownika. — Wymieni¢ czujnik na odpowiedni.
— Do przetwornika wczytana zostata | — Sprawdzi¢ konfiguracje i powtérzyé
nieodpowiednia konfiguracja. transmisje ustawienl do przetwor-
nika.
711 (A711) | Alarm B>LRV or URV out of edit limits | — Dolna i/lub gérna wartos¢ — Ponownie skonfigurowaé dolna i/ | 37
B [Warto$¢ LRV lub URV poza zakresem ustawionego zakresu przekracza lub g6rna warto$¢ zakresu, zgodnie
wprowadzeri] dopuszczalny zakres czujnika. z zakresem czujnika. Zwréci¢ uwage
na wplyw pozyciji pracy.
— Czujnik zostat wymieniony i ch-ka |- Ponownie skonfigurowac¢ dolng i/
obecnego czujnika nie jest zgodna lub g6rna warto$¢ zakresu, zgodnie
z konfiguracja uzytkownika. z zakresem czujnika. Zwréci¢ uwage
na wplyw pozyciji pracy.
— Wymieni¢ czujnik na odpowiedni.
— Unsuitable download carried out. — Sprawdzi¢ konfiguracje i powtérzy¢
transmisje ustawien do przetwor-
nika.
50 Endress+Hauser




Deltapilot S FMB70, 4 ... 20 mA HART

Wykrywanie i usuwanie usterek

Kod Typ btedu/ | Komunikat/opis Przyczyna SrodKi zaradcze Priorytet
NA 64
713 (A713) |Alarm B>100% POINT level out of edit |— Czujnik zostat wymieniony. — Ponownie wykona¢ kalibracje. 39
B limits
[Wartos¢ 100% POINT poza zakresem
wprowadzen]
715 (E715) |Bfad C>Sensor over temperature — Temperatura mierzona czujnika jest |- Obnizy¢ temperature procesu/ 32
C [Przekroczona gérna wartosé wyzsza od maks. nomin. temperatu- otoczenia.
Ustaw. fabr.: | graniczna temperatury czujnikal ry czujnika (— patrz réwn. Instruk-
Ostrzezenie cja obstugi BA274P, opis parametru
Tmax SENSOR /Tmax CZUINIKA],
str. 2 w niniejszej Instrukcji)
— Do przetwornika wczytana zostata | — Spr. konfiguracje i powt6rzy¢ trans-
nieodpowiednia konfiguracja. misje ustawiei do przetwornika.
716 (E716) |Bfad B>Sensor diaphragm broken — Uszkodzony czujnik. — Wymieni¢ czujnik. 24
B [Uszkodzona membrana czujnika]
Ustaw. fabr.:
Alarm
717 (E717) |Bfad C>Transmitter over temperature |— Temperatura mierzona modutu — Obnizy¢ temperature otoczenia. 34
C [Przekroczona gérna wartos¢ elektroniki wyzsza od maks.
Ustaw. fabr.: | graniczna temperatury przetwornikal temperatury nominalnej (+88 °C).
Ostrzezenie — Do przetwornika wczytana zostata | — Spr. konfiguracje i powtérzy¢ trans-
nieodpowiednia konfiguracja. misje ustawiei do przetwornika.
718 (E718) |Bfad C>Transmitter under temperature | — Temperatura mierzona modutu — Podwyzszy¢ temperature otoczenia. | 35
C [Przekroczona dolna wartos¢ elektroniki nizsza od min. tempe- W razie potrzeby zaizolowaé
Ustaw. fabr.: | graniczna temperatury przetwornikal ratury nominalnej (—43 °C). przyrzad.
Ostrzezenie — Do przetwornika wczytana zostata | — Spr. konfiguracje i powtérzy¢ trans-
nieodpowiednia konfiguracja. misje ustawiei do przetwornika.
719 (A719) | Alarm B>Y-VAL of lin. table out of edit |- Co najmniej jedna wart. Y-VALUE |- Ponownie wykona¢ kalibracje (— 40
B limits w tabeli linearyzacii jest nizsza od patrz réwniez Instrukcja obstugi
[Wart. Y w tabeli linearyzacji poza MIN. TANK CONTANT /MIN. BA274P, rozdz. 5, str. 2 w niniejszej
zakresem wprowadzanial ZAWART. ZBIORNIKA]lub wyzsza Instrukcii).
od MAX. TANK CONTENT /MAX.
ZAWART. ZBIORNIKA].
720 (E720) | Btad C>Sensor under temperature — Temperatura mierzona czujnika jest | — Podwyzszy¢ temperature procesu/ | 33
C [Przekroczona dolna wartos¢ wyzsza od maks. nomin. temperatu- otoczenia.
Ustaw. fabr.: | graniczna temperatury czujnikal ry czujnika (— patrz réwn. Instruk-
Ostrzezenie cja obstugi BA274P, opis parametru
Tmax SENSOR /Tmax CZUJNIKAJ, str.
2 w niniejszej Instrukcji)
— Do przetwornika wczytana zostata | — Spr. konfiguracje i powtérzy¢ trans-
nieodpowiednia konfiguracja. misje ustawieti do przetwornika.
— Niedokrecony zacisk przewodu — Odczeka¢ krétki okres i dokrecié
czujnika. ztacze, sprawdzaé zaciski aby nie
dopusci¢ do ich luzowania.
721 (A721) | Alarm B>ZERO POSITION level out of |- Warto$¢ LEVEL MIN /POZIOM — Wykonac reset (kod 2710) i ponow- | 41
B edit limits MINJlub LEVEL MAX /POZIOM na kalibracje.
[Poziom POZYCJA ZERA poza MAKS.] zostata zmieniona.
zakresem wprowadzania/
722 (A722) | Alarm B>EMPTY CALIB. or FULL — Warto§¢ LEVEL MIN /POZIOM — Wykonad reset (kod 2710) i ponow- | 42
B CALIB. out of edit limits MINJlub LEVEL MAX [POZIOM na kalibracje.
[Wartos¢ KALIBRACJA "PUSTY" lub MAKS.] zostata zmieniona.
KALIBRACJA "PELNY" poza zakresem
wprowadzanial
723 (A723) | Alarm B>MAX. FLOW out of edit limits |- Parametr FLOW-MEAS. TYPE /TYP |- Ponownie wykona¢ kalibracje. 43
B [Wartos¢ PRZEPEYW MAX. poza POM. PRZEPEYWU] zostat
zakresem wprowadzania/ zmieniony.
725 (A725) | Alarm B>Sensor connection error, cycle |— Zaklécenia elektromagnetyczne — Zabezpieczy¢ przyrzad przed zakié- | 25
B disturbance wyzsze niz wyspecyfikowano w da- ceniami elektromagnetycznymi lub
[Blad podiaczenia czujnika, zaktdcenia nych technicznych (— patrz pkt. 9.) wyeliminowac ich Zrédto.
cykly] — Uszkodzony czujnik lub gtéwny — Wymienié¢ czujnik lub gtéwny
modut elektroniki. modut elektroniki.
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726 (E726) |Bfad C>Sensor temperature error - — Zaktdcenia elektromagnetyczne — Zabezpieczy¢ przyrzad przed zaki6- | 31
C overrange wyzsze niz wyspecyfikowano w da- ceniami elektromagnetycznymi lub
Ustaw. fabr.: | /Blad temperatury czujnika - nych technicznych (—patrz pkt. 9.) wyeliminowac ich Zrddto.
Ostrzezenie | przekroczenie zakresu] — Temperatura procesu poza — Spr. aktualng temperature, w razie
dopuszczalnym zakresem. potrzeby obnizy¢ lub podwyzszy¢.
— Uszkodzony czujnik. — Jedli temperatura procesu nie przek-
racza dopuszczalnego zakresu,
wymieni¢ czujnik.
727 (E727) | Btad C>Sensor pressure error - — Zaktdcenia elektromagnetyczne — Zabezpieczy¢ przyrzad przed zakté- | 28
C overrange wyzsze niz wyspecyfikowano w da- ceniami elektromagnetycznymi lub
Ustaw. fabr.: | /Bad cisnienia czujnika - nych technicznych (—patrz pkt. 9.) wyeliminowac ich Zrddto.
Ostrzezenie | przekroczenie zakresu/ — Ci$nienie poza dopuszczalnym — Spr. aktualne ci$nienie, w razie
zakresem. potrzeby obnizy¢ lub podwyzszy¢.
— Uszkodzony czujnik. — Jedli temperatura procesu nie przek-
racza dopuszczalnego zakresu,
wymieni¢ czujnik.
728 (A728) | Alarm B>RAM error — Btad gtéwnego modutu elektroniki. |- Chwilowo odtaczy¢ przyrzad 2
B [Blad pamieci RAM] od zasilania.
— Uszkodzenie gtéwnego modutu — Wymieni¢ gtéwny modut
elektroniki. elektroniki.
729 (A729) | Alarm B>RAM error — Bfad gtéwnego modutu elektroniki. |- Chwilowo odtaczy¢ przyrzad 3
B [Btad pamigci RAM] od zasilania.
— Uszkodzenie gtéwnego modutu — Wymieni¢ gtéwny modut
elektroniki. elektroniki.
730 (E730) | Btad C>LRV user limits exceeded — Wartos¢ mierzona ci$nienia jest — Sprawdzi¢ uktad/warto$¢ mierzona | 46
C [Przekroczenie wart. gr. LRV nizsza od wartosci zdefiniowanej ci$nienia.
Ustaw. fabr.: | zdefiniowanej przez uzytkownikal w parametrze Pmin ALARM — W razie potrzeby zmieni¢ ustawie-
Ostrzezenie WINDOW /OKNO ALARMU - nie w parametrze Pmin ALARM
Pminj. WINDOW (— patrz réwniez Instru-
kcja obstugi BA274P, opis parametru
Pmin ALARM WINDOW, str. 2
w niniejszej Instrukcji)
— Niedokrecony zacisk przewodu — Odczeka¢ krétki okres i dokreci¢
czujnika. ztacze, sprawdzac zaciski aby nie
dopusci¢ do ich luzowania.
731 (E731) | Btad C>URV user limits exceeded — Wartos¢ mierzona ci$nienia jest — Sprawdzi¢ uktad/warto$¢ mierzona |45
C [Przekroczenie wart. gr. URV wyzsza od warto$ci zdefiniowanej ci$nienia.
Ustaw. fabr.: | zdefiniowanej przez uzytkownikal w parametrze Pmax ALARM — W razie potrzeby zmieni¢ ustawie-
Ostrzezenie WINDOW /OKNO ALARMU - nie w parametrze Pmax ALARM
Pmax]. WINDOW (— patrz réwniez Instru-
kcja obstugi BA274P, opis parametru
Pmax ALARM WINDOW, str. 2
w niniejszej Instrukcji)
— Niedokrecony zacisk przewodu — Odczeka¢ krétki okres i dokreci¢
czujnika. ztacze, sprawdzac zaciski aby nie
dopusci¢ do ich luzowania.
732 (E732) | Btad C>LRV Temp. User limits — Wartos$¢ mierzona temperatury jest |— Sprawdzi¢ uktad/warto$¢ mierzona |48
C exceeded nizsza od wartosci zdefiniowanej temperatury.
Ustaw. fabr.: | /Przekroczenie wart. gr. LRV w parametrze Tmin ALARM — W razie potrzeby zmieni¢ ustawie-
Ostrzezenie | temperatury zdefiniowanej przez WINDOW /OKNO ALARMU - nie w parametrze Tmin ALARM
uzytkownikal Tmin. WINDOW (— patrz réwnieZ Instru-
kcja obstugi BA274P, opis parametru
Tmin ALARM WINDOW, str. 2
w niniejszej Instrukgji).
733 (E733) |Bfad C>URV Temp. User limits — Wartos$¢ mierzona temperatury jest |- Sprawdzi¢ uktad/warto$¢ mierzona |47
C exceeded wyzsza od warto$ci zdefiniowanej temperatury.
Ustaw. fabr.: | [Przekroczenie wart. gr. URV w parametrze Tmax ALARM — W razie potrzeby zmieni¢ ustawie-
Ostrzezenie | temperatury zdefiniowanej przez WINDOW /OKNO ALARMU - nie w parametrze Tmax ALARM
uzytkownikal Tmax]. WINDOW (— patrz réwnieZ Instru-
kcja obstugi BA274P, opis parametru
Tmax ALARM WINDOW, str. 2
w niniejszej Instrukgji).
736 (A736) | Alarm B>RAM error — Bfad gtéwnego modutu elektroniki. |- Chwilowo odtaczy¢ przyrzad od 4
B [Blad pamieci RAM] zasilania.
— Uszkodzenie gt. modutu elektroniki. | — Wymieni¢ gt. modut elektroniki.
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737 (A737) | Alarm B>Measurement error Biad gtéwnego modutu elektroniki. |- Chwilowo odtaczy¢ przyrzad od 20
B [Blad pomiaru] zasilania.
Uszkodzenie gt. modutu elektroniki. | — Wymieni¢ gt. modut elektroniki.
738 (A738) | Alarm B>Measurement error Bfad gtéwnego modutu elektroniki. |- Chwilowo odfaczy¢ przyrzad od 19
B [Blad pomiaru] zasilania.
Uszkodzenie gt. modutu elektroniki. | — Wymieni¢ gt. modut elektroniki.
739 (A739) | Alarm B>Measurement error Bfad gléwnego modutu elektroniki. |- Chwilowo odfaczy¢ przyrzad od 23
B [Blad pomiaru] zasilania.
Uszkodzenie gt. modutu elektroniki. | — Wymieni¢ gt. modut elektroniki.
740 (E740) |Bfad C>Calculation overflow, bad Tryb pomiaru poziomu: ci$nienie — Sprawdzi¢ konfiguracje i w razie 27
C configuration mierzone jest nizsze od warto$ci potrzeby ponownie wykonaé
Ustaw. fabr.: | /Nadmiar w obliczeniach, HYDR. PRESS. MIN. /MIN. CISN. kalibracje.
Ostrzezenie | nieprawidiowa konfiguracjaj HYDR.]lub wyzsze od wartosci — Wybra¢ przyrzad o odpowiednim
HYDR. PRESS MAX. /[MAKS. CISN. zakresie pomiarowym.
HYDR.].
Tryb pomiaru poziomu: poziom — Spr. konfiguracje i w razie potrzeby
mierzony jest nizszy od warto$ci ponownie wykonac kalibracje.
LEVEL MIN /MIN. POZIOM]lub (— Patrz réwniez Instrukcja obstugi
wyzsza od wartosci LEVEL MAX BA274P, opis parametru LEVEL
[MAKS. POZIOM]. MIN. /MIN. POZIOM], str. 2
w niniejszej Instrukcji).
Tryb pomiaru przeptywu: ci$nienie |- Spr. konfiguracje i w razie potrzeby
mierzone przekracza warto§¢ MAX. ponownie wykona¢ kalibracje.
PRESS FLOW /MAKS. CISNIENIE- | - Wybra¢ przyrzad o odpowiednim
PRZEPLYW]. zakresie pomiarowym.
741 (A741) | Alarm B>TANK HEIGHT out of edit Warto$¢ LEVEL MIN /POZIOM — Wykona¢ reset (kod 2710) i ponow- | 44
B limits MIN]lub LEVEL MAX /POZIOM na kalibracje.
[Wartos¢ WYSOKOSC ZBIORNIKA MAKS.] zostata zmieniona.
poza zakresem wprowadzania/
742 (A742) | Alarm B>Sensor connection error Zakldcenia elektromagnetyczne — Odczeka¢ kilka minut. 18
B (upload) wyzsze niz wyspecyfikowano w da- | — Wykonac reset (kod 7864) i ponow-
[Blad podiaczenia czujnikal nych technicznych (— patrz pkt. 9). na kalibracje.
Komunikat ten ukazuje sie
zazwyczaj tylko przez krétki okres.
Przerwane potfaczenie kablowe — Sprawdzi¢ pofaczenie kablowe
czujnik - gléwny modut elektroniki. i w razie potrzeby usuna¢ usterke.
Uszkodzony czujnik. — Wymieni¢ czujnik.
743 (E743) | Alarm B>Electronic PCB error during Komunikat ten ukazuje sie zazwy- |- Odczeka¢ kilka minut. 14
B initialisation czaj tylko przez krétki okres. — Zrestartowa¢ przyrzad. Wykonaé
[Blad ptyty modutu elektroniki podczas reset (kod 62).
instalacyi] Uszkodzenie gtéwnego modutu — Wymieni¢ gtéwny modut
elektroniki. elektroniki.
744 (A744) | Alarm B>Main electronic PCB error Zakldcenia elektromagnetyczne — Zrestartowa¢ przyrzad. Wykonac 11
B [Blad piyty gtownego modutu wyzsze niz wyspecyfikowano w da- reset (kod 62).
elektroniki] nych technicznych (— patrz pkt. 9). | — Zabezpieczy¢ przyrzad przed zakté-
ceniami elektromagnetycznymi lub
wyeliminowac ich Zrédto.
Uszkodzenie gtéwnego modutu — Wymieni¢ gtéwny modut
elektroniki. elektroniki.
745 (W745) | Ostrzezenie | C>Sensor data unknown Czujnik nie jest odpowiedni dla — Wymieni¢ czujnik na odpowiedni. | 56
C [Dane czujnika nierozpoznane] przetwornika (tabliczka znamio-
nowa czujnika). Przyrzad konty-
nuuje pomiar.
746 (W746) | Ostrzezenie | C>Sensor connection error - Zakldcenia elektromagnetyczne — Odczeka¢ kilka minut. 26
C initialising wyzsze niz wyspecyfikowano w da- | — Zrestartowac przyrzad. Wykona¢
[Blad podtaczenia czujnika - nych technicznych (— patrz pkt. 9). reset (kod 7864).
inicjalizacjal Komunikat ten ukazuje sie — Zabezpieczy¢ przyrzad przed zakté-
zazwyczaj tylko przez krétki okres. ceniami elektromagnetycznymi lub
wyeliminowac ich Zrédto.
Za wysokie lub za niskie ci$nienie. |- Zmniejszy¢ lub zwiekszy¢ cisnienie.
747 (A747) | Alarm B>Sensor software not compatible Czujnik nie jest odpowiedni dla — Wymieni¢ czujnik na odpowiedni. 16
B to electronics przetwornika (tabliczka znamiono-
[Oprogramowanie czujnika wa czujnika).
niekompatybilne z elektronika/
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748 (A748) | Alarm B>Memory failure in signal — Zakldcenia elektromagnetyczne — Zabezpieczy¢ przyrzad przed zakté- | 15
B processor wyzsze niz wyspecyfikowano w da- ceniami elektromagnetycznymi lub
[Btad pamigci w procesorze nych technicznych (— patrz pkt. 9). wyeliminowac ich Zrddto.
przetwarzajacym sygnai — Uszkodzony gtéwny modut — Wymieni¢ gtéwny modut
elektroniki. elektroniki.
8.2 Reakcja wyjs¢ na btedy
W przyrzadzie rozrézniane sg trzy typy btedéw: Alarm, Ostrzezenie i Btad.
—> patrz ponizsza tabela oraz str. 47, punkt 8.1 "Komunikaty".
Wyjscie A (Alarm) W (Ostrzezenie) E (Btad: Alarm/Ostrzezenie)
Wyjscie pradowe Przyjmowana jest wartos¢ zdefiniowana Przyrzad kontynuuje pomiar. Dla tego typu btedu, uzytkownik moze zde-
poprzez parametr OUTPUT FAIL MODE finiowac czy przyrzad powinien reagowac
[REAKCJA WYJSCIA NA USTERKE]', ALT. tak jak w przypadku alarmu czy ostrzeze-
CURR. OUTPUT JALT. WYJSCIE PRAD]! nia. Patrz odpowiednia kolumna "Alarm"
i SET MAX. ALARM JUSTAW ALARM lub "Ostrzezenie" (— patrz réwniez Instru-
MAKS.J'. — patrz réwniez nastepny punkt kcja obstugi BA274P, opis param. SELECT
"Konfiguracja wyjécia pradowego w przy- ALARM TYPE /WYBIERZ TYP ALARMU]J,
padku alarmu". str. 2 W niniejszej Instrukcji obstugi).
Bargraf Bargraf przyjmuje warto$¢ zdefiniowana Bargraf odwzorowuje aktualng warto$¢ — patrz niniejsza tabela, kolumna "Alarm"
(wskaZnik lokalny) w parametrze OUTPUT FAIL MODE mierzona. lub "Ostrzezenie", w zaleznosci od doko-
[REAKCIA WY]. NA USTERKE]. nanego wyboru.
Wskaznik lokalny — Wartos$¢ mierzona i komunikat — Wartos¢ mierzona i komunikat — Wartos¢ mierzona i komunikat
wyswietlane sa naprzemiennie wyswietlane s naprzemiennie wyswietlane sa naprzemiennie
— Wskazanie wartoSci mierzonej: symbol | — Wskazanie wartosci mierzonej: symbol | — Wskazanie warto$ci mierzonej: patrz
% jest wyswietlany w sposcb ciagly. ™ miga. odp. kolumna "Alarm" lub "Ostrzezenie"
Wskazanie komunikatu: Wskazanie komunikatu: Wskazanie komunikatu:
— 3-cyfrowa liczba, np. A122 oraz opis — 3-cyfrowa liczba, np. W613 oraz opis — 3-cyfrowa liczba, np. E731 oraz opis
Zdalna obstuga W przypadku alarmu, parametr W przypadku ostrzezenia, parametr W przypadku ostrzezenia, parametr
(ToF Tool, FieldCare lub | ALARM STATUS /STATUS ALARMUJ ' ALARM STATUS /STATUS ALARMU] '? ALARM STATUS [STATUS ALARMU]'? 3-
komunikator reczny wskazuje 3-cyfrowa liczbe, np. 122 dla parameter wskazuje 3-cyfrowa liczbe, cyfrowa liczbe, np. 731 dla komunikatu
HART) komunikatu "Sensor not connected /Czujnik | np. 613 dla komunikatu "Simulation is "URV user limits exceeded [Przekroczona
nie podigczony/'. active [Aktywna symulacja]". wart. gr. URV def. przez uzytkownika]".

1) Sciezka menu: (GROUP SELECTION /WYBOR GRUPY]—) OPERATING MENU /MENU OBSLUGI — OUTPUT [WYJSCIE]
2)  Sciezka menu: (GROUP SELECTION /WYBOR GRUPY]—) OPERATING MENU /MENU OBSEUGI —> MESSAGES [KOMUNIKATY]
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8.2.1 Konfiguracja wyjscia pradowego w przypadku alarmu

Wryijscie pradowe mozna konfigurowa¢ dla przypadku alarmu za pomoca parametréw OUTPUT FAIL
MODE [REAKCJA WYJSCIA NA USTERKE], ALT. CURR. OUTPUT /ALT. WYJSCIE PRADOWE] i SET
MAX. ALARM [USTAW ALARM MAKS.]. Parametry te dostepne sa w grupie OUTPUT /WY/SCIE]
($ciezka menu: (GROUP SELECTION /WYBOR GRUPY] —) OPERATING MENU /MENU OBSEUGI] —
OUTPUT /WYJSCIE).

W przypadku alarmu, na wyjsciu pradowym i bargrafie przyjmowana jest warto$¢ wprowadzona
za pomocg parametru OUTPUT FAIL MODE /REAKCJA WYJSCIA NA USTERKE].

(I
21...23 mA
max. + O m
N O
. []3.6mA
min. 1
t
POT-xxxxxxxx-{ 05
Rys. 24:  Wyjscie pradowe w przypadku alarmu
Opcje:
1 Wartosc¢ alarmowa maks. (110%): mozliwos¢ ustawienia wartosci z zakresu 21...23 mA poprzez parametr [USTAW
ALARM MAKS.]

2 Zamrozenie wartosci mierzonej: utrzymywana jest ostatnia wartos¢ mierzona
3 Wartosc¢ alarmowa min. (-10%): 3.6 mA

Ustawienie fabryczne:
= OUTPUT FAIL MODE /REAKCJA WYJSCIA NA USTERKE]J: Alarm maks. (110%)
m SET MAX. ALARM [USTAW ALARM MAKS.J: 22 mA

Parametr ALT. CURR. OUTPUT /ALT. WYJSCIE PRADOWE] stuzy do konfiguracji warto$ci na wyjsciu
pradowym dla komunikatu btedu E 120 "Sensor low pressure /Za niskie ciSnienie dla czujnikal' i E 115
"Sensor overpressure [Przecigzenie czujnikaf'. Mozliwe s3 nastepujace opcje ustawien:
— Normal [Standard]: wyjécie pradowe przyjmuje warto$¢ ustawiona w parametrze OUTPUT FAIL
MODE [REAKCJA WYJSCIA NA USTERKE] lub SET MAX. ALARM [USTAW ALARM MAKS.]
— NAMUR
— Przekroczenie dolnej wart. gr. czujnika (E 120 "Sensor low pressure"): 3.6 mA
— Przekroczenie gérnej wart. gr. czujnika (E 115 "Sensor overpressure"): wyj$cie pradowe przyjmuje
warto$¢ ustawiona poprzez parametr SET MAX ALARM [USTAW ALARM MAKS.].

Ustawienie fabryczne:
m ALT. CURR. OUTPUT /ALT. WYJSCIE PRADOWE]- normal [standard]
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8.3 Potwierdzanie komunikatow

Zaleznie od ustawien w parametrach ALARM DISPL. TIME /CZAS WYSW. ALARMU] i ACK. ALARM
MODE /POTW. TR. ALARMUJ, w celu skasowania komunikatu wymagane s3 nastepujace dziatania:

Ustawienia ! Dziatania

— ALARM DISPL. TIME =0 s — Usuna¢ przyczyne generowanie komunikatu (patrz réwniez pkt. 8.1).

— ACK. ALARM MODE = off

— ALARM DISPL. TIME >0 s — Usuna¢ przyczyne generowanie komunikatu (patrz réwniez pkt. 8.1).

— ACK. ALARM MODE = off — Odczeka¢ az uptynie czas wyswietlania komunikatu.

— ALARM DISPL. TIME =0's — Usuna¢ przyczyne generowanie komunikatu (patrz réwniez pkt. 8.1).

— ACK. ALARM MODE = on — Potwierdzi¢ komunikat przez ACK. ALARM MODE /POTW. TR. ALARMUJ.

— ALARM DISPL. TIME >0 s — Usuna¢ przyczyne generowanie komunikatu (patrz réwniez pkt. 8.1).

— ACK. ALARM MODE = on — Potwierdzi¢ komunikat przez ACK. ALARM MODE /POTW. TR. ALARMUJ.

— Odczeka¢ az uptynie czas wyswietlania komunikatu. Jesli wyswietlany jest

komunikat i czas wySwietlania alarmu uptynie przed potwierdzeniem,
komunikat zostanie skasowany natychmiast po potwierdzeniu.

1) Sciezka menu dla ALARM DISPL. TIME and ACK. ALARM MODE: (GROUP SELECTION /WYBOR GRUPY] —)
OPERATING MENU /MENU OBSEUGI] — DIAGNOSTICS /DIAGNOSTYKA] — MESSAGES [KOMUNIKATY]

Jesli komunikat wyswietlany jest na wskazniku lokalnym, mozna go skasowa¢ za pomoca przycisku &J.
W przypadku wystepowania kilku komunikatéw, na wskazniku lokalnym wySwietlany jest komunikat
0 najwyzszym priorytecie (patrz réwniez pkt. 8.1). Po skasowaniu tego komunikatu za pomoca przycisku
Le), wy$swietlany jest kolejny komunikat zgodnie z hierarchig priorytetéw. Wszystkie komunikaty moga
by¢ kolejno kasowane za pomoca przycisku &J.

W parametrze ALARM STATUS [STATUS ALARMU] wskazywane sa wszystkie aktualnie wystepujace
komunikaty.

8.4 Naprawa

Zgodnie z koncepcja modutowej konstrukcji przyrzadéw Endress+Hauser , uzytkownik ma
zagwarantowang tatwos¢ wymiany wadliwych elementéw.

Rozdziat "CzeSci zamienne" zawiera wykaz wszystkich cze$ci wraz z ich kodami zamdéwieniowymi.

W przypadku konieczno$ci naprawy Deltapilot S, cze$ci te mozna zamawia¢ w biurach E+H. Do czesci
zamiennych zatgczone sg réwniez instrukcje zawierajace wszelkie niezbedne wskazoéwki montazowe.

Wskazéwkal

» [nformacje na temat przyrzadéw z dopuszczeniem do pracy w strefach zagrozonych wybuchem,
zawarte s3 w rozdziale "Naprawa przyrzadéw z dopuszczeniem Ex".

m W celu uzyskania dalszych informacji dotyczacych serwisu oraz cze$ci zamiennych, prosimy
o0 kontakt z serwisem Endress+Hauser — patrz www.pl.endress.com.

8.5 Naprawa przyrzadéw z dopuszczeniem Ex

Ostrzezenie!

W przypadku naprawy przyrzadéw w wykonaniu Ex, prosimy o przestrzeganie nastepujacych zaleceri:

m Naprawa przyrzadéw posiadajacych dopuszczenie Ex moze by¢ dokonywana tylko przez personel
o odpowiednich kwalifikacjach lub przez serwis Endress+Hauser.

m Nalezy przestrzega¢ stosownych norm, krajowych przepiséw dot. instalacji w strefach zagrozonych
wybuchem, Instrukcji bezpieczeristwa (XA...) oraz wymagan okreslonych w certyfikatach.

m Dozwolone jest stosowanie tylko oryginalnych czesci Endress+Hauser.

m Zamawiajac czeSci zamienne, prosimy sprawdzi¢ oznaczenie przyrzadu na tabliczce znamionowe;j.
Jako cze$ci zamienne moga by¢ uzyte wytacznie identyczne elementy.

m Modut elektroniki lub czujnik pomiarowy uzywane w standardowych przyrzadach nie mogg by¢
stosowane jako czesci zamienne do wersji Ex.

m Naprawy nalezy wykonywac zgodnie z zaleceniami. Po naprawie przyrzad musi spetnia¢ wymagania
testowane w oparciu o okre$lone procedury kontrolne.

m Urzadzenie o danej klasie wykonania przeciwwybuchowego moze by¢ przeksztatlcone w wersje o innej
klasie tylko przez Endress+Hauser.

m Obowigzkowe jest dokumentowanie wszystkich napraw i modyfikaciji.
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8.6 Czesci zamienne

Wykaz wszystkich dostepnych w Endress+Hauser czesci zamiennych dla Deltabar S wraz z ich kodami
zamdéwieniowymi, przedstawiony jest na kolejnych stronach.

Zamawiajgc czesci zamienne, zawsze nalezy podac numer seryjny zamieszczony nha tabliczce
znamionowej przyrzadu. Numer czesci zamiennej zawsze wyttoczony jest na danej czesci. Z kazda
czedcig dostarczane sg réwniez wszystkie niezbedne wskazéwki montazowe.

Moduty czujnikéw moga by¢ zamawiane jako czeci zamienne dla Deltapilot S FMB70, patrz str. 62.
Prawidtowy kod zaméwieniowy modutu czujnika okreSlany jest na podstawie kodu zaméwieniowego
przyrzadu podanego na tabliczce znamionowej (— patrz réwniez str. 6).

10 20 30 40 50 60 70 90 100 110

FMB70- 00 Q Q20 0 02 Q0 Q (e bickanamanona)

FMB70X- QO aa gda g aaqa Kod zaméwieniowy modutu czujnika

PO1-FMB70xxx-16-xx-xx-pl-001

Rys. 25:  Kod zamdwieniowy przyrzadu i kod zamowieniowy modutu czujnika

10 Certyfikaty

20  Modut elektroniki / Wyjscie / Obstuga

30  Obudowa / Wprowadzenie przewoddw / Stopieri ochrony

40  Zakres nominalny czujnika / WartoS¢ graniczna nadcisnienia (= OPL)
50  Zakres ustawiony / Jednostki

60  Materiat membrany / Uszczelnienie celi pomiarowej

70  Przylacze technologiczne / Materiat

90  Ciecz wypetniajaca

100 Opcje dodatkowe 1

110  Opcje dodatkowe 2
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Obudowa aluminiowa (T14)

Rys. 26:  Czesci zamienne dla obudowy aluminiowej (T14), kod zaméwieniowy: patrz str. 61
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Obudowa aluminiowa (T15)

Rys. 27:  Czesci zamienne dla obudowy aluminiowej (T15), kod zaméwieniowy: patrz str. 61
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Obudowa ze stali kwasoodpornej (T17)

Rys. 28:  Czesci zamienne dla obudowy ze stali kwasoodpornej (T17), kod zamdwieniowy: patrz str. 61
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12
52020440
71020596

13
52024110

15

52020760
52020761
52020762
52020763

20

52020432
71002774
52020494

52020492

71002811

71002810

21
52020429

25

52020432
52020433
52028310
71002774

30
71026358
71026359

31
52027785

35
52020434

40
71002865

Zestaw do montazu obudowy/czujnika
Zestaw do montazu obudowy T14/T15/czujnika: 2 pierécienie O-ring EPDM + uchwyt wskaZnika

Zestaw do montazu obudowy T17/czujnika: 1 piersciet O-ring EPDM, 1 pier$cieniowa uszczelka ksztattowa EPDM + uchwyt
wskaznika

Panel przyciskéw, HART
Przyciski, pokrywa i §ruby

Wprowadzenie przewodow
Diawik M20x1.5, uszczelka

Gwint G 1/2, uszczelka, adapter

Wtyk Han7D, 2/7-stykowy, uszczelka
Wtyk M12, 3-stykowy, M12, uszczelka

Pokrywa
Dla obudowy aluminiowej T14/T15, z uszczelka, nieodpowiednia dla wersji EEx d/XP
Dla obudowy T17 ze stali k.o. AISI 316L, z uszczelka

Dla obudowy aluminiowej T14/T15 ze szklanym wziernikiem (poliweglan), z uszczelka, do pracy w strefie niezagrozonej
wybuchem

Dla obudowy aluminiowej T14/T15 ze szklanym wziernikiem (szkto mineralne), z uszczelka, nieodpowiednia dla wersji
EEx d/XP

Dla obudowy T17 ze stali k.o. AISI 316L ze szklanym wziernikiem (poliweglan), z uszczelka, do pracy w strefie niezagrozonej
wybuchem, a strefie 1/2 G EEx ia, , IS, NI

Dla obudowy T17 ze stali k.o. AISI 316L ze szklanym wziernikiem (szkto mineralne), z uszczelka, do pracy w strefie
3 GEExnA/1/2D,1/3D, 1 GD, 1/2 GD, DIP, zagrozonej wybuchem pytéw

Uszczelka pokrywy
Zestaw uszczelek EPDM dla pokrywy aluminiowej obudowy T14/T15 (5 sztuk)

Pokrywa przedziatu podtaczeniowego

Dla obudowy aluminiowej T14, z uszczelky, nieodpowiednia dla wersji EEx d/XP
Dla obudowy aluminiowej T14, z uszczelky, nieodpowiednia dla wersji EEx d/XP
Dla obudowy T14 ze stali k.o. AISI 316L T14, z uszczelka

Dla obudowy T17 ze stali k.o. AISI 316L, z uszczelka

Elektronika
4 ... 20 mA, HART, Ex, wersja 2.1x, przyciski wewnetrzne
4 ... 20 mA, HART, Ex, wersja 2.1x, przyciski zewnetrzne

HistoROM/M-DAT
HistoROM/M-DAT, z oprogramowaniem ToF Tool-CD

Listwa zaciskowa
Zacisk 3-biegunowy, filtr RFI, 4 ... 20 mA, HART, Ex ia

Modut wskaznika
Modut wskaznika VU340, HART, 3 przyciski, uchwyt
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Modut czujnika dla Deltapilot S FMB70

PO1-FMB70xxx-09-xx-xx-xx-000

10 Certyfikaty:
A | Do zastosowan w strefie niezagrozonej wybuchem
F | Do zastosowan w strefie niezagrozonej wybuchem, zabezpieczenie przed przelaniem wg WHG
1 |ATEXII1/2G EExiallC T6
6 | ATEXII1/2 G EExialIC T6, zabezpieczenie przed przelaniem wg WHG
2 |ATEXII1/2D
4 | ATEXII1/3D
8 |ATEX1GD EExiallCT6
7 |ATEXII3G EExnAlIlIT6
S |EM IS, Class [, II, III Division 1, Groups A — G; NI Class I Division 2, Groups A — D; AEx ia
Q |EM DIP, Class 11, I Division 1, Groups E - G
R |FM NI, Class [, Division 2, Groups A — D
U | CSA IS, Class I, 11, III Division 1, Groups A — G; Class [ Division 2, Groups A — D, Ex ia
W | CSA  Class II, I1I Division 1, Groups E — G (Dust-Ex)
K |THS ExiallCT6
40 Zakres nominalny czujnika; Wartos¢ graniczna nadci$nienia (OPL):
Zakres nominalny czujnika OPL (warto$¢ graniczna nadci$nienia)
1C | 100 mbar/10 kPa/1.5 psi/1 mH,0/40 inH,O 4 bar/400kPa/60 psi/40 mH,0/1600 inH,O
1F | 400 mbar/40 kPa/6 psi/4 mH,0/160 inH,0 8 bar/800 kPa/120 psi/80 mH,0/3200 inH,O
1H | 1.2 bar/120 kPa/18 psi/12 mH,0/480 inH,0O 25 bar/2,5 MPa/375 psi/250 mH,0/
10000 inH,O
IM | 4 bar/400 kPa/60 psi/40 mH,0/1600 inH,0O 25 bar/2,5 MPa/375 psi/250 mH,0/
10000 inH,O
1P | 10 bar/1 MPa/150 psi/100 mH,0/4000 inH,O 40 bar/4 MPa/600 psi/400 mH,0/16000 inH,0O
60 Material membrany; uszczelnienie celi pomiarowej:
2 | Alloy C276; membrana spawana
6 | Alloy C276 z pokryciem stopem rodu i ztota; membrana spawana
FMB70X I Kod zaméwieniowy czujnika
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70 Przytacze technologiczne; materiat:
Przytacza gwintowe
1G | Gwint G 1 1/2 wg ISO 228, stal AISI 316L
IH | Gwint G 1 2/2 wg ISO 228, Alloy C
2D | Gwint MNPT 1 1/2 wg ANSI, stal AISI 316L
Kotnierze wg EN/DIN
CE | DN 40PN 10/16 B1, AISI 316L
CF | DN 50PN 10/16 B1, AISI 316L
CG | DN 80PN 10/16 BI, AISI 316L
CH | DN 100 PN 10/16 B1, AISI 316L
Kotnierze wg ANSI
AE 1 1/2" 150 1bs RF, AISI 316/316L
AF | 2" 150 Ibs RF, AISI 316/316L
AG | 3" 150 1bs RF, AISI 316/316L
AH | 4" 150 Ibs RF, AISI 316/316L
Kotnierze wg JIS
KE | 10K 40A RF, AISI 316L
KF | 10K 50A RF, AISI 316L
KL 10K 80A RF, AISI 316L
KH | 10K 100A RF, AISI 316L
Przytacza higieniczne
M2 | Mleczarskie wg DIN 11851 DN 40 PN 25, stal AISI 316L, atest 3A
M3 | Mleczarskie wg DIN 11851 DN 50 PN25, stal AISI 316L, atest 3A
TD | Tri-Clamp wg ISO 2852 DN 40 — DN 51 (2"), DIN 32676 DN 50, stal AISI 316L, atesty EHEDG, 3A
TK | Kotnierz DRD 65 mm PN 25, stal AISI 316L, atest 3A
TR | Varivent typ N dla rur DN 40 — DN 162, EHEDG, atest 3A
UE | SMS 2" PN 25, stal AISI 316L, atest EHEDG, 3A
56 | IDF 2" wgISO 2853, stal AISI316L, atest EHEDG, 3A
00 | Uniwersalny adapter procesowy 44 mm, z silikonowa uszczelka ksztattowa, atest EHEDG, 3A
57 | Uniwersalny adapter procesowy 44 mm, z odsadzeniem 6", z silikonowa uszczelka ksztattows, atest
EHEDG, 3A
90 Ciecz wypetniajaca:
C | Olej mineralny (FDA)
F | Olej obojetny
100 Opcje dodatkowe 1:
A | Brak
B | Certyfikat materiatowy dla czesci zwilzanych, Swiadectwo kontroli wg EN 10204 3.1
zg. ze specyfikacja 52005759
S | Dopuszczenie GL (German Lloyd) do stosowania w przemysle okretowym
2 | Swiadectwo jakosci wg EN 10204 2.2
3 | Swiadectwo badari standardowych, $wiadectwo kontroli wg EN 10204 3.1
4 | Swiadectwo préby cisnieniowej, $wiadectwo kontroli wg EN 10204 3.1
110 Opcje dodatkowe 2:
A | Brak
S | Dopuszczenie GL (German Lloyd) do stosowania w przemysle okretowym
2 | Swiadectwo jakosci wg EN 10204 2.2
3 | Swiadectwo badan standardowych, §wiadectwo kontroli wg EN 10204 3.1
4 | Swiadectwo préby cisnieniowej, §wiadectwo kontroli wg EN 10204 3.1
FMB70X I Kod zaméwieniowy czujnika
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8.7 Zwrot przyrzadu

Przed odestaniem przetwornika do Endress+Hauser celem naprawy lub sprawdzenia, prosimy:

m Usunac wszelkie Slady produktu, zwracajac szczegdlna uwage na rowki dla uszczelnien oraz szczeliny,
w ktérych mogg znajdowac sie pozostatosci medium. Jest to szczeg6lnie istotne w przypadku produk-
t6w zagrazajacych zdrowiu. Specyfikacje medium nalezy poda¢ w "Deklaracji dotyczacej skazenia".

Zwracajac przetwornik prosimy zataczy¢ nastepujace informacje:

m Nalezycie wypelniony i podpisany formularz "Deklaracja dotyczaca skazenia".

Jest to warunek konieczny dokonania sprawdzenia lub naprawy przez Endress+Hauser.

m Charakterystyka chemicznych i fizycznych wtasciwosci produktu.

m Opis aplikacji.

m Opis btedu, ktéry wystapit.

....

wg. dyrektywy EN 91/155/EEC.

8.8 Usuwanie przyrzadu

W przypadku usuwania przyrzadu, zdemontowac wszystkie podzespoly i przygotowac do recyklingu
segregujac je wedtug klasyfikacji materiatéw z ktérych sa wykonane.

8.9 Weryfikacja oprogramowania

Data wydania Wersja Zmiany oprogramowania Kod zamoéwieniowy
oprogramowania
07.2006 02.10 Pierwsza wersja oprogramowania. 71027253
Kompatybilna z:

— ToF Tool Field Tool Package, wersja 4.0 lub wyzsza
— FieldCare, wersja 2.02.00
— Komunikator HART DXR 375 z weryfikacja urzadzenia: 21, DD Rev.: 1

07.2006 02.10 Brak zmian w oprogramowaniu. Dodane ostrzezenie w rozdz. 6 "Uruchomienie". | 71027253
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0 Dane techniczne

Dane techniczne zawarte s3 w Karcie katalogowej TI416P Deltapilot S.
— patrz réwniez str. 2, pkt. "Wykaz dokumentacji".

10 Dodatek

10.1 Menu obstugi za pomoca wskaznika lokalnego,
programu ToF Tool, FieldCare i komunikatora
recznego HART

Wskazéwkal

= Na kolejnych stronach przedstawione jest petne menu obstugi.

m Struktura menu jest zalezna od wybranego trybu pomiaru. Oznacza to, Ze niektére grupy funkcji sa
wyswietlane tylko w danym trybie pomiaru, np. grupa funkc "LINEARISATION /LINEARYZACJA]'
dostepna jest tylko w trybie pomiaru poziomu.

m Ponadto, wystepuja tez parametry, ktére dostepne sa tylko w przypadku okreslonej konfiguracji innych
parametréw. Przyktadowo, parametr Customer Unit P [Jednostka uzytkownika P] dostepny jest tylko
woéwczas, jesli w parametrze PRESS. ENG. UNIT [JEDNOSTKA CISNIENIA] wybrana zostata opcja
"User unit /[Jednostka uzytkownika/'. Tego typu parametry oznaczone sa symbolem "*".

m Opis parametréw znajduje sie w dokumentacji "Instrukcja obstugi - Opis funkcji przyrzadéw". W doku-
mentacji tej doktadnie wyjasniono zalezno$¢ poszczegélnych parametréw od konfiguracji innych
parametréw. Patrz réwniez str. 2, pkt. "Wykaz dokumentacji".
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Measured value

v N v
‘ LANGUAGE ‘ ‘ LEVEL SELECTION ‘ QUICK SETUP
1)

MEASURING MODE

v 2)

MEASURING MODE

Pressure

Level
2)

A A
‘ POS. ZERO ADJUST ‘ ‘ LEVEL SELECTION ‘

‘ SETLRV | | Pos. zero ADUST |
*

‘ SET URV || ewprvcaus. |
v v *

| pawpnevae || FulLcaus. |

DAMPING VALUE

1) Parametry dostepne tylko przy obstudze
za pomoca wskaznika lokalnego

2) Parametry dostepne tylko przy obstudze
za pomocg ToF Tool, FieldCare i komunikatora
recznego HART

* Niektore parametry dostepne sg tylko w przypadku okreslonej
konfiguracji innych parametrow
Przyktadowo, parametr CUSTOMER UNIT P [JEDNOSTKA UZYTKOWNIKA P]

dostepna jest tylko wowczas, jesli w parametrze PRESS. ENG. UNIT [JEDNOSTKA CISNIENIA]

wybrana zostata opcja "User unit [Jednostka uzytkownika]".
Parametry te oznaczone sg symbolem "*".

66

OPERATING MENU

v

SETTINGS

POSITION ADJUSTMENT]

v

POS. ZERO ADJUST

POS. INPUT VALUE
CALIB. OFFSET

PO1-FMB70xxx-19-xx-xx-x%-002
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Deltapilot S FMB70, 4 ... 20 mA HART Dodatek
>
>

MEASURING MODE
Pressure Level
v 2)
‘ PRESS. ENG. UNIT ‘ ‘ LEVEL SELECTION ‘
*
CUSTOMER UNIT P
* Level Easy Pressure i Level Easy Height iLevel Standard
* * .
Ciag dalszy:
CUSTOMER UNIT P CUSTOMER UNIT P patrz nastepna strona
5 *
CALIBRATION MODE
]
v Wet Dry CALIBRATION MODE
| ewprvcaus. | [ emPrvcaus. |
Wet Di
v v v v
| Fuicaus | | ewprvpressue | [ DENsTYunT | | DENSITYUNIT |
‘ FULL CALIB. ‘ ‘ ADJUST DENSITY ‘ ‘ ADJUST DENSITY ‘
‘ FULL PRESSURE ‘ ‘ EMPTY CALIB. ‘ ‘ EMPTY CALIB. ‘
| Fucaus. | [ EMPTYHEIGHT |
2) Parametry dostgpne tylko przy obstudze
za pomocg ToF Tool, FieldCare i komunikatora
recznego HART
* Niektére parametry dostepne sa tylko w przypadku okreslonej
konfiguracji innych parametrow
Przyktadowo, parametr CUSTOMER UNIT P [JEDNOSTKA UZYTKOWNIKA P]
dostepna jest tylko wéwczas, jesli w parametrze PRESS. ENG. UNIT [JEDNOSTKA CISNIENIA]
wybrana zostata opcja "User unit [Jednostka uzytkownika]".
Parametry te oznaczone sg symbolem "*".
PO1-FMB70xxx-19-xx-xx-xx-003
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Dodatek

Deltapilot S FMB70, 4 ... 20 mA HART

»
>
»
>
©
Ciag dalszy
BASIC SETUP [KONFIG. PODST.]:"Level [Poziom]", . o
patrz réwniez poprzednia strona Height Volume Mass %
il v
LEVEL SELECTION = ‘ HEIGHT UNIT ‘ | unmvolume ]| MASS UNIT |
Level Standard + +
* * *
PRESS. ENG. UNIT ‘ CUTOMER UNIT H ‘ ‘ CUSTOMER UNITV ‘ ‘ CUSTOMER UNIT M ‘
* * *
CUSTOMER UNITP [ CUSTUNITFACT.H | [ cuST.UNITFACT.V | [ cusT ur\iTFACT.M |
CUST. UNIT FACT. P @ @ @ @
LEVEL MODE
. Pressure Height @
Linear Linearized Linearized
LIN. MEASURAND ‘ LINd MEASURAND ‘ ‘ COMB. MEASURAND ‘
% | Volume Mass
v ; y
@ @ @ [ unrvome | ‘ MASSUNIT |
* *
| CUSTOMER UNITV H CUSTOMER UNIT M ‘
* *
CALIBRATION MODE HYDR. PRESS MIN. [cust.unTrACT.v | [ CUST. UNITFACT W |
Wet Dry HYDR. PRESS MAX. @ ® @
A A
| Ewprvcaus. | [ DENSITYUNIT | | DAMPING VALUE | | LEVEL MIN |
| EMPTYPRESSURE | [ ADJUSTDENSITY | LEVEL MAX @
v v *
‘ FULL CALIB. ‘ ‘ VOLUME UNIT ‘ CALIBRATION MODE
* Height+... %Height+...
| FULLPRESSURE || cusToMERUNITV | 4
Wet Dry HEIGHT UNIT
* *
| ADJUSTED DENSITY | [ CUST. UNITFACT.V | | Ewervcaus. | [ DENSTYUNT | *

*
TANK VOLUME

*
HEIGHT UNIT

CUSTOMER UNIT H

*

CUST. UNIT FACT. H

*
TANK HEIGHT

*
100% POINT

ZERO POSITION

SET LRV
SET URV
DAMPING VALUE

68

v

+ CUTOMER UNITH

‘ EMPTY PRESSURE ‘

‘ ADJUST DENSITY ‘ *

v

CUST. UNIT FACT. H

v *

‘ FULL CALIB. ‘

‘ HEIGHT UNIT ‘

*

| FULLPRESSURE

| CUSTOMERUNITH |

v *

\
*
‘ ADJUSTED DENSITY ‘

‘ CUST. UNIT FACT. H ‘

DAMPING VALUE

100% POINT
ZERO POSITION

+* Niektore parametry dostepne sa tylko w przypadku okreslonej
konfiguracji innych parametréw.
Przyktadowo, parametr CUST. UNIT FACT. H [JEDNOSTKA UZYTKOWNIKA H]
dostepna jest tylko wéwczas, jesli w parametrze HEIGHT UNIT
[JEDNOSTKA WYSOKOSCI] wybrana zostata opcja "User unit
[Jednostka uzytkownika]".
Parametry te oznaczone sg symbolem "*".

PO1-FMB70xxx-19-xx-xx-x%-004
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Deltapilot S FMB70, 4 ... 20 mA HART

Dodatek

EXTENDED SETUP

Pressure

Level

A

TEMP. ENG UNIT ‘

‘ TEMP. ENG UNIT ‘

* Niektdére parametry dostepne sg tylko w przypadku okreslonej

DENSITIY UNIT
ADJUST DENSITIY

PROCESS DENSITY

*
SET LRV
*

SET URV

konfiguracji innych parametréw.
Parametry te oznaczone sg symbolem "*".

Endress+Hauser

LINEARISATION

Tylko tryb pomiaru
poziomu

Parametry dostgpne tylko
przy obstudze poprzez
wskaxnik lokalny

TANK CONTENT MIN

TANK CONTENT MAX

TABLE SELECTION

LINEARISATION

Level measuring
mode only

Parametry dostepne tylko
przy obstudze poprzez

recznego HART

TANK CONTENT MIN

TANK CONTENT MAX

TABLE SELECTION

. Measuring . Measuring
Editor Table Table Editor Table Table
A A A
‘ LIN. EDIT MODE ‘ ‘ MEASURING TABLE ‘ ‘ LIN. EDIT MODE ‘ ‘ LINE-NUMB ‘

v

v

v

v

‘ EDITOR TABLE

‘ ‘ MEASURING TABLE H

EDITOR TABLE

| [ actveun. s x |

EDITOR TABLE
EDITOR TABLE

v

v

LINE-NUMB

| [ acveun s v |

X-VAL.

TANK DESCRIPTION

EDITOR TABLE

TANK DESCRIPTION

ToF Tool lub komunikatora

PO1-FMB70xxx-19-xx-x%-Xx-006
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Dodatek Deltapilot S FMB70, 4 ... 20 mA HART

v

*% v v

SAFETY CONFIRM. ‘ DISPLAY | | ouTPUT |

A 4
SAFETY LOCK ‘ MENU DESCRIPTOR ‘ ‘ OUTPUT CURRENT ‘

‘ MAIN DATAFORMAT‘ ‘ CURR. CHARACT. ‘
v

v

| ALTERNATEDATA | | OUTPUT FAIL MODE |
vy 2 v

| aNGUaGE | | ALT.CURR.OUTRUT |
v v

‘ DISPLAY CONTRAST ‘ ‘ SET MAX. ALARM ‘
v v

| pworsers | | SETMIN. CURRENT |

3)

MEASURING MODE ASSIGN CURRENT

Pressure Level
v l 4)

‘ SETLRV | | EmPTY PRESSURE |
v v

‘ SET URV || ewprvcaus. |
v v

| DAWPNGVALUE || FULLPRESSURE |
v v

| conrpassworp |[  Fucaus. |

SET LRV
SET URV

DAMPING VALUE
CONF. PASSWORD

2) Parametry dostepne tylko przy obstudze * Niektore parametry dostepne s tylko w przypadku okreslonej
za pomoca ToF Tool i komunikatora konfiguracji innych parametréw.

recznego HART P try t bolem ™"
3) Tylko tryb pomiaru poziomu arametry te oznaczone sg symbolem "*"..

4) tylko dla LEVEL SELECTION [WYBOR TR. POZIOMUJ= *% Patrz Podrecznik dot. bezpieczenstwa SD213P.
Level Easy Pressure [Poziom-Cisnienie Upraszcz.]

PO1-PMx7x00x-19-x%-xx-X%-007
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Deltapilot S FMB70, 4 ... 20 mA HART Dodatek

»
»

v v v v
| | TRANSMITTER DATA | [PROCESS CONNECTION||  SENSORDATA | ‘ PROCESS VALUE ‘ PEAK HOLD INDICATOR

‘ HART DATA
Pressure Level
| BUSADDRESS | | DEVICESERIALNo || PmaxPROC.CONN. | | SENSORSER.NO. | | MEASUREDVALUE || MEASURED VALUE | COUNTERP > Pmax
| DEVicETYPE | | ELECTR SERIALNo | | PROC.CONN.TYPE | | PRESs. SENsLoLM | |  PRessuRe ||  PRESSURE |
| DEVICEREVISION | | CUST.TAG NUMBER | | MAT. PROC. CONN. + | | PRESS. SENSHILIM | | CORRECTED PRESS. | | CORRECTED PRESS. | COUNTER:P < Pmin
2)

| BURSTMODE | [ LONGTAGNUMBER | | MAT PROC. CONN.— | |  MINIMUMSPAN | | SENSOR PRESSURE | | SENSOR PRESSURE | MIN. MEAS. PRESS.

v 2
| BursToprion | [ ADDITIONALINFO. | [ SEALTYPE | [SENSORMEAS.TYPE| | SENSORTEMP. | [ SENSORTEMP. | COUNTERIT > Tmax

v 2

v

v

‘ PREAMBLE NUMBER ‘ ‘ DEVICE DESIGN. ‘ ‘ BOLTS MATERIAL ‘ ‘ Pmin SENS. DAMAGE ‘ ‘ MEAS. VAL. TREND ‘ ‘ MEAS. VAL. TREND ‘

v 2

| waNUFACTORID | [ HARDWAREREV. || NUTSMATERIAL || Pmax SENS. DAMAGE |

| HARTMESSAGE | | SOFTWARE VERSION | | DRAINVENTMAT || MAT MEMBRANE |

‘ HARTDATE | [ CONFIGRECORDER | | DRAINVENTPOS. |[  FILLNGFLUD |

v 2 2 v

| PRIMARY VALUE IS | ‘ PCB TEMPERATURE H THREAD H Tmin SENSOR ‘
2) 2)

| PRIMARYVALUE | [ ALLOWED MIN. TEMP | | MOUNTING THREAD | |  Tmax SENSOR |
)

| SECONDARY VAL.Is | [ ALLOWED MAX. TEMP| |  REMOTE SEAL+ | [SENSOR HIWARE REV/
2) v 2)

| sEcoNDARY vALUE | | || remotesea- |
2) )

THIRD VALUE IS

2)

THIRD VALUE

2)

4TH VALUE IS

2)

4 TH VALUE

2) Parametry dostepne tylko przy obstudze

2
DIAPHRAGM MAT. +
2)

DIAPHRAGM MAT. —
2)

NR OF REMOTE SEAL

2)

FILL FLUID

za pomoca ToF Tool, FieldCare i komunikatora

recznego HART

* Niektore parametry dostepne sa tylko w przypadku okreslonej

konfiguracji innych parametréow

Parametry te oznaczone sg symbolem "*".

Endress+Hauser

LEVEL BEFORE LIN

TANK CONTENT

MAX. MEAS. TEMP.

COUNTER:T< Tmin

PCB COUNT.T > Tmax

PO1-FMB70xx0%-19-xx-x%-Xx-007

71



Dodatek Deltapilot S FMB70, 4 ... 20 mA HART

| operation || DimcnosTics |

I
v v v

[ smoaton ][ wessaees | [ userumts ][ svstEmz |

| ENTER RESET CODE | | SIMULATIONMODE | | ALARMSTATUS | [ Pmin ALARMWINDOW | | CURR.TRIM4mA |

OPERATING HOURS @ ‘ LAST DIAG. CODE ‘ ‘ Pmax ALARM WINDOW‘ ‘ CURR. TRIM 20mA ‘
INSERT PIN NO @ ‘ ACK. ALARM MODE ‘ ‘ Tmin ALARM WINDOW ‘ ‘ OFFSET 4mA TRIM ‘
| v v
HistoROM AVAIL. ‘ ACK. ALARM ‘ ‘ Tmax ALARM WINDOW ‘ ‘ OFFSET 20mA TRIM ‘
*
DOWNLOAD SELECT. RESET ALL ALARMS
HistoROM CONTROL ERROR NO.

Parametry dostepne tylko przy obstudze
za pomocg ToF Tool i komunikatora

* recznego HART

SELECT ALARMTYPE
ALARM DELAY
ALARM DISPL. TIME

@

none #Pressure #Level ¢ Tank content ¢ Current ¢ Alarm Warning
‘ SIM. PRESSURE ‘ ‘ SIM. LEVEL H SIM. TANK CONT. ‘ ‘ SIM. CURRENT ‘ ‘ SIM. ERROR NO. ‘

v v v
W W ©) ©) Q) )

* Niektore parametry dostepne sa tylko w przypadku okreslonej
konfiguracji innych parametrow
Parametry te oznaczone sg symbolem

e

PO1-FMB705xx-19-xx-x%-x%-007
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Deltapilot S FMB70, 4 ... 20 mA HART Dodatek
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Deltapilot S FMB70, 4 ... 20 mA HART

Indeks

Indeks

Wartos$ci numeryczne

Testowanie sygnatu 4 ... 20mA ....... ... .. ... 16
B

Blokada trybu obstugi. . ...... ... 35
C

Commubox FXA191, podtaczenie . .................... 19
Commubox FXA195, podtaczenie . .................... 19
CzeScizamienne . .......coouiiniinennnin .. 57
E

Ekranowanie .......... .. oo i 17
Elementy obstugi, potozenie. ............ ... .. ..o .. 22
F

FleldCare. .. ..o 33
H

HistoROM/M-DAT ... ... 29
J

Jezyk, WybOr . .o e 38
K

Kalibracja pozycji .. ovvvvee i 40
Komunikator reczny HART, podfaczenie ................ 18
Komunikaty alarmu . ......c.uenineneieiennn 47
Komunikaty btedéw . ...... ... o i 47
M

Menuobstugi. .........o i 27, 65
Menu Quick Setup dla pomiaru ci$nienia . ............... 45
Menu Quick Setup dla pomiaru poziomu ............... 43
MontaZ dorury . ..ot e e e 12
Montaz do §ciany ...t e 12
N

Napiecie zasilajgce . ......oniniii i 16
LA 1 0) - 56
Naprawa przyrzadéw w wykonaniu Ex ................. 56
0]

Obcigzenie. .. ..ovvinvi i e 17
Obracanie obudowy . .........c.iiiiiiiinnnannn. 13
Ochrona przeciwprzepieciowa ....................... 20
Odbior dOStAWY &+ v vttt et 10
Odblokowywanie trybu obstugi ..............ccooo... 35
OStrzZezenia . ....ovuve et 47

74

P

Parametry przewodow . ...t 16
Podfaczenie elektryczne . ... i 14
Pomiar ci$nienia .......... .. .. i 45
Pomiar ci$nienia, menu Quick Setup ................... 45
Pomiar ci$nienia, obstuga lokalna ...................... 26
Pomiar poziomu ......... .. 41-42
Pomiar poziomu, menu Quick Setup ................... 43
Pomiar poziomu, obstuga lokalna ...................... 24
Program uzytkowy ToF Tool .................coou... 34

Przyciski obstugi, funkcje, praca bez wskaznika lokalnego . . .. 23
Przyciski obstugi, funkcje, praca ze wskaznikiem lokalnym . .. 23

Przyciski obstugi, potozenie. .. ........ ... ... ... ... 22
Przywracanie ustawien fabrycznych .................... 36
S
SIL 2 et e 4
Sktadowanie. . ...ovv i e 10
Strefy zagrozone wybuchem ...............coiiiiina.. 4
T
Tabliczka znamionowa . ...........ceuiiemenenenenann. 6
Tryb pomiaru, Wybor . ... . 38
U
Ustawienie fabryczne . ......... .o, 36
\'
Weryfikacja Oprogramowania .. .........ooueueeeueunann 64
Wskazéwki mONtaZowe . ...ovvevvn e 11
WsKazZnik ..o e 21
Wskaznik Iokalny .......cooiiiin i 21
Wykrywanie i usuwanie usterek . .. ...... ..., 47
Wyréwnanie potencjatéw ........................ 17,19
Z
ZaKres dOStaWY v vt it e 9
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P/SF/Konta X

Endress+Hauser

Deklaracja dotyczgca substancji niebezpiecznych i dekontaminacji
oraz o wyrazne umieszczenie go na opakowaniu zwracanego produktu. W przeciwnym wypadku moze nastapi¢ odmowa
packaging.

People for Process Automation
L] L] L] L]
Declaration of Hazardous Material and De-Contamination
Please reference the Return Authorization Number (RA#), obtained from Endress+Hauser, on all gaperwork and mark the RA#
RA N | | | | | | | | clearly on the outside of the box. If this procedure is not followed, it may result in the refusal of the package at our facility.
O ° Prosimy o powolanie sie we wszystkich dokumentach przewozowych na numer autoryzacji zwrotu (RA#), uzyskany z E+H
przyjecia zwrotu.
Because of legal regulations and for the safety of our employees and operating equipment, we need the "Declaration of Hazardous Material
and De-Contamination", with your signature, before your order can be handled. Please make absolutely sure to attach it to the outside of the
Z uwagi na ustalenia prawne oraz bezpieczenstwo naszych pracownikéw i wyposazenia, warunkiem koniecznym przystapienia do realizacji
Paristwa zamowienia jest dostarczenie niniejszej "Deklaracji dotyczacej substancji niebezpiecznych i dekontaminacji', potwierdzonej
Paristwa podpisem. Bezwzglednie prosimy o przymocowanie jej na zewnatrz opakowania zwracanego produktu.

Type of instrument / sensor Serial number
Typ urzadzenia / czujnika Numer seryjny

[] Used as SIL device in a Safety Instrumented System / Przyrzad stosowany w systemach zapewniajacych poziom bezpieczeristwa SIL

Process data/ Dane procesowe Temperature / Temperatura [°C] Pressure / Ci$nienie [Pa]
Conductivity / Przewodnosc [S] Viscosity / Lepkos¢ [mm®/s]

Medium and warnings
Medium i ostrzezenia

Medium /concentration | Identification | flammable toxic corrosive hﬁrrﬁlg{/ other * harmless
Medium /Stezenie CAS No. fatwopalne | toksyczne | korozyjne Sglﬁgz{i’%g/ inne*  |nieszkodliwe
Process
medium
Medium
Procesowe
Medium for

process cleaning
Srodek czyszczacy|
stos. w procesie
Returned part
cleaned with
Zwracany element
CZyszcz. za pom.

* explosive; oxidising; dangerous for the environment; biological risk; radioactive

* wybuchowe; utleniajace; niebezpieczne dla Srodowiska, zagrozenie biologiczne, radioaktywne
Please tick should one of the above be applicable, include safety data sheet and, if necessary, special handling instructions.
Prosimy o zaznaczenie stosownych symboli oraz zataczenie karty charakterystyki bezpieczeristwa i w razie potrzeby specjalnej instrukcji obstugi.

Description of failure / Opis usterki

Company data / Dane firmy
Company / Firma Phone number of contact person /Telefon osoby kontaktowe;j:
Address / Adres Fax / E-Mail

Your order No. / Nr zaméwienia

“We hereby certify that this declaration is filled out truthfully and completely to the best of our knowledge.We further certify that the returned
parts have been carefully cleaned. To the best of our knowledge they are free of any residues in dangerous quantities.”

“Niniejszym potwierdzamy, Ze wszystkie informacje podane w niniejszej deklaracji sq zgodne z prawdg i posiadang przez nas wiedza.
OsSwiadczamy, ze zwracane czesci sq dokiadnie oczyszczone. Zgodnie z naszq wiedzg nie zawierajg one Zadnych pozostatosci w ilosci, ktdra
mogtaby stanowic jakiekolwiek zagrozenie.”

(place, date / miejscowos¢, data) Name, dept./ Nazwisko, dziat Signature / Podpis
(please print / prosimy wypeinic¢ drukiem)
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