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1 Notas sobre uso

Vocé dispoe de vérias op¢des para acessar as descricoes das func¢oes do instrumento ou como inserir
parametros.

1.1 Uso do indice para localizar a descricao de uma
funcao

Todas as fungdes estdo listadas no {ndice, classificadas por grupos de fungdes (ex: basic setup,

safety settings, etc.). Vocé pode acessar uma descricao mais detalhada de uma func¢do usando uma

referéncia de pégina.
O indice pode ser visto na pag. 3.

1.2 Uso do grafico do menu de funcao para localizar a
descricao da funcao

Este grédfico lhe orienta passo a passo a partir do nivel mais alto - os grupos de funcdes - até a
descricao exata de funcdes que vocé necessita.

Todos os grupos de funcdes do instrumento estdo listados na tabela (ver pag. 11). Selecione seu
grupo de fungoes ou funcao desejado. Vocé pode acessar uma descricao exata do grupo de fungoes
ou funcdo usando uma pédgina de referécia/vinculo.

1.3 Uso do indice do menu de funcdes para localizar
uma descricao de uma funcao

Para navegar de maneira simples pelo menu de funcoes, cada funcao tem uma posicao que é exibida

no display. Vocé pode acessar cada funcdo por meio de uma pégina de referéncia no indice do menu

de funcoes (ver pag. 89) que lista todos os nomes de funcdes tanto em ordem alfabética quanto
numérica.

Nota!

% Os valores originais dos pardmetros estdao em negrito.
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1.4 Estrutura geral do menu de operacao

O menu de operagao é composto de dois niveis:

¢ Grupo de fungdes (00, 01, 03, ..., 0C, OD):
A selecdo de operagdo individual do instrumento estd dividida em diferentes grupos de
fungdes. Os grupos de funcdes disponiveis incluem, por exemplo: "basic setup”, "safety
settings", "output", "display”, etc.

e Funcées (001, 002, 003, ..., 0D8, 0D9):
Cada frupo de fungdes consiste de uma ou mais funcdes. As funcdes realizam a prépria operagao
ou parametrizacao do instrumento. Valores numéricos podem ser inseridos aqui e os pardmetros
podem ser selecionados e salvos. As funcodes disponiveis do grupo de funcdes “basic setup (00)”
incluem, por exemplo, "tank shape (002)",
"medium property (003)", "process cond. (004)", "empty calibr. (005)", etc.

Se, por exemplo, for necessdrio mudar a aplicacao do instrumento, siga o seguinte procedimento:

1. Selecione o grupo de funcdes “basic setup (00)”.
2. Selecione a funcéo "tank shape (002)" (onde o formato existente do tanque é
selecionado).

1.4.1 Identificando as funcoes

Para simples orientacdo dentro dos menus de fungdes (ver pdg. 11), para cada funcdo, uma posicao
é exibida no display.

Grupo de funcées Funcgdes

Os dois primeiros digitos representam o grupo de fungdes:

e basic setup 00
o safety settings 01
e linearisation 04

O terceiro digito identifica as fung¢des individuais dentro dos grupos de fungoes:
e basic setup 00 - e tank shape 002

e medium property 003

e process cond. 004

No restante deste manual, a posicao é sempre identificada em parénteses (ex: "tank shape" (002))
ap6s a fungao descrita.

Endress+Hauser
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1.5 Display e elementos operacionais

LCD
(display de cristal liquido)

Simbolos

3 teclas

Abb. 3

1.5.1 Display

Display de cristal liquido (L.CD):
Quatro linhas com 20 caracteres cada. O contraste do display é ajustdvel por meio de combinacéo

de teclas.

Layout do display e dos elementos de operagao

( W ENDRESS + HAUSER

easured valus OB

grupos de fungdes -> funcdes

Esc

[HOME = -] +

Titulo indicador de posi¢ao

imbolo  Valor principal

unidade métrica

Lista

(s

{e]

[e—=[FGoo = -J (+}{F000]Fo01]F002[F003]F004] ..

FG02
FG03
FG04
FG05
FG06
FG07

(][

FG01—LE fLJj

Curva

de envelope |

Abb. 4 Display



1 Notas sobre uso

Micropilot M

1.5.2 Simbolos do display

A tabela a seguir descreve os simbolos que surgem no LCD.

Simbolo | Definicéo

ALARM_SYMBOL
Esse simbolo de alarme surge quando o instrumento estd em estado de alerta. O simbolo
piscando indica um aviso.

LOCK_SYMBOL
Esse simbolo de trava surge quando o instrumento esta travado (ex: quando nenhuma
entrada é possivel).

COM_SYMBOL
i Esse simbolo de comunicagéo surge quando uma transmisséo de dados via, por exemplo,
e HART, PROFIBUS-PA ou Foundation Fieldbus estiver em progresso.

Tab. 1 Definicao dos simbolos

1.5.3 Enderecamento das teclas

Os elementos de operacao estao localizados dentro do alojamento e sao acessiveis para operacao
abrindo a tampa do alojamento.

Funcao das teclas

Tecla(s)

Definicao

oum

Navegar para cima na lista de selecao.
Edita valor numérico dentro de uma funcao.

oult

Navegar para baixo na lista de selecdo.
Editar valor numérico dentro de uma fungéo.

4 ouldl

Navegar para a esquerda dentro de um grupo de fungdes

Eou's

Navegar para a direita dentro de um grupo de funcao, confirmacéo.

ele]

Jele]

Ajuste do contraste do LCD

HelJele]

Travar/destravar hardware

Apés travamento do instrumento, este nao serd mais operdvel via display ou entdo a
comunicagdo nao serd mais possivel!

O hardware sé pode ser destravado via o display. Um parametro de destravamento deve
ser inserido para que isso ocorra.

Tab. 2 Funcéo das teclas

Endress+Hauser
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1.5.4 Operacao com o VU 331

W ENDRESS + HAUSER
measured value GG

43.2:
Emmm T

B @

>3s

¥ ¥

. basic setup E—»‘ media type r - —]j

safety settings liquidos 4(_}" tank shape 4_H medium property - = » '*gregﬂrpnst&ection

)
o sdlidos -dome ceiling .~ unknown
linearization 1 ;J horlzontal cyl ;J DC:<1.9
. v ass DC:19..4
extended calibr. - 1 stl ing well I DC:4...10
E] flat celllng B DC: > 10
sphere

o

r Esc

[958 ]

t}»‘ vessel / silo _H edium property —=rs——
-~ unknown - unknown
LJ metal silo ;J DC:1.6..19
I concrete silo I DC:1.9...25
bin / bunker DC:25..4
E] dome D DC: 4 ... 7
stockpile DC:>7
conveyor belt

Exemplo - Selecao e configuracdo do menu de operacao
1.) Mude de Measured Value display para Group selection pressionando a tecla L=J.

2.) Pressione —Jou _*J para selecionar o Grupo de fungdes (ex: "basic setup (00)")e confirme pressionando ).
=>» A primeira funcéao (ex: "tank shape (002)") foi selecionada

Nota!
A opcéo ativada é marcada pelo simbolo a frente do texto do menu v.
3.) Ativa o modo Edit com_*J ou =] .
Menus de selecao:
a) Selecione o Parametro exigido na fungao selecionada (ex: tank shape (002)") com =) ou _*J.
b) _£J confirma a selegdo = ¢ surge a frente do parametro selecionado.
c) &) confirma o valor editado = o sistema encerra o modo Edit.
d) *J/ =) (= ) interrompe a selecdo =» o sistema encerra o modo Edit.
Inserindo numerais e texto
a) Pressione ) ou =) para editar o primeiro caracter do numeral / text (ex: "empty calibr. (005)").
b) L&) posiciona o cursor no caracter seguinte =» mantenha-se em (a) até que a entrada tenha sido completada

c) se um simbolo<€ surgir no cursor, pressione e para aceitar o valor inserido
=» o sistema encerra o modo Edit.

d) +J/ =) (= 1 4) encerra a selegéo, o sistema encerra o modo Edit.

4) Pressione _¢) para selecionar a proxima fungao (ex: "medium property (003)")

5) Pressione 7= (= 74) uma vez = retorna a fungdo anterior (ex: "tank shape (002)")
Pressione )/ -] (= Jﬂ) duas vezes =¥ retorna a selecao de grupos

6) Pressione |*J/[=J(= ) para retornar ao Display de valor medido

Abb. 5  Selecdo e configuragdo dentro do menu de operagdo

Endress+Hauser 9
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1.6 Comissionamento

1.6.1 Acionando o instrumento de medicao

Quando o instrumento for acionado pela primeira vez, surgem as seguintes mensagens no display:

[

- e

Bl

Apbs 5s, surge a seguinte mensagem

Apbs 5s, surge a seguinte mensagem

Ap6s 5s, ou depois de ter pressionado a tecla E] surge a
seguinte mensagem

Selecione a linguagem
(esta mensagem surge ha primeira vez que o instrumento
é acionado)

Selecione a unidade bésica
(esta mensagem surge na primeira vez que o instrumento
é acionado)

O valor medido atual é exibido.

Ap6s pressionar a tecla E], vocé chega a selecdo de
grupo.

Esta selecdo lhe permite fazer o ajuste basico

Endress+Hauser
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2 Menu de fung¢oes Micropilot M

Ajuste simples em liquidos

Grupo de funcbes Funcéo Descricdo
basic setup 00 measured value 000 | —» pag. 14
(ver pag. 14) media type — liquid 001 | » pag. 14

U tank shape 002 | > pag. 15
medium property 003 | » pag. 18
process cond. 004 | > pag. 19
empty calibr. 005 | » pag. 20
full calibr. 006 | —» pag. 21
pipe diameter 007 | —» pag. 22
check distance 051 | » pag. 23
range of mapping 052 | —» pag. 24
start mapping 053 | —» pag. 24
Ajuste simples em sdlidos

Grupo de funcbes Funcéo Descricdo
basic setup 00 measured value 000 | —» pag. 14
(ver pag. 14) media type — solid 001 | » pag. 14

U vessel / silo 00A | —» pag. 18
medium property 00B | » pag. 18
process cond. 00C | » pag. 19
empty calibr. 005 | —» pag. 20
full calibr. 006 | —» pag. 21
check distance 051 | » pag. 23
range of mapping 052 | » pag. 24
start mapping 053 | —» pag. 24
Outras funcdes

Grupo de funcdes Funcao Descricao
safety settings 01 output on alarm 010 | » pag. 26
(ver pag. 26) output on alarm (somente HART) 011 | » pag. 28

U outp. echo loss 012 | > pag. 28

ramp %span/min 013 | » pag. 29

delay time 014 | » pag. 30

safety distance 015 | » pag. 30

in safety dist. 016 | > pag. 30

ackn. alarm 017 | » pag. 32

overspill prot. 018 | » pag. 32

linearisation 04 level/ullage 040 | —» pag. 33
(ver pag. 33) linearisation 041 | » pag. 34
U customer unit 042 | > pag. 38

table no. 043 | —» pag. 39

input level 044 | > pag. 39

input volume 045 | > pag. 40

max. scale 046 | > pag. 40

diameter vessel 047 | > pag. 40

Endress+Hauser 11
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Outras fungdes
Grupo de funcgdes Funcéo Descricéo

extended calibr. 05 selection 050 | —» pag. 41
(ver pag. 41) check distance 051 | » pag. 41
U range of mapping 052 | - pag. 42

start mapping 053 | » pag. 43

pres. map dist. 054 | > pag. 43

cust. tank map 055 | » pag. 43

echo quality 056 | —» pag. 44

offset 057 | » pag. 45

antenna extens. 0C9 | » pag. 45

output damping 058 | » pag. 45

blocking dist. 059 | » pag. 46

output 06 commun. address (somente HART) 060 | —» pag. 47
Profibus Param. 06 instrument addr. (somente PROFIBUS PA) 060 pag. 47
nur PROFIBUS PA no. of preambels (somente HART) 061 | » pag. 48
(ver pag. 47) ident number (somente PROFIBUS PA) 061 pag. 48
U low output limit (somente HART) 062 | > pag. 49

set unit to bus (somente PROFIBUS PA) 062 pag. 49

curr.output mode (somente HART) 063 | —» pag. 50

out value (somente PROFIBUS PA) 063 pag. 50

fixed cur. value (somente HART) 064 | > pag. 51

out status (somente PROFIBUS PA) 064 pag. 51

simulation 065 | > pag. 52

simulation value 066 | —> pag. 52

output current (somente HART) 067 | > pag. 52

2nd cyclic value (somente PROFIBUS PA) 067 pag. 54

4mA value (somente HART) 068 | —» pag. 55

select vOhO (somente PROFIBUS PA) 068 pag. 55

20mA value (somente HART) 069 | > pag. 56

display value (somente PROFIBUS PA) 069 pag. 56

envelope curve OE plot settings OE1 | » pag. 57
(ver pag. 57) recording curve OE2 | —> pag. 57
U envelope curve display OE3 | » pag. 58

display 09 language 092 | » pag. 60
(ver pag. 60) back to home 093 | —» pag. 60
U format display 094 | —» pag. 61

no.of decimals 095 | —» pag. 61

sep. character 096 | —» pag. 61

display test 097 | > pag. 62

12
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Outras funcdes

Grupo de funcdes Function Description
diagnostics OA | = | present error O0AQ | » pag. 64
(ver pag. 63) previous error 0A1 | » pag. 64

U clear last error 0A2 | —» pag. 64

reset 0A3 | » pag. 65

unlock parameter 0A4 | > pag. 66

measured dist. OA5 | » pag. 67

measured level 0AB | > pag. 68

detection window 0A7 pag. 68

application par. OA8 | » pag. 69

system parameters 0C | = | tagno. 0CO | » pag. 70
(ver pag. 70) Profile Version (somente PROFIBUS PA) 0C1 | » pag. 70
U protocol+sw-no. oc2 | -» pag. 70

serial no. 0C4 | > pag. 71

distance unit 0C5 | » pag. 71

download mode 0C8 | » pag. 72

antenna extens. 0C9 | —» pag. 45

service DO | = [ service level D00 pag. 73

Endress+Hauser 13
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3 Grupo de funcoes "basic setup” (00)

Esta funcao exibe o valor medido de corrente na unidade selecionada
(ver funcdo "customer unit" (042)). O nimero de digitos apds um ponto decimal pode ser

selecionado na funcao "no.of decimals" (095).

3.2 Funcao "media type" (001)

Esta funcdo é utilizada para selecionar o tipo de meio.

Selecao:
e liquid (liquidos)
e solid (sdlidos)

Se vocé selecionar "liquid"
somente as funcdes a seguir
podem ser ajustadas:

o tank shape

e medium property
e process cond.

e empty calibr.

o full calibr.

e pipe diameter

o check distance

e range of mapping
e start mapping

002
003
004
005
006
007
051
052
053

Se vocé selecionar "solid" somente
as funcodes a seguir podem ser

ajustadas:

o vessel / silo

e medium property
e process cond.

empty calibr.
full calibr.
check distance

range of mapping

start mapping

00A
00B
00C
005
006
051

052
053
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3.3 Funcao "tank shape" (002), somente liquidos

Esta funcao é usada para selecionar o formato do tanque.

Selecao:

o dome ceiling (torre abaulada)
¢ horizontal cyl (cilindro horizontal)
® bypass

o stilling well (tubo de calma)

o flat ceiling (teto plano)

o sphere (esfera)

teto da doma cilindro horizontal

bypass tubo de calma

teto plano esfera

Endress+Hauser 15
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3.4 Funcao "medium property" (003), somente liquidos

Esta funcao é utilizada para selecionar a constante dielétrica.

Selecdo:
e unknown (desconhecida)
e DC:< 1.9
e DC:1.9...4
e DC:4...10
e DC: > 10
Classificacéo DC (€r) Exemplos
do produto
A 1,4...1,9 liquidos ndo condutiveis, ex: gds liqtiefeito”
B 1,9...4 liquidos ndo condutiveis, ex: benzeno, éleo, toluene, ...
C 4...10 ex: dcidos concentrados, solventes organicos, esters, anilina, dlcool, acetona,
D > 10 liquidos condutiveis, ex: solu¢des aquosas, dcidos diluidos e alkalis

1) Considere aménia (NH3) como meio de grupo A; utilize FMR 230 em um tubo de calma.
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Esta funcdo é utilizada para selecionar as condi¢des de processo.

Selecdo:
o standard (padrao)

o calm surface (superficie calma)
o turb. surface (superficie agitada)

e add. agitator (agitador)
o fast change (mudanca rdpida)
o test:no filter (teste: sem filtro)

Funcao "process cond." (004), somente liquidos

padrao

superficie calma

superficie agitada

Para todas as aplicagdes que nao
se encaixam em qualquer dos
grupos seguintes.

Tanques de estocagem com
tubos de imersao ou enchimento
a partir do fundo

Depdsito / tanque buffer com
superficie agitada devido ao
enchimento livre ou bocais dos
misturadores

pik

=hg

\ﬁr/

1

=hg

\-%F/

O filtro e amortecimento de saida
estdo ajustados a valores médios.

Os filtros para obtencdo de média
e amortecimento de saida estdo
ajustados para valores altos.

-> valor de medigdo em regime
permanente

->medicao precisa

-> tempo de reagdo mais lento

Filtros especiais para estabilizar o
sinal de entrada sao ativados.

-> valor de medic&o uniforme

-> tempo de resposta rapida

agitador

mudanca rapida

teste: sem filtro

Superficies agitadas (com
possivel vortice) devido aos
agitadores

Mudanca rapida de nivel ,
principalmente em tanques
pequenos.

Todos os filtros podem ser
desativados para manutengéo ou
diagnéstico

Q
] B2 &
+= A
]

Filtros especiais para alisar os
sinais de entrada sao ajustados a
valores altos.

-> valor medido uniforme

-> tempo de resposta média
->reducéo dos efeitos causados
pelas laminas do agitador

Os filtros para obtencéo de média
estdo ajustados para valores
baixos. O amortecimento de
saida é ajustado para 0.

-> tempo de resposta rapida

-> possivelmente valor de
medicao instavel

Todos os filtros estao desativados

17
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3.6 Funcao "vessel / silo" (00A), somente sdlidos

e

ano6

ey o

Esta funcdo é utilizada para selecionar o tanque / silo.

Selecdo:

e unknown (desconhecido)

o metal silo (silo de aco)

e concrete silo (silo de concreto)

e bin / bunker (caixa / carvoeira)

e dome (doma)

e stockpile

e conveyor belt (esteira transportadora)

3.7 Funcao "medium property" (00B), somente sélidos

Esta funcao é utilizada para selecionar a constante dielétrica.

Selecao:
e unknown (desconhecida)
e DC:1,6...1,9
e DC:1,9...2,5
e DC:25...4
e DC:4..7
e DC:>7
Classificacao DC (€r) Exemplos
doproduto
A 16...1.9 — Granulados plasticos
— White lime, cimento especial
— Acucar
B 19..25 — Cimento Portland, gesso
C 25..4 — Granos, sementes
— Ground stones
— Areia
D 4.7 — Pedras naturalmente Umidas (grounded), minérios
— Sal
E >7 — P6 metélico
— Negro de carvédo
— Carvéo

O grupo inferior vale para sélidos a granel soltos.
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3.8 Funcao "process cond." (00C), somente solidos

Esta funcdo é utilizada para selecionar as condi¢des de processo.

Selecdo:

o standard (padrao)

o fast change (mudanca rdpida)
¢ slow change (mudanca lenta)
o test: no filter (teste: sem filtro)

Endress+Hauser 19
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3.9 Funcao "empty calibr." (005)

Esta funcdo é utilizada para inserir a distancia da flange (ponto de referéncia de medicao) ao nivel
minimo (=zero).

E = empty calibration (calibragao vazia)

E (= zero)

Y @> S 0%

Cuidado!
Para fundos de tanques ou safdas cdnicas, o ponto zero nao pode ser menor que o ponto onde o

feixe de radar atinge o fundo do tanque.
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3.10 Funcao "full calibr." (006)

F = empty calibration (calibragao cheia)
(= span)

A principio, é possivel medir até a ponta da antena. No entanto, devido a fatores que envolvem
Ccorrosao e encrustacao, o final da faixa de medicdo nao pode ser mais préxima que 50 mm (2") da
ponta da antena.

Nota!
% Se for selecionado bypass ou stilling well na funcao "tank shape" (002), o didmetro do tubo
serd solicitado na etapa seguinte.
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3 Grupo de func¢des "basic setup" (00) Micropilot M

22

3.11 Funcao "pipe diameter" (007), somente liquidos

Microondas se propagam em menor velocidade dentro de tubos do que em espagos livres. Este efeito
depende do didmetro interno do tubo e é considerado automaticamente pelo Mlcropilot. Sé serd
necessdrio inserir o didmetro do tubo para aplicacdes em um bypass ou tubo de calma.

3.12 Display (008)

Sao exibidos a distancia a partir da membrana do sensor até a superficie do produto e o nivel é
calculado com o auxilio da calibragdo vazia. Verifique se os valores correspondem ao nivel real ou
a distancia real. Podem ocorrer 0s seguintes casos:

e Distancia correta — nivel correto > siga para a funcdo seguinte, "check distance" (051)

e Distancia correta — nivel incorreto -> Verifique "empty calibr." (005)

e Distancia incorreta — nivel incorreto —> siga para a funcéao seguinte, "check distance" (051)
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3.13 Funcao "check distance" (051)

Esta funcdo ativa o mapeamento dos ecos de interferéncia. Para fazer isso, a distdncia medida deve
ser comparada a distancia real da superficie do produto. As seguintes op¢des estao disponiveis para
selecdo:

Selecdo:

o distance = ok (distancia = ok)

o dist. too small (distancia muito pequena)

o dist. too big (distancia muito grande)

o dist. unknown (distancia desconhecida)
e manual

distancia muito curta distancia = ok

4 4

?

distance = ok

e O mapeamento é feito até o eco medido atualmente

o O alcance a ser suprimido é recomendado na funcao "range of mapping (052)". De qualquer
maneira, recomendamos que também execute 0 mapeamento.

dist. too small

e Uma interferéncia esta sendo avaliada neste momento.

e Portanto, um mapeamento é feito incluindo os ecos que estao sendo medidos neste momento.
o O alcance a ser suprimido é proposto na funcéo "range of mapping (052)"

dist. too big
o Este erro nao pode ser corrigido pelo mapeamento de eco de interferéncia
o Verifique os pardmetros de aplicacao (002), (003), (004) e "empty calibr." (005)

dist. unknown
Se a distancia real ndo é conhecida, nenhum mapeamento pode ser realizado.

manual

Um mapeamento também pode ser feito pela inser¢do manual do alcance a ser suprimido. Esta
entrada pode ser feita na funcao "range of mapping (052)".

23
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Cuidado!

@ O alcance de medicao deve terminar a 0,5 m (20") antes do eco do nivel real. Em um tanque vazio,
nao insira E, mas sim E — 0,5 m (20").
Se ja houver um mapeamento, este é sobrescrito até a distancia especificada em "range of
mapping" (052). O mapeamento nao é alterado apds este valor.

3.14 Funcao "range of mapping" (052)

- == Hfu P oy - T R HE LT
ENDRESS + HAUSER - =F 5T LH E S =L

ano6

G

Esta func@o exibe o alcance de mapeamento proposto. O ponto de referéncia é sempre a referéncia
de medicdo (ver pag. 2). Este valor pode ser editado pelo operador. Para mapeamento manual, o
valor inicial é 0 m.

3.15 Funcao "start mapping" (053)

Esta funcdo é utilizada para iniciar o mapeamento de ecos de interferéncia até a distancia dada em
"range of mapping" (052).

Selecao:
o off (desativado): nenhum mapeamento é feito
e on (ativado): 0 mapeamento é iniciado

A mensagem "record mapping" é exibida durante o processo de mapeamento.

Cuidado!
Um mapemaneto sé serd registrado se o instrumento nao estiver em estado de erro.
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3.16 Display (008)

Sao exibidos novamente a distdncia medida a partir do ponto de referéncia até a superficie do

produto e o nivel calculado com o auxilio do alinhamento vazio. Verifique se os valores

correspondem ao nivel real ou a distancia real. Podem ocorrer os seguintes casos.

o Distancia correta— nivel correto —> ajuste bdsico finalizado

o Distancia incorreta — nivel incorreto -> deve ser feito um mapeamento de eco de interferéncia
adicional "check distance" (051).

o Distancia correta — nivel incorreto -> verifique "empty calibr." (005)

CICG)

[Ty

Apbs 3 s, surge a seguinte mensagem

Nota!
% Recomendamos que faca uma avaliacdo da medicdo com o auxilio da curva de envelope (grupo de
funcoes "display” (09)) apds o ajuste bdsico.
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4 Grupo de funcoes "safety settings" (01)

Esta funcdo é utilizada para selecionar a resposta do instrumento durante o alarme.

Selecao:

e MIN (<= 3.6mA)

e MAX (22mA)

e hold (aguardar)

e user specific (especifico do usudrio)

MIN (<= 3.6mA)

HART P A FF
[mA] (110%)
oo 1T T
\\é \\é
| |
3,64 v (-10%) -99999 4. v
t t

Se o instrumento estiver em estado de alarme, a saida muda da seguinte maneira:
e HART: MIN-Alarm 3,6 mA
e PROFIBUS PA:  MIN-Alarm -99999
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MAX (22mA)

HART P ATFF
[mA] (110%) +999994

' i

3,6 4 o

Se o instrumento estiver em estado de alarme, a saida muda da seguinte maneira:
o HART: MAX-Alarm 22 mA
e PROFIBUS PA:  MAX-Alarm +99999

hold
HART P A/ FF
[ZTEA] | (110%) 110% 4
\é \f
364 ('10°/°) =10 % dooceee
t t

Se o instrumento estiver em estado de alarme, o Gltimo valor medido é mantido.

user specific

HART
[mA] (110%)
22 1
4
XMA -
S — (:10%)

Se o instrumento estiver em estado de alarme, a saida é ajustada para o valor configurado em
"output on alarm" (011) (x mA).

@ Cuidado!
Esta escolha pode ser encontrada somente em instrumntos HART!
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4.2 Funcao "output on alarm" (011), somente HART

Durante o alarme, a corrente de saida é ajustada para o valor inserido em mA. Esta funcio é ativada
)
quando voce selecionar "user specific" na funcao "output on alarm" (010).

Cuidado!
Esta funcdo estéd disponivel somente para instrumentos HART.

4.3 Funcao "outp. echo loss" (012)

Utilize esta func@o para ajustar a resposta de saida na perda de eco.

Selecao:

e alarm (alarme)

¢ hold (aguardar)
e ramp %/min

alarm

AT} (110%)

22

\\é_. ALARME
-
delay time (014)
LYo I E— ('10%)
t

Na perda de eco, o instrumento muda para um estado de alarme apés um "delay time" (014)
ajustdvel. A resposta de saida depende da configuracao dada em "output on alarm" (010).
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hold
mA] } (110%)
22
| —
delay time (014)
3,6 fooooeeeeeeees ('10%)
t

Na perda de eco, um aviso é gerado apés um "delay time" (014) definivel. O fornecimento é
mantido

ramp %/min

[mA]
20,54

N
delay time
(014)

38 4 L LN

ramp %span/min A%
(013)

min

Na perda de eco, um aviso é gerado apds um "delay time" (014) definido. A saida é modificada em
0% ou 100% dependendo do slope definido em "ramp %span/min" (013).

4.4 Funcao "ramp %span/min" (013)

coonces L wsen

20068

i x

Declive de rampa que define o valor de saida na perda do eco. Este valor é usado se
"ramp %span/min" for selecionado em "outp. echo loss" (012). O declive é dado em % do
alcance de medi¢ao por minuto.
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4.5

Funcao "delay time" (014)

Utilize esta func@o para inserir o tempo de espera (configuracdo original = 30s) apds o qual é gerado
um aviso sobre perda de eco ou depois do qual o instrumento muda para estado de alarme.

4.6 Funcao "safety distance" (015)

Uma distancia de seguranca configurdvel é colocada antes da "blocking dist." (059) (ver pag. 46).
Esta distancia lhe adverte que qualquer aumento de nivel posterior invalidard a medicdo, por

exemplo, quando a drea da antena for invadida.

blocking dist. (059)

blocking dist. (059)

Insira aqui o tamanho da distancia de seguranca. O valor inicial é: 0,1 m.

4.7 Funcao "in safety dist." (016)

Esta funcao define a resposta caso o nivel entre na distdncia de seguranca

Selecao:

e alarm (alarme)

e warning (aviso)

e self holding (auto manter)
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alarm

[mA]
e S 110%

SD|
ALARME

3,64 e -10%

O instrumento entra em um estado de alarme definido ("output on alarm" (011)). A mensagem
de alarme E651 - "level in safety distance - risk of overspill" (nivel dentro da distancia de
seguranca-risco de transhordamento) é exibida. Se o nivel deixar a distancia de seguranca, o aviso
de alarme desaparece e o instrumento volta a medir.

warning

[mA]
22
SD

3,6

O instrumento exibe um aviso E651 - "level in safety distance - risk of overspill", mas
continua a medigdo. Se o nivel deixar a distancia de seguranca, o aviso desaparece.

self holding
[mA] REINICIAR
25 L 4
’—’ﬁLﬁRyIE ”””””””””
> ~

-—

O instrumento muda para o estado de alarme definido ("output on alarm" (011)). A mensagem
de alarme E651 - "level in safety distance - risk of overspill" é exibida.

Se o0 nivel deixar a distancia de seguranga, a medicdo continua somente apés reinicio do self
holding (func@o: "ackn. alarm" (017)).
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4.8 Funcao "ackn. alarm" (017)

Esta fun¢do reconhece um alarme em caso de "self holding".
Selec@o:

¢ no (nao)

e yes (sim)

no
O alarme nio é reconhecido.

yes
Ocorre 0 reconhecimento.

4.9 Funcao "overspill prot." (018)

Quando "german WHG" for selecionado, vdrios pardmetros relacionados a protecao contra
transbordamento WHG/SIL sao modificados e o instrumento é travado para ndo operar mais.
Selecione "Standard" para destrava-lo. Portanto, o ajuste do pardmetro WHG é mantido. Para zerar
os pardmetros especificos WHG, recomendamos que reinicie os instrumento (ver pag. 65)

Cuidado!
O FMR250 ndo pode ser utilizado para aplicacdes que necessitam de uma aprovacgao de acordo com
WHG/SIL!

U Apbs 3 s, surge a seguinte mensagem
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5 Grupo de funcoes "linearisation" (04)

5.1 Funcao "level/ullage" (040)

Selecdo:

e level CU
e level DU

o ullage CU
e ullage DU

level CU
Nivel em unidades do usudrio. O valor medido pode ser linearizado.
O valor inicial "linearisation" (041) estd ajustado para uma linear O ... 100%.

level DU
Nivel na "distance unit" (0C5) selecionada.

ullage CU
Ullage em unidades do usudrio. O valor pode ser linearizado.
O valor inicial "linearisation" (041) estd ajustado para uma linear 0...100%.

ullage DU
Ullage na "distance unit" (0C5) selecionada.

Notal
% Ponto de referéncia para ullage é "full calibr." (=span).

ullage

nivel
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5.2 Funcao "linearisation" (041)

A linearizacao define a razao do nivel com o volume do tanque ou peso do produto e permite uma
medicdo em unidades do usudrio, por exemplo, em metros, hectolitros, etc. O valor medido em
(000) é depois exibido na unidade selecionada.

Esta funcao é utilizada para selecionar o modo de linearizagdo.

Selecao:

e linear (linear)

e horizontal cyl (cilindro horizontal)
e manual (manual)

e semi-automatic (semi-automadtico)
e table on (tabela ativada)

e clear table (limpar tabela)

linear

O tanque é linear (ex: um tanque vertical cilindrico). Vocé pode medir em unidades do usudrio
inserindo um volume/peso maximo.

Voceé pode selecionar a "customer unit" (042). Defina o valor de volume correspondente a
calibracao em "max. scale" (046). Este valor corresponde a uma safda de 100% (= 20 mA para
HART).

\

kg, ma;pés3, ... = customer unit (042)

max.scale
(046) \
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horizontal cyl

O volume, massa, etc. sdo calculados automaticamente em tanques horizontais cilindricos inserindo
o "diameter vessel" (047), o "customer unit" (042) e "max. scale" (046). O "max. scale"
(046) corresponde a uma safda de 100% (= 20 mA para HART).

. = customer unit (042)

max.scale

(046)

manual

Se o0 nivel ndo for proporcional ao volume ou peso dentro da faixa de medicéo, vocé pode inserir

uma tabela de linearizacao para medir em unidades do usudrio. Os requerimentos sao os seguintes:

e Os 32 (max.) pares de valores para os pontos da curva de linearizacao sao conhecidos.

o Os valores de nivel devem ser dados em ordem ascendente. A curva aumenta de forma
monotonica.

o As alturas de nivel para o primeiro e dltimo ponto na curva de linearizacdo correspondem a,
respectivamente, uma calibracao vazia e cheia.

o A linearizagdo ocorre na unidade de ajuste simples ("distance unit" (0C5)).

kg, m3, pés3,... = customer unit (042)

Cada ponto (2) na tabela é descrito por um par de valores: nivel (3) e, por exemplo, volume (4). O
ultimo par de valores define a saida de 100% (=20 mA para HART).

Endress+Hauser 35



5 Grupo de funcgdes "linearisation" (04) Micropilot M

- —

CICG)

ey

Selecione o ponto de tabela (Ponto 1).

Insira o nivel que pertence ao Ponto 1.

Insira o volume correspondente.

Inserir outro ponto de tabela?

Préximo ponto de tabela.

Continue até que "next point' (045) obtiver
'no" como resposta.

Notal
% Ap6s efetivar as entradas na tabela, ative-a com "table on".
O valor 100% (=20 mA para HART) ~e definido pelo dltimo ponto na tabela.

Notal!
% Antes de confirmar 0.00 m como o nivel ou 0.00% como o volume, ative o modo Edit com *J ou/=J.
As entradas na tabela de linearizacdo no ToF Tool podem ser feitas usando um editor de tabelas.

Vocé também pode exibir os indices graficamente.
Adicionalmente, curvas de linearizacdo para qualquer formato de tanque podem ser calculadas.
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semi-automatic

Quando a curva de linearizacao é inserida semi-automaticamente, o tanque é preenchido em
etapas. O Micropilot automaticamente detecta o nivel e o0 volume / peso correspondente deve
ser inserido.

O procedimento é semelhante a insercao manual de dados na tabela, onde o valor do nivel para
cada ponto é dado automaticamente pelo instrumento.

Notal

Se o tanque for esvaziado, atencdo aos seguintes pontos:

o Deve-se saber de antemao a quantidade de pontos.

e O primeiro ndmero de tabela = (32 - quantidade de pontos).

o As entradas na "Tab. no." (043) s3o feitas em ordem inversa (dltima entrada = 1).

table on
Uma tabela de linearizacdo inserida s6 passa a ser efetiva quando ativada.

clear table
Antes de efetuar entradas na tabela de linearizacao, qualquer tabela existente deve ser apagada.
O modo de linearizacdo automaticamente muda para linear.

Notal

A tabela de linearizacdo pode ser desativada selecionando "linear" ou "horizontal cyl" (ou
a funcdo "level/ullage"(040) = "level DU", "ullage DU"). Esta ndo é apagada e pode ser
reativada a qualquer momento selecionando "table on".
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5.3

[

Voceé pode selecionar a unidade do usudrio nesta funcao.

Selecdo:

%

1

hl

m3

dm3
cm3

ft3 (pés3)
usgal

i gal

kg

t

Ib

ton

m

ft (pés)
mm

inch (pol.)

Dependéncia

As unidades dos seguintes parametros sao modificadas:

measured value (valor medido) (000)

input volume (volume de entrada) (045)
max. scale (escala mdxima) (046)
simulation value (valor de simulacdo) (066)

Funcao "customer unit" (042)
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5.4 Funcao "table no." (043)

Posicéo do par de valores na tabela de linearizacao.

Dependéncia
Atualiza "input level" (044) , "input volume" (045).

5.5 Funcao "input level" (044)

-

- e

Vi x

Com esta funcdo, vocé pode inserir o nivel para cada ponto na curva de linearizacao. Quando
a curva de linearizacao é inserida semi-automaticamente, o Micropilot detecta o nivel
automaticamente.

Entrada do usuério:
Nivel em "distance unit" (0C5).
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5.6 Funcao "input volume" (045)

Com esta funcao, especifique o volume para cada ponto da curva de linearizacao.

Entrada do usuério:
Volume em "customer unit" (042).

5.7 Funcao "max. scale" (046)

[

CICG)

Vi

Vocé pode inserir o valor final do alcance de medicdo com esta fungéo. A entrada é necessdria se
vocé selecionar "linear" ou "horizontal cyl" na funcdo "linearisation" (041).

5.8 Funcao "diameter vessel" (047)

[

Insira o didmetro do tanque com esta funcdo. Esta entrada é necessdria se vocé selecionou
"horizontal cyl" na funcdo "linearisation" (041).
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6 Grupo de funcoes "extended calibr." (05)

6.1 Funcao "selection" (050)

Selecione a funcao da calibracdo extendida.

Selecao:

e common (comum - ex: "Level correction”, "Output damping", "Antenna extension", ...)
e mapping (mapeamento)

o extended map. (mapeamento extendido)

6.2 Funcao "check distance" (051)

Esta funcéo ativa o mapeamento de ecos de interferéncia. Para isso, a distancia medida tem que
ser comparada a distancia real até a superficie do produto. As seguintes opcoes estdo disponiveis
para selecao:

Selecao:

e distance = ok

e dist. too small (distancia muito curta)

o dist. too big (distancia muito longa)

o dist. unknown (distancia desconhecida)
e manual

distancia muito curta distancia = ok

4 4

F
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distance = ok

¢ O mapeamento é feito até o eco medido atual

e O alcance a ser suprimido é proposto na funcao "range of mapping (052)".
Ainda assim, recomendamos que faca um mapeamento mesmo nheste caso.

dist. too small

¢ No momento, uma interferéncia estd sendo avaliada

¢ Portanto, um mapeamento € feito incluindo os ecos medidos no momento.

¢ O alcance a ser suprimido é proposto na funcao "range of mapping (052)".

dist. too big
e Este erro nao pode ser corrigido por um mapeamento de eco de interferéncia.
e Verifique os pardmetros de aplicacdo (002), (003), (004) e "empty calibr." (005)

dist. unknown
Um mapeamento nao pode ser feito se a distancia real for desconhecida.

manual
Um mapeamento também pode ser feito por insercao manual do alcance a ser suprimido. Essa
entrada é feita na funcdo "range of mapping" (052).

Cuidado!

O alcance do mapeamento deve terminar a 0,5m (20") antes do eco do nivel real. Para um
tanque vazio, ndo insira E, mas sim E - 0,5m (20").

Se 0 mapeameno ja existe, este é sobreescrito até a distancia especificada em "range of
mapping" (052). Apés esse valor, 0 mapeamento existente ndo é modificado.

6.3 Funcao "range of mapping" (052)

Esta funcao exibe o alcance de mapeamento proposto. O ponto de referéncia é sempre o ponto
de medicao de referéncia (ver pdg. 2). Este valor pode ser editado pelo operador.
Para 0 mapeamaento manual, o valor inicial é de Om.
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coonces wsen

20068

i x

coonces L wsen

20068

i x
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6.4 Funcao "start mapping" (053)

Esta funcdo € utilizada para iniciar o mapeamento do eco de interferéncia até a distdncia dada em
"range of mapping" (052).

Selecdo:
o off: nenhum mapeamento é feito
e 0on: 0 mapeamento é iniciado

A mensagem "record mapping" é exibida durante o processo de mapeamento.

Cuidado!
Somente 0 mapeamento serd armazenado, se o instrumento nao estiver em estado de erro.

6.5 Funcao "pres. map dist." (054)

Exibe a distancia até a qual o mapeamento seréd gravado.
Um valor de 0 indica que nenhum mapeamento foi gravado até o momento.

pres. map dist. (054)
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6.6 Funcao "cust. tank map" (055)

Esta funcao exibe o modo de evolugdo utilizando o mapa do tanque do usudrio.

Selecdo:

e inactive (desativado)
e active (ativado)

e reset (reiniciar)

inactive
Nenhum mapeamento foi gravado, ou 0 mapa estd desativado. A avaliacdo é feita somente
utilizando FAC (ver pdg. 77).

active
A avaliacdo estd utilizando o mapa do tanque do usudrio (ver pag. 76).

reset
Apaga 0 mapa de tanque completo.

6.7 Funcao "echo quality" (056)

echo quality (056)

A qualidade do eco é a referéncia para a confiabilidade da medi¢do. Ele descreve a quantidade de
energia refletida e depende principalmente nas condi¢des a seguir:

o Constante dielétrica do meio

e Caracteristicas da superficie (ondas, espuma, etc.)

¢ Distancia entre o sensor e o produto

Valores baixos aumentam a probabilidade de se perder o eco devido a mudangas em condicoes de
medicdo como, por exemplo, superficies agitadas, espumas, longas distancias de medicdo.

Cuidado!
A qualidade do eco pode ser melhorada pela orientacao do Micropilot (ver pdg. 86).
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6.8 Funcao "offset" (057)

Esta func@o corrige o nivel medido por um valor constante. O valor inserido é adicionado ao nivel
medido.

6.9 Funcao "antenna extens." (0C9)

Cuidado!
Sem relevancia para FMR250!

Com esta funcdo, o comprimento de extensao da antena FAR 10 pode ser inserido (SOMENTE
FMR 230).

A influéncia de uma velocidade de propagacao de microondas mais lenta do FAR 10 é corrigida
automaticamente.

6.10 Funcao "output damping" (058)

Afeta o tempo que uma safda necessita para responder a um salto repentino de nivel (63% de uma
condicdo estével). Um valor alto atenua, por exemplo, as influéncias de mudangas rédpidas nas
varidveis medidas.

Entrada do usuario:
0...255s

O valor inicial é dependente dos pardmetros de aplicacdo selecionada "tank shape" (002),
"medium property" (003) e "process cond." (004).
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6.11 Funcao "blocking dist." (059)

[

Uma janela abaixo da ponta da antena pode ser suprimida quando houverem fortes reflexos de

estruturas, juntas soldadas ou suportes préximos a antena.

¢ A distancia de bloqueio é medida da ponta inferior da conexao de processo. Normalmente, a
supressao chega até a ponta da antena (veja o diagrama na pag. 30).

e Todos os ecos sao suprimidos dentro da distancia de bloqueio.

e Como o eco de nivel pode ser possivelmente suprimida (e ndo hd garantia de que qualquer outro
eco relevante esteja disponivel), uma distancia de seguranga de 10 cm é colocada a frente da
supressao (ver a funcdo "safety distance" (015) na pdg. 30).

e O usudrio pode ajustar o Micropilot para responder a circumstancias em que o produto esteja
dentro desta zona (distancia de seguranca) (ver pag. 30).

[

Apbs 3 s, surge a seguinte mensagem
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7 Grupo de funcgoes "output" (06),
- "profibus param." (06), somente
PROFIBUS PA

Display em instrumentos HART e Foundation
Fieldbus

Display em instrumentos PROFIBUS PA

7.1 Funcao "commun. address" (060), somente HART

Com esta funcéo, vocé pode inserir o endrecamento de comunicacéo do instrumento.

e Padrio: 0

o Multidrop: 1-15

Em modo multidrop, o valor original da corrente de saida é de 4 mA. Este pode ser modificado na
funcao "fixed cur. value" (064).

Cuidado!
Esta funcao esté disponivel somente para instrumentos HART!

7.2 Funcao "instrument addr." (060),
somente PROFIBUS PA

O enderecamento da rede PA é exibido neste campo. O enderecamento pode ser ajustado tanto
diretamente nas teclas DIP do instrumento (ver instrucdes de operacao do instrumento) ou
utilizando um comando SetSlaveAddress por meio da rede, como por exemplo ToF Tool.

Cuidado!
Esta funcao estd disponivel somente para instrumentos PROFIBUS-PA!
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7.3 Funcao "no. of preambels" (061), somente HART

Insira o numero de predmbulos para o protocolo HART com esta fungao.
Um aumento no valor é recomenddvel para linhas "ruins" com problemas de comunicacao.

@ Cuidado!
A entrada do usudrio estd disponivel somente para instrumentos HART!

7.4 Funcao "ident number" (061), somente
PROFIBUS PA

e manufacturer (fabricante)
e profile (perfil)

manufacturer
Ajustar para 1522 hex de acordo com o fabricante (registrado PNO).

profile
Ajuste definido como em um PA Profile 3.0: 9700 hex - instrumento com um bloco de [A
(inteligéncia artifical)

Cuidado!
Esta funcao estd disponivel somente para instrumentos PROFIBUS PA!
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7.5 Funcao "low output limit" (062), somente HART

-

O fornecimento de valores de niveis negativos podem ser suprimidos com essa funcao.

Selecdo:
¢ offminimum output -10% (3,8 mA para HART)
¢ onminimum output 0% (4 mA para HART)

[mA]

sa da 100% 20/

0% 44

10 0 100 [%] 10 0 100 [%]
desativado ativado

Cuidado!
Esta entrada do usudrio estd disponivel somente para instrumentos HART!

7.6 Funcao "set unit to bus" (062), somente
PROFIBUS PA

o confirm (confirmar)

Ap6s a confirmacao desta funcao, a unidade da varidvel medida é assumida no bloco 1A
(PV scale -> Out scale)
Esta funcd@o deve sempre ser executada apés uma mudanga de unidades.

Cuidado!
Esta funcdo estd disponivel somente para instrumentos PROFIBUS PA!

Endress+Hauser 49



7 Grupo de funcgoées "output” (06), - "profibus param." (06), somente PROFIBUS PA Micropilot M

7.7 Funcao "curr.output mode" (063), somente HART

[

Voceé pode especificar o modo de fornecimento de corrente com instrumentos HART nesta funcao.

Selecdo:

e standard (padrao)

e curr.turn down

e fixed current (corrente fixa)

standard
O alcance de medicao total (0 ... 100%) serd mapeado até o intervalo de corrente
(4..20 mA).

curr.turn down

Somente parte do alcance de medicdo serd mapeado até o intervalo de corrente

(4...20mA). Utilize as fun¢des "4mA value" (068) e "20mA value" (069) para definir o alcance
em questao.

fixed current

A corrente estd fixada. O valor de medicao real é transmitido somente pelo sinal HART. O valor da
corrente é definido na funcdo "fixed current" (064).

@ Cuidado!
Esta funcao esté disponivel somente para instrumentos HART!

Examplo:

[mA] [mA]
204 curr.turn down 20

0 100 [%] 0 100 [%]

7.8 Funcao "out value" (063), somente PROFIBUS PA

Este exibe a saida do bloco Al.

Cuidado!
Esta funcdo estd disponfvel somente para instrumentos PROFIBUS PA!
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7.9 Funcao "fixed cur. value" (064), somente HART

Com esta funcao vocé pode ajustar o valor de corrente fixa. Esta entrada é necessdria quando vocé
ativar a funcdo "fixed current" (063).

Entrada do usuario:
3,8...20,5 mA

Cuidado!
A entrada do usudrio estd disponivel somente para instrumentos HART!

7.10 Funcao "out status" (064), somente PROFIBUS PA

Exibe o status de display da corrente (para valores, ver o manual "Instrucdes de operagdo" do
instrumento em questao.

Cuidado!
Esta funcao estd disponivel somente para instrumentos PROFIBUS PA!
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Micropilot M

52

7.11 Funcao "simulation" (065)

Linearizacdo, sinal de saida e a saida de corrente podem ser simuladas com a fungéo de simulacao,

se necessdrio. Vocé possui as seguintes opc¢oes de simulacao:

Selecdo:

¢ sim. off (desativada)

sim. level (simulagao de nivel)

sim. volume (simulac@o de volume)
sim. current (simulacdo de corrente)

/

sim. volume

sim. level sim. current
(somente HART)

sim. off
A simulacao estd desativada.

sim. level

Insira o valor de nivel em "simulation value" (066).
As funcoes

e measured value (000)

e measured level (0A6)

e output current" (067)

seguem os valores inseridos.

sim. volume

Insira o valor de volume em "simulation value" (066).
As funcoes

e measured value (000)

e output current" (067)

seguem os valores inseridos.

sim. current (somente HART)

Insira o valor de corrente em "simulation value" (066).
A funcéo

e output current" (067)

segue os valores inseridos.
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7.12 Funcao "simulation value" (066)

Apés selecionar a opcao "sim. level" na funcdo "simulation" (065), surge no display a seguinte
mensagem:

O nivel pode ser inserido

Apbs selecionar a opcao "sim. volume" na funcdo "simulation" (065), surge no display a seguinte
mensagem:

O volume pode ser inserido

Ap6s selecionar a opcao "sim. current" na funcdo "simulation" (065), surge no display a seguinte
mensagem:

Insira a corrente de safda (somente para instrumentos
HART).
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7.13 Funcao "output current" (067), somente HART

Exibe a corrente de saida em mA.

@ Cuidado!
Esta funcao sé estd disponivel para instrumentos HART!

7.14 Funcao "2nd cyclic value" (067),
somente PROFIBUS PA

Seleciona o segundo valor ciclico.

e height/dist. (altura/distancia)

Micropilot sempre transmite a distdncia como o segundo valor ciclico.

Cuidado!
Esta funcao estd disponivel somente para instrumentos PROFIBUS PA!

54 Endress+Hauser



Micropilot M

7 Grupo de fungdes "output” (06), - "profibus param." (06), somente PROFIBUS PA

7.15 Funcao "4mA value" (068), somente HART

Especifique o nivel (ou volume, peso, resposta de vazao) nesta funcao, na qual a corrente de saida
deve ser de 4 mA. Este valor serd utilizado se vocé selecionar a op¢ao "curt. turn down" na funcéo
"current output mode" (063).

7.16 Funcao "select vOh0" (068), somente PROFIBUS PA

Endress+Hauser

Seleciona o valor exibido em "measured value" (000).

Selecao:
e measured value (valor medido)
o display value (valor de display)

measured value
O valor medido configurado é exibido na funcdo "measured value" (000).

display value
O valor em "display value" (069) é exibido na funcdo "measured value" (000).

Cuidado!
Esta funcdo estd disponivel somente para instrumentos PROFIBUS PA!

55



7 Grupo de funcgoées "output” (06), - "profibus param." (06), somente PROFIBUS PA Micropilot M

56

7.17 Funcao "20mA value" (069), somente HART

Especifique o nivel (ou volume, peso, resposta de vazao) nesta funcao, na qual a corrente de saida
deve ser de 20 mA. Este valor serd utilizado se vocé selecionar a opcao "curr. turn down" na funcao
"current output mode" (063).

7.18 Funcao "display value" (069), somente PROFIBUS
PA

Este campo pode ser ajustado externamente, por exemplo, pelo PLC. O valor é entdo exibido como
a principal varidvel medida no display selecionando a funcdo "select vOh0" (068) =
"display value".

Cuidado!
Esta funcdo estd disponivel somente para instrumentos PROFIBUS PA!
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8 Grupo de funcoes "envelope curve" (OE)

Cuidado!
Esta funcao s6 pode ser feita no display!

8.1 Funcao "plot settings" (0E1)

-

- e

i x

Selecione quais dados serdo exibidos no LCD:

e envelope curve (curva de envelope)

o env.curve+FAC (para FAC ver pdg. 77)

e env.curve+cust.map (i.e. o mapa de tanque do usudrio também é exibido)

8.2 Funcao "recording curve" (0E2)

Esta funcao define se uma curva de envelope é lida como uma
e single curve (curva tinica)

ou
e cyclie (ciclica)

Notal

Se a curva de envelope ciclica estiver ativada no display, a varidvel medida é renovada em um tempo
de ciclo mais lento. Recomendamos, portanto, que saia do display de curva de envelope apds
otimizar o ponto de medicao.

Notal

Uma orienta¢do do Micropilot pode ajudar a otimizar a medi¢do em aplicagdes com ecos de nivel
muito fracos ou fortes ecos de interferéncia. Este processo é feito aumentando o eco dtil/reduzindo
0 eco de interferéncia (ver »Orientacdo do Micropilot« na pdg. 86).
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8.3 Funcao "envelope curve display" (0E3)

A curva de envelope é exibida nesta fungdo. Vocé pode utilizé-la para obter os seguintes dados:

eco avaliado
é marcado

qualidade do
calibragéo cheia  g¢o avaliado

— calibracao vazia

somente curva
de envelope

L L e - a—

distancia min. distancia do distancia max.
do mapa eco avaliado do mapa

eco de nivel

v

mapa eco de interferéncia

supressao da curva
de envelope e
eco de interferéncia (mapa)

Navegando pelo display da curva de envelope
Por navegacdo, a curva de envelope pode ser escalonada horizontalmente e verticalmente e

movimentada a esquerda ou direita. O modo de navegacao ativo é indicado por um simbolo no canto
superior esquerdo do display.

Modo Horizontal Zoom

" - entrar em zoom

- sair em zoom

- movido para a esquerda

- movido para a direita

Modo de zoom horizontal
Primeiramente, vd ao display da curva de envelope. Depois, pressione “Joul-] para mudar para a

navegacao da curva de envelope. Vocé se encontra no modo de zoom horizontal (Horizontal zoom).

E exibido =t OU ;
Agora vocé tem as seguintes opcdes:
e *] aumenta a escala horizontal.

e =) reduz a escala horizontal.
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Modo de movimentacao

Agora pressione = para ir para o0 modo Move. E exibido ou <.
Agora vocé tem as seguintes opcoes:

e *] movimenta a curva para a direita.

e ~Jmovimenta a curva para a esquerda.

Modo de zoom vertical
Pressione £ mais uma vez para mudar para 0 modo de zoom vertical (Vertical Zoom). E exibido

ol

LLEN

Agora vocé tem as seguintes opgoes:
e _*] aumenta a escala vertical.

e - reduz a escala vertical.

Sair da navegacao

e Pressione £ novamente para passar pelos diferentes modo de navegacao de curva de envelope.

e Pressione [ *] e[ -J para sair da navegacao. Os ajustes de aumento e de movimento sao salvos.
Somente ao reativar a funcao "recording curve" (0E2) é que o Micropilot utiliza o display
padrao novamente.

- ———

Ap6s 3 s, surge a seguinte mensagem
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9 Grupo de funcoes "display" (09)

9.1 Funcao "language" (092)

Selecione o idioma que serd exibido no display.

Selecao:
¢ English (Inglés)
e Deutsch (Alemao)
e Francais (Francés)
e Espafiol (Espanhol)
e [taliano (Italiano)
e Nederlands (Holandés)
y 1+ (Katakana, Japoneés)

Nota!
Se vocé utilizar ferramentas em sistemas operacionais sem suporte para o idioma japonés, surge

Dependéncia
Todos os textos serdao modificados.

Cuidado!
Esta func@o nao pode ser vizualizada em Commuwin II!

9.2 Funcao "back to home" (093)

Se nenhuma entrada for feita utilizando o display durante um tempo especifico, o display volta a
exibir o valor medido.
9999 s quer dizer que nao ha retorno.

Entrada do usuério:
3...9999 s

Cuidado!
Esta func@o nao pode ser vizualizada em Commuwin II!
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9.3 Funcao "format display" (094)

Selecione o formato de display.

Selecdo:
¢ decimal
o ft-in-1/16" (pésem 1/16")

decimal
O valor medido é dado em forma decimal no display (ex: 10.70%).

ft-in-1/16"
O valor medido é exibido no seguinte formato (ex: 5’05-14/16").
Esta opgao s6 é possivel para "distance unit" (0C5) - "ft" e "in".

Cuidado!
Esta func@o nao pode ser vizualizada em Commuwin II!

9.4 Funcao "no.of decimals" (095)

Selecdo:
* X

* XX

* X.XX
® X.XXX

9.5 Funcao "sep. character" (096)
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Selecao:
.,

°,

O ponto decimal é separado por um ponto.

O ponto decimal é separado por uma virgula.

61



62

9 Grupo de funcgdes "display" (09) Micropilot M

9.6 Funcao "display test" (097)

Todos os pixels de displays estdo acionados. Se o LCD inteiro estiver escuro, este estd funcionando
corretamente.

@ Cuidado!
Esta funcao s6 pode ser feita no display!

U Apbs 3 s, surge a seguinte mensagem
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10 Grupo de funcoes "diagnostics" (0A)

No grupo de funcoes "diagnostics", vocé pode exibir e confirmar mensagens de etro.

Tipo de erro
Erros que ocorrem durante o comissionamento ou medicao sao exibidos imediatamente no
display local. Se ocorrerem dois ou mais erros de processo, o erro com maior prioridade é
exibido no display.
O sistema de medicao distingue entre dois tipos de erros:
e A (Alarme):
O instrumento entra em um estado definido (ex: MAX)
Indicado por um simbolo constante.
(Para uma descricao dos cddigos, ver »Mensagens de erros do sistema« na pég. 80)
o W (Aviso):
O instrumento continua a medir e a mensagem de erro é exibida.
Indicado por um simbolo piscando.
(Para uma descricao dos cddigos, ver »Mensagens de erros do sistema« na pég. 80)
o E (Alarme / Aviso):
Configurédvel (ex: perda de eco, nivel dentro da distancia de seguranca)
Indicado por um simbolo constante/piscando.
(Para uma descricao dos cddigos, ver »Mensagens de erros do sistema« na pég. 80)

Mensagens de erro

Mensagens de erro surgem como linhas claras de texto no display. Além disso, um cédigo de erro

diferente também é fornecido. Uma descri¢do dos cdigos de erro pode ser encontrada na Page 80.

o O grupo de fungdes "diagnostics (0A)" pode exibir erros em andamento assim como os Ultimos
erros.

e Se ocorrerem varios erros a0 mesmo tempo, utilize “+oul-] para navegar pelas mensagens de
erro.

o O ultimo erro ocorrido pode ser apagado no grupo de funcoes "diagnostics (0A)"
com a funcao "clear last error" (0A2).
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10.1 Funcao "present error" (0A0)

Com esta fungdo, o erro atual é exibido. -
Se ocorrerem varios erros ao mesmo tempo, utilize *) ou =) para navegar pelas mensagens de erro.

10.2 Funcao "previous error" (0A1)

O dltimo erro ocorrido é exibido nesta funcéo.

10.3 Funcao "clear last error" (0A2)

Selecdo:
¢ keep (manter)
e erase (apagar)
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10.4 Funcao "reset" (0A3)

Cuidado!
Uma reinicializagao ajusta o instrumento aos ajustes de fébrica. Isto pode prejudicar a medicao. Em
geral, vocé deve fazer um ajuste simples apés uma reinicializagao.

Uma reinicializacao s6 é necessdria:

e se o instrumento ndo funciona mais

e se o instrumento deve ser mudado de um ponto de medi¢do para outro
e se 0 instrumento estiver sendo desinstalado/armazenado/instalado

Entry ('reset" (0A3)):
333 = pardmetros do usudrio (HART)
33333 = pardmetros do usudrio (PROFIBUS PA)

333 = reinicia os parametros do usuario para HART

33333 = reinicia os parametros do usudrio para PROFIBUS PA

Recomendamos que faca esta reinicializacao toda vez que um instrumento com ’histérico’

desconhecido for utilizado em uma aplicagao:

e O Micropilot é reiniciado para os valores originais.

e O mapa de tanque especifico do usudrio néo foi apagado.

o Uma linearizacdo é mudada para "linear" ainda que os valores de tabelas estdo retidos. A tabela
pode ser reativada no grupo de funcdes "linearisation" (04).

Lista de funcoes que sao afetadas por uma reinicializagao:

o tank shape (002) - somente liquidos
vessel / silo (00A) - somente sélidos
empty calibr. (005)

full calibr. (006)

pipe diameter (007) - somente liquidos
output on alarm (010)

output on alarm (011)

outp. echo loss (012)

ramp %span/min (013)

delay time (014)

safety distance (015)

in safety dist. (016)

level/ullage (040)

linearisation (041)

customer unit (042)

e diameter vessel (047)
e range of mapping (052)
e pres. Map dist (054)

e offset (057)

e low output limit (062)
e fixed current (063)

e fixed cur. value (064)
e simulation (065)

e simulation value (066)
e 4mA value (068)

e 20mA value (069)

e format display (094)

e distance unit (0C5)

e download mode (0C8)

O mapa de tanque também pode ser reinicializado na funcao "cust. tank map" (055) do grupo de
funcoes "extended calibr." (05).

Recomendamos que faca esta reinicializacao toda vez que um instrumento com ’histérico’

desconhecido for utilizado em uma aplicagao ou se um mapeamento defeituoso foi iniciado:
o O mapa do tanque é apagado. O mapeamento deve ser reiniciado.
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10.5 Funcao "unlock parameter" (0A4)

[

O ajuste pode ser travado e destravado com esta funcao.

10.5.1 Travamento do modo de configuracao

O Micropilot pode ser protegido contra mudancas sem permissao de dados, valores numéricos e
ajustes de fdbrica de duas maneiras:

"unlock parameter" (0A4):

Um valor <> 100 for HART (ex: 99) ou <> 2457 for PROFIBUS PA deve ser inserido em
"unlock parameter" (0A4) no grupo de fungdes "diagnostics" (0A). A trava é exibida no display
pelo simbolo . e pode ser destravada novamente por meio do display ou por comunicagao.

Travamento do hardware: -

O instrumento € travado pressionando as teclas +Jel=Jel=)ao mesmo tempo.

A trava é exibida no display pelo simbolo . e $6 pode ser destravada novamente por meio do
display pressionando as teclas +Jel=Je elao mesmo tempo novamente.

Nao ¢ possivel destravar o hardware por comunicacao.

Todos os parametros sao exibidos mesmo se o instrumento estiver travado.

Pressione simultaneamente U e ;] e E]

Surge no display LOCK_SYMBOL.
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10.5.2 Destravamento do modo de configuracao

Se houver tentativa de mudar os parametros quando o instrumento estiver travado, o usudrio é
solicitado a destravar o instrumento:

"unlock parameter’ (0A4):
Inserindo o pardmetro de destravamento (no display ou por meio de comunicacao)

100 = para instrumentos HART
2457 = para PROFIBUS PA

o Micropilot estd livre para operacao.
Hardware-Lock: -
Ap6s pressionar as teclas el=ele] simultaneamente, é exigido que o usudrio insira o pardmetro

de destravamento

100 = para instrumentos HART
2457 = para PROFIBUS PA

pressione ;] e t] e @ simultaneamente

‘Fﬁ/or inserir o c6digo de destravamento e confirme com
E

@ Cuidado!

A mudanca de certos pardmetros como, por exemplo, caracteristicas do sensor, exerce uma
influéncia sobre vérias funcoes de todo o sistema de medicao, principalmente a precisao da
medicdo. Nao hd necessidade de mudar estes parametros em circunstancias normais e
conseqilientemente, estao protegidos por um cdédigo especial conhecido somente pelo servigo
de p6s-vendas da E+H. Em caso de duvidas, favor entrar em contato com a Endress+Hauser.

10.6 Funcao "measured dist." (0Ab)

Exibe a distancia medida na "distance unit" (0C5) selecionada.
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10.7 Funcao "measured level" (0A6)

measured dist. (0A5)

measured level (0A6)

10.8 Funcao "detection window" (0A7)

E utilizada para acionar e desligar a janela de detecgdo e para reiniciar uma janela de detecgdo
existente.

Se esta fungéo estiver ativada, um janela é definida em volta do eco de nivel atual (comprimento
tipico: 1 a 2,5 m, dependendo dos pardmetros de aplicagao).

A janela sempre se movimenta junto a um eco ascendente e descendente.

Os ecos que se encontram fora destes limites de uma janela sao ignorados por um certo perfodo.

Selecao:

e off (desativado)

e on (ativado)

e reset (reiniciar)
Ap6s a selecdo desta opcao, a janela atual é reiniciada, o eco de nivel é vasculhado no alcance total
de medicdo e uma nova janela é definida em volta do eco de nivel atual.
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10.9 Funcao "application par." (0A8)

-

- e

i x

Exibe se um dos ajustes dependentes dos parametros de aplicacdo "tank shape"(002),
"medium property"(003) e "process cond." (004) foi modificado.

Se, por exemplo, "output damping" (058) for modificado, o "application par." exibe
"modified"

Selecdo:
¢ not modified (ndo modificada)
e modified (modificada)

-

- e

el

U Apbs 3 s, surge a seguinte mensagem
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11 Grupo de funcoes "system parameters" (0C)

Com esta fungdo vocé pode definir o ndmero de identificacao.

Entrada do usuério:
e 16 caracteres alfanuméricos para instrumentos HART (8 utilizando o comando universal HART)
e 32 caracteres alfanuméricos para instrumentos PROFIBUS PA

11.2 Funcao "Profile Version" (0C1),
somente PROFIBUS PA

A versao PA Profile é exibida utilizando esta funcao (Profile 3.0)

@ Cuidado!
Esta funcao estd disponivel somente para instrumentos PROFIBUS PA!

11.3 Funcao "protocol+sw-no." (0C2)

Esta funcao exibe o protocolo e a versdo de hardware e software: VXx.yy.zz.prot.

Display:

XX: hw-version

yy: Sw-version

ZZ: SW-revision

prot: protocoll type (ex: HART)
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11.4 Funcao "serial no." (0C4)

Esta funcao exibe o nimero de série do instrumento.

11.5 Funcao "distance unit" (0C5)

Endress+Hauser

Com esta funcéo vocé pode selecionar a unidade de distancia bdsica.

Selecao:

m

ft (pés)
mm

inch (pol.)

Dependéncia
m, mm: "format display" (094) sé pode ser "decimal".

As unidades sao modificadas para os seguintes parametros:

empty calibr. (005)

full calibr. (006)

pipe diameter (007) - somente liquidos
safety distance (015)
input level (044)
diameter vessel (047)
range of mapping (052)
cust. tank map (055)
offset (057)

simulation value (066)
measured dist. (0A5)
measured level (OA6)
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11.6 Funcao "download mode" (0C8)

[

Este pardmetro define quais valores sdo escritos ao instrumento quando estiver baixando uma

configuracdo deToF Tool ou Commuwinn II.

Selecdo:

e parameter only (somente parametro)

e param+cust.map (pardmetro+ mapa do usudrio)
e mapping only (somente mapeamento)

Notal
% Este parametro nao pode ser ajustado explicitamente no ToF Tool. As vérias possibilidades podem

ser selecionadas do didlogo de download.

11.7 Funcao "antenna extens." (0C9)

Cuidado!
Né&o relevante para FMR250!

Com esta func@o, o comprimento da extensao de antena FAR 10 pode ser inserido (somente FIMR
230). A influéncia de uma velocidade mais lenta de propagacao das microondas dentro da FAR 10

é corrigida automaticamente.

Ap6s 3 s, surge a seguinte mensagem
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12 Grupo de funcoes "service" (0D)

Vocé pode encontrar uma descricao detalhada do grupo de funcdes "Service", asssim como um
resumo do menu de funcdes no Manual de Servico: SM 07F para Micropilot M

12.1 Historico de software

Versao de software/Data

Mudancas no software

Mudancas na documentacéo

V 01.01.00 / 09.2004

Software original.

Operado via:

— ToF Tool da verséo 2.0

— Comunicador HART DXR 375
comRev. 1,DD 1.

V' 01.04.00/ 11.2005

Funcéo: janela de detecgéo

Comunicacéo: PROFIBUS PA

Operado via:

— ToF Tool da verséo 4.2

— Comunicador HART DXR 375
com Rev. 1, DD 1.

Descrigcao de novas fungoes.
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13 Curva de envelope

13.0.1 Curva de envelope com o ToF Tool

Anadlise de sinal por meio da curva de envelope
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ver pdg. 57 para a curva de envelope no display local.
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13.0.2 Mapeamento do tanque

Geracao de uma curva de envelope

Dependendo da distdncia, a onda magnética com uma frequéncia de aproximadamente 6 GHz
requer um time-of-flight (tempo de v6o) de 1 ns a 270 ns. O sinal refletido é expandido por meio
de um processo de amostras para aproximadamente de 0,3 ms para 20 ms.

O fator de amostras para 6 GHz é 81920; este é 163 840 para 26 GHz. A frequéncia portadora
resultante é de aproximadamente 70 kHz, e 140 kHz a 26 GHz, respectivamente.

A curva de envelope assim gerada é logo desmodulada, processada para uma escala logaritmica,
amplificada e finalmente digitalizada e avaliada por um microprocessador.

Em ordem cronoldgica, uma curva de envelope consiste de um pulso de emissdo, a reverberacdo
elétrica e um ou mais écos.

O tempo de medicdo méximo depende da distancia de medigdo médxima. Apds isso, o ciclo seguinte
é iniciado com o pulso de emissao.

A curva de envelope pode ser vizualisada no display local. Para isso, a fungao 09C deve ser
selecionada no menu de operacao. O display pode ser configurado na 09A e 09B. Além do mais, um
computador portétil (notebook) ou PC que possuem um software E+H "ToF Tool" e um adaptador
de interferéncia pode ser utilizado para exibir e avaliar uma curva de envelope (ver BA224F -
Instrucdes de Operacao para ToF Tool).

Pulso transmitido com _| amplitude y
tempo de reverberagao

Eco de interferéncia causado
pelas instalacdes

<
———> Eco de interferéncia causado
pelo agitador M
o] (o] E dei R »
o o cos de interferéncias causados T . ...’
o o pelas instalagtes representacao técnica

da curva de envelope
Eco de nivel

R S
H/ ¥x Tempo de véo

Abb. 6  Exemplo de um tanque com uma curva de envelope esquematizada
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Mapeamento do tanque

Pode ser necessédrio mapear reflexos de interferéncia dentro do tanque. Preferencialmente, este
mapa deve ser feito com o tanque vazio. Deste modo, todos os eventuais reflexos de
interferéncia causados pelas instalacoes dentro do tanque sdo detectadas e salvos na memdria.
Somente ecos significativos poderdo superar o mapa do tanque e serem avaliados.

O mapeamento também pode ser feito até o nivel ou uma distancia definida, mesmo se o tanque
nao estiver vazio. No entanto, se o nivel cair abaixo da distdncia de mapeamento, reflexos
adicionais podem interferir com a medicao.

[dB]
O pu—
00 ] mapa do usuario
operagéo em "basic setup"
e "extended calibration"
40 —|
60 —| . .
ec‘os de interferéncia
80 — eco de nivel
100 —
curva de envelope com reflexos / ecos dentro do tanque
120 » [m]
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A FAC (Floating Average Curve - curva média flutuante)
A FAC é semelhante ao mapa do tanque, porém, se adapta automaticamente aos ecos de
interferéncia que se modificam dentro do tanque, como os causados por encrustacao ou
turbuléncias. A FAC s6 cobre pequenos reflexos de interferéncia. Todos os sinas abaixo desta
curva sdo ignorados.

O sinal de eco com a maior distancia até a FAC serd avaliado.
A FAC nao s6 é salva uma vez, mas é calculada novamente em cada curva de envelope.
Portanto, se adapta continuamente as condi¢des do tanque.

[dB]
0 —

20 —

40 —

60 —

80 —

100 —

120

FAC (curva média flutuante)

ecos; 0 eco com a maior distancia até a FAC sera avaliado

curva de envelope com reflexos / ecos dentro do tanque
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14 Solucao de problemas

Se vocé seguiu as instrucdes deste manual, o Micropilot deve funcionar corretamente. Se nao
for este o caso, O Micropilot dispde de recursos para analizar e corrigir etrros.
Vocé pode encontrar um método estruturado para localizar erros a partir da pdg. 79 ou no

manual de operacao do préprio instrumento.
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14.1 Instrucoes de solucao de problemas

Micropilot M FMR 250 - Solucéo de problemas

Verifique a voltagem Aprelsema -
O instrumento w| ecompare-aas problemas Conecte a O instrumento
i —] > —> Pronto
nao responde = especificacbes da placa voltagem correta funciona?
de identificacao Nao
ok [
Y
- Apresenta i
Verifique a Sim
) problemas Corrija a polaridade O instrumento
polaridade 1p= Jjaap — ! Pronto
funciona?
da voltagem
Nao
ok |
A4
N - Apresenta
Verifique a conexéo de Sim
- < problemas n m O instrumento
alimentagao na p| Conecteatomada > ! Pronto
. - funciona?
junta eletrénica
Nao
ok |
<
Os valores do display Sm )t [+ ok
P —| Contraste: + P Pronto
nao sao exibidos
No Apresenta
problemas
Apresenta
Verifique tomada do bl Conecte a tomada K .
erng L O display funciona? Pronto
display corretamente
ok
Y
Saida de corrente Sm Possivelmente o display esta com defeito.
entre 3,6 ... 22mA/ Entre em contato com seu revendedor E+H
d I Néo
v X
i Sim Fblom i i7ac5 A corrente Sim
Corrente de saida problemas Corrija a organizagao
<36 mA? dos cabos P esté correta? Pronto
Nao_ |
Possivelmente as eletronicas estao com defeito.
Entre em contato com seu revendedor E+H
\
Comunicacao HART . O comunicador de Apresenta | e o fusivel — .
nao funciona m resisténcia esta instalado | problemas nstfa'eo usivel L 5 A comunciagao Sim b
de acordo com o (verifique manual estd correta? ronto
manual de operagao? de operacao) -
Nao
ok | 4
<
Y
£ Apresenta .
0 Commubox esta problemas | Conecte o A comunciagédo Sim
conectado de acordo com Commubox (ver — esta correta? — Pronto
o manual de operagao? manual de operacao)
Nao |
ok | g
<
Y
A chave para selecionar | apresenta .
HART/Intensor para problemas Posicione a chave N A comunciagao Sim Pronto
Commubox se encontra corretamente esté correta?
ica ? =
na posigao correta? Nao
ok w! » Entre em contato com
Lo
v seu revendedor E+H
Comunicagao via S Apresenta
Adaptador de Servico m Verifi fi 5 roblemas N - . Sim
r ! erifique configuracao P! » Corrija a configuracao » A comunciagao —» Pronto
FXA 193 néo funciona da porta COM no PC esta correta?
Nao I_» Entre em contato com
seu revendedor E+H
A\
O instrumento Sim Apresenta
ico ifi i blemas . . ;s < Sim
apresenta medicoes Verifique basic setup pro’ Refaca o ajuste basico A medicao esta
—_ P PN > —» Pronto
incorretas (ajuste bésico) correta?
Néo

ok

A

Siga as instrugdes da secao
"solucao de problemas" de
seu manual de operagao
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14.2

Mensagens de erros do sistema

Cad. Descrigao Possiveis causas Solugédo
A102 | Erro no resumo de O equipamento foi desativado antes | reiniciar; evitar problemas
verificaga@o; requer uma | dos dados serem salvos; problema | de compatibilidade
reinicializagéo geral e | de compatibilidade eletromagnética; se o
nova calibragdo eletromagnética; E2PROM alarme continuar ativado
defeituoso apos reinicio, trocar
eletronica
W103 | inicializag&o - favor | Memorizagé&o do E?PROM ainda | aguarde alguns segundos;
aguardar nao foi finalizado se 0 aviso persistir, troque
eletronica
A106 | em download, favor download de todos os dados do | aguardar até que o aviso
aguardar processo desapareca
A110 Erro no resumo de 0 equipamento foi desativado antes | reiniciar; evitar problemas
verificagéo; requer dos dados serem salvos; problema | de compatibilidade
uma reinicializagao de compatibilidade eletromagnética; se o
geral e nova eletromagnética; E2PROM alarme continuar ativado
calibragéo defeituoso apos reinicio, trocar
eletronica
A111 defeito na eletrénica | RAM defeituosa reiniciar; se o alarme
continuar ativado apoés
reinicio, trocar eletronica
A113 | defeito na eletrénica | ROM defeituosa reiniciar; se o alarme
continuar ativado apés
reinicio, trocar eletronica
A114 | defeito na eletrénica | E2PROM defeituosa reiniciar; se o alarme
continuar ativado apoés
reinicio, trocar eletronica
A115 | defeito na eletrénica | problema geral do hardware reiniciar; se o alarme
continuar ativado apoés
reinicio, trocar eletrénica
A116 | erro de download resumir verificagdo de dados reiniciar download dos
repetir download salvos néo esta correto dados
At121 defeito na eletrénica | N&o ha calibragéo de fabrica; entrar em contato com
E2PROM defeituosa servigo ao usuario
W153 | inicializagédo - favor inicializacdo da eletronica aguardar alguns segundos;
aguardar se 0 aviso persistir,
desligue o intrumento e
ligue-o novamente
A155 defeito na eletronica | Problema de hardware reiniciar; se o alarme
continuar ativado apoés
reinicio, trocar eletrénica
A160 Erro no resumo de 0 equipamento foi desativado antes | reiniciar; evitar problemas
verificagéo; requer dos dados serem salvos; problema | de compatibilidade
uma reinicializagéo de compatibilidade eletromagnética; se o
geral e nova eletromagnética; E2PROM alarme continuar ativado
calibragéo defeituoso apos reinicio, trocar
eletrénica
A164 defeito na eletrénica | Problema de hardware reiniciar; se o alarme
continuar ativado apés
reinicio, trocar eletronica
A171 defeito na eletrénica | Problema de hardware reiniciar; se o alarme
continuar ativado apoés
reinicio, trocar eletronica
A231 defeito no sensor 1, defeito no Médulo de HF ou substituir Médulo de HF ou
verificar conexéo eletrénica eletrénica
W511 | ndo ha calibragdo de | a calibragéo de fabrica foi gravar uma nova calibracéo

fabrica para canal 1

apagada

de fabrica
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Caod. Descrigao Possiveis causas Solucéo

A512 | gravando mapeamento ativado aguardar alguns segundos
mapeamento, favor até que o alarme
aguardar desapareca

W601 | linearizacdo da curva | linearizacdo ndo aumenta de corrigir a tabela de
do canal 1 nédo é forma mondtona linearizacé&o
monaotona

W611 | menos de 2 pontos numero de pontos de corrigir a tabela de
de linearizagéo para | linearizacao inseridos < 2 linearizacéo
o canal 1

W621 | simulagédo canal 1 o modo de simulagéao esta desligar o modo de
conectada ativado simulacao

E641 nao ha eco util eco perdido devido a formacgéo verificar instalagédo; otimize
canal 1 de encrustac¢des na antena da a orientacao da antena,
verificar calibracéo aplicacéao limpar a antena (ver manual

de instrucdes)

E651 nivel dentro da nivel dentro da distancia de o alarme desaparecera
distancia de seguranca assim que o nivel deixar a
seguranca - risco de distancia de seguranca
transbordamento

AB71 linearizacdo do canal | a tabela de lineaizacdo esta em | ativar a tabela de
1 n&o estd completa- | modo de edicao lineariacao
nao utilizavel

W681 | corrente do canal 1 Corrente fora de alcance verificar a calibragéo e

fora do alcance

(3,8mA....21,5 mA)

linearizacéo
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Erro

14.3 Erros de aplicacao em liquidos

Saida

Possivel causa

Foi acionado
um aviso ou
alarme

Depende da configuragéo

Ver tabela de
mensagens de
erros

(ver pag. 80)

O valor medido
(00) esta
incorreto

Adistanciamedida
esta (008) OK?

néo 4

‘é

© 100%

o

S

[0}

2

s esperado

[ I I
real
0% t—

Medicé&o dentro do
bypass ou tubo de
calma?

néo |,

Pode ser que um
eco de
interferéncia tenha
sido avaliado.

Sem mudanca
desligado, valor
medido ativado,
enchimento/
esvaziamento

100%

0%

Eco de
interferéncia
procedente das
instalacdes, bocal
ou extens&o da
antena
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Solugao

1.

Ver tabela de mensagens de
erros
(ver pag. 80)

Verificar a empty calibr. (005) e a
full calibr. (006).

Verificar linearizagao:

— level/ullage (040)

— max. scale (046)

— diameter vessel (047)
— Verificar tabela

O tubo de calma ou bypass
estdo selecionados dentro de
tank shape (002)?

O pipe diameter (007) esta
correto?

Realizar mapeamento do tanque
— ajustes basicos

Realizar mapeamento do tanque
— ajustes basicos

Se for necessario, limpar antena

Se for necessario, selecionar
uma posicdo de montagem
melhor.

Se necessario, devido a ecos de
interferéncia, desative a janela
de detecgéo de fungdes (0A7).
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Erro

Saida

Possivel causa

Se a superficie
néo estiver
calma (por
exemplo,
enchimento,
esvaziamento,
agitador
funcionando), o
valor medido
salta
esporadicamen

100%

real

s esperado

O sinal esta
enfraquecido por
uma superficie
agitada - os ecos
de interferéncia
s&o, as vezes,
mais fortes

esperado

0% t—

te paraum nivel 0% t—>
mais alto.
100%
real
esperado
0% t
Durante enchi- Ecos multiplos
mento/esvazia-
mento, o valor 007
medido cai 2
esperado
S~
4
real
0% t—
E 641 (perda de O eco de nivel &
eco) muito fraco.
— Possiveis causas:
100% e superficie

agitada devido
ao enchimento /
esvaziamento

e agitador
funcionando

* espuma

Endress+Hauser
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Solucéo

1. Realizar mapeamento do tanque
— Ajustes basicos

2. Ajustar as process cond.(004)
para "turb. surface" ou "agitator"

3. Aumentar "output damping"
(058)

4. Oftimizar a orientacdo
(ver pag. 86)

5. Se for necessario, selecione
uma posicdo de montagem
melhor e/ou uma antena mais
larga.

1. Verificar "tank shape" (002) por
exemplo, "dome ceiling" ou
"horizontal cyl"

2. Em "range of blocking dist."
(059) ndo ha avaliagédo de eco
— Adaptar o valor

3. Se possivel, ndo escolha a
posicao de instalagao central

4. Talvez utilizar um tubo de calma

1. Verificar parametros de
aplicacéo
(002), (003) e (004)

2. Otimize o alinhamento
(see page 86)

3. Se necessério, selecione uma
posi¢cao de montagem melhor
e/ou uma antena maior.
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Erro Saida

14.4 Erros de aplicacao em solidos

Possiveis causas

Foi acionado
um aviso ou
alarme

Depende da configuragéo

Ver tabela de
mensagens de
erros

(ver pag. 80)

O valor medido
(000) esta
incorreto

100%

esperado

Adistanciamedida
esta (008) OK?

néo ¥

Um eco de
interferéncia pode
ter sido avaliado.

Sem mudanca
desligado, valor
medido ativado,
enchimento/
esvaziamento

100%

real

[

0% t—

Eco de
interferéncia
procedente das
instalacdes, bocal
Ou ou encrustagéo
na antena.
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Solucao

Ver tabela de mensagens de
erros
(ver pag. 80)

Verificar a empty calibr. (005) e a
full calibr. (006).

Verificar linearizagao:
— level/ullage (040)
— max. scale (046)
— Verificar tabela

Realizar mapeamento do tanque
— ajustes basicos

Realizar mapeamento do tanque
— ajustes basicos

Se necessario, utilize o
posicionador top target para
mirar a antena de uma maneira
melhor até a superficie do
produto (a fim de evitar ecos de
interferéncia) (ver pag. 86).

Se for necessario, limpar antena

Se for necessario, selecionar
uma posigdo de montagem
melhor.

Se necessario, devido a ecos de
interferéncia, desative a janela
de detecgéo de funcdes (0A7).
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Erro

Saida

Possiveis causas

Durante enchi-
mento/esvazia-
mento, o valor
medido espo-
radicamente
salta

100%

0%

O sinal &
enfraquecido (ex:
por fluidificagao da
superficie,
formagéao intensa
de pd) — os ecos
de iterferéncia
estéo as vezes
mais fortes

E 641 (perdade
eco)

100%

—

esperado

0%

O eco de nivel esta

muito fraco.

Possiveis causas:

e fluidificacdo da
superficie

e formacgéo
intensa de p6

® angulo de
repouso
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Solucéo

1. Realizar mapeamento do tanque
— Ajustes bésicos

2. Aumente o output damping
(058)

3. Otimize a orientagdo
(ver pag. 86)

4. Se necessario, selecione uma
posicao de montagem melhor
e/ou antena maior

1. Verifiqgue os parametros de
aplicacédo
(00A), (00B) e (00C)

2. Otimize o alinhamento (ver
pag. 86)

3. Se necessério, selecione uma
posicao de montagem melhor
e/ou antena maior
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14.5 Orientacao do Micropilot

A Na montagem, ajuste a marcacéao na flange do instrumento!

Instalacao dentro do tanque (espaco livre):
A marca no conector de processo deve estar

Girar alojamento
virada em direcao a parede to tanque!

O alojamento pode ser rotacionado em 350° para
facilitar o acesso ao display e ao compartimento dos bornes

marca na flange do instrumento
ou na bossa soldada

Alojamento F12/F23 Alojamento T12

: Yy DN80...200 11" BSPT (R 11%"),
S ANSI 3...8" ou
> 1% NPT

Nota! Chave Allen 4 mm /0,1"
Em versdes com o posicionador top target, o marcador se
encontra no adaptador do alojamento

(do lado oposto da conexao de limpeza de ar).

Posicionador Top Target - opcional

Com o posicionador top target, é possivel inclinar o eixo da antena em até 15° em todas as direcoes.
O posicionador top target é utilizado para o posicionamento ideal do feixe de radar em relacdo a
superficie de sélidos a granel.
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Um marcador na flange ou na bossa soldada do Micropilot deve ser utilizado para orientacao. Ao
instalar o instrumento, este deve se manter orientado da seguinte maneira (ver pag. 86):

e Em tanques: em direcao a parede do tanque

e Em tubos de calma: em direcao as ranhuras

e Em tubos de calma: verticalmente aos conectores do tanque

Ap6s o comissionamento do Micropilot, a qualidade do eco indica se um sinal de medicao largo o
bastante foi obtido. Se necessario, a qualidade pode ser otimizada mais tarde. Da mesma maneira, a
presenca de um eco de interferéncia pode ser utilizado para minimizar isto com uma orientagao
ideal. A vantagem disto é que o mapeamento de tanque subsequente utiliza um nivel
consideravelmente menor que causa um aumenta na poténcia do sinal de medicao.

Prossiga da seguinte maneira:

Aviso!

O alinhamento subsequénte pode levar a danos pessoais. Antes de desparafusar ou afrouxar a

conexao de processo, certifique-se de que o tanque esteja despressurizado e que nao possua

quaisquer substancias nocivas.

1. Recomendamos que esvazie o tanque até que o fundo esteja apenas coberto. No entanto, o
alinhamento pode ser feito mesmo se 0 tanque estiver vazio.

2. Otimizacao é feita da melhor maneira com o auxilio do gréfico de envelope no display ou o ToF
Tool.

3. Desparafuse a flange ou afrouxe a bossa soldada em meia volta.

4. Gire a flange na razdo de um orificio ou aperte a bossa soldada em 1/8 de uma volta. Atencao

a qualidade do eco.

Continue a gira-la até que se chegue a 360°.

6. Alinhamento ideal
a) tanque parcialmente cheio, nao foi obtido nenhum eco de interferéncia:

N

eco de nivel: maior valor

I
eco de nivel

=

tanque parcialmente cheio, eco de interferéncia obtido:

eco de nivel: maior valor
eco falso: menor valor

\ \
eco falso eco de nivel
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) tanque vazio, nao hd eco de interferéncia:

eco: maior valor

I
eco de fundo do tanque

d) tanque vazio, eco de interferéncia obtido:

JL

i

eco falso: menor valor
I

I
eco falso

eco de fundo de tanque

7. Fixar a flange ou bossa roscada nesta posicao.
Se necessério, substituir a vedacao.
8. Realizar mapeamento, ver pag. 22
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Indice do menu de funcées

Grupo de funcoes

00 = DASIC SELUP...ccvverieeieeie i 14
01 = safety SEttiNgS.......cccovverereniiireseseeeee, 26
04 = liNeariSation..........cceeervererenenisesee e 33
05 = extended calibr.........c.ccoviiiiiiiiiiee 41
06 = OULPUL ..o 47
09 = display .....coeveeiieiececee e 60
OA = diagNOSLICS ....covvveiiiieiieiese e 63
0C = system parameters........cccceevvveerrveesneeesnnn 70
OE = envelope CUIVE........cceceevireieceece e, 57
Funcao

000 = measured Value ............ccccoovvrvninieeinennennnn, 14
001 = media type...cccoovevreereceere e 14
002 = tank shape (somente liquidos) .................. 15
003 = medium property (somente liquidos)........ 16
004 = process cond. (somente liquidos).............. 17
005 = empty calibr. ... 20
006 = full calibr........cccooeviiiiiiiie, 21
007 = pipe diameter (somente liquidos).............. 22
008 = diSPlay.....c.ceverieeiiiieiiee e 25
00A = vessel / silo (somente s6lidos) ................. 18
00B = medium property (somente sélidos)......... 18
00C = process cond. (somente sélidos)............... 19
010 = output on alarm........cccceecveveieereeeceeen, 26
011 = output on alarm (somente HART) ............ 28
012 = outp. CN0 10SS ..o 28
013 = ramp %SPan/min ........cccccveverivereerneseennenn, 29
014 = delay time........ccccceeveveeiiie e, 30
015 = safety diStancCe..........cccevvrverieneniesienenn, 30
016 = in safety diSt.......cccccevveerriircere e, 30
017 = ackn. alarm......ccccoovviiiiiiiiceee, 32
018 = overspill prot........cccooeviiiniinniiesee, 32
040 = level/ullage........ccooeeveeviiicee e, 33
041 = [inearisation.........ccccevevererenenesinieseeneans 34
042 = cuStomer UNit .......cceeveeriniieniereeeesee i 38
043 =table N0.....ccovviii 39
044 = input level .......ccoveveieeiiiece e, 39
045 = Input VOIUME ..., 40
046 = max. SCAle ......cccevvvrireie 40
047 = diameter Vessel..........ccccvvviiiininienieen, 40
050 = SEIECHION ..o 41
051 = check distance...........ccocvvvvirininiiiiceen, 41
052 = range of MappiNg .......cccccveveveereeiiesienenn, 42
053 = start Mapping .......cccceeeerereneneneeeeeean, 43
054 = pres. map dist. ......ccccevvverveiereere e, 43
055 = cust. tank Map ........cccevvevveveciece e, 43
056 = echo quality........cccoooeiiiiiiiiice, 44

Endress+Hauser

057 = OFfSel ..o 45
058 = output damping .......cccecereerenernenie e, 45
059 = blocking dist.........ccccceveiiiiiiniiiieee, 46
060 = commun. address (somente HART)......... 47
060 = instrument addr
(somente PROFIBUS PA)........cccocveiviveiieiiennnns 47
061 = no. of preambels (somente HART)........... 48
061 = ident number (somente PROFIBUS PA). 48
062 = low output limit (somente HART)........... 49
062 = set unit to bus(somente PROFIBUS PA). 49
063 = curr.output mode (somente HART) ......... 50
063 = out value (somente PROFIBUS PA)........ 50
064 = fixed cur. value (somente HART)............ 51
064 = out status (somente PROFIBUS PA)........ 51
065 = SIMUIAtION.........covvriiiiiieccree, 52
066 = simulation value...........cccccoecevenininnnnnnn. 52
067 = output current (somente HART) .............. 52
067 = 2nd cyclic value
(somente PROFIBUS PA)........c.cccevevviiieieenns 54
068 = 4mA value (somente HART) ........cccceenee. 55
068 = select vOhO (somente PROFIBUS PA) .... 55
069 = 20mA value (somente HART) ................ 56
069 = display value (somente PROFIBUS PA). 56
092 = 1aNQUAGE ...vveveeveeiie e 60
093 = back t0 hOMEe .....cocovviiiic 60
094 = format display ........ccccooevviernieniniieiccee, 61
095 = no.of decimals.........ccooceveriiiiniiinicenen, 61
096 = sep. character.........ccccevvevieieenr e 61
097 = display test .......ccevvriererieiiee e 62
OAOD = PresSent BITON ......eevvvveeiiiieiiieesiee e 64
OAL = Previous EITOr .....cccvveveeeeieere e e 64
0A2 = clear last error..........ccoevveenenieieenceeeee 64
OAS ZTESEL .o 65
0A4 = unlock parameter............cccocvevvevverirseenne. 66
0A5 = measured diSt.........ccevvreenenienieerieee 67
0AG6 = measured level..........cccocooiiiiiiiiiinnnn, 68
O0AT7= detection WiNdOW .........cccccevvrenireniennnn 68
0A8 = application Par.........cccceeveerenieieernneeee 69
0CO =1ag NO. ..eveeeiiie et 70
0C1 = Profile Version
(somente PROFIBUS PA)........ccccociiiiininininne. 70
0C2 = protoCOI+SW-N0. ....ccceevevrieeiecieieeie e 70
0C4 =serial NO. ..o 71
0C5 = distance UNit.........ccooevevveieneennsie e 71
0C8 = download Mode ........cccceerverereriririennnn 72
0C9 = antenna extens. .........cceveerreeneenineeneenenes 72
OEL = plOt SEttiNgS.....ccveeeieieiecieie e 57
OE2 = recording CUIVe........ccccuevverieeieseerie e 57
89
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OE3 = envelope curve display ..........ccccccerennenn. 58
D00 =service level ..., 73
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