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Wykaz dokumentaciji

Cerabar S/Deltabar S/Deltapilot S

Wykaz dokumentacji

Przyrzad Dokumentacja Zawartos¢ Uwagi
Cerabar S Karta katalogowa Dane techniczne — Dokumentacja dostepna na dysku CD
4 ...20 mA HART TI383P z oprogramowaniem ToF Tool. Dysk ten jest

dostarczany z kazdym przyrzadem zaméwio-
nym z opcja "Modut HistoROM/M-DAT"
(wybér wersji "N" w poz. 100 "Opcje dodat-
kowe 1" lub poz. 110 "Opcje dodatkowe 2"
w specyfikacji kodu zaméwieniowego).

— Dokumentacje mozna réwniez pobra¢
ze strony internetowej:
www.pl.endress.com — Dokumentacja

Instrukcja obstugi
BA271P

— Identyfikacja

— Montaz

— Podlaczenie elektryczne

— Obstuga

— Uruchomienie, opis menu Quick
Setup

— Konserwacja

— Wykrywanie i usuwanie usterek
oraz czesci zamienne

— Dodatek: Graficzny schemat menu

— Dokumentacja dostarczana wraz
z przyrzadem.

— Dokumentacje mozna réwniez pobra¢
Ze strony internetowe;j:
www.pl.endress.com — Dokumentacja

Instrukcja obstugi - Opis funkcji
Cerabar S / Deltabar S / Deltapilot S
BA274P

— Przyktady konfiguracji uktadéw
do pomiaru ci$nienia, poziomu
i przeptywu
— Opis parametréw
— Wykrywanie i usuwanie usterek
— Dodatek: Graficzny schemat menu

— Dokumentacja dostepna na dysku CD
z oprogramowaniem ToF Tool. Dysk ten
dostarczany jest z kazdym przyrzadem zamo-
wionym z opcja "Modut HistoROM/M-DAT"
(wybdr wersji "N" w poz. 100 "Opcje dodat-
kowe 1" lub poz. 110 "Opcje dodatkowe 2"
w specyfikacji kodu zaméwieniowego).

— Dokumentacje mozna réwniez pobra¢
Ze strony internetowe;j:
www.pl.endress.com — Dokumentacja

Skrécona instrukcja obstugi
KA218P

— Podtaczenie elektryczne

— Obstuga bez wskaznika lokalnego
— Opis menu Quick Setup

— Obstuga HistoROM®/M-DAT

— Dokumentacja dostarczana wraz
z przyrzadem. Patrz: pokrywa przedziatu
podtaczeniowego.

Podrecznik bezpieczeristwa
funkcjonalnego
SD190P

— Funkcje bezpieczeristwa uktadu
pomiarowego z Cerabar S

— Mechanizmy dziatania w warun-
kach pracy i uszkodzenia

— Uruchomienie i testy iteracyjne

— Ustawienia

— Parametry charakterystyczne
bezpieczeristwa technicznego

— Ogoblne zasady zarzadzania
systemem

— Dokumentacja dostarczana wraz
z przyrzadem jesli w specyfikacji kodu
zamoéwieniowego w pozycji 100 "Opcje
dodatkowe 1" lub w pozycji 110 "Opcje
dodatkowe 2" wybrano wersje "E".
— patrz réwniez: Karta katalogowa TI383P,
rozdz. "Kod zaméwieniowy".




Cerabar S/Deltabar S/Deltapilot S

Wykaz dokumentaciji

Przyrzad Dokumentacja Zawartos¢ Uwagi
Deltabar S Karta katalogowa Dane techniczne — Dokumentacja dostepna na dysku CD
4 ... 20 mA HART TI382P z oprogramowaniem ToF Tool. Dysk ten jest
dostarczany z kazdym przyrzadem zaméwio-
nym z opcja "Modut HistoROM/M-DAT"
(wybér wersji "N" w poz. 100 "Opcje dodat-
kowe 1" lub poz. 110 "Opcje dodatkowe 2"
w specyfikacji kodu zaméwieniowego).
— Dokumentacje mozna réwniez pobra¢
ze strony internetowej:
www.pl.endress.com — Dokumentacja
Instrukcja obstugi — Identyfikacja — Dokumentacja dostarczana wraz
BA270P — Montaz z przyrzadem.
— Podlaczenie elektryczne — Dokumentacje mozna réwniez pobra¢
— Obstuga Ze strony internetowe;:
— Uruchomienie, opis menu Quick www.pl.endress.com — Dokumentacja
Setup
— Konserwacja

— Wykrywanie i usuwanie usterek
oraz czesci zamienne
— Dodatek: Graficzny schemat menu

Instrukcja obstugi - Opis funkcji
Cerabar S / Deltabar S / Deltapilot S
BA274P

— Przyktady konfiguracji uktadéw
do pomiaru ci$nienia, poziomu
i przeptywu
— Opis parametréw
— Wykrywanie i usuwanie usterek
— Dodatek: Graficzny schemat menu

— Dokumentacja dostepna na dysku CD
z oprogramowaniem ToF Tool. Dysk ten
dostarczany jest z kazdym przyrzadem zamé-
wionym z opcja "Modut HistoROM/M-DAT"
(wybér wersji "N" w poz. 100 "Opcje dodat-
kowe 1" lub poz. 110 "Opcje dodatkowe 2"
w specyfikacji kodu zaméwieniowego).

— Dokumentacje mozna réwniez pobra¢
ze strony internetowe;:
www.pl.endress.com — Dokumentacja

Skrécona instrukcja obstugi
KA218P

— Podlaczenie elektryczne

— Obstuga bez wskaznika lokalnego
— Opis menu Quick Setup

— Obstuga HistoROM®/M-DAT

— Dokumentacja dostarczana wraz
z przyrzadem. Patrz: pokrywa przedziatu
podtaczeniowego.

Podrecznik bezpieczeristwa
funkcjonalnego
SD189p

— Funkcje bezpieczerstwa uktadu
pomiarowego z Deltabar S

— Mechanizmy dziatania w warun-
kach pracy i uszkodzenia

— Uruchomienie i testy iteracyjne

— Ustawienia

— Parametry charakterystyczne
bezpieczeristwa technicznego

— Ogdlne zasady zarzadzania
systemem

— Dokumentacja dostarczana wraz
z przyrzadem jesli w specyfikacji kodu
zamdéwieniowego w pozycji 100 "Opcje
dodatkowe 1" lub w pozycji 110 "Opcje
dodatkowe 2" wybrano wersje "E".
— patrz réwniez: Karta katalogowa TI382P,
rozdz. "Kod zaméwieniowy".




Wykaz dokumentaciji

Cerabar S/Deltabar S/Deltapilot S

— Konserwacja

— Wykrywanie i usuwanie usterek
oraz czesci zamienne

— Dodatek: Graficzny schemat menu

Przyrzad Dokumentacja Zawartos¢ Uwagi
Deltapilot S Karta katalogowa Dane techniczne — Dokumentacja dostepna na dysku CD
4 ... 20 mA HART Ti416P z oprogramowaniem ToF Tool. Dysk ten jest
dostarczany z kazdym przyrzadem zaméwio-
nym z opcja "Modut HistoROM/M-DAT"
(wybér wersji "N" w poz. 100 "Opcje dodat-
kowe 1" lub poz. 110 "Opcje dodatkowe 2"
w specyfikacji kodu zamdéwieniowego).
— Dokumentacje mozna réwniez pobra¢
ze strony internetowej:
www.pl.endress.com — Dokumentacja
Instrukcja obstugi — Identyfikacja — Dokumentacja dostarczana wraz
BA332P — Montaz Z przyrzadem.
— Podtaczenie elektryczne — Dokumentacje mozna réwniez pobra¢
— Obstuga ze strony internetowe;j:
— Uruchomienie, opis menu Quick www.pl.endress.com — Dokumentacja
Setup

Instrukcja obstugi - Opis funkcji
Cerabar S / Deltabar S / Deltapilot S
BA274P

— Przyktady konfiguracji uktadéw
do pomiaru ci$nienia, poziomu
i przeptywu
— Opis parametréw
— Wykrywanie i usuwanie usterek
— Dodatek: Graficzny schemat menu

— Dokumentacja dostepna na dysku CD
z oprogramowaniem ToF Tool. Dysk ten
dostarczany jest z kazdym przyrzadem zamo-
wionym z opcja "Modut HistoROM/M-DAT"
(wybdr wersji "N" w poz. 100 "Opcje dodat-
kowe 1" lub poz. 110 "Opcje dodatkowe 2"
w specyfikacji kodu zaméwieniowego).

— Dokumentacje mozna réwniez pobra¢
ze strony internetowej:
www.pl.endress.com — Dokumentacja

Skrécona instrukcja obstugi
KA218P

— Podtaczenie elektryczne

— Obstuga bez wskaznika lokalnego
— Opis menu Quick Setup

— Obstuga HistoROM®/M-DAT

— Dokumentacja dostarczana wraz
z przyrzadem. Patrz: pokrywa przedziatu
podtaczeniowego.

Podrecznik bezpieczerstwa
funkcjonalnego
SD213P

— Funkcje bezpieczeristwa uktadu
pomiarowego z Deltapilot S

— Mechanizmy dziatania w warun-
kach pracy i uszkodzenia

— Uruchomienie i testy iteracyjne

— Ustawienia

— Parametry charakterystyczne
bezpieczenistwa technicznego

— Ogoblne zasady zarzadzania
systemem

— Dokumentacja dostarczana wraz
z przyrzadem jesli w specyfikacji kodu
zamoéwieniowego w pozycji 100 "Opcje
dodatkowe 1" lub w pozycji 110 "Opcje
dodatkowe 2" wybrano wersje "E".
— patrz réwniez: Karta katalogowa TI416P,
rozdz. "Kod zaméwieniowy".
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Uwagi dotyczace korzystania z niniejszego podrecznika Cerabar S/Deltabar S/Deltapilot S

1 Uwagi dotyczace korzystania z niniejszego
podrecznika

W punkcie 7 zawarty zostat opis wszystkich parametréw wedtug kolejnodci ich ukazywania sie
w menu. W punktach 4 - 6 przedstawione zostaly przyktady typowych konfiguracji.

W punktach 1.1 - 1.3 wskazane zostaly sposoby wyszukiwania opiséw poszczegdlnych funkcji.

1.1 Wyszukiwanie opisu parametru za pomoca humeru
identyfikacyjnego (ID)

Kazdy parametr wskazywany jest na wyswietlaczu lokalnym z unikalnym numerem identyfikacyj-
nym (ID). W punkcie 2 przedstawiono liste wszystkich parametréw uporzadkowanych zgodnie

z kolejnoscig ich numeréw. Podane numery stron, doktadnie informuja gdzie mozna znalez¢
szczegbtowe opisy poszczegdlnych parametréw.

W programie ToF Tool dostepne sa dodatkowe parametry. Ponadto, wskazywane parametry w pew-
nym stopniu réznia sie od standardowych. Parametry te nie zostaly przedstawione w wykazie

w punkcie 2. Mozne je znaleZ¢ w indeksie parametréw. — Patrz réwniez punkt 1.3.

1.2 Wyszukiwanie grupy funkcji za pomoca schematu
graficznego

Wszystkie grupy funkcji przedstawione sa w formie tabeli w punkcie 3. Podane numery stron
dokfadnie informuja gdzie mozna znaleZz¢ szczegétowe opisy poszczegdlnych grup funkcji.
W punkcie 7, wszystkie parametry poszczegélnych grup funkcji zostaty zebrane w tabeli.

1.3 Wyszukiwanie opisu parametru za pomoca hazwy
(indeks)

Indeks zawiera wykaz wszystkich funkcji w porzadku alfabetycznym. Podane numery stron
doktadnie informuja gdzie mozna znaleZ¢ szczeg6towe opisy rozwazanych parametréw.



Cerabar S/Deltabar S/Deltapilot S

Wyszukiwanie opisu parametru za pomocg numeru identyfikacyjnego (ID)

2

Wyszukiwanie opisu parametru za pomoca

numeru identyfikacyjnego (ID)

Numer ID Nazwa parametru Opis, patrz str.

001 DENSITY UNIT - opcja trybu pom. poziomu "Level Easy Pressure” 64 lub 97

003 HEIGHT UNIT 64

004 FULL CALIB. - QUICK SETUP 51

004 FULL CALIB. — opcja trybu pom. poziomu "Level Easy Pressure" 61

004 FULL CALIB. - opcja trybu pom. poziomu "Level Easy Height" 65

005 FULL PRESSURE 61

006 FULL HEIGHT 66

007 ADJUST DENSITY - opcja trybu pom. poziomu "Level Easy Height" 64 lub 97

008 CALIBRATION MODE - opcja trybu pom. poziomu "Level Easy Pressure” 60

008 CALIBRATION MODE - opcja trybu pom. poziomu "Level Easy Height" 64

009 EMPTY HEIGHT 65

010 EMPTY CALIB. - QUICK SETUP 50

010 EMPTY CALIB. - opcja trybu pom. poziomu "Level Easy Pressure” 60 lub 61

010 EMPTY CALIB. - opcja trybu pom. poziomu "Level Easy Height" 65

011 EMPTY PRESSURE 61

012 SET URV - opcja trybu pom. poziomu "Level Easy Pressure" 61

012 SET URV — opcja trybu pom. poziomu "Level Easy Height" 66

013 SET LRV — opcja trybu pom. poziomu "Level Easy Pressure" 61

013 SET LRV - opcja trybu pom. poziomu "Level Easy Height" 66

014 DOWNLOAD SELECT 125

015 FULL PRESSURE Patrz !

016 EMPTY PRESSURE Patrz !

017 FULL CALIB. Patrz !

018 EMPTY CALIB. Patrz !

020 LEVEL SELECTION 46

021 SET LRV Patrz !

022 SET URV Patrz !

023 OUTPUT UNIT - opcja trybu pom. poziomu "Level Easy Pressure" 60

023 OUTPUT UNIT - opcja trybu pom. poziomu "Level Easy Height" 60

025 PROCESS DENSITY - opcja trybu pom. poziomu "Level Easy Pressure" 97

036 PREAMBLE NUMBER 115

042 CURR. TRIM 20mA 130

043 OFFSET 4mA TRIM 130

044 OFFSET 20mA TRIM 130

045 CURR. TRIM 4mA 130

046 ALARM STATUS 127

047 ENTER RESET CODE 125

048 INSERT PIN No 125

050 LEVEL BEFORE LIN 122

055 CUST. TAG NUMBER 116

060 PRESS. ENG. UNIT 56, 59, 63, 67 lub 92

075 CUSTOMER UNIT P 56,59, 63, 67 lub 92

079 LANGUAGE 45

245 SET LRV — tryb pomiaru "Pressure” 48 lub 56

246 SET URV — tryb pomiaru "Pressure" 48 lub 56

247 DAMPING VALUE 48, 51, 53, 57, 61, 66, 77, 81, 90, 95

250 SENSOR SER. No. 119

251 Pmin SENS. DAMAGE 119

252 Pmax SENS. DAMAGE 119

254 OUTPUT CURRENT 112

264 SOFTWARE VERSION 117

266 HARDWARE REV. 117

270 SIM. CURRENT 127

271 HART MESSAGE 115

272 ADDITIONAL INFO. 116

301 PRESSURE - tryb pomiaru "Pressure" 121
PRESSURE - tryb pomiaru "Level" 121
PRESSURE - tryb pomiaru "Flow" 122

305 LONG TAG NUMBER 116

1) Patrz Podrecznik bezpieczeristwa funkcjonalnego: SD189P dla Deltabar S, SD190P dla Cerabar S oraz SD213P
dla Deltapilot S.




Wyszukiwanie opisu parametru za pomocg numeru identyfikacyjnego (ID)

Cerabar S/Deltabar S/Deltapilot S

Numer ID Nazwa parametru Opis, patrz str.
309 GET LRV 57
310 GET URV 57
311 MAX. FLOW 52 lub 95
313 UNIT VOLUME - typ pomiaru poziomu "Linear" 71 lub 75
UNIT VOLUME - typ pomiaru poziomu "Pressure Linearized" 79
UNIT VOLUME - typ pomiaru poziomu "Height Linearized" 84
314 EMPTY CALIB. — QUICK SETUP 50
EMPTY CALIB. — typ pomiaru poziomu "Linear" 73
EMPTY CALIB. — typ pomiaru poziomu "Height Linearized" 87
315 FULL CALIB. - QUICK SETUP 51
FULL CALIB. — typ pomiaru poziomu "Pressure Linearized" 74
FULL CALIB. — typ pomiaru poziomu "Height Linearized" 87
316 ADJUST DENSITY - typ pomiaru poziomu "Linear" 74
ADJUST DENSITY - typ pomiaru poziomu "Height Linearized" 88
ADJUST DENSITY- konfiguracja rozszerzona "Level" 97
317 CUST. UNIT FACT. P 56, 68 lub 93
318 TEMP. ENG. UNIT - tryb pomiaru "Pressure” 96
TEMP. ENG. UNIT - tryb pomiaru "Level" 96
TEMP. ENG. UNIT - tryb pomiaru "Flow" 98
319 CALIB. OFFSET 54
323 SET. L. FL. CUT-OFF 99
329 FACT. U. U. TOTAL. 1 108
330 FACT. U. U. TOTAL. 2 109
331 RESET TOTALIZERI 108
332 Pmin ALARM WINDOW 129
333 Pmax ALARM WINDOW 129
334 Tmin ALARM WINDOW 129
335 Tmax ALARM WINDOW 129
336 ALARM DELAY 128
339 DISPLAY CONTRAST 111
342 SET MAX. ALARM 113
343 SET MIN. CURRENT 113
345 BUS ADDRESS 114
350 DEVICE DESIGN. 116
351 DEVICE TYPE, Deltabar S 114
352 CONFIG RECORDER 117
354 DEVICE SERIAL No 116
357 PCB TEMPERATURE 117
358 ALLOWED MIN. TEMP 117
359 ALLOWED MAX. TEMP 117
360 MAT. PROC. CONN. + 118
361 MAT. PROC. CONN. - 118
362 SEAL TYPE 118
363 DIP STATUS 117
365 MAT. MEMBRANE 119
366 FILLING FLUID 120
367 SENSOR TEMP. 121 lub 122
368 Tmin SENSOR 120
369 Tmax SENSOR 120
370 TANK CONTENT 122
375 SUPPRESSED FLOW 123
378 MEAS. VAL. TREND 121 lub 122
380 COUNTER:P > Pmax 123
382 RESET PEAKHOLD 124
383 MAX. MEAS. PRESS. 123
386 ELECTR. SERIAL No 116
388 OUTPUT FAIL MODE 112
389 MEASURING MODE 45
390 LINEAR/SOROOT 113
391 UNIT FLOW 93
392 CALIBRATION MODE - typ pomiaru poziomu "Linear" 73
CALIBRATION MODE - typ pomiaru poziomu "Height Linearized" 87
397 LIN. EDIT MODE 101
398 TOTALIZER 1 UNIT - typ pomiaru przeptywu "Volume p. cond." 107
399 TOTALIZER 2 UNIT — typ pomiaru przeptywu "Volume p. cond." 109
400 NEG. FLOW TOT. 1 108
401 ACK. ALARM MODE 127




Cerabar S/Deltabar S/Deltapilot S Wyszukiwanie opisu parametru za pomocg numeru identyfikacyjnego (ID)

Numer ID Nazwa parametru Opis, patrz str.
404 COUNTER:T > Tmax 123
409 OPERATING HOURS 125
413 SIMULATION MODE 126
414 SIM. PRESSURE 126
416 NEG. FLOW TOT. 2 109
419 MENU DESCRIPTOR 110
423 ALTERNATE DATA 110
432 MANUFACTOR ID 115
434 CORRECTED PRESS. — tryb pomiaru "Pressure” 121
CORRECTED PRESS. — tryb pomiaru "Level" 122
CORRECTED PRESS. — tryb pomiaru "Flow" 122
442 LOW FLOW CUT-OFF 98
467 COUNTER:P < Pmin 123
469 MIN. MEAS. PRESS. 123
471 MAX. MEAS. TEMP. 123
472 COUNTER:T < Tmin 123
474 MIN. MEAS. TEMP. 123
476 SIM. ERROR NO. 127
480 ALARM DISPL. TIME 128
481 HART DATE 115
482 PROC. CONN. TYPE 117
484 PRESS. SENS LOLIM 119
485 PRESS. SENS HILIM 119
487 SENS H/WARE REV 120
488 PCB COUNT:T > Tmax 123
490 PCB MAX. TEMP. 123
492 PCB COUNT:T < Tmin 123
494 PCB MIN. TEMP. 123
500 ACK. ALARM 128
549 MEASURING TABLE (wskazanie) 103
549 EDITOR TABLE, LINE-NUMB (wprowadzanie wartosci) 102
550 EDITOR TABLE, X-VAL. (wprowadzanie warto$ci) 102
551 EDITOR TABLE, Y-VAL. (wprowadzanie wartosci) 102, 102
563 POS. INPUT VALUE 48, 50 lub 54
564 LAST DIAG. CODE 127
570 Pmax PROC. CONN. 117
571 MASS FLOW UNIT 94
581 SENSOR MEAS.TYPE 119
584 SENSOR PRESSURE - tryb pomiaru "Pressure” 121
SENSOR PRESSURE - tryb pomiaru "Level" 122
SENSOR PRESSURE - tryb pomiaru "Flow" 122
591 MINIMUM SPAN 119
595 SELECT ALARMTYPE 128
597 ALT. CURR. OUTPUT 113
600 SELECT ALARMTYPE 128
603 RESET ALL ALARMS 128
607 CUST. UNIT FACT. V - typ pomiaru poziomu "Linear" 72
CUST. UNIT FACT. V — typ pomiaru poziomu "Pressure Linearized" 79
CUST. UNIT FACT. V — typ pomiaru poziomu "Height Linearized" 85
608 CUSTOMER UNIT V - typ pomiaru poziomu "Linear" 71
CUSTOMER UNIT V - typ pomiaru poziomu "Pressure Linearized" 79
CUSTOMER UNIT V - typ pomiaru poziomu "Height Linearized" 85
609 CUST. UNIT FACT. F 95
610 CUSTOMER UNIT F 94
627 TOT. 1 USER UNIT 108
628 TOT. 2 USER UNIT 109
634 MAX PRESS. FLOW 53 1ub 95
637 SET LRV - konfiguracja rozszerzona "Flow" 99
638 SET URV - konfiguracja rozszerzona "Flow" 99
639 SIM.FLOW VALUE 126
640 FLOW-MEAS. TYPE 93
652 TOTALIZER 1 123
655 TOTAL. 1 OVERFLOW 123
657 TOTALIZER 2 123
658 TOTAL. 2 OVERFLOW 123
660 STD. FLOW UNIT 94
661 NORM FLOW UNIT 93
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Numer ID Nazwa parametru Opis, patrz str.

662 TOTALIZER 1 UNIT — typ pomiaru przeptywu "Mass" 107

663 TOTALIZER 2 UNIT - typ pomiaru przeptywu "Mass" 109

664 TOTALIZER 1 UNIT — typ pomiaru przeptywu "Gas. std. conditions" 107

665 TOTALIZER 2 UNIT — typ pomiaru przeptywu "Gas. std. conditions" 109

666 TOTALIZER 1 UNIT — typ pomiaru przeptywu "Gas. norm conditions" 107

667 TOTALIZER 2 UNIT - typ pomiaru przeptywu "Gas. norm conditions" 109

679 MEASURED VALUE - "Pressure" 121
MEASURED VALUE - "Level" 121
MEASURED VALUE - "Flow" 122

685 POS. ZERO ADJUST 48, 50, 52 lub 54

688 MAIN DATA FORMAT 110

694 CURR. CHARACT. — "Pressure" 112

695 CURR. CHARACT. - "Flow" 112

696 CURR. CHARACT. - "Height" 112

699 DEVICE REVISION 115

703 CUST. UNIT FACT. M — typ pomiaru poziomu "Linear" level type 73
CUST. UNIT FACT. M - typ pomiaru poziomu "Pressure Linearized" 80
CUST. UNIT FACT. M - typ pomiaru poziomu "Height Linearized" 86

704 CUSTOMER UNIT M - typ pomiaru poziomu "Linear" 72
CUSTOMER UNIT M - typ pomiaru poziomu "Pressure Linearized" 80
CUSTOMER UNIT M - typ pomiaru poziomu "Height Linearized" 86

705 CUST. UNIT FACT. H — typ pomiaru poziomu "Linear" 71 lub 76
CUST. UNIT FACT. H - typ pomiaru poziomu "Height Linearized" 84 lub 89

706 CUSTOMER UNIT H - typ pomiaru poziomu "Linear" 70 lub 76
CUSTOMER UNIT H - typ pomiaru poziomu "Height Linearized" 84 lub 89

708 HEIGHT UNIT - typ pomiaru poziomu "Linear" 70 1lub 76
HEIGHT UNIT - typ pomiaru poziomu "Height Linearized" 83 lub 88

709 MASS UNIT - typ pomiaru poziomu "Linear" 72
MASS UNIT - typ pomiaru poziomu "Pressure Linearized" 80
MASS UNIT - typ pomiaru poziomu "Height Linearized" 85

710 EMPTY PRESSURE - typ pomiaru poziomu "Linear" 74
EMPTY PRESSURE — typ pomiaru poziomu "Height Linearized" 87

711 FULL PRESSURE — typ pomiaru poziomu "Linear" 74
FULL PRESSURE - typ pomiaru poziomu "Height Linearized" 87

712 LEVEL MAX 86

713 TANK CONTENT MAX 101

714 SIM. LEVEL 126

715 SIM. TANK CONT. 127

717 MEASURING TABLE (wybér opcji) 103

718 LEVEL MODE 68

719 SET LRV - konfiguracja podstawowa "Level" 77

720 SET URV - konfiguracja podstawowa "Level" 77

755 LEVEL MIN 86

759 TANK CONTENT MIN 100

760 ASSIGN CURRENT 113

761 HYDR. PRESS MAX. 81

762 SET LRV - konfiguracja rozszerzona "Level" 97

763 SET URV - konfiguracja rozszerzona "Level" 98

764 CURR. CHARACT. - "Tank content" 112

770 EDITOR TABLE (kontynuacja wprowadzania) 102

775 HYDR. PRESS MIN. 80

802 DEVICE TYPE, Cerabar S 114

804 LIN. MEASURAND 70

805 LINd. MEASURAND 79

806 COMB. MEASURAND 83

808 TABLE SELECTION 101

809 EDITOR TABLE (wybér tabeli) 101

810 ADJUSTED DENSITY - "Linear" level type 74
ADJUSTED DENSITY — "Height Linearized" level type 87

811 PROCESS DENSITY 97

812 DENSITY UNIT - typ pomiaru poziomu "Linear" 74
DENSITY UNIT - typ pomiaru poziomu "Height Linearized" 88

813 100 % POINT - typ pomiaru poziomu "Linear" 77
100 % POINT - typ pomiaru poziomu "Height Linearized" 89




Cerabar S/Deltabar S/Deltapilot S

Wyszukiwanie opisu parametru za pomocg numeru identyfikacyjnego (ID)

Numer ID Nazwa parametru Opis, patrz str.
814 ZERO POSITION - typ pomiaru poziomu "Linear" 77
ZERO POSITION - typ pomiaru poziomu "Height Linearized" 90
815 TANK DESCRIPTION 103
831 HistoROM AVAIL. 125
832 HistoROM CONTROL 126
836 SAFETY LOCKSTATE Patrz !
SAFETY LOCK
838 SAFETY PASSWORD Patrz !
840 DIGIT SETS 111
841 DIGIT SETS Patrz !
844 ACK. ALARM MODE Patrz !
845 MEASURING MODE Patrz !
847 CALIB. OFFSET Patrz !
848 MAX. FLOW Patrz !
849 MAX PRESS. FLOW Patrz !
850 LOW FLOW CUT-OFF Patrz !
851 SET. L. FL. CUT-OFF Patrz !
852 SET LRV Patrz !
853 SET URV Patrz !
854 LINEAR/SQROOT. Patrz !
855 DAMPING VALUE Patrz !
856 CONE. PASSWORD Patrz !
858 TANK VOLUME 75
859 TANK HEIGHT 76
875 CURRENT OUTPUT Patrz !

1) Patrz Podrecznik dotyczacy bezpieczenistwa: SD189P dla Deltabar S, SD190P dla Cerabar S oraz SD213P
dla Deltapilot S.
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Graficzny schemat grup funkcji

Cerabar S/Deltabar S/Deltapilot S

A}

3

Wskazéwkal

Graficzny schemat grup funkcji

Tryb pomiaru "Flow [Przeplyw]" dostepny jest tylko w przypadku przetwornikéw réznicy ci$nieti
Deltabar S. Grupy oznhaczone symbolem "*" dostepne s tylko w przetworniku Deltabar S.

1-szy poziom wyboru 2-gi poziom wyboru (grupy) Grupy funkcji Opis,
patrz str.
LANGUAGE [/EzYK] LANGUAGE [JEZ¥K] (079) N 45
MEASURING MODE /TRYB POMIARU] MEASURING MODE /7RYB POMIARUJ (389) - 45
QUICK SETUP pressure - 47
[SZYBKA KONFIGURACJA cisnienie]
QUICK SETUP level - 49
[SZYBKA KONFIGURACJA poziom]
QUICK SETUP flow N 52
[SZYBKA KONFIGURACJA przeplyw]*
OPERATING MENU — SETTINGS [USTAWIENIA] (557) — POSITION ADJUSTMENT - 53
IMENU OBSEUGI] (555) [KALIBRACJA POZYCJI]
— BASIC SETUP pressure /KONF. PODST. cisnienie] ~ —> 55
— BASIC SETUP level /KONF. PODST. poziom], - 58
"Level Easy Pressure /Poziom-Cisnienie Uproszcz.]"
— BASIC SETUP level [KONE. PODST. poziom], - 62
"Level Easy Height /Poziom-Wysokos¢ Uproszcz.]"
— BASIC SETUP level [KONE. PODST. poziomj, - 67
"Level Standard /Poziom Standard]"
— BASIC SETUP flow /[KONE. PODST. przeplyw/* - 91
— EXT. SETUP pressure /KONFE. ROZSZ. cisnienie] - 96
— EXTENDED SETUP level /[KONF. ROZSZ. poziom] ——> 96
— EXT. SETUP flow [KONF. ROZSZ. przeptyw]* — 98
— LINEARISATION /LINEARYZACJA] — - 100
wskaznik lokalny
— LINEARISATION /LINEARYZACJA] — - 103
ToF Tool, komunikator reczny HART
— TOTALIZER SETUP [KONFIGURACJA LICZNIKAT*  — 107
— SAFETY CONFIRM. [POTW. BEZPIECZEN.] —  See!
—> DISPLAY /WSKAZNIK] (558) - 110
— OUTPUT /WyisciE] (559) - 112
— TRANSMITTER INFO — HART DATA /DANE HART] - 114
J/INFO-PRZETWORNIK] (560) — TRANSMITTER DATA /DANE PRZETWORNIKA] ~ — 116
— PROCESS CONNECTION /PRZVEACZE TECHN.] — 117
— SENSOR DATA /DANE CZUINIKA] - 119
— PROCESSINFO — PROCESS VALUES pressure - 120
[WARTOSCI PROCESOWE - cisnienie]
/INFO-PROCES] (561) — PROCESS VALUES level - 121
[WARTOSCI PROCESOWE - poziom]
— PROCESS VALUES flow - 122
[WARTOSCI PROCESOWE - przeplyw[*
— PEAK HOLD INDICATOR - 123
[WSKAZNIK PEAK HOLD]
— OPERATING /OBSEUGA] - 125
— DIAGNOSTICS /DIAGNOSTYKA] (562) — SIMULATION /SYMULACJA] - 126
— MESSAGES /[KOMUNIKATY] - 127
— USER LIMITS /WARTOSCI GRANICZNE UZYTK] ~— — 129
— SERVICE [SERWIS] (561) — SYSTEM 2 /SYSTEM 2] - 130

1) Patrz podrecznik dotyczacy bezpieczeristwa: SD189P dla Deltabar S, SD190P dla Cerabar S oraz SD213P dla Deltapilot S.
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4 Pomiar cisnienia
4.1 Kalibracja z zadaniem cisnienia referencyjnego
Przyktad:

W podanym przyktadzie, przetwornik z czujnikiem 500 mbar skonfigurowany jest dla zakresu
pomiarowego 0...+300 mbar, tj. warto$ci O mbar i 300 mbar s3 przyporzadkowane odpowiednio
do wartosci 4 mA i 20 mA.

Wymagane warunki poczgtkowe:
» Mozliwos¢ okreSlenia wartosci cisnienia O mbar i 300 mbar. Np. przyrzad jest juz zainstalowany.

% Wskazéwkal

m Patrz réwniez Instrukcja obstugi Deltabar S (BA270P), punkt 6.6 "Pomiar réznicy cisnieri",
Cerabar S (BA271P), punkt 6.4 "Pomiar ci$nienia" lub Deltapilot S (BA332P), punkt 6.5 "Pomiar
ci$nienia".

m Opis parametréw wystepujacych w przyktadzie, patrz:

— str. 45, tabela 2: MEASURING MODE /TRYB POMIARU]
— str. 53, tabela 6: POSITION ADJUSTMENT /KALIBRACJIA POZYCJT]
— str. 55, tabela 7: BASIC SETUP /[KONFIGURACJA PODSTAWOWA].

m Opis parametréw umozliwiajacych bardziej zaawansowane ustawienia, patrz:

— str. 96, tabela 15: EXTENDED SETUP /KONFIGURACJA ROZSZERZONA]
— str. 120, tabela 25: PROCESS VALUES /WARTOSCI PROCESOWE].

Opis

1 | Deltabar S: przed rozpoczeciem konfiguracji przyrzadu
dla danej aplikacji, nalezy oczy$ci¢ rurki impulsowe

i wypeti¢ uktad pomiarowy ciecza. Patrz Instrukcja
obstugi BA270P, punkt 6.6.

2 | W razie potrzeby dokona¢ kalibracji pozycii.
Patrz: str. 53, tabela 6: POSITION ADJUSTMENT
[KALIBRACJA POZYCJ] .

3 | W razie potrzeby, wybra¢ tryb pomiaru "Pressure
[Cisnienie' za pomocg parametru MEASURING MODE
[TRYB POMIARU].

Wskaznik lokalny:
Sciezka menu: GROUP SELECTION /WYBOR GRUPY] —>
MEASURING MODE /TRYB POMIARU]

ToF Tool, FieldCare, komunikator reczny HART:

Sciezka menu: OPERATING MENU /MENU OBSEUGI —
SETTINGS [USTAWIENIA] — BASIC SETUP [KONFIG. LA
PODSTAWOWA] — MEASURING MODE /TRYB POMIARU] TmA]

PO1-PMD75xxx-19-xx-xx-xx-000

4 | Wskaznik lokalny: ® 20
Wybra¢ grupe funkcji BASIC SETUP /KONFIG. PODST.].
Sciezka menu: GROUP SELECTION /WYBOR GRUPY] —>
OPERATING MENU /MENU OBStUGI] — SETTINGS
[USTAWIENIA] — BASIC SETUP /KONFIG. PODSTAWOWA]

5 | Wybra¢ jednostke ci$nienia za pomoca parametru
PRESS. ENG. UNIT [JEDNOSTKA CISNIENIA],
w podanym przyktadzie: mbar.

6 | Zadane ci$nienie, ktére ma by¢ zapamietane jako zero @ 4 0 ! ! 300 p=
(odp. warto$ci 4 mA) oddziatywuje na przyrzad, [mbar]
w podanym przyktadzie O mbar.
Wybraé parametr GET LRV [ZATWIERDZ LRV]. PO1-X0X0KK-05-X16-Xx-010
Potwierdzi¢ zadana warto$¢. Zadana warto$¢ ciSnienia Rys. I: Kalibracj a_Z Zzadaniem cinienia
referencyjnego

zostaje zapamietana jako zero (4 mA).

1 Patrz tabela, krok 6.
2 Patrz tabela, krok 7.
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Opis

7 | Zadane cis$nienie, ktére ma by¢ zapamietane jako zakres
(odp. warto$ci 20 mA) oddziatywuje na przyrzad,
w podanym przyktadzie 300 mbar.

Wybraé parametr GET URV [ZATWIERDZ LRV].

Potwierdzi¢ zadang wartos$¢. Zadana wartos¢ ciSnienia
zostaje zapamietana jako zakres (20 mA).

8 | Wynik:
Ustawiony zakres pomiarowy: 0...+300 mbar.

Wskazdwkal
m [stnieje rowniez mozliwo$¢ konfiguracii jednostki definiowanej przez uzytkownika. Patrz opis
parametru PRESS. ENG. UNIT [JEDNOSTKA CISNIENIA] (= str. 56).

4.2 Kalibracja bez zadania cisnienia referencyjnego

Przyktad:

W podanym przyktadzie, przetwornik z czujnikiem 400 mbar jest skonfigurowany dla zakresu
pomiarowego 0...+300 mbar, tj. wartosci O mbar i 300 mbar sg przyporzadkowane odpowiednio
do wartosci 4 mA i 20 mA.

Wymagane warunki poczatkowe:
m Jest to kalibracja w sensie teoretycznym, tj. wartodci ciSnienia dla zera i zakresu s3 znane.

Wskazéwkal

m Patrz réwniez Instrukcja obstugi Deltabar S (BA270P), punkt 6.6 "Pomiar réznicy ci$nieri",
Cerabar S (BA271P), punkt 6.4 "Pomiar ci$nienia" lub Deltapilot S (BA332P), punkt 6.5 "Pomiar
ci$nienia".

m / uwagi na pozycje pracy punkt zerowy moze ulec przesunieciu, tj. podczas gdy zbiornik jest
pusty moze by¢ wskazywana MEASURED VALUE [WARTOSC MIERZONA] r6zna od zera. —
Procedura korygowania wptywu pozycji pracy: patrz str. 53, tabela 6: Kalibracja pozyciji.

» Opis parametréw wystepujacych w przyktadzie, patrz:

— str. 45, tabela 2: MEASURING MODE /TRYB POMIARU]
— str. 53, tabela 6: POSITION ADJUSTMENT /KALIBRACJA POZYC]]]
— str. 55, tabela 7: BASIC SETUP /KONFIGURACJA PODSTAWOWA].

m Opis parametréw umozliwiajacych bardziej zaawansowane ustawienia, patrz:

— str. 96, tabela 15: EXTENDED SETUP [KONFIGURACJA ROZSZERZONA]
— str. 120, tabela 27: PROCESS VALUES /WARTOSCI PROCESOWE].
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Opis

1 | W razie potrzeby, wybra¢ tryb pomiaru "Pressure
[Cisnienie' za pomocg parametru MEASURING MODE
[TRYB POMIARU].

Wskaznik lokalny:
Sciezka menu: GROUP SELECTION /WYBOR GRUPY] —>
MEASURING MODE /TRYB POMIARU]

ToF Tool, FieldCare, komunikator reczny HART:
Sciezka menu: OPERATING MENU /MENU OBSEUGI —>
SETTINGS JUSTAWIENIA] — BASIC SETUP [KONFIG.
PODST.| - MEASURING MODE /7RYB POMIARU]

2 Wskaznik lokalny: PO1-PMP7 1 xxx-19-xx-x6-x5-000
Wybra¢ grupe funkcji BASIC SETUP /KONFIG. PODST.].
Sciezka menu: GROUP SELECTION /WYBOR GRUPY] —

OPERATING MENU /MENU OBStUGI] — SETTINGS | 4
JUSTAWIENIA] — BASIC SETUP /KONFIG. PODST,] [mA]
3 | Wybra¢ jednostke ci$nienia za pomoca parametru ® 20

PRESS. ENG. UNIT [JEDNOSTKA CISNIENIAJ,
w podanym przyktadzie: mbar.

4 | Wybra¢ parametr SET LRV JUSTAW LRV].

Wprowadzi¢ warto$¢, tutaj O mbar, ktéra ma by¢ zapa-
mietana w parametrze SET LRV [USTAW LRV] i potwier-
dzi¢ ja. Warto$¢ ta zostaje zapamietana jako zero (4 mA).

. @ 4 i 1 >
5 | Wybra¢ parametr SET URV JUSTAW URV]. 0 300 b
Wprowadzi¢ wartos¢, tutaj 300 mbar, ktéra ma by¢ za- [mbar]
pamietana w SET URV [USTAW URV] i potwierdzi¢ ja.
Warto$¢ ta zostaje zapamietana jako zakres (20 mA). Ol 05 10
6 | Wynik: Rys. 2: Kalibracja bez zadania ciSnienia

Ustawiony zakres pomiarowy: 0...+300 mbar. referencyjnego

1 Patrz tabela, krok 4.
2 Patrz tabela, krok 5.

% Wskazéwkal!

m Kalibracje bez zadania ci$nienia referencyjnego mozna réwniez wykona¢ poprzez menu QUICK
SETUP. — Patrz str. 47, tabela 3: menu QUICK SETUP.

m [stnieje réwniez mozliwo$¢ konfiguracji jednostki definiowanej przez uzytkownika. Patrz opis
parametru PRESS. ENG. UNIT [JEDNOSTKA CISNIENIA] (—> str. 56).
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5.1

Pomiar poziomu

Ogdlna charakterystyka pomiaru poziomu

Zadanie pomiarowe LEVEL Opcje wyboru Opis Uwagi Wskazanie warto$ci
SELECTION/ zmiennych mierzonej
LEVEL MODE mierzonych
Warto$¢ mierzona jest LEVEL SELECTION Poprzez parametr — Kalibracja z zadaniem Mozliwos¢ dokonania | Ta sama warto$¢ mierzona
wprost proporcjonalna [WYBOR TR. POM. OUTPUT UNIT ci$nienia referencyjnego nieprawidtowych jest wskazywana na wys-
do ci$nienia mierzonego. | POZIOMUJ: [JEDNOSTKA — mokra kalibracja, wprowadzen wietlaczu w polu wskaza-
Kalibracja jest wykonywa- | Level Easy Pressure WYISCIOWAJ: %, patrz str. 17, pkt. 5.2.1 Mozliwos¢ pracy nia warto$ci mierzonej oraz
na poprzez wprowadzenie | /Poziom-Cisnienie jednostki poziomu, |- Kalibracja bez zadania w trybie SIL w parametrze LEVEL

dwdch par wartosci Uproszcz.] objetosci lub masy. ci$nienia referencyjnego Niemozliwa konfigu- | BEFORE LIN /POZIOM
ci$nienie - poziom. —sucha kalibracja, patrz racja jednostek def. PRZED LINEARYZACJA].
str. 19, pkt. 5.2.2 przez uzytkownika
Warto$¢ mierzona jest LEVEL SELECTION Poprzez parametr — Kalibracja z zadaniem Mozliwos¢ dokonania | Ta sama warto$¢ mierzona
wprost proporcjonalna [WYBOR TR. POM. OUTPUT UNIT ci$nienia referencyjnego nieprawidtowych jest wskazywana na wys-
do ci$nienia mierzonego. | POZIOMUJ: [JEDNOSTKA — mokra kalibracja, wprowadzen wietlaczu w polu wskaza-
Kalibracja jest wykonywa- | Level Easy Height WYJSCIOWAJ: %, patrz str. 21, pkt. 5.3.1 Brak mozliwosci pracy | nia warto$ci mierzonej oraz
na poprzez wprowadzenie | /Poziom-Wysokos¢ jednostki poziomu, | — Kalibracja bez zadania w trybie SIL w parametrze LEVEL
gestosci i dwoch par Uproszcz.] objetosci lub masy. ci$nienia referencyjnego Niemozliwa konfigu- | BEFORE LIN /POZIOM
warto$ci wysoko$¢ - —sucha kalibracja, patrz racja jednostek def. PRZED LINEARYZACJA].
poziom. str. 23, pkt. 5.3.2 przez uzytkownika
Warto$¢ mierzona jest LEVEL SELECTION Poprzez parametr — Kalibracja z zadaniem Odrzucenie przez Ta sama warto$¢ mierzona
wprost proporcjonalna [WYBOR TR. POM. LIN. MEASURAND ci$nienia referencyjnego przyrzad nieprawidto- | jest wskazywana na wys-
do ci$nienia mierzonego. | POZIOMUJ: [LIN. WART. — mokra kalibracja, wych wprowadzen wietlaczu w polu wskaza-
Level standard /Poziom- | MIERZONAJ: patrz str. 25, pkt. 5.4.1 Brak mozliwo$ci pracy | nia warto$ci mierzonej oraz
Standard] / — % (poziom) — Kalibracja bez zadania w trybie SIL w parametrze LEVEL
LEVEL MODE — Level [Poziom] ci$nienia referencyjnego Mozliwa konfiguracja | BEFORE LIN /POZIOM
[TRYB POMIARU — Volume /Objetoscd] —sucha kalibracja, patrz jednostek poziomu, PRZED LINEARYZACJA].
POZIOMU}: — Mass /Masa/ str. 27, pkt. 5.4.2 objetosci lub masy def.
Linear /Liniowy] przez uzytkownika
Warto$¢ mierzona nie jest | LEVEL SELECTION Poprzez parametr — Kalibracja z zadaniem Odrzucenie przez Warto$¢ mierzona wska-
wprost proporcjonalna [WYBOR TR. POM. LINd MEASURAND ci$nienia referencyjne- przyrzad nieprawidlo- | zywana jest na wySwiet-
do ci$nienia mierzonego, | POZIOMUJ: [LIN. d WART. go: pétautomatyczne wych wprowadzen laczu w polu wskazania
np. w przypadku zbiorni- | Level standard /Poziom- | MIERZONAJ: wprowadzanie tabeli Brak mozliwosci pracy | warto$ci mierzonej oraz
kéw z dnem stozkowym. | Standard] / — Pressure + % linearyzacji, patrz str. w trybie SIL w parametrze TANK
W celu kalibracji wymaga- | LEVEL MODE [Cisnienie + %] 29, pkt. 5.5.1 Mozliwa konfiguracja | CONTENT [ZAWARTOSC
ne jest wprowadzenie [TRYB POMIARU — Pressure + volume | — Kalibracja bez zadania jednostek poziomu, ZBIORNIKA.
tabeli linearyzacji. POZIOMUJ: [Cisn. + objet.] ci$nienia referencyjne- objetosci lub masy def.

Pressure linearized
[Z linear. ciSnienia]

— Pressure + mass
[Cisn. + masaj

go: reczne wprowadza-
nie tabeli linearyzacji,
patrz str. 32, pkt. 5.5.2

przez uzytkownika

— Wymagane jest zdefi-
niowanie dwdch war-
tosci mierzonych
lub

— Ksztalt zbiornika jest
zdefiniowany przez
pary warto$ci, takich jak
wysoko$¢ 1 objetos¢.

1-sza wart. mierz. (%-

sokos¢ lub wysoko$¢) musi
by¢ wprost proporcjonalna
do mierzonego ci$nienia.
2-ga wart. mierz. (obje-
to$¢, masa lub wart. %) nie
moze by¢ wprost propor-
cjonalna do mierzonego
ci$nienia. Dla 2-giej wart.
mierzonej wymagane jest
wprowadzenie tabeli linea-
ryzacji. 2-ga wart. mierz.
jest przypisana do 1-szej
wart. mierz. poprzez
tabele.

LEVEL SELECTION
[WYBOR TR. POM.
POZIOMUJ:

Level standard /Poziom-
Standard] /

LEVEL MODE

[TRYB POMIARU
POZIOMUJ:

Height linearized

[Z linear. wysokosci]

Poprzez parametr
COMB. MEASU-
RAND /KOMB. WART.
MIERZ}:
— Height + volume
[Wysok. + objet.]
— Height + mass
[Wysok. + masa]
— Height + %
[Wysok. + %]
— %-Height +
volume
[%-Wys. + objet.]
— %-Height + mass
[%-Wys. + masa]
— %-Height + %
[%-Wys. + %]

— Kalibracja z zadaniem
ci$nienia referencyjnego
— mokra kalibracja i pét-
automatyczne wprowa-
dzanie tabeli linearyza-
Cji, patrz str. 34, pkt.
5.6.1

— Kalibracja bez zadania
ci$nienia referencyjne-
go: sucha kalibracja
i reczne wprowadzanie
tabeli linearyzaciji, patrz
str. 38, pkt. 5.6.2

Odrzucenie przez
przyrzad nieprawidto-
wych wprowadzen
Brak mozliwosci pracy
w trybie SIL

Mozliwa konfiguracja
jednostek poziomu,
objetosci lub masy defi-
niowanych przez uzyt-
kownika

2-ga warto$¢ mierzona
(objetos¢, masa lub war-
to$¢ %) wskazywana jest
na wy$wietlaczu w polu
wskazania warto$ci mie-
rzonej oraz w parametrze
TANK CONTENT /Z4-
WARTOSC ZBIORNIKA).

2-ga warto$¢ mierzona
(%-wysokos¢ lub wysokos¢)
wskazywana jest w para-
metrze LEVEL BEFORE
LIN /POZIOM PRZED
LINEARYZACJA].
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5.2 Opcja trybu pomiaru poziomu "Level Easy Pressure
[Poziom-Cisnienie Uproszcz.]"

5.2.1 Kalibracja z zadaniem ci$nienia referencyjnego — mokra
kalibracja

Przyktad:
W przedstawionym tu przyktadzie, poziom w zbiorniku powinien by¢ mierzony w m3. Maksymalny
poziom wynosi 3 m. Ustawiony zakres ci$nienia: O ... 300 mbar.

Wymagane warunki poczatkowe:
= Warto$¢ mierzona jest wprost proporcjonalna do ci$nienia.
= Zbiornik moze by¢ napetniany lub oprézniany.

% Wskazéwkal!

m Patrz réwniez Instrukcja obstugi Deltabar S (BA270P) lub Cerabar S (BA271P), pkt. 6.5 "Pomiar
poziomu" lub Deltapilot S (BA332P), pkt. 6.4 "Pomiar poziomu".

= W przypadku wyboru trybu pomiaru poziomu "Level Easy Pressure /Poziom-Cisnienie Uproszcz.]'
warto$ci wprowadzone w parametrach EMPTY CALIB. /KALIBR. PUSTY] /FULL CALIB. [KALIBR.
PEENY] oraz SET LRV [USTAW LRV] /SET URV [USTAW URV] musz3 sie r6zni¢ o co najmniej 1%.
Jesli warunek ten nie jest spetniony, nastepuje odrzucenie wartosci i wygenerowanie komunikatu
ostrzezenia. Inne wartosci graniczne nie sa sprawdzane, co oznacza, ze w celu zagwarantowania
prawidtowego pomiaru, wprowadzane wartosci musza by¢ zgodne z zakresem czujnika i zada-
niem pomiarowym.

m Opis parametréw wystepujacych w przyktadzie, patrz:
— str. 45, tabela 2: MEASURING MODE /7RYB POMIARU]
— str. 53, tabela 6: POSITION ADJUSTMENT /KALIBRACJIA POZYCII]
— str. 58, tabela 8: LEVEL SELECTION "Level Easy Pressure" /WYBOR TR. POM. POZIOMU:

"Poziom-Cisnienie Uproszcz.]

m Opis parametréw umozliwiajacych bardziej zaawansowane ustawienia, patrz:
— str. 96, tabela 16: EXTENDED SETUP [KONFIGURACJA ROZSZERZONA]
— str. 121, tabela 28: PROCESS VALUES /WARTOSCI PROCESOWE].

Opis
1 | Deltabar S: przed rozpoczeciem konfiguracji przyrzadu
dla danej aplikacji, nalezy oczy$ci¢ rurki impulsowe ®
i wypetni¢ uktad pomiarowy ciecza. Patrz Instrukcja 300 mb
obstugi BA270P, punkt 6.5.1 5 m ar

2 | W razie potrzeby dokona¢ kalibracji pozycji. Patrz str.
53, tabela 6: POSITION ADJUSTMENT /KAL/B. POZYC]. | - ———————————

3 | W razie potrzeby, wybra¢ tryb pomiaru "Level /Poziom/"
za pomocg par. MEASURING MODE /7RYB POMIARU].

Wskaznik lokalny:
Sciezka menu: GROUP SELECTION /WYBOR GRUPY] —>
MEASURING MODE [7RYB POMIARU]

ToF Tool, FieldCare, komunikator reczny HART:
Sciezka menu: OPERATING MENU /MENU OBSEUGH —>
SETTINGS JUSTAWIENIA] — BASIC SETUP /KONFIG.

PODSTAWOWA] — MEASURING MODE /TRYB POMIARU] POPETS R ccnct0s
Rys. 3: Kalibracja z zadaniem cisnienia referen-

cyjnego — mokra kalibracja

4 | W razie potrzeby, wybra¢ tryb pomiaru "Level Easy
Pressure /Poziom-Cisnienie Uproszcz./' Za pomoca
parametru LEVEL SELECTION /7RYB POMIARU]. 1 Patrz tabela, krok 9.

Wkaznik lokalny: 2 Patrz tabela, krok 10.

Sciezka menu: GROUP SELECTION /WYBOR GRUPY] —
MEASURING MODE "Level" /TRYB POMIARU: "Poziom"]
— LEVEL SELECTION /WYBOR TR. POM. POZIOMU]

ToF Tool, FieldCare, komunikator reczny HART:
Sciezka menu: OPERATING MENU [MENU OBSEUGH —>
SETTINGS JUSTAWIENIA]—BASIC SETUP/KONF. PODST.]
— MEASURING MODE "Level" /TR. POMIARU: "Poziom"]
— LEVEL SELECTION /WYBOR TR. POM. POZIOMU]
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Opis

5 | Wskaznik lokalny:
Wybraé grupe funkcji BASIC SETUP [KONFIGURACIA h
PODSTAWOWAJ. Sciezka menu: GROUP SELECTION Iml
/WYBOR GRUPY]— OPERATING MENU /MENU OBSLUGI]
— SETTINGS [USTAWIENIA] — BASIC SETUP @ 3

[KONFIGURACJA PODSTAWOWA]

6 | Wybra¢ jednostke ci$nienia za pomoca parametru 1
PRESS. ENG. UNIT [JEDNOSTKA CISNIENIAJ,
w podanym przyktadzie: mbar.

7 | Wybra¢ jednostke poziomu za pomoca parametru
OUTPUT UNIT [JEDNOSTKA WYJSCIOWA),
w podanym przyktadzie: m. @

0 | | -
8 | Wybrac opcje "Wet /Mokra/' za pomoca parametru 0 300 __P
CALIBRATION MODE /TRYB KALIBRACYI. [mbar]
0 | Zadane jest ci$nienie dla dolnego punktu kalibracyjnego, PO 05 Ol
w podanym przyktadzie: 0 mbar.
Wybraé parametr EMPTY CALIB. /KALIBR. "PUSTY"). [m_IA]‘

Wprowadzi¢ warto§¢ poziomu, tutaj np. O m.
Potwierdzi¢ warto$¢, zapamietujac w ten sposéb zadane @ 20
ci$nienie jako zero dla poziomu.

10 | Zadane jest ci$nienie dla gérnego punktu kalibracyjnego,
w podanym przyktadzie: 300 mbar.

Wybra¢ parametr FULL CALIB. /KALIBR. "PEENY").

Wprowadzi¢ warto§¢ poziomu, tutaj np. 3 m.
Potwierdzi¢ wartos¢, zapamietujac w ten sposéb zadane

ci$nienie jako zakres dla poziomu. @ 4 f f >
- » 0.5 45 _h
11 | Ustawi¢ min. warto$¢ dla zakresu pradowego (4 mA) m

za pomoca parametru SET LRV [USTAW LRV].

POT-xxxxxXXX-05-X%-X%-X%-014

Kalibracja z zadaniem cisnienia
referencyjnego — mokra kalibracja

12 | Ustawi¢ maks. warto$¢ dla zakresu pradowego (20 mA) Rys. 4:
za pomocg parametru SET URV /USTAW URV].
13 | Wynik:

Ustawiony zakres pomiarowy: 0...3 m.

Patrz tabela, krok 9.

Patrz tabela, krok 10.
Patrz tabela, krok 11.
Patrz tabela, krok 12.

AW N~

% Wskazéwkal

1. Kalibracje z zadaniem ci$nienia referencyjnego mozna réwniez wykona¢ poprzez menu
QUICK SETUP. — Patrz str. 49, tabela 4: menu QUICK SETUP.

2. Istnieje réwniez mozliwo$¢ konfiguracji jednostek definiowanych przez uzytkownika. Patrz
opis parametru PRESS. ENG. UNIT [JEDNOSTKA CISNIENIA] (— str. 59).

3. W przypadku tego trybu pomiaru poziomu, warto$cig mierzong moga by¢: wartos¢ %, poziom,
objeto$¢ i masa. — Patrz réwniez opis parametru OUTPUT UNIT JEDNOSTKA WYISCIOWA,
str. 60.

4. Przy obstudze za pomoca wskaznika lokalnego, parametry EMPTY CALIB. /KALIBRACJA
"PUSTY"] (— str. 61) 1 FULL CALIB. /KALIBRACJA "PEENY"](— str. 61) wskazuja odpowiednio
aktualne warto$ci zadanego cisnienia referencyjnego. Przy obstudze za pomocg programu ToF
Tool i komunikatora recznego HART, wartosci oddziatywujacego aktualnie ciSnienia
wskazywane s3 w grupie PROCESS VALUES /WARTOSCI PROCESOWE] ($ciezka menu:
OPERATING MENU /MENU OBStUGI] — PROCESSINFO [INFO - PROCES] — PROCESS
VALUES /WARTOSCI PROCESOWE)).
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5.2.2  Kalibracja bez zadania ciSnienia referencyjnego — sucha
Kalibracja

Przyktad:

W przedstawionym przyktadzie, objeto$¢ w zbiorniku powinna by¢ mierzona w litrach (1). Maksy-
malna objeto$¢ wynosi 1000 1 a maksymalna wysoko$¢ 4 m. Gestos¢ cieczy wynosi 1 kg/dm3.
Przetwornik zamontowany jest ponizej poziomu odp. minimalnej wartosci zakresu pomiarowego.

Wymagane warunki poczatkowe:

= Warto$¢ mierzona jest wprost proporcjonalna do ciSnienia.

m Jest to kalibracja w sensie teoretycznym, tj. wartosci ci$nieti i objetosci dla dolnego i gérnego
punktu kalibracyjnego musza by¢ znane.

% Wskazéwkal!

m Patrz réwniez Instrukcja obstugi Deltabar S (BA270P) lub Cerabar S (BA271P), pkt. 6.5 "Pomiar
poziomu" lub Deltapilot S (BA332P), pkt. 6.4 "Pomiar poziomu".

m W przypadku wyboru trybu pomiaru poziomu "Level Easy Pressure /Poziom-Cisnienie Uproszcz.]'
warto$ci wprowadzone w parametrach EMPTY CALIB. /KALIBR. PUSTY] /FULL CALIB. /[KALIBR.
PEENY] oraz SET LRV JUSTAW LRV] /SET URV [USTAW URV] musz3 sie 16zni¢ o co najmniej 1%.
Jesli warunek ten nie jest spetniony, nastepuje odrzucenie warto$ci 1 wygenerowanie komunikatu
ostrzezenia. Inne wartosci graniczne nie sa sprawdzane, co 0znacza, ze w celu zagwarantowania
prawidtowego pomiaru, wprowadzane wartosci musza by¢ zgodne z zakresem czujnika i zada-
niem pomiarowym.

® 7/ uwagi ha pozycje pracy punkt zerowy moze ulec przesunieciu, tj. podczas gdy zbiornik jest
pusty moze by¢ wskazywana MEASURED VALUE /WARTOSC MIERZONA] rézna od zera. —>
Procedura korygowania wptywu pozycji pracy: patrz str. 53, tabela 6: Kalibracja pozyciji.

m Opis parametréw wystepujacych w przyktadzie, patrz:

— str. 45, tabela 2: MEASURING MODE /TRYB POMIARU]
— str. 58, tabela 8: LEVEL SELECTION "Level Easy Pressure" /WYBOR TR. POM. POZIOMU:
"Poziom-Cisnienie Uproszcz.]
» Opis parametréw umozliwiajacych bardziej zaawansowane ustawienia, patrz:
— str. 96, tabela 16: EXTENDED SETUP /KONFIGURACJA ROZSZERZONA]
— str. 121, tabela 28: PROCESS VALUES /WARTOSCI PROCESOWE].

Opis

1 | Wybra¢ tryb pomiaru "Level /Poziom/" za pomoca
parametru MEASURING MODE /TRYB POMIARU]. \

@
1000 |
Wskaznik lokalny: J\-/—\
Sciezka menu: GROUP SELECTION /WYBOR GRUPY] —> L £

MEASURING MODE [TRYB POMIARU] 4m

ToF Tool, FieldCare, komunikator reczny HART:

Sciezka menu: OPERATING MENU /MENU OBSEUGH —>
SETTINGS JUSTAWIENIA] — BASIC SETUP /KONFIG.
PODSTAWOWA] — MEASURING MODE /TRYB POMIARU]

2 | W razie potrzeby, wybra¢ tryb pomiaru "Level Easy p=1 kg
Pressure /Poziom-Cisnienie Uproszcz./' Za pomoca dm3
parametru LEVEL SELECTION /7TRYB POMIARU]
Wskaznik lokalny:
Sciezka menu: GROUP SELECTION /WYBOR GRUPY] — PO1-PMC7 1 xxx-19-x-10-15-000

MEASURING MODE "Level" [TRYB POMIARU: "Poziom"] | Rys, 5:
— LEVEL SELECTION /WYBOR TR. POM. POZIOMU]

ToF Tool, FieldCare, komunikator reczny HART:
Sciezka menu: OPERATING MENU [MENU OBSEUGI —>
SETTINGS JUSTAWIENIA]—BASIC SETUP/KONF. PODST.]
— MEASURING MODE "Level" /TR. POMIARU: "Poziom"]
— LEVEL SELECTION /WYBOR TR. POM. POZIOMU]

Kalibracja bez zadania ciSnienia
referencyjnego — sucha kalibracja

Patrz tabela, krok 10.
Patrz tabela, krok 11.
Patrz tabela, krok 12.
Patrz tabela, krok 13.

N WN ~

3 | WskaZnik lokalny:

Wybraé grupe funkcji BASIC SETUP /KONFIGURACJA
PODSTAWOWA]. Sciezka menu: GROUP SELECTION
[WYBOR GRUPY)— OPERATING MENU /MENU OBSEUGI]
— SETTINGS /USTAWIENIA] — BASIC SETUP
[KONFIGURACJA PODSTAWOWA]
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Opis

Wrybrac jednostke ci$nienia za pomoca parametru
PRESS. ENG. UNIT [JEDNOSTKA CISNIENIAJ,
w podanym przyktadzie: mbar.

Wybrac¢ jednostke objetosci za pomoca parametru
OUTPUT UNIT JEDNOSTKA WYJSCIOWA),
w podanym przyktadzie: 1 (litr).

Wybraé opcje "Dry [Sucha/' za pomoca parametru
CALIBRATION MODE /TRYB KALIBRACJI].

Wprowadzi¢ warto$¢ objetoéci dla dolnego punktu
kalibracyjnego za pomoca parametru EMPTY CALIB.
[KALIBR. "PUSTY"], w podanym przyktadzie: O 1.

Wprowadzi¢ wartos¢ ci$nienia dla dolnego punktu
kalibracyjnego za pomoca parametru EMPTY PRESSURE
[CISNIENIE "PUSTY"], w podanym przyktadzie: 50 mbar.

Wprowadzi¢ warto$¢ objetoéci dla gérnego punktu
kalibracyjnego za pomoca parametru FULL CALIB.
[KALIBR. "PEENY"], w podanym przyktadzie: 1000 L.

Wprowadzi¢ wartos¢ ci$nienia dla gérnego punktu
kalibracyjnego za pomoca parametru FULL PRESSURE

[CISNIENIE "PEENY"], w podanym przyktadzie: 450 mbar.

Ustawi¢ min. wartos¢ dla zakresu pradowego (4 mA)
za pomoca parametru SET LRV [USTAW LRV].

Ustawi¢ maks. warto$¢ dla zakresu pradowego (20 mA)
za pomoca parametru SET URV /USTAW URV].

Wynik:
Ustawiony zakres pomiarowy: 0 ... 1000 1.

Rys. 6:

AN W~

Vi

(1

@ 1000
@ o | | >
50 450 p
® @ [mbar]

PO1-xxxxxxxX-05-XX-XX-Xx-026

I 4

[mA]

® 20
® 4 i i >
0 1000 V_

1]

POT-xxxxxxxx-05-xx-xx-xx-028

Kalibracja bez zadania cisnienia
referencyjnego — sucha kalibracja

Patrz tabela, krok 7.
Patrz tabela, krok 8.
Patrz tabela, krok 9.
Patrz tabela, krok 10.
Patrz tabela, krok 11.
Patrz tabela, krok 12.

% Wskazéwkal

W przypadku tego trybu pomiaru poziomu, warto$cia mierzona moga by¢: wartos$¢ %, poziom,
objetos¢ i masa. — Patrz réwniez opis parametru OUTPUT UNIT JJEDNOSTKA WYISCIOWA],

1.

str. 60.

[stnieje réwniez mozliwos¢ konfiguracji jednostek definiowanych przez uzytkownika. Patrz
opis parametru PRESS. ENG. UNIT [JEDNOSTKA CISNIENIA] (— str. 59).



Cerabar S/Deltabar S/Deltapilot S Pomiar poziomu

53 Opcja trybu pomiaru poziomu "Level Easy Height
[Poziom-Wysokos¢ Uproszcz.|"

5.3.1 Kalibracja z zadaniem ci$nienia ref. — mokra kalibracja

Przyktad:

W przedstawionym przyktadzie, objetos¢ w zbiorniku powinna by¢ mierzona w litrach (1). Maksy-
malna objeto$¢ wynosi 1000 1 a maksymalna wysoko$¢ 4 m. Gestos¢ cieczy wynosi 1 kg/dmS.
Przetwornik zamontowany jest ponizej poziomu odp. minimalnej wartosci zakresu pomiarowego.

Wymagane warunki poczgtkowe:
= Warto$¢ mierzona jest wprost proporcjonalna do ciSnienia.
= Zbiornik moze by¢ napetniany lub oprézniany.

% Wskazéwkal

m Patrz réwniez Instrukcja obstugi Deltabar S (BA270P) lub Cerabar S (BA271P), pkt. 6.5 "Pomiar
poziomu" lub Deltapilot S (BA332P), pkt. 6.4 "Pomiar poziomu".

» W przypadku trybu pomiaru poziomu "Level Easy Pressure /Poziom-Cisnienie Uproszcz.]' warto$ci
wprowadzone w parametrach EMPTY CALIB. /KALIBR. PUSTY] /FULL CALIB. /[KALIBR. PELNY]
oraz SET LRV [USTAW LRV] /SET URV [USTAW URV] musza sie r6zni¢ o co najmniej 1%. Jesli wa-
runek ten nie jest spetniony, nastepuje odrzucenie wartosci i wygenerowanie komunikatu ostrze-
zenia. Inne wartosci graniczne nie sa sprawdzane, tj. dla zagwarantowania prawidtowego pomia-
ru, wprowadzane warto$ci musza by¢ zgodne z zakresem czujnika i zadaniem pomiarowym.

m Opis parametréw wystepujacych w przyktadzie, patrz:

— str. 45, tabela 2: MEASURING MODE /TRYB POMIARU]
— str. 53, tabela 6: POSITION ADJUSTMENT /KALIBRACJIA POZYCJI]
— str. 62, tab. 9: LEVEL SELECTION "Level Easy Height"/WYB. TR. POM. POZ.: "Poziom-Wys. Upr.]

m Opis parametréw umozliwiajacych bardziej zaawansowane ustawienia, patrz:

— str. 96, tabela 16: EXTENDED SETUP /KONFIGURACJA ROZSZERZONA]
— str. 121, tabela 28: PROCESS VALUES /WARTOSCI PROCESOWE].

Opis

1 | Deltabar S: przed rozpoczeciem konfiguracji dla danej

aplikacji, nalezy oczy$ci¢ rurki impulsowe i wypemic¢ | %00 |
uktad pom. ciecza. Patrz Instrukcja BA270P, pkt. 6.5.1 3

2 | W razie potrzeby dokona¢ kalibracji pozycji. Patrz str.53, J\-/_\\ |

tabela 6: POSITION ADJUSTMENT /KALIB. POZYCJI]. B T 4m

3 | W razie potrzeby, wybra¢ tryb pomiaru "Level /Poziom/'
za pomoca par. MEASURING MODE /7RYB POMIARUJ.

Wskaznik lokalny:

Sciezka menu: GROUP SELECTION /WYBOR GRUPY] —

MEASURING MODE /7RYB POMIARU] @)

ToF Tool, FieldCare, komunikator reczny HART: p= 1_dk93
m

Sciezka menu: OPERATING MENU /MENU OBSEUGH —>
SETTINGS JUSTAWIENIA] — BASIC SETUP /KONFIG. I
PODSTAWOWA] — MEASURING MODE /TRYB POMIARU]

4 | W razie potrzeby, wybra¢ tryb pomiaru "Level Easy PRy T ——
Height /Poziom-Wysokos¢ Uproszcz.]" za pomoca Rys. 7: Kalibracja z zadaniem cisnienia referen-
parametru LEVEL SELECTION /7RYB POMIARU]. cyjnego — mokra kalibracja
Wskaznik lokalny:

$ciezka menu: GROUP SELECTION /WYBOR GRUPYj — | 1~ Fatrz tabela, kroki 10 i 1.
MEASURING MODE "Level’ /TRYB POMIARU: "Poziom] | 2~ Lalrz tabela, krok 12.

—> LEVEL SELECTION /WYBOR TR. POM. POZIOMU) 3 Palrz tabela, krok 13.

ToF Tool, FieldCare, komunikator reczny HART:
Sciezka menu: OPERATING MENU /MENU OBSEUGH —>
SETTINGS JUSTAWIENIA—BASIC SETUP /KONE. PODST,]
> MEASURING MODE "Level" /7R, POMIARU: "Poziom'"]
—s LEVEL SELECTION /WYBOR TR. POM. POZIOMU]

5 | Wskaznik lokalny:

Wybraé grupe funkcji BASIC SETUP /KONF. PODST.).
Sciezka menu: GROUP SELECTION /WYBOR GRUPY] —>
OPERATING MENU /MENU OBSEUGH — SETTINGS
JUSTAWIENIA] — BASIC SETUP /KONF. PODST.]
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Opis

6 | Wybra¢ jednostke ci$nienia za pomoca parametru

PRESS. ENG. UNIT [JEDNOSTKA CISNIENIA], ha p
) m|h=57g
w podanym przyktadzie: mbar. p-9

7 | Wybra¢ jednostke objetodci za pomoca parametru 45
OUTPUT UNIT [JEDNOSTKA WYJSCIOWA],

w podanym przyktadzie: 1 (litr).

8 | Wybra¢ jednostke wysokosci za pomoca parametru + ©)
HEIGHT UNIT JJEDNOSTKA WYSOKOSCIJ, w podanym kg
przykladzie: m. P=1gms

9 | Wybra¢ opcje "Wet /[Mokra/' za pomoca parametru T
CALIBRATION MODE [TRYB KALIBRACYI].

10 | Wybra¢ jednostke gestosci za pomoca parametru 05 ) ) -
DENSITY UNIT JJEDNOSTKA GESTOSCI], W podanym “ 5 ‘ ‘ 450 P
przyktadzie: kg/dm?. Tmbar]

11 | Wprowadzi¢ warto$¢ gestosci za pomoca parametru st 05 020
ADJUST DENSITY /KALIBRACJA GESTOSCI], w podanym
przykladzie: 1 kg/dm?. vV 4

12 | Wprowadzi¢ warto$¢ objetosci dla dolnego punktu T
kalibracyjnego za pomoca parametru EMPTY CALIB.

[KALIBR. "PUSTY"], w podanym przyktadzie: O . ® 1000
(Aktualnie mierzone ci$nienie hydrostatyczne jest wska-
zywane jako wysoko$¢, w podanym przyktadzie: 0.5 m)

13 | Wprowadzi¢ warto$¢ objetodci dla gérnego punktu T

kalibracyjnego za pomoca parametru FULL CALIB.

[KALIBR. "PEENY"], w podanym przyktadzie: 1000 L.

(Aktualnie mierzone ci§nienie hydrostatyczne jest wska- 1 p
zywane jako wysokos$¢, w podanym przyktadzie: 4.5 m) h= g

14 | Ustawi¢ min. warto$¢ dla zakresu pradowego (4 mA) ® 0 | | -
za pomoca parametru SET LRV [USTAW LRV]. 0.5 45 _h

15 | Ustawi¢ maks. wartos¢ dla zakresu pradowego (20 mA) [m]
za pomocg parametru SET URV [USTAW URV]. POt 05 1030

16 | Wynik:

Ustawiony zakres pomiarowy: 0 ... 1000 1. w
[mA]
® 20
@ 4 : : »-
0 1000 V_
(1
PO1-XXXXXXXX-05-XX-XX-Xx-031
Rys. 8: Kalibracja z zadaniem cisnienia
referencyjnego — mokra kalibracja
1 Patrz tabela, kroki 10 11.
2 Patrz tabela, krok 12.
3 Patrz tabela, krok 13.
4 Patrz tabela, krok 14.
5 Patrz tabela, krok 15.
Wskazéwkal

1. W przypadku tego trybu pomiaru poziomu, warto$cig mierzong moga by¢: wartos¢ %, poziom,
objeto$¢ i masa. — Patrz réwniez opis parametru OUTPUT UNIT JEDNOSTKA WYISCIOWA,
str. 64.

2. Istnieje réwniez mozliwo$¢ konfiguracji jednostek definiowanych przez uzytkownika.

Patrz opis parametru PRESS. ENG. UNIT JEDNOSTKA CISNIENIA] (— str. 63).
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5.3.2  Kalibracja bez zadania cisnienia referencyjnego — sucha
Kalibracja

Przyktad:

W przedstawionym przyktadzie, objeto$¢ w zbiorniku powinna by¢ mierzona w litrach (1). Maksy-
malna objeto$¢ wynosi 1000 1 a maksymalna wysoko$¢ 4 m. Gestos¢ cieczy wynosi 1 kg/dm3.
Przetwornik zamontowany jest ponizej poziomu odp. minimalnej wartosci zakresu pomiarowego.

Wymagane warunki poczatkowe:

= Warto$¢ mierzona jest wprost proporcjonalna do ciSnienia.

m Jest to kalibracja w sensie teoretycznym, tj. wartosci ci$nieti i objetosci dla dolnego i gérnego
punktu kalibracyjnego musza by¢ znane.

% Wskazéwkal!

m Patrz réwniez Instrukcja obstugi Deltabar S (BA270P) lub Cerabar S (BA271P), pkt. 6.5 "Pomiar
poziomu" lub Deltapilot S (BA332P), pkt. 6.4 "Pomiar poziomu".

m W przypadku trybu pomiaru poziomu "Level Easy Pressure /Poziom-Cisnienie Uproszcz.]' warto$ci
wprowadzone w parametrach EMPTY CALIB. /KALIBR. PUSTY] /FULL CALIB. /[KALIBR. PELNY]
oraz SET LRV [USTAW LRV] /SET URV [USTAW URV] musza sie r6zni¢ o co najmniej 1%. Jesli wa-
runek ten nie jest spetniony, nastepuje odrzucenie wartosci i wygenerowanie komunikatu ostrze-
zenia. Inne wartosci graniczne nie s sprawdzane, tj. dla zagwarantowania prawidtowego pomia-
ru, wprowadzane wartosci musza by¢ zgodne z zakresem czujnika i zadaniem pomiarowym.

® 7/ uwagi na pozycje pracy punkt zerowy moze ulec przesunieciu, tj. podczas gdy zbiornik jest
pusty moze by¢ wskazywana MEASURED VALUE /WARTOSC MIERZONA] rézna od zera. —>
Procedura korygowania wptywu pozycji pracy: patrz str. 53, tabela 6: Kalibracja pozyciji.

m Opis parametréw wystepujacych w przyktadzie, patrz:

— str. 45, tabela 2: MEASURING MODE /TRYB POMIARU]
— str. 62, tab. 9: LEVEL SELECTION "Level Easy Height"/WYBOR TR. POM. POZIOMU:
"Poziom-WysokoS¢ Uproszcz.]
» Opis parametréw umozliwiajacych bardziej zaawansowane ustawienia, patrz:
— str. 96, tabela 16: EXTENDED SETUP /KONFIGURACJA ROZSZERZONA]
— str. 121, tabela 28: PROCESS VALUES /WARTOSCI PROCESOWE].

Opis

1 | Wybra¢ tryb pomiaru "Level /Poziom/' za pomoca
parametru MEASURING MODE /TRYB POMIARU]. \

®
- 1000 |
Wskaznik lokalny: J\-/—\
Sciezka menu: GROUP SELECTION /WYBOR GRUPY] —> L £

MEASURING MODE [TRYB POMIARU]

ToF Tool, FieldCare, komunikator reczny HART:

Sciezka menu: OPERATING MENU /MENU OBSEUGH —>
SETTINGS JUSTAWIENIA] — BASIC SETUP /KONFIG.
PODSTAWOWA] — MEASURING MODE /TRYB POMIARU]

2 | W razie potrzeby, wybra¢ tryb pomiaru "Level Easy §>= 1&
Height [Poziom-Wysokos¢ Uproszcz.]' za pomoca dm3
parametru LEVEL SELECTION /TRYB POMIARU].
Wskaznik lokalny:
Sciezka menu: GROUP SELECTION /WYBOR GRUPY] — LT 100t 1007
MEASURING MODE "Level" /TRYB POMIARU: "Poziom"] Rys. 9: Kalibracja bez zadania cisnienia

— LEVEL SELECTION /WYBOR TR. POM. POZIOMU]
ToF Tool, FieldCare, komunikator reczny HART:
$ciezka menu: OPERATING MENU /MENU OBSEUGH — | 1 Fatrz tabela, krok 11.
SETTINGS [USTAWIENIA]—BASIC SETUP/KONF. PODST,] | 2~ Fatrz tabela, kroki 13 1 14.
—» MEASURING MODE "Level" /TR POMIARU: "Poziom"] | 3~ Fatrz tabela, kroki 151 16.
—s LEVEL SELECTION /WYBOR TR. POM. POZIOMU]

referencyjnego — sucha kalibracja

3 | WskaZnik lokalny:

Wybraé grupe funkcji BASIC SETUP /KONF. PODST,].
Sciezka menu: GROUP SELECTION /WYBOR GRUPY] —
OPERATING MENU /MENU OBStUGI] — SETTINGS
JUSTAWIENIA] — BASIC SETUP [KONF. PODST,]
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Opis

Wrybrac jednostke ci$nienia za pomoca parametru
PRESS. ENG. UNIT [JEDNOSTKA CISNIENIAJ,
w podanym przyktadzie: mbar.

Wybra¢ jednostke objetosci za pomoca parametru
OUTPUT UNIT JEDNOSTKA WYJSCIOWA),
w podanym przyktadzie: 1 (litr).

Wrybra¢ jednostke wysokosci za pomoca parametru
HEIGHT UNIT JJEDNOSTKA WYSOKOSCIJ, w podanym
przyktadzie: m.

Wybraé opcje "Wet /[Mokra/' za pomocg parametru
CALIBRATION MODE [TRYB KALIBRACYI].

Wybra¢ jednostke gestosci za pomoca parametru
DENSITY UNIT JJEDNOSTKA GESTOSCIJ, W podanym
przyktadzie: kg/dmS.

Wprowadzi¢ warto$¢ gestosci za pomoca parametru
ADJUST DENSITY /[KALIBRACJA GESTOSCIJ, w podanym
przyktadzie: 1 kg/dmS.

Wprowadzi¢ warto$¢ objetoéci dla dolnego punktu
kalibracyjnego za pomoca parametru EMPTY CALIB.
[KALIBR. "PUSTY"], w podanym przyktadzie: O 1.

Wprowadzi¢ warto$¢ wysokosci dla dolnego punktu
kalibracyjnego za pomoca parametru EMPTY HEIGHT

[WYSOKOSC "PUSTY"], w podanym przykladzie: 0.5 mbar.

Wprowadzi¢ wartos¢ objetosci dla gérnego punktu
kalibracyjnego za pomoca parametru FULL CALIB.
[KALIBR. "PEENY"], w podanym przyktadzie: 1000 L.

Wprowadzi¢ warto$¢ wysokosci dla gérnego punktu
kalibracyjnego za pomoca parametru FULL HEIGHT

[WYSOKOSC "PEENY"], w podanym przyktadzie: 4.5 mbar.

Ustawi¢ min. warto$¢ dla zakresu pradowego (4 mA)
za pomoca parametru SET LRV [USTAW LRV].

Ustawi¢ maks. warto$¢ dla zakresu pradowego (20 mA)
za pomoca parametru SET URV /USTAW URV].

Wynik:
Ustawiony zakres pomiarowy: 0 ... 1000 1.

Rys. 10:

NS LA W~

3
>
1]
d
kel
«

kg
p=1 dm3

0.5 1 1 >
50 450 _ P
[mbar]

POT-xxxxXXXX-05-XX-XX-XX-029
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p-g

45 h

® [m]

POT-xxxxxxxx-05-xx-xx-xx-032

h=

®

4 1 1
0 1000

ﬁ|< v

1]

PO T-xxxxxxxx-05-xx-xx-xx-033

Kalibracja bez zadania cisnienia
referencyjnego — sucha kalibracja

Patrz tabela, kroki 8 i 9.
Patrz tabela, krok 10.
Patrz tabela, krok 11.
Patrz tabela, krok 12.
Patrz tabela, krok 13.
Patrz tabela, krok 14.
Patrz tabela, krok 15.

% Wskazéwkal

1.

W przypadku tego trybu pomiaru poziomu, warto$cig mierzona moga by¢: warto$¢ %, poziom,
objeto$¢ i masa. — Patrz réwniez opis parametru OUTPUT UNIT JEDNOSTKA WYISCIOWA,

str. 64.

[stnieje réwniez mozliwos¢ konfiguracji jednostek definiowanych przez uzytkownika.
Patrz opis parametru PRESS. ENG. UNIT JJEDNOSTKA CISNIENIA] (— str. 63).
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54 Opcja trybu pomiaru poziomu "Level Standard /Poziom
Standard[", tryb "Linear /Liniowy/"

54.1 Kalibracja z zadaniem ciSnienia referencyjnego — mokra
kalibracja

Przyktad:
W przedstawionym tu przyktadzie, poziom w zbiorniku powinien by¢ mierzony w m3. Maksymalny
poziom wynosi 3 m. Ustawiony zakres ci$nienia: O ... 300 mbar.

Wymagane warunki poczatkowe:
= Warto$¢ mierzona jest wprost proporcjonalna do ci$nienia.
= Zbiornik moze by¢ napetniany lub oprézniany.

% Wskazéwkal!

m Patrz réwniez Instrukcja obstugi Deltabar S (BA270P) lub Cerabar S (BA271P), pkt. 6.5 "Pomiar
poziomu" lub Deltapilot S (BA332P), pkt. 6.4 "Pomiar poziomu".
m Opis parametréw wystepujacych w przyktadzie, patrz:
— str. 45, tabela 2: MEASURING MODE /TRYB POMIARU]
— str. 53, tabela 6: POSITION ADJUSTMENT /KALIBRACJA POZYCJI]
— str. 67, tabela 10: BASIC SETUP /KONFIGURACIA PODSTAWOWA]
— str. 70, tabela 11: BASIC SETUP /KONFIGURACJA PODST.]— tryb pomiaru "Linear /Liniowy]".
m Opis parametréw umozliwiajacych bardziej zaawansowane ustawienia, patrz:
— str. 96, tabela 16: EXTENDED SETUP /KONFIGURACJA ROZSZERZONA]
— str. 121, tabela 28: PROCESS VALUES /WARTOSCI PROCESOWE].

Opis
1 | Deltabar S: przed rozpoczeciem konfiguracji dla danej
aplikacji, nalezy oczysci¢ rurki impulsowe i wypemic¢ ®) 450 mbar
uktad pom. ciecza. Patrz Instrukcja BA270P, pkt. 6.5.1 f y
2 | W razie potrzeby dokona¢ kalibracji pozycji. Patrz str.53, l/_\\ 1
tabela 6: POSITION ADJUSTMENT /KALIBR. POZYCJ]]. B T am

3 | W razie potrzeby, wybra¢ tryb pomiaru "Level /Poziom/"
za pomoca par. MEASURING MODE /7RYB POMIARU].
Wskaznik lokalny:

Sciezka menu: GROUP SELECTION /WYBOR GRUPY] —
MEASURING MODE /TRYB POMIARU]

ToF Tool, FieldCare, komunikator reczny HART:

Sciezka menu: OPERATING MENU /MENU OBSEUGH —>
SETTINGS JUSTAWIENIA] — BASIC SETUP /KONFIG.
PODSTAWOWA] — MEASURING MODE /TRYB POMIARU]

kg
=129
P dm3

PO1-PMC71xxx-19-xx-xx-xx-006
4 | W razie potrzeby, wybrac tryb pomiaru poziomu "Level | Rys. 77:  Kalibracja z zadaniem cisnienia

Standard /Poziom Standard/"' za pomocg parametru LEVEL referencyjnego — mokra kalibracja
SELECTION /WYBOR TR. POM. POZIOMU].

Wskaznik lokalny:

Sciezka menu: GROUP SELECTION /WYBOR GRUPY] —
MEASURING MODE "Level" [TRYB POMIARU: "Poziom"]
— LEVEL SELECTION /WYBOR TR. POM. POZIOMU]
ToF Tool, FieldCare, komunikator reczny HART:
Sciezka menu: OPERATING MENU /MENU OBSEUGH —>
SETTINGS JUSTAWIENIA]->BASIC SETUP/KONE. PODST.]
— MEASURING MODE "Level" /TR. POMIARU: "Poziom"]
— LEVEL SELECTION /WYBOR TR. POM. POZIOMU]

1 Patrz tabela, krok 11.
2 Patrz tabela, krok 12.
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Opis

Wskaznik lokalny:

Wrybraé grupe funkcji BASIC SETUP /KONF. PODST.). _h 4
Sciezka menu: GROUP SELECTION /WYBOR GRUPY] —> [m]
OPERATING MENU /MENU OBSEUGH — SETTINGS
JUSTAWIENIA] — BASIC SETUP /KONF. PODST.] @ 4

Wybrac jednostke ci$nienia za pomoca parametru
PRESS. ENG. UNIT [JEDNOSTKA CISNIENIA), T
w podanym przyktadzie: mbar.

Wybraé opcje "Linear /Liniowy/' za pomoca parametru +
LEVEL MODE /TRYB POMIARU POZIOMU].

Wybra¢ opcje "Level [Poziom/' za pomocg parametru @ o | | -

LIN. MEASURAND /LIN. WLK. MIERZONA]. 50 450 p

[mbar]
Wybra¢ jednostke wysokosci za pomoca parametru

HEIGHT UNIT JJEDNOSTKA WYSOKOSCIJ, w podanym
przyktadzie: m.

POT-xxxxXXXX-05-X%-X%-XX-034

Wybra¢ opcje "Wet /[Mokra/' za pomoca parametru [mA]
CALIBRATION MODE [TRYB KALIBRACYI].
@ 20

Zadane jest ci$nienie dla dolnego punktu kalibracyjnego,
w podanym przyktadzie: 50 mbar.

Wybra¢ parametr EMPTY CALIB. /KALIBR. "PUSTY".

Wprowadzi¢ warto§¢ poziomu, tutaj np. 0 m.
Potwierdzi¢ wartos¢, zapamietujac w ten sposéb zadane
ci$nienie jako zero dla poziomu.

Zadane jest ciSnienie dla gérnego punktu kalibracyjnego, ® 4 i | >

w podanym przyktadzie: 450 mbar. 0.5 4.5 %
m

Wybra¢ parametr FULL CALIB. /KALIBR. "PEENY").

POT-xxxxxxxx-05-xx-xx-xx-014

Wprowadzi¢ warto§¢ poziomu, tutaj np. 3 m. Rys. 12:  Kalibracja z zadaniem cisnienia
Potwierdzi¢ wartos¢, zapamietujac w ten sposéb zadane referencyjnego — mokra kalibracja

ci$nienie jako zakres dla poziomu. Patrz tabela, krok 11.

Patrz tabela, krok 12.
Patrz tabela, krok 13.

Ustawi¢ min. warto$¢ dla zakresu pradowego (4 mA)
za pomoca parametru SET LRV [USTAW LRV].

N W N~

Patrz tabela, krok 14.
Ustawi¢ maks. warto$¢ dla zakresu pradowego (20 mA)

za pomoca parametru SET URV /USTAW URV].

Wynik:
Ustawiony zakres pomiarowy: 0...3 m.

Wskazéwka!

1.

Kalibracje z zadaniem ci$nienia referencyjnego mozna réwniez wykona¢ poprzez menu
QUICK SETUP. — Patrz str. 49, tabela 4: Menu QUICK SETUP.

[stnieje réwniez mozliwo$¢ konfiguracji jednostek definiowanych przez uzytkownika. Patrz
opis parametru PRESS. ENG. UNIT [JEDNOSTKA CISNIENIA] (— str. 67), HEIGHT UNIT
EDNOSTKA WYSOKOSCI] (= str. 70), UNIT VOLUME [JEDNOSTKA OBJETOSCI] (—> str. 71)
oraz MASS UNIT [JEDNOSTKA MASY] (= str. 72).

W przypadku tego trybu pomiaru poziomu, warto$cig mierzona moga by¢: warto$¢ %, poziom,
objeto$¢ i masa. — patrz str. 70.
Parametry EMPTY PRESSURE /CISNIENIE "PUSTY"] (— str. 74) i FULL PRESSURE /CISNIENIE

"PEENY"] (— str. 74) wskazuja warto$ci ciSnienia zapisane w parametrach EMPTY CALIB.
[KALIBRACJA "PUSTY"]1 FULL CALIB. /KALIBRACJA "PEENY"].
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5.4.2  Kalibracja bez zadania cisnienia referencyjnego — sucha
Kalibracja

Przyktad:

W przedstawionym tu przyktadzie, objeto$¢ w zbiorniku powinna by¢ mierzona w m3. Maksymalna
objetos¢ wynosi 5 m® a maksymalna wysokos¢ 4 m. Gestosé cieczy wynosi 1 kg/dm?3, Przetwornik
zamontowany jest ponizej poziomu odpowiadajacego minimalnej wartosci zakresu pomiarowego.

Wymagane warunki poczatkowe:

= Warto$¢ mierzona jest wprost proporcjonalna do ciSnienia.

m Jest to kalibracja w sensie teoretycznym, tj. objeto$¢ zbiornika, wysokos¢ zbiornika i gesto$é
cieczy sg znane.

% Wskazéwkal!

m Patrz réwniez Instrukcja obstugi Deltabar S (BA270P) lub Cerabar S (BA271P), pkt. 6.5 "Pomiar
poziomu" lub Deltapilot S (BA332P), pkt. 6.4 "Pomiar poziomu".
® 7 uwagi na pozycje pracy punkt zerowy moze ulec przesunieciu, tj. podczas gdy zbiornik jest
pusty moze by¢ wskazywana MEASURED VALUE /WARTOSC MIERZONA] rézna od zera. —>
Procedura korygowania wptywu pozycji pracy: patrz str. 53, tabela 6: Kalibracja pozyciji.
m Opis parametréw wystepujacych w przyktadzie, patrz:
— str. 45, tabela 2: MEASURING MODE /TRYB POMIARU]
— str. 67, tabela 10: BASIC SETUP /KONFIGURACJA PODSTAWOWA]
— str. 70, tabela 11: BASIC SETUP [KONFIGURACJA PODST.]— tryb pomiaru "Linear /Liniowy]"
» Opis parametréw umozliwiajacych bardziej zaawansowane ustawienia, patrz:
— str. 96, tabela 16: EXTENDED SETUP /KONFIGURACJA ROZSZERZONA]
— str. 121, tabela 28: PROCESS VALUES /WARTOSCI PROCESOWE].

Opis

1 | Wybra¢ tryb pomiaru "Level /Poziom/' za pomoca
parametru MEASURING MODE /TRYB POMIARU]. \

A
Wskaznik lokalny: J\-/—\ ®
Sciezka menu: GROUP SELECTION /WYBOR GRUPY] —> L £

— =—4m
MEASURING MODE /TRYB POMIARU]

ToF Tool, FieldCare, komunikator reczny HART: @V=5m3
Sciezka menu: OPERATING MENU /MENU OBSEUGH —>
SETTINGS JUSTAWIENIA] — BASIC SETUP /KONFIG.
PODSTAWOWA] — MEASURING MODE /TRYB POMIARU]

©

2 | W razie potrzeby, wybra¢ tryb pomiaru "Level Standard
[Poziom Standard[" za pomoca parametru LEVEL
SELECTION /TRYB POMIARUJ.

Wskaznik lokalny:

Sciezka menu: GROUP SELECTION /WYBOR GRUPY] —
MEASURING MODE "Level" /TRYB POMIARU: "Poziom"]
— LEVEL SELECTION /WYBOR TR. POM. POZIOMU]
ToF Tool, FieldCare, komunikator reczny HART:
Sciezka menu: OPERATING MENU /MENU OBSEUG —>
SETTINGS JUSTAWIENIA}—>BASIC SETUP/KONE. PODST.]
— MEASURING MODE "Level" /TR. POMIARU: "Poziom"]
— LEVEL SELECTION /WYBOR TR. POM. POZIOMU]

kg
=119
dm3

kel

PO1-PMP75xxx-19-xx-xx-xx-003

Rys. 13:  Kalibracja bez zadania cisnienia
referencyjnego — sucha kalibracja

Patrz tabela, krok 9.

Patrz tabela, krok 10.
Patrz tabela, krok 11.
Patrz tabela, krok 12.

N WN ~

3 | Wskaznik lokalny:

Wybraé grupe funkcji BASIC SETUP /KONF. PODST,].
Sciezka menu: GROUP SELECTION /WYBOR GRUPY] —
OPERATING MENU /MENU OBSEUGI] — SETTINGS
JUSTAWIENIA] — BASIC SETUP /KONF. PODST,]
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Opis

Wrybrac jednostke ci$nienia za pomoca parametru
PRESS. ENG. UNIT JEDNOSTKA CISNIENIA), _|A1
w podanym przyktadzie: mbar. [mA]

Wybra¢ opcje "Linear /Liniowy/' za pomoca parametru @ 20
LEVEL MODE /TRYB POMIARU POZIOMU].

Wybra¢ opcje "Volume [Objetos¢/" za pomoca parametru
LIN. MEASURAND /LIN. WLK. MIERZONA].

Wybrac jednostke objetosci za pomoca parametru UNIT
VOLUME [JEDNOSTKA OBJETOSCI], W podanym
przyktadzie: m3.

D 4 :

Wybraé opcje "Dry [Sucha/' za pomoca parametru 0 5 V=
CALIBRATION MODE /TRYB KALIBRACJI]. Patrz réwniez [m3]
wskazdwka ponizej, punkt 3.

PO1-xxxX XXXX-19-Xx-x%-%%-012

Wprowadzi¢ warto$¢ gestosci za pomoca parametru Rys. 14:  Kalibracja wyjscia pradowego
ADJUST DENSITY /KALIBRACJA GESTOSCI], w podanym 5 Patrz tabela, krok 13.

o 3
przykiadzie: 1 ke/dm". 6 Patrz tabela, krok 14.

Wprowadzi¢ objeto$¢ zbiornika za pomoca parametru
TANK VOLUME [OBJETOSC ZBIORNIKA], W podanym
przyktadzie: 5 m3.

Wprowadzi¢ wysoko$¢ zbiornika za pomoca parametru
TANK HEIGHT /WYSOKOSC ZBIORNIKAJ, W podanym
przyktadzie: 4 m.

Wprowadzi¢ warto$¢ przesuniecia poziomu za pomocg
parametru ZERO POSITION /POZYCJA ZERA], w podanym
przyktadzie: —0.5 m.

Ustawi¢ min. warto$¢ dla zakresu pradowego (4 mA)
za pomoca parametru SET LRV [USTAW LRV].

Ustawi¢ maks. warto$¢ dla zakresu pradowego (20 mA)
za pomoca parametru SET URV /USTAW URV].

Wynik:
Ustawiony zakres pomiarowy: 0...5 m3.

% Wskazéwkal

1.

W przypadku tego trybu pomiaru poziomu, warto$cia mierzona moga by¢: warto$¢ %, poziom,
objeto$¢ i masa. — patrz str. 70.

[stnieje réwniez mozliwo$¢ konfiguracji jednostek definiowanych przez uzytkownika. Patrz
opis parametru PRESS. ENG. UNIT [JEDNOSTKA CISNIENIA] (— str. 67), HEIGHT UNIT
EDNOSTKA WYSOKOSCI] (= str. 70), UNIT VOLUME [JEDNOSTKA OBJETOSCI] (—> str. 71)
oraz MASS UNIT JEDNOSTKA MASY] (= str. 72).

Warto$¢ poziomu przypisywana jest do min. i maks. wartosci zakresu pradowego odpowiednio
za pomocy parametréw SET LRV [USTAW LRV] (— str. 77) 1 SET URV JUSTAW URV] (— stt. 77).
Jezeli wybrany jest tryb kalibracji "Dry [Sucha/', istnieje mozliwo$¢ pojawienia sie komunikatu
btedu A711 "LRV or URV out of edit limits /Wartos¢ LRV lub URV poza zakresem wprowadzeri]".
Komunikat ten znika natychmiast po wprowadzeniu warto$ci parametréw SET LRV /USTAW
LRV]1 SET URV JUSTAW URV] zgodnych z zakresem wprowadzen.

Poprzez parametr ENTER RESET CODE /WPROWADZ KOD RESETU] (— str. 125), istnieje
mozliwo$¢ wprowadzenia kodu 2710, ktéry powoduje automatyczne ustawienie wartosci
poziomu w parametrach SET LRV /USTAW LRV]i SET URV [USTAW URV] zgodnych z zakresem
wprowadzen.
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5.5

5.5.1

Opcja trybu pomiaru poziomu "Level Standard /Poziom

Standard", typ "Pressure Linearized /7 linearyzacja

cisnienia/"

Przyktad:
W podanym przyktadzie, objetos¢ w zbiorniku z dnem stozkowym powinna by¢ mierzona w m?.

Wymagane warunki poczgtkowe:
m Zbiornik moze by¢ napetniany. Krzywa linearyzacji musi narasta¢ monotonicznie.

% Wskazéwkal

m Patrz réwniez Instrukcja obstugi Deltabar S (BA270P) lub Cerabar S (BA271P), pkt. 6.5 "Pomiar

m Opis parametréw umozliwiajacych bardziej zaawansowane ustawienia, patrz:
— str. 96, tabela 16: EXTENDED SETUP /KONFIGURACJA ROZSZERZONA]
— str. 121, tabela 28: PROCESS VALUES /WARTOSCI PROCESOWE].

poziomu" lub Deltapilot S (BA332P), pkt. 6.4 "Pomiar poziomu".

m Opis parametréw wystepujacych w przyktadzie, patrz:
— str. 45, tabela 2: MEASURING MODE /TRYB POMIARU]
— str. 53, tabela 6: POSITION ADJUSTMENT /KALIBRACJA POZYCJI]
— str. 67, tabela 10: BASIC SETUP [KONFIGURACJA PODSTAWOWA]
— str. 78, tabela 11: BASIC SETUP [KONFIGURACJA PODSTAWOWA] — typ pomiaru poziomu

"Pressure linearized /Z linearyzacja cisnienia)'

komunikatora recznego HART.

Pétautomatyczne wprowadzanie tabeli linearyzacji

— str. 100, tabela 18: LINEARISATION /LINEARYZACJA] — obstuga lokalna
— str. 103, tabela 19: LINEARISATION /LINEARYZACJA]— obstuga za pomoca ToF Tool,

Opis

Deltabar S: przed rozpoczeciem konfiguracji dla danej
aplikacji, nalezy oczy$ci¢ rurki impulsowe i wypemic¢
uktad pom. ciecza. Patrz Instrukcja BA270P, pkt. 6.5.1

W razie potrzeby dokonac kalibracji pozyciji. Patrz str.53,
tabela 6: POSITION ADJUSTMENT /KALIBR. POZYCJJ].

Konfiguracja podstawowych parametréw:

W razie potrzeby, wybra¢ tryb pomiaru "Level /Poziom/'
za pomoca par. MEASURING MODE /7RYB POMIARU].
Wskaznik lokalny:

Sciezka menu: GROUP SELECTION /WYBOR GRUPY] —
MEASURING MODE [7TRYB POMIARU]

ToF Tool, FieldCare, komunikator reczny HART:

Sciezka menu: OPERATING MENU /MENU OBSEUGH —>
SETTINGS [USTAWIENIA] — BASIC SETUP /KONFIG.
PODSTAWOWA] — MEASURING MODE /TRYB POMIARU]

W razie potrzeby, wybra¢ tryb pomiaru poziomu "Level
Standard /Poziom Standard]" za pomoca parametru LEVEL
SELECTION /WYBOR TR. POM. POZIOMU.

Wskaznik lokalny:

Sciezka menu: GROUP SELECTION /WYBOR GRUPY] —
MEASURING MODE "Level" [TRYB POMIARU: "Poziom'"]
— LEVEL SELECTION /WYBOR TR. POM. POZIOMU]

ToF Tool, FieldCare, komunikator reczny HART:
Sciezka menu: OPERATING MENU /MENU OBSEUGH —>
SETTINGS JUSTAWIENIA]->BASIC SETUP/KONE. PODST.]
— MEASURING MODE "Level" /TR. POMIARU: "Poziom"]
— LEVEL SELECTION /WYBOR TR. POM. POZIOMU]

I
[mbar]

PO1-PMP75xxx-19-xx-Xx- -xx-002

29



Pomiar poziomu

Cerabar S/Deltabar S/Deltapilot S

30

Opis

Wskaznik lokalny:

Wrybraé grupe funkcji BASIC SETUP /KONF. PODST.).
Sciezka menu: GROUP SELECTION /WYBOR GRUPY] —>
OPERATING MENU /MENU OBSEUGH — SETTINGS
JUSTAWIENIA] — BASIC SETUP /KONF. PODST.]

Wybrac jednostke ci$nienia za pomoca parametru
PRESS. ENG. UNIT [JEDNOSTKA CISNIENIA),
w podanym przyktadzie: mbar.

Wybraé opcje "Pressure linearized /Z linearyzacja cisnie-
nia/' za pomocg parametru LEVEL MODE /TRYB POM.
CISNIENIAJ. Patrz réwnieZ wskaz6wka ponizej, punkt 3.

Wybraé opcje "Volume /Objetos¢/ za pomoca parametru
LINd. MEASURAND /LINERYZ. WLK. MIERZONA].

Wybrac jednostke objetosci za pomoca parametru UNIT
VOLUME [JEDNOSTKA OBJET.J, w tym przykiadzie: m3.

Wybra¢ param. HYDR. PRESS MIN. /MIN. CISN. HYDR.].

Wprowadzi¢ oczekiwang minimalna warto$¢ ci$nienia
hydrostatycznego, w podanym przyktadzie: O mbar.

Wybra¢ param. HYDR. PRESS MAX . /MAKS. CISN.HYDR.]

Wprowadzi¢ oczekiwang maksymalng warto$¢ ci$nienia
hydrostatycznego.

Linearyzacja:

Wybraé grupe funkgji:

Sciezka menu: (GROUP SELECTION /WYBOR GRUPY] —)
OPERATING MENU /MENU OBSEUGI] — SETTINGS
JUSTAWIENIA] — LINEARISATION /LINEARYZACIA]

Wybraé parametr TANK CONTENT MIN /MIN. ZAWART.
ZBIORNIKA].

Okredli¢ przewidywang minimalng zawarto$¢ zbiornika,
w podanym przyktadzie: 0 m3.

Wrybraé parametr TANK CONTENT MAX /MAKS.
ZAWART. ZBIORNIKA].

Okresli¢ przewidywang maksymalna zawarto$¢
zbiornika, w podanym przyktadzie: 3.5 m®.

Wskaznik lokalny:
Wybraé opcje "Editor table /7Tabela edyqjil' za pomoca
parametru TABLE SELECTION /WYBOR TABELI).

Wybraé opcje "Semiautomatic [Pétautomatycznie|" za
pomoca parametru LIN. EDIT MODE /7RYB EDYCJI LIN.]

Wybra¢ opcje "New table /Nowa tabela/' za pomoca
parametru EDITOR TABLE /EDYTOR TABELI].
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18

Wprowadzi¢ tabele linearyzacji (min. 2 punkty, maks.
32 punkty).

Napetni¢ zbiornik do wysokosci okreslonej przez 1-szy
punkt.

LINE-NUMB /NR WIERSZA}: potwierdzi¢ wskazywana
wartos¢.

X-VAL. /WART. X: wskazywane jest aktualne ci$nienie
hydrostatyczne.

Wskaznik lokalny, ToF Tool:
Wskazywana X-VAL. jest zapisywana po potwierdzeniu
wartosci Y-value. Patrz ponizej: Y-VAL.

Komunikator reczny HART:
Potwierdzi¢ wySwietlana warto$¢ X-VAL.

Y-VAL. /WART. Y}: wprowadzi¢ warto$¢ objetosci,
w tym przyktadzie: 0 m3 i potwierdzi¢ warto$é.

19

Wskaznik lokalny:

Jezeli ma by¢ wprowadzony kolejny punkt do tabeli
linearyzacji, wybra¢ opcje "Next point /Nastgpny punkt/" i
wprowadzi¢ punkt w sposéb opisany w punkcie 18.
Jezeli wprowadzanie wartosci zostato zakoriczone i
tabela linearyzacji powinna zosta¢ uaktywniona, wybra¢
opcje "Accept input table /Akceptuj wprowadzong tabele]".

ToF Tool, komunikator reczny HART:

Kolejne punkty mozna wprowadzi¢ do tabeli zgodnie
z opisem w punkcie 18. Po wprowadzeniu wszystkich
punktéw, tabela musi zosta¢ uaktywniona za pomoca
parametru TAB. ACTIVATE JUAKTYWNIENIE TABELI].

19

Wynik:
Tabela linearyzacji zostata wprowadzona.

Rys. 15:

NS O A W N~

@ 35

@ 20

® 4

V4
[m3]

|
[mA]

350 LV
® [mbar]

POT-xxxxxxxx-05-xx-xx-xx-015

>

0

linearyzacji

Patrz tabela, krok 10.
Patrz tabela, krok 11.
Patrz tabela, krok 13.
Patrz tabela, krok 14.

Patrz tabela, kroki 15 — 19.

35 _V

[m3]

POT-xxxxxxxX-05-X%-X%-Xx-016

Pdlautomatyczny tryb wprowadzania tabeli

Patrz wskazowka ponizej, punkt 4.
Patrz wskazéwka ponizej, punkt 4

1.

Wskazowka!

W przypadku tego trybu pomiaru poziomu, warto$cia mierzona mogg by¢: warto$¢ %, poziom,

objeto$¢ i masa. — patrz str. 78.

[stnieje réwniez mozliwos¢ konfiguracji jednostek definiowanych przez uzytkownika. Patrz
opis parametru PRESS. ENG. UNIT [JEDNOSTKA CISNIENIA] (— str. 67), HEIGHT UNIT
JEDNOSTKA WYSOKOSCI] (— str. 79), UNIT VOLUME [JEDNOSTKA OBJETOSCI] (—> str. 79)

oraz MASS UNIT [JEDNOSTKA MASY] (> str. 80).
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3. Jezeli wybrany jest typ pomiaru poziomu "Pressure linearized /Z linearyzacjg cisnienia/', moze
pojawic sie komunikat ostrzezenia "W710 Set span too small. Not allowed. [Za mata rozpigtosc
ustawionego zakresu. Akceptacja niemoZliwaj'. Na tym etapie tabela linearyzacji zawiera juz
standardowo dwa punkty. Moze sie zdarzy¢ przypadek, ze 2-ga warto$¢, a wiec wyzsza
warto$¢ X-VAL. w tabeli linearyzacji jest mniejsza niz minimalna dopuszczalna warto$¢
zakresu (— MINIMUM SPAN /MINIMALNY ZAKRES], str. 119). Komunikat znika gdy
najwyzsza warto$¢ X-VAL. jest wyzsza od minimalnego zakresu.

4.  Warto$¢ poziomu jest przypisywana zaréwno do dolnej jak i do gérnej wartosci zakresu
pradowego: poprzez parametry SET LRV [USTAW LRV] (— str. 97) i SET URV [USTAW URV]
(— str. 98). Po wprowadzeniu warto$ci w parametrach TANK CONTENT MIN /MIN. ZAWAR-
TOSC ZBIORNIKA] (— str. 100 lub 104) i TANK CONTENT MAX /MAKS. ZAWARTOSC ZBIOR-
NIKA] (— str. 101 lub 104), warto$ci parametréw SET LRV i SET URV réwniez ulegaja zmia-
nie. Jezeli wymagane jest przypisanie innych warto$ci do min. i maks. warto$ci pradu niz war-
tosci wprowadzone w parametrach TANK CONTENT MIN i TANK CONTENT MAX, wéw-
czas nalezy je wprowadzi¢ w parametrach SET LRV i SET URV.

5.5.2  Reczne wprowadzanie tabeli linearyzacji

Przyktad:
W podanym tu przyktadzie, objeto$¢ w zbiorniku z dnem stozkowym powinna by¢ mierzona w m?.

Wymagane warunki poczatkowe:

m Jest to kalibracja w sensie teoretycznym, tj. pary wartosci ktére maja by¢ wprowadzone do tabeli
linearyzacji sa znane.

Wskazéwkal
m Patrz réwniez Instrukcja obstugi Deltabar S (BA270P) lub Cerabar S (BA271P), pkt. 6.5 "Pomiar
poziomu" lub Deltapilot S (BA332P), pkt. 6.4 "Pomiar poziomu".
m Opis parametréw wystepujacych w przyktadzie, patrz:
— str. 45, tabela 2: MEASURING MODE /TRYB POMIARU]
— str. 53, tabela 6: POSITION ADJUSTMENT /KALIBRACJA POZYCJl]
— str. 67, tabela 10: BASIC SETUP /KONFIGURACJA PODSTAWOWA]
— str. 78, tabela 12: BASIC SETUP /KONFIGURACJA PODSTAWOWA] — tryb pomiaru poziomu
"Pressure linearized /Z linearyzacja cisnienia/'
— str. 100, tabela 18: LINEARISATION /LINEARYZACJA] — obstuga lokalna
— str. 103, tabela 19: LINEARISATION /[LINEARYZACJA]— obstuga za pomoca ToF Tool,
komunikatora recznego HART.
m Opis parametréw umozliwiajacych bardziej zaawansowane ustawienia, patrz:
— str. 96, tabela 16: EXTENDED SETUP /[KONFIGURACJA ROZSZERZONA]
— str. 121, tabela 28: PROCESS VALUES /WARTOSCI PROCESOWE].

Opis

1 | Wykona¢ konfiguracje podstawowa zgodnie z opisem
w pkt. 5.3.1, kroki: 2 ... 10.

Linearyzacja:

2 | Wybra¢ grupe funkgji:

Sciezka menu: (GROUP SELECTION /WYBOR GRUPY] —)
OPERATING MENU /MENU OBStUGI] — SETTINGS
JUSTAWIENIA] — LINEARISATION /LINEARYZACJA]

3 | Wybra¢ parametr TANK CONTENT MIN /MIN. ZAWART.

ZBIORNIKA].

Okresli¢ przewidywana minimalng zawarto$¢ zbiornika, vl

w podanym przykiadzie: 0 m. o 35 [FETr]
4 | Wybra¢ parametr TANK CONTENT MAX /MAKS.

ZAWART. ZBIORNIKA].

Okresli¢ przewidywana maksymalna zawarto$¢
zbiornika, w podanym przyktadzie: 3.5 m®.

PO1-PMP75xxx-19-xx-xXx-Xx-002
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Wskaznik lokalny:
Wybra¢ opcje "Editor table /7abela edycjil' za pomoca
parametru TABLE SELECTION /WYBOR TABELI).

V|
[m3]

@ 35

Wybraé opcje "Manual /Reczny/' za pomoca parametru
LIN. EDIT MODE /TRYB EDYCJI LIN.].

Wybra¢ opcje "New table /Nowa tabela' za pomoca
parametru EDITOR TABLE /EDYTOR TABELI].

Whprowadzi¢ tabele lin. (Ilo$¢ punktéw: 2 ... 32) ®

LINE-NUMB /NR WIERSZA}: potw. wskazywang wartos¢.

X-VAL. /WART. X: wprow. wart. ci$nienia i potwierdzi¢.

Y-VAL. /WART. Y]: wprowadzi¢ warto$¢ objetosci,
w tym przyktadzie: 0 m® i potwierdzi¢.

|

Wskaznik lokalny ® o 0 Y 350
Jesli ma by¢ wprowadzony kolejny punkt do tabeli 0) ® [mbar]
linearyzacji, wybra¢ opcje "Next point /Nastepny punkt/"

i wprowadzi¢ punkt w sposéb opisany w punkcie 8.
Jesli wprowadzanie wartosci zostato zakoriczone i tabela
linearyzacji powinna zosta¢ uaktywniona, wybra¢ opcje mA]
"Accept input table [Akceptuj wprowadzong tabelg/".
ToF Tool, FieldCare, komunikator reczny HART: @ 20
Wprowadzenie kolejnych punktéw tabeli: patrz pkt. 8.

Po wprowadzeniu wszystkich punktéw: uaktywni¢ tabe-
le za pomoca par. TAB. ACTIVATE JUAKTYWN. TABELI].

Al

POT-xxxxxxxX-05-X%-%%-%%-015

10

Wynik:
Tabela linearyzacji zostata wprowadzona.

® 4 -
0 35 V. _
[m3]

POT-xxxxxxxx-05-xx-xx-xx-016

Rys. 16:  Reczne wprowadzanie tabeli linearyzacji

Patrz pkt. 5.3.1, tabela, krok 9.
Patrz pkt. 5.3.1, tabela, krok 10.
Patrz tabela, krok 3.

Patrz tabela, krok 4.

Patrz tabela, kroki 5 — 9.

Patrz wskazéwka ponizej, punkt 4.
Patrz wskazéwka ponizej, punkt 4.

NN W~

% Wskazéwkal

1.

2.

W przypadku tego trybu pomiaru poziomu, warto$cia mierzona mogg by¢: warto$¢ %, poziom,
objetos$¢ i masa. — patrz str. 78.

[stnieje réwniez mozliwos¢ konfiguracji jednostek definiowanych przez uzytkownika. Patrz
opis parametru PRESS. ENG. UNIT [JEDNOSTKA CISNIENIA] (— str. 67), HEIGHT UNIT
[JEDNOSTKA WYSOKOSCI] (— str. 79), UNIT VOLUME [JEDNOSTKA OBJETOSCI] (— str. 79)
oraz MASS UNIT [JEDNOSTKA MASY] (— str. 80).

Jezeli wybrany jest tryb pomiaru poziomu "Pressure linearized /7 linearyzacja cisnienial', moze
pojawic¢ sie komunikat ostrzezenia "W710 Set span too small. Not allowed. /Za mata rozpigtos¢
ustawionego zakresu. Akceptacja niemozliwa/'. Na tym etapie tabela linearyzacji zawiera juz
standardowo dwa punkty. Moze sie zdarzy¢ przypadek, Ze 2-ga warto$¢, a wiec wyzsza
wartos¢ X-VAL. w tabeli linearyzacji jest mniejsza niz minimalna dopuszczalna warto$¢
zakresu (— MINIMUM SPAN /MINIMALNY ZAKRES], str. 119). Komunikat znika gdy
najwyzsza warto$¢ X-VAL. jest wyzsza od minimalnego zakresu.

Warto$¢ poziomu jest przypisywana zaréwno do dolnej jak i do gérnej wartosci zakresu
pradowego: poprzez parametry SET LRV [USTAW LRV] (— str. 97) i SET URV JUSTAW URV]
(— str. 98). Po wprowadzeniu warto$ci w parametrach TANK CONTENT MIN /MIN. ZAWAR-
TOSC ZBIORNIKA] (— str. 100 lub 104) i TANK CONTENT MAX /MAKS. ZAWARTOSC ZBIOR-
NIKA] (— str. 101 lub 104), warto$ci parametréw SET LRV i SET URV réwniez ulegaja zmia-
nie. Jezeli wymagane jest przypisanie innych warto$ci do min. i maks. wartosci pradu niz war-
to$ci wprowadzone w parametrach TANK CONTENT MIN i TANK CONTENT MAX, wow-
czas nalezy je wprowadzi¢ w parametrach SET LRV i SET URV.

33
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5.6 Opcja trybu pomiaru poziomu "Level Standard /Poziom
Standard]", tryb "Height Linearized /7 linear. wysokosci/"

5.6.1 Mokra kalibracja i wprowadzanie tabeli w trybie
poétautomatycznym

Przyktad:
W podanym przyktadzie, powinien by¢ wykonywany jednoczesny pomiar wysokosci i objetosci.

Zalozenia:
m Zbiornik moze by¢ napeiany. Krzywa linearyzacji musi narasta¢ monotonicznie.

Wskazdéwkal
m Patrz réwniez Instrukcja obstugi Deltabar S (BA270P) lub Cerabar S (BA271P), pkt. 6.5 "Pomiar
poziomu" lub Deltapilot S (BA332P), pkt. 6.4 "Pomiar poziomu".
m Opis parametréw wystepujacych w przyktadzie, patrz:
— str. 45, tabela 2: MEASURING MODE /TRYB POMIARU]
— str. 53, tabela 6: POSITION ADJUSTMENT /KALIBRACJIA POZYCJI]
— str. 67, tabela 10: BASIC SETUP /[KONFIGURACIA PODSTAWOWA]
— str. 83, tab. 13: BASIC SETUP /KONF. PODST.]— tr. pom. poziomu "Height Linear. /7 lin.wys.]"
— str. 100, tabela 18: LINEARISATION /LINEARYZACJA] — obstuga lokalna
— str. 103, tabela 19: LINEARISATION /LINEARYZACJA] — obstuga za pomoca ToF Tool,
komunikatora recznego HART.
m Opis parametréw umozliwiajacych bardziej zaawansowane ustawienia, patrz:
— str. 96, tabela 16: EXTENDED SETUP /KONFIGURACJA ROZSZERZONA]
— str. 121, tabela 28: PROCESS VALUES /WARTOSCI PROCESOWE].

Opis

1 Deltabar S: przed rozpoczeciem konfiguracji dla danej
aplikacji, nalezy oczysci¢ rurki impulsowe i wypemié
uktad pom. ciecza. Patrz Instrukcja BA270P, pkt. 6.5.1

2 | W razie potrzeby dokona¢ kalibracji pozycji. Patrz str.53,
tabela 6: POSITION ADJUSTMENT /KALIBR. POZYCJ]].

Kalibracja dla 1-szej warto$ci mierzonej:

3 | W razie potrzeby, wybra¢ tryb pomiaru "Level /Poziom/"
za pomocg par. MEASURING MODE /7RYB POMIARU].
Wskaznik lokalny:

Sciezka menu: GROUP SELECTION /WYBOR GRUPY] —
MEASURING MODE /TRYB POMIARU]

ToF Tool, FieldCare, komunikator reczny HART:

Sciezka menu: OPERATING MENU /MENU OBSEUGI] —>
SETTINGS /USTAWIENIA] — BASIC SETUP /KONFIG.
PODSTAWOWA] — MEASURING MODE /TRYB POMIARU]

4 | W razie potrzeby, wybra¢ tryb pomiaru poziomu "Level
Standard /Poziom Standard]' za pomocg parametru LEVEL
SELECTION /WYBOR TR. POM. POZIOMU].

Wskaznik lokalny:

Sciezka menu: GROUP SELECTION /WYBOR GRUPY] —
MEASURING MODE "Level" /TRYB POMIARU: "Poziom"]
— LEVEL SELECTION /WYBOR TR. POM. POZIOMU]
ToF Tool, FieldCare, komunikator reczny HART:
Sciezka menu: OPERATING MENU /MENU OBSEUGI —>
SETTINGS JUSTAWIENIA]—>BASIC SETUP/KONE. PODST,]
— MEASURING MODE "Level" /TR. POMIARU: "Poziom"]
— LEVEL SELECTION /WYBOR TR. POM. POZIOMU]

5 | WskaZnik lokalny:

Wybra¢ grupe funkcji BASIC SETUP /KONF. PODST,].
Sciezka menu: GROUP SELECTION /WYBOR GRUPY] —
OPERATING MENU /MENU OBStUGI] — SETTINGS
JUSTAWIENIA] — BASIC SETUP /KONF. PODST,]

6 | Wybra¢ jednostke ci$nienia za pom. par. PRESS. ENG.
UNIT JEDN. CISNIENIAJ, w podanym przyktadzie: mbar.
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7 | Wybra¢ opcje "Height linearized /Z linearyz. wysokoscil' za
pomoca parametru LEVEL MODE /7R. POM. POZIOMU]. | |  —eeefo @..@

8 | Wybrac opcje "Height + volume /Wysokos$¢ + objetosc]"
za pom. parametru COMB. MEASURAND /KOMB.
WLK. MIERZ.].

9 | Wybra¢ jednostke dla 1-szej warto$ci mierzonej za
pomoca parametru HEIGHT UNIT JEDNOSTKA
WYSOKOSCIJ, W tym przyktadzie: m. OO

10 | Wybra¢ jednostke dla 2-szej warto$ci mierzonej za
pomoca parametru UNIT VOLUME [JEDNOSTKA
OBJETOSCI], w tym przyktadzie: m3.

12 | Wybra¢ parametr LEVEL MIN /MIN. POZIOM).

.z . s 44 PO1-PMP75xxx-19-xx-xx-xx-004
Wprowadzi¢ przewidywana minimalng warto$¢
poziomu, w podanym przyktadzie O m. h
/
13 | Wybra¢ parametr LEVEL MAX /MAKS. POZIOM]. [m]

Wprowadzi¢ przewidywana maksymalng warto$¢
poziomu, w podanym przyktadzie: 3 m. @@ 3

14 | Wybra¢ opcje "Wet /Mokra/' za pomoca parametru
CALIBRATION MODE [TRYB KALIBRACJI] (tryb kalibracji
dla pierwszej wartosci mierzonej).

15 | Zadane ci$nienie, ktére ma by¢ zapamietane jako dolny
punkt kalibracyjny oddziatywuje na przyrzad, w tym
przyktadzie O mbar.
Wybra¢ parametr EMPTY CALIB. /KALIBRACJA "PUSTY"]. D® o -
Wprowadzi¢ dolna wartos¢ zakresu poziomu, w poda- 0 300
nym przyktadzie: O m. Potwierdzi¢ warto§¢, przypisujac [mbar]
ja tym samym do aktualnie zadanej wartosci ci$nienia. POI- X600 05 00101017
16 | Zadane cignienie, ktére ma by¢ zapamietane jako gérny | Rys. 17:  Kalibracja 1-szej zmiennej mierzonej
punkt kalibracyjny oddziatywuje na przyrzad, w tym ] Patrz tabela. krok 11
przykiadzie 300 mbar. 2 Patrz tabela, krok 12.
Wybra¢ parametr FULL CALIB. /KALIBRACJA "PEENY"]. | 3 Patrz tabela, krok 14.

4 Patrz tabela, krok 15.

Wprowadzi¢ gérna warto$¢ zakresu poziomu, w tym
przyktadzie: np. 3 m. Potwierdzi¢ warto$¢, przypisujac ja
tym samym do aktualnie zadanej warto$ci ci$nienia.

17 | Wynik:

Kalibracja 1-szej wartosci mierzonej zostata wykonana.
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‘ Opis

Linearyzacja (kalibracja dla 2-giej wart. mierzonej)

|<

16 | Wybra¢ grupe funkcji.

Sciezka menu: (GROUP SELECTION /WYBOR GRUPY] —)
OPERATING MENU /MENU OBSEUGI — SETTINGS
[USTAWIENIA] — LINEARISATION /LINEARYZACJA]

17 | Wybra¢ parametr TANK CONTENT MIN /MIN. ZAWART.
ZBIORNIKA].

Okredli¢ przewidywang minimalng zawarto$¢ zbiornika,
w podanym przyktadzie: 0 m3.

18 | Wybraé parametr TANK CONTENT MAX /MAKS. (mJ
ZAWART. ZBIORNIKA].

Okresli¢ przewidywang maksymalna zawarto$¢
zbiornika, w podanym przyktadzie: 5 mS.

PO1-PMP75xxx-19-xx-xx-xx-005

19 | Wskaznik lokalny: V A
Wybra¢ opcje "Editor table /Tabela edycjil' za pomoca [m3]
parametru TABLE SELECTION /WYBOR TABELI]. ® 5
20 | Wybra¢ opcje "Semiautomatic /Pétautomatycznyl' za

pomoca parametru LIN. EDIT MODE /7RYB EDYCJI LIN.).

21 | Wybra¢ opcje "New table /Nowa tabela/' za pomoca
parametru EDITOR TABLE /EDYTOR TABEL]]. @

22 | Wprowadzi¢ tabele linearyzacji (min. 2 punkty, maks.
32 punkty).

Napeti¢ zbiornik do wysokosci okreslonej przez 1-szy
punkt.

LINE-NUMB /NR WIERSZAJ: potwierdzi¢ wskazywana ® o0 1 h‘
warto$c. 0 3 L

[m]

POT-xxxxxxxx-05-xx-xx-xx-018

X-VAL. /WART. XJ: wskazywana jest warto$¢ poziomu
wyznaczona na podstawie aktualnie mierzonego
ci$nienia hydrostatycznego.

Wskaznik lokalny, ToF Tool: [mA]
Wskazywana X-VAL. jest zapisywana po potwierdzeniu
wartosci Y-value. Patrz ponizej. ©® 20

Komunikator reczny HART:
Potwierdzi¢ wySwietlana warto$¢ X-VAL.

Y-VAL. /WART. Y]: wprowadzi¢ warto$¢ objetosci,
w tym przyktadzie: 0 m3 i potwierdzi¢ wartos¢.

23 | Wskaznik lokalny

Jezeli ma by¢ wprowadzony kolejny punkt do tabeli
linearyzacji, wybra¢ opcje "Next point /Nastgpny punkt/" i 4 -
wprowadzi¢ punkt w sposéb opisany w punkcie 22. 0 5 Vv
Jezeli wprowadzanie wartosci zostato zakoriczone i Tm3]
tabela linearyzacji powinna zosta¢ uaktywniona, wybrac¢
opcje "Accept input table /Akceptuj wprowadzong tabele]".

POT-xxxxxxxx-05-¥x-Xx-Xx-019
Rys. 18:  Kalibracja 2-giej wartosci mierzonej
ToF Tool, komunikator reczny HART:
Kolejne punkty mozna wprowadzi¢ do tabeli linearyzacji
zg. Z opisem w pkt. 22. Po wprowadzeniu wszystkich
punktow, tabela musi zosta¢ uaktywniona za pomocg
parametru TAB. ACTIVATE JUAKTYWNIENIE TABELI].
24 | Wynik:
— Tabela linearyzacji zostata wprowadzona.
— Wskazanie warto$ci mierzonej oraz parametr
TANK CONTENT [ZAWARTOSC ZBIORNIKA]
odwzorowuja 2-gg warto$¢ mierzona (tutaj objetos¢).
— Parametr LEVEL BEFORE LIN /POZIOM PRZED LINEA-
RYZACJA] odwzorowuje 1-sza warto$¢ mierzona (tutaj:
wysoko$¢). Patrz tez nastepna wskazéwka, punkt 5.

Patrz tabela, krok 18.

Patrz tabela, krok 19.

Patrz tabela, kroki 20 — 24.

Patrz wskazéwka ponizej, punkt 4.
Patrz wskazéwka ponizej, punkt 4.

O NN O »

36



Cerabar S/Deltabar S/Deltapilot S

Pomiar poziomu

% Wskazéwkal!

1.

W przypadku tego trybu pomiaru poziomu, warto$cia mierzong moga by¢: "wysoko$¢ + %",

"wysoko$¢ + objetos¢”, "wysoko$¢ + masa”, "%-wysokos¢ + %", "%-wysokos¢ + objetos¢" i "%-
wysoko$¢ + masa". — Patrz str. 79.

[stnieje réwniez mozliwo$¢ konfiguracji jednostek definiowanych przez uzytkownika. Patrz
opis parametru PRESS. ENG. UNIT [JEDNOSTKA CISNIENIA] (— str. 67), HEIGHT UNIT
[JEDNOSTKA WYSOKOSCI] (— str. 83), UNIT VOLUME [JEDNOSTKA OBJETOSCI] (— str. 84)
i MASS UNIT [JEDNOSTKA MASY] (—> str. 85).

Jezeli wybrany jest tryb pomiaru poziomu "Pressure linearized /7 linearyzacja cisnienia/', moze
pojawic¢ sie komunikat ostrzezenia "W710 Set span too small. Not allowed. /Za mata rozpigtos¢
ustawionego zakresu. Akceptacja niemozliwa/'. Na tym etapie tabela linearyzacji zawiera juz
standardowo dwa punkty. Moze sie zdarzy¢ przypadek, Zze 2-ga warto$¢, a wiec wyzsza
warto$¢ X-VAL. w tabeli linearyzacji jest mniejsza niz minimalna dopuszczalna warto$¢
zakresu (— MINIMUM SPAN /MINIMALNY ZAKRES], str. 119). Komunikat znika gdy
najwyzsza warto$¢ X-VAL. jest wyzsza od minimalnego zakresu.

Warto$¢ poziomu jest przypisywana zaréwno do dolnej jak i do gérnej wartosci zakresu

pradowego: poprzez parametry SET LRV [USTAW LRV] (— str. 97) i SET URV [USTAW URV]

(— str. 98).

Za pomoca parametru ASSIGN CURRENT /PRZYPISZ PRAD] (— str. 113) mozna zdefiniowac

czy wyjscie pradowe powinno odwzorowywac 1-sza czy 2-ga warto$¢ mierzona. W zalezno$ci

od ustawienia parametru ASSIGN CURRENT /PRZYPISZ PRAD], nalezy wprowadzi¢ nastepujace

wartosci dla parametréw SET LRV i SET URV:

— ASSIGN CURRENT = tank content [zawartos¢ zbiornikaj (ustawienie fabryczne) = warto$¢
%, warto$¢ objetosci lub masy

— ASSIGNMENT = height /wysokos¢] = warto$¢ poziomu

Ponizsze informacje dotycza ustawienia ASSIGN CURRENT: "Tank content":

Po wprowadzeniu wartosci w parametrach TANK CONTENT MIN /MIN. ZAWARTOSC
ZBIORNIKA] (= str. 100 lub 104) i TANK CONTENT MAX /MAKS. ZAWARTOSC ZBIORNIKA]
(— str. 101 lub 104), , warto$ci parametréw SET LRV i SET URV réwniez ulegaja zmianie.
Jezeli wymagane jest przypisanie innych warto$ci do min. i maks. wartosci pradu niz wartosci
wprowadzone w parametrach TANK CONTENT MIN i TANK CONTENT MAX, wéwczas
nalezy je wprowadzi¢ w parametrach SET LRV i SET URV.

Ponizsze informacje dotycza ustawienia ASSIGN CURRENT: "Height":

Po wprowadzeniu warto$ci w parametrach LEVEL MIN /POZIOM MIN.] (— str. 86) i LEVEL
MAX [POZIOM MAKS.] (— str. 86), warto$ci parametréw SET LRV i SET URV réwniez ulegaja
zmianie. Jezeli wymagane jest przypisanie innych wartos$ci do min. i maks. warto$ci pradu niz
wartosci wprowadzone w parametrach LEVEL MIN i LEVEL MAX wéwczas nalezy je
wprowadzi¢ w parametrach SET LRV i SET URV.

Za pomoca parametru MENU DESCRIPTOR /DESKRYPTOR MENU] (— str. 110) mozna
zdefiniowad, ktéra warto$¢ mierzona powinna by¢ wyswietlana na wskazniku lokalnym.
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5.6.2  Sucha kalibracja i reczne wprowadzanie tabeli linearyzacji

Przyktad:
W podanym przyktadzie, powinien by¢ wykonywany jednoczesny pomiar wysokosci i objetosci.

Zalozenia:
m Jest to kalibracja w sensie teoretycznym, tj. pary wartosci ktére maja by¢ wprowadzone do tabeli
linearyzacji sa znane.

Wskazdéwkal
m Patrz réwniez Instrukcja obstugi Deltabar S (BA270P) lub Cerabar S (BA271P), pkt. 6.5 "Pomiar
poziomu" lub Deltapilot S (BA332P), pkt. 6.4 "Pomiar poziomu".
m Opis parametréw wystepujacych w przyktadzie, patrz:
— str. 45, tabela 2: MEASURING MODE /TRYB POMIARU]
— str. 67, tabela 10: BASIC SETUP /[KONFIGURACIA PODSTAWOWA]
— str. 83, tab. 13: BASIC SETUP /KONF. PODST.] - tr. pom. poziomu "Height Linear. /7 lin.wys./"
— str. 100, tabela 18: LINEARISATION /LINEARYZACJA] — obstuga lokalna
— str. 103, tabela 19: LINEARISATION /LINEARYZACJA] — obstuga za pomoca ToF Tool,
komunikatora recznego HART.
m Opis parametréw umozliwiajacych bardziej zaawansowane ustawienia, patrz:
— str. 96, tabela 16: EXTENDED SETUP /KONFIGURACJA ROZSZERZONA]
— str. 121, tabela 28: PROCESS VALUES /WARTOSCI PROCESOWE].

Opis

Kalibracja dla 1-szej wartosci mierzonej:

|<

1 | Wykona¢ kalibracje zgodnie z opisem w punkcie 5.4.1,
kroki: 3... 12.

!

2 | Wybra¢ opcje "Dry [Sucha/' W parametrze
CALIBRATION MODE /TRYB KALIBRACJI] (tryb kalibracji
dla 1-szej zmiennej mierzonej).

3 | Wprowadzi¢ warto$¢ gestodci cieczy za pomoca
parametru ADJUST DENSITY /KALIBRACIA GESTOSCI],
w podanym przyktadzie: 1 kg/dm3.

3

4 | W razie potrzeby, wprowadzi¢ warto$¢ przesuniecia
poziomu za pomocg parametru ZERO POSITION
[POZYCJA ZERAJ, W podanym przyktadzie: O m.

PO1-PMP75xxx-19-xx-xx-xx-005

5 | Wynik:

Kalibracja 1-szej zmiennej mierzonej zostata wykonana.
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Opis

Linearyzacja (kalibracja dla 2-giej wart. mierzonej)

6 | Wybra¢ grupe funkji.

Sciezka menu: (GROUP SELECTION /WYBOR GRUPY] —)
OPERATING MENU /MENU OBSEUGI] — SETTINGS ®
[USTAWIENIA] — LINEARISATION /LINEARYZACJA]

7 | Wybra¢ parametr TANK CONTENT MIN /MIN. ZAWART.
ZBIORNIKA.

Okresli¢ przewidywana minimalng zawartos¢ zbiornika,
w podanym przykiadzie: 0 mS.

8 | Wybra¢ parametr TANK CONTENT MAX /MAKS.
ZAWART. ZBIORNIKA].

Okregli¢ przewidywana maksymalng zawarto$¢
Lo e 3 0 3 L
zbiornika, w podanym przyktadzie: 5 m>. [

3=y

Q Wskaz’nlk 10ka1ny POT-xxxxxxXX-05-X%-%%-%%-018
Wybraé opcje "Editor table /Tabela edycjil' za pomoca
parametru TABLE SELECTION /WYBOR TABELI]. (Y

10 | Wybra¢ opcje "Manual /Reczny/' za pomocg parametru
LIN. EDIT MODE /TRYB EDYCJI LIN.]. © 20

11 | Wybra¢ opcje "New table /Nowa tabela/' za pomoca
parametru EDITOR TABLE /EDYTOR TABELI].

12 | Wprowadzi¢ tabele linearyzacji (min. 2 punkty, maks.
32 punkty).

LINE-NUMB /NRr WIERSZAJ: potwierdzi¢ wskazywana
wartos¢.

4

X-VAL.: wprowadzi¢ warto$¢ wysokosci i potwierdzié. 0 5 Vv
[m3]

POT-xxxxxxxx-05-xx-xx-xx-019

Y-VAL.: wprowadzi¢ warto$¢ objetosci, w tym

NP o
przykiadzie: 0 m®1 potwierdzic. Rys. 19:  Kalibracja 2-giej wartosci mierzonej

13 | WskaZnik lokalny:

Jezeli ma by¢ wprowadzony kolejny punkt do tabeli
linearyzacji, wybra¢ opcje "Next point /Nastepny punkt]" i
wprowadzi¢ punkt w sposéb opisany w punkcie 12.
Jezeli wprowadzanie wartosci zostato zakoriczone i
tabela linearyzacji powinna zosta¢ uaktywniona, wybra¢
opcje "Accept input table /Akceptuj wprowadzong tabele]'".

Patrz tabela, krok 7.

Patrz tabela, krok 8.

Patrz tabela, kroki 9 — 13.

Patrz wskazéwka ponizej, punkt 4.
Patrz wskazéwka ponizej, punkt 4.

O NN ©

ToF Tool, komunikator reczny HART:

Kolejne punkty mozna wprowadzi¢ do tabeli linearyzaciji
zg. z opisem w pkt. 12. Po wprowadzeniu wszystkich
punktéw, tabela musi zosta¢ uaktywniona za pomoca
parametru TAB. ACTIVATE JUAKTYWNIENIE TABELI].

14 | Wynik:

— Tabela linearyzacji zostata wprowadzona.

— Wskazanie warto$ci mierzonej oraz parametr
TANK CONTENT /[ZAWARTOSC ZBIORNIKA]
odwzorowuja 2-ga warto$¢ mierzona (tutaj objetosc).

— Parametr LEVEL BEFORE LIN /POZIOM PRZED LINEA-
RYZACJA] odwzorowuje 1-sza warto$¢ mierzona (tutaj:
wysoko$¢). Patrz tez nastepna wskazéwka, punkt 5.

% Wskazéwkal

1. W przypadku tego trybu pomiaru poziomu, warto$cia mierzona moga by¢: "wysokos¢ + %",

"wysoko$¢ + objetos¢", "wysokos¢ + masa", "%-wysoko$¢ + %", "%-wysoko$¢ + objetos¢"
i "%-wysoko$¢ + masa". — Patrz str. 79.

2. Istnieje réwniez mozliwo$¢ konfiguracji jednostek definiowanych przez uzytkownika. Patrz
opis parametru PRESS. ENG. UNIT JEDNOSTKA CISNIENIA] (— str. 67), HEIGHT UNIT

[JEDNOSTKA WYSOKOSCI] (— str. 83), UNIT VOLUME [JEDNOSTKA OBJETOSCI] (— str. 84)
i MASS UNIT JEDNOSTKA MASY] (> str. 85).
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Jezeli wybrany jest tryb pomiaru poziomu "Pressure linearized /7 linearyzacja cisnienial', moze
pojawic sie komunikat ostrzezenia "W710 Set span too small. Not allowed. [Za mata rozpigtosc¢
ustawionego zakresu. Akceptacja niemoZliwaj'. Na tym etapie tabela linearyzacji zawiera juz
standardowo dwa punkty. Moze sie zdarzy¢ przypadek, ze 2-ga warto$¢, a wiec wyzsza
warto$¢ X-VAL. w tabeli linearyzacji jest mniejsza niz minimalna dopuszczalna warto$¢
zakresu (— MINIMUM SPAN /MINIMALNY ZAKRES], str. 119). Komunikat znika gdy
najwyzsza warto$¢ X-VAL. jest wyzsza od minimalnego zakresu.

Warto$¢ poziomu jest przypisywana zaréwno do dolnej jak i do gérnej wartosci zakresu
pradowego: poprzez parametry SET LRV [USTAW LRV] (— str. 97) i SET URV [USTAW URV]
(— str. 98).
Za pomocg parametru ASSIGN CURRENT /PRZYPISZ PRAD] (— str. 113) mozna zdefiniowad
czy wyjScie pradowe powinno odwzorowywac 1-sza czy 2-ga warto$¢ mierzona. W zaleznosci
od ustawienia parametru ASSIGN CURRENT /PRZYPISZ PRAD], nalezy wprowadzi¢ nastepujace
warto$ci dla parametréw SET LRV i SET URV:

— ASSIGN CURRENT = tank content /zawartos¢ zbiornika] (ustawienie fabryczne) =

warto$¢ %, warto$¢ objetosci lub masy
— ASSIGN CURRENT = height /wysokos¢] = warto$¢ poziomu

Ponizsze informacje dotycza ustawienia ASSIGN CURRENT: "Tank content":

Po wprowadzeniu wartosci w parametrach TANK CONTENT MIN /MIN. ZAWARTOSC
ZBIORNIKA] (— str. 100 lub 104) i TANK CONTENT MAX /MAKS. ZAWARTOSC ZBIORNIKA]
(— str. 101 lub 104), wartosci parametréw SET LRV i SET URV réwniez ulegajg zmianie.
Jezeli wymagane jest przypisanie innych warto$ci do min. i maks. wartosci pradu niz wartosci
wprowadzone w parametrach TANK CONTENT MIN i TANK CONTENT MAX, wéwczas
nalezy je wprowadzi¢ w parametrach SET LRV i SET URV.

Ponizsze informacje dotycza ustawienia ASSIGN CURRENT: "Height":

Po wprowadzeniu warto$ci w parametrach LEVEL MIN /POZIOM MIN.] (— str. 86) i LEVEL
MAX [POZIOM MAKS.] (— str. 86), wartosci parametréw SET LRV i SET URV réwniez ulegaja
zmianie. Jezeli wymagane jest przypisanie innych warto$ci do min. i maks. warto$ci pradu niz
warto$ci wprowadzone w parametrach LEVEL MIN i LEVEL MAX wéwczas nalezy je
wprowadzi¢ w parametrach SET LRV i SET URV.

Za pomocg parametru MENU DESCRIPTOR /DESKRYPTOR MENUJ (— str. 110) mozna
zdefiniowad, ktéra warto$¢ mierzona powinna by¢ wySwietlana na wskazniku lokalnym.
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6 Pomiar przeptywu

6.1 Kalibracja

Przyktad:
W przedstawionym tu przyktadzie, przeplyw objetosciowy powinien by¢ mierzony w m3/s.

% Wskazéwkal

m Tryb pomiaru "Flow measurement /Pomiar przeplywu/" jest dostepny wytacznie w przypadku
przetwornika réznicy ci$nieri Deltabar S.
m Patrz réwniez Instrukcja obstugi BA270P Deltabar S, punkt 6.4 "Pomiar przeptywu".
m Opis parametréw wystepujacych w przyktadzie, patrz:
— str. 45, tabela 2: MEASURING MODE /TRYB POMIARU]
— str. 53, tabela 6: POSITION ADJUSTMENT /KALIBRACJA POZYCJI]
— str. 91, tabela 12: BASIC SETUP [KONFIGURACJA PODSTAWOWA]
— str. 98, tabela 15: EXTENDED SETUP /KONFIGURACJA ROZSZERZONA).
m Opis parametréw umozliwiajacych bardziej zaawansowane ustawienia, patrz:
— str. 96, tabela 16: EXTENDED SETUP /KONFIGURACJA ROZSZERZONA]
— str. 121, tabela 28: PROCESS VALUES /WARTOSCI PROCESOWE].

Opis

1 | Przed rozpoczeciem konfiguracji przyrzadu dla danej
aplikacji, nalezy oczysci¢ rurki impulsowe i wypetni¢
uktad pomiarowy ciecza. Patrz Instrukcja obstugi
BA270P, punkt 6.4.1.

<o

ma/h]

@ 6000

2 | W razie potrzeby wykona¢ kalibracje pozycji. Patrz str.
53, tab. 6: POSITION ADJUSTMENT /KALIBR. POZYCJI].

3 | W razie potrzeby wybra¢ tryb pomiaru "Flow /Przepiyw/"
za pom. param. MEASURING MODE /TRYB POMIARU].

Wskaznik lokalny:
Sciezka menu: GROUP SELECTION /WYBOR GRUPY] — 0 >
MEASURING MODE /7TRYB POMIARU] 0 400
@ [mbar]

o

ToF Tool, FieldCare, komunikator reczny HART
Sciezka menu: OPERATING MENU /MENU OBSEUGH —> .
SETTINGS [USTAWIENIA] — BASIC SETUP /KONF. mA] 1
PODST.] = MEASURING MODE /7RYB POMIARU]

4 | Wskaznik lokalny: @ 20
Wybraé grupe funkcji BASIC SETUP /KONFIG. PODST.].
Sciezka menu: GROUP SELECTION /WYBOR GRUPY] —
OPERATING MENU /MENU OBStUGI] — SETTINGS
[USTAWIENIA] — BASIC SETUP [KONFIG. PODSTAWOWA]

5 | Wybra¢ jednostke ciSnienia za pomoca parametru
PRESS. ENG. UNIT JJEDNOSTKA CISNIENIA],
w podanym przyktadzie: mbar. ®

O >
6 | Wybra¢ opcje "Volume p. cond./P.obj. w war.pracy]' za po- 0 6000 vy
mocg par. FLOW-MEAS. TYPE /TYP POM. PRZEPLYWU]. [m3/h]

7 | Wybra¢ jednostke przeptywu za pom. par. UNIT FLOW o ) POt ot 013
EDNOSTKA PRZEPE.J, W podanym przyktadzie: m3/h. | &s. 20:  Kalibracja pomiaru przeplywu

8 | Wybra¢ parametr MAX. FLOW /MAKS. PRZEPEYW]. 1 Patrz tabela, krok 8.
Patrz tabela, krok 9.

2
Wprowadzi¢ warto$¢ maks. przeptywu dla elementu 3 Patrz wskazéwka ponizej, punkt 4.
4

spietrzajacego, w tym przyktadzie: 400 mbar. Patrz Patrz wskazowka ponizej, punkt 4.
réwniez karta danych elementu spietrzajacego.

9 | Wybra¢ par. MAX PRESS. FLOW /MAKS. CISN.-PRZEPE.].

Wprow. maks. wart. ci$nienia dla el. spietrzajacego, tu:
6000 m3/h. Patrz tez karta danych el. spietrzajacego.

10 | Wynik:
Przyrzad zostat skonfigurowany dla pomiaru przeptywu.
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% Wskazéwka!

1. Kalibracje mozna réwniez wykonaé za pomoca menu QUICK SETUP. — Patrz str. 52,
tabela 5: Menu QUICK SETUP.

2. Parametr FLOW-MEAS. TYPE /TYP POM. PRZEPEYWU] umozliwia wybér sposréd nastepuja-
cych opcii:
— Volume p. cond. (przeplyw objeto$ciowy w warunkach pracy)
— Gas norm. cond. (przeptyw objetoSciowy gazu normalizowany, warunki odniesienia
wg standardu europejskiego: 1013.25 mbar i 273.15 K (0 °C))
— Gas std. cond. (przeptyw objetosciowy gazu standaryzowany, warunki odniesienia
wg standardu amerykariskiego: 1013.25 mbar i 288. 15 K (15 °C))
— Mass (masa)

3. W zalezno$ci od wybranego typu przeptywu, istnieje mozliwo$¢ wyboru réznych jednostek.
Mozliwe jest réwniez zdefiniowanie jednostki przez uzytkownika.
Patrz opis parametru PRESS. ENG. UNIT JEDNOSTKA CISNIENIA] (— str. 92), UNIT FLOW
[JEDNOSTKA PRZEPEYWU] (— str. 93), NORM FLOW UNIT [JEDNOSTKA PRZEPEYWU NORM.
EUR.] (— str. 93), STD. FLOW UNIT JJEDNOSTKA PRZEPEYWU NORM. US] (— str. 94) oraz
MASS FLOW UNIT JEDNOSTKA PRZEPEYWU MASOWEGO] (— str. 94).

4.  Warto$¢ przeptywu lub warto$¢ ci$nienia przypisywana jest zaréwno do dolnej jak i do gérnej
warto$ci zakresu pradowego: poprzez parametry SET LRV JUSTAW LRV] (— str. 99) i SET URV
JUSTAW URV] (— str. 99).

Parametr LINEAR/SQROOT /[LINIOWA/PIERWIASTKOWA] (— str. 113) pozwala zdefiniowac

czy wyjscie pradowe powinno odwzorowywac sygnat cisnienia jako funkcje liniowg lub sygnat

przeptywu jako funkcje kwadratowa. W zalezno$ci od ustawienia w parametrze LINEAR/

SQROOT, w parametrach SET LRV i SET URV nalezy wprowadzi¢ nastepujace wartosci:

— LINEAR/SQROOT = Flow (square root) /Przeptyw (pierwiastkowa)] (ustawienie fabryczne) =
warto$¢ przeptywu

— LINEAR/SQROOT = Differential pres. /Réznica cisnieri] = warto$¢ ci$nienia

Ponizsze informacje dotycza ustawienia LINEAR/SQROOQOT - "Flow (square root)":

Zgodnie z ustawieniami fabrycznymi, do minimalnej warto$ci pradu przypisywana jest warto$¢
zero, natomiast do gérnej wartosci pradu przypisywana jest warto§¢ MAX. FLOW /MAKS.
PRZEPEYW]. Po wprowadzeniu wartosci dla parametru MAX. FLOW, warto$¢ parametru SET
URV réwniez ulega zmianie. Jezeli wymagane jest przypisanie innych warto$ci do dolnej i goér-
nej wartosci pradu niz zero i MAX. FLOW, wéwczas nalezy je wprowadzi¢ w parametrach
SET LRV i SET URV.

Ponizsze informacje dotycza ustawienia LINEAR/SQROQT - "Differential pres.":

Zgodnie z ustawieniami fabrycznymi, do minimalnej warto$ci pradu przypisywana jest warto$¢
zero, natomiast do gérnej wartosci pradu przypisywana jest wartos¢ MAX PRESS. FLOW
[MAKS. CISNIENIE-PRZEPEYW]. Po wprowadzeniu wartosci dla parametru MAX PRESS. FLOW,
warto$¢ parametru SET URV réwniez ulega zmianie. Jezeli wymagane jest przypisanie innych
warto$ci do dolnej i gérnej wartosci pradu niz zero i MAX PRESS. FLOW, wéwczas nalezy je
wprowadzi¢ w parametrach SET LRV i SET URV.

5. W dolnym zakresie pomiarowym, przy pomiarze niskich przeplywéw (przeptywy petzajace)
moga wystepowac znaczne fluktuacje wartosci mierzonej. W tym przypadku istnieje
mozliwo$¢ uaktywnienia parametru LOW FLOW CUT-OFF /ODCIECIE POMIARU PRZY
NISKICH PRZEPEYWACH] (— str. 98).
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6.2 Liczniki

Przyktad:

W przedstawionym tu przyktadzie, powinna by¢ zliczana warto$¢ sumaryczna przeptywu
objetosciowego i wyswietlana w m3E3. Sktadowe ujemne przeptywu réwniez powinny by¢
sumowane.

% Wskazéwkal

m Opis parametréw wystepujacych w przyktadzie, patrz:
— str. 107, tabela 18: TOTALIZER SETUP [KONFIGURACIA LICZNIKOW]
— str. 122, tabela 29: PROCESS VALUES /WARTOSCI PROCESOWE]

m Licznik 1 moze by¢ zerowany. Zerowanie licznika 2 nie jest mozliwe.

Opis

1 | Wykonac¢ kalibracje przetwornika zgodnie z opisem
W pkt. 6.1.

2 | Wybra¢ grupe funkgji:

(GROUP SELECTION /WYBOR GRUPY] —) OPERATING
MENU /MENU OBSEUGI — SETTINGS [USTAWIENIA] —>
TOTALIZER SETUP /KONEIGURACJA LICZNIKOW]

3 | Wybra¢ jednostke przeptywu w parametrze TOTALIZER
1 UNIT JEDNOSTKA LICZNIKA 1],
w podanym przykladzie: m3 E3.

4 | Za pomoca parametru NEG. FLOW TOT. 1 /PRZEPE.
UJEMN. - LICZNIK 1] zdefiniowac tryb zliczania
sktadowych ujemnych przeptywu, w podanym
przyktadzie: opcja "Positive /Dodatnif".

5 | Skasowa¢ warto$¢ licznika 1 za pomoca parametru
RESET TOTALIZER /KASOWANIE LICZNIKA].

6 | Wynik:

W parametrach TOTALIZER 1 /LICZNIK 1]i TOTAL. 1
OVERFLOW /NADMIAR LICZNIKA 1] wskazywana jest
sumaryczna warto$¢ przeptywu objeto$ciowego.

% Wskazéwkal

= Mozliwe jest réwniez zdefiniowanie jednostki przez uzytkownika — Patrz opis parametru
TOTALIZER 1 UNIT [JEDNOSTKA LICZNIKA 1] (— str. 107) i TOTALIZER 2 UNIT [JEDNOSTKA
LICZNIKA 2] (— str. 109).

m Parametry TOTALIZER 1 /LICZNIK 1]i TOTAL. 1 OVERFLOW /[NADMIAR LICZNIKA 1] wskazuja
sumaryczna warto$¢ przeptywu zliczana przez pierwszy licznik. Parametry TOTALIZER 2
[LICZNIK 2] 1 TOTAL. 2 OVERFLOW /NADMIAR LICZNIKA 2] wskazuja sumaryczng warto$¢
przeptywu zliczanego przez drugi licznik — Patrz str. 122, grupa funkcji PROCESS VALUES
[WARTOSCI PROCESOWE].

m Parametr MENU DESCRIPTOR /DESKRYPTOR MENU] (— str. 110) umozliwia zdefiniowanie,
ktéra warto$¢ mierzona powinna by¢ wyswietlana na wskazniku.
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7 Opis parametréw

Wskazdéwkal

m Zamieszczone dalej tabele zawieraja wykaz wszystkich parametréw przedstawionych zgodnie
ze strukturg menu. Kazda tabela odpowiada grupie funkcji w menu. Petna struktura drzewa
menu przedstawiona jest w punkcie 9.1.

m Struktura menu dla obstugi lokalnej oraz w programie narzedziowym ToF Tool nieznacznie sie
réznia. Réznice wystepuja przede wszystkim w parametrach MEASURING MODE /7TRYB
POMIARU] i LANGUAGE [JEZYK] oraz w grupie funkcji LINEARISATION /LINEARYZACJA].

m W przypadku obstugi za pomoca programu ToF Tool lub komunikatora recznego HART, dostepne
sa dodatkowe parametry. Sa one odpowiednio oznaczone w opisie.

m W nagtéwku kazdej tabeli wskazana jest Sciezka menu, za pomocg ktérej mozliwy jest dostep
do omawianych parametréw.

m Struktura menu rézni sie w zaleznosci od wybranego trybu pomiarowego. Oznacza to, ze niekté-
re grupy funkcji wySwietlane s3 tylko w okreSlonym trybie pomiaru, np. grupa "LINEARISATION
[LINEARYZACJA]' w trybie pomiaru "Level /Poziom/". Jesli w danej grupie funkcji obowiazuja
okreSlone warunki poczatkowe, sg one przedstawione w pierwszym wietrszu tabeli.

m Niektére parametry dostepne sa tylko w przypadku odpowiedniej konfiguracji innych paramet-
réw. Przyktadowo, parametr EMPTY CALIB. /KALIBRACJA "PUSTY"] dostepny jest w menu Quick
Setup (tryb pomiaru "Level /Poziom/') jesli w parametrze LEVEL MODE /TRYB POMIARU POZIO-
MUJ wybrana zostata opcja "Linear /Liniowy]" oraz w parametrze CALIBRATION MODE /TRYB
KALIBRACJI] opcja "Wet [Mokra/'. W opisie funkcji zawarty jest woéwczas komunikat: Wskazéwka:
wymagane ustawienia poczatkowe: LEVEL MODE /[TRYB POMIARU POZIOMU] = Linear [Liniowy]
i CALIBRATION MODE [TRYB KALIBRACJI] = Wet [Mokraj.

m Nazwy parametréw zapisane sg duzymi literami w opisie.

m W kolumnie "Nazwa parametru", w nawiasach podany jest zawsze indywidualny numer
identyfikacyjny parametru (ID). Numer ten ukazuje sie tylko na wskaZniku lokalnym.

Warto$¢ mierzona

Measured value

Wybor grupy 1)
GROUP SELECTION

Jezyk § 1) Tryb$ pomiaru 1) $ MenuV¥_obstugi
| tancuace | | mEasuRNGMoDE | | auicksETuP | OPERATING MENU

Tryb ¥ pomiaru 2)
MEASURING MODE
1) Parametry dostgpne tylko przy obstudze

za pomoca wskaznika lokalnego Cisnienie Poziom Przeplyw

2) Parametry dostepne tylko przy obstudze V Pressure Level Flow
za pomocg programu ToF Tool lub

POT-xxxxxxnx- 19-XX-XX-XX- 079

Rys. 21:  1-szy poziom wyboru w menu, LANGUAGE [JEZYK] (— patrz str. 45, tabela 1) i MEASURING MODE [TRYB
POMIARU] (— patrz str. 45, tabela 2)
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Opis parametréw

Tabela 1: GROUP SELECTION /WYBOR GRUPY] — LANGUAGE [JEZYK] - obstuga lokalna

Nazwa parametru

Opis

LANGUAGE (079)
UEZYK]
Wybér opcji

Wybér jezyka, w ktérym wySwietlany bedzie tekst dialogowy na wskazniku lokalnym.

@y, Wskazéwkal

» W przypadku obstugi za pomoca programu ToF Tool oraz komunikatora HART,
parametr LANGUAGE [JEZYK] zawarty jest w grupie funkcji DISPLAY /WSKAZNIK].

W ToF Tool wybdr jezyka odbywa sie za pom. menu "Options /Opcje/" — "Settings
[Ustawienial' — zaktadka "Language /fezyk/" — pole "Tool language [Jezyk dialogowy]".

Opgcje:

m Deutsch /Niemiecki]

m English /Angielski]

m Francais /Francuski]

m [taliano /Wioski/

m Espatiol /Hiszpariski]

m Nederlands /Holenderski]

m Chinese (CHS) /Chiriski]

m Japanese (JPN) Japoriski]

Ustawienie fabryczne:
English /Angielski]

Warto$¢ mierzona

Measured value

GROUP SELECTION

Tryb y pomiaru 1)
MEASURING MODE

Jezyk § 1)

LANGUAGE

Menu Y obstugi

OPERATING MENU

QUICK SETUP

Cisnienie Poziom Przeptyw
; Pressure Level $ Flow MEASURING MODE
Wybdr tr. N pom. poziomu
LEVEL SELECTION | 1) Gisnienie Poziom Przeptyw
$ Pressure Level $ Flow
‘ + Wybér tr. § _pom. poziomu
v LEVEL SELECTION
Poziom-Ciénienie Upr. Poziom-Wysokosc¢ Upr. Poziom Standard
Level Easy Pressure Level Easy Height Level Standard $ +
1) Parametry dostepne tylko przy obstudze A

za pomoca wskaznika lokalnego

2) Parametry dostepne tylko przy obstudze
za pomocg programu ToF Tool, FeildCare
lub komunikatora recznego HART

Poziom-Cisnienie Upr.
Level Easy Pressure

Poziom-Wysokos¢ Upr.
Level Easy Height

Poziom Standard
Level Standard

Rys. 22:

POT-XRXKXAKK-19-KX- KKK

Tryb pomiaru "Level [Poziom]", parametr LEVEL SELECTION [WYBOR TRYBU POM. POZIOMU]

Tabela 2: GROUP SELECTION /WYBOR GRUPY] - MEASURING MODE /7RYB POMIARU] - obst. lokalna

Nazwa parametru

Opis

MEASURING MODE (389)
[TRYB POMIARU]
Wybér opcji

Wyb0r trybu pomiaru.
Struktura dostepnego menu obstugi zgodna jest z wybranym menu pomiaru.

&y, Wskazéwkal

= W przypadku zmiany trybu pomiaru nie jest dokonywana automatyczna konwersja.
Wymagana jest woéwczas ponowna kalibracja przyrzadu.

» W przypadku obstugi za pomoca programu ToF Tool i komunikatora recznego HART
parametr MEASURING MODE /7RYB POMIARU] dostepny jest w menu QUICK SETUP
oraz w grupie funkcji BASIC SETUP /KONFIGURACJA PODSTAWOWA] (OPERATING
MENU /MENU OBStUGI] — SETTINGS [USTAWIENIA] — BASIC SETUP /KONFIGU-
RACJA PODSTAWOWA)).

Opcje:

m Pressure /Cisnienie]

n Level [Poziom]

m Deltabar S: Flow /Przeptyw]

Ustawienie fabryczne:
m Cerabar S i Deltabar S: Pressure /Cisnienie]
m Deltapilot S: Level /Poziom]
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Tabela 2: GROUP SELECTION /WYBOR GRUPY] - MEASURING MODE /TRYB POMIARU] — obst. lokalna

Nazwa parametru

Opis

LEVEL SELECTION (020)
/WYBOR TRYBU POMIARU
POZIOMU]

Wybér opcji

Wybér trybu pomiaru poziomu.

Wymagane ustawienia poczatkowe:
s MEASURING MODE /TRYB POMIARU] = Level [Poziom]

@y Wskazéwkal

m W trybach "Level Easy Pressure /Poziom-Cisnienie Uproszcz.]' 1 "Level Easy Height
[Poziom-Wysokos¢ Uproszcz.f', kryteria kontroli wprowadzanych warto$ci sa uprosz-
czone w stosunku do obowiazujacych w trybie "Level Standard /Poziom Standard/".

W trybach "Level Easy Pressure" i "Level Easy Height", wartoceci wprowadzane w
parametrach EMPTY CALIB./FULL CALIB. /KALIBR. PUSTY]/[KALIBR. PEENY], EMPTY
PRESSURE/FULL PRESSURE /CISNIENIE: PUSTY}/ [CISNIENIE: PEENY], EMPTY
HEIGHT/FULL HEIGHT /WYSOKOSC: PUSTY)/ [WYSOKOSC: PEENY] i SET LRV/SET
URV [USTAW LRV]/ [USTAW URV] musza sie r6zni¢ o co najmniej 1%. Jesli warunek ten
nie jest spetniony, nastepuje odrzucenie wartosci i wygenerowanie komunikatu ostrze-
Zenia. Inne warto$ci graniczne nie sa sprawdzane; co ozhacza, ze w celu zagwaranto-
wania prawidtowego pomiaru, wprowadzane wartosci musza by¢ zgodne z zakresem
czujnika i zadaniem pomiarowym.

— Przeglad réznych trybéw i opcji pomiaru poziomu: patrz str. 16, pkt. 5.1 "Ogélna
charakterystyka pomiaru poziomu".

» Tryby pomiaru poziomu "Level Easy Pressure" i "Level Easy Height" obejmuja mniejsza
ilo$¢ parametréw niz tryb "Level Standard", oferujac tym samym mozliwo$¢ szybkiej
i tatwej konfiguracji aplikacji pomiarowej poziomu.

m Jednostki poziomu, objetosci i masy definiowane przez uzytkownika lub tabela
linearyzacji moga by¢ wprowadzane tylko w trybie "Level Standard".

m Jedli przyrzad przeznaczony jest do pracy w systemie zapewniajacym poziom nienaru-
szalnosci bezpieczeristwa funkcjonalnego SIL, wéwczas "Konfiguracja przyrzadu o roz-
szerzonych parametrach bezpieczefistwa" (SAFETY CONFIRM /POTWIERDZENIE
BEZPIECZENSTWA)) jest mozliwa wylacznie w trybie pracy "Level /Poziom/', W trybie
pomiaru "Level Easy Pressure". Po wprowadzeniu hasta, sprawdzane sa wszystkie
poprzednio wprowadzone parametry. Jesli wybrany zostat tryb "Level Easy Height" lub
"Level Standard", najpierw konieczne jest wykonanie resetu powodujacego przywréce-
nie ustawieri fabrycznych. Nalezy w tym celu wprowadzi¢ w parametrze RESET kod
"7864" (Sciezka menu: (GROUP SELECTION /WYBOR GRUPY] —) OPERATING MENU
/MENU OBSEUGI — OPERATION /OBSEUGA)).

— Dalsze informacje: patrz Podrecznik dotyczacy bezpieczeristwa funkcjonalnego
dla Deltabar S (SD189), Cerabar S (SD190) lub Deltapilot S (SD213P).

Opcje:
m Level Easy Pressure /Poziom-Cisnienie Uproszcz.]

W tym trybie pomiaru poziomu definiowane sa dwie pary wartosci poziom - ci$nienie.

Wartos$¢ mierzona ci$nienia jest przeliczana bezposrednio na warto$¢ wyrazona w jed-

nostkach wybranych w parametrze OUTPUT UNIT /JEDN. WYSCIOWA] (— str. 60).

Dostepne sa dwa tryby kalibracji: "Wet /Mokraj " 1 "Dry [Suchaj".

— Mokra kalibracja dokonywana jest przez napetnienie i opréZnienie zbiornika. Dla 2
réznych pozioméw jest wprowadzana warto$¢ poziomu, objetosci, masy lub wart.
procentowa i jest przypisywana do mierzonej w danym momencie wart. ci$nienia.

— Sucha kalibracja jest kalibracja w sensie teoretycznym. W tym przypadku, poprzez
parametry EMPTY CALIB. /KALIBR. "PUSTY"], EMPTY PRESSURE /CISNIENIE "PUS-
7r"j, FULL CALIB. /KALIBR. "PEENY"]i FULL PRESSURE /CISNIENIE "PEENY"] defi-
niowane s3 2 pary wartoéci poziom - ci$nienie. — Opis parametréw: patrz str. 61.

m Level Easy Height /Poziom-Wysokos¢ Uproszcz.]

W tym trybie pomiaru poziomu definiowane sa: jednostka wysokosci, gestos¢ i dwie

pary wartosci poziom - wysoko$¢. Warto$¢ mierzona ciSnienia jest przeliczana na war-

to$¢ wysokosci, na podstawie wprowadzonej gestosci i jednostki wysokosci. Dostepne
sa dwa tryby kalibracji: "Wet /Mokra] " 1 "Dry [Sucha]".

— Mokra kalibracja dokonywana jest przez napetnienie i opréznienie zbiornika. Dla
dwdch réznych pozioméw jest wprowadzana aktualna warto$¢ poziomu, objetosci,
masy lub warto$¢ procentowa i jest przypisywana do obliczonej wartosci wysokosci.

— Sucha kalibracja jest kalibracja w sensie teoretycznym. W tym przypadku, za pomo-
ca parametréw EMPTY CALIB. /KALIBR. "PUSTY"), EMPTY HEIGHT /W¥SOKOSC
"PUSTY"), FULL CALIB. /KALIBR. "PEENY"]i FULL HEIGHT /WYSOKOSC "PEENY".

— Opis parametréw: patrz 65.
m Level standard /Poziom Standard]

W przypadku tego trybu pomiaru poziomu, za pomoca parametru LEVEL MODE /7R.

POM. POZIOMU] (— str. 68) mozna wybrac jedna z opcji: "Linear /Liniowy/", "Pressure

Linearized /7 linearyzacja cisnienia/' lub "Height Linearized /7 linearyzacja wysokoscif".

Ustawienie fabryczne:
Level Easy Pressure /Poziom-Cisnienie Uproszcz.]
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Tabela 2: GROUP SELECTION /WYBOR GRUPY] — MEASURING MODE /7RYB POMIARU] - obst. lokalna
Nazwa parametru Opis

— Dla LEVEL SELECTION /WYB. TR. POM. POZIOMU] = "Level Easy Pressure /Poziom-Cisnienie Upr.]' patrz str. 58, tab. 8.
— Dla LEVEL SELECTION /WYBOR TR. POM. POZIOMU] = "Level Easy Height /Poziom-Wysokos¢ Upr.]" patrz str. 62, tab. 9.
— Dla LEVEL SELECTION /WYBOR TR. POM. POZIOMU] = "Level standard [Poziom Standard]' patrz str. 67, tab. 10.

Wartos¢ mierzona
Measured value

GROUP SELECTION

Jezyk WY 1) Tryb $ pomiaru 1) # Menu'V¥_obstugi

LancuaGE | | mEAsURNGMODE | | auickseTuP |

Tryb W pomiaru 2)
MEASURING MODE

Deltabar S, I _ Przeptyw
Cerabar S — czujniki ci$nienia wzgl. F?’S'"e’"e i"z’o"; 4 Py
Deltapllot S ressure eve ow
Kalibracja 6 zera - poz. Wart. odp.} pozycji
| Pos. zZEROADJUST | [ POS. INPUTVALUE |
Cerabar S —
Ustaw ¥ LRV czujniki ci$nienia absolutnego

1) Parametry dostepne tylko przy obstudze Ustaw ¥ URV

za pomocg wskaznika lokalnego SET URV

2) Parametry dostepne tylko przy obstudze
za pomocg programu ToF Tool, FieldCare
lub komunikatora recznego HART

PO1-xxxxxxxx-19-xx-xx-xx-080

Rys. 23:  Menu Quick Setup dla trybu pomiaru "Pressure [Cisnienie]"

Tabela 3: (GROUP SELECTION /WYBOR GRUPY] —) QUICK SETUP "Pressure /Cisnienie]"

Nazwa parametru Opis

W omawianym menu dostepne sa najwazniejsze parametry dla trybu pomiaru "Pressure /Cisnienie/".

Wymagane ustawienia poczatkowe:
s MEASURING MODE /7RYB POMIARU] = pressure [cisnienie] (— patrz réwniez str. 45).

Wskazéwka:

Patrz réwniez

— str. 55, tabela 7: BASIC SETUP /KONFIGURACJA PODSTAWOWA]

— str. 96, tabela 15: EXTENDED SETUP /KONFIGURACJA ROZSZERZONA]
— str. 120, tabela 27: PROCESS VALUES /WARTOSCI PROCESOWE]

— str. 13, pkt. 4 "Pomiar ci$nienia".

MEASURING MODE Wybdér trybu pomiaru.
[TRYB POMIARU] Struktura menu obstugi jest zgodna z wybranym trybem pomiaru.
Wybdr opcji &y, Wskazéwkal

W przypadku zmiany trybu pomiaru nie jest dokonywana automatyczna konwersja.
Wymagana jest wéwczas ponowna kalibracja przyrzadu.

‘Wymagania poczatkowe:
= Obstuga za pomoca ToF Tool, FieldCare lub komunikatora recznego HART

Opgcje:

m Pressure /Cisnienie]

n Level [Poziom]

m Deltabar S: Flow /Przeptyw]

Ustawienie fabryczne:
m Cerabar S i Deltabar S: Pressure /Cisnienie]
m Deltapilot S: Level /Poziom]
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Tabela 3: (GROUP SELECTION /WYBOR GRUPY] —) QUICK SETUP "Pressure /Cisnienie]"

Nazwa parametru

Opis

POS. ZERO ADJUST (685)
[KALIBRACJA ZERA - POZYCJI]
Wprowadzenie wartosci

Kalibracja pozycji — réznica ci$nieri pomiedzy wartodcia zerowa (ustawiong) i mierzona
nie musi by¢ znana (zadawane jest ci$nienie referencyjne).

W zalezno$ci od pozyciji pracy przyrzadu, moze nastapi¢ przesuniecie punktu zerowego,
tj. w przypadku gdy zbiornik jest pusty, warto$¢ wskazywana przez parametr
MEASURED VALUE /WARTOSC MIERZONA] mozZe by¢ rézna od zera.

Przyktad:

MEASURED VALUE [WARTOSC MIERZONA] = 2.2 mbar

Skorygowa¢ parametr MEASURED VALUE za pomoca parametru POS. ZERO ADJUST
[KALIBRACJA ZERA - POZYCJI] wybierajac opcje "Confirm [Potwierd7]". Oznacza to
przyporzadkowanie wartosci 0.0 do aktualnie oddziatywujacego ci$nienia.

— MEASURED VALUE (po kalibracji zera-pozycji) = 0.0 mbar

— Warto$¢ pradu jest réwniez korygowana.

Parametr CALIB. OFFSET [PRZESUNIECIE KALIBR.] wskazuje wynikowa réznice ci$nieti
(przesunigcie), o ktéra skorygowana zostata MEASURED VALUE /WARTOSC MIERZONA].

Wymagane warunki poczatkowe:
m Parametr ten jest dostepny w przetwornikach Deltabar S, Cerabar S z czujnikami
ci$nienia wzglednego oraz Deltapilot S.

Opcje:
m Abort [Przerwij]
n Confirm [PotwierdZ]

Ustawienie fabryczne:
0

POS. INPUT VALUE (563)
[WARTOSC ODP. POZYCJI]
Wprowadzenie wartosci

Kalibracja pozycji — réznica ci$nieri pomiedzy wartodcia zerowa (ustawiong) i mierzona
nie musi by¢ znana (zadawane jest ci$nienie referencyjne).

W zalezno$ci od pozycji pracy przyrzadu, moze nastapi¢ przesuniecie punktu zerowego,
tj. w przypadku gdy zbiornik jest pusty, warto$¢ wskazywana przez parametr
MEASURED VALUE /WARTOSC MIERZONA] moze by¢ rézna od zera.

Przyktad:
— MEASURED VALUE /WARTOSC MIERZONA] = 0.5 mbar
— W parametrze POS. INPUT VALUE /WARTOSC ODP. POZ.], zdefiniowa¢ wymagana
nastawe dla MEASURED VALUE, np. 2 mbar.
(MEASURED VALUE .y, jnousr = POS. INPUT VALUE)
— MEASURED VALUE (po wprowadzeniu wartosci dla POS. INPUT VALUE) = 2.0 mbar
— Parametr CALIB. OFFSET /PRZESUNIECIE KALIBR.] wskazuje wynikowa réznice ci$niefd
(przesuniecie), o ktéra skorygowana zostata MEASURED VALUE.
CALIB. OFFSET = MEASURED VALUE 4 /g, — POS. INPUT VALUE,
w przyktadzie: CALIB. OFFSET = 0.5 mbar — 2.0 mbar = — 1.5 mbar)
— Warto$¢ pradu jest réwniez korygowana.

Wymagane warunki poczatkowe:
m Parametr ten jest dostepny w przetwornikach Cerabar S z czujnikami ci$nienia
absolutnego.

Ustawienie fabryczne:
0.0

SET LRV (245)
JUSTAW LRV]
Wprowadzenie wartosci

Ustawienie zera — bez zadania ci$nienia referencyjnego.
Zdefiniowa¢ wartos¢ ci$nienia dla min. warto$ci zakresu pradowego (odp. 4 mA).

Ustawienie fabryczne:
0.0 lub wg specyfikacji w zamdéwieniu

SET URV (246)
JUSTAW URV]
Wprowadzenie wartosci

Ustawienie zakresu — bez zadania ci$nienia referencyjnego.
Zdefiniowa¢ warto$¢ ci$nienia dla maks. warto$ci zakresu pradowego (odp. 20 mA).

Ustawienie fabryczne:
Gérna warto$¢ graniczna zakresu czujnika (— patrz PRESS. SENS HILIM /GRN. WART. GR.
ZAKR. CZUJNIKA], str. 119) lub wg specyfikacji w zaméwieniu

DAMPING VALUE (247)
[STAEA CZASOWA]
Wprowadzenie wartosci

Wprowadzenie wartosci ttumienia (statej czasowej t).
Stata czasowa wplywa na szybkos$¢ reakcji wskazZnika lokalnego, wartosci w parametrze
"Warto$¢ mierzona" oraz wyjscia pradowego na zmiane cisnienia.

ZaKkres wprowadzet:
0.0...999.0's

Ustawienie fabryczne:
2.0 s lub wg specyfikacji w zaméwieniu
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Opis parametréw

Warto$¢ mierzona

Measured value

GROUP SELECTION
Jezyk § 1) Tryb $ pomiaru 1) $ Menu¥ obstugi
taNcUAGE | [ mEAsURNGMODE | | auickseTup | OPERATING MENU
Tryb ¥ pomiaru 2)
MEASURING MODE
Cisnienie Poziom Przeptyw
Pressure Level # Flow
Wyb6r tr. § pom. poziomu
LEVEL SELECTION 2)
Deltabar S, Kalibracja g zera - poz. Wart. odp. § pozycji
Cerabar S — Cerabar S —

czujniki ci$nienia wzgl.,

Deltapilot S
Kalibracja
EMPTY CALIB. Parametry oznaczone symbolem "*"
Kalibraci dostepne sa tylko w przypadku
1) Parametry dostepne tylko przy obstudze albracja okreslonej konfiguracji innych parametréw,
za pomoca wskaznika lokalnego FULL CALIB. patrz ponizsza tabela.
2) Parametry dostepne tylko przy obstudze Stata Y czasowa
za pomoca programu ToF Tool, FieldCare
lub komunikatora recznego HART

‘ POS. ZERO ADJUST ‘ ‘ POS. INPUT VALUE ‘ czujniki ci$nienia absolutnego

PO1-xxxxxxxxX-19-X%-X%-xx-081

Rys. 24:  Menu Quick Setup dla trybu pomiaru "Level [Poziom]"

Tabela 4: (GROUP SELECTION /WYBOR GRUPY] —) QUICK SETUP "Level /Poziom/"

Nazwa parametru

Opis

Wskazéwka:
Patrz réwniez:

W omawianym menu dostepne sa najwazniejsze parametry dla trybu pomiaru "Level /Poziom/".

Wymagane warunki poczatkowe:
s MEASURING MODE /TRYB POMIARU] = Level [Poziom] (— patrz réwniez 45).

— str. 67, tabele 10 ... 13: BASIC SETUP [KONFIGURACIA PODSTAWOWA]

— str. 96, tabela 16: EXTENDED SETUP [KONFIGURACIA ROZSZERZONA]

— str. 100, tabela 18: LINEARISATION /LINEARYZACJA] - obstuga lokalna

— str. 103, tabela 19: LINEARISATION /LINEARYZACJA]— obstuga za pomoca ToF Tool i komunikatora recznego HART
— str. 121, tabela 28: PROCESS VALUES /WARTOSCI PROCESOWE]

— str. 16, pkt. 5 "Pomiar poziomu".

MEASURING MODE
[TRYB POMIARU]
Wyb6r opciji

Wyb6r trybu pomiaru.
Struktura menu obstugi jest zgodna z wybranym trybem pomiaru.

@y,  Wskazéwkal
W przypadku zmiany trybu pomiaru nie jest dokonywana automatyczna konwersja.
Wymagana jest woéwczas ponowna kalibracja przyrzadu.

Wymagane warunki poczatkowe:
m Obstuga za pomoca programu ToF Tool, FieldCare lub komunikatora recznego HART

Opcje:

m Pressure /Cisnienie]

u Level /Poziom]

m Deltabar S: Flow /Przeptyw]

Ustawienie fabryczne:
m Cerabar S i Deltabar S: Pressure /Cisnienie]
m Deltapilot S: Level /Poziom]

LEVEL SELECTION (020)
[WYBOR TRYBU POMIARU
POZIOMU]

Wyb6r opcji

Wyb6r trybu pomiaru poziomu.
— Opis parametru: patrz str. 46.

Ustawienie fabryczne:
Level Easy Pressure /Poziom-Cisnienie Uproszcz.]
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Tabela 4: (GROUP SELECTION /WYBOR GRUPY] —) QUICK SETUP "Level /Poziom]"

Nazwa parametru Opis

POS. ZERO ADJUST (685) Kalibracja pozycji — réznica ci$nieri pomiedzy wartodcia zerowa (ustawiong) i mierzona
[KALIBRACJA ZERA - POZYCJI] | nie musi by¢ znana (zadawane jest ci$nienie referencyjne).

Wprowadzenie wartosci W zalezno$ci od pozyciji pracy przyrzadu, moze nastapi¢ przesuniecie punktu zerowego,

tj. w przypadku gdy zbiornik jest pusty, warto$¢ wskazywana przez parametr
MEASURED VALUE /WARTOSC MIERZONA] moze by¢ rézna od zera.

Przyktad:

MEASURED VALUE /WARTOSC MIERZONA] = 2.2 mbar

Skorygowa¢ parametr MEASURED VALUE za pomoca parametru POS. ZERO ADJUST
[KALIBRACJA ZERA - POZYCJI] wybierajac opcje "Confirm /Potwierdz/". Oznacza to
przyporzadkowanie wartosci 0.0 do aktualnie oddziatywujacego ci$nienia.

— MEASURED VALUE (po kalibracji zera-pozycji) = 0.0 mbar

— Warto$¢ pradu jest réwniez korygowana.

Parametr CALIB. OFFSET /PRZESUNIECIE KALIBR.] wskazuje wynikowa réznice ci$nieft
(przesunigcie), o ktéra skorygowana zostata MEASURED VALUE /WARTOSC MIERZONA].

Wymagane warunki poczatkowe:
m Parametr dostepny w przetwornikach Deltabar S, Cerabar S z czujnikami ci$nienia
wzglednego oraz Deltapilot S.

Opcje:
m Abort [Przerwij]
n Confirm [PotwierdZ]

Ustawienie fabryczne:

0
POS. INPUT VALUE (563) Kalibracja pozycji — réznica ci$nieri pomiedzy wartodcia zerowa (ustawiong) i mierzona
[WARTOSC ODP. POZYCJI] nie musi by¢ znana (zadawane jest ci$nienie referencyjne).
Wprowadzenie wartosci W zalezno$ci od pozycji pracy przyrzadu, moze nastapi¢ przesuniecie punktu zerowego,

tj. w przypadku gdy zbiornik jest pusty, warto$¢ wskazywana przez parametr
MEASURED VALUE /WARTOSC MIERZONA] moze by¢ rézna od zera.

Przyktad:
— MEASURED VALUE /WARTOSC MIERZONA] = 0.5 mbar
— W parametrze POS. INPUT VALUE /WARTOSC ODP. POZ.], zdefiniowa¢ wymagana
nastawe dla MEASURED VALUE, np. 2 mbar.
(MEASURED VALUE .y, /no4zs = POS. INPUT VALUE)
— MEASURED VALUE (po wprowadzeniu wartosci dla POS. INPUT VALUE) = 2.0 mbar
— Parametr CALIB. OFFSET /PRZESUNIECIE KALIBR.] wskazuje wynikowa réznice ci$niefd
(przesuniecie), o ktéra skorygowana zostata MEASURED VALUE.
CALIB. OFFSET = MEASURED VALUE 4 /g, — POS. INPUT VALUE,
w przyktadzie: CALIB. OFFSET = 0.5 mbar — 2.0 mbar = — 1.5 mbar)
— Warto$¢ pradu jest réwniez korygowana.

Wymagane warunki poczatkowe:
m Parametr dostepny w przetwornikach Cerabar S z czujnikami ci$nienia absolutnego.

Ustawienie fabryczne:

0.0
EMPTY CALIB. (314)/(010) | Wprowadzi¢ warto$¢ poziomu dla dolnego punktu kalibracyjnego ("pusty").
[KALIBR. "PUSTY"] Zbiornik jest wéwczas pusty lub czeSciowo napetniony. Wprowadzona w tym parametrze
Wprowadzenie warto$ci wartos¢ zostaje przyporzadkowana do aktualnie oddziatywujacego na przyrzad ci$nienia.

Wymagane warunki poczatkowe:

» LEVEL SELECTION /WYBOR TR. POM. POZIOMU] = Level Easy Pressure /Poziom-
Cisnienie Uproszcz.] (— patrz réwniez str. 46),
CALIBRATION MODE [TRYB KALIBRACJI] = Wet [Mokra] (— patrz réwniezZ str. 60)

» LEVEL SELECTION /WYBOR TR. POM. POZIOMU] = Level Standard /Poziom Standard),
LEVEL MODE /TRYB POM. POZIOMU] = Linear [Liniowy] (— patrz réwniez str. 68),
CALIBRATION MODE [TRYB KALIBRACJI] = Wet [Mokra] (— patrz réwniezZ str. 73)

@y, Wskazéwka!

W przypadku edycji tego parametru, na wskazniku lokalnym wyswietlana jest warto$¢
poziomu, ktéra ma by¢ wprowadzona oraz warto$¢ ciSnienia oddziatywujacego na przy-
rzad. W celu zapisania warto$ci poziomu wraz z dang wartoscia ci$nienia, przed potwier-
dzeniem ustawienia za pomoca przycisku "E", pole wprowadzania dla wartosci poziomu
musi zosta¢ uaktywnione za pomoca przycisku "+"- lub "-". Odnosi sie to réwniez do
przypadku, gdy warto$¢ poziomu ma pozosta¢ niezmieniona.

Ustawienie fabryczne:
0.0




Cerabar S/Deltabar S/Deltapilot S

Opis parametréw

Tabela 4: (GROUP SELECTION /WYBOR GRUPY] —) QUICK SETUP "Level /Poziom/"

Nazwa parametru

Opis

FULL CALIB. (315)/(004)
[KALIBR. "PELNY"]
Wprowadzenie wartosci

Wprowadzi¢ poziom dla gérnego punktu kalibracyjnego ("petny").

Zbiornik jest catkowicie lub prawie catkowicie napetniony. Wprowadzona w tym
parametrze warto$¢ poziomu zostaje przyporzadkowana do aktualnie oddziatywujacego
na przyrzad cisnienia.

Wymagane warunki poczatkowe:

» LEVEL SELECTION /WYBOR TR. POM. POZIOMU] = Level Easy Pressure /Poziom-
Cisnienie Uproszcz.] (— patrz réwniez str. 40),
CALIBRATION MODE /TRYB KALIBRACJI] = Wet [Mokra] (— patrz réwniez str. 60)

» LEVEL SELECTION /WYBOR TR. POM. POZIOMU] = Level Standard /Poziom Standard],
LEVEL MODE /TRYB POM. POZIOMU] = Linear [Liniowy] (— patrz réwniez str. 68),
CALIBRATION MODE /TRYB KALIBRACJI] = Wet [Mokra] (— patrz réwniez str. 73)

@y,  Wskazéwkal

W przypadku edycji tego parametru, na wskazniku lokalnym wy$wietlana jest warto$¢
poziomu, ktéra ma by¢ wprowadzona oraz warto$¢ ci$nienia oddziatywujacego na przy-
rzad. W celu zapisania warto$ci poziomu wraz z dang wartoscia ci$nienia, przed potwier-
dzeniem ustawienia za pomoca przycisku "E", pole wprowadzania dla wartosci poziomu
musi zosta¢ uaktywnione za pomoca przycisku "+"- lub "-". Odnosi sie to réwniez do
przypadku, gdy warto$¢ poziomu ma pozostaé niezmieniona.

Ustawienie fabryczne:
100.0

DAMPING VALUE (247)
[STALA CZASOWA]
Wprowadzenie wartosci

Wprowadzenie wartosci thrumienia (statej czasowej t).
Stata czasowa wplywa na szybko$¢ reakcji wskaznika lokalnego, wartodci w parametrze
"Warto$¢ mierzona" oraz wyjécia pradowego na zmiane cisnienia.

Zakres wprowadzer:
0.0...999.0 s

Ustawienie fabryczne:
2.0 s lub wg specyfikacji w zaméwieniu

Warto$¢ mierzona

Measured value

Jezyk W 1)

Tryb $ pomiaru 1) # Menu ¥ _obstugi

LaNGUAGE | | mEAsURNGMODE | | auickseTuP |

Tryb ¥ pomiaru 2)
MEASURING MODE

Cisnienie
Pressure

1) Parametry dostepne tylko przy obstudze

za pomocg wskaznika lokalnego MAX. PRESS. FLOW

2) Parametry dostepne tylko przy obstudze
za pomoca programu ToF Tool, FieldCare
lub komunikatora recznego HART

Poziom Przeptyw
Level Flow
Kalibracja Y zera - poz.

POS. ZERO ADJUST

MAX. FLOW

ci$nienie - przeptyw

DAMPING VALUE

PO1-xxxXXxXX-19-X%-X%-Xx-082

Rys. 25:  Menu Quick Setup, Tryb pomiaru "Flow [Przepyw]"
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Tabela 5: (GROUP SELECTION /WYBOR GRUPY] —) QUICK SETUP "Flow [Przepiyw)"

Nazwa parametru Opis

W omawianym menu dostepne sa hajwazniejsze parametry dla trybu pomiaru "Flow /Przepyw]".

Wymagane warunki poczatkowe:
m Przetwornik ré6znicy ci$nieri Deltabar S
» MEASURING MODE [TRYB POMIARU] = flow [przepw] (— patrz réwniez str. 45).

Wskazéwka:

Patrz réwniez

— str. 91, tabela 14: BASIC SETUP /KONFIGURACJA PODSTAWOWA]

— str. 98, tabela 17: EXTENDED SETUP [KONFIGURACJA ROZSZERZONA]
— str. 107, tabela 20: TOTALIZER SETUP /KONFIGURACIA LICZNIKA]

— str. 41, pkt. 6 "Pomiar przeptywu".

MEASURING MODE Wybdr trybu pomiaru.
[TRYB POMIARU] Struktura menu obstugi jest zgodna z wybranym trybem pomiaru.
Wybdr opcit &y, Wskazéwka!

W przypadku zmiany trybu pomiaru nie jest dokonywana automatyczna konwersja.
Wymagana jest woéwczas ponowna kalibracja przyrzadu.

Wymagane warunki poczatkowe:
m Obstuga za pomoca programu ToF Tool, FieldCare lub komunikatora recznego HART

Opcje:

m Pressure /Cisnienie]

m Level /Poziom]

m Deltabar S: Flow [Przeptyw]

Ustawienie fabryczne:
m Cerabar S i Deltabar S: Pressure /Cisnienie]
m Deltapilot S: Level /Poziom/

POS. ZERO ADJUST (685) Kalibracja pozycji — réznica ci$nieri pomiedzy warto$cia zerowa (ustawiong) i mierzona
[KALIBRACJA ZERA - POZYCJl] | nie musi by¢ znana (zadawane jest ci$nienie referencyjne).
Wprowadzenie warto$ci W zaleznodci od pozyciji pracy przyrzadu, moze nastapi¢ przesuniecie punktu zerowego,

tj. w przypadku gdy zbiornik jest pusty, warto$¢ wskazywana przez parametr
MEASURED VALUE /WARTOSC MIERZONA] moze by¢ rézna od zera.

Przyktad:

— MEASURED VALUE /WARTOSC MIERZONA] = 2.2 mbar

— Skorygowa¢ parametr MEASURED VALUE za pomocg parametru POS. ZERO ADJUST
[KALIBRACJA ZERA - POZYCJI] wiybierajac opcje "Confirm /PotwierdZ]'. Oznacza to
przyporzadkowanie warto$ci 0.0 do aktualnie oddziatywujacego ci$nienia.

— MEASURED VALUE (po kalibracji zera-pozycji) = 0.0 mbar

— Warto$¢ pradu jest réwniez korygowana.

Parametr CALIB. OFFSET /PRZESUNIECIE KALIBR.] wskazuje wynikowg réZnice ci$nieri
(przesuniecie), o ktéra skorygowana zostata MEASURED VALUE /WARTOSC MIERZONA.

Wymagane warunki poczatkowe:
m Parametr dostepny w przetwornikach Deltabar S, Cerabar S z czujnikami ci$nienia
wzglednego oraz Deltapilot S.

Opcje:
m Abort [Przerwij]
n Confirm /PotwierdZ]

Ustawienie fabryczne:

0
MAX. FLOW (311) Wprowadzi¢ warto$¢ maksymalnego przeptywu dla elementu spietrzajacego (Patrz réw-
[MAKS. PRZEPLYW] niez karta danych elementu spietrzajacego). Warto$¢ ta zostaje przypisana do warto$ci
Wprowadzenie wartosci maks. ci$nienia wprowadzonej w parametrze MAX PRESS. FLOW /MAKS. CISN.-PRZEPE.].

@y, Wskazéwka!

Za pomoca parametru LINEAR/SQROOT /LINIOWA/PIERWIASTKOWA] (—> str. 113)
nalezy zdefiniowa¢ charakterystyke sygnatu pradowego dla trybu pomiaru "Flow
[Przeptyw]'. Ponizsze informacje dotycza ustawienia "Square root [Pierwiastkowa|":

Po wprowadzeniu nowej warto$ci w parametrze MAX. FLOW, warto$¢ parametru SET
URV [USTAW URV]réwniez ulega zmianie. JeZeli wymagane jest przypisanie innej warto$ci
do maks. warto$ci pradu niz warto$¢ wprowadzona w parametrze MAX. FLOW,
woéwczas nalezy ja wprowadzi¢ w parametrze SET URV. (— SET URV, str. 99).

Ustawienie fabryczne:
1.0




Cerabar S/Deltabar S/Deltapilot S Opis parametréw

Tabela 5: (GROUP SELECTION /WYBOR GRUPY] —) QUICK SETUP "Flow /Przepiyw)"

Nazwa parametru Opis

MAX PRESS. FLOW (634) Wprowadzenie wartosci maksymalnego ci$nienia dla elementu spietrzajacego.
[MAKS. CISNIENIE-PRZEPEYW] | — Patrz karta danych elementu spigtrzajacego. Warto$¢ ta zostaje przypisana do wartosci
Wprowadzenie wartosci maks. przeptywu (— patrz MAX. FLOW /MAKS. PRZEPL.)).

@y,  Wskazéwkal

Za pomocg parametru LINEAR/SQROOT /LINIOWA/PIERWIASTKOWA] (— str. 113)
nalezy zdefiniowac charakterystyke sygnatu pradowego dla trybu pomiaru "Flow
[Przeplyw]'. Ponizsze informacje dotycza ustawienia "Linear /Liniowa/":

Po wprowadzeniu nowej warto$ci w parametrze MAX PRESS. FLOW, warto$¢ parametru
SET URV [USTAW URV] réwniez ulega zmianie. Jezeli wymagane jest przypisanie innej
warto$ci do maks. pradu niz warto$¢ wprowadzona w parametrze MAX PRESS. FLOW,
wdéwczas nalezy ja wprowadzi¢ w parametrze SET URV. (— SET URV, str. 99).

Ustawienie fabryczne:
Go6rna wart. graniczna zakresu czujnika (— Patrz PRESS. SENS HILIM [GWGZ CZUJNIKA
CISNIENIAJ, str. 119)

DAMPING VALUE (247) Wprowadzenie wartosci ttumienia (statej czasowej t).
[STALA CZASOWA] Stata czasowa wplywa na szybko$¢ reakcji wskaznika lokalnego, wartodci w parametrze
Wprowadzenie warto$ci "Warto$¢ mierzona" oraz wyjécia pradowego na zmiane cisnienia.

Zakres wprowadzeri:
0.0...999.0 s

Ustawienie fabryczne:
2.0 s lub wg specyfikacji w zaméwieniu

Warto$¢ mierzona

Measured value

((
Jezyk * 1) ) Menu ‘obslugi
| taNGUaGE | | OPERATING MENU
[ »
Ll
Ustawienia
SETTINGS DISPLAY

»
>

alibracja * pozyciji Konfiguracja+ podstawowa  Konfi uracja* rozszerzona
ENT

POSITION ADJUSTM ‘ BASIC SETUP ‘ EXTENDED SETUP

i

Kalibracja¥ zera - poz.

POS. ZERO ADJUST

Wart. odp. pozycji

1) Parametry dostepne

tylko przy obstudze Przesunigcie

za pomoca wskaznika lokalnego CALIB. OFFSET

Rys. 26:  Grupa funkcji POSITION ADJUSTMENT [KALIBRACJA POZYCJl]

PO1-xxxxXxxxX-19-Xx-Xx-Xx-083

Tabela 6: (GROUP SELECTION /WYBOR GRUPY] —) OPERATING MENU /MENU OBSEUGI] — SETTINGS
[USTAWIENIA] — POSITION ADJUSTMENT /KALIBRACJA POZYCJl]

Nazwa parametru Opis

W zalezno$ci od pozyciji pracy przyrzadu, moze nastapi¢ przesuniecie punktu zerowego,
tj. w przypadku gdy zbiornik jest pusty, warto$¢ wskazywana przez parametr MEASURED VALUE /WARTOSC MIERZONA]
moze by¢ rézna od zera. Przetworniki Deltabar S i Cerabar S oferuja trzy opcje dokonania kalibracji pozycii.

Zalecenia:
m RéZnica ci$nieri pomiedzy warto$cia zerowa (ustawiong) i mierzona nie musi by¢ znana.
— POS. ZERO ADJUST /KALIBRACJA ZERA - POZYCJIJ: Przetworniki Deltabar S lub Cerabar S z czujnikami ci$nienia
wzglednego lub przetwornik Deltapilot S.
— POS. INPUT VALUE: Przetworniki Cerabar S z czujnikami ci$nienia absolutnego.
m Réznica ci$nieri pomiedzy warto$cia zerowa (ustawiong) i mierzona jest znana.
— CALIB. OFFSET [PRZESUNIECIE KALIBR.J: Deltabar S, Cerabar S z czujnikami ci$nienia wzglednego, Cerabar S
z czujnikami ci$nienia absolutnego lub przetwornik Deltapilot S.
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Tabela 6: (GROUP SELECTION /WYBOR GRUPY] —) OPERATING MENU /MENU OBSEUGI] — SETTINGS
[USTAWIENIA] — POSITION ADJUSTMENT /KALIBRACIA POZYCJl]

Nazwa parametru

Opis

POS. ZERO ADJUST (685)
[KALIBRACJA ZERA - POZYCJI]
Wprowadzenie warto$ci

Kalibracja pozycji — réznica ci$nieri pomiedzy warto$cia zerowa (ustawiong) i mierzona
nie musi by¢ znana (zadawane jest ci$nienie referencyjne).

W zalezno$ci od pozyciji pracy przyrzadu, moze nastapi¢ przesuniecie punktu zerowego,
tj. w przypadku gdy zbiornik jest pusty, warto$¢ wskazywana przez parametr
MEASURED VALUE /WARTOSC MIERZONA] moze by¢ rézna od zera.

Przyktad:

MEASURED VALUE /WARTOSC MIERZONA] = 2.2 mbar

Skorygowac¢ parametr MEASURED VALUE za pomocg parametru POS. ZERO ADJUST
[KALIBRACJA ZERA - POZYCJI] wiybierajac opcje "Confirm /PotwierdZ]'. Oznacza to
przyporzadkowanie warto$ci 0.0 do aktualnie oddziatywujacego ci$nienia.

— MEASURED VALUE (po kalibracji zera-pozycji) = 0.0 mbar

— Warto$¢ pradu jest réwniez korygowana.

Parametr CALIB. OFFSET /PRZESUNIECIE KALIBR.] wskazuje wynikowg réZnice ci$nieri
(przesuniecie), o ktéra skorygowana zostata MEASURED VALUE /WARTOSC MIERZONA.

Wymagane warunki poczatkowe:

m Parametr dostepny w przetwornikach Deltabar S, Cerabar S z czujnikami ci$nienia
wzglednego oraz Deltapilot S.

Opcje:

m Abort [Przerwij]

n Confirm /PotwierdZ]

Ustawienie fabryczne:
0

POS. INPUT VALUE (563)
[WARTOSC ODP. POZYCJI]
Wprowadzenie warto$ci

Kalibracja pozycji — réznica ci$nieri pomiedzy warto$cia zerowa (ustawiong) i mierzona
nie musi by¢ znana (zadawane jest ci$nienie referencyjne).

W zaleznodci od pozyciji pracy przyrzadu, moze nastapi¢ przesuniecie punktu zerowego,
tj. w przypadku gdy zbiornik jest pusty, warto$¢ wskazywana przez parametr
MEASURED VALUE /WARTOSC MIERZONA] moze by¢ rézna od zera.

Przyktad:
— MEASURED VALUE /WARTOSC MIERZONA] = 0.5 mbar
— W parametrze POS. INPUT VALUE /WARTOSC ODP. POZ.], zdefiniowa¢ wymagana
nastawe dla MEASURED VALUE, np. 2 mbar.
(MEASURED VALUE, ., jnows = POS. INPUT VALUE)
— MEASURED VALUE (po wprowadzeniu wartosci dla POS. INPUT VALUE) = 2.0 mbar
— Parametr CALIB. OFFSET /PRZESUNIECIE KALIBR.] wskazuje wynikowa réznice cisniefi
(przesuniecie), o ktéra skorygowana zostata MEASURED VALUE.
CALIB. OFFSET = MEASURED VALUE 4 /g7y — POS. INPUT VALUE,
w przyktadzie: CALIB. OFFSET = 0.5 mbar — 2.0 mbar = — 1.5 mbar)
— Wartos¢ pradu jest réwniez korygowana.

Wymagane warunki poczatkowe:
m Parametr ten jest dostepny w przetwornikach Cerabar S z czujnikami ci$nienia
absolutnego.

Ustawienie fabryczne:
0.0

CALIB. OFFSET (319)
[PRZESUNIECIE KALIBR.]
Wprowadzenie warto$ci

Kalibracja pozycji — réznica ci$nieri pomiedzy wartodcia zerowa (ustawiong) i mierzona
jest znana (bez zadania ci$nienia referencyjnego).

Przyktad:

— MEASURED VALUE /WARTOSC MIERZONA] = 2.2 mbar

— Za pomoca parametru CALIB. OFFSET wprowadzi¢ warto$¢, o ktéra powinna byé
skorygowana warto$¢ w parametrze MEASURED VALUE. Aby skorygowac
MEASURED VALUE do 0.0 mbar, nalezy wprowadzi¢ warto$¢ 2.2.
(MEASURED VALUE, ., jnows = MEASURED VALUE 4 /g5y — CALIB. OFFSET)

— MEASURED VALUE (po wprowadzeniu wartosci przesuniécia kalibr.) = 0.0 mbar

— Warto$¢ pradu jest réwniez korygowana.

Ustawienie fabryczne:
0.0
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Wartos¢ mierzona

Measured value

{
Jezyk * 1) )) Menu ‘ obstugi

LANGUAGE ‘ ‘ OPERATING MENU ‘
[ I
B »
Ustawienia Wskaznik
SETTINGS DISPLAY
»
e . Ll
Kalibracja * pozycji Kcnﬂguracja* podstawowa Konﬁguracja* rozszerzona
POSITIONADJUSTMENT| | BASICSETUP | | EXTENDED SETUP |
Tryb ¥ _pomiaru 2)
MEASURING MODE
Jednostka Cisnienie Poziom Przeptyw
cisnienia Y _Pressure Level Flow

PRESS. ENG. UNIT

1) Parametry dostepne tylko przy obstudze
za pomocg wskaznika lokalnego

2) Parametry dostepne tylko przy obstudze
za pomocg programu ToF Too, FieldCarel
lub komunikatora recznego HART

% Parametry oznaczone symbolem "*"
dostepne sa tylko w przypadku
okreslonej konfiguraciji innych parametréw,

patrz ponizsza tabela. DAMPING VALUE

PO1-xxxxxxxx-19-xx-xx-xx-084

Rys. 27:  Grupa funkcji BASIC SETUP [KONFIGURACJA PODSTAWOWA] dla trybu pomiaru "Pressure [Cisnienie]"

Tabela 7: (GROUP SELECTION /WYBOR GRUPY] —) OPERATING MENU /MENU OBSEUGI —> SETTINGS
[USTAWIENIA] — BASIC SETUP "Pressure" [KONFIGURACJA PODSTAWOWA "Cisnienie"]

Nazwa parametru Opis

Wymagane warunki poczatkowe:
s MEASURING MODE /TRYB POMIARU] = Pressure [Cisnienie] (— patrz réwniez str. 45).

Wskazéwka:

Patrz réwniez

— str. 47, tabela 3: QUICK SETUP

— str. 96, tabela 15: EXTENDED SETUP /KONFIGURACJA ROZSZERZONA]
— str. 120, tabela 27: PROCESS VALUES /WARTOSCI PROCESOWE]

— str. 13, pkt. 4 "Pomiar ci$nienia".

MEASURING MODE Wybér trybu pomiaru.
[TRYB POMIARU] Struktura menu obstugi jest zgodna z wybranym trybem pomiaru.
Wybér opcji @y, Wskazéwkal

W przypadku zmiany trybu pomiaru nie jest dokonywana automatyczna konwersja.
Wymagana jest wéwczas ponowna kalibracja przyrzadu.

Wymagane warunki poczatkowe:
m Obstuga za pomoca programu ToF Tool, FieldCare lub komunikatora recznego HART

Opgcje:

m Pressure /Cisnienie]

u Level /Poziom]

m Deltabar S: Flow /Przeptyw]

Ustawienie fabryczne:
m Cerabar S i Deltabar S: Pressure /Cisnienie]
m Deltapilot S: Level /Poziom]
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Tabela 7: (GROUP SELECTION /WYBOR GRUPY] —) OPERATING MENU /MENU OBStUGI — SETTINGS
[USTAWIENIA] — BASIC SETUP "Pressure" /KONFIGURACJA PODSTAWOWA "Cisnienie"]

Nazwa parametru

Opis

PRESS. ENG. UNIT (060)
JJEDNOSTKA CISNIENIA]

Wybér opcji

Wybdr jednostki ci$nienia.

Po wybraniu nowej jednostki, wszystkie parametry opisujace ciSnienie sa przeliczane
i wskazywane w nowych jednostkach.

Opcje:
= mbar, bar

» mmH20, mH20, inH20, ftH20

m Pa, hPa, kPa, MPa

m psi

= mmHg, inHg

= Torr

= g/cm?, kg/cm?

» Ib/ft?

m atm

= gf/cm?, kgf/cm?

m User unit [Jednostka uzytkownika] — Patrz réwniez opis parametréw CUSTOMER
UNIT P jEDN. UZYTK. PJ1 CUST. UNIT FACT. P. [WSP. JEDN. UZYTK. P]

Ustawienie fabryczne:
W zalezno$ci od nominalnego zakresu pomiarowego czujnika: mbar lub bar lub zgodnie
ze specyfikacja w zamdéwieniu.

CUSTOMER UNIT P (075)
[EDNOSTKA UZYTKOWNIKA P]
Wprowadzenie warto$ci

Wprowadzenie tekstu (opisu jednostki) dla jednostki cisnienia def. przez uzytkownika.
Parametr ten umozliwia wprowadzenie maks. 8 znakéw alfanumerycznych. — Patrz
réwniez CUST. UNIT FACT. P. /WSP. JEDNOSTKI UZYTK. P]

Wymagane warunki poczatkowe:
m PRESS. ENG. UNIT [JEDNOSTKA CISNIENIA] = User unit [fednostka uzytkownikaj

@y Wskazéwkal

Na wyswietlaczu wskazywanych jest tylko 5 pierwszych znakéw, np. jezeli jako jednost-
ke uzytk. zdefiniowano "klatki", na wyswietlaczu ukazuje sie "klatk". Jezeli zdefiniowany
opis jednostki zawiera znak "/", na wyswietlaczu lokalnym moze by¢ wskazywanych do
8 znakéw. Maks. ilo$¢ znakéw wskazywanych w liczniku réwniez jest w tym przypadku
ograniczona do pieciu. Np. jesli zdefiniowano "klatki/m2" na wyswietlaczu ukazuje sie
"klatk/m2". Przy obstudze za pomoca ToF Tool i FieldCare wskazanie zawiera wszystkie
8 znakéw. Przy obstudze za pomoca komunikatora HART, jednostka definiowana przez
uzytkownika jest wyswietlana tylko w parametrze CUSTOMER UNIT P /JEDN. UZYTK. F].
Warto$¢ mierzona jest wyswietlana z dodatkowym opisem: "User Unit [ledn. uzyik./".

Ustawienie fabryczne:

CUST. UNIT FACT. P (317)
[WSP. JEDNOSTKI UZYTK. P]
Wprowadzenie wartosci

Wprowadzenie wspétczynnika przeliczeniowego dla jednostki ci$nienia definiowanej
przez uzytkownika.

Wspétczynnik przeliczeniowy musi by¢ wprowadzony w odniesieniu do jednostki SI:
"Pa". — Patrz réwniez CUSTOMER UNIT P [JEDNOSTKA UZYTKOWNIKA P).

Wymagane warunki poczatkowe:
m PRESS. ENG. UNIT [JEDNOSTKA CISNIENIA] = User unit [Jednostka uzytkownika]

Przyktad:

— Jezeli warto$¢ mierzona ma by¢ wskazywana w "MJ" (MJ: modut jednostkowy).
MEASURED VALUE /WARTOSC MIERZONA] =10000 Pa2 1 MJ

Wprowadzi¢ CUSTOMER UNIT P JEDNOSTKA UZYTKOWNIKA PJ: M]
Wprowadzi¢ CUST. UNIT FACT. P /WSP. JEDN. UZYTK. P. 0.0001

Wynik: MEASURED VALUE /WARTOSC MIERZONA] = 1 MJ

Ustawienie fabryczne:
1.0

SET LRV (245)
JUSTAW LRV]
Wprowadzenie warto$ci

Ustawienie zera — bez zadania ci$nienia referencyjnego.
Wprowadzi¢ warto$¢ ci$nienia dla min. wartosci zakresu pradowego (4 mA).

Ustawienie fabryczne:
0.0 lub wg specyfikacji w zamdéwieniu

SET URV (246)
JUSTAW URV]
Wprowadzenie wartosci

Ustawienie zakresu — bez zadania ci$nienia referencyjnego.
Wprowadzi¢ warto$¢ ci$nienia dla maks. warto$ci zakresu pradowego (20 mA).

Ustawienie fabryczne:
Grn. wart. gr. zakr. czujnika (—Patrz PRESS. SENS HILIM /GWGZ CZUIN. CISN.j, str. 119)
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Tabela 7: (GROUP SELECTION /WYBOR GRUPY] —) OPERATING MENU /MENU OBStUGI — SETTINGS
[USTAWIENIA] — BASIC SETUP "Pressure" /KONFIGURACIA PODSTAWOWA "Cisnienie"]

Nazwa parametru Opis

GET LRV (309) Zatwierdzenie zera — z zadaniem ci$nienia referencyjnego.

[ZATWIERDZ LRV] Wartos¢ ci$nienia dla min. warto$ci zakresu pradowego (4 mA) oddziatywuje na
Wprowadzenie wartosci przyrzad. Poprzez wybér opcji "Confirm /PotwierdZ]", min. warto$¢ zakresu pradowego

przyporzadkowana zostaje do zadanej wartosci ci$nienia.
Wskaznik lokalny: aktualna warto$¢ cisnienia wyswietlana jest w dolnym wierszu
wskaznika.

Opcje
u Abort [Przerwij]
n Confirm /PotwierdZ]

GET URV (310) Zatwierdzenie zakresu — z zadaniem ci$nienia referencyjnego.
[ZATWIERDZ URV] Warto$¢ cisnienia dla maks. wartosci zakresu pradowego (20 mA) oddziatywuje na
Wprowadzenie wartosci przyrzad. Poprzez wybér opcji "Confirm /PotwierdZ]', maks. warto$¢ zakresu pragdowego

przyporzadkowana zostaje do zadanej warto$ci ci$nienia.
Wskaznik lokalny: aktualna warto$¢ ci$nienia wySwietlana jest w dolnym wierszu
wskaznika.

Opcje
m Abort [Przerwij]
n Confirm /PotwierdZ]

DAMPING VALUE (247) Wprowadzenie wartosci trumienia (statej czasowej t).

[STALA CZASOWA] Stata czasowa wptywa na szybko$¢ reakcji wskaZnika lokalnego, warto$ci w parametrze
Wprowadzenie wartosci "Warto$¢ mierzona" oraz wyjscia pradowego na zmiane ci$nienia.

Zakres wprowadzeri:

0.0...999.0 s

Ustawienie fabryczne:
2.0 s lub wg specyfikacji w zaméwieniu
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Warto$¢ mierzona

Measured value

{
Jezyk * 1) )) Menu ‘obslugi

‘ LANGUAGE ‘ ‘ OPERATING MENU ‘
\ »
>
Ustawienia Wskaznik

SETTINGS DISPLAY

»
Ladl
Kal/'braq;a* pozycji Konﬁguraq‘a*podstawowa Konfiguracja¥ rozszerzona
‘POSITION ADJUSTMENT ‘ BASIC SETUP ‘ EXTENDED SETUP
Tryb W _pomiaru 2)
MEASURING MODE
Cisnienie Poziom Przeptyw
Pressure Level Flow
Wybor tr. ¢ pom. pozion72u
LEVEL SELECTION )
Poziom-Cisnienie Upr. Poziom-Wysokosc Upr. Poziom Standard
Level Easy Pressure Level Easy Level Standard
Jednostka Y cisnienia Height
PRESS. ENG. UNIT
Jednostka
CUSTOMER UNIT P
Wspotcz. jedn.
CUST. UNIT FACT. P
Jednostka Y wyjsciowa
OUTPUT UNIT
Tryb VY kalibraciji
CALIBRATION MODE
Mokra Sucha
Wet Dry
Kalibracja Y "pusty" Kalibracja "pusty”
| ewprvcaus. || ewprvcaus. |
Kalibracja * "petny” Cisnienie * "pusty”
| Fucaus. | | EMPTYPRESSURE |

Kalibracja "petny”

FULL CALIB.

Cisnienie "petny”
FULL PRESSURE

LRV
SET LRV

1) Parametry dostepne tylko przy obstudze
za pomoca wskaznika lokalnego

2) Parametry dostepne tylko przy obstudze
za pomocg programu ToF Tool, FieldCare
lub komunikatora recznego HART

Parametry oznaczone symbolem "*"
dostepne sg tylko w przypadku

okreslonej konfiguracji innych parametrow,
patrz ponizsza tabela.

DAMPING VALUE

PO1-xxxxxXXX-19-X%-X%-X%-136

Rys. 28:  Grupa funkcji BASIC SETUP [KONFIGURACJA PODSTAWOWA] dla trybu pomiaru "Level [Poziom]" i opcji trybu
pomiaru poziomu "Level Easy Pressure [Poziom-Cisnienie Uproszcz.]"

Tabela 8: (GROUP SELECTION /WYBOR GRUPY] —) OPERATING MENU /MENU OBSEUGH — SETTINGS
[USTAWIENIA] — BASIC SETUP "Level" [KONFIGURACJA PODSTAWOWA - "Poziom"],
LEVEL SELECTION "Level Easy Pressure" /WYBOR TR. POM. POZIOMU - "Poziom-Cisnienie Uproszcz."]

Ponizsze parametry sa wyswietlane jesli w parametrze LEVEL SELECTION /WYBOR TR. POM. POZIOMU ] wybrana zostata

opcja "Level Easy Pressure /Poziom-Cisnienie Uproszcz./'. W przypadku tego trybu pomiaru poziomu nalezy okregli¢ dwie

pary wartosci poziom-ci$nienie. Dostepne sa dwa tryby kalibracji: "Wet /Mokra/" 1 "Dry [Sucha/'.

Wymagane warunki poczatkowe:

» MEASURING MODE /TRYB POMIARU] = Level (— patrz réwniez str. 45.)

» LEVEL SELECTION /WYBOR TR. POM. POZIOMU | = Level Easy Pressure /[Poziom-Cisnienie Uproszcz.] (— patrz réwniez
str. 46.)
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Tabela 8: (GROUP SELECTION /WYBOR GRUPY] —) OPERATING MENU /MENU OBStUGH —> SETTINGS
[USTAWIENIA] — BASIC SETUP "Level" [KONFIGURACIA PODSTAWOWA - "Poziom"],
LEVEL SELECTION "Level Easy Pressure" /WYBOR TR. POM. POZIOMU - "Poziom-Cisnienie Uproszcz."]

PRESS. ENG. UNIT (060)
JEDNOSTKA CISNIENIA]
Wybér opcji

Wybdr jednostki ci$nienia.
Po wybraniu nowej jednostki, wszystkie parametry opisujace ci$nienie sa przeliczane
i wskazywane w nowych jednostkach.

Opgcje:
= mbar, bar

= mmH20, mH20, inH20, ftH20

= Pa, hPa, kPa, MPa

m psi

= mmHg, inHg

= Torr

» g/cm?, kg/cm?

n Ib/ft?

® atm

» gf/cm?, kgf/cm?

m User unit /Jednostka uzytkownika] — Patrz réwnieZ opis parametréw CUSTOMER
UNIT P JJEDN. UZYTK. P]i CUST. UNIT FACT. P. /WSP. JEDN. UZYTK. P]

Ustawienie fabryczne:
W zalezno$ci od nominalnego zakresu pomiarowego czujnika: mbar lub bar lub zgodnie
ze specyfikacja w zaméwieniu.

CUSTOMER UNIT P (075)
JEDNOSTKA UZYTKOWNIKA P]
Wprowadzenie wartosci

Wprowadzenie tekstu (opisu jednostki) dla jednostki ci$nienia def. przez uzytkownika.
Parametr ten umozliwia wprowadzenie maks. 8 znakéw alfanumerycznych. — Patrz
réwniez CUST. UNIT FACT. P. /WSP. JEDNOSTKI UZYTK. P]

Wymagane warunki poczatkowe:
m PRESS. ENG. UNIT [JEDNOSTKA CISNIENIA] = User unit [Jednostka uzytkownikaj

@y, Wskazéwkal

Na wy$wietlaczu wskazywanych jest tylko 5 pierwszych znakéw, np. jezeli jako jednost-
ke uzytk. zdefiniowano "klatki", na wyswietlaczu ukazuje sie "klatk". Jezeli zdefiniowany
opis jednostki zawiera znak "/", na wySwietlaczu lokalnym moze by¢ wskazywanych do
8 znakéw. Maks. ilo§¢ znakéw wskazywanych w liczniku réwniez jest w tym przypadku
ograniczona do pieciu. Np. jesli zdefiniowano "klatki/m2" na wyswiet-laczu ukazuje sie
"klatk/m2". Przy obstudze za pomoca ToF Tool i FieldCare wskazanie zawiera wszystkie
8 znakéw. Przy obstudze za pomoca komunikatora HART, jednostka definiowana przez
uzytkownika jest wyswietlana tylko w parametrze CUSTOMER UNIT P JJEDN. UZYTK. P].
Wartos$¢ mierzona jest wySwietlana z dodatkowym opisem: "User Unit [ledn. uzytk./'.

Ustawienie fabryczne:

CUST. UNIT FACT. P (317)
[WSP. JEDNOSTKI UZYTK. P]
Wprowadzenie wartosci

Wprowadzenie wspétczynnika przeliczeniowego dla jednostki cisnienia definiowanej
przez uzytkownika.

Wspétczynnik przeliczeniowy musi by¢ wprowadzony w odniesieniu do jednostki SI:
"Pa". — Patrz réwniez CUSTOMER UNIT P JEDNOSTKA UZYTKOWNIKA P].

Wymagane warunki poczatkowe:
m PRESS. ENG. UNIT JEDNOSTKA CISNIENIA] = User unit [Jednostka uzytkownika]

Przyktad:

— Jezeli warto$¢ mierzona ma by¢ wskazywana w "MJ" (MJ: modut jednostkowy).
— MEASURED VALUE /WARTOSC MIERZONA] =10000 Pa 2 1 MJ]

— Wprowadzi¢ CUSTOMER UNIT P [JEDNOSTKA UZYTKOWNIKA PJ: M]

— Wprowadzi¢ CUST. UNIT FACT. P /WSP. JEDN. UZYTK. PJ: 0.0001

— Wynik: MEASURED VALUE /WARTOSC MIERZONA] = 1 MJ]

Ustawienie fabryczne:
1.0
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Tabela 8: (GROUP SELECTION /WYBOR GRUPY] —) OPERATING MENU /MENU OBStUGI] — SETTINGS
[USTAWIENIA] — BASIC SETUP "Level" [KONFIGURACIA PODSTAWOWA - "Poziom"],
LEVEL SELECTION "Level Easy Pressure" /WYBOR TR. POM. POZIOMU - "Poziom-Cisnienie Uproszcz."]

OUTPUT UNIT (023)
[JEDNOSTKA WYJSCIOWA]

Wybér opcji

Wybdr jednostki dla wartosci wskazywanej w parametrze MEASURED VALUE /WARTOSC
MIERZONA] (— str. 121).

@y Wskazéwkal

Wybrana jednostka stuzy wytacznie do opisu warto$ci mierzonej. Oznacza to, Ze po zmia-
nie ustawienia w tym parametrze, warto$¢ mierzona nie jest przeliczana na warto$¢
wyrazong w nowych jednostkach.

Przykfad:

m aktualna warto$¢ mierzona: 0.3 stopy

m nowa jednostka wyjciowa: m

m nowa warto$¢ mierzona: 0.3 m

Opcje

%

mm, ¢cm, dm, m

ft, inch

cm®, dm3, m3m3 E3
1, hl

ft3, ft3 E3

gal, bbl, Igal

g kg, t

Ib, ton, oz

Ustawienie fabryczne:
%

CALIBRATION MODE (008)
[TRYB KALIBRACJI]

Wyb6r opciji

Wybér trybu kalibracji.

Opcje:

n Wet /Mokra]
Mokra kalibracja dokonywana jest przez napetienie i opréznienie zbiornika. Dla 2
réznych pozioméw jest wprowadzana warto$¢ poziomu, objetosci, masy lub wart.
procentowa i jest przypisywana do mierzonej w danym momencie wart. ci$nienia.
(— Patrz réwniez opis parametréw EMPTY CALIB. i FULL CALIB. w tej tabeli)

m Dry /[Sucha]
Sucha kalibracja jest kalibracja w sensie teoretycznym. W tym przypadku, za pomoca
parametréw EMPTY CALIB. /KALIBR. "PUSTY"], EMPTY PRESSURE /CISNIENIE "PUS-
Tv"J, FULL CALIB. /KALIBR. "PEENY")i FULL PRESSURE /CISNIENIE "PEENY"] defi-
niowane s3 2 pary wartosci poziom - ci$nienie.

Ustawienie fabryczne:
Wet [Mokra]

EMPTY CALIB. (010)
[KALIBRACJA "PUSTY"]
Wprowadzenie wartosci

Wprowadzenie wartosci poziomu, objetosci, masy lub wartosci procentowej dla dolnego
punktu kalibracyjnego (zbiornik pusty).

Zbiornik jest pusty lub cze$ciowo napetniony. Wprowadzona w tym parametrze wartos¢
poziomu, objetosci, masy lub procentowa zostaje przyporzadkowana do aktualnie
oddzialywujacego na przyrzad cinienia. Jednostka wybierana jest w parametrze
OUTPUT UNIT JEDNOSTKA WYJSCIOWA] (— str. 60).

Wymagane warunki poczatkowe:
» CALIBRATION MODE /TRYB KALIBRACJI] = Wet [Mokra]

@y Wskazéwkal

W przypadku edycji tego parametru, na wskaZniku lokalnym wyswietlana jest warto$¢
poziomu, ktéra ma by¢ wprowadzona oraz warto$¢ ci$nienia oddziatywujacego na przy-
rzad. W celu zapisania warto$ci poziomu wraz z dang wartoscig ci$nienia, przed potwier-
dzeniem ustawienia za pomoca przycisku "E", pole wprowadzania dla wartosci poziomu
musi zosta¢ uaktywnione za pomoca przycisku "+"- lub "-". Odnosi sie to réwniez do
przypadku, gdy warto$¢ poziomu ma pozosta¢ niezmieniona.

Ustawienie fabryczne:
0.0
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Tabela 8: (GROUP SELECTION /WYBOR GRUPY] —) OPERATING MENU /MENU OBStUGH —> SETTINGS
[USTAWIENIA] — BASIC SETUP "Level" [KONFIGURACIA PODSTAWOWA - "Poziom"],
LEVEL SELECTION "Level Easy Pressure" /WYBOR TR. POM. POZIOMU - "Poziom-Cisnienie Uproszcz."]

FULL CALIB. (004)
[KALIBRACJA "PELNY"]
Wprowadzenie warto$ci

Wprowadzenie wartosci poziomu, objetosci, masy lub wartosci procentowej dla gérnego
punktu kalibracyjnego (zbiornik petny). Wprowadzona w tym parametrze warto$¢
poziomu, objetosci, masy lub procentowa zostaje przyporzadkowana do aktualnie
oddziatywujacego na przyrzad ciSnienia. Jednostka wybierana jest w parametrze
OUTPUT UNIT [JEDNOSTKA WYJSCIOWA] (= str. 60).

Wymagane warunki poczatkowe:
n CALIBRATION MODE /TRYB KALIBRACJI] = Wet [Mokra]

@y,  Wskazéwkal

W przypadku edycji tego parametru, na wskazniku lokalnym wy$wietlana jest warto$¢
poziomu, ktéra ma by¢ wprowadzona oraz warto$¢ ci$nienia oddziatywujacego na przy-
rzad. W celu zapisania warto$ci poziomu wraz z dang wartoscia ci$nienia, przed potwier-
dzeniem ustawienia za pomoca przycisku "E", pole wprowadzania dla wartosci poziomu
musi zosta¢ uaktywnione za pomoca przycisku "+"- lub "-". Odnosi sie to réwniez do
przypadku, gdy warto$¢ poziomu ma pozostaé niezmieniona.

Ustawienie fabryczne:
100.0

EMPTY CALIB. (010)
[KALIBRACJA "PUSTY"]
Wprowadzenie warto$ci

Wprowadzenie wartosci poziomu, objeto$ci, masy lub wartosci procentowej dla dolnego
punktu kalibracyjnego (zbiornik pusty).

Warto$ci wprowadzone w parametrach EMPTY CALIB. i EMPTY PRESSURE stanowia
pare warto$ci poziom-ci$nienie definiujaca dolny punkt kalibracyjny. Jednostka wybierana
jest w parametrze OUTPUT UNIT [JEDNOSTKA WYISCIOWA] (—> str. 60).

Wymagane warunki poczatkowe:
n CALIBRATION MODE /TRYB KALIBRACJI] = Dry [Suchal

Ustawienie fabryczne:
0.0

EMPTY PRESSURE (011)
[CISNIENIE "PUSTY"]
Wprowadzenie wartosci

Wprowadzenie wartosci ci$nienia dla dolnego punktu kalibracyjnego (zbiornik pusty).
— Patrz réwniez EMPTY CALIB.

Wymagane warunki poczatkowe:
» CALIBRATION MODE /TRYB KALIBRACJI] = Dry [Sucha]

Ustawienie fabryczne:
0.0

FULL CALIB. (004)
[KALIBRACJA "PELNY"]
Wprowadzenie warto$ci

Wprowadzenie wartosci poziomu, objetosci, masy lub wartosci procentowej dla gérnego
punktu kalibracyjnego (zbiornik peiny).

Warto$ci wprowadzone w parametrach FULL CALIB. i FULL PRESSURE stanowia pare
warto$ci poziom-ci$nienie definiujaca gérny punkt kalibracyjny. Jednostka wybierana jest
w parametrze OUTPUT UNIT JJEDNOSTKA WYISCIOWA] (— str. 60).

‘Wymagane warunki poczatkowe:
n CALIBRATION MODE /TRYB KALIBRACJI] = Dry [Suchal

Ustawienie fabryczne:
100.0

FULL PRESSURE (005)
[CISNIENIE "PEENY"]
Wprowadzenie wartosci

Wprowadzenie wartosci ci$nienia dla gérnego punktu kalibracyjnego (zbiornik petny).
— Patrz réwniez FULL CALIB.

Wymagane warunki poczatkowe:
» CALIBRATION MODE /TRYB KALIBRACJI] = Dry [Sucha]

Ustawienie fabryczne:
100.0

SET LRV (013)
JUSTAW LRV]
Wprowadzenie warto$ci

Wprowadzenie warto$ci odpowiadajacej min. wartoéci zakresu pradowego (4 mA).
Jednostka wybierana jest w parametrze OUTPUT UNIT /JEDN. WYISCIOWA] (— str. 60).

Ustawienie fabryczne:
0.0

SET URV (012)
JUSTAW URV]
Wprowadzenie wartosci

Wprowadzenie wartosci odpowiadajacej maks. wartosci zakresu pradowego (20 mA).
Jednostka wybierana jest w parametrze OUTPUT UNIT JEDN. WYISCIOWA] (— str. 60).

Ustawienie fabryczne:
100.0

DAMPING VALUE (247)
[STALA CZASOWA]
Wprowadzenie wartosci

Wprowadzenie wartosci trumienia (statej czasowej ).

Stata czasowa wplywa na szybko$¢ reakcji wskaZnika lokalnego, warto$ci w parametrze
"Warto$¢ mierzona" oraz wyjscia pradowego na zmiane ci$nienia.

Zakres wprowadzen:

0.0...999.0 s

Ustawienie fabryczne:
2.0 s lub wg specyfikacji w zaméwieniu

61



Opis parametr6w

Cerabar S/Deltabar S/Deltapilot S

62

Warto$¢ mierzona

Measured value

Menu ‘ obstugi
OPERATING MENU ‘

{
Jezyk * 1 ) ))
‘ LANGUAGE ‘

Ustawienia

SETTINGS

»
4
Wskaznik

DISPLAY

Konfiguracja* podstawowa Konfiguracja* rozszerzona

»
»

Kalibracja * pozycji
POSITION ADJUSTMENT|

i

| BasicseTup | extenpep setup |
Tryb W _pomiaru 2)
MEASURING MODE
Cisnienie Poziom Przeptyw

1) Parametry dostepne tylko przy obstudze
za pomocg wskaznika lokalnego

2) Parametry dostepne tylko przy obstudze
za pomoca programu ToF Tool, FieldCare
lub komunikatora recznego HART

Parametry oznaczone symbolem "*"
dostepne sa tylko w przypadku

okreslonej konfiguracji innych parametréw,
patrz ponizsza tabela.

Pressure Level Flow
Wybor tr. V% pom. poziomu

Poziom-Cisnienie Upr.
Level Easy Pressure‘

LEVEL SELECTION 2)
Poziom-Wysokos¢ Upr. Poziom Standard

Level Easy Height Level Standard
Jednostka W ci$nienia

PRESS. ENG. UNIT

Jednostka W uzytk. P %
CUSTOMER UNIT P

Wspotcz. jedn. \ uzytk. P %

CUST. UNIT FACT. P

Jednostka Y wyjsciowa

OUTPUT UNIT

Jednostka Y wysoko$ci

HEIGHT UNIT

Tryb

kalibracji

CALIBRATION MODE
Mokra Sucha
Wet Dry
Jednostka Y gestosci Jednostka Y gestosci
| Dpensityunm || DENsiTYunT ]
Kalibracja * gestosci Kalibracja * gestosci
| ADJUSTDENSITY | [ ADJUSTDENSITY |
Kalibracja * "pusty” Kalibracja * "pusty”
| ewprvcaus. || ewprvcaus. |
Kalibracja * "petny” Wysoko$¢ * "pusty”
| Fucaus. || ewpTyHEIGHT |

FULL HEIGHT

Ustaw L

RV
SET LRV

Ustaw Y Ul

RV
SET URV

Stata Y czasowa

DAMPING VALUE

Rys. 29:

PO1-xxxxxxxx-19-X%-X%-%%-137

Grupa funkcji BASIC SETUP [KONFIGURACJA PODSTAWOWA] dla trybu pomiaru "Level [Poziom]" i opcji trybu

pomiaru poziomu "Level Easy Height [Poziom-Wysokos¢ Uproszcz.]"

Tabela 9: (GROUP SELECTION /WYBOR GRUPY] —) OPERATING MENU /MENU OBSEUGH — SETTINGS
[USTAWIENIA] — BASIC SETUP "Level" [KONFIGURACIA PODSTAWOWA - "Poziom"],
LEVEL SELECTION "Level Easy Height" /WYBOR TR. POM. POZIOMU - "Poziom-Wysokos¢ Uproszcz."]

Ponizsze parametry sa wyswietlane jesli w parametrze LEVEL SELECTION /WYBOR TR. POM. POZIOMU ] wybrana zostata
opcja "Level Easy Height [Poziom-Wysokos¢ Uproszcz.]'. W przypadku tego trybu pomiaru poziomu nalezy okresli¢
jednostke wysokosci, gesto$¢ i dwie pary wartosci poziom-wysokos¢. Dostepne sa dwa tryby kalibracji: "Wet /Mokra/" i

"Dry [Suchal'.
Wymagane warunki poczatkowe:

» MEASURING MODE [TRYB POMIARU] = Level [Poziom] (— Patrz réwniez str. 45.)
» LEVEL SELECTION /WYBOR TR. POM. POZIOMU] = Level Easy Height /Poziom-Wysokos¢ Uproszcz.]

(— Patrz réwniez str. 46.)
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Tabela 9: (GROUP SELECTION /WYBOR GRUPY] —) OPERATING MENU /MENU OBStUGI — SETTINGS
[USTAWIENIA] — BASIC SETUP "Level" [KONFIGURACIA PODSTAWOWA - "Poziom"),
LEVEL SELECTION "Level Easy Height" /WYBOR TR. POM. POZIOMU - "Poziom-Wysokos¢ Uproszcz."]

PRESS. ENG. UNIT (060)
[JEDNOSTKA CISNIENIA]

Wyb6r opcji

Wybér jednostki ci$nienia.

Po wybraniu nowej jednostki, wszystkie parametry opisujace ciSnienie s przeliczane

i wskazywane w nowych jednostkach.

Opgcje:

= mbar, bar

= mmH20, mH20, inH20, ftH20

= Pa, hPa, kPa, MPa

= psi

= mmHg, inHg

= Torr

» g/cm?, kg/cm?

n |b/ft?

® atm

» gf/cm?, kgf/cm?

m User unit /Jednostka uzytkownika] — Patrz réwnieZ opis parametréw CUSTOMER
UNIT P JJEDN. UZYTK. P]i CUST. UNIT FACT. P. /WSP. JEDN. UZYTK. P]

Ustawienie fabryczne:

W zalezno$ci od nominalnego zakresu pomiarowego czujnika: mbar lub bar lub zgodnie

ze specyfikacja w zaméwieniu.

CUSTOMER UNIT P (075)
JEDNOSTKA UZYTKOWNIKA P]
Wprowadzenie warto$ci

Wprowadzenie tekstu (opisu jednostki) dla jednostki ci$nienia def. przez uzytkownika.
Parametr ten umozliwia wprowadzenie maks. 8 znakéw alfanumerycznych. — Patrz
réwniez CUST. UNIT FACT. P. /WSP. JEDNOSTKI UZYTK. P]

Wymagane warunki poczatkowe:

m PRESS. ENG. UNIT [JEDNOSTKA CISNIENIA] = User unit [Jednostka uzytkownikaj

@y, Wskazéwkal

Na wyswietlaczu wskazywanych jest tylko 5 pierwszych znakéw, np. jezeli jako jednost-
ke uzytk. zdefiniowano "klatki", ukazuje sie "klatk". Jesli zdefiniowany opis jednostki za-
wiera znak "/", na wySwietlaczu moze by¢ wskazywanych do 8 znakéw. Maks. ilo$¢ zna-
kéw wskazywanych w liczniku rowniez jest w tym przypadku ograniczona do pieciu. Np.
jesli zdefiniowano "klatki/m2" na wySwietlaczu ukazuje sie "klatk/m2". Przy obstudze
poprzez ToF Tool i FieldCare wskazanie zawiera wszystkie 8 znakéw. Przy obstudze

za pomoca komunikatora HART, jednostka definiowana przez uzytkownika wyswietlana
jest tylko w parametrze CUSTOMER UNIT P jJJEDN. UZYTK. P]. Warto$¢ mierzona jest
wysSwietlana z dodatkowym opisem tekstowym "User Unit [Jedn. uzytk./".

Ustawienie fabryczne:

CUST. UNIT FACT. P (317)
[WSP. JEDNOSTKI UZYTK. P]
Wprowadzenie wartos$ci

Wprowadzenie wspétczynnika przeliczeniowego dla jednostki ci$nienia definiowanej
przez uzytkownika.
Wspbtczynnik przeliczeniowy musi by¢ wprowadzony w odniesieniu do jednostki SI:
"Pa". — Patrz réwniez CUSTOMER UNIT P JEDNOSTKA UZYTKOWNIKA P].
Wymagane warunki poczatkowe:

w PRESS. ENG. UNIT JEDNOSTKA CISNIENIA] = User unit [Jednostka uzytkownika]
Przyktad:
— Jezeli warto$¢ mierzona ma by¢ wskazywana w "MJ" (MJ: modut jednostkowy).
— MEASURED VALUE /WARTOSC MIERZONA] =10000 Pa & 1 MJ]
— Wprowadzi¢ CUSTOMER UNIT P JEDNOSTKA UZYTKOWNIKA Fj: M]
— Wprowadzi¢ CUST. UNIT FACT. P /WSP. JEDN. UZYTK. PJ: 0.0001
— Wynik: MEASURED VALUE /WARTOSC MIERZONA] = 1 MJ
Ustawienie fabryczne:

1.0
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Tabela 9: (GROUP SELECTION /WYBOR GRUPY] —) OPERATING MENU /MENU OBStUGI — SETTINGS
[USTAWIENIA] — BASIC SETUP "Level" [KONFIGURACIA PODSTAWOWA - "Poziom”),
LEVEL SELECTION "Level Easy Height" /WYBOR TR. POM. POZIOMU - "Poziom-Wysokos¢ Uproszcz."]

OUTPUT UNIT (023)
[JEDNOSTKA WYJSCIOWA]
Wyb6r opciji

Wybér jednostki dla wartosci wskazywanej w parametrze MEASURED VALUE /WARTOSC
MIERZONA] (— str. 121).

@y, Wskazéwkal

Wybrana jednostka stuzy wytacznie do opisu wartosci mierzonej. Oznacza to, Ze po zmia-
nie ustawienia w tym parametrze, warto$¢ mierzona nie jest przeliczana na warto$¢
wyrazong w nowych jednostkach.

Przyktad:

m aktualna warto$¢ mierzona: 0.3 stopy

m nowa jednostka wyjsciowa: m

= nowa warto$¢ mierzona: 0.3 m

Opgje:

%

mm, cm, dm, m

ft, inch

cm3, dm3, m3m3 E3

1, hl

ft3, ft3 E3

gal, bbl, Igal

g kg t

Ib, ton, oz

Ustawienie fabryczne:
%

HEIGHT UNIT (003)
JEDNOSTKA WYSOKOSCI]

Wybér opcji

Wybér jednostki wysokodci. Ci$nienie mierzone jest przeliczane na odpowiadajaca mu
wysoko$¢ wyrazona w wybranych tu jednostkach. W obliczeniach wykorzystywane sa
parametry DENSITY UNIT JEDN. GESTOSCIJi ADJUST DENSITY /KALIBRACJA GESTOSCI].
Opcje:

mm

cm

dm

m

inch

ft

Ustawienie fabryczne:

m

CALIBRATION MODE (008)
/TRYB KALIBRACJI]
Wyb6r opcji

Wybér trybu kalibracii.

Opcje:

n Wet /[Mokra]
Mokra kalibracja dokonywana jest przez napetnienie i opréznienie zbiornika. Ci$nienie
mierzone jest przeliczane na odpowiadajaca mu wysoko$¢ wyrazona w wybranych tu
jednostkach. W obliczeniach wykorzystywane sa parametry HEIGHT UNIT JEDN. Wy-
SOKOSCIJ, DENSITY UNIT JEDN. GESTOSCIJi ADJUST DENSITY /KALIBR. GESTOSCI).
Dla dwéch réznych pozioméw jest wprowadzana aktualna warto$¢ poziomu, obje-
to$ci, masy lub procentowa i jest przypisywana do obliczonej warto$ci wysoko$ci.

n Dry [Suchal
Sucha kalibracja jest kalibracja w sensie teoretycznym. Za pomoca par. EMPTY CALIB.
[KALIBR. "PUSTY"}, EMPTY HEIGHT /w¥s. "PUSTY"), FULL CALIB. /KALIBR. "PEENY"1
FULL HEIGHT /w¥s. "PELNY"] definiowane s 2 pary warto$ci poziom-wysokos¢.

Ustawienie fabryczne:

Dry [Sucha]

DENSITY UNIT (001)
VJEDNOSTKA GESTOSCI]
Wyb6r opcji

Wybdr jednostki gestosci. Cisnienie mierzone jest przeliczane na wysoko$¢, z wyko-
rzystaniem parametréw HEIGHT UNIT JEDN. W¥SOKOSCIJ, DENSITY UNIT [EDN.
GESTOSCI]i ADJUST DENSITY /KALIBR. GESTOSCI].

Opcje:

= g/cm?

= kg/dm?
» kg/m3

= USIb/ind
= USIb/it3

Ustawienie fabryczne:
kg/dm?3

ADJUST DENSITY (007)
[KALIBRACJA GESTOSCI]
Wprowadzenie warto$ci

Wprowadzenie gestosci cieczy. Ci$nienie mierzone jest przeliczane na wysoko$¢, z wyko-
rzystaniem parametréw HEIGHT UNIT JEDN. WYSOKOSCIJ, DENSITY UNIT J/EDN.
GESTOSCI]i ADJUST DENSITY /KALIBR. GESTOSCI].

Ustawienie fabryczne:
1.0
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Tabela 9: (GROUP SELECTION /WYBOR GRUPY] —) OPERATING MENU /MENU OBStUGI — SETTINGS
[USTAWIENIA] — BASIC SETUP "Level" [KONFIGURACIA PODSTAWOWA - "Poziom"),
LEVEL SELECTION "Level Easy Height" /WYBOR TR. POM. POZIOMU - "Poziom-Wysokos¢ Uproszcz."]

EMPTY CALIB. (010)
[KALIBRACJA "PUSTY"]
Wprowadzenie wartosci

Wprowadzenie wartosci poziomu, objeto$ci, masy lub wartosci procentowej dla dolnego
punktu kalibracyjnego (zbiornik pusty).

Zbiornik jest pusty lub cze$ciowo napetniony. CiSnienie mierzone jest przeliczane na wy-
soko$¢, z wykorzystaniem parametréw HEIGHT UNIT jJJEDN. WYSOKOSCI), DENSITY
UNIT JEDN. GESTOSCIJi ADJUST DENSITY /KALIBR. GESTOSCI] i jest wyswietlane. Za
pomoca parametru EMPTY CALIB. warto$¢ poziomu, objeto$ci, masy lub procentowa jest
przypisywana do wartos$ci wysokosci. Jednostka wybierana jest w parametrze OUTPUT
UNIT JEDNOSTKA WY/SCIOWA] (= str. 64).

Wymagane warunki poczatkowe:
u CALIBRATION MODE /TRYB KALIBRACJI] = Wet [Mokra]

@y, Wskazéwkal

W przypadku edycji tego parametru, na wskazniku lokalnym wy$wietlana jest warto$¢
poziomu, ktéra ma by¢ wprowadzona oraz warto$¢ ci$nienia oddziatywujacego na przy-
rzad. W celu zapisania warto$ci poziomu wraz z dang wartoscia ci$nienia, przed potwier-
dzeniem ustawienia za pomoca przycisku "E", pole wprowadzania dla warto$ci poziomu
musi zosta¢ uaktywnione za pomoca przycisku "+"- lub "-". Odnosi sie to réwniez do
przypadku, gdy warto$¢ poziomu ma pozosta¢ niezmieniona.

Ustawienie fabryczne:

0.0

FULL CALIB. (004)
[KALIBRACJA "PE ENY")
Wprowadzenie wartosci

Wprowadzenie wartosci poziomu, objeto$ci, masy lub wartosci procentowej dla gérnego
punktu kalibracyjnego (zbiornik peiny).

Zbiornik jest catkowicie lub prawie catkowicie napetniony. Ci$nienie mierzone jest
przeliczane na wy-soko$¢, z wykorzystaniem parametréw HEIGHT UNIT //EDN.
WYSOkoSCIj, DENSITY UNIT [EDN. GESTOSCIi ADJUST DENSITY /KALIBR. GESTOSCI i
jest wySwietlane. Za pomoca parametru FULL CALIB. warto$¢ poziomu, objetosci, masy
lub procentowa jest przypisywana do warto$ci wysokosci. Jednostka wybierana jest w
parametrze OUTPUT UNIT [JEDNOSTKA WYJSCIOWA] (— str. 64).

Wymagane warunki poczatkowe:
n CALIBRATION MODE [TRYB KALIBRACJI] = Wet [Mokra]

&y, Wskazéwkal

W przypadku edycji tego parametru, na wskazniku lokalnym wyswietlana jest warto$¢
poziomu, ktéra ma by¢ wprowadzona oraz warto$¢ ci$nienia oddziatywujacego na przy-
rzad. W celu zapisania warto$ci poziomu wraz z dang wartoscia ci$nienia, przed potwier-
dzeniem ustawienia za pomoca przycisku "E", pole wprowadzania dla warto$ci poziomu
musi zosta¢ uaktywnione za pomoca przycisku "+"- lub "-". Odnosi sie to réwniez do
przypadku, gdy warto$¢ poziomu ma pozosta¢ niezmieniona.

Ustawienie fabryczne:

100.0

EMPTY CALIB. (010)
[KALIBRACJA "PUSTY"]
Wprowadzenie wartos$ci

Wprowadzenie wartosci poziomu, objetosci, masy lub warto$ci procentowej dla dolnego
punktu kalibracyjnego (zbiornik pusty).

Warto$ci wprowadzone w parametrach EMPTY CALIB. i EMPTY HEIGHT stanowia pare
warto$ci poziom-wysoko$¢ definiujaca dolny punkt kalibracyjny. Jednostka wybierana jest
w parametrze OUTPUT UNIT JJEDNOSTKA WYISCIOWA] (—> str. 64).

Wymagane warunki poczatkowe:

n CALIBRATION MODE /TRYB KALIBRACJI] = Dry [Sucha/

Ustawienie fabryczne:

0.0

EMPTY HEIGHT (009)
[WYSOKOSC "PUSTY"]
Wprowadzenie wartosci

Wartos¢ wysokosci dla dolnego punktu kalibracyjnego (zbiornik pusty). Jednostka
wybierana jest w parametrze HEIGHT UNIT JEDNOSTKA WYSOKOSCI] (— str. 64).

— Patrz réwniez EMPTY CALIB.

Wymagane warunki poczatkowe:

n CALIBRATION MODE /TRYB KALIBRACJI] = Dry [Suchaj

Ustawienie fabryczne:

Go6rna wart. gr. zakr. nominalnego (URL) przeliczona na warto$¢ wyrazong w wybranych
jednostkach wysokosci

FULL CALIB. (004)
[KALIBRACJA "PELNY"]
Wprowadzenie warto$ci

Wprowadzenie wartosci poziomu, objetosci, masy lub wartosci procentowej dla gérnego
punktu kalibracyjnego (zbiornik peiny).

Warto$ci wprowadzone w parametrach FULL CALIB. i FULL HEIGHT stanowia pare
warto$ci poziom-wysoko$¢ definiujacg gérny punkt kalibracyjny. Jednostka wybierana jest
w parametrze OUTPUT UNIT JJEDNOSTKA WYISCIOWA] (—> str. 64).

Wymagane warunki poczatkowe:

n CALIBRATION MODE /TRYB KALIBRACJI] = Dry [Sucha/

Ustawienie fabryczne:

100.0
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Tabela 9: (GROUP SELECTION /WYBOR GRUPY] —) OPERATING MENU /MENU OBStUGI — SETTINGS
[USTAWIENIA] — BASIC SETUP "Level" [KONFIGURACIA PODSTAWOWA - "Poziom”),
LEVEL SELECTION "Level Easy Height" /WYBOR TR. POM. POZIOMU - "Poziom-Wysokos¢ Uproszcz."]

FULL HEIGHT (006)
[WYSOKOSC "PEENY"]
Wprowadzenie wartosci

Wprowadzenie wartosci wysokosci dla gérnego punktu kalibracyjnego (zbiornik petny).
Jednostka wybierana jest w parametrze HEIGHT UNIT JEDN. WYSOKOSCI] (—> str. 64).
— Patrz réwniez FULL CALIB.

Wymagane warunki poczatkowe:

m CALIBRATION MODE /TRYB KALIBRACJI] = Dry [Sucha/

Ustawienie fabryczne:

0.0

SET LRV (013)
JUSTAW LRV]
Wprowadzenie warto$ci

Wprowadzenie wartosci poziomu, objetosci, masy lub wartosci procentowej odpowiada-
jacej min. wartosci zakresu pragdowego (4 mA). Jednostka wybierana jest w parametrze
OUTPUT UNIT JJEDNOSTKA WYJSCIOWA] (—> str. 64).

Ustawienie fabryczne:

0.0

SET URV (012)
JUSTAW URV]
Wprowadzenie warto$ci

Wprowadzenie warto$ci poziomu, objetosci, masy lub warto$ci procentowej odpowiada-
jacej maks. warto$ci zakresu pradowego (20 mA). Jednostka wybierana jest w parametrze
OUTPUT UNIT [JEDNOSTKA WYJSCIOWA] (—> str. 64).

Ustawienie fabryczne:

100.0

DAMPING VALUE (247)
[STAEA CZASOWA]
Wprowadzenie wartosci

Wprowadzenie warto$ci trumienia (statej czasowej t).

Stata czasowa wplywa na szybkos$¢ reakcji wskazZnika lokalnego, warto$ci w parametrze
"Warto$¢ mierzona" oraz wyjscia pradowego na zmiane cisnienia.

ZaKkres wprowadzet:

0.0...999.0's

Ustawienie fabryczne:
2.0 s lub wg specyfikacji w zaméwieniu

Warto$¢ mierzona

Measured value

Jozyk W 1)

Menu ‘ obstugi

‘ LANGUAGE ‘

| OPERATING MENU |

Ustawienia Wskaznik

SETTINGS DISPLAY

»
»

—— >
Kalibracja * pozycji Konflgurac[a* podstawowa Konﬁguracja* rozszerzona
POSITIONADJUSTMENT| | BASICSETUP | | EXTENDEDSETUP |
Tryb ¥ _pomiaru 2)
MEASURING MODE
Cisnienie Poziom Przeptyw
Pressure Level Flow
Wybdr tr. §§ pom. poziomu
LEVEL SELECTION | 2)
Jednostka Y ci$nienia
PRESS. ENG. UNIT
1) Parametry dostepne tylko przy obstudze
za pomoca wskaznika lokalnego ——
Wspotcz. jedn.
2) Parametry dostepne tylko przy obstudze
za pomocg programu ToF Tool, FieldCare
lub komunikatora recznego HART
* Parametry oznaczone symbolem "*" LEVEL MODE Z linearyzacja Z linearyzacjg
dostepne sa tylko w przypadku Liniowy ci$nienia wysokosci
okreslonej konfiguraciji innych parametréw, . Pressure Height
trz ponizsza tabela V Linear ineari ineari
patrz pe . Linearized Linearized

POT-xxxxxxxx-19-xx-xx-xx-085

Fig. 30:  Grupa funkcji BASIC SETUP [KONFIGURACIA PODSTAWOWA] dla trybu pomiaru "Level [Poziom]",

w zaleznosci od ustawienia dla parametru LEVEL MODE [TRYB POMIARU POZIOMU]

—> patrz str. 69, rys. 31 dla LEVEL MODE = Linear [Liniowy],

—> patrz str. 78, rys. 33 dla LEVEL MODE = Pressure Linearized [Z linearyzacja cisnieniaj,
— patrz str. 82, rys. 34 dla LEVEL MODE = Height Linearized [Z linearyzacja wysokosci]
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Tabela 10: (GROUP SELECTION /WYBOR GRUPY] — ) OPERATING MENU /MENU OBStUGI] — SETTINGS
[USTAWIENIA] — BASIC SETUP "Level" [KONFIGURACJA PODSTAWOWA - "Poziom"]

Nazwa parametru

Opis

Wskazéwka:
Patrz réwniez

Wymagane warunki poczatkowe:
s MEASURING MODE /TRYB POMIARU] = Level [Poziom] (— patrz réwniez str. 45).

— str. 70, tabele 11 to 13: BASIC SETUP /KONFIGURACIA PODSTAWOWA] - cd.

— str. 96, tabela 16: EXTENDED SETUP /KONFIGURACJA ROZSZERZONA]

— str. 100, tabela 18: LINEARISATION /LINEARYZACJA]— obstuga lokalna

— str. 103, tabela 19: LINEARISATION /LINEARYZACJA] — obstuga za pomoca ToF Tool i komunikatora HART
— str. 121, tabela 28: PROCESS VALUES /WARTOSCI PROCESOWE]

— str. 16, pkt. 5 "Pomiar poziomu".

MEASURING MODE
[TRYB POMIARU]
Wybér opcji

Wyb0r trybu pomiaru.
Struktura menu obstugi jest zgodna z wybranym trybem pomiaru.

&y, Wskazéwkal
W przypadku zmiany trybu pomiaru nie jest dokonywana automatyczna konwersja.
Wymagana jest woéwczas ponowna kalibracja przyrzadu.

‘Wymagane warunki poczatkowe:
m Obstuga za pomoca programu ToF Tool, FieldCare lub komunikatora recznego HART

Opgcje:

m Pressure /Cisnienie]

n Level [Poziom/

m Deltabar S: Flow /[Przeptyw]

Ustawienie fabryczne:
Pressure /Cisnienie]

PRESS. ENG. UNIT (060)
JEDNOSTKA CISNIENIA]
Wybér opcji

Wybdr jednostki ci$nienia.
Po wybraniu nowej jednostki, wszystkie parametry opisujace ciSnienie s przeliczane
i wskazywane w nowych jednostkach.

Opgcje:

mbar, bar

mmH20, mH20, inH20, ftH20

Pa, hPa, kPa, MPa

psi

mmHg, inHg

Torr

g/cm?, kg/cm?

1b/ft?

atm

gf/cm?, kgf/cm?

User unit [Jednostka uzytkownika] — Patrz réwniez opis parametréw CUSTOMER
UNIT P JJEDN. UZYTK. PJi CUST. UNIT FACT. P. /WSP. JEDN. UZYTK. P]

Ustawienie fabryczne:
W zalezno$ci od nominalnego zakresu pomiarowego czujnika: mbar lub bar lub zgodnie
ze specyfikacja w zaméwieniu.

CUSTOMER UNIT P (075)
[JEDNOSTKA UZYTKOWNIKA P]
Wprowadzenie wartosci

Wprowadzenie tekstu (opisu jednostki) dla jednostki ci$nienia def. przez uzytkownika.
Parametr ten umozliwia wprowadzenie maks. 8 znakéw alfanumerycznych. — Patrz
réwniez CUST. UNIT FACT. P. /WSP. JEDNOSTKI UZYTK. P]

Wymagane warunki poczatkowe:
m PRESS. ENG. UNIT [JEDNOSTKA CISNIENIA] = User unit [Jednostka uzytkownikaj

&y, Wskazéwkal

Na wyswietlaczu wskazywanych jest tylko 5 pierwszych znakéw, np. jezeli jako jednost-
ke uzytk. zdefiniowano "klatki", na wyswietlaczu ukazuje sie "klatk". Jezeli zdefiniowany
opis jednostki zawiera znak "/", na wySwietlaczu lokalnym moze by¢ wskazywanych do
8 znakéw. Maks. ilo§¢ znakéw wskazywanych w liczniku réwniez jest w tym przypadku
ograniczona do pieciu. Np. jesli zdefiniowano "klatki/m2" na wyswietlaczu ukazuje sie
"klatk/m2". Przy obstudze za pomoca ToF Tool i FieldCare wskazanie zawiera wszystkie
8 znakéw.Przy obstudze za pomoca komunikatora HART, jednostka definiowana przez
uzytkownika jest wy$wietlana tylko w parametrze CUSTOMER UNIT P [JEDN. UZYTK. P].
Wartos$¢ mierzona jest wySwietlana z dodatkowym opisem: "User Unit [ledn. uzytk./'.

Ustawienie fabryczne:
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Tabela 10: (GROUP SELECTION /WYBOR GRUPY] — ) OPERATING MENU /MENU OBStUGI — SETTINGS
[USTAWIENIA] — BASIC SETUP "Level" [KONFIGURACJA PODSTAWOWA - "Poziom"]

Nazwa parametru

Opis

CUST. UNIT FACT. P (317)
/WSP. JEDNOSTKI UZYTK. P|
Wprowadzenie wartosci

Wprowadzenie wspétczynnika przeliczeniowego dla jednostki ci$nienia definiowanej
przez uzytkownika.

Wspétczynnik przeliczeniowy musi by¢ wprowadzony w odniesieniu do jednostki SI:
"Pa". — Patrz réwniez CUSTOMER UNIT P [JEDNOSTKA UZYTKOWNIKA P).

Wymagane warunki poczatkowe:

PRESS. ENG. UNIT JJEDNOSTKA CISNIENIA] = User unit [Jednostka uzytkownika]

Przyktad:

Jezeli warto$¢ mierzona ma by¢ wskazywana w "MJ" (M]: modut jednostkowy).
MEASURED VALUE /WARTOSC MIERZONA] =10000 Pa2 1 MJ

Wprowadzi¢ CUSTOMER UNIT P [JEDNOSTKA UZYTKOWNIKA F}: MJ
Wprowadzi¢ CUST. UNIT FACT. P /WSP. JEDN. UZYTK. P. 0.0001

Wynik: MEASURED VALUE /WARTOSC MIERZONA] = 1 MJ

Ustawienie fabryczne:
1.0

LEVEL MODE (718)
[TRYB POMIARU POZIOMU]
Wyb6r opciji

Wybér trybu pomiaru poziomu.

Opcje:

Linear /Liniowy]: warto$¢ mierzona (poziom, objeto$¢, masa lub wart. %) jest wprost
proporcjonalna do ci$nienia mierzonego — patrz réwniez str. 70, tabela 9.

Pressure linearized /Z linearyzacja cisnienial: warto$¢ mierzona (objetos¢, masa lub wart.
%) nie jest wprost proporcjonalna do ci$nienia mierzonego, np. w przypadku zbiorni-
kéw z dnem stozkowym. W celu kalibracji pomiaru, nalezy wprowadzi¢ tabele lineary-
zacji zawierajaca od co najmniej 2 do 32 punktéw — Patrz réwniez str. 78, tab. 10.
Height linearized /Z linearyzacja wysokoscil: ten tryb pomiaru poziomu nalezy wybraé
woéwczas, gdy wymagany jest pomiar dwéch warto$ci mierzonych lub ksztatt zbiornika
opisany jest poprzez pary warto$ci, np. wysoko$¢ i objetos¢.

Mozliwe sg nastepujace kombinacje wartosci:

— Wysokos¢ + objetos¢

— Wysokos$¢ + masa

— Wysokos¢ + %

— %-wysoko$¢ + objetos¢

— %-wysoko$¢ + masa

— %-wysoko$¢ + %

W przypadku tego trybu pomiaru wymagana jest dwukrotna kalibracja. Pierwsza - dla
warto$ci mierzonej wysokosci lub %-wysokosci, podobnie jak dla opcji "Linear
[Liniowy]" a nastepnie dla wartosci mierzonej objetosci, masy lub wartosci % podobnie
jak dla opcji "Pressure linearized /Z linearyzacja cisnienial'. — Patrz réwniez str. 83,
tabela 11.

Ustawienie fabryczne:
Linear /Liniowy]

— Dla LEVEL MODE = Linear /Liniowy], patrz str. 70, tabela 9.
— Dla LEVEL MODE = Pressure Linearized /7 linearyzacja cisnieniaj, patrz str. 78, tabela 10.
— Dla LEVEL MODE = Height Linearized /7 linearyzacja wysokoscil, patrz str. 83, tabela 11.
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Warto$¢ mierzona

Measured value

Jezyk * 1) ) Menu ‘obslugl
LaNGUAGE | [ OPERATING MENU |
‘ -
»
Ustawienia Wskaznik

»
Kalibracja * pozycji Konﬁguracja* podstawowa Kunﬁguracja* rozszerzona
POSITION ADJUSTm | Basicsetp | [ EXTENDEDSETUP |

v

Tryb ¥ _pomiaru 2)

MEASURING MODE

Cis$nienie Poziom Przeptyw
Pressure Level Flow
Wybér tr. Y pom. poziomu

LEVEL SELECTION

Tryb pomiaru
LEVEL MODE Z linearyzacjq Z linearyzacjq
Liniowy ci$nienia wysokosci
Linear Pressure Height
Lin. wik. "W mierzona Linearized Linearized
LIN. MEASURAND
Wysokosé Objetosc Masa
Height Volume Mass

Jednostka Wwysokosci  Jednostka Wobjetosci Jednostka v
HEIGHT UNIT VOLUME UNIT MASS UNIT

Jednostka *uz‘ytk. H % Jednostka *uz’ytk. V % Jednostka Wuzytk. M_*
CUSTOMER UNIT H ‘ CUSTOMER UNIT V ‘ CUSTOMER UNIT M

Wspotcz. jedn-*uiylk.H * Wspét. jedn. *uz‘ytk, V_* Wspct jedn. Wuzytk. M_ %
CUST. UNIT FACT. H ‘ ‘ CUST. UNIT FACT. V ‘ ‘ CUST. UNIT FACT. M ‘
I ] ]

Kalibragji
CALIBRATION MODE

DENSITY UNIT

Cisnienie * "pusty” Kalibracja * gestosci
| EMPTY PRESSURE | [ ADJUST DENSITY |
Kalibracja ¥ "petny” Jednostka Y objetosci®
FULL CALIB. VOLUME UNIT
Cisnienie *”pelny" Jednostka* uzytk. V %
‘ FULL PRESSURE ‘ ‘ CUSTOMER UNIT V ‘

Gestosé W kallbr %  Wsp. jedn. W uzytk. V %
| ADJUSTED DENSITY | | CUST UNITFACT V |

Objetosc zbiornika

TANK VOLUME

Jednostka W wysok. %

HEIGHT UNIT

Jednostka uzytk. H %

CUSTOMER UNIT H

Wspodtcz. jedn N uzytk. H %

CUST. UNIT FACT. H

Wysokos¢ Y zbiornika%

TANK HEIGHT

1) Parametry dostepne tylko przy obstudze
za pomocg wskaznika lokalnego

2) Parametry dostepne tylko przy obstudze
za pomocg programu ToF Tool, FieldCare
lub komunikatora recznego HART

* Parametry oznaczone symbolem "*"
dostepne sa tylko w przypadku
okreslonej konfiguracji innych parametréw,
patrz ponizsza tabela.

DAMPING VALUE

PO1-XXXXXXXX-19-XX-XX-Xx-087

Rys. 31:  Grupa funkcji BASIC SETUP [KONFIGURACIA PODSTAWOWA] dla trybu pomiaru "Level [Poziom]" i opcji pomiaru
poziomu "Linear [Liniowy]"
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Tabela 11: (GROUP SELECTION /WYBOR GRUPY] — ) OPERATING MENU /MENU OBStUGI] — SETTINGS
[USTAWIENIA] — BASIC SETUP "Level" [KONFIGURACIA PODSTAWOWA - "Poziom"|,
LEVEL MODE "Linear" /TRYB POMIARU POZIOMU - "Liniowy"]

Nazwa parametru

Opis

Ponizej przedstawione parametry sa dostepne jezeli w parametrze LEVEL MODE /TRYB POMIARU POZIOMU] wybrana
zostata opcja "Linear /Liniowy/'. W przypadku tego trybu pomiaru poziomu, warto$¢ mierzona (poziom, objeto$¢, masa lub
warto$¢ %) jest wprost proporcjonalna do wartosci mierzonej ci$nienia.

Wymagane warunki poczatkowe:

» MEASURING MODE [TRYB POMIARU] = Level [Poziom] (— Patrz réwniez str. 45).

» LEVEL SELECTION /WYBOR TR. POM. POZIOMU] = Level Standard /Poziom Standard] (— Patrz réwniez str. 46).
» LEVEL MODE /TRYB POMIARU POZIOMU] = Linear [Liniowy] (— Patrz réwniez str. 68).

Wskazéwka:
Patrz réwniez

— str. 67, tabela 10: BASIC SETUP /KONFIGURACIA PODSTAWOWA] — og6lna
— str. 96, tabela 16: EXTENDED SETUP /KONFIGURACJA ROZSZERZONA]

— str. 121, tabela 28: PROCESS VALUES /WARTOSCI PROCESOWE]

— str. 16, pkt. 5 "Pomiar poziomu".

LIN. MEASURAND (804)
[LINIOWA WIELKOSC
MIERZONA]

Wybér opcji

Wybér warto$ci mierzone;.

Opcje:

m Level /Poziom]

m Volume /Objetosc]
m Mass /Masaj

m % (poziom)

Ustawienie fabryczne:
% (poziom)

HEIGHT UNIT (708)
[JEDNOSTKA WYSOKOSCI]
Wyb6r opcji

Wybdr jednostki poziomu.

Wymagane warunki poczatkowe:
» LIN. MEASURAND /LIN. WLK. MIERZONA] = Level [Poziom]

Opcje:

mm

cm

dm

m

inch

ft

User unit [lednostka uzytkownikaj, — patrz réwniez opis ponizszych parametréw
CUSTOMER UNIT H [JEDNOSTKA UZYTKOWNIKA H] i CUST. UNIT FACT. H.
[WSPOECZYNNIK JEDNOSTKI UZYTKOWNIKA HJ

Ustawienie fabryczne:
m

CUSTOMER UNIT H (706)
JEDNOSTKA UZYTKOWNIKA HJ
Wprowadzenie ustawienia

Wprowadzenie tekstu (opisu jednostki) dla jednostki poziomu definiowanej przez
uzytkownika.

Parametr ten umozliwia wprowadzenie maks. 8 znakéw alfanumerycznych. — Patrz
réwniez CUST. UNIT FACT. H. /WSPO£CZYNNIK JEDNOSTKI UZYTKOWNIKA H]

Wymagane warunki poczatkowe:
m LIN. MEASURAND /LIN. WLK. MIERZONA] = Level [Poziom/,
HEIGHT UNIT [JEDNOSTKA WYSOKOSCI] = User unit [Jednostka uzytkownika)

@y, Wskazéwka!

Na wyswietlaczu wskazywanych jest tylko 5 pierwszych znakéw, np. jezeli jako jednost-
ke uzytk. zdefiniowano "klatki", na wyswietlaczu ukazuje sie "klatk". Jezeli zdefiniowany
opis jednostki zawiera znak "/", na wySwietlaczu lokalnym moze by¢ wskazywanych do
8 znakéw. Maks. ilo$¢ znakéw wskazywanych w liczniku réwniez jest w tym przypadku
ograniczona do pieciu. Np. jesli zdefiniowano "klatki/m2" na wyswietlaczu ukazuje sie
"klatk/m2". Przy obstudze za pomoca ToF Tool i FieldCare wskazanie zawiera wszystkie
8 znakéw. Przy obstudze za pomoca komunikatora HART, jednostka definiowana przez
uzytkownika jest wy$wietlana tylko w parametrze CUSTOMER UNIT H JJEDN. UZYTK. H.
Warto$¢ mierzona jest wyswietlana z dodatkowym opisem: "User Unit [fedn. uzytk./".

Ustawienie fabryczne:
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Tabela 11: (GROUP SELECTION /WYBOR GRUPY] — ) OPERATING MENU /MENU OBStUGI] — SETTINGS
JUSTAWIENIA] — BASIC SETUP "Level" [KONFIGURACJA PODSTAWOWA - "Poziom',
LEVEL MODE "Linear" [TRYB POMIARU POZIOMU - "Liniowy"]

Nazwa parametru

Opis

CUST. UNIT FACT. H (705)
[WSPOECZYNNIK JEDNOSTKI
UZYTKOWNIKA H]
Wprowadzenie warto$ci

Wprowadzi¢ wspétczynnik przeliczeniowy dla jednostki poziomu definiowanej przez
uzytkownika.
Wspétczynnik przeliczeniowy musi by¢ wprowadzony w odniesieniu do jednostki SI:
-
— Patrz réwniez CUSTOMER UNIT H [JEDNOSTKA UZYTKOWNIKA H.
Wymagane warunki poczatkowe:
» LIN. MEASURAND /LIN. WLK. MIERZONA] = Level [Poziom),
HEIGHT UNIT [JEDNOSTKA WYSOKOSCI) = User unit [Jednostka uzytkownikaj

Przyktad:

— Warto$¢ mierzona ma by¢ wskazywana w "MJ" (MJ: modut jednostkowy)
MEASURED VALUE /LIN. WLK. MIERZONA]= 0.5m & 1 MJ

— Wprowadzi¢ CUSTOMER UNIT H [JEDNOSTKA UZYTKOWNIKA Hj: MJ

— Wprowadzi¢ CUST. UNIT FACT. H /WSP. JEDN. UZYTK. H}: 2

— Wynik: MEASURED VALUE /WARTOSC MIERZONA] = 1 M]

Ustawienie fabryczne:
1.0

UNIT VOLUME (313)
JEDNOSTKA OBJETOSCI]

Wyb6r opcji

Wybér jednostki objetosci.

Wymagane warunki poczatkowe:
n LIN. MEASURAND /LIN. WLK. MIERZONA] = Volume /Objetosc]

g
27 a
(]

cm?®

dm3

m3

md B3

ft

i3 B3

gal

Igal

bbl

User unit [Jednostka uzytkownikal, — patrz réwniez opis ponizszych parametréw
CUSTOMER UNIT V JEDNOSTKA UZYTKOWNIKA vj1 CUST. UNIT FACT. V
[WSPOLCZYNNIK JEDNOSTKI UZYTKOWNIKA V.

Ustawienie fabryczne:
3
m

CUSTOMER UNIT V (608)
[JEDNOSTKA UZYTKOWNIKA V]
Wprowadzenie wartosci

Wprowadzenie tekstu (opisu jednostki) dla jednostki objetosci definiowanej przez
uzytkownika.

Parametr ten umozliwia wprowadzenie maks. 8 znakéw alfanumerycznych. — Patrz
réwniez CUST. UNIT FACT. V /WSPOECZYNNIK JEDNOSTKI UZYTKOWNIKA V)

Wymagane warunki poczatkowe:
m LIN. MEASURAND /LIN. WLK. MIERZONA] = Volume [Objetosc],
UNIT VOLUME [JEDNOSTKA OBJETOSCI] = User unit [Jednostka uzytkownika]

&y, Wskazéwkal

Na wy$wietlaczu wskazywanych jest tylko 5 pierwszych znakéw, np. jezeli jako jednost-
ke uzytk. zdefiniowano "klatki", na wyswietlaczu ukazuje sie "klatk". Jezeli zdefiniowany
opis jednostki zawiera znak "/", na wySwietlaczu lokalnym moze by¢ wskazywanych do
8 znakéw. Maks. ilo§¢ znakéw wskazywanych w liczniku réwniez jest w tym przypadku
ograniczona do pieciu. Np. jesli zdefiniowano "klatki/m2" na wyswietlaczu ukazuje sie
"klatk/m2". Przy obstudze za pomoca ToF Tool i FieldCare wskazanie zawiera wszystkie
8 znakéw.

Przy obstudze za pomoca komunikatora HART, jednostka definiowana przez uzytkowni-
ka wy$wietlana jest tylko w parametrze CUSTOMER UNIT V [JEDN. UZYTK. V]. Warto$¢
mierzona jest wyswietlana z dodatkowym opisem tekstowym "User Unit /fedn. uzytk./".

Ustawienie fabryczne:
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Tabela 11: (GROUP SELECTION /WYBOR GRUPY] — ) OPERATING MENU /MENU OBStUGI — SETTINGS
[USTAWIENIA] — BASIC SETUP "Level" [KONFIGURACIA PODSTAWOWA - "Poziom'],
LEVEL MODE "Linear" /TRYB POMIARU POZIOMU - "Liniowy"]

Nazwa parametru

Opis

CUST. UNIT FACT. V (607)
[WSPOECZYNNIK JEDNOSTKI
UZYTKOWNIKA V]
Wprowadzenie warto$ci

Wprowadzi¢ wspétczynnik przeliczeniowy dla jednostki objetosci definiowanej przez
uzytkownika.

Wspétczynnik przeliczeniowy musi by¢ wprowadzony w odniesieniu do jednostki SI:
"m3”.

— Patrz réwniez CUSTOMER UNIT V.

Wymagane warunki poczatkowe:
= LIN. MEASURAND /LIN. WLK. MIERZONA] = Volume [Objetosc],
UNIT VOLUME [JEDNOSTKA OBJETOSCI] = User unit [fednostka uzytkownika/

Przyktad:

— Warto$¢ mierzona ma by¢ wskazywana w "naczyniach".

MEASURED VALUE /WARTOSC MIERZONA] = 0.01 m3 & 1 naczynie

— Wprowadzi¢ CUSTOMER UNIT V [JEDNOSTKA UZYTKOWNIKA VJ: naczynie
— Wprowadzi¢ CUST. UNIT FACT. V /WSP. JEDN. UZYTK. V}: 100

— Wynik: MEASURED VALUE /WARTOSC MIERZONA] = 1 naczynie

Ustawienie fabryczne:
1.0

MASS UNIT (709)
JEDNOSTKA MASY]
Wyb6r opciji

Wybér jednostki masy.

Wymagane warunki poczatkowe:

m LIN. MEASURAND /LIN. WLK. MIERZONA] = Mass [Masa/
Opcje:

g

m kg

ot

" 0z

L)

= ton

m User unit [Jednostka uzytkownika], — patrz réwniez opis ponizszych parametréw
CUSTOMER UNIT M JEDN. UZYTK. Mj i CUST. UNIT FACT. M. /WSP. JEDN. UZYTK. M]

Ustawienie fabryczne:

kg
CUSTOMER UNIT M (704) | Wprowadzenie tekstu (opisu jednostki) dla jednostki masy definiowanej przez
[JEDNOSTKA UZYTKOWNIKA | uzytkownika.

M)
Wprowadzenie warto$ci

Parametr ten umozliwia wprowadzenie maks. 8 znakéw alfanumerycznych. — Patrz
réwniez CUST. UNIT FACT. M. [WSPOECZYNNIK JEDNOSTKI UZYTKOWNIKA M]

Wymagane warunki poczatkowe:
» LIN. MEASURAND /LIN. WLK. MIERZONA] = Mass [Masaj,
MASS UNIT [JEDNOSTKA MASY] = User unit [Jednostka uzytkownikal

@y, Wskazéwka!

Na wyswietlaczu wskazywanych jest tylko 5 pierwszych znakéw, np. jezeli jako jednost-
ke uzytk. zdefiniowano "klatki", na wyswietlaczu ukazuje sie "klatk". Jezeli zdefiniowany
opis jednostki zawiera znak "/", na wySwietlaczu lokalnym moze by¢ wskazywanych do
8 znakéw. Maks. ilos¢ znakéw wskazywanych w liczniku réwnieZ jest w tym przypadku
ograniczona do pieciu. Np. jesli zdefiniowano "klatki/m2" na wyswietlaczu ukazuje sie
"klatk/m2". Przy obstudze za pomoca ToF Tool i FieldCare wskazanie zawiera wszystkie
8 znakéw.

Przy obstudze za pomoca komunikatora HART, jednostka definiowana przez uzytkowni-
ka wy$wietlana jest tylko w parametrze CUSTOMER UNIT M /JEDN. UZYTK. M]. Warto$¢
mierzona jest wyswietlana z dodatkowym opisem tekstowym "User Unit [ledn. uzytk.]".

Ustawienie fabryczne:




Cerabar S/Deltabar S/Deltapilot S

Opis parametréw

Tabela 11: (GROUP SELECTION /WYBOR GRUPY] — ) OPERATING MENU /MENU OBStUGI] — SETTINGS
JUSTAWIENIA] — BASIC SETUP "Level" [KONFIGURACJA PODSTAWOWA - "Poziom',
LEVEL MODE "Linear" [TRYB POMIARU POZIOMU - "Liniowy"]

Nazwa parametru

Opis

CUST. UNIT FACT. M (703)
[WSPOECZYNNIK JEDNOSTKI
UZYTKOWNIKA M)
Wprowadzenie warto$ci

Wprowadzi¢ wspétczynnik przeliczeniowy dla jednostki masy def. przez uzytkownika.
Wspétczynnik przeliczeniowy musi by¢ wprowadzony w odniesieniu do jednostki SI: "kg"
—> Patrz réwniez CUSTOMER UNIT M JEDNOSTKA UZYTKOWNIKA M.
Wymagane warunki poczatkowe:
» LIN. MEASURAND /LIN. WLK. MIERZONA] = Mass [Masaj,
MASS UNIT [JEDNOSTKA MASY] = User unit /[Jednostka uzytkownikal
Przyktad:
— Warto$¢ mierzona ma by¢ wskazywana w "naczyniach".
— MEASURED VALUE /WARTOSC MIERZONA] = 10 kg 2 1 naczynie
— Wprowadzi¢ CUSTOMER UNIT M [JEDNOSTKA UZYTKOWNIKA MJ: naczynie
— Wprowadzi¢ CUST. UNIT FACT. M /WSP. JEDN. UZYTK. Mj: 0.1
Wynik: MEASURED VALUE /WARTOSC MIERZONA] = 1 naczynie

Ustawienie fabryczne:

1.0
CALIBRATION MODE (392) | Wybér trybu kalibracji.
[TRYB KALIBRACJI] Opcje:
Wyb6r opcii u Wet [Mokraj

Mokra kalibracja dokonywana jest przez napetnienie i opréznienie zbiornika.
Wymagane jest wprowadzenie dwoch par wartodci ci$nienie - poziom. Dla dwéch
réznych pozioméw jest wprowadzana aktualna warto$¢ poziomu i przypisywana do
niej mierzona w tym momencie warto$¢ ci$Snienia. — Patrz réwniez opis ponizszych
parametréw EMPTY CALIB. /KALIBR. "PUSTY"], EMPTY PRESSURE /CISNIENIE
"PUSTY"], FULL CALIB. /KALIBR. "PEENY"]i FULL PRESSURE [CISNIENIE "PEENY"].

m Dry [Suchal

Sucha kalibracja jest kalibracja w sensie teoretycznym i moze by¢ wykonana nawet

wowczas, jesli przyrzad nie jest zamontowany lub zbiornik nie jest napetniony.

— Dla zmiennej mierzonej "Level /Poziom/', wymagane jest wprowadzenie gestosci
cieczy (— patrz str. 74, ADJUST DENSITY /KALIBRACJA GESTOSCI).

— Dla zmiennej mierzonej "Volume /Objetosc/" nalezy wprowadzi¢ gestos¢ cieczy,
objeto$¢ i wysoko$¢ zbiornika (— patrz str. 74, ADJUST DENSITY /KALIBR.
GESTOSCIJ, TANK VOLUME /OB/. ZBIORNIKA] i TANK HEIGHT /WYS. ZBIORNIKA)).

— Dla zmiennej mierzonej "Mass /Masa/', wymagane jest wprowadzenie, objetosci
zbiornika i wysokosci zbiornika (— patrz str. 75, TANK VOLUME /OBJETOSC
ZBIORNIKA] i TANK HEIGHT /WYSOKOSC ZBIORNIKA]. W przypadku przesuniecia
zera (przesuniecie poziomu) konieczne jest réwniez wprowadzenie gestosci (—
patrz str. 74, ADJUST DENSITY /KALIBRACJA GESTOSCI)).

— Dla zmiennej mierzonej "%" nalezy wprowadzi¢ gesto$¢ cieczy i poziom przypisany
do punktu 100 % (—> patrz str. 74 i 77, ADJUST DENSITY /KALIBRACJA GESTOSCI]
i 100% POINT /PUNKT 100%)).

Jezeli kalibracja nie odbywa sie¢ w miejscu pracy przyrzadu, konieczne jest wprowadze-

nie przesuniecia poziomu (— patrz str. 77, ZERO POSITION /POZYCJA ZERA)).

Wskazdwka!
LIN. MEASURAND /LIN. WLK. MIERZ] : "% (poziom)", "Mass /Masa/" i "Volume /Objetosc]":
Jesli po wykonaniu mokrej kalibracji ma by¢ dokonana zmiana trybu kalibracji na "Dry
[Sucha]', nalezy najpierw prawidtowo zdefiniowa¢ gestos¢ w parametrach ADJUST DEN-
SITY /KALIBR. GESTOSCIJi PROCESS DENSITY /GESTOSC CIECZY]. — Patrz réwniez 97.
Ustawienie fabryczne:
Wet /Mokra]

EMPTY CALIB. (314)
[KALIBRACJA "PUSTY"]
Wprowadzenie wartosci

Wprowadzi¢ poziom dla dolnego punktu kalibracyjnego (zbiornik pusty).

Zbiornik jest woéwczas pusty lub cze$ciowo napetniony. Wprowadzona w tym parametrze
warto$¢ poziomu zostaje przyporzadkowana do aktualnie oddziatywujacego na przyrzad
ci$nienia — Patrz réwniez EMPTY PRESSURE /CISNIENIE "PUSTY").

Wymagane warunki poczatkowe:

n CALIBRATION MODE /TRYB KALIBRACJI] = Wet [Mokra]

&y, Wskazéwkal

W przypadku edycji tego parametru, na wskazniku lokalnym wy$wietlana jest warto$¢
poziomu, ktéra ma by¢ wprowadzona oraz warto$¢ ciSnienia oddziatywujacego na przy-
rzad. W celu zapisania warto$ci poziomu wraz z dang wartoscia ci$nienia, przed potwier-
dzeniem ustawienia za pomoca przycisku "E", pole wprowadzania dla warto$ci poziomu
musi zosta¢ uaktywnione za pomoca przycisku "+"- lub "-". Odnosi sie to réwniez do
przypadku, gdy warto$¢ poziomu ma pozosta¢ niezmieniona.

Ustawienie fabryczne:
0.0
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Tabela 11: (GROUP SELECTION /WYBOR GRUPY] — ) OPERATING MENU /MENU OBStUGI — SETTINGS
[USTAWIENIA] — BASIC SETUP "Level" [KONFIGURACIA PODSTAWOWA - "Poziom'],
LEVEL MODE "Linear" /TRYB POMIARU POZIOMU - "Liniowy"]

Nazwa parametru

Opis

EMPTY PRESSURE (710)
[CISNIENIE "PUSTY'|
Wskazanie

Wskazanie wartodci ci$nienia dla dolnego punktu kalibracyjnego (zbiornik pusty).
— Patrz réwniez EMPTY CALIB. /KALIBRACJA "PUSTY"]

Wymagane warunki poczatkowe:
m CALIBRATION MODE /TRYB KALIBRACJI] = Wet [Mokra]

Ustawienie fabryczne:
0.0

FULL CALIB. (315)
[KALIBRACJA "PELNY"]
Wprowadzenie warto$ci

Wprowadzi¢ poziom dla gérnego punktu kalibracyjnego (zbiornik petny).

Zbiornik jest catkowicie lub prawie catkowicie napetmiony. Wprowadzona w tym
parametrze warto$¢ poziomu zostaje przyporzadkowana do aktualnie oddziatywujacego
na przyrzad ci$nienia — Patrz réwniez FULL PRESSURE /CISNIENIE PEENY].

Wymagane warunki poczatkowe:
m CALIBRATION MODE /TRYB KALIBRACJI] = Wet [Mokra]

&y, Wskazéwka!

W przypadku edycji tego parametru, na wskazniku lokalnym wyswietlana jest warto$¢
poziomu, ktéra ma by¢ wprowadzona oraz warto$¢ ci$nienia oddziatywujacego na przy-
rzad. W celu zapisania warto$ci poziomu wraz z dang wartoscia ci$nienia, przed potwier-
dzeniem ustawienia za pomoca przycisku "E", pole wprowadzania dla wartosci poziomu
musi zosta¢ uaktywnione za pomoca przycisku "+"- lub "-". Odnosi sie to réwniez do
przypadku, gdy warto$¢ poziomu ma pozosta¢ niezmieniona.

Ustawienie fabryczne:
100.0

FULL PRESSURE (711)
[CISNIENIE "PEENY"]
Wskazanie

Wskazanie wartosci ci$nienia dla gérnego punktu kalibracyjnego (zbiornik petny).
— Patrz réwniez FULL CALIB. /KALIBRACJA "PELNY"]

Wymagane warunki poczatkowe:
» CALIBRATION MODE [TRYB KALIBRACJI] = Wet [Mokra]

Ustawienie fabryczne:
Grn. wart. gr. zakr. czujnika (— patrz PRESS. SENS HILIM /GWGZ CZUJN.CISN.j, str. 119)

ADJUSTED DENSITY (810)
/GESTOSC KALIBRACYINA]
Wskazanie

Wskazanie gesto$ci obliczonej dla dolnego i gérnego punktu kalibracyjnego poziomu.

Wymagane warunki poczatkowe:
m CALIBRATION MODE /TRYB KALIBRAC]I] = Wet [Mokraj,
LIN. MEASURAND /LIN. WLK. MIERZONA] = Level [Poziom]

DENSITY UNIT (812)
JEDNOSTKA GESTOSCI]
Wskazanie

Wybdr jednostki gestosci.

Wymagane warunki poczatkowe:

u LIN. MEASURAND /LIN. WLK. MIERZONA] = Level [Poziom], CALIBRATION MODE /7RYB
KALIBRACJI] = Dry [Sucha]

= LIN. MEASURAND /LIN. WLK. MIERZONA] = % (poziom), CALIBRATION MODE /TRYB
KALIBRACJI] = Dry [Sucha]

n LIN. MEASURAND /LIN. WLK. MIERZONA] = Volume /Objetos¢/, CALIBRATION MODE /7RYB
KALIBRACJI] = Dry [Suchal

® LIN. MEASURAND /LIN. WLK. MIERZONA] = Mass [Masa/, CALIBRATION MODE /TRYB

KALIBRACJI] = Dry [Sucha/

Opcje:
= g/cm’
= kg/dm?

= kg/m3

s US Ib/in3

= USIb/it3
Ustawienie fabryczne:
kg/dm3

ADJUST DENSITY (316)
[KALIBRACJA GESTOSCI]
Wprowadzenie wartosci

Wprowadzenie gestosci cieczy.

Wymagane warunki poczatkowe:

» LIN. MEASURAND /LIN. WLK. MIERZONA] = Level [Poziom], CALIBRATION MODE /7RYB
KALIBRACJI] = Dry [Suchal

n LIN. MEASURAND /LIN. WLK. MIERZONA] = % (poziom), CALIBRATION MODE /7RYB
KALIBRACJI] = Dry [Sucha/

= LIN. MEASURAND /LIN. WLK. MIERZONA] = Volume [Objetos¢], CALIBRATION MODE /TRYB
KALIBRACJI] = Dry [Sucha]

® LIN. MEASURAND /LIN. WLK. MIERZONA] = Mass [Masaj, CALIBRATION MODE /TRYB

KALIBRACJI] = Dry [Sucha)

Ustawienie fabryczne:
1000.0
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Tabela 11: (GROUP SELECTION /WYBOR GRUPY] — ) OPERATING MENU /MENU OBStUGI] — SETTINGS
JUSTAWIENIA] — BASIC SETUP "Level" [KONFIGURACJA PODSTAWOWA - "Poziom',
LEVEL MODE "Linear" [TRYB POMIARU POZIOMU - "Liniowy"]

Nazwa parametru Opis
UNIT VOLUME (313) Wybdr jednostki objetosci.
UEDNOSTKA OBJETOSCI] Wymagane warunki poczatkowe:

Wybdr opcji = LIN. MEASURAND /LIN. WLK. MIERZONA] = Volume [Objetosc]
Opgcje:

1

hl

cm?3

dm3

m3

m3 B3

ft

ft> E

gal

Igal

bbl

User unit [fedn. uzytk.], — patrz réwniez opis ponizszych parametréw: CUSTOMER
UNIT Vi CUST. UNIT FACT. V.

Ustawienie fabryczne:

m3

CUSTOMER UNIT V (608) | Wprowadzenie tekstu (opisu jednostki) dla jednostki objeto$ci definiowanej przez
JEDNOSTKA UZYTKOWNIKA V] | uzytkownika.

Wprowadzenie wartosci Parametr ten umozliwia wprowadzenie maks. 8 znakéw alfanumerycznych.

— Patrz réwniez CUST. UNIT FACT. V

Wymagane warunki poczatkowe:
m LIN. MEASURAND /LIN. WLK. MIERZONA] = Volume [Objetosc],
UNIT VOLUME [JEDNOSTKA OBJETOSCI = User unit [Jedn. uzytk.]

&y, Wskazéwkal

Na wyswietlaczu wskazywanych jest tylko 5 pierwszych znakéw, np. jezeli jako jednost-
ke uzytk. zdefiniowano "klatki", na wyswietlaczu ukazuje sie "klatk". Jezeli zdefiniowany
opis jednostki zawiera znak "/", na wyswietlaczu lokalnym moze by¢ wskazywanych do
8 znakéw. Maks. ilos¢ znakéw wskazywanych w liczniku réwniez jest w tym przypadku
ograniczona do pieciu. Np. jesli zdefiniowano "klatki/m2" na wyswietlaczu ukazuje sie
"klatk/m2". Przy obstudze za pomoca ToF Tool i FieldCare wskazanie zawiera wszystkie
8 znakéw.

Przy obstudze za pomocg komunikatora HART, jednostka definiowana przez uzytkowni-
ka wyswietlana jest tylko w parametrze CUSTOMER UNIT V JEDN. UZYTK. V]. Warto$¢
mierzona jest wySwietlana z dodatkowym opisem tekstowym "User Unit /Jedn. uzytk.]".

Ustawienie fabryczne:

CUST. UNIT FACT. V (607) | Wprowadzi¢ wspétczynnik przeliczeniowy dla jednostki objetosci definiowanej przez
[WSPO£CZYNNIK JEDNOSTKI | uzytkownika.
UZYTKOWNIKA V] Wspétcz. przeliczeniowy musi by¢ wprowadzony w odniesieniu do jednostki SI: "m3".
Wprowadzenie wartosci — Patrz réwniez CUSTOMER UNIT V.
Wymagane warunki poczatkowe:
» LIN. MEASURAND /LIN. WLK. MIERZONA] = Volume [Objetosd],
UNIT VOLUME [JEDNOSTKA OBJETOSCI] = User unit [Jedn. uzytk.]
Przyktad:
— Warto$¢ mierzona ma by¢ wskazywana w "naczyniach".
MEASURED VALUE /WARTOSC MIERZONA] = 0.01 m? 2 1 naczynie
— Wprowadzi¢ CUSTOMER UNIT V [JEDNOSTKA UZYTKOWNIKA VJ: naczynie
— Wprowadzi¢ CUST. UNIT FACT. V /WSP. JEDN. UZYTK. V}: 100
— Wynik: MEASURED VALUE /WARTOSC MIERZONA] = 1 naczynie

Ustawienie fabryczne:

1.0
TANK VOLUME (858) Wprowadzenie objetosci zbiornika.
[OBJETOSC ZBIORNIKA] Wymagane warunki poczatkowe:
Wprowadzenie warto$ci = LIN. MEASURAND /LIN. WLK. MIERZONA] = Volume [Objetosc],

CALIBRATION MODE /TRYB KALIBRACJI] = Dry [Sucha]
= LIN. MEASURAND /LIN. WLK. MIERZONA] = Mass [Masa),
CALIBRATION MODE /7TRYB KALIBRACJI] = Dty [Sucha)

Ustawienie fabryczne:
1.0 m?
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Tabela 11: (GROUP SELECTION /WYBOR GRUPY] — ) OPERATING MENU /MENU OBStUGI — SETTINGS
[USTAWIENIA] — BASIC SETUP "Level" [KONFIGURACIA PODSTAWOWA - "Poziom'],
LEVEL MODE "Linear" /TRYB POMIARU POZIOMU - "Liniowy"]

Nazwa parametru

Opis

HEIGHT UNIT (708)
JEDNOSTKA WYSOKOSCI]

Wyb6r opciji

Wybér jednostki poziomu.

Wymagane warunki poczatkowe:
» LIN. MEASURAND /LIN. WLK. MIERZONA] = % (poziom),
CALIBRATION MODE /TRYB KALIBRACJI] = Dry [Sucha]

Opcje:

mm

dm

cm

m

inch

ft

User unit [Jedn. uzytk.], — patrz réwniez opis ponizszych parametréw CUSTOMER
UNIT H i CUST. UNIT FACT. H.

Ustawienie fabryczne:
m

CUSTOMER UNIT H (706)
UJEDNOSTKA UZYTKOWNIKA H)
Wprowadzenie wartosci

Wprowadzenie tekstu (opisu jednostki) dla jednostki poziomu definiowanego przez
uzytkownika.

Parametr ten umozliwia wprowadzenie maks. 8 znakéw alfanumerycznych.

— Patrz réwniez CUST. UNIT FACT. H.

Wymagane warunki poczatkowe:

= LIN. MEASURAND /LIN. WLK. MIERZONA] = % (poziom),
CALIBRATION MODE [TRYB KALIBRACJI] = Dry [Suchal,
HEIGHT UNIT J/EDNOSTKA WYSOKOSCI) = User unit [fedn. uzytk.]

&y, Wskazéwka!

Na wyswietlaczu wskazywanych jest tylko 5 pierwszych znakéw, np. jezeli jako jednost-
ke uzytk. zdefiniowano "klatki", na wyswietlaczu ukazuje sie "klatk". Jezeli zdefiniowany
opis jednostki zawiera znak "/", na wyswietlaczu lokalnym moze by¢ wskazywanych do
8 znakéw. Maks. ilo$¢ znakéw wskazywanych w liczniku réwniez jest w tym przypadku
ograniczona do pieciu. Np. jesli zdefiniowano "klatki/m2" na wyswietlaczu ukazuje sie
"klatk/m2". Przy obstudze za pomoca ToF Tool i FieldCare wskazanie zawiera wszystkie
8 znakéw. Przy obstudze za pomoca komunikatora HART, jednostka definiowana przez
uzytkownika jest wyswietlana tylko w parametrze CUSTOMER UNIT H JEDN. UZYTK. HJ.
Warto$¢ mierzona jest wyswietlana z dodatkowym opisem: "User Unit [ledn. uzytk./".

Ustawienie fabryczne:

CUST. UNIT FACT. H (705)
[WSPOLCZYNNIK JEDNOSTKI
UZYTKOWNIKA H]
Wprowadzenie wartosci

Wprowadzi¢ wspétczynnik przeliczeniowy dla jednostki poziomu definiowanej przez
uzytkownika.

Wsp6tcz. przeliczeniowy musi by¢ wprowadzony w odniesieniu do jednostki SI: "m".
— Patrz réwniez CUSTOMER UNIT H.

Wymagane warunki poczatkowe:

m LIN. MEASURAND [LIN. WLK. MIERZONA] = % (poziom),
CALIBRATION MODE /TRYB KALIBRACJI] = Dry [Suchaj,
HEIGHT UNIT JJEDNOSTKA WYSOKOSCI] = User unit [Jedn. uzytk.]

Przyktad:

— Warto$¢ mierzona ma by¢ wskazywana w "MJ" (M]: modut jednostkowy).
MEASURED VALUE /WARTOSC MIERZONA] = 0.5m & 1 MJ

— Wprowadzi¢ CUSTOMER UNIT H JEDNOSTKA UZYTKOWNIKA HJ: MJ

— Wprowadzi¢ CUST. UNIT FACT. H /WSPO£CZYNNIK JEDN. UZYTK. H: 2

— Wynik: MEASURED VALUE /WARTOSC MIERZONA] = 1 M]

Ustawienie fabryczne:
1.0

TANK HEIGHT (859)
[WYSOKOSC ZBIORNIKA]
Wprowadzenie wartosci

Wprowadzenie wysokosci zbiornika.

Wymagane warunki poczatkowe:

m LIN. MEASURAND /LIN. WLK. MIERZONA] = Volume [Objetosc],
CALIBRATION MODE /TRYB KALIBRACJI] = Dry [Sucha]

m LIN. MEASURAND /LIN. WLK. MIERZONA] = Mass [Masa],
CALIBRATION MODE /TRYB KALIBRACJI] = Dry [Sucha]

Ustawienie fabryczne:
1.0m
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Opis parametréw

Tabela 11: (GROUP SELECTION /WYBOR GRUPY] — ) OPERATING MENU /MENU OBStUGI] — SETTINGS
JUSTAWIENIA] — BASIC SETUP "Level" [KONFIGURACJA PODSTAWOWA - "Poziom',
LEVEL MODE "Linear" [TRYB POMIARU POZIOMU - "Liniowy"]

Nazwa parametru

Opis

100% POINT (813)
[PUNKT 100%]
Wprowadzenie wartosci

Wprowadzenie wartosci poziomu dla punktu 100%.

Wymagane warunki poczatkowe:
n LIN. MEASURAND /LIN. WLK. MIERZONA] = % (poziom),
CALIBRATION MODE [TRYB KALIBRACJI] = Dry [Sucha]

Przyktad:

— Wartos¢ parametru 100 % POINT /PUNKT 100%] powinna odpowiada¢ 4 m.

— Zapomocy parametru HEIGHT UNIT /JEDN. WYSOKOSCI] wybrad jednostke "m".
— Wybra¢ warto$¢ "4" dla tego parametru (100% POINT).

Ustawienie fabryczne:

1.0

ZERO POSITION (814)
[POZYCJA ZERA]
Wprowadzenie warto$ci

Wprowadzi¢ warto$¢ przesuniecia poziomu.

Jezeli pomiar nie powinien by¢ kalibrowany w miejscu montazu przyrzadu, np. w przyp-
adku zbiornika ze studzienka Sciekowg, nalezy nastepnie skorygowac przesuniecie
punktu zerowego (przesuniecie poziomu).

Wymagane warunki poczatkowe:
u CALIBRATION MODE /TRYB KALIBRACJI] = Dry [Sucha]

Ustawienie fabryczne:

0.0
I
[
PO1-PMP75xxx-19-xx-xx-xx-001
Rys. 32:  Przesunigcie punktu zerowego
1 Przetwornik jest zamontowany powyzej min. poziomu: w parametrze ZERO
POSITION [POZYCJA ZERA] nalezy wprowadzic¢ wartos¢ dodatnia.
2 Przetwornik jest zamontowany ponizej min. poziomu: w parametrze ZERO

POSITION [POZYCIA ZERA] nalezy wprowadzi¢ wartoS¢ ujemna.

SET LRV (719)
JUSTAW LRV]
Wprowadzenie wartosci

Wprowadzi¢ warto$¢ poziomu dla min. wartosci zakresu pradowego (4 mA).

Ustawienie fabryczne:
0.0

SET URV (720)
[USTAW URV]
Wprowadzenie wartosci

Wprowadzi¢ warto$¢ poziomu dla maks. wartosci zakresu pradowego (20 mA).

Ustawienie fabryczne:
100.0

DAMPING VALUE (247)
STALA CZASOWA]
Wprowadzenie wartosci

Wprowadzenie wartosci thrumienia (statej czasowej t).
Stata czasowa wplywa na szybko$¢ reakcji wskaznika lokalnego, wartodci w parametrze
"Warto$¢ mierzona" oraz wyjécia pradowego na zmiane ci$nienia.

Zakres wprowadzer:
0.0...999.0 s

Ustawienie fabryczne:
2.0 s lub wg specyfikacji w zamdéwieniu

77



Opis parametr6w

Cerabar S/Deltabar S/Deltapilot S

78

Warto$¢ mierzona
Measured value

{
Jezyk * 1) )) Menu ‘obslug/'
‘ OPERATING MENU
\

Ustawienia Wskaznik

SETTINGS DISPLAY

»
»

»
Ladl
Kalibracja * pozycji Konﬁguracja*podstawowa Konfiguracja§ rozszerzona
POSITION ADJUSTMENT] ‘ BASIC SETUP ‘ EXTENDED SETUP
Tryb ¥ _pomiaru 2)
MEASURING MODE
Cisnienie Poziom Przeptyw
Pressure Level Flow
Wybor tr. ¥ _pom. poziomu
LEVEL SELECTION 2
Jednostka ¥ ci$nienia
Wspotcz. jedn.
Tryb pomiaru
LEVEL MODE
Liniowy Z linearyz. ci$nienia Z linearyz. wysokosci
Linear Linearyz Pressure Height
Wik, mg,i_ y Linearized Linearized
LINd MEASURAND
Objetosc Masa
Volume Mass v %
Jednostka Y objetosci Jednostka ¥ _masy
| voLumEunT | MASSUNIT |
Jednostka* uzytk. V % Jednostka * uzytk. M %
‘ CUSTOMER UNIT V ‘ CUSTOMER UNIT M ‘
Wspot. jedn.* uzytk. V % Wspét. jedn. * uzytk. M %
1) Parametry dostepne tylko przy obstudze ‘ CUST. UNIT FACT. V ﬁUST. UNIT FACT. M
za pomoca wskaznika lokalnego [ I

2) Parametry dostepne tylko przy obstudze Min. cisn. ¥ hydrostatyczne

za pomoca programu ToF Tool, FieldCare

lub komunikatora recznego HART
Maks. cisn. ¥ hydrostatyczne

* Parametry oznaczone symbolem "*" HYDR. PRESS MAX.

dostepne sa tylko w przypadku
okreslonej konfiguracji innych parametréw,
patrz ponizsza tabela.

POT-xxxxxxxx-19-xx-xx-xx-088

Rys. 33: Grupa funkcji BASIC SETUP [KONFIG. PODST.] dla trybu pomiaru "Level [Poziom]" i opcji "Pressure linearized
[Z linearyzacja cisnienia)", oraz grupa funkcji LINEARISATION [LINEARYZACJA]
—> Patrz str. 100 (obstuga lokalna) i str. 103 (obstuga za pomoca ToF Tool lub komunikatora recznego HART).

Tabela 12: (GROUP SELECTION /WYBOR GRUPY] —) OPERATING MENU /MENU OBSEUGI] — SETTINGS
JUSTAWIENIA] — BASIC SETUP "Level" /KONFIGURACJA PODSTAWOWA - "Poziom "ly
LEVEL MODE "Pressure linearized" /7RYB POMIARU POZIOMU - "7 linearyzacja ciSnienia"]

Nazwa parametru Opis

Ponizej przedstawione parametry sa dostepne jezeli w parametrze LEVEL MODE /TRYB POMIARU POZIOMU] wybrana
zostata opcja "Pressure linearized /7 linearyzacja cisnienial'. W przypadku tego trybu pomiaru poziomu, warto$¢ mierzona
(objetos¢, masa lub warto$¢ %) nie jest wprost proporcjonalna do warto$ci mierzonej ci$nienia. W celu kalibracji pomiaru,
nalezy wprowadzic tabele linearyzacji zawierajaca od co najmniej 2 do 32 punktéw.

Wymagane warunki poczatkowe:

» MEASURING MODE [TRYB POMIARU] = Level [Poziom] (— patrz réwniez str. 45).

» LEVEL SELECTION /WYBOR TR. PO. POZIOMU] = Level Standard /Poziom Standard] (— patrz réwnieZ str. 46).
m LEVEL MODE [TRYB POM. POZIOMU] = Pressure linearized /Z linearyzacja cisnienial (— patrz réwniez 68).

Wskazéwka:

Patrz réwniez:

— str. 67, tabela 10: BASIC SETUP /KONFIGURACIA PODSTAWOWA] — ogblna

— str. 96, tabela 16: EXTENDED SETUP /KONFIGURACIA ROZSZERZONA]

— str. 100, tabela 18: LINEARISATION /LINEARYZACJA] — obstuga lokalna

— str. 103, tabela 19: LINEARISATION /LINEARYZACJA] - obstuga za pomoca ToF Tool i HART
— str. 121, tabela 28: PROCESS VALUES /WARTOSCI PROCESOWE]

— str. 16, pkt. 5 "Pomiar poziomu".
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Tabela 12: (GROUP SELECTION /WYBOR GRUPY] —) OPERATING MENU /MENU OBSEUGI — SETTINGS
[USTAWIENIA] — BASIC SETUP "Level" /[KONFIGURACIA PODSTAWOWA - "Poziom "y
LEVEL MODE "Pressure linearized" /7RYB POMIARU POZIOMU - "7 linearyzacja cisnienia"]

Nazwa parametru Opis

LINd. MEASURAND (805) Wyb6r wartosci mierzone;.
[LINEARYZ. WLK. MIERZONA] | Opcje:

Wybdr opcji » Pressure and volume /Cisnienie i objetos¢]
m Pressure and mass /Cisnienie i masaj

m Pressure and % /Cisnienie i wartos¢ %]
Ustawienie fabryczne:

Pressure and % /Cisnienie i wartos¢ %]

UNIT VOLUME (313) Wybér jednostki objetosci.
[JEDNOSTKA OBJETOSCI]
Wybér opcji

Wymagane warunki poczatkowe:
m LINd. MEASURAND /LINEAR. WLK. MIERZ.] = Pressure and Volume /Cisnienie i objetosc]

S
2T a
o

cm?®

dm3

m3

md B3

ft

f3 B3

gal

Igal

bbl

User unit [Jednostka uzytkownikal, — patrz réwnieZ opis ponizszych parametréw:
CUSTOMER UNIT V i CUST. UNIT FACT. V.

Ustawienie fabryczne:
3
m

CUSTOMER UNIT V (608) | Wprowadzenie tekstu (opisu jednostki) dla jednostki objetosci definiowanej przez

[JEDNOSTKA UZYTKOWNIKA V] | uzytkownika.

Wprowadzenie warto$ci Parametr ten umozliwia wprowadzenie maks. 8 znakéw alfanumerycznych.

— Patrz réwniez CUST. UNIT FACT. V

Wymagane warunki poczatkowe:

m LINd. MEASURAND /LINEARY WLK. MIERZ.] = Pressure and volume /Cisn. i objetosc],
UNIT VOLUME [JEDNOSTKA OBJETOSCI] = User unit [fednostka uzytkownika/

@y, Wskazéwkal

Na wyswietlaczu wskazywanych jest tylko 5 pierwszych znakéw, np. jezeli jako jednost-
ke uzytk. zdefiniowano "klatki", na wyswietlaczu ukazuje sie "klatk". Jezeli zdefiniowany
opis jednostki zawiera znak "/", na wyswietlaczu lokalnym moze by¢ wskazywanych do
8 znakéw. Maks. ilos¢ znakéw wskazywanych w liczniku réwniez jest w tym przypadku
ograniczona do pieciu. Np. jesli zdefiniowano "klatki/m2" na wy$wietlaczu ukazuje sie
"klatk/m2". Przy obstudze za pomoca ToF Tool i FieldCare wskazanie zawiera wszystkie
8 znakéw. Przy obstudze za pomoca komunikatora HART, jednostka definiowana przez
uzytkownika jest wySwietlana tylko w parametrze CUSTOMER UNIT V JJEDN. UZYTK. V].
Warto$¢ mierzona jest wyswietlana z dodatkowym opisem: "User Unit [ledn. uzytk.]".

Ustawienie fabryczne:

CUST. UNIT FACT. V (607) | Wprowadzi¢ wspétczynnik przeliczeniowy dla jednostki objetosci definiowanej przez
[WSPOECZYNNIK JEDNOSTKI uzytkownika.

UZYTKOWNIKA V] Wspétczynnik przeliczeniowy musi by¢ wprowadzony w odniesieniu do jednostki SI:
Wprowadzenie wartosci "m3". — Patrz réwniez CUSTOMER UNIT V.

Wymagane warunki poczatkowe:
n LINd. MEASURAND /LINEARY WLK. MIERZ.] = Pressure and volume /Cisn. i objetosc],
UNIT VOLUME [JEDNOSTKA OBJETOSCI] = User unit [Jednostka uzytkownikaj

Przyktad:

— Wartos$¢ mierzona ma by¢ wskazywana w "naczyniach".

MEASURED VALUE /WARTOSC MIERZONA] = 0.01 m3 & 1 naczynie
Wprowadzi¢ CUSTOMER UNIT V [JEDNOSTKA UZYTKOWNIKA V. naczynie
Wprowadzi¢ CUST. UNIT FACT. V /WSP. JEDNOSTKI UZYTK. V}: 100
Wynik: MEASURED VALUE /WARTOSC MIERZONA] = 1 naczynie

Ustawienie fabryczne:
1.0
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Tabela 12: (GROUP SELECTION /WYBOR GRUPY] —) OPERATING MENU /MENU OBStUGIH — SETTINGS
JUSTAWIENIA] — BASIC SETUP "Level" /KONFIGURACJA PODSTAWOWA - "Poziom "l
LEVEL MODE "Pressure linearized" /7TRYB POMIARU POZIOMU - "7 linearyzacja ciSnienia"]

Nazwa parametru

Opis

MASS UNIT (709)
JEDNOSTKA MASY]
Wyb6r opciji

Wybdr jednostki masy.

Wymagane warunki poczatkowe:
m LINd. MEASURAND /LINEARY WLK. MIERZ.] = Pressure and Mass /Cisnienie i masaj

Opcje:
g

[ kg

ot

" 0z

= b

= ton

m User unit /fednostka uzytkownikaj, — patrz réwniez opis ponizszych parametréw:
CUSTOMER UNIT M i CUST. UNIT FACT. M.

Ustawienie fabryczne:
kg

CUSTOMER UNIT M (704)
[JEDNOSTKA UZYTKOWNIKA
M

Wprowadzenie wartosci

Wprowadzenie tekstu (opisu jednostki) dla jednostki masy definiowanej przez
uzytkownika.

Parametr ten umozliwia wprowadzenie maks. 8 znakéw alfanumerycznych. — Patrz
réwniez CUST. UNIT FACT. M /WSP. JEDN. UZYTK. M.

Wymagane warunki poczatkowe:
m LINd. MEASURAND /LINEARY WLK. MIERZ,] = Pressure and Mass /Cisnienie i masaj,
MASS UNIT [JEDNOSTKA MASY] = User unit [Jednostka uzytkownika]

&y, Wskazéwka!

Na wyswietlaczu wskazywanych jest tylko 5 pierwszych znakéw, np. jezeli jako jednost-
ke uzytk. zdefiniowano "klatki", na wySwietlaczu ukazuje sie "klatk". Jezeli zdefiniowany
opis jednostki zawiera znak "/", na wyswietlaczu lokalnym moze by¢ wskazywanych do
8 znakéw. Maks. ilo§¢ znakéw wskazywanych w liczniku réwniez jest w tym przypadku
ograniczona do pieciu. Np. jesli zdefiniowano "klatki/m2" na wySwietlaczu ukazuje sie
"klatk/m2". Przy obstudze za pomoca ToF Tool i FieldCare wskazanie zawiera wszystkie
8 znakéw.

Przy obstudze za pomoca komunikatora HART, jednostka definiowana przez uzytkowni-
ka jest wyswietlana tylko w parametrze CUSTOMER UNIT M [JEDN. UZYTK. M]. Wartos¢
mierzona jest wySwietlana z dodatkowym opisem tekstowym "User Unit /Jedn. uzytk./".

Ustawienie fabryczne:

CUST. UNIT FACT. M (703)
[WSPOECZYNNIK JEDNOSTKI
UZYTKOWNIKA M]
Wprowadzenie wartosci

Wprowadzi¢ wspétczynnik przeliczeniowy dla jednostki masy definiowanej przez
uzytkownika.

Wspétczynnik przeliczeniowy musi by¢ wprowadzony w odniesieniu do jednostki SI:
"kg". — Patrz réwniez CUSTOMER UNIT M.

Wymagane warunki poczatkowe:
m LINd. MEASURAND /LINEARY WLK. MIERZ.] = Pressure and Mass /Cisnienie i masaj,
MASS UNIT JJEDNOSTKA MASY] = User unit [Jednostka uzytkownika/

Przyktad:

— Warto$¢ mierzona ma by¢ wskazywana w "naczyniach".

MEASURED VALUE /WARTOSC MIERZONA] = 10 kg & 1 naczynie

— Wprowadzi¢ CUSTOMER UNIT M [JEDNOSTKA UZYTKOWNIKA MJ: naczynie
— Wprowadzi¢ CUST. UNIT FACT. M /WSP. JEDNOSTKI UZYTK. MJ: 0.1

— Wynik: MEASURED VALUE /WARTOSC MIERZONA] = 1 naczynie

Ustawienie fabryczne:
1.0

HYDR. PRESS MIN. (775)
[MIN. CISNIENIE
HYDROSTATYCZNE]
Wprowadzenie wartosci

Wprowadzi¢ oczekiwang minimalna warto$¢ ciSnienia hydrostatycznego.

Na podstawie wprowadzonej warto$ci przyjmowana jest graniczna warto$¢ zakresu
wprowadzen dla kalibracji. Im mniej wprowadzona wartos$¢ rézni sie od minimalnego
ci$nienia hydrostatycznego tym doktadniejszy jest wynik pomiaru.

Ustawienie fabryczne:
0.0
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Tabela 12: (GROUP SELECTION /WYBOR GRUPY] —) OPERATING MENU /MENU OBSEUGI — SETTINGS
[USTAWIENIA] — BASIC SETUP "Level" /[KONFIGURACIA PODSTAWOWA - "Poziom "y
LEVEL MODE "Pressure linearized" /7RYB POMIARU POZIOMU - "7 linearyzacja cisnienia"]

Nazwa parametru Opis

HYDR. PRESS MAX. (761) Wprowadzi¢ oczekiwang maksymalng warto$¢ cishienia hydrostatycznego.
Wprowadzenie warto$ci Na podstawie wprowadzonej warto$ci przyjmowana jest graniczna warto$¢ zakresu
wprowadzeni dla kalibracji. Im mniej wprowadzona warto$¢ rézni sie od maksymalnego
ci$nienia hydrostatycznego tym doktadniejszy jest wynik pomiaru.

Ustawienie fabryczne:
Goérna warto$¢ graniczna zakresu czujnika (— Patrz PRESS. SENS HILIM /GWGZ
CZUINIKA CISN.J, str. 119)

DAMPING VALUE (247) Wprowadzenie wartosci ttumienia (statej czasowej t).
[STALA CZASOWA] Stata czasowa wplywa na szybko$¢ reakcji wskaznika lokalnego, wartodci w parametrze
Wprowadzenie warto$ci "Warto$¢ mierzona" oraz wyjécia pradowego na zmiane cisnienia.

Zakres wprowadzeri:
0.0...999.0 s

Ustawienie fabryczne:
2.0 s lub wg specyfikacji w zaméwieniu
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Wartos¢ mierzona

Measured value

GROUP SELECTION

Jezyk * 1) Menu ‘ obstugi
‘ LANGUAGE ‘ ‘ OPERATING MENU ‘
\ »
N »
Ustawienia Wskaznik
SETTINGS DISPLAY
Kalibracja * pozycji Kunﬁguracja* podstawowa Konﬁguracja* rozszerzona
POSITIONADJUSTMENT| | BASICSETUP | | EXTENDEDSETUP |
Tryb ¥ _pomiaru 2)
MEASURING MODE
Cisnienie Poziom Przeptyw
Pressure Level Flow
Wybér tr. ¥ _pom. poziomu
2)
Wspotcz. jedn.
Tryb pomiaru
LEVEL MODE
Liniowy Z linearyz. ci$nienia Z linearyz. wysokosci
Linear Pressure Height Linearized
Linearized Komb. wik. Y mierzona

1) Parametry dostepne tylko przy obstudze
za pomocg wskaznika lokalnego

2) Parametry dostepne tylko przy obstudze
za pomocg programu ToF Tool, FieldCare
lub komunikatora recznego HART

* Parametry oznaczone symbolem "*"

dostepne s tylko w przypadku
okreslonej konfiguracji innych parametréw,
patrz ponizsza tabela.

COMB. MEASURAND

Wysoko$c+... %-Wysoko$c+...
Height+... %-Height+...
Jednostka W wysokosci v
HEIGHT UNIT
Jednostka
Wspét. jedn.
CUST. UNIT FACT. H
dodnosha - Nolame “enostay s y %
‘ VOLUME UNIT ‘ ‘ MASS UNIT ‘

Jednostka *uz‘ytk‘ VvV * Jednostka* uzytk. M %
| CUSTOMERUNITV | [ CUSTOMERUNITM |

Wspot. jedn.*uz‘ylk. V_ % Wspét jedn.*uz'ytk. M *
‘ CUST. UNIT FACT. V ‘ ‘ CUST. UNIT FACT. M ‘
[ [

Min. \f poziom

LEVEL MIN

LEVEL MAX

Tryb VY kalibracji

CALIBRATION MODE

Mokra Sucha
Wet Dry
Kalibracja Y "pusty” Jednostka Y gestosci
| ewprvcaus. || DEnsYunT |
Cisnienie * "pusty” Kalibracja * gestosci
| EMPTYPRESSURE | [ ADJUSTDENSITY |
Kalibracja * "petny” Jednostka *wysok. *
FULL CALIB. HEIGHT UNIT
Cisnienie *"pelny" Jednostka* uzytk. H %
FULLPRESSURE | | CUSTOMERUNITH |

Gestosc *kalibr. * Wspdt. jedn.*uz'ytk. H %
| ADJUSTED DENSITY | | CUST UNITFACT H |

Punkt W 100% *

100% POINT

Pozycja ¥ zera

ZERO POSITION

Stata ¥ czasowa

DAMPING VALUE

Rys. 34:

POT-xxxxxxXX-19-X%-XX-X%-089

Grupa funkcji BASIC SETUP [KONFIGURACIA PODSTAWOWA] dla trybu pomiaru "Level [Poziom]" oraz trybu

pomiaru poziomu "Height linearized |7 linearyzacja cisnienia)", oraz grupa funkcji LINEARISATION

[LINEARYZACJA]

— Patrz str. 100 (obstuga lokalna) i str. 103 (obstuga za pomoca ToF Tool lub komunikatora recznego HART).
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Tabela 13: (GROUP SELECTION /WYBOR GRUPY] —) OPERATING MENU /OBStUGA MENU] — SETTINGS
[USTAWIENIA] — BASIC SETUP "Level" [KONFIGURACIA PODSTAWOWA - "Poziom"],

LEVEL MODE "Height linearized" /TRYB POMIARU POZIOMU - "7 linearyzacja wysokosci"]

Nazwa parametru ‘ Opis

Ponizej przedstawione parametry sa dostepne jezeli w parametrze LEVEL MODE [TRYB POMIARU POZIOMU| wybrana
zostata opcja "Height linearized [Z linearyzacja wysokoscil".

Ten tryb pomiaru poziomu nalezy wybra¢ wéwczas, gdy wymagany jest pomiar dwéch warto$ci mierzonych lub ksztatt
zbiornika opisany jest poprzez pary warto$ci, np. wysoko$¢ i objetos¢.

Mozliwe sg nastepujace kombinacje wartosci:

Wysoko$¢ + objetos¢

Wysokos$¢ + masa

Wysokos$¢ + %

%-wysoko$¢ + objetos¢

%-wysoko$¢ + masa

%-wysoko$¢ + %

1-sza warto$¢ mierzona (%-wysoko$¢ lub wysokos¢) musi by¢ wprost proporcjonalna do ci$nienia mierzonego. Natomiast
2-ga warto$¢ mierzona (objetos¢, masa lub warto$¢ %) nie musi by¢ wprost proporcjonalna. Dla 2-giej wartosci mierzonej
konieczne jest wprowadzenie tabeli linearyzacji, okreslajacej zalezno$¢ pomiedzy 2-ga i 1-sza warto$cia mierzona.

Wymagane warunki poczatkowe:

s MEASURING MODE /TRYB POMIARU] = Level [Poziom] (— patrz réwniez 45).

» LEVEL SELECTION /WYBOR TR. PO. POZIOMU] = Level Standard [Poziom Standard] (—> patrz réwniez str. 46).

» LEVEL MODE /TRYB POMIARU POZIOMU] = height linearized /Z linearyzacja wysokosci] (— patrz réwniez str. 68).

Wskazéwka:

Patrz réwniez

— str. 67, tabela 10: BASIC SETUP /KONFIGURACIA PODSTAWOWA] — ogdlna

— str. 96, tabela 16: EXTENDED SETUP [KONFIGURACJA ROZSZERZONA]

— str. 100, tabela 18: LINEARISATION /LINEARYZACJA] — obstuga lokalna

— str. 103, tabela 19: LINEARISATION /LINEARYZACJA]— obstuga za pomoca ToF Tool i HART
— str. 121, tabela 28: PROCESS VALUES /WARTOSCI PROCESOWE]

— str. 16, pkt. 5 "Pomiar poziomu".

COMB. MEASURAND (806) | Wybér wartosci mierzone;.
[KOMB. WLK. MIERZ.]

Wyb6r opcji

Opgcje:

m Height and volume /Wysokos¢ + objetosc]

m Height and mass /Wysokos¢ + masaj

m Height and % /Wysokosé + %]

® %-height and volume /%-wysokos¢ + objetosc]
m %-height and mass /%-wysokos¢ + masaj

m %-height and % /%-wysokos¢ + %]
Ustawienie fabryczne:

%-height and % [%-wysokos¢ + %]

HEIGHT UNIT (708) Wybdr jednostki poziomu dla 1-szej warto$ci mierzone;.
[JEDNOSTKA WYSOKOSCI]
Wybér opcji

Wymagane warunki poczatkowe:
s COMB. MEASURAND /KOMB. WLK. MIERZ.] = height and volume /Wysokos¢ + objetosc],
height and mass /Wysokos¢ + masaj lub height and % /%-wysokos¢ + %]

Opcje:

mm

dm

cm

m

inch

ft

User unit [Jednostka uzytkownikal, — patrz réwniez opis ponizszych parametréw:
CUSTOMER UNIT H i CUST. UNIT FACT. H.

Ustawienie fabryczne:
m

83



Opis parametr6w Cerabar S/Deltabar S/Deltapilot S

Tabela 13: (GROUP SELECTION /WYBOR GRUPY] —) OPERATING MENU /OBStUGA MENU] — SETTINGS
[USTAWIENIA] — BASIC SETUP "Level" [KONFIGURACJA PODSTAWOWA - "Poziom"],
LEVEL MODE "Height linearized" /7RYB POMIARU POZIOMU - "7 linearyzacja wysokosci"]

Nazwa parametru Opis

CUSTOMER UNIT H (706) | Wprowadzenie tekstu (opisu jednostki) dla jednostki poziomu definiowanej przez
JEDNOSTKA UZYTKOWNIKA HJ | uzytkownika.

Wprowadzenie wartosci Parametr ten umozliwia wprowadzenie maks. 8 znakéw alfanumerycznych. — Patrz
réwniez opis parametru CUST. UNIT FACT. H.

Wymagane warunki poczatkowe:

» COMB. MEASURAND /KOMB. WLK. MIERZ.] = Height and Volume /Wysokos¢ +
objetos], HEIGHT UNIT [JEDNOSTKA WYSOKOSCIj = User unit [Jedn. uzytkownika]

= COMB. MEASURAND /KOMB. WLK. MIERZ] = Height and Mass /Wysokos¢ + masaj,
HEIGHT UNIT JJEDNOSTKA WYSOKOSCI] = User unit [Jedn. uzytkownika/

= COMB. MEASURAND /KOMB. WLK. MIERZ] = Height and % /Wysokos¢ + %],
HEIGHT UNIT JJEDNOSTKA WYSOKOSCI] = User unit [Jedn. uzytkownika]

&y, Wskazéwka!

Na wyswietlaczu wskazywanych jest tylko 5 pierwszych znakéw, np. jezeli jako jednost-
ke uzytk. zdefiniowano "klatki", na wyswietlaczu ukazuje sie "klatk". Jezeli zdefiniowany
opis jednostki zawiera znak "/", na wyswietlaczu lokalnym moze by¢ wskazywanych do
8 znakéw. Maks. ilo$¢ znakéw wskazywanych w liczniku réwniez jest w tym przypadku
ograniczona do pieciu. Np. jesli zdefiniowano "klatki/m2" na wyswietlaczu ukazuje sie
"klatk/m2". Przy obstudze za pomocg ToF Tool i FeldCare wskazanie zawiera wszystkie
8 znakéw. Przy obstudze za pomoca komunikatora HART, jednostka definiowana przez
uzytkownika jest wyswietlana tylko w parametrze CUSTOMER UNIT H [JEDN. UZYTK. H].
Warto$¢ mierzona jest wyswietlana z dodatkowym opisem: "User Unit [ledn. uzytk./".

Ustawienie fabryczne:

CUST. UNIT FACT. H (705) | Wprowadzi¢ wspétczynnik przeliczeniowy dla jednostki poziomu definiowanej przez
[WSPOLCZYNNIK JEDNOSTKI uzytkownika.

UZYTKOWNIKA Hj Wspétczynnik przeliczeniowy musi by¢ wprowadzony w odniesieniu do jednostki SI:
Wprowadzenie wartosci "m". — Patrz réwniez CUSTOMER UNIT H.

Wymagane warunki poczatkowe:

» COMB. MEASURAND /KOMB. WLK. MIERZ.] = Height and Volume /Wysokos¢ +
objetosd], HEIGHT UNIT [JEDNOSTKA WYSOKOSCIj = User unit /[Jedn. uzytkownikaj

= COMB. MEASURAND /KOMB. WLK. MIERZ,] = Height and Mass /Wysokos¢ + masaj,
HEIGHT UNIT J/EDNOSTKA WYSOKOSCI] = User unit [fedn. uzytkownikal

= COMB. MEASURAND /KOMB. WLK. MIERZ] = Height and % /Wysokos¢ + %],
HEIGHT UNIT [JEDNOSTKA WYSOKOSCIj = User unit [Jedn. uzytkownika]

Przyktad:

— Warto$¢ mierzona ma by¢ wskazywana w "MJ" (MJ: modut jednostkowy).
MEASURED VALUE /WARTOSC MIERZONA] = 0.5 m & 1 MJ

— Wprowadzi¢ CUSTOMER UNIT H [JEDNOSTKA UZYTKOWNIKA Hj: MJ

— Wprowadzi¢ CUST. UNIT FACT. H [JEDNOSTKA UZYTKOWNIKA HJ: 2

— Wynik: MEASURED VALUE /WARTOSC MIERZONA] = 1 M]

Ustawienie fabryczne:

1.0
UNIT VOLUME (313) Wybdr jednostki objetosci dla 2-giej wartosci mierzone;.
/jEDA{OST/Gﬂ OBJETOSCI] Wymagane warunki poczatkowe:
Wyb6r opcji

» COMB. MEASURAND /KOMB. WLK. MIERZ,] = Height and Volume /Wysokos¢ + objetosc]
lub %-Height and Volume /%-wysokos¢ + objetosc]

Opcje:

1

hl

cm?

dm3

m3

m3 E3

ft

ft3 B3

gal

Igal

bbl

User unit [Jednostka uzytkownikaj, — patrz réwnieZ opis ponizszych parametréw:

CUSTOMER UNIT Vi CUST. UNIT FACT. V.

Ustawienie fabryczne:
3
m
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Tabela 13: (GROUP SELECTION /WYBOR GRUPY] —) OPERATING MENU /0BStUGA MENU] — SETTINGS
[USTAWIENIA] — BASIC SETUP "Level" [KONFIGURACJA PODSTAWOWA - "Poziom"),
LEVEL MODE "Height linearized" /7RYB POMIARU POZIOMU - "7 linearyzacja wysokosci"]

Nazwa parametru Opis

CUSTOMER UNIT V (608) | Wprowadzenie tekstu (opisu jednostki) dla jednostki objetosci definiowanej przez
JIEDNOSTKA UZYTKOWNIKA V] | uzytkownika.

Wprowadzenie wartosci Parametr ten umozliwia wprowadzenie maks. 8 znakéw alfanumerycznych.

— Patrz réwniez opis parametru CUST. UNIT FACT. V

Wymagane warunki poczatkowe:

s COMB. MEASURAND /KOMB. WLK. MIERZ,] = Height and Volume /Wysokos¢ +
objetos¢], HEIGHT UNIT [JEDN.OBJET.] = User unit [Jedn. uzytk.]

» COMB. MEASURAND /KOMB. WLK. MIERZ] = %-Height and Volume [%-wysokos¢ +
objetos¢], HEIGHT UNIT [JEDN.OBJET.] = User unit [Jedn. uzytk.]

@y,  Wskazéwkal

Na wyswietlaczu wskazywanych jest tylko 5 pierwszych znakéw, np. jezeli jako jednost-
ke uzytk. zdefiniowano "klatki", na wyswietlaczu ukazuje sie "klatk". Jezeli zdefiniowany
opis jednostki zawiera znak "/", na wyswietlaczu lokalnym moze by¢ wskazywanych do
8 znakéw. Maks. ilos¢ znakéw wskazywanych w liczniku réwniez jest w tym przypadku
ograniczona do pieciu. Np. jesli zdefiniowano "klatki/m2" na wyswietlaczu ukazuje sie
"klatk/m2". Przy obstudze za pomoca ToF Tool i FieldCare wskazanie zawiera wszystkie
8 znakéw. Przy obstudze za pomoca komunikatora HART, jednostka definiowana przez
uzytkownika jest wyswietlana tylko w parametrze CUSTOMER UNIT V [JEDN. UZYTK. V].
Wartos$¢ mierzona jest wyswietlana z dodatkowym opisem: "User Unit [fedn. uzytk.]'.

Ustawienie fabryczne:

CUST. UNIT FACT. V (607) | Wprowadzi¢ wspétczynnik przeliczeniowy dla jednostki objetosci definiowanej przez
[WSPOECZYNNIK JEDNOSTKI uzytkownika.

UZYTKOWNIKA V] Wspétczynnik przeliczeniowy musi by¢ wprowadzony w odniesieniu do jednostki SI:
Wprowadzenie wartoceci "m3". — Patrz réwniez CUSTOMER UNIT V.

Wymagane warunki poczatkowe:

s COMB. MEASURAND /KOMB. WLK. MIERZ.] = Height and Volume /Wysokos¢ +
objetos¢], HEIGHT UNIT [JEDN.OBJET.] = User unit [Jedn. uzytk.]

» COMB. MEASURAND /KOMB. WLK. MIERZ.] = %-Height and Volume [%-wysokos¢ +
objetos¢], HEIGHT UNIT [JEDN.OBJET.] = User unit [Jedn. uZytk.]

Przyktad:

— Warto§¢ mierzona ma by¢ wskazywana w "naczyniach".

— MEASURED VALUE /WARTOSC MIERZONA] = 0.01 m3 2 1 naczynie

— Wprowadzi¢ CUSTOMER UNIT V JEDNOSTKA UZYTKOWNIKA V- naczynie

— Wprowadzi¢ CUST. UNIT FACT. V [WSPOLCZYNNIK JEDNOSTKA UZYTK. VJ: 100
— Wynik: MEASURED VALUE /WARTOSC MIERZONA] = 1 naczynie

Ustawienie fabryczne:
1.0

MASS UNIT (709) Wybdér jednostki masy dla 2-giej wartosci mierzone;.
JEDNOSTKA MASY|
Wybér opcji

Wymagane warunki poczatkowe:
s COMB. MEASURAND /KOMB. WLK. MIERZ.] = Height and Mass /Wysokos¢ + masaj lub
%-Height and Mass /%-wysokos¢ + masaj

Opcje:
g

m kg

mt

m 0z

LIls)

= ton

m User unit /fednostka uzytkownikaj, — patrz réwniez opis ponizszych parametréw:
CUSTOMER UNIT M i CUST. UNIT FACT. M.

Ustawienie fabryczne:
kg
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Tabela 13: (GROUP SELECTION /WYBOR GRUPY] —) OPERATING MENU /OBStUGA MENU] — SETTINGS
[USTAWIENIA] — BASIC SETUP "Level" [KONFIGURACJA PODSTAWOWA - "Poziom"],
LEVEL MODE "Height linearized" /7RYB POMIARU POZIOMU - "7 linearyzacja wysokosci"]

Nazwa parametru

Opis

CUSTOMER UNIT M (704)
[JEDNOSTKA UZYTKOWNIKA
M)

Wprowadzenie warto$ci

Wprowadzenie tekstu (opisu jednostki) dla jednostki masy def. przez uzytkownika.
Parametr ten umozliwia wprowadzenie maks. 8 znakéw alfanumerycznych.

— Patrz réwniez opis parametru CUST. UNIT FACT. M.

Wymagane warunki poczatkowe:

= COMB. MEASURAND /KOMB. WLK. MIERZ.] = Height and Mass [WysokoS¢ + masaj, MASS
UNIT [JEDNOSTKA MASY] = User unit [Jednostka uzytkownika]
® COMB. MEASURAND /KOMB. WLK. MIERZ.] = %-Height and Mass /%-wysokoS¢ + masaj, MASS

UNIT [JEDNOSTKA MASY] = User unit [Jednostka uzytkownika]

&y, Wskazéwka!

Na wyswietlaczu wskazywanych jest tylko 5 pierwszych znakéw, np. jezeli jako jednost-
ke uzytk. zdefiniowano "klatki", na wyswietlaczu ukazuje sie "klatk". Jezeli zdefiniowany
opis jednostki zawiera znak "/", na wyswietlaczu lokalnym moze by¢ wskazywanych do
8 znakéw. Maks. ilo$¢ znakéw wskazywanych w liczniku réwniez jest w tym przypadku
ograniczona do pieciu. Np. jesli zdefiniowano "klatki/m2" na wyswietlaczu ukazuje sie
"klatk/m2". Przy obstudze za pomoca ToF Tool i FieldCare wskazanie zawiera wszystkie
8 znakéw. Przy obstudze za pomoca komunikatora HART, jednostka definiowana przez
uzytkownika jest wyswietlana tylko w par. CUSTOMER UNIT M [JEDN. UZYTK. M.
Warto$¢ mierzona jest wyswietlana z dodatkowym opisem: "User Unit [ledn. uzytk./".

Ustawienie fabryczne:

CUST. UNIT FACT. M (703)
[WSPOLCZYNNIK JEDNOSTKI
UZYTKOWNIKA M)
Wprowadzenie wartosci

Wprowadzi¢ wspétcz. przeliczeniowy dla jednostki masy def. przez uzytkownika.
Wspétczynnik przeliczeniowy musi by¢ wprowadzony w odniesieniu do jednostki SI:
"kg". — Patrz réwniez opis parametru CUSTOMER UNIT M.

Wymagane warunki poczatkowe:

s COMB. MEASURAND /KOMB. WLK. MIERZ.] = Height and Mass [WysokoS¢ + masa/, MASS
UNIT [JEDNOSTKA MASY] = User unit [Jednostka uzytkownika]
® COMB. MEASURAND /KOMB. WLK. MIERZ.] = %-Height and Mass /%-wysokoS¢ + masaj, MASS

UNIT [JEDNOSTKA MASY] = User unit [Jednostka uzytkownika
Przyktad:
— Warto$¢ mierzona ma by¢ wskazywana w "naczyniach"
MEASURED VALUE /WARTOSC MIERZONA] = 10 kg 2 1 naczynie
— Wprowadzi¢ CUSTOMER UNIT M [JEDNOSTKA UZYTKOWNIKA MJ: naczynie
— Wprowadzi¢ CUST. UNIT FACT. M /WSPO£CZYNNIK JEDNOSTKI UZYTK. VI 0.1
— Wynik: MEASURED VALUE /WARTOSC MIERZONA] = 1 naczynie
Ustawienie fabryczne:
1.0

LEVEL MIN (755)
[MIN. POZIOM]
Wprowadzenie wartosci

Wprowadzi¢ oczekiwang minimalna warto$¢ poziomu.

Na podstawie wprowadzonej warto$ci przyjmowana jest graniczna warto$¢ zakresu
wprowadzen dla kalibracji. Im mniej wprowadzona wartos¢ rézni sie od minimalnego
ci$nienia hydrostatycznego tym doktadniejszy jest wynik pomiaru.

@y Wskazéwkal

m Ponizsze informacje dot. ustawienia LEVEL MODE "Height Linearized" /7R. POM. PO-
ZIOMU -"Z linear. wysokosci"/i ASSIGN CURRENT "Linear" /PRZYPIS. PRADU -"Liniowa'"}:
Po wprowadzeniu nowej wartosci dla parametru LEVEL MIN /MIN. POZIOM], warto$¢
parametru SET LRV [USTAW LRV] réwniez ulega zmianie. Jezeli wymagane jest przypi-
sanie innej wartosci do min. wartosci pradu niz warto$¢ wprowadzona w parametrze
LEVEL MIN /POZIOM MIN.}, nalezy ja wprowadzi¢ za pomoca parametru SET LRV. (—
SET LRV, str. 97 i ASSIGN CURRENT, str. 113)

Ustawienie fabryczne:
0.0

LEVEL MAX (712)
[MAKS. POZIOM]
Wprowadzenie wartosci

Wprowadzi¢ oczekiwang maksymalng warto$¢ poziomu.

Na podstawie wprowadzonej warto$ci przyjmowana jest graniczna warto$¢ zakresu
wprowadzen dla kalibracji. Im mniej wprowadzona warto$¢ rézni sie od maksymalnego
ci$nienia hydrostatycznego tym doktadniejszy jest wynik pomiaru.

&y, Wskazéwka!

m Ponizsze informacje dot. ustawienia LEVEL MODE "Height Linearized" /7R. POM. PO-
ZIOMU -"7 linear. wysokosci"/i ASSIGN CURRENT "Linear" /PRZYPIS. PRADU -"Liniowa"J:
Po wprowadzeniu nowej wartosci dla param. LEVEL MAX warto$¢ param. SET URV
[USTAW URV] tez ulega zmianie. Je$li wymagane jest przypisanie innej wart. do maks.
wart. pradu niz warto$¢ wprowadzona w param. LEVEL MAX; nalezy ja wprowadzi¢
za pom. param. SET URV. (— SET URV, str. 98 i ASSIGN CURRENT, str. 113)

Ustawienie fabryczne:
100.0
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Tabela 13: (GROUP SELECTION /WYBOR GRUPY] —) OPERATING MENU /0BStUGA MENU] — SETTINGS
[USTAWIENIA] — BASIC SETUP "Level" [KONFIGURACJA PODSTAWOWA - "Poziom"),
LEVEL MODE "Height linearized" /7RYB POMIARU POZIOMU - "7 linearyzacja wysokosci"]

Nazwa parametru

Opis

CALIBRATION MODE (392)
[TRYB KALIBRACJI]

Wyb6r opcii

Wybér trybu kalibracji dla 1-szej warto$ci mierzonej.

Opgcje:
n Wet /Mokra]

Mokra kalibracja dokonywana jest przez napetienie zbiornika. Wymagane jest

wprowadzenie dwdch par wartodci ci$nienie - poziom. Dla dwéch réznych pozioméw

jest wprowadzana aktualna warto$¢ poziomu i przypisywana do niej mierzona w tym
momencie warto$¢ ci$nienia. — Patrz réwniez opis ponizszych parametréw EMPTY

CALIB. [KALIBR. "PUSTY"], EMPTY PRESSURE /CISNIENIE "PUSTY"], FULL CALIB.

JKALIBR. "PEENY") i FULL PRESSURE /CISNIENIE "PEENY").

» Dry [Suchal

Sucha kalibracja jest kalibracja w sensie teoretycznym i moze by¢ wykonana nawet

wowczas, jesli przyrzad nie jest zamontowany lub zbiornik nie jest napemiony.

— Dla zmiennej mierzonej "Level /Poziom/', wymagane jest wprowadzenie gestosci
cieczy (— patrz str. 88, ADJUST DENSITY /KALIBRACJA GESTOSCI)).

— Dla zmiennej mierzonej "%", wymagane jest wprowadzenie gestosci cieczy i
poziomu przypisanego do punktu 100 % (— patrz str. 88, ADJUST DENSITY
JKALIBRACJA GESTOSCI/i 100% POINT /PUNKT 100%)).

Jezeli kalibracja nie jest dokonywana w miejscu pracy przyrzadu, konieczne jest

wprowadzenie przesuniecia poziomu (— patrz str. 90, ZERO POSITION).

@y, Wskazéwkal

Jesli po wykonaniu mokrej kalibracji ma by¢ dokonana zmiana trybu kalibracji na "Dry
[Sucha/', nalezy najpierw prawidtowo zdefiniowa¢ gesto$¢ w parametrach ADJUST DEN-
SITY /KALIBR. GESTOSCI}i PROCESS DENSITY /GESTOSC CIECZY]. — Patrz str. 97.

Ustawienie fabryczne:
Wet /Mokraj

EMPTY CALIB. (314)
[KALIBRACJA "PUSTY"]
Wprowadzenie wartosci

Wprowadzi¢ poziom dla dolnego punktu kalibracyjnego (zbiornik pusty).

Zbiornik jest wowczas pusty lub cze$ciowo napetniony. Wprowadzona w tym parametrze
warto$¢ poziomu zostaje przyporzadkowana do aktualnie oddziatywujacego na przyrzad
ci$nienia — Patrz réwniez EMPTY PRESSURE.

‘Wymagane warunki poczatkowe:
» CALIBRATION MODE /TRYB KALIBRACJ] = Wet [Mokraj

Ustawienie fabryczne:
0.0

EMPTY PRESSURE (710)
[CISNIENIE "PUSTY"]
Wskazanie

W parametrze tym wskazywana jest warto$¢ ci$nienia dla dolnego punktu kalibracyjnego
(zbiornik pusty). — Patrz réwniez EMPTY CALIB.

Wymagane warunki poczatkowe:
n CALIBRATION MODE /TRYB KALIBRACJI] = Wet [Mokra]

FULL CALIB. (315)
[KALIBRACJA "PEENY"]
Wprowadzenie wartosci

Wprowadzi¢ poziom dla gérnego punktu kalibracyjnego (zbiornik peiny).

Zbiornik jest catkowicie lub prawie catkowicie napetniony. Wprowadzona w tym
parametrze warto$¢ poziomu zostaje przyporzadkowana do aktualnie oddziatywujacego
na przyrzad ci$nienia. — Patrz réwniez FULL PRESSURE.

Wymagane warunki poczatkowe:
n CALIBRATION MODE /TRYB KALIBRACJI] = Wet [Mokra/

Ustawienie fabryczne:
100.0

FULL PRESSURE (711)
[CISNIENIE "PEENY"]
Wskazanie

W parametrze tym wskazywana jest warto$¢ ci$nienia dla gérnego punktu kalibracyjnego
(zbiornik petny). — Patrz réwniez FULL CALIB.

Wymagane warunki poczatkowe:
n CALIBRATION MODE /TRYB KALIBRACJI] = Wet [Mokra]

Ustawienie fabryczne:
Gérna wart. gr. zakresu czujnika (— patrz opis par. PRESS. SENS HILIM, str. 119)

ADJUSTED DENSITY (810)
[GESTOSC KALIBRACYINA]
Wskazanie

W parametrze tym wskazywana jest gesto$¢ obliczona dla dolnego i gérnego punktu
kalibracyjnego poziomu.

Wymagane warunki poczatkowe:

s COMB. MEASURAND /KOMB. WLK. MIERZ.] = Height and Volume /Wysokos¢ i objetosc],
CALIBRATION MODE [TRYB KALIBRACJI] = Wet [Mokra]

» COMB. MEASURAND /KOMB. WLK. MIERZ,] = Height and Mass /Wysokos¢ i masaj,
CALIBRATION MODE /TRYB KALIBRACJI] = Wet [Mokra]

» COMB. MEASURAND /KOMB. WLK. MIERZ] = Height and % [Wysokos¢ i %],
CALIBRATION MODE [TRYB KALIBRACJI] = Wet [Mokra]
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Tabela 13: (GROUP SELECTION /WYBOR GRUPY] —) OPERATING MENU /OBStUGA MENU] — SETTINGS
[USTAWIENIA] — BASIC SETUP "Level" [KONFIGURACJA PODSTAWOWA - "Poziom"],
LEVEL MODE "Height linearized" /7RYB POMIARU POZIOMU - "7 linearyzacja wysokosci"]

Nazwa parametru Opis
DENSITY UNIT (812) Wybdr jednostki gestosci.
JEDNOSTKA GESTOSCI]

Wymagane warunki poczatkowe:

Wybr opcji = COMB. MEASURAND /KOMB. WLK. MIERZ] = %-height and % [%-wysokos¢ i %),

CALIBRATION MODE /7RYB KALIBRAC]] = Dty [Sucha]

= COMB. MEASURAND /KOMB. WLK. MIERZ,] = %-height and volume /%-wysokos¢ i
objetosc¢], CALIBRATION MODE /TRYB KALIBRACJI] = Dry [Sucha]

s COMB. MEASURAND /KOMB. WLK. MIERZ.] = %-height and mass /%-wysokos¢ i masaj,
CALIBRATION MODE /TRYB KALIBRACJ]] = Dty [Sucha]

m COMB. MEASURAND /KOMB. WLK. MIERZ.] = height and % [%-wysokos¢ i masaj,
CALIBRATION MODE /TRYB KALIBRACJ]] = Dty [Sucha]

= COMB. MEASURAND /KOMB. WLK. MIERZ.] = Height and volume /Wysokos¢ i objetosd),
CALIBRATION MODE /TRYB KALIBRACJI] = Dry [Suchaj

= COMB. MEASURAND /KOMB. WLK. MIERZ, = Height and mass /Wysokos¢ i masaj,
CALIBRATION MODE /TRYB KALIBRACJ]] = Dty [Sucha]

Opcje:

= g/cm?

= kg/dm?

= kg/m3

= US Ib/in®

» US Ib/ft3

Ustawienie fabryczne:

kg/dm?3

ADJUST DENSITY (316) Wprowadzenie gestosci cieczy.

[KALIBRACJA GESTOSCI]

Wymagane warunki poczatkowe:
Wprowadzenie wartosci ymag poczg

= COMB. MEASURAND /KOMB. WLK. MIERZ] = %-height and % [%-wysokos¢ i %),
CALIBRATION MODE /TRYB KALIBRACJI] = Dry [Sucha]

= COMB. MEASURAND /KOMB. WLK. MIERZ,)] = %-height and volume /%-wysokos¢ i
objetosd), CALIBRATION MODE /TRYB KALIBRACJY] = Dry [Sucha]

s COMB. MEASURAND /KOMB. WLK. MIERZ.] = %-height and mass /%-wysokos¢ i masaj,
CALIBRATION MODE /TRYB KALIBRACJI] = Dry [Sucha]

= COMB. MEASURAND /KOMB. WLK. MIERZ,] = height and % [%-wysokos¢ i masaj,
CALIBRATION MODE /TRYB KALIBRACJI] = Dry [Sucha]

= COMB. MEASURAND /KOMB. WLK. MIERZ.] = Height and volutne /Wysokos¢ i objetosd),
CALIBRATION MODE /TRYB KALIBRACJI] = Dry [Suchaj

s COMB. MEASURAND /KOMB. WLK. MIERZ.] = Height and mass /Wysokos¢ i masaj,
CALIBRATION MODE /TRYB KALIBRACJI] = Dry [Sucha]

Ustawienie fabryczne:

1.0
HEIGHT UNIT (708) Wybér jednostki poziomu.
VED N OST: KA WISOKOSCY] Wymagane warunki poczatkowe:
Wybér opcji

» COMB. MEASURAND /KOMB. WLK. MIERZ.] = %-height and volume /%-wysokosc i
objetosc], CALIBRATION MODE /TRYB KALIBRACJI] = Dry [Sucha]

m COMB. MEASURAND /KOMB. WLK. MIERZ.] = %-height and mass /%-wysokos¢ i masaj,
CALIBRATION MODE /TRYB KALIBRACJI] = Dry [Sucha]

= COMB. MEASURAND /KOMB. WLK. MIERZ] = %-height and % [%-wysokos¢ i %],
CALIBRATION MODE /TRYB KALIBRACJI] = Dry [Sucha]

Opcje:

mm

dm

cm

m

inch

ft

User unit [Jednostka uzytkownikaj, — patrz réwnieZ opis ponizszych parametréw:
CUSTOMER UNIT H i CUST. UNIT FACT. H.

Ustawienie fabryczne:
m




Cerabar S/Deltabar S/Deltapilot S Opis parametréw

Tabela 13: (GROUP SELECTION /WYBOR GRUPY] —) OPERATING MENU /0BS£UGA MENU] — SETTINGS
[USTAWIENIA] — BASIC SETUP "Level" [KONFIGURACJA PODSTAWOWA - "Poziom"),
LEVEL MODE "Height linearized" /7RYB POMIARU POZIOMU - "7 linearyzacja wysokosci"]

Nazwa parametru Opis
CUSTOMER UNIT H (706) | Wprowadzenie tekstu (opisu jednostki) dla jednostki poziomu definiowanej przez
JEDNOSTKA UZYTKOWNIKA HJ | uzytkownika.

Wprowadzenie wartosci Parametr ten umozliwia wprowadzenie maks. 8 znakéw alfanumerycznych. — Patrz
réwniez CUST. UNIT FACT. H.

Wymagane warunki poczatkowe:

s COMB. MEASURAND /KOMB. WLK. MIERZ,] = %-height and volume /%-wysokos¢ i
objetosé], CALIBRATION MODE [TRYB KALIBRACJI] = Dry [Suchaj,
HEIGHT UNIT [JEDNOSTKA WYSOKOSCI] = User unit [Jednostka uzytkownikaj

» COMB. MEASURAND /KOMB. WLK. MIERZ,] = %-height and mass /%-wysokos¢ i masaj,
CALIBRATION MODE /TRYB KALIBRACJI] = Dry [Sucha],
HEIGHT UNIT [JEDNOSTKA WYSOKOSCI] = User unit [Jednostka uzytkownikaj

s COMB. MEASURAND /KOMB. WLK. MIERZ.] = %-height and % /%-wysoko$¢ i %],
CALIBRATION MODE [TRYB KALIBRACJI] = Dry [Sucha],
HEIGHT UNIT [JEDNOSTKA WYSOKOSCI] = User unit [Jednostka uzytkownikaj

@y, Wskazéwkal

Na wyswietlaczu wskazywanych jest tylko 5 pierwszych znakéw, np. jezeli jako jednost-
ke uzytk. zdefiniowano "klatki", na wyswietlaczu ukazuje sie "klatk". Jezeli zdefiniowany
opis jednostki zawiera znak "/", na wyswietlaczu lokalnym moze by¢ wskazywanych do
8 znakéw. Maks. ilos¢ znakéw wskazywanych w liczniku réwniez jest w tym przypadku
ograniczona do pieciu. Np. jesli zdefiniowano "klatki/m2" na wyswietlaczu ukazuje sie
"klatk/m2". Przy obstudze za pomoca ToF Tool i FieldCare wskazanie zawiera wszystkie
8 znakéw. Przy obstudze za pomoca komunikatora HART, jednostka definiowana przez
uzytkowni-ka wy$swietlana jest tylko w par. CUSTOMER UNIT H JEDN. UZYTK. HJ.
Warto$¢ mierzona jest wyswietlana z dodatkowym opisem: "User Unit [ledn. uzytk.]".

Ustawienie fabryczne:

CUST. UNIT FACT. H (705) | Wprowadzi¢ wspétcz. przeliczeniowy dla jednostki poziomu def. przez uzytkownika.
[WSPOLCZYNNIK JEDNOSTKI | Wspétczynnik przeliczeniowy musi by¢ wprowadzony w odniesieniu do jednostki SI:
UZYTKOWNIKA H] "m". — Patrz réwniez CUSTOMER UNIT H.

Wprowadzenie wartosci Wymagane warunki poczatkowe:

» COMB. MEASURAND /KOMB. WLK. MIERZ] = %-height and volume /%-wysokos¢ i
objetos¢], CALIBRATION MODE /TRYB KALIBRACJI] = Dry [Suchaj,
HEIGHT UNIT JJEDNOSTKA WYSOKOSCI] = User unit [Jednostka uzytkownika/

= COMB. MEASURAND /KOMB. WLK. MIERZ.] = %-height and mass /%-wysokos¢ i masaj,
CALIBRATION MODE /TRYB KALIBRACJI] = Dry [Sucha),
HEIGHT UNIT [JEDNOSTKA WYSOKOSCI] = User unit [Jednostka uzytkownikal

» COMB. MEASURAND /KOMB. WLK. MIERZ.] = %-height and % [%-wysokos¢ i %),
CALIBRATION MODE /TRYB KALIBRACJI] = Dry [Suchal,
HEIGHT UNIT [JEDNOSTKA WYSOKOSCI] = User unit [Jednostka uzytkownikaj

Przyktad:

— Warto$¢ mierzona ma by¢ wskazywana w "MJ" (MJ: modut jednostkowy).
— MEASURED VALUE /WARTOSC MIERZONA]=0.5m 2 1 M]

— Wprowadzi¢ CUSTOMER UNIT H JEDNOSTKA UZYTKOWNIKA HJ: MJ

— Wprowadzi¢ CUST. UNIT FACT. H /WSP. JEDNOSTKI UZYTKOWNIKA HJ: 2
— Wynik: MEASURED VALUE /WARTOSC MIERZONA] = 1 M]

Ustawienie fabryczne:
1.0

100% POINT (813) Wprowadzenie warto$ci poziomu dla punktu 100%.
[PUNKT 100%]
Wprowadzenie warto$ci

Wymagane warunki poczatkowe:

s COMB. MEASURAND /KOMB. WLK. MIERZ.] = %-height and volume /%-wysokos¢ i
objetos¢], CALIBRATION MODE /TRYB KALIBRACJI] = Dry [Sucha]

» COMB. MEASURAND /KOMB. WLK. MIERZ,] = %-height and mass /%-wysokos¢ i masaj,
CALIBRATION MODE /TRYB KALIBRACJI] = Dry [Sucha]

» COMB. MEASURAND /KOMB. WLK. MIERZ.] = %-height and % [%-wysokosc i %),
CALIBRATION MODE /7TRYB KALIBRACJI] = Dry [Suchaj

Przyktad:

— Wartos¢ parametru 100 % POINT /PUNKT 100%] powinna odpowiada¢ 4 m.

— Zapomocy parametru HEIGHT UNIT JEDNOSTKA WYSOKOSCI wybraé parametr "m".

— W omawianym parametrze (100% POINT) wprowadzi¢ wartos¢ "4".

Ustawienie fabryczne:
1.0
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Tabela 13: (GROUP SELECTION /WYBOR GRUPY] —) OPERATING MENU /OBStUGA MENU] — SETTINGS
[USTAWIENIA] — BASIC SETUP "Level" [KONFIGURACJA PODSTAWOWA - "Poziom"],
LEVEL MODE "Height linearized" /7RYB POMIARU POZIOMU - "7 linearyzacja wysokosci"]

Nazwa parametru Opis

ZERO POSITION (814) Wprowadzenie warto$ci przesuniecia poziomu.

[POZYCJA ZERA] Jezeli pomiar nie powinien by¢ kalibrowany w miejscu montazu przyrzadu, np. w przy-
Wprowadzenie wartosci padku zbiornika ze studzienka $ciekowa, nalezy nastepnie skorygowac przesuniecie

punktu zerowego (przesuniecie poziomu).

Wymagane warunki poczatkowe:
» CALIBRATION MODE [TRYB KALIBRACJI] = Dty [Suchaj

PO1-PMP75xxx-19-xx-xx-xx-001

Rys. 35:  Przesuniecie punktu zerowego

1 Przetwornik jest zamontowany powyzej min. poziomu: w parametrze ZERO
POSITION [POZYCJA ZERA] nalezy wprowadzi¢ wartos¢ dodatnig.
2 Przetwornik jest zamontowany ponizej min. poziomu: w parametrze ZERO

POSITION [POZYCJA ZERA] nalezy wprowadzi¢ wartos¢ ujemna.

Ustawienie fabryczne:

0.0
DAMPING VALUE (247) Wprowadzenie wartosci ttumienia (statej czasowej t).
[STALA CZASOWA] Stata czasowa wplywa na szybko$¢ reakcji wskazZnika lokalnego, wartodci w parametrze
Wprowadzenie wartosci "Warto$¢ mierzona" oraz wyjécia pradowego na zmiane ci$nienia.

Zakres wprowadzeti:

0.0...999.0's

Ustawienie fabryczne:
2.0 s lub wg specyfikacji w zaméwieniu
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Warto$¢ mierzona

Measured value

Menu ‘ obstugi
‘ OPERATING MENU

{
Jozyk W 1
LANGUAGE ‘

Ustawienia

SETTINGS

»
4
Wskaznik

DISPLAY

»

»

i

BASIC SETUP

Kalibracja * pozycji Konfiguracja* podstawowa Konﬁguracja* rozszerzona
POSITION ADJUSTMENT| ‘

| | extenpeosetup |

Ci$nienie

Poziom

Tryb ¥ _pomiaru 2)
MEASURING MODE

Przeptyw

Level

‘Pressure

Przeptyw objet. w.p.

Flow
ci$nienia

Jednostka

Norm. prz. objet|gazu, EUR  Norm. prz. objet. gazu, US  Prz. masowy

Volume Gas Gas Mass
p- cond. norm cond. std. cond. p- cond.
Jednostka Y przeptywu Jedn. prz.¥ norm., EUR __Jedn. prz.§ norm., US Jedn. prz. ¥ masowego
UNIT FLOW ‘ NORM FLOW UNIT ‘ ‘ STD. FLOW UNIT ‘ ‘ MASS FLOW UNIT

1) Parametry dostepne tylko przy obstudze
za pomoca wskaznika lokalnego

2) Parametry dostepne tylko przy obstudze
za pomocg programu ToF Tool, FieldCare
lub komunikatora recznego HART

* Parametry oznaczone symbolem "*"
dostepne sa tylko w przypadku

okreslonej konfiguracji innych parametréw,
patrz ponizsza tabela.

DAMPING VALUE

Rys. 36:

PO1-xxxxxxxx-19-xx-xx-xx-086

Grupa funkcji BASIC SETUP [KONFIGURACJA PODSTAWOWA] dla trybu pomiaru "Flow [Przeplyw)"

Tabela 14: (GROUP SELECTION /WYBOR GRUPY] —) OPERATING MENU /MENU OBStUGI — SETTINGS
JUSTAWIENIA] — BASIC SETUP "Flow" [KONFIGURAGJA PODSTAWOWA - "Przeplyw"]

Nazwa parametru Opis

Wymagane warunki poczatkowe:

Wskazéwka:
Patrz réwniez:
— str. 52, tabela 5: QUICK SETUP

— str. 41, pkt. 6 "Pomiar przeptywu".

s MEASURING MODE /TRYB POMIARU] = Flow [Przeptyw] (— patrz réwniez str. 45).

— str. 98, tabela 15: EXTENDED SETUP /KONFIGURACJA ROZSZERZONA]
— str. 107, tabela 18: TOTALIZER SETUP /KONFIGURACJA LICZNIKA]
— str. 122, tabela 27: PROCESS VALUES /WARTOSCI PROCESOWE].
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Tabela 14: (GROUP SELECTION /WYBOR GRUPY] —) OPERATING MENU /MENU OBStUGH — SETTINGS
[USTAWIENIA] — BASIC SETUP "Flow" /[KONEIGURACJA PODSTAWOWA - "Przeplyw"]

Nazwa parametru Opis

MEASURING MODE Wybdr trybu pomiaru.

[TRYB POMIARU] Struktura menu obstugi jest zgodna z wybranym trybem pomiaru.
Wybér opcji

&y, Wskazéwka!
W przypadku zmiany trybu pomiaru nie jest dokonywana automatyczna konwersja.
Wymagana jest woéwczas ponowna kalibracja przyrzadu.

Wymagania poczatkowe:
m Obstuga za pomoca ToF Tool, FieldCare lub komunikatora recznego HART

Opcje:

m Pressure /Cisnienie]

m Level /Poziom]

m Deltabar S: Flow [Przeptyw]

Ustawienie fabryczne:
m Cerabar S i Deltabar S: Pressure /Cisnienie]
m Deltapilot S: Level /Poziom/

PRESS. ENG. UNIT (060)
JJEDNOSTKA CISNIENIA]

Wybér opcji

Wybdr jednostki ci$nienia.

Po wybraniu nowej jednostki, wszystkie parametry opisujace ciSnienie sa przeliczane
i wskazywane w nowych jednostkach.

Opcje:
= mbpar, bar

» mmH20, mH20, inH20, ftH20

m Pa, hPa, kPa, MPa

m psi

s mmHg, inHg

m Torr

= g/cm?, kg/cm?

= |b/ft?

= atm

= gf/cm?, kgf/cm?

m User unit [Jednostka uzytkownika] — Patrz réwniez opis parametréw CUSTOMER
UNIT P JJEDN. UZYTK. P/i CUST. UNIT FACT. P. /WSP. JEDN. UZYTK. P]

Ustawienie fabryczne:
W zalezno$ci od nominalnego zakresu pomiarowego czujnika: mbar lub bar lub zgodnie
ze specyfikacja w zamdéwieniu.

CUSTOMER UNIT P (075)
[EDNOSTKA UZYTKOWNIKA P]
Wprowadzenie warto$ci

Wprowadzenie tekstu (opisu jednostki) dla jednostki ci$nienia def. przez uzytkownika.
Parametr ten umozliwia wprowadzenie maks. 8 znakéw alfanumerycznych. — Patrz
réwniez CUST. UNIT FACT. P. /WSP. JEDNOSTKI UZYTK. P}

Wymagane warunki poczatkowe:
m PRESS. ENG. UNIT [JEDNOSTKA CISNIENIA] = User unit [fednostka uzytkownikaj

@y Wskazéwkal

Na wyswietlaczu wskazywanych jest tylko 5 pierwszych znakéw, np. jezeli jako jednost-
ke uzytk. zdefiniowano "klatki", na wyswietlaczu ukazuje sie "klatk". Jezeli zdefiniowany
opis jednostki zawiera znak "/", na wyswietlaczu lokalnym moze by¢ wskazywanych do
8 znakéw. Maks. ilo$¢ znakéw wskazywanych w liczniku réwniez jest w tym przypadku
ograniczona do pieciu. Np. jesli zdefiniowano "klatki/m2" na wyswietlaczu ukazuje sie
"klatk/m2". Przy obstudze za pomoca ToF Tool i FieldCare wskazanie zawiera wszystkie
8 znakéw. Przy obstudze za pomoca komunikatora HART, jednostka definiowana przez
uzytkownika jest wyswietlana tylko w parametrze CUSTOMER UNIT P/EDN. UZYTK. P].
Warto$¢ mierzona jest wyswietlana z dodatkowym opisem: "User Unit [ledn. uzyik./".

Ustawienie fabryczne:
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Tabela 14: (GROUP SELECTION /WYBOR GRUPY] —) OPERATING MENU /MENU OBStUGI — SETTINGS
JUSTAWIENIA] — BASIC SETUP "Flow" [KONFIGURACJA PODSTAWOWA - "Przeplyw")

Nazwa parametru Opis

CUST. UNIT FACT. P (317) | Wprowadzi¢ wspétczynnik przeliczeniowy dla jednostki ci$nienia definiowanej przez
[WSP. JEDNOSTKI UZYTK. P] uzytkownika.

Wprowadzenie warto$ci Wspétczynnik przeliczeniowy musi by¢ wprowadzony w odniesieniu do jednostki SI:
"Pa". — Patrz réwniez CUSTOMER UNIT P.

Wymagane warunki poczatkowe:
m PRESS. ENG. UNIT JJEDNOSTKA CISNIENIA] = User unit [Jednostka uzytkownika]

Przyktad:

— Jezeli warto$¢ mierzona ma by¢ wskazywana w "MJ" (MJ: modut jednostkowy).
— MEASURED VALUE /WARTOSC MIERZONA] =10000 Pa 2 1 MJ]

— Wprowadzi¢ CUSTOMER UNIT P [JEDNOSTKA UZYTKOWNIKA FJ: MJ

— Wprowadzi¢ CUST. UNIT FACT. P /WSP. JEDN. UZYTK. PJ: 0.0001

— Wynik: MEASURED VALUE /WARTOSC MIERZONA] = 1 MJ]

Ustawienie fabryczne:
1.0

FLOW-MEAS. TYPE (640) Wybér typu pomiaru przeptywu.
[TYP POMIARU PRZEPEYWU]

Opcje:
Wyb6r opcii Pee

m Volume p. cond. /Przept objet. w.p.] (objetos¢ w warunkach pracy)

m Gas norm. cond. /Norm. przept. objet. gazu, EUR] (objeto$¢ normaliz. zg. ze standardem
europejskim: 1013.25 mbar i 273.15 K (0 °C))

m Gas std. cond. /Norm. przept. objet. gazu, US| (objeto$¢ normaliz. zg. ze standardem USA:
1013.25 mbar (14.7 psi) i 288.15 K (15 °C/59 °F))

m Mass p. cond. /Przept masowy w.p.J (masa w warunkach pracy)

Ustawienie fabryczne:
Volume p. cond. /Przept. objet. w.p.]

UNIT FLOW (391) Wybér jednostki przeptywu objetosciowego.

[JEDNOSTKA PRZEPEYWU] Po wybraniu nowej jednostki, wszystkie parametry opisujace ciSnienie s przeliczane

Wyb6r opcii i wskazywane w nowych jednostkach w wybranym trybie pomiaru poziomu (FLOW-
MEAS. TYPE). W przypadku zmiany trybu pomiaru przeptywu, konwersja nie jest

mozliwa.

Wymagane warunki poczatkowe:
» FLOW-MEAS. TYPE /TYP POM. PRZEPLYWU] = Volume p. cond. /[Przept. objet. w.p.]

Opgcje:

m3/s, m3/min, m3/h, m3/day

/s, 1/min, 1I/h

hl/s, hl/min, hl/day

ft3/s, ft3/min, ft3/h, ft3/day

ACFS, ACFM, ACFH, ACFD

ozf/s, ozf/min

US Gal/s, US Gal/min, US Gal/h, US Gal/day
Imp. Gal/s, Imp. Gal/min, Imp. Gal/h

bbl/s, bbl/min, bbl/h, bbl/day

User unit [Jednostka uzytkownika/, — patrz réwniez opis parametréw CUSTOMER
UNIT F i CUST. UNIT FACT. F

Ustawienie fabryczne:
m3/s

NORM FLOW UNIT (661) Wybér jednostki normalizowanego przeptywu objetosciowego.

[JEDNOSTKA NORM. Po wybraniu nowej jednostki, wszystkie parametry opisujace ciSnienie sg przeliczane
PRZEPEYWU i wskazywane w nowych jednostkach w wybranym trybie pomiaru poziomu (FLOW-
OBJETOSCIOWEGO, EUR] MEAS. TYPE). W przypadku zmiany trybu pomiaru przeptywu, konwersja nie jest
Wybér opciji mozliwa.

Wymagane warunki poczatkowe:

» FLOW-MEAS. TYPE /TYP POMIARU PRZEPLYWU] = Gas norm conditions /Norm. przept.
objet. gazu, EUR]

Opcje:

» Nm3/s, Nm3/min, Nm3/h, Nm3/day

m User unit [Jednostka uzytkownikaj, — patrz réwniez opis parametréw CUSTOMER
UNIT F i CUST. UNIT FACT. F

Ustawienie fabryczne:
Nm3/s
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Tabela 14: (GROUP SELECTION /WYBOR GRUPY] —) OPERATING MENU /MENU OBStUGI] — SETTINGS
[USTAWIENIA] — BASIC SETUP "Flow" /[KONEIGURACJA PODSTAWOWA - "Przeplyw"]

Nazwa parametru

Opis

STD. FLOW UNIT (660)
JEDNOSTKA NORM.
PRZEPEYWU
OBJETOSCIOWEGO, US]

Wyb6r opciji

Wybér jednostki standaryzowanego przeptywu objetosciowego.

Po wybraniu nowej jednostki, wszystkie parametry opisujace ciSnienie sa przeliczane
i wskazywane w nowych jednostkach w wybranym trybie pomiaru poziomu (FLOW-
MEAS. TYPE). W przypadku zmiany trybu pomiaru przeptywu, konwersja nie jest

mozliwa.

Wymagane warunki poczatkowe:
» FLOW-MEAS. TYPE /TYP POMIARU PRZEPEYWU] = Gas std. conditions /Norm. przept.
objet. gazu, US]

Opcje:

® Sm3/s, Sm3/min, Sm3/h, Sm3/day

» SCFS, SCEM, SCFH, SCFD

m User unit /Jednostka uzytkownikal, — patrz réwniez opis parametréw CUSTOMER
UNIT Fi CUST. UNIT FACT. F

Ustawienie fabryczne:
Sm3/s

MASS FLOW UNIT (571)
[JEDNOSTKA PRZEPLYWU
MASOWEGO]

Wyb6r opciji

Wybdr jednostki przeptywu masowego.

Po wybraniu nowej jednostki, wszystkie parametry opisujace ciSnienie sa przeliczane
i wskazywane w nowych jednostkach w wybranym trybie pomiaru poziomu (FLOW-
MEAS. TYPE). W przypadku zmiany trybu pomiaru przeptywu, konwersja nie jest
mozliwa.

Wymagane warunki poczatkowe:
» FLOW-MEAS. TYPE /TYP POMIARU PRZEPEYWU] = Mass [Masa]

Opcje:

g/s, kg/s, kg/min, kg/min, kg/h

t/s, t/min, t/h, t/day

0z/s, 0z/min

1b/s, Ib/min, Ib/h

ton/s, ton/min, ton/h, ton/day

User unit [Jednostka uzytkownika/, — patrz réwniez opis parametréw CUSTOMER
UNIT F i CUST. UNIT FACT. F

Ustawienie fabryczne:

kg/s

CUSTOMER UNIT F (610)
[EDNOSTKA UZYTKOWNIKA F|
Wprowadzenie wartosci

Wprowadzenie tekstu (opisu jednostki) dla jednostki przeptywu definiowanej przez
uzytkownika.

Parametr ten umozliwia wprowadzenie maks. 8 znakéw alfanumerycznych. — Patrz
réwniez opis kolejnego parametru CUST. UNIT FACT. F.

Wymagane warunki poczatkowe:

m UNIT FLOW [JEDNOSTKA PRZEPEYWU] = User unit [Jednostka uzytkownika/

= NORM FLOW UNIT [JEDN. NORM. PRZ. OBJ.] = User unit [Jednostka uzytkownika]
m STD. FLOW UNIT [JEDN. STAND. PRZ. OBJ.] = User unit [Jednostka uzytkownika]
m MASS FLOW UNIT [JEDN. PRZ. MASOWEGO] = User unit [Jednostka uzytkownika]

@y Wskazéwkal

Na wyswietlaczu wskazywanych jest tylko 5 pierwszych znakéw, np. jezeli jako jednost-
ke uzytk. zdefiniowano "klatki", na wyswietlaczu ukazuje sie "klatk". Jezeli zdefiniowany
opis jednostki zawiera znak "/", na wyswietlaczu lokalnym moze by¢ wskazywanych do
8 znakéw. Maks. ilo$¢ znakéw wskazywanych w liczniku réwniez jest w tym przypadku
ograniczona do pieciu. Np. jesli zdefiniowano "klatki/m2" na wyswietlaczu ukazuje sie
"klatk/m2". Przy obstudze za pomoca ToF Tool i FieldCare wskazanie zawiera wszystkie
8 znakéw.

Przy obstudze za pomoca komunikatora HART, jednostka definiowana przez uzytkowni-
ka wyswietlana jest tylko w parametrze CUSTOMER UNIT F [JEDN. UZYTK. F|. Warto$¢
mierzona jest wySwietlana z dodatkowym opisem tekstowym "User Unit /Jedn. uzytk./".

Ustawienie fabryczne:
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Tabela 14: (GROUP SELECTION /WYBOR GRUPY] —) OPERATING MENU /MENU OBStUGI — SETTINGS
JUSTAWIENIA] — BASIC SETUP "Flow" [KONFIGURACJA PODSTAWOWA - "Przeplyw")

Nazwa parametru

Opis

CUST. UNIT FACT. F (609)
[WSPOLCZYNNIK JEDNOSTKI
UZYTKOWNIKA P
Wprowadzenie wartosci

Wprowadzi¢ wspétczynnik przeliczeniowy dla jednostki ci$nienia definiowanej przez
uzytkownika. Wspétczynnik przeliczeniowy musi by¢ wprowadzony w odniesieniu
do jednostki SI, np. m3/s dla trybu pomiaru "Volume p. cond. /Przept. objet. w.p.J'
— Patrz réwniez opis poprzedniego parametru CUSTOMER UNIT F.

Wymagane warunki poczatkowe:

UNIT FLOW [JEDNOSTKA PRZEPLYWU] = User unit /[Jednostka uzytkownikal

= NORM FLOW UNIT JJEDN. NORM. PRZ. OBJ.] = User unit [Jednostka uzytkownika]
m STD. FLOW UNIT [JEDN. STAND. PRZ. OBJ.] = User unit [fednostka uzytkownika/
» MASS FLOW UNIT [JEDN. PRZ. MASOWEGO] = User unit /Jednostka uzytkownika]

Przyktad:

— Wartos¢ mierzona ma by¢ wskazywana w "naczyniach/h".

MEASURED VALUE /WARTOSC MIERZONA] = 0.01 m3/s 2 3600 naczynie/h
— Wprowadzi¢ CUSTOMER UNIT F JEDNOSTKA UZYTKOWNIKA FJ: naczynie/h
— Wprowadzi¢ CUST. UNIT FACT. F /WSP. JEDN. UZYTKOWNIKA F: 360000

— Wynik: MEASURED VALUE /WARTOSC MIERZONA] = 3600 naczynie/h

Ustawienie fabryczne:
1.0

MAX. FLOW (311)
[MAKS. PRZEPEYW]
Wprowadzenie wartosci

Wprowadzi¢ warto$¢ maksymalnego przeptywu dla elementu spietrzajacego.
— Patrz réwniez karta danych elementu spietrzajacego. Warto$¢ ta zostaje przypisana
do warto$ci maks. ci$nienia wprowadzonej w parametrze MAX PRESS. FLOW.

&y,  Wskazéwkal

Za pomocg parametru LINEAR/SQROOT /LINIOWA/PIERWIASTKOWA] (— str. 113)
nalezy zdefiniowac charakterystyke sygnatu pradowego dla trybu pomiaru "Flow
[Przeptyw]'.

Ponizsze informacje dotycza ustawienia "Linear /Liniowa/":

Po wprowadzeniu nowej warto$ci w parametrze MAX PRESS. FLOW, warto$¢ parametru
SET URV JUSTAW URV]réwnieZ ulega zmianie. JeZeli wymagane jest przypisanie innej
warto$ci do maks. pradu niz warto$¢ wprowadzona w parametrze MAX PRESS. FLOW,
woéwczas nalezy ja wprowadzi¢ w parametrze SET URV. (— SET URV, str. 99).

Ustawienie fabryczne:
1.0

MAX PRESS. FLOW (634)
[MAKS. CISNIENIE-PRZEPEYW]
Wprowadzenie warto$ci

Wprowadzi¢ warto$¢ maksymalnego ci$nienia dla elementu spietrzajacego.
— Patrz réwniez karta danych elementu spietrzajacego. Warto$¢ ta zostaje przypisana
do warto$ci maks. przeptywu (— patrz MAX. FLOW).

@y, Wskazéwkal

Za pomoca parametru LINEAR/SQROOT /LINIOWA/PIERWIASTKOWA] (— str. 113)
nalezy zdefiniowac charakterystyke sygnatu pradowego dla trybu pomiaru "Flow
[Przeptyw]'.

Ponizsze informacje dotycza ustawienia "Linear /Liniowa/":

Po wprowadzeniu nowej warto$ci w parametrze MAX PRESS. FLOW, warto$¢ parametru
SET URV JUSTAW URV]réwniez ulega zmianie. Jezeli wymagane jest przypisanie innej
warto$ci do maks. pradu niz warto$¢ wprowadzona w parametrze MAX PRESS. FLOW,
woéwczas nalezy ja wprowadzi¢ w parametrze SET URV. (— SET URV, str. 99).

Ustawienie fabryczne:
Go6rna wart. graniczna zakresu czujnika (— Patrz PRESS. SENS HILIM /GWGZ CZUJINIKA
CISNIENIAJ, str. 119)

DAMPING VALUE (247)
[STALA CZASOWA]
Wprowadzenie wartosci

Wprowadzenie wartosci trumienia (statej czasowej t).
Stata czasowa wplywa na szybko$¢ reakcji wskaZnika lokalnego, warto$ci w parametrze
"Warto$¢ mierzona" oraz wyjscia pradowego na zmiane ci$nienia.

Zakres wprowadzeri:
0.0...999.0 s

Ustawienie fabryczne:
2.0 s lub wg specyfikacji w zaméwieniu
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Wartos¢ mierzona

Measured value
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Rys. 37:  Grupa funkcji EXTENDED SETUP [KONFIGURACIA ROZSZERZONA]
— Dla trybu pomiaru "Pressure [Cisnienie] ", patrz str. 96, tabela 15
— Dla trybu pomiaru "Level [Poziom]", patrz str. 96, tabela 16
— Dla trybu pomiaru "Flow [Przepyw]", patrz str. 98, tabela 17

Tabela 15: (GROUP SELECTION /WYBOR GRUPY] —) OPERATING MENU /MENU OBStUGI — SETTINGS
[USTAWIENIA] —> EXTENDED SETUP "Pressure" [KONFIGURACJA ROZSZERZONA - "Cisnienie"]

Nazwa parametru Opis

Wymagane warunki poczatkowe:
» MEASURING MODE [TRYB POMIARU] = Pressure [Cisnienie] (— patrz str. 45).

Wskazéwka:
m Patrz réwniez str. 13, pkt. 4 "Pomiar ci$nienia".

TEMP. ENG. UNIT (318) Wyb6ér jednostki dla warto$ci mierzonej temperatury.
EDNOSTKA TEMPERATURY] | — Patrz réwniez PCB TEMPERATURE (str. 117) i SENSOR TEMP. (str. 121).

Wyb6r opciji Opcje:

n °C
n °F
n K
= R

Ustawienie fabryczne:
°C

Tabela 16: (GROUP SELECTION /WYBOR GRUPY] —) OPERATING MENU /MENU OBStUGI] — SETTINGS
[USTAWIENIA] — EXTENDED SETUP "Level" [KONFIGURACJA ROZSZERZONA - "Poziom"]

Nazwa parametru Opis

Wymagane warunki poczatkowe:
s MEASURING MODE [TRYB POMIARU] = Level [Poziom] (— patrz str. 45).

Wskazéwka:
m Patrz réwniez str. 16, pkt. 5 "Pomiar poziomu".

TEMP. ENG. UNIT (318) Wybdr jednostki dla warto$ci mierzonej temperatury.

UJEDNOSTKA TEMPERATURY] | — Patrz réwniez PCB TEMPERATURE (str. 117) i SENSOR TEMP. (str. 122).
Wybér opcji Opgje:
n °C

m °F

n K

= R

Ustawienie fabryczne:
°C
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Tabela 16: (GROUP SELECTION /WYBOR GRUPY] —) OPERATING MENU /MENU OBStUGI — SETTINGS
[USTAWIENIA] — EXTENDED SETUP "Level" [KONFIGURACJA ROZSZERZONA - "Poziom"]

Nazwa parametru Opis

DENSITY UNIT (001)/(812) | Wyb6r jednostki gestosc.
[JEDNOSTKA GESTOSCI]

Wyb6r opcji

Opgcje:

= g/cm?
kg/dm?3
kg/m3
US 1b/in®
US Ib/ft3

Ustawienie fabryczne:
kg/dm3

ADJUST DENSITY Wprowadzenie gestos¢ cieczy.
(007)/(316) Wskazéwkal

[KALIBRACJA GESTOSCI] LIN. MEASURAND /LN, WLK. MIERZONAJ: "% (poziom)", "Mass /Masa/" i "Volume
Wprowadzenie wartoSci [Objetoscl' | MEASURAND KOMB. [KOMB. WLK. MIERZ:

Jesli po wykonaniu mokrej kalibracji ma by¢ dokonana zmiana trybu kalibracji na "Dry
[Suchal' (za pomoca parametru CALIBRATION MODE [TRYB KALIBRACJI], — str. 73 lub
87), najpierw nalezy prawidtowo zdefiniowaé gesto$¢ cieczy. Jezeli przy wzrodcie
poziomu hastepuje spadek ci$nienia (LIN. MEASURED: Volume), np. w przypadku
pomiaru objetodci zalegajacej, w parametrze tym nalezy wprowadzi¢ warto$¢ ujemna.

Ustawienie fabryczne:

1.0
PROCESS DENSITY Wprowadzenie nowej wartosci gestosci w celu skorygowania poprzedniej warto$ci.
[GESTOSC CIECZY] Kalibracja wykonana zostata np. przy uzyciu wody. Nastepnie zbiornik ma by¢ wykorzy-
(025)/(811) stywany dla innej cieczy o innej gestosci. Warto$¢ jest korygowana przez wprowadzenie nowej
Wprowadzenie warto$ci gestosci w tym parametrze.

Wskazéwka!
LIN. MEASURAND /LIN. WLK. MIERZONAJ: "% (poziom)", "Mass /Masa/' 1 "Volume
[Objetos¢]" 1 MEASURAND KOMB. /[KOMB. WLK. MIERZ.}:
Jesli po wykonaniu mokrej kalibracji ma by¢ dokonana zmiana trybu kalibracji na "Dry
[Suchal' (za pomoca parametru CALIBRATION MODE [TRYB KALIBRACJI], — str. 73 lub
87), najpierw nalezy prawidtowo zdefiniowaé gesto$¢ cieczy. Jezeli przy wzrodcie
poziomu nhastepuje spadek cisnienia (LIN. MEASURED: Volume), np. w przypadku
pomiaru objetodci zalegajacej, w parametrze tym nalezy wprowadzi¢ warto$¢ ujemna.
Ustawienie fabryczne:
1.0

SET LRV (762) Wprowadzi¢ warto$¢ poziomu dla min. warto$ci zakresu pradowego (4 mA).
[USTAW LRV]
Wprowadzenie wartosci

Wymagane warunki poczatkowe:
» LEVEL MODE /TRYB POZIOMU] = Pressure linearized /Z linearyzacjg cisnieniaj lub Height
linearized /Z linearyzacjq wysokosci]

&y, Wskazéwkal

= W przypadku trybu LEVEL MODE "Height linearized" /TRYB POM. POZIOMU: "Z lin. wys."],
za pom. parametru ASSIGN CURRENT /PRZYPIS. PRADUJ (— str. 113) mozna zdefiniowac
czy wyjscie pradowe powinno odzwierciedla¢ 1-sza czy 2-ga warto$¢ mierzona (wysoko$¢
lub zawarto$¢ zbiornika). W zaleznosci od ustawienia w param. ASSIGN CURRENT, nalezy
wprowadzi¢ nastepujace wartosci dla SET LRV:
— ASSIGN CURRENT /PRZYPIS. PRADU] = tank content /zawartos¢ zbiornikaj (ustaw. fabr.)

= %- value [%-wart.], volume value /wart. objet.] lub mass value /wart. masy]

— ASSIGN CURRENT /PRZYPIS. PRADU] = height [wysokosé] = level value [wart. poziomu]

Ponizsza informacja dot. ust. LEVEL MODE "Pressure linearized" /TR. POM. POZIOMU:

"Z lin. cisnienia"]lub LEVEL MODE "Height linearized" /TR. POM. POZIOMU :"Z lin. wysokosci"]

+ ASSIGN CURRENT "Tank content" /PRZYPIS. PRADU: "Zawart. zbiornika'}J:

= Po wprowadzeniu nowej wart. param. TANK CONTENT MIN /MIN. ZAWART. ZBIORNIKA,
warto$¢ SET LRV /USTAW LRV] réwniez ulega zmianie. Jezeli wymagane jest przypisanie
innej wartos$ci do min. wart. pradu niz warto$¢ wprowadzona w param. TANK CONTENT
MIN; nalezy ja wprowadzi¢ w SET LRV (— TANK CONTENT MIN, str. 100 lub 104.)

Ponizsza informacja dot. ust. LEVEL MODE "Height linearized" /7R. POM. POZIOMU:

"Z lin. wysokosci"] + ASSIGN CURRENT "Height" /PRZYP. PRADU: "Zawart. zbiornika"f:

= Po wprowadzeniu nowej wartos$ci LEVEL MIN /MIN. POZIOM.], warto$¢ SET LRV réwniez
ulega zmianie. Je$li wymagane jest przypisanie innej warto$ci do min. wartosci pradu niz
warto$¢ wprowadzona w param. LEVEL MIN, nalezy ja wprowadzi¢ w SET LRV (—LEVEL
MIN, str. 86.)

Ustawienie fabryczne:
0.0
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Tabela 16: (GROUP SELECTION /WYBOR GRUPY] —) OPERATING MENU /MENU OBStUGI — SETTINGS
[USTAWIENIA] — EXTENDED SETUP "Level" [KONFIGURACJA ROZSZERZONA - "Poziom"]

Nazwa parametru Opis
SET URV (763) Wprowadzi¢ warto§¢ poziomu dla maks. wartosci zakresu pradowego (20 mA).
JUSTAW URV]

Wymagane warunki poczatkowe:
m LEVEL MODE /TRYB POMIARU POZIOMU] = pressure linearized /"Z lin. cisnienia"] lub
height linearized /"Z lin. wysokosci"]

@y, Wskazéwkal

m W przypadku trybu LEVEL MODE "Height linearized" /TRYB POM. POZIOMU: "Z linear.
wysokosci"], za pomoca par. ASSIGN CURRENT /PRZYPIS. PRADUJ (— str. 113) mozna
zdefiniowac czy wyjscie pradowe powinno odzwierciedla¢ 1-sza czy 2-ga warto$¢ mierzona
(wysokos¢ lub zawarto$¢ zbiornika). W zaleznodci od ustawienia w param. ASSIGN
CURRENT /PRZYPIS. PRADUJ, nalezy wprowadzi¢ nastepujace wartosci dla SET URV:
— ASSIGN CURRENT /PRZYPIS. PRADU] = tank content /zawartos¢ zbiornika/ (ustaw. fabr.)

= %- value [%-wart.], volume value /wart. objet.] lub mass value /wart. masy]

— ASSIGN CURRENT /PRZYPIS. PRADU] = height [fwysokosé] = level value [wart. poziomu]

Wprowadzenie wartosci

Ponizsza informacja dot. ust. LEVEL MODE "Pressure linearized" /7R. POM. POZIOMU:

"7 lin. cisnienia"/lub LEVEL MODE "Height linearized" /TR. POM. POZIOMU :'Z lin. wysokosci"]

+ ASSIGN CURRENT "Tank content" /PRZYPIS. PRADU: "Zawart. zbiornika"}:

m Po wprowadzeniu nowej wart. param. TANK CONTENT MIN /MIN. ZAWART. ZBIORNIKA],
warto$¢ SET URV [USTAW URV] réwniez ulega zmianie. Jezeli wymagane jest przypisanie
innej warto$ci do maks. wart. pradu niz warto$¢ wprowadzona w param. TANK CONTENT
MAX, nalezy ja wprowadzi¢ w SET URV. (— TANK CONTENT MAX,; str. 101 lub 104.)

Ponizsza informacja dot. ust. LEVEL MODE "Height linearized" /7R. POM. POZIOMU:

"Z lin. wysokosci"] + ASSIGN CURRENT "Height" /PRZYP. PRADU: "Zawart. zbiornika"}:

m Po wprowadzeniu nowej warto$ci LEVEL MAX /MAKS. POZIOM.], warto§¢ SET URV
réwniez ulega zmianie. Je$li wymagane jest przypisanie innej warto$ci do min. wartosci
pradu niz warto$¢ wprowadzona w param. Jezeli wymagane jest przypisanie innej warto$ci
do maks. wart. pradu niz warto$¢ wprowadzona w param. LEVEL MAX /MAKS. POZIOM.],
nalezy ja wprowadzi¢ w SET URV. (— LEVEL MAX,; str. 86.)

Ustawienie fabryczne:
100.0

Tabela 17: (GROUP SELECTION /WYBOR GRUPY] —) OPERATING MENU /MENU OBStUGH — SETTINGS
[USTAWIENIA] — EXTENDED SETUP "Flow" [KONFIGURAGIA ROZSZERZONA - "Przepiyw"]

Nazwa parametru Opis

Wymagane warunki poczatkowe:
» MEASURING MODE [TRYB POMIARU] = Flow [Przeplyw] (— patrz réwniez str. 45).

Wskazéwka:
m Patrz réwniez str. 41, pkt. 6 "Pomiar przeptywu".

TEMP. ENG. UNIT (318) Wybdr jednostki dla warto$ci mierzonej temperatury.

[JEDNOSTKA TEMPERATURY] | — Patrz réwniez PCB TEMPERATURE (str. 117) i SENSOR TEMP. (str. 122).
Wyb6r opciji Opdje:
m °C

m °F

n K

= R

Ustawienie fabryczne:
°C

LOW FLOW CUT-OFF (442) | Zataczanie i wytaczanie (on/off) funkcji "odciecia pomiaru przy niskich przeptywach".
[ODCIECIE NISKICH Przy niskich przeptywach (przeptywy petzajace) istnieje mozliwo$¢ znacznych wahar
PRZEPEYWOW] warto$ci mierzonej. Zataczenie omawianej funkcji powoduje odciecie (zerowanie)
Wyb6r opciji pomiaru w zakresie niskich przeptywéw. — Patrz réwniez opis kolejnego parametru SET.
L. FL. CUT-OFF .

Opcje:
n Off /Wyt]
» On /[Zat]

Ustawienie fabryczne:
Off wyt]
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Tabela 17: (GROUP SELECTION /WYBOR GRUPY] —) OPERATING MENU /MENU OBStUGI — SETTINGS
JUSTAWIENIA] — EXTENDED SETUP "Flow" /[KONFIGURAGIA ROZSZERZONA - "Przeplyw"]

Nazwa parametru

Opis

SET. L. FL. CUT-OFF (323)
[PUNKT ODCIECIA NISKICH
PRZEPEYWOW]
Wprowadzenie wartosci

Wprowadzenie wartosci dla punktu odciecia (zerowania) pomiaru przy niskich
przeptywach.

Histereza pomiedzy punktem zatgczenia i wytaczenia funkcji odciecia pomiaru przy
niskich przeptywach zawsze wynosi 1 % maks. warto$ci przeptywu. — Patrz réwniez
LOW FLOW CUT-OFF.

Wymagane warunki poczatkowe:
» LOW FLOW CUT-OFF /ODCIECIE NISKICH PRZEPLYWOW]= on [zat]

Zakres wprowadzen:
Punkt odciecia: 0...50 % maks. wart. przeptywu (— MAX. FLOW /MAKS. PRZEPEYW)).

® _Q @ _Q
Qmax Qmax -
6%
5%
A
Y
0% Ap 0% Ap

PO1-PMD7xxxx-05-xx-x%-xx-000

Ustawienie fabryczne:
5 % (maks. wartosci przeptywu)

SET LRV (637)
JUSTAW LRV]
Wprowadzenie wartosci

W zalezno$ci od ustawienia w parametrze LINEAR/SQROOT /LINIOWA/
PIERWIASTKOWA] (— str. 113), wprowadzi¢ warto$¢ przeptywu lub warto$¢ ci$nienia dla
min. wartosci zakresu pradowego (4 mA).

» LINEAR/SQROOT /LINIOWA/PIERWIASTKOWA] = Flow (square root) /Przeplyw
(pierwiastkowa)] (ustawienie fabryczne) = warto$¢ przeptywu

n LINEAR/SQROOQT /LINIOWA/PIERWIASTKOWA] = Differencial pres. /Réznica cisnieri] =
warto$¢ ci$nienia

Ustawienie fabryczne:

0

SET URV (638)
JUSTAW URV]
Wprowadzenie wartosci

W zalezno$ci od ustawienia w parametrze LINEAR/SQROOT /LINIOWA/
PIERWIASTKOWA] (— str. 113), wprowadzi¢ warto$¢ przeptywu lub warto$¢ ci$nienia dla
maks. wartosci zakresu pradowego (20 mA).

n LINEAR/SQROOQT /LINIOWA/PIERWIASTKOWA] = Flow (square root) /Przeplyw
(pierwiastkowa)] (ustawienie fabryczne) = warto$¢ przeptywu

m LINEAR/SQROQT [LINIOWA/PIERWIASTKOWA] = Differencial pres. /Réznica cisnieri] =
warto$¢ ciSnienia

Ponizsza informacja dotyczy ustawienia LINEAR/SQROOT = "Flow (square root)":

= Po wprowadzeniu nowej wartosci parametru MAX. FLOW /MAKS. PRZEPLYW], Warto§¢
parametru SET URV JUSTAW URV] réwniez ulega zmianie. Jezeli wymagane jest przypi-
sanie innej warto$ci do maks. wartosci pradu niz warto$¢ wprowadzona w parametrze
MAX. FLOW, wéwczas nalezy ja wprowadzi¢ w parametrze SET URV. (— MAX.
FLOW, str. 95).

Ponizsza informacja dotyczy ustawienia LINEAR/SQROOT = "Differential pres.":

» Po wprowadzeniu nowej warto$ci parametru MAX PRESS. FLOW /MAKS. CISN.-
PRZEPE.], warto$¢ parametru SET URV JUSTAW URV] réwniez ulega zmianie. Jezeli
wymagane jest przypisanie innej wartosci do maks. wartosci pradu niz warto$¢
wprowadzona w parametrze MAX PRESS. FLOW, wéwczas nalezy ja wprowadzi¢
w parametrze SET URV. (— MAX PRESS. FLOW, str. 95).

Ustawienie fabryczne:
MAX. FLOW [MAKS. PRZEPLYW]
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Warto$¢ mierzona

Measured value

{
Jezyk * 1) )

Menu ‘ obstugi

‘ LANGUAGE ‘

| OPERATING MENU |

>
Ustawienia Wskaznik
SETTINGS DISPLAY
»
Ll
Linearyzacja Tyik b
LINEARIZATION vikotryb
pomiaru poziomu

Min. zawart. ¥ zbiornika
TANK CONTENT MIN

Kalibracja ¥ pozyciji

POSITION ADJUSTMENT

Maks. zawart. ¥_zbiornika

TANK CONTENT MAX

TABLE SELECTION

Tabela edycji Tabela pomiarowa
Measuring Table

Tryb edycji pomiarowa
| UNEDITMODE | | MEASURING TABLE |

Tabe/a* edycji Tabela *pomiarowa
| EDITORTABLE | [ MEASURING TABLE |

EDITOR TABLE

Opis W _zbiornika

TANK DESCRIBTION

1) Parametry dostepne tylko przy obstudze
za pomoca wskaznika lokalnego

PO1-xxxxxxxx-19-xx-xx-xx-091

Rys. 38:  Grupa funkcji LINEARISATION [LINEARYZACJA] - obstuga lokalna

Tabela 18: (GROUP SELECTION /WYBOR GRUPY] —) OPERATING MENU /MENU OBSLUGI] — SETTINGS
[USTAWIENIA] — LINEARISATION /LINEARYZACJA] — obstuga lokalna

Nazwa parametru ‘ Opis

Wymagane warunki poczatkowe:

» MEASURING MODE [TRYB POMIARU] = Level [Poziom] (— patrz réwniez str. 45).

m LEVEL MODE [TRYB POZIOMU] = Pressure linearized /7 linearyzacja cisnienia lub Height linearized /Z linearyzacja
wysokosci] (— patrz réwniez str. 68).

Wskazéwka:

— Patrz réwniez str. 16, pkt. 5 "Pomiar poziomu".

TANK CONTENT MIN (759) | Wprowadzi¢ oczekiwana minimalng zawarto$¢ zbiornika.

IMIN. ZAWARTOSC Na podstawie wprowadzonej warto$ci przyjmowana jest graniczna warto$¢ zakresu
ZBIORNIKA] wprowadzen dla kalibracji. Im mniej wprowadzona warto$¢ rézni sie od minimalnej
Wprowadzenie warto$ci zawarto$ci zbiornika tym dokfadniejszy jest wynik pomiaru.

&y, Wskazéwka!

m Po wprowadzeniu nowej warto$ci parametru TANK CONTENT MIN, warto§¢
parametru SET LRV /USTAW LRV] réwnieZ ulega zmianie. JeZeli wymagane jest
przypisanie innej warto$ci (%-value /%-wartosd], volume value [wartos¢ objetosci] lub
mass value /wartos¢ masy)) do min. wartosci pradu niz warto§¢ wprowadzona w
parametrze TANK CONTENT MIN, wéwczas nalezy ja wprowadzi¢ w parametrze
SET LRV. (— SET LRV, str. 97).

m W przypadku opcji LEVEL MODE "Height linearized" /TRYB POM. POZIOMU: "7 linear.
wysokosci"] i ASSIGN CURRENT "Linear" /PRZYPIS. PRADU: "Liniowa"], Warto$¢
wprowadzona w parametrze TANK CONTENT MIN nie ma wptywu na parametr SET
LRV. (— SET LRV, str. 97 { ASSIGN CURRENT, str. 113)

Ustawienie fabryczne:
0.0
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Tabela 18: (GROUP SELECTION /WYBOR GRUPY] —) OPERATING MENU /MENU OBSLUGI] — SETTINGS
[USTAWIENIA] — LINEARISATION /LINEARYZACJA] — obstuga lokalna

Nazwa parametru

Opis

TANK CONTENT MAX
(713)

[MAKS. ZAWARTOSC
ZBIORNIKA]
Wprowadzenie warto$ci

Wprowadzenie oczekiwanej maksymalnej zawarto$ci zbiornika.

Na podstawie wprowadzonej warto$ci przyjmowana jest graniczna warto$¢ zakresu
wprowadzeni dla kalibracji. Im mniej wprowadzona warto$¢ rézni sie od maksymalnej
zawartosci zbiornika tym doktadniejszy jest wynik pomiaru.

@y,  Wskazéwkal

= Po wprowadzeniu nowej warto$ci parametru TANK CONTENT MAX, warto$¢
parametru SET URV JUSTAW URV] réwnieZ ulega zmianie. JeZeli wymagane jest
przypisanie innej warto$ci (%-value /%-wartos¢], volume value jwartosé objetoscil lub
mass value /wartos¢ masyj) do maks. wartosci pradu niz warto$¢ wprowadzona w para-
metrze TANK CONTENT MAX, wéwczas nalezy ja wprowadzi¢ w parametrze SET
URV. (— SET URV, str. 98.)

= W przypadku opcji LEVEL MODE "Height linearized" /7RYB POM. POZIOMU: "Z linear.
wysokosci"] i ASSIGN CURRENT "Linear" /PRZYPIS. PRADU: "Liniowa"], Warto$¢
wprowadzona w parametrze TANK CONTENT MAX nie ma wptywu na parametr SET
URV. (— SET URV, str. 98 i ASSIGN CURRENT, str. 113)

Ustawienie fabryczne:

100.0
TABLE SELECTION (808) Wybér tabeli.
[WYBOR TABELI] Podczas pracy przyrzadu wykorzystywana jest tabela pomiarowa oraz tabela edycji.
Wybér opciji Tabela pomiarowa stuzy do obliczania warto$ci mierzonej. W celu zapewnienia

prawidtowego pomiaru dla nowych wartosci, do ich wprowadzania dostepna jest druga
tabela - tabela edyciji.

Opgcje:

m View meas. table /Wizualizacja tabeli pomiarowej

m Editor table /Tabela edycji]

Ustawienie fabryczne:
View meas. table /Wizualizacja tabeli pomiarowej]

LIN. EDIT MODE (397)
[TRYB EDYCJI TABELI
LINEARYZACTI]

Wybér opcji

Wybdr trybu edycji tabeli linearyzacji.

Wymagane warunki poczatkowe:
» TABLE SELECTION /WYBOR TABELI| = Editor table /Tabela edycji]

Opgcje:

= Manual /Reczny}:

W tym trybie edycji nie jest wymagane napetnianie ani opréznianie zbiornika.
Odpowiednie pary warto$ci wprowadzane sa recznie do tabeli linearyzacji.

m Semiautomatic /Pétatomatyczny): W tym trybie edycji zbiornik jest stopniowo napetniany
lub oprézniany. Przyrzad automatycznie zapisuje wartodci ci$nienia hydrostatycznego.
Odpowiadajace mu warto$ci objetosci, masy lub objetosci w % nalezy wprowadzi¢
recznie.

Ustawienie fabryczne:
Manual /Reczny]

EDITOR TABLE (809)
[TABELA EDYCJI]

Wyb6r opcji

Wyb6r tabeli.

Wymagane warunki poczatkowe:
» TABLE SELECTION /WYBOR TABELI] = Editor table /Tabela edycji]
Opcje:
m New table /Nowa tabelaj:
Wprowadzenie nowej tabeli linearyzaciji.
m Edit measure table /Edycja tabeli pomiarowej]:
Tabela pomiarowa uaktywniana jest jako tabela edycji, dzieki czemu mozliwe jest
dokonanie zmian — Patrz réwniez TAB. SELECTION /WYBOR TABELI]
m Continue edit /Kontynuacja edycjil:
Edycja istniejacej tabeli edycji — Patrz réwniez TABLE EDITOR /EDYTOR TABELI] (770)
Ustawienie fabryczne:
New table /Nowa tabela]
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Tabela 18: (GROUP SELECTION /WYBOR GRUPY] —) OPERATING MENU /MENU OBStUGH —> SETTINGS
[USTAWIENIA] — LINEARISATION /LINEARYZACJA] — obstuga lokalna

Nazwa parametru

Opis

EDITOR TABLE

[TABELA EDYCJI]
Wprowadzenie wartosci
(Tryb edycji "Semiautomatic"

Wprowadzanie tabeli w trybie "Pétautomatycznym".

Tabela linearyzacji musi zawiera¢ co najmniej 2 punkty oraz maks. 32 punkty. Kazdy
punkt opisany jest poprzez LINE-NUMB /NUMER WIERSZA], X--VAL. [WART. X]i Y-VAL
[WART. Y]. W tym trybie edycji zbiornik jest stopniowo napetniany lub oprézniany.

[Pétautomatyczny)) Przyktad: Wprowadzi¢ punkt dla LEVEL MODE /TRYB POM. POZIOMU] = Pressure
— LINE-NUMB (549) linearized /Z linearyzacja cisnienial
[NUMER WIERSZA] — LINE-NUMB: potwierdzi¢ wyswietlana warto$¢.
— Y-VAL. (551) — Y-VAL.: w zaleznosci od ustawienia w parametrze LINd. MEASURAND /LINEARYZ.
[WART. Y] WLK. MIERZ.], wprowadzi¢ warto$¢ objetosci, masy lub objetosci w %.
— X-VAL.: poprzez potwierdzenie wartosci Y uaktywniane jest wskazanie oraz zapis
aktualnie oddziatywujacego cis$nienia hydrostatycznego.
Przyktad: Wprowadzi¢ punkt dla LEVEL MODE /TRYB POM. POZIOMU] = Height
linearized /Z linearyzacja wysokosci]
— LINE-NUMB: potwierdzi¢ wyswietlana warto$¢.
— Y-VAL.: w zalezno$ci od ustawienia w parametrze LINd. MEASURAND /LINEARYZ.
WLK. MIERZ.], wprowadzi¢ warto$¢ objetosci, masy lub objetosci w %.
— X-VAL.: dokonywany jest pomiar ci$nienia hydrostatycznego. W zal. od ustawienia
w param. COMB. MEASURAND /KOMB. WLK. MIERZ.], na podst. mierzonego ci$nienia
obliczana jest i wySwietlana odpowiadajaca mu warto$¢ poziomu wyrazana w jednost-
kach poziomu lub w %. Warto$¢ zapisywana jest poprzez potwierdzenie wartosci Y.
Ustawienie fabryczne:
LINE-NUMB = 1, X-VAL. = 0.0, Y-VAL. = 0.0
EDITOR TABLE Wprowadzanie tabeli w trybie "recznym".
[TABELA EDYCJI] Tabela linearyzacji musi zawiera¢ co najmniej 2 punkty oraz maks. 32 punkty. Kazdy

Wprowadzenie wartosci (tryb
edycji "manual” /reczny))

— LINE-NUMB (549)
[NUMER WIERSZA]

~ Y-VAL. (551)
[WART. 1]

— X-VAL. (550)
[WART. X]

punkt opisany jest poprzez LINE-NUMB /NUMER WIERSZA], X-VAL. [WART-X]1 Y-VAL

[WART.-Y]. W tym trybie edycji nie jest wymagane napetnianie ani opréznianie zbiornika.

Przyktad: Wprowadzenie punktu dla LEVEL MODE /TRYB POM. POZIOMU] = pressure linearized

[Z linearyzacja cisnienia/

— LINE-NUMB: potwierdzi¢ wyswietlang wartos¢.

— X-VAL.: wprowadzi¢ warto$¢ ci$nienia.

— Y-VAL.: w zaleznosci od ustawienia w parametrze LINd. MEASURAND [LINEARYZ. WLK.
MIERZ.], wprowadzi¢ warto$¢ objeto$ci, masy lub objetosci w %.

Przyktad: Wprowadzenie punktu dla LEVEL MODE [TRYB POM. POZIOMU] = height linearized

[Z linearyzacja wysokosci]

— LINE-NUMB: potwierdzi¢ wyswietlang wartos¢.

— X-VAL.: dokonywany jest pomiar ci$nienia hydrost. W zal. od ustawienia w param. COMB.
MEASURAND /KOMB. WLK. MIERZ.], wprowadzi¢ wart. poziomu lub wart. %.

— Y-VAL.: dokonywany jest pomiar ci$nienia hydrostatycznego. W zaleznosci od ustawienia
w parametrze COMB. MEASURAND /KOMB. WLK. MIERZ.], na podstawie mierzonego ci$nienia
obliczana jest i wySwietlana odpowiadajaca mu warto$¢ poziomu wyrazana w jednostkach poziomu
lub w %.

Ustawienie fabryczne:
LINE-NUMB = 1, X-VAL. = 0.0, Y-VAL. = 0.0

EDITOR TABLE (770)
[TABELA EDYCJI]

Wybér opcji

Wybdr funkcji dla tabeli edycji.

Opcje:

m Next point /Nastepny punkt/: wprowadzanie nastepnego punkt.

m Last input point /Poprzedni wprowadzony punkt/: skok do poprzedniego punktu, np.
w celu skorygowania btedu.

m Accept input table /Akceptacja wprowadzonej tabelil: zapis tabeli edycji jako tabeli
pomiarowej. Poprzednia tabela pomiarowa zostaje zastapiona nowa.

m Abort [Przerwanie]: zapis wprowadzonych wart. do aktualn. p-ktu do tabeli edycji i wyswie-
tlenie nastepnego parametru. Tabela edycji nie zostaje uaktywniona jako tabela pomiarowa.

m Insert point /Wstawienie punktuj: patrz przyktad ponizej.

m Delete point /Kasowanie punktu: Aktualnie wybrany punkt zostaje skasowany. Patrz
przyktad ponizej.

Przyktad: Wstawienie punktu, np. miedzy punktem 4-tym a 5-tym

— Wybra¢ punkt 5 za pomoca parametru EDITOR TABLE/LINE NUMB.

— Potwierdzi¢ aktualne warto$¢ X i Y poprzez Enter.

— W parametrze TABLE EDITOR (770) wybra¢ opcje "Insert point".

— Punkt 5-ty jest wySwietlany w parametrze TABLE EDITOR/LINE NUMB. Wprowadzi¢ warto$ci
parametréw X-VAL i Y-VAL dla nowego punktu.

Przyktad: Skasowanie punktu, np. punktu 5-go

— Wybra¢ punkt 5 za pomoca parametru EDITOR TABLE/LINE NUMB.

— W parametrze TABLE EDITOR (770) wybra¢ opcje "Delete point".

— Punkt 5-ty zostaje skasowany. Numery wszystkich kolejnych punktéw zostaja zmniejszone o 1,
tj. punkt 6-ty staje sie punktem 5-tym.

Ustawienie fabryczne:
Next point /Nastepny punkt]
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Tabela 18: (GROUP SELECTION /WYBOR GRUPY] —) OPERATING MENU /MENU OBSEUGI] — SETTINGS
[USTAWIENIA] — LINEARISATION /LINEARYZACJA] — obstuga lokalna

Nazwa parametru

Opis

MEASURING TABLE (549) | Punkt zapisany w tabeli linearyzacji (tabeli pomiarowej) ukazuje sie na wskazniku.
[TABELA POMIAROWA] Najpierw wyswietlany jest pierwszy punkt tabeli linearyzacji. Poprzez wprowadzenie
Wskazanie numeru wiersza, mozliwe jest bezposrednie wyswietlenie odpowiedniego punktu tabeli.
MEASURING TABLE (717) | Wybér funkcji dla tabeli pomiarowe;.

/TABI::LA PQM]AROWA/ Opcje:

Wybér opcji

= Next point [Nastepny punkt]: wskazanie nastepnego punkt tabeli pomiarowej.

= Last input point [Poprzedni wprowadzony punkt]: wskazanie poprzedniego punktu w tabeli
pomiarowe;j.

m Abort [Przerwanie]: anulowanie wskazania tabeli pomiarowej. Wskazanie nastepnego
parametru.

Ustawienie fabryczne:
Next point /Nastepny punkt]

TANK DESCRIPTION (815)
JOPIS ZBIORNIKA]
Wprowadzenie warto$ci

Wprowadzenie opisu zbiornika. (maks. 32 znaki alfanumeryczne)

Ustawienie fabryczne:

Warto$¢ mierzona
Measured value

v

Menu ‘ obstugi

| aucksetp |

‘ OPERATING MENU ‘

>
Ustawienia Wskaznik
f >
Kalibracja ¥ pozycji ) Linearyzacja

LINEARIZATION

pomiaru poziomu

Min. zawart. Y zbiornika

TANK CONTENT MIN

Maks. zawart. ¥ _zbiornika

TANK CONTENT MAX

Wybor tabeli

TABLE SELECTION

Tabela edyciji
Editor Table
Tryb edycji ¥ tabeli linear.

LIN. EDIT MODE ‘ ‘

Tabela pomiarowa

Measuring Table

Tabela ¥ pomiarowa
LINE-NUMB.

Tabela *edycﬂ Uakt. wart. * X tab. lin.
EDITORTABLE | [ AcTVLN.TAB.X |

Nr * wiersza Uakt. wart. * Y tab. lin.
| unenums. [ AcTVLN.TAB.Y |

EDITOR TABLE

Opis zbiornika

TANK DESCRIPTION

Rys. 39:

PO1-xxxXXXXXX-19-X%-X%-Xx-099

Grupa funkcji LINEARISATION [LINEARYZACJA] - obstuga za pomoca ToF Tool lub komunikatora HART

Tabela 19: (GROUP SELECTION /WYBOR GRUPY] —) OPERATING MENU /MENU OBStUGI] — SETTINGS
[USTAWIENIA] — LINEARISATION /LINEARYZACJA] — ToF Tool, komunikator reczny HART

Nazwa parametru

Opis

Wymagane warunki poczatkowe:

s MEASURING MODE /TRYB POMIARU] = Level [Poziom] (— patrz réwniez str. 45).

m LEVEL MODE [TRYB POMIARU POZIOMU] = Pressure linearized /7 linearyzacja cisnienial lub Height linearized
[Z linearyzacja wysokosci] (— patrz réwniez str. 68).

Wskazéwka:

— Patrz réwniez str. 16, pkt. 5 "Pomiar poziomu".
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Tabela 19: (GROUP SELECTION /WYBOR GRUPY] —) OPERATING MENU /MENU OBSEUGI — SETTINGS
[USTAWIENIA] — LINEARISATION /LINEARYZACJA] — ToF Tool, komunikator reczny HART

Nazwa parametru

Opis

TANK CONTENT MIN
[MAKS. ZAWARTOSC
ZBIORNIKA]
Wprowadzenie wartosci

Wprowadzi¢ minimalng oczekiwang zawarto$¢ zbiornika.

Na podstawie wprowadzonej warto$ci przyjmowana jest graniczna warto$¢ zakresu
wprowadzen dla kalibracji. Im mniej wprowadzona warto$¢ rézni sie od minimalnej
zawartosci zbiornika tym doktadniejszy jest wynik pomiaru.

&y, Wskazéwka!

m Po wprowadzeniu nowej warto$ci parametru TANK CONTENT MIN, wartos¢
parametru SET LRV JUSTAW LRV] réwniez ulega zmianie. Jezeli wymagane jest
przypisanie innej wartosci (%-value /%-wartos¢], volume value /wartos¢ objetosci] lub
mass value /wartos¢ masy)) do min. wartosci pradu niz warto$¢ wprowadzona w para-
metrze TANK CONTENT MIN, wéwczas nalezy ja wprowadzi¢ w parametrze SET
LRV. (- SET LRV, str. 97).

m W przypadku opcji LEVEL MODE "Height linearized" /7TRYB POM. POZIOMU: "Z linear.
wysokosci']1 ASSIGN CURRENT "Linear" /PRZYPIS. PRADU: "Liniowa"], Warto$¢
wprowadzona w parametrze TANK CONTENT MIN nie ma wptywu na parametr SET
LRV. (- SET LRV, str. 97 i ASSIGN CURRENT, str. 113)

Ustawienie fabryczne:
0.0

TANK CONTENT MAX
[MAKS. ZAWARTOSC
ZBIORNIKA]
Wprowadzenie wartosci

Wprowadzi¢ oczekiwang maksymalng zawarto$¢ zbiornika.

Na podstawie wprowadzonej warto$ci przyjmowana jest graniczna warto$¢ zakresu
wprowadzen dla kalibracji. Im mniej wprowadzona warto$¢ rézni sie od maksymalnej
zawartosci zbiornika tym doktadniejszy jest wynik pomiaru.

@y Wskazéwkal

m Po wprowadzeniu nowej warto$ci parametru TANK CONTENT MAX, wartos¢
parametru SET URV /USTAW URV] réwnieZ ulega zmianie. JeZeli wymagane jest
przypisanie innej warto$ci (%-value /%-wartosd], volume value /wartos¢ objetoscil lub
mass value /wartos¢ masyj) do maks. wartosci pradu niz warto$¢ wprowadzona w para-
metrze TANK CONTENT MAX, wéwczas nalezy ja wprowadzi¢ w parametrze SET
URV. (— SET URV, str. 98.)

m W przypadku opcji LEVEL MODE "Height linearized" /7TRYB POM. POZIOMU: "Z linear.
wysokosci"] 1 ASSIGN CURRENT "Linear" /PRZYPIS. PRADU: "Liniowa"], Warto$¢
wprowadzona w parametrze TANK CONTENT MAX nie ma wptywu na parametr SET
URV. (— SET URV, str. 98 i ASSIGN CURRENT, str. 113)

Ustawienie fabryczne:

100.0
TABLE SELECTION Wybdr tabeli.
[WYBOR TABELI] Podczas pracy przyrzadu wykorzystywana jest tabela pomiarowa oraz tabela edyciji.
Wyb6r opciji Tabela pomiarowa stuzy do obliczania warto$ci mierzonej. W celu zapewnienia

prawidtowego pomiaru dla nowych wartosci, do ich wprowadzania dostepna jest druga
tabela - tabela edycji.

Opcje:

m View meas. table /Wizualizacja tabeli pomiarowej]

m Editor table /Tabela edycji]

Ustawienie fabryczne:
View meas. table /Wizualizacja tabeli pomiarowej]

LIN. EDIT MODE
[TRYB EDYCJI TABELI
LINEARYZAC]I]

Wybér opcji

Wybér trybu edycji tabeli linearyzacji.

Wymagane warunki poczatkowe:
» TABLE SELECTION /WYBOR TABELI] = Editor table /Tabela edycji]

Opcje:

s Manual /Reczny}:

W tym trybie edycji nie jest wymagane napetnianie ani opréznianie zbiornika.
Odpowiednie pary wartosci wprowadzane sa recznie do tabeli linearyzacji.

m Semiautomatic /Pétatomatyczny): W tym trybie edycji zbiornik jest stopniowo napetniany
lub oprézniany. Przyrzad automatycznie zapisuje wartosci ciSnienia hydrostatycznego.
Odpowiadajace mu warto$ci objetosci, masy lub objetosci w % nalezy wprowadzi¢
recznie.

Ustawienie fabryczne:
Manual /Reczny]
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Tabela 19: (GROUP SELECTION /WYBOR GRUPY] —) OPERATING MENU /MENU OBSLUGI] — SETTINGS
[USTAWIENIA] — LINEARISATION /LINEARYZACJ/A] — ToF Tool, komunikator reczny HART

Nazwa parametru Opis
EDITOR TABLE Wybér tabeli.
[TABELA EDYC]Jl] Wymagane warunki poczatkowe:
Wybdr opcji = TABLE SELECTION /WYBOR TABELI] = Editor table /Tabela edycji]
Opgcje:
m New table /Nowa tabelaj:
Wprowadzenie nowej tabeli linearyzaciji.
m Edit measure table /Edycja tabeli pomiarowej}:
Tabela pomiarowa uaktywniana jest jako tabela edycji, dzieki czemu mozliwe jest
dokonanie zmian.
m Continue edit /Kontynuacja edycjil:
Edycja istniejacej tabeli linearyzacji.
&y, Wskazéwkal
ToF Tool:
= Po wyborze opcji "View meas. table", zapisana tabela pomiarowa uaktywniana jest w
ToF Tool. Za pomoca okna "Lin.-Tab." mozliwa jest wizualizacja catej tabeli, nastepnie
zmiana warto$ci (w razie potrzeby) oraz zapis zmodyfikowanej tabeli w przyrzadzie.
m Jezeli zmiana wart. dokonana zostanie za pom. parametréw X-VAL. lub Y-VAL., tabela
w oknie "Lin.-Tab." nie jest aktualizowana. Aby mozliwa byta wizualizacja tabeli
zapisanej w przyrzadzie, tabela ta musi by¢ najpierw odczytana w przyrzadzie.
Ustawienie fabryczne:
New table /Nowa tabela]
LINE-NUMB Wprowadzi¢ numer wiersza w tabeli linearyzacji. Tabela linearyzacji musi zawiera¢

[NUMER WIERSZA]
Wprowadzenie wartosci

co najmniej 2 punkty oraz maks. 32 punkty.

» TABLE SELECTION /WYBOR TABELI] = View meas. table [Wizualizacja tabeli pomiarowej]
Parametr ten umozliwia wybdr punktu tabeli linearyzacji, ktéry powinien by¢
wy$wietlony.

» TABLE SELECTION /WYBOR TABELI] = Editor table /Tabela edycji]

Punkty wprowadzane s za pomoca parametréw LINE-NUMB /NR WIERSZA], X-VAL.
[WART. X]1Y-VAL. [WART. Y].

— Patrz réwniez opis parametréw LIN. EDIT MODE /TRYB EDYCJI TAB. LIN.] , X-VAL.
[WART. X] (tryb wprowadzania "Reczny"), X-VAL. /WART. X] (tryb wprow.
"Pétautomatyczny”) i Y-VAL /WART. Y].

@y, Wskazéwkal
W programie ToF Tool, za pomocg okna "Lin.-Tab." mozliwe jest wprowadzenie tabeli
linearyzacji w jednym kroku operacyjnym.

X-VAL. /[WART. X] (tryb
wprowadzania "Manual"
[Reczny])

Wprowadzenie wartos$ci

Wprowadzenie warto$ci cisnienia do tabeli linearyzacj.
— Patrz réwniez LIN. EDIT MODE /TRYB EDYCJI TAB. LIN.J, LINE-NUMB /NR WIERSZA]
i Y-VAL /WARTOSC Y].

Wymagane warunki poczatkowe:
» TABLE SELECTION /WYBOR TABELI] = Editor table /Tabela edycji]

X-VAL. /WART. X] (tryb
wprowadzania
"Semiautomatic"
[Pélautomatyczny))
Wskazanie

W trybie wprowadzania "Pétautomatyczny", zbiornik jest stopniowo napetniany lub
oprézniany. Parametr X-VAL. wskazuje mierzone ci$nienie hydrostatyczne.

Wymagane warunki poczatkowe:
» TABLE SELECTION /WYBOR TABELI] = Editor table /Tabela edycji]

ToF Tool
Parametr X-VAL. jest zapisywany przez potwierdzenie parametru Y-VAL.

Komunikator HART
Potwierdzi¢ wskazywany parametr X-VAL.

— Patrz réwniez LIN. EDIT MODE, LINE-NUMB i Y-VAL.

Y-VAL. /WART. Y]
Wprowadzenie wartosci

Wprowadzenie warto$ci objeto$ci, masy lub % odpowiadajaca wartosci X-VAL. w tabeli
linearyzacji.

Wymagane warunki poczatkowe:
» TABLE SELECTION /WYBOR TABELI] = Editor table /Tabela edycji]

W zaleznosci od ustawienia wybranego w parametrze LINd. MEASURAND /LINEARYZ.
WLK. MIERZ.]lub COMB. MEASURAND /KOMB. WLK. MIERZ.], wprowadzana jest warto$¢
objetodci, masy lub warto$¢ %.

— Patrz réwniez opis parametréw LIN. EDIT MODE, LINE-NUMB, X-VAL. (tryb
wprowadzania "Manual"), X-VAL. (tryb wprowadzania "Semiautomatic").
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Tabela 19: (GROUP SELECTION /WYBOR GRUPY] —) OPERATING MENU /MENU OBSEUGI — SETTINGS
[USTAWIENIA] — LINEARISATION /LINEARYZACJA] — ToF Tool, komunikator reczny HART

Nazwa parametru

Opis

EDITOR TABLE
[TABELA EDYCJI]

Wybér opcji

Wybdr funkcji dla tabeli edycji.

Opcje:

m Next point /Nastepny punkt/: wprowadzanie nastepnego punkt.

m Last input point /Poprzedni wprowadzony punkt]: skok do poprzedniego punktu, np.
w celu skorygowania btedu.

m Accept input table /Akceptacja wprowadzonej tabelil: zapis tabeli edyciji jako tabeli
pomiarowej. Poprzednia tabela pomiarowa zostaje zastapiona nowa.

m Abort [Przerwanief: zapis wprowadzonych wart. do aktualn. p-ktu do tabeli edycji i wyswie-
tlenie nastepnego parametru. Tabela edycji nie zostaje uaktywniona jako tabela pomiarowa.

m Insert point /Wstawienie punktuj: patrz przyktad ponizej.

m Delete point /Kasowanie punktu/: Aktualnie wybrany punkt zostaje skasowany. Patrz
przykfad ponizej.

Przyktad: Wstawienie punktu, np. miedzy punktem 4-tym a 5-tym

— Wybra¢ punkt 5 za pomoca parametru EDITOR TABLE/LINE NUMB.
Potwierdzi¢ aktualne warto$¢ X i Y poprzez Enter.

W parametrze TABLE EDITOR (770) wybra¢ opcje "Insert point".

Punkt 5-ty jest wySwietlany w parametrze TABLE EDITOR/LINE NUMB.
Wprowadzi¢ wartosci parametréw X-VAL i Y-VAL dla nowego punktu.

Przyktad: Skasowanie punktu, np. punktu 5-go

— Wybra¢ punkt 5 za pomoca parametru EDITOR TABLE/LINE NUMB.

— W parametrze TABLE EDITOR (770) wybra¢ opcje "Delete point".

— Punkt 5-ty zostaje skasowany. Numery wszystkich kolejnych punktéw zostaja
zmniejszone o 1, tj. punkt 6-ty staje sie punktem 5-tym.

Ustawienie fabryczne:
Next point /Nastepny punkt]

ACTIV LIN. TAB. X
[UAKT. WART. X TAB. LIN.]
Wskazanie

Na wyswietlaczu wskazywana jest wczes$niej zapisana w tabeli linearyzacji warto$¢ X.
Za pomocg parametru LINE-NUMB /NR WIERSZA] mozna wybra¢ wymagany punkt
w tabeli linearyzaciji.

Wymagane warunki poczatkowe:
» TABLE SELECTION /WYBOR TABELI] = View meas. table /Wizualizacja tabeli pomiarowej]

&y, Wskazéwka!
W przypadku programu ToF Tool, okno "Tables" umozliwia wizualizacje catej zapisanej
tabeli.

ACTIV LIN. TAB. Y
[UAKT. WART. Y TAB. LIN.]
Wskazanie

Na wy$wietlaczu wskazywana jest wcze$niej zapisana w tabeli linearyzacji wartos¢ Y

Za pomoca parametru LINE-NUMB /NR WIERSZA] mozna wybra¢ wymagany punkt

W tabeli linearyzacji.

Wymagane warunki poczatkowe:

» TABLE SELECTION /WYBOR TABELI] = View meas. table /Wizualizacja tabeli pomiarowej]

@y Wskazéwkal
W przypadku programu ToF Tool, okno "Tables" umozliwia wizualizacje catej zapisanej
tabeli.

TANK DESCRIPTION
[OPIS ZBIORNIKA]
Wprowadzenie warto$ci

Wprowadzi¢ opis zbiornika (maks. 32 znaki alfanumeryczne).

Ustawienie fabryczne:
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Warto$¢ mierzona

Measured value

(
Jozyk W 1

Menu ‘ obstugi

| taneuace | |

OPERATING MENU

Ustawienia

SETTINGS

Kalibracja

POSITION ADJUSTMENT

1) Parametry dostepne tylko przy obstudze
za pomocg wskaznika lokalnego

* Parametry oznaczone symbolem

e

dostepne sg tylko w przypadku
okreslonej konfiguracji innych parametréw,

patrz ponizsza tabela.

»
»
Wskaznik
DISPLAY
|
ozycji Konfiguracja¥¥ licznika
° Tylko tryb

TOTALIZER SETUP pomiaru poziomu

Jednostka W licznika 1
TOTALIZER 1 UNIT

Jedn. uzytk. Y licznika 1%

TOT. 1 USER UNIT

Wsp. jedn. uzytk. N\ licznika 1%

FACT. U. U. TOTAL. 1

Przept. ujemny licznik 1

NEG. FLOW TOT. 1

Kasowanie W _licznika 1

RESET TOTALIZER 1

Jednostka W licznika 2

TOTALIZER 2 UNIT

Jedn. uzytk. licznika 2 %

TOT. 2 USER UNIT

Wsp. jedn. uzytk. Y licznika 2 %

FACT. U. U. TOTAL. 2

Przept. ujemn; licznik 2

NEG. FLOW TOT. 2

Rys. 40:

PO1-xxxxxxxxX-19-X%-Xx-Xx-092

Grupa funkcji TOTALIZER SETUP [KONFIGURACIA LICZNIKOW]

Tabela 20: (GROUP SELECTION /WYBOR GRUPY] —) OPERATING MENU /MENU OBSEUGI — SETTINGS
JUSTAWIENIA] — TOTALIZER SETUP /KONFIGURACJA LICZNIKOW]

Nazwa parametru

Opis

Wskazéwka:

Wymagane warunki poczatkowe:
» MEASURING MODE [TRYB POMIARU] = Flow [Przepyw] (— patrz réwniez str. 45).

m Patrz réwniez str. 41, pkt. 6 "Pomiar przeptywu".

TOTALIZER 1 UNIT
[JEDNOSTKA LICZNIKA 1]
(398), (666), (664), (662)
Wybér opcji

Wyb6r jednostki dla licznika 1.

W zaleznosci od ustawienia w parametrze FLOW-MEAS. TYPE /TYP POMIARU CISNIENIA]
(—> str. 93) w parametrze tym dostepna jest lista wyboru jednostek objetosci, normalizo-
wanej objetosci lub masy. Po wybraniu nowej jednostki objetosci lub masy, wszystkie
parametry zwigzane z licznikiem sa przeliczane i wskazywane w nowych jednostkach.
W przypadku zmiany typu pomiaru przeptywu, zliczana warto$¢ nie jest konwertowana.

3-cyfrowy numer identyfikacyjny ID na wskazniku lokalnym zalezy od opcji wybranej
w parametrze FLOW-MEAS. TYPE /TYP POMIARU PRZEPLYWU]:

— (398): FLOW-MEAS. TYPE:
— (662): FLOW-MEAS. TYPE:
— (664): FLOW-MEAS. TYPE:
— (666): FLOW-MEAS. TYPE:

Ustawienie fabryczne:
3
m

"Volume p. cond. /Przept. objet. w.p./"

"Mass [Masa]'

"Gas. std. cond. /Norm. przept. objet. gazu, EURJ"
"Gas. norm conditions /Norm. przept. objet. gazu, US/"
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Tabela 20: (GROUP SELECTION /WYBOR GRUPY] —) OPERATING MENU /MENU OBSEUGI — SETTINGS
[USTAWIENIA] — TOTALIZER SETUP [KONFIGURACIA LICZNIKOW]

Nazwa parametru

Opis

TOT. 1 USER UNIT (627)
[JTEDNOSTKA UZYTKOWNIKA
DLA LICZNIKA 1]
Wprowadzenie wartosci

Wprowadzenie tekstu (opisu jednostki) dla jednostki definiowanej przez uzytkownika
dla licznika 1.

Parametr ten umozliwia wprowadzenie maks. 8 znakéw alfanumerycznych.

— Patrz réwniez opis kolejnego parametru: FACT. U. U. TOTAL. 1.

Wymagane warunki poczatkowe:
m TOTALIZER 1 UNIT [JEDNOSTKA LICZNIKA 1] = User unit /Jednostka uzytkownika]

&y, Wskazéwka!

Na wyswietlaczu wskazywanych jest tylko 5 pierwszych znakéw, np. jezeli jako jednost-
ke uzytk. zdefiniowano "klatki", na wySwietlaczu ukazuje sie "klatk". Jezeli zdefiniowany
opis jednostki zawiera znak "/", na wyswietlaczu lokalnym moze by¢ wskazywanych do
8 znakéw. Maks. ilo$¢ znakéw wskazywanych w liczniku réwniez jest w tym przypadku
ograniczona do pieciu. Np. jesli zdefiniowano "klatki/m2" na wySwietlaczu ukazuje sie
"klatk/m2". Przy obstudze za pomoca ToF Tool i FieldCare wskazanie zawiera wszystkie
8 znakéw. Przy obstudze za pomoca komunikatora HART, jednostka definiowana przez
uzytkownika jest wySwietlana tylko w parametrze TOT. 1 USER UNIT. Warto$¢ mierzo-
na jest wyswietlana z dodatkowym opisem tekstowym "User Unit [edn. uzyik./".

Ustawienie fabryczne:

FACT. U. U. TOTAL. 1 (329)
[WSPOLCZYNNIK JEDNOSTKI
UZYTKOWNIKA

DLA LICZNIKA 1]
Wprowadzenie wartosci

Wprowadzi¢ wspétczynnik przeliczeniowy dla jednostki definiowanej przez uzytkownika
dla licznika 1.

Wsp6tczynnik przeliczeniowy musi by¢ wprowadzony w odniesieniu do jednostki SI,
np. m3 dla "Volume p. cond." FLOW-MEAS. TYPE /TYP POM. PRZEPL. " Przept. objet. w.p.").
— Patrz réwniez TOT. 1 USER UNIT.

Wymagane warunki poczatkowe:
» TOTALIZER 1 UNIT [JEDNOSTKA LICZNIKA 1] = User unit [fednostka uzytkownikaj

Przyktad: Warto$¢ mierzona ma byé wskazywana w "naczyniach".

— MEASURED VALUE /WARTOSC MIERZONA] =1 m3 i 100 naczyn

— Wprowadzi¢ TOT. 1 USER UNIT JJEDN. UZYTK. LICZNIKA 1J: naczynie

— Wprowadzi¢ FACT. U. U. TOTAL. 1 /WSP. JEDN. UZYTK. DLA LICZ. 1}: 100
Wynik: MEASURED VALUE /WARTOSC MIERZONAJ = 100 naczyn

Ustawienie fabryczne:
1.0

NEG. FLOW TOT. 1 (400)
[PRZEPLYW UJEMNY -
LICZNIK 1]

Wybér opcji

Zdefiniowac sposéb zliczania sktadowych ujemnych przeptywu dla licznika 1.

przeptyw dodatni

(kel) | U=

przeptyw ujemny

Opcje = T = i
Sumow. dla prz. ujemn. Zwigkszenie wart. licznika Zwigkszenie wart. licznika
Odejm. dla prz. ujemn. Zwigkszenie wart. licznika Zmniejszenie wart. licznika

Zatrzym. dla prz. ujemn. | Zwigkszenie wart. licznika Brak zmiany wart. licznika

PO1-xMD7xxxx-16-xx-xx-xx-003

Ustawienie fabryczne:
Inc. on neg. flow [Sumow. dla prz. ujemn.]

RESET TOTALIZER1 (331)
[KASOWANIE LICZNIKA 1]

Wybér opcji

Parametr ten umozliwia zerowanie licznika 1.
Opcje:

m Abort /Przerwij (licznik nie zostaje skasowany)
m Reset /Kasuj]

Ustawienie fabryczne:

Abort [Przerwij]
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Tabela 20: (GROUP SELECTION /WYBOR GRUPY] —) OPERATING MENU /MENU OBSEUGI — SETTINGS
JUSTAWIENIA] — TOTALIZER SETUP [KONFIGURACJA LICZNIKOW]

Nazwa parametru

Opis

TOTALIZER 2 UNIT
(399), (663), (665), (667)
EDNOSTKA LICZNIKA 2]

Wyb6r opcji

Wyb6r jednostki dla licznika 2.
— Patrz réwniez TOTAL 1. ENG. UNIT.

3-cyfrowy numer identyfikacyjny ID na wskaZniku lokalnym zalezy od ustawienia
w parametrze FLOW-MEAS. TYPE /TYP POMIARU PRZEPEYWU:

— (399): FLOW-MEAS. TYPE: "Volume p. cond. /Przept. objet. w.p./"

— (663): FLOW-MEAS. TYPE "Mass /Masa/"

— (665): FLOW-MEAS. TYPE "Gas. std. cond. /Norm. przept. objet. gazu, EUR"

— (667): FLOW-MEAS. TYPE "Gas. norm conditions /Norm. przept. objet. gazu, US['

Ustawienie fabryczne:
3
m

TOT. 2 USER UNIT (628)
[JEDNOSTKA UZYTKOWNIKA
LICZNIKA 2]
Wprowadzenie wartosci

Wprowadzenie tekstu (opisu jednostki) dla jednostki definiowanej przez uzytkownika dla
licznika 2. — Patrz réwniez TOT. 1 USER UNIT.

Wymagane warunki poczatkowe:
» TOTALIZER 2 UNIT [JEDNOSTKA LICZNIKA 2] = User unit [Jednostka uzytkownika]

Ustawienie fabryczne:

FACT. U. U. TOTAL. 2 (330)
[WSPOECZYNNIK JEDNOSTKI
UZYTK. DLA LICZNIKA 2
Wybér opcji

Wprowadzi¢ wspétczynnik przeliczeniowy dla jednostki definiowanej przez uzytkownika
dla licznika 2. — Patrz réwniez FACT. U. U. TOTAL. 1.

Wymagane warunki poczatkowe:
m TOTALIZER 2 UNIT [JEDNOSTKA LICZNIKA 2] = User unit /Jednostka uzytkownika]

Ustawienie fabryczne:
1.0

NEG. FLOW TOT. 2 (416)
[PRZEPLYW UJEMNY -
LICZNIK 2]

Wybér opciji

Zdefiniowac kierunek zliczania sktadowych ujemnych przeptywu dla licznika 2.
— Patrz NEG. FLOW TOT. 1.

Ustawienie fabryczne:
Positive /Dodatni]

Warto$¢ mierzona

Measured value

Menu ‘ obstugi

(
Jozyk * 1)‘ )

OPERATING MENU

Ustawienia

SETTINGS
Kalibracja * pozyciji

POSITION ADJUSTMENT

H

v

Weskaznik
DISPLAY

((
)) Konﬁguracja* licznika
| Toauzer sETUP |

v v

Deskryptor W _menu

MENU DESCRIPTOR

Format danych§ w wierszu gtéwnym

MAIN DATA FORMAT

1) Parametry dostepne tylko przy obstudze
za pomocg wskaznika lokalnego

2) Parametry dostepne tylko przy obstudze
za pomocg programu ToF Tool, FieldCare
lub komunikatora recznego HART

LANGUAGE

Kontrast

DISPLAY CONTRAST

wskaznika

PO1-xxxxxxxx-19-xx-xx-xx-093

Rys. 41:  Grupa DISPLAY [WSKAZNIK]
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Tabela 21: (GROUP SELECTION /WYBOR GRUPY] —) OPERATING MENU/MENU OBSEUGI — DISPLAY [WSKAZNIK]

Nazwa parametru

Opis

MENU DESCRIPTOR (419)
/DESKRYPTOR MENU]
Wyb6r opciji

Parametr ten stuzy do definiowania wskazania w wierszu gtéwnym wyswietlacza
lokalnego w trybie pomiarowym.

— Patrz réwniez: Instrukcja obstugi BA270P (Deltabar S), BA271P (Cerabar S) lub
BA332P (Deltapilot S), pkt. 5.1 "WskaZnik lokalny".

Opcje:

Dostepne opcje wyboru zaleza od wybranego trybu pomiaru.

Ustawienie fabryczne:
Main measured value /Giéwna wartos¢ mierzonaj (PV)

Main measured value /Gtéwna wartos¢ mierzonal (PV)
Main measured value /Gldwna wartos¢ mierzonaj (%)
Pressure /Cisnienie]

Flow [Przeptyw]

Level [Poziom]

Tank content [Zawartos¢ zbiornika]

Current /Wartos¢ pradu]

Temperature /Temperatura]

Error number /Kod bedu]

Totalizer 1 [Licznik 1]

Totalizer 2 [Licznik 2]

MAIN DATA FORMAT (688)
[FORMAT DANYCH

W WIERSZU GEOWNYM]
Wyb6r opcji

Parametr ten stuzy do definiowania liczby miejsc po przecinku dziesietnym w wartosci
wskazywanej w wierszu gtéwnym.

— Patrz réwniez: Instrukcja obstugi BA270P (Deltabar S), BA271P (Cerabar S) lub
BA332P (Deltapilot S), pkt. 5.1 "Wskaznik lokalny".

Opcje:

Ustawienie fabryczne:
Auto

Auto
X.X
X.XX
X.XXX
X.XXXX
X.XXXXX

ALTERNATE DATA (423)
[WSKAZANIE NAPRZEMIENNE]
Wyb6r opcji

Zalaczanie trybu "Wskazanie naprzemienne".

Po uaktywnieniu tego trybu, w zalezno$ci od wybranego trybu pomiarowego na
wyswietlaczu lokalnym ukazuja sie naprzemiennie wskazania nastepujacych wartosci:

Opcje:

Ustawienie fabryczne:
Off /wyt]

Pomiar ci$nienia: gtéwna warto$¢ mierzona (PV), gléwna warto$¢ mierzona (%),
cidnienie, prad i temperatura

Pomiar poziomu: gtéwna warto$¢ mierzona (PV), gtéwna warto$¢ mierzona (%),
ci$nienie, poziom, zawarto$¢ zbiornika, prad i temperatura

Pomiar przeptywu: gtéwna wartos¢ mierzona (PV), gtéwna warto$¢ mierzona (%),
ci$nienie, przeptyw, temperatura, licznik 1 i licznik 2

Off /wyt]
On /Zat)
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Tabela 21: (GROUP SELECTION /WYBOR GRUPY] —) OPERATING MENU/MENU OBSEUGI —> DISPLAY/WSKAZNIK]

Nazwa parametru

Opis

LANGUAGE
UEZYK]
Wybér opcji

Wybér jezyka dialogowego, w ktérym wskazywane bedzie menu na wskazniku lokalnym.

@y, Wskazéwkal

» W przypadku obstugi lokalnej, parametr LANGUAGE [/EZYK] dostepny jest
bezposrednio z poziomu GROUP SELECTION /WYBOR GRUPY] ($ciezka menu: GROUP
SELECTION /WYBOR GRUPY] — LANGUAGE [EZYK], patrz réwnieZ str. 44).

= W przypadku obstugi za pomoca programu ToF Tool jezyk dialogowy jest wybierany
poprzez: menu "Options /Opgje/' — "Settings [Ustawienia/' — zaktadka "Language
[ezykl" — pole "Tool language [fezyk dialogowy]".

Opgcje:

m Deutsch /Niemiecki]

m English /Angielski]

m Francais /Francuski]

m [taliano /Wioski/

m Espafiol /Hiszpariski]

m Nederlands /Holenderski]

m Chinese /Chiriski] (CHS)

m Japanese [Japoriski] (JPN)

Ustawienie fabryczne:

English /Angielski]

DISPLAY CONTRAST (339)
[KONTRAST WSKAZNIKA]
Wprowadzenie wartosci

Regulacja kontrastu wskaznika lokalnego.

Kontrast wskazZnika ustawiany jest przez wprowadzenie odpowiedniej wartosci liczbo-
wej. Zmiany dokonywane s3 w pojedynczych krokach, tj. w celu zmiany z wartosci "8"
na "4", wymagany jest czterokrotny zapis ustawienia. Kontrast moze by¢ réwniez
regulowany za pomoca przyciskéw na module elektroniki lub przyrzadzie.

— Patrz réwniez: Instrukcja obstugi BA270P (Deltabar S), BA271P (Cerabar S) lub
BA332P (Deltapilot S), pkt. 5.2.3 "Funkcje przyciskéw obstugi".

Zakres wprowadzen:

4...13, 4: zmniejszanie kontrastu (rozjasnianie), 13: zwiekszanie kontrastu
(przyciemnianie).

Ustawienie fabryczne:

8

DIGITS SETS (840)
[ZESTAWY ZNAKOW]
Wskazanie

Parametr ten stuzy do kontroli prawidtowo$ci wySwietlania znakéw alfanumerycznych
na wskazniku. Jesli znaki sa wySwietlane prawidtowo, wéwczas w parametrze tym
wskazywana jest sekwencja: "0123456789.-".

Warto$¢ mierzona

Measured value

Menu_| obstugi
OPERATING MENU

‘ LANGUAGE ‘

v

Ustawienia

Wyjscie
OUTPUT

) Konfi¢ urac'a* licznika
‘ TOTALIZER SETUP ‘

{
Kalibracja * pozycji
POSITION ADJUSTMENT]

¢ ¢ Prad Y wyjsciowy

OUTPUT CURRENT

Ch-ka wy).§J pradowego

CURR. CHARACT.

Reakcja wyjsciaff na usterke

OUTPUT FAIL MODE

Alt. wyjscie

ALT. CURR. OUTPUT

Ustaw W alarm maks.

SET MAX. ALARM

Tylko tryb
pomiaru poziomu
Liniowa / 'V pierwiastkowa

pomiaru przeptywu

PO1-xxxxXxXxxXX-19-X%-X%-Xx-094

ASSIGN CURRENT

1) Parametry dostepne tylko przy obstudze
za pomocq wskaznika lokalnego

Rys. 42:  Grupa OUTPUT [WYISCIE]

111



Opis parametr6w

Cerabar S/Deltabar S/Deltapilot S

112

Tabela 22: (GROUP SELECTION /WYBOR GRUPY] —) OPERATING MENU /MENU OBStUGI] — OUTPUT /WYISCIE]

Nazwa parametru

Opis

OUTPUT CURRENT (254)
[PRAD WYJSCIOWY]
Wskazanie

Wskazanie aktualnej warto$ci pradu.

CURR. CHARACT.

[CH-KA WYJSCIA PRADOWEGO]
(694), (695), (696), (764)
Wyb6r opcji

Wybér charakterystyki wyjscia pragdowego.
Opcje:

1
i
1
1
1
!
4mA \
1
1

p
LRV 0 URV
POT-xxxxxxxx-05-xx-xx-xx-009

Rys. 43:  Opcje charakterystyki wyjscia pradowego

1 Linear [Liniowal: min. wart. zakresu = 4 mA, maks. wart. zakresu = 20 mA

2 Bi-linear [Dwuliniowa]: min. wart. zakresu = 4 mA, pkt. Srodkowy lub zerowy = 20
mA, maks. wart. zakresu = 4 mA

3 Linear inverse [Liniowa odwrotnal: min. wart. zakresu = 20 mA, maks. wart.
Zakresu = 4 mA

4 Bi-linear inverse [Dwuliniowa odwrotnaj: min. wart. zakresu = 20 mA, pkt.
Srodkowy lub zerowy = 4 mA, maks. wart. zakresu = 20 mA

LRV Min. wart. zakresu

URV  Maks. wart. zakresu

! Prad

p Wartos¢ mierzona (cisnienie)

3-cyfrowy numer identyfikacyjny ID na wy$wietlaczu lokalnym zalezy od ustawienia

wybranego w parametrze MEASURING MODE /7RYB POMIARUJ:

— (694): MEASURING MODE "Pressure" /TRYB POMIARU: "Cisnienie"] lub MEASURING
MODE "Flow" /TRYB POMIARU: "Przeplyw"] oraz ustawienie w parametrze LINEAR/
SQROOT "Differential pres /LINIOWA/PIERWIASTKOWA: "Réznica cisnieri"].

— (695): MEASURING MODE "Flow" /TRYB POMIARU: "Przeplyw"] oraz ustawienie
w parametrze LINEAR/SQROOT "Flow (square root)" /LINIOWA/PIERWIASTKOWA:
"Przeptyw (pierwiastkowa)"]

— (696): MEASURING MODE "Level" [TRYB POMIARU: "Poziom"], LEVEL MODE /TRYB
POM. POZIOMU]J: "Linear /Liniowy[" lub "Pressure Linearized /Z linearyzacja cisnienia/"
ewentualnie "Height linearized /7 linearyzacja wysokoscil' i ustawienie ASSIGN
CURRENT: "Level" /PRZYPIS. PRADU: "Poziom"]

— (764): MEASURING MODE "Level" /TRYB POMIARU: "Poziom"], LEVEL MODE "Height
Linearized" /TRYB POM. POZIOMUJ: "Z linearyzacja wysokosci"] i ustawienie ASSIGN
CURRENT "Tank content" /PRZYPIS. PRADU: "Zawartos¢ zbiornika"]

Ustawienie fabryczne:
Linear /Liniowa]

OUTPUT FAIL MODE (388)
[REAKCIA WYJSCIA

NA USTERKE]
Wprowadzenie wartosci

Wyb6r wartosci pradu w przypadku alarmu.

W przypadku wystapienia alarmu prad wyjSciowy oraz wskazanie na bargrafie przyjmuja
warto$¢ zdefiniowana w tym parametrze.

Opcje:

m Max. alarm (110%): mozliwo$¢ ustawienia w zakresie 21...23 mA

m Hold meas. value: zachowanie ostatniej wartosci mierzonej.

® Min. alarm (-10%): 3.6 mA

— Patrz réwniez opis parametru SET MAX. ALARM w niniejszej tabeli oraz Instrukcja
obstugi BA270P (Deltabar S), BA271P (Cerabar S) lub BA332P (Deltapilot S), pkt. 8.2.1.
"Konfiguracja wyjscia pradowego w przypadku alarmu".

Ustawienie fabryczne:

Max. alarm 110% (22 mA)
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Tabela 22: (GROUP SELECTION /WYBOR GRUPY] —) OPERATING MENU /MENU OBSEUGH — OUTPUT /WY/SCIE/

Nazwa parametru

Opis

ALT. CURR. OUTPUT (597)
JALT. WYJSCIE PRADOWE]
Wybér opcji

Konfiguracja wyjscia pradowego w przypadku przekroczenia wartosci granicznych
zakresu czujnika w gére lub w doét.

Opgcje:

m Normal /Standard}: wyjScie pradowe przyjmuje warto$ci zdefiniowane w parametrach
OUTPUT FAIL MODE /REAKCJA WYJSCIA NA USTERKE]1 SET MAX. ALARM [USTAW
ALARM MAKS.].

= NAMUR:

— Lower sensor limit undershot /Przekroczenie din. wart. gr. czujnika w dét] (E120):
Prad wyjsciowy = 3.6 mA

— Upper sensor limit overshot /Przekroczenie grn. wart. gr. czujnika w gore] (E115):
wyjscie pradowe przyjmuje warto$¢ zdefiniowana w parametrze SET MAX. ALARM
JUSTAW ALARM MAKS.]

Ustawienie fabryczne:
Normal /Standard]

SET MAX. ALARM (342)
JUSTAW ALARM MAKS.]
Wprowadzenie wartos$ci

Definiowanie warto$ci maksymalnego pradu alarmowego.
— Patrz réwniez OUTPUT FAIL MODE.

Zakres wprowadzeri:
21..23 mA

Ustawienie fabryczne:
22 mA

SET MIN. CURRENT (343)
[USTAW PRAD MIN.]
Wprowadzenie warto$ci

Wybér min. warto$ci pradu.

W pewnych przypadkach sygnat pradowy ponizej 4.0 mA nie jest akceptowany przez
niektdére moduty przetaczajace.

Opgcje:

= 3.8mA

= 4.0 mA

Ustawienie fabryczne:
3.8 mA

ASSIGN CURRENT (760)
[PRZYPIS. PRADU)]

Wyb6r opcii

Przyporzadkowanie sygnatu pradowego dla trybu pomiaru "Level /Poziom/".
Patrz réwniez SET LRV (— str. 97) i SET URV (— str. 98).

Wymagane warunki poczatkowe:
» MEASURING MODE [TRYB POMIARU] = level [Poziom], LEVEL MODE [TRYB POM.
POZIOMU] = height linearized /Z linearyzacja wysokosci]

Opgcje:
m Height /Wysokos¢]
m Tank content /Zawartos¢ zbiornika]

Ustawienie fabryczne:
Tank content /Zawartos¢ zbiornika]

LINEAR/SQROOT (390)
[LINIOWA/PIERWIASTKOWA]

Wyb6r opcii

Wybér charakterystyki wyjscia pradowego dla trybu pomiarowego "Flow /Przeptyw]".
Patrz réwniez SET LRV (— str. 99) i SET URV (—» str. 99).

Wymagane warunki poczatkowe:
s MEASURING MODE /TRYB POMIARU] = Flow [Przeptyw]

Opgcje:

n Differential pres. /Réznica cisnieri): Wyj$cie pradowe odzwierciedla liniowy sygnat
pomiarowy cis$nienia.

n Flow (square root) /Przeplyw (pierwiastkowa)j: Wyjécie pradowe odzwierciedla
pierwiastkowa charakterystyke sygnatu przeptywu. Wartos¢ sygnatu pradowego jest
woéwczas wskazywana na wyswietlaczu lokalnym z symbolem pierwiastka.

Ustawienie fabryczne:
Flow (square root) /Przeptyw (pierwiastkowa)]
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Warto$¢ mierzona

Measured value

(
Jezyk * 1 ) ))
| iancuace |

Menu ‘ obstugi
| OPERATING MENU |

. ) v >
Ustawienia
[(

Kalibracja 0zycji ) Konfiguracja¥¥ licznika Dane+ HART Dane* przetwornika Przyt cze* technolog. Dane * czujnika
POSITION ADJUSTMENT TOTALIZER SETUP | | HARTDATA | | TRANSMITTERDATA | [PROCESS CONNECTION |  SENSORDATEN |

¢ ¢ Adres ¢magistral/‘ Dane ‘przelwornika F’max#przyl, techn. Nr seryjny¢ czujnika
‘ BUS ADRESS ‘ ‘ DEVICE SERIAL No ‘ Pmax PROC. CONN. ‘ ‘ SENSOR SER. No. ‘
Typ *przyrzqdu Nr sen/jny* m. elektron. Typ *przyl. techn. DWGZ * czujn. ci$n.

‘ DEVICE TYPE ‘ ELECTR. SERIAL No ‘ ‘ PROC. CONN TYPE ‘ PRESS. SENS LOLIM

1) Parametry dostepne tylko przy obstudze
za pomocg wskaznika lokalnego

2) Parametry dostepne tylko przy obstudze
za pomocg programu ToF Tool, FieldCare
lub komunikatora recznego HART

Nr p-ktu pom.* uzytkown.
‘ CUST. TAG NUMBER ‘

Weryf. wersji * przyrzadu
| DEVICEREVISION |

GWGZ * czujn. cisn.
| PRESS: SENS HILIM |

Materiat *przyl. techn.+
MAT. PROC. CONN. + |

Tr. transm. *seryjnej 2) Rozszerz. nr Y p-ktu pom.

Material*przy&. techn.- Min. ¥ zakres

BURST MODE LONG TAG NUMBER | | MAT.PROC.CONN.— | |  MINMUMSPAN |

Opcja transm.* seryjnej 2) Inform.* dodatkowe Typ* uszczeln. Typ *czujnika pom.
BURST OPTION | ADDITIONAL INFO. | SEAL TYPE | | sENsoR MeAs. TYPE |

llos¢ Y preambut Inform. ¥ dodatkowe Materiat *s’rub 2) Dopuszcz.* Pmin. czujn.
PREAMBLE NUMBER DEVICE DESIGN. BOLTS MATERIAL | | Pmin SENS. DAMAGE |

Nr idsnt.*producema Weryf. wersji *sprzetowej

Dopuszcz. Y Pmaks. czujn.

MANUFACTOR ID

HARDWARE REV. |

Materiat *nakr tek 2)
NUTS MATERIAL

Pmax SENS. DAMAGE

Komunikat * HART Wersja * oprogram.  Mat. Zaworéw* odpow. 2) Maten'al*membrany
HART MESSAGE | | SOFTWARE VERSION | DRAIN VENT MAT. | MAT MEMBRANE |
Data *HART Licznik *konﬁguracji Poz. zaworo'w* odpow. 2) Ciecz* wypefniaj.
‘ HARTDATE | | CONFIG RECORDER | DRAIN VENT POS. | FLLNGFLUID
Ident. gt. wart.* mierz_ 2) Temperatura* PCB Gwint * 2) Tmin* czujnika
| PRIMARY VALUE IS | | PCB TEMPERATURE | | THREAD | | Tminsensor |
Gt. wart. * mierz  2) Dopuszcz. * temp. min. Gwint* montaz. 2) Tmaks W _czujnika

‘ PRIMARY VALUE ‘ ‘ ALLOWED MIN. TEMP ‘

‘ MOUNTING THREAD Tmax SENSOR

Wybér 2 wartv*mierz. 2)

Dopuszcz. * temp. maks.

Oddz/elacz+* 2) Wersja * sprzet.czujn.

‘ SECONDARY VAL. IS ‘ ALLOWED MAX. TEMP ‘

| REMOTESEAL+ | | SENSHWAREREV. |

2 wart. *mierz 2) Status *rmkroprzelqcz. Oddzi * 2)

‘ SECONDARY VALUE ‘ ‘ DIP STATUS ‘ REMOTE SEAL — ‘

Wybor 3 wart. W mierz.  2) Membrana W oddziel.+2)
THIRD VALUE IS DIAPHRAGM SEAL +

3 wart. Wmierz _2) Membrana Woddziel.- 2)

THIRD VALUE

Wybor 4 wartN mierz.  2)

4TH VALUE IS

4 wart. Wmierz _2)

4 TH VALUE

DIAPHRAGM SEAL —

Nr Woddziel. 2)

NR OF REMOTE SEAL

Ciecz W wypelniaj.2)

FILL FLUID

Rys. 44:

Grupa TRANSMITTER INFO [INFO - PRZETWORNIK]

PUT-XRXEXERK-T9-XX-XEXX-095

— Inform. dot. grupy f-cji HART DATA [DANE HART], patrz str. 114, tabela 23

— Inform. dot. grupy f-cji TRANSMITTER DATA [DANE PRZETWORNIKA], patrz str. 116, tabela 24
— Inform. dot. grupy f~cji PROCESSINFO [INFO - PROCES], patrz str. 117, tabela 25

— Inform. dot. grupy f-cji SENSOR DATA [DANE CZUINIKA], patrz str. 119, tabela 26

Tabela 23: (GROUP SELECTION /WYBOR GRUPY] —) OPERATING MENU /MENU OBSEUGI — TRANSMITTER

INFO [INFO - PRZETWORNIK] — HART DATA [DANE HART]

Nazwa parametru
BUS ADDRESS (345)

[ADRES MAGISTRALI]
Wprowadzenie wartosci

Opis

Wprowadzenie adresu umozliwiajacego wymiane danych za pomoca protokotu HART.
(HART 5.0: zakres 0...15, HART 6.0: zakres 0...63)

Ustawienie fabryczne:
0

Wskazanie numeru identyfikacyjnego przyrzadu w dziesietnym formacie liczbowym,

DEVICE TYPE (351)

[TYP PRZYRZADU] dla Deltabar S: 23
Wskazanie Wymagane warunki poczatkowe:
m Przetwornik réznicy ci$nieri Deltabar S
DEVICE TYPE (802) Wskazanie numeru identyfikacyjnego przyrzadu w dziesietnym formacie liczbowym,
[TYP PRZYRZADU] dla Cerabar S: 24
Wskazanie

Wymagane warunki poczatkowe:
m Przetwornik ci$nienia Cerabar S
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Tabela 23: (GROUP SELECTION /WYBOR GRUPY] —) OPERATING MENU /MENU OBSEUGI] — TRANSMITTER
INFO [INFO - PRZETWORNIK] — HART DATA [DANE HART)

Nazwa parametru

Opis

DEVICE TYPE (002)
[TYP PRZYRZADU]
Wskazanie

Wskazanie numeru identyfikacyjnego przyrzadu w dziesietnym formacie liczbowym,
dla Deltapilot S: 26

Wymagane warunki poczatkowe:
= Hydrostatyczny przetwornik poziomu Deltapilot S

DEVICE REVISION (699)
[WERYFIKACJA PRZYRZADU]
Wskazanie

Wskazanie danych weryfikacyjnych przyrzadu.

BURST MODE
[TRYB TRANSMISJI SERYINE]]
Wybér opcji

Zafaczanie i wytaczanie funkcji "Burst Mode".

Opcje:
» On [Zat]
u Off [7at]

‘Wymagane warunki poczatkowe:
= Obstuga poprzez ToF Tool, FieldCare lub komunikator reczny HART

BURST OPTION
[OPCJA TRANSMISJI SERYINE]]
Wprowadzenie wartosci

Parametr ten stuzy do okre$lenia, ktéra komenda ma by¢ przestana do jednostki
nadrzednej (master).

Wymagane warunki poczatkowe:
m Obstuga poprzez ToF Tool, FieldCare lub komunikator reczny HART

Ustawienie fabryczne:
3 (Komenda HART 3)

PREAMBLE NUMBER (036)
[LICZBA PREAMBUE]
Wprowadzenie wartosci

Wprowadzi¢ liczbe preambut dla protokotu HART. (Synchronizacja modeméw
wystepujacych w linii transmisyjnej, tak aby kazdy modut mdgt "przejac" bajt - wymagane
jest dostarczenie co najmniej 2 bajtéw.)

ZaKkres wprowadzer:
2..20

Ustawienie fabryczne:
5

MANUFACTOR ID (432)

Wskazanie numeru identyfikacyjnego producenta w dziesietnym formacie liczbowym.

[NR ID PRODUCENTA] dla Endress+Hauser: 17

Wskazanie

HART MESSAGE (271) Wprowadzenie komunikatu (maks. 32 znaki alfanumeryczne).

[KOMUNIKAT HART] W przypadku komendy z jednostki nadrzednej, komunikat ten przesytany jest za pomoca

Wprowadzenie wartosci

protokotu HART.

Ustawienie fabryczne:

lub zgodnie ze specyfikacja w zamdéwieniu

HART DATE (481)
[DATA HART]
Wprowadzenie wartosci

Wprowadzenie daty ostatniej zmiany konfiguracji.

Ustawienie fabryczne:
DD.MM.YY (data testu koficowego)

PRIMARY VALUE IS
[IDENT. GEOWNE] WARTOSCI

Parametr ten wskazuje identyfikacje gtéwnej wartosci mierzonej w zaleznosci od
wybranego trybu pomiaru:

MIERZONE]] — Tryb pomiaru "Pressure /Cisnienie/': PRESSURE /CISNIENIE]
Wskazanie — Tryb pomiaru "Level /Poziom/", opcja pomiaru poziomu "Linear /Liniowy/" lub "Pressure
linearized /7 linearyzacja cisnienia/': LEVEL BEFORE LIN /POZIOM PRZED LINEARYZACJA]
— Tryb pomiaru "Level /Poziom/", opcja pomiaru poziomu "Height linearized /7 linearyzacja
wysokoscil': TANK CONTENT [ZAWARTOSC ZBIORNIKA]
— Tryb pomiaru "Flow /Przeptyw/': SUPPRESSED FLOW [PRZEPEYW TEUMIONY]
— Patrz réwniez PRIMARY VALUE.
Wymagane warunki poczatkowe:
m Obstuga poprzez ToF Tool, FieldCare lub komunikator reczny HART
PRIMARY VALUE Wskazanie gtéwnej warto$ci mierzone;j.
[GEOWNA WARTOSC — Patrz réwniez PRIMARY VALUE IS.
MIERZ OI\{A/ Wymagane warunki poczatkowe:
Wskazanie

m Obstuga poprzez ToF Tool, FieldCare lub komunikator reczny HART
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Tabela 23: (GROUP SELECTION /WYBOR GRUPY] —) OPERATING MENU /MENU OBSEUGI — TRANSMITTER
INFO /INFO - PRZETWORNIK] — HART DATA [DANE HART]

Nazwa parametru

Opis

SECONDARY VAL. IS
[WYBOR DRUGIE] WARTOSCI
MIERZONE]]

Wybdér drugiej wartosci procesowej.

W zalezno$ci od wczesdniej zdefiniowanego trybu pomiaru, jako drugi parametr
procesowy mozna wybrac jedna z ponizszych wartosci:
— PRESSURE /CISNIENIE]

— CORRECTED PRESS. /CISNIENIE PO KOREKCJI]

— SENSOR PRESSURE /CISNIENIE CZUJNIKA]

— SENSOR TEMP. [TEMPERATURA CZUJNIKA]

— PCB TEMPERATURE /TEMPERATURA PCB]

— SUPPRESSED FLOW /PRZEPEYW TEUMIONY]

— TOTALIZER 1 [LICZNIK 1]

— TOTALIZER 2 [LICZNIK 2]

— LEVEL BEFORE LIN /POZIOM PRZED LINEARYZACJA]
— TANK CONTENT [ZAWARTOSC ZBIORNIKA]

Wymagane warunki poczatkowe:
m Obstuga poprzez ToF Tool, FieldCare lub komunikator reczny HART

SECONDARY VALUE
/DRUGA WARTOSC
MIERZONA]

Wskazanie drugiej wartosci procesowej. — Patrz réwniez SECONDARY VAL. IS.

Wymagane warunki poczatkowe:
m Obstuga poprzez ToF Tool, FieldCare lub komunikator reczny HART

THIRD VALUE IS
[WYBOR TRZECIE] WARTOSCI
MIERZONE]]

Wybdr trzeciej wartosci procesowej. — Patrz réwniez SECONDARY VAL. IS.

Wymagane warunki poczatkowe:
m Obstuga poprzez ToF Tool, FieldCare lub komunikator reczny HART

THIRD VALUE Wskazanie trzeciej wartosci procesowej. — Patrz réwniez SECONDARY VAL. IS.
[TRZECIA WARTOSC Wymagane warunki poczatkowe:

MIERZONA] = Obstuga poprzez ToF Tool, FieldCare lub komunikator reczny HART

4TH VALUE IS Wyb6r czwartej wartosci procesowej. — Patrz réwniez SECONDARY VAL. IS.
[WYBOR CZWARTE] WARTOSCI | Wymagane warunki poczatkowe:

MIERZONE]] = Obstuga poprzez ToF Tool, FieldCare lub komunikator reczny HART

4TH VALUE Wskazanie czwartej wartosci procesowej. — Patrz réwniez SECONDARY VAL. IS.
[CZWARTA WARTOSC Wymagane warunki poczatkowe:

MIERZONA] = Obstuga poprzez ToF Tool, FieldCare lub komunikator reczny HART

Tabela 24: (GROUP SELECTION /WYBOR GRUPY] —) OPERATING MENU /MENU OBStUGI] — TRANSMITTER
INFO /INFO - PRZETWORNIK] — TRANSMITTER DATA /DANE PRZETWORNIKA]

Nazwa parametru

Opis

DEVICE SERIAL No (354)
/NR SERYJNY PRZYRZADU]
Wskazanie

Wskazanie numeru seryjnego przyrzadu (11 znakéw alfanumerycznych).

ELECTR. SERIAL No (386)
[NR SERYINY MODULU
ELEKTRONIKI]

Wskazanie

Wskazanie numeru seryjnego gtéwnego modutu elektroniki (11 znakéw
alfanumerycznych).

CUST. TAG NUMBER (055)
[NR PUNKTU POMIAROWEGO]
Wprowadzenie wartosci

Wprowadzenie numeru punktu pomiarowego (maks. 8 znakéw alfanumerycznych).

Ustawienie fabryczne:
lub zgodnie ze specyfikacja w zaméwieniu

LONG TAG NUMBER (305)
[ROZSZERZ. NUMER PUNKTU
POMIAROWEGOQO]
Wprowadzenie warto$ci

Wprowadzenie numeru punktu pomiarowego (maks. 32 znaki alfanumeryczne).

Ustawienie fabryczne:

lub zgodnie ze specyfikacja w zamdéwieniu

ADDITIONAL INFO. (272)
J/INFORMACJA DODATKOWA]
Wskazanie

Wprowadzenie opisu punktu pomiarowego (maks. 16 znakéw alfanumerycznych).

Ustawienie fabryczne:
lub zgodnie ze specyfikacja w zamdéwieniu

DEVICE DESIGN. (350)
[OZNACZENIE PRZYRZADU]
Wskazanie

Wskazanie oznaczenia przyrzadu i kodu zaméwieniowego.
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Tabela 24: (GROUP SELECTION /WYBOR GRUPY] —) OPERATING MENU /MENU OBStUGI] — TRANSMITTER
INFO /INFO - PRZETWORNIK] — TRANSMITTER DATA /DANE PRZETWORNIKA]

Nazwa parametru

Opis

HARDWARE REV. (266)
[WERYFIKACJA SPRZETOWA]
Wskazanie

Wskazanie numeru weryfikacyjnego giéwnego modutu elektroniki
np.: V02.00

SOFTWARE VERSION (264)
[WERSJA OPROGRAMOWANIA]
Wskazanie

Wskazanie wersji oprogramowania
np.: V02.10

CONFIG RECORDER (352)
[LICZNIK KONFIGURAC]I]
Wskazanie

Wskazanie wartodci licznika konfiguracii.

Wartos¢ licznika wzrasta o 1 wraz z kazda zmiang parametru lub grupy. Licznik zlicza do
65535 a nastepnie ponownie rozpoczyna zliczanie od 0. Zmiany parametréw w grupie
funkcji DISPLAY /WSKAZNIK] nie powoduja zmiany stanu licznika.

PCB TEMPERATURE (357)
|TEMPERATURA PCB]
Wskazanie

Wskazanie temperatury mierzonej gtéwnego modutu elektroniki.

ALLOWED MIN. TEMP
(358)

[DOPUSZCZ. TEMP. MIN.]
Wskazanie

Wskazanie min. temperatury granicznej temperatury gtéwnego modutu elektroniki.

ALLOWED MAX. TEMP
(359)

[DOPUSZCZ. TEMP. MAKS.]
Wskazanie

Wskazanie maks. temperatury granicznej temperatury gitéwnego modutu elektroniki.

DIP STATUS (363)
[STATUS
MIKROPRZELACZNIKA]
Wskazanie

Wskazanie statusu mikroprzetacznika 1 na module elektroniki.

Mikroprzetacznik 1 umozliwia blokowanie i odblokowywanie dostepu do parametréw
zwigzanych z warto$cia mierzona. W przypadku zablokowania mozliwosci obstugi za
pomoca parametru INSERT PIN No. /WPROWADZ KOD DOSTEPU] ponowne odblokowanie
mozliwe jest réwniez tylko poprzez ten parametr. (— INSERT PIN NO, patrz str. 125.)
— Patrz réwniez Instrukcja obstugi BA270P (Deltabar S), BA271P (Cerabar S) lub
BA332P (Deltapilot S), pkt. 5.9 "Blokowanie/odblokowywanie obstugi".

Wskazanie:
® On (blokada wtaczona)
m Off (blokada wytaczona)

Ustawienie fabryczne:
Off (blokada wytaczona)

Tabela 25: (GROUP SELECTION /WYBOR GRUPY] —) OPERATING MENU /MENU OBStUGI — TRANSMITTER
INFO /INFO - PRZETWORNIK] — PROCESS CONNECTION /PRZYEACZE TECHNOLOGICZNE]

Nazwa parametru

Opis

Pmax PROC. CONN. (570)
[Pmax PRZYEACZA
TECHNOLOGICZNEGO]
Wprowadzenie wartosci

Parametr ten umozliwia wprowadzenie i wizualizacje maks. dopuszczalnego ci$nienia
przyfacza technologicznego.

Ustawienie fabryczne:

Zgodnie z danymi na tabliczce znamionowej (— patrz réwniez Instrukcja obstugi
BA270P (Deltabar S), BA271P (Cerabar S) lub BA332P (Deltapilot S), pkt. 2.1.1
Tabliczka znamionowa)

PROC. CONN. TYPE (482)
[TYP PRZYEACZA
TECHNOLOGICZNEGO]

Wyb6r opcji

Wybér i wskazanie typu przytacza technologicznego.

Opcje:

m Not used /Brak/

m Unknown /Nieznany]

m Special /Wykonanie specjalne]

n QOval flange /Kotnierz owalny]

m Thread female /Gwint wewnetrzny]
m Thread male /Gwint zewnetrzny]

» Flange /Kotnierz]

= Remote seal /Oddzielacz]
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Tabela 25: (GROUP SELECTION /WYBOR GRUPY] —) OPERATING MENU /MENU OBStUGI — TRANSMITTER
INFO /INFO - PRZETWORNIK] — PROCESS CONNECTION /PRZYEACZE TECHNOLOGICZNE]

Nazwa parametru

Opis

MAT. PROC. CONN. +
(360)

[MATERIAE PRZYEACZA
TECHNOLOGICZNEGO P+/

Wybér opcji

Wybdér i wskazanie materiatu przytacza technologicznego (P+).
— Patrz réwnieZ opis parametru MAT. PROC. CONN. -
Opcje:
m Not used /Brak]

Unknown /Nieznany]
Special /[Wykonanie specjalne]
Steel /Stal]

304 st. steel /Stal k.o. 304]
316 st. steel /[Stal k.o. 316]
Alloy C [Stop C]

Monel

Tantalum /7antal]

Titanium /7ytan]

PTEE (Teflon)

316L st. steel /Stal k.o. 316]
pPVC

Inconel /inkonel]

PVDF

ECTFE

Ustawienie fabryczne:
Zgodnie ze specyfikacja w zaméwieniu

MAT. PROC. CONN. - (361)
[MATERIAL PRZYEACZA
TECHNOLOGICZNEGO P-]

Wyb6r opciji

Wybér i wskazanie materiatu przytacza technologicznego (P-).
— Patrz réwniez opis parametru MAT. PROC. CONN. +

Wymagane warunki poczatkowe:
m Przetwornik réznicy ci$nieri Deltabar S

SEAL TYPE (362)
[TYP USZCZELKI]

Wyb6r opciji

Wybér i wskazanie materiatu uszczelnienia.

Opcje:

Not used /Brak]

Unknown /Nieznany]

Special /Wykonanie specjalne]

FKM Viton

NBR

EPDM

Urethane /Uretan]

1IR

Kalrez

FKM Viton oxyg (wykonanie odttuszczone dla tlenu)
CR [Polichloropren]

MVQ

PTEE glass [PTFE/szkio]

PTFE graphite /PTFE/grafit]

PTFE oxygen [PTFE/wykonanie odttuszczone dla tlenuj
Copper [MiedZ]

Copper f. oxygen /Miedz/wykonanie odttuszczone dla tlenu]

Ustawienie fabryczne:
Zgodnie ze specyfikacja w zaméwieniu

BOLTS MATERIAL
[MATERIAE SRUB]

Wybdr i wskazanie materiatu Srub.

Wymagane warunki poczatkowe:
m Obstuga poprzez ToF Tool, FieldCare lub komunikator reczny HART

NUTS MATERIAL
[MATERIAL NAKRETEK]

Wybdr i wskazanie materiatu nakretek.

Wymagane warunki poczatkowe:
m Obstuga poprzez ToF Tool, FieldCare lub komunikator reczny HART

DRAIN VENT MAT.
[MATERIAZ ZAWOROW
ODPOWIETRZAJACYCH]

Wybér i wskazanie materiatu zaworéw odpowietrzajacych.

Wymagane warunki poczatkowe:
m Obstuga poprzez ToF Tool, FieldCare lub komunikator reczny HART

DRAIN VENT POS.
[POZYCJA ZAWOROW
ODPOWIETRZAJACYCH]

Wybdér i wskazanie pozycji zaworéw odpowietrzajacych.

Wymagane warunki poczatkowe:
m Obstuga poprzez ToF Tool, FieldCare lub komunikator reczny HART
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Opis parametréw

Tabela 25: (GROUP SELECTION /WYBOR GRUPY] —) OPERATING MENU /MENU OBStUGI — TRANSMITTER
INFO /INFO - PRZETWORNIK] — PROCESS CONNECTION /PRZYEACZE TECHNOLOGICZNE]

Nazwa parametru

Opis

THREAD
[GWINT]

Wybér i wskazanie typu gwintu przytaczy procesowych.
Wymagane warunki poczatkowe:
m Obstuga poprzez ToF Tool, FieldCare lub komunikator reczny HART

MOUNTING THREAD
[MONTAZ GWINTU]

Wybér i wskazanie sposobu mocowania przyrzadu.

Wymagane warunki poczatkowe:
m Obstuga poprzez ToF Tool, FieldCare lub komunikator reczny HART

REMOTE SEAL +
[ODDZIELACZ +]

Wybdr i wskazanie typu oddzielacza po stronie dodatnie;.

Wymagane warunki poczatkowe:
m Obstuga poprzez ToF Tool, FieldCare lub komunikator reczny HART

REMOTE SEAL —
[ODDZIELACZ ]

Wybér i wskazanie typu oddzielacza po stronie ujemne;j.

Wymagane warunki poczatkowe:
m Obstuga poprzez ToF Tool, FieldCare lub komunikator reczny HART

DIAPHRAG. MAT. +
[MATERIAL ODDZIEL. +]

Wybér i wskazanie materiatu oddzielacza po stronie dodatniej.

‘Wymagane warunki poczatkowe:
= Obstuga poprzez ToF Tool, FieldCare lub komunikator reczny HART

DIAPHRAG. MAT. -
[MATERIAL ODDZIEL. -]

Wybér i wskazanie materiatu oddzielacza po stronie ujemnej.

‘Wymagane warunki poczatkowe:
m Obstuga poprzez ToF Tool, FieldCare lub komunikator reczny HART

NR OF REMOTE SEAL
[ILOSC ODDZIELACZY]

Wybér i wskazanie ilo$ci oddzielaczy.

Wymagane warunki poczatkowe:
m Obstuga poprzez ToF Tool, FieldCare lub komunikator reczny HART

FILL FLUID
[CIECZ WYPEENIAJACA]

Wybér i wskazanie cieczy wypelniajacej oddzielacz.

Wymagane warunki poczatkowe:
m Obstuga poprzez ToF Tool, FieldCare lub komunikator reczny HART

(wszystkie tryby pomiaru)

Tabela 26: (GROUP SELECTION /WYBOR GRUPY] —) OPERATING MENU /MENU OBSEUGI —> TRANSMITTER
INFO [INFO - PRZETWORNIK] — SENSOR DATA /DANE CZUINIKA

Nazwa parametru

Opis

SENSOR SER. No. (250)
[NR SERYINY CZUJNIKA]
Wskazanie

Wskazanie numeru seryjnego czujnika (11 znakéw alfanumerycznych).

PRESS. SENS LOLIM (484)
[DWGZ CZUJNIKA CISN.]
Wskazanie

Wskazanie dolnej wartosci granicznej zakresu pomiarowego czujnika.

PRESS. SENS HILIM (485)
[GWGZ CZUJNIKA CISN.]
Wskazanie

Wskazanie gérnej wartosci granicznej zakresu pomiarowego czujnika.

MINIMUM SPAN (591)
[MINIMALNY ZAKRES]
Wskazanie

Wskazanie najmniejszego mozliwego zakresu pomiarowego.

SENSOR MEAS.TYPE (581)
[TYP CZUJNIKA
POMIAROWEGO]
Wskazanie

Wskazanie typu czujnika.

Deltabar S = pomiar réznicy ci$niefi
Cerabar S with gauge pressure sensor /z czujn. cisn. wzgl.] = pom. ci$n. wzglednego
Cerabar S with absolute pressure sensor /z czujn. cisn. abs.j= pom. ci$n. absolutnego

| ]
| |
| |
m Deltapilot S = pom. ci$n. wzglednego

Pmin SENS. DAMAGE (251)
[DOPUSZCZ. Pmin CZUJN.]
Wskazanie

Wskazanie minimalnego dopuszczalnego ci$nienia absolutnego czujnika (odpornosé
na préznie).

Pmax SENS. DAMAGE (252)
[DOPUSZCZ. Pmax CZUJN.]
Wskazanie

Wskazanie maksymalnego dopuszczalnego ci$nienia absolutnego czujnika (odpornosé
na nadci$nienie).

MAT. MEMBRANE (365)
[MATERIAE MEMRANY]
Wskazanie

Wskazanie materialu membrany.

Ustawienie fabryczne:

Zgodnie z wersja okreslong w kodzie zaméwieniowym

— dla Deltabar S, patrz Karta katalogowa TI382P, dla Cerabar S, patrz Karta katalogowa
TI383P dla Deltapilot S, patrz Karta katalogowa TI416P, punkt "Kod zaméwieniowy".
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Tabela 26: (GROUP SELECTION /WYBOR GRUPY] —) OPERATING MENU /MENU OBStUGI] — TRANSMITTER
INFO [/INFO - PRZETWORNIK] — SENSOR DATA /DANE CZUINIKA|
(wszystkie tryby pomiaru)

Nazwa parametru

Opis

FILLING FLUID (366)
[CIECZ WYPEENIAJACA]
Wskazanie

Wskazanie cieczy wypetniajacej.

Tmin SENSOR (368)
[Tmin CZUJINIKA]
Wskazanie

Wskazanie dolnej warto$ci granicznej nominalnej temperatury czujnika.

Tmax SENSOR (369)
[Tmax CZUJNIKA]
Wskazanie

Wskazanie gérnej wartosci granicznej nominalnej temperatury czujnika.

SENS H/WARE REV (487)
[WER. SPRZET. CZUJN.]
Wskazanie

Wskazanie numeru weryfikacyjnego wersji sprzetowej czujnika.

np.: 1

Warto$¢ mierzona

Measured value

Menu ‘ obstugi
| OPERATING MENU_ |
[

{
Jezyk * 1)‘ )

(
Ustawienia )

SETTINGS

(

[
)) Konfiguracja* licznika

‘ TOTALIZER SETUP ‘

Kalibracja * pozycji
POSITION ADJUSTMENT‘

1) Parametry dostepne tylko przy obstudze
za pomoca wskaznika lokalnego

2) Parametry dostepne tylko przy obstudze
za pomoca programu ToF Tool lub
komunikatora recznego HART

»
Ladl
Info - ¥ przetwornik
PROCESS INFO
Wartosci * procesowe Wskaznik ¥ PEAK HOLD
‘ PROCESS VALUE ‘ PEAK HOLD INDICATOR
Cisnienie Poziom Przeptyw
Pressur, Level Flow
Wartosc Y mierzona Wartosc ‘mierzona 2) Wartosé Wmierzona 2) Licznik: ¥ _P > Pmax
‘ MEASURED VALUE ‘ ‘ MEASURED VALUE ‘ MEASURED VALUE ‘ COUNTER: P > Pmax ‘
Cisnienie Cisnienie Cisnienie * Maks. cisn. *mfsrzone
| PReEsswRe | PRESSURE | PRESSURE | | MAX MEAS.PRESS. |
Cisnienie * po korekcji Cisnienie *po korekcji Cis’nienie* po korekcji Liczn/k:* P < Pmin
CORRECTED PRESS. | | CORRECTED PRESS. | | CORRECTED PRESS.J_‘ | COUNTER: P <Pmin |
Cisnienie * czujnika Cisnienie *czujnlka Cisnienie * czujnika Min. cis'n.* mierzone
SENSORPRESSURE | | SENSORPRESSURE | | SENSORPRESSURE | | MIN.MEAS. PRESS. |
Temperatura V¥ czujnika Temperatura W czujnika TemperaturaW czujnika Licznik: Y T > Tmax
SENSOR TEMP. SENSOR TEMP. SENSOR TEMP. COUNTER: T > Tmax

Trend wan.* mierzonej Trend wan.*mierzonej Trend wart.*mierzonej

Maks. temp.* mierzona

‘ MEAS. VAL. TREND ‘ ‘ MEAS. VAL. TREND ‘ ‘ MEAS. VAL. TREND ‘

MAX. MEAS. TEMP. |

Poziom przed * linearyzacja Przeplyw* tumiony

Liczm'k:* T < Tmin

| LeveLeeForeLN | [ suppREssED FLow |

‘ COUNTER: T < Tmin ‘

Zawarto$¢ Y zbiornika Licznik 1

Min. temp. *mierzona

TANK CONTENT TOTALIZER 1 ‘

MIN. MEAS. TEMP. ‘

Nadmiar * licznika 1

Licznik PCB: * T > Tmax

‘ TOTAL. 1 OVERFLOW ‘

‘ PCB COUNT: T > Tmax ‘

Licznik 2 *

Maks. temp.* PCB

‘ TOTALIZER 2 ‘

| PcBMAX TEMP. |

Nadmiar §_licznika 2
TOTAL. 2 OVERFLOW

Licznik PCB: ¥ T < Tmin
PCB COUNT: T<Tmin

Min. temp.\§ PCB
PCB MIN. TEMP.

Kasowanie W wsk. PEAKHOLD

RESET PEAKHOLDS

PUT-XRXEXERE-T9-XX-XE-XX-090

Rys. 45:

Grupa PROCESSINFO [INFO - PROCES]

— Gr. f~cji PROCESS VALUES [WART. PROCESOWE], tryb pom. "Pressure [Cisnienie]", str. 120, tabela 27
— Gr. f~cji PROCESS VALUES |[WART. PROCESOWE], tryb pom. "Level [Poziom]", str. 121, tabela 28

— Gr. fcji PROCESS VALUES [WART. PROCESOWE], tryb pom. "Flow [Przeptyw]", str. 122, tabela 29

— Gr. fcji PEAK HOLD INDICATOR [WSKAZNIK PEAK HOLD), str.123, tabela 30

Tabela 27: (GROUP SELECTION /WYBOR GRUPY] —») OPERATING MENU /MENU OBStUGI — PROCESSINFO
JINFO - PROCES] — PROCESS VALUES "Pressure" /[WARTOSCI PROCESOWE "Cisnienie"]

Nazwa parametru  Opis

Wymagane warunki poczatkowe:

» MEASURING MODE [TRYB POMIARU] = Pressure [Cisnienie] (— patrz réwniez str. 45).
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Tabela 27: (GROUP SELECTION /WYBOR GRUPY] —) OPERATING MENU /MENU OBStUGI] — PROCESSINFO
[INFO - PROCES] — PROCESS VALUES "Pressure" [WARTOSCI PROCESOWE "Cisnienie"]

Nazwa parametru Opis
MEASURED VALUE (679) Wskazanie warto$ci mierzonej
[WARTOSC MIERZONA] W trybie pomiarowym "Pressure /Cisnienie/', warto$¢ ta zgodna jest z warto$cia

parametru PRESSURE /CISNIENIE].

Wymagane warunki poczatkowe:

= Obstuga poprzez ToF Tool, FieldCare lub komunikator reczny HART

Obstuga lokalna:

» W przypadku obstugi recznej, parametr MEASURED VALUE /WARTOSC MIERZONA]
dostepny jest na pierwszym poziomie menu.

PRESSURE (301) Wskazanie ci$nienia mierzonego po ponownej kalibracji czujnika, kalibracji pozycji i
[CISNIENIE] thumieniu. Warto$¢ ta zgodna jest z warto$cia parametru MEASURED VALUE /WARTOSC
Wskazanie MIERZONA] w trybie pomiarowym "Pressure /Cisnienie/'.

Cisnienie

Trym. . . .
Czujnik [l choki  ((<AIOrCIAL gl Tiumienie oo
czujnika pozycj prag
Przeptyw
CISNIENIE CISNIENIE CISNIENIE
CZUJNIKA PO KOREKCJI

PO1-xMx7xxxx-05-xx-xx-xx-009

CORRECTED PRESS. (434) | Wskazanie ci$nienia mierzonego po trymowaniu charakterystyki czujnika, kalibracji

[CISNIENIE PO KOREKCJI] pozycji i przed ttumieniem. — Patrz réwniez diagram PRESSURE /CISNIENIE].
Wskazanie

SENSOR PRESSURE (584) Wskazanie ci$nienia mierzonego przed trymowaniem charakterystyki czujnika, kalibracja
[CISNIENIE CZUJNIKA] pozycji i ttumieniem. — Patrz réwniez diagram PRESSURE /CISNIENIE]

Wskazanie

SENSOR TEMP. (367) Wskazanie temperatury aktualnie mierzonej w czujniku. Warto$¢ ta moze sie r6zni¢ od
[TEMPERATURA CZUJNIKA] temperatury procesowe;.

Wskazanie

MEAS. VAL. TREND (378) | Wskazanie trendu wartosci mierzonej ci$nienia.

[TREND WART. MIERZ.] Mozliwe opcje: wzrost, spadek, stata warto$¢

Wskazanie

Tabela 28: (GROUP SELECTION /WYBOR GRUPY] —) OPERATING MENU /MENU OBStUGI] — PROCESSINFO
/INFO - PROCES] — PROCESS VALUES "Level" [WARTOSCI PROCESOWE "Poziom"

Nazwa parametru ‘ Opis

Wymagane warunki poczatkowe:
s MEASURING MODE /TRYB POMIARU] = Level [Poziom] (— Patrz réwniez str. 45).

MEASURED VALUE (679) Wskazanie warto$ci mierzonej

[WARTOSC MIERZONA] W tr. pom. "Level /Poziom/" przy ustaw. "Linear /Liniowy]" lub "Pressure linearized /Z linear.

cisnieniaf', warto$¢ ta zg. jest z wart. LEVEL BEFORE LIN /POZIOM PRZED LINEARYZACIA]

W tr. pomiaru "Level /Poziom/" przy ust. tr. pomiaru poziomu "Height linearized /7 linearyz.

wysokoscil', warto$¢ ta zg. jest z warto$cig param. TANK CONTENT /ZAW. ZBIORNIKA/.

Wymagane warunki poczatkowe:

m Obstuga poprzez ToF Tool, FieldCare lub komunikator reczny HART

Obstuga lokalna:

» W przypadku obstugi recznej, parametr MEASURED VALUE /WARTOSC MIERZONA]
dostepny jest na pierwszym poziomie menu.

PRESSURE (301) Wskazanie ci$nienia mierzonego po trymowaniu ch-ki czujnika, kalibracji pozycji i thu-
[CISNIENIE] mieniu. Warto$¢ ta zgodna jest z wart. param. MEASURED VALUE /WARTOSC
Wskazanie MIERZONA] W trybie pomiaru "Pressure /Cisnienie/'.

Cisnienie

Trym. . " L
Czujnik ch-ki - Ks!b(rﬁqa Ttumienie V\'{YJng‘I,(:e
czujnika pozyd) pra
Przeptyw
CISNIENIE CISNIENIE ~ CISNIENIE
CZUJINIKA PO KOREKCJI

PO1-xMx7xxxx-05-xx-xx-xx-010
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Tabela 28: (GROUP SELECTION /WYBOR GRUPY] —) OPERATING MENU /MENU OBStUGI] — PROCESSINFO
[INFO - PROCES] — PROCESS VALUES "Level" [WARTOSCI PROCESOWE "Poziom"]

Nazwa parametru

Opis

CORRECTED PRESS. (434)
[CISNIENIE PO KOREKCJI]
Wskazanie

Wskazanie ci$nienia mierzonego po trymowaniu charakterystyki czujnika, kalibracji
pozycji i przed thumieniem. — Patrz réwnieZ diagram PRESSURE /CISNIENIE].

SENSOR PRESSURE (584)
[CISNIENIE CZUJNIKA]
Wskazanie

Wskazanie ci$nienia mierzonego przed trymowaniem charakterystyki czujnika, kalibracja
pozycji i ttumieniem. — Patrz réwniez diagram PRESSURE /CISNIENIE].

SENSOR TEMP. (367)
[TEMPERATURA CZUINIKA]
Wskazanie

Wskazanie temperatury aktualnie mierzonej w czujniku. Warto$¢ ta moze sie rézni¢
od temperatury procesowe;.

MEAS. VAL. TREND (378)
[TREND WART. MIERZ.]
Wskazanie

Wskazanie trendu warto$ci mierzonej ci$nienia.
Mozliwe opcje: wzrost, spadek, stata warto$¢

LEVEL BEFORE LIN (050)
[POZIOM PRZED
LINEARYZACJA]
Wskazanie

Wskazanie warto$ci poziomu przed linearyzacja.

Wymagane warunki poczatkowe:

m LEVEL MODE /7R. POM. POZIOMU] = Linear [Liniowy] lub height linearized [z lin. wysokosci]
W zal. od ustawienia w LIN. MEASURAND /LIN. WLK. MIERZ.]lub COMB. MEASURAND
[KOMB. WLK. MIERZ.], parametr ten wskazuje akt. poziom w % lub jednostkach poziomu.

TANK CONTENT (370)
[ZAWARTOSC ZBIORNIKA]
Wskazanie

Wskazanie wartosci poziomu po linearyzaciji.

Wymagane warunki poczatkowe:

m LEVEL MODE /TR. POM. POZIOMU] = Pressure linearized /Z linearyzacja cisnienial lub
Height linearized /Z linearyzacja wysokosci]

W zal. od ustawienia w LINd. MEASURAND /LINEARYZ. WLK. MIERZ.] lub COMB. MEA-

SURAND /KOMB. WLK. MIERZ.], akt. zawart. zbiornika jest wskazywana w % lub w jedn.

objetosci lub masy. Warto$¢ ta zg. jest z MEASURED VALUE [WARTOSC MIERZONA].

Tabela 29: (GROUP SELECTION /WYBOR GRUPY] —) OPERATING MENU /MENU OBStUGI] — PROCESSINFO
[INFO - PROCES] —» PROCESS VALUES "Flow" [WARTOSCI PROCESOWE " Przepiyw"]

Nazwa parametru

 Opis

Wymagane warunki poczatkowe:
s MEASURING MODE [TRYB POMIARU] = Flow [Przeptyw] (— patrz réwniez str. 45).

MEASURED VALUE (679)
[WARTOSC MIERZONA]

Wskazanie warto$ci mierzonej

W trybie pomiaru "Flow [Przeptyw]", warto$¢ ta jest zgodna z warto$cig parametru

SUPPRESSED FLOW [PRZEPEYW TEUMIONY].

Wymagane warunki poczatkowe:

m Obstuga poprzez ToF Tool, FieldCare lub komunikator reczny HART

Obstuga lokalna:

= W przypadku obstugi lokalnej, parametr MEASURED VALUE /WARTOSC MIERZONA]
dostepny jest na pierwszym poziomie menu.

PRESSURE (301)
[CISNIENIE]
Wskazanie

Wskazanie ci$nienia mierzonego po ponownej kalibracji czujnika, kalibracji pozyciji i
thumieniu. Warto$¢ ta zgodna jest z wartoscia parametru MEASURED VALUE /WARTOSC
MIERZONA] w trybie pomiarowym "Pressure /Cisnienie/'.

Cisnienie

Trym. Kalibracja Wyisci
- & . . yj$cie
Czujnik Ch-lAqA > pozycji Ttumienie pradowe
czujnika
CISNIENIE CISNIENIE CISNIENIE
CZUJINIKA PO KOREKCJI

PO1-xMx7xxxx-05-xx-xx-xx-011

CORRECTED PRESS. (434)
[CISNIENIE PO KOREKCJI]
Wskazanie

Wskazanie ci$nienia mierzonego po trymowaniu charakterystyki czujnika, kalibracji
pozyciji i przed ttumieniem. — Patrz réwniez diagram PRESSURE /CISNIENIE].

SENSOR PRESSURE (584)
[CISNIENIE CZUINIKA]
Wskazanie

Wskazanie ci$nienia mierzonego przed trymowaniem charakterystyki czujnika, kalibracja
pozycji i ttumieniem. — Patrz réwniez diagram PRESSURE /CISNIENIE].

SENSOR TEMP. (367)
[TEMPERATURA CZUJNIKA]
Wskazanie

Wskazanie temperatury aktualnie mierzonej w czujniku. Warto$¢ ta moze si¢ rézni¢
od temperatury procesowe;.

MEAS. VAL. TREND (378)
[TREND WART. MIERZ.]
Wskazanie

Wskazanie trendu wartosci mierzonej ci$nienia.
Mozliwe opcje: wzrost, spadek, stata warto$¢
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Tabela 29: (GROUP SELECTION /WYBOR GRUPY] —) OPERATING MENU /MENU OBStUGI] — PROCESSINFO
J/INFO - PROCES] — PROCESS VALUES "Flow" [WARTOSCI PROCESOWE " Przepiyw"]

Nazwa parametru

Opis

SUPPRESSED FLOW (375)

Wskazanie aktualnej warto$ci przeptywu. W zaleznosci od wybranego typu pom. przepty-

[PRZEPEYW TLEUMIONY] wu (— FLOW-MEAS. TYPE), wskazywany jest przept. objetociowy, przeptyw masowy,
Wskazanie normalizowany przeplyw objetosciowy lub standaryzowany przeptyw objetoSciowy.
TOTALIZER 1 (652) Wskazanie catkowitej wartosci przeptywu sumowanej przez licznik 1. Warto$¢ ta moze
[LICZNIK 1] by¢ kasowana za pom. RESET TOTALIZER 1 [KASOWANIE LICZN. 1]. Parametr TOTAL. 1
Wskazanie OVERFLOW /NADMIAR LICZN. 1] wskazuje nadmiar.

Przyktad: Wartos¢ 123456789 m3 wskazywana jest w nastepujacy sposob:
— TOTALIZER 1 [LICZNIK 1}: 3456789 m?
— TOTAL. 1 OVERFLOW /NADMIAR LICZNIKA 1}: 12 E7

TOTAL. 1 OVERFLOW (655)
[NADMIAR LICZNIKA 1]
Wskazanie

Wskazanie nadmiaru licznika 1.
— Patrz réwniez opis parametru TOTALIZER 1 /LICZNIK 1].

TOTALIZER 2 (657)

Wskazanie catk. wart. przeptywu sumowanej przez licznik 2. Kasowanie stanu tego licz-

[LICZNIK 2] nika nie jest mozliwe. TOTAL. 2 OVERFLOW /NADMIAR LICZNIKA 2] wskazuje nadmiar.
Wskazanie — Patrz réwniez przyktad dla TOTALIZER 1.

TOTAL. 2 OVERFLOW (658) | Wskazanie nadmiaru licznika 2.

[NADMIAR LICZNIKA 2] — Patrz réwniez opis parametru TOTALIZER 2 i przyktad dla TOTALIZER 1.
Wskazanie

Tabela 30: (GROUP SELECTION /WYBOR GRUPY] —) OPERATING MENU /MENU OBStUGI] — PROCESSINFO
JINFO - PROCES] — PEAK HOLD INDICATOR /WSKAZNIK PEAK HOLD]

Nazwa parametru

Opis

COUNTER:P > Pmax (380)
[LICZNIK: P> Pmax]
Wskazanie

Wskazanie ilosci przekroczeri maksymalnego ci$nienia czujnika.

Warto$¢ graniczna: gérna wart. gr. nominalnego ci$nienia czujnika + 10 % gérnej wart.
gr. nominalnego ci$nienia czujnika. Stan tego licznika mozna kasowa¢ za pomoca
parametru RESET PEAKHOLD [KASOWANIE PEAK HOLD].

MAX. MEAS. PRESS. (383)
[MAKS. CISNIENIE MIERZ,]
Wskazanie

Wskazanie najwyzszej wartosci mierzonej ci$nienia (wskaznik peak hold). Stan tego
wskaZnika mozna kasowaé za pomoca parametru RESET PEAKHOLD /KASOWANIE PEAK
HOLD).

COUNTER P < Pmin (467)
[LICZNIK: P < Pmin]
Wskazanie

Wskazanie ilosci przekroczeri minimalnego ci$nienia czujnika

Warto$¢ graniczna: dolna wart. gr. nominalnego ci$nienia czujnika — 10 % gérnej wart.
gr. nominalnego ci$nienia czujnika. Stan tego licznika mozna kasowa¢ za pomoca
parametru RESET PEAKHOLD /KASOWANIE PEAK HOLD].

MIN. MEAS. PRESS. (469)
[MIN. CISNIENIE MIERZ.]
Wskazanie

Wskazanie najnizszej warto$ci mierzonej cisnienia (wskaznik peak hold). Stan tego
wskaZnika mozna kasowaé za pomoca parametru RESET PEAKHOLD /KASOWANIE PEAK
HOLD).

COUNTER:T > Tmax (404)
[LICZNIK: T> Tmax]
Wskazanie

Wskazanie ilosci przekroczeri maks. temperatury czujnika. Stan tego licznika mozna
kasowac¢ za pomoca parametru RESET PEAKHOLD /KASOWANIE PEAK HOLD).

MAX. MEAS. TEMP. (471)
[MAKS. TEMP. MIERZ.]
Wskazanie

Wskazanie najwyzszej warto$ci mierzonej temperatury czujnika (wskaznik peak hold).
Stan tego wskaZnika mozna kasowa¢ za pomoca parametru RESET PEAKHOLD
[KASOWANIE PEAK HOLD].

COUNTER:T < Tmin (472)
[LICZNIK: T< Tmin]
Wskazanie

Wskazanie ilosci przekroczeri min. temperatury czujnika. Stan tego licznika mozna
kasowa¢ za pomoca parametru RESET PEAKHOLD [KASOWANIE PEAK HOLD].

MIN. MEAS. TEMP. (474)
[MIN. TEMP. MIERZ.]
Wskazanie

Wskazanie najnizszej warto$ci mierzonej temperatury czujnika (wskaZnik peak hold).
Stan tego wskaznika mozna kasowac za pomoca parametru RESET PEAKHOLD
[KASOWANIE PEAK HOLD].

PCB COUNT:T>Tmax (488)
[LICZNIK PCB:T > Tmax]
Wskazanie

Wskazanie ilosci przekroczeri maks. temperatury modutu elektroniki.

PCB MAX. TEMP. (490)
[MAKS. TEMP. PCB]
Wskazanie

Wskazanie najwyzszej wartosci mierzonej temperatury modutu elektroniki.

PCB COUNT:T < Tmin (492)
[LICZNIK PCB:T < Tmin]
Wskazanie

Wskazanie ilosci przekroczeri min. temperatury modutu elektroniki.

PCB MIN. TEMP. (494)
[MIN. TEMP. PCB]
Wskazanie

Wskazanie najnizszej warto$ci mierzonej temperatury modutu elektroniki.
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Tabela 30: (GROUP SELECTION /WYBOR GRUPY] —) OPERATING MENU /MENU OBStUGI] — PROCESSINFO
J/INFO - PROCES] — PEAK HOLD INDICATOR /WSKAZNIK PEAK HOLD)]

Nazwa parametru

Opis

RESET PEAKHOLD (382)
[KASOWANIE PEAK HOLD]

Parametr ten zawiera liste wskaznikéw peak hold wszystkich parametréw, ktére moga
by¢ kasowane. Umozliwia wybér wskaznika, ktéry ma zosta¢ skasowany.

Wybér opcji

Opcje:

None /Nie kasuj zadnego]

Max. pressure /Maks. cisnienie]
Min. pressure /Min. cisnienie]
Pmax history /Historia Pmax]
Pmin history /Historia Pmin]
Max. temp. /Maks. temperatura]
Min. temp. /Min. temperatura]
Tmax history /Historia Tmax]
Tmin history /Historia Tmin]
Reset all /Kasuj wszystkie]

Ustawienie fabryczne:
None /Nie kasuj zadnego]

Warto$¢ mierzona

Measured value

Menu ‘ obstugi
| OPERATING MENU |

{
Jezyk * 1 )‘ )

Ustawienia

SETTINGS

((
) Obstuga * Diagnostyka*

‘ OPERATION | ‘ DIAGNOSTICS ‘
[

(
J Konﬁguracja* licznika

Symulacja * Komunikaly*

Wart. gran/cz.* uzytk.
MESSAGES ‘ | usermts |

| Totauzer seTup | ‘ SIMULATION ‘ ‘

Kalibracja * pozyciji
POSITION ADJUSTMENT‘

1) Parametry dostepne tylko przy obstudze
za pomoca wskaznika lokalnego

2) Parametry dostepne tylko przy obstudze
za pomocg programu ToF Tool, FieldCare
lub komunikatora recznego HART

Parametry oznaczone symbolem "*"
dostepne sg tylko w przypadku

okreslonej konfiguracji innych parametrow,
patrz ponizsza tabela.

brak

Wprow. kod ¥ resetu Tryb ¥ symulacji
| ENTER RESETCODE | [ siMULATION MoDE |

Status Y alarmu
‘ ALARM STATUS

Ost. kody * diagnost.
| LasTDIAG. CODE |
Potw. trybu * alarmu
| ACK. ALARM MODE |

Okno alarmu ¥ Pmin
‘ Pmin ALARM WINDOW ‘

Okno alarmu *Pmax
| Pmax ALARM WINDOW |

Okno a/armu* Tmin
| Tmin ALARM WINDOW |

Potwierdz. * alarmu__*  Okno alarmu *Tmax

‘ ACK. ALARM ‘ Tmax ALARM WINDOW

Kasowanie W wsz. alarméw
RESET ALLALARMS

DOWNLOAD SELECT.

*

HistoROM CONTROL

ALARM DELAY

Czas wy$w.

ALARM DISPL. TIME

Cisnienie Przeptyw Poziom Zawarto$c zbiornika Prad Komunikat alarmu
none Pressure Flow Level Tank content Current Alarm Warnung
lacj: isnieni: S) wart. przept. Symulacja ¥ poziomu Symulacja ¥ zaw. zbiorn. Symulacja ¥ pradu [E btedu nr
| s PRESSURE | | siM.FLOWVALUE || siM.LEVEL SIM.TANKCONT. | | sIM.CURRENT _|[ siM.ERRORNO. |

v
O

W

W

v v v v v
©) ©) ©) ©)

Rys. 46:
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Grupy OPERATING [OBSEUGA] i DIAGNOSTICS [DIAGNOSTYKA]

— Grupa funkcji OPERATING [OBSLUGA], patrz str. 125, tabela 31

— Grupa funkcji SIMULATION [SYMULACJA], patrz str. 126, tabela 32

— Grupa funkcji MESSAGES [KOMUNIKATY], patrz str. 127, tabela 33

— Grupa funkcji USER LIMITS [WARTOSCI GRANICZNE UZYTKOWNIKA], patrz str. 129, tabela 34
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JOBSLUGA]

Tabela 31: (GROUP SELECTION /WYBOR GRUPY] —) OPERATING MENU /MENU OBStUGI — OPERATING

Nazwa parametru

Opis

ENTER RESET CODE (047)
[WPROWADZENIE KODU
RESETU]

Wprowadzenie warto$ci

Przywrécenie ustawieni fabrycznych wszystkich parametréw lub ich okreslonej grupy.
— Patrz réwniez Instrukcja obstugi BA270P (Deltabar S), BA271P (Cerabar S) lub
BA332P (Deltapilot S), pkt. 5.10 "Ustawienia fabryczne" (reset).

Ustawienie fabryczne:
0

OPERATING HOURS (409)
[CZAS PRACY]
Wskazanie

Wskazanie czasu pracy w godzinach. Parametr ten nie moze by¢ kasowany.

INSERT PIN NO (048)
[WPROWADZ KOD DOSTEPU]
Wprowadzenie wartosci

Wprowadzenie kodu blokujacego/odblokowujacego mozliwo$¢ obstugi.

&y, Wskazéwkal

= Aktywna blokada obstugi sygnalizowana jest poprzez symbol .. na wskazniku
lokalnym. Zmiana ustawief parametréw definiujacych wskazanie, np. LANGUAGE
JEZYK] 1 DISPLAY CONTRAST /KONTRAST WSKAZNIKA] jest nadal w tym przypadku
mozliwa.

m Jezeli blokada uaktywniona zostanie za pomocg mikroprzetacznika, ponowne odbloko-
wanie obstugi mozliwe jest réwniez tylko za pomoca mikroprzetacznika. W przypadku
uaktywnienia blokady za pomoca wskaZnika lokalnego lub poprzez zdalna obstuge,
np. za pomocg ToF Tool, zdjecie blokady mozliwe jest poprzez wskaznik lokalny lub
zdalng obstuge.

m Po zablokowaniu trybu obstugi, zmiana ustawienia mikroprzetacznika "Ttumienie wt./
wyt." nie ma Zadnego wplywu na stala czasowa. Jakakolwiek zmiana ttumienia moze
by¢ efektywna dopiero po ponownym odblokowaniu trybu obstugi.

— Patrz réwniez Instrukcja obstugi BA270P (Deltabar S), BA271P (Cerabar S) lub

BA332P (Deltapilot S), pkt. 5.9 "Blokowanie/odblokowywanie trybu obstugi".

Opcje:

m Lock [Blokowanie|: wprowadzic liczbe z zakresu 0...9999; ale #100.

» Unlock [Odblokowywanie|: wprowadzi¢ liczbe 100.

Ustawienie fabryczne:
100

HistoROM AVAIL. (831)
[DOSTEPNOSC HistoROM]
Wskazanie

Wskazanie czy opcjonalny modut pamieci HistoROM®/M-DAT jest zainstalowany
na module elektroniki.

— Patrz réwniez Instrukcja obstugi BA270P (Deltabar S), BA271P (Cerabar S) lub
BA332P (Deltapilot S), pkt. 5.5 "HistoROM®/M-DAT (opcja)".

Opgcje:
m Yes /Tak] (HistoROM®/M-DAT zainstalowany na module elektroniki)
n No /Nie/ (HistoROM®/M-DAT nie zainstalowany na module elektroniki)

DOWNLOAD SELECT (014)
[WYBOR POBIERANIA
DANYCH]

Wybér opcji

Wybér opcji funkeji kopiowania danych z modutu pamieci HistoROM do przetwornika.
Ustawienie to nie ma wptywu na zapis danych z przetwornika do pamieci HistoROM.

Wymagane warunki poczatkowe:
» Modut HistoROM®/M-DAT jest zainstalowany na module elektroniki
(HistoROM AVAIL. = Yes)

Opcje:

m Configuration copy /Kopia konfiguracjil: skopiowane zostaja wszystkie parametry
za wyjatkiem DEVICE SERIAL No /NR SERYINY PRZYRZADUJ, DEVICE DESIGN.
[OZNACZ. PRZYRZADU]J, CUST. TAG NUMBER /NR P-TU POM. UZYTK.], LONG TAG
NUMBER /ROZSZERZ. NR P-TU POM.], DESCRIPTION /OPIs], BUS ADDRESS /ADRES
SIECIOWY] oraz parametréw w grupach POSITION ADJUSTMENT /KALIBRACJA
POZYCJl] i PROCESS CONNECTION /PRZVEACZE PROCESOWE].

m Device replacement /[Wymiana przyrzaduj: skopiowane zostaja wszystkie parametry
za wyjatkiem DEVICE SERIAL No /NR SERYINY PRZYRZADUJ, DEVICE DESIGN.
[OZNACZ. PRZYRZADU] oraz parametréw w grupach POSITION ADJUSTMENT
[KALIBRACJA POZYCJl] i PROCESS CONNECTION /PRZYEACZE PROCESOWE].

m Electronics replace /[Wymiana elektronikil: skopiowane zostaja wszystkie parametry
za wyjatkiem parametréw w grupie POSITION ADJUSTMENT /KALIBRACJA POZYCJ]].

Ustawienie fabryczne:
Copy config. [Kopia konfig.] (Jesli modut HistoROM®/M-DAT jest zainstalowany
na module elektroniki)
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Tabela 31: (GROUP SELECTION /WYBOR GRUPY] —) OPERATING MENU /MENU OBStUGI — OPERATING

Nazwa parametru

Opis

HistoROM CONTROL (832)
[NADZOR HistoROM]
Wyb6r opciji

Definiowanie kierunku transmisji danych.
— Patrz réwniez Instrukcja obstugi BA270P (Deltabar S), BA271P (Cerabar S) lub
BA332P (Deltapilot S), pkt. 5.5 "HistoROM®/M-DAT (opcja)".

Wymagane warunki poczatkowe:
= Modut HistoROM®/M-DAT jest zainstalowany na module elektroniki
(HistoROM AVAIL. = Yes)

Opcje:

m Abort [Przerwij]

m HistoROM — Device [HistoROM — Przetwornik]
m Device — HistoROM [Przetwornik — HistoROM]

Ustawienie fabryczne:
Abort [Przerwij] (Je$li modut HistoROM®/M-DAT jest zainstalowany
na module elektroniki)

Tabela 32: (GROUP SELECTION /WYBOR GRUPY] —) OPERATING MENU /MENU OBStUGI] — DIAGNOSTICS
[DIAGNOSTYKA] — SIMULATION /SYMULACJA]

Nazwa parametru

Opis

SIMULATION MODE (413)
[TRYB SYMULAGJI]
Wyb6r opciji

Zakaczenie oraz wybér trybu symulacji.
Zmiana trybu pracy lub trybu pomiaru poziomu powoduje wytaczenie aktywnego trybu
symulacji.

Opcje:

m None /Brak]

m Pressure /CiSnienie, — patrz réwniez opis param. SIM. PRESSURE

» Flow [Przeplyw] (tylko przetwornik réznicy ci$nieri), — patrz réwnieZ opis param.
SIM. FLOW VALUE

Level /Poziom], — patrz réwniez opis param. SIM. LEVEL

Tank content [Zawartos¢ zbiornikaj, — patrz réwniez opis param. SIM. TANK CONT.
Current /Prad], — patrz réwniez opis param. SIM. CURRENT

Alarm/warning /Alarm/Ostrzezenie], — patrz réwniez opis param. SIM. ERROR NO.

— Symulacja warto$ci poziomu
— Symulacja zawarto$ci zbiornika

Trym. ’ !
Czujnik |-w{ chki |- KalPracial gl i mienie {Poziom % OC:t"ETt
czujnika pozycil p

A
Przeptyw T

Symulacja warto$
Symulacja wartosci przeptywu pradu

Symu;lacja warto$ci przeptywu

PO1-xMx7xxxx-05-xx-xx-xx-012

Ustawienie fabryczne:
None /Brak]

SIM. PRESSURE (414)
[SYMULACJA CISNIENIA]
Wprowadzenie wartosci

Wprowadzenie warto$ci symulowane;.
— Patrz réwniez SIMULATION MODE.

Wymagane warunki poczatkowe:
» SIMULATION MODE /TRYB SYMULACGJI] = Pressure [Cisnienie]

Ustawienie fabryczne:
Aktualna warto$¢ mierzona ci$nienia

SIM. FLOW VALUE (639)
[SYM. WART. PRZEPEYWU]
Wprowadzenie warto$ci

Wprowadzenie warto$ci symulowane;.
— Patrz réwniez SIMULATION MODE.

Wymagane warunki poczatkowe:

» MEASURING MODE /TRYB POMIARU] = Pressure [Cisnienie] i SIMULATION MODE
[TRYB SYMULACJI] = Flow [Przeplyw]

» MEASURING MODE /TRYB POMIARU] = Flow [Przeptyw] i [TRYB SYMULACJI] = Flow

[Przeptyw]
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Tabela 32: (GROUP SELECTION /WYBOR GRUPY] —) OPERATING MENU /MENU OBStUGI] — DIAGNOSTICS
[DIAGNOSTYKA] — SIMULATION /SYMULACJA]

Nazwa parametru

Opis

SIM. LEVEL (714)
[SYMULACJA POZIOMU]
Wprowadzenie wartosci

Wprowadzenie wartos$ci symulowanej.
— Patrz réwniez SIMULATION MODE.

Wymagane warunki poczatkowe:
» MEASURING MODE /TRYB POMIARU] = Level [Poziom] 1 SIMULATION MODE /7RYB
SYMULACJI] = Level [Poziom]

SIM. TANK CONT. (715)
[SYMULACJA ZAWARTOSCI
ZBIORNIKA]
Wprowadzenie wartosci

Wprowadzenie wartosci symulowane;.
— Patrz réwniez SIMULATION MODE.

Wymagane warunki poczatkowe:

» MEASURING MODE [TRYB POMIARU] = Level [Poziom] , LEVEL MODE = Pressure
Linearized /Z linearyzacja cisnienia)i SIMULATION MODE /TRYB SYMULACJI] = Tank
content [Zawartos¢ zbiornikal

» MEASURING MODE [TRYB POMIARU] = Level [Poziom] , LEVEL MODE /TRYB POM.
POZIOMU] = Height Linearized /7 linear. wysokosci/i SIMULATION MODE /7TRYB
SYMULACJI] = Tank content /Zawartos¢ zbiornika]

SIM. CURRENT (270)
[SYMULACJA PRADU]
Wprowadzenie wartosci

Wprowadzenie warto$ci symulowane;.
— Patrz réwniez SIMULATION MODE.

Wymagane warunki poczatkowe:
» SIMULATION MODE /7TRYB SYMULACJI] = Current value /Wartos¢ praduj

Ustawienie fabryczne:
Aktualna warto$¢ pradu

SIM. ERROR NO. (476)
[SYMULACJA BEEDU NR]
Wprowadzenie wartosci

Wprowadzenie numeru bfedu.

— Patrz réwniez SIMULATION MODE.

— Patrz réwniez niniejsza Instrukcja obstugi, punkt 8.1 "Komunikaty", kolumna "Kod"
W tabeli..

Wymagane warunki poczatkowe:
n SIMULATION MODE /TRYB SYMULACJI] = Alarm/Warning [Alarm/OstrzeZenie]

Ustawienie fabryczne:
613 (aktywny tryb symulacji)

Tabela 33: (GROUP SELECTION /WYBOR GRUPY] —) OPERATING MENU /MENU OBSEUGI] — DIAGNOSTICS
[DIAGNOSTYKA] — MESSAGES [KOMUNIKATY)

Nazwa parametru

Opis

ALARM STATUS (046)
[STATUS ALARMUJ
Wskazanie

Wskazanie aktualnie wystepujacych komunikatéw. — Patrz rowniez niniejsza Instrukcja
obstugi, punkt 8.1. "Komunikaty" i punkt 8.3 "Potwierdzanie komunikatéw".

Wskaznik lokalny

m Wskaznik warto$ci mierzonej przedstawia komunikat o najwyzszym priorytecie.

m Parametr ALARM STATUS wskazuje wszystkie aktualne komunikaty wedtug
malejacego priorytetu. MoZna je przewija¢ za pomoca przycisku -+J lub =J.

ToF Tool

m Pole "Status" w parametrze ALARM STATUS wskazuje komunikat o najwyzszym
priorytecie.

LAST DIAG. CODE (564)
JOSTATNIE KODY
DIAGNOSTYCZNE]
Wskazanie

Wskazanie komunikatéw ktére pojawity sie jako ostatnie i ktérych przyczyny zostaty
wyeliminowane.

@y, Wskazéwkal

= Wskaznik lokalny: 15 ostatnich komunikatéw mozna przewija¢ za pomoca przycisku
lub =

» ToF Tool, komunikator HART i Commuwin II: na wy$Swietlaczu ukazuje sie ostatni
komunikat.

» Wykaz komunikatéw przechowywanych w parametrze LAST DIAG. CODE mozna
kasowac za pomocg parametru RESET ALL ALARMS [KASOWANIE WSZYSTKICH
ALARMOW].

ACK. ALARM MODE (401)
[POTWIERDZANIE TRYBU
ALARMU,

Wyb6r opcii

Zalaczanie/wytaczanie potwierdzania trybu alarmu.
— Patrz réwniez ACK. ALARM /POTWIERDZANIE ALARMU].

Opgcje:
n On /Zat]
n Off /Wwyt)

Ustawienie fabryczne:
Off /wyt]
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Tabela 33: (GROUP SELECTION /WYBOR GRUPY] —) OPERATING MENU /MENU OBSEUGI] — DIAGNOSTICS
[DIAGNOSTYKA] — MESSAGES [KOMUNIKATY]

Nazwa parametru

Opis

ACK. ALARM (500)
[POTWIERDZANIE ALARMU]
Wyb6r opciji

Potwierdzenie alarmu.

Wymagane warunki poczatkowe:

» ACK. ALARM MODE /POTW. TRYBU ALARMU] = on [zat]
Opcje:

m Abort [Przerwij]

n Confirm [PotwierdZ]

Przed wznowieniem trybu pomiaru przez przyrzad, konieczne jest wyeliminowanie
przyczyny generowania alarmu i potwierdzenie komunikatu za pomoca parametru ACK.
ALARM oraz w zaleznosci od ustawienia w parametrze ALARM DISPL. TIME /CZAS
WYSW. ALARMU] (= str. 128) musi uptyna¢ odpowiedni czas.

— Patrz réwniez niniejsza Instrukcja obstugi, punkt 8.3 "Potwierdzanie komunikatéw".
Ustawienie fabryczne:

Abort [Przerwij]

RESET ALL ALARMS (603)

Parametr ten stuzy do kasowania wszystkich komunikatéw przechowywanych

[KASOWANIE WSZYSTKICH w parametrze LAST DIAG. CODE /OST. KODY DIAGNOSTYCZNE].
ALARMOW] Opcje:
Wybér opcji u Abort /Przerwij]
m Confirm /Potwierdz]
Ustawienie fabryczne:
Abort [Przerwij]
ERROR No. W przypadku komunikatéw typu "Btad", istnieje mozliwo$¢ zdefiniowania czy reakcja
[NR BLEDU] przyrzadu powinna by¢ taka jak w przypadku alarmu (A) czy ostrzezenia (W). W para-

Wprowadzenie warto$ci

metrze tym nalezy wprowadzi¢ numer odpowiedniego komunikatu. — Patrz réwniez
SELECT ALARMTYPE /WYBOR TYPU ALARMU].

— Patrz réwniez niniejsza Instrukcja obstugi, punkt 8.1 "Komunikaty" i punkt 8.2
"Reakcja wyjs¢ na btedy".

Wymagane warunki poczatkowe:

m Obstuga za pomoca ToF Tool, FieldCare lub komunikatora recznego HART

SELECT ALARMTYPE

[WYBOR TYPU ALARMU]
(595) — Wprowadzenie
wartosci

(600) — Wybér opcji

W przypadku komunikatéw typu "Btad", istnieje mozliwo$¢ zdefiniowania czy reakcja
przyrzadu powinna by¢ taka jak w przypadku alarmu (A) czy ostrzezenia (W).

— Patrz réwniez ERROR No.

— Patrz réwniez niniejsza Instrukcja obstugi, punkt 8.2 "Reakcja wyjs¢ na btedy".
Opgcje:

m Alarm (A) /Alarm/: prad wyjSciowy przyjmuje zdefiniowana wartos¢.

m Warning (W) /Ostrzezenie/: przyrzad kontynuuje pomiar

Obstuga lokalna:

1. Wprowadzi¢ odpowiedni numer komunikatu btedu w polu ERROR No.

2. Wybra¢ opcje "Alarm" lub "Warning".

Obstuga za pomocg ToF Tool, FieldCare lub komunikatora HART:

1. Wprowadzi¢ odp. numer komunikatu btedu za pomoca parametru ERROR No.

2. Zapomoca parametru SELECT ALARM TYPE wybra¢ opcje "Alarm" lub "Warning".

ALARM DELAY (336)
[OPOZNIENIE ALARMU]
Wprowadzenie wartosci

Whprowadzi¢ czas reakgji dla alarmu (komunikatu btedu).

@y, Wskazéwka!

Jezeli przyczyna btedu zostanie wyeliminowana przed uptywem czasu opéZnienia,
wowczas alarm nie zostanie wygenerowany.

Zakres wprowadzeti:

0...100 s

Ustawienie fabryczne:

0.0s

ALARM DISPL. TIME (480)
[CZAS WYSWIETLANIA
ALARMU]

Wprowadzenie wartosci

Wprowadzi¢ czas wySwietlania alarmu dla wszystkich komunikatéw btedéw. Czas wys-
wietlania alarmu liczony jest od momentu usuniecia przyczyny sygnalizowanego btedu.

@y, Wskazéwka!

W przypadku ustawienia ACK. ALARM MODE /POTW. TRYBU ALARMU] = on /[zat.}:

Jesli wyswietlany jest komunikat i czas wyswietlania alarmu uptynie przed
potwierdzeniem, komunikat zostanie skasowany natychmiast po potwierdzeniu.

— Patrz réwnieZ niniejsza Instrukcja obstugi, punkt 8.3 "Potwierdzanie komunikat6w".
Zakres wprowadzeti:

0...999.9 s

Ustawienie fabryczne:

0.0s
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Tabela 34: (GROUP SELECTION /WYBOR GRUPY] —) OPERATING MENU /MENU OBSEUGI] — DIAGNOSTICS
[DIAGNOSTYKA] — USER LIMITS [WARTOSCI GRANICZNE UZYTKOWNIKA]

Nazwa parametru

Opis

(332)
JOKNO ALARMU - Pmin]
Wprowadzenie wartosci

Pmin ALARM WINDOW

Monitorowanie wartosci procesowej definiowanej przez uzytkownika — wprowadzenie
dolnej wartosci granicznej ci$nienia.

Za pom. SELECT ALARMTYPE [WYBOR TYPU ALARMU] zdefiniowa¢ jaka ma by¢ reakcja
przyrzadu, gdy wart. mierz. ci$nienia jest nizsza od wprowadzonej tu wartosci.

— Patrz réwniez niniejsza Instrukcja obstugi, punkt 8.1 "Komunikaty", tabela, Kod E730
i punkt 8.2. "Reakcja wyjs¢ na bledy".

Ustawienie fabryczne:
Dolna warto$¢ graniczna czujnika m1.1
(— Opis dot. dolnej wartosci granicznej czujnika: patrz parametr PRESS. SENS LOLIM.)

(333)
[OKNO ALARMU - Pmax]
Wprowadzenie wartosci

Pmax ALARM WINDOW

Monitorowanie warto$ci procesowej definiowanej przez uzytkownika — wprowadzenie
gbrnej warto$ci granicznej ci$nienia.

Za pom. SELECT ALARMTYPE /WYBOR TYPU ALARMUJ zdefiniowac jaka ma by¢ reakcja
przyrzadu, gdy warto$¢ mierzona cisnienia jest nizsza od wprowadzonej tu wartosci.

— Patrz réwniez niniejsza Instrukcja obstugi, punkt 8.1 "Komunikaty", tabela, Kod E731
i punkt 8.2. "Reakcja wyjs¢ na bledy".

Ustawienie fabryczne:
Gérna warto$¢ graniczna czujnika m1.1
(— Opis dot. gérnej wartosci granicznej czujnika: patrz parametr PRESS. SENS HILIM.)

(334)
JOKNO ALARMU - Tmin)]
Wprowadzenie warto$ci

Tmin ALARM WINDOW

Monitorowanie warto$ci procesowej definiowanej przez uzytkownika — wprowadzenie
dolnej warto$ci granicznej temperatury.

Za pom. SELECT ALARMTYPE /WYBOR TYPU ALARMUJ zdefiniowac jaka ma by¢ reakcja
przyrzadu, gdy warto$¢ mierzona temperatury jest nizsza od wprowadzonej tu warto$ci.
— Patrz réwnieZ niniejsza Instrukcja obstugi, punkt 8.1 "Komunikaty", tabela, Kod E732
i punkt 8.2. "Reakcja wyj$¢ na btedy".

Ustawienie fabryczne:
Dolna warto$¢ graniczna temperatury czujnika — 10 K
(— Opis dot. dolnej wartosci gr. temperatury czujnika: patrz parametr Tmin SENSOR)

(335)
JOKNO ALARMU - Tmax]
Wprowadzenie wartosci

Tmax ALARM WINDOW

Monitorowanie wartosci procesowej definiowanej przez uzytkownika — wprowadzenie
gérnej wartosci granicznej temperatury.

Za pom. SELECT ALARMTYPE /WYBOR TYPU ALARMU] zdefiniowa¢ jaka ma by¢ reakcja
przyrzadu, gdy warto$¢ mierzona temperatury jest wyzsza od wprowadzonej tu warto$ci.
— Patrz réwnieZ niniejsza Instrukcja obstugi, punkt 8.1 "Komunikaty", tabela, Kod E733
i punkt 8.2. "Reakcja wyjs¢ na bledy".

Ustawienie fabryczne:
Goérna warto$¢ graniczna temperatury czujnika +10 K
(— Opis dot. gérnej wartosci gr. temperatury czujnika: patrz parametr Tmax SENSOR)

Warto$¢ mierzona

Measured value

Jezyk *

(
)) Menu ‘ obstugi

‘ LANGUAGE

‘ OPERATING MENU ‘

1) Parametry dostepne tylko przy obstudze
za pomocg wskaznika lokalnego

\ {

(
Ustawienia ) Serwis
[
)

(
Kalibracja * pozycji ) Konﬁguracja* licznika System 2

POSITION ADJUSTMENT] TOTALIZER SETUP | ‘ SYSTEM 2 |

Trym. pradu W 4 mA
CURR. TRIM 4mA

Trym. pradu 20 mA

CURR. TRIM 20mA

Przes. trym. 4 mA

OFFSET 4mATRIM

Przes. trym. 20 mA

OFFSET 20mA TRIM

Rys. 47:

Grupa SYSTEM 2

PO1-xxxxxxxx-19-xx-xx-xx-144
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Tabela 35: (GROUP SELECTION /WYBOR GRUPY] —) OPERATING MENU /MENU OBSEUGH — SERVICE [SERWIS)

— SYSTEM 2

Nazwa parametru

Opis

CURR. TRIM 4mA (045)
[TRYMOWANIE PRADU 4mA]
Wprowadzenie wartosci

Wprowadzenie wartosci pradu dla dolnego punktu (4 mA) trymowanej charakterystyki
wyijécia pradowego.

Za pomoca tego parametru oraz CURR. TRIM 20mA mozliwe jest dopasowanie
charakterystyki wyjscia pradowego do warunkéw transmisyjnych.

Procedura trymowania charakterystyki dla min. wartosci zakresu pradowego:

1. Wybra¢ grupe SIMULATION /SYMULACIA].
(Sciezka menu: (GROUP SELECTION /WYBOR GRUPY] ) — OPERATING MENU
/MENU OBSEUGI — DIAGNOSTICS /DIAGNOSTYKA] — SIMULATION /[SYMULACJA))

2. W parametrze SIMULATION /SYMULACJ/A] wybra¢ opcje "Current /Prad/".
3. W parametrze SIM. CURRENT /SYM. PRADU] wprowadzi¢ warto$¢ "4 mA".

4. Wybra¢ grupe SYSTEM 2.
(Sciezka menu: (GROUP SELECTION /WYBOR GRUPY] ) — OPERATING MENU
IMENU OBSEUGI] — SERVICE /SERWIS))

5. W parametrze CURR. TRIM 4mA wprowadzi¢ warto$¢ pradu mierzong przez
podiaczony zewnetrzny modut przetaczajacy.

ZaKkres wprowadzet:

Warto$¢ mierzona pradu +0.2 mA

Ustawienie fabryczne:
4 mA

CURR. TRIM 20mA (042)
[TRYMOWANIE PRADU 20mA]
Wprowadzenie wartosci

Wprowadzenie wartosci pradu dla gérnego punktu (20 mA) trymowanej charakterystyki
wyijécia pradowego.

Za pomoca tego parametru oraz CURR. TRIM 4mA mozliwe jest dopasowanie
charakterystyki wyjscia pradowego do warunkéw transmisyjnych.

Procedura trymowania charakterystyki dla maks. warto$ci zakresu pradowego:

1. Wybra¢ grupe SIMULATION /SYMULACJA].
(Sciezka menu: (GROUP SELECTION /WYBOR GRUPY] ) — OPERATING MENU
/MENU OBSEUGI — DIAGNOSTICS /DIAGNOSTYKA] — SIMULATION /[SYMULACJA))

2. W parametrze SIMULATION /SYMULACJA] wybraé opcje "Current /Pradf".
W parametrze SIM. CURRENT /SYM. PRADU] wprowadzi¢ warto$¢ "20 mA".

4. Wybra¢ grupe SYSTEM 2.
(Sciezka menu: (GROUP SELECTION /WYBOR GRUPY] ) — OPERATING MENU
IMENU OBSEUGI] — SERVICE /SERWIS])

5. W parametrze CURR. TRIM 20mA wprowadzi¢ warto$¢ pradu mierzong przez
podiaczony zewnetrzny modut przetaczajacy.

ZaKkres wprowadzet:

Warto$¢ mierzona pradu +0.2 mA

Ustawienie fabryczne:
20 mA

OFFSET 4mA TRIM (043)
[PRZESUNIECIE TRYM. 4mA]
Wskazanie

Wskazanie réznicy pomiedzy warto$cia 4 mA a warto$cia wprowadzong w parametrze
CURRENT TRIM 4mA.

Ustawienie fabryczne:
0

OFFSET 20mA TRIM (044)
[PRZESUNIECIE TRYM. 20mA]
Wskazanie

Wskazanie réznicy pomiedzy wartodcia 20 mA a warto$cia wprowadzona w parametrze
CURRENT TRIM 20mA.

Ustawienie fabryczne:
0
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8 Wykrywanie i usuwanie usterek

8.1 Komunikaty

Ponizsza tabela zawiera wszystkie komunikaty, ktére moga by¢ generowane przez system.
Wyrézniane sg rézne typy komunikatéw: "Alarm", "Ostrzezenie" i "Btad". Fabrycznie wszystkie
komunikaty typu "Btad" konfigurowane sa jako "Ostrzezenie". Komunikaty typu "Bfad" moga by¢
konfigurowane przez uzytkownika jako komunikaty wyzwalajace reakcje przyrzadu typu "Alarm"
lub "Ostrzezenie".

— Patrz kolumna "Typ btedu / NA 64" oraz opis parametréw ERROR No. /Nk BZEDU] i SELECT
ALARMTYPE /WYBOR TYPU ALARMUJ (— str. 128).

Ponadto, kolumna "Typ btedu / NA 64" zawiera klasyfikacje komunikatéw zgodng z zaleceniami
NAMUR NA 64:

m Uszkodzenie: btad wskazywany przez "B"

» Wymagana konserwacja: btad wskazywany przez "C" (konieczno$¢ kontroli)

» Kontrola funkcjonalna: btad wskazywany przez "I" (w trakcie pracy)

Wyswietlanie komunikatéw btedéw na wskazniku lokalnym:

m WysSwietlacz warto$ci mierzonych wskazuje komunikat o najwyzszym priorytecie — patrz
kolumna "Priorytet".

m Parametr ALARM STATUS /[STATUS ALARMU] wiskazuje wszystkie aktualne komunikaty wedtug
malejgcego priorytetu. MozZna je przewija¢ za pomoca przycisku =) lub (=],

Wyswietlanie komunikatéw w przypadku obstugi za pomoca programu ToF Tool, FieldCare oraz

komunikatora recznego HART:

m Parametr ALARM STATUS [STATUS ALARMU] (— str. 127) wskazuje komunikat o najwyzszym
priorytecie. — patrz kolumna "Priorytet".

Wskazéwka!

ES}

= W celu uzyskania wsparcia oraz dalszych informacji, prosimy o kontakt z serwisem E+H.
m — Patrz réwniez punkty 8.4, 8.5 1 8.6.

Kod Typ btedu/ | Komunikat/opis Przyczyna Srodki zaradcze Priorytet
NA 64
101 (A101) | Alarm B>Sensor electronic EEPROM — Zakiécenia elektromagnetyczne wyzsze | — Odczekaé kilka minut. 17
B error niz wyspecyfikowano w danych tech- | — Ponownie uruchomi¢ przyrzad.
[Btad EEPROM - elektronika czujnika) nicznych — Patrz karta katalogowa Wykona¢ reset (Kod 62).
TI382P (Deltabar S), TI383P (Cerabar |— Zabezpieczy¢ przyrzad przed zakté-
S) lub TI416P (Deltapilot S). ceniami elektromagnetycznymi lub
Komunikat ten ukazuje sie zazwyczaj wyeliminowac¢ ich Zrédto.
tylko przez krotki okres.
Uszkodzony czujnik. — Wymieni¢ czujnik.
102 (W102) | Ostrzezenie | C>Checksum error in EEPROM: Uszkodzony gtéwny modut elektroniki. | — Wymieni¢ gtéwny modut 53
C peakhold segment Prawidtowy pomiar moze by¢ kontynu- elektroniki.
[Btad sumy kontrolnej w EEPROM: owany tylko dopdki nie jest wymagana
segment wskaznikéw peak hold] funkcja wskaznikéw peak hold.
106 (W106) | Ostrzezenie | C>Downloading - please wait Aktywna transmisja danych — Odczeka¢ az transmisja zostanie 52
C [Pobieranie danych - prosze czekad] do przetwornika. zakonczona.
110 (A110) | Alarm B>Checksum error in EEPROM: Brak napiecia zasilajacego podczas — Ponownie zataczy¢ zasilanie. W ra- | 6
B configuration segment Zapisu. Zie potrzeby wykonac reset (kod

[Btad sumy kontrolnej w EEPROM:
segment konfiguracjij

Zakidcenia elektromagn. wyzsze niz
wyspecyfikowano w danych technicz-
nych — Patrz karta katalogowa TI382P
(Deltabar S), TI383P (Cerabar S),
TI416P (Deltapilot S).

— Uszkodzony gtéwny modut elektroniki.

7864). Ponownie wykona¢
kalibracje.

— Zabezpieczy¢ przyrzad przed zakié-
ceniami elektromagnetycznymi lub
wyeliminowac ich Zrédto.

— Wymieni¢ gtéwny modut
elektroniki.
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Kod Typ btedu/ | Komunikat/opis Przyczyna Srodki zaradcze Priorytet
NA 64
113 (A113) | Alarm B>ROM failure in transmitter — Uszkodzony gtéwny modut elektroniki. | — Wymieni¢ gtéwny modut 1
B electronic elektroniki.
[Blad pamieci ROM w elektronice
przetwornika/
115 (E115) | Bfad C>Sensor overpressure — Wystepuje przeciazenie czujnika. — Zredukowa( ci$nienie az do zaniku |29
B [Przeciazenie czujnikal komunikatu.
Ustawienie — Uszkodzony czujnik. — Wymieni¢ czujnik.
fabryczne:
Ostrzezenie
116 (W116) | Ostrzezenie | C>Download error, repeat — Nieprawidtowy plik. — Pobra¢ inny plik. 36
¢ download B ) — Podczas transmisji do przetwornika, | — Sprawdzi¢ potaczenie kablowe
[Biad transmisji do przetwornike, dane nie s3 prawidtowo przesylane PC — przetwornik.
powtdrzy¢ pobieranie danych] do procesora, np. z powodu przerwy | — Zabezpieczy¢ przyrzad przed zakt6-
W pofaczeniu kablowym, tetniefl ceniami elektromagnetycznymi lub
napiecia zasilajacego lub zaki6cerd wyeliminowac ich Zrddto.
elektromagnetycznych. — Wykona¢ reset (kod 7864) i ponow-
nie wykona¢ kalibracje.
— Powtérzy¢ pobieranie danych.
120 (E120) | Btad C>Sensor low pressure — Za niskie ci$nienie. — Zwiekszy¢ ci$nienie az do zaniku 30
B [Za niskie cisnienie dla czujnika] komunikatu.
Ustawienie — Uszkodzony czujnik. — Wymieni¢ czujnik.
fabryczne:
Ostrzezenie
121 (A121) | Alarm B>Checksum error in factory — Uszkodzony gtéwny modut elektroniki. | — Wymieni¢ gtéwny modut 5
B segment of EEPROM elektroniki.
[Blad sumy kontrolnej w EEPROM:
segment danych fabrycznych]
122 (A122) | Alarm B>Sensor not connected — Przerwane potaczenie kablowe czujnik | — Sprawdzi¢ potaczenie kablowe 13
B [Czujnik nie podtaczony] — gtéwny modut elektroniki. i w razie potrzeby naprawic.
— Zakldcenia elektromagn. wyzsze niz — Zabezpieczy¢ przyrzad przed zakté-
wyspecyfikowano w danych technicz- ceniami elektromagnetycznymi lub
nych — Patrz karta katalogowa TI382P wyeliminowac ich Zrédto.
(Deltabar S), TI383P (Cerabar S),
TI416P (Deltapilot S).
— Uszkodzony gtéwny modut elektroniki. | — Wymieni¢ gtéwny modut
elektroniki.
— Uszkodzony czujnik. — Wymieni¢ czujnik.
130 (A130) | Alarm B>EEPROM is defect. — Uszkodzony gtéwny modut elektroniki. | — Wymieni¢ gtéwny modut 10
B [Uszkodzona pamie¢ EEPROM] elektroniki.
131 (A131) | Alarm B>Checksum error in EEPROM: |- Uszkodzony gtéwny modut elektroniki. | — Wymieni¢ gtéwny modut 9
B min/max segment elektroniki.
[Btad sumy kontrolnej w EEPROM:
segment min/max]/
132 (A132) | Alarm B>Checksum error in totalizer — Uszkodzony gtéwny modut elektroniki. | — Wymieni¢ gtéwny modut 7
B EEPROM elektroniki.
[Blad sumy kontrolnej w EEPROM:
segment licznika]
133 (A133) | Alarm B>Checksum error in History — Btad wystapit podczas zapisu. — Wykonad reset (kod 7864) oraz 8
B EEPROM ponowna kalibracje.
[Blad sumy kontroinej w EEFROM: | _ {szkodzony gléwny modut elektroniki. | — Wymieni¢ gtéwny modut
segment historii] elektroniki.
602 (W602) | Ostrzezenie | C>Linearisation curve not — Warto$ci w tabeli linearyzacji nie — Skorygowaé warto$ci w tabeli 57
C monoton narastajg monotonicznie. linearyzacji lub ponownie wykonaé
[Krzywa linearyzacji nie jest linearyzacje.
monotoniczna/
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Kod Typ btedu/ | Komunikat/opis Przyczyna SrodkKi zaradcze Priorytet
NA 64
604 (W604) | Ostrzezenie | C>Linearisation table not valid. — Tabela linearyzacja zawiera mniej niz 2 | — Dodaé punkty do tabeli linearyzacji. | 58
C Less than 2 points or points too punkty. W razie potrzeby ponownie
close wykonac¢ linearyzacje.
[Krzywa linearyzacji nie jest wazna. | — Co najmniej 2 punkty w tabeli linea- | — Skorygowac¢ tabele linearyzacji
Wymagane sa co najmniej 2 punkty] ryzacji leza zbyt blisko siebie. Mini- i ponownie zatwierdzi¢.
malny wymagany odstep wynosi 0.5 %
odlegtosci.
Zakresy dla opcji "Pressure lineari-zed
[Z linearyzacja cisnienial': HYDR. PRESS
MAX. [MAKS. CISN. HYDR.]— HYDR.
PRESS MIN. /MIN CISN. HYDR.] ; TANK
CONTENT MAX. /MAKS. ZAWART.
ZBIORN.]— TANK CONTENT MIN.
[MIN. ZAWART. ZBIORN.]
Zakresy dla opcji "Height linearized
[Z linearyzacja wysokoscil': LEVEL MAX
IMAKS. POZIOM] — LEVEL MIN /MIN.
POZIOM] ; TANK CONTENT MAX.
[MAKS. ZAWART. ZBIORN.] — TANK
CONTENT MIN. /MIN. ZAWART.
ZBIORN.].
613 (W613) | Ostrzezenie | I>Simulation is active — Wiaczona jest symulacja, tj. aktualnie | — Wytaczy¢ symulacje. 60
[ [Aktywna jest symulacja] przyrzad nie wykonuje pomiaru.
620 (E620) |Btad C>Current output out of range Warto$¢ pradu przekracza dopuszczalny | — Sprawdzi¢ oddziatywujace ci$nienie, |49
C [Przekroczony zakres wyjscia zakres 3.8...20.5 mA. W razie potrzeby ponownie ustawi¢
Ustaw1en1.e pradowego] — Oddziatywujace ciénienie przekracza zz.ik.re.s pormarowy (> patr; réwniez
gavbrygzne. ustawiony zakres pomiarowy (lecz nie nlnf]szaélnstrukCJa obstugi, rozdz.
aring przekracza zakresu czujnika). od 4 do - ) .
— Wykonad reset (kod 7864) i ponow-
na kalibracje.
— Niedokrecony zacisk przewodu — Odczeka¢ krétki okres i dokreci¢
czujnika ztacze, sprawdzac zaciski aby nie
dopusci¢ do ich luzowania.
700 (W700) | Ostrzezenie | C>Last configuration not stored | — Podczas zapisu lub odczytu danych — Wykonad reset (kod 7864) i ponow- | 54
C [Ostatnia konfiguracja nie zapisanaj konfiguracyjnych wystapit btad lub na kalibracje.
zanik zasilania.
— Uszkodzony gtéwny modut elektroniki. | - Wymieni¢ gtéwny modut
elektroniki.
701 (W701) |Ostrzezenie | C>Measuring chain config. — Zapis wartosci uzyskanych w wyniku | — Ponownie wykona¢ kalibracje. 50
C exceeds sensor range aktualnej kalibracji spowodowatby
[Wartosci konfiguracyjne przekraczaja przekroczenie nominalnego zakresu
Zzakres czujnika/ czujnika w gére lub w dot.
702 (W702) | Ostrzezenie | C>HistoROM data not consistent. | — Dane nie zostaty prawidtowo zapisane |- Powt6rzy¢ zapis danych. 55
C [Niezgodne dane w pamigci w pamieci HistoROM, np. jesli modut | — Wykonac reset (kod 7864) i ponow-
HistoROM] HistoROM nie byt zainstalowany na kalibracje.
podczas procedury zapisu.
— Pamie¢ HistoROM nie zawiera zadnych | — Skopiowaé odp. dane do HistoROM.
danych. (— patrz réwniez Instrukcja obstugi
BA270P (Deltabar S) lub BA271P
(Cerabar S), pkt. 5.5.1 "Kopiowanie
danych konfiguracyjnych".)
703 (A703) | Alarm B>Measurement error — Btad gtéwnego modutu elektroniki. — Chwilowo odtaczy¢ przyrzad 22
B [Biad pomiaru] od zasilania.
— Uszkodzony gtéwny modut elektroniki. | — Wymieni¢ gtéwny modut
elektroniki.
704 (A704) | Alarm B>Measurement error — Biad gtéwnego modutu elektroniki. — Chwilowo odtaczy¢ przyrzad 12
B [Blad pomiaru] od zasilania.
— Uszkodzony gtéwny modut elektroniki. | — Wymieni¢ gtéwny modut
elektroniki.
705 (A705) | Alarm B>Measurement error — Btfad gtéwnego modutu elektroniki. — Chwilowo odtaczy¢ przyrzad 21
B [Blad pomiaru] od zasilania.

— Uszkodzony gtéwny modut elektroniki.

— Wymieni¢ gtéwny modut
elektroniki.
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NA 64
706 (W706) | Ostrzezenie | C>Configuration in HistoROM — Parametry konfiguracyjne w pamieci — Skopiowac¢ dane z przetwornika 59
C and device not identical HistoROM i w przetworniku réznia sie. | ~ do pamieci HistoROM.
[Konfiguracja w pamieci HistoROM — Skopiowa¢ dane z HistoROM
iw przetworniku nie sq identyczne| do przetwornika. Komunikat jest
nadal wySwietlany jesli wer. oprogr.
HistoROM i przetwornika sa rézne.
Komunikat znika po skopiowaniu
danych z przetwornika do pamieci
HistoROM.
— Wprowadzenie kodu resetu takiego
jak 7864 nie ma zadnego wptywu
na pamie¢ HistoROM. Oznacza to,
Ze po wykonaniu resetu, ustawienia
zapisane w HistoROM i w przyrza-
dzie moga sie rézni¢.
— Patrz réwniez Instrukcja obstugi:
BA270P (Deltabar S),
BA271P (Cerabar S),
BA332P (Deltapilot S), pkt. 5.5.1
"Kopiowanie danych konfig.".
707 (A707) | Alarm B>X-VAL. of lin. table out of edit Co najmniej jedna warto$¢ — Ponownie wykona¢ kalibracje (— 38
B limits. X-VALUE w tabeli linearyzacii jest patrz réwniez niniejsza obstugi,
[Wart. X w tabeli linearyzacji poza nizsza od warto$ci HYDR. PRESS MIN. rozdz. 5.)
Zzakresem wprowadzanial IMIN. CiSN. HYDR.] lub MIN. LEVEL
[MIN. POZIOM] lub wyzsza
od wartosci HYDR. PRESS. MAX.
[MAKS. CiSN. HYDR.]lub LEVEL MAX
IMAKS. POZIOM.
710 (W710) | Ostrzezenie | B>Set span too small. Not Wartosci kalibracyjne (np. zero — Dopasowa¢ wartosci kalibracyjne 51
C allowed. i zakres) réznia sie zbyt mato. do zakr. czujnika (— patrz str. 119,
[Za mata rozpietos¢ ustawionego opis parametru MINIMUM SPAN
Zzakresu, akceptacja niemoZliwa/ [MIN. ROZPIET. ZAKRESU]J,)
Czujnik zostat wymieniony i ch-ka — Dopasowa¢ wartosci kalibracyjne
obecnego czujnika nie jest zgodna do zakresu czujnika.
z konfiguracja uzytkownika. — Wymieni¢ czujnik na odpowiedni.
Do przetwornika wczytana zostata — Sprawdzic¢ konfiguracje i powtérzy¢
nieodpowiednia konfiguracja. transmisje ustawieni do przetwor-
nika.
711 (A711) | Alarm B>LRV or URV out of edit limits Dolna i/lub gérna warto$¢ ustawionego | — Ponownie skonfigurowac dolng i/ | 37
B [Wartos¢ LRV lub URV poza zakresem zakresu przekracza dopuszczalny lub gérna warto$¢ zakresu, zgodnie
wprowadzen] zakres czujnika. z zakresem czujnika. Zwrdci¢ uwage
na wpltyw pozycji pracy.
Czujnik zostat wymieniony i ch-ka — Ponownie skonfigurowa¢ dolng i/
obecnego czujnika nie jest zgodna lub gérna warto$¢ zakresu, zgodnie
z konfiguracja uzytkownika. z zakresem czujnika. Zwréci¢ uwage
na wpltyw pozycji pracy.
— Wymieni¢ czujnik na odpowiedni.
Do przetwornika wczytana zostata — Sprawdzi¢ konfiguracje i powtérzy¢
nieodpowiednia konfiguracja. transmisje ustawiel do przetwor-
nika.
713 (A713) | Alarm B>LRV or URV out of edit limits Dolnai/lub gérna wartos¢ ustawionego | — Ponownie skonfigurowac dolna i/ | 39
B [Wartos¢ LRV lub URV poza zakresem zakresu przekracza dopuszczalny lub gbrna warto$¢ zakresu, zgodnie
wprowadzer] zakres czujnika. z zakresem czujnika. Zwréci¢ uwage
na wpltyw pozycji pracy.
715 (E715) | Btad C>Sensor over temperature Temperatura mierzona czujnika jest — Obnizy¢ temperature procesu/ 32
C [Przekroczona gérna wartos¢ wyzsza od maks. nomin. temperatury otoczenia.
Ustawienie | graniczna temperatury czujnika] czujnika (— patrz réwniez str. 120,
fabryczne: opis parametru Tmax SENSOR. /Tmax
Ostrzezenie CZUJINIKA))
Do przetwornika wczytana zostata — Spr. konfiguracje i powtérzy¢ trans-
nieodpowiednia konfiguracja. misje ustawieri do przetwornika.
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716 (E716) |Bfad B>Sensor diaphragm broken — Uszkodzony czujnik. — Wymieni¢ czujnik. 24
B o [Uszkodzona membrana czujnika] — PMD70, EMD76: przeciazenie po — Zredukowa¢ ciénienie.
Ustawienie dodatniej lub ujemnej stronie przy-
fabryczne: rzadu (jednostronne przecigzenie).
Alarm
717 (E717) | Error C>Transmitter over temperature |— Temperatura mierzona modutu — Obnizy¢ temperature otoczenia. 34
C [Przekroczona gérna wartos¢ elektroniki wyzsza od maks.
Ustawienie | graniczna temperatury przetwornikal temperatury nominalnej (+88 °C).
fabryczne: — Do przetwornika wczytana zostata — Spr. konfiguracje i powtdrzy¢ trans-
Ostrzezenie nieodpowiednia konfiguracja. misje ustawient do przetwornika.
718 (E718) | Bfad C>Transmitter under temperature | — Temperatura mierzona modutu — Podwyzszy¢ temperature otoczenia. | 35
C [Przekroczona doina wartos¢ elektroniki nizsza od min. temperatury W razie potrzeby zaizolowaé
Ustawienie | graniczna temperatury przetwornikal nominalnej (—43 °C). przyrzad.
fabryczine:. — Do przetwornika wczytana zostata — Spr. konfiguracje i powtérzy¢ trans-
Ostrzezenie nieodpowiednia konfiguracja. misje ustawieti do przetwornika.
719 (A719) | Alarm B>Y-VAL of lin. table out of edit |- Co najmniej jedna wart. Y-VALUE — Ponownie wykona¢ kalibracje 40
B limits w tabeli linearyzacii jest nizsza od (— patrz réwniez niniejsza
[Wart. Y w tabeli linearyzacji poza MIN. TANK CONTANT /MIN. ZAWART. Instrukcja, rozdz. 5)
zakresem wprowadzanial ZBIORNIKA] lub wyzsza od MAX. TANK
CONTENT /MAX. ZAWART. ZBIORNIKA].
720 (E720) |Btad C>Sensor under temperature — Temperatura mierzona czujnika jest — Podwyzszy¢ temperature procesu/ | 33
C [Przekroczona doina wartos¢ wyzsza od maks. nomin. temperatury otoczenia.
Ustawienie | graniczna temperatury czujnikal czujnika (— patrz str. 120, opis
fabryczne: parametru Tmax SENSOR /Tmax
Ostrzezenie CZUJNIKA))
— Do przetwornika wczytana zostata — Spr. konfiguracje i powtérzy¢ trans-
nieodpowiednia konfiguracja. misje ustawieri do przetwornika.
— Niedokrecony zacisk przewodu — Odczeka¢ krétki okres i dokreci¢
czujnika. ztacze, sprawdzac zaciski aby nie
dopusci¢ do ich luzowania.
721 (A721) | Alarm B>ZERO POSITION level out of |- Warto$¢ LEVEL MIN /POZIOM MIN] | — Wykonac reset (kod 2710) i ponow- | 41
B edit limits lub LEVEL MAX [POZIOM MAKS.] na kalibracje.
[Poziom POZYCJA ZERA poza zostata zmieniona.
zakresem wprowadzania/
722 (A722) | Alarm B>EMPTY CALIB. or FULL — Warto$¢ LEVEL MIN /POZIOM MIN] | — Wykona¢ reset (kod 2710) i ponow- | 42
B CALIB. out of edit limits lub LEVEL MAX [POZIOM MAKS.] na kalibracje.
[Warto$¢ KALIBRACJA "PUSTY" lub zostata zmieniona.
KALIBRACJA "PEENY" poza zakresem
wprowadzanial
723 (A723) | Alarm B>MAX. FLOW out of edit limits |- Parametr FLOW-MEAS. TYPE /TYP — Ponownie wykona¢ kalibracje. 43
B [Wartos¢ PRZEPEYW MAX. poza POM. PRZEPEYWU] zostat zmieniony.
zakresem wprowadzanial
725 (A725) | Alarm B>Sensor connection error, cycle | — Zaktdcenia elektromagn. wyzsze niz — Zabezpieczy¢ przyrzad przed zakté- |25
B disturbance wyspecyfikowano w danych technicz- ceniami elektromagnetycznymi lub
[Blad podiaczenia czujnika, zaktécenia nych — Patrz karta katalogowa TI382P wyeliminowac ich Zrédto.
cyklu] (Deltabar S), TI383P (Cerabar S),
TI416P (Deltapilot S).
— Uszkodzony czujnik lub gtéwny modut | — Wymieni¢ czujnik lub gtéwny
elektroniki. modut elektroniki.
726 (E726) |Btad C>Sensor temperature error - — ZakiGcenia elektromagn. wyzsze niz — Zabezpieczy¢ przyrzad przed zakté- | 31
C overrange wyspecyfikowano w danych tech- ceniami elektromagnetycznymi lub
Ustawienie | /Blad temperatury czujnika - nicznych — Patrz karta katalogowa wyeliminowac ich Zrddto.
fabryczne: przekroczenie zakresu] TI382P (Deltabar S), TI383P (Cerabar
Ostrzezenie S), TI416P (Deltapilot S).
— Temperatura procesu poza — Spr. aktualng temperature, w razie
dopuszczalnym zakresem. potrzeby obnizy¢ lub podwyzszy¢.
— Uszkodzony czujnik. — Jedli temperatura procesu nie przek-
racza dopuszczalnego zakresu,
wymieni¢ czujnik.
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727 (E727) | Bfad C>Sensor pressure error - — Zaktdcenia elektromagn. wyzsze niz — Zabezpieczy¢ przyrzad przed zakié- |28
C overrange wyspecyfikowano w danych technicz- ceniami elektromagnetycznymi lub
Ustawienie | /Biad cisnienia czujnika - nych — Patrz karta katalogowa TI382P wyeliminowac ich Zrédto.
fabryczne: przekroczenie zakresu] (Deltabar S), TI383P (Cerabar S),
Ostrzezenie TI416P (Deltapilot S).
— Cisnienie poza dopuszczalnym — Spr. aktualne ci$nienie, w razie
zakresem. potrzeby obnizy¢ lub podwyzszy¢.
— Uszkodzony czujnik. — Jedli temperatura procesu nie przek-
racza dopuszczalnego zakresu,
wymieni¢ czujnik.
728 (A728) | Alarm B>RAM error — Blad gtéwnego modutu elektroniki. — Chwilowo odtaczy¢ przyrzad 2
B [Blad pamigci RAM] od zasilania.
— Uszkodzenie gtéwnego modutu — Wymieni¢ gtéwny modut
elektroniki. elektroniki.
729 (A729) | Alarm B>RAM error — Biad gtéwnego modutu elektroniki. — Chwilowo odtaczy¢ przyrzad 3
B [Btad pamieci RAM] od zasilania.
— Uszkodzenie gtéwnego modutu — Wymieni¢ gléwny modut
elektroniki. elektroniki.
730 (E730) | Bfad C>LRV user limits exceeded — Warto$¢ mierzona ci$nienia jest nizsza | — Sprawdzi¢ uktad/warto$¢ mierzona |46
C [Przekroczenie wart. gr. LRV od warto$ci zdefiniowanej ci$nienia.
Ustawienie | zdefiniowanej przez uzytkownikal w parametrze Pmin ALARM WINDOW | — W razie potrzeby zmieni¢ ustawie-
fabryczne: [OKNO ALARMU - Pmin. nie w parametrze Pmin ALARM
Ostrzezenie WINDOW (— patrz str. 129, opis
param. Pmin ALARM WINDOW.)
— Niedokrecony zacisk przewodu — Odczeka¢ krétki okres i dokreci¢
czujnika. zkacze, sprawdzac zaciski aby nie
dopusci¢ do ich luzowania.
731 (E731) | Bfad C>URV user limits exceeded — Warto$¢ mierzona ci$nienia jest wyzsza | — Sprawdzi¢ uktad/warto$¢ mierzona |45
C [Przekroczenie wart. gr. URV od warto$ci zdefiniowanej w para- ci$nienia.
Ustawienie | zdefiniowanej przez uzytkownikal metrze Pmax ALARM WINDOW — W razie potrzeby zmieni¢ ustawie-
fabryczne: [OKNO ALARMU - Pmax]. nie w parametrze Pmax ALARM
Ostrzezenie WINDOW (— patrz str. 129, opis
param. Pmax ALARM WINDOW.)
— Niedokrecony zacisk przewodu — Odczeka¢ krétki okres i dokreci¢
czujnika. zkacze, sprawdzac zaciski aby nie
dopusci¢ do ich luzowania.
732 (E732) | Bfad C>LRV Temp. User limits — Warto$¢ mierzona temperatury jest — Sprawdzi¢ uktad/warto$¢ mierzona |48
C exceeded nizsza od wartosci zdefiniowanej temperatury.
Ustawienie | /Przekroczenie wart. gr. LRV w parametrze Tmin ALARM — W razie potrzeby zmieni¢ ustawie-
fabryczne: temperatury zdefiniowanej przez WINDOW [OKNO ALARMU - Tmin]. nie w parametrze Tmin ALARM
Ostrzezenie | uzytkownika] WINDOW (— patrz str. 129, opis
param. Tmin ALARM WINDOW.)
733 (E733) | Btad C>URV Temp. User limits — Warto$¢ mierzona temperatury jest — Sprawdzi¢ uktad/warto$¢ mierzona |47
C exceeded wyzsza od warto$ci zdefiniowanej temperatury.
Ustawienie | /Przekroczenie wart. gr. URV w parametrze Tmax ALARM — W razie potrzeby zmieni¢ ustawie-
fabryczne: temperatury zdefiniowanej przez WINDOW JOKNO ALARMU - Tmax]. nie w parametrze Tmax ALARM
Ostrzezenie | uzytkownikal WINDOW. (— patrz str. 129, opis
param. Tmax ALARM WINDOW.)
736 (A736) | Alarm B>RAM error — Bfad gtéwnego modutu elektroniki. — Chwilowo odtaczy¢ przyrzad od 4
B [Blad pamieci RAM] zasilania.
— Uszkodzenie gt. modutu elektroniki. — Wymieni¢ gt. modut elektroniki.
737 (A737) | Alarm B>Measurement error — Bfad gtéwnego modutu elektroniki. — Chwilowo odtaczy¢ przyrzad od 20
B [Blad pomiaru] zasilania.
— Uszkodzenie gt. modutu elektroniki. — Wymieni¢ gt. modut elektroniki.
738 (A738) | Alarm B>Measurement error — Bfad gtéwnego modutu elektroniki. — Chwilowo odtaczy¢ przyrzad od 19
B [Blad pomiaru] zasilania.
— Uszkodzenie gt. modutu elektroniki. — Wymieni¢ gt. modut elektroniki.
739 (A739) | Alarm B>Measurement error — Bfad gtéwnego modutu elektroniki. — Chwilowo odtaczy¢ przyrzad od 23
B [Blad pomiaru] zasilania.
— Uszkodzenie gt. modutu elektroniki. — Wymieni¢ gt. modut elektroniki.
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740 (E740) |Btad C>Calculation overflow, bad — Tryb pomiaru poziomu: ci$nienie — Sprawdzi¢ konfiguracje i w razie 27
C configuration mierzone jest nizsze od wartosci potrzeby ponownie wykonaé
Ustawienie | /Nadmiar w obliczeniach, HYDR. PRESS. MIN. /MIN. CISN. HYDR.] kalibracje.
fabryczne: nieprawidtowa konfiguracjal lub wyzsze od wartosci HYDR. PRESS | — Wybra¢ przyrzad o odpowiednim
Ostrzezenie MAX. [MAKS. CISN. HYDR.]. zakresie pomiarowym.
— Tryb pomiaru poziomu: poziom mie- | — Spr. konfiguracje i w razie potrzeby
rzony jest nizszy od wartosci LEVEL ponownie wykona¢ kalibracje.
MIN /MIN. POZIOM] lub wyzsza od (— Patrz réwniez opis parametru
warto$ci LEVEL MAX /MAKS. POZIOM]. LEVEL MIN,, str. 86.)
— Tryb pomiaru przeptywu: ci$nienie — Spr. konfiguracje i w razie potrzeby
mierzone przekracza warto$¢ MAX. ponownie wykonac kalibracje.
PRESS FLOW /MAKS. CISNIENIE- — Wybra¢ przyrzad o odpowiednim
PRZEPEYW]. zakresie pomiarowym.
741 (A741) | Alarm B>TANK HEIGHT out of edit — Warto$¢ LEVEL MIN /POZIOM MIN] | — Wykona¢ reset (kod 2710) i ponow- | 44
B limits lub LEVEL MAX /POZIOM MAKS.] na kalibracje.
[Wartosé WYSOKOSC ZBIORNIKA zostala zmieniona.
poza zakresem wprowadzanial
742 (A742) | Alarm B>Sensor connection error — Zaktécenia elektromagnetyczne wyzsze | — Odczekaé kilka minut. 18
B (upload) niz wyspecyfikowano w danych tech- | — Wykona¢ reset (kod 7864) i ponow-
[Blad podtaczenia czujnika] nicznych — Patrz karta katalogowa na kalibracje.
TI382P (Deltabar S), TI383P (Cerabar
S) lub TI416P (Deltapilot S).
Komunikat ten ukazuje sie zazwyczaj
tylko przez krétki okres.
— Przerwane potaczenie kablowe czujnik | — Sprawdzi¢ potaczenie kablowe
- gtéwny modut elektroniki. i w razie potrzeby usuna¢ usterke.
— Uszkodzony czujnik. — Wymieni¢ czujnik.
743 (E743) | Alarm B>Electronic PCB error during — Komunikat ten ukazuje sie zazwyczaj |— Odczeka¢ kilka minut. 14
B initialisation tylko przez krétki okres. — Zrestartowac przyrzad. Wykonac
[Btad ptyty modutu elektroniki podczas reset (kod 62).
instalacji] — Uszkodzenie giéwnego modutu — Wymieni¢ gtéwny modut
elektroniki. elektroniki.
744 (A744) | Alarm B>Main electronic PCB error — Zaktécenia elektromagnetyczne wyzsze | — Zrestartowac przyrzad. Wykonad 11
B [Btad pity gtownego modutu niz wyspecyfikowano w danych tech- reset (kod 62).
elektroniki] nicznych — Patrz karta katalogowa — Zabezpieczy¢ przyrzad przed zakté-
TI382P (Deltabar S), TI383P (Cerabar ceniami elektromagnetycznymi lub
S) lub TI416P (Deltapilot S). wyeliminowac ich Zrédto.
— Uszkodzenie gtéwnego modutu — Wymieni¢ gtéwny modut
elektroniki. elektroniki.
745 (W745) | Ostrzezenie | C>Sensor data unknown — Czujnik nie jest odpowiedni dla przet- | — Wymieni¢ czujnik na odpowiedni. | 56
C [Dane czujnika nierozpoznane] wornika (tabliczka znamionowa czuj-
nika). Przyrzad konty-nuuje pomiar.
746 (W746) | Ostrzezenie | C>Sensor connection error - — Zaktécenia elektromagnetyczne wyzsze | — Odczeka¢ kilka minut. 26
C initialising niz wyspecyfikowano w danych tech- | — Zrestartowa¢ przyrzad. Wykonac
[Blad podtaczenia czujnika - nicznych. Komunikat ten ukazuje sie reset (kod 7864).
inicjalizacjal zazwyczaj tylko przez krétki okres. — Zabezpieczy¢ przyrzad przed zakté-
— Patrz karta katalogowa TI382P ceniami elektromagnetycznymi lub
(Deltabar S), TI383P (Cerabar S) lub wyeliminowac ich Zrédto.
TI416P (Deltapilot S).
— Za wysokie lub za niskie ci$nienie. — Zmniejszy¢ lub zwiekszy¢ ci$nienie.
747 (A747) | Alarm B>Sensor software not compatible | — Czujnik nie jest odpowiedni dla — Wymieni¢ czujnik na odpowiedni. | 16
B to electronics przetwornika (tabliczka znamionowa
[Oprogramowanie czujnika czujnika).
niekompatybilne z elektronika/
748 (A748) | Alarm B>Memory failure in signal —  Zakidcenia elektromagnetyczne — Zabezpieczy¢ przyrzad przed zakié- | 15
B processor wyzsze niz wyspecyfikowano w da- ceniami elektromagnetycznymi lub

nych technicznych — Patrz karta
katalogowa TI382P (Deltabar S),
TI383P (Cerabar S) lub TI416P
(Deltapilot S).

— Uszkodzenie gtéwnego modutu
elektroniki.

wyeliminowac¢ ich Zrédto.

— Wymieni¢ gtéwny modut
elektroniki.
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8.2

Reakcja wyjs¢ na btedy

W przyrzadzie rozrézniane sa trzy typy btedéw: Alarm, OstrzezZenie i Btad.
— Patrz réwniez str. 131, pkt. 8.1 "Komunikaty" oraz str. 112, tabela 20: OUTPUT /WY/SCIE]
istr. 112, tabela 31: MESSAGES /KOMUNIKATY] .

[REAKCJA WY]. NA USTERKE]".

Wyjscie A (Alarm) W (Ostrzezenie) E (Btad: Alarm/Ostrzezenie)

Wryjscie pradowe Przyjmowana jest warto$¢ zdefiniowana Przyrzad kontynuuje pomiar. Dla tego typu bfedu, uzytkownik moze zde-
poprzez parametr OUTPUT FAIL MODE finiowa¢ czy przyrzad powinien reagowac
|REAKCJA WYJSCIA NA USTERKE!, ALT. tak jak w przypadku alarmu czy ostrzeze-
CURR. OUTPUT /ALT. WYJSCIE PRAD)! nia. Patrz odpowiednia kolumna "Alarm"

i SET MAX. ALARM JUSTAW ALARM lub "Ostrzezenie" (— patrz réwniez opis
MAKS.]'. — patrz réwniez nastepny punkt parametru SELECT ALARM TYPE.)
"Konfiguracja wyjscia pradowego w przy-
padku alarmu".
Bargraf Bargraf przyjmuje warto$¢ zdefiniowana Bargraf odwzorowuje aktualng wartos¢ — Patrz niniejsza tabela, kolumna "Alarm"
(wskaZnik lokalny) w parametrze OUTPUT FAIL MODE mierzona. lub "Ostrzezenie", w zaleznosci od doko-

nanego wyboru.

Wskaznik lokalny

— Wartos$¢ mierzona i komunikat
wyswietlane s naprzemiennie
— Wskazanie warto$ci mierzonej: symbol
*r jest wyswietlany w spos6b ciagly.

Wskazanie komunikatu:
— 3-cyfrowa liczba, np. A122 oraz opis

— Wartos¢ mierzona i komunikat
wyswietlane sa naprzemiennie
— Wskazanie warto$ci mierzonej: symbol
*t miga.

Wskazanie komunikatu:
— 3-cyfrowa liczba, np. W613 oraz opis

— Warto$¢ mierzona i komunikat
wyswietlane sa naprzemiennie

— Wskazanie warto$ci mierzonej: patrz
odp. kolumna "Alarm" lub "Ostrzezenie"

Wskazanie komunikatu:
— 3-cyfrowa liczba, np. E731 oraz opis

Zdalna obstuga

(ToF Tool, FieldCare lub
komunikator reczny
HART)

W przypadku alarmu, parametr

ALARM STATUS /STATUS ALARMUP
wskazuje 3-cyfrowa liczbe, np. 122 dla
komunikatu "Sensor not connected /Czujnik
nie podiaczony|".

W przypadku ostrzezenia, parametr
ALARM STATUS [STATUS ALARMUP
wskazuje 3-cyfrowa liczbe, np. 613 dla
komunikatu "Simulation is active /Aktywna
symulacjaj'.

W przypadku btedu, parametr

ALARM STATUS [STATUS ALARMUP
wskazuje 3-cyfrowa liczbe, np. 731 dla
komunikatu "URV user limits exceeded
[Przekroczona wart. gr. URV def. przez
uzytkownikal'.

1) Sciezka menu: (GROUP SELECTION /WYBOR GRUPY)—) OPERATING MENU /MENU OBSEUGI — OUTPUT [WYISCIE]

2)  Sciezka menu: (GROUP SELECTION /WYBOR GRUPY]—) OPERATING MENU /MENU OBSEUGH — MESSAGES [KOMUNIKATY]
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8.3 Potwierdzanie komunikatow

W zaleznosci od ustawier w parametrach ALARM DISPL. TIME /CZAS WYSW. ALARMU]
(— str. 128) oraz ACK. ALARM MODE [POTW. TRYBU ALARMU] (— str. 127) w celu skasowania
komunikatu podjete powinny zosta¢ nastepujgce dziatania:

Ustawienia ! Dziatania

— ALARM DISPL. TIME =0's — Usuna¢ przyczyne generowanie komunikatu (patrz réwniez pkt. 8.1).

— ACK. ALARM MODE = off

— ALARM DISPL. TIME >0 s — Usuna¢ przyczyne generowanie komunikatu (patrz réwniez pkt. 8.1).

— ACK. ALARM MODE = off — Odczeka¢ az uptynie czas wyswietlania komunikatu.

— ALARM DISPL. TIME =0's — Usuna¢ przyczyne generowanie komunikatu (patrz réwniez pkt. 8.1).

— ACK. ALARM MODE = on — Potwierdzi¢ komunikat za pomoca parametru ACK. ALARM MODE /POTW.
TRYBU ALARMUJ.

— ALARM DISPL. TIME >0 s — Usuna¢ przyczyne generowanie komunikatu (patrz réwniez pkt. 8.1).

— ACK. ALARM MODE = on — Potwierdzi¢ komunikat za pomoca parametru ACK. ALARM MODE /POTW.
TRYBU ALARMU]J.

— Odczeka¢ az uptynie czas wyswietlania komunikatu. Jesli wyswietlany jest
komunikat i czas wySwietlania alarmu uptynie przed potwierdzeniem,
komunikat zostanie skasowany natychmiast po potwierdzeniu.

1) Sciezka menu dla ALARM DISPL. TIME i ACK. ALARM MODE: (GROUP SELECTION /WYBOR GRUPY] —)
OPERATING MENU /MENU OBStUGI — DIAGNOSTICS /DIAGNOSTYKA] — MESSAGES [KOMUNIKATY)

Jesli komunikat jest wySwietlany na wskaZniku lokalnym, mozna go skasowa¢ za pomoca przycisku
Lel.

W przypadku wystepowania kilku komunikatéw, na wskaZniku lokalnym jest wySwietlany komuni-
kat o najwyzszym priorytecie (patrz réwniez pkt. 8.1). Po skasowaniu tego komunikatu za pomoca
przycisku =), wy$wietlany jest kolejny komunikat zgodnie z hierarchia priorytetéw. Wszystkie
komunikaty moga by¢ kolejno kasowane za pomoca przycisku =,

W parametrze ALARM STATUS [STATUS ALARMU] wskazywane sa wszystkie aktualnie wystepujace
komunikaty.

9 Dodatek

9.1 Menu dla obstugi za pomoca wskaznika lokalnego, ToF
Tool, FieldCare i komunikatora recznego HART

% Wskazéwkal

= Na kolejnych stronach przedstawione jest pelne menu obstugi.

m Struktura menu jest zalezna od wybranego trybu pomiaru. Oznacza to, ze niektére grupy funkcji
sa wySwietlane tylko w danym trybie pomiaru, np. grupa funkcji "LINEARISATION
[LINEARYZACJA]" dostepna jest tylko w trybie pomiaru poziomu (Sciezka menu: (GROUP
SELECTION /WYBOR GRUPY] —) OPERATING MENU /MENU OBSEUGI] — SETTINGS
[USTAWIENIA] — BASIC SETUP [KONFIGURACJA PODSTAWOWA)).

m Ponadto, wystepuja tez parametry, ktére dostepne s3 tylko w przypadku okreSlonej konfiguracji
innych parametréw. Przyktadowo, parametr Customer Unit P [Jednostka uzytkownika P] dostepny
jest tylko wéwczas, jesli w parametrze PRESS. ENG. UNIT JEDNOSTKA CISNIENIA]wybrana zos-
tata opcja "User unit [fednostka uzytkownika/'. Tego typu parametry oznaczone sa symbolem "*".

m Opis parametréw znajduje sie w rozdziale 7 "Opis parametréw". W dokumentacji tej doktadnie
wyjasniono zalezno$¢ poszczegdlnych parametréw od konfiguracji innych parametréw.
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Warto$¢ mierzona

Measured value

Jezyk +

Tryb +pomiaru Q)

‘ LANGUAGE

‘ MEASURING MODE ‘

QUICK SETUP

LEVEL SELECTION | pomiaru poziomu

Tylko try

Tryb W pomiaru_2)

MEASURING MODE

Cisnienie
Pressure

Poziom Przeptyw
Level Flow

Kalibr. zera-W pozycji 3) Wyb. tr. p. Y poziomu 2) Kalibr. zera-W pozycji
‘ POS. ZERO ADJUST ‘ ‘ LEVEL SELECTION ‘ ‘ POS. ZERO ADJUST

Maks. + przeptyw

Wart. udp,* pozycji 4) Kalibr. zsra»*pozycji 3)

| Pos.INPUTVALUE | | POs.zEROADJUST | [ MAX.FLOw |
uSzavﬁ LRV Wart. og/p.+ pozycji 4) Maks. cis’n.+- przept.

‘ SET LRV | | Pos.INPUTVALUE | [ MAXPRESS. FLOW |
Ustaw* URV Kalibracja * "pusty” % Stata *czasowa

‘ SET URV || Ewprvcaus. | [ DAMPING VALUE |

Kalibracja* "pefny” %
FULLCALB. |

Slala* czasowa
| oawpinGvaluE ||

Stata * czasowa

DAMPING VALUE

1) Parametry dostepne tylko przy obstudze
za pomoca wskaznika lokalnego
2) Parametry dostepne tylko przy obstudze
za pomoca programu ToF Tool, FieldCare
lub komunikatora recznego HART
3) Cerabar S z czujnikiem ci$nienia wzglednego,
Deltabar S lub Deltapilot S
4) Cerabar S z czujnikiem cis$nienia absolutnego

* Parametry oznaczone symbolem

nn

dostepne sa tylko w przypadku

okreslonej konfiguracji innych parametréw.
Przyktadowo parametr CUSTOMER UNIT P
dostepny jest tylko woéwczas jesli w parametrze
PRESS. ENG. UNIT wybrana zostata opcja

"User unit".
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Tylko Deltabar S

OPERATING MENU

»
Ll
Ustawienia
SETTINGS
>
Kalibracja Y pozycji
POSITION ADJUSTMENT

Kalibr. zera-W pozycji
POS. ZERO ADJUST

CALIB. OFFSET

PO1-XXXXXXXX-19-XX-XX-Xx-138



Cerabar S/Deltabar S/Deltapilot S

Dodatek

\/

v

Konfiguracja Y podstawowa
BASIC SETUP

pomiaru_2)

MEASURING MODE

Tylko
Deltabar S

Cisnienie Poziom
Pressure Level
Jednostka ¥ ci$nienia Wyb. tr. p. Y poziomu 2)
‘ PRESS. ENG. UNIT ‘ ‘ LEVEL SELECTION

Jednostka§f uzytk. P %
Poziom-Cisnienie Upr.

Poziom-Wysoko$c Upr.

Poziom Standard

CUSTOMER UNIT P

Jednostka ¥ _cisnienia

CUST. UNIT FACT. P

LRV
SET LRV

PRESS. ENG. UNIT

Jednostka W uzytk. P %
CUSTOMER UNIT P

Level Easy Pressure

Level Easy Height

Jednostka W ci$nienia

PRESS. ENG. UNIT

Jednostka W uzytk. P %

CUSTOMER UNIT P

iLevel Standard

X

Ciag dalszy:
na nastepnej stronie

SET URV Wspotcz. jedn. Wspotcz. jedn N uzytk. P %
CUST. UNIT FACT. P CUST. UNIT FACT. P
Zatwierdz Y LRV
GET LRV Jednostka Y wyjsciowa Jednostka ' wyjsciowa
OUTPUT UNIT OUTPUT UNIT
Zatwierdz § URV —
GET URV Jednostka g wysokosci
CALIBRATION MODE HEIGHT UNIT
Mokra Sucha i i
DAMPING VALUE Wet Dry |:|Tryb o
Kalibracja Y "pusty” Kalibracja "pusty” CALIBRATION MODE
| ewprvcaus. | [ ewprvcaus. | Mokra Sucha
Wet Dry
Kalibracja + "petny” Cisnienie * "pusty” Jednostka Y gestosci Jednostka ¥ gestosci
FULL CALIB. ‘ EMPTY PRESSUE DENSITY UNIT DENSITY UNIT
Kalibracja * "petny” Kalibracja * gestosci Kalibracja * gestosci
‘ FULL CALIB. ‘ ADJUST DENSITY ‘ ADJUST DENSITY ‘
Cisnienie "petny” Kalibracja Y "pusty” Kalibracja Y "pusty”
FULL PRESSURE EMPTY CALIB. EMPTY CALIB.
Kalibracja * "petny” Wysokosc¢ * "pusty”
LRV | Fucaus. | [ EMPTYHEIGHT |
SET LRV
SET URV
DAMPING VALUE ‘Norm. prz. obj.
gazu, EUR
Stata czasowa
DAMPING VALUE
O Norm. prz. obj. Norm. prz. obj. Przeplyw
Przept. obj. w.p. gazu, EUR gazu, US masowy w.p.
Volume Gas Gas Mass
p- cond. norm cond. std. cond.
Jednostka ¥ przeptywu  Jedn. przept. N norm., EUR Jedn. przeptNy norm., US  Jednostkayy przept. mas.
UNIT FLOW ‘ ‘ NORM FLOW UNIT ‘ ‘ STD. FLOW UNIT ‘ ‘ MASS FLOW UNIT ‘

v v

2) Parametry dostepne tylko przy obstudze
za pomoca programu ToF Tool, FieldCare
lub komunikatora recznego HART

% Parametry oznaczone symbolem "*"
dostepne sa tylko w przypadku
okreslonej konfiguracji innych parametréw.
Przyktadowo parametr CUSTOMER UNIT P
dostepny jest tylko woéwczas jesli w parametrze
PRESS. ENG. UNIT wybrana zostata opcja
"User unit".

v

v

Norm. prz. obj.
gazu, US

Przeptyw
Flow

Jednostka W ci$nienia

PRESS. ENG. UNIT

FLOW-MEAS. TYPE

DAMPING VALUE

Przeptyw
masowy w.p.
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>
Ll
>
Ll
Ciag dalszy Wysokosé Objetosé Masa
X (BAtSIC SETU(IjD 'fLe\;eI [K())NFIGURACJA PODSTAWOWA: "Poziom’], Height Volume Mass %
patrz poprzednia strona
— Jednostka W wysokosci  Jednostka W objetosci Jednostka'§ff masy
LEVEL SELECTION [WYB. TR. POM. POZIOMU] = ‘ HEIGHT UNIT ‘ ‘ UNIT VOLUME ‘ ‘ MASS UNIT ‘
Level Standard [Poziom Standard] * - * - Jednost * e M
Jednostka W cisnienia Jednostka W uzytk. H % Jednostka W uzytk. V % _Jednostka ¥ uzytk. M %
PRESS. ENG. UNIT CUTOMERUNITH | [ CUSTOMERUNITV | | CUSTOMER UNITM |
Jednostka Svtk. Wsp. jedn. *uz’ytk. H % Wsp. jedn. *uz'ytk, V % Wsp. jedn. *uz'ytk, M %
CUSTOMER UNIT P ‘ CUST. UNIT FACT. H ‘ ‘ CUST. UNIT FACT. V ‘ ‘ CUST. UNIT FACT. M ‘
CUST. UNIT FACT. P @ @ @ @
LEVEL MODE
Z linearyzacjq Z linearyzacjq
Liniowy ci$nienia wysoko$ci
Linear Pressure Height
Linearized Linearized
Lin. wik. Ny mierz. Linearyz. wikJ mierz. Komb. wik.\ mierz. Objetosé Masa
LIN. MEASURAND LINd MEASURAND ‘ ‘ COMB. MEASURAND ‘ % | Volume Mass
# # Jednostka Y objetosci Jednostka W masy
@ @ @ ‘ UNIT VOLUME ‘ ‘ MASS UNIT ‘
@ Jednostka +uz'ytk. V % Jednostka *uz‘ytk. M %
‘ CUSTOMER UNITV ‘ ‘ CUSTOMER UNIT M ‘
Tryb Y kalibracji Min. ci$n.J _hydrostat. Wsp. jedn,*uz’ytk, V % Wsp. jedn* uzytk. M %
CALIBRATION MODE HYDR. PRESS MIN. | CUST.UNITFACT.V | [ CUST.UNITFACT.M |
Mokra Sucha Maks. cisn.J _hydrostat. + *
Wet Dry HYDR. PRESS MAX. ® @
Kalibracja W "pusty” Jednostka Y gestosci Stata Y czasowa Min. \ poziom
‘ EMPTY CALIB. ‘ ‘ DENSITY UNIT ‘ ‘ DAMPING VALUE ‘ ‘ LEVEL MIN ‘
Cisnienie + "pusty” Kalibracja * gestosci Maks. §y poziom
‘ EMPTY PRESSURE ‘ ‘ ADJUST DENSITY LEVEL MAX @
Kalibracja + "petny” Jednostka *objetos’cf * ibracji
o . o
| Fucaus. || voLumMEUNIT | CALIBRATION MODE :lvyfof"SC+"' :;Ml_:ys_"k;i““
eight+... tHeight+...
Cisnienie W “peiny" senostka Wuzyti V_% Mokra Sucha »
| FULLPRESSURE || CUSTOMERUNITV | Wet Dry Jednostka Y wysokosci
y HEIGHT UNIT
Gestosé + kalibr. % Wsp. jecrn* uzytk. V% Kalibracja pusty” Jednostka W gestosci
EMPTY CALIB. ‘ ‘ DENSITY UNIT ‘

| ADJUSTED DENSITY | | CUST. UNITFACT.V |

HEIGHT UNIT

Jednostka
CUSTOMER UNIT H

CUST. UNIT FACT. H

uzytk. H

Wysokosc
TANK HEIGHT

*

100% POINT

Pozycja ¥ zera

ZERO POSITION

LRV
SET LRV

URV
SET URV

Stafa czasowa

DAMPING VALUE

142

Kalibracja + gestosci

Cisnienie * "pusty”
ADJUST DENSITY |

EMPTY PRESSURE |

Wysokos¢ +zbi0rnika *

Kalibracja * "petny”
HEIGHT UNIT

FULL CALIB. ‘

Jednostka +uz‘ylk. H *

Cisnienie *"pelny”
‘ ‘ CUSTOMER UNIT H ‘

FULL PRESSURE

Gestosc * kalibr. % Wsp. jedn.+ uzytk. H %
| ADJUSTED DENSITY | [ CUST. UNITFACT. H

Punkt 100% %

100% POINT

Pozycja Y zera

ZERO POSITION

Stafa czasowa

DAMPING VALUE

* Parametry oznaczone symbolem "*" dostepne sa tylko w przypadku
okreslonej konfiguraciji innych parametréw.
Przyktadowo parametr CUSTOMER UNIT H dostepny jest tylko wowczas
jesli w parametrze HEIGHT UNIT wybrana zostata opcja "User unit".
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Konfiguracja¥¥ rozszerzona
EXTENDED SETUP

Tylko Deltabar S

Cisnienie Poziom Przeptyw
Pressure Level Flow
Jednostka ¥ temperatury Jednostkaf temperatury Jednostka § temperatury

‘ TEMP. ENG UNIT

TEMP. ENG UNIT TEMP. ENG UNIT ‘

Odcigcie + nisk. przept.
‘ LOW FLOW CUT-OFF ‘

Jednostka+ gestosci
| pensimivunit

Kalibracja + gestosci Punkt odc. + nisk. przegd.

Tylko tryb
pomiaru poziomu

Tylko obstuga
za pomocy,
wskaznika lokalnego

Linearyzacja
LINEARISATION

Min. zawart.\J zbiornika
TANK CONTENT MIN

laks. zawart. W zbiornika
TANK CONTENT MAX
TABLE SELECTION

Linearyzacja
LINEARISATION

Tylko tryb
pomiaru poziomu

Tylko obstuga za pomoca
ToF Tool lub komunikatora
recznego HART

Min. zawart. Y _zbiornika

TANK CONTENT MIN

Maks. zawart. J zbiornika

TANK CONTENT MAX

Konfiguracja W licznika
TOTALIZER SETUP

Tylko tryb pomiaru
przeptywu
(Tylko Deltabar S)

Jednostka V¥ licznika 1
TOTALIZER 1 UNIT

Jedn. uzytk. ¥ licznika 1k

TOT. 1 USER UNIT

licznika #

‘ ADJUST DENSITIY ‘ ‘ SET L. FL. CUT-OFF ‘ TABLE SELECTION FACT. U. U. TOTAL.1
Gestosé + cieczy Ustaw+ LRV Tabela edycji Tabela pomiarowa Tabela edycji Tabela pomiarowa Prz. ujemny Y- licznik 1
‘ PROCESS DENSITY ‘ SET LRV ‘ Editor Table Measuring Editor Table Measuring [ NEG. FLOW TOT. 1
Table Table
USfaW+ LRV % Ustaw+ URV Lin. tryb W edycji Tabela W _pomiarowa Lin. tryb W edycji Nr W _wiersza Kasowanie Y licznika 1
\ SET LRV | SET URV | | un.EDITMODE MEASURNGTABLE | | LN.EDITMODE | | LINENUMB | | RESETTOTALIZER1 |
Ustaw § URV Tabela * edycji Tabela *pomiarowa Tabela * edycji Uakt. wart. X * tab. lin. Jednostka */Icznika 2
SET URV ‘ EDITOR TABLE ‘ ‘ MEASURING TABLE ‘ ‘ EDITOR TABLE ‘ ‘ ACTIVE LIN. TAB. X ‘ ‘ TOTALIZER 2 UNIT
Tabela Y edycji Nr * wiersza __ Uakt. wart. Y* tab. lin. _ Jedn. uzytk. *Iicznika 2%
EDITOR TABLE ‘ LINE-NUMB ‘ ‘ ACTIVE LIN. TAB. Y ‘ ‘ TOT. 2 USER UNIT

Tabela

* Parametry oznaczone symbolem "*" dostepne sg tylko w przypadku
okreslonej konfiguracji innych parametrow.
Przyktadowo parametr TOT. 1 USER UNIT dostepny jest tylko wéwczas
jesli w parametrze TOTALIZER 1 UNIT wybrana zostata opcja "User unit".

EDITOR TABLE

edycji

Opis Y zbiornika

TANK DESCRIPTION

EDITOR TABLE

Opis Y zbiornika

TANK DESCRIPTION

FACT. U. U. TOTAL. 2

Przept. ujemnyY - licznik 2

NEG. FLOW TOT. 2
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v

Potwierdz.\ bezp. k% Wskaz'nik* Wyjscie *
SAFETY CONFIRM. ‘ DISPLAY ‘ ‘ ouTPUT |

Deskryptor ¢y menu Prad Y wyjsciowy
‘ MENU DESCRIPTOR ‘ ‘ OUTPUT CURRENT ‘
Format danych + w wierszu gt.  Ch-ka wyj.+ pradowego
| MANDATAFORMAT | [ CURR CHARACT. |
Wskazanie *naprzem. Reakcja wyj. * na usterke
‘ ALTERNATE DATA ‘ OUTPUT FAIL MODE
Jezyk * 2) Alt, wy]l* pradowe
CURRENT OUTPUT | taNGuAGE | [ ALT.CURR OUTRUT |
Potw. trybu Kun[rast* wskaznika Ustaw+ alarm maks.

ACK. ALARM MODE ‘ DISPLAY CONTRAST ‘ ‘ SET MAX. ALARM ‘

Kalibr. Zestawy Y znakow Ustaw Y alarm min.

CALIB. OFFSET DIGIT SETS SET MIN. CURRENT
ASSIGN CURRENT

Tryb Y pomiaru
MEASURING MODE

Cisnienie Poziom Przeptyw Liniowa/ Wpiewiastk 4)
Pressure Level Flow LINEAR/SQROOT -
Ustaw Y LRV Cisnienie Y "pusty” ) Maks. Y przeptyw
‘ SET LRV ‘ ‘ EMPTY PRESSURE ‘ ‘ MAX. FLOW ‘
Ustaw * URV Kalibracja + "pusty”  Maks. ci$n.- + przeptyw
SET URV ‘ ‘ EMPTY CALIB. ‘ ‘ MAX PRESS FLOW ‘
Stata * czasowa Cisnienie + "petny” Odcigcie +nfsk- prz.
| DAMPINGVALUE | [ FULLPRESSURE | | LOW FLOW CUT-OFF |
Polwierdz.* hasfa Kalibracja + "petny” Punkt odc. +""Sk- PIZ. %
‘ CONF. PASSWORD ‘ ‘ FULL CALIB. ‘ ‘ SET L. FLOW CUT-OFF ‘
Ustaw * LRV Liniowa/ * iewi
‘ SET LRV ‘ ‘ LINEAR/SQROOT ‘
Ustaw *URV Ustaw* LRV
\ SET URV || SETLRV |
Stafa +czasowa Ustaw + URV
‘ DAMPING VALUE ‘ ‘ SET URV ‘
Potwierdz. + hasta Stafa + czasowa
‘ CONF. PASSWORD ‘ ‘ DAMPING VALUE ‘

Potwierdz. J _hasta

CONF. PASSWORD

% Parametry oznaczone symbolem "*" dostepne
2) Parametry dostepne tylko przy obstudze . X -
27a pomoca ToF Tool, FieldCare lub sq tylko w przypadku okreslonej konfiguraciji

komunikatora regcznego HART innych parametréw.
3) Tylko tryb pomiaru poziomu %% Patrz podrecznik dot. bezpieczenstwa:
. SD190P dla Cerabar S,
4) Tylko tryb pomiaru przeptywu

SD189P dla Deltabar S,
5) Tylko dla LEVEL SELECTION = Level Easy Pressure SD213P dla Deltapilot S.
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»
Ll
Info - Przetwornik Info - W proces
TRANSMITTER INFO PROCESS INFO
Dane *HART Dane* przetworn. Przytacze *technolog. Dane*czujnika_ Wartosci *procesowe Wskaz’nik*PEAK HOLD
| HARTDATA | | TRANSMITTER DATA |[PROCESS CONNECTION||  SENSORDATA | | PROCESSVALUE | PEAK HOLD INDICATOR
Cisnienie Poziom Przeptyw
Pressure Level Flow
AdresY magistrali  Nr seryjny Y przyrzadu Pmax przyt. Y technolog.  Nr seryjny § czujnika Warto$¢ Wmierzona Warto$¢  mierzona Wartos¢ Y mierzona Licznik: f P > Pmax
‘ BUS ADDRESS ‘ ‘ DEVICE SERIAL No ‘ ‘ Pmax PROC. CONN. ‘ ‘ SENSOR SER. NO. ‘ ‘ MEASURED VALUE ‘ ‘ MEASURED VALUE ‘ ‘ MEASURED VALUE ‘ ‘ COUNTER:P > Pmax ‘
Typ* przyrzadu  Nr se:yjny* m. elektron.  Typ przyt. * technolog. DWGZ czuj.* cisnienia Cisnienie * Cisnienie * Cisnienie * Maks. cis’n* mierz.
‘ DEVICE TYPE ‘ ‘ ELECTR. SERIAL No ‘ ‘ PROC. CONN. TYPE ‘ ‘ PRESS. SENS LOLIM ‘ PRESSURE ‘ ‘ PRESSURE ‘ ‘ PRESSURE ‘ ‘ MAX. MEAS. PRESS. ‘
Cisnienie *po korekcji Cisnienie *po korekcji  Ci$nienie * po korekgji Licznik:* P < Pmin

Weryf. Wersji*przyrzqdu Nr p-tu pom* uzytkownika Mat. przyt. * technolog.+ GWGZ czuj.*cfénienia
| DEVICEREVISION | | CUST.TAG NUMBER | | MAT PROC. CONN. + | | PRESS. SENS HILIM

‘ CORRECTED PRESS. ‘ ‘ CORRECTED PRESS. ‘ ‘ CORRECTED PRESS. ‘ ‘ COUNTER:P < Pmin ‘

Tr. trans. *seryjnej 2) Rozsz. nr* p-tu pom. Mat. przyt. * technolog.- Min.* zakres Cisnienie * czujnika Cisnienie *czujnika Cisnienie *czujnika Min. cis'n.+ mierzone
| BURsTMODE | [ LONGTAGNUMBER | | MAT PROC.CONN.— | | miNMUMSPAN | [ SENSOR PRESSURE | [ SENSOR PRESSURE | [ SENSOR PRESSURE | | MIN.MEAS. PRESS. |
Opcja trans.* seryjnej 2) Inform * dodatkowa Typ* uszczelki Typ czujn.* pomiar. Temperatura * czujnika  Temperatura *czujnika Temperatura *czujnika Licznik.‘* T > Tmax
[ BursToprion | [ ApDmionALINFO. | [ sEALTYPE | [sEnsormeas.TYPE| | sEnsoRTEMP. | [ SENSORTEMP. | [ SENSORTEMP. || COUNTERT>Tmax |
llos¢ *preambul Oznacz* przyrzadu Materiat + $rub 2) Dopuszcz.* Pmin czujn.  Trend wart. *mierzonej Trend wart. *mierzonej Trend wart. *mierzonej Maks. temp.+ mierz.
‘ PREAMBLE NUMBER ‘ DEVICE DESIGN. ‘ ‘ BOLTS MATERIAL ‘ ‘ Pmin SENS. DAMAGE ‘ MEAS. VAL. TREND ‘ ‘ MEAS. VAL. TREND ‘ MEAS. VAL. TREND ‘ ‘ MAX. MEAS. TEMP. ‘

Nr ide"’-* produc.  Weryf. wersji* sprzetowej Materiaf+ nakretek 2) Dopuszcz.* Pmax czujn.

| MANUFACTORID | [ HARDWAREREV. || NUTSMATERIAL || Pmax SENS. DAMAGE |

Komunikat * HART Wersja* oprogram.  Mat. zawor. + odpow. 2) Material* membrany

[ HARTMESSAGE | [ SOFTWARE VERSION | [ DRANVENTMAT || MAT MEMBRANE |
Dane W HART Licznik+ konfiguracji Poz. zawor.+ odpow. 2) Ciecz * wypefniaj.

‘ HARTDATE | [ CONFIGRECORDER | | DRANVENTPOS. |[  FILLNGFLUD |

Wybor 1 wart.* mierz.  2) Tem, eralura* PCB Gwint Tmin * czujnika.

2)
| PRIMARY VALUE IS | | PCB TEMPERATURE ‘ THREAD | ‘ Tmin SENSOR ‘
Gt. wan.*mierz. 2) Dupuszcz,* temp. min. Montaz * gwintu_ 2) Tmax *CZU/"”@-
| PRIMARYVALUE | [ ALLOWED MIN. TEMP | | MOUNTING THREAD | |  TmaxSENSOR |
Wybor 2 Waﬂ-* mierz. 2) Dopuszcz.* temp. maks. Oddzielacz* 2) Wer. wersji * sprzet. czujn.
| SECONDARY VAL.Is | ‘ ALLOWED MAX. TEMP ‘ | REmOTESEAL+ | ‘SENSOR HWARE REV.‘
2. wart. *mierz. 2) Status* mikroprzet. Oddzielacz- 2)

| SECONDARY VALUE | DIP STATUS

REMOTE SEAL- |

4 TH VALUE FILL FLUID

2) Parametry dostepne tylko przy obstudze
za pomocg programu ToF Tool lub
komunikatora recznego HART

* Parametry oznaczone symbolem "*" dostgpne
sg tylko w przypadku okreslonej konfiguracji
innych parametrow.

Licznik: + T < Tmin
‘ COUNTER:T< Tmin ‘

Przeptyw *Immiony
SUPPRESSED FLOW

Licznik 1 *

TOTALIZER 1

Poziom przed +/inearyz. *
‘ LEVEL BEFORE LIN ‘ ‘

Min. temp.* mierz.
‘ ‘ MIN. MEAS. TEMP. ‘
Licznik PCB.‘* T > Tmax
‘ ‘ PCB COUNT:T > Tmax ‘

Zawarto$¢ *zbiurnika *
‘ TANK CONTENT ‘ ‘

Nadmiar *Iicznika 1

TOTAL. 1 OVERFLOW

Licznik 2 *
TOTALIZER 2

Nadmiar *Iicznlka 2
TOTAL. 2 OVERFLOW

Maks. temp.+ PCB

‘ ‘ PCB MAX. TEMP. ‘
Licznik PCB:Y T < Tmin

‘ PCB COUNT: T< Tmin ‘

Min. temp. Y PCB

PCB MIN. TEMP.

Kas. wskazn.\§ PEAKHOLD

RESET PEAKHOLD
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Obstuga ¢ Diagnostyka¢ Serwis
| operaton || DicnosTics | SERVICE
[
Symu/acja* Komunikaty* Wart. gr.*uz‘yrkownika
SIMULATION ‘ ‘ MESSAGES ‘ ‘ USER LIMITS ‘ ‘ SYSTEM 2 ‘
Wprow. kod Y resetu Tryb W symulacji Status Y alarmu_ Okno alarmuf Pmin Trym pradu Y 4mA

| ENTER RESET CODE | | SIMULATION MODE | |

ALARM STATUS | | Pmin ALARM WINDOW | |  CURR. TRIM 4mA

Ost. kody + diagnost. Okno alarmu* Pmax Trym pradu * 20mA

‘ LAST DIAG. CODE ‘ ‘ Pmax ALARM WINDOW‘ ‘ CURR. TRIM 20mA

Potw. trybu + alarmu

Okno alarmu¥y Tmin Przes. trym. 4mA

‘ ACK. ALARM MODE ‘ ‘Tmin ALARM W\NDOW‘ ‘ OFFSET 4mATRIM

Patwierdz.+ alarmu__ % Okno alarmu¥W Tmax

Przes. trym. * 20mA

ACK. ALARM ‘ ‘ Tmax ALARM WINDOW ‘ ‘ OFFSET 20mA TRIM

HistoROM CONTROL

Parametry dostepne
tylko przy obstudze
Za pomocg programu
ToF Tool lub
komunikatora
recznego HART

SELECT ALARMTYPE

ALARM DELAY

Czas wysw.

ALARM DISPL. TIME

brak

Cisnienie Przeptyw Poziom Zawartosé zbiornika Prad Komunikat alarmu
none Pressure Flow Level Tank content Current Alarm Warning
Symulacja Y ci$nienia Symulacja W wart. przept. Symulacja ¥ poziomu Symulacja § zaw. zbiorn. _Symulacja§ pradu Symulacja Y btedu nr
SIM. PRESSURE ‘ ‘ SIM. FLOW VALUE ‘ ‘ SIM. LEVEL ‘ ‘ SIM. TANK CONT. ‘ ‘ SIM. CURRENT ‘ ‘ SIM. ERROR NO. ‘

v
)

e

% Parametry oznaczone symbolem
dostepne sa tylko w przypadku
okreslonej konfiguracji innych parametréw.

v
©
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Indeks
Wartosci numeryczne CORRECTED PRESS. (434), tryb pomiaru "Level" .. ... 122
100% POINT (813), CORRECTED PRESS. (434), tryb pomiaru "Pressure” . ...121
typ pomiaru poziomu "Height linearized" ........... 89 COUNTER P >Pmax (380) ........coovviiiininn, 123
100% POINT (813), COUNTER P Pmin (467) . ..ot 123
typ pomiaru poziomu "Linear" ................... 77 COUNTERT > Tmax (404) ..................oo0. 123
ATHVALUE. . ..o 116 COUNTERT Tmin (472) ..o vvviviiien 123
ATHVALUEIS. ..o 116 CURR. CHARACT. (694), (695), (696), (764)......... 112
CURR. TRIM 20mA (042) .....ovvieie e 130
A CURR. TRIM4mA (045) .. ..o 130
ACK.ALARM (500) . o oo e 128 CURRENT OUTPUT (875) « v o v e ee e ee e een 11
ACK. ALARMMODE (401) . oot 127 CUST. TAGNUMBER (055). .. oo ieie e 116
ACK. ALARM MODE (844), grupa "Safety confirm." .... 11 CUST.UNITFACT.F(609) . ...coveeeie e 95
ACTIVLIN. TAB. X . oo 106 CUST. UNIT FACT. H (705),
ACTIVLIN.TAB. Y .o e 106 typ pomiaru poziomu "Height linearized" ........ 84, 89
ADDITIONAL INFO. (272) .. oot 116 CUST. UNIT FACT. H (705),
ADJUST DENSITY (007), typ pomiaru poziomu "Linear" ................ 71,76
typ pomiaru poziomu "Level Easy Height" .......... 64 CUST. UNIT FACT. M (703),
ADJUST DENSITY (007)/(316), typ pomiaru poziomu "Height linearized" ........... 86
konfiguracja rozszerzona "Level" ................. 97 CUST. UNIT FACT. M (703),
ADJUST DENSITY (316), typ pomiaru poziomu "Linear" ................... 73
typ pomiaru poziomu "Height linearized" ........... 88 CUST. UNIT FACT. M (703),
ADJUST DENSITY (316), typ pomiaru poziomu "Pressure linearized" .......... 80
typ pomiaru poziomu "Linear" ................... 74 CUST. UNIT FACT. P (317) .. ..o e e .. 56, 59, 63, 68, 93
ADJUSTED DENSITY (810), CUST. UNIT FACT. V (607),
typ pomiaru poziomu "Height linearized" ........... 87 typ pomiaru poziomu "Height linearized" ........... 85
ADJUSTED DENSITY (810), CUST. UNIT FACT. V (607),
typ pomiaru poziomu "Linear" ................... 74 typ pomiaru poziomu "Linear" ................ 72,75
ALARM DELAY (336) .. oviii i 128 CUST. UNIT FACT. V (607),
ALARM DISPL. TIME (480) . .. ... 128 typ pomiaru poziomu "Pressure linearized" .......... 79
ALARM STATUS (046). . oo oot 127 CUSTOMERUNITF (610) .. oo vevie e 04
ALLOWED MAX. TEMP (359). . ...t 117 CUSTOMER UNIT H (706),
ALLOWED MIN. TEMP (358) .. ...ttt 117 typ pomiaru poziomu "Height linearized" ........ 84, 89
ALT. CURR. OUTPUT (597). . e oo eee et 113 CUSTOMER UNIT H (706),
ALTERNATE DATA (423) ..o oo 110 typ pomiaru poziomu "Linear" ................ 70,76
ASSIGN CURRENT (760). ..o oo iie et 113 CUSTOMER UNIT M (704),
typ pomiaru poziomu "Height linearized" ........... 86
B CUSTOMER UNIT M (704),
BOLTS MATERIAL. . ... .o 118 typ pomiaru poziomu "Linear" ................... 72
BURSTMODE. . ...co i 115 CUSTOMER UNIT M (704),
BURSTOPTION. . ... e 115 typ pomiaru poziomu "Pressure linearized" .......... 80
BUSADDRESS (345) ..o oo i e 114 CUSTOMER UNITP (075)............ 56, 59, 63, 67, 92
CUSTOMER UNIT V (608),
C typ pomiaru poziomu "Height linearized" ........... 85
CALIB. OFFSET (319) .ot v e 54 CUSTOMER UNIT V (608),
CALIB. OFFSET (847), grupa "Safety confirm." ........ 11 typ pomiaru poziomu "Linear" ................ 71,75
CALIBRATION MODE (008), CUSTOMER UNIT V (608),
opcja trybu pomiaru poziomu "Level Easy Height". . . .. 64 typ pomiaru poziomu "Pressure linearized" . ......... 79
CALIBRATION MODE (008),
opcja trybu pomiaru poziomu "Level Easy Pressure" ... 60 D
CALIBRATION MODE (392), DAMPING VALUE (247) + .t oot
typ pomiaru poziomu "Height linearized" ........... 87 | 48,51, 53,57, 61, 66, 77, 81, 90, 95
CALIBRATION MODE (392), DAMPING VALUE (855), grupa "Safety confirm." ... ... 11
typ pomiaru poziomu "Linear" ................... 73 DENSITY UNIT (001),
COMB. MEASURAND (806) .....covvvivnvn.. 83 typ pomiaru poziomu "Level Easy Height" .......... 64
CONF. PASSWORD (856) ..o voveeeeeeeeennn 11 DENSITY UNIT (001)/(812),
CONFIG RECORDER (352) ...................... 117 konfiguracja rozszerzona "Level" ................. 97
CORRECTED PRESS. (434), tryb pomiaru "Flow" . .. ... 122
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DENSITY UNIT (812), FULL CALIB. (315),
typ pomiaru poziomu "Height linearized" ........... 88 typ pomiaru poziomu "Linear" .................... 74
DENSITY UNIT (812), FULL CALIB. (315)/(004), QUICK SETUP ............ 51
typ pomiaru poziomu "Linear" ................... 74 FULL HEIGHT (006),
DEVICE DESIGN. (350) .. oo vi e 116 typ pomiaru poziomu "Level Easy Height" . .......... 66
DEVICE REVISION (699) . ..o ot 115 FULL PRESSURE (005),
DEVICE SERIALNo (354). . .o oo 116 typ pomiaru poziomu "Level Easy Pressure" .......... 61
DEVICE TYPE (002), DeltapilotS .. ................ 115 FULL PRESSURE (711),
DEVICE TYPE (351), Deltabar S .. ................. 114 typ pomiaru poziomu "Height linearized" ........... 87
DEVICE TYPE (802), CerabarS.................... 114 FULL PRESSURE (711),
DIAPHRAG. MAT. - . ... i 119 typ pomiaru poziomu "Linear" . ................... 74
DIAPHRAG. MAT. +. . oot 119
DIGITSETS (841). ..o v 11 G
DIGITS SETS (840) . . v v v e e e 111 GET LRV (309), tryb pomiaru "Pressure” .............. 57
DIP STATUS (363) v e oo e e e 117 GET URV (310), tryb pomiaru "Pressure” ............. 57
DISPLAY CONTRAST (339) ..o i e 111
DOWNLOAD SELECT (014). . ..o vvi et 125 H
DRAIN VENT MAT. . o o oo 118 HARDWARE REV. (266) . .........civiiinnan... 116
DRAIN VENT POS.. ..o ooieeeeeeeeeee 118 | HARTDATE(481) ..., 115
HART MESSAGE (271) ..o v 115
E HEIGHT UNIT (011),
EDITOR TABLE (770), obstuga lokalna . . ............ 102 typ pomiaru poziomu "Level Easy Height" ........... 64
EDITOR TABLE (809), obstuga lokalna . .. ........... 101 | HEIGHT UNIT (708),
EDITOR TABLE, obstuga za pomoca ToF Tool lub typ pomiaru poziomu "Height linearized" ........ 83, 88
komunikatora recznego HART .............. 105-106 HEIGHT UNIT (708),
ELECTR. SERIALNO (386) . .o v e oeeeeeeeae 116 typ pomiaru poziomu "Linear" ................. 70,76
EMPTY CALIB. (010), HistoROM AVAIL. (831) ..o vi e 125
typ pomiaru poziomu "Level Easy Height" ........... 65 HistoROM CONTROL (832) .. ...cvviiieieen. 126
EMPTY CALIB. (010), HYDR. PRESSMAX. (761). ..ot o et 81
typ pomiaru poziomu "Level Easy Pressure" ...... 60-61 HYDR. PRESSMIN. (775) . oo e 80
EMPTY CALIB. (314),
typ pomiaru poziomu "Height linearized" ........... 87 I
EMPTY CALIB. (314), INSERTPINNO (048). ... oo 125
typ pomiaru poziomu "Linear" ................... 73 L
EMPTY CALIB. (314)/(010), QUICK SETUP........... 50
EMPTY HEIGHT. (009), LANGUAGE (079). . R R R R R R R P RERERRRRS 45
typ pomiaru poziomu "Level Easy Height" . . . ........ 65 LANGUAGE, grupa Display . ...........c.coovvun... 111
EMPTY PRESSURE (011), LASTDIAG. CODE (564) . ... ovviiii i 127
typ pomiaru poziomu "Level Easy Pressure" ... ... ... 61 LEVEL BEFORE LIN (050). ..o vvvii it 122
EMPTY PRESSURE (710), LEVELMAX (712). oo et 86
typ pomiaru poziomu "Height linearized" . .......... 87 LEVELMIN (755) . . oo 86
EMPTY PRESSURE (710), LEVELMODE (718) .. oot 68
{yp pomiaru poziomu "Linear" . .................. 74 LEVEL SELECTION (020) .. ..ovvviviein e 46, 49
ENTER RESET CODE (047) + .+ oo v oo 125 LIN. EDIT MODE (397), obstuga lokalna............. 101
ERRORNO.. .+ e ee e 128 | LIN.EDIT MODE, obstuga za pomocg ToF Tool lub
komunikatora recznego HART .................. 104
F LIN. MEASURAND (804) .. ..o 70
FACT. U. U. TOTAL. 1 (329) ... 108 | LINd. MEASURAND (805) .........ooovvnniiiinn, 79
FACT. U. U. TOTAL. 2 (330) ... ovveeaeennnn. 109 | LINEAR/SQROQT (390)...........cooovniiiin, 113
FILLFLUID. ..ottt 119 | LINEAR/SQROOT (854), grupa "Safety confirm." ....... 11
FILLING FLUID (366) .+ .« v voeeeeeeeeeeeen 120 | LINE-NUMB (549), obstuga lokalna. . . .............. 102
FLOW-MEAS. TYPE (640) .. ...\, 03 | LINE-NUMB, obstuga za pomocg ToF Tool lub
FULL CALIB. (004), komunikatora recznego HART . . ................. 105
typ pomiaru poziomu "Level Easy Height" . .......... 65 LONG TAG NUMBER (305) ... vvov e 116
FULL CALIB. (004), LOW FLOW CUT-OFF (442). . ... ... 08
typ pomiaru poziomu "Level Easy Pressure" ... ... 60-61 LOW FLOW CUT-OFF (850), grupa "Safety confirm.” ... 11
FULL CALIB. (315),
typ pomiaru poziomu "Height linearized" ........... 87
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M P
MAIN DATA FORMAT (688) .........ccoviin.... 110 PASSWORD (836) ..o oove et 11
MANUFACTORID (432) « o vee e 115 PCB COUNT
MASSFLOW UNIT (571) « o v et 94 TTmin (492) .. oo 123
MASS UNIT (709), PCBCOUNT T. ..t e 123
typ pomiaru poziomu "Height linearized"............ 85 PCBCOUNTT>Tmax (488) .......ccvvnvuien... 123
MASS UNIT (709), PCBMAX. TEMP. (490). . ... covvieie i 123
typ pomiaru poziomu "Linear".................... 72 PCBMIN. TEMP. (494) . . ... oo 123
MASS UNIT (709), PCB TEMPERATURE (357) oo vveeiee e 117
typ pomiaru poziomu "Pressure linearized" .......... 80 Pmax ALARM WINDOW (333) ..., 129
MAT. MEMBRANE (365) .. .o oo 119 Pmax PROC. CONN. (570) . .....covininenn. 117
MAT. PROC. CONN. - (361). . eve e 118 Pmax SENS. DAMAGE (252) .. ..o, 119
MAT. PROC. CONN. + (360) .. .ovvvvie e 118 Pmin ALARM WINDOW (332). . ........ccoven.... 129
MAX PRESS. FLOW (634). . ... ovie i 53,95 Pmin SENS. DAMAGE (251) .....cvviinin . 119
MAX PRESS. FLOW (849), grupa "Safety confirm." ...... 11 POS. INPUT VALUE (563) ... ..ovveeeent 48, 50, 54
MAX.FLOW (B11) o e 52,95 POS. ZERO ADJUST (685) . .......ovvn.t. 48, 50, 52, 54
MAX. FLOW (848), grupa "Safety confirm."............ 11 PREAMBLE NUMBER (036)..........ccovvinn.... 115
MAX. MEAS. PRESS. (383) . ..ot 123 PRESS. ENG. UNIT (060)............. 56, 59, 63, 67,92
MAX. MEAS. TEMP. (471) . .o 123 PRESS. SENS HILIM (485) . ... oo e 119
MEAS. VAL. TREND (378) .. ...t 121-122 PRESS. SENSLOLIM (484). . ..ot ivie i 119
MEASURED VALUE, tryb pomiaru "Flow"............ 122 PRESSURE (301), tryb pomiaru "Flow" .. ............ 122
MEASURED VALUE, tryb pomiaru "Level"............ 121 PRESSURE (301), tryb pomiaru "Level".............. 121
MEASURED VALUE, tryb pomiaru "Pressure" . ........ 121 PRESSURE, tryb pomiaru "Pressure” ................ 121
MEASURING MODE (389), obstuga lokalna ........... 45 PRIMARY VALUE. . .. . 115
MEASURING MODE (845), grupa "Safety confirm" . ... .. 11 PRIMARY VALUEIS. .. ..ot 115
MEASURING MODE, obstuga za pomocg ToF Tool lub PROC. CONN. TYPE (482). . ... ...t 117
komunikatora recznego HART . . .. ................ 49 PROCESS DENSITY (025)/(811) .. vvvvviie i 97
MEASURING MODE, obstuga za pomocg ToF Tool,
FieldCare lub komunikatora HART . ... 47, 52, 55, 67, 92 Q
MEASURING TABLE (549) . . oo oo 103 Quick Setup "Flow" menu. . ..., 52
MEASURING TABLE (717) .o 103 Quick Setup "Level"menu ............covuiiininn. 49
MENU DESCRIPTOR (419). ..o oo 110 Quick Setup "Pressure" menu . ...........ovuvnen.n. 47
MIN. MEAS. PRESS. (469) . ..o 123
MIN. MEAS. TEMP. (474) .. ..o 123 | R
MINIMUM SPAN (591) + v vvee e e 119 REMOTE SEAL - . ... e 119
MOUNTING THREAD . . . o oo oo 119 REMOTE SEAL +. oot 119
RESET ALL ALARMS (603). . ... ..ooiieie e 128
N RESET PEAKHOLD (382)...... ..., 124
NEG. FLOW TOT. 1 (400) .. .ovoeeiieeann 108 RESET TOTALIZER] (331). ... oo 108
NEG. FLOWTOT. 2 (416) .. .vvvvee i 109
NORM FLOW UNIT (661) ... eeeeeennn. .. 03 | S
NROFREMOTESE .. .oviveeeieieenn s, 119 SAFETY LOCK (836) «...ovvvviiiiiiieien 11
NUTS MATERIAL . . . .0\ e e 118 | SAFETY LOCKSTATE (836) ...........covvvviiinn, 1
SEALTYPE (362) .. vvv et 118
0] SECONDARY VAL.IS. ... .o 116
OFFSET 20mA TRIM (044) . . ..ot v e 130 SECONDARYVALUE. . ... i 116
OFFSET 4mA TRIM (043) . . oo ove e 130 SELECT ALARMTYPE (595), (600). . ............... 128
OPERATING HOURS (409). .. oo v v 125 SENSH/WAREREV (487) ... 120
OUTPUT CURRENT (254) v voveeee e 112 SENSOR MEAS.TYPE (581) .....ovveiiii 119
OUTPUT FAIL MODE (388) ..o v e oo 112 SENSOR PRESSURE (584), tryb pomiaru "Pressure” 121-122
OUTPUT UNIT (023), SENSOR PRESSURE (584), grupa "Safety confirm." . . ... 122
opcja trybu pomiaru poziomu "Level Easy Hejght“ ““““ 64 SENSOR SER. No. (250) ......................... 119
OUTPUT UNIT (023), SENSORTEMP. (367) .. ovvveiieee et 121-122
opcja trybu pomiaru poziomu "Level Easy Pressure” . . .. 60 SET LRV (013),
opcja trybu pomiaru poziomu "Level Easy Height". . ... 66
SET LRV (013),
opcja trybu pomiaru poziomu "Level Easy Pressure". ... 61
SET LRV (245), tryb pomiaru "Pressure" . .......... 48, 56
SET LRV (637), konfiguracja rozszerzona "Flow". ....... 99
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SET LRV (719), konfiguracja podstawowa "Level" . ... ... 77 U

SET LRV (762), konfiguracja rozszerzona "Level". ... .... 97 UNIT FLOW (391) ©ovvtee e 93

SET LRV (852), grupa "Safety confirm."............... 11 UNIT VOLUME (313),

SETMAX.ALARM (342) ...t 113 typ pomiaru poziomu "Height linearized" . ........... 84

SET MIN. CURRENT (343). ... ..ot 113 UNIT VOLUME (313),

SET URV (012), typ pomiaru poziomu "Linear" . ................ 71,75
opcja trybu pomiaru poziomu "Level Easy Height" . . ... 66 UNIT VOLUME (313),

SET URV (012), typ pomiaru poziomu "Pressure linearized". ... ....... 79
opcja trybu pomiaru poziomu "Level Easy Pressure". ... 61

SET URV (246), tryb pomiaru "Pressure” ........... 48, 56 X

SET URV (638), konfiguracja rozszerzona "Flow". . ... ... 99 X-VAL. (550), obstugalokalna..................... 102

SET URV (720), konfiguracja podstawowa "Level" . ...... 77 X-VAL., obstuga za pomoca ToF Tool lub

SET URV (763), konfiguracja rozszerzona "Level" . ... ... 08 komunikatora recznego HART ... ................ 105

SET URV (853), grupa "Safety confirm.". .............. 11

SET. L. FL. CUT-OFF (323). ..o oo ee i 99 Y

SET. L. FL. CUT-OFF (851), grupa "Safety confirm." .. ... 11 Y-VAL. (551), obstuga lokalna . . ................... 102

SIM. CURRENT (270) . . oottt e 127 Y-VAL., obstuga za pomoca ToF Tool lub

SIM. ERRORNO. (476). . .o 127 komunikatora recznego HART . . .. ....... .. ... ... 105

SIMLLEVEL (714). oo 126

SIM. PRESSURE (414). . ..ot 126 z

SIM. TANK CONT. (715) « v e e 127 ZERO POSITION (814),

SIM.FLOW VALUE (639) ..o voee e e e e 126 typ pomiaru poziomu "Height linearized". ........... 90

SIMULATION MODE (413) « o e oo 126 ZERO POSITION (814),

SOFTWARE VERSION (264) . . ..o oo 116 typ pomiaru poziomu "Linear" . ......... ... .. ... 77

STD.FLOW UNIT (660) . .. .o ovoeiee i 94

SUPPRESSED FLOW (375) ..o o v 123

T

TABLE SELECTION (808), obstuga lokalna . .......... 101

TABLE SELECTION, obstuga za pomoca ToF Tool lub
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