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Wykaz dokumentacji

Cerabar M Deltabar M Deltapilot M | Zawartos$¢ Uwagi
Karta katalogowa TI436P TI434P TI437P Dane techniczne
Instrukcja obstugi BA382P — Oznaczenie
— Montaz
— Podtaczenie elektryczne
— Obstuga Dokumentacja znajduje sie na dysku CD.
_ Uruchomienie Dokumentacja jest takze dostepna w Internecie.
— Przyklady konfiguracji — Patrz: ww.pl.endress.com -
— Opis parametréw Dokumentacja
— Konserwacja
— Wykrywanie i usuwanie
usterek
— Dodatek
Skrécona instrukcja KA1030P KA1027P KA1033P — Montaz Dokumentacja jest dostarczona wraz z
obstugi — Podtaczenie elektryczne przyrzadem.
— Obstuga lokalna Dokumentacja znajduje sie na takze na
— Uruchomienie dofagczonym dysku CD.

Dokumentacja jest takze dostepna w Internecie.
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Dokumentacja
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Zalecenia dotyczace bezpieczeristwa Cerabar M, Deltabar M, Deltapilot M / 4...20 mA HART

1 Zalecenia dotyczace bezpieczeristwa

1.1 Zastosowanie przyrzadu

Cerabar M jest przetwornikiem ci$nienia, stuzagcym do pomiaru poziomu i ci$nienia.

Deltabar M jest przetwornikiem réznicy ci$niedi, stuzacym do pomiaréw spadku ci$nienia,
przeptywu i poziomu.

Deltapilot M jest przetwornikiem ci$nienia , stuzacym do hydrostatycznego pomiaru poziomu

i ci$nienia.

Producent nie bierze odpowiedzialnosci za szkody wynikajace z niewta$ciwego uzycia lub uzycia
niezgodnego z przeznaczeniem.

1.2 Montaz, uruchomienie i obstuga

Przetworniki Cerabar M, Deltabar M i Deltapilot M zostaty skonstruowane zgodnie z aktualnie
obowiazujacymi wymogami dotyczacymi techniki pomiaru i bezpieczeristwa. Spetniaja one
wszystkie stosowne wymagania i normy okre$lone w dyrektywach Unii Europejskiej. Jednak

w przypadku nieprawidtowej instalacji lub uzycia przyrzadu w sposéb niezgodny

z przeznaczeniem, w zalezno$ci od aplikacji mogg zaistnie¢ zagrozenia, np. przelanie produktu
wskutek nieprawidtowego montazu lub kalibracji. W zwiazku z powyzszym, montaz, podtaczenie
elektryczne, uruchomienie, obstuga i konserwacja systemu pomiarowego powinny by¢
wykonywane wytacznie przez personel odpowiednio przeszkolony, wykwalifikowany i uprawniony
do wykonywania takich prac przez uzytkownika obiektu. Personel ten zobowiazany jest przeczytac
ze zrozumieniem niniejsza Instrukcje obstugi i przestrzega¢ zawartych w niej zaleceri. Modyfikacje
i naprawy przyrzadu dopuszczalne sg tylko wéwczas, jesli w dokumentacji wyraznie na nie
zezwolono. Nalezy zwracac¢ szczegdlng uwage na dane techniczne i informacje podane na tabliczce
znamionowej.

1.3 Bezpieczenistwo uzytkowania i bezpieczenistwo
procesowe

Dla zapewnienia bezpieczeristwa uzytkowania i bezpieczeristwa procesowego, podczas ustawiania,
testowania lub serwisowania przyrzadu nalezy podja¢ alternatywne $rodki ostroznosci.

A Ostrzezenie!

Demontowad przyrzad wylacznie po catkowitym spuszczeniu ciSnienia z uktadu!

1.3.1 Przyrzady przeznaczone do pracy w strefach zagrozonych
wybuchem (opcja)

Przyrzady przeznaczone do pracy w strefach zagrozonych wybuchem posiadaja dodatkowa
tabliczke znamionowa (— str. 6). W przypadku stosowania przyrzadu w strefie zagrozonej
wybuchem, obowigzuje przestrzeganie wymogéw technicznych okre§lonych w odpowiednim
certyfikacie, jak réwniez stosownych norm krajowych. Wraz z przyrzagdem dostarczana jest
oddzielna dokumentacja Ex, stanowigca integralny zatacznik do niniejszej Instrukcji. Nalezy
przestrzegac przepiséw dotyczacych montazu, parametréw podtaczeniowych oraz zalecen
dotyczacych bezpieczeristwa wymienionych w tej dokumentacji Ex. Na dodatkowej tabliczce jest
réwniez podany numer dokumentacji zawierajacej zalecenia dotyczace bezpieczenstwa.

m Nalezy sie upewnic, czy caty personel jest odpowiednio przeszkolony.

4 Endress+Hauser
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1.4 Uwagi i symbole zwigzane z bezpieczenistwem

W celu wskazania istotnych informacji zwigzanych z bezpieczetistwem lub alternatywnych
procedur obstugi, w niniejszym podreczniku zastosowano przedstawione ponizej konwencije.
Kazda z wyréznionych instrukcji wskazywana jest na marginesie odpowiednim symbolem.

Symbol

Znaczenie

A\

Ostrzezenie!
Ostrzezenie wskazuje dziatania lub procedury, ktérych nieprawidtowe wykonanie moze prowadzi¢
do powaznych uszkodzen ciata, zagrozenia bezpieczedistwa lub nieodwracalnego uszkodzenia

przyrzadu.

v

Uwaga!
Ostrzezenie wskazuje dziatania lub procedury, ktérych nieprawidtowe wykonanie moze prowadzi¢
do uszkodzenia ciata lub nieprawidtowego dziatania przyrzadu.

g

Wskazéwka!

Wskazéwka wyréznia dziatania lub procedury, ktérych nieprawidtowe wykonanie moze mie¢
bezpo$redni wplyw na funkcjonowanie przyrzadu lub moze prowadzi¢ do jego nieprzewidzianej
reakciji.

Przyrzad z dopuszczeniem do pracy w strefach zagrozonych wybuchem
Przyrzad posiadajacy ten znak na tabliczce znamionowej, moze by¢ montowany w strefie
zagrozonej wybuchem lub w strefie bezpiecznej, zgodnie z posiadanym dopuszczeniem.

Strefy zagrozone wybuchem
Symbol stosowany na rysunkach do wskazania stref zagrozonych wybuchem.

— Przyrzady podtaczone do uktadéw pracujacych w strefach zagrozonych wybuchem powinny
posiada¢ odpowiedni typ ochrony przeciwwybuchowe;j.

Strefa bezpieczna (niezagrozona wybuchem)
Symbol stosowany na rysunkach do wskazania stref niezagrozonych wybuchem.

— Przyrzady i okablowanie stosowane w strefach zagrozonych wybuchem musza posiada¢
odpowiedni typ ochrony przeciwwybuchowe;.

Napiecie state
Oznaczenie zacisku WE/WY statego pradu lub napiecia.

Napiecie zmienne
Oznaczenie zacisku WE/WY pradu lub napiecia zmiennego (sinusoidalnego).

Zacisk uziemienia roboczego (uziemienie elektroniki)
Zacisk uziemiony, tj. z punktu widzenia uzytkownika jest juz uziemiony poprzez system
uziemienia.

Zacisk uziemienia ochronnego (uziemienie obudowy)
Zacisk, ktéry powinien by¢ podiaczony do uziemienia zanim wykonane zostang jakiekolwiek inne
podtaczenia przyrzadu.

Potaczenie wyréwnawcze (sie¢ ochronna)
Podtaczenie do systemu uziemienia instalacji. W zaleznosci od rozwigzan stosowanych w kraju
lub w danej firmie, moze to by¢ linia wyréwnania potencjatéw lub system uziemienia o topologii

gwiazdy.

Odpornos¢ przewod6éw przytaczeniowych na temperature
Symbol ten oznacza, ze przewody przytaczeniowe musza by¢ odporne na dziatanie temperatur
do co najmniej 85°C.

Zalecenia dotyczace bezpieczeristwa
Obowiazuje przestrzeganie zalecerl dotyczacych bezpieczeristwa, podanych w odpowiednich
Instrukcjach Obstugi.
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2 Identyfikacja przyrzadu

2.1 Oznaczenie przyrzadu
2.1.1 Tabliczka znamionowa przyrzadu
Wskazéwka!

m Maksymalne ci$nienie pracy (MWP) jest podane na tabliczce znamionowej. Warto§¢ MWP
podana na tabliczce znamionowej, jest okreslona dla temperatury odniesienia 20°C lub 38°C
(dla kotnierzy wg ANSI).

m Dopuszczalne wartosci ciSnieti dla wyzszych temperatur mozna znaleZ¢ w nastepujacych
normach:

— EN 1092-1: 2001 Tab. 18 !

— ASME B 16.5a — 1998 Tab. 2-2.2 F316

— ASME B 16.5a — 1998 Tab. 2.3.8 N10276
—JIS B 2220

m Ci$nienie prébne odpowiadajace wartosci granicznej nadcis$nienia (OPL) dla przyrzadu =
MWP x 1,52,

m Zgodnie z dyrektywa ciSnieniowg PED(97/23/WE) stosowane jest skrécone oznaczenie ,,PS”.
Skrét ,,PS” odpowiada warto$ci parametru MWP (maksymalne ci$nienie pracy) przyrzadu
pomiarowego.

1) Pod wzgledem stabilnosci temperaturowej stal 1.4435 jest materiatem o identycznych wiasciwosciach jak stal 1.4404,
ktéra jest klasyfikowana do grupy 13EO wg EN 1092-1 Tab. 18. Sktad chemiczny obydwdéch materiatéw moze byé
identyczny.

2)  Zalezno$¢ ta nie dotyczy wersji PMP51 i PMP55 z czujnikiem pomiarowym 40 bar i 100 bar.

Obudowa z aluminium
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1: Tabliczka znamionowa

Nazwa przyrzadu

Kod zaméwieniowy (kompletny)

Kod identyfikacyjny (dla ponownego zamawiania)

Numer seryjny (do identyfikacji)

MWP (maksymalne cisnienie pracy)

Wersja wktadki elektroniki (sygnat wyjsciowy)

Minimalny/maksymalny zakres pomiarowy

Nominalny zakres pomiarowy

Napiecie zasilania

Dtugos¢ przyrzadu

ID - numer identyfikacyjny jednostki notyfikowanej w zakresie dyrektywy ATEX (opcjonalnie)
1D - numer identyfikacyjny jednostki notyfikowanej w zakresie dyrektywy cisnieniowej (opcjonalnie)
Dopuszczenia

Stopieri ochrony

Materiaty w kontakcie z medium

Deltabar M: Wprowadzenie przewodu; Deltapilot M: Materiaty w kontakcie z medium
Informacje o dopuszczeniach

Wersja oprogramowania

Wersja przyrzadu

Endress+Hauser
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Przyrzady przeznaczone dla aplikacji pomiarowych tlenu posiadaja dodatkowa tabliczke

znamionowa.

fBei Sauerstoffeinsatz/

or oxygen service

Pmax O

Tmax

POT-xxxooex-18-xx-xx-xx-000

Rys. 2: Dodatkowa tabliczka znamionowa dla przyrzaddw przeznaczonych dla aplikacji pomiarowych tlenu
1 Cisnienie maksymalne dla aplikacji pomiarowych tlenu
2 Temperatura maksymalna dla aplikacji pomiarowych tlenu

3 Identyfikacja tabliczki pomiarowej

Obudowa ze stali kwasoodpornej, wykonanie higieniczne

L= |cable entry:
Endress+Hauser o2 o1
Made in Germany, -© Vmax.
O D-79689 Maulburg Span

Order Code: @ Mat. P
Ident-No.: ) H

I
Ser.-No.] @ BI @ ® \L‘ f?lé
Stwe—— 'm ¢ N
D — g A 8
POT-xMx5xxxx-18-xx-xx-xx-001
Rys. 3: Tabliczka znamionowa dla przetwornikéw Cerabar M i Deltapilot M
1 Nazwa przyrzadu
2 Kod zamdéwieniowy (kompletny)
3 Kod identyfikacyjny (dla ponownego zamawiania)
4 Numer seryjny (do identyfikacji)
5 Nominalny zakres pomiarowy
6  MWP (maksymalne ciSnienie pracy)
7 Dtugos¢ przyrzadu
8  Wersja wkiadki elektroniki (sygnat wyjsciowy)
9 Wprowadzenie przewodéw
10 Napiecie zasilania
11 Minimalny/maksymalny zakres pomiarowy
12 Materiaty w kontakcie z medium
13 ID - numer identyfikacyjny jednostki notyfikowanej w zakresie dyrektywy cisnieniowej ATEX (opcjonalnie)
14 ID - numer identyfikacyjny jednostki notyfikowanej w zakresie certyfikacji cisnieniowej (opcjonalnie)
15 Informacje o dopuszczeniach
16 Stopieri ochrony

Przyrzady przeznaczone do pracy w strefach zagrozonych wybuchem posiadaja dodatkowa
tabliczke znamionowsa.

@ ®
Ta>60°C: (B0 n
D | i
o2} o
A—-TC D ] 2 g
Dat:[_ )| S Install per drawing 8
PO1-xMx5xxxx-18-xx-xx-xx-002
Rys. 4: Dodatkowa tabliczka znamionowa dla przyrzaddw przeznaczonych do pracy w strefach zagrozonych

wybuchem lub przyrzadoéw z dopuszczeniem CSA i FM

1 Informacje o dopuszczeniach

Endress+Hauser 7



I[dentyfikacja przyrzadu

Cerabar M, Deltabar M, Deltapilot M / 4...20 mA HART

2.1.2  Oznaczenie typu czujnika

W przypadku czujnikéw ci$nienia wzglednego/absolutnego, w menu obstugi pojawia sie parametr
»Pos. zero adjust” [Kalibracja zera - pozycii| (,,Setup” [Konfiguracjal-> ,,Pos. zero adjust”
[Kalibracja zera - pozyciil).

W przypadku czujnikéw ci$nienia absolutnego, w menu obstugi pojawia sie parametr ,,Calib. offset”
[Przesuniecie kalibr.] (,Setup” [Konfiguracja] -> ,,Calib. offset” [Przesuniecie kalibr.]).

2.2 Zakres dostawy

W zakres dostawy wchodza:

m Przetwornik r6znicy ci$nieri Cerabar M, Deltabar M, Deltapilot M
m Plyta CD-ROM zawierajaca dokumentacje

m Opcjonalne akcesoria

Dokumentacja dostarczana z przyrzadem:

m Instrukcja obstugi BA382PPL, Karta katalogowa (TI436P Cerabar M / TI434P Deltabar M /
TI437P Deltapilot M) oraz skrécona instrukcja obstugi znajduja sie na ptycie CD-ROM. — str. 2,
punkt ,Wykaz dokumentacji”.

m Skrécona instrukcja obstugi: KA1030PPL Cerabar M / KA1027PPL Deltabar M / KA1033PPL
Deltapilot M

= Swiadectwo odbioru koficowego

m Przyrzady z dopuszczeniem ATEX, IECEx i NEPSI: dodatkowe instrukcje bezpieczeristwa

m Opcjonalnie: $wiadectwo kalibracji fabrycznej, $wiedectwa badan

2.3 Znak CE, Deklaracja zgodnosci

Przyrzady zostat skonstruowane oraz przetestowane zgodnie z aktualnym stanem wiedzy
technicznej i opuscity zaktad producenta w stanie gwarantujgcym niezawodne dziatanie. Przyrzady
s3 zgodne z odpowiednimi normami i wytycznymi podanymi w Deklaraciji Zgodno$ci UE, spetniaja
zatem stosowne wymagania prawne zawarte w dyrektywach Unii Europejskiej.

Umieszczajac na przyrzadzie znak CE, Endress+Hauser potwierdza, ze przyrzad spetnia wszystkie
stosowne wymagania Unii Europejskiej.

2.4 Zastrzezone znaki towarowe

KALREZ, VITON, TEFLON
jest zastrzezonym znakiem towarowym E.I. Du Pont de Nemours & Co., Wilmington, USA

TRI-CLAMP
jest zastrzezonym znakiem towarowym Ladish & Co., Inc., Kenosha, USA

HART
jest zastrzezonym znakiem towarowym HART Communication Foundation, Austin, USA

GORE-TEX®
jest zastrzezonym znakiem towarowym W.L. Gore & Associates, Inc., USA

Endress+Hauser
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3 Montaz

3.1 Odbioér dostawy i sktadowanie

3.1.1 Odbiér dostawy

m Sprawdzi¢ czy opakowanie oraz zawarto$¢ dostawy nie ulegty uszkodzeniu.
m Sprawdzi¢, czy dostawa jest kompletna oraz zgodna z zamdéwieniem.

3.1.2 Skladowanie

Przetwornik nalezy przechowywaé w suchym, czystym pomieszczeniu oraz zabezpieczy¢ przed
mozliwo$cig uszkodzenia, np. przez uderzenie (EN 837-2).

Temperatura sktadowania:
m 40 ... 490 °C
(Deltapilot M FMB52 i FMB53:
z kablem PE: -40 °C ... +70 °C,
z kablem FEP: —40 °C ... +80 °C
m WskaZznik lokalny: —40 ... +85°C
m Oddzielna obudowa: —40 ... +60°C.

3.2 Warunki montazowe

3.2.1 Wymiary

— Wymiary podano w Karcie katalogowej Cerabar M TI436P / Deltabar M T1434P / Deltapilot M
TI437P, w punkcie ,Budowa mechaniczna”. Patrz takze — str. 2, ,Wykaz dokumentacji”.
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33 Montaz Cerabar M

Wskazdéwkal!

m W zaleznosci od pozycji pracy przetwornika Cerabar M, mozZe nastapi¢ przesuniecie punktu
zerowego, tj. w przypadku gdy zbiornik jest pusty, wskazanie warto$ci mierzonej moze by¢ rézne
od zera. Wplyw pozycji pracy na przesuniecie zera mozna korygowaé —» str. 41, punkt , Funkcje
przyciskéw obstugi” lub — str. 56, punkt 6.4 ,Kalibracja pozycji pracy”.

m W przypadku przetwornika PMP55, patrz punkt 3.3.2 ,Wskazéwki montazowe dla
przetwornikéw z oddzielaczem — PMP55”, — str. 12.

m Endress+Hauser oferuje obejmy do montazu do $ciany/rury
— str. 15, punkt 3.3.5 ,Montaz do $ciany / rury (opcjonalnie)”.

3.3.1 Wskazéwki montazowe dla przetwornikéw bez oddzielacza —
PMP51, PMC51

Wskazdéwkal!

m Chlodzenie nagrzanego przetwornika Cerabar M (np. chtodng woda) podczas czyszczenia
powoduje, ze na krétki czas wytwarza sie podci$nienie, skutkiem czego wilgo¢ moze przenikac
do wnetrza czujnika poprzez przytacze kompensacji cisnienia (1). W tym przypadku nalezy
instalowad przetwornik Cerabar M przytaczem kompensacji ci$nienia (1) skierowanym ku

dotowi.
5x

o1

1
= Nie dopusci¢ do zanieczyszczenia przytacza kompensacji ci$nienia oraz filtru GORE-TEX® (1).
m Przetworniki Cerabar M bez oddzielacza montuje sie w taki sam sposéb jak manometry (wg DIN
EN 837-2). Zalecamy stosowanie zaworéw odcinajacych i rurek syfonowych. Pozycja pracy
zalezy od zastosowania.
m Do czyszczenia membrany oddzielaczy nie nalezy uzywac twardych lub ostro zakoriczonych
narzedzi.

Pomiar ci$nienia gazéw

PO1-PMx5xxxx-11-xx-xx-xx-003

Rys. 5: Uklad pomiarowy do pomiaréw cisnienia gazéw

1 Przetwornik Cerabar M
2 Zawdr odcinajacy

m Zamontowac przetwornik Cerabar M na zaworze odcinajagcym powyzej miejsca poboru tak,
aby kondensat mdégt sptywac do instalacji procesowe;.
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Pomiar ci$nienia pary

o> e\ N

POI-PMx5xxx-11xx-xx-xx-004

Rys. 6: Konfiguracja uktadu do pomiaru cisnienia pary

Przetwornik Cerabar M

Zawdr odcinajacy

Rurka syfonowa w ksztalcie litery U
Rurka syfonowa spiralna

N W N~

m Zamontowa¢ przetwornik Cerabar M z rurka syfonowga ponizej miejsca poboru.
m Przed uruchomieniem wypemié rurke syfonowa ciecza. Rurka syfonowa zapewnia redukcje
temperatury do temperatury otoczenia.

Pomiar ci$nienia cieczy

PO1-PMx5xxxx-11-xx-xx-xx-005

Rys. 7: Konfiguracja uktadu do pomiaru cisnienia cieczy

1 Przetwornik Cerabar M
2 Zawdr odcinajacy

m Zamontowa¢ przetwornik Cerabar M z zaworem odcinajacym ponizej lub na tym samym
poziomie, co miejsce poboru.
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Pomiary poziomu

POT-xMx5xxxe-11-xx-xx-xx-000

Rys. 8: Konfiguracja uktadu do pomiaru poziomu

m Przetwornik Cerabar M nalezy zawsze instalowa¢ ponizej najnizej potozonego punktu
pomiarowego.

m Przyrzad nie powinien by¢ instalowany w strumieniu wlewanej cieczy, ani w miejscu, gdzie
pomiar moze by¢ zaktdcany pracg mieszadet.

m Nie montowac przyrzadu na przytaczu ssawnym pompy.

m Montaz przyrzadu za zaworem odcinajacym utatwia kalibracje oraz diagnostyke.

Wymienny kréciec gwintowany z PVDF

Wskazdéwkal!

Maksymalny moment dokrecenia dla przyrzadéw wyposazonych w kréciec gwintowany z PVDF
wynosi 7 Nm . Pod wplywem wysokiej temperatury lub ci$nienia ztacze gwintowe moze poluzowac
sie. Oznacza to, ze nalezy regularnie sprawdzac szczelno$¢ ztacza gwintowego i w razie potrzeby
dokreca¢ z zachowaniem momentu podanego wyzej. Do uszczelniania gwintéw 1/2 NPT zaleca
sie stosowanie tasmy teflonowej.

3.3.2 Wskaz6éwki montazowe dla wersji z oddzielaczem — PMP55

Wskazdéwkal!

m W zaleznosci od typu oddzielacza przetworniki Cerabar M z oddzielaczem s3 wkrecane,
montowane kotnierzowo lub na zacisk.

m Oddzielacz i czujnik ci$nienia tworza razem zamkniety, skalibrowany system wypetniony ciecza.
Otwér do napetniania ciecza wypetniajaca jest zaplombowany i nie wolno go otwierac.

m Do czyszczenia membrany oddzielaczy nie nalezy uzywac twardych lub ostro zakoriczonych
narzedzi.

m Nie demontowac zabezpieczenia membrany oddzielacza do momentu bezposrednio przed
montazem.

m W przypadku montazu przetwornika (z kapilarg) przy uzyciu obejmy, nalezy ja zamocowac tak,
aby nie powodowaé naprezeri ani zagie¢ (promieti zagiecia kapilary > 100 mm).

m Zwracamy uwagg, ze ciSnienie hydrostatyczne stupa cieczy wypetniajacej kapilare moze
powodowacé przesuniecie punktu zerowego. Przesuniecie zera mozna korygowac. — str. 56,
punkt 6.4 ,Kalibracja pozycji pracy”.

m Prosimy przestrzega¢ wartodci granicznych dla cieczy wypeiajacej oddzielacz, podanych w
Karcie katalogowej Cerabar M TI436P, pkt. ,Zalecenia projektowe, wersje z kapilarami”.

W celu uzyskania wyzszej doktadno$ci oraz unikniecia uszkodzenia przyrzadu, kapilary nalezy

montowac zgodnie z ponizszymi zaleceniami:

m wybra¢ miejsce montazu, w ktérym nie wystepuja wibracje (w celu unikniecia dodatkowych
wahan ci$nienia)

m nie montowac kapilar w poblizu uktadéw ogrzewania lub chtodzenia

m zabezpieczy(¢ kapilary przed wplywem zbyt wysokich lub niskich temperatur otoczenia

® zapewni¢ promieni zagiecia kapilary > 100 mm.

Endress+Hauser
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Pomiar podci$nienia

W przypadku pomiaru podci$nienia, zalecamy montaz przetwornika ponizej miejsca podtaczenia
oddzielacza. Zapobiega to oddziatywaniu podci$nienia na oddzielacz, spowodowanemu przez ciecz

wypetniajaca kapilare.

Jesli przetwornik zamontowany jest powyzej oddzielacza, niedopuszczalne jest przekroczenie
maksymalnej réznicy wysokosci H1 (zgodnie z ponizszym rysunkiem po lewej stronie).
Maksymalna réznica wysokosci zalezy od gestosci cieczy wypetniajacej oraz najmniejszego
dopuszczalnego ci$nienia dla oddzielacza (pusty zbiornik, patrz ponizszy wykres).

H1

PO1-PMxSxxxx-1 1-xx-xx-xx-006
Rys. 9: Montaz przetwornika powyzej
miejsca podiaczenia oddzielacza

Olej niskotemperaturowy
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Rys. 10:

50 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000

Cisnienie absolutne oddziatywujace na oddzielacz [mbargpg]

PO1-PMP75xxx-05-xx-xx-pl-011
Wykres ilustrujacy zaleznos¢ maksymalnej réznicy
wysokosci montazowej (dla montazu powyzej
oddzielacza, przy pomiarze podcisnienia) od cisnienia
oddziatujacego na oddzielacz

Montaz przetwornika z separatorem temperaturowym

PO1-PMx5xxxx-1 1-xx-xx-pl-008

Stosowanie separatora temperaturowego jest zalecane przy mediach o wysokiej temperaturze,
mogacych powodowac wzrost temperatury wktadki elektroniki przetwornika powyzej
dopuszczalnej wartodci +85°C. W celu zminimalizowania wptywu konwekcji ciepta, zalecany jest
montaz poziomy przetwornika lub tak, aby obudowa wktadki elektroniki skierowana byta w dét.
Dodatkowe przesuniecie zera powodowane ciSnieniem hydrostatycznym stupa cieczy

W separatorze wynosi maks. 21 mbar . Przesuniecie to moze by¢ korygowane. — str. 41
»Funkcje przyciskéw obstugi” lub — 56, punkt 6.4 ,Kalibracja pozycji pracy”.
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3.3.3  Uszczelka do montazu kotnierzowego

r%’u T ?
SNEENE

POT-FMD7xxxx-11xx-xx-xx-002

Rys. 11:  Montaz wersji z kotnierzem

1 Membrana separujaca
2 Uszczelka

Ostrzezenie!
Uszczelka nie moze wywiera nacisku na membrane, poniewaz moze to mie¢ wpltyw na wynik
pomiaru.

3.3.4  Izolacja termiczna — PMP55

Przetworniki PMP55 mogg by¢ izolowane tylko do okre$lonej wysokosci. Maksymalna
dopuszczalna wysokos¢ jest oznaczona na kazdym przyrzadzie. Wartos$¢ ta podana jest dla
materiatu izolacyjnego o przewodnosci cieplnej < 0,04 W/(m x K) oraz dla maks. dopuszczalnych
temperatur otoczenia i medium (— patrz tabela ponizej). Dane te zostaty okreslone w krytycznych
warunkach otoczenia, tj. przy ,,stojacym powietrzu”.

Ta

TP

POI-PMx5xxxx-11xx-xx-xx-010

Rys. 12:  Maksymalna wysokos¢ izolacji, w podanym przyktadzie: PMP55 z przylaczem kotnierzowym

PMP55

Temperatura otoczenia (T ,) <70°C

Temperatura procesu (Tp) Maks. 400°C, zalezy od stosowanej cieczy wypetniajacej oddzielacz (patrz Karta
katalogowa TI436PPL)
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3.3.5 Montaz do $ciany / rury (opcjonalnie)

Endress+Hauser oferuje obejmy do montazu do $ciany/rury

PO1-xMx5xxxx-06-%x-xx-xx-001

Podczas montazu prosimy przestrzega¢ ponizszych zalecen:

m Wersje z kapilarami: zapewni¢ promieti zagiecia kapilary > 100 mm.

m W przypadku montazu do rury, nakretki mocujace obejme nalezy dokreci¢ réwnomiernie
momentem co najmniej 5 Nm.

Endress+Hauser 15
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3.3.6 Montaz wersji z oddzielna obudow3a

@ r>120 mm

PO1-XMx5xxxx-11-xx-xx-xx-000

Rys. 13:  Wersja z oddzielng obudowa

1

NS AN Wi

W przypadku wersji z oddzielng obudowa czujnik jest dostarczany wraz z przytaczem technologicznym i kablem
w stanie catkowicie zmontowanym.

Kabel z gniazdem przytaczeniowym

Kompensacja cisnienia

Zlacze

Wkret zabezpieczajacy

Obudowa z zamontowanym adapterem przylacza technologicznego

Obejma do montazu do Sciany / do rury (w komplecie)

Montaz

1.

2
3.
4

Wsadzi¢ ztacze (Poz. 4) do odpowiedniego gniazda przytaczeniowego kabla (Poz. 2).
Podtaczy¢ kabel do adaptera obudowy (Poz. 6).
Dokreci¢ wkret zabezpieczajacy (Poz. 5).

Korzystajac z obejmy montazowej (Poz. 7), zamontowa¢ obudowe na $cianie lub rurze.

W przypadku montazu do rury, nakretki mocujace obejme nalezy dokreci¢ réwnomiernie
momentem co najmniej 5 Nm. Zachowa¢ dopuszczalny promieri zgiecia kabla (r), wynoszacy
>120 mm .
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3.3.7 PMP51, wersja z przylaczem dla oddzielacza — zalecenia
dotyczace spawania

POI-PMP71xxx-1 1-xx-xx-xx-000

Rys. 14:  Wersja Ul: przytacze dla oddzielacza

1 Otwdr do wprowadzania cieczy wypetniajacej

2 Element oporowy

3 Sruba imbusowa

Al Patrz tabela ponizej ,,Zalecenia dotyczace spawania”

Endress+Hauser zaleca spawanie oddzielacza zgodnie z tabela ponizej dla wersji ,, XS] - Przytacze
dla oddzielacza” oznaczonych w poz. 110 ,Przytacza technologiczne” kodu zaméwieniowego dla
czujnik6w o ci$nieniu nominalnym maksymalnie 40 bar: catkowita gtebokos$¢ spoiny pachwinowej
wynosi 1 mm przy Srednicy zewnetrznej 16 mm . Spawanie wykonuje sie metoda TIG.

Nr kolejny | Schemat/ksztatt rowka Materiaty Technologia | Pozycja Gaz
$ciegu spawalniczego, wymiary | podstawowe spawania spawania | obojetny,
wg DIN 8551 DIN EN dodatki
ISO 24063

Al dla Adapter wykonany z 141 PB Gaz obojetny
czujnikéw < 1.4435 (stal AISI 316L) Ar/H 95/5
40 bar spawac do oddzielacza

7 1.4435 lub 1.4404 Dodatki:

(stal AISI 316L) 1.4430

PO1-PMP71xxx-11-xx-xx-xx-001 [ER 316L Si)
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34 Montaz przetwornika Deltabar M

3.4.1 Pozycja montazowa

Wskazdéwkal!

m W zalezno$ci od pozycji pracy przetwornika Deltabar M, moze nastapi¢ przesuniecie punktu
zerowego, tj. w przypadku gdy zbiornik jest pusty, wskazanie wartosci mierzonej moze by¢ rézne
od zera. Wplyw pozycji pracy na przesuniecie zera mozna korygowaé w jeden z nastepujacych
Sposobow:

— za pomoca przyciskéw obstugi we wktadce elektroniki (— str. 41, ,,Funkcje przycisk6w
obstugi”)
— za pomoca menu obstugi (— 56, ,Kalibracja pozycji pracy)

m Ogdlne zalecenia montazowe dla rurek impulsowych mozna znaleZ¢ w normie DIN 19210
LRurki impulsowe dla system6éw pomiarowych przeptywu” lub w odpowiednich normach
krajowych lub miedzynarodowych.

m Zastosowanie zbloczy zaworowych 3- lub 5-droznych utatwia uruchomienie, montaz
i konserwacje bez przerywania procesu.

m W przypadku instalacji rurek impulsowych na otwartej przestrzeni, nalezy je odpowiednio
zabezpieczy¢ przed zamarzaniem, np. prowadzac réwnolegle rurki grzejne.

m Rurki impulsowe powinny mie¢ state nachylenie, przynajmniej 10%.

m Endress+Hauser oferuje obejme do montazu do $ciany lub rury (— str. 23, ,Montaz do $ciany/
rury (opcja)”).

Montaz uktadu do pomiaru przeptywu

Wskazdéwkal!
Dalsze informacje na temat pomiaru przeptywu z wykorzystaniem réznicy ciSniefi podano
W hastepujacej dokumentaciji:
m Pomiar przeptywu z zastosowaniem kryz spietrzajacych: Karta katalogowa T1422P
m Pomiar przeptywu z uzyciem elementu spietrzajacego w postaci rurki Pitota:
Karta katalogowa TI425P

Pomiary przeptywu gazéw
@
o] @
© X X
\\V \vd
+ PANEYAN — @
(= S

POT-PMD55xxx-11-xx-xx-xx-000

Konfiguracja uktadu do pomiaru przeptywu gazoéw

Przetwornik Deltabar M

Zblocze zaworowe 3-drozne
Zawory odcinajace

Kryza pomiarowa [ub rurka Pitota

N WN ~

m Zamontowa¢ przetwornik Deltabar M powyzej punktu pomiaru ciSnienia, tak aby kondensat
magt sptywaé do instalacji procesowe;.
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Cerabar M, Deltabar M, Deltapilot M / 4...20 mA HART Montaz

Pomiary przeptywu pary
@
{=>edFe
@
® ®
@
+ —
® ®
©Xl il 1@
@

POT-PMD55xxx-1 I-xxxx-xx-001

Konfiguracja uktadu do pomiaru przeptywu pary

1 Naczynia kondensacyjne

2 Kryza pomiarowa lub rurka Pitota
3 Zawory odcinajace

4 Przetwornik Deltabar M

5 Separator

0 Zawory spustowe

7

Zblocze zaworowe 3-drozne

m Zamontowaé przetwornik Deltabar M ponizej punktu pomiarowego.

m Zamontowaé naczynia kondensacyjne na wysoko$ci punktu poboru i w tej samej odlegtodci od
Deltabar M.

m Przed uruchomieniem przyrzadu rurki impulsowe nalezy wypeknic ciecza do wysoko$ci, na ktérej
znajduja sie naczynia kondensacyjne.

Pomiary przeptywu cieczy
= |[[@
@ @)
+ =
@ @
© X% ®
®

PO1-PMD55xxx-11-xx-%x-xx-002

Konfiguracja uktadu do pomiaru przeplywu cieczy

Kryza pomiarowa lub rurka Pitota
Zawory odcinajace

Przetwornik Deltabar M
Separator

Zawory spustowe

Zblocze zaworowe 3-drozne

S AN W~

m Zamontowaé przetwornik Deltabar M ponizej dolnego przytacza pomiarowego, tak aby rurki
impulsowe zawsze wypelnione byty cieczg oraz aby mozliwe byto uwalnianie pecherzykéw gazu
i ich powrdt do rurociagu.

m W przypadku pomiaru w mediach zawierajacych czastki state, takich jak np. zanieczyszczone
ciecze, zalecane jest stosowanie separatora i zaworu spustowego umozliwiajacych oddzielenie
i usuniecie osadu.
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Montaz uktadu do pomiaru poziomu

Pomiar poziomu w zbiornikach otwartych

Patm
@
min. +
_/@
®F%|ix3®
@ Patm

POT-PMD55xxx-11-xx-xx-xx-003

Konfiguracja uktadu do pomiaru poziomu w zbiornikach otwartych

1 Strona ujemna pozostaje otwarta (ciSnienie atmosferyczne)
2 Przetwornik Deltabar M

3 Zawdr odcinajacy

4 Separator

5 Zawor spustowy

m Zamontowal przetwornik Deltabar M ponizej dolnego przytacza pomiarowego, tak aby rurki
impulsowe zawsze wypelnione byly ciecza.

m Strona ujemna powinna pozosta¢ otwarta (ci$nienie atmosferyczne).

m W przypadku pomiaru w mediach zawierajacych czastki state, takich jak np. zanieczyszczone

ciecze, zalecane jest stosowanie separatora i zaworu spustowego umozliwiajagcych oddzielenie
i usuniecie osadu.

Pomiar poziomu w zbiorniku zamknietym

T

max.

min.

POT-PMD55xxx-11-xx-xx-xx-004

Konfiguracja uktadu do pomiaru poziomu w zbiornikach zamknietych

1 Zawory odcinajace

2 Przetwornik Deltabar M

3 Separator

4 Zawory spustowe

5 Zblocze zaworowe 3-drozne

m Zamontowal przetwornik Deltabar M ponizej dolnego przytacza pomiarowego, tak aby rurki
impulsowe zawsze wypelnione byly ciecza.

m Strona ujemna zawsze powinna by¢ podtagczona powyzej maksymalnego poziomu cieczy.

m W przypadku pomiaru w mediach zawierajacych czastki state, takich jak np. zanieczyszczone
ciecze, zalecane jest stosowanie separatora i zaworu spustowego umozliwiajagcych oddzielenie
i usuniecie osadu.
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Pomiar poziomu w zbiornikach zamknietych w przypadku obecnosci pary w atmosferze ich
wnetrza

I =Y
max.
X ®
min. " @
__/ @ —
@ @
© xxl 3@
®

PO1-PMD55xxx-1 1-xxxx-xx-005

Konfiguracja uktadu do pomiaru poziomu w zbiornikach zamknietych w przypadku obecnosci pary w atmosferze ich
wnetrza

Naczynie kondensacyjne
Zawory odcinajace
Przetwornik Deltabar M
Separator

Zawory spustowe

Zblocze zaworowe 3-drozne

S A LN~

m Zamontowaé przetwornik Deltabar M ponizej dolnego przytacza pomiarowego, tak aby rurki
impulsowe zawsze wypelnione byty ciecza.

m Strona ujemna zawsze powinna by¢ podiaczona powyzej maksymalnego poziomu cieczy.

m Naczynie kondensacyjne pozwala zapewni¢ state ci$nienie po stronie ujemne;j.

m W przypadku pomiaru w mediach zawierajacych czastki state, takich jak np. zanieczyszczone
ciecze, zalecane jest stosowanie separatora i zaworu spustowego umozliwiajacych oddzielenie
i usuniecie osadu.
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Montaz uktadu do pomiaru réznicy ci$nien

Pomiar réznicy cisnieri gazoéw, pary

<t
et
<

PO1-PMD55%xx-11-xx-xx-xx-006
Konfiguracja uktadu do pomiaru réznicy cisnien gazéw i pary
Przetwornik Deltabar M
Zblocze zaworowe 3-drozne
Zawory odcinajace
np. filtr

N W N~

m Zamontowa¢ przetwornik Deltabar M powyzej punktu pomiaru ciSnienia, tak aby kondensat
magt sptywaé do instalacji procesowe;.

Pomiar réznicy cisnieri cieczy

POT-PMD55xxx-11-xx-xx-xx-007

Konfiguracja uktadu do pomiaru réznicy cisnien cieczy

np. filtr

Zawory odcinajace
Przetwornik Deltabar M
Separator

Zawory spustowe

Zblocze zaworowe 3-drozne

S LA W~

m Zamontowal przetwornik Deltabar M ponizej dolnego przytacza pomiarowego, tak aby rurki
impulsowe zawsze wypetnione byty cieczg oraz aby mozliwe byto uwalnianie pecherzykéw gazu
i ich powrdt do rurociagu.

m W przypadku pomiaru w mediach zawierajacych czastki state, takich jak np. zanieczyszczone
ciecze, zalecane jest stosowanie separatora i zaworu spustowego umozliwiajagcych oddzielenie
i usuniecie osadu.
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3.4.2  Montaz do $ciany / rury (opcja)

Endress+Hauser oferuje obejme do montazu do $ciany lub rury. Obejma z niezbednymi elementami
montazowymi do mocowania do rury jest dostarczana z przyrzadem.

% Wskazéwka!

Jesli stosowane jest zblocze zaworowe, nalezy réwniez uwzgledni¢ jego wymiary.

POT-PMD55xxx-06-xx-xx-xx-004

Obejma do montazu do Sciany / rury

1 Adapter (+ 6 Srub z podkiadkami)
2 Obejma montazowa (+ uchwyt do montazu do rury i 2 nakretki)

Podczas montazu prosimy przestrzega¢ ponizszych zalecen:

m Przed przystapieniem do montazu $ruby nalezy powlec smarem uniwersalnym, aby zapewni¢
ich ochrone przed zatarciem.

m W przypadku montazu do rury, nakretki uchwytu powinny by¢ dokrecone jednakowym
momentem, wynoszacym co najmniej 30 Nm .
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Montaz

B: Montaz w przypadku pionowych rurek impulsowych; wersja V1

A: Montaz w przypadku poziomych rurek impulsowych; wersja H2
1: Deltabar M; 2: Adapter; 3: Obejma montazowa

Typowe sposoby zabudowy

Endress+Hauser
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A

3.5 Montaz przetwornika Deltapilot M

Wskazdéwka!

m W zalezno$ci od pozycji pracy przetwornika Deltapilot M, moze nastapi¢ przesuniecie punktu
zerowego, tj. w przypadku gdy zbiornik jest pusty, wskazanie wartosci mierzonej moze by¢ rézne
od zera. Wplyw pozycji pracy na przesuniecie zera mozna korygowaé —» str. 41, punkt , Funkcje
przyciskéw obstugi” lub — str. 56, punkt 6.4 , Kalibracja pozycji pracy”.

m Wskaznik moze by¢ obracany skokowo co 90°.

m Endress+Hauser oferuje obejmy do montazu do $ciany/rury — str. 15, punkt 3.3.5 ,Montaz do
$ciany / rury (opcjonalnie)”.

3.5.1 Ogoblne wskazéwki montazowe

Wskazéwka!

m Do czyszczenia membrany oddzielaczy nie nalezy uzywac twardych lub ostro zakoriczonych
narzedzi.

m Wszystkie pretowe oraz linowe sondy dostarczane sg z plastikowa ostong, zabezpieczajaca
membrane przed uszkodzeniami mechanicznymi.

m Chtodzenie nagrzanego przetwornika Deltapilot M (np. chtodng woda) podczas czyszczenia
powoduje, ze na krétki czas wytwarza sie podci$nienie, skutkiem czego wilgo¢ moze przenikac
do wnetrza czujnika poprzez przytacze kompensacji ci$nienia (1). W tym przypadku nalezy
instalowad przetwornik Deltapilot M przytaczem kompensacji ci$nienia (1) skierowanym

1
077 1

1
= Nie dopusci¢ do zanieczyszczenia przytacza kompensacji ci$nienia oraz filtru GORE-TEX® (1).
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3.5.2 FMB50

Pomiar poziomu

POT-xMx5xxxe-11-xx-xx-xx-000

Rys. 15:  Konfiguracja ukiadu do pomiaru poziomu

m Przyrzad nalezy zawsze instalowaé ponizej najnizej potozonego punktu pomiarowego.
m Nalezy unika¢ montazu w nastepujacych miejscach:
— bezposrednio w strumieniu wlewanej cieczy
— na odplywie ze zbiornika
— nha przytaczu ssawnym pompy
— lub w miejscu zbiornika, gdzie pomiar moze by¢ zakt6cany pracg mieszadet
m Montaz przyrzadu za zaworem odcinajacym utatwia kalibracje oraz diagnostyke.
m W przypadku mediéw utwardzajacych sie po ochtodzeniu, przetwornik Deltapilot M powinien
by¢ zaizolowany.

Pomiar ci$nienia gazow

m Zamontowal przetwornik Deltapilot M na zaworze odcinajacym powyzej miejsca poboru tak,
aby kondensat mégt sptywaé do instalacji procesowe;.

Pomiar ci$nienia pary

m Zamontowal przetwornik Deltapilot M z rurka syfonowa ponizej miejsca poboru.
m Przed uruchomieniem wypetnié¢ rurke syfonowa ciecza.
Rurka syfonowa zapewnia redukcje temperatury do temperatury otoczenia.

Pomiar ci$nienia cieczy

m Zamontowal przetwornik Deltapilot M z zaworem odcinajgcym ponizej lub na tym samym
poziomie, co miejsce poboru.

3.5.3 FMB51/FMB52/FMB53

m Podczas montazu wersji pretowej lub linowej dopilnowa¢, aby gtowica sondy byta umieszczona
mozliwie najdalej od strumienia cieczy. Celem zabezpieczenia sondy przed uderzeniami
spowodowanymi ruchami w bok, nalezy zamontowac ja w rurze ostonowej (nalepiej
tworzywnej) lub zamocowac¢ ja w uchwycie.

m W przypadku przyrzadéw przeznaczonych do pracy w strefach zagrozonych wybuchem, gdy
pokrywa obudowy jest otwarta, nalezy SciSle przestrzegaé zaleceri dotyczacych bezpieczeristwa.

m Diugo$¢ przewodu przedtuzajacego lub sondy pretowej jest dobrana odpowiednio planowanego
do poziomu zerowego. Wierzch sondy powinien siega¢ co najmniej 5 cm ponizej niego.

Endress+Hauser
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3.5.4  Montaz przetwornika FMB53 w uchwycie

POI-FMX21xxx-1 7-xx-xx-xx-004.

Rys. 16:  Montaz w uchwycie mocujacym

1 Przewdd przedtuzajacy
2 Uchwyt mocujacy
3 Szczeki mocujace

Montaz uchwytu mocujacego:

1. Zamontowa¢ uchwyt mocujacy (Poz. 2). Podczas wyboru miejsca montazu uwzgledni¢ mase
przewodu przedtuzajgcego (Poz. 1) oraz samego przyrzadu.

2. Unie$¢ szczeki mocujace (Poz. 3). Osadzi¢ przewdd przedtuzajacy (Poz. 1) w szczekach
mocujacych, jak pokazano na Rys. 16.

3. Zamocowaé przewdd przedtuzajacy (Poz. 1) oraz przesunaé szczeki mocujace (Poz. 3)
do dotu. Aby unieruchomié szczeki, nalezy delikatnie uderzac je od gory.

3.5.5  Uszczelka do montazu kotnierzowego

1A

el
g
I8

POI-FMD 7xxxx-11-xx-xx-xx-002

Rys. 17:  Montaz wersji z kotnierzem

1 Membrana separujaca
2 Uszczelka

Ostrzezenie!
Uszczelka nie moze wywiera¢ nacisku na membrane, poniewaz moze to mie¢ wptyw na wynik
pomiaru.
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3.5.6 Montaz do $ciany / rury (opcjonalnie)

Obejma montazowa

Endress+Hauser oferuje obejmy do montazu do $ciany/rury

PO1-xMx5xxx%-06-xx-xx-xx-001

W przypadku montazu do rury, nakretki mocujace obejme nalezy dokreci¢ réwnomiernie

momentem co najmniej 5 Nm.

Endress+Hauser
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3.5.7 Montaz wersji z oddzielng obudowa

@ r>120 mm

POI-XMx5xxxx-1 1-xx-xx-xx-009

Rys. 18:  Wersja z oddzielng obudowa

1

NS NN

W przypadku wersji z oddzielng obudowa czujnik jest dostarczany wraz z przytaczem technologicznym i kablem
w stanie catkowicie zmontowanym.

Kabel z gniazdem przytaczeniowym

Kompensacja cisnienia

Zlacze

Wkret zabezpieczajacy

Obudowa z zamontowanym adapterem przylacza technologicznego

Obejma do montazu do Sciany / do rury (w komplecie)

Montaz

1.

2
3.
4

Wsadzi¢ ztacze (Poz. 4) do odpowiedniego gniazda przytaczeniowego kabla (Poz. 2).
Podtaczy¢ kabel do adaptera obudowy (Poz. 6).
Dokreci¢ wkret zabezpieczajacy (Poz. 5).

Korzystajac z obejmy montazowej (Poz. 7), zamontowa¢ obudowe na $cianie lub rurze.

W przypadku montazu do rury, nakretki mocujace obejme nalezy dokreci¢ réwnomiernie
momentem co najmniej 5 Nm. Zachowa¢ dopuszczalny promieti zgiecia kabla (r), wynoszacy
>120 mm .
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3.5.8 Dodatkowe wskazéwki montazowe

Uszczelka

m Deltapilot M z gwintem G 1 1/2: podczas wkrecania przyrzadu do zbiornika, uszczelka ptaska
powinna by¢ umieszczona na powierzchni uszczelniajacej przytacza technologicznego.
Aby unikna¢ dodatkowych odksztaléeri membrany separujacej, gwint nie powinien by¢
uszczelniany pakutami, ani temu podobnymi materiatami.

m Deltapilot M z gwintem NPT:
— Celem uszczelnienia gwintu, owina¢ go taSma tefolonowsa.
— Wkrecad przyrzad wytacznie za gtdwke szeSciokatna. Nie chwyta¢ za obudowe.
— Nie uzywac zbyt duzego momentu dokrecenia. Maks. moment dokrecenia: 20 ... 30 Nm

Uszczelnianie obudowy przyrzadu

m Wilgo¢ nie moze przenika¢ do wnetrza obudowy przyrzadu podczas montazu przyrzadu,
wykonywania podtgczenia elektrycznego ani podczas pracy.

m Zawsze mocno dokreci¢ pokrywe obudowy i wprowadzenia przewodéw.

3.6 ZamyKkanie pokrywy obudowy ze stali nierdzewnej

PO1-XMx5xxxx-17-xx-xx-xx-001

Rys. 19:  Zamykanie pokrywy

Pokrywe przedziatu podtaczeniowego wktadki elektroniki zamyka sie recznie, krecac nig az do
oporu. Wkret stuzy jako zabezpieczenie przeciwpytowe (wystepuje wytacznie w przyrzadach
z dopuszczeniem do stosowania w strefie zagrozonej wybuchem pytu).

3.7 Kontrola po wykonaniu montazu

Po zakoniczeniu montazu nalezy sprawdzic:
m Czy wszystkie zaciski Srubowe s3 mocno dokrecone
m Czy pokrywy obudowy s3 szczelnie dokrecone

m Czy wszystkie Sruby zabezpieczajace oraz zawory odpowietrzajace (tylko Deltabar M) zostaty
mocno dokrecone

Endress+Hauser
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4 Podlaczenie elektryczne

4.1 Podlaczenie przetwornika pomiarowego

Wskazdéwka!

m W przypadku stosowania przyrzadu w strefie zagrozonej wybuchem, podczas instalacji
obowiazuja krajowe normy i przepisy oraz Zalecenia dotyczace bezpieczeristwa, Dokumentacja
montazu i sterowania.

m Zgodnie z norma I[EC/EN 61010, przetwornik pomiarowy powinien by¢ wyposazony
w odpowiedni wytacznik automatyczny.

m Przyrzady z wbudowana ochrong przeciwprzepieciowa powinny by¢ uziemione.

m Przyrzad posiada whudowany uktad zabezpieczajacy przed odwrotng polaryzacia, przepieciami
oraz filtr przeciwzaktéceniowy HEF.

Procedura podtaczania

Sprawdzi¢, czy napiecie zasilajace jest zgodne z podanym na tabliczce znamionowe;.

Przed przystapieniem do wykonania podtaczeni elektrycznych przyrzadu, wytaczy¢ zasilanie.
Zdjac pokrywe przedziatu podiaczeniowego.

Wtozy¢ przewdd przez drawik kablowy. Zalecane jest stosowanie skretki ekranowane;.
Podtaczy¢ przetwornik zgodnie z ponizszym schematem.

Przykreci¢ pokrywe.

Zakczy(¢ zasilanie.

N vk Db =

4_..20mA% \ 11.5vDC @
|_

POT-PMD55xxx-04-xxxx-xx-010

Podlaczenie elektryczne wersji 4...20 mA HART

Zaciski napiecia zasilania i zaciski sygnatowe

Zaciski testowania

Zacisk uziemienia

Napiecie zasilania: 11,5...45 VDC (wersje z gniazdem wtykowym: 35 V DC)
Zewnetrzny zacisk uziemienia

LA WN~
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4.1.1 Podlaczenie przyrzadow z wtykiem Harting Han7D

Rys. 20: 7 lewej: podtaczenie przyrzadoéw z wiykiem Harting Han7D
Z prawej: widok ztacza w przyrzadzie

4.1.2  Podlaczenie przyrzadéw z wtykiem M12

1

1

—

f‘

\
—

=

o)

ik

PO1-xxx7 xxxx-04-xx-xx-xx-000
Rys. 21: 7 lewej: podtaczenie elektryczne urzadzen z wiykiem M12
Z prawej: widok ztacza w przyrzadzie

Endress+Hauser oferuje dla urzadzen z wtykiem M12 nastepujace akcesoria:

Gniazdo wtykowe M 12x1, proste

m Materiat: obudowa PA (poliamid); nakretka CuZn (mosiadz), niklowana
m Stopiefi ochrony (zamknieta obudowa): [P67

m Kod zaméwieniowy: 52006263

Gniazdo wtykowe M 12x1, katowe

m Materiat: obudowa PBT/PA (tworzywo sztuczne/poliamid); nakretka GD-Zn, niklowana
m Stopiefi ochrony (zamknieta obudowa): [P67

m Kod zaméwieniowy: 71091284

Przewéd 4 x 0,34 mm? z gniazdem katowym M12, ztacze z nakretka, dhugos¢ 5 m
m Materiat: obudowa PUR (poliuretan); nakretka CuSn/Ni; przewdd powlekany PCV
m Stopieti ochrony (zamknieta obudowa): [P67

m Kod zaméwieniowy: 52010285

Endress+Hauser
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4.1.3  Podlaczenie przyrzadow z wtykiem 7/8"

Z lewej: podiaczenie elektryczne przyrzadu z wtykiem 7/8"
Z prawej: widok wtyku w przyrzadzie

4.1.4  Przyrzady ze zlaczem zaworowym

PO1-xMx5xxxx-04-xx-xx-xx-005

Rys. 22: 7 lewej: podiaczenie elektryczne urzadzen ze ztaczem zaworowym
Z prawej: widok ztagcza w przyrzadzie

Endress+Hauser 33



Podtgczenie elektryczne

Cerabar M, Deltabar M, Deltapilot M / 4...20 mA HART

34

4.2 Podlaczenie uktadu pomiarowego

4.2.1 Napiecie zasilania

Wskazdéwka!

m W przypadku stosowania przyrzadu w strefie zagrozonej wybuchem, podczas instalacji
obowiazuja krajowe normy i przepisy oraz Zalecenia dotyczace bezpieczeristwa, Dokumentacja
montazu i sterowania.

m Wszystkie dane dotyczace ochrony przeciwwybuchowej zawarte s3 w oddzielnej dokumentacij,
dostepnej na zyczenie. Standardowo dokumentacja ta jest dostarczana wraz z przyrzadami
dopuszczonymi do pracy w strefach zagrozonych wybuchem.

Wersja wktadki elektroniki

4..20 A HART, do pracy w strefie | 11,5...45V DC
niezagrozonej wybuchem (wersje z gniazdem wtykowym 35 V DC)

Testowanie sygnatu 4...20 mA

Sygnat wyjsciowy 4...20 mA moze by¢ zmierzony pomiedzy zaciskami testowymi bez rozwierania
linii wyjSciowe;.

Aby zapewni¢ btad pomiaru ponizej 0,1%, rezystancja wewnetrzna przyrzadu z wyjsciem
pradowym powinna wynosi¢ < 0,7 Q.

4.2.2  Specyfikacja przewodu

m Zalecamy stosowanie skretki ekranowanej.
m Zaciski dla zyt 0,5 ... 2,5 mm?
» Srednica zewnetrzna przewodu: 5 ... 9 mm

4.2.3  Obcigzenie

RLmax

[ A

1456
1239

804

369

»
>

15 20 30 40 45 U
[V]

U—115V
Rimax <5023 A

Rys. 23: Diagram obcigzeniowy

Napiecie zasilajace 11,5 ... 45V DC (dla wersji przyrzadu z gniazdem wtykowym 35 V DC) dla innych typéw ochrony
oraz dla wersji bez certyfikatu

R;max  Maksymalna rezystancja obcigzenia
U Napiecie zasilajace

Wskazdéwka!

W przypadku obstugi przyrzadu za pomocg komunikatora recznego lub poprzez komputer PC
Z oprogramowaniem narzedziowym, minimalna rezystancja linii wynosi 250 Q .
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4.2.4  Ekranowanie/Wyréwnanie potencjatéw

= W celu zapewnienia optymalnej ochrony przed zakt6ceniami zalecane jest obustronne
uziemienie ekranu (po stronie szafki systemu automatyki i po stronie przyrzadu). Jesli w danej
instalacji nalezy bra¢ pod uwage prady wyréwnawcze, wowczas uziemic ekran z jednej strony,
najlepiej przy przetworniku.

m W przypadku stosowania przyrzadu w strefie zagrozonej wybuchem nalezy przestrzegac
stosownych przepiséw.
Oddzielna dokumentacja Ex zawierajaca dodatkowe zalecenia oraz dane techniczne dostarczana
jest wraz z kazdym przyrzadem przeznaczonym do pracy w strefie zagrozonej wybuchem.

4.2.5 Podlaczanie komunikatora recznego (DXR375/FC375)

Komunikator reczny HART umozliwia zdalng konfiguracje i obstuge przetwornika oraz zarzagdzanie
funkcjami dodatkowymi poprzez linie pradowa 4..20 mA.

@ min. 250 O

AR

4...20 mA

£ [\ - 6

<> <=

©) [iis A B0
1] &

- {i} =

HE/n (H[n/E}

o ©.0

Rys. 24:  Podtaczanie komunikatora recznego HART, np. DXR 375

1 Wymagana rezystancja obcigzenia linii > 250 Q
2 Terminal reczny HART
3 Komunikator reczny HART, podtaczony bezposrednio do przetwornika, réwniez w strefie Ex i

A Ostrzezenie!

m W przypadku typu ochrony Ex d, podiaczanie komunikatora recznego w strefie zagrozonej
wybuchem jest niedozwolone.

m Nie wymienia¢ baterii komunikatora w strefie zagrozonej wybuchem.
m W przypadku przyrzadéw z dopuszczeniem FM lub CSA, podiaczenie elektryczne nalezy
wykonaé zgodnie z dostarczong Dokumentacja montazu i sterowania (ZD).
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4.2.6  Podlaczenie modutu Commubox FXA191/FXA195
umozliwiajacego obstuge za pomoca oprogramowania FieldCare

= ®

ggggggggggg

min. 250 Q
®

4...20 mA

!

+
=

PO1-xMx5xxxx-04-xx-xx-xx-002

Rys. 25:  Podlaczenie do komputera PC z oprogramowaniem uzytkowym FieldCare poprzez modut Commubox
FXA191/FXA195

1 Komputer z oprogramowaniem uzytkowym FieldCare
2 Modut Commubox FXA191/FXA195
3 Wymagana rezystancja obcigzenia linii > 250 Q

Podtaczanie modutu Commubox FXA191 (RS232)

Modut Commubox FXA191 umozliwia podtaczenie przetwornika w wykonaniu iskrobezpiecznym
do interfejsu szeregowego komputera (RS 232C). Komunikacja odbywa sie poprzez protokét HART.
Rozwigzanie to umozliwia zdalng obstuge przetwornika pomiarowego za pomoca oprogramowania
Endress+Hauser FieldCare. Modut Commubox jest zasilany poprzez interfejs szeregowy. Moze by¢
réwniez stosowany w obwodach iskrobezpiecznych. — Dalsze informacje: patrz karta katalogowa
TI404F.

Podtaczanie modutu Commubox FXA195 (USB)

Modut Commubox FXA195 umozliwia podtaczenie przetwornika w wykonaniu iskrobezpiecznym
do portu USB komputera. Komunikacja odbywa sie poprzez protokét HART. Rozwiazanie to
umozliwia zdalng obstuge przetwornika pomiarowego za pomocg oprogramowania
Endress+Hauser FieldCare. Modut Commubox jest zasilany poprzez port USB. Moze by¢ réwniez
stosowany w obwodach iskrobezpiecznych. Modut Commubox FXA195 posiada wbudowany
rezystor komunikacyjny (250 Q), ktéry moze by¢ wiaczany i wytaczany. — Dalsze informacje:
patrz Karta katalogowa TI237F.

4.3 Wyrdéwnanie potencjatow

W aplikacjach w strefach zagrozonych wybuchem: podtaczy¢ wszystkie przyrzady do lokalnej linii
wyréwnania potencjatéw. Przestrzega¢ obowigzujacych przepiséw.
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4.4 Ochrona przeciwprzepieciowa (opcjonalnie)

Przyrzady w wersji ,NA”, poz. 610 ,,Akcesoria wbudowane” kodu zaméwieniowego

s3 wyposazone w ochrone przeciwprzepieciowa (— patrz takze Karta katalogowa T1436P ,Kod
zaméwieniowy”). Ochrona przeciwprzepieciowa jest montowana fabrycznie na gwincie obudowy
(M20x1,5) dla dfawika kablowego i ma dtugo$¢ ok. 70 mm (podczas montazu nalezy uwzgledni¢
dodatkowy zapas na dtugosci). Przyrzad jest podtaczony w sposéb pokazany na ponizszym rysunku.
Szczegbtowe informacje, patrz TI103R/31/pl, XAO36R/31/a3 i KA161R/31/26.

4.4.1 Podlaczenie elektryczne

Przewody wejsciowe
,,,,,,,,,,,,,,,,,, + Zabezpieczane
@ _ grzad%enig ....... |
""""""""" i i
; !
Fimimimimimi s : :
i I !
i !
+ = 1
""""""""" <) Czerwony _§| + I
@ B O {}% §§ Czarny {:‘ - !
,,,,,,,,,,,,,,,,, .
i @ Przewody i
i L 1 podtgczeniowe:
| E i —————— |
HAW569Z lo e
Uziemienie ekranu I
@ brak L
@ bezposrednie L

PO1-xMx5xxxx-04-xx-xx-pl-006

4.4.2 Montaz

maks. 1.5 mm?

maks. 2.5 mm?

Uziemienie ekranu
@ brak
® bezposrednie

PO1-xMx5xxxx-04-xx-xx-pl-006
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4.5 Kontrola po wykonaniu podtaczen elektrycznych

Po wykonaniu podtaczen elektrycznych nalezy sprawdzi¢:

m Czy napiecie zasilajace jest zgodne ze specyfikacja na tabliczce znamionowej
m Czy przyrzad jest podfaczony zgodnie z zaleceniami podanymi w punkcie 4.1
m Czy wszystkie zaciski Srubowe s3 mocno dokrecone

m Czy pokrywy obudowy s3 szczelnie dokrecone

Po zataczeniu zasilania, na kilka sekund zapala si¢ zielona dioda LED na wktadce elektroniki lub
zaSwieca sie podtaczony wySwietlacz.
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5 Obstuga
5.1 Mozliwosci obstugi przyrzadu
5.1.1 Obstuga za pomoca przyciskow obstugi
Mozliwosci obstugi Objasnienie Ilustracja graficzna Opis
przyrzadu
Obstuga lokalna Przyrzad jest obstugiwany za — str. 40
przyrzadéw bez pomoca przyciskéw obstugi oraz
wskaznika mikroprzetacznikéw na wkitadce
elektroniki.
5.1.2  Obstuga za pomoca menu obstugi
Obstuga za pomoca menu obstugi zalezy od rodzaju uzytkownika — str. 42.
Mozliwosci obstugi Objasnienie Ilustracja graficzna Opis
przyrzadu
Obstuga lokalna przy Obstuga przyrzadu jest —> str. 43
uzyciu wskaznika realizowana za pomoca
lokalnego przyciskéw obstugi na
wskazniku.
Obstuga zdalna za Obstuga przyrzadu jest —> str. 48
pomoca komunikatora | realizowana za pomoca
recznego HART komunikatora recznego
(np. DXR375).
Obstuga zdalna za Obstuga przyrzadu jest — str. 48
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5.2

5.2.1

Obstuga za pomoca przyciskow obstugi

Potozenie elementéw obstugi

Przyciski obstugi oraz mikroprzetaczniki typu DIP switch znajduja sie na wktadce elektroniki.

Display

=High

SW/V

@ SW /Alarm min
SW /P2

@ O—
®© damping T
®

1
NI i
@1
-~

1 I

S

Rys. 26:  Wkiadka elektroniki HART

N W N~

PO1-Mxxxxxxx-19-xx-xx-xx-001

Mikroprzetacznik do blokowania/ odblokowywania funkcji obstugi lokalnej
Mikroprzetacznik do wilaczania/wylaczania (on/off) ttumienia

Mikroprzetacznik prad alarmu/Min. warto$¢ alarmowa (3,6 mA)
Mikroprzetaczniki uzywane tylko w przetwornikach Deltabar M:

Mikroprzetacznik 4: ,,SW/Square root” [, liniowa/ pierwiastkowa”]; stuzy do zmiany charakterystyki
przetwarzania
Mikroprzetacznik 5: ,,SW/P2-High”; stuzy do ustawiania przytacza wysokiego cisnienia
5 Gniazdo opcjonalnego wskaznika

[@N

Zielona dioda LED wskazujaca prawidtowa prace przyrzadu

7 Przyciski obstugi do ustawiania dolnej wartosci (zero) i gérnej wartosci (span)

Funkcje mikroprzetacznikéw

Mikro- Symbol/ Pozycja mikroprzetacznika
przetacznik | oznaczenie
,off” [wyt.] ,on” [zat.]
1 Przyrzad jest odblokowany Przyrzad jest zablokowany.
- Mozna zmienia¢ parametry definiujace Nie mozna zmieniaé parametréw
wartosci mierzone. definiujacych wartosci mierzone.
2 ttumienie t | Ttumienie wylaczone. Ttumienie wiaczone.
Sygnat wyjsciowy reaguje natychmiast na Sygnat wyjsciowy reaguje z op6Znieniem
zmiany warto$ci mierzonej. na zmiany wartosci mierzonej t.!
3 SW/Alarm | Prad alarmu jest ustawiany za pomocg menu | Prad alarmu wynosi 3,6 mA niezaleznie
min obstugi. od nastawy wybranej za pomoca menu
(,Setup” [Konfiguracja] -> ,,Extended setup” obstugi.
[Konfiguracja rozszerzona] ->
,Curr. Output” [Wyjécie prad.| - ,Output fail
mode” [Reakcja wyjécia na usterke])
Mikroprzetaczniki uzywane tylko w przetwornikach Deltabar M:
4 SW/A Charakterystyka przetwarzania jest ustawiana | Tryb pracy jest ustawiony na , Flow”

Za pomoca menu obstugi.

m  Setup” [Konfiguracjal -> ,Measuring
mode” [Tryb pomiaru]

m  Setup” [Konfiguracja] -> ,,Extended Setup”
[Konfiguracja rozszerzona] -> ,,Current
output” [Wyjécie pradowe] > , Linear/
Sqroot” [Liniowa/Pierwiastkowa]

J

[Przeptyw]| a charakterystyka
przetwarzania na ,Pierwiastkowa”
niezaleznie od nastawy wybranej
Za pomoca menu obstugi.
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Mikro- Symbol/ Pozycja mikroprzetacznika
przetacznik | oznaczenie
,,off” [wyl.] ,on” [zal.]
5 SW/P2= Strone dodatnia ustawia sie za pomoca menu | Przytacze technologiczne P2 jest

High obstugi. ustawiane jako strona dodatnia,
(,Setup” [Konfiguracja] -> ,High Press. Side” | niezaleznie od nastawy wybranej
[Strona dodatnia]) Za pomoca menu obstugi.

1. Warto$¢ opéZnienia mozna ustawia¢ za pomoca menu obstugi. (,Setup” [Konfiguracja] -> ,Damping” [Ttumienie]).
Ustawienie fabryczne: t = 2 s lub zgodnie z zamdéwieniem.

Funkcje przycisk6w obstugi

Przyciski obstugi

Znaczenie

»Lero”
naci$niecie przycisku przez
co najmniej 3 sekundy

Get LRV [ZatwierdZ LRV]
s Tryb pomiaru ,Pressure” [Ci$nienie]
Zadane ci$nienie jest ustawiane jako dolna warto$¢ zakresu pomiarowego (LRV).
» Tryb pomiaru , Level” [Poziom], opcja ,In pressure” [W jednostkach
ci$nienia], tryb kalibracji ,,Wet” [Mokra]
Zadane ci$nienie jest ustawiane jako dolna warto$¢ zakresu pomiarowego poziomu
(Kalibracja poziomu ,pusty”).
&y, Wskazéwka!
Do przycisku nie jest przypisana zadna funkcja, gdy wybrana jest opcja pomiaru
poziomu = ,In height” [W jednostkach wysokosci] i/lub tryb kalibracji = ,,Dry”
[Sucha].

s Tryb pomiaru , Flow” [Przeptyw]
Do przycisku ,,Zero” nie jest przypisana zadna funkcja.

»opan”
naci$niecie przycisku przez
co najmniej 3 sekundy

Get URV [Zatwierdz LRV]
= Tryb pomiaru ,Pressure” [Ci$nienie]
Zadane ci$nienie jest ustawiane jako gérna warto$¢ zakresu pomiarowego (URV).
= Tryb pomiaru , Level” [Poziom], opcja pomiaru poziomu ,In pressure”
[W jednostkach ci$nienia], tryb kalibracji ,, Wet” [Mokra]
Zadane ci$nienie jest ustawiane jako gérna warto$¢ pomiarowa poziomu (Kalibracja
poziomu ,,petny”).

&y, Wskazéwka!

Do przycisku nie jest przypisana zadna funkcja, gdy wybrany jest tryb pomiaru
poziomu = ,In height” [W jednostkach wysokosci] i/lub tryb kalibracji = ,,Dry”
[Sucha].

s Tryb pomiaru , Flow” [Przeptyw]
Zadane ci$nienie jest ustawiane jako ci$nienie maksymalne (,Max. pressure flow”
[Maks. ci$nienie-przeptyw]) i ustawiany jako przeptyw maksymalny (,max. flow”

[Przeptyw maks.]).

»,Zero” i ,Span” naci$niecie
obu przycisk6w jednoczesnie
przez co najmniej 3 sekundy

Kalibracja pozycji pracy
Przesuniecie krzywej charakterystyki czujnika w taki sposéb, Ze zadane ci$nienie jest
ustawiane jako warto$¢ zerowa.

»,Zero” i  Span” naci$niecie
obu przycisk6w jednoczesnie
przez co najmniej 12 sekund

Resetowanie przyrzadu (przywrécenie ustawieri fabrycznych)
Nastepuje przywrécenie ustawieni fabrycznych wszystkich parametréw.

5.2.2  Blokowanie/odblokowywanie trybu obstugi

Po wprowadzeniu wszystkich parametréw, tryb obstugi mozna zablokowaé, zapewniajac ochrone
przed nieuprawnionym dostepem do parametréw.

Wskazéwka!

Jezeli tryb obstugi zostanie zablokowany za pomocga mikroprzetacznika, odblokowanie mozliwe jest
réwniez tylko za pomocg mikroprzetacznika. W przypadku dokonania blokady za pomoca menu
obstugi, zdjecie blokady mozliwe jest takze wytacznie za pomoca menu obstugi.

Blokowanie/Odblokowanie za pomoca mikroprzetaczniké6w

Do zablokowania/odblokowania funkcji obstugi stuzy mikroprzetacznik 1 we wktadce elektroniki.
— str. 40, ,, Funkcje mikroprzetacznikéw”.
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53 Obstuga za pomoca menu obstugi

5.3.1 Koncepcja obstugi

Koncepcja obstugi opiera sie na podziale uzytkownikéw na nastepujace typy:

Typ uzytkownika

Znaczenie

Operator

Operatorzy sg odpowiedzialni za normalna obstuge przetwornikéw pomiarowych. Zasadniczo
ogranicza sie ona jedynie do odczytu wartosci mierzonych bezposrednio z przyrzadu lub zdalnie
ze sterowni. Poza odczytem wartosci mierzonych obstuga moze obejmowac proste funkcje,
dostosowane do konkretnych aplikacji. W razie wystapienia btedu taki uzytkownik jedynie
przekazuje informacje o btedach, natomiast sam nie podejmuje Zadnych dalszych dziatan.

Inzynier/technik
serwisu

Inzynierowie serwisu zwykle pracuja przy przetwornikach pomiarowych na okreslonych etapach
po uruchomieniu. Zajmuja sie przede wszystkim konserwacja oraz wykrywaniem i usuwaniem
usterek, kiedy to nalezy dokona¢ prostych nastaw przyrzadu.

Technicy zajmuja sie przyrzadami przez caty cykl zycia produktu. W zwigzku z tym uruchomienie
i ustawienia zaawansowane oraz konfiguracja to niektére zadania, ktére musza oni wykonywac.

Ekspert

Esperci pracuja przy przetwornikach pomiarowych przez caty cykl zycia przyrzadu,

ale wymagania ich dotyczace sa czasem niezwykle wysokie. W tym celu konieczne jest
wielokrotne wykorzystywanie poszczegélnych parametréw/ funkcji sposréd wszystkich
dostepnych funkcji przyrzadu. Oprécz czysto technicznych zadan zwiazanych z procesem,
eksperci moga réwniez wykonywa¢ zadania czysto administracyjne (np. administrowanie
uzytkownikami).

Eksperci moga wykorzystywac caly zestaw parametréw.

5.3.2  Struktura menu obstugi

Typ uzytkownika

Podmenu Znaczenie/wykorzystanie

Operator

Language [Jezyk] Obejmuje wylacznie parametr ,Language” [Jezyk| (000), ktéry stuzy do
ustawienia jezyka obstugi przyrzadu. Jezyk mozna zmieni¢ zawsze, nawet
wtedy, gdy przyrzad jest zablokowany.

Operator

Display/operat. Zawiera parametry niezbedne do konfigurowania wskazari warto$ci
[Wskaznik/obst.] mierzonych (wybdr wyswietlanych warto$ci, format wyswietlania, kontrast
wskaznika itd. Za pomoca tego submenu uzytkownik moze zmienia¢ sposéb
wskazywania wartosci mierzonych bez zaktécania biezacego pomiaru.

Inzynier/technik
serwisu

Setup [Konfiguracja] | Zawiera wszystkie parametry niezbedne do uruchomienia zadari

pomiarowych. Struktura tego podmenu jest nastepujaca:

» Standardowe parametry konfiguracji
Szeroki zakres dostepnych parametréw, ktére mozna wykorzysta¢
do skonfigurowania typowej aplikacji. Zakres dostepnych parametréw
zalezy od wybranego trybu pomiarowego.
Po wybraniu nastaw wszystkich tych parametréw mozna w wiekszosci
przypadkéw catkowicie skonfigurowaé zadanie pomiarowe.

= Podmenu , Extended setup” [Konfiguracja rozszerzona]
To podmenu zawiera dodatkowe parametry, umozliwiajace doktadniejsze
skonfigurowanie zadania pomiarowego, w celu przeliczenia wartosci
mierzonej i skalowania sygnatu wyjsciowego. W zaleznosci od wybranego
trybu pomiarowego to menu posiada podmenu nizszego rzedu.

Inzynier/technik
serwisu

Diagnosis Zawiera wszystkie parametry niezbedne do wykrycia i analizowania btedéw
[Diagnostyka] obstugi. Struktura tego podmenu jest nastepujaca:
» Diagnostic list [Lista diagnostyczna]
Zawiera do 10 aktualnych komunikatéw o btedach
= Event logbook [Dziennik zdarzer]
Zawiera 10 ostatnich komunikatéw o btedach (historycznych).
= Instrument info [Info o przyrzadzie]
Zawiera dane identyfikacyjne przyrzadu.
s Measured values [Warto$ci mierzone]
Zawiera wszystkie aktualne warto$ci mierzone
= Simulation [Symulacja]
Stuzy do symulacii ci$nienia, poziomu, przeptywu, pradu i wartosci
alarmowych/ ostrzegawczych.
= Reset [Resetowanie przyrzadu]
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Typ uzytkownika | Podmenu Znaczenie/wykorzystanie

Ekspert Expert [Ekspert] Zawiera wszystkie parametry przyrzadu (réwniez parametry w innych
podmenu). Struktura podmenu ,,Expert” [Ekspert] odpowiada strukturze
blokéw funkcyjnych przyrzadu. Zawiera wiec nastepujace podmenu:
= System
Zawiera wszystkie parametry przyrzadu, ktére nie dotycza pomiaréw
ani integracji z rozproszonym systemem sterowania.
= Measurement [Pomiar]
Zawiera wszystkie parametry stuzace do konfigurowania pomiaréw.
» QOutput [Wyjscie]
Zawiera wszystkie parametry do konfigurowania wyjécia pradowego.
= Communication [Komunikacja]
Zawiera wszystkie parametry do konfigurowania interfejsu HART.
= Application [Aplikacja]
Zawiera wszystkie parametry do konfigurowania funkcji innych niz sam
pomiar (np. licznik6éw).
» Diagnosis [Diagnostyka]
Zawiera wszystkie parametry niezbedne do wykrycia i analizowania
btedéw obstugi.

% Wskazéwka!

Przeglad catego menu obstugi: patrz — str. 99.

Bezposredni dostep do parametrow

Bezposredni dostep do parametréw jest mozliwy dla typu uzytkownika , Expert” [Ekspert].

Nazwa parametru Opis

Direct access (119) Funkcja ta stuzy do wprowadzenia kodu parametru bezposredniego dostepu.
[Dostep bezpo$redni]

; . Wprowadzenie:
Wprowadzenie warto$ci

» Nalezy wprowadzi¢ zadany kod parametru.
Sciezka menu: Ustawienie fabryczne:

Expert [Ekspert] — Direct 0
access [Dostep bezpo$redni]

5.3.3  Obstuga za pomocg wskaznika (opcjonalnie)

Do wysSwietlania wskazan i obstugi lokalnej stuzy czterowierszowy wskaznik ciektokrystaliczny
(LCD). Umozliwia odczyt wartosci mierzonych, tekstéw dialogowych jak réwniez ostrzezen

i komunikatéw btedéw. Dla utatwienia obstugi wskaznik mozna wyjaé z obudowy (patrz rysunek:
krok 1 do 3). WskaZznik jest podfaczony do przyrzadu za pomoca przewodu o dtugosci 90 mm.

Wskaznik moze by¢ obracany skokowo co 90° (patrz rysunek: krok 4 do 6). W zalezno$ci od pozycji
pracy przyrzadu, utatwia to obstuge przyrzadu i odczyt warto$ci mierzonych.

PO1-Mxxxxxxx-19-xx-xx-xx-008
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Cechy:

m 8-cyfrowe wskazanie wartosci mierzonej wraz ze znakiem i przecinkiem dziesietnym, wskaznik
stupkowy odwzorowujacy sygnat pradowy 4 ... 20 mA HART

m Trzy przyciski obstugi

m Prosta obstuga za pomoca menu, dzieki przejrzystej 3-poziomowej strukturze (bloki, grupy,
funkcje)

m Oznaczenie kazdego parametru 3-cyfrowym kodem identyfikacyjnym dla utatwienia obstugi

m Opcje konfiguracji wskaznika zgodnie z indywidualnymi wymaganiami, tj. mozliwo$¢ ustawienia
jezyka dialogowego, naprzemiennych wskazan, ustawienia kontrastu, wySwietlania
dodatkowych warto$ci mierzonych takich jak temperatura czujnika itp.

m Zaawansowane funkcje diagnostyczne (ostrzezenia i komunikaty o btedach)

Wskazanie warto$ci mierzonej
Oznaczenie punktu

pomiarox/ego Wa‘vtosc

° Nagtowek - |TANK1 v £ [<— Symbol
[ Wiersz g’fowny{ 42

Wiersz nhar [€— Jednostka

|nformacyjn

A
Wykres stupkowy
Przyciski obstugi Menu obstugi

OPERATING MEHU

bUiagnosis/Sinul.
bEupert
Parametr z listg wyboru
Kod
Ooci Language 000 <7bezpoéredniego
pcje
Wyboru eut Sch dOStqu
Parametr, ktéry moze by¢ edytowany
Danping value 184
Wartos¢, ktora
mozebyé — % A/
edytowana

PO1-Mxxxxxe-07-xx-xx-pl-002
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W ponizszej tabeli przedstawiono symbole, ktére mogg ukazywac sie na wskazniku lokalnym.
Jednoczesnie moga by¢ wySwietlane cztery symbole.

Symbol Znaczenie
=== Symbol blokady
_E_ Sygnalizacja blokady przyciskéw obstugowych przyrzadu. Procedura odblokowania
umm przyrzadu, — str. 49, Blokowanie/odblokowywanie trybu obstugi.
. Symbol komunikacji
: E : Sygnalizacja aktywnej komunikacji, tj. transmisji danych za pomoca interfejsu cyfrowego.
| [ 1}
L

Symbol charakterystyki pierwiastkowej
Sygnalizacja aktywnego trybu ,,Pomiar przeptywu”
Pierwiastkowa charakterystyka przeptywu na wyjsciu pradowym.

Komunikat btedu: ,,Out of specification” [Poza specyfikacja]
Przyrzad pracuje poza zakresem okre$lonym w specyfikacji technicznej (np. podczas
przygotowania do pracy lub czyszczenia).

Komunikat btedu ,,Service mode” [Tryb serwisu]
Przyrzad pracuje w trybie serwisowym (np. podczas symulacji).

Komunikat btedu ,,Maintenance required” [Wymagana konserwacja]
Wymagana jest konserwacja. Warto$¢ mierzona pozostaje wazna.

Komunikat btedu , Failure detected” [Wykryto usterke]
Wystapit btad podczas pracy. Warto$¢ mierzona jest niewazna.

Funkcje przycisk6w obstugi — praca ze wskaznikiem lokalnym

Przyciski obstugi

Znaczenie

— Przewijanie listy wyboru w dét
— Edycja wartosci alfanumerycznych wprowadzanych w danej funkcji

Przewijanie listy wyboru w gére
— Edycja wartosci alfanumerycznych wprowadzanych w danej funkcji

Zatwierdzanie wyboru/ustawienia
Przej$cie do nastepnej pozycji
— Wybdr pozycji menu i aktywacja trybu edycji

Regulacja kontrastu wskaznika lokalnego: przyciemnianie

Regulacja kontrastu wskaznika lokalnego: rozjasnianie

Funkcje ESC:

— Wyjécie z trybu edycji bez zapisu wprowadzonych zmian.

— Z pozycji menu na poziomie wyboru: kazde jednoczesne wcisniecie przyciskéw
powoduje przejécie do wyzszego poziomu menu.
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Parametry z listy wyboru

Przyktad: wybér jezyka dialogowego ,Deutsch” [Niemiecki].

Wskaznik Czynnosé
Obecnie wybranym jezykiem dialogowym jest , English”
Lan yuaye 000 [Angielski] (warto$¢ domy$lna). Przed wybrana opcja
pojawia sie znak v wskazujacy, ze jest ona aktualnie
eutsc |'I aktywna.
PO1-PMD55xxx-19-xx-xx-xx-002
Za pomoca przyciskéw ,+" lub ,—" wybierz opcje
LEHHUHQE H[H1] »Deutsch” [Niemiecki].
vUeutsch
PO1-PMD55xxx-19-xx-xx-xx-001
1. ZatwierdZ wybdr za pomoca przycisku ,E”. Przed
La nyuaye U[][] wybrang opcja pojawia sie znak v wskazujacy, ze jest
] ona aktualnie aktywna. (Obecnie wybranym jezykiem
ng Lish dialogowym jest ,Deutsch” [Niemiecki.)
2. Zamknij tryb edycji, naciskajac przycisk ,,E” .

PO1-PMDS55xxx-19-xx-xx-xx-000

Parametry definiowane przez uzytkownika

Przyktad: zmiana nastawy parametru ,Set URV”

[Ustaw URV] z 100 mbar na 50 mbar .

Wskaznik

Czynnosé

Set URY 014
100. 000 ETy

PO1-PMD55xxx-19-xx-xx-xx-003

Na wskazniku lokalnym wyswietlany jest parametr, ktéry
ma zosta¢ zmieniony. Edytowana moze by¢ warto§¢
pod$wietlona czarnym ttem. Jednostka ,mbar” jest ustalona
jako inny parametr i nie podlega edycji.

Set URV 014

000,000 nbar

PO1-PMD55xxx-19-xx-xx-xx-004

1. PrzejdZ do trybu edycji wciskajac ,,+” lub ,—".

2. Pierwsza cyfra zostaje pod$wietlona czarnym ttem.

Set URV 014

500,000 nbar

PO1-PMD55xxx-19-xx-xx-%x-005

1. Zmieti warto$¢ z ,,1” na ,5” za pomoca przycisku ,+”.

2. ZatwierdZ ,5” weciskajac ,E”. Kursor przemieszcza sie
do nastepnej pozyciji (podSwietlonej czarnym ttem).

3. ZatwierdZ ,,0” wciskajac ,E” (kursor na drugiej
pozyciji).

Set URY 014
SO0.000  mbar

PO1-PMD55xxx-19-x%-xx-xx-006.

Trzecia cyfra zostaje zaznaczona czarnym ttem i mozna ja
edytowac.

Set URY 014
HE.000 nbar

PO1-PMD55xxx-19-x%-xx-xx-007

1. Przyciskiem ,-" wybierz symbol ,,d”.

2. Zapisz nowa warto$¢ i wyjdZ z trybu edycji, naciskajac
,E” . — Patrz nastepne wskazanie.

Endress+Hauser
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Wskaznik

Czynnos¢é

Set URY 014
50. 0000 ETs

PO1-PMD55xxx-19-xx-xx-xx-008

Nowa gérna warto$¢ zakresu wynosi teraz 50,0 mbar .

— Zamknij tryb edycji, naciskajac przycisk ,,E” .
— Do trybu edycji mozna powrdci¢ wciskajac ,,+” lub ,,~".

Przyporzadkowywanie aktualnego ci$nienia
Przyktad: kalibracja pozyciji pracy

Wskaznik

Czynnosé

Pgﬁ. zero adjust 007

onfirn

PO1-PMD55xxx-19-xx-xx-xx-009

Na przyrzad oddziatuje ci$nienie, ktére ma by¢ uzyte
do kalibracji pozycji pracy.

Pos. zero adjust 007

Za pomoca przycisku ,+” lub ,—” wybierz opcje ,,Confirm”
[ZatwierdZ]. Aktywna opcja pod$wietlana jest czarnym
ttem.

PO1-PMD55xxx-19-xx-xx-xx-011

vHhort
PO1-PMD 5 5% xx-19-xx-xx-xx-010
Za pomoca przycisku ,E” zatwierdZ aktualne ci$nienie jako
parametr kalibracji pozycji pracy. Przyrzad potwierdza
I:D mpensation nastawe i powraca do parametru ,,Pos. zero adjust” [Kalibr.
ECEEHth! zera - pozycji.

Pgs. zero adjust 007

onfirn

PO1-PMD55xxx-19-xx-xx-xx-009

Zamknij tryb edycji, naciskajac przycisk ,,E”.
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5.3.4  Obstuga za pomoca komunikatora recznego HART

Wszystkie parametry przyrzadu mozna skonfigurowa¢ za pomocg komunikatora recznego HART
podtaczonego w dowolnym miejscu linii pradowej 4...20 mA.

[e] L »] [ X1

ONLINE
1 QUICK SETUP
Delete
3PV 352 mbar
4 8V 0°C

[e] HW ] [E@]
CERABAR:**"***+*

= - OPERATING MENU
2 DISPLAY Delete
3 OUTPUT
4 TRANSMITTER INFO
e oEF

5 PROCESS INFO

[e] HW »] [ X]

o o e
SETTINGS b
1 POSITION ADJUSTMENT age
2 BASIC SETUP Up
3 EXTENDED SETUP
4 LINEARISATION
5 TOTALIZER SETUP Page

On

FIELD COMMUNICATOR

POT-PMx7xxxx-02-xx-xx-xx-002

Rys. 27: Komunikator reczny HART, w przedstawionym przyktadzie: DXR 375 oraz struktura menu

1 Wyswietlacz ciektokrystaliczny do wizualizacji menu
2 Przyciski do nawigacji w menu

3 Przyciski do wprowadzania parametrow
Wskazdéwkal!

m — str. 35, punkt 4.2.5 ,, Podlaczanie komunikatora recznego (DXR375/FC375)”.
m Dalsze informacje: patrz Instrukcja obstugi komunikatora recznego dostarczana wraz
z komunikatorem.

5.3.5 Obstuga za pomoca oprogramowania narzedziowego FieldCare

FieldCare jest oprogramowaniem Endress+Hauser do zarzadzania aparatura obiektowa (Plant Asset
Management Tool), opartym na standardzie FDT. Narzedzie to umozliwia konfiguracje wszystkich
urzadzeri Endress+Hauser jak réwniez urzadzen innych producentéw, wspierajacych standard
FDT. Program moze pracowaé w $rodowisku: Win2000, Windows XP i Windows Vista.

Funkcje oferowane przez FieldCare:

m Konfiguracja przetwornikéw w trybie offline/online
m Zapis i odczyt danych przyrzadu (upload/download)
m Tworzenie dokumentacji punktu pomiarowego

m Parametryzacja przetwornikéw w trybie offline

Opcje podiaczenia:

m HART przez Commubox FXA191 i interfejs szeregowy RS232C komputera
m HART przez Commubox FXA195 i port USB komputera

m HART przez Fieldgate FXA520

Wskazdéwkal!

® — str. 36, punkt 4.2.6 ,Podaczenie modutu Commubox FXA191/FXA195 umozliwiajacego
obstuge za pomoca oprogramowania FieldCare”.

m Dalsze informacje na temat FieldCare mozna znaleZ¢ na stronie internetowej
(http://www.pl.endress.com, Dokumentacja — Szukaj: FieldCare).

m W zwigzku z tym, ze nie wszystkie wewnetrzne zalezno$ci przyrzadu moga by¢ mapowane
w trybie offline, spéjnos¢ parametréw powinna by¢ sprawdzona przed ich przestaniem
do przetwornika.
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5.3.6 Blokowanie/odblokowywanie trybu obstugi

Po wprowadzeniu wszystkich parametréw, tryb obstugi mozna zablokowaé, zapewniajac ochrone
przed nieuprawnionym dostepem do parametréw.
Uaktywnienie blokady jest sygnalizowane w nastepujacy sposob:
m Symbolem .& na wskaZniku lokalnym
m W programie FieldCare oraz na wyswietlaczu komunikatora recznego HART parametry
S3 przyciemnione co oznacza, ze ich edycja jest niemozliwa. Jest to widoczne w ustawieniu
parametru ,Locking” [Blokada].

Zmiana parametréw definiujacych ustawienia wskaznika, np. ,Language” [Jezyk] i , Display
contrast” [Kontrast wskaznika] jest nadal mozliwa.

Wskazdéwka!

Jezeli tryb obstugi zostanie zablokowany za pomoca mikroprzetacznika, odblokowanie mozliwe jest
réwniez tylko za pomocg mikroprzetacznika. W przypadku dokonania blokady za pomoca menu
obstugi, zdjecie blokady mozliwe jest takze wytacznie za pomoca menu obstugi.

Do wtaczenia i zdjecia blokady przyrzadu stuzy parametr ,,Operator code” [Kod operatora].

Nazwa parametru Opis

Operator code (021) Funkcja ta stuzy do wprowadzenia kodu blokady lub odblokowania trybu obstugi.
[Kod operatora]

; . Wprowadzenie:
Wprowadzenie warto$ci

m Celem wigczenia blokady: wprowadzi¢ liczbe inna niz kod dostepu
(z przedziatu: 1 ... 9999).

Sciezka menu: m Celem wytaczenia blokady: wprowadzi¢ kod dostepu.

Setup [Konfiguracja]—
Extended setup [Konfiguracia | & Wskazowkal

rozszerzona) — Operator Jako kod dostepu fabrycznie ustawione jest ,,0”. Inny kod dostepu mozna zdefiniowaé
code [Kod operatora] korzystajac z parametru ,,Code definition” [Definiowanie kodu].
Jesli uzytkownik zapomni kodu dostepu, mozna go wyswietli¢ wprowadzajac liczbe
,58064”.
Ustawienie fabryczne:
0

Kod dostepu jest zdefiniowany za pomocg parametru ,,Code definition” [Definiowanie kodu].

Nazwa parametru Opis
Code definition Funkcja ta stuzy do wprowadzenia kodu dostepu umozliwiajacego odblokowanie
[Definiowanie kodu] przyrzadu.

Wprowadzenie warto$ci Wprowadzenie:

. m Liczba 0 ... 9999
Sciezka menu:

Setup [Konfiguracja]— Ustawienie fabryczne:
Extended setup [Konfiguracja 0
rozszerzona] — Code
definition [Definiowanie
kodu]
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5.3.7 Przywracanie ustawien fabrycznych (Reset)

Przez wprowadzenie odpowiedniego kodu mozliwe jest przywrdcenie ustawieti fabrycznych
wszystkich parametréw lub ich okre$lonej grupy'. Kod wprowadzany jest poprzez parametr ,Enter
reset code” [Wprowadzenie kodu resetu] (Sciezka menu: ,,Expert” [Ekspert] — ,System” —
»,Management” [Zarzadzanie] — ,Enter reset code” [Wprowadzenie kodu resetu]).

[stnieje mozliwo$¢ wprowadzenia réznych kodéw dostepu. W ponizszej tabeli przedstawione
zostaty odpowiednie kody resetu oraz parametry, ktérych ustawienia fabryczne s3 w danym
przypadku przywracane. Reset parametréw mozliwy jest wytacznie po odblokowaniu trybu obstugi
(— str. 49).

Wskazdéwkal!

Fabryczna konfiguracja wg specyfikacji uzytkownika nie ulega zmianie w przypadku resetu
(pozostaje konfiguracja zgodna ze specyfikacja uzytkownika). W razie zmiany fabrycznej
konfiguracji wg specyfikacji uzytkownika, prosimy o kontakt z serwisem Endress+Hauser.

Ze wzgledu na brak oddzielnego poziomu dostepu dla serwisu, kod zamdéwieniowy oraz numer
seryjny moga by¢ zmieniane bez specjalnego kodu odblokowujacego (np. po wymianie wktadki
elektroniki).

Kod resetu ! Opis i efekt wykonania resetu

62 Reset parametréw inicjalizacyjnych (ciepty start)

» Nastepuje ponowne uruchomienie przyrzadu.

m Nastepuje ponowne wczytanie danych z pamieci EEPROM (ponowna inicjalizacja
procesora).

m Jesli aktywny jest tryb symulacii, zostaje on wytaczony.

333 Reset parametréw definiowanych przez uzytkownika
m Opcja resetu nastepujacych parametréw, za wyjatkiem:
— Device tag (022) [Oznaczenie punktu pomiarowego|
— Linearization table [Tabela linearyzacji]
— Operating hours (162) [Godziny pracy]
— Event logbook [Dziennik zdarzet]]
— Current trim (135) [ Trymowanie ch-ki pradowej] 4mA
Current trim (136) [ Trymowanie ch-ki pradowej|] 20mA
— Lo trim sensor (131) [Kalibracja dolnej warto$ci zakresu]
— Hi trim sensor (132) (Kalibracja gérnej wartosci zakresu|
m Jesli aktywny jest tryb symulacii, zostaje on wytaczony.
m Nastepuje ponowne uruchomienie przyrzadu.

7864 Reset wszystkich parametréw
m Opcja resetu nastepujacych parametréw, za wyjatkiem:
— Operating hours (162) [Godziny pracy]
— Event logbook [Dziennik zdarzeti]
— Lo trim sensor (131) [Kalibracja dolnej warto$ci zakresu]
— Hi trim sensor (132) (Kalibracja gérnej wartosci zakresu|
m Jesli aktywny jest tryb symulacii, zostaje on wylaczony.
m Nastepuje ponowne uruchomienie przyrzadu.

1. Wprowadzany po wybraniu ,System” — ,Management” [Zarzadzanie] — ,Enter reset code” [Wprowadzenie kodu
resetu] (124)
Wskazéwkal!

Po zresetowaniu wszystkich parametréw w oprogramowaniu FieldCare, nalezy nacisngé przycisk
»Refresh” [Od$wiez|, aby sprawdzi¢, czy zresetowaniu ulegly réwniez jednostki pomiarowe.

1. Warto$ci domyslne poszczegélnych parametréw podano w opisie parametréw (— str. 107)
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6 Uruchomienie

Ostrzezenie!

m Jedlina przyrzad oddziatuje ciSnienie nizsze niz minimalne dopuszczalne ci$nienie lub wyzsze niz
maksymalne dopuszczalne ciSnienie, wéwczas kolejno generowane sa komunikaty:
1. ,S140 Working range P” [Zakres roboczy P] lub ,,F140 Working range P” [Zakres roboczy P] !
2. ,S841 Sensor range” [Zakres czujnika| lub ,F841 Sensor range” [Zakres czujnika] !)
3. ,S971 Sensor range” [Zakres czujnika] !

Wskazdéwka!

Standardowo przyrzad ustawiony jest w trybie pomiaru , Pressure” [Ci$nienie]. Zakres pomiarowy
oraz jednostka, w ktdrej wyprowadzana jest warto$¢ mierzona s3 zgodne ze specyfikacja

na tabliczce znamionowe;.

6.1 Kontrola funkcjonalna

Przed uruchomieniem przyrzadu nalezy wykona¢ wszystkie zalecane dziatania kontrolne:

m Wykaz czynnodci kontrolnych po wykonaniu montazu — punkt 3.7
m Wykaz czynnodci kontrolnych po wykonaniu podiaczeri — punkt 4.5

1. w zaleznosci od nastawy parametru ,,Alarm behavior” [Reakcja po alarmie] (050)

Endress+Hauser
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6.2 Uruchomienie za pomoca przycisk6w obstugi

6.2.1 Tryb pomiaru ciSnienia

Jesli wskaznik lokalny nie jest podtaczony, przyciski na wktadce elektroniki umozliwiaja realizacje

nastepujacych funkgcji:

m Kalibracja pozycji pracy (korekcja przesuniecia zera)

m Ustawianie zera i zakresu

m Resetowanie przyrzadu (przywracanie ustawieni fabrycznych) — str. 50

Wskazdéwka!

m Tryb obstugi powinien by¢ odblokowany. — str. 49, , Blokowanie/odblokowywanie trybu

obstugi”

m Standardowo przyrzad ustawiony jest w trybie pomiaru , Pressure” [Ci$nienie]. Tryby pomiaru
przetaczane s3 za pomocg parametru ,Measuring mode” [Tryb pomiarowy]. — str. 55, Wybér

trybu pomiarowego

m Zadane ciSnienie powinno by¢ zgodne z zakresem nominalnym czujnika. Patrz specyfikacja

na tabliczce znamionowe;j.

Kalibracja pozycji pracy.!

Ustawianie zera.

Ustawianie zakresu.

Na przyrzad oddziatuje okre$lone
ci$nienie.

Na przyrzad oddziatuje ci$nienie,
ktére ma by¢ ustawione jako zero.

Na przyrzad oddziatuje cinienie,
ktére ma by¢ ustawione jako zakres.

{

\J

{

Przytrzyma¢ wciSniete przyciski
,Zero” i ,Span” przez co najmniej 3
sekundy.

Przytrzyma¢ weci$niety przycisk
,Zero” przez przynajmniej 3 s.

Przytrzymac wcisniety przycisk
,Span” przez przynajmniej 3 s.

{ { {
Czy dioda LED na wktadce Czy dioda LED na wktadce Czy dioda LED na wktadce
elektroniki zapala sie na krétko? elektroniki zapala sie na krétko? elektroniki zapala sie na krétko?
Tak Nie Tak Nie Tak Nie
{ { { { { {
Zadane ci$nienie | Zadane ci$nienie Zadane ciénienie | Zadane cisnienie Zadane ci$nienie | Zadane ci$nienie
zostaje nie zostaje zostaje nie zostaje Zostaje nie zostaje
zapamietane jako | zaakceptowane zapamietane jako | zaakceptowane zapamietane jako | zaakceptowane
warto$é jako wartos¢ Zero. jako zero. zakres. jako zakres.
korekcyjna korekcyjna. Sprawdzié¢ Sprawdzi¢
(ci$nienie Sprawdzié¢ wartosci wartosci
poczatkowe). wartosci graniczne graniczne
graniczne zakresu. zakresu.
zakresu.
1. Nalezy uwzgledni¢ ostrzezenie w rozdziale dotyczacym uruchomienia (— str. 51)
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6.2.2  Tryb pomiaru poziomu

Przyciski na wktadce elektroniki umozliwiajg realizacje nastepujacych funkciji:
m Kalibracja pozycji pracy (korekcja przesuniecia zera)
m Ustawianie zera i zakresu ci$nienia oraz przyporzadkowanie tych wartosci do zera i zakresu

poziomu

m Resetowanie przyrzadu (przywracanie ustawieti fabrycznych) — str. 50

Wskazéwka!

m Przycisk ,Zero” i ,,Span” posiadaja funkcje tylko w nastepujacych przypadkach:
— ,Level selection” [Wybdér tr. pom. poziomu], opcja pomiaru poziomu ,,In pressure”
[W jednostkach ci$nienia], tryb kalibracji ,Wet” [Mokra]"
W przypadku wyboru innych ustawieti, przyciski te nie posiadajg zadnych funkcii.

Standardowo przyrzad ustawiony jest w trybie pomiaru ,,Pressure” [Ci$nienie]. Tryby pomiaru

przetaczane s3 za pomocg parametru ,,Measuring mode” [Tryb pomiarowy]. — str. 55, Wybér

trybu pomiarowego

Ustawienia fabryczne ponizszych parametré6w sg nastepujace:
— ,Level selection” [Wybdér tr. pom. poziomu] = ,In pressure” [W jednostkach ci$nienia]
— ,Calibration mode” [Tryb kalibracji]: Wet [Mokra]

— ,,Output unit” [Jednostka wyjsciowa]: %

— ,Empty calib.” [Kalibr. ,pusty”]: 0.0

— ,Full calib.” [Kalibr. , pelny”]: 100.0

— ,5et LRV” [Ustaw LRV]: 0.0 (odpowiada wartosci 4 mA)

— ,5et URV” [Ustaw URV]: 100.0 (odpowiada wartosci 20 mA)
Tryb obstugi powinien by¢ odblokowany. — str. 49, , Blokowanie/odblokowywanie trybu

obstugi”.

m Zadane ci$nienie powinno by¢ zgodne z zakresem nominalnym czujnika. Patrz specyfikacja

na tabliczce znamionowe;j.

Kalibracja pozycji pracy.'

Ustawianie zera.

Ustawianie zakresu.

Na przyrzad oddziatuje okreslone
ci$nienie.

Na przyrzad oddziatuje cinienie,
ktére ma by¢ ustawione jako zero dla
ci$nienia (empty pressure [ciSnienie
»PUsty”] ).

Na przyrzad oddziatuje ci$nienie,
ktére ma by¢ ustawione jako zakres
dla ci$nienia (empty pressure
[ci$nienie ,,peny”] ).

{

{

{

Przytrzyma¢ wciSniete przyciski
,Zero” i ,Span” przez co najmniej 3
sekundy.

Przytrzyma¢ wciSniety przycisk
,Zero” przez przynajmniej 3 s.

Przytrzymac¢ weci$niety przycisk
,Span” przez przynajmniej 3 s.

{

{

{

Czy dioda LED na wktadce
elektroniki zapala sie na krétko?

Czy dioda LED na wktadce
elektroniki zapala sie na krétko?

Czy dioda LED na wktadce
elektroniki zapala sie na krétko?

Tak Nie Tak Nie Tak Nie
A A A A A A
Zadane ci$nienie | Zadane ci$nienie Zadane ciénienie Zadane ci$nienie Zadane ci$nienie Zadane ciénienie
zostaje nie zostaje zostaje zapamietane | nie zostaje zostaje zapamietane | nie zostaje
zapamietane jako | zaakceptowane jako zero dla zaakceptowane jako zakres dla zaakceptowane
warto$é jako wartos¢ ci$nienia (empty jako zero dla ci$nienia (full jako zakres dla
korekcyjna korekcyjna. pressure [ci$nienie | ci$nienia. pressure [ci$nienie | ci$nienia.
(ci$nienie Sprawdzié¢ Spusty”]) i Sprawdzi¢ Hpetny”]) i Sprawdzi¢
poczatkowe). wartosci przyporzadkowane | wartoscigraniczne | | przyporzadkowane | wartosci
graniczne zostaje jako zero zakresu. zostaje jako zakres | graniczne
zakresu. dla poziomu (empty dla poziomu (full | zakresu.
calib. [kal. calib. [kal.
»pusty”]). »petny”]).
1. Nalezy uwzgledni¢ ostrzezenie w rozdziale dotyczacym uruchomienia (— str. 51)
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6.2.3 Tryb pomiaréw przeptywu (tylko przetworniki typu Deltabar M)

Przyciski na wktadce elektroniki umozliwiaja realizacje nastepujacych funkcji:

m Kalibracja pozycji pracy (korekcja przesuniecia zera)
m Ustawianie maks. wartodci ci$nienia i przyporzadkowanie jej do maks. warto$ci przeptywu
m Resetowanie przyrzadu (przywracanie ustawieni fabrycznych)

Wskazdéwka!

m Tryb obstugi powinien by¢ odblokowany. — str. 41, , Blokowanie/odblokowywanie trybu

obstugi”.

m Standardowo przyrzad ustawiony jest w trybie pomiaru , Pressure” [Ci$nienie]. Tryby pomiaru
przetaczane s3 za pomocg parametru ,Measuring mode” [Tryb pomiarowy]. — str. 55, ,,Wybér
jezyka, trybu pomiaru i jednostki ci$nienia”.

m Do przefaczania na tryb pomiaru ,,Flow” [Przeptyw] mozna wykorzysta¢ mikroprzetacznik DIP
switch 4 (SW/+) na wkiadce elektroniki. W tym przypadku parametr ,Measuring mode”
[Tryb pomiarowy] jest ustawiany automatycznie.

m W trybie pomiaru przeptywu do przycisku ,,Zero” nie jest przypisana zadna funkcja.

m Zadane ciSnienie powinno by¢ zgodne z zakresem nominalnym czujnika. Patrz specyfikacja
na tabliczce znamionowe;j.

Kalibracja pozycji pracy.!

Ustawianie maks. wartosci ci$nienia.

Na przyrzad oddziatuje okre$lone

ci$nienie.

Na przyrzad oddziatuje ci$nienie, ktére ma by¢
ustawione jako maks. warto$¢ ci$nienia (,,Max.
press. plow” [Maks. ci$n. przept.]).

{

{

Przytrzyma¢ wcisniete przyciski ,Zero”
i ,Span” przez co najmniej 3 sekundy.

Przytrzyma¢ weci$niety przycisk ,,Span” przez

przynajmniej 3 s.

{

Czy dioda LED na wktadce elektroniki

zapala sie na krétko?

Czy dioda LED na wktadce elektroniki zapala

sie na krétko?

Tak Nie Tak Nie
Zadane ci$nienie Zadane ci$nienienie | | Zadane ci$nienie Zadane ci$nienie nie
zostaje zapamietane | zostaje zostaje zapamietane zostaje zaakceptowane

jako warto$¢
korekcyjna
(ci$nienie
poczatkowe).

zaakceptowane jako
warto$¢ korekcyjna.
Sprawdzi¢ warto$ci
graniczne zakresu.

jako maks. warto$¢
ci$nienia (,,Max. press
flow” [Maks. ci$nienie
przeplyw])

i przyporzadkowane
do maks. wartosci
przeptywu (,Max.
flow” [maks.

przeplyw.]).

jako maks. wart.
ci$nienia. Sprawdzi¢
wartosci graniczne
zakresu.

(str. > 51).

Nalezy uwzglednic¢ ostrzezenie zawarte w rozdziale dotyczacym uruchomienia
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6.3

Uruchomienie za pomoca menu obstugi

Uruchomienie obejmuje nastepujace etapy:
1. Kontrola funkcjonalna (— str. 51)

Wybér jezyka, trybu pomiaru i jednostki ci$nienia (— str. 55)

2
3. Kalibracja pozyciji pracy (— str. 56)
4

Konfigurowanie pomiaréw:

— Pomiary ci$nienia (— str. 66)
— Pomiary poziomu (— str. 57)
— Pomiary przeptywu (— str. 57)

6.3.1

Wybér jezyka

Wyb6r jezyka, trybu pomiaru i jednostki ciSnienia

Nazwa parametru

Opis

Language (000) [JezyK]
Wyb6r opciji

Sciezka menu:
Main menu [Menu gtéwne]
— Language [Jezyk]

Wybér jezyka, w ktérym wyswietlany bedzie tekst dialogowy na wskazniku lokalnym.
Opgcje:

= English [Angielski]

» Inny jezyk (zgodnie ze specyfikacja w zaméwieniu)

m Ewentualnie trzeci jezyk (jezyk zaktadu producenta)

Ustawienie fabryczne:
English [Angielski]

Wybér trybu pomiarowego

Nazwa parametru

Opis

Measuring mode (005)
[Tryb pomiarowy]
Wyb6r opciji

Sciezka menu: Setup
[Konfiguracija]

— Measuring mode [Tryb
pomiarowy]

Wyb6r trybu pomiaru.
Struktura dostepnego menu obstugi odpowiada wybranemu trybowi pomiaru.

&y, Wskazéwka!
W przypadku zmiany trybu pomiaru nie jest dokonywana automatyczna konwersja.
Wymagana jest wéwczas ponowna kalibracja przyrzadu.

Opgje:

m Pressure [Ci$nienie]
m Level [Poziom)]

n Flow [Przeptyw]

Ustawienie fabryczne:
Pressure [Cisnienie]

Wybér jednostki ci$nienia

Nazwa parametru

Opis

Press. eng. unit (125)
[Jednostka ci$nienia]
Wyb6r opciji

Sciezka menu: Setup
[Konfiguracija]

— Press. eng. unit [Jednostka
ci$nienia)

Wyb6r jednostki ci$nienia.
Po wybraniu nowej jednostki, wszystkie parametry opisujace ci$nienie s przeliczane
i wskazywane w nowych jednostkach.

Opgje:

= mbar, bar

s mmH20, mH20, inH20
m ftH20

m Pa kPa, MPa
m psi

= mmHg, inHg

= kgf/cm?
Ustawienie fabryczne:

W zalezno$ci od nominalnego zakresu pomiarowego czujnika: mbar lub bar lub zgodnie
ze specyfikacja w zamoéwieniu.
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6.4

Ten parametr stuzy do korekty przesuniecia punktu zerowego, wynikajacej ze zmiany pozycji pracy
przyrzadu.

Kalibracja pozycji pracy

Nazwa parametru

Opis

Corrected press. (172)
[Ci$nienie po korekcji]
Wskazanie

Sciezka menu:
Setup [Konfiguracja] — Corrected
press. [Ci$nienie po korekcji]

Wskazanie ci$nienia mierzonego po trymowaniu charakterystyki czujnika
i kalibracji pozycji.
&y, Wskazéwka!

Jesli wskazanie to nie jest réwne ,,0”, moze by¢ skorygowane do zera poprzez
kalibracje pozycji pracy.

Pos. zero adjust (007)
[Kalibracja zera - pozycji]
(dla Deltabar M z czujnikiem
ci$nienia wzglednego)

Wybér opciji

Sciezka menu:
Setup [Konfiguracja] — Pos. zero
adjust [Kalibracja zera - pozycji]

Kalibracja pozycji — réznica ciSnieri pomiedzy warto$cia zerowa (ustawiona)
a mierzona nie musi by¢ znana (zadawane jest ci$nienie referencyjne).

Przyktad:

— Measured value [Warto$¢ mierzona] = 2,2 mbar

— Skorygowa¢ parametr ,Measured value” [Warto$¢ mierzona| za pomoca
parametru ,,Pos. zero adjust” [Kalibracja zera - pozycji] wybierajac opcje
,Confirm” [PotwierdZ]. Oznacza to przyporzadkowanie wartosci 0,0
do aktualnie oddziatujgcego ci$nienia.

— Wartos$¢ mierzona (po kalibracji pozyciji) = 0,0 mbar

— Wartos¢ pradu jest réwniez korygowana.

Opcje

m Confirm [PotwierdZ]

= Abort [Przewij|

Ustawienie fabryczne:
Abort [Przewij]

Calib. offset (192) / (008)
[Przesuniecie kalibr.]

(czujnik ci$nienia absolutnego)
Wprowadzenie wartosci

Kalibracja pozycji — réznica ciSnieri pomiedzy warto$cia zerowa (ustawiona)
a mierzona musi by¢ znana.

Przyktad:

— Measured value [Warto$¢ mierzona] = 982,2 mbar

Za pomoca parametru ,,Calib. Offset” [Przesuniecie kalibr.] wprowadzi¢ warto$¢,
o ktéra powinna by¢ skorygowana warto$¢ w parametrze ,Measured value”
[Warto$¢ mierzona) (np. 2,2 mbar). Oznacza to przyporzadkowanie warto$ci
980,0 do aktualnie oddziatujacego ci$nienia.

— Measured value [Warto$¢ mierzona] (po wprowadzeniu warto$ci przesuniecia
kalibr. = 980,0 mbar

Warto$¢ pradu jest réwniez korygowana.

Ustawienie fabryczne:
0,0
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6.5 Pomiar poziomu (Cerabar M i Deltapilot M)

6.5.1

Wskazéwka!

Informacje dotyczace pomiaru poziomu

[stnieja dwie metody obliczenia poziomu: ,,In pressure” [W jednostkach ci$nienia] oraz ,,In height”

[W jednostkach wysoko$ci]. W zamieszczonej ponizej tabeli ,,Przeglad opcji pomiaru poziomu”

podano informacje na temat tych obu zadani pomiarowych.

m Warto$ci graniczne nie sa sprawdzane; co oznacza, ze w celu zagwarantowania prawidtowego
pomiaru, wprowadzane warto$ci musza by¢ zgodne z zakresem czujnika i zadaniem

pomiarowym.

m Jednostki definiowane przez uzytkownika nie mogg by¢ stosowane.

m Nie odbywa sie przeliczanie jednostek.

m Warto$ci wprowadzane w parametrach ,,Empty calib./full calib.” [Kalibr. ,pusty”]/[Kalibr.
~petny”], ,Empty pressure/full pressure” [Ci$nienie: ,pusty”]/[CiSnienie: ,peiny”], ,Empty
height/Full height” [Wysoko$¢: ,,pusty”]/[Wysokos¢: ,,petny”] i ,Set LRV/Set URV” [Ustaw LRV]/
[Ustaw URV] musza sie r6zni¢ o co najmniej 1%. Jesli warunek ten nie jest spetniony, nastepuje
odrzucenie warto$ci i wygenerowanie komunikatu ostrzezenia.

6.5.2  Przeglad opcji pomiaru poziomu
Zadanie pomiarowe | Tryb Opcja wyboru Opis Wskazanie wartos$ci
pomiaru zmiennych mierzonej
poziomu mierzonych
Kalibracja jest Jnpressure” | Poprzez parametr — Kalibracja z zadaniem Ta sama warto$¢
wykonywana poprzez | [W jedn. »Output unit” ci$nienia referencyjnego — | mierzona jest
wprowadzenie dwéch | cidn.] [Jednostka kalibracja na mokro, patrz | wskazywana na
par wartosci ci$nienie - wyjsciowal: %, — str. 58 wyswietlaczu w polu
poziom. jednostki poziomu, |- Kalibracja bez zadania wskazania warto$ci
objetosci lub masy. ci$nienia referencyjnego — | mierzonej oraz w
kalibracja na sucho, patrz | parametrze ,Level before
— str. 60 lin” [Poziom przed
. ; . 3 linearyzacja].
Kalibracja jest »In height” — Kalibracja z zadaniem
wykonywana poprzez | [W jedn. ci$nienia referencyjnego —
wprowadzenie gestosci | wys.] kalibracja na mokro, patrz

idwdch par warto$ci
wysoko$¢ - poziom.

— str. 64

— Kalibracja bez zadania
ci$nienia referencyjnego —
kalibracja na sucho, patrz
— str. 62
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6.5.3  Opcja pomiaru poziomu , In pressure” [W jedn. ciSnienia]
Kalibracja z zadaniem ci$nienia referencyjnego —
kalibracja na mokro

Przyktad:
W przedstawionym tu przyktadzie, poziom w zbiorniku powinien by¢ mierzony w ,m”.
Poziom maksymalny wynosi 3 m . Ustawiony zakres ci$nienia: O ... 300 mbar .

Wymagane warunki poczatkowe:
m Warto$¢ mierzona jest wprost proporcjonalna do ci$nienia.
m Zbiornik moze by¢ napetniany i oprézniany.

Wskazdéwkal!

Warto$ci wprowadzane w parametrach ,,Empty calib./full calib.” [Kalibr. ,pusty”]/[Kalibr. ,,petny”]
i ,Set LRV/Set URV” [Ustaw LRV]/[Ustaw URV] oraz ci$nienia oddziatujace na przyrzad muszg sie
rézni¢ o co najmniej 1%. Jesli warunek ten nie jest spetniony, nastepuje odrzucenie warto$ci

i wygenerowanie komunikatu ostrzezenia. Inne wartosci graniczne nie sa sprawdzane co 0znacza,
ze W celu zagwarantowania prawidtowego pomiaru, wprowadzane wartosci muszg by¢ zgodne

z zakresem czujnika i zadaniem pomiarowym.

Opis

1 | Wykona¢ kalibracje pozycji pracy.— str. 56

2 | Wybra¢ tryb pomiaru ,,Level” [Poziom| za pomoca

parametru ,Measuring mode (005)” [Tryb pomiarowy]. ®@
Sciezka menu: Setup [Konfiguracja] — Measuring mode 300 mbar
[Tryb pomiarowy] 3m

3 | Wybra¢ opcje pomiaru poziomu ,In pressure” [W jedn. e —————————

ci$n.], za pomoca parametru ,, Level selection” [Wybér tr.
pom. poziomu].

Sciezka menu: Setup [Konfiguracja] — Extended setup
[Konfiguracja rozszerzona| — Level [Poziom] — Level
selection [Wybdr tr. pom. poziomu].

4 | Wybra¢ jednostke ci$nienia, za pomocg parametru ,,Press

eng. unit” [Jednostka ci$nienia], w podanym przyktadzie:

,mbar”.

Sciezka menu: Setup [Konfiguracja] — Press. eng. unit

[Jednostka ci$nienia] By —

Rys. 28:  Kalibracja z zadaniem ciSnienia
referencyjnego — kalibracja na mokro

1 Patrz Tabela, Krok 8.
2 Patrz Tabela, Krok 9.
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Opis

5 | Wybra¢ jednostke poziomu, za pomoca parametru ,,Output
unit” [Jednostka wyjsciowa], w podanym przyktadzie: ,m”. h &
Sciezka menu: Setup [Konfiguracja] — Extended setup mT
[Konfiguracja rozszerzona] — Level [Poziom| — Output
unit [Jednostka wyjsciowa). ® 3

6 | Wybra¢ opcje ,Wet” [Mokra|, za pomocg parametru
,Calibration mode” [Tryb kalibracjil.

Sciezka menu: Setup [Konfiguracja] — Extended setup
[Konfiguracja rozszerzona] — Level [Poziom] — Calibration
mode [Tryb kalibracji].

7 | Jedli kalibracja jest wykonywana dla medium innego niz
medium procesowe, halezy wprowadzi¢ gesto$¢ medium ‘ ‘ _
kalibracyjnego w parametrze ,Adjust density” [Kalibracja @ o 0 300 p'
gestoscil. Tmbar]
Sciezka menu: Setup [Konfiguracja] — Extended setup
[Konfiguracja rozszerzona] — Level [Poziom| — Adjust
density [Kalibracja gestosci].

PO1-xxxxxxg-05-xx-xx-xx-01 1

8 | Ci$nienie odpowiadajace dolnemu punktowi [mA]
kalibracyjnemu oddziatuje na przyrzad, w podanym
przyktadzie: 0,0 mbar. @ 20

Wybra¢ parametr ,Empty calib.” [Kalibr. ,,pusty”].
Sciezka menu: Setup [Konfiguracja] — Extended setup
[Konfiuracja rozszerzona] — Level [Poziom] — Empty
calib.” [Kalibr. , pusty”].

Wprowadzi¢ warto$¢ poziomu; w podanym przyktadzie:
0 m. Po potwierdzeniu aktualne ci$nienie jest ustawiane

jako dolna warto$¢ zakresu pomiarowego poziomu. ® 4 ‘ ‘ -~
T T L
9 | Cisnienie odpowiadajace gérnemu punktowi 0 3 ﬁ

kalibracyjnemu oddziatuje na przyrzad, w podanym

przyktadzie: 300 mbar. POl-tocxexc 05 xxx-014

Rys. 29:  Kalibracja z zadaniem ciSnienia
referencyjnego — kalibracja na mokro

Patrz Tabela, Krok 8.
Patrz Tabela, Krok 9.
Patrz Tabela, Krok 10.
Patrz Tabela, Krok 11.

Wybra¢é parametr ,,Full calib.” [Kalibr. ,pelny”].

Sciezka menu: Setup [Konfiguracja] — Extended setup
[Konfiguracja rozszerzona] — Level [Poziom| — Full calib.
[Kalibr. ,,petny”].

N W~

Wprowadzi¢ warto$¢ poziomu; w podanym przyktadzie:
3 m. Po potwierdzeniu aktualne ci$nienie jest ustawiane
jako gérna warto$¢ zakresu pomiarowego poziomu.

10 | Ustawi¢ warto$¢ poziomu dla min. wartosci zakresu
pradowego (4 mA) za pomoca parametru ,Set LRV” [Ustaw
LRV].

Sciezka menu: Setup [Konfiguracja] — Extended setup
[Konfiguracja rozszerzona] — Current output [Wyjscie
pradowe] — Set LRV [Ustaw LRV]

11 | Ustawi¢ warto$¢ poziomu dla maks. warto$ci zakresu
pradowego (20 mA) za pomoca parametru ,Set URV”
[Ustaw URV].

Sciezka menu: Setup [Konfiguracja] — Extended setup
[Konfiguracja rozszerzona] — Current output [Wyjscie
pradowe] — Set URV [Ustaw URV]

12 | Jesli kalibracja jest wykonywana dla medium innego niz
medium procesowe, wprowadzi¢ gesto$¢ medium
kalibracyjnego w parametrze ,Process density” [Gestos¢
cieczy].

Sciezka menu: Setup [Konfiguracja] — Extended setup
[Konfiguracja rozszerzona] — Level [Poziom| — Process
density [Gesto$¢ cieczy].

13 | Wynik:
Zakres pomiarowy jest ustawionyna 0 ... 3m.

% Wskazéwka!

1. Dlatego trybu pomiaru poziomu dostepne s3 warto$ci mierzone: %, poziom, objetosé
lub masa. Patrz — str. 113 ,Output unit (025)” [Jednostka wyjsciowa].
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Wymagane warunki poczatkowe:
m Warto$¢ mierzona jest wprost proporcjonalna do ci$nienia.
m Jest to kalibracja w sensie teoretycznym, tzn. wartodci ci$nieti i objetodci dla dolnego i gérnego

punktu kalibracyjnego musza by¢ znane.

Wskazdéwkal!
m Warto$ci wprowadzane w parametrach ,, Empty calib./Full calib.” [Kalibr. ,pusty”]/[Kalibr.

6.5.4  Opcja pomiaru poziomu , In pressure” [W jedn. ciSnienia]
Kalibracja bez zadania cisnienia referencyjnego -
kalibracja na sucho

Przyktad:

W przedstawionym przyktadzie, objetos¢ w zbiorniku powinna by¢ mierzona w litrach.
Maksymalna objeto$¢ 1000 litréw odpowiada ci$nieniu 450 mbar . Minimalna objeto$¢ wynoszaca
0 litréw odpowiada ci$nieniu 50 mbar ,poniewaz przyrzad jest zamontowany ponizej dolnego
zakresu pomiarowego

spetny”], ,Empty pressure/full pressure” [Ci$nienie: ,pusty”]/[Ci$nienie: ,petny”]

i,Set LRV/Set URV” [Ustaw LRV]/[Ustaw URV] musza sie ré6zni¢ o co najmniej 1%. Jesli warunek
ten nie jest spetniony, nastepuje odrzucenie warto$ci i wygenerowanie komunikatu ostrzezenia.
Inne warto$ci graniczne nie s3 sprawdzane co 0znacza, ze W celu zagwarantowania
prawidtowego pomiaru, wprowadzane warto$ci musza by¢ zgodne z zakresem czujnika

i zadaniem pomiarowym.

m 7 uwagi na pozycje pracy punkt zerowy moze ulec przesunieciu, tj. podczas gdy zbiornik jest

pusty lub czeSciowo wypemiony, warto$¢ wskazywana moze by¢ rézna od zera.
Informacje na temat zmiany pozycji pracy, patrz — str. 56, , Kalibracja pozycji pracy”.

Opis

Wybra¢ tryb pomiaru ,,Level” [Poziom| za pomoca
parametru ,Measuring mode” [Tryb pomiarowy].

Sciezka menu: Setup [Konfiguracja] — Measuring mode
[Tryb pomiarowy]

Wybra¢ opcje pomiaru poziomu ,In pressure” [W jedn.
ci$n.], za pomoca parametru ,,Level selection” [Wybér tr.
pom. poziomu].

Sciezka menu: Setup [Konfiguracja] — Extended setup
[Konfiguracja rozszerzona| — Level [Poziom] — Level
selection [Wyb6r tr. pom. poziomu]

Wybra¢ jednostke ci$nienia, za pomocg parametru ,,Press
eng. unit” [Jednostka ci$nienia], w podanym przyktadzie:
,mbar”.

Sciezka menu: Setup [Konfiguracja] — Press. eng. unit
[Jednostka ci$nienia]

Wybra¢ jednostke poziomu, za pomoca parametru ,,Output
unit” [Jednostka wyjsciowa], w podanym przyktadzie:
W17 (litr).

Sciezka menu: Setup [Konfiguracja] — Extended setup
[Konfiguracja rozszerzona] — Level [Poziom| — Output unit
[Jednostka wyjsciowa].

®

Rys. 30:

1000 |
J\—/—\ 450 mbar

i
-t

PO1-Mxxxxxxx-19-xx-xx-xx-004

Kalibracja bez zadania ciSnienia
referencyjnego — kalibracja na sucho

1 Patrz Tabela, Krok 61 7.
2 Patrz Tabela, Krok 81 9.
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Opis

Wybra¢ opcje ,,Dry” [Sucha, za pomocg parametru
,Calibration mode” [Tryb kalibracjil.

Sciezka menu: Setup [Konfiguracja] — Extended setup
[Konfiguracja rozszerzona] — Level [Poziom| — Calibration
mode [Tryb kalibracji].

Whprowadzi¢ warto$¢ objetoéci dla dolnego punktu
kalibracyjnego za pomoca parametru ,,Empty calib.” [Kalibr.
»pusty”], w podanym przyktadzie: O L.

Sciezka menu: Setup [Konfiguracja] — Extended setup
[Konfiguracja rozszerzona] — Level [Poziom| — Empty
calib. [Kalibr. ,pusty”].

Wprowadzi¢ wartos¢ ci$nienia dla dolnego punktu
kalibracyjnego za pomoca parametru ,,Empty pressure”
[Ci$nienie ,,pusty”], w podanym przyktadzie: 50 mbar.
Sciezka menu: Setup [Konfiguracja] — Extended setup
[Konfiguacja rozszerzona] — Level [Poziom| — Empty
pressure” [Cisnienie ,,pusty”].

Wprowadzi¢ warto$¢ objetosci dla gérnego punktu
kalibracyjnego za pomoca parametru , Full calib.” [Kalibr.
»peny”]; w podanym przyktadzie: 1000 1.

Sciezka menu: Setup [Konfiguracja] — Extended setup
[Konfiguracja rozszerzona] — Level [Poziom| — Full calib.
[Kalibr. ,,petny”].

Wprowadzi¢ wartos¢ ci$nienia dla gérnego punktu
kalibracyjnego za pomoca parametru ,Full pressure”
[Ci$nienie ,,pelny”], w podanym przyktadzie: 450 mbar.
Sciezka menu: Setup [Konfiguracja] — Extended setup
[Konfiguracja rozszerzona] — Level [Poziom| — Full
pressure [Ci$nienie ,,petny”].

10

Parametr ,Adjust density” [Kalibracja gestosci| jest
fabrycznie ustawiony na 1,0 ale w razie potrzeby jego
warto$¢ mozna zmieni¢. Wprowadzone péZniej pary
warto$ci musza odpowiadac tej gestosci.

Sciezka menu: Setup [Konfiguracja] — Extended setup
[Konfiguracja rozszerzona] — Level [Poziom| — Adjust
density [Kalibracja gestosci].

11

Ustawi¢ objeto$¢ dla min. warto$¢ dla zakresu pradowego
(4 mA) za pomocg parametru ,SET LRV” [Ustaw LRV].

Sciezka menu: Setup [Konfiguracja] — Extended setup
[Konfiguracja rozszerzona] — Current output [Wyjscie
pradowe] — Set LRV [Ustaw LRV]

12

Ustawi¢ objeto$¢ dla maks. warto$¢ dla zakresu pradowego
(20 mA) za pomoca parametru ,SET URV” [Ustaw URV].

Sciezka menu: Setup [Konfiguracja] — Extended setup
[Konfiguracja rozszerzona] — Current output [Wyjscie
pradowe] — Set URV [Ustaw URV]

13

Jedli kalibracja jest wykonywana dla medium innego niz
medium procesowe, wprowadzi¢ gesto$¢ medium
kalibracyjnego w parametrze ,Process density” [Gestos¢
cieczy].

Sciezka menu: Setup [Konfiguracja] — Extended setup
[Konfiguracja rozszerzona] — Level [Poziom| — Process
density [Gesto$¢ cieczy].

14

Wynik:
Ustawiony zakres pomiarowy: O ... 1000 1.

[mA]

450 _ P

@ [mbar]

POT-xxxxoxx-05-xx-xx-xx-026

® 20

® 4 1
0

Rys. 31:

1000

ﬁ|< v

1]

POT-xxxxooex-05-xx-xx-xx-028

Kalibracja z zadaniem cisnienia

referencyjnego — kalibracja na mokro

Patrz Tabela, Krok ¢.
Patrz Tabela, Krok 7.
Patrz Tabela, Krok 8.
Patrz Tabela, Krok 9.

S AN W~

Patrz Tabela, Krok 11.
Patrz Tabela, Krok 12.

% Wskazéwka!

Dla tego trybu pomiaru poziomu dostepne sa warto$ci mierzone: %, poziom, objeto§¢
lub masa. Patrz — str. 113 ,Output unit (025)” [Jednostka wyjSciowa].

1.
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6.5.5 Opcja pomiaru poziomu , In height” [W jedn. wysokosci]
Kalibracja bez zadania cisnienia referencyjnego -
kalibracja na sucho

Przyktad:

W przedstawionym przyktadzie, objetos¢ w zbiorniku powinna by¢ mierzona w litrach.
Maksymalna objeto$¢ 1000 litréw odpowiada poziomowi 4,5 m . Minimalna objeto$¢ wynoszaca
0 litréw odpowiada poziomowi wynoszacemu 0,5 m , poniewaz przyrzad jest zamontowany
ponizej dolnego zakresu pomiarowego.

Wymagane warunki poczatkowe:

m Warto$¢ mierzona jest wprost proporcjonalna do ci$nienia.

m Jest to kalibracja w sensie teoretycznym, tzn. warto$ci wysoko$ci i objetosci dla dolnego i gérnego
punktu kalibracyjnego musza by¢ znane.

.Wskazéwka!

m Warto$ci wprowadzane w parametrach ,Empty calib./Full calib.” [Kalibr. ,,pusty”]/[Kalibr.
~pemy”], ,Empty height/Full height” [Wysokos¢: ,pusty”]/[Wysoko$¢: ,peiny”] i ,,Set LRV/Set
URV” [Ustaw LRV]/[Ustaw URV] musza sie r6zni¢ o co najmniej 1%. Jesli warunek ten nie jest
spetiony, nastepuje odrzucenie warto$cii wygenerowanie komunikatu ostrzezenia. Inne warto$ci
graniczne nie sa sprawdzane co oznacza, ze w celu zagwarantowania prawidtowego pomiaru,
wprowadzane warto$ci musza by¢ zgodne z zakresem czujnika i zadaniem pomiarowym.

m 7 uwagi na pozycje pracy punkt zerowy moze ulec przesunieciu, tj. podczas gdy zbiornik jest
pusty lub czeSciowo wypemiony, warto$¢ wskazywana moze by¢ rézna od zera. Informacje
na temat zmiany pozycji pracy, patrz — str. 56, ,,Kalibracja pozycji pracy”.

Opis

1 | Wybra¢ tryb pomiaru ,,Level” [Poziom] za pomoca
parametru ,Measuring mode” [Tryb pomiarowy].

Sciezka menu: Setup [Konfiguracja] — Measuring mode I 1000 |

[Tryb pomiarowy] J\—/—\ 1 45m

2 | Wybra¢ jednostke ci$nienia, za pomoca parametru ,,Press = T
eng. unit” [Jednostka ci$nienia], w podanym przyktadzie:
,mbar”.

Sciezka menu: Setup [Konfiguracja] — Press. eng. unit
[Jednostka ci$nienia]

©)

3 | Wybra¢ opcje pomiaru poziomu ,,In height” [W jedn.
WwYys.], za pomoca parametru ,Level selection” [Wybdr tr.
pom. poziomu].

Sciezka menu: Setup [Konfiguracja] — Extended setup
[Konfiguracja rozszerzona| — Level [Poziom] — Level
selection [Wybdr tr. pom. poziomu]

o
3
w
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4 | Wybra¢ jednostke poziomu, za pomoca parametru

,Output unit” [Jednostka wyjéciowa], w podanym Rys. 32:  Kalibracja bez zadania cisnienia
przyktadzie: ,1” (litr). referencyjnego — kalibracja na sucho

1 Patrz Tabela, Krok 11.
Sciezka menu: Setup [Konfiguracja] — Extended setup 2 Patrz Tabela. Krok 71 8.

[Konfiguracja rozszerzona] — Level [Poziom| — Output | 3 Patrz Tabela. Krok 9 10.
unit [Jednostka wyjsciowa].

5 | Wybra¢ jednostke poziomu, za pomoca parametru
,Height unit” [Jednostka wysokosci], w podanym
przykfadzie: ,m”.

Sciezka menu: Setup [Konfiguracja] — Extended setup
[Konfiguracja rozszerzona| — Level [Poziom| — Height
unit [Jednostka wysokosci].

6 | Wybra¢ opcje ,Dry” [Sucha, za pomoca parametru
,Calibration mode” [Tryb kalibracji].

Sciezka menu: Setup [Konfiguracja] — Extended setup
[Konfiguracja rozszerzona| — Level [Poziom] —
Calibration mode [Tryb kalibracji].
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Wprowadzi¢ warto$¢ objetosci dla dolnego punktu
kalibracyjnego za pomoca parametru ,Empty calib.”
[Kalibr. ,,pusty”], w podanym przyktadzie: O L.

Sciezka menu: Setup [Konfiguracja] — Extended setup
[Konfiguracja rozszerzona] — Level [Poziom| — Empty
calib. [Kalibr. ,pusty”].

Wprowadzi¢ warto$¢ wysokosci dla dolnego punktu
kalibracyjnego za pomoca parametru ,,Empty height”
[Wysoko$¢ ,,pusty”], w podanym przyktadzie: 0,5 m .

Sciezka menu: Setup [Konfiguracja] — Extended setup
[Konfiguracja rozszerzona] — Level [Poziom| — Empty
height [Wysokos¢ ,,pusty”].

Wprowadzi¢ warto$¢ objetosci dla gérnego punktu

kalibracyjnego za pomoca parametru ,,Full calib.” [Kalibr.

»peny”]; w podanym przyktadzie: 1000 1.

Sciezka menu: Setup [Konfiguracja] — Extended setup
[Konfiguracja rozszerzona] — Level [Poziom] — Full
calib. [Kalibr. ,petny”].

10

Wprowadzi¢ warto$¢ wysokosci dla gérnego punktu
kalibracyjnego za pomoca parametru ,Full height”
[Wysoko$¢ ,,Peiny”], w podanym przyktadzie: 4,5 m .

Sciezka menu: Setup [Konfiguracja] — Extended setup
[Konfiguracja rozszerzona] — Level [Poziom] — Full
height [Wysoko$¢ ,,petny”].

11

Whprowadzi¢ warto$¢ gestosci medium za pomoca
parametru ,,Adjust density” [Kalibracja gestosci,
w podanym przyktadzie ,1 g/cm®” .

Sciezka menu: Setup [Konfiguracja] — Extended setup
[Konfiguracja rozszerzona] — Level [Poziom| — Adjust
density [Kalibracja gestosci].

12

Ustawi¢ objeto$¢ dla min. warto$¢ dla zakresu
pradowego (4 mA) za pomoca parametru ,,SET LRV”
[Ustaw LRV].

Sciezka menu: Setup [Konfiguracja] — Extended setup
[Konfiguracja rozszerzona] — Current output [Wyjscie
pradowe] — Set LRV [Ustaw LRV]

13

Ustawi¢ objeto$¢ dla maks. warto$¢ dla zakresu
pradowego (20 mA) za pomoca parametru ,SET URV”
[Ustaw URV].

Sciezka menu: Setup [Konfiguracja] — Extended setup
[Konfiguracja rozszerzona] — Current output [Wyjscie
pradowe] — Set URV [Ustaw URV]

14

Jedli w procesie jest uzywane medium inne niz to, dla
ktérego byta wykonywana kalibracja, wprowadzié
gesto$¢ medium w parametrze ,,Process density”
[Gesto$¢ cieczy].

Sciezka menu: Setup [Konfiguracja] — Extended setup
[Konfiguracja rozszerzona] — Level [Poziom| — Process
density [Gesto$¢ cieczy].

15

Wynik:
Ustawiony zakres pomiarowy: O ... 1000 1.

Rys. 33:
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Kalibracja z zadaniem cisnienia
referencyjnego — kalibracja na mokro

Patrz Tabela, Krok 11.
Patrz Tabela, Krok 7.
Patrz Tabela, Krok 8.
Patrz Tabela, Krok 9.
Patrz Tabela, Krok 10.
Patrz Tabela, Krok 12.
Patrz Tabela, Krok 13.

Wskazdéwka!
Dla tego trybu pomiaru poziomu dostepne sa warto$ci mierzone: %, poziom, objeto$¢ lub masa.
— str. 113 ,,Output unit (025)” [Jednostka wyjSciowa].
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6.5.6  Opcja pomiaru poziomu , In heigh” [W jedn. wysoko$ci]
Kalibracja z zadaniem cisnienia referencyjnego —
kalibracja na mokro

Przyktad:

W przedstawionym przyktadzie, objetos¢ w zbiorniku powinna by¢ mierzona w litrach.
Maksymalna objeto$¢ 1000 litréw odpowiada poziomowi 4,5 m . Minimalna objeto$¢ wynoszaca
0 litréw odpowiada poziomowi wynoszacemu 0,5 m , poniewaz przyrzad jest zamontowany
ponizej dolnego zakresu pomiarowego.

Gesto$¢ medium wynosi 1 g/cm?® (1 SGU).

Wymagane warunki poczatkowe:
m Warto$¢ mierzona jest wprost proporcjonalna do ci$nienia.
m Zbiornik moze by¢ napeniany i oprézniany.

Wskazdéwkal!

Warto$ci wprowadzane w parametrach ,, Empty calib./Full calib.” [Kalibr. ,,pusty”]/[Kalibr. ,,peiny”]
i,Set LRV/Set URV” [Ustaw LRV]/[Ustaw URV] oraz ci$nienia oddziatujace na przyrzad muszg sie
rézni¢ o co najmniej 1%. Jesli warunek ten nie jest spetniony, nastepuje odrzucenie warto$ci

i wygenerowanie komunikatu ostrzezenia. Inne warto$ci graniczne nie sa sprawdzane,

tj. dla zagwarantowania prawidtowego pomiaru, wprowadzane wartosci musza by¢ zgodne

z zakresem czujnika i zadaniem pomiarowym.

Opis

1 | Wykona¢ kalibracje pozycji pracy. Patrz — str. 56.

2 | Wybra¢ tryb pomiaru ,,Level” [Poziom| za pomoca
parametru ,Measuring mode” [Tryb pomiarowy].

®
o i ) ) f 5 1000 |
Sciezka menu: Setup [Konfiguracja] — Measuring mode 45m
[Tryb pomiarowy] L |

3 | Wybra¢ opcje pomiaru poziomu ,In height” [W jedn. wys.],
za pomoca parametru ,,Level selection” [Wybér tr. pom. ®
poziomu]. \

Sciezka menu: Setup [Konfiguracja] — Extended setup 0,5m
[Konfiguracja rozszerzona| — Level [Poziom] — Level @
selection [Wyb6r tr. pom. poziomu]

o
I
-
‘@
i

4 | Wybra¢ jednostke ci$nienia, za pomocg parametru ,,Press
eng. unit” [Jednostka ci$nienia], w podanym przyktadzie: I
,mbar”.

Sciezka menu: Setup [Konfiguracja] — Press. eng. unit
[Jednostka ci$nienia]

PO1-Mxxxxxxx-19-xx-xx-xx-007

Kalibracja z zadaniem cisnienia
referencyjnego — kalibracja na mokro

1 Patrz Tabela, Krok 10.
2 Patrz Tabela, Krok 8.
3 Patrz Tabela, Krok 9.

5 | Wybra¢ jednostke poziomu, za pomoca parametru ,,Output Rys. 34:
unit” [Jednostka wyjsciowa], w podanym przyktadzie:

W17 (litr).

Sciezka menu: Setup [Konfiguracja] — Extended setup
[Konfiguracja rozszerzona] — Level [Poziom| — Output unit
[Jednostka wyjsciowa].
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Wybra¢ jednostke poziomu, za pomoca parametru ,,Height
unit” [Jednostka wysokosci], w podanym przyktadzie: ,m”.
Sciezka menu: Setup [Konfiguracja] — Extended setup
[Konfiguracja rozszerzona] — Level [Poziom| — Height unit
[Jednostka wysokosci].

Wybra¢ opcje ,Wet” [Mokra|, za pomocg parametru
,Calibration mode” [Tryb kalibracjil.

Sciezka menu: Setup [Konfiguracja] — Extended setup
[Konfiguracja rozszerzona] — Level [Poziom| — Calibration
mode [Tryb kalibracji].

Cis$nienie odpowiadajace dolnemu punktowi kalibracyjnemu
oddziatuje na przyrzad, w podanym przyktadzie: 50 mbar.

Whprowadzi¢ warto$¢ objetosci dla dolnego punktu
kalibracyjnego za pomoca parametru ,,Empty calib.” [Kalibr.
»pusty”], w podanym przyktadzie: O l. (Aktualnie mierzone
ci$nienie jest wySwietlane w jednostkach wysokosci,

w podanym przyktadzie: 0,5 m .)

Sciezka menu: Setup [Konfiguracja] — Extended setup
[Konfiguracja rozszerzona] — Level [Poziom] — Empty
calib. [Kalibr. ,pusty”].

Ci$nienie odpowiadajace gérnemu punktowi kalibracyjnemu
oddziatuje na przyrzad, w podanym przyktadzie: 450 mbar.

Wprowadzi¢ warto$¢ objetosci dla gérnego punktu
kalibracyjnego za pomoca parametru , Full calib.” [Kalibr.
»peny”], w podanym przyktadzie: 1000 L. (Aktualnie
mierzone ciShienie jest wySwietlane w jednostkach
wysokosci, w podanym przyktadzie: 4,5 m .)

Sciezka menu: Setup [Konfiguracja] — Extended setup
[Konfiguracja rozszerzona] — Level [Poziom| — Full calib.
[Kalibr. ,,petny”].

Jedli kalibracja jest wykonywana dla medium innego niz
medium procesowe, halezy wprowadzi¢ gesto$¢ medium
kalibracyjnego w parametrze ,Adjust density” [Kalibracja
gestodci|, w podanym przyktadzie:

»1 g/cm®” (1 SGU).

Sciezka menu: Setup [Konfiguracja] — Extended setup
[Konfiguracja rozszerzona] — Level [Poziom| — Adjust
density [Kalibracja gestosci].

11

Ustawi¢ objeto$¢ dla min. warto$¢ dla zakresu pradowego
(4 mA) za pomocg parametru ,SET LRV” [Ustaw LRV].
Sciezka menu: Setup [Konfiguracja] — Extended setup
[Konfiguracja rozszerzona] — Current output [Wyjscie
pradowe] — Set LRV [Ustaw LRV]

12

Ustawi¢ objeto$¢ dla maks. warto$¢ dla zakresu pradowego
(20 mA) za pomoca parametru ,SET URV” [Ustaw URV].
Sciezka menu: Setup [Konfiguracja] — Extended setup
[Konfiguracja rozszerzona] — Current output [Wyjscie
pradowe] — Set URV [Ustaw URV]

13

Jedli kalibracja jest wykonywana dla medium innego niz
medium procesowe, wprowadzi¢ gesto$¢ medium
kalibracyjnego w parametrze ,,Process density” [Gestos¢
cieczy].

Sciezka menu: Setup [Konfiguracja] — Extended setup
[Konfiguracja rozszerzona] — Level [Poziom| — Process
density [Gesto$¢ cieczy].

14

Wynik:
Ustawiony zakres pomiarowy: O ... 1000 1.
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Rys. 35:  Kalibracja z zadaniem ciSnienia
referencyjnego — kalibracja na mokro

Patrz Tabela, Krok 10.
Patrz Tabela, Krok 8.
Patrz Tabela, Krok 9.
Patrz Tabela, Krok 11.
Patrz Tabela, Krok 12.

AN N~

Wskazéwka!

1.

Dla tego trybu pomiaru poziomu dostepne sa warto$ci mierzone: %, poziom, objeto§¢
lub masa. — str. 113 ,Output unit (025)” [Jednostka wyjsciowa].
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6.6 Pomiar ciSnienia

6.6.1 Kalibracja bez zadania cisnienia referencyjnego
(kalibracja na sucho)

Przyktad:

W podanym przyktadzie, przetwornik z czujnikiem 400 mbar jest skonfigurowany dla zakresu
pomiarowego 0...+300 mbar , tj. warto$ci O mbar i 300 mbar s3 przyporzadkowane odpowiednio
do warto$ci 4 mA i 20 mA.

Wymagane warunki poczatkowe:
Jest to kalibracja w sensie teoretycznym, tj. wartodci ci$nienia dla zera i zakresu sg znane.

Wskazdéwkal!
Z uwagi na pozycje pracy punkt zerowy ci$nienia moze ulec przesunieciu, tj. podczas gdy zbiornik

jest pusty, warto$¢ wskazywana moze by¢ rézna od zera. Informacje dotyczace korekcji pozycji
pracy, patrz — str. 56.

Opis
1 | Wybra¢ tryb pomiaru ,,Pressure” [Ci$nienie] za pomoca
parametru ,Measuring mode” [Tryb pomiarowy]. | i
[mA]
Sciezka menu: Setup [Konfiguracja] — Measuring mode
[Tryb pomiarowy] ® 20
2 | Wybra¢ jednostke ci$nienia, za pomocg parametru ,,Press
eng. unit” [Jednostka ci$nienia], w podanym przyktadzie:
,mbar”.
Sciezka menu: Setup [Konfiguracja] — Press. eng. unit
[Jednostka ci$nienia]
3 | Wybra¢ parametr ,Set LRV” [Ustaw LRV]. @D 4 } } -
0 300 _P
Sciezka menu: Setup [Konfiguracja] — Set LRV [Ustaw LRV] [mbar]
Wprowadzi¢ warto$¢ dla parametru ,,Set LRV” [Ustaw LRV]
(w przyktadzie: 0 mbar) i potwierdzi¢ ja. Warto$¢ ta zostaje POl xrexersr 05 2t xv-xx-010
zapamietana jako zero (4 mA). Rys. 30:  Kalibracja bez zadania cisnienia
referencyjnego
4 | Wybra¢ parametr ,Set URV” [Ustaw URV].
1 Patrz Tabela, Krok 3.
Sciezka menu: Setup [Konfiguracja] — Set URV [Ustaw 2 FPatrz Tabela, Krok 4.
URV]
Wprowadzi¢ warto$¢ dla parametru ,,Set LRV” [Ustaw LRV]
(w przyktadzie: 300 mbar) i potwierdzi¢ ja. Warto$¢ ta
zostaje zapamietana jako zakres (20 mA).
5 | Wynik:
Ustawiony zakres pomiarowy: O ... +300 mbar.
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6.6.2  Kalibracja z zadaniem ci$nienia referencyjnego —
kalibracja na mokro

Przyktad:

W podanym przyktadzie, przetwornik z czujnikiem 400 mbar jest skonfigurowany dla zakresu
pomiarowego 0...+300 mbar , tj. wartosci O mbar i 300 mbar s3 przyporzadkowane odpowiednio
do wartosci 4 mA i 20 mA.

Wymagane warunki poczatkowe:
Mozliwos¢ okreslenia wartosci cisnienia O mbar i 300 mbar . Przyjmujemy, Ze przyrzad jest juz
zainstalowany.

% Wskazéwka!

Opis parametréw wystepujacych w przykfadzie, patrz: punkt 10.2 ,Opis parametréw”.

Opis

1 | Wykona¢ kalibracje pozycji pracy.— str. 56

2 | Wybra¢ tryb pomiaru ,Pressure” [Cinienie] za pomoca _IA“
parametru ,Measuring mode” [Tryb pomiarowy]. [mA]

® 20

Sciezka menu: Setup [Konfiguracja] — Measuring mode
[Tryb pomiarowy]

3 | Wybra¢ jednostke ci$nienia, za pomoca parametru ,,Press
eng. unit” [Jednostka ci$nienia], w podanym przyktadzie:
,mbar”.

Sciezka menu: Setup [Konfiguracja] — Press. eng. unit
[Jednostka ci$nienia] @ 4 | | -

4 | Cisnienie odpowiadajace zeru zakresu (4 mA) oddziatuje 0 800 %

na przyrzad, w podanym przyktadzie: 0,0 mbar.

Wybraé parametr ,,Get LRV” [ZatwierdZ LRV].

PO1-xxxxxoxxx-05-xx-xx-xx-010

Rys. 37:  Kalibracja z zadaniem cisnienia

Sciezka menu: Setup [Konfiguracja] — Extended setup referencyjnego

[Konfiguracja rozszerzona] — Current output [Wyjscie
pradowe] — Get LRV [ZatwierdZ LRV] 1 Patrz Tabela, Krok 4.
2 Patrz Tabela, Krok 5.

Potwierdzi¢ wskazywana warto$¢, wybierajac opcje
,Confirm” [PotwierdZ]. Zadana warto$¢ cisnienia zostaje
zapamietana jako zero (4 mA).

5 | Cisnienie odpowiadajace zakresowi oddziatuje na
przyrzad, w podanym przyktadzie: 300 mbar.

Wybra¢ parametr ,,Get URV” [ZatwierdZ URV].

Sciezka menu: Setup [Konfiguracja] — Extended setup
[Konfiguracja rozszerzona] — Current output [Wyjscie
pradowe] — Get URV [ZatwierdZ URV]

Potwierdzi¢ wskazywana warto$¢, wybierajac opcje
,Confirm” [PotwierdZ]. Zadana warto$¢ cisnienia zostaje
zapamietana jako zakres (20 mA).

6 | Wynik:
Ustawiony zakres pomiarowy: O ... +300 mbar.
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6.7 Linearyzacja

6.7.1  Reczne wprowadzanie tabeli linearyzacji

Przyktad:

W przedstawionym przyktadzie objeto$¢ w zbiorniku z dnem stozkowym powinna by¢ mierzona
3

W m>°.

Wymagane warunki poczatkowe:

m Jest to kalibracja w sensie teoretycznym, tzn. punkty tabeli linearyzaciji sa juz znane.
m Wybrany zostat tryb pomiaru ,,Level” [Poziom].
m Wykonana zostata kalibracja poziomu.

Wskazdéwkal!
Opis parametréw wystepujacych w przyktadzie, patrz: — punkt 10.2 ,Opis parametréw”.

Opis

1 | Wybra¢ opcje ,Manual entry” [Reczne wprowadzanie|
poprzez parametr , Lin. Mode” [Tryb linearyzacjil.

Sciezka menu: Setup [Konfiguracja] — Extended setup
[Konfiguracja rozszerzona| — Linearization [Linearyzacja)
— Lin. mode [Tryb linearyzacji.

@§|<
o3

2 | Wybra¢ jednostke objeto$ci/masy poprzez parametr ,,Unit
after lin.” [Jednostka po linearyzacji], np. m3.

Sciezka menu: Setup [Konfiguracja] — Extended setup
[Konfiguracja rozszerzona| — Linearization [Linearyzacja)
— Unit after lin. [Jednostka po linearyzaciil.

3 | Wprowadzi¢ numer punktu w tabeli linearyzacji poprzez tml

parametr , Line-numb.” [Numer wiersza]

Sciezka menu: Setup [Konfiguracja] — Extended setup
[Konfiguracja rozszerzona| — Linearization [Linearyzacja)
— Lin-numb [Numer wiersza].

PO1-Mxxxxxxx-19-xx-xx-xx-006

Wprowadzony zostanie poziom (np. 0 m) poprzez V 4
parametr , X-value” [Wart. X]. Potwierdzi¢ wprowadzana [m3]
warto$¢.

Sciezka menu: Setup [Konfiguracja] — Extended setup
[Konfiguracja rozszerzona| — Linearization [Linearyzacja)
— X-value [Wart. X].

Za pomoca parametru ,Y-value” [Wart. Y] wprowadzi¢
odpowiednia warto$¢ objetosci, w podanym przyktadzie:
0 m3 i potwierdzi¢ wartos¢.

Sciezka menu: Setup [Konfiguracja] — Extended setup T
[Konfiguracja rozszerzona| — Linearization [Linearyzacja) 0

— Y-value [Wart. Y]. 0 3.0 ﬁ

PO1-Mxxxxxxx-05-xx-xx-xx-015
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Opis

4 | Aby wprowadzi¢ nastepny punkt tabeli linearyzacji,
wybra¢ opcje ,Next point” [Nastepny punkt] za pomoca | A
parametru ,Edit table” [Tabela edycji]. TmA]
Wprowadzi¢ nastepny punkt w sposéb oméwiony w kroku 3.

Sciezka menu: Setup [Konfiguracja] — Extended setup
[Konfiguracja rozszerzona] — Linearization [Linearyzacja)
— Edit table [Tabela edycjil.

5 | Po wprowadzeniu wszystkich punktéw do tabeli, wybraé¢
opcje ,,Activate table” [Aktywacja tabeli|] poprzez parametr
,Lin. Mode” [Tryb linearyzacji].

Sciezka menu: Setup [Konfiguracja] — Extended setup 4 0 35 V=
[Konfiguracja rozszerzona] — Linearization [Linearyzacja) ’ m3]
— Lin. mode [Tryb linearyzacjil.

6 | Wynik:
Wskazywana jest warto$¢ mierzona po linearyzacji. [ R ——

Rys. 38:  Reczne wprowadzanie tabeli linearyzacji

% Wskazéwka!

1. Podczas wprowadzania tabeli linearyzacji az do momentu jej uaktywnienia, wyswietlany jest
komunikat btedu F510 ,Linearization” [Linearyzacja].

2. Warto$¢ 0% (= 4 mA) odpowiada najmniejszemu punktowi w tabeli.
Warto$¢ 100% (= 20 mA) odpowiada najwiekszemu punktowi w tabeli.

3. Zapomoca parametréw ,Set LRV” [Ustaw LRV] oraz ,Set URV” [Ustaw URV] istnieje
mozliwo$¢ zmiany przyporzadkowania warto$ci objetosci lub masy warto$ciom biezacym.
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6.7.2  Poétautomatyczne wprowadzanie tabeli linearyzacji

Przyktad:
W przedstawionym przyktadzie objetos¢ w zbiorniku z dnem stozkowym powinna by¢ mierzona w m°.

Wymagane warunki poczatkowe:

m Zbiornik moze by¢ napemiany lub oprézniany. Krzywa linearyzacji musi narasta¢ monotonicznie.
m Wybrany zostat tryb pomiaru ,,Level” [Poziom].

Wskazdéwkal!
Opis parametréw wystepujacych w przyktadzie, patrz: — punkt 10.2 ,Opis parametréw”.

Opis

1 | Wybra¢ opcje ,Semi-auto. entry” [Wprowadzanie
pétautomatyczne] poprzez parametr , Lin. Mode” [Tryb
linearyzacjil.

Sciezka menu: Setup [Konfiguracja] — Extended setup
[Konfiguracja rozszerzona| — Linearization
[Linearyzacja] — Lin. mode [Tryb linearyzacjil.

2 | Wybra¢ jednostke objetosci/masy poprzez parametr
,Unit after lin.” [Jednostka po linearyzacji], np. m3.

Sciezka menu: Setup [Konfiguracja] — Extended setup
[Konfiguracja rozszerzona| — Linearization
[Linearyzacja] — Unit after lin. [Jednostka po linearyzaciil.

3 | Napemi¢ zbiornik do wysokosci odpowiadajacej
pierwszemu punktowi pomiarowemu.

PO1-Mxxxxxxx-19-xx-xx-xx-006
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Opis

Wprowadzi¢ numer punktu w tabeli linearyzacji poprzez
parametr ,Line-numb.” [Numer wiersza]

Sciezka menu: Setup [Konfiguracja] — Extended setup
[Konfiguracja rozszerzona] — Linearization
[Linearyzacja] — Lin-numb [Numer wiersza].

Biezacy poziom jest wySwietlany poprzez parametr
X-value” [Wart. X].

Sciezka menu: Setup [Konfiguracja] — Extended setup
[Konfiguracja rozszerzona] — Linearization
[Linearyzacja] — X-value [Wart. X].

Za pomoca parametru ,Y-value” [Wart. Y] wprowadzi¢
odpowiednia warto$¢ objetosci, w podanym przyktadzie:
0 m3i potwierdzi¢ wartos¢.

Sciezka menu: Setup [Konfiguracja] — Extended setup
[Konfiguracja rozszerzona] — Linearization
[Linearyzacja] — Y-value [Wart. Y].

Aby wprowadzi¢ nastepny punkt tabeli linearyzacji,
wybra¢ opcje ,Next point” [Nastepny punkt] za pomoca
parametru ,,Edit table” [Tabela edycjil.

Whprowadzi¢ nastepny punkt w sposéb oméwiony

w kroku 4.

Sciezka menu: Setup [Konfiguracja] — Extended setup
[Konfiguracja rozszerzona] — Linearization
[Linearyzacja] — Edit table [Tabela edycjl.

Po wprowadzeniu wszystkich punktéw do tabeli,
wybra¢ opcje ,,Activate table” [Aktywacja tabeli] poprzez
parametr ,Lin. Mode” [Tryb linearyzacji].

Sciezka menu: Setup [Konfiguracja] — Extended setup
[Konfiguracja rozszerzona] — Linearization
[Linearyzacja] — Lin. mode [Tryb linearyzacjil.

Wynik:
Wskazywana jest warto$¢ mierzona po linearyzacji.

Sy

30 ———

E)

PO1-Mxxxxxxx-05-xx-xx-xx-015

35 V_
[m3]

PO1-Mxxxxxxx-05-xx-xx-xx-016

Rys. 39:  Pdtautomatyczne wprowadzanie tabeli

linearyzacji

% Wskazéwka!

Podczas wprowadzania tabeli linearyzacji az do momentu jej uaktywnienia, wySwietlany jest
komunikat btedu F510 ,Linearization” [Linearyzacja].

1.

Warto$¢ 0% (= 4 mA) odpowiada najmniejszemu punktowi w tabeli.
Warto$¢ 100% (= 20 mA) odpowiada najwiekszemu punktowi w tabeli.

Za pomoca parametréw ,Set LRV” [Ustaw LRV] oraz ,Set URV” [Ustaw URV] istnieje
mozliwo$¢ zmiany przyporzadkowania warto$ci objetosci lub masy warto$ciom biezacym.
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Pomiar réznicy cisniefi za pomoca czujnikOw ci$nienia
wzglednego (Cerabar M lub Deltapilot M)

Przyktad:

W powyzszym przyktadzie pokazano sposéb podigczenia dwéch przetwornikéw Cerabar M lub
Deltapilot M (kazdy wyposazony w czujnik ci$nienia wzglednego). Dzieki temu réznice ci$nienia
mozna mierzy¢ za pomoca dwdch niezaleznych przetwornikéw Cerabar M lub Deltapilot M.
Wskazdéwkal!

Opis parametréw wystepujacych w przyktadzie, patrz: — punkt 10.2 ,Opis parametréw”.

T a—

Cerabar M/ Cerabar M/
Deltapilot M Deltapilot M

By @ @
Fieldgate Modut przytgczeniowy = ) @
FXA520 FXN520 Lv/‘

4

POT-XMX5Xxx-14-xx-xx-pl-001

Zawory odcinajace
np. filtr

Opis
Ustawianie przetwornika Cerabar M/Deltapilot M po stronie dodatniej

Wybra¢ tryb pomiaru ,,Pressure” [Ci$nienie] za pomoca parametru ,Measuring mode” [Tryb pomiarowy].

Sciezka menu: Setup [Konfiguracja] — Measuring mode [Tryb pomiarowy]

Wybra¢ jednostke ci$nienia, za pomoca parametru ,,Press eng. unit” [Jednostka ci$nienia], w podanym przyktadzie:
,mbar”.
Sciezka menu: Setup [Konfiguracja] — Press. eng. unit [Jednostka cinienial

Gdy przetwornik Cerabar M/Deltapilot M nie jest pod ci$nieniem, przeprowadzi¢ kalibracje pozycji pracy, patrz
— str. 56.

Wiaczy¢ tryb rozgtoszeniowy poprzez parametr ,Burst mode” [Tryb rozgtoszeniowy]
Sciezka menu: Expert [Ekspert] - Communication [Komunikacja] — HART Config. [Konfig. HART]

Ustawi¢ prad wyjSciowy na ,Fixed” [Staty] 4,0 mA poprzez parametr ,,Current mode” [Tryb wyjscia pradowego].
Sciezka menu: Expert [Ekspert] - Communication [Komunikacja] — HART Config. [Konfig. HART]

Skonfigurowa¢ adres # 0 poprzez parametr ,Bus address” [Adres sieciowy], np. adres sieciowy = 1
(HART 5.0 jednostka nadrzedna: zakres O ... 15, gdzie adres = 0 wywotuje nastawe ,Signaling” [Sygnalizacjal;
HART 6.0 jednostka nadrzedna: zakres O ... 63)

Sciezka menu: Expert [Ekspert] - Communication [Komunikacja] — HART Config. [Konfig. HART]

Opis
Ustawienie przetwornika Cerabar M/Deltapilot M po stronie ujemnej (na tym urzadzeniu powstaje
réznica ci$nieni)

Wybra¢ tryb pomiaru ,,Pressure” [Ci$nienie] za pomoca parametru ,,Measuring mode” [Tryb pomiarowy].

Sciezka menu: Setup [Konfiguracja] — Measuring mode [Tryb pomiarowy]

Wybra¢ jednostke ci$nienia, za pomoca parametru ,,Press eng. unit” [Jednostka ci$nienia], w podanym przyktadzie:
,mbar”.

Sciezka menu: Setup [Konfiguracja] — Press. eng. unit [Jednostka cinienial

Gdy przetwornik Cerabar M/Deltapilot M nie jest pod ci$nieniem, przeprowadzi¢ kalibracje pozycji pracy, patrz
— str. 56.
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Opis
Ustawienie przetwornika Cerabar M/Deltapilot M po stronie ujemnej (na tym urzadzeniu powstaje
réznica ci$nieni)

4 | Ustawi¢ prad wyjsciowy na ,,Fixed” [Staty] 4,0 mA poprzez parametr , Current mode” [Tryb wyjscia pradowego.

Sciezka menu: Expert [Ekspert] — Communication [Komunikacja] — HART Config. [Konfig. HART]

5 | Skonfigurowaé adres <> 0 poprzez parametr ,Bus address” [Adres sieciowy], np. adres przyrzadu = 2
(HART 5.0 jednostka nadrzedna: zakres O ... 15, gdzie adres = 0 wywotuje nastawe ,Signaling” [Sygnalizacjal;
HART 6.0 jednostka nadrzedna: zakres O ... 63)

Sciezka menu: Expert [Ekspert] — Communication [Komunikacja] — HART Config. [Konfig. HART]

6 | Poprzez parametr ,Electr. Delta P” aktywowac odczyt warto$ci wysytanej na zewnatrz w trybie rozgtoszeniowym.

Sciezka menu: Expert [Ekspert] — Application [Aplikacja]

7 | Wynik: Warto$¢ mierzona na wyjsciu przetwornika Cerabar M/Deltapilot M po stronie ujemnej odpowiada réznicy
ci$nieni: ci$nienie wysokie — ci$nienie niskie i moze by¢ odczytana poprzez wystanie zZadania transferu HART z
podaniem adresu przetwornika Cerabar M/Deltapilot M po stronie ujemne;.

Wskazdéwka!

Niedopuszczalne jest odwrdcenie przyporzadkowania punktéw pomiarowych zgodnie z
kierunkiem komunikacji. Warto$¢ mierzona przyrzadu nadawczego (w trybie rozgtoszeniowym)
zawsze powinna by¢ wieksza od warto$ci mierzonej przyrzadu odbiorczego (poprzez parametr
»Electr. Delta P”).

Korekty skutkujace przesunieciem wartosci ci$nienia (np. kalibracja pozycji pracy, trymowanie
charakterystyki) musza zawsze by¢ wykonywane indywidualnie dla kazdego czujnika

z uwzglednieniem jego orientacji, niezaleznie od zastosowania funkcji ,Electr. Delta P”.
Pozostate nastawy prowadza do niedozwolonego uzycia funkciji ,,Electr. Delta P” i moga prowadzié¢
do nieprawidtowych warto$ci mierzonych.
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6.9

6.9.1

Wskazdéwka!

Prace przygotowawcze

Pomiar réznicy cisnien (Deltabar M)

m Przed kalibracjg przyrzadu konieczne jest czyszczenie rurek impulsowych oraz wypetnienie

uktadu pomiarowego ciecza. — Patrz tabela ponizej.

Zawory

‘ Dziatanie

Zalecana konfiguracja uktadu

Zamkna¢ zawor 3.

Wypetni¢ uktad pomiarowy ciecza.

Otworzy¢ zawory A, B, 2, 4. ‘ Wprowadzenie cieczy.

Oczysci¢ rurki impulsowe (w razie potrzeby):!
— przedmuchujac sprezonym powietrzem (pomiar gazéw)
— przeptukujac (pomiar cieczy).

Zamkna¢ zawory 2 i 4. Zablokowanie doptywu
do przyrzadu.

Otworzy¢ zawory 11 5.1 Przedmuchanie/
przeptukanie rurek
impulsowych.

Zamkna¢ zawory 115.!

Zamkniecie zaworéw
po czyszczeniu.

Odpowietrzy¢ uktad pomiarowy.

Otworzy¢ zawory 21 4.

Wprowadzenie cieczy.

Zamkna¢ zawor 4.

Zamkniecie strony ujemne;j.

Otworzy¢ zawor 3.

Wyréwnanie ci$nieri po
stronie ujemnej i dodatnie;j.

Otworzy¢ na krétko zawory
617, nastepnie ponownie
zamknad.

Catkowite wypetnienie
uktadu pomiarowego ciecza
i usuniecie powietrza.

Uruchomienie punktu pomiarowego.

Zamkna¢ zawor 3.

Zamkniecie przeptywu
miedzy strong dodatnia
i ujemna.

Otworzy¢ zawor 4.

Podtaczenie strony ujemnej.

Obecnie

— Zawory 2 i 4 s3 otwarte.

— Zawory 11, 3,51, 6 1 7 sa zamkniete.

— Zawory A i B sa otwarte (jesli wystepuja).

str. 75, pkt 6.6.2.

Wykona¢ kalibracje, jesli jest wymagana. — Patrz réwniez

PO1-PMD55xxx-11-xx-xx-xx-013
Rysunek gérny zalecana konfiguracja ukiadu
w przypadku pomiaru gazow
Rysunek dolny: zalecana konfiguracja uktadu
w przypadku pomiaru cieczy

1 Deltabar M
1 Zblocze zaworowe 3-drozne

1l Separator

1,5 Zawory spustowe

2,4 Zawory wlotowe

3 Zawor wyréwnawczy

6, 7 Zawory odpowietrzajace w Deltabar M
A, B Zawér odcinajacy

—_
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6.9.2  Menu Setup [Konfiguracja] dla trybu pracy , Pressure”

[Cis$nienie]
Nazwa parametru Opis patrz str.
Measuring mode (005) Wyb6r trybu pomiaru ,,Presure” [Ci$nienie]. 109
[Tryb pomiarowy]
Wyb6r opciji
Switch P1/P2 (163) Wskazuje, czy mikroprzetacznik ,,SW/P2High” (mikroprzetacznik 5) | 111
[Przetacznik P1/P2] jest w ustawiony w poz. ,on” [zal].
Wskazanie

High pressure side (006) (183) | Okresla, ktére przytacze technologiczne odpowiada stronie dodatniej. | 111

[Strona dodatnia] %\ Wskazéwkal

Wyhér opcji/ Wskazanie To ustawienie jest aktywne tylko wtedy, gdy mikroprzetacznik ,SW/
P2High” jest ustawiony w pozycji ,OFF” [WYL.| (patrz parametr
,Pressure side switch” (163) [Przetacznik strony dodatniej].

W przeciwnym razie, niezaleznie od pozycji mikroprzetacznika
przytacze P2 odpowiada stronie dodatniej.

Press. eng. unit (125) Wybdr jednostki ci$nienia. 110
[Jednostka ci$nienia] Po wybraniu nowej jednostki, wszystkie parametry opisujace
Wyb6r opciji ci$nienie s3 przeliczane i wskazywane w nowych jednostkach.
Corrected press. (172) Wskazanie ci$nienia mierzonego po trymowaniu charakterystyki 112
[Ci$nienie po korekgji] czujnika i kalibracji pozyciji.
Wskazanie
Pos. zero adjust (007) Kalibracja pozycji — réznica ci$nieri pomiedzy warto$cia zerowa 110
[Kalibracja zera - pozycji] (ustawiong) a mierzona nie musi by¢ znana (zadawane jest ci$nienie
Wyb6r opciji referencyjne).

Przyktad:

— Measured value [Warto$¢ mierzona] = 2,2 mbar

— Skorygowa¢ parametr ,Measured value” [Warto$¢ mierzona| za
pomoca parametru ,Pos. zero adjust” [Kalibracja zera - pozycji|
wybierajac opcje ,,Confirm” [PotwierdZ]. Oznacza to
przyporzadkowanie wartosci 0,0 do aktualnie oddziatujacego
ci$nienia.

— Measured value po kalibracji zera-pozycji) = 0,0 mbar

— Wartos¢ pradu jest réwniez korygowana.

Set LRV (056) [Ustaw LRV] Przypisanie zadanej wartosci ci$nienia do dolnej granicy wyjscia 120
Wprowadzenie wartosci pradowego (4 mA).
Set URV (057) [Ustaw URV] Przypisanie zadanej wartosci ci$nienia do gérnej granicy wyjscia 120
Wprowadzenie wartosci pradowego (20 mA).
Damping switch (164) Wyswietla status mikroprzetacznika 2 (,damping t” [ttumienie]), 110
[Przetacznik ttumienia] stuzacego do wiaczania i wytaczania ttumienia sygnatu wyjsciowego
Wskazanie (szybkosci reakcji wskaznika lokalnego na zmiane ci$nienia

mierzonego).
Damping value (017) Wprowadzenie warto$ci ttumienia (statej czasowej t). Stata czasowa | 110
[Warto$¢ ttumienia] wplywa na szybko$¢ reakcji sygnatu wyjsciowego wartosci mierzonej
Wprowadzenie warto$ci/ na zmiane ci$nienia.
Wskazanie &y, Wskazéwkal

Funkcja ttumienia jest aktywna wytacznie wtedy, gdy
mikroprzetacznik 2 (,damping t” [Ttumienie]) znajduje sie w pozyciji

»ON” [Zal.].
Pressure after damping (111) | Wskazanie ci$nienia mierzonego po trymowaniu charakterystyki 112
[Cis$n. po ttumieniu] czujnika, kalibracji pozycji i trumieniu.

Wskazanie
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6.10 Pomiar przeplywu (Deltabar M)

6.10.1 Informacje dotyczace pomiaru przepltywu

W trybie pomiaru ,,Przeptyw”, na podstawie mierzonej réznicy ci$nieri obliczany jest przeptyw
masowy lub objeto$ciowy. R6znica ci$nieri wyznaczana za pomocg elementéw spietrzajacych,
takich jak rurki Pitota lub kryzy pomiarowe, zalezy od przeptywu masowego lub objeto$ciowego.
Dostepne s3 cztery opcje pomiaru przeptywu: przeplyw objeto$ciowy, przeptyw objeto$ciowy
normalizowany (warunki odniesienia wg standardu europejskiego), przeptyw objetosciowy
standaryzowany (warunki odniesienia wg standardu amerykariskiego) i przeptyw masowy oraz
przeptyw w %.

Ponadto, oprogramowanie Deltabar M posiada dwie funkcje licznikdw juz w wersji podstawowe;j.
Liczniki sumuja przeptyw objeto$ciowy lub masowy. Funkcja sumowania oraz jednostka moga by¢
ustawiane niezaleznie dla kazdego z dwdch licznikéw. Pierwszy licznik (licznik 1) moze by¢
zerowany w dowolnym czasie, natomiast drugi (licznik2) sumuje przeptyw catkowity od momentu
uruchomienia i zerowanie jego stanu jest niemozliwe.

Wskazdéwkal!
Liczniki nie sa dostepne dla opcji ,,Flow in %” [Przeptyw w %].
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A

6.10.2 Prace przygotowawcze

Wskazdéwka!
m Przed kalibracjg Deltabar M, konieczne jest oczyszczenie rurek impulsowych i wypetienie

uktadu pomiarowego cieczg. — Patrz tabela ponizej.

Zawory ‘ Dziatanie

Zalecana konfiguracja uktadu

Zamkna¢ zawor 3.

2 | Wypehi¢ uktad pomiarowy ciecza.

Otworzy¢ zawory A, B, 2, 4. ‘ Wprowadzenie cieczy.

3 | Oczysci¢ rurki impulsowe (w razie potrzeby)':

— przedmuchujac sprezonym powietrzem (pomiar gazéw)

— przeptukujac (pomiar cieczy).

Zamknac zawory 2 i 4. Zablokowanie doptywu
do przyrzadu.

Otworzy¢ zawory 115.! Przedmuchanie/
przeptukanie rurek
impulsowych.

Zamkna¢ zawory 11 5.1 Zamkniecie zaworéw
po czyszczeniu.

4 | Odpowietrzy¢ uktad pomiarowy.

Otworzy¢ zawory 2 1 4. Wprowadzenie cieczy.

Zamkna¢ zawor 4. Zamkniecie strony ujemne;j.

Otworzy¢ zawor 3. Wyréwnanie ci$nieri po
stronie ujemnej i dodatniej.

Otworzy¢ na krétko zawory | Catkowite wypetnienie

61 7, nastepnie ponownie ukfadu pomiarowego ciecza

zamknac. i usuniecie powietrza.

5 | Wykona¢ kalibracje pozycji pracy (— str. 56), jesli spetnione
sa podane ponizej warunki. W przeciwnym wypadku
dokona¢ kalibracji pozycji dopiero po wykonaniu kroku 6.
Wymagane warunki:

— Uktad przeptywu dla cieczy procesowej nie moze by¢

zablokowany.

— Punkty poboru (A i B) musza znajdowac sie na tej samej

wysokosci.

6 | Uruchomienie punktu pomiarowego.

Zamkna¢ zawor 3. Zamkniecie przeptywu
miedzy strong dodatnia
i ujemna.

Otworzy¢ zawor 4. Podtaczenie strony ujemne;j.

Obecnie

— Zawory 11,3, 5!, 617 sa zamkniete.

— Zawory 2 i 4 s3 otwarte.

— Zawory A i B sa otwarte (jesli wystepuja).

7 | Wykona¢ kalibracje pozycji pracy (— str. 56), jesli mozliwe
jest odciecie przeptywu. W tym przypadku, krok 5 jest
pomijany.

8 | Wykona¢ kalibracje — Patrz str. 78, — pkt 6.10.3.

PO1-PMD 55xxx-1 1-xx-xx-xx-013

Rysunek gérny zalecana konfiguracja ukfadu

w przypadku pomiaru gazoéw

Rysunek dolny: zalecana konfiguracja uktadu

w przypadku pomiaru cieczy

1 Deltabar M

1 Zblocze zaworowe 3-drozne

il Separator

1,5 Zawory spustowe

2,4 Zawory wlotowe

3 Zawor wyréwnawczy

6,7 Zawory odpowietrzajace w Deltabar M
A, B Zawory odcinajace

—_

dla konfiguracji z 5 zaworami
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6.10.3 Menu ,Setup” [Konfiguracja] dla trybu pracy , Flow” [Przeplyw]

Nazwa parametru Opis patrz str.
Lin./SQRT switch (133) Wys$wietla status mikroprzetacznika 4 na wktadce elektroniki, ktéry | 119
[Liniowa/pierwiastkowa] stuzy do ustawienia charakterystyki przetwarzania na wyjsciu
Wskazanie pradowym.
Measuring mode (005) Wyb6r trybu pomiaru ,Flow” [Przeptyw]. 109
[Tryb pomiarowy]
Wyb6r opciji
Pressure side switch (163) Wskazuje, czy mikroprzetacznik ,,SW/P2High” (mikroprzetacznik | 111
[Przetacznik strony dodatniej] 5) jest w ustawiony w poz. ,on” [zai].
Wskazanie
High pressure side (006) (183) | OkreSla, ktére przylacze technologiczne odpowiada stronie 111
[Strona dodatnia] dodatniej.
Wybér opdji &y, Wskazéwka!
To ustawienie jest aktywne tylko wtedy, gdy mikroprzetacznik
,SW/P2High” jest ustawiony w pozycji ,,OFF” [WYL.] (patrz
parametr ,,Pressure side switch” (163) [Przetacznik strony
dodatniej]. W przeciwnym razie, niezaleznie od pozycji
mikroprzetacznika przytacze P2 odpowiada stronie dodatnie;.
Press. eng. unit (125) Wyb6r jednostki ci$nienia. 110
[Jednostka ci$nienia] Po wybraniu nowej jednostki, wszystkie parametry opisujace
Wyb6r opciji ci$nienie sg przeliczane i wskazywane w nowych jednostkach.
Corrected press. (172) Wskazanie ci$nienia mierzonego po trymowaniu charakterystyki 112
[Ci$nienie po korekgji] czujnika i kalibracji pozyciji.
Wskazanie
Pos. zero adjust (007) Kalibracja pozycji — réznica ci$nieri pomiedzy warto$cia zerowa 110
[Kalibracja zera - pozycji] (ustawiong) a mierzona nie musi by¢ znana (zadawane jest
Wyb6r opciji ci$nienie referencyjne).
Przyktad:
— Measured value [Warto$¢ mierzona] = 2,2 mbar
— Skorygowa¢ parametr ,Measured value” [Warto$¢ mierzona]
za pomoca parametru ,,Pos. zero adjust” [Kalibracja zera -
pozycji] wybierajac opcje ,,Confirm” [Potwierdz]. Oznacza to
przyporzadkowanie wartosci 0,0 do aktualnie oddziatujacego
ci$nienia.
— Measured value (po kalibracji pozycji) = 0,0 mbar
— Wartos¢ pradu jest réwniez korygowana.
Max. flow (009) Wprowadzi¢ warto$¢ maks. przeptywu dla elementu spietrzajacego. | 117
[Maks. przeptyw] Patrz réwniez karta danych elementu spietrzajacego. Warto$¢ ta
Wprowadzenie wartosci zostaje przypisana do wartosci maks. ciSnienia wprowadzonej
w parametrze ,,Max. pressure flow” (010) [Maks. ci$nienie-przeptyw].
Max. pressure flow (010) [Maks. | Wprowadzi¢ warto$¢ maks. przeptywu dla elementu spietrzajacego. | 118
ci$nienie-przeplyw] — Patrz réwniez karta danych elementu spietrzajacego. To
Wprowadzenie wartosci ci$nienie jest przypisywane do przeptywu okre$lonego parametrem
,Max. flow” (009) [Przeptyw maksymalny].
Damping switch (164) Wys$wietla status mikroprzetacznika 2 (,damping t” [ttumienie]), 110
[Przetacznik ttumienia] stuzacego do wiaczania i wytaczania ttumienia sygnatu
Wskazanie wyjsciowego (szybkosci reakcji wskaznika lokalnego na zmiane
ci$nienia mierzonego).
Damping value (017) [Wartos¢ Wprowadzenie warto$ci ttumienia (statej czasowej t). Stata 110
ttumienia] czasowa wplywa na szybkos¢ reakcji sygnatu wyjsciowego warto$ci
Wprowadzenie warto$ci/Wskazanie | mierzonej na zmiane ci$nienia.
&y, Wskazéwkal
Funkcja ttumienia jest aktywna wytacznie wtedy, gdy
mikroprzetacznik 2 (,damping t” [Ttumienie]) znajduje sie w
pozycji ,ON” [Zat.].
Flow (018) [Przeptyw] Wskazanie aktualnej wartosci przeptywu. 118
Wskazanie
Pressure after damping (111) Wskazanie ci$nienia mierzonego po trymowaniu charakterystyki 112

[Ci$n. po ttumieniu]
Wskazanie

czujnika, kalibracji pozycji i trumieniu.
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6.11 Pomiar poziomu (Deltabar M)

6.11.1 Prace przygotowawcze

Pomiar w otwartym zbiorniku

Wskazdéwka!
m Przed kalibracjg przyrzadu konieczne jest czyszczenie rurek impulsowych oraz wypetnienie
uktadu pomiarowego cieczg. — Patrz tabela ponize;j.

Zawory Dziatanie Konfiguracja uktadu

1 | Napetni¢ zbiornik do poziomu powyzej dolnego punktu
poboru ci$nienia.

2 | Wypehi¢ uktad pomiarowy ciecza.

Otworzy¢ zawdr A. Otwarcie zaworu +
odcinajacego.

3 | Odpowietrzy¢ uktad pomiarowy.

Otworzy¢ na krétko zawér 6, | Catkowite wypetnienie 6
nastepnie zamkna¢ go ukfadu pomiarowego ciecza [ P1 P2
ponownie. i usuniecie powietrza. B + _’J;atm
A %
4 | Uruchomienie punktu pomiarowego.
Obecnie PO1-PMD55xx-1 1xx-xx-xx-008
~ Zawory B i 6 s3 zamknigte. Pomiar w otwartym zbiorniku
— Zawor A jest otwarty.
/ Deltabar M
5 | Wykona¢ kalibracje jedna z nastepujacych metod: Vi Separator
m In pressure” [W jedn. ci$n.] - z zadaniem ciénienia 6 Zawor odpowietrzajacy w Deltabar M
referencyjnego (— str. 83) A Zawor odcinajacy
m ,In pressure” [W jedn. ci$n.] - bez zadania ci$nienia B Zawor spustowy

referencyjnego (— str. 58)

m _in heigth” [W jedn. wysokosci] — z zadaniem ci$nienia
referencyjnego (— str. 89)

= in height” [W jedn. wysokosci] — bez zadania ci$nienia
referencyjnego (— str. 89)
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Pomiar w zbiorniku zamknietym

Wskazdéwkal!
m Przed kalibracjg przyrzadu konieczne jest czyszczenie rurek impulsowych oraz wypetnienie
uktadu pomiarowego cieczg. — Patrz tabela ponize;j.

Zawory

Dziatanie

Konfiguracja uktadu

poboru ci$nienia.

Napetni¢ zbiornik do poziomu powyzej dolnego punktu

Wypetni¢ uktad pomiarowy ciecza.

Zamkna¢ zawor 3.

Zamkniecie przeptywu
miedzy strong dodatnia
iujemna.

Otworzy¢ zawory A i B.

Otwarcie zaworéw
odcinajacych.

jest to konieczne).

Odpowietrzy¢ strone dodatnia (oprézni¢ strone ujemna jezeli

Otworzy¢ zawory 21 4.

Wprowadzenie cieczy
po stronie dodatniej.

Otworzy¢ na krétko zawory
617, nastepnie ponownie
zamknad.

Catkowite wypeknienie strony
dodatniej cieczg i usuniecie
powietrza.

Uruchomienie punktu pomiarowego.

Obecnie

— Zawory 3, 6 i 7 sa zamkniete.
— Zawory 2, 4, AiB s otwarte.

Wykona¢ kalibracje jedna z nastepujacych metod:

m _In pressure” [W jedn. ci$n.] - z zadaniem ci$nienia
referencyjnego (— str. 83)

m In pressure” [W jedn. ci$n.] - bez zadania ci$nienia
referencyjnego (— str. 60)

m _in heigth” [W jedn. wysokosci] — z zadaniem ci$nienia
referencyjnego (— str. 89)

= _in height” [W jedn. wysokosci] — bez zadania ci$nienia
referencyjnego (— str. 89)

Pomiar w zbiorniku zamknietym

1 Deltabar M

PO1-PMD55xxx-11-xx-xx-xx-009

1 Zblocze zaworowe 3-drozne

il Separator

1,2 Zawory spustowe

2,4 Zawory wlotowe

3 Zawor wyréwnawczy

6,7 Zawdr odpowietrzajacy w Deltabar M
A, B Zawér odcinajacy

Endress+Hauser




Cerabar M, Deltabar M, Deltapilot M / 4...20 mA HART Uruchomienie

Endress+Hauser

A

Pomiar w zbiorniku zamknietym w przypadku wystepowania pary

Wskazdéwka!
m Przed kalibracjg przyrzadu konieczne jest czyszczenie rurek impulsowych oraz wypetnienie
uktadu pomiarowego cieczg. — Patrz tabela ponize;j.

Zawory Dziatanie Konfiguracja uktadu

1 | Napetni¢ zbiornik do poziomu powyzej dolnego punktu
poboru ci$nienia.

2 | Wypehi¢ uktad pomiarowy ciecza.

Otworzy¢ zawory A i B. Otwarcie zaworéw
odcinajacych.

Wypetni¢ rurki impulsowe po stronie ujemnej ciecza do
poziomu, na ktérym znajduja sie naczynia kondensacyjne.

3 | Odpowietrzy¢ uktad pomiarowy.

Otworzy¢ zawory 21 4. Wprowadzenie cieczy.
Zamkna¢ zawor 4. Zamkniecie strony ujemne;j.
Otworzy¢ zawor 3. Wyréwnanie ci$nieri po

stronie ujemnej i dodatnie;.

Otworzy¢ na krétko zawory | Catkowite wypetnienie

61 7, nastepnie ponownie ukfadu pomiarowego ciecza
zamknac. i usuniecie powietrza.
4 | Uruchomienie punktu pomiarowego. POTPMDSS e I 010
Zamkna¢ zawor 3. ZamKniecie przeplywu Pomiarw sziomz‘ku zamknietym w przypadku
miedzy strong dodatnia wystepowania pary
1 ujemna. I Deltabar M
Otworzy¢ zawor 4. Podtaczenie strony ujemne;j. 1 Zblocze zaworowe 3-droine
i/ Separator
Obecnie 1,5 Zawory spustowe
— Zawory 3, 6 i 7 sa zamkniete. 2,4 Zawory wlotowe
— Zawory 2, 4, AiB s otwarte. 3 Zawor wyréwnawczy
5 | Wykonac kalibracie ied eveh 4 6,7 Zawory odpowietrzajace w Deltabar M
ykona¢ kalibracje jedna z nastepujacych metod: A B Zawory odcinajace

m In pressure” [W jedn. ci$n.] - z zadaniem ci$nienia
referencyjnego (— str. 83)

m In pressure” [W jedn. ci$n.] - z zadaniem ci$nienia
referencyjnego (— str. 60)

= in heigth” [W jedn. wysokosci] — z zadaniem ci$nienia
referencyjnego (— str. 89)

= in height” [W jedn. wysokosci] — bez zadania ci$nienia
referencyjnego (— str. 89)
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6.11.2

Wskazdéwka!

Informacje dotyczace pomiaru poziomu

[stnieja dwie metody obliczenia poziomu: ,In pressure” [W jednostkach ci$nienia| oraz ,,In height”

[W jednostkach wysokosci]. W zamieszczonej ponizej tabeli ,,Przeglad opcji pomiaru poziomu”

znajduja sie informacje na temat tych obu zadai pomiarowych.

m Wartodci graniczne nie sa sprawdzane; co oznacza, ze w celu zagwarantowania prawidtowego
pomiaru, wprowadzane warto$ci musza by¢ zgodne z zakresem czujnika i zadaniem

pomiarowym.

m Jednostki definiowane przez uzytkownika nie moga by¢ stosowane.

m Wartosci wprowadzane w parametrach ,, Empty calib./full calib.” [Kalibr. ,pusty”]/[Kalibr.
spetny”], ,Empty pressure/full pressure” [Ci$nienie: ,pusty”]/[Ci$nienie: ,peiny”], ,Empty
height/Full height” [Wysokos¢: ,,pusty”]/[Wysokos¢: ,petny”] i ,Set LRV/Set URV” [Ustaw LRV]/
[Ustaw URV] musza sie r6zni¢ o co najmniej 1%. Jesli warunek ten nie jest spetniony, nastepuje
odrzucenie warto$ci i wygenerowanie komunikatu ostrzezenia.

6.11.3 Przeglad opcji pomiaru poziomu

Opcje wyboru
zmiennych
mierzonych

Opis

Wskazanie warto$ci
mierzonej

Zadanie pomiarowe | Tryb
pomiaru
poziomu

Kalibracja jest »In pressure”

wykonywana poprzez | [W jedn. cin.]

wprowadzenie dwdéch

par wartosci cisnienie/

poziom.

Kalibracja jest ,»In height”

wykonywana poprzez | [W jedn. wys.]

wprowadzenie gestosci
i dwdch par warto$ci
wysoko$¢/poziom.

Poprzez parametr
,Output unit”
[Jednostka
wyjsciowal: %,
jednostki poziomu,
objetosci lub masy.

m Kalibracja z zadaniem
ci$nienia referencyjnego
(kalibracja na mokro),
— str. 83

m Kalibracja bez zadania
ci$nienia referencyjnego
(kalibracja na sucho)

— str. 60

m Kalibracja z zadaniem
ci$nienia referencyjnego
(kalibracja na mokro),
— str. 89

m Kalibracja bez zadania
ci$nienia referencyjnego
(kalibracja na sucho)

— str. 87

Ta sama warto$¢
mierzona jest
wskazywana na
wy$wietlaczu w polu
wskazania warto$ci
mierzonej oraz w
parametrze ,Level before
lin” [Poziom przed
linearyzacja].
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6.11.4 Wyb6r trybu pom. poziomu = ,In pressure” [W jedn. cisnienia]
Kalibracja z zadaniem ci$nienia referencyjnego
(kalibracja na mokro)

Przyktad:
W przedstawionym tu przyktadzie, poziom w zbiorniku powinien by¢ mierzony w ,m”.
Poziom maksymalny wynosi 3 m . Ustawiony zakres ci$nienia: O ... 300 mbar .

Wymagane warunki poczatkowe:
m Warto$¢ mierzona jest wprost proporcjonalna do ci$nienia.
m Zbiornik moze by¢ napetniany i oprézniany.

Wskazdéwka!

Warto$ci wprowadzane w parametrach ,,Empty calib./Full calib.” [Kalibr. ,,pusty”]/[Kalibr. ,peiny”|
i ,Set LRV/Set URV” [Ustaw LRV]/[Ustaw URV] musza sie r6zni¢ o co najmniej 1%.

Jedli warunek ten nie jest spetniony, nastepuje odrzucenie warto$ci i wygenerowanie komunikatu
ostrzezenia. Inne wartosci graniczne nie sg sprawdzane, tj. dla zagwarantowania prawidtowego
pomiaru, wprowadzane wartosci musza by¢ zgodne z zakresem czujnika i zadaniem pomiarowym.

Opis

1 | Wykona¢ ,Kalibracje pozycji pracy” — str. 56.

2 | Wybra¢ tryb pomiaru ,Level” [Poziom| za pomoca
parametru ,Measuring mode (005)” [Tryb pomiarowy]
(— str. 55).

Sciezka menu: Setup [Konfiguracja] — Measuring mode
[Tryb pomiarowy]

3 | Wybra¢ jednostke ci$nienia, za pomoca parametru ,,Press
eng. unit” [Jednostka ci$nienia] (— str. 78), w podanym
przyktadzie: ,mbar”.

Sciezka menu: Setup [Konfiguracja] — Press. eng. unit
[Jednostka ci$nienia]

4 | Wybra¢ opcje pomiaru poziomu ,In pressure”
[W jedn. cid$n.| za pomoca parametru ,Level selection”
[Wybér tr. pom. poziomu] (— str. 113).

Sciezka menu: Setup [Konfiguracja] — Extended setup
[Konfiguracja rozszerzona] — Level [Tryb pomiaru
poziomu| — Tryb pomiaru poziomu

5 | Wybra¢ jednostke poziomu za pomoca parametru
,Output unit” [Jednostka wyjsciowa] (— str. 113),
w podanym przykfadzie: ,m”.

Sciezka menu: Setup [Konfiguracja] — Extended setup
[Konfiguracja rozszerzona] — Level [Tryb pomiaru
poziomu| — Output unit [Jednostka wyjSciowa]

6 | Wybra¢ opcje ,Wet” [Mokra|, za pomocg parametru
,Calibration mode” [Tryb kalibracji] (— str. 113).

Sciezka menu: Setup [Konfiguracja] — Extended setup
[Konfiguracja rozszerzona] — Level [Poziom| —

Calibration mode [Tryb kalibracji].
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Opis

a. Ci$nienie odpowiadajace dolnemu punktowi
kalibracyjnemu oddziatuje na przyrzad, w podanym
przykfadzie: 0,0 mbar.

b. Wybra¢ parametr ,,Empty calib.” [Kalibr. ,,pusty”]
(— str. 114).

c.  Wprowadzi¢ warto$¢ poziomu; w podanym
przykfadzie: O m. Potwierdzenie wartosci oznacza
przyporzadkowanie warto$ci zero do aktualnie
oddziatujacego ci$nienia.

Sciezka menu: Setup [Konfiguracja] — Extended setup
[Konfiguracja rozszerzona| — Level [Tryb pomiaru
poziomu| — Empty calib. [Kalibr. ,pusty”|

a. Ci$nienie odpowiadajace gérnemu punktowi
kalibracyjnemu oddziatuje na przyrzad, w podanym
przykfadzie: 300 mbar.

b. Wybra¢ parametr ,,Empty calib.” [Kalibr. ,,pusty”]
(— str. 114).

c.  Wprowadzi¢ warto$¢ poziomu; w podanym
przykfadzie: 3 m. Potwierdzenie warto$ci oznacza,
ze zadane ci$nienie zostaje zapamietane jako zakres
dla ci$nienia.

Sciezka menu: Setup [Konfiguracja] — Extended setup
[Konfiguracja rozszerzona| — Level [Tryb pomiaru
poziomu| — Full calib. [Kalibr. , petny”|

Wynik:

Zakres pomiarowy jest ustawionyna0...3m.

Warto$¢ O m odpowiada pradowi wyjSciowemu 4 mA.
Warto$¢ 3 m odpowiada pradowi wyjSciowemu 20 mA.

_h 4

[m]

@ 3
® o i 1 >
0 300 _ P

[mbar]
PO1-xxxooexx-05-x-xx-xx-011

Kalibracja z zadaniem cisnienia referencyjnego —
kalibracja na mokro

1 Patrz Tabela, Krok 7.
2 Patrz Tabela, Krok 8.
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6.11.5 Wyb6r trybu pom. poziomu = ,In pressure” [W jedn. cisnienia]
Kalibracja bez zadania cisSnienia referencyjnego
(kalibracja na sucho)

Przyktad:

W przedstawionym przyktadzie, objeto§¢ w zbiorniku powinna by¢ mierzona w litrach.
Maksymalna objetos¢ 1000 litréw odpowiada ci$nieniu 400 mbar . Minimalna objeto$¢ O litréw
odpowiada ci$nieniu O mbar.

Wymagane warunki poczatkowe:

m Warto$¢ mierzona jest wprost proporcjonalna do ci$nienia.

m Jest to kalibracja w sensie teoretycznym, tzn. wartodci ci$nieri i objetosci dla dolnego i gérnego
punktu kalibracyjnego musza by¢ znane.

Wskazdéwka!

Warto$ci wprowadzane w parametrach ,,Empty calib./Full calib.” [Kalibr. ,,pusty”]/[Kalibr. ,peiny”|
i ,Set LRV/Set URV” [Ustaw LRV]/[Ustaw URV] musza sie r6zni¢ o co najmniej 1%.

Jedli warunek ten nie jest spetniony, nastepuje odrzucenie warto$ci i wygenerowanie komunikatu
ostrzezenia. Inne wartosci graniczne nie sg sprawdzane, tj. dla zagwarantowania prawidtowego
pomiaru, wprowadzane wartosci musza by¢ zgodne z zakresem czujnika i zadaniem pomiarowym.

Opis

1 | Wykona¢ ,Kalibracje pozycji pracy” — str. 56.

2 | Wybra¢ tryb pomiaru ,Level” [Poziom| za pomoca
parametru ,Measuring mode (005)” [Tryb
pomiarowy](— str. 55).

Sciezka menu: Setup [Konfiguracja] — Measuring mode
[Tryb pomiarowy]

3 | Wybra¢ jednostke ci$nienia, za pomoca parametru ,,Press
eng. unit” [Jednostka ci$nienia] (— str. 55), w podanym
przyktadzie: ,mbar”.

Sciezka menu: Setup [Konfiguracja] — Press. eng. unit
[Jednostka ci$nienia]

4 | Wybra¢ opcje pomiaru poziomu ,In pressure” [W jedn.
ci$n.], za pomoca parametru ,, Level selection” [Wybdr tr.
pom. poziomu] (— str. 113).

Sciezka menu: Setup [Konfiguracja] — Extended setup
[Konfiguracja rozszerzona] — Level [Poziom] — Level
selection [Wybdr tr. pomiaru poziomu]

5 | Wybra¢ jednostke poziomu, za pomocg parametru
,Output unit” [Jednostka wyjsciowa] (— str. 113),
w podanym przyktadzie: ,1”.

Sciezka menu: Setup [Konfiguracja] — Extended setup
[Konfiguracja rozszerzona] — Level [Poziom] — Output
unit [Jednostka wyjsciowa]

6 | Wybra¢ opcje ,Dry” [Sucha, za pomocg parametru
»Calibration mode” [Tryb kalibracji] (— str. 113).

Sciezka menu: Setup [Konfiguracja] — Extended setup
[Konfiguracja rozszerzona] — Level [Poziom| —
Calibration mode [Tryb kalibracji].
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Opis

Wprowadzi¢ warto$¢ objetosci dla dolnego punktu
kalibracyjnego za pomoca parametru ,,Empty calib.”
[Kalibr. ,pusty”] (— str. 114), w podanym przyktadzie:
0 litréw.

Sciezka menu: Setup [Konfiguracja] — Extended setup
[Konfiguracja rozszerzona| — Level [Poziom] — Empty
calib. [Kalibr. ,pusty”].

Whprowadzi¢ warto$¢ objetosci dla dolnego punktu
kalibracyjnego za pomoca parametru ,,Empty pressure”
[Ci$nienie ,,pusty”] (— str. 114), w podanym
przykfadzie: O mbar.

Sciezka menu: Setup [Konfiguracja] — Extended setup
[Konfiguracja rozszerzona| — Level [Poziom] — Empty
pressure”[Ci$nienie ,,pusty”].

Wprowadzi¢ warto$¢ objetosci dla gérnego punktu
kalibracyjnego za pomoca parametru ,,Full calib.” [Kalibr.
ypetny”] (— str. 114), w podanym przyktadzie:

1000 litréw.

Sciezka menu: Setup [Konfiguracja] — Extended setup
[Konfiguracja rozszerzona] — Level [Poziom] — Full
calib. [Kalibr. ,petny”].

Whprowadzi¢ warto$¢ objetosci dla gérnego punktu
kalibracyjnego za pomoca parametru , Full pressure”
[Ci$nienie ,pelny”] (— str. 114), w podanym
przykfadzie: 400 mbar.

Sciezka menu: Setup [Konfiguracja] — Extended setup
[Konfiguracja rozszerzona| — Level [Poziom| — Full
pressure [Ci$nienie ,,petny”].

Wynik:

Ustawiony zakres pomiarowy: O ... 1000 1.

Warto$¢ 0 1 odpowiada pradowi wyjéciowemu 4 mA.
Warto$¢ 1000 1 odpowiada pradowi wyjsciowemu 20 mA.
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Kalibracja bez zadania ciSnienia referencyjnego
(kalibracja na sucho)
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Patrz Tabela, Krok 7.
Patrz Tabela, Krok 8.
Patrz Tabela, Krok 9.
Patrz Tabela, Krok 10.
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6.11.6 Wyb6r trybu pom. poziomu = , In height” [W jedn. wysoko$ci]
Kalibracja bez zadania cisSnienia referencyjnego
(kalibracja na sucho)

Przyktad:

W przedstawionym przyktadzie, objeto§¢ w zbiorniku powinna by¢ mierzona w litrach.
Maksymalna objetos¢ 1000 litréw odpowiada poziomowi 4 m . Minimalna objeto$¢ O litréw
odpowiada poziomowi 0 m. Gesto$§¢ medium wynosi 1 g/cm?® (1 SGU).

Wymagane warunki poczatkowe:

m Warto$¢ mierzona jest wprost proporcjonalna do ci$nienia.

m Jest to kalibracja w sensie teoretycznym, tzn. wartodci ci$nieri i objetosci dla dolnego i gérnego
punktu kalibracyjnego musza by¢ znane.

Wskazdéwka!

Warto$ci wprowadzane w parametrach ,,Empty calib./Full calib.” [Kalibr. , pusty”]/[Kalibr.
»petny”], i, Set LRV/Set URV” [Ustaw LRV]/[Ustaw URV] musza sie r6zni¢ o co najmniej 1%.
Jedli warunek ten nie jest spetiony, nastepuje odrzucenie warto$ci i wygenerowanie komunikatu
ostrzezenia. Inne wartosci graniczne nie sg sprawdzane, tj. dla zagwarantowania prawidtowego
pomiaru, wprowadzane wartosci musza by¢ zgodne z zakresem czujnika i zadaniem pomiarowym.

Opis

1 | Wykona¢ ,Kalibracje pozycji pracy” — str. 56.

2 | Wybra¢ tryb pomiaru ,Level” [Poziom| za pomoca
parametru ,Measuring mode (005)” [Tryb pomiarowy]
(— str. 55).

Sciezka menu: Setup [Konfiguracja] — Measuring mode
[Tryb pomiarowy]

3 | Wybra¢ jednostke ci$nienia za pomoca parametru ,,Press
eng. unit” [Jednostka ci$nienia| (— str. 55), w podanym
przyktadzie: ,mbar”.

Sciezka menu: Setup [Konfiguracja] — Press. eng. unit
[Jednostka ci$nienia]

4 | Wybra¢ opcje pomiaru poziomu ,In height” [W jedn.
wysokodcil, za pomoca parametru , Level selection”
[Wybér tr. pom. poziomu] (— str. 113).

Sciezka menu: Setup [Konfiguracja] — Extended setup
[Konfiguracja rozszerzona] — Level [Poziom] — Level
selection [Wybdr tr. pom. poziomu]

5 | Wybra¢ jednostke poziomu, za pomocg parametru
,Output unit” [Jednostka wyjsciowa] (— str. 113),

w podanym przyktadzie: ,1”.

Sciezka menu: Setup [Konfiguracja] — Extended setup
[Konfiguracja rozszerzona] — Level [Poziom] — Output
unit [Jednostka wyjsciowa]

6 | Wybra¢ jednostke poziomu, za pomocg parametru
,Height unit” [Jednostka wysokosci] (— str. 113),

w podanym przykfadzie: ,m”.

Sciezka menu: Setup [Konfiguracja] — Extended setup
[Konfiguracja rozszerzona] — Level [Poziom|] — Height
unit [Jednostka wysokosci]

7 | Wybra¢ opcje ,,Wet” [Mokra], za pomoca parametru
,Calibration mode” [Tryb kalibracji] (— str. 113).

Sciezka menu: Setup [Konfiguracja] — Extended setup
[Konfiguracja rozszerzona] — Level [Poziom| —
Calibration mode [Tryb kalibracji].
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Wprowadzi¢ warto$¢ objetosci dla dolnego punktu
kalibracyjnego za pomoca parametru ,,Empty height”
[Wysoko$¢ ,pusty”] (— str. 114), w podanym
przykfadzie: O m.

Sciezka menu: Setup [Konfiguracja] — Extended setup
[Konfiguracja rozszerzona| — Level [Poziom] — Empty
height [Wysoko$¢ ,,pusty”].

Wprowadzi¢ warto$¢ objetosci dla gérnego punktu
kalibracyjnego za pomoca parametru ,,Full calib.” [Kalibr.
,pemny”] (— str. 114), w podanym przyktadzie:

1000 litréw.

Sciezka menu: Setup [Konfiguracja] — Extended setup
[Konfiguracja rozszerzona| — Level [Poziom| — Full
calib. [Kalibr. ,petny”].

Wprowadzi¢ warto$¢ objetoéci dla dolnego punktu
kalibracyjnego za pomoca parametru ,Empty calib.”
[Kalibr. ,pusty”] (— str. 114), w podanym przyktadzie:
0 litréw.

Sciezka menu: Setup [Konfiguracja] — Extended setup
[Konfiguracja rozszerzona] — Level [Poziom] — Empty
calib. [Kalibr. ,pusty”].

Wprowadzi¢ warto$¢ objetosci dla gérnego punktu
kalibracyjnego za pomoca parametru ,Full height”
[Wysoko$¢ ,,pelny”] (— str. 114), w podanym
przykfadzie: 4 m.

Sciezka menu: Setup [Konfiguracja] — Extended setup
[Konfiguracja rozszerzona| — Level [Poziom| — Full
height [Wysokos¢ ,,petny”].

Wprowadzi¢ gesto$¢ medium w parametrze ,, Adjust
density” [Kalibracja gestosci| (— str. 114), w podanym
przyktadzie: 1 g/cm? (1 SGU) .

Sciezka menu: Setup [Konfiguracja] — Extended setup
[Konfiguracja rozszerzona| — Level [Tryb pomiaru
poziomu| — Adjust density [Kalibracja gestosci]

Wynik:

Ustawiony zakres pomiarowy: O ... 1000 1.

Warto$¢ O 1 odpowiada pradowi wyjSciowemu 4 mA.
Wartos¢ 1000 1 odpowiada pradowi wyjSciowemu 20 mA.
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Kalibracja bez zadania ciSnienia referencyjnego
(kalibracja na sucho)

Patrz Tabela, Krok 12.
Patrz Tabela, Krok 8.
Patrz Tabela, Krok 9.
Patrz Tabela, Krok 10.
Patrz Tabela, Krok 11.
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6.11.7 Wyb6r trybu pom. poziomu = , In height” [W jedn. wysoko$ci]
Kalibracja z zadaniem ci$nienia referencyjnego
(kalibracja na mokro)

Przyktad:

W przedstawionym przyktadzie, objeto§¢ w zbiorniku powinna by¢ mierzona w litrach.
Maksymalna objetos¢ 1000 litréw odpowiada poziomowi 4 m . Minimalna objeto$¢ O litréw
odpowiada poziomowi 0 m. Gesto$§¢ medium wynosi 1 g/cm?® (1 SGU).

Wymagane warunki poczatkowe:
m Warto$¢ mierzona jest wprost proporcjonalna do ci$nienia.
m Zbiornik moze by¢ napetniany i oprézniany.

Wskazdéwka!

Warto$ci wprowadzane w parametrach ,,Empty calib./Full calib.” [Kalibr. ,,pusty”]/[Kalibr. ,peiny”|
i ,Set LRV/Set URV” [Ustaw LRV]/[Ustaw URV] musza sie r6zni¢ o co najmniej 1%.

Jedli warunek ten nie jest spetniony, nastepuje odrzucenie warto$ci i wygenerowanie komunikatu
ostrzezenia. Inne wartosci graniczne nie sg sprawdzane, tj. dla zagwarantowania prawidtowego
pomiaru, wprowadzane wartosci musza by¢ zgodne z zakresem czujnika i zadaniem pomiarowym.

Opis

1 | Wykona¢ ,Kalibracje pozycji pracy” — str. 56.

2 | Wybra¢ tryb pomiaru ,Level” [Poziom| za pomoca
parametru ,Measuring mode (005)” [Tryb pomiarowy]
— str. 55).

Sciezka menu: Setup [Konfiguracja] — Measuring mode
[Tryb pomiarowy]

3 | Wybra¢ jednostke ci$nienia, za pomoca parametru ,,Press
eng. unit” [Jednostka ci$nienia] (— str. 55), w podanym
przyktadzie: ,mbar”.

Sciezka menu: Setup [Konfiguracja] — Press. eng. unit
[Jednostka ci$nienia]

4 | Wybra¢ opcje pomiaru poziomu ,In height” [W jedn.
wysokodcil, za pomocg parametru , Level selection”
[Wybér tr. pom. poziomu] (— str. 113).

Sciezka menu: Setup [Konfiguracja] — Extended setup
[Konfiguracja rozszerzona] — Level [Poziom] — Level
selection [Wybdr tr. pom. poziomuy]

5 | Wybra¢ jednostke poziomu, za pomocg parametru
,Output unit” [Jednostka wyjsciowa] (— str. 113),
w podanym przyktadzie: ,1”.

Sciezka menu: Setup [Konfiguracja] — Extended setup
[Konfiguracja rozszerzona] — Level [Poziom] — Output
unit [Jednostka wyjsciowa]

6 | Wybra¢ jednostke poziomu, za pomocg parametru
,Height unit” [Jednostka wysokosci] (— str. 113),
w podanym przyktadzie: ,m”.

Sciezka menu: Setup [Konfiguracja] — Extended setup
[Konfiguracja rozszerzona] — Level [Poziom| — Height
unit [Jednostka wysokosci]

7 | Wybra¢ opcje ,,Wet” [Mokra], za pomoca parametru
,Calibration mode” [Tryb kalibracji] (— str. 113).

Sciezka menu: Setup [Konfiguracja] — Extended setup
[Konfiguracja rozszerzona] — Level [Poziom| —
Calibration mode [Tryb kalibracji].
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a. Ci$nienie odpowiadajace dolnemu punktowi
kalibracyjnemu oddziatuje na przyrzad, w podanym
przykfadzie: 0,0 mbar.

b. Wybra¢ parametr ,,Empty calib.” [Kalibr. ,,pusty”]
(— str. 114).

c.  Wprowadzi¢ warto$¢ objetosci; w podanym
przykfadzie: O 1.
Sciezka menu: Setup [Konfiguracja] — Extended setup

[Konfiguracja rozszerzona| — Level [Tryb pomiaru
poziomu| — Empty calib. [Kalibr. ,pusty”]:

a. Ci$nienie odpowiadajace gérnemu punktowi
kalibracyjnemu oddziatuje na przyrzad, w podanym
przykfadzie: 400 mbar.

b. Wybra¢ parametr ,Full calib.” [Kalibr. , pelny”]
(—> str. 114).

c.  Wprowadzi¢ warto$¢ objetosci; w przyktadzie:
10001.
Sciezka menu: Setup [Konfiguracja] — Extended setup

[Konfiguracja rozszerzona| — Level [Tryb pomiaru
poziomu| — Full calib. [Kalibr. , petny”]:

Whprowadzi¢ gesto$¢ medium w parametrze ,, Adjust
density” [Kalibracja gestosci| (— str. 114), w podanym
przyktadzie: 1 g/cm? (1 SGU) .

Sciezka menu: Setup [Konfiguracja] — Extended setup
[Konfiguracja rozszerzona| — Level [Poziom] — Adjust
density [Kalibracja gestosci].

Jesli w procesie jest uzywane medium inne niz to, dla
ktérego byta wykonywana kalibracja, wprowadzi¢ gesto$¢
medium w parametrze ,,Process density” [Gesto$¢ cieczy]
(— str. 115).

Sciezka menu: Setup [Konfiguracja] — Extended Setup
[Konfiguracja rozszerzona| — Level [Tryb pomiaru
poziomu| — Process Density [Gesto$¢ cieczy]

Wynik:

Ustawiony zakres pomiarowy: O ... 1000 1.

Warto$¢ 0 1 odpowiada pradowi wyjSciowemu 4 mA.
Warto$¢ 1000 1 odpowiada pradowi wyjSciowemu 20mA.
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Kalibracja z zadaniem cisnienia referencyjnego —
kalibracja na mokro

1 Patrz Tabela, Krok 10.
2 Patrz Tabela, Krok 8.
3 Patrz Tabela, Krok 9.
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7 Konserwacja

Przetwornik Deltabar M nie wymaga specjalnej konserwacji.
W przypadku przetwornikéw Cerabar M i Deltapilot M nie dopusci¢ do zanieczyszczenia przytacza
kompensaciji ci$nienia oraz filtru GORE-TEX® (1).

o1 o1

PO1-xMx5xxx-17-xx-xx-xx-000.

7.1 Czyszczenie zewnetrzne

Podczas czyszczenia przyrzadu prosimy przestrzegaé ponizszych wskazéwek:

m Nie nalezy stosowac¢ Srodkdw czyszczacych, ktére mogtyby powodowac korozje powierzchni
lub uszczelek.

m Uwazad, aby nie uszkodzi¢ mechanicznie membrany , np. nie stosowaé ostrych narzedzi.

m Przestrzega¢ wymogow dotyczacych utrzymania stopnia ochrony przyrzadu.
W razie potrzeby sprawdzi¢ na tabliczce znamionowej (— str. 6).
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8

8.1

Wykrywanie i usuwanie usterek

Komunikaty

Ponizsza tabela zawiera wszystkie komunikaty, ktére mogg by¢ generowane przez system. Parametr
»Diagnostic code” [Kod diagnostyczny| wskazuje komunikat o najwyzszym priorytecie.
Zgodnie z zaleceniami NAMUR NE107, wyr6znia sie cztery rézne kody informacji diagnostycznych

0 stanie przyrzadu, a mianowicie:

m F = uszkodzenie
m M (ostrzezenie) = wymagana konserwacja
m C (ostrzezenie) = kontrola funkcjonalna
m S (ostrzezenie) = poza specyfikacja (odchylenie od dopuszczalnych warunkéw otoczenia
lub warunkdéw procesu, okreslone poprzez funkcje autodiagnostyki przyrzadu lub btedy w samym
przyrzadzie sygnalizujg, ze niepewno$¢ pomiaru jest wieksza od oczekiwanej w normalnych
warunkach eksploatacji).

Kod diagn. | Komunikat btedu Przyczyna Srodki zaradcze

0 Brak btedu - -

C412 Backup in prog. Aktywna transmisja danych do przetwornika. 1. Odczeka¢ az transmisja
[Kopia zapasowa w toku] zostanie zakoriczona.

C482 Current simul. Wiaczona jest symulacja wyjscia pradowego, 1. Wytaczy¢ symulacje
[Symulacja wyj. prad.] | §. aktualnie przyrzad nie wykonuje pomiaru.

C484 Error simul. Wiaczona jest symulacja stanu btedu, 1. Wytaczy¢ symulacje
[Symulacja btedu] tj. aktualnie przyrzad nie wykonuje pomiaru.

C485 Measure simul. Wiaczona jest symulacja, tj. aktualnie przyrzad | 1. Wytaczy¢ symulacije

[Symulacja wart.]

nie wykonuje pomiaru.

C824 Process pressure — Zakldcenia elektromagnetyczne wyzsze niz | 1. Sprawdzi¢ warto$¢ ci$nienia
[Ci$n. procesu] wyspecyfikowano w danych technicznych. | 2. Zrestartowa¢ przyrzad
— Za wysokie lub za niskie ci$nienie. 3. Wykona¢ reset
Komunikat ten ukazuje sie zazwyczaj tylko
przez krétki okres.
F002 Sens. uknown Czujnik nie jest odpowiedni dla przetwornika | 1. Prosimy o kontakt
[Nieznany czujnik] (tabliczka znamionowa czujnika). z serwisem Endress+Hauser
F062 Sensor conn. — Przerwane potaczenie kablowe czujnik - 1. Sprawdzi¢ kabel czujnika
[Podtaczenie czujnika] wktadka elektroniki. 2. Wymieni¢ wktadke
— Uszkodzony czujnik. elektroniki
— Zakldcenia elektromagnetyczne wyzsze niz | 3. Prosimy o kontakt
wyspecyfikowano w danych technicznych. |z serwisem Endress+Hauser
Komunikat ten ukazuje sie zazwyczaj tylko
przez krétki okres.
FO81 Initialization — Przerwane potaczenie kablowe czujnik - 1. Wykona¢ reset
[Inicjalizacja] wktadka elektroniki. 2. Sprawdzi¢ kabel czujnika
— Uszkodzony czujnik. 3. Prosimy o kontakt
— Zakldcenia elektromagnetyczne wyzsze niz | z serwisem Endress+Hauser
wyspecyfikowano w danych technicznych
Komunikat ten ukazuje sie zazwyczaj tylko
przez krétki okres.
F083 Permanent mem. — Uszkodzony czujnik. 1. Zrestartowac przyrzad
[Pamie¢ stata] — Zakldcenia elektromagnetyczne wyzsze niz | 2. Prosimy o kontakt
wyspecyfikowano w danych technicznych z serwisem Endress+Hauser
Komunikat ten ukazuje sie zazwyczaj tylko
przez krétki okres.
F140 Working range P — Za wysokie lub za niskie ci$nienie. 1. Sprawdzi¢ ci$nienie procesu
[Zakres roboczy P] — Zakldcenia elektromagnetyczne wyzsze niz | 2. Sprawdzi¢ zakres czujnika
wyspecyfikowano w danych technicznych.
— Uszkodzony czujnik.
F261 Electronics — Uszkodzona wktadka elektroniki. 1. Zrestartowac¢ przyrzad
[Wktadka elektroniki] — Btad wktadki elektroniki. 2. Wymieni¢ wktadke

elektroniki
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Kod diagn. | Komunikat btedu Przyczyna Srodki zaradcze
F282 Data memory [Pamie¢ |- Btad wkiadki elektroniki. 1. Zrestartowac przyrzad
danych] — Uszkodzona wktadka elektroniki. 2. Wymieni¢ wktadke
elektroniki
F283 Permanent mem. — Uszkodzona wkiadka elektroniki. 1. Wykona¢ reset
[Pamie¢ stata] — Zaktdcenia elektromagnetyczne wyzsze niz | 2. Wymieni¢ wkiadke
wyspecyfikowano w danych technicznych. | elektroniki
— Brak napiecia zasilajacego podczas zapisu.
— Btad wystapit podczas zapisu.
F411 Up-/download — Nieprawidtowy plik. 1. Powtérzy¢ pobieranie
[Zapis/ odczyt] — Podczas transmisji do przetwornika, dane nie | danych
sa prawidtowo przesytane do procesora, 2. Pobra¢ inny plik
np. z powodu przerwy w pofaczeniu 3. Wykona¢ reset
kablowym, tetnierl napiecia zasilajacego
lub zaktéceni elektromagnetycznych.
F510 Linearization — Edycja tabeli linearyzacii. 1. Zakoticzy¢ wprowadzanie
[Linearyzacja] danych
2. Wybra¢ opcje ,linear”
[Liniowy]
F511 Linearization — Tabela linearyzacji zawiera mniej niz 1. Za mato danych w tabeli
[Linearyzacja] 2 punkty. 2. Skorygowac tabele
linearyzacji.
3. Zatwierdzi¢ tabele
F512 Linearization — Wartosci w tabeli linearyzacji nie narastaja 1. Niemonotoniczne dane
[Linearyzacja] monotonicznie. w tabeli
2. Skorygowac tabele
linearyzacji.
3. Zatwierdzi¢ tabele
F841 Sensor range — Za wysokie lub za niskie ci$nienie. 1. Sprawdzi¢ warto$¢ ci$nienia
[Zakres czujnika] — Uszkodzony czujnik. 2. Prosimy o kontakt
z serwisem Endress+Hauser
F882 Input signal — Zewnetrzna warto$¢ mierzona nie jest 1. Sprawdzi¢ szyne danych
[Sygnat wejsciowy] odbierana lub wy$wietlany jest stan btedu. 2. Sprawdzi¢ nadajnik
3. Sprawdzi¢ nastawe
MO002 Sens. uknown — Czujnik nie jest odpowiedni dla 1. Prosimy o kontakt
[Nieznany czujnik] przetwornika (tabliczka znamionowa z serwisem Endress+Hauser
czujnika). Przyrzad kontynuuje pomiar.
M283 Permanent mem. — Przyczyna identyczna jak dla komunikatu F283. | 1. Wykona¢ reset
[Pamie¢ stata] — Prawidtowy pomiar moze by¢ 2. Wymieni¢ wktadke
kontynuowany tylko dop6ki nie jest elektroniki
wymagana funkcja wskaznikéw peak hold.
M431 Adjustment — Oddziatywujace ci$nienie przekracza 1. Sprawdzi¢ zakres
[Regulacja] ustawiony zakres pomiarowy (lecz nie pomiarowy
przekracza zakresu czujnika). 2. Sprawdzi¢ warto$¢ korekcji
— Zapis warto$ci uzyskanych w wyniku pozycji pracy
aktualnej kalibracji spowodowatby 3. Sprawdzi¢ nastawe
przekroczenie nominalnego zakresu czujnika
w gére lub w dét.
M434 Scaling — Wartosci kalibracyjne (np. zero i zakres) 1. Sprawdzi¢ zakres
[Skalowanie] réznig sie zbyt mato. pomiarowy
— Dolna i/lub gérna warto$¢ ustawionego 2. Sprawdzi¢ nastawe
zakresu przekracza dopuszczalny zakres 3. Prosimy o kontakt z
czujnika. serwisem Endress+Hauser
— Czujnik zostat wymieniony
i charakterystyka obecnego czujnika nie jest
zgodna z konfiguracja uzytkownika.
— Do przetwornika wczytana zostata
nieodpowiednia konfiguracija.
M438 Data record — Brak napiecia zasilajacego podczas zapisu. 1. Sprawdzi¢ nastawe

[Zapis danych]

— Btfad wystapit podczas zapisu.

2. Zrestartowac przyrzad
3. Wymieni¢ wktadke
elektroniki
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Kod diagn. | Komunikat btedu Przyczyna Srodki zaradcze
M515 Configuration Flow — Przeptyw maksymalny poza zakresem 1. Powtérzy¢ kalibracje
[Przeptyw konfig.] nominalnym czujnika przyrzadu
2. Zrestartowac przyrzad
M882 Input signal Dla zewn. wartosci mierzonej wySwietlane jest | 1. Sprawdzi¢ szyne danych
[Sygnat wejsciowy] ostrzezenie. 2. Sprawdzi¢ nadajnik
3. Sprawdzi¢ nastawe
S110 Working range T — Zakldcenia elektromagnetyczne wyzsze niz | 1. Sprawdzi¢ temp. procesu.
[Zakres roboczy T] wyspecyfikowano w danych technicznych. | 2. Sprawdzi¢ zakres temp.
— Uszkodzony czujnik.
— Za wysoka lub za niska tenperatura.
S140 Working range P — Zakldcenia elektromagnetyczne wyzsze niz | 1. Sprawdzi¢ ci$nienie procesu
[Zakres roboczy P] wyspecyfikowano w danych technicznych. | 2. Sprawdzi¢ zakres czujnika
— Uszkodzony czujnik.
— Za wysokie lub za niskie ci$nienie.
5822 Process temp. — Temperatura mierzona czujnika jest wyzsza | 1. Sprawdzi¢ temperature
[Temp. procesu] od maks. nomin. temperatury czujnika. 2. Sprawdzi¢ nastawe
— Temperatura mierzona czujnika jest nizsza
od min. nomin. temperatury czujnika.
— Poluzowany zacisk przewodu czujnika.
5841 Sensor range — Za wysokie lub za niskie ci$nienie. 1. Sprawdzi¢ warto$¢ ci$nienia
[Zakres czujnika] — Uszkodzony czujnik. 2. Prosimy o kontakt
z serwisem Endress+Hauser
S971 Adjustment — Warto$¢ pradu przekracza dopuszczalny 1. Sprawdzi¢ warto$¢ ci$nienia
[Regulacja] zakres 3,8 ... 20,5 mA. 2. Sprawdzi¢ zakres

— Oddziatywujace ci$nienie przekracza
ustawiony zakres pomiarowy (lecz nie
przekracza zakresu czujnika).

— Zapis warto$ci uzyskanych w wyniku
aktualnej kalibracji spowodowatby
przekroczenie nominalnego zakresu czujnika
w gére lub w dot.

pomiarowy
3. Sprawdzi¢ nastawe

8.2

Reakcja wyjs¢ na btedy

Reakcja wyj$¢ pradowych na btedy wyrdznia trzy typy btedéw:

m  Alarm behavior” (050) [Reakcja po alarmie] — str. 119

m  Output fail mode” (190) [Reakcja wyjscia na usterke] — str. 119
m  High alarm current” (052) [Maks. prad alarmowy] — str. 119
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8.3 Naprawa

Zgodnie z koncepcja modutowej konstrukcji przyrzadéw Endress+Hauser , uzytkownik ma
zagwarantowang fatwo$¢ wymiany wadliwych elementéw (patrz — str. 96, — punkt 8.5
,»,Czesci zamienne”).

Wskazdéwka!

m [nformacje na temat przyrzadéw z dopuszczeniem do pracy w strefach zagrozonych wybuchem,
podano w rozdziale ,,Naprawa przyrzadéw z dopuszczeniem Ex”.

m W celu uzyskania dalszych informacji dotyczacych serwisu i czesci zamiennych, prosimy
o kontakt z lokalnym oddziatem serwisowym Endress+Hauser. — www.pl.endress.com/serwis.

8.4 Naprawa przyrzadéw z dopuszczeniem Ex

Ostrzezenie!

W przypadku naprawy przyrzadéw dopuszczonych do pracy w strefach zagrozonych wybuchem,

prosimy o przestrzeganie nastepujacych zaleceti:

m Naprawa przyrzadéw posiadajacych dopuszczenie Ex moze by¢ dokonywana tylko przez personel
o odpowiednich kwalifikacjach lub przez serwis Endress+Hauser.

m Nalezy przestrzega¢ stosownych norm, krajowych przepiséw dotyczacych instalacji w strefach
zagrozonych wybuchem, instrukcji dotyczacych bezpieczetistwa oraz wymagan okre§lonych
w certyfikatach.

m Dozwolone jest stosowanie tylko oryginalnych czesci Endress+Hauser.

m Zamawiajac czesci zamienne, prosimy sprawdzi¢ oznaczenie przyrzadu na tabliczce
znamionowej. Jako cze$ci zamienne mogg by¢ uzyte wytacznie identyczne elementy.

m Wkiadka elektroniki lub czujnik pomiarowy uzywane w standardowych przyrzadach nie moga
by¢ stosowane jako czesci zamienne do wersji z dopuszczeniem Ex.

m Naprawy nalezy wykonywac zgodnie z zaleceniami. Po naprawie przyrzad powinien spetnia¢
wymagania, co jest weryfikowane w oparciu o okreslone procedury kontrolne.

m Urzadzenie o danej klasie wykonania przeciwwybuchowego moze by¢ przeksztalcone w wersje
o innej klasie tylko przez Endress+Hauser.

m Obowiazkowe jest dokumentowanie wszystkich napraw i modyfikacji.
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8.5

Czesci zamienne

Wykaz czedci zamiennych do danego przyrzadu jest dostepny w Internecie pod adresem:
www.pl.endress.com. Aby uzyska¢ informacje na temat czesci zamiennych, nalezy:

1.
2.

Wej$¢ na strone www.pl.endress.com.

Klikna¢ ,, Aparatura kontrolno-pomiarowa”.

Stronagiowna | Onas | Aparatura kontrolno-pomiarowa | Automatykaprocesow | Ustugi | Przemyst

Whpisa¢ nazwe produktu w polu ,,Wpisz nazwe produktu”.

przez nazwe produktu

Wpisz nazwe produktu

| Szukaj |

Wybra¢ przyrzad.
Klikna¢ zaktadke ,, Akcesoria/Cze$ci zamienne”.
Informacje | Dane | Dokumentacja/ Ustugi Akcesorial
ogolne techniczne Oprogramowanie g Czesci zamienne
» Akcesoria
w\Wszystkie czesci zamienne
» Obudowal/AKkcesoria obudowy 7.
» Uszczelnienie e )
» Okladka i (
» Modut terminala
» Modut HF
» Elektronika
» Wskaznik
» Antena
Porada
‘ iz oy &

Tutaj znajdziesz liste dostepnych akcesoridw i czesci zamiennych. Aby
obejrzet te produkty dla konkretnego urzadzenia, skontaktuj sie z
Endress+Hauser Polska i zapylaj o ustuge Zarzagdzania Czasem Zycia Produkiu.

Wybra¢ zadane czesci zamienne (mozna wykorzystaé rysunek pogladowy z prawej strony
ekranu).

Przy zamawianiu czesci zamiennych zawsze nalezy podawac numer seryjny podany na tabliczce
znamionowej. O ile to konieczne, czesci zamienne zawieraja takze instrukcje wymiany.
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8.6 Zwrot przyrzadu

Przed odestaniem przetwornika do Endress+Hauser w celu naprawy lub sprawdzenia, prosimy:

m Usuna¢ wszelkie $lady produktu, zwracajac szczegdlng uwage na rowki pod uszczelnienia oraz
szczeliny, w ktérych moga znajdowac sie pozostato$ci medium. Jest to szczegdlnie istotne
w przypadku produktéw zagrazajacych zdrowiu. Specyfikacje medium nalezy podac
w ,,Deklaracji dotyczacej substancji niebezpiecznych i dekontaminacji” (patrz przedostatnia
strona instrukcji).

Zwracajac przetwornik prosimy zataczy¢ nastepujace informacje:

m Nalezycie wypemiony i podpisany formularz ,Deklaracja dotyczaca substancji niebezpiecznych
i dekontaminacji” (patrz przedostatnia strona instrukcji). Jest to warunek konieczny dokonania
sprawdzenia lub naprawy przez Endress+Hauser.

m Chemiczne i fizyczne wiasciwosci medium.

m Opis aplikacji.

m Opis btedu, ktéry wystapit.

m Specjalna instrukcja obstugi jesli jest wymagana, np. Karta charakterystyki substancji
wg dyrektywy 91/155/EWG

8.7 Utylizacja przyrzadu

W przypadku utylizacji przyrzadu, zdemontowac wszystkie podzespoty i przygotowac
do recyklingu, segregujac je wedtug klasyfikacji materiatéw z ktérych sa wykonane.

8.8 Weryfikacja oprogramowania

Typ Data Wersja Zmiany oprogramowania Dokumentacja
I d dani rogr.
preyrzacu | wydania | oprog Na ptycie CD Instrukcja obstugi
Cerabar M | 09.2009 | 01.00.zz | Pierwsza wersja CD512P/31/A2/ BA382P/31/PL/08.09
oprogramowania. 09.09
Wersja kompatybilna z: CD512P/31/A2/ BA382P/31/PL/10.09
— FieldCare od wersji 2.02.00 | 10.09
— Komunikator HART DXR375
z weryfikacja urzadzenia: 1,
DD Rev.: 1
Typ Data Wersja Zmiany oprogramowania Dokumentacja

rzyrzadu dania | oprogr.
przyrzadu | wyi prog Na plycie CD Instrukcja obstugi

Deltabar M | 08.2009 | 01.00.zz | Pierwsza wersja CD511P/31/A2/ BA382P/31/PL/08.09
oprogramowania. 08.09
Wersja kompatybilna z: CD511P/31/A2/ BA382P/31/PL/10.09
— FieldCare od wersji 2.02.00 | 10.09
— Komunikator HART

DXR375 z weryfikacja
urzadzenia: 1, DD Rev.: 1

Typ Data Wersja Zmiany oprogramowania Dokumentacja
przyrzadu | wydania | oprogt.

Na ptycie CD Instrukcja obstugi

Deltapilot M | 10.2009 | 01.00.zz | Pierwsza wersja CD513P/31/A2/ BA382P/31/PL/10.09
oprogramowania. 10.09

Wersja kompatybilna z:

— FieldCare od wersji 2.02.00

— Komunikator HART
DXR375 z weryfikacja
urzadzenia: 1, DD Rev.: 1
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0 Dane techniczne

Dane techniczne zawarte s3 w Karcie katalogowej Cerabar M TI436P / Deltabar M T1434P /
Deltapilot M TI437P. — str. 2, punkt ,Wykaz dokumentacji”.
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10 Dodatek
10.1  Przeglad menu obstugi
% Wskazéwkal
W ponizszej tabeli wyszczegdlniono wszystkie parametry. Numer strony oznacza miejsce,
w ktérym podano opis konkretnego parametru.
Poziom 1 Poziom 2 Poziom 3 Poziom 4 Dostep |Strona
bezp.
Parametry wyréznione kursywa to parametry tylko do odczytu i nie mozna ich edytowaé. Niektére parametry sa wySwietlane w zaleznosci od konkretnych ustawien,
jak np. trybu pomiarowego, kalibracji suchej lub mokrej lub blokady sprzetowe;.
Language [Jezyk] 000 108
Display/operat. |Display mode [Tryb wySwietlania) 001 108
[Wskaznik/obst. ]
Add. disp. value [Dodatkowa warto$¢ mierzona) 002 108
Format 1st value [Format danych w wierszu gtéwnym| 004 109
Setup Przetacznik Lin./SQRT [Liniowa/pierwiastkowa] (Deltabar M) 133 109
[Konfiguracja] |Measuring mode [Tryb pomiaru] 005 109
Measuring mode [tryb pomiary] (tylko odczyt) 182
Przetacznik P1/P2 (Deltabar M) 163 111
High pressure side [Strona dodatnia| (Deltabar M) 006 111
High pressure side [Strona dodatnia] (tylko odczyt) 183
Press. eng. unit [Jednostka ci$nienia] 125 110
Corrected press. [Cisnienie po korekgji] 172 112
Pos. zero adjust [Kalibracja zera - pozycii] (Deltabar M z czujnikami ci$nienia wzglednego) 007 110
Calib. offset [Przesuniecie kalibr.] (czujnik ci$nienia absolutnego) 192 110
Max. flow [Przeptyw maksymalny| (Tryb pomiaru ,,Flow” [Przeptyw]) (Deltabar M) 009 117
Max. pressure flow [Maks. ci$nienie-przeptyw| (Tryb pomiaru ,Flow” [Przeptyw]) (Deltabar M) 010 118
Empty calib. [Kalibr. ,pusty”] (Tryb pomiaru poziomu i tryb kalibracji ,, Wet” [Mokra]) 011 114
Full calib. [Kalibr. ,,petny”] (Tryb pomiaru poziomu i tryb kalibracji ,,Wet” [Mokra]) 012 114
Set LRV [Ustaw LRV] (Tryb pomiaru ci$nienia i przeptyw liniowy) 013 120
Set URV [Ustaw URV] (Tryb pomiaru ci$nienia i przeptyw liniowy) 014 120
Damping switch [Przefacznik ttumienia] (tylko odczyt) 164 110
Damping [Stata czasowa (ttumienie) 017 110
Damping [Stata czasowa (ttumienie)] (tylko odczyt) 184
Flow [Przeptyw] (Tryb pomiaru ,,Flow” [Przeptyw]) (Deltabar M) 018 118
Level before lin. [Poziom przed linearyzacja] (Tryb pomiaru poziomu) 019 115
Pressure af. damp [Ci$nienie po ttumieniu] 111 112
Extended setup [Konfiguracja rozszerzona) Code definition 023 107
|Definiowanie kodu]
Device tag 022 108
|Oznaczenie punktu pom.]
Operator code [Kod operatora] 021 107
Level [Poziom] Level selection 024 113
(tryb pomiaru poziomu)  |[Wybér trybu pomiaru poziomu]
Output unit [Jednostka wyjsciowa] 025 113
Height unit [Jednostka wysokosci] 026 113
Calibration mode [Tryb kalibracji] 027 113
Empty calib. [Kalibr. ,pusty”] 028 114
Empty pressure [CiSnienie ,pusty”] 029 114
Empty pressure [Cisnienie ,,pusty’] (tylko odczyy)| 185
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Poziom 1 Poziom 2 Poziom 3 Poziom 4 Dostep |Strona
bezp.
... Setup .. Extended setup [Konfiguracja rozszerzonal . Level [Poziom] Empty height [Wysokos¢ ,pusty”] 030 114
[Konfiguracja] [Tryb pomiaru poziomu) | Empty height [Wysokos¢ ,pusty”] (tylko odczyt) | 186
Full calib. [Kalibr. ,,petny”] 031 114
Full pressure [Ci$nienie ,pelny”] 032 114
Full pressure [Cisnienie ,,petny”] (tylko odczyt) | 187
Full height [Wysoko$¢ ,,petny”] 033 114
Full height [Wysokos¢ ,,petny”] (tylko odczyt) | 188
Adjust density [Kalibracja gestosci] 034 114
Process density [Gesto$¢ cieczy] 035 115
Level before lin [Poziom przed linearyzacjg] |019 115
Linearization Lin. mode [Tryb linearyzacii] 037 115
[Linearyzacja]
Unit after lin. [Jednostka po linearyzaciji] | 038 115
Line-numb. [Numer wierszal: 039 115
X-value [Wart. X]: 040 116
Y-value [Wart. Y]: 041 116
Edit table [Tabela edycji] 042 116
Tank description [Opis zbiornika] 173 116
Tank content [Zawarto$¢ zbiornika] 043 116
Flow [Przeplyw] (Tryb  |Flow type [Typ pomiaru przeptywu] 044 116
omiaru ,,Flow”
rzepkyw] ) (Deltabar M) |Mass flow unit [Jednostka przeptywu 045 117
masowego|
Norm. flow unit [Jednostka przeptywu |046 117
normalizowanego wg standardu
europejskiego]
Std. flow unit [Jednostka przeptywu 047 117
normalizowanego wg standardu
amerykatiskiego!
Flow unit (Jednostka przeptywu) 048 117
Max. flow [Maks. przeptyw] 009 118
Max. pressure flow [Maks. ci$nienie- 010 118
przeptyw]
Set low-flow cut-off [Punkt odciecia 049 118
niskich przeptywéw]
Flow [Przeptyw] 018 118
Current output Alarm behavior P 050 119
[Wyjscie pradowe] [Reakcja po alarmie P]
Alarm cur. Switch 165 119
[Przetacznik pradu alarmul]
Output fail mode 190 119
[Reakcja wyjscia na usterke]
High alarm curr. [Maks. prad alarmowy] |052 119
Set min. current 053 119
[Wybér min. wartosci pradu]
Output current [Prad wyjsciowy] 054 119
Linear/Sqroot [Liniowa/ /plerWlastkowa] 055 120
Linear/Sqroot [Liniowa 191
pierwiastkowal (tylko odczyt)
Get LRV [ZatwierdZ LRV] 015 120
(Tryb pomiaru ci$nienia)
Set LRV [Ustaw LRV]: 013 120
Get URV [ZatwierdZ URV] (ci$nienie) |016 120
Set URV [Ustaw URV]: 014 120
Totaliz Eng. unit totalizer 1 058 125
[L1czn1k 1] (Deltabar M) |[Jednostka licznika 1] 828
061
Totalizer 1 mode [Tryb licznika 1] 175 125
Totalizer 1 failsafe 176 125
[Reakcja licznika 1 na usterke]
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Poziom 1 Poziom 2 Poziom 3 Poziom 4 Dostep |Strona
bezp.
... Setup ... Extended setup [Konfiguracja rozszerzona]) ... Totalizer 1 Reset totalizer 1 [Kasowanie licznika 1] {062 125
[Konfiguracja] [Licznik 1] (Deltabar M)
Totalizer 1 [Licznik 1] 063 125
Totalizer 1 overflow [Nadmiar licznika 1]{064 125
Totalizer 2 [Licznik 2] |Eng. unit totalizer 2 065 126
(Deltabar M) [Jedn. ci$n. Licznik 2] 066
067
068
Totalizer 2 mode [Tryb pracy licznika 2]|177 126
Totalizer 2 failsafe [Reakcja licznika 2 [178 126
na usterke]
Totalizer 2 [Licznik 2] 069 126
Totalizer 2 overflow [Nadmiar licznika 2]{070 126
Diagnosis Diagnostic code [Kod diagnostyczny] 071 126
[Diagnostyka]
Last diag. code [Ostatni kod diagn.] 072 126
Min. meas. press. [Min. ci$n. zmierzone] 073 126
Min. meas. press. [Maks. ci$n. zmierzone] 074 126
Diagnostic list [Lista diagnostyczna] Diagnostic 1 [Diagn. 1] 075 127
Diagnostic 2 [Diagn. 2] 076 127
Diagnostic 3 [Diagn. 3] 077 127
Diagnostic 4 [Diagn. 4] 078 127
Diagnostic 5 [Diagn. 5] 079 127
Diagnostic 6 [Diagn. 6] 080 127
Diagnostic 7 [Diagn. 7] 081 127
Diagnostic 8 [Diagn. 8] 082 127
Diagnostic 9 [Diagn. 9] 083 127
Diagnostic 10 [Diagn. 10] 084 127
Event logbook [Dziennik zdarzen] Last diag. [Ost. kod diag. 1] 085 127
Last diag. [Ost. kod diag. 2] 086 127
Last diag. [Ost. kod diag. 3] 087 127
Last diag. [Ost. kod diag. 4] 088 127
Last diag. [Ost. kod diag. 5] 089 127
Last diag. [Ost. kod diag. 6] 090 127
Last diag. [Ost. kod diag. 7] 091 127
Last diag. [Ost. kod diag. 8] 092 127
Last diag. [Ost. kod diag. 9] 093 127
Last diag. [Ost. kod dia. 10] 094 127
Instrument info [Info o przyrzadzie] Firmware version 095 108
[Wersja oprogramowania]
Serial number 096 108
[Numer seryjny]
Ext. order code 097 108
[Rozszerzony kod
zamGéwieniowy]
Order identifier 098 108
[Identyfikator zaméwienia]
Cust. tag number 254 108
[Nr punktu pomiarowego|
Device tag 022 108
[Ozn. punktu pom.]
ENP version [Wersja ENP] 099 108
Config. Counter 100 127
[Licznik konfiguracii]
LRL sensor [LRL czujnika] 101 118
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Poziom 1 Poziom 2 Poziom 3 Poziom 4 Dostep |Strona
bezp.
... Diagnosis ... Instrument info [Info o przyrzadzie] URL sensor [URL czujnika] 102 118
[Diagnostyka]
Manufacturer ID 103 122
[Nr ID producenta]
Device type code 105 122
[Kod typu przyrzadu|
Device revision 108 122
[Weryfyfikacja przyrzadu]
Measured values [Warto$ci mierzone] Flow [Przeptyw] 018 118
Level before lin 019 115
[Poziom przed lin.]
Tank content [Zaw. zb.] 043 115
Meas. pressure [Ci$n. mierz.| 020 112
Sensor pressure [Cisn. czujn.] 109 112
Corrected press. [Cisn. po kor.] 172 112
Sensor temp. [Temp. czujnika] 110 111
Pressure af. dam 111 112
[Ci$nienie po thumieniu]
Simulation [Simulation] Simulation mode 112 128
[Tryb symulacji]
Sim. pressure [Sym. ci$n.| 113 128
Sim. flow [Sym. przept.] 114 128
Sim. level [Sym. poziomu] 115 128
Sim. tank cont. [Symulacja 116 129
zawarto$ci zbiornika]
Sim. current [Sym. pradu] 117 129
Sim. error no. [Sym. btedu nr] 118 129
Reset [Resetowanie przyrzadu] Enter reset code [Wprowadz. kodu resetu] 124 109
Expert [Ekspert] | Dostep bezposredni 119 107
System Code definition 023 107
[Definiowanie kodu]
Lock switch [Przetacznik blokowania przyrzadu] 120 107
Operator code [Kod operatora] 021 107
Instrument info Cust. taﬁ number 254 108
[Info o przyrzadzie] [Nr punktu pomiarowego]
Device tag [Ozn. punktu pomiarowego] |022 108
Serial number [Numer seryjny] 096 108
Firmware version [Wersja oprogr.| 095 108
Ext. order code [Rozszerzony kod zam.]|097 108
Order identifier [Identyfikator zam.] 098 108
ENP version [Wersja ENP] 099 108
Electr. serial no. [Nr ser. wki. elektr.] |121 108
Sensor serial no. [Nr seryjny czujnika] |122 108
Display [Wskaznik] Language [Jezyk| 000 108
Display mode [Tryb wy$wietlania] 001 108
Add. disp. value [Dod. warto$¢ mierz.] |002 108
Format 1st value [Form. danych ww. gt.] |004 109
Management Enter reset code 124 109
[Zarzadzanie] [Wprowadzenie kodu resetu]
Measurement [Pomiar] Przetacznik Lin./SQRT 133 109
[Lin./pierw.] (Deltabar M)
Measuring mode [Tryb pomiaru] 005 109
Measuring mode [tryb pomiary] (tylko odczyt) 182
Basic setup Pos. zero adjust [Kalibr. zera - pozycji] |007 110
[Konfig. podstawowa] |(Deltabar M z czujnikami ci$n. wzgl.)
Calib. offset [Przesuniecie kalibr.] 008
(czujnik ci$nienia absolutnego)
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Poziom 1 Poziom 2 Poziom 3 Poziom 4 Dostep |Strona
bezp.
... Expert ... Measurement [Pomiar] ... Basic setup Damping switch [Przetacznik ttumienia| | 164 110
[Ekspert] [Konfig. podstawowa] |(tylko odczyt)
Damping [Stata czasowa (ttumienie)]  |017 110
Damping [Stata czasowa (ttumienie)] |184
(tylko odczyt)
Press. eng. unit [Jednostka ci$nienia] 125 110
Temp. eng. unit [Jednostka 126 111
temperatury]
Sensor temp. [Temperatura czujnika] |110 111
Pressure [Ci$nienie] Przetacznik P1/P2 (Deltabar M) 163 111
High pressure side [Strona dodatnia) 006 111
(Deltabar M) 183
High pressure side [Strona dodatnia] (tylko
odczyt)
Set LRV [Ustaw LRV]: 013 111
Set URV [Ustaw URV]: 014 111
Meas. pressure [Ci$nienie mierzone] 020 112
Sensor pressure [Ci$nienie czujnika] 109 112
Corrected press. [Cisnienie po korekcji] 172 112
Pressure af. damp [Ci$nienie po ttumieniu] [111 112
Level [Poziom] Level selection [Wybdr trybu pomiaru 024 113
poziomu]
Output unit [Jednostka wyjéciowa] 025 113
Height unit [Jednostka wysokosci] 026 113
Calibration mode [Tryb kalibraciil: 027 113
Empty calib. [Kalibr. ,pusty”] 028 114
Empty pressure [Cisnienie ,,pusty”] 029 114
Empty pressure [Cisn. ,,pusty”] (tylko odczyt)| 185
Empty height [Wysoko$¢ ,pusty”] 030 114
Empty height [Wys. ,pusty”] (tylko odczyt) | 186
Full calib. [Kalibr. ,,pelny”] 031 114
Full pressure [Ci$nienie ,,petny”] 032 114
Full pressure [Cisni. ,,petny”] (tylko odczyt) | 187
Full height [Wysokos¢ ,petny”] 033 114
Full height [Wys. , petny”] (tylko odczyt) 188
Density unit [Jednostka gestoscil 127 114
Adjust density [Kalibracja gestosci] 034 115
Adjust density [Kalibr. gest.] (tylko odczyt] | 189
Process density [Gestos¢ cieczy] 035 115
Process density [Gest. cieczy] (tylko odczyt)| 181
Level before lin [Poziom przed linearyzacjg] |019 115
Linearization Lin. mode [Tryb linearyzacji] 037 115
[Linearyzacja]
Unit after lin. [Jednostka po linearyzacji]|038 115
Line-numb. [Numer wiersza]: 039 115
X-value [Wart. X]: 040 115
Y-value [Wart. Y]: 041 116
Edit table [Tabela edycji] 042 116
Tank description [Opis zbiornika] 173 116
Tank content [Zawarto$¢ zbiornika] 043 116
Flow [Przeplyw] Flow type [Typ pomiaru przeptywu] 044 116
(Deltabar M)
Mass flow unit 045 116
[Jedn. przeptywu masowego]
Norm. flow unit 046 117
[Jednostka przeptywu normal., EUR]
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Dodatek Cerabar M, Deltabar M, Deltapilot M / 4...20 mA HART
Poziom 1 Poziom 2 Poziom 3 Poziom 4 Dostep |Strona
bezp.
... Expert ... Measurement [Pomiary] ... Flow [Przeplyw] Std. flow unit [Jednostka przeptywu 047 117
[Ekspert] (Deltabar M) normalizowanego, US]
Flow unit (Jednostka przeptywu) 048 117
Max. flow [Maks. przeptyw]| 009 117
Max. pressure flow [Maks. cinienie- 010 118
przeplyw]
Set low-flow cut-off [P-kt odciecia niskich  |049 118
przeptywéw]|
Flow [Przeplyw] 018 118
Sensor limits [Wartosci |LRL sensor [LRL czujnika) 101 118
graniczne czujnika]
URL sensor [URL czujnika] 102 118
Sensor trim Lo trim measured 129 119
[Trymowanie
charakterystyki
czujnika]
Hi trim measured 130 119
Lo trim sensor 131 119
Hi trim sensor 132 119
Output Current output Output current [WyjScie pradowe] (tylko ~ |054 119
[Wyjscie] [Wyjscie pradowe] odczyt)
Alarm behavior P [Reakcja po alarmie P] 050 119
Alarm cur. switch [Przetacznik pradu 165 119
alarmu] (tylko odczyt)
Output fail mode [Reakcja wyjécia na 190 119
usterke] 051
Output fail mode [Reakcja wyjscia na
usterke] (tylko odczyt)
High alarm curr. [Maks. prad alarmowy] |052 120
Set min. current [Wyb. min. wart. pr.] |053 120
Lin./SQRT [Liniowa/pierwiastkowa]  |133 120
(Deltabar
Linear/Sqroot [Liniowy/pierw.| (Deltabar M) |055 120
Get LRV [ZatwierdZ LRV] (Tryb pom. ci$n.) {015 120
Set LRV [Ustaw LRV]: 056 120
013
166
168
Get URV [ZatwierdZ URV] (Tryb pom. ci$n.) [016 120
Set URV [Ustaw URV]: 057 121
014
067
169
Start current [Prad rozruchowy] 134 121
Curr. trim [Trymowanie ch-ki pradowej] 4mA | 135 121
Curr. trim [Trymowanie ch-ki pradowej] 20mA| 136 121
Offset trim [Przesuniecie trymowania] 4mA |137 121
Offset trim [Przesuniecie trymowania] 20 mA |138 121
Communication [Komunikacja] HART confi Burst mode [Tryb rozgtoszeniowy] 142 122
[Konfig HA]%T]
Burst option [Opcja transmisji seryjnej] |143 122
Current mode [Tryb wyjécia pradowego] |144 122
Bus address [Adres sieciowy] 145 122
Preamble number [Liczba preambui| 146 122
HART info Device type code [Kod typu przyrzadu] |105 122
Device revision [Weryfikacja przyrzadu] | 108 122
Manufacturer ID [Nr ID producenta] 103 122
Hart version [Wersja HART] 180 122
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Poziom 1 Poziom 2 Poziom 3 Poziom 4 Dostep |Strona
bezp.
... Expert ... Communication [Komunikacja] ... HART info Descriptor [Deskryptor] 139 123
[Ekspert]
HART message [Komunikat HART] 140 123
HART date [Data HART] 141 123
HART output Primary value is [Ident. gtéwnej wartosci | 147 123
[Wyj$cie HART] mierzonej|
Primary value [Gtéwna warto$¢ mierzona] |148 123
Secondary val. is [Wybér drugiej wartodci mierz.] | 149 123
Secondary value [Druga warto$¢ mierzona] |150 123
Third value is [Wyb. trzeciej wartodci mierz.| [151 123
Third value [Trzecia warto$¢ mierzona| 152 123
4th value is [Wyb. czwartej wartodci mierz.] | 153 123
4th value [Czwarta warto$¢ mierzona] 154 123
HART input HART input value [Wart. wejsciowa HART] 155 123
[Wejscie HART]
HART input stat. [Status wejscia HART] 179 124
HART input unit [Jedn. wejsciowa HART]  |156 124
HART input form. [Form. wej$ciowy HART] | 157 124
Application [Aplikacja] Electr. delta P 158 124
Fixed ext. value [Stata zewn.] 174 124
Totalizer 1 [Licznik 1] |Eng. unit totalizer 1 [Jednostka licznika 1] {058 125
(Deltabar M) 059
060
061
Totalizer 1 mode [Tryb licznika 1] 175 125
Totalizer 1 failsafe [Reakcja licznika 1 |176 125
na usterke]
Reset totalizer 1 [Kasowanie licznika 1] {062 125
Totalizer 1 [Licznik 1] 063 125
Totalizer 1 overflow [Nadmiar licznika 1]{064 125
Totalizer 2 [Licznik 2] |Eng. unit totalizer 2 [Jednostka licznika 2] {065 126
(Deltabar M) 066
067
068
Totalizer 2 mode [Tryb licznika 2] 177 126
Totalizer 2 failsafe [Reakcja licznika 2 |178 126
na usterke]
Totalizer 2 [Licznik 2 069 126
Totalizer 2 overflow [Nadmiar licznika 2]{070 126
Diagnosis [Diagnostyka] Diagnostic code 071 126
[Kod diagnostyczny]
Last diag. code 072 126
[Ostatni kod diagn.]
Reset logbook 159 127
[Kasowanie rejestry]
Min. meas. press. 073 127
[Min. ci$n. zmierzone]
Min. meas. press. 074 127
[Maks. ci$n. zmierzone]
Reset peakhold [Kasowanie 161 127
wskazart PEAKHOLD]
Operating hours 162 127
[Godziny pracy]
Config. Counter 100 127
[Licznik konfiguracii]
Diagnostic list Diagnostic 1 [Diagnostyka 1] 075 127
[Lista diagnostyczna]
Diagnostic 2 [Diagnostyka 2| 076 127
Diagnostic 3 [Diagnostyka 3| 077 127
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Dodatek Cerabar M, Deltabar M, Deltapilot M / 4...20 mA HART
Poziom 1 Poziom 2 Poziom 3 Poziom 4 Dostep |Strona
bezp.
... Expert ... Diagnosis [Diagnostyka] ... Diagnostic list Diagnostic 4 [Diagnostyka 4] 078 127
[Ekspert] [Lista diagnostyczna]
Diagnostic 5 [Diagnostyka 5] 079 127
Diagnostic 6 [Diagnostyka 6] 080 127
Diagnostic 7 [Diagnostyka 7] 081 127
Diagnostic 8 [Diagnostyka 8] 082 127
Diagnostic 9 [Diagnostyka 9] 083 127
Diagnostic 10 [Diagnostyka 10] 084 127
Event logbook Last diag, 1 085 127
[Dziennik zdarzen] [Ostatni kod diagnostyczny 1]
Last diag, 2 086 127
[Ostatni koddiagnostyczny 2]
Last diag. 3 087 127
[Ostatni kod diagnostyczny 3]
Last diag,. 4 088 127
[Ostatni kod diagnostyczny 4]
Last diag. 5 089 127
[Ostatni kod diagnostyczny 5]
Last diag. 6 090 127
[Ostatni kod diagnostyczny 6]
Last diag. 7 091 127
[Ostatni kod diagnostyczny 7]
Last diag. 8 092 127
[Ostatni kod diagnostyczny 8|
Last diag. 9 093 127
[Ostatni kod diagnostyczny 9]
Last diag. 10 094 127
[Ostatni kod diagnostyczny 10]
Simulation [Symulacja] |Simulation mode [Tryb symulacji] 112 128
Sim. pressure [Symulacja ci$nienia] 113 128
Sim. flow [Symulacja przeptywu] 114 128
Sim. level [Symulacja poziomu] 115 129
Sim. tank cont. [Symulacja zawartosci |116 129
zbiornika|
Sim. current [Symulacja pradu] 117 129
Sim. error no. [Symulacja btedu nr] 118 129
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10.2

Wskazéwka!

Opis parametrow

Rozdziat niniejszy zawiera opis parametréw w kolejno$ci, w jakiej wystepuja one w menu obstugi
»Expert” [Ekspert]. Parametry (lub numery parametréw) wyréznione kursywa to parametry tylko
do odczytu i nie mozna ich edytowac. Niektdére parametry s3 wySwietlane w zaleznosci od
konkretnych ustawieti, jak np. trybu pomiarowego, kalibracji suchej lub mokrej lub blokady

sprzetowe;j.

Expert [Ekspert]

Nazwa parametru

Opis

Direct access (119)
[Dostep bezposredni]
Wprowadzenie wartosci

Aby przej$¢ bezposrednio do parametru, nalezy wpisa¢ kod bezpo$redniego dostepu.

Opgje:

m Liczba z przedziatu od 0 do 999 (rozpoznawane sa wytacznie poprawne wartosci
wejsciowe)

Ustawienie fabryczne:

0

Wskazéwka:
W celu bezposredniego dostepu nie ma potrzeby wprowadzania poczatkowych zer.

10.2.1 System
Expert [Ekspert] System
Nazwa parametru Opis

Code definition (023)
[Definiowanie kodu]
Wprowadzenie wartosci

Funkcja ta stuzy do wprowadzenia kodu dostepu umozliwiajacego odblokowanie
przyrzadu.

Opgje:

m Liczba 0 ... 9999

Ustawienie fabryczne:
0

Lock switch (120)
[Przetacznik blokady]
Wskazanie

Wyswietla status mikroprzetacznika 1 na wktadce elektroniki.

Mikroprzetacznik 1 umozliwia blokowwanie lub odblokowanie parametréw
definiujacych wartosci mierzone. Jesli obstuga jest zablokowana za pomoca parametru
,Operator code” (021) [Kod operatora], odblokowanie jest mozliwe wyfacznie

Za pomoca tego parametru.

Wskaznik:

m ,On” [Zal] (blokada zataczona)

m Off [Wyl] (blokada wytaczona)

Ustawienie fabryczne:
Off [Wyt.] (blokada wytaczona)

Operator code (021)
[Kod operatora]
Wprowadzenie wartosci

Funkgcja ta stuzy do wprowadzenia kodu blokady lub odblokowania trybu obstugi.

Opgje:

m W celu zablokowania trybu obstugi, wprowadzi¢ w tym parametrze liczbe z zakresu
0...9999 pod warunkiem, ze kod dostepu = O a nastepnie liczbe r6zna od kodu
dostepu.

m W celu odblokowania trybu obstugi, nalezy wprowadzi¢ liczbe 0.

&y, Wskazéwka!

Jako kod dostepu fabrycznie ustawione jest ,,0”. Inny kod dostepu mozna zdefiniowaé
korzystajac z parametru ,,Code definition” [Definiowanie kodul. Jesli uzytkownik
zapomni kodu dostepu, mozna go wyswietli¢ wprowadzajac liczbe ,5864”.

Ustawienie fabryczne:
0
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Expert [Ekspert] System Instrument info [Info o przyrzadzie]

Nazwa parametru

Opis

Cust. tag number (254)
[Nr punktu pom.]
Wprowadzenie wartosci

Wprowadzenie numeru punktu pomiarowego (maks. 8 znakéw alfanumerycznych).

Ustawienie fabryczne:
brak Iub zgodnie ze specyfikacja w zaméwieniu

Device tag (022)
[Oznaczenie punktu pom.]
Wprowadzenie wartosci

Wprowadzenie numeru punktu pomiarowego (maks. 32 znakéw alfanumerycznych).

Ustawienie fabryczne:
brak Iub zgodnie ze specyfikacja w zaméwieniu

Serial number (096)
[Numer seryjny]
Wskazanie

Wskazanie numeru seryjnego przyrzadu (11 znakéw alfanumerycznych).

Firmware version (095)
[Wersja oprogramowania]
Wskazanie

Wskazanie numeru wersji oprogramowania.

Ext. order code (097)
[Rozszerzony kod zam.]
Wprowadzenie wartosci

Wprowadzenie rozszerzonego kodu zaméwieniowego.

Ustawienie fabryczne:
Zgodnie ze specyfikacja w zaméwieniu

Order identifier (098)
[Identyfikator zam.]
Wprowadzenie wartosci

Wprowadzenie identyfikatora zaméwienia.

Ustawienie fabryczne:
Zgodnie ze specyfikacja w zaméwieniu

ENP version (099)
[Wersja ENP]
Wskazanie

Wys$wietla ENP danej wersji urzadzenia.
(ENP = (elektroniczna tabliczka znamionowa)

Electr. serial no. (121)
[Nr seryjny elektroniki]
Wskazanie

Wskazanie numeru seryjnego gtéwnego modutu elektroniki (11 znakéw
alfanumerycznych).

Sensor serial no. (122)
[Nr seryjny czujnika]
Wskazanie

Wskazanie numeru seryjnego czujnika (11 znakéw alfanumerycznych).

Expert [Ekspert] System Display [Wskaznik]

Nazwa parametru

Opis

Language (000)

Uezyk]
Wyb6r opciji

Wybér jezyka, w ktérym wyswietlany bedzie tekst dialogowy na wskazniku lokalnym.
Opgje:

m English [Angielski]

» Inny jezyk (zgodnie ze specyfikacja w zaméwieniu)

» Opcjonalnie jeden dodatkowy jezyk (jezyk zaktadu producenta)

Ustawienie fabryczne:
English [Angielski]

Display mode (001)
[Tryb wyswietlania]
Wyb6ér opciji

Okres$la wskazanie w wierszu gtéwnym wyswietlacza lokalnego w trybie pomiarowym.

Opgje:

m Primary value [Gléwna warto$¢ mierzona] (PV)
m External value [Warto$¢ zewnetrzna|

m All alternating [Wskazanie naprzemienne]

Ustawienie fabryczne:
Primary value [Gtéwna wartos¢ mierzona] (PV)

Add. disp. value (002)
[Dodatkowa warto$¢
mierzona]

Wyb6ér opciji

Okresla wskazanie w drugim wierszu wy$wietlacza lokalnego w trybie pomiarowym.

Opgje:

Brak

Pressure [Ci$nienie]

Main value [Gtéwna warto$¢ mierzona] (%)
Current [Prad|

Temperature [Temperatura]

Totalizer 1 [Licznik 1]

Totalizer 2 [Licznik 2]

Dostepne opcje wyboru zaleza od wybranego trybu pomiaru.

Ustawienie fabryczne:
Brak
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Nazwa parametru Opis

Format 1st value (004) Stuzy do definiowania liczby miejsc po przecinku dziesietnym w warto$ci wskazywanej
[Format danych w wierszu | w wierszu giéwnym.
%lvo‘t':g;ygn].. Opcje:
v pejt Auto
X
XX
X.XX
X.XXX
X.XXXX
X.XXXXX

Ustawienie fabryczne:
Auto

Expert [Ekspert] System Management [Zarzadzanie]

Nazwa parametru Opis
Enter reset code (124) Przywrécenie ustawieri fabrycznych wszystkich parametréw lub ich okre$lonej grupy,
[Wprowadzenie kodu badZ zgodnie ze specyfikacja w zaméwieniu,
resetu] — str. 50, ,Przywracanie ustawieri fabrycznych (Reset)”.
Wprowadzenie wartosci Ustawienie fabryczne:
0

10.2.2 Measurement [Pomiar]

Expert [Ekspert] Measurement [Pomiar]|

Nazwa parametru Opis

Lin./SQRT switch (133) Wys$wietla status mikroprzetacznika 4 na wktadce elektroniki, ktéry stuzy do ustawienia
[Liniowa/pierwiastkowa] | charakterystyki przetwarzania na wyjsciu pradowym.

Wskazanie Wskaznik:

n SW
Typ charakterystyki przetwarzania zalezy od ustawienia parametru , Linear/Sqroot”
[Liniowa/Pierwiastkowa] (055).

m Pierwiastkowa
Charakterystyka przetwarzania jest pierwiastkowa, niezaleznie od ustawienia
parametru ,Linear/Sqroot” [Liniowa/Pierwiastkowa] (055).

Ustawienie fabryczne

SW
Measuring mode (005) Wyb6r trybu pomiaru.
[Tryb pomiarowy] Struktura dostepnego menu obstugi odpowiada wybranemu trybowi pomiaru.
Wybdr opcji &y, Wskazéwka!

W przypadku zmiany trybu pomiaru nie jest dokonywana automatyczna konwersja.
Po zmianie trybu pomiaru przyrzad powinien by¢ ponownie wykalibrowany.

Opgje:

m Pressure [Ci$nienie]

m Level [Poziom)]

m Flow [Przeptyw] (tylko Deltabar M)

Ustawienie fabryczne
Pressure [Ci$nienie] lub zgodnie ze specyfikacja w zaméwieniu
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Expert [Ekspert] Measurement [Pomiar] Basic setup [Konfiguracja podstawowa]

Nazwa parametru

Opis

Pos. zero adjust (007)
[Kalibracja zera - pozycji]
(dla Deltabar M z
czujnikiem ci$nienia
wzglednego)

Wyb6ér opciji

Kalibracja pozycji — réznica ci$nieri pomiedzy warto$cia zerowa (ustawiona) a mierzona
nie musi by¢ znana (zadawane jest ci$nienie referencyjne).

Przyktad:

— Measured value [Warto$¢ mierzona] = 2,2 mbar

— Skorygowac parametr ,Measured value” [Warto$¢ mierzona] za pomoca parametru
,Pos. zero adjust” [Kalibracja zera - pozycji] wybierajac opcje ,,Confirm” [PotwierdZ].
Oznacza to przyporzadkowanie wartosci 0.0 do aktualnie oddziatujacego ci$nienia.

— Measured value (po kalibracji zera-pozycji) = 0,0 mbar

Warto$¢ pradu jest réwniez korygowana.

Ustawienie fabryczne:
Abort [Przewij]

Calib. offset (192) / (008)
[Przesuniecie kalibr.]
(czujnik ci$nienia
absolutnego)

Wyb6r opciji

Kalibracja pozycji — réznica ci$nierli pomiedzy warto$cia zerowa (ustawiong) i mierzona
musi by¢ znana.

Przyktad:

— Measured value [Warto$¢ mierzona| = 982,2 mbar

— Za pomoca parametru ,,Calib. Offset”[Przesuniecie kalibr.| wprowadzi¢ wartos¢, o
ktéra powinna by¢ skorygowana warto$¢ w parametrze Measured value
(np. 2,2 mbar). Oznacza to przyporzadkowanie warto$ci 980,0 do aktualnie
oddziatujacego ci$nienia.

— Measured value (po kalibracji zera-pozycji) = 980,0 mbar

— Warto$¢ pradu jest réwniez korygowana.

Ustawienie fabryczne:
0,0

Damping switch (164)
[Przetacznik ttumienia]
Wskazanie

Wys$wietla pozycje mikroprzetacznika 4, stuzacego do wiaczania i wytaczania ttumienia
sygnatu wyjsciowego (szybkosci reakcji wskaznika lokalnego na zmiane wartosci
mierzonej).
Wskaznik:
u Off [Wyt]
Sygnat wyjsciowy nie jest opéZniany.
= On [Zat]
Sygnat wyj$ciowy jest opéZniany. Stata ttumienia jest okreslona poprzez parametr
,Damping value” (017) (184) [Warto$¢ ttumienia]

Ustawienie fabryczne
On [Zat]

Damping value (017)
[Warto$¢ ttumienia]
Wprowadzenie wartosci

Wprowadzenie warto$ci ttumienia (statej czasowej t). Stata czasowa wplywa na szybko$¢
reakcji sygnatu wyjsciowego wartosci mierzonej na zmiane ciSnienia.

Zakres wprowadzen:
0,05...999.0s

Ustawienie fabryczne:
2,0 lub zgodnie ze specyfikacja w zamdéwieniu

Press. eng. unit (125)
[Jednostka ci$nienia]
Wyb6r opciji

Wybér jednostki ci$nienia.
Po wybraniu nowej jednostki, wszystkie parametry opisujace ci$nienie sa przeliczane
i wskazywane w nowych jednostkach.

Opgje:

= mbar, bar

= mmH20, mH20, inH20
m ftH20

m Pa, kPa, MPa
m psi

= mmHg, inHg

= kgf/cm?
Ustawienie fabryczne:

W zalezno$ci od nominalnego zakresu pomiarowego czujnika: mbar lub bar lub zgodnie
ze specyfikacja w zaméwieniu.
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Nazwa parametru

Opis

Temp. eng. unit (126)
[Jednostka temperatury]
(tylko dla Cerabar M i
Deltapilot M)

Wyb6r opciji

Wyb6r jednostki pomiaru temperatury.

&y, Wskazéwka!
To ustawienie ma wplyw na parametr ,Sensor temp.” [Temperatura czujnikal.

Opgje:

n °C

n °F

n K

Ustawienie fabryczne:
°C

Sensor temp. (110)
[Temperatura czujnika]
(tylko dla Cerabar M i
Deltapilot M)

Wskazanie

Wyswietla aktualne wskazanie temperatury czujnika. Moze ono by¢ rézne
od temperatury procesu.

Expert [Ekspert]

Measurement [Pomiar]

Pressure [Ci$nienie]

Nazwa parametru

Opis

Switch P1/P2 (163)
[Przetacznik P1/P2]
Wskazanie

Wskazuje, czy mikroprzetacznik ,SW/P2High” (mikroprzetacznik 5) jest w ustawiony
W poz. ,on” [za].

&y, Wskazéwka!

Pozycja mikroprzetacznika ,SW/P2High” okresla, ktére przytacze technologiczne

odpowiada stronie dodatniej.

Wskaznik:

n SW
,SW/P2 High” jest w pozycii off [wyt.]: Parametr ,,High pressure side” (006) [Strona
dodatnia] okregla, ktére przytacze technologiczne odpowiada stronie dodatniej.

= P2 High
,SW/P2 High” jest w pozycji on [zat.]: Strona dodatnia jest ustawiona na przytacze
technologiczne P2, niezaleznie od nastawy wybranej za pomoca parametru ,High
pressure side” (006) [Strona dodatnia].

Ustawienie fabryczne:
SW

High pressure side (006)
(183) [Strona dodatnia]
Wyb6r opciji

Okredla, ktére przytacze technologiczne odpowiada stronie dodatniej.

&y, Wskazéwka!
To ustawienie jest aktywne tylko wtedy, gdy mikroprzetacznik ,SW/P2High” jest
ustawiony w pozycji ,,OFF” [WYL.] (patrz parametr ,Pressure side switch” (163)
[Przetacznik strony dodatniej]. W przeciwnym razie, niezaleznie od pozycji
mikroprzetacznika przytacze P2 odpowiada stronie dodatnie;j.
Opcje wyboru:
= Pl High

Przytacze technologiczne P1 jest ustawiane jako strona dodatnia.
= P2 High

Przytacze technologiczne P2 jest ustawiane jako strona dodatnia.

Ustawienie fabryczne

P1 High
Set LRV (013) Ustawienie zera — bez zadania ci$nienia referencyjnego.
[Ustaw LRV] Wprowadzenie warto$ci ci$nienia dla dolnej wartosci pradu (4 mA).
Wskazanie Ustawienie fabryczne:

0,0 lub zgodnie ze specyfikacja w zaméwieniu
Set URV (014) Ustawienie zakresu — bez zadania ci$nienia referencyjnego.
[Ustaw URV] Wprowadzenie warto$ci ci$nienia dla gérnej wartoéci pradu (20 mA).
Wskazanie

Ustawienie fabryczne:
Zakres czujnika lub zgodnie ze specyfikacja w zaméwieniu.
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Nazwa parametru

Opis

Meas. pressure (020)
[Ci$nienie mierzone]
Wskazanie

Wskazanie ci$nienia mierzonego po ponownej kalibracji czujnika, kalibracji pozycji

i ttumieniu.
Cerabar M i Deltapilot M:

Symulacja wart.
cisnienia —————

Trym.
Czujnik ch-ki

Kalibracja| Elektr.

i
|
- Ttumienie * 47 ® ; O Wyjscie
= pozycji I pom. rozn Poziom pradowe
czujnika cisnien

Cisnienie Cisnienie Ciénienie  Pomiar
czujnika po korekcji  po ttumieniu cisnienia
PO1-FMX21 xxxx-05-xx-xx-pl-009
Deltabar M:

Blok przetwornika

Cisnienie
zmierzone

. Trym. Kalibracja .
Czujnik ch-ki pozycii Tiumienie
czujnika
Czisnienie Ciénienie Cisnienie
czujnika po korekgji po ttumieniu

Przeptyw

e
pradowe

PO1-PMD55xxx-05-xx-xx-pl-008,

Sensor pressure (109)
[Ci$nienie czujnika]
Wskazanie

Wskazanie ci$nienia mierzonego przed trymowaniem charakterystyki czujnika i kalibracja

pozZycji.

Corrected press. (172)
[Ci$nienie po korekgji]
Wskazanie

Wskazanie ci$nienia mierzonego po trymowaniu charakterystyki czujnika i kalibracji

pozZycji.

Pressure af. damp (111)
[Ci$nieniu po ttumieniu]
Wskazanie

Wskazanie ci$nienia mierzonego po trymowaniu charakterystyki czujnika, kalibracji

pozycji i ttumieniu.
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Expert [Ekspert] Measurement [Pomiar] Level [Poziom]

Nazwa parametru

Opis

Level selection (024)
[Wyb6r tr. pomiaru

Wybér metody obliczenia poziomu

. Opgje:
\};\? 219mu] " m In pressure [W jedn. ci$n.]
ybor opdji Po wybraniu tej opcji nalezy poda¢ dwie pary wartosci: ciSnienie/poziom.
Warto$¢ poziomu jest wyswietlana bezposrednio w jednostce wybranej poprzez
parametr ,,Output unit” [Jednostka wyjSciowa).
m In height [W jedn. wys.]
Po wybraniu tej opcji nalezy podaé¢ dwie pary wartosci: wysoko$¢/poziom.
W oparciu o zmierzone ci$nienie i gesto$¢ medium przyrzad oblicza najpierw
wysoko$¢. Informacje te sa nastepnie wykorzystywane do obliczenia poziomu
w jednostkach wyjsciowych wybranych przez podanie dwéch par warto$ci.
Ustawienie fabryczne:
In pressure [W jedn. ci$n.]
Output unit (025) Wybér jednostki dla wartosci wskazywanej dla poziomu przed linearyzacja.
[ edr}ostkq wyjsciowal Wskazdéwka!
Wybdr opcjt Wybrana jednostka stuzy wytacznie do opisu warto$ci mierzonej.
Oznacza to, ze po zmianie ustawienia w tym parametrze, warto$¢ mierzona nie jest
przeliczana na warto$¢ wyrazona w nowych jednostkach.
Przykiad:
m Aktualna warto$¢ mierzona: 0.3 stopy
= Nowa jednostka wyjSciowa: m
» Nowa warto$¢ mierzona: 0,3 m
Opcje
%
= mm, cm, dm, m
m ft, inch
= md ind
= [ hl
m ft3
= gal Igal
m kgt
= 1b
Ustawienie fabryczne:
%
Height unit (026) Wybér jednostki wysokosci. CiSnienie mierzone jest przeliczane na odpowiadajacg mu
[Jednostka wysokosci] wysoko$¢ wyrazona w wybranych tu jednostkach. W obliczeniach wykorzystywany
Wyb6r opciji jest parametr ,, Adjust density” [Kalibracja gestosci].

Wymagane warunki poczatkowe:
,Level selection” [Wybdr tr. pom. poziomu] = ,In height” [W jednostkach wysokosci]

Opcje
= mm
= m
= inch
m ft

Ustawienie fabryczne:
m

Calibration mode (027)
[Tryb Kkalibracji]
Wyb6r opciji

Wyb6r trybu kalibracji.

Opgje:

= Wet [Mokra]
Kalibracje na mokro wykonuje sie przez napetnienie i opréznienie zbiornika.
Dla dwdch réznych poziomdéw jest wprowadzana aktualna warto$¢ poziomu,
objeto$ci, masy lub warto$¢ procentowa i przypisywana do niej mierzona w tym
momencie warto$¢ ci$nienia (parametry ,,Empty calibration” [Kalibracja ,,pusty” i ,Full
calibration” [Kalibracja ,,petny”]).

m Dry [Sucha]
Kalibracja na sucho jest kalibracja w sensie teoretycznym. W tym przypadku, poprzez
parametry ,Empty calib.” [Kalibr. ,,pusty”], ,Empty pressure” [Ci$nienie ,,pusty”],
wFull calib.” [Kalibr. ,petny”] i , Full pressure” [Ci$nienie ,,petny”] definiowane sa
2 pary warto$ci poziom — ci$nienie.

Ustawienie fabryczne:
Wet [Mokra]
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Nazwa parametru

Opis

Empty calib. (028)
[Kalibr. ,pusty”]
Wprowadzenie wartosci

Wprowadzanie wartosci wyj$ciowej dla dolnego punktu kalibracyjnego (zbiornik pusty).
Jednostka wybierana jest w parametrze ,,Output unit” [Jednostka wyjsciowa).

Wskazéwkal

» W przypadku kalibracji na mokro powinien by¢ podany poziom (zbiornik pusty).
Przyrzad automatycznie rejestruje wtedy odpowiednia wartos¢ ci$nienia.

» W przypadku kalibracji na sucho poziom (zbiornik pusty) nie musi by¢ podany.
Odpowiadajace mu ci$nienie nalezy wprowadzi¢ za pomoca parametru ,,Empty
pressure (029)” [Ci$nienie ,,pusty”] dla opcji trybu pomiaru poziomu ,,In pressure”
[W jednostkach ci$nienia]. Odpowiadajaca mu wysoko$¢ nalezy wprowadzié
za pomoca parametru ,,Empty height (030)” [Wysokos¢ ,,pusty”] dla trybu pomiaru
poziomu ,,In height” [W jednostkach wysokosci].

Ustawienie fabryczne:
0.0

Empty pressure (029)
[Ci$nienie ,pusty”]
Wprowadzenie wartosci/
Wskazanie

Wprowadzanie wartosci ci$nienia dla dolnego punktu kalibracyjnego (zbiornik pusty).
— Patrz réwniez ,,Empty calib. (028)” [Kalibr. ,,pusty”].

Wymagane warunki poczatkowe:

m  Level selection” [Wybdr tr. pom. poziomu] =, In pressure” [W jednostkach ci$nienia]
,Calibration mode” [Tryb kalibracji] = Wet [Mokra] (tylko wskazanie), Dry [Sucha]
(wprowadzenie wartosci)

Ustawienie fabryczne:
0.0

Empty height (030)
[Wysokos$¢ , pusty”]
Wprowadzenie wartosci/
Wskazanie

Wprowadzanie wartosci wysokosci dla dolnego punktu kalibracyjnego (zbiornik pusty).
Wybér jednostki poprzez parametr , Height unit (026)” [Jednostka wysoko$cil.

Wymagane warunki poczatkowe:

m  Level selection” [Wybdr tr. pom. poziomu] = ,In height” [W jedn. wysokosci]
i ,Calibration mode” [Tryb kalibracji] = Wet [Mokra] (tylko wskazanie) , Dry [Sucha]
(wprowadzenie wartosci)

Ustawienie fabryczne:
0.0

Full calib. (031)
[Kalib , petny]
Wprowadzenie wartosci

Wprowadzanie wartosci wyjéciowej dla gérnego punktu kalibracyjnego (zbiornik petny).
Jednostka wybierana jest w parametrze ,,Output unit” [Jednostka wyjSciowa).

Wskazéwkal

m W przypadku kalibracji na mokro powinien by¢ podany poziom (zbiornik petny).
Przyrzad automatycznie rejestruje wtedy odpowiednia wartos¢ ci$nienia.

m W przypadku kalibracji na sucho poziom (zbiornik petny) nie musi by¢ podany.
Odpowiadajace mu ci$nienie nalezy wprowadzi¢ za pomoca parametru ,Full pressure
(029)” [Ci$nienie ,peiny”] dla opcji trybu pomiaru poziomu ,,In pressure” [W jedn.
ci$nienia]. Odpowiadajaca mu wysokos¢ nalezy wprowadzi¢ za pomocg parametru
,Empty height” [Wysoko$¢ ,,pusty”] dla trybu pomiaru poziomu ,,In height”

[W jednostkach wysokoscil.

Ustawienie fabryczne:
100.0

Full pressure (032)
[Ci$nienie ,peiny”]
Wprowadzenie wartosci/
Wskazanie

Wprowadzanie wartosci ci$nienia dla gérnego punktu kalibracyjnego (zbiornik petny).
— Patrz réwniez ,,Full calib.” [Kalibracja , petny”].

Wymagane warunki poczatkowe:

m  Level selection” [Wybdr tr. pom. poziomu] = ,in pressure” [W jedn. ci$nienia]
i ,Calibration mode” [Tryb kalibracji] = Wet [Mokra] (tylko wskazanie) , Dry [Sucha]
(wprowadzenie wartosci)

Ustawienie fabryczne:
Gérna warto$¢ zakresu nominalnego czujnika (URL)

Full height (033)
[Wysokos¢ , petny”]
Wprowadzenie wartosci/
Wskazanie

Wprowadzanie wartosci wysoko$ci dla gérnego punktu kalibracyjnego (zbiornik petny).
Jednostka wybierana jest w parametrze ,,Height unit” [Jedn. wysokosci].

Wymagane warunki poczatkowe:

m  Level selection” [Wybdr tr. pom. poziomu] = ,in height” [W jedn. wysokosci]
i ,Calibration mode” [Tryb kalibracji] = Wet [Mokra] (tylko wskazanie) , Dry [Sucha]
(wprowadzenie wartosci)

Ustawienie fabryczne:
Zakres czujnika (URL) jest przeliczany na jednostke wysokosci

Density unit (127)
[Jednostka gestosci]
Wskazanie

Wskazanie jednostki gestosci. Ci$nienie mierzone jest przeliczane na wysokos¢,
z wykorzystaniem parametréw ,Height unit” [Jedn. wysokoscil, ,Density unit”
[Jedn. gestosci] i ,,Adjust density” [Kalibr. gestosci].

Ustawienie fabryczne:
= g/cm3
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Nazwa parametru Opis
Adjust density (034) Wprowadzenie gestoéci cieczy. Cisnienie mierzone jest przeliczane na wysokos¢,
[Kalibracja gestosci] z wykorzystaniem parametréw ,Height unit” [Jedn. wysokosci], i ,Adjust density”
Wprowadzenie wartosci [Kalibr. gestoscil.

Ustawienie fabryczne:

1.0
Process density (035) Wprowadzenie nowej warto$ci gestosci w celu skorygowania wartosci poprzedniej.
[Gestos¢ cieczy] Kalibracja wykonana zostata np. przy uzyciu wody. Nastepnie zbiornik ma by¢
Wprowadzenie wartosci wykorzystywany dla innej cieczy o innej gestosci. Wartos¢ jest korygowana przez

wprowadzenie nowej gestosci w tym parametrze ,Process density” [Gesto$¢ cieczy].

Wskazdéwka!
Jesli po wykonaniu kalibracji na mokro ma by¢ dokonana zmiana trybu kalibracji
na ,Dry” [Sucha] (za pomoca parametru , Calibration mode” [Tryb kalibracji], najpierw
nalezy prawidtowo zdefiniowa¢ gesto$¢ cieczy dla parametréw ,,Adjust density”
[Kalibracja gestosci] i ,,Process density” [Gesto$¢ cieczy]. Jezeli przy wzroécie poziomu
nastepuje spadek cisnienia, jak np. w przypadku pomiaru objetosci zalegajacej, w
parametrze tym nalezy wprowadzi¢ warto$¢ ujemna.

Ustawienie fabryczne:

1.0
Level before lin. (019) Wskazanie warto$ci poziomu przed linearyzacja.
[Poziom przed
linearyzacja]
Wskazanie

Expert [Ekspert] Measurement [Pomiar] Linearization [Linearyzacja]

Nazwa parametru Opis

Lin. mode (037) Wyb6r trybu linearyzacji.
[Tryb linearyzacji] ..

Wybér opcji Opgje:

m Linear [liniowy]
Warto$¢ poziomu jest wysytana bez wcze$niejszego przeliczania. Przesytana jest
warto$¢ parametru , Level before lin.” [Poziom przed linearyzacjal.

m Erase table [Kasowanie tabeli]
Tabela linearyzacji zostaje skasowana.

» Manual entry [Reczne wprowadzanie] (otwiera tryb edycji tabeli, generowany jest
alarm):
Recznie wprowadzane sa dwie pary wartosci (warto$¢ X iY).

m Semiautomatic entry [Pétautomatyczne wprowadzanie] (otwiera tryb edycji tabeli,
generowany jest alarm):
W tym trybie wprowadzania zbiornik jest stopniowo oprézniany lub napetniany.
Przyrzad automatycznie rejestruje warto$¢ poziomu (warto$¢ X). Powiazana z nia
warto$¢ objetosci, masy lyb % jest wprowadzana recznie (warto$¢ Y).

m Activate table [Aktywacja tabeli]
Wybér tej opcji powoduje wprowadzenie i sprawdzenie tabeli. Przyrzad wskazuje
poziom po linearyzacji.

Ustawienie fabryczne:
Linear [liniowy]

Unit after lin. (038) Wybér jednostki objetosci (jednostki wartodci Y).
[Jednostka po linearyzacji] Oncie:
Wyb6r opciji . p%]

= cm, dm, m, mm

= ]

w ind ft3 m3

m ]

m in, ft

= kgt

n b

m gal

= Jgal

Ustawienie fabryczne:
%

Line numb. (039) [Numer | Wprowadzenie numeru biezacego punktu w tabeli.

wiersza] Punktu o tym numerze dotycza nastepnie wprowadzane wartosci ,, X-value” [Wart. X]
Wprowadzenie wartosci i,Y-value” [Wart. Y].

Zakres wprowadzen:

m1..32
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Nazwa parametru

Opis

X-value (193/040)
[Wart. X]

Wskazanie/ Wprowadzenie
warto$ci

Wprowadzenie warto$ci poziomu dla konkretnego punktu w tabeli i potwierdzenie.

Wskazéwkal
m Jesli parametr ,Lin. Mode” [Tryb linearyzacji] = ,Manual” [Reczny], nalezy recznie
wprowadzi¢ warto$¢ poziomu.
m Jedli parametr ,,Lin. Mode” [Tryb linearyzacji] = ,,Semiautomatic” [Pétautomatycznyl,
warto$¢ poziomu jest wySwietlana i powinna by¢ potwierdzona poprzez
wprowadzenie odpowiadajacej jej warto$ci parametru ,,Y-value” [Wart. Y].

Y-value (041) [Wart. Y]
Wprowadzenie wartosci

Wprowadzenie warto$ci wyjsciowej dla konkretnego punktu tabeli linearyzacji.
Jednostka wybierana jest w parametrze ,,Unit after lin.” [Jednostka po linearyzacji].

Wskazéwka!
Warto$ci w tabeli linearyzacji musza rosna¢ lub male¢ monotonicznie.

Edit table (042)
[Tabela edycji]
Wyb6r opciji

Wybér funkgji dla tabeli edycji.

Opgje:

m Next point [Nastepny punkt]: wprowadzanie nastepnego punktu.

m Current point [Biezacy punkt]: pozostanie przy aktualnie wybranym punkcie,
np. w celu skorygowania btedu.

m Previous point [Poprzedni punkt]: skok do poprzedniego punktu, np. w celu
skorygowania btedu.

m Insert point [Wstawienie punktu|: wstawienie dodatkowego punktu (patrz przykfad
ponizej).

m Delete point [Kasowanie punktu]: Aktualnie wybrany punkt zostaje skasowany.
Patrz przyktad ponize;.

Przyktad: Wstawienie punktu, np. miedzy punktem 4-tym a 5-tym

— Wybra¢ punkt 5 za pomoca parametru ,,Line numb.” [Numer wiersza].

— W parametrze ,Edit table” [Tabela edycji] wybra¢ opcje ,Insert point” [Wstawienie
punktu].

— Punkt 5 jest wyswietlany w parametrze , Line-numb.” [Numer wiersza]. Wprowadzi¢
nowe wartosci dla patametréw ,X-value” [Wart. X] i ,Y-value” [Wart. Y].

Przyktad: Skasowanie punktu, np. punktu 5-go

— Wybra¢ punkt 5 za pomoca parametru ,,Line numb.” [Numer wiersza].

— W parametrze , Edit table” [Tabela edycji] wybra¢ opcje ,Delete point” [Kasowanie
punktu].

— Punkt 5-ty zostaje skasowany. Numery wszystkich kolejnych punktéw zostaja
zmniejszone o 1, tj. po skasowaniu punkt 6-ty staje sie punktem 5-tym.

Ustawienie fabryczne:
Next point [Nastepny punkt]

Tank description (173)
[Opis zbiornika]
Wprowadzenie wartosci

Wprowadzi¢ opis zbiornika (maks. 32 znaki alfanumeryczne).

Tank content (043)
[Zawarto$¢ zbiornika]
Wskazanie

Wskazanie warto$ci poziomu po linearyzaciji.

Expert [Ekspert] Measurement [Pomiar] Flow [Przeptyw] (Deltabar M)

Nazwa parametru Opis

Flow type (044) Wybér typu pomiaru przeptywu.
[Typ pomiaru przeptywu] ..

Wybér opcji Opdje:

m Volume process cond. [Objeto$ciowy w warunkach pracy]

» Volume norm. cond. [Objeto$ciowy, normaliz.] (przeptyw objetosciowy normalizowany
(warunki odniesienia wg standardu europejskiego): 1013,25 mbar i 0 °C)

Volume std. cond. [Objetociowy standaryzowany] (przeptyw objetosciowy
standaryzowany (warunki odniesienia wg standardu amerykariskiego: 1013,25 mbar
1288,15K (15 °C)

Mass [Masa| (masa w warunkach pracy)

Flow in % [Przeptyw w %]

Ustawienie fabryczne:
Flow in % [Przeptyw w %]
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Dodatek
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Nazwa parametru

Opis

Mass flow unit (045)
[Jednostka przeptywu
masowego]

Wyb6r opciji

Wyb6r jednostki przeptywu masowego.

Po wybraniu nowej jednostki, wszystkie parametry opisujace ci$nienie s przeliczane
i wskazywane w nowych jednostkach w wybranym trybie pomiaru poziomu.

W przypadku zmiany trybu pomiaru przeptywu, konwersja jest niemozliwa.

Wymagane warunki poczatkowe:
m Flow type” (044) [Typ pomiaru przeptywu] = Mass [Masa]

Opgje:

g/s, kg/s, kg/min, kg/h

t/s, t/min, t/h, t/day

0z/s, 0z/min

1b/s, Ib/min, Ib/h

ton/s, ton/min, ton/h, ton/day

Ustawienie fabryczne:
kg/s

Norm. flow unit (046)
[Jednostka norm.
przeptywu
objetosciowego, eur]
Wyb6r opciji

Wybér jednostki normalizowanego przeptywu objeto$ciowego.

Po wybraniu nowej jednostki, wszystkie parametry opisujace ci$nienie s przeliczane
i wskazywane w nowych jednostkach w wybranym trybie pomiaru poziomu.

W przypadku zmiany trybu pomiaru przeptywu, konwersja jest niemozliwa.

Wymagane warunki poczatkowe:
m Flow type” (044) [Typ pomiaru przeptywu] = Volume norm. cond. [Norm. przept.
objet., EUR]

Opgje:
» Nm3/s, Nm3/min, Nm3/h, Nm3/day

Ustawienie fabryczne:
Nm3/s

Std. flow unit (047)
[Jednostka norm.

Wybér jednostki standaryzowanego przeptywu objetosciowego.
Po wybraniu nowej jednostki, wszystkie parametry opisujace ci$nienie s przeliczane

przeptywu i wskazywane w nowych jednostkach w wybranym trybie pomiaru poziomu.
objetosciowego, US] W przypadku zmiany trybu pomiaru przeptywu, konwersja jest niemozliwa.
Wybér opcji Wymagane warunki poczatkowe:
m  Flow type” (044) [Typ pomiaru przeptywu] = Volume std. cond. [Norm. przept. objet.,
us]
Opgcje:
® Sm3/s, Sm3/min, Sm3/h, Sm3/day
m SCES, SCEM, SCFH, SCFD
Ustawienie fabryczne:
Sm3/s
Flow unit (048) Wybér jednostki przeptywu objetosciowego.
[Jednostka przeptywu Po wybraniu nowej jednostki, wszystkie parametry opisujace ci$nienie sa przeliczane
objetosciowego] i wskazywane w nowych jednostkach w wybranym trybie pomiaru poziomu.
Wyb6r opciji W przypadku zmiany trybu pomiaru przeptywu, konwersja jest niemozliwa.

Wymagane warunki poczatkowe:
m  Flow type” (044) [Typ pomiaru przeptywu] = Volume process cond. [Objetosciowy
w warunkach pracy]

Opgje:

dm3/s, dm3/min, dm3/h

m3/s, m3/min, m3/h, m3/day
1/s,1/min, 1/h

hl/s, hl/min, hl/day

ft3/s, ft3/min, ft3/h, ft3/day

ACFS, ACEM, ACFH, ACFD

ozf/s, ozf/min

US Gal/s, US Gal/min, US Gal/h, US Gal/day, MGal/day
Imp. Gal/s, Imp. Gal/min, Imp. Gal/h
bbl/s, bbl/min, bbl/h, bbl/day

Ustawienie fabryczne:
m3/s
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Nazwa parametru

Opis

Max. flow (009)

[Maks. przeptyw]
Wprowadzenie wartosci

Wprowadzi¢ warto$¢ maksymalnego przeptywu dla elementu spietrzajacego.

Patrz réwniez karta danych elementu spietrzajacego. Wartos¢ ta zostaje przypisana do
warto$ci maks. ci$nienia wprowadzonej w parametrze ,,Max press. Flow” (010) [Maks.
ci$nienie-przeptyw].

@y, Wskazéwkal

Za pomoca parametru ,Linear/Sqroot” [Liniowa/Pierwiastkowa] (055) nalezy
zdefiniowa¢ charakterystyke sygnatu pradowego dla trybu pomiaru ,,Flow” [Przeptyw].
Ponizsze informacje dotycza ustawienia ,Square root” [Pierwiastkowa:

Po wprowadzeniu nowej wartosci w parametrze ,Max flow” (009) [Maks. przeptyw],
warto$¢ parametru ,Set URV” (057) [Ustaw URV] réwniez ulega zmianie. Do
przypisania warto$ci przeptywu do maks. pradu nalezy uzy¢ parametru ,Set URV” (057)
[Ustaw URV]. Jezeli wymagane jest przypisanie innej warto$ci do maks. pradu niz warto$¢
wprowadzona w parametrze ,Max. flow” (009) [Maks. przeptyw|, wéwczas nalezy

ja wprowadzi¢ w parametrze ,Set URV” (057) [Ustaw URV].

Ustawienie fabryczne:
100.0

Max. pressure flow (010)
[Maks. ci$nienie-
przeplyw]

Wprowadzenie wartosci

Wprowadzi¢ warto$¢ maksymalnego ciSnienia dla elementu spietrzajacego.
— Patrz réwniez karta danych elementu spietrzajacego. Warto$¢ ta zostaje przypisana do
przeptywu okre$lonego parametrem ,Max. flow” (009) [Przeptyw maksymalny].

@y, Wskazéwkal

Za pomoca parametru ,Linear/Sqroot” [Liniowa/Pierwiastkowa] (055) nalezy
zdefiniowa¢ charakterystyke sygnatu pradowego dla trybu pomiaru ,,Flow” [Przeptyw].
Ponizsze informacje dotycza ustawienia ,Linear” [Liniowa]:

Po wprowadzeniu nowej warto$ci w parametrze ,Max. pressure flow” (010) [Maks.
ci$nienie-przeptyw], warto$¢ parametru ,Set URV” (014) [Ustaw URV] réwniez ulega
zmianie. Do przypisania wartosci ci$nienia do maks. pradu nalezy uzy¢ parametru ,Set
URV” (014) [Ustaw URV]. Jezeli wymagane jest przypisanie innej wartosci do maks.
pradu niz warto$¢ wprowadzona w parametrze ,Max press. flow” [Maks. ci$nienie-
przeptyw| (010), wéwczas nalezy ja wprowadzi¢ w parametrze ,Set URV” (014)
[Ustaw URV].

Ustawienie fabryczne:
Goérna warto$¢ zakresu nominalnego czujnika (URL)

Set low-flow cut-off (049)
[Punkt odciecia niskich
przeplywéw]
Wprowadzenie wartosci

Wprowadzenie wartosci dla punktu odciecia (zerowania) pomiaru przy niskich

przeptywach.
Histereza pomiedzy punktem zataczenia i wytaczenia funkcji odciecia pomiaru
przy niskich przeptywach zawsze wynosi 1 % maks. wartosci przeptywu.

Zakres wprowadzen:
Punkt odciecia: 0...50 % maks. wart. przeptywu (,,Max. flow” (009) [Maks. przeptyw]).

® _Q @ Q.
Qmax Omax /
6%
50/0
Y A
0% S 0% I

PO1-PMD 7xxxx-05-xx-xx-%x-000

Ustawienie fabryczne:
5 % (maksymalnej warto$ci przeptywu)

Flow (018) [Przeptyw]
Wskazanie

Wskazuje aktualng warto$¢ przeptywu.

Expert [Ekspert] Measurement [Pomiar] Sensor limits [Wart. graniczne czujnika]

Nazwa parametru

Opis

LRL sensor (101)
[LRL czujnika]
Wskazanie

Wskazuje dolna warto$¢ zakresu nominalnego czujnika.

URL sensor (102) [URL
czujnika]
Wskazanie

Wskazuje gérna warto$¢ zakresu nominalnego czujnika.
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Dodatek
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Expert [Ekspert] Measurement [Pomiar]|

Sensor trim [Trymow. charakt. czujnika]

Nazwa parametru

Opis

Lo trim measured (129)
Wskazanie

Wskazanie zadanego ci$nienia referencyjnego dla dolnego punktu kalibracyjnego.

Hi trim measured (130)
Wskazanie

Wskazanie zadanego ci$nienia referencyjnego dla gérnego punktu kalibracyjnego.

Lo trim sensor (131)
[Kalibracja dolnej wartos$ci
zaKkresu]

Wprowadzenie wartosci

Ponowna kalibracja czujnika poprzez wprowadzenie ci$nienia zadanego, z jednoczesnym

zatwierdzeniem ci$nienia referencyjnego jako dolnego punktu kalibracyjnego.

Hi trim sensor (132)
(Kalibracja gérnej
wartosci zakresu]
Wprowadzenie wartosci

Ponowna kalibracja czujnika poprzez wprowadzenie ci$nienia zadanego, z jednoczesnym

zatwierdzeniem ci$nienia referencyjnego jako gérnego punktu kalibracyjnego.

10.2.3 Output [Wyijscie]

Expert [Ekspert] Output [WyjScie] Current output [Wyjscie pradowe]

Nazwa parametru

Opis

Output current (054) [Prad
wyjsciowy]
Wskazanie

Wskazanie aktualnej wartosci pradu.

Alarm behav. P (050)
[Reakcja po alarmie]
Wyb6r opciji

zakresu czujnika w gore lub w dot.

Opcje:

m Ostrzezenie
Przyrzad kontynuuje pomiary. Wy$wietlany jest komunikat btedu.

m Alarm
Sygnat wyjSciowy przyjmuje wartos¢, ktéra moze by¢ definiowana w funkcji
,Output fail mode” [Reakcja wyjécia na usterke].

= NAMUR

Prad wyjsciowy = 3,6 mA
— Wyjcie pradowe przyjmuje warto$¢ 21 ... 23 mA, zaleznie od ustawienia
w parametrze ,High alarm curr.” (052) [Maks. prad alarmowy].

Ustawienie fabryczne:
Ostrzezenie

Konfiguracja wyjscia pradowego w przypadku przekroczenia wartosci granicznych

— Lower sensor limit undershot [Przekroczenie doln. wart. gr. czujnika w dé#]:

Alarm cur. switch (165)
[Przetacznik pradu alarmu]

alarmowa]

Wskazanie
n AF

(051) [Reakcja wyjscia na usterke].
® Alarm min. [Min. prad alarmowy]

oprogramowania.

Wskazanie statusu mikroprzetacznika 3 ,SW/alarm min.” [Prad alarmu/Min. warto$¢

”

Prad alarmowy przyjmuje warto$¢ ustawiong w parametrze ,,Output fail mode

Prad alarmowy wynosi 3,6 mA niezaleznie od warto$ci ustawianej za pomoca

Output fail mode (190)
[Reakcja wyj$cia

na usterke]

Wyb6r opcii

Wybér wartosci pradu w przypadku alarmu.

W tym parametrze.

Opcje:
® Max. (110%): mozliwo$¢ ustawienia w zakresie 21 ... 23 mA

curr. (052)” [Maks. prad alarmowy]
» Hold: zachowanie ostatniej wartosci mierzonej
= Min. (-10%): 3,6 mA

Ustawienie fabryczne:
Max. alarm 110% (22 mA) [Maks. warto$¢ alarmowa (110%)]

W przypadku wystapienia alarmu prad wyjSciowy przyjmuje warto$¢ zdefiniowana

Max: mozliwo$¢ ustawienia w zakresie 21 ... 23 mA — patrz réwniez ,High alarm
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Nazwa parametru

Opis

High alarm curr. (052)
[Maks. prad alarmowy]
Wprowadzenie wartosci

Definiowanie warto$ci maksymalnego pradu alarmowego.
— Patrz réwniez ,,Output fail mode” [Reakcja wyjécia na usterke.

Zakres wprowadzen:
21...23mA

Ustawienie fabryczne:
22 mA

Set min. current (053)
[Ustaw prad min.]
Wprowadzenie wartosci

Wprowadzenie minimalnej warto$ci pradu.

W pewnych przypadkach sygnat pradowy ponizej 4,0 mA nie jest akceptowany
przez niektére moduly przetaczajace.

Opgje:

= 38 mA

= 40mA

Ustawienie fabryczne:

3,8 mA

Lin./SQRT switch (133)
[Liniowa/Pierwiastkowa]
Wskazanie

Wskazanie ustawienia mikroprzetacznika 4 ,SW/SQRT”.

Wskazanie

n SW
Charakterystyka przetwarzania jest ustawiona za pomoca parametru , Linear/Sqroot”
(055) [Liniowa/Pierwiastkowa]

m Square root [Pierwiastkowa|
Charakterystyka przetwarzania jest pierwiastkowa, niezaleznie od nastawy
wybieranej
w menu obstugi. Taka charakterystyka jest wymagana dla pomiaru przeptywu
z wykorzystaniem réznicy cinien.

Linear/Sqroot (055)
[Liniowa/Pierwiastkowa]
Wyb6r opciji

Wybér charakterystyki wyjscia pradowego dla trybu pomiarowego ,Flow” [Przeptyw].
Patrz réwniez: ,,Set LRV” (056) [Ustaw LRV] i ,,Set URV” (057) [Ustaw URV].

Wymagane warunki poczatkowe:
m  Measuring mode” (005) [Tryb pomiaru] = Flow [Przeptyw]

Opgje:

m Linear [Liniowa]
wyjscie pradowe odzwierciedla liniowy sygnat pomiarowy ci$nienia. Przeptyw jest
obliczany przez zewnetrzny przelicznik.

m Flow (square root) [Przeptyw (pierwistkowa)|
wyijscie pradowe odzwierciedla pierwiastkowa charakterystyke sygnatu przeptywu.
Warto$¢ sygnatu pradowego jest wéwczas wskazywana na wskazniku lokalnym
z symbolem pierwiastka.

Ustawienie fabryczne:
Square root [Pierwiastkowa]

Get LRV (015)

[Zatwierdz LRV]
Wprowadzenie wartosci
(tylko w trybie pomiarowym
ci$nienia)

Zatwierdzenie zera — z zadaniem ci$nienia referencyjnego.

Warto$¢ ci$nienia dla min. warto$ci zakresu pradowego (4 mA) oddziatuje na przyrzad.
Poprzez wybér opcji ,, Confirm” [PotwierdZ], min. warto$¢ zakresu pradowego
przyporzadkowana zostaje do zadanej warto$ci ciSnienia.

Opgje:
= Abort [Przewij|
m Confirm [PotwierdZ]

Set LRV (056, 013, 166,
168) [Ustaw LRV]
Wprowadzenie wartosci

Zadana warto$¢ ci$nienia zostaje zapamietana jako zero (4 mA).

Ustawienie fabryczne:

0.0 % w trybie pomiarowym poziomu;

0.0 lub zgodnie ze specyfikacja w zamdéwieniu dla trybu pomiarowego ci$nienia
0.0 m3/h dla trybu pomiarowego przeptywu

Get URV (016)
[Zatwierdz URV]
Wprowadzenie wartosci
(tylko w trybie pomiarowym
ci$nienia)

Zatwierdzenie zakresu — z zadaniem ci$nienia referencyjnego.

Warto$¢ ci$nienia dla maks. wartosci zakresu pradowego (20 mA) oddziatuje na
przyrzad. Poprzez wybdér opcji ,,Confirm” [PotwierdZ], maks. warto$¢ zakresu
pradowego przyporzadkowana zostaje do zadanej wartosci ciSnienia.

Opgje:
= Abort [Przewij|
m Confirm [PotwierdZ]
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Nazwa parametru

Opis

Set URV (057,014, 167,
169) [Ustaw URV]
Wprowadzenie wartosci

Zadana warto$¢ ci$nienia zostaje zapamietana jako zakres (20 mA).

Ustawienie fabryczne:

100,0 % w trybie pomiarowym poziomu;

URL czujnika zgodnie ze specyfikacja w zaméwieniu dla trybu pomiarowego cisnienia;
3 600 m3/h dla trybu pomiarowego przeplywu

Startcurrent (134)
[Prad rozruchowy]
Wprowadzenie wartosci

Funkcja ta stuzy do wprowadzenie warto$ci pradu rozruchowego. Ustawienie to zostaje
réwniez zachowanie w trybie wielopunktowym (HART Multidrop).

Opcje:

= 12mA

= Max Alarm (22 mA, brak mozliwosci zmiany)

Ustawienie fabryczne:
12 mA

Curr. trim 4mA (135)
[Trymowanie pradu 4 mA]
Wprowadzenie wartosci

Wprowadzenie warto$ci pradu dla dolnego punktu (4 mA) trymowanej charakterystyki
wyjscia pradowego. Za pomocg tego parametru oraz ,,Curt. trim 20mA” mozna
dopasowac charakterystyke wyjécia pradowego do warunkéw transmisyjnych.

Procedura trymowania charakterystyki dla min. wartosci zakresu pradowego:
1. W parametrze ,Simulation” [Symulacja| wybra¢ opcje ,,Current” [Prad].
2. Dla parametru ,,Sim. current” [Sym. pradu] wprowadzi¢ warto$¢ ,4 mA”.

3. W parametrze ,,Curr. trim 4mA” wprowadzi¢ warto$¢ pradu mierzona przez
podiaczony zewnetrzny modut przetaczajacy.

Zakres wprowadzen:
Warto$¢ mierzona pradu +0,2 mA

Ustawienie fabryczne:
4 mA

Curr. trim 20mA (136)
[Trymowanie pradu 20 mA]
Wprowadzenie wartosci

Wprowadzenie warto$ci pradu dla gérnego punktu (20 mA) trymowanej
charakterystyki wyjécia pradowego. Za pomoca tego parametru oraz ,,Curr. trim 4mA”
mozna dopasowa¢ charakterystyke wyjscia pradowego do warunkéw transmisyjnych.

Procedura trymowania charakterystyki dla min. wartosci zakresu pradowego:
1. W parametrze ,Simulation” [Symulacja| wybra¢ opcje ,,Current” [Prad].
Dla parametru ,,Sim. current” [Sym. pradu| wprowadzi¢ warto$¢ ,,20 mA”.

W parametrze ,Curr. trim 20mA” wprowadzi¢ warto$¢ pradu mierzona przez
podiaczony zewnetrzny modut przetaczajacy.

Zakres wprowadzen:
Warto$¢ mierzona pradu +0,2 mA

Ustawienie fabryczne:
20 mA

Offset trim 4mA (137)
[Przesuniecie trym. 4mA]
Wskazanie

Wskazanie réznicy pomiedzy wartoscia 4 mA a wartosciag wprowadzona w parametrze
,Current trim 4mA”.

Ustawienie fabryczne:
0

Offset trim 20mA (138)
[Przesuniecie trym. 20mA]
Wskazanie

Wskazanie réznicy pomiedzy warto$cia 20 mA a wartoscia wprowadzona w parametrze
,Current trim 20mA”.

Ustawienie fabryczne:
0
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10.2.4 Communication [Komunikacja]

Expert [Ekspert] Communication [Komunikacja] HART config [Konfig HART]

Nazwa parametru

Opis

Burst mode (142)
[Tryb rozgtoszeniowy]
Wyb6r opciji

Witaczenie lub wytaczenie trybu rozgtoszeniowego.

Opgje:
= On [Zat]
n Off [Wyt|

Burst option (143)
[Opcja trybu
rozgloszeniowego]
Wprowadzenie wartosci

Ten parametr stuzy do okre$lenia komend HART wysytanych do urzadzenia nadrzednego
(master).

Opgje:
m | (Komenda HART 1)
2 (Komenda HART 2)
3 (Komenda HART 3)
9 (Komenda HART 9)
33 (Komenda HART 33)

Ustawienie fabryczne:
1 (Komenda HART 1)

Current mode (144)
[Tryb wyj$cia pradowego]
Wyb6ér opciji

Konfigurowanie trybu pracy wyjscia pradowego dla komunikacji HART.

Opgje:
m Sygnalizacja
Warto$¢ mierzona jest przesytana jako warto$¢ pradu
m Fixed [Staly]
Prad staty 4,0 mA (tryb wielopunktowy HART Multidrop)
(warto$¢ mierzona jest przesytana za pomoca sygnatu cyfrowego HART)

Ustawienie fabryczne
Signalling [Sygnalizacja]

Bus address (145)
[Adres sieciowy]
Wprowadzenie wartosci

Wprowadzenie adresu umozliwiajacego wymiane danych za pomoca protokotu HART.
(jednostka nadrzedna, wersja HART 5.0: zakres 0 .. 15, gdzie adres = 0 odpowiada
ustawieniu ,,Signaling” [Sygnalizacja]; wersja HART 6.0: zakres O ... 63)

Ustawienie fabryczne:
0

Preamble number (146)
[Liczba preambut]
Wprowadzenie wartosci

Wprowadzenie liczby preambut dla protokotu HART. (Synchronizacja modeméw
wystepujacych w linii transmisyjnej, tak aby kazdy modut mégt ,,przejac¢” pojedynczy bajt
— wymagane jest dostarczenie co najmniej 2 bajtéw.)

Zakres wprowadzen:
2..20

Ustawienie fabryczne:
5

Expert [Ekspert] Communication [Komunikacja] HART info [Info - HART]

Nazwa parametru

Opis

Device type code (105)

[Kod typu przyrzadu]
Wskazanie

Wskazanie numeru identyfikacyjnego przyrzadu.
Dla Deltabar M: 33

Dla Deltapilot: 35

Dla Cerabar: 25

Device revision (108)
[Weryfikacja przyrzadu]
Wskazanie

Wskazanie danych weryfikacyjnych przyrzadu.
np.: 1

Manufacturer ID (103) [Nr
ID producenta]
Wskazanie

Wskazanie numeru identyfikacyjnego producenta w dziesietnym formacie liczbowym.
dla Endress+Hauser: 17

HART revision (180)
[Wersja HART]
Wskazanie

Wskazanie numeru wersji protokotu HART.
w przyktadzie: wersja 6

Endress+Hauser



Cerabar M, Deltabar M, Deltapilot M / 4...20 mA HART

Dodatek
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Nazwa parametru

Opis

Descriptor (139)
[Deskryptor]
Wprowadzenie wartosci

Wprowadzenie opisu punktu pomiarowego (maksymalnie 16 znakéw
alfanumerycznych).

HART message (140)
[Komunikat HART]
Wprowadzenie wartosci

Wprowadzenie komunikatu (maksymalnie 32 znaki alfanumeryczne).
W przypadku komendy z jednostki nadrzednej, komunikat ten przesytany jest za
pomoca protokotu HART.

HART date (141)
[Data HART]
Wprowadzenie wartosci

Wprowadzenie daty ostatniej zmiany konfiguracji.

Ustawienie fabryczne:
DD/MM/RR (data testu koricowego)

Expert [Ekspert] Communication [Komunikacja] HART output [Wyjscie HART]

Nazwa parametru

Opis

Primary value is (147)
[Ident. gtéwnej wartosci
mierzonej]

Wskazanie

Parametr ten wskazuje warto$¢ mierzona, ktéra jest przesytana jako gtéwna wartos¢

mierzona za pomoca protokotu HART.

Wskazywana zmienna zalezy od wybranego trybu pomiarowego:

— Tryb pomiarowy ,,Pressure” [Ci$nienie]: ,Meas. Pressure” [Ci$nienie mierzone]

— Tryb pomiaru ,,Level” [Poziom]|, opcja pomiaru poziomu ,Linear” [Liniowy]: ,Level
before lin” [Poziom przed linearyzacja)

— Tryb pomiaru ,,Level” [Poziom], opcja ,Activate table” [Aktywacja tabeli] poprzez
parametr , Lin. Mode” [Tryb linearyzacii]: ,, Tank content” [Zawarto$¢ zbiornika]

Primary value (148)
[Gtéwna wartos¢ mierzona])
Wskazanie

Wskazanie gtéwnej wartosci mierzone;.
— Patrz réwniez ,,Primary value is” [Ident. gtéwnej wartosci mierzonej|

Secondary val. is (149)
[Wybér drugiej wartosci
mierzonej]

Wskazanie

Wyb6r drugiej warto$ci procesowej.

W zalezno$ci od wcze$niej zdefiniowanego trybu pomiaru, jako drugi parametr
procesowy mozna wybrac jedna z ponizszych wartoci:

— ,Meas. Pressure” [Ci$nienie mierzone]

— ,Sensor pressure” [Ci$nienie czujnika]

— ,Corrected press.” [Cisnienie po korekcji]

— ,Pressure af. damp” [Ci$nienie po ttumieniy]

— ,Sensor temp.” [Temperatura czujnika]

— ,Level before lin.” [Poziom przed linearyzacja|

— ,Tank content” [Zawarto$¢ zbiornika]

Secondary value (150)
[Druga warto$¢ mierzona]
Wskazanie

Wskazanie drugiej wartosci procesowej. — Patrz réwniez ,Secondary val. is” [Wybér
drugiej wartosci mierzonej

Third value is (151) [Wybér
trzeciej warto$ci mierzonej]
Wskazanie

Wybér trzeciej warto$ci procesowej. — Patrz réwniez ,,Secondary val. is” [Wybér
drugiej wartosci mierzonej

Third value (152)
[Trzecia warto$¢ mierzona]
Wskazanie

Wskazanie trzeciej wartosci procesowej. — Patrz réwniez ,, Third val. is” [Wybér
trzeciej warto$ci mierzonej]

4th value is (153)

[Wybor czwartej wartosci
mierzonej]

Wskazanie

Wyb6r czwartej warto$ci procesowej. — Patrz réwniez ,Secondary val. is” [Wybér
drugiej wartosci mierzonej

4th value (154)
[Czwarta warto$¢ mierzona]
Wskazanie

Wskazanie czwartej warto$ci procesowej. — Patrz réwniez ,,4th value is” [Wyb6r
czwartej warto$ci mierzonej]

Expert [Ekspert] Communication [Komunikacja] HART input [Wejscie HART]

Nazwa parametru

Opis

HART input value (155)
[Wartos$¢ wejsciowa HART]
Wskazanie

Wskazanie warto$ci wejsciowej HART.
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Nazwa parametru

Opis

HART input stat. (179)

Wskazanie statusu wejécia HART

[Jedn. wejsciowa HART]
Wyb6r opciji

[Status wejscia HART] Bad / Uncertain / Good [Zty/Nieokre$lony/Dobry]
Wskazanie
HART input unit (156) Wyb6r wartosci wejsciowej HART.

Opgje:

Unknown [Nieokreslona]
mbar, bar

mmH20, ftH20, inH20
Pa, hPa, kPa, MPa

psi

mmHg, inHg

Torr

g/cm?, kg/cm?

lb/ft?

atm

°C, °F, K, R

Ustawienie fabryczne:
Unknown [Nieokreslona]

HART input stat. (157)
[Format wejscia HART]
Wyb6r opciji

OkreSlenie formatu wskazywania wartosci wejsciowych HART.

Opgje:

= x.X (domyslna)
XXX
® X.XXX

m X.XXXX

B X XXXXX
Ustawienie fabryczne:
XX

10.2.5 Application [Aplikacja]

Expert [Ekspert] Application [Aplikacja] (Cerabar M i Deltapilot M)

Nazwa parametru

Opis

Electr. delta P (158)
[Elektr. pom. réznicy cisnieti]
Wprowadzenie wartosci

Do wiaczania i wylaczania aplikacji elektrycznego pomiaru réznicy cisniert
z uwzglednieniem warto$ci zewnetrznej lub statej.

Opgje:

Off [Wyt.]

External value [Warto$¢ zewnetrzna|
Constant [Stata]

Ustawienie fabryczne:
Off [Wyt.]

Fixed ext. value (174)
[Stata zewn.]
Wprowadzenie wartosci

Funkcja ta stuzy do wprowadzania statej.
Warto$¢ jest wyrazona w jednostkach okreslonych w parametrze ,HART input unit”
[Jedn. wejsciowa HART].

Ustawienie fabryczne:
0.0
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Dodatek
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Expert [Ekspert]

Wskazéwka!

Application [Aplikacja]

Totalizer 1 [Licznik 1] (Deltabar M)

Dla opcji pomiaru przeptywu ,,Flow in %” [Przeptyw w %] licznik jest niedostepny i ta opcja nie jest
wysSwietlana w tej pozycji menu.

Nazwa parametru

Opis

Eng. unit totalizer 1
[Jednostka licznika 1]
(058) (059) (060) (061)
Wyb6r opciji

Wyb6r jednostki dla licznika 1.

Opcje

W zalezno$ci od nastawy w parametrze ,,Flow meas. type” (044) [Typ pom. przeptywu]
W parametrze tym dostepna jest lista wyboru jednostek objetosci, objetosci
normalizowanej, objetosci standaryzowanej lub masy. Po wybraniu nowej jednostki
objetosci lub masy, wszystkie parametry zwiazane z licznikiem sg przeliczane i
wskazywane w nowych jednostkach. W przypadku zmiany typu pomiaru przeptywu,
zliczana warto$¢ nie jest przeliczana.

Kod bezposredniego dostepu zalezy od opcji wybranej w parametrze ,,Flow meas. type”
(044) [Typ pom. przeptywu]:

— (058): Typ pomiaru przeptywu ,,Mass” [Masa]

— (059): Typ pomiaru przeptywu ,Volume norm. cond.” [Norm. przept. objet., EUR]

— (060): Typ pomiaru przeptywu ,Volume sts. cond.” [Norm. przept. objet., US]

— (061): Typ pomiaru przeptywu , Volume process cond.” [Objetosciowy w war. pracy]

Ustawienie fabryczne:
3
m

Totalizer 1 mode (175)
[Tryb licznika 1]

Okreslenie sposobu pracy licznika.

Opgje:

m Balanced [Bilansowanie]: Zliczanie wszystkich przeptywéw mierzonych (dodatnich
i ujemnych)

m Pos. flow only [Tylko dodatnie]: zliczane sa tylko przeptywy w kierunku dodatnim.

m Neg. flow only [Tylko ujemne]: zliczane sa tylko przeptywy w kierunku ujemnym.

» Hold [Zatrzymanie]: Nie sa zliczane Zadne przeptywy. Licznik wskazuje warto$¢
biezaca.

Ustawienie fabryczne:
Pos. flow only [Tylko dodatnie]

Totalizer 1 failsafe (176)
[Reakcja licznika 1 na
usterke]

Okredla sposéb reakcji licznika w przypadku wystapienia btedu.

Opgje:
= Run [Kontynuacijal: zliczanie jest kontynuowane.
» Hold [Wstrzymanie|: zliczanie zostaje zatrzymane i wskazywana jest warto$¢ biezaca.

Reset Totalizer 1 (062)
[Kasowanie licznika 1]
Wyb6r opciji

Parametr ten umozliwia zerowanie licznika 1.

Wybér opgji:
= Abort [Przerwij] (licznik nie zostaje skasowany)
m Reset [Kasuj]

Ustawienie fabryczne:
Abort [Przewij]

Totalizer 1 (063)
[Licznik 1]
Wskazanie

Wskazanie catkowitej wartosci przeptywu sumowanej przez licznik 1. Warto$¢ ta moze
by¢ skasowana za pomoca parametru , Reset totalizer 1” [Kasowanie licznika 1]. Parametr
,Totalizer 1 overflow” [Nadmiar licznika 1] wskazuje nadmiar.

Przyktad: Warto$¢ 123456789 m3 jest wskazywana nastepujaco:
— Totalizer 1 [Licznik 1]: 3 456 789 m?
— Totalizer 1 overflow [Nadmiar licznika 1): 12 E7 m3

Totalizer 1 overflow (064)
[Nadmiar licznika 1]
Wskazanie

Wskazanie nadmiaru licznika 1.
— Patrz réwniez , Totalizer 1” (063) [Licznik 1].
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Expert [Ekspert] Application [Aplikacja] Totalizer 2 [Licznik 2] (Deltabar M)

Wskazdéwka!

Dla opcji pomiaru przeptywu ,,Flow in %” [Przeptyw w %] licznik jest niedostepny i ta opcja nie jest
wySwietlana w tej pozycji menu.

Nazwa parametru

Opis

Eng. unit totalizer 2
[Jednostka licznika 2]
(065) (066) (067) (068)
Wyb6ér opciji

Wybér jednostki dla licznika 2.
— Patrz réwniez , Eng. unit totalizer 1” [Jednostka licznika 1].

Kod bezposredniego dostepu zalezy od opcji wybranej w parametrze ,Flow meas. type”

(044) [Typ pom. przeptywu]:

— (065): Typ pomiaru przeptywu ,Mass” [Masa]

— (066): Typ pomiaru przeptywu ,,Gas norm. cond.” [Norm. przept. objet. gazu, EUR]|

— (067): Typ pomiaru przeptywu ,,Gas std. cond.” [Norm. przept. objet. gazu, US|

— (068): Typ pomiaru przeptywu ,,Volume process cond.” [Objeto$ciowy w warunkach
pracy]

Ustawienie fabryczne:
3
m

Totalizer 2 mode (177)
[Tryb licznika 2]

Okreslenie sposobu pracy licznika.

Opgje:

m Balanced [Bilansowanie]: Zliczanie wszystkich przeptywdéw mierzonych (dodatnich
i ujemnych)

m Pos. flow only [Tylko dodatnie]: zliczane s3 tylko przeptywy w kierunku dodatnim.

m Neg. flow only [Tylko ujemne]: zliczane s3 tylko przeptywy w kierunku ujemnym.

» Hold [Zatrzymanie]: Nie sa zliczane Zadne przeptywy. Licznik wskazuje warto$¢
biezaca.

Ustawienie fabryczne:
Pos. flow only [Tylko dodatnie]

Totalizer 2 failsafe (178)
[Reakcja licznika 2 na
usterke]

Okredla spos6b reakcji licznika w przypadku wystapienia btedu.

Opgje:
® Run [Kontynuacjal: zliczanie jest kontynuowane.
» Hold [Zatrzymanie]: zliczanie zostaje zatrzymane i wskazywana jest warto$¢ biezaca.

Totalizer 2 (069)
[Licznik 2]
Wskazanie

Wskazanie catkowitej wartosci przeptywu sumowanej przez licznik 2. Parametr
,Totalizer 2 overflow” (070) [Nadmiar licznika 2] wskazuje nadmiar.
Patrz przyktad dla parametru , Totalizer 1” [Licznik 1]

Totalizer 2 overflow (070)
[Nadmiar licznika 2]
Wskazanie

Wskazanie nadmiaru licznika 2.
Patrz przyktad dla parametru , Totalizer 1” [Licznik 1].

10.2.6 Diagnosis [Diagnostyka]

Expert [Ekspert] Diagnosis [Diagnosyka]

Nazwa parametru

Opis

Diagnostic code (071)
[Kod diagnostyczny]
Wskazanie

Wskazanie komunikatéw diagnostycznych aktualnie wyswietlanych o najwyzszym
priorytecie.

Last diag. code (072)
[Ostatnie kody
diagnostyczne]
Wskazanie

Wskazanie komunikatéw ktére pojawity sie jako ostatnie i ktérych przyczyny zostaty
wyeliminowane.

&y, Wskazéwkal

» Komunikacja cyfrowa: wyswietlany jest ostatni komunikat.

» Wykaz komunikatéw przechowywanych w parametrze , Last diag. code” [Ostatni kod
diagnostyczny| mozna skasowaé za pomoca parametru ,Reset logbook” [Kasowanie
rejestru]
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Nazwa parametru Opis
Reset logbook (159) Parametr ten stuzy do kasowania wszystkich komunikatéw przechowywanych
[Kasowanie rejestru] W parametrze ,Last diag. code [Ostatnie kody diagnostyczne] oraz w rejestrze zdarzen:
Wyb6r opciji sLast diag. 1” [Ostatni kod diag. 1] do ,,Last diag 10” [Ostatni kod diag. 10].
Opgje:

Endress+Hauser

= Abort [Przewij|
m Confirm [PotwierdZ]

Ustawienie fabryczne:
Abort [Przewij]

Min. meas. press. (073) Wskazanie najnizszej zmierzonej warto$ci ci$nienia (wskaZnik peak hold). WskaZnik ten
[Min. ci$n. zmierzone] mozna skasowaé za pomoca parametru ,Reset peakhold” [Kasowanie peak hold].

Wskazanie

Max. meas. press. (074) Wskazanie najwyzszej zmierzonej wartosci ci$nienia (wskaznik peak hold). Wskaznik ten
[Maks. ci$n. zmierzone] mozna skasowaé za pomoca parametru ,Reset peakhold” [Kasowanie peak hold].

Wskazanie
Reset peakhold (161) Parametr ten umozliwia skasowanie wskaznikéw ,Min meas. pres.” [Min. ci$n.
[Kasowanie peak hold] zmierzone] i ,Max. meas. press.” [Maks. ci$n. zmierzone].
Wyb6r opciji Opdje:
= Abort [Przewij)
m Confirm [PotwierdZ]
Ustawienie fabryczne:
Abort [Przewij]
Operating hours (162) Wskazanie czasu pracy w godzinach. Parametr ten nie moze by¢ kasowany.
[Godziny pracy]
Wskazanie
Config. counter (100) Wskazanie warto$ci licznika konfiguracji.
[Licznik konfiguracji] Warto$¢ licznika wzrasta o 1 wraz z kazda zmiana parametru lub grupy. Licznik zlicza do
Wskazanie 65535 a nastepnie ponownie rozpoczyna zliczanie od 0.

Expert [Ekspert] Diagnosis [Diagnostyka] Diagnostic list [Lista diagnostyczna]

Nazwa parametru

Opis

Diagnostic 1
Diagnostic 2
Diagnostic 3
Diagnostic 4
Diagnostic 5
Diagnostic 6

075) |Diagnostyka 1]
076) |Diagnostyka 2]
077) |Diagnostyka 3]
078) |Diagnostyka 4]
079) |Diagnostyka 5]
080) [Diagnostyka 6]
Diagnostic 7 (081) [Diagnostyka 7]
Diagnostic 8 (082) [Diagnostyka 8]
Diagnostic 9 (083) [Diagnostyka 9]
Diagnostic 10 (084) [Diagnostyka 10]

Parametry te wskazuja maksymalnie 10 aktualnie wystepujacych komunikatéw
diagnostycznych, uszeregowanych wedtug priorytetu.

Expert [Ekspert] Diagnosis [Diagnostyka] Event logbook [dziennik zdarzeti]

Nazwa parametru

Opis

Last diag. 1 (085) [Ostatni kod diagnost.

(085)
Last diag. 2 (086) [Ostatni kod diagnost
Last diag. 3 (087) [Ostatni kod diagnost
Last diag. 4 (088) [Ostatni kod diagnost
Last diag. 5 (089) [Ostatni kod diagnost
Last diag. 6 (090) [Ostatni kod diagnost
Last diag. 7 (091) [Ostatni kod diagnost
Last diag. 8 (092) [Ostatni kod diagnost
Last diag. 9 (093) [Ostatni kod diagnost

1]
.2
)
.4
.5
.6
7
.8
.9

Last diag. 10 (094) [Ostatni kod diagnost. 10]

Wskazanie 10 komunikatéw ktére pojawily sie jako ostatnie i ktérych
przyczyny zostaty wyeliminowane. Mozna je skasowa¢ za pomoca
parametru , Reset logbook” [Kasowanie rejestru]. Btedy, ktére wystapity
wielokrotnie, sa wyswietlane tylko jeden raz.

127



Dodatek Cerabar M, Deltabar M, Deltapilot M / 4...20 mA HART

Expert [Ekspert] Diagnosis [Diagnostyka] Simulation [Symulacja]

Nazwa parametru Opis

Simulation mode (112) Zafaczenie oraz wyb6r trybu symulacii.

[Tryb symulacji] Zmiana trybu pracy lub trybu pomiaru poziomu powoduje wytaczenie aktywnego trybu
Wyb6ér opciji symulacii.
Opgje:

= None [Brak]

m Pressure [CiSnienie], — patrz réwniez opis parametru ,,Sim. Pressure” [Symulacja
ci$nienia]

Level [Poziom|, — patrz réwniez opis parametru ,,Sim. Level” [Symulacja poziomul]
Flow [Przeptyw], — patrz réwniez opis parametru ,,Sim. Flow” [Symulacja przeptywu”
Tank content [Zawarto$¢ zbiornika], — patrz réwniez opis parametru ,,Sim. tank cont.”
[Symulacja zawarto$ci zbiornika|

Current [Prad], — patrz réwniez opis parametru ,,Sim. Current” [Symulacja pradu]
Alarm/warning [Alarm/Ostrzezenie], — patrz réwnieZ opis parametru ,,Sim. error
no.” [Symulacja btedu nr]

Cerabar M i Deltapilot M:
Blok przetwornika
— Symulacja warto$ci poziomu
— Symulacja zawartosci zbiornikg
Ciénienie
Try. Kalibracjg -
Czujnik |-# ch-ki [ i Ttumienie { i % Wyjscie
j zzulj(:ﬂka pozycji Poziom pradowe

*

Symulacja

. e radu
Symulacja wartosci cisnienia pra

PO1-FMX21 xxxx-05-xx-xx-pl-004

Deltabar M:
Blok przetwornika
— Symulacja warto$ci poziomu
— Symulacja zawarto$ci zbiornikag
Cisnienie
Try. Kalibracjg Wyiscie
Czujnik | Ch_l.(i. = pozycji Ttumienie { Poziom P pr)aijdowe
czujnika
Przeptyw §
Symul.
. i i . - pradu
Symulacja wartosci ci$nienia Symulacja wartosci przeptywu

PO1-PMD55xxx-05-xx-xx-pl-007

Ustawienie fabryczne:

None [Brak]
Sim. pressure (113) Wprowadzenie warto$ci symulowanej.
[Symulacja wartosci — Patrz réwniez ,,Simulation mode” [Tryb symulacii]

ci$nienia]

. = Wymagane warunki poczatkowe:
Wprowadzenie warto$ci

m  Simulation mode” [Tryb symulacji] = Pressure [Cisnienie]

Ustawienie fabryczne:
Aktualna warto$¢ mierzona ci$nienia

Sim. flow (114) Wprowadzenie warto$ci symulowane;j.
[Symulacja wartosci — Patrz réwniez ,,Simulation mode” (112) [Tryb symulacji]
przeplywu Wymagane warunki poczatkowe:

Wprowadzenie wartosci m  Meas. mode” [Tryb pomiaru| = Flow [Przeptyw] i ,,Simulation Mode” [Tryb symulacji]

= Flow [Przeptyw]
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Nazwa parametru

Opis

Sim. level (115)
[Symulacja wartosci
poziomu]
Wprowadzenie wartosci

Wprowadzenie wartosci symulowanej.
— Patrz réwniez ,Simulation mode” [Tryb symulacii]

Wymagane warunki poczatkowe:
®»  Measuring mode” [Tryb pomiaru] = Level [Poziom] i ,,Simulation mode” [Tryb
symulacji] = Level [Poziom]

Sim. tank cont. (116)
[Symulacja zawarto$ci
zbiornika]
Wprowadzenie wartosci

Wprowadzenie wartosci symulowanej.
— Patrz réwniez ,Simulation mode” [Tryb symulacii]

Wymagane warunki poczatkowe:

m  Measuring mode” [Tryb pomiaru] = Level [Poziom], opcja trybu linearyzacji ,,Activate
table” [Aktywacja tabeli] i ,Simulation mode” [Tryb symulacji] = Tank content
[zawarto$¢ zbiornika).

Sim. current (117)
[Symulacja pradu]
Wprowadzenie wartosci

Wprowadzenie wartosci symulowanej.
— Patrz réwniez ,,Simulation mode” [Tryb symulacji]

Wymagane warunki poczatkowe:
m  Simulation mode” [Tryb symulaciji] = Current value [Warto$¢ pradu]

Ustawienie fabryczne:
Aktualna warto$¢ pradu

Sim. error no. (118)
[Symulacja btedu nr]
Wprowadzenie wartosci

Wprowadzenie numeru komunikatu diagnostycznego.
— Patrz réwniez ,,Simulation mode” [Tryb symulacji]

Wymagane warunki poczatkowe:
m _ Simulation mode” [Tryb symulacji] = Alarm/warning [Alarm/OstrzeZenie]

Ustawienie fabryczne:
484 (aktywny tryb symulacii)
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10.3 Patenty

Produkt niniejszy jest chroniony co najmniej jednym z wymienionych nizej patentéw.
Dalsze procedury patentowe w toku.

Cerabar M:

m US 5,836,063 A1 =EP 0 797 084 B1
m US 5,877,424 A1 2EP 0780 674 Bl
= DE 203 05 869 Ul

m US 6,363,790 A1 2EP 0 995 979 Bl
m US 5,670,063 A1 =EP 0516 579 Bl
m US 5,539,611 Al

m US 5,050,034 A1 = EP 0 445 382 Bl
m US 5,005,421 A1 £ EP 0 351 701 Bl
m EP 0414871 Bl

m EP 1061 351 Bl

m US 5,334,344 A1 2 EP 0 490 807 B1
m US 6,703,943 Al

Deltabar M:

= DE 203 11 320 U1

m US 6,631,644 A1 2EP 1 299 701 Bl
m US 5,670,063 A1 2EP 0516 579 Bl
m US 5,539,611 Al

m US 5,050,034 A1 =EP 0 445 382 Bl
m US 5,007,712 A1 2EP 0 420 105 Bl
m US 5,050,035 A1 =EP 0414 871 Bl
m US 5,005,421 A1 £ EP 0 351 701 Bl
m EP 0414871 Bl

m US 5,334,344 A1 =EP 0 490 807 Bl
m US 6,703,943 Al

m US 5,499,539 A1 2EP 0613 552 Bl

Deltapilot M:

m US 6,427,129 B1 2 EP 0 892 249 Bl
m US 6,703,943 Al

m DE 203 13 744.2 U1
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Cerabar M, Deltabar M, Deltapilot M / 4...20 mA HART Indeks
Indeks
B Pomiar przeplyWi. . oo v vv et 76
Blokowanie funkcji obstugi lokalnej .............. 41,49 Pomiar przeptywu, menu Quick Setup ............... 78
Pomiar przeptywu, prace przygotowawcze . ........... 77
C Pomiar réznicy cisnied . ....... ... . o oL 74
CzeScizamienne ................. ... ... ... 96 Pomiar réznicy ci$nied, montaz .................... 22
Pomiar réznicy ci$nien, prace przygotowawcze. ........ 74
E . Pomiar réznicy cisniert, menu Setup [Konfiguracja] . ... .. 75
Ekranowanie ........... o 35 Przyclskl Obshlgj, funkc]'e """"""""""" 41, 45
F Przyciski obstugi, potozenie. ......... ... ... ... ... 40
. Przyciski obstugi, obstuga lokalna, tryb pomiaru przeptywu 54
FleldCare .. ....ovii i e 48 Przyciski obstugi, POloZenie. . . . . ..o s, 40
J Przyciski, obstuga lokalna, funkcje................ 41, 45
, Przyciski, obstuga lokalna, tryb pomiaréw poziomu. ... .. 53
JEZYR, WYDOT o 2> Przyciski, obstuga lokalna, tryb pomiaréw ci$nienia. ... .. 52
K Przywracanie ustawieni fabrycznych (Reset). ........... 50
Kalibracja pozycjii pracy ...........oviviiienennnn.. 56 S
Komgmkaty pledow ... S 92 Separator temperaturowy, wskazéwki montazowe . .. ... 13
Konfiguracja uktadu do pomiaru ci$nienia.......... 10-11 Sktadowanie 0
Konfiguracja uktadu do pomiaru przeptywu ........... 18 Specyfikacia rzewo du """"""""""""""" 34
Konfiguracja uktadu do pomiaru poziomu............. 20 S?refa 7 ]0 zIr)l N bucﬂe.Iri """""""""""" 4
Konfiguracja uktadu do pomiaru ci$nienia............. 22 & WYDUCRRIL - v
L T
Linearvzacia 68 Tabliczka znhamionowa ...........c.covuieninien... 6
TVZACI . e Tryb pomiaru ci$nienia . ........ ... ... i, 75
M Tryb pomiarowy, wyblr .. ... 55
Membrany, wskazéwki montazowe ................. 12 U
Membrany, pomiar podci$nienia. . .................. 13 Ustawienie fabryczne 50
Menu Setup [Konfiguracja] dla trybu pracy ,,Przeptyw” ... 78 Uklad pomiarowy do pomlarowpozmmu """"""" 12
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People for Process Automation

Declaration of Hazardous Material and De-Contamination
Deklaracja dotyczaca substancji niebezpiecznych i dekontaminacji
RA No. e siewe . . 1, ot
oraz 0 wyrazne umieszczenie o na opakowaniu zwracanego produktu. W przeciwnym wypadku moze nastapic odmowa
przyjecia zwrotu.

Because of legal regulations and for the safety of our employees and operating equipment, we need the "Declaration of Hazardous Material
and De-Contamination", with your signature, before your order can be handled. Please make absolutely sure to attach it to the outside of the
packaging.

Z uwagi na ustalenia prawne oraz bezpieczeristwo naszych pracownikoéw i wyposazenia, warunkiem koniecznym przystapienia do realizacji
Paristwa zamowienia jest dostarczenie niniejszej "Deklaracji dotyczacej substancji niebezpiecznych i dekontaminacji", potwierdzonej
Paristwa podpisem. Bezwzglednie prosimy o przymocowanie jej na zewnatrz opakowania zwracanego produktu.

Please reference the Return Authorization Number (RA#), obtained from Endress+Hauser, on all paperwork and mark the RA#
| | | | | | | clearly on the outside of the box. If this procedure is not followed, it may result in the refusal of the package at our facility.

Prosimy o powotanie si¢ we wszystkich dokumentach przewozowych na numer autoryzacji zwrotu (RA#), uzyskany z E+H

Type of instrument / sensor Serial number
Typ urzadzenia / czujnika Numer seryjny

D Used as SIL device in a Safety Instrumented System / Przyrzad stosowany w systemach zapewniajacych poziom bezpieczeristwa SIL

Process data/ Dane procesowe Temperature / Temperatura [°C] Pressure / Ci$nienie [Pa]
Conductivity / Przewodnos¢ [S] Viscosity / Lepkos¢ [mm®/s]
Medium and warnings / y, y, y, y. a2 3
Medium i ostrzezenia ﬁ . 2\ /%¢\ /1\ s ]
: ) N , . harmful/ N
Medium /concentration | Identification | flammable toxic corrosive irritant other harmless
Medium /Stezenie CAS No. fatwopalne | toksyczne | korozyjne Sgl;%%vcee/ inne*  |nieszkodliwe

Process

medium

Medium

Procesowe

Medium for

process cleaning
Srodek czyszczacy|
stos. w procesie
Returned part
cleaned with
Zwracany element
czyszcz. za pom.

* explosive; oxidising; dangerous for the environment; biological risk; radioactive

* wybuchowe; utleniajace; niebezpieczne dla Srodowiska, zagrozenie biologiczne, radioaktywne
Please tick should one of the above be applicable, include safety data sheet and, if necessary, special handling instructions.
Prosimy o zaznaczenie stosownych symboli oraz zataczenie karty charakterystyki bezpieczeristwa i w razie potrzeby specjalnej instrukcji obstugi.

Description of failure / Opis usterki

Company data / Dane firmy
Company / Firma Phone number of contact person /Telefon osoby kontaktowej:
Address / Adres Fax / E-Mail

Your order No. / Nr zaméwienia

“We hereby certify that this declaration is filled out truthfully and completely to the best of our knowledge.We further certify that the returned
parts have been carefully cleaned. To the best of our knowledge they are free of any residues in dangerous quantities.”

“Niniejszym potwierdzamy, ze wszystkie informacje podane w niniejszej deklaracji sq zgodne z prawda i posiadana przez nas wiedza.
Oswiadczamy, Ze zwracane czesci sg dokiadnie oczyszczone. Zgodnie z nasza wiedzg nie zawieraja one Zadnych pozostatosci w ilosci, ktdra
mogtaby stanowic jakiekolwiek zagrozenie.”

(place, date / miejscowos¢, data) Name, dept./ Nazwisko, dziat Signature / Podpis
(please print / prosimy wypetnic¢ drukiem)
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