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1. Allgemeines Smartec CLD 130
1. Allgemeines
1.1 Auspacken 1.2 Verwendung
 Achten Sie auf unbeschadigte Verpackung! Verwendung: Leitfahigkeitsmessung
Bei Beschadigung Post, Fracht bzw. Spedi-
teur einschalten. MeBprinzip: induktiv
Beschéadigte Verpackung bis zur Klarung
aufbewahren! Einsatzgebiet: in Flussigkeiten
» Achten Sie auf unbeschéadigten Inhalt!
Bei Beschadigung Post, Fracht bzw. Spe- MeBbereich: mittlere bis hohe Leitwerte
diteur einschalten, sowie den Lieferanten
verstandigen. Besonderheiten:  sterilisierbar
« Prifen Sie den Umfang der Lieferung an- kein EinfluB der Ver-
hand der Lieferpapiere auf Vollstandigkeit schmutzung auf die
sowie lhrer Bestellung auf: Messung;
* Liefermenge chemikalienresistent;
« Geratetyp und -Ausfuhrung vollgekapselt
e Zubehor
« Montage- und Betriebsanleitung(en) Einsatzbereiche: Lebensmittelindustrie
» Gerate-ldentifikationskarte(n) Chemische Industrie
Galvanik
Bei auftretenden Fragen wenden Sie sich
bitte an lhren Lieferanten bzw. das fur Sie
zustandige Endress + Hauser Vertriebsburo
(siehe Ruckseite dieser Betriebsanleitung).
ENDRESS+HAUSER c E
Smartec
Order-code: CLD130-PMV12A32
Serial-no.. 123456 W
Range /Bereich™. 0-2000 uS/cm.0-1000 mS/cm
Output/Ausgang*: 0/4.20 mA max. 500 Ohm
Power /Hiltsenergle®: 12/24/48V, 50,/60Hz, maxSVA
Prot. class/Schutzart: P 67
Pressure /Druck: max. 16 bar / 20°C
Bild 1.1:  Geratetypenschild 7&;‘:@?3:; Sehia Emklaber im Decke! 118168-4B
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Smartec CLD 130

1.

Allgemeines

1.3 Bestellcode

Induktive MefRRgerate Smartec CLD 130

CLD 130-

Bauform
Kompaktbauweise mit Vorort-MeBumformer / PEEK

Separate Auswerte-MeBumformer mit 5 m Kabel / PEEK

Separate Auswerte-MeBumformer mit Sonderlange (max. 15 m) / PEEK

=
W
X

Ausfiihrung

MV1 Milchrohrverschraubung DN 50 n. DIN 11851

RF1 Rund- und Losflansch DN40 / PN 10

TF1 Tauchsensor IP68 / Losfl. UP-GF DN50 / PN10 (nur mit Bauform W/X)
CS1 Clampstutzen 2"

ET1 Eintauchversion m. Rundflansch, L=2000mm

GE1 Einschraubgewinde G 1 '/»

IF1  IDF-Flansch 2"

VA1 Varivent-Stutzen fur Gehause TN

o

1
2
3
4
5
6

MeRbereich

0 ... 2000 pS/cm

0.. 20mS/cm

0... 200 mS/cm

0 ... 1000 mS/cm

20 / 2 mS/cm mit Fernumschaltung

200 / 20 mS/cm mit Fernumschaltung
1000 / 100 mS/cm mit Fernumschaltung

ATC-Bereich
A ATC-Bereich 1... 3 %/K

Netzversorgung

Netzversorgung 230 V, 50 / 60 Hz
Netzversorgung 110V, 50 /60 Hz
Netzversorgung 200 V, 50 / 60 Hz
Netzversorgung 24V, 50/60 Hz
Netzversorgung 48V, 50 /60 Hz
Netzversorgung 100 V, 50 / 60 Hz
Netzversorgung 127 V, 50 / 60 Hz
Netzversorgung 240 V, 50 / 60 Hz
Gleichspannung 24V m. sep. DC/AC-Wandler

O~NO O~ WN 2O

Gerateausgang
0 0..20mA, max. 500 Q
2 4..20mA, max. 500 Q

O vollstandiger Bestell-Code

BD1LD130.CHP



2. MeBeinrichtung Smartec CLD 130
: 3 Der Sensorschaft enthélt die beiden Induk-
2. MeBelnrlchtung tionsspulen und einen Thermofiihler Pt 100.
Dieser hat einen direkten Warmekontakt zum
. . MeBmedium.
2.1 MeBprinzip Durch Verwendung von Spezial-Bauelemen-
. L . ten und Materialien ist der Sensor fur Dauer-
Das MeBmedium koppelt als flussiger Leiter temperaturen bis +100 °C, kurzzeitig bis
das Magnetfeld von zwei magnetisch getrenn- +130 °C, geeignet ’
ten Induktionsspulen. Die an Spule T, ange- Smartecyist somit éterilisierbar
legte Wechselspannung U; wird proportional '
gemeL?hﬂvﬁgr?adZ;Mggfsiu:rg i%?fsidclﬁ é\i’r\;e'te Die verschiedenen Sensoren unterscheiden
Iir?earerZZusammgenHan zwiscghen Leitwert G sich durch ihre Einbauvarianten sowie durch
9 . ihre Zuordnung zum MeBumformer in integrier-
und Ausgangsspannung U,, die gewandelt ter oder separierter Bauweise
und gleichgerichtet dem Leitwert proportional '
ist.
Dieses MeBprinzip hat folgende Vorteile:
« keine Elektroden, dadurch keine Polarisation
« fehlerfreie Messung in Medien oder Losun-
gen, die zu Ablagerungen neigen. 23 MeBumformer
A Der MeBumformer
Zur Temperaturmessung ist ein Pt 100-Term- "0 i die | eitfahigkeit der Flissigkeit
peraturfiihler in den Sensor eingebaut. und zeigt den auf Referenztemperatur 25 °C
bezogenen Leitfahigkeitswert an und
« stellt diesen MeBwert am Signalausgang
als Strom (0 oder 4 ... 20 mA) zur Verflgung.
T4 To ) ) ) .
j E Das Gerat bengdtigt eine Hilfsenergie
- (siehe Deckeleinkleber).
9 Durch ein Sichtfenster im Gehausedeckel
U o) sind der aktuelle MeBwert sowie der einge-
stellte Temperaturkoeffizient von auBen
— N ablesbar.
Vier GrundmeBbereiche konnen frei
Messmedium gewahlt werden:
Bild2.1: Das induktive * 0 ... 2000 puS/em
LF-MeBprinzip «0.. 20mS/cm
«0.. 200 mS/cm
« 0... 1000 mS/cm
2.2 Sensor
] ] . Im gewahlten MeBbereich kann der Nullpunkt
Der aus chemisch, mechanisch sowie verschoben, die Empfindlichkeit stark vergro-
thermisch hochbestandigen PEEK Bert und somit der GrundmeBbereich ge-
(Polyetheretherketon) gespritzte Sensor ist spreizt
fL_Jgen- und spaltenlos und damit biologisch werden. Dadurch kann auch in Medien mit
sicher. geringer Leitfahigkeitsanderung genau
Das Sensormaterial ist PEEK. Es ist resistent gemessen werden.
gegen hohe chemische und thermische
Belastungen, und ist fur Lebensmittel zuge-
lassen.
Chemischer Angriff Widerstandsfahigkeit
Medium Konzentr. Temp. PVC-C PVDF PEEK
(%) (°C)
Salpetersaure HNO3 5 20 + + +
60 + + +
bis 40 20 + + +
60 + + -
Phosphorséaure HzPO4 bis 10 20 + + +
Bild 2.2 Auszug aus Bestandig- 60 + + +
keitslisten fur PVDF, PEEK
und PVC-C Natronlauge NaOH 3 20 + + +
Legende: 50 + 0 *
+  widerstandsfahig 90 + — +
0 \?v?é’é’:ggndsféhi Natriumhypochlorid verdunnt 20 + 0 +
_ nicht 9 Bleichlauge NaOCI wassrig 50 + 0 +
widerstandsfahig 0 0 - +




Smartec CLD 130

2. MeBeinrichtung

2.4 Bauformen

2.4.1 Einbausensor mit
integr. MeBumformer

Der Einbausensor mit integriertem MeBum-
former incl. Verschraubung stellt eine kom-
plette MeBeinrichtung dar.

2.4.3 Eintauchsensor mit
integr. MeBumformer

Die MeBeinrichtung besteht aus:
MeBumformer mit Tauchrohr, Sensor und
Rundflansch.

Hilfsenergie

Signalausgang
0/4..20mA

Bild 2.3:
(links)
Bild 2.5:
(rechts)
2.4.2 Einbausensor mit 2.4.4 Eintauchsensor mit
separatem MeBumformer separatem MeBumformer
Bei dieser Version sind bei der Standard- Die MeBeinrichtung besteht aus:
ausfuhrung 5 m Kabel am MeBumformer fest Separatem MeBumformer, Tauchsensor IP 68
angeschlossen. Uber fertig konfektionierte mit fest angeschlossenem Kabel, Rund-
Stecker wird der MeBfuhler angeschlossen. flansch mit Zugentlastung fur freihdngenden
Sensor.
10
MeBumformer
O
7-polige Verbinung
mit Kabel
QO
O ﬁ_ﬁ_ﬁ Signalausang |
\ ™  0/4-20mA
Hilfsenergie Hilisenergie
Signalausgang 0/ 4 - 20 mA
MeBkabel
Doppelt geschirmtes Dop- Bild 2.4:
pel-Koaxialkabel mit fertig (links)
konfektionierten Steckern
Bild 2.6:
(rechts)

BD1LD130.CHP

Einbausensor mit
integriertem MeBumformer

Eintauchsensor mit
integriertem MeBumformer

MeBumformer

Uber 5 m MeBkabel mit
separatem Sensor
verbunden

Tauchsensor mit
separatem MeBumformer



3. Montage

Smartec CLD 130

Bild 3.1:  Sensoren mit im AnschluB3-
kopf eingebautem
MeBumformer

Sensor mit Milchrohrverschraubung
DN 50, DIN 11851

Sensor mit Einschraubgewinde
G122

Sensor mit Varivent-Stutzen

Sensor mit IDF-Flansch 2"

Sensor mit Rund-Flansch

DN 40/PN 10

Sensor mit Clamp-Stutzen 2"

O Oooo o o

3. DMontage

3.1 Einbausensoren mit
integr. MeBumformer

Fur den Einsatz im Industriebereich ist das
MeBsystem Smartec in verschiedenen Bau-
formen fur alle gangigen Befestigungs- und
Einbauvarianten erhéltlich:

¢ Milchrohrverschraubung DN 50,
DIN 11851

« Einschraubgewinde G 1/,"

* Varivent-AnschluB

¢ IDF-Flansch 2"

e Clamp-Stutzen 2"

» Rundflansch DN 40 /PN 10

Das Gerat wird an der MefBstelle mit den ent-
sprechenden AnschlUssen, z.B. Einbau-Typ
Milchrohrverschraubung montiert (siehe

Bild 3.1).

Bei Montage in Rohrleitungen ist darauf zu

achten, daB der Sensor an einer Stelle einge-

baut wird, die beim Messen immer voll
geflutet ist.

Wird der Sensor senkrecht in die Rohrleitung
eingebaut, sollte dies in einem Duker ge-
schehen.

Bei hoher viskosen Medien (z. B. Emulsionen)

ist der Sensor im Knie der Rohrleitung zu mo

n-

tieren, damit der MeBraum direkt durchstromt

wird.

Die Gerateausflhrung mit eingebautem
MeBumformer ist fir den Einsatz bei
Mediums-Dauertemperaturen bis 90 °C und
Umgebungstemperaturen bis 50 °C geeignet.

% Hinweis:

Der passende AnschluBflansch an
Rohr oder Tank ist bauseits
zu stellen!
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Smartec CLD 130

3. Montage

Einbausensor mit
separatem MeBumformer

3.2

Far industrielle Einsatze, bei htheren Dauer-
temperaturen (>90 °C), oder schlecht zugang-
lichen MeBstellen, steht Smartec in einer
Version mit separatem MeBumformer zur
Verfugung.

Bei diesen Geraten wird der Sensor in die
MeBstelle eingebaut und Uber das fertig
konfektionierte MeBkabel an den MeBum-
former angeschlossen.

BD1LD130.CHP

Dieser wird dann separat montiert und durch
ein funf Meter langes, doppelt geschirmtes
Doppelkoaxialkabel mit dem Sensor
verbunden.

Die Umgebungstemperatur des MeBum-
formers darf max. 60 °C betragen.

é Warnung:
Das konfektionierte Kabel darf auf

keinen Fall gekurzt werden!

N:

- 230 —

—
rss
[

r’gf’ le— 102 —my
[
O
‘«85 S
&Hm
O

Sensoren mit
AnschluBkopf
ohne MeBumformer

Bild 3.2:

Sensor mit Milchrohrverschraubung
DN 40/PN 10

Sensor mit Milchrohrverschraubung
DN 50, DIN 11851

Sensor mit Clamp-Stutzen 2"
Sensor mit IDF 2"-Verschraubung
Sensor mit Einschraubgewinde

G 1'%

Sensor mit Varivent-Stutzen
(Edelstahl-Adapter)

Gl

O oogo o o

DN |DN

40 |50
D 150 165
k 110 | 125
I 18 |18
a 62 |78
b 16 |18

Bild 3.3:  MaBbild der bei den ent-
sprechenden Einbau-
versionen verwendeten

Flansche




3. Montage

Smartec CLD 130

Bild 3.4:  Eintauchsensor mit
integriertem
MeBumformer

Bild 3.5:  Eintauchsensoren

fur MeBumformer

[0 Tauchsensor TF1 (Schutzart IP 68)
mit PVDF-Sensorkappe,
2 m Silikon-Schlauch und Rund-
flansch DN 50/PN 10

[0 Tauchsensor ET 1 aus PVC in
verschiedenen Langen
(400 bis 2000 mm Eintauchtiefe)
mit Rundflansch DN 50 / PN 10

3.3 Eintauchsensor mit

integr. MeBumformer

MeBkabel

Pg 16
reduziert

63 -

— 049

— i 220 —»|

047

[—— 400 - 2000 mm Eintauchtiefe

Fur den Einsatz in GroBbecken oder in offenen
Gerinnen wird Smartec als Eintaucharmatur
mit integriertem MeBumformer verwendet.

Das MeBsignal (0/4 ... 20 mA) kann grundsatz-
lich Uber gréBere Strecken (bis max. 1000 m)
Ubertragen werden .

Die Eintaucharmatur wird mit Rundflansch
DN 50 / PN 10 montiert. Sie ist aus PVC-C
gefertigt und kann in verschiedenen Langen
(400 bis 2000 mm) geliefert werden.

Die Einsatzgrenzen dieser Armatur liegen bei
einer Maximaltemperatur von 90 °C (Dauer-
temperatur 80 °C) und 6 bar Druck (bei

20 °C) in geschlossenem Behélter.

3.4 Eintauchauchsensoren mit
separatem MeBumformer

Zum Einbau in Tanks oder anderen geschlos-
senen Behdltern ist Smartec CLD 130 als
intaucharmatur mit separatem MeBumformer
verfugbar.

Der induktive Sensor ist mit einem Bajonett-
verschluB in die Armatur eingesetzt. Der
Armaturenwerkstoff (PVC-C) ist gegen aggres-
sive Chemikalien bestandig. Fur Einsatze in
CIP-Anlagen wird diese Armatur in V4A-Aus-
fuhrung mit einem Milchrohradapter DN 65
montiert.

Fur offene Behéalter oder Gerinne wird der
Sensor frei hdngend an einem Flansch mit
Klemmverschraubung und Zugentlastung
montiert.

Beim Tauchsensor in Schutzart IP 68 ist das
MeBkabel im Medium durch einen druck-
dichten Silikonschlauch geschitzt. Das Kabel-
durchfuhrungsteil der Tauchsensorbe-
festigung ist durch BajonettverschluB I6sbar.

0 [ @ ]
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1
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Smartec CLD 130

3.

Montage

Sensorwechsel

1.

Pg-Verschraubung am Kabeldurchfih-
rungsteil oben an der Armatur l16sen

(s. Bild 3.5, O oder 0O).

Sensor durch Drehung gegen den
Uhrzeigersinn (BajonettverschluB O) I6sen.
Sensorteil mit Steckerschutzhilse O

aus Tauchrohr O herausziehen.
Pg-Verschraubung 00 an der Stecker-
schutzhdlse |8sen.

Sensor aus Fuhrungsnut der Stecker-
schutzhilse herausnehmen und Stecker-
verbindungen 0O, O 16sen.
Zusammenbau in umgekehrter
Reihenfolge.

Warnung:
/ i \ Bei Montage bzw. Demontage des

Sensors ist vor dem Nachziehen des
MeBkabels unbedingt die

Pg-Verschraubung zu 16sen Bild 3.6:
(siehe Bild 3.5).
3.5 Separater MeBumformer
Der separate MeBumformer kann bequem mit Bei Wandbefestigung wird die Montageplatte
der Montageplatte an der Wand oder am Mast ~ mit 3 Schrauben unter Verwendung der mit-
befestigt werden. gelieferten Distanzblchsen festgeschraubt.
Die Befestigung an Rohren, Masten oder Das Sensorkabel mit den 4 Steckern ist durch
Pfosten erfolgt mittels Spannband. die Pg-Verschraubung in das Sensorgehause
einzufUhren. Danach Kabelstecker
zusammenstecken, Pg-16 Verschraubung
festziehen und Deckel auf den AnschluBkopf
schrauben.
110 70 — -
. ( 77777 ] 77777 ! m ] min.
N e I I e
| @@ = f@g i -
; = 8 {
: | 8 T R !
(=2 0 B
| gt 5 1\
g L@L | = 1 B
aC I = =
QSpann—
band Bild 3.7:

BD1LD130.CHP

Kabelanschlu und
Montage des Sensors
bei Eintauchversionen

Halteplatte fur Wand- und
Mastmontage des
separaten MeBumformers



4. Elektrischer AnschluB Smartec CLD 130
4. Elektrischer Anschlu3
4.1 AnschluB3grundsatze
Achtung: Hinweis:
@ » Keine Inbetriebnahme ohne %
SchutzleiteranschluB!  Dieses MeBgeréat ist geman

» Kénnen Stérungen nicht beseitigt VDE 0411, Teil 100 gebaut und
werden, ist das Gerat auBer Be- geprdft und hat unser Werk in si-
trieb zu setzen und gegen verse- cherheitstechnisch einwandfreiem
hentliche Inbetriebnahme zu Zustand verlassen.
schutzen. * Dieses Gerat wurde unter Refe-
Reparaturen ddrfen nur direkt renzbedingungen in bezug auf
beim Hersteller oder durch die elektromagnetische Vertréaglichkeit
Endress+Hauser-Service- gemaB EN 50081-2 geprtift.
organisation durchgefthrt « Stérungen am Gerét kdnnen evtl.
werden. mit Hilfe der Fehlerliste in Kapitel

7.2 ohne Eingriff in das Gerat be-

Warnung: seitigt werden.

* Hinweise und Warnungen dieser Eingriffe und Veranderungen im
Montage- und Betriebsanleitungs- Gerét sind nicht zul&ssig und ma-
ind strikt zu beachten! Wartungsar- chen jegliche Garantie-
beiten unter Spannungdurfen nur anspruche nichtig.
durch eine Fachkraft erfolgen! » Nach Einbau und AnschluB von

» Dieses Geréat ist gegen Storeinflis- Geréat und Sensoren muB die
se wie impulsférmige Tran- gesamte MeBeinrichtung auf
sienten, Hochfrequenz und Elek- Funktion Uberpruft werden.
trostatik entsprechend den
Empfehlungen der Namur bzw.

IEC 801 und DIN VDE 0843

geschitzt. . .

Dies gilt jedoch nur fiir ein sorg- C_}erateqnschluﬁ an Gleichspannungsnetz
faltig geerdetes Gerat mit abge- (in Ausflihrung 24 VAC)

schirmter MeBwertausgangs- S_martec C kann durch stohe_nschalten
leitung. eines DC/AC-Wandlers am Gleichspannungs-

« Zum Gerat in der abgesetzten Ver- BeéZAbcethgsgrtVé?rden:
sion empfehlen wir, die MeBleitun T )

Zum Ser?sor nicht 9 Eingangs-Spannung 15 bis 32V DC
direkt neben Starkstromleitungen Ausgangs-Spannung 24V AC [2 %
zu verlegen. Falls dies unvermeid- ~ Ausgangs-Frequenz 50 Hz
lich, MeBleitung im geerdeten Ausgangs-Leistung 4,5 VA
Stahlrohr verlegen. Best.-Nr. 50038935
4.2 Sensor mit integriertem MeBumformer
X =
A =
KL1(AD  + O - O PE KL2 O PE O N > U
( \.—
+ - PE N L1 AC
0/4-20mA @_> @ Netzversorgung
Bild 4.1:  AnschluBplan Sensor mit 24V bis 240 V AC

10

integriertem MeBumformer

(s. Typenschild)




Smartec CLD 130 4. Elektrischer Anschluf3
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4.3 Sensor mit separatem
MeBumformer

Induktiv-
Sensor

0/4-20mA

Netzversorgung
24V bis 240V AC
(s. Typenschild)

Bild 4.2:  AnschluBplan MeBumformer
mit separatem Sensor

11



5.

Inbetriebnahme

Smartec CLD 130
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5. Inbetriebnahme

5.1 Einschalten

Sicherstellen, daB vor dem Einschalten alle
Anschlisse gemaR Kapitel 4 vorgenommen
wurden.

5.2 Gerate-Einstellungen

Am Gerét sind normalerweise keine Einstellun-
gen vorzunehmen, da alle Voreinstellungen
entsprechend des Bestellcodes im Werk
erfolgten.

Dies betrifft im einzelnen:

* MeBbereich sowie Dezimalpunkt der
Anzeige

 Funktion des Signalausgangs
(0 oder 4 ... 20 mA)

* Netzspannungscodierung

« Signalausgangsspreizung und Nullpunkt-
unterdriickung, sofern bestellt.

Die Einstellungen sind auf der Deckelinnen-
seite notiert (siehe Bild 6.1).

Sollen Anderungen vorgenommen werden, ist
gemaR Kapitel 6 vorzugehen.

5.3 ATC-Einstellung

Der Faktor der automatischen Temperaturkom-
pensation (ATC) kann am skalierten ATC-
Einsteller von auBen eingestellt werden

(siehe Kapitel 6.2). Ist der Faktor nicht
bekannt, siehe ebenfalls 6.2).

5.4 MeBbetrieb

Nach Anlegen der Netzspannung muf3 das
Gerat korrekt arbeiten und im Display die
temperaturkompensierten Leitfahigkeitswerte
in mS/cm bzw. pS/cm anzeigen.



Smartec CLD 130

6. Bedienung

6. Bedienung

Alle Angaben in den folgenden Abschnitten
beziehen sich auf die Positionen in den
Bildern 6.1 und 6.2.

6.1

Das Gerat hat vier MeBbereiche, die mit den
Kodierschaltern S 101 und S 401 umgeschal-
tet werden kénnen.

MeBbereichs-Umschaltung

Bei jeder Anderung des MeBbereichs muB
auch der Dezimalpunkt der Anzeige mit Schal-
ter S 102 angepalt werden.

Ein passendes MeBbereichsschild kann vom
Einkleber im Deckel abgebrochen und in den
Einschub auf der Ruckseite der transparenten
Frontplatte eingeschoben werden. Die MeB-
bereichsschilder sind mit einem Selbstklebe-
punkt versehen.

Range/Bereich 02000 pSjem 020 mSjem
0200 mSjem 01 Sjem

OutputiAusgang 0O - 20 mA
Begin of

04-20 mA
(0/4mA)

End of (20 mA)

Line/Hilfsenergie
0127v~

Order No.

)
0O 24V~ 0O 48V~ 0100V~
0200V~ 0220V~ O240V~

0110V~
O 24av=

—

)

Serial No /F

wa/s

wo/qwo0
wo/sw 0z

t
w4000z

. Schalter S 101 Schalter S 102 Schalter S 401
MeRbereich
1 2 1 2 3 1 2
0 ... 2000 puS/cm - - - - - - -
0.. 20mS/cm - - - on - on -
0- 200 mS/cm - - - on on on
0 - 1000 mS/cm on on - - - on on

MeBbereichs-
Umschaltung
S 401

Klemme 4
Empfangsspule

1§ ust ||%
— T 8
3 ozj“ 91x
Klemme 3 B ¥S¥
Temperatur- g""?" 1 '° -
Fuhler , | &
e +ebY
Pt 100 nt sxsx
— W
Klemme 1 = ,, e
Signalausgang o |‘:
=
|
- w
2
KL3

Einsteller R110

Bereichsende ™

2129 ZBZTEJ
Q @ 1ez19

8822

n

Display-
Steckverbinder

Klemme 5
Sendespule

Dezimalpunkt-
Umschaltung
S102

Umschaltung
Signalausgang
S101

Klemme 2
Hilfsenergie

Einsteller

| R107

Bereichsanfang

BD2LD130.CHP

Bild 6.1 Deckelinnenseite
mit MeBbereichsschildern
Tabelle 6.1: Umschaltung
des MeBbereichs
Bild 6.2 Innenansicht Smartec

CLD 130 - Baugruppe
mit Klemmen und
Steckern fur MeB-
bereichs-Umschaltung
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Smartec CL.D130

Bild 6.3:

14

Konzentrations-
abhéangigkeit des
Temperaturkoeffizienten
bei verschiedenen
Elektrolytldsungen

6.2 ATC-Abgleich (automatische

TemperaturKompensation)

Bei bekanntem Temperaturkoeffizienten wird
der Koeffizient mit einem Schraubendreher
am skalierten ATC-Einsteller in der Frontplat-
te eingestellt.

Typische Temperaturkoeffiziente sind:

Wasser >1uS/cm: 2,1%/°C
Lauge (NaOH) ca. 2 %: 1,9%/°C
Séaure (HNOs) bis 2 %: 16 %/°C
Salzlosungen: 22%/°C
Milch, Getranke: 20%/°C

Bei unbekanntem Temperaturkoeffizienten
ist der Koeffizient ist wie nachfolgend
beschrieben zu ermitteln.

Ermitteln des aktuellen Temperatur-
koeffizienten:

Die Bezugstemperatur der automatischen
Temperaturkompensation ist 25 °C. Bei
dieser Temperatur ist die Stellung des
ATC-Einstellers ohne EinfluB, d. h. die ATC
ist quasi ausgeschaltet.

3

Messung in MeBmedium mit 25 °C
durchfthren.

Anzeigewert notieren.

MeBmedium auf Betriebstemperatur
erwéarmen.

Abwarten, bis MeBwertanzeige stabil ist
(Anpassungszeit des Temperaturfihlers).
Mit ATC-Einsteller die Anzeige wieder auf
den vorher (bei 25 °C) notierten Wert
einstellen.

Die ATC-Skala zeigt jetzt den aktuellen Tempe-
raturkoeffizienten flr das benutzte Medium an.

Hinweis:

D

Der TemperaturmeBfuhler im Sensor

bendtigt ca. 10 Minuten, um sich
der geanderten Temperatur
anzupassen. Deshalb bei Tempera-
turdanderungen im MeBmedium ab-
warten, bis sich die MeBwertan-
zeige stabilisiert hat!
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Smartec CLD 130

6. Bedienung

6.3 Signalausgangs-
Umschaltung

Der Signalausgang ist auf O ... 20 mA oder
4 ... 20 mA mit Schalter S 101 umschaltbar
(siehe Bild 6.2).

6.4 Signalausgangs-Zuordnung

(MB-Version 0/1/2/3)

Der Signalausgang kann stufenlos gespreizt
werden.

Auch der Beginn des Signalausgangs kann
stufenlos innerhalb O ... 80 % des MeBberei-
ches eingestellt werden.

Hiermit ist es moglich, ein nahezu beliebiges
Fenster aus dem MeBumfang herauszugreifen

und als Stromsignal auszugeben.

Vorgehensweise:

» StrommeBgerat 0 ... 20 mA an den
Signalausgang anklemmen.

* Leitwert simulieren (Leitwertsimulation sieh
7.3), bei dem der Signalausgang 0 bzw.

4 mA haben soll.

¢ 0 bzw. 4 mA mit Einsteller R 107 einstellen
(siehe Bild 6.2).

« Leitwert simulieren (Leitwertsimulation sieh
7.3), bei dem der Signalausgang 20 mA
haben soll.

* 20 mA mit Einsteller R 110 einstellen
(siehe Bild 6.2).

Ausgangshbereich Schalter S 101
3 4 5
0..20mA - on -
4 ...20 mA on - on
Beispiel:

Im Bereich 0 ... 200 mS/cm soll ein Signal-
ausgang von 0 ... 20 mA entsprechend

100 ... 150 mS/cm eingestellt werden.

Dies ist nach der obigen Anleitung méglich.

Die Spreizung ist Faktor 4 entsprechend 25 %,
die Nullpunktverschiebung 50 % vom MefBbe-
reich. Dann sind 0 mA bei 50 Ohm und 20 mA

bei 33,3 Ohm abzugleichen. (s. Kapitel 7.3.)

e

e

Min.
Spreizung

Max.

Spreizung

|

R
(o))
e
@
2% T
3
oo I\/Iax.
TIN5 Spreizung
w O W
25 o
o <
=
(0]
(@)}
Einsteller —— 4 mA ——
R 107
C %
20

zul. Bereich fur Ubertragungsanfangswert

zul. Bereich fur Ubertragungsendwert

[
100
gewahlter MeBbereich (%)

BD2LD130.CHP

Tabelle 6.2: Umschaltung des
Ausgangsbereichs

Bild 6.4:  Zuordnung MeBbereich-
Stromausgang
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6. Bedienung

Smartec CL.D130

Tabelle 6.3: MeBbereichszuordnung
bei Fernumschaltung

Bild 6.5:  Innenansicht Smartec
CLD 130 - Fernum-

schaltungsanschiuB

16

6.5 Stromausgangs-
Fernumschaltung
(MB-Version 4/5/6)

Bei der Option Stromausgangs-Fernumschal-
tung sind

folgende MefBbereiche nutzbar:

* 1000 mS/cm

e+ 200mS/cm

e 20mS/cm

Die Fernumschaltung bewirkt eine Stromaus-
gangsspreizung um den Faktor 10, z.B. die
urspringliche Ausgangszuordnung

e Ooder4..20mA

entsprechend O ...

andert sich auf
e Ooder4..20mA

entsprechend O ...

Hinweis:

200 mS/cm

20mS/cm.

D

Eine MeBwertausgangs-Nullpunktver-

Steueranschlufl Zugeordneter
Fernumschaltung Stromausgang
0/4-20mA)

D N

Gewahlter MeBbereich

Gewahlter MeBbereich

schiebung ist bei der Fernumschal-
tung nicht moglich!
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Smartec CLD 130

7. Wartung und Fehlersuche

7. Wartung und
Fehlersuche

7.1 Wartung

MeBumformer und Sensor sind wartungsfrei.
Es gibt keine VerschleiBteile.

7.2 Fehlersuche

(Anzeige vorhanden)

Anzeige unruhig, Schutzleiter nicht

schwankt, ist stoéranféllig | angeschlossen und / oder
Schirm der Ausgangsleitung
nicht angeschlossen

Anzeige 1--- MeBbereich Uberschritten

Anzeige 000 Sensor taucht nicht in das
MeBmedium ein

Fehler bzw. Symptom Mogliche Ursache Abhilfe
Keine Anzeige Hilfsenergie fehlt NetzanschluB3 prifen
Kein Signalausgang Ausgangsleitung unterbrochen | Leitung, Klemmen und

angeschlossenes
Auswertegerat Uberprifen

SchutzleiteranschluB prifen
(sollte kurz sein und moglichst
hohen Querschnitt haben)
geschirmtes Kabel verwenden
und den Schirm an Schutzleiter
legen

Nachsthéheren Bereich wahlen
(siehe Kapitel 6.1)

DurchfluB im Rohrsystem bzw.
Fullstand bei Tankeinbau sowie
Einbaulage (Luftblase?) prufen

BD2LD130.CHP

Tabelle 7.1: Fehlersuche, Ursache
und Beseitigung
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7. Wartung und Fehlersuche

Smartec CL.D130
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7.3 Gerate-Funktionstest

Simulationswerte zur Nachbildung des
Mediums-Leitwerts:

Leitwert Simulationswert
100 uS/cm 50 kOhm
200 pS/cm 25 kOhm
500 pS/cm 10 kOhm
1000 pS/cm 5 kOhm
2000 puS/cm 2.5 kOhm
5 mS/cm 1 kOhm
10 mS/cm 500 Ohm
20 mS/cm 250 Ohm
50 mS/cm 100 Ohm
100 mS/cm 50 Ohm
200 mS/cm 25 Ohm
500 mS/cm 10 Ohm
1000 mS/cm 5 Ohm

Zur Simulation wird eine Drahtschleife durch
den Sensor gefuhrt (durch das Mittelloch und
zu einem der Seitenlécher hinaus).

An diese Drahtschleife wird der Simulationswi-
derstand angeschlossen, als Einzelwider-
stand oder mit Hilfe einer Widerstandsdekade.
Im Bereich hoher Leitwerte (= niedriger Wider-
stand) ist auf groBen Drahtquerschnitt und
kleine Ubergangswiderstande zu achten (kur-
ze AnschlUsse, sorgfaltig 16ten!).

Fur Zwischenwerte errechnet sich der Simula-
tionswiderstand nach der Formel:

_ 1
"~ Leitwert

Leitwert eingesetzt in S/cm ergibt
im Ergebnis R in Ohm

Leitwert eingesetzt in mS/cm ergibt
im Ergebnis R in kOhm

Leitwert eingesetzt in uS/cm ergibt
im Ergebnis R in MOhm

k (Zellkonstante) = 5

Achtung:

Der angezeigte Wert stimmt nur
mit dem Simulationswert Uberein,
wenn

« die Temperatur 25 °C betragt, oder
ein Simulationswiderstand von
109,72 Ohm anstelle des Pt 100-
Fuhlers an Klemme 3 angeklemmt
wird.

zur Simulation mtssen Prazisionswi-
derstédnde verwendet werden, zu-
lassige Toleranz 0,1%.

Die Ubergangswiderstande fur
Drahtschleife und Lotstelle
mussen in den zuldssigen
Toleranzwert einbezogen werden.
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8. Technische Daten

MeRBumformer
MeBbereiche (umschaltbar) .................. 0 ... 2000 uS/cm; 0 ... 20/200/1000 mS/cm
ATC-Bereich (Standard) .. ........ ... ... ... . ... ....... 1,0...3%/K (-5 ... +105 °C)
(Option) ... oo 05..3%/K(-5...+105°C); 2,1 ...6 %/K (0 ... +40 °C)
ATC-Bezugstemperatur. . . . ... 25°C
MeBwertabweichung
ANZEIGE . o 1 % v.MBE
Signalausgang. . . . ..o 1% v.MBE
Kleinster MeBwWert . .. ... 100 puS/cm
Hilfsenergie AC . ................ 110/127/220 V, 50 ... 60 Hz; 100/200/240 V, 50 ... 60 Hz
........................................ 12/24/48 V, 50 ... 60 Hz; =10 % ... +15 %
Hilfsenergie DC ... ... ... . mit seperatem DC-AC Konverter
Leistungsaufnahme . . ... .. ca. 4,5VA
Signalausgang. . . .. .. 0/4 .. 20 mA, umschaltbar
BUrde . . . max. 500 Ohm
MeBwertausgangs-Spreizung . . .. oo oo 20 % ... 100 % v.MB
MeBwertausgangs-Nullpunktverschiebung . ............. ... ... ... ... 0% ...80 % v.MB
Anzeige .. ... LCD-Anzeige, 3 1/g-stellig; Ziffernhdhe 13,5 mm
zul. Betriebstemp. (bei integriertem Sensor) . ......... .. . o -10 ... +50 °C
zul. Betriebstemp. (bei separatem Sesor) .......... ... . . -10 ... +60 °C
zul. Lagertemperatur. .. ... -25...+480°C
zul. Feuchte . ... 5% ...95 % rel.
Schutzart (DIN 40050). . . ..o oo IP 67
Abmessungen . ... .. 160 x 120 x 70 mm (HxBxT)
Gehausematerial . . ... . Aluminium, beschichtet
ANSCHIUSSE . ..o Klemmen 2,5 mm?; Sensor 1,5 mm?
Gehausedurchfuhrungen . ......... .. 2 x PG 9 Verschraubungen; (ersetzbar durch Pg 16)
SensoranschluB Pg 16 (nur bei separatem Sensor)
Einbausensor mit integriertem MeBumformer
Sensormaterial. .. ... . ... .. PEEK (Poly-Ether-Ether-Keton)
Betriebstemperatur .. ... ... -5 ... +110 °C (Dauertemp.)
Thermoflhler . ... ... . . Pt 100, fest eingebaut
DrUCK . . max. 16 bar (20 °C)
Schafteintauchl&nge . . ... ... 85 mm
Einbauquerschnitt . . ... . min. DN 65
GeWICt . 0,5 kg
Einbauvarianten. .. ........... .. ... . ... ... Milchrohrverschraubung DN 50, DIN 11851
...................................... Einschraubgewinde G 1 '/»"; IDF-Flansch 2"
........................................................... Clamp-Stutzen 2"
................................................... Rundflansch DN 40 /PN 10
.......................................................... Tauchsensor IP 68
Einbauensor mit separatem MelRumformer
Einbauvarianten. . ... . . wie oben, zuséatzl. Tauchsensor IP 68
Kabellangeund Art ... ... .. ... 5 m fixe Kabellange, fertig konfektioniert
KabelanschluB. . ............... ... fest mit Sensor verbunden; im MeBgerat mit Klemmen
Tauchsensor (integrierter und separater MeRumformer):
Tauchrohr-Material .. ... ... . . PVC-C
Tauchrohrl&nge . . . ... 400 ... 2000 mm
Einbau (Kompaktversion) .............. ... ... .. ... ...... Rundflansch DN 50 / PN 10
Einbau (abgesetzt) ............. Rundflansch DN 50 / PN 10; Milchrohrverschraubung DN 65
Temperatur ... ... max. 80 °C
DrUCK . .o max. 6 bar (20 °C)
Tauchsensor
Schutzart ... ... IP 68
Material SChutzkappe . . .. ... . PVDF
Material Schutzschlauch . ... ... . Silikon
LANGE. .« 2000 mm
Einbau . ....... ... . ... Flansch DN 50 / PN 10 mit Zugentlastung
................................................. Ovalflansch bzw. Hangebugel
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