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1 Bezpecnostni pokyny

1.1 Urcené pouziti

Cerabar M je ptevodnik tlaku, ktery se pouZivd k méfenf hladiny a tlaku.

Deltabar M je pfevodnik diferencidlniho tlaku, ktery se pouzivd k méfeni pritoku, hladiny a
diferencidlnfho tlaku.

Deltapilot M je hydrostaticky snimac, ktery se pouzivd k méfen{ hladiny a tlaku.

Vyrobce nerudi za $kody zplisobené neodbornym pouZitim nebo pouZitim v rozporu s urcenim.

1.2 Montaz, uvedeni do provozu a ovladani

Pfistroj je konstruovany v souladu s technickym vyvojem jako provozné bezpecny a respektuje
pifslusné pfedpisy a smérnice EU. KdyZ se pfistroj pouzivd neodbornym zptisobem nebo v rozporu
s ur¢enim, mohou vzniknout rizika ovlivnéna aplikaci napf. pfetecCenf média v diisledku Spatné
montdZe event. nastaveni. Proto montdz, elektrické pfipojeni, uveden{ do provozu, ovlddéan{ a
udrZbu zafizeni provadi jen Skoleny odborny persondl, ktery je k tomuto Gcelu povéteny
provozovatelem zatizeni. Odborny persondl si musi ptecist tento Provozn{ ndvod, porozumét mu a
dodrzovat jeho pokyny. Provédi se jen takové zmény a opravy piistrojl, které tento Provozni navod
vyslovné ptipousti. Respektujte idaje a pokyny uvedené na pfistrojovém Stitku.

1.3 Bezpecnost provozu a procesu

K zajistén{ bezpecnosti provozu a procesu je nutné béhem konfigurace, testovéni a adrzby pfistroje
pfijmout alternativn{ monitorovaci opatfeni.

Varovén{!
DemontdZ pifstroje se provad{, kdyZ pfistroj nenf pod tlakem!

1.3.1 Prostfedi s nebezpecim vybuchu (volitelné)

Pfistroje pro pouZiti v prostedich s nebezpe¢im vybuchu maji pfidavny pistrojovy Stitek (—» E 6).
Pfi pouzitf méficiho systému v prostfedi s nebezpe¢im vybuchu je nutné dodrzovat odpovidajici
ndrodnf normy a pfedpisy. Zvladstni dokumentace Ex tvof{ nedilnou soucdst této dokumentace. Je
nutné dodrZovat montdZn{ pfedpisy, hodnoty pfipojen{ a bezpecnostni pokyny uvedené

v dokumentacich Ex. Cislo dokumentace pifslusnych bezpe¢nostnich pokynt je uvedené také na
ptidavném piistrojovém Stitku.

m Ujistéte se o0 dostate¢né kvalifikaci odborného persondlu.
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Bezpecnostn{ pokyny

1.4

Bezpecnostni znaCky a symboly

K proveden{ dileZitych bezpecnostnich nebo alternativnich procest jsou definované nésledujici
bezpecnostni pokyny, kazdy pokyn je oznaceny odpovidajicim piktogramem.

Symbol

Vyznam

A\

Varovéni!
Varovén{ poukazuje na ¢innosti nebo procesy, které - kdyZz se neprovad{ sprévnym zptsobem -
vedou k vdznym zranénim osob, vzniku bezpecnostniho rizika nebo zni¢en{ pfistroje.

¥

Pozor!
Pozor poukazuje na ¢innosti nebo procesy, které - kdyz se neprovad{ spravnym zptisobem - mohou
vést ke zranén{ osob nebo zplsobit $patnou funkci piistroje.

>

Poznédmka!
Poznédmka poukazuje na ¢innosti nebo procesy, které - kdyZz se neprovad{ sprévnym zptsobem -
mohou nepffmo ovlivnit provoz nebo vyvolat nepfedvidatelnou reakci pfistroje.

Pfistroje certifikované pro pouZiti v prostfedi s nebezpecéim vybuchu
KdyZ se na piistrojovém $titku nachdzi tento symbol, je mozné v souladu s osvédcenim pouZit
piistroj v prostfed{ s nebezpe¢im vybuchu nebo v prostfedi bez nebezpec{ vybuchu.

Prostfedi s nebezpecim vybuchu
Tento symbol uvedeny na obrédzcich tohoto Provozniho ndvodu oznacuje prostfedf s nebezpecim
vybuchu.

— Piistroje, které se pouZivaji v prostfed{ s nebezpe¢im vybuchu, musi mit odpovidajici typ
nevybus$ného provedeni.

X B ©

Bezpecny rozsah (prostfedi bez nebezpeci vybuchu)
Tento symbol na obrdzcich Provoznfho ndvodu oznacuje prostfedi bez nebezpec{ vybuchu.

— Piistroje, které se pouZivaji v prosttedi s nebezpe¢im vybuchu, musi mit odpovidajici typ
nevybu$ného provedeni. Vedeni, kterd se pouZivaji v prostied{ s nebezpecim vybuchu, mus{
spliiovat pozadované bezpecnostn{ parametry.

Stejnosmérny proud
Svorka, ke které pfiléhd stejnosmérné napéti nebo kterou prochdzi stejnosmérny proud.

Stfidavy proud
Svorka, ke které piiléhd stiidavé napétf (sinusoida) nebo kterou prochéz{ st¥{davy proud.

Pfipojeni zemnéni
Svorka, kterd je z pohledu uZivatele jiz zemnénd zemnicim systémem.

Pfipojeni zemniciho vodice
Svorka, kterou je nutné uzemnit pfed zf{zenim ostatnich pfipojeni.

Ekvipotencionalni pfipojeni

Pfipojent, které musi byt propojené se zemnicim systémem zaf{zen{: napf. to m@Ze byt vedeni k
vyrovnan{ potencidlu nebo hvézdicovy zemnic{ systém v souladu s ndrodnimi normami event.
firemn{ praxi.

Tepelné odolnost pfipojovaciho kabelu
Minimédln{ tepelnd odolnost pfipojovactho kabelu je max. 85°C.

Bezpecnostni pfedpis
Respektujte bezpecnostni ptedpisy uvedené v piislusném Provoznim ndvodu.
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2 Oznaceni

2.1 Oznaceni pfistroje

2.1.1 Pristrojovy Stitek

Pozndmka!
= Na pifstrojovém Stitku je uvedeny MWP (maximdlni provozni tlak/max. provozni tlak). Tato
hodnota se vztahuje k referencni teploté 20°C (68°F) nebo 100°F (38 °C) pro pifruby ANSI.
= Hodnoty tlaku pifpustné pro vyssi teploty naleznete v normadch:
— EN 1092-1: 2001 tab. 18 1)
— ASME B 16.5a — 1998 tab. 2-2.2 F316
— ASME B 16.5a — 1998 tab. 2.3.8 N10276
—JIS B 2220
» Zkuebnf tlak odpovidé limitu pretiZeni méfictho pifstroje (OPL) = MWP x 1.5 2.,
m Ve smérnicich pro tlakové pfistroje (Smérnice 97/23/EC) se pouziva zkratka "PS". Zkratka "PS"
odpovidd MWP (maximdln{ provozni tlak/max. provozni tlak) méfictho piistroje.

1) Materidly 1.4435 a 1.4404 jsou na zékladé charakteristiky pevnost-teplota uvedené v 13EO EN 1092-1 tab. 18. pod
13E0. Chemickeé slozen{ obou materidlt mize byt identické.
2)  Rovnice neplatf pro PMP51 a PMP55 s 40 bar (600 psi) nebo 100 bar (1500 psi) méficim ¢ldnkem.

Hlinikova hlavice

Made in Germany, D-79689 Maulburg EndreSS+HaUSer Mat.: 5] ] [ ()
Order Code: [ (2) ]
Ident-No.: [ (3) ] Ser-No.[ (4] ] @
©MWPL (51 0] Ol ) ] Span 7
& ©4Pl 8 1 ©ovmax[ (9 7 a &
% c[&@‘ @ ‘ ‘ ‘ ‘ @ ‘ Ex works SW:[@@:I g
2 DevRev:[ (9] &
Obr. 1:  Pfistrojovy Stitek
1 Nadzev pfistroje
2 Objednaci kdd (tGplny)
3 Identifika¢ni ¢fslo (pro dal$f objedndvku)
4 Vyrobnf ¢islo (pro jednoznac¢nou identifikaci)
5  MWP (maximdln{ provozni tlak)
6  Provedeni elektroniky (vystupni signdl)
7  Min./max. méfici rozpéti
8  Nomindln{ méfici rozsah
9  Napdjeci napéti
10 Délka
11 Identifika¢ni ¢fslo jmenovaného mista podle ATEX (volitelné)
12 Identifika¢ni ¢islo jmenovaného mista podle Smérnic pro tlakové pifstroje (volitelné)
13 Osvédcent
14 Kryti
15 Materidly v kontaktu s médiem
16 Deltabar M: Kabelové priichodka; Deltapilot M: Materidly v kontaktu s médiem
17 Udaje k osvédcent
18 Verze softwaru
19  Proveden{ pfistroje

Pfistroje vhodné pro aplikace s kyslikem jsou vybavené pfidavnym piistrojovym Stitkem.
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Oznacen{

PFi pouziti kysliku
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Obr. 2:
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Pt{davny Stitek pro pifstroje vhodné pro aplikace s kyslikem

Maximaln{ tlak u aplikac{ s kyslikem
Maximaln{ teplota u aplikaci s kyslikem
Nékres oznacenf Stitku

Nerezova hlavice, hygienicka
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Piistrojovy $titek pro Cerabar M a Deltapilot M

Nézev piistroje

Objednaci kéd (dplny)

Identifika¢n{ ¢fslo (pro dalsf objedndvku)
Vyrobnf ¢islo (k jednoznacné identifikaci)
Nominalni méficf rozsah

MWP (maximadln{ provozn{ tlak)

Proveden{ elektroniky (vystupni signal)
Kabelovd prichodka

Napédjeci napéti

Min./max. méficf rozpéti

Materidly v kontaktu s médiem
Identifika¢nf ¢islo ur¢eného mista podle ATEX (volitelné)

Identifika¢nf ¢islo ur¢eného mista podle Smérnic pro tlakové piistroje (volitelné)
Udaje k osvédeent

PO1-xMX5xxxX-18-XX-XX-Xx-001

Ptistroje pro pouziti v prostfed{ s nebezpec{m vybuchu jsou vybavené pfidavnym Stitkem.
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Obr. 4:

1

PO1-xMx5xxxx-18-xX-XX-XX-002

Piidavny Stitek u pifstrojl urcenych k pouZiti v prostied{ s nebezpe¢im vybuchu nebo s osvéd¢enim CSA a FM

Udaje k osvédceni
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2.1.2 Identifikace typu senzoru

U senzor relativniho tlaku event. pretlaku se v ovlddacim menu zobraz{ parametr "Pos. zero adjust”
- nastaven{ nuly ("Setup" -> "Pos. zero adjust" - Nastaven{ - Nastaven{ nuly).

U senzord absolutniho tlaku se v ovlddacim menu zobraz{ parametr "Calib. offset" - offset kalibrace
("Setup" -> "Calib. offset" - Nastaven{ - Offset kalibrace).

2.2 Rozsah dodavky

Dodévku tvofi:

m Pi{stroj

= CD-ROM s dokumentaci
= Volitelné piislusenstvi

Dokumentace, kterd je soucdsti doddvky:

m Provozni ndvod BA382P, Technickd informace (TI436P Cerabar M/TI434P Deltabar M/TI437P
Deltapilot M) a Krdtké névody na dodanych dokumenta¢nich CD — (& 2, Kapitola "Pfehled
dokumentace".

m Kratky ndvod: KA1030P Cerabar M/KA1027P Deltabar M/KA1033P Deltapilot M

= Vystupni protokol

m Pi{davné bezpecnostni pokyny pro piistroje ATEX, [ECEx a NEPSI

m Volitelné: Kalibra¢nf protokol z vyrobniho zédvodu, osvéd¢eni materidl

2.3 Znacka CE, Prohlaseni o shodé

Pistroje jsou konstruované a testované v souladu s technickym vyvojem jako provozné bezpecné a
vyrobn{ zévod opoust{ v bezvadném technickém stavu. Pfistroje respektujf pfislusné normy a
pfedpisy, které jsou k dispozici v ProhldSen{ o shodé EU a spliiujf tak zdkonné pozadavky smérnic
EU. Endress+Hauser potvrzuje shodu pifstroje umisténim znacky CE.

2.4 Registrované obchodni znacky

KALREZ, VITON, TEFLON
Registrovand znacka firmy E.I. Du Pont de Nemours & Co., Wilmington, USA

TRI-CLAMP
Registrovand znacka firmy Ladish & Co., Inc., Kenosha, USA

HART
Registrovand znacka HART Communication Foundation, Austin, USA

GORE-TEX®
Registrovand znacka W.L. Gore & Associates, Inc., USA
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3 Montéz

3.1 Pfijem zboZi, skladovani

3.1.1 Pfijem zboZi

m Zkontrolujte event. poSkozeni obalu nebo obsahu.
m Zkontrolujte Gplnost doddvky a porovnejte rozsah doddvky s udaji objedndvky.

3.1.2  Skladovani
Pi{stroj skladujte v suchém a ¢istém prostred{ a zajistéte ho v{i¢i ndrazdm (EN 837-2).

Rozsah teploty skladovani:
m 40 aZ +90 °C (-40 aZ +194°F)
(Deltapilot M FMB52 a FMB53:
S kabelem PE: -40 °C az +70 °C (-40 az 158°F),
S kabelem FEP: —40 °C aZ +80 °C (-40 az 176°F)
m Mistn{ displej: —40 aZ +85°C (40 aZ +185°F)
m Zvlastni hlavice: —40 az +60°C (—40 aZ +140°F)

3.2 Montézni podminky

3.2.1 Montazni rozméry

—> Rozméry viz Technickd informace Cerabar M TI436P/Deltabar M TI434P/Deltapilot M
TI437P, Kapitola "Mechanickd konstrukce". Viz také — [E 2, "Pfehled dokumentace".
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33 Montaz Cerabar M

Pozndmka!

m V zdvislosti na montdZni{ poloze Cerabar M mtZe dojit k posunu nulového bodu, to znamend,
kdyZ je zdsobnik prdzdny nebo ¢aste¢né plny neukazuje méfend hodnota nulu. Tento posun
nulového bodu je moZné opravit — = 41, Kapitola "Funkce ovlddacich prvk@" nebo — El 56,
Kapitola 6.4 "Nastaveni nuly".

m U PMP55 respektujte Kapitolu 3.3.2 "MontdZn{ pokyny pro piistroje s tésnénim diafragmy —
PMP55", - B 12.

= K montdZi na potrubi nebo stény nabiz{ Endress+Hauser montdzni drzak.

— & 15, Kapitola 3.3.5 "MontdZ na sténu nebo potrubf (volitelné)".

3.3.1 Montazni pokyny pro pfistroje bez tésnéni diafragmy —
PMP51, PMC51

Pozndmka!

m KdyZ se zahfdty Cerabar M zchlad{ ¢isticim procesem (napf. studenou vodou), vznikd kratkodobé
vakuum, tak se pies kompenzaci tlaku (1) miZe do pfistroje dostat vihkost. V tomto pi{padé
provedte montdZ Cerabar M s kompenzaci tlaku (1) orientovanou dolg.

g
O —1

1
m Zajistéte, aby nedoslo k zne¢isténi kompenzace tlaku a filtru GORE-TEX® (1).
m Cerabar M bez tésnénf diafragmy se instaluje podle stejnych smérnic jako manometr
(DIN EN 837-2). Doporucujeme pouZit uzaviraci armatury a syfony. Orientace zdvis{ na aplikaci
méfen.
m Procesni membrany nestlacujte nebo necistéte Spiatymi a tvrdymi pfedméty.

Méfeni tlaku v plynech

PO1-PMx5xxxx-1 1-xx-Xx-X%-003

Obr. 5:  Resenf méfent tlaku v plynech

1 Cerabar M
2 Uzaviraci armatura

m Cerabar M s uzaviracf armaturou instalujte nad odbérovy natrubek, aby event. kondenzat mohl
stékat do procesu.
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Méfeni tlaku v parach

(>

)

ST

PO1-PMx5xxxx-11-xx-xx-xx-004

Obr. 6:  Reseni méfeni tlaku v pardch

Cerabar M

Uzaviracf armatura
Trubka syfonu ve tvaru U
Kruhovd trubka syfonu

A WD —

m Cerabar M s trubkou syfonu instalujte pod odbérovy natrubek.
m Trubku syfonu pfed uvedenim do provozu napliite kapalinou.
Trubka syfonu redukuje teplotu téméf na okolnf teplotu.

Méfteni tlaku v kapalinach

PO1-PMx5xxxx-11-xx-XX-XX-005

Obr. 7:  ReSeni méfent tlaku v kapalindch

1 Cerabar M
2 Uzaviracf armatura

m Cerabar M s uzaviraci armaturou instalujte pod odbérovy ndtrubek nebo do stejné vysky jako
tento natrubek.

11
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Méfteni hladiny

POT-xMx5xxxx-11-xx-Xx-XX-000

Obr. 8:  Resenf méFent hladiny

Py

m Piistroj neinstalujte do proudu nebo na misto v nddrZi, na které mohou pisobit tlakové impulzy
michactho zaf{zeni.

m Pi{stroj neistalujte do sactho prostoru Cerpadla.

m Jednoduse je mozné kalibraci a funk¢ni test provést, kdyzZ je pfistroj instalovany za uzaviraci
armaturou.

Vyménny zévitovy nalitek PVDF

Pozndmbka!

Pro pifstroje se zdvitovym ndlitkem z PVDF plat{ maximaln{ utahovac{ moment 7 Nm (5.16 Ibs ft).
Pii vysokych tlacich a teplotdch miZe dojit k uvolnén{ zdvitu. To znamend, Ze tésnost zdvitu je

nutné pravidelné kontrolovat a zdvit event. dotdhnout vySe uvedenym utahovacim momentem.
K utésnénf zdvitu 1/2 NPT doporu¢ujeme pouZit teflonovou pésku.

3.3.2  Montazni pokyny pro pfistroje s tésnénim diafragmy — PMP55

Poznédmka!

m Piistroje Cerabar M s tésnénim diafragmy se naSroubuji, pfipevn{ pfirubou nebo pfipoji.

m Tésnénf diafragmy s pfevodnikem tlaku tvoff uzavieny, olejem naplnény, kalibrovany systém.
Plnici otvor je uzavieny a nesmfi se otevfit.

= Procesni membrdnu diafragmy nestlacujte nebo necistéte Spicatymi nebo tvrdymi pfedméty.

= Kryt procesni membrdny odstratite tésné pfed montdzi.

m Pfi pouzitf montdZniho drzéku je nutné pro kapildry zajistit dostate¢né odlehceni v tahu, aby se
zabrdnilo jejich poSkozeni - zlomenim (polomér ohybu = 100 mm (3.94 in)).

m Respektujte skutecnost, Ze hydrostaticky tlak sloupci kapalin mt@ze v kapildrdch zplisobit posun
nulového bodu. Posun nulového bodu mtiZete opravit — £ 56, Kapitola 6.4 "Nastaveni nuly".

m Respektuijte limity pouZiti plnictho oleje tésnén{ diafragmy podle Technické informace pro
Cerabar M T1436P, Kapitola "Pokyny k projektovan{ systémd tésnénf diafragmy".

K ziskdn{ pfesnéjSich vysledkl méfeni a vylouceni zévad postupujte pfi montdZi kapildr nésledujicim

zplsobem:

m Instalace bez vibraci (k vylouceni dodate¢nych odchylek tlaku)

m Neistalovat v blizkosti veden topen{ nebo chlazen{

m [zolovat, kdyZ je okolnf teplota nizs{ nebo vyssi nez referenc¢n{ teplota

= S polomérem ohybu >100 mm (3.94 in).
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Aplikace pfi vakuu

U aplikacf pti vakuu doporucuje Endress+Hauser instalovat pfevodnik tlaku pod tésnén{ diafragmy.
Tim se eliminuje vakuové zatiZeni tésnéni diafragmy zptsobené plnicim olejem v kapildrdch.

U montdZe pfevodniku tlaku nad tésnénf diafragmy nesmi dojit k pfekrocen{ maximadlnfho
vyskového rozdilu H1 viz zobrazen{ vlevo, dole. Maximadln{ vySkovy rozdil zdvisi na hustoté
plniciho oleje a na minimdlnim tlaku, ktery se mtiZe vyskytnout na tésnénf diafragmy (prazdny
zasobnik), viz zobrazen{ vpravo, dole.

12.0
nizka teplota oleje

}/
10.0 — -
rostlinny olej /
silikonovy %/{“
vysoka teplota
oleje
er‘mi olej

0.0

o
o

H1

by
o

Vyskovy rozdil H1 [m]
»
o

g
o

50 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000
Tlak na tésnéni diafragmy [mbargpg]

PO1-PMx5xxxx-11-xx-XX-XX-006 PO1-PMP75xxx-05-xx-xx-en-011

Obr. 9:  Montdz nad tésnén{ diafragmy Obr. 10:  Graf maximaln{ montdzn{ vySky nad tésnénim diafragmy
v zévislosti na tlaku na tomto tésnén{

MontdzZ s teplotnim koplerem

PO1-PMx5xxxx-11-xx-xx-xx-008

Pfi trvalych extrémnich teplotdch médii, které vedou k pfekroceni maximdlni pf{pustné teploty
elektroniky +85°C (+185°F), doporucuje Endress+Hauser pouZit teplotn{ kopler.

K minimalizaci vlivu stoupajicf teploty doporucuje Endress+Hauser instalovat pfistroj vodorovné
nebo s hlavicf orientovanou dold.

Pfidavnd montdZni vyska ovliviiuje hydrostatickym sloupcem posun nulového bodu v kopleru asi o
21 mbar (0,315 psi). Tento posun nulového bodu miiZete opravit. = = 41 "Funkce ovlddacich
prvkd" nebo — & 56, Kapitola 6.4 "Nastaveni nuly".

13
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3.3.3 Tésnéni u montaze s pfirubou

PO1-FMD7xxxx-11-xx-xx-xx-002

Obr. 11:  MontdZ provedeni s pf{rubou

1 Procesni membréna
2 Tésnéni

A Varovani!

Tésnén{ nesmf{ tlacit na procesni membréanu, jinak miZe dojit k ovlivnén{ vysledku méfent.

3.3.4  Tepelna izolace — PMP55

PMP55 mtiZe byt izolovany jen do urcité vysky. Maximaln{ ptipustnd vyska izolace je vyznacend na
pifstrojich a platf pro izola¢ni materidl s tepelnou vodivosti < 0.04 W/(m x K) a pro maximaln{
povolenou okoln{ a procesn{ teplotu (— viz niZe uvedend tabulka). Méf{ se Gidaje pod nejkriti¢téjsi
aplikaci "klidny vzduch".

A< 0.04n¥"TK
Ta

Tp
PO1-PMx5xxxx-11-xx-xx-xX-010
Obr. 12:  Maximdln{ pf{pustnd vySka izolace, zde zobrazend na PMP55 s piirubou
PMP55
Okoln{ teplota (T,) <70°C (158°F)
Procesn{ teplota (Tp) Max. 400°C (752°F), v zévislosti na pouZitém plnicim oleji tésnénf diafragmy
(viz TI436PDE)

14
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3.3.5 Montaz na sténu a potrubi (volitelné)

K montdZi na stény nebo potrubf nabiz{ Endress+Hauser montadzn{ drzék.

PO1-xMx5xxxx-06-xx-xx-xx-001

Pti montdZi respektujte nésledujici body:

m Pifstroje s vedenimi kapildr: MontdZ kapildr s polomérem ohybu > 100 mm (3.94 in).

= U montdZe na potrub{ utahujte matice na drzdku rovhomérné minimdlnim utahovacim
momentem 5 Nm (3.69 1bs ft).

15
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3.3.6 Sestaveni a montaz "zvlastni hlavice"

@ r>120 mm

POT-XMx5xxxx-1 1-XX-Xx-Xx-009

Obr. 13:  Provedenf "zvlastn{ hlavice"

NO U WD~

U provedeni "zvl&$tn{ hlavice" se senzor dodévd s instalovanym procesnim piipojenim a kabelem
Kabel s konektorem

Kompenzace tlaku

Konektor

Aretacn{ $roub

Hlavice s instalovanou spojkou, soucdst dodavky

Montézn{ drzdk vhodny pro montdz na sténu nebo potrubi, souc¢édst doddvky

Sestaveni a montaz

1.

2.
3.
4

Konektor (pol. 4) zasurite do odpovidajictho konektoru kabelu (pol. 2).
Kabel zasutite do spojky hlavice (pol. 6).
Utdhnéte aretacni Sroub (pol. 5).

Hlavici instalujte pomoci montdzniho drzaku (pol. 7) ke sténé nebo na potrubi.

U montdZe na potrubf utahujte matice na drzdku rovnomérné minimdlnim utahovacim
momentem 5 Nm (3.69 Ibs ft).

Instalujte kabel s primérem ohybu (r) > 120 mm (4.72 in).
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3.3.7 PMP51, provedeni pfipravené pro montaz tésnéni diafragmy -
pokyny Ke svafeni

02.5
97.95

PO1-PMP71xxx-11-xx-x%-xx-000
Obr. 14:  Provedeni Ul: Pfipravené pro montdz tésnéni diafragmy
1 Plnic{ otvor
2 Kulicka
3 Z&vitovy Cep
Al Viz nfZe uvedend tabulka "Pokyny ke svéfeni"

Pro proveden{ "XS] - P¥ipravené pro montdz tésnénf diafragmy" v parametru 110 "Procesn{
pfipojeni" v objednacim kdédu az do senzort 40 bar (600 psi) v¢etné doporucuje Endress+Hauser
piivafit tésnénf diafragmy ndsledujicim zptsobem: Celkovd hloubka svéfeni koutového svéru ¢inf 1
mm (0,04 in) u vnéjstho prdméru 16 mm (0,63 in). Svéfeni se provddi metodou WIG.

Odpovidajici | Nacrt/drézkova forma na | Parovani zékladnich | Proces svafeni | Pozice Inertni plyn,
Cislo svaru | svafeni rozméry podle materiald DIN EN svéafeni pfisady
DIN 8551 ISO 24063
Al 1308 Adaptér z 1.4435 (AISI | 141 PB Inertnf plyn
pro senzory - 316L) Ar/H 95/5
<40 bar se svalf s tésnénfm
(600 psi) diafragmy 1.4435 nebo Pffsady:
1.4404 (AISI 316L) 1.4430
PO1-PMP71xxx-11-xx-xx-%xx-001 (ER 3 1 6L Sl)
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3.4 Montaz Deltabar M

3.4.1 Montazni poloha

Pozndmka!

» Montézni poloha Detabar M mfiZe ovlivnit posun nulového bodu, to znamend, Ze u prazdného
nebo ¢aste¢né naplnéného zdsobniku neukazuje méfend hodnota nulu. Opravu posunu nulového
bodu miiZete provést nastavenim polohy a to nasledujicim zp{isobem:

— Tlacitky na modulu elektroniky (— & 41, "Funkce ovlddacich prvkd")
— Ovlddacim menu (— [El 56, "Nastaveni nuly")

= Vseobecnd doporuceni pro poloZeni tlakovych pulznich vedenf jsou k dispozici v DIN 19210
"Tlakové pulzni vedeni pro priitokové zaf{zeni" nebo v odpovidajicich ndrodnich a mezindrodnich
normdch.

m PouZit{ bloku ventili se 3 nebo 5 ventily umoZiiuje jednoduché uvedeni do provozu, montdz a
udrzbu bez pferuSeni procesu.

= U poloZeni pulznich veden{ ve venkovnim prostied{ je nutné zajistit vhodnou ochranu pfed
mrazem napf. pouzitim vytdpéni potrubi.

m Pulzn{ vedeni poloZte s minimdlnim spddem 10%.

= Endress+Hauser nabiz{ u montdZe na potrub{ nebo stény montdzni drzék (= El 23, "MontdZ na
sténu a potrub{ (volitelné)").

Montéazni poloha pfi méfeni pritoku

Poznédmka!

Dalsi informace k méten{ priitoku diferencidlniho tlaku viz nésledujici dokumenty:

= Méten{ pritoku diferencidlniho tlaku s clonami: Technickd informace TI422P

m Méfen{ priitoku diferencidlnfho tlaku Pitotovymi trubicemi: Technickd informace TI425P

Meéfen{ pritoku v plynech

@
(5] @

@ |¥X
>X_.X— @
= 3

PO1-PMD55xxx-11-xx-xx-xx-000

Resenf méfent priitoku v plynech

Deltabar M

Blok ventild se 3 ventily
Uzaviracf ventily

Clona nebo Pitotova trubice

O —

m Cerabar M instalujte nad métici misto, aby event. kondenzdt mohl stékat do procesntho veden.
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Meéfen( priitoku v pardch

@
=

(=0 4
@
® ®
@
+ j—
® ®
® ®

m Deltabar M instalujte pod méfic{ misto.

m Kondenza¢ni nddoby instalujte do stejné vysky jako odbérovy ndtrubek a do stejné vzdalenosti
k Deltabar M.

m Pfed uvedenim do provozu napliite pulzni veden{ do vySky kondenzacnich nddob.

X

S
<
S
<

PO1-PMD55xxx-11-xx-xx-xx-001
Resenf méfeni priitoku v parach

Kondenzaéni nddoby

Clona nebo Pitotova trubice
Uzavirac{ ventily

Deltabar M

Odlucovace

Vypustn{ ventily

Blok ventild se 3 ventily

NO b WD —

Meéten{ pritoku v kapalindch

= C
® ®
+ ® -
@ @
® 3! ®
®

PO1-PMDS5xxx-1 1-xx-xx-xx-002

Resenf méfenf priitoku v kapalinich

1 Clona nebo Pitotova trubice
2 Uzavirac{ ventily

3 Deltabar M

4 Odlucovace

5 Vypustni ventily

6

Blok ventild se 3 ventily

m Deltabar M instalujte pod méfici misto, aby pulzni veden{ byla stdle naplnénd kapalinou a vzduch
mohl stoupat zpét k procesnimu veden.

m U méfeni v médiich s podily pevnych ldtek jako jsou napf. zneciSténé kapaliny je k zachyceni a
odstranén{ usazenin nutnd montdz odlucovaci a vypustniho ventilu.

19
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Montédzni poloha pfi méfeni hladiny

Meéfen{ hladiny v otevieném zdsobniku

Patm

min. +

%
®

@ Patm

PO1-PMD55xxx-1 1-xx-xx-Xx-003

Regenf méfen hladiny v otevieném zésobniku

Nizkotlakd strana je oteviend pro atmosfericky tlak
Deltabar M

Uzaviraci ventil

Odlucovac

Vypustn{ ventil

U bh WD —

m Deltabar M instalujte pod doln{ pfipojeni méfeni, aby pulzni vedeni bylo stdle naplnéné kapalinou.

m Nizkotlakd strana je oteviend pro atmosfericky tlak.

m U méfen{ v médiich s podilem pevnych l4tek jako jsou napt. znecisténé kapaliny je k zachycen{ a
odstranénf usazenin nutnd montdz odlucovactl a vypustnfho ventilu.

Meéten{ hladiny v uzavieném zdsobniku

TN

max.

min.

POI-PMD55xxx-1 1-xx-Xx-xx-004

Resenf méfen{ hladiny v uzavieném zasobniku

Uzavirac{ ventily
Deltabar M
Odlucovace
Vypustn{ ventily
Blok se 3 ventily

g b wd—

= Deltabar M instalujte pod doln{ pfipojeni méfeni, aby pulzn{ vedenf byla stdle naplnénd kapalinou.

= Nizkotlakou stranu pfipojte vZdy nad maximdln{ hladinu.

= U méfen{ v médiich s podilem pevnych ldtek jako jsou napf. zneciSténé kapaliny je k zachycenf{ a
odstranén{ usazenin nutnd montdZ odlucovaci a vypustniho ventilu.

20
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Meéfen{ hladiny v uzavieném zdsobniku s pfekrytim parou

- 5o
max.
X0
min. ®
__/+
@ —
@ @
® ¥y ®
®

PO1-PMD55xxx-11-xx-xx-xx-005

Resenf méFent hladiny v zésobniku s pfekrytim parou

Vypustn{ ventily
Blok se 3 ventily

1 Kondenzaénf nddoba
2 Uzavirac{ ventily

3 Deltabar M

4 Odlucovace

5

6

m Deltabar M instalujte pod dolni pfipojeni méfenti, aby pulzn{ vedeni byla stdle naplnénd kapalinou.

m Nizkotlakou stranu pfipojte vZzdy nad maximdln{ hladinu.

m Kondenza¢ni nddoba zabezpeCuje konstantn{ tlak na nizkotlaké strané.

= U méfen{ v médiich s podilem pevnych ldtek jako jsou napf. znecisténé kapaliny je k zachyceni a
odstranén{ usazenin nutnd montdZ odlucovact a vypustniho ventilu.
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Montazni poloha u méfeni diferencidlniho tlaku

Meéten({ diferencidlntho tlaku v plynech a pardch

PO1-PMD55xxx-1 1-xx-xx-XX-006

Resenf méfent diferencidlniho tlaku v plynech a pardch

1 Deltabar M

2 Blok se 3 ventily
3 Uzavirac{ ventily
4 Napt. filtr

= Deltabar M instalujte nad méficf misto, aby event. kondenzédt mohl stékat do procesniho veden.

Meéten{ diferencidlnfho tlaku v kapalindch

PO1-PMD55xxx-11-xx-xx-xx-007

Resenf méfent diferencidlniho tlaku v kapalindch

Napt. filtr
Uzaviraci ventily
Deltabar M
Odlucovace
Vypustni ventily
Blok se 3 ventily

(e NV N N

= Deltabar M instalujte pod méfici misto, aby pulzni vedeni byla stdle naplnénd kapalinou a vzduch
mohl stoupat zpét k procesnimu veden.

= U méfeni v médiich s podily pevnych ldtek jako jsou napf. zneciSténé kapaliny je k zachycenf a
odstranén{ usazenin nutnd montdZ odlucovaci a vypustniho ventilu.
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3.4.2  Montaz na sténu a potrubi (volitelné)

K montdZi na potrubf a stény nabiz{ Endress+Hauser montdzn{ drzak. Rameno véetné upeviiovactho
pifsludenstvi je soucasti doddvky pfistroje.

% Pozndmka!

Pfi pouZiti bloku ventild je nutné respektovat jeho rozmeéry.

PO1-PMD55xxx-06-xx-xx-xx-004

MontéZn{ drzdk k montéZi na sténu a potrub{

1 Deska adaptéru (+ Sest Sroubd a Sest podlozek)
2 Montézn{ drzdk (+ pfidrZné rameno pro montdZ na potrubf a dvé matice)

P¥i montdzi dodrZujte ndsledujici body:

m K odstranéni moZnosti zadfenf Sroubd je nutné je pfed montaZ{ oSetfit univerzdlnim mazivem.

m P montdZi na potrubi rovhomérné dotdhnéte matice ramena minimdlnim utahovacim
momentem 30 Nm (22.13 Ibf ft).

23
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Montéz

Typicka feSeni montézi

le=u=

A: Instalace vodorovnych pulznich vedeni, provedeni H2

B: Instalace svislych pulznich vedent, proveden{ V1
1: Deltabar M; 2: Adaptér; 3: Montdzn{ drzdk

24
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>

3.5 Montéz Deltapilot M

Pozndmka!

m V zdvislosti na montdZnf poloze Deltapilot M mtZe dojit k posunu nulového bodu, to znamend
Ze u prazdného nebo ¢astecné naplnéného zdsobniku se nezobrazuje nula. Tento posun nulového
bodu miZete opravit — [E 41, Kapitola "Funkce ovlddacich prvk{" nebo — & 56, Kapitola

6.4 "Nastaven{ nuly".

m Mistn{ displej je moZné otdcet v 90° krocich.

= K montédZi na potrubi nebo stény nabiz{ Endress+Hauser montdzn{ drzak.
—> B 15, Kapitola 3.3.5 "MontdZ na sténu nebo potrubf (volitelné)".

3.5.1 VsSeobecné montézni pokyny

Pozndmka!

m Procesni membrdnu nestlacujte a ne€istéte Spicatymi a tvrdymi pfedméty.

m U tyCového a kabelového proveden{ je procesni membrdna chranénd pfed mechanickym
poskozenim plastovym vickem.

m Kdyz v disledku ¢iStén{ (napf. studenou vodou) dojde ke zchlazen{ zahfdtého Deltapilot M,
vznikd kratkodobé, docasné vakuum, tak se pfes kompenzaci tlaku (1) m@ze do senzoru dostat
vlhkost. V tomto pifpadé instalujte Deltapilot M tak, Ze je kompenzace tlaku (1) orientovand dold.

5=
O—1

1
» Kompenzaci tlaku a filtr GORE-TEX® (1) udrZujte v Cistoté.
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3.5.2 FMB50

Méfeni hladiny

POT-xMx5xxxx-1 1-xx-XX-XX-000

Obr. 15:  Reseni méFent hladiny

m Pi{stroj instalujte vzdy pod nejniz$i méfici bod.
m Pi{stroj neinstalujte na nésledujici mista:
— do plnictho proudu
— do vypusté nadrze
— do sdciho prostoru Cerpadla
— nebo na misto v nddrZi, na které mohou ptisobit tlakové impulzy michaciho zafizeni.
m Kalibraci a funkénf test je mozné provést jednoduchym zp@isobem, kdyZ je pifstroj instalovany za
uzavirac{ armaturu.
= U méfenych latek, které mohou ochlazenim vytvrdnou, je nutné Deltapilot M jeSté odizolovat.

Méfeni tlaku v plynech

m Deltapilot M s uzavirac{ armaturou instalujte nad odbérové hrdlo, aby event. kondenzét mohl
stékat do procesu.

Méfeni tlaku v parich

m Deltapilot M s trubkou syfonu instalujte pod odbérové hrdlo.
= Tuto trubku pfed uvedenim do provozu napliite kapalinou.
Trubka redukuje teplotu skoro na okolnf teplotu.

Méfeni tlaku v kapalindch

m Deltapilot M s uzaviraci armaturou instalujte pod odbérové hrdlo nebo do stejné vysky jako
odbérové hrdlo.

3.5.3 FMB51/FMB52/FMB53

= P¥i montdZi tyCového a kabelového provedent respektujte skutecnost, Ze hlava sondy by se méla
nachdzet na misté, které nenf vystavené proudéni. K ochrané sondy v{i¢i ndrazim v disledku
pohybt do strany, instalujte sondu do vodici trubky (pfednostné do plastové trubky) nebo ji
upevneéte do upinaciho zafizeni.

m U pfistrojl uréenych pro pouZiti v prostfedich s nebezpe¢im vybuchu je nutné u otevieného krytu
hlavice respektovat bezpecnostn{ pokyny.

= Délka nosného kabelu nebo tyce sondy se #{d{ podle pfedpoklddaného nulového bodu hladiny.
Spicka sondy by se méla nachdzet minimalné 5 cm (1.97 in) pod nim.
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3.5.4 Montaz FMB53 s upinaci svorkou

PO1-FMX21xxx-17-xx-xx-xx-004

Obr. 16:  Montdz s upfnaci svorkou

1 Nosny kabel
2 Montézni svorka
3 Upfnacf Celisti

Montdz upinaci svorky:

1. Instalujte upinaci svorku (pol. 2). Pfi upevnéni respektujte hmotnost nosného kabelu (pos. 1)
a pristroje.

2. Upinadf Celisti vysutite nahoru (pol. 3). Nosny kabel (pol. 1) poloZte mezi Celisti viz obr. 16.

Nosny kabel (pol. 1) upevnéte a upinacf Celisti (pol. 3) nasutite zpét. Lehkym tderem zeshora
upevnéte upinaci Celisti.

3.5.5 Tésnéni u montdze s pfirubou

POT-FMD7xxxx-11-xx-xx-xx-002

Obr. 17:  Montdz provedeni s pfirubou

1 Procesni membréna
2 Tésnéni

A Varovani!

Tésnéni nesmf tlacit na procesni membranu, mohlo by dojit k ovlivnén{ vysledku méfeni.
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3.5.6 Montaz na sténu a potrubi (volitelné)

Montéazni drzak

K montdZi na potrubi nebo stény nabizi Endress+Hauser montdzn{ drzak.

PO1-xMx5xxxx-06-xx-Xx-Xx-001

U montéZe na potrub{ utahujte matice na drzdku rovhomeérné minimdlnim utahovacim momentem
5 Nm (3.69 Ibf ft).
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3.5.7 Sestaveni a montaz provedeni "zvlastni hlavice"

@ r>120 mm

PO1-XMxSxxxx-11-xx-xx-xx-009

Obr. 18:  Proveden{ "zvl4stni hlavice"

NO U WD —

U provedeni "zvlastn{ hlavice" se senzor dodévd s instalovanym procesnim pfipojen{ a kabelem
Kabel s konektorem

Kompenzace tlaku

Konektor

Aretacni Sroub

Hlavice s instalovanym adaptérem hlavice, soucdst doddvky

MontdZn{ drzdk vhodny pro montéZ na sténu nebo potrubi, souc¢édst doddvky

Sestaveni a montaz

1.

2.
3.
4

Konektor (pol. 4) zasurite do odpovidajictho konektoru kabelu (pol. 2).
Kabel zasutite do adaptéru skifné (pol. 6).
Utdhnéte aretacni Sroub (pol. 5).

Hlavici instalujte na sténu nebo potrubf pomocf{ montdzniho drzéku (pol. 7).

Pfi montdzi na potrub{ utahujte matice na drzdku minimdlnim utahovacim momentem 5 Nm
(3.69 Ibf ft).

Kabel instalujte s polomérem ohybu (r) > 120 mm (4.72 in).
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3.5.8  Dopliujici montazni pokyny

Tésnéni

m Deltapilot M se zdvitem G 1 1/2:
Pti Sroubovén{ pfistroje do nddrZe je nutné ploché tésnéni poloZit na tésnici plochu procesniho
ptipojeni. K eliminaci dodate¢né deformace procesni membrany hadmérnym upnutim nesm{ byt
zavit utésnény konopim nebo podobnymi materidly.

m Deltapilot M se zdvitem NPT:
— Zavity ovinout teflonovou péskou a utésnit.
— Pfistroj pfiSroubovat jen na Sestihran. Neotdcet na hlavici.
— Zavity pfi Sroubovén{ nadmeérné nedotahovat. Maximaln{ utahovac{ moment: 20 az 30 Nm

(14.75 az 22.13 Ibf ft)

Utésnéni hlavice
= P¥i montdZi, béhem pfipojeni a provozu nesmi do hlavice proniknout vihkost.
m Kryt hlavice a kabelové priichodky vZdy pevné dotdhnout.

3.6 Uzavieni krytu u nerezové hlavice

PO1-XMx5xxxx-17-xx-xx-xx-001

Obr. 19:  Uzavfen{ krytu

Kryt prostoru elektroniky dotdhnout na hlavici ru¢né az nadoraz. Sroub se pouZiva jako ochrana
DustEx (vhodné jen pro pfistroje s osvéd¢enim DustEx).

3.7 Montazni kontrola

Po instalaci pfistroje provedte ndsledujici kontroly:

® Jsou vSechny Srouby pevné dotazené?

m Je kryt hlavice pfiSroubovany?

m Jsou uzaviraci Srouby a odvzdustiovaci ventily (jen Deltabar M) pevné dotazené?
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4

4.1

Propojeni

Pfipojeni pfistroje

% Poznémka!

m Pii pouZiti pfistroje v prostfedi s nebezpecim vybuchu je nutné dodrZovat i odpovidajici ndrodni

normy a predpisy a také bezpecnostni/instala¢ni pokyny event. schéma fizeni.

m Podle IEC/EN 61010 se u pfistroje pfedpoklddd pouZitf vhodného délictho spinace.
m Pfistroje s integrovanou pfepét’ovou ochranou je nutné zemnit.
m Bezpecnostn{ obvody proti prepdlovani, vlivim HF a prepét'ovym $pickdm jsou integrované.

Postup

1.

N o vk

Zkontrolujte, jestli napdjeci napétf souhlasi s napdjecim napétim uvedenym na pfstrojovém
Stitku.

Pfed pfipojenim pfistroje vypnéte napdjeci napéti.

Odstrarite kryt hlavice.

Kabel vedte Sroubenim. Pfednostné pouZijte krouceny, stinény 2-Zilovy kabel.
Ptistroj pfipojte podle ndsledujictho schéma.

PfiSroubujte kryt hlavice.

Zapnéte napdjeci napéti.

|

HI

\

115vDC (@

PO1-PMD55xxx-04-xx-xx-xx-010

Elektrické pfipojeni 4...20 mA HART

G b N —

Pfipojovac svorky k napdjenf a pro signél

Testovac{ svorky

Zemnic{ svorka

Napéjeci napéti: 11,5 ... 45 VDC (proveden{ se zdsuvnymi konektory: 35 V DC)
Externf zemnic{ svorka
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4.1.1 Pristroje s konektorem Harting Han7D

POT-xxX7xXXX-04-xX-XX-XX-001
Obr. 20:  Vlevo: Elektrické pfipojen{ piistrojl s konektorem Harting Han7D

Vpravo: Nédhled na pfipojeni na pfistroji

4.1.2  Pfipojeni pfistroji s konektorem M12

1
1
P
G
P
S

=

N

i

PO1-xxX7XXXX-04-xX-XX-XX-000
Obr. 21:  Vlevo: Elektrické pfipojeni pro pfistroje s konektorem M12
Vpravo: Néhled na konektor na pristroji

U konektoru M12 nabiz{ Endress+Hauser nésledujici vybaveni:

Konektorovou zdiftku M 12x1, rovnd

= Materidl: Télo PA; pfevle¢nd matice CuZn, poniklovana
m Kryt{ (zasunuté): IP67

= Objednaci ¢islo: 52006263

Konektorovou zditku M 12x1, zahnutd

m Materidl: Télo PBT/PA; ptevle¢nd matice GD-Zn, poniklovand
m Krytf (jen Sroubovaci): IP67

= Objednaci ¢islo: 71091284

Kabel 4x0.34 mm? se zéstr¢kou M12, zahnut, se sroubovacim uz4vérem, délka 5 m (16 ft)
m Materidl: Télo PUR; pfevle¢nd matice CuSn/Ni; kabel PVC

m Krytf (zasunuté): [P67

m Objednaci ¢islo: 52010285
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4.1.3  Pristroje s konektorem 7/8"

POT-xxx7xxxx-04-xx-xx-xx-003

Obr. 22:  Vlevo: Elektrické pfipojeni pro pifstroje s konektorem 7/8"
Vpravo: Néhled na konektor na piistroji

4.1.4  Pristroje s ventilovym konektorem

+ —

PO1-xMx5xxxx-04-XX-XX-XX-00!

Obr. 23:  Vlevo: Elektrické pfipojeni pro piistroje s ventilovym konektorem
Vpravo: Néhled na konektor na pfistroji
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4.2 Pfipojeni méfici jednotky

4.2.1 Napajeci napéti

Pozndmka!

m P¥i pouZiti pfistroje v prostfedi s nebezpec¢im vybuchu je nutné dodrZzovat i odpovidajicf ndrodn{
normy a predpisy a také bezpecnostni/instalani pokyny event. schéma fizeni.

m VSechna data dileZitd pro ochranu vici vybuchu naleznete ve zvlastni dokumentaci Ex, kterou
si miZete vyzddat. Dokumentace Ex tvoif standardn{ soucast vSech pifstroji Ex.

Provedeni elektroniky

4 az 20 mA HART, 11.5az45V DC

proveden{ pro prostfedi bez (provedent se zasuvnym konektorem 35 V DC)
nebezped{ vybuchu

Snimani testovaciho signédlu 4 az 20 mA

Testovacimi svorkami je moZzné meéfit testovaci signdl 4 aZ 20 mA bez pferuSen{ méfeni.
K udrZeni chyby piisluSného meéfeni pod 0.1%, by mél elektricky méfici piistroj vykazovat vnitfni
odpor < 0.7 Q.

4.2.2  Specifikace kabelt

m Endress+Hauser doporucuje pouZzit kroucené, stinéné 2-Zilové kabely.
m Svorky s priifezem vodice: 0.5 az 2.5 mm? (20 az 14 AWG)
® Vnéjsi prmeér kabelu: 5 az 9 mm (0.2 az 0.35 in)

4.2.3 Zatizeni

RLmax
[ A

1456
1239

804

369

»
>

15 20 30 40 45 Y
V]

U—115V
Rimax<~5.023 A

POT-xxxxXXXX-05-XX-XX-Xx-003

Obr. 23:  Graf zatiZen{

Napdjecf napéti 11.5 az 45 V DC (proveden{ se zdsuvnym konektorem 35 V DC) pro ostatn{ typy nevybusného prostred{ i
necertifikovand provedenf piistrojl

Rimax  Maximélni z4téZovy odpor
u Napdjeci napéti

Pozndmka!

U ovlddén{ ru¢nim ovladacem nebo pfes PC s obsluznym programem je nutné respektovat
minimdln{ komunikac¢n{ odpor 250 Q.
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4.2.4  Stinéni/vyrovnani potencialu

m Optimdln{ stinénf vici ruSent docilite, kdyZ stinénf pfipojite na obé strany (ve spinac{ sk¥ini a na
pfistroji). Pokud jste nuceni v zafizen{ pocitat s proudy vyrovndn{ potencidlu, stinén{ uzemnéte
jen na jedné strané, pfednostné na pfevodniku.

m Pfi pouZiti pfistroje v prostied{ s nebezpecim vybuchu je nutné dodrzovat pfislusné ptredpisy.

K pifstrojiim s certifikaci Ex se standardné pfikldda zvlastni dokumentace Ex s dopliiujicimi
technickymi ddaji a pokyny.

4.2.5 Pripojeni ru¢niho ovladace (DXR375/FC375)

Ruénf ovlada¢ umoziuje po celé délce vedeni 4..20 mA nastaveni, kontrolu ptevodniku a pouZiti
doplrikovych funkci.

@ min. 250 Q

4...20 mA

CEEE<IED,
EEEE =V

ClmnasEM

F

8]
Q
¢ OIS
(=] m/m/mm[\vA0

BOOOOEA

PO1-xMx5xxxx-04-xX-XX-XX-000

Obr. 24:  Pfipojeni ru¢niho ovladace HART napf. Field Communicator 375

1 Pozadovany komunika¢n{ odpor > 250 Q
2 Ru¢nf ovlada¢ HART
3 Ru¢nf ovlada¢ HART, pfimo pfipojeny na pfistroji také v prostfed{ Ex

A Varovani!

m U krytf Ex d nepfipojujte ru¢nf ovladac v prostfed{ s nebezpecim vybuchu.

m Baterie ru¢nfho ovladace nevymétiujte v prostiedi s nebezpecim vybuchu.

m U pfistrojt s certifikaci FM nebo CSA provedte elektrické pfipojeni podle pfiloZenych instalacnich
event. fidicich schémat (ZD).
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4.2.6 Pripojeni Commubox FXA191/FXA195 k ovladéni pfes
FieldCare

e ®
Si5EEEECSEEEER S

min. 250 Q
®

4...20 mA

—o
—o

ON\+

PO1-xMx5xxxx-04-xx-XX-Xx-002

Obr. 25:  Pfipojeni PC s obsluznym programem FieldCare pfes Commubox FXA191/FXA195

1 Pocita¢ s obsluznym programem FieldCare
2 Commubox FXA191/FXA195
3 PoZadovany komunikaé¢ni odpor > 250 Q

Pfipojeni Commubox FXA191 (RS232)

Commubox FXA191 propojuje jiskrové bezpe¢ny pfevodnik s integrovanym protokolem HART se
sériovym rozhranim pocitace (RS 232C). To umoZiiuje ddlkové ovldddni pfevodniku obsluznym
programem FieldCare Endress+Hauser. Napdjeni Commubox se provad{ pfes sériové rozhrani.
Commubox je vhodny i k pfipojent jiskrove bezpeénych proudovych obvodd — Vice informaci viz
Technickd informace TI404F.

Pfipojeni Commubox FXA195 (USB)

Commubox FXA195 propojuje jiskrové bezpecny pfevodnik s integrovanym protokolem HART
s rozhranim USB pocitace. To umoZziiuje dadlkové ovlddani pfevodniku obsluznym programem
FieldCare Endress+ Hauser. Napdjeni Commubox se provad{ pfes sériové rozhrani USB.
Commubox je vhodny i k pfipojeni vnitfné bezpe¢ného rozhrani USB. Commubox je vhodny i k
piipojent jiskrové bezpec¢nych proudovych obvod. V. Commubox FXA195 je integrovany
komunikacn{ odpor (250 Q), ktery je mozné zapinat a vypinat — Vice informacf{ viz Technickd
informace TI404F.

4.3 Vyrovnani potencialu

Aplikace v prostfedi Ex - s nebezpecim vybuchu: VSechny piistroje pfipojte k mistnimu vyrovnani
potencidlu. Respektujte pfislusné pfedpisy.
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4.4 Pfepét’ova ochrana (volitelné)

Pfistroje s volbou "NA" v parametru 610 "MontdZ piislusenstvi" v objednacim kédu jsou vybavené
pfepét’ovou ochranou (— viz také Technickd informace TI436P "Informace k objedndvce").
Pfepét’ové ochrana je instalovand ve vyrobnim zdvodé na zdvitu hlavice pro kabelovou préichodku
a je dlouhd asi 70 mm (2.76 in) (pfi montaZi respektujte pfidavnou délku).

Pfipojenf pfistroje se provadi podle nésledujictho zobrazeni. Podrobnosti viz TI103R/09, XAO36R/
09/a3 a KA161R/09/a6.

4.4.1 Propojeni

Privodni
propojovaci vedeni

Koncové zafizeni
uréené k ochrané

1

1

:

i

1

_g“ervem’/;a .
~ 1
i

1

1

1

1

IN[A

erny {o] -
Propojovaci
1 kabely

Zemnéni stinéni [ I ________ i

1 bez
2 pfimo L

4.4.2 Montaz

max. 1.5 mm?

max. 2.5 mm?
~

Zemnéni stinéni
1 bez
2 primo

PO1-xMx5xxxx-04-XX-XX-€n-007
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4.5 Kontrola pfipojeni

Po elektrické instalaci pfistroje provedte ndsledujic kontroly:
m Souhlasf napdjeci napéti s idajem na pfistrojovém Stitku?
m Je pifstroj pfipojeny podle Kapitoly 4.1?

m Jsou vSechny Srouby dotaZené?

m Je pfiSroubovany kryt hlavice?

Jakmile je pfistroj pod napétim, svitf na sadé elektroniky nékolik sekund zelend dioda LED event.
sviti pfipojeny mistn{ displej.
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Ovlddan{
5 Ovladani
5.1 Moznosti ovladani
5.1.1 Ovladani bez ovladaciho menu
Moznosti ovlddani Vysvétleni Zobrazeni Popis
Mistn{ ovlddén{ Ovlédan{ se provad{ ovlddacimi —> 40

bez displeje piistroje

tlacitka a spinaci DIP na sadé
elektroniky.

Display

Span|

TE e
PNPN
@
o D
B )

5.1.2  Ovladani s ovladacim menu

Ovlddani s ovlddacim menu je zaloZené na konceptu ovldddn{ s "typy uZivateld" — 42.
MozZnosti ovladéni Vysvétleni Zobrazeni Popis
Mistn{ ovldddn{ Ovlddéni se provad{ ovlddacimi —> 43
s displejem na pfistroji | tlacitka na displeji pfistroje.

Délkové ovlddéan{ Ovlédan{ se provad{ ru¢nim 4 48
ru¢nim ovladacem ovlada¢em HART (napt.

HART DXR375).

Délkové ovlddéni pfes Ovlédan{ se provad{ néstrojem —> 48
FieldCare ovladan{ FieldCare. ”
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5.2

5.2.1

Ovladani bez ovladaciho menu

Poloha ovladacich prvka

Ovlddac{ tlacitka a spinace DIP jsou na pfistroji umisténé na sadé elektroniky.

(0]

Displej

]

D
I ]
o
©

High || (1
%

SW / Alarm min|| (]

(O u a
B g
1 2 3 4 5 Joff(vyp)
£ 82
EEQ
FE 82
-8 EQ
TERE
05553
123 4
PO1-MxxxxxxX-19-XX-XX-XX-001
Obr. 26:  Sada elektroniky HART
1 Spina¢ DIP k zamknuti/odemknut{ dtileZitych parametrd méfeni
2 Spina¢ DIP pro tlumenf on/off - zap/vyp
3 Spina¢ DIP pro proud alarmu SW/Alarm min (3.6 mA)
4 Spina¢ DIP jen pro Deltabar M:
Spinac 4: "SW/druhd odmocnina"; k urcenf vystupni charakteristiky
Spina¢ 5: "SW/P2-vysoky"; k ur¢en{ vysokotlaké strany
5 Slot pro volitelny mistn{ displej
6 Zelend LED k zobrazen{ tispéSného ovlddan{
7 Ovlédacf tlacitka pro zacdtek méfen{ (nulu) a konec méfen{ (rozpéti)
Funkce spinaca DIP
Spinace Symbol/ Poloha spinace
popis " " " "
vyp zap
1 Pistroj je zamknuty. Ptistroj je zamknuty.
- Dtilezité parametry méfenf je mozné ménit. | DileZité parametry méfen{ nenf mozné
ménit.
2 damping t Tlumen je vypnuté. Tlumeni je zapnuté.
Vystupni signdl nésleduje zmény métené Vystupn{ signdl nésleduje zmény métené
hodnoty bez prodlevy. hodnoty s prodlevou t.!
3 SW/Alarm min | Proud alarmu se uré{ nastavenim Proud pfi alarmu je 3.6 mA, nezévisle na

v ovlddacim menu ("Setup" -> "Extended
setup" ->"Curr. output" -> "Output fail
mode") - Nastaven{ - Rozs{fené nastaveni -
Proudovy vystup - Vystup rezim pti zdvadé

nastaven{ v ovlddacim menu.

Nésledujici spinace jen pro Deltabar M:

4

SW/+

Provozni rezim a vystupni charakteristika se

ur¢f nastavenim v ovlddacim menu.

m "Setup" -> "Measuring mode" - Nastaven{
- ReZim méfen{

= "Setup" -> "Extended Setup" -> "Current
output" -> "Linear/Sqroot" - Nastaveni -
Rozsifené nastaven{ - Proudovy vystup-
Linedrn{/druhd odmocnina

ReZim méten{ je "flow" - priitok a vystupni
charakteristika je "Square root" - druhd
odmocnina, nezévisle na nastaven{ v
ovlddacim menu.
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Ovladani

Spinace
popis

Symbol/

Poloha spinace

vyp zap

5 | SW/P2=High

Vysokotlaka strana se pfifadi v ovlddacim
menu ("Setup" -> "High Press. Side" -
Nastaven{ - Vysokotlakd strana )

Vysokotlakd strana je pfifazend pfipojeni
tlaku P2, nezévisle na nastavenf v ovlddacim
menu.

1) Hodnotu prodlevy je mozné nastavit pfes ovlddacf menu ("Setup" -> "Damping" - Nastaven{ - Tlumenf).
Vyrobnf nastaveni: t = 2 s nebo podle idaji objedndvky.

Funkce ovladacich prvka

Ovléadaci tlacitka (s)

Vyznam

"Zero"
tisknout minimélné 3 s

Get LRV

» Provozni reZim "Pressure" - tlak
Ptipojeny tlak se pfebird jako zacdtek méfeni (LRV).

m Provozni reZim "Level" - hladina, vybér hladiny "In pressure" - v tlaku, reZim
kalibrace "Wet" - mokra
Ptipojeny tlak se pfifadi doln{ hodnoté hladiny ("Empty calibration" - prdzdnd kalibrace).
% Pozndmka!
Pti vybéru hladiny = "In height" - ve vySce a/nebo reZzimu kalibrace = "Dry" - suchd je
tlacitko bez funkce.

» Provozni rezim "Flow" - pritok
Tlacitko "Zero" - nula je bez funce.

n Spanﬂ
tisknout minimélné 3 s

Get URV

m Provozni reZim "Pressure" - tlak
Ptipojeny tlak se pfebird jako konec méfeni (LRV).

» ReZim méfeni "Level" - hladina, vybér hladiny "In pressure" - v tlaku, reZim
kalibrace "Wet" - mokra
Ptipojeny tlak se pfifadf horn{ hodnoté hladiny ("Full calibration" - Gplnd kalibrace).

% Pozndmka!

U vybéru hladiny = "In height" - ve vySce a/nebo rezimu kalibrace = "Dry" - suchd je tlacitko
bez funkce.

» RezZim méfeni "Flow" - priatok
Pfipojeny tlak se uklddd jako maximdlni hodnota tlaku ("Max. pressure flow" - max. priitok
tlaku) a pfifadf se maximalnf hodnoté pritoku ("max. flow" - max. priitok).

llZeroll a "Spanll
tisknout soucasné
minimélné 3 s

Position adjustment - nastaveni polohy
Kfivka senzoru se pararelné posune tak, Ze stdvajici tlak méd nulovou hodnotu.

llZeroll a "Spanll
tisknout soucasné
minimélné 12s

Reset
V8echny parametry se vrati na vyrobni hodnoty.

5.2.2

Ovladani zamknuté/odemknuté

Po zaddn{ vech paramer® m{Zete zaddni zabezpecit vii¢i neZddoucimu nebo neopravnénému

pifstupu.

Pozndmka!

KdyzZ je ovldddni zamknuté/zablokované spinacem DIP, je mozné ho odemknout/odblokovat jen
spinacem DIP. KdyZ je ovlddan{ zablokované pfes ovlddaci menu, je mozné ho odemknout jen pres

ovlddaci menu.

Zamknuti/odemknuti pfes spinace DIP

Spinac¢ DIP 1 na sadé elektroniky se pouzivd k zamknut{/odemknut{ ovliddani.
— & 40, "Funkce spina¢t DIP".
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53 Ovladani s ovladacim menu

5.3.1 Koncept ovladani

Koncept ovldddn{ rozliSuje nasledujici typy uzivateld:

Typy uzivatela

Vyznam

Operator

Operdtor/obsluha odpovidd za pifstroje béhem "provozu". To zahrnuje vétSinou zjist ovani
procesnich hodnot ptimo na pifstroji nebo v ¥{dicim centru. Pokud préce s piistroji zahrnuje jiné
ukoly, pak se jednd o jednoduché, specifické funkce aplikaci, které se pouzivajf pfi provozu. Tito
uzivatelé pii zdvadé nazasahujf, ale pouze pfeddvajf informace o zdvadé/poruse.

Service engineetr/
technician

Pracovnici servisu/technici pracujf s pfistroji ve fazich po uvedeni do provozu. Zabyvaji se
pfedevsim ddrzbou a odstrafiovdnim zévad, pro které je nutné provést na piistroji jednoduchd
nastaven.

Technici pracujf s p¥fstroji po celou dobu jejich Zivotnosti. Proto k jejich tikoltim patif také uvedent
piistroje do provozu a rozifend nastaven k jejich tkoltim.

Expert

Odbornici pracujf s pifstroji po celou dobu jejich Zivotnosti a na piistroje kladou vysoké poZadavky.
K tomu pouzivajf jednotlivé parametry/funkce z celkové nabidky funkcf pfistrojt.

Odbornici mohou kromé technickych tkold, které se zaméfuji na proces, plnit také administrativni
Ukoly (napf. sprévu uZivatele).

"Odbornici" majf k dispozici Gplnou sadu parametrd.

53.2 Struktura ovladaciho menu

Typ uzivatele Submenu Vyznam/pouziti

Operator Language Sklddd se z parametru "Language" - jazyk (000), ve kterém je definovany
jazyk k obsluze piistroje.
Jazyk je moZné ménit i kdyzZ je pfistroj zamknuty.

Operator Display/operat. Obsahuje parametry, které jsou nutné ke konfiguraci displeje métené

hodnoty (vybér zobrazenych hodnot, formdt zobrazenf atd.). Toto submenu
umoziiuje zménit zobrazeni métené hodnoty bez ovlivnéni vlastniho
méfeni.

Service engineer/
technician

Setup Obsahuje viechny parametry, které jsou nutné k aktivaci méfeni. Toto

submenu mé ndsledujici strukturu:

= Standard setup parameters
Na zacatku je fada parametrd, kterymi je mozné provést konfiguraci
typické aplikace. Jaké parametry to budou, to zdvisf na vybraném
provoznim rezimu.
Po nastaven{ vSech téchto parametr by mélo byt méfeni pro vétsinu
pifpad Gplné nastavené.

= Submenu "Extended setup"
Submenu "Extended Setup" - roz$ifené nastaven{ obsahuje dal${
parametry pro pfesnou konfiguraci méfenf a to k pfepoctu méfené
hodnoty a k odstupriovén{ vystupntho signdlu.
Podle vybraného provozntho rezimu je toto submenu ¢lenéné do dalsich
submenu.

Service engineer/
technician

Diagnosis Obsahuje viechny parametry, které jsou nutné k detekci a analyze
provoznich zévad, poruch. Toto submenu mé ndsledujic{ strukturu:
» Diagnostic list - diagnosticky seznam

Obsahuje az 10 aktudlnich chybovych hléSeni.
= Event logbook - denik udalosti

Obsahuje 10 poslednich (jiZ neaktudlnich) chybovych hlédseni.
» Instrument info - informace o pfistroji

Obsahuje informace k identifikaci pfistroje.
= Measured values - méfené hodnoty

Obsahuje viechny aktudlni méfené hodnoty.
» Simulation - simulace

PouZivé se k simulaci tlaku, hladiny, pritoku, proudu a alarmu/varovan{
u Reset

42




Cerabar M, Deltabar M, Deltapilot M / HART Ovlddan{

Typ uzivatele Submenu Vyznam/pouziti

Expert Expert Obsahuje viechny parametry pfistroje (také ty, které jsou soucdstf jiz jiného
submenu). Submenu "Expert" - odbornik je strukturovany podle funkénich
blok pfistroje. Obsahuje proto nésledujici submenu:
= System - systém
Obsahuje vSechny parametry piistroje, které se netykajf ani méfenf{ ani
integrace do fidictho systému.
= Measurement - méfeni
Obsahuje viechny parametry ke konfiguraci méfeni.
» Qutput - vystup
Obsahuje viechny parametry ke konfiguraci proudového vystupu.
= Communication - komunikace
Obsahuje viechny parametry ke konfiguraci rozhran{ HART.
= Application - aplikace
Obsahuje vechny parametry ke konfiguraci funkcf, které jsou nad rdmec
aktudlntho méfenf (napf. sumdtor).
m Diagnosis - diaghostiky
Obsahuje vSechny parametry, které jsou nutné k detekci a analyze
provoznich zdvad, poruch.

% Pozndmka!

Ptehled dplného ovlddaciho menu: = El 99.

Pfimy pfistup k parametram

Pi{stup k parametrim md pouze uZivatelsky typ "Expert"- odbornik.

Nézev parametru Popis
Direct access (119) Zadan{ kédu parametru pro pfmy pfistup.
Zadant Zadani:

m Zadat pozadovany kéd parametru.
Cesta v menu:

Expert —> Direct access- | Vyrobni nastaveni:
Odbornik - P¥{my piistup 0

5.3.3  Ovladani displejem pfistroje (volitelné)

K zobrazenf a ovlddani se pouzivé 4-fédkovy displej (LCD). Mistn{ displej zobrazuje méfené
hodnoty, dialogové texty i chybovd hldSenf a upozornéni.

Displej se pouZziva k jednoduchému ovlddani (viz zobrazeni krok 1 - 3). S pocitacem je propojeny
90 mm (3.54 in) kabelem.

Displejem pfistroje je mozné otd¢et v 90° krocich (viz zobrazeni kroky 4-6). To v zdvislosti na
montdZni poloze pfistroje umoziiuje jednoduché ovlddan{ pifstroje a jednoduché zjisténi méfenych
hodnot.

PO1-MxXXXXXX-1 9-XX-XX-XX-008
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Funkce:

m 8-mistny displej méfené hodnoty véetné znaménka a desetinné ¢érky, graf pro 4 aZ 20 mA HART

jako zobrazenf proudu
m Tii tlacitka k ovlddén{

® Jednoduché a Gplné vedeni v menu rozdélenim parametrt do nékolika irovn{ a skupin

m K jednoduchému orientaci je kazdy parametr oznaceny 3-mistnym kédem parametru

m MoZnost, provést konfigurace zobrazeni podle poZadavkd a pfan{ napf. jazyk, alternativni
zobrazeni, zobrazenf{ jinych méfenych hodnot jako napf. teplota senzoru, nastaven{ kontrastu atd.

m Rozsdhlé diagnostické funkce (chybové a vystraznd hldSen{ atd.)

Ovladaci tlacitka

[

Dis|

Oznaceni méficiho mista

3 Radek zahlavi-» ([TANK1
:> Hiavni Fédek{

Informacni radek —»

plej méfené hodnoty

Hodnota

nbar

¢— Symbol

¢— Jednotka

—»

Graf

Ovladaci menu

OPERATING MENU

pUiagnosis/Sinul .
pEnpert

Parametr s volbami

s (ETAE S

PFimy

Language 000« pristupovy

eutsch

kod

Parametr s moznosti libovolné editace

Hodnota
s moznosti —»
editace

Darmping value 184

2B 1 s

PO1-MxxxxxxX-07-XX-XX-XX-002
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Nasledujici tabulka zobrazuje symboly mistniho displeje, které se mohou zobrazit. Soucasné se
mohou zobrazit ¢tyfi symboly.

Symbol Vyznam
=== Symboly zamknuti 8
_E_ Ovladdn{ pfistroje je zamknuté. Odemknut{ pfistroje —> 49, "Ovlddédn{ zamknuti/
"amn odemknut{".
b Symbol korflunikace. ‘
"E'. Pfenos dat pfes komunikaci
= Symbol odmocniny (jen Deltabar M)
. E Aktivni provozni reZim "Flow measurement" - méfen{ priitoku
" Pro proudovy vystup se pouZivd odmocnény signal pratoku.
. Chybové hlaSeni "Out of specification" - mimo specifikaci
'---= Provoz piistroje probihd mimo jeho technické specifikace

(napf. béhem ndbéhu nebo ¢iSténi).

Chybové hléSeni "Service mode"- reZim servis
Pi{stroj se nachdz{ v rezimu servis (napf. béhem simulace).

Chybové hlaSeni "Maintenance required" - nutnost tdrzby
Je nutné provést tdrzbu. Méfend hodnota zlistévé nadéle platna.

Chybové hldSeni "Failure detected"- detekce zavady
Vyskyt provozni zdvady, poruchy. Méfend hodnota jiZ neplati.

Ovladaci tlacitka na modulu zobrazeni a ovladani

Ovladaci tlacitka

Vyznam

— V seznamu voleb pohyb dol
— Editace ¢fselnych hodnot nebo znakd ve funkci

— V seznamu voleb pohyb nahoru
— Editace ¢fselnych hodnot nebo znakd ve funkci

— Potvrzeni zaddn{
— Skok na dalsf volbu menu
— Vybeér volby menu a aktivace rezimu editace

Nastaven{ kontrastu mistnfho displeje: tmavsi

Nastaveni kontrastu mistnfho displeje: svétlejsi

Funkce ESC:

— Zpét z rezimu editace bez uloZen{ zménéné hodnoty.

— Nachdzite se v menu na urovni voleb: Kazdym soucdsnym stisknutim tla¢itek se v menu
dostanete o jednu troveti vySe, nahoru.
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Parametry se seznamem voleb

Ptiklad: Vybrat jazyk menu "Deutsch" - némcina.

Mitni displej Ovladani
Jako jazyk menu je vybrand "English" - angli¢tina (vyrobn{
Language 000 nastavent). Aktivni volba je pfed textem menu oznadend
symbolem v,
eutsch
Tlac¢itkem "+" nebo "-" vyberte jazyk menu "Deutsch" -
Language 000 néméina
YUeutsch
1. Volbu potvrdte "E". Aktivn{ volba je pfed textem menu
Languaye 000 oznacend symbolem v ("Deutsch" - nynf je vybran4
i némcina).
L] lish 2. Zpét z rezimu editace parametru tlac¢itkem "E" .

PO1-PMD55xxx-19-Xx-Xx-Xx-000

Parametry s libovolnou editaci

Pifklad: Nastaven{ parametru "Set URV" - nastavit URV na 100 mbar az 50 mbar.

100. 000 TS

PO1-PMD55xxx-19-xx-xx-xX-003

Mistni displej Ovladani
Mistn{ displej zobrazuje parametr, ktery se ma ménit. Cerné
Cet LIRU (14 oznacenou hodnotu je moZné ménit. Jednotka "mbar" je

definovand v jiném parametru a zde je mozné ji ménit.

Set URV 014

i000.000 nbar

PO1-PMD55xxx-19-xx-xX-XX-004

1. Stisknutim "+" nebo "-" pfechod do rezimu editace.

2. Prvni misto je ¢erné oznacené.

Set URV 014

00,000 nbar

PO1-PMD55xxx-19-xx-xx-Xx-005

1. Tlacitkem "+" zménit ¢fslici "1" na "5".
2. Tlacitkem "E" potvrdit "5". Kurzor skoc{ na dals{ misto
(Cerné oznacené).

3. Potvrdit "0" tlacitkem "E" (druhé misto).

Set URY 014
S00.000  mbar

PO1-PMDS5xxx-19-xx-xx-Xx-006

Ttetf misto je Cerné oznacené a je mozné ho editovat.

Set URY 014
S08.000  mbar

PO1-PMDS5xxx-19-xx-xx-Xx-007

1. Tlacitkem "-" pfejit na symbol "J".

2. Novou hodnotu ulozit tla¢itkem "E" a opustit rezim
editace — Viz nésledujici zobrazen.
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Mistni displej Ovladani

Novda hodnota pro konec méfen{ je 50.0 mbar (0.75 psi).

SEt URU 014 — Tlacitkem "E" zpét z rezimu editace parametru.
— Zpét do rezimu editace tla¢{tkem "+" nebo "-".
90. 00D TS

PO1-PMD55xxx-19-xx-xx-xX-008

Potvrzeni pfipojeného tlaku
Ptiklad: Nastaven{ opravy polohy

Mistni displej Ovladani

Tlak pro opravu polohy je pfipojeny k pifstroji.
Pos. zero adjust 007

onfirn

Tlacitkem "+" nebo "-" pfechod na volbu "Confirm" -

Pos. zero adjust 007 potvrdit. Aktivn{ volba je erné oznadend.

vHhort

PO1-PMD55xxx-19-xx-xx-xx-010
Tlacitkem "E" pfevzit pfipojeny tlak jako opravu polohy.
Pristroj potvrd{ nastavenf a vrac{ se zpét k parametru "Pos.
EIJ npensation zero adjust" - nastaven{ nuly.
accepted!

PO1-PMD55xxx-19-xx-Xx-xx-011

Tlacitkem "E" zpét z rezimu editace parametru.

Pgs. zero adjust 007

onfirn

PO1-PMD55xxx-19-xx-Xx-Xx-009
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53.4 Ovladani ru¢nim ovladacem

Ruc¢ni ovlada¢ umozmiuje pfes ovldddni menu nastavit vSechny parametry po celém veden{ 4 az 20

[e] L ] @ X

ONLINE

1 QUICK SETUP

Delete
3PV 352 mbar

4.8V 0°Cc

=] HW O
AR

OPERATING MENU

[iserminves ————1

2 DISPLAY Delete
3 OUTPUT

4 TRANSMITTER INFO

5 PROCESS INFO

[e] HW b @ X1

T cemes
SETTINGS b
1 POSITION ADJUSTMENT age
2 BASIC SETUP Up
3 EXTENDED SETUP
4 LINEARISATION
5 TOTALIZER SETUP Page

On

PO1-PMx7xxx%-02-Xx-Xx-Xx-002

Obr. 27:  Ruénf ovlada¢ HART, zde napt. Field Communicator 375 a privodce menu

1 Displej LCD s textem menu

2 Tlacitka pro volbu menu

3 Tlacitka pro zaddn{ parametru
Poznédmka!

m — 5 35, Kapitola 4.2.5 "Pfipojeni ru¢niho ovladace (DXR375/FC375)".
m Dals{ informace naleznete v Provoznim ndvodu ru¢niho ovladace. Tento Provozni ndvod tvoi{
soucést doddvky ru¢nfho ovladace.

5.3.5  Ovléadani pfes FieldCare

FieldCare je ndstroj aktivniho fizen{ zatizen{ firmy Endress+Hauser zaloZeny na technologii FDT.
Ptes FieldCare je moZné provést parametrizaci vSech pifstroji Endress+Hauser i pfistrojl jinych
vyrobcd, které podporujf standard FDT. Podporované jsou operac¢ni systémy: Win2000, Windows
XP a Windows Vista.

FieldCare podporuje nasledujici funkce:

m Konfiguraci pfevodnik® v reZimu online/offline

m StaZenf{ a uloZenf dat pfistroje (upload/download)
» Dokumentaci méfictho mista

m Parametrizace pfevodnikl v rezimu offline

MozZznosti propojeni:

m HART pfes Commubox FXA191 a sériové rozhranf pocitace RS232C
m HART pfes Commubox FXA195 a rozhrani USB pocitace

m HART pfes Fieldgate FXA520

Poznédmka!

m — 5 36, Kapitola 4.2.6 "Pfipojen{ Commubox FXA191/FXA195 k ovldddn{ pfes FieldCare".

m Dal’f informace o FieldCare naleznete na Internetu (http://www.endress.com, Download —
Vyhleddnf: FieldCare).

m V ovlddén{ v reZimu offline nenf mozné reprodukovat vSechny internf spojitosti p¥{strojd, proto se
u parametr(i pted pfenosem do pfistroje provadi jesté jednou kontrola konzistence parametrd.
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5.3.6

Zamknout/odemknout ovladani

Po zadani vSech paramer® miizete zaddni zabezpecit vii¢i nezddoucimu nebo neopravnénému

pifstupu. Zamknuti ovlddani se oznacuje nésledujicim zptsobem:

= Na mistnim displeji symbolem £

m Ve FieldCare a ru¢nim ovladaci HART jsou parametry Sedé oznacené (bez moznosti editace).
Zobrazen{ ptes odpovidajic{ parametr "loking" - zamknuti.

Parametry, které se vztahujf k zobrazen{ displeje jako napf. "Language" - jazyk a "Display contrast"
- konstrat displeje je mozné ménit.

Pozndmka!

KdyzZ je ovldddni zamknuté spina¢em DIP, je mozné zamknuti odstranit zase jen spinacem DIP.
KdyzZ je ovlddani zamknuté ovlddacim menu, je mozné zamknuti odstranit zase jen ovlddacim

menu.

Parametr "Operator code" - kéd operdtora se pouZivd k zamknuti/odemknut{ p¥fstroje.

Nézev parametru

Popis

Operator code (021)
Zaddn{

Cesta v menu:

Setup — Extended setup —
Operator code - Nastaven{ -
Rozs{fené nastaveni - Kod
operdtora

Tuto funkci pouZijte k zamknut{ nebo odemknuti ovlddani.

Zadani:

m K zamknuti: Zadejte ¢fslo # od hodnoty uvolnéni (rozsah hodnoty: 1 az 9999).
= K odemknuti: Zadejte hodnotu uvolnéni.

%y, Pozndmka!

Pti expedici z vyrobniho zdvodu je hodnota uvolnéni "0". V parametru "Code definition" -
definice kédu je mozné definovat jinou hodnotu uvolnéni.

Kdyz uzivatel tuto hodnotu zapomene, miiZe ji zobrazit zaddnfm cisel "5864".

Vyrobni nastaveni:
0

Hodnota uvolnéni se definuje v parametru "Code definition" - definice kédu.

Nézev parametru

Popis

Code definition
Zadéani

Cesta v menu:

Setup — Extended setup —
Code definition - Nastaven{ -
Rozsifené nastaveni -
Definice k6du

Zadan{ hodnoty uvolnéni, kterd umozni odemknuti, odblokovén{ piistroje.
Zadani:
n Cislo mezi 0 a 9999

Vyrobni nastaveni:
0
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5.3.7 Nastaveni vyrobnich nastaveni (reset)

Zaddnim urcitého ¢isla k6du muiZete u parametrti zcela nebo ¢aste¢né obnovit vjrobni hodnoty!.
Cislo kédu zadejte parametrem "Enter reset code" - zadat kéd vynulovan{ (cesta v menu: "Expert”
— "System" - "Management" — "Enter reset code" - Odbornik - Systém - Rizen{ - Zad4n{ kédu
nulovani).

P#{stroj mé k dispozici rlizné kédy nulovéni. Jaké parametry od kazdého kédu reset budou
obnoveny, zobrazuje nasledujici tabulka. K provedeni reset je nutné odemknout oviddan{

(— B 49).

Pozndmka!

[ po vynulovan{ zCstdvajf zachované konfigurace z vyrobniho zdvodu podle poZadavki zdkaznika.
KdyZ chcete tato nastaveni zménit, kontaktujte Endress+Hauser.

ProtoZe nenf k dispozici specidln{ irovetl pro servis, je mozné objednaci kéd a vyrobni ¢islo ménit
bez zvlastniho uvoltiovaciho kédu (napf. po vymeéné elektroniky).

Reset kodu! Popis a diisledek

62 PowerUp reset (warm start)

m Pfistroj provddi restart.

= Data se znovu nac¢tou z EEPROM (opét se aktivuje procesor).
m Event. se ukod{ probthajic{ simulace.

333 User reset
m Tento kéd vynuluje vSechny parametry, kromé:
— Device tag (022) - oznacen{ méfictho mista
— Linearization table - linerariza¢nf tabulka
— Operating hours (162) - provozn{ hodiny
— Event logbook - denik udélosti
— Current trim 4mA (135) - trim proudu 4mA
— Current trim 20mA (136) - trim proudu 20mA
Lo trim sensor (131) - senzor Lo Trim
— Hi trim sensor (132) - senzor Hi trim
m Piistroj provede restart.

7864 Total reset
m Tento kéd vynuluje vSechny parametry, kromé:
— Operating hours (162) - provozni hodiny
— Event logbook - denik uddlost{
— Lo trim sensor (131) - senzor Lo trim
— Hi trim sensor (132) - senzor Hi trim
m Event. se uko¢f probihajici simulace.
m Pfistroj provddi restart.

1) Zadat do "System" — "Management" — "Enter reset code" (124) - Systém - Rizenf - Zadat kéd reset

Pozndmka!
Po "Total reset" - Gplném vynulovani je ve FieldCare nutné pofddné stisknout tlacitko "refresh" -
obnovit, aby se obnovily mérné jednotky.

1) Vyrobnf nastavenf jednotlivich parametrd je uvedené v popisu parametrt (— B 107)
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6 Uvedeni do provozu

Varovéni!
m KdyZ je tlak na pfistroji mensi neZ pffpustny minimdln{ tlak nebo vétsi nez pfipustny maximdln{
tlak, zobrazujf se postupné ndsledujici hldSeni:
1. "S140 Working range P" - S140 provozni rozsah P nebo "F140 Working range P" !
2. "S841 Sensor range" - S841 rozsah senzoru nebo "F841 Sensor range"!)
3. "S971 Sensor range" !'- S971 rozsah senzoru

Pozndmka!
Standardné je pfistroj nastaveny na provozni rezim tlak. Méfici rozsah a jednotka, do které se
pfendsi méfend hodnota, odpovidd daji na pifstrojovém Stitku.

6.1 Kontrola montaze a funkce

Pfed uvedenim pfistroje do provozu, provedte montdzni kontrolu a kontrolu pfipojeni podle
seznamu.

m Seznam "MontdZn{ kontrola" — Kap. 3.7
m Seznam "Kontrola pfipojen{" — Kap. 4.5

Podle nastaveni v parametru "Alarm behavior" (050) - odezva pfi alarmu
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6.2 Uvedeni do provozu bez ovladaciho menu

6.2.1 Provozni rezim tlak

KdyZ nenf pfipojeny mistn{ displej, je mozné ndsledujici funkce ovlddat tla¢itky na sadé elektroniky:

= Nastaven{ polohy (oprava nuly)

m Nastaven{ zac¢dtku a konce meéfeni

m Reset piistroje — 2 50

Pozndmka!

m Ovlddan{ je nutné odemknout — & 49, "Ovldddni zamknout/odemknout"

m Standardné je pfistroj nastaveny pro provozni rezim "Tlak". Provozni reZim je moZné ménit
parametrem "Measuring mode" - rezim méfen{ — & 55, "Vybér reZimu méten{"

m Pfipojeny tlak musi leZet mezi limity jmenovitého tlaku senzoru. Viz tdaje na pfistrojovém Stitku.

Nastaveni polohy!

Nastaveni za¢atku méfeni

Nastaveni konce méfeni

Tlak je pfipojeny k piistroji

PoZadovany tlak pro za¢dtek méfen{
je pfipojeny k pifstroji.

Pozadovany tlak pro konec méten{ je
pfipojeny k pfistroji.

{

{

{

Minimélné 3 s tisknout soucasné
tlacitka "Zero" - nula a "Span" -
rozpéti

Minimélné 3 s tisknout tlacitko "Zero"
- nula

Minimélné 3 s tisknout tla¢itko
"Span" - rozpéti

)

{

{

Rozsvitila se krdtce dioda LED na
sadé elektroniky?

Rozsvitila se krdtce dioda LED na
sadé elektroniky?

Rozsvitila se krdtce dioda LED na
sadé elektroniky?

Yes - ano No - ne Yes - ano No -ne Yes - ano No-ne
| \ | \ { {
Prebird se tlak Nepiebird se tlak Ptebird se tlak Neptebird se tlak Prebird se tlak Nepfebird se tlak
piipojeny pro piipojeny pro pfipojeny pro pfipojeny pro piipojeny pro pro konec
nastavenf polohy. | nastaven{ polohy. | | za¢dtek méfeni. | zacdtek méfeni. konec méfen. méfeni.
Respektujte limity Respektujte limity Respektujte limity
zaddni. pfipojeni. pfipojeni.

1) Respektujte varovan{ k uvedeni do provozu (— B 51)
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6.2.2

KdyZ nenf pfipojeny mistn{ displej, je mozné ndsledujic{ funkce ovlddat tlacitky na sadé elektroniky:
m Nastaven{ polohy (oprava nuly)

m Nastaven{ zac¢dtku a konce méfen{

m Reset pfistroje = El 50

Provozni rezim hladina

Pozndmka!

m Tlacitka "Zero" - nula a "Span" - rozpéti jsou funkéni jen pfi ndsledujicim nastaven:

— "Level selection" = "In pressure" - vybér hladiny = v tlaku, "Calibration mode" = "Wet" - reZim
kalibrace = mokrd
U jinych nastaveni nejsou tlacitka funkéni.

m Standardné je pfistroj nastaveny pro provozni rezim "Pressure" - tlak. Provozni reZim je mozné
zménit parametrem "Measuring mode" - rezim méfeni — El 55, "Measuring mode selection" -
vybér rezimu méfen.

Ndésledujici parametry jsou ve vyrobnim zdvodé nastavené na ndsledujici hodnoty:
— "Level selection" = "In pressure" - vybér hladiny = v tlaku
— "Calibration mode": wet - rezim kalibrace: mokré
— "Output unit": % - vystupnf jednotka: %
— "Empty calib.": 0.0 - prdzdnd kalibrace: 0.0
— "Full calib.": 100.0 - Gplnd kalibrace: 100.0
— "Set LRV": 0.0 - nastaveni LRV: 0.0 (odpovidd hodnoté 4mA)
— "Set URV": 100.0 - nastaveni URV: 100.0 (odpovidd hodnoté 20mA)
m Ovlddani musi byt odemknuté — = 49, "Ovldddn{ zamknout/odemknout".
m Pfipojeny tlak musf leZet v limitech jmenovitého tlaku senzoru. Viz idaje na pfistrojovém Stitku.

Nastaveni polohy’ Nastaveni dolni hodnoty tlaku Nastaveni horni hodnoty tlaku

Tlak je pfipojeny k pfistroji PoZzadovany tlak pro dolnf hodnotu

tlaku ("empty pressure" - prazdny

PoZadovany tlak pro hornf hodnotu
tlaku ("full pressure" - Gplny tlak) je

tlak) je pfipojeny k pfistroji

pfipojeny k pfistroji

{

)

{

Minimdlné 3 s tisknout soucasné
tlacitka "Zero" - nula a "Span" -

rozpéti

Minimélné 3 s tisknout tlacitko "Zero"

Minimdlné 3 s tisknout tla¢itko

- nula

"Span" - rozpétl

{

{

Rozsvitila se krdtce dioda LED na

sadé elektroniky?

Rozsvitila se krdtce dioda LED na

sadé elektroniky?

Rozsvitila se krdtce dioda LED na

sadé elektroniky?

Yes - ano No - ne Yes - ano No - ne Yes - ano No -ne
{ { \ \ | \
Prebird se tlak Nepfiebird se tlak Ptipojeny tlak se | Pfipojeny tlak se Pfipojeny tlak se | Pfipojeny tlak se
pfipojeny pro pfipojeny pro uklddd jako dolni | neuklddd jako uklddd jako horn{ | neuklddd jako
nastaven{ polohy. | nastaven{ polohy. | | hodnota tlaku doln{ hodnota hodnota tlaku hornf hodnota

Respektujtelimity | | ("empty pressure" | tlaku. Respektujte | | ("full pressure" - | tlaku. Respektujte
zaddni. - prazdny tlak) a | limity zaddn{. Uplny tlak) a limity zaddni.
pfifad{ se hladiné pfifad{ se horn{
("empty hodnoté hladiny
calibration" - ("full calibration"
prdzdnd - liplnd kalibrace)
kalibrace)
1) Respektujte varovéan{ pro uveden{ do provozu (— B 51)
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6.2.3

Tlacitky na sadé elektroniky je mozné ovlddat nasledujici funkce:

= Nastaven{ polohy (oprava nuly)

» Nastaveni maximdlni hodnoty tlaku a pfifazeni maximalni hodnoté prétoku
m Reset pfistroje

Provozni reZim pritok (jen Deltabar M)

Pozmémkal

m Ovlddan{ je nutné odemknout — & 41, "Ovldddni zamknuté/odemknuté".

m Standardné je pifstroj nastaveny pro provozni rezim "Pressure" - tlak. Provozni reZim je mozné
ménit parametrem "Measuring mode " - rezim méfeni — & 55, "Vybér jazyka, rezimu méfen{
a jednotky tlaku".

m Spfnac¢em DIP 4 (SW/~) na sadé elektroniky je mozné nastavit provozni rezim "Flow" - priitok.
V tomto pifpadé se parametr "Measuring mode" - rezim méfen{ nastavuje automaticky.

m Tlac¢itko "Zero"- nula je v provoznim rezimu "Flow" - priitok nefunkéni.

m Pfipojeny tlak musi leZet v limitech jmenovitého tlaku senzoru. Viz ddaje na pfistrojovém Stitku.

Nastaveni polohy! Nastaveni maximélni hodnoty

tlaku

Tlak je pfipojeny k pfistroji PoZadovany tlak pro maximdlni
hodnotu tlaku ("Max. Press. Flow" -
max. pritok tlaku) je pfipojeny k

piistroji

{

\

Minimdlné 3 s tisknout soucasné
tlacitka "Zero" - nula a "Span" -

Minimdlné 3 s tisknout tla¢itko
"Span" - rozpéti

rozpét{

)

{

sadé elektroniky?

Rozsvitila se krdtce dioda LED na

Rozsvitila se krdtce dioda LED na

sadé elektroniky?

Yes - ano No -ne Ye - ano No -ne
\ \ | )
Prebird se tlak Neprebird se tlak Pfipojeny tlak se | Pfipojeny tlak se
pfipojeny pro pfipojeny pro uklddd jako neuklddd jako
nastavenf polohy. | nastaven{ polohy. | | maximdln{ maximaln{
Respektujtelimity | | hodnota tlaku hodnota tlaku.
zaddni. ("Max. Pressure | Respektujte limity
Flow" - max. zaddn{.
hodnota pritoku)
a pfifadf se
maximaln{
hodnoté priitoku
("Max. Flow" -
max. pritok)

1) Respektujte varovén{ pro uvedeni do provozu (— B 51)
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6.3

Uvedeni do provozu ovladacim menu

Uveden{ do provozu se sklddd z téchto krok:
1. Kontrola montdZe a funkce (— & 51)

2. Vybrat jazyk, provozni rezim a jednotku tlaku (— B 55)
3. Nastaven{ polohy (— 56)
4

Konfigurace méfent:

— Méfen( tlaku (= 3 66)
— Méfenf hladiny (— B 57)
— Méfent priitoku (— B 57)

6.3.1

Vybér jazyka

Vybér jazyka, provozniho reZimu a jednotky tlaku

Nézev parametru

Popis

Language (000)
Vybér

Cesta v menu:
Main menu — Language -
Hlavni menu - Jazyk

Vybrat jazyk pro mistn{ displej.

Volby:

= English - angli¢tina

= Another language - jiny jazyk (podle vybéru pfi objedndvce piistroje)
m Possibly a third language - event. tfetf jazyk (jazyk vyrobniho zédvodu)
Vyrobni nastaveni:

English - angli¢tina

Vybér rezimu

Nézev parametru

Popis

Measuring mode (005)
Vybér

Cesta v menu: Setup
— Measuring mode -
Nastaven{ - Rezim méfen{

Vybrat provozn{ rezim.
Podle vybraného provozniho rezimu se vytvai{ struktura ovladactho menu.

& Poznimka!

P¥i zméné provozniho rezimu se provéad{ ptepocet event. rekalibrace pfistroje.

Volby:

= Pressure - tlak
= Level - hladina
m Flow - priitok

Vyrobni nastaveni:
Pressure - tlak

Vybér jednotky tlaku

Nézev parametru

Popis

Press. eng. unit (125)
Vybér

Cesta v menu: Setup
— Press. eng. unit -
Nastaven{ - Jednotka tlaku

Vybrat jednotku tlaku.
Po vybéru nové jednotky tlaku se vSechny parametry tlaku pfepocitajf a zobraz{ s novou
jednotkou.

Volby:

m mbar, bar

= mmH20, mH20, inH20
n ftH20

= Pa kPa MPa
m psi

= mmHg, inHg

= kgf/cm?
Vyrobni nastaveni:

mbar nebo bar v zdvislosti na jmenovitém méficim rozsahu senzoru event. podle tidajl
objedndvky
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6.4 Nastaveni nuly

Nastavenim nuly je moZné opravit posun tlaku v diisledku montdzni polohy meéficiho pifstroje.

Nézev parametru

Popis

Corrected press. (172)
Zobrazen{

Cesta v menu:

Setup — Corrected press. -
Nastaven{ - Oprava tlaku

Zobrazuje naméfeny tlak po sefizen{ senzoru a nastaven{ polohy.

%y, Pozndmka!
Kdyz je tato hodnota rtiznd od "0", je mozné ji opravou polohy upravit na "0".

Pos. zero adjust (007)
(Deltabar M a senzor
relativniho tlaku)
Vybér

Cesta v menu:
Setup — Pos. zero adjust -
Nastaven{ - Nastaven{ nuly

Nastaven{ polohy - rozdil tlaku mezi nulou (poZadovand hodnota) a naméfenym tlakem
nemus{ byt dany.

Priklad:

Meéfend hodnota = 2.2 mbar (0.033 psi)

Parametrem "Pos. zero adjust" - nastaven{ nuly volbou "Confirm" - potvrdit opravit
meéfenou hodnotu, to znamend, Ze se piipojenému tlaku pfifadf hodnota 0.0.

— Meéfend hodnota (podle opravy polohy) = 0.0 mbar

— Hodnota proudu se také opravi.

Volby
m Confirm - potvrdit
= Abort - pferusit

Vyrobni nastaveni:
Abort - pferusit

Calib. offset (192) / (008)
(senzor absolutniho tlaku)
Zadén{

Nastaven{ polohy — rozdil tlaku mezi poZadovanou hodnotou a naméfenym tlakem mus{

byt dany.

Priklad:

— Meéfend hodnota = 982.2 mbar (14.73 psi)

— Parametrem "Calib. offset" - offset kalibrace opravit méfenou hodnotu se zadanou
hodnotou (napf. 2.2 mbar (0.033 psi)). To znamend pfipojenému tlaku pfifadit
hodnotu 980.0 (14.7 psi).

— Meéfend hodnota (po offsetu kalibrace) = 980.0 mbar (14.7 psi)

— Hodnota proudu se také opravi.

Vyrobni nastaveni:
0.0
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6.5 Méfteni hladiny (Cerabar M a Deltapilot M)
6.5.1 Informace o méfeni hladiny
Pozndmka!

K dispozici mdte dva zplsoby vypoctu hladiny: "In pressure” - v tlaku a "In height" - ve vysce.
Tabulka v nésledujici Kapitole "P¥ehled méteni hladiny" poskytuje piehled o téchto dvou tkolech
méfent.

m Limitn{ hodnoty se nekontroluji, to znamend: Aby méfici pfistroj mohl provést sprdvné méfent,
mus{ byt zadané hodnoty vhodné pro senzor a k realizaci méfictho dkolu.

m Jednotky urcené zakaznikem nejsou pfipustné.

m Pfepocet mezi jednotkami neni mozny.

m Pro zadané hodnoty "Empty calib./Full calib." - prdzdnd/Gplnad kalibrace, "Empty pressure/Full
pressure" - prazdny tlak/tplny tlak, "Empty height/Full height" - prdzdnd vySka/tplné vyska a
"Set LRV/Set URV" - nastaveni LRV= zac¢dtku /URV= konce méfeni musi byt dodrzeny minimaln{
odstup 1%. KdyZ hodnoty leZi pfili§ blizko u sebe, je hodnota zamitnuta a zobraz{ se vystrazné
hlédSen.

6.5.2  Piehled méfeni hladiny
Ukol mé&feni Vybér Vybér méfené Popis Zobrazeni méfenych
hladiny veli¢iny hodnot
Kalibrace probihd "In pressure" | Pfes parametr — Kalibrace s referen¢nim Displej méfené hodnoty i
zadénim dvou dvojic | - v tlaku "Output unit" - tlakem (mokrd kalibrace), | parametr "Level before
hodnot: tlak-hladina jednotka vystupu: viz—> B58 lin" - hladina pfed
%, jednotka hladiny, | — Kalibrace bez referen¢niho | linearizaci zobrazujf
objemu nebo tlaku (suchd kalibrace), viz | méfenou hodnotu.
mnozstvi. - B60
Kalibrace probfhd "In height" — Kalibrace s referenénim
zaddnim hustoty a - ve vySce tlakem (mokré kalibrace),
dvou dvojic hodnot: viz > B 64
vyska a hladina — Kalibrace bez referen¢niho
tlaku (suchd kalibrace), viz
- B62
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6.5.3  Volba hladiny "In pressure" - v tlaku
Kalibrace s referencnim tlakem (mokra Kalibrace)

Pfiklad:
V tomto ptipadé by se hladina v nddrZi méla méfit v "m". Maximdln{ hladina je 3 m
(9.8 ft). Rozsah tlaku se nastavi na 0 az 300 mbar (4.5 psi).

Pfedpoklady:
m Méfend velicina je pfimo imérnd tlaku.
m N4drZ je mozné naplnit a vypustit.

Pozndmka!

Pro zadané hodnoty "Empty calib./Full calib." - prdzdnd/dplnd kalibrace a " Set LRV/Set URV" -
nastaven{ za¢dtku a konce méfen{ a ptipojené tlaky je nutné dodrzet minimdlni vzddlenost 1 %.
KdyZz hodnoty leZ{ piliS blizko sebe, dojde k zamitnut{ hodnoty a zobraz{ se hldSeni. Dals{ limitn{
hodnoty se nekontroluji, to znamend, Ze k tomu, aby méfic{ pfistroj mohl provést sprdvné méfent,
mus{ byt zadané hodnoty vhodné pro senzor a tikol méfeni.

Popis

1 | Provedte "position adjustment" - nastaven{ polohy
— B 56

2 | Parametrem "Measuring mode" (005) - reZim méfen{ ®
vyberte provozni rezim "Level" - hladina ". 300 mbar

3m

Cesta v menu: Setup — Measuring mode - Nastaven{ -
Rezim méfeni

3 | Parametrem "Level selection” - vybér hladiny vyberte
rezim hladiny "In pressure" - v tlaku.

Cesta v menu: Setup — Extended setup — Level -
Level selection - Nastaven{ - Rozsifené nastaven{ -
Hladina - Vybér hladiny.

4 | Parametrem "Press eng. unit" - jednotka tlaku vyberte
jednotku tlaku napf. "mbar".

Cesta v menu: Setup — Press. eng. unit - Nastaven - POL-Mexooes 19-xxxx 22 003
Jednotka tlaku Obr. 28:  Kalibrace s referen¢nim tlakem
- mokrd kalibrace

1 Viz tabulka, krok 8.
2 Viz tabulka, krok 9.
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Popis

5 | Parametrem "Output unit" - vystupni jednotka vyberte
jednotku hladiny, zde napf. "m". h A
Cesta v menu: Setup — Extended setup — Level » m]
Output unit - Nastaven{ - Rozs{fené nastaven{ - Hladina -
Vystupnf jednotka ® 3

6 | Parametrem "Calibration mode" - rezim kalibrace
vyberte volbu "Wet" - mokrd. —+
Cesta v menu: Setup — Extended setup — Level —
Calibration mode - Nastaven{ - Roz§ifené nastaveni -
Hladina - ReZim kalibrace T

7 | KdyzZ se kalibrace provadi s jinym médiem neZ proces:
Zadejte v "Adjust density" - nastaven{ hustoty hustotu @ o : : >
kalibra¢ntho média. 0 300 _P

Cesta v menu: Setup —» Extended setup — Level — [mbar]
Adjust density - Nastaveni - Rozsifené nastaven{ - POI-xmxcex 05-xx-xx-xx 011
Hladina - Nastaven{ hustoty

8 | Tlak pro doln{ kalibra¢nf bod je pfipojeny k pfistroji, zde
napf. O mbar.

Vyberte parametr "Empty calib." - prdzdnd kalibrace. @ 20
Cesta v menu: Setup — Extended setup — Level —
Empty calib. - Nastaven{ - Rozsifené nastavenf - Hladina
- Prdzdnd kalibrace

Zadejte hodnotu hladiny, zde napf. 0 m. Zatfmco
potvrzujete hodnotu, pfipojend hodnota tlaku se pfifadi
dolnf hodnoté hladiny.

9 | Tlak pro hornf kalibra¢nf bod je pfipojeny k piistroji, zde ® 4 f i >

napf. 300 mbar (4.5 psi). 0 3 %
m

Vyberte parametr "Full calib." - iplnd kalibrace.

Cesta v menu: Setup — Extended setup — Level — Full
calib. - Nastaveni - Roziffené nastaveni - Hladina - Upln4
kalibrace

PO1-xxxxxxxx-05-xx-xx-xx-014

Obr. 29:  Kalibrace s referen¢nim tlakem
mokrd kalibrace

Viz tabulka, krok 8.
Viz tabulka, krok 9.
Viz tabulka, krok 10.
Viz tabulka, krok 11.

Zadejte hodnotu hladiny, zde napf. 3 m (9.8 ft). Zatimco
potvrzujete hodnotu, pfifadf se pfipojend hodnota tlaku
hornf hodnoté hladiny.

A WD —

10 | Pfes "Set LRV" - nastaven{ LRV nastavte hodnotu hladiny
pro dolnf hodnotu proudu (4 mA).

Cesta v menu: Setup — extended setup — Current
output — Set LRV - Nastaven{ - Rozffené nastavenf -
Proudovy vystup - Nastaveni LRV

11 | Pfes "Set URV" - nastaven{ URV nastavte hodnotu
hladiny pro hornf hodnotu proudu (20 mA).

Cesta v menu: Setup — Extended setup — Current
output — Set URV - Nastaven{ - Rozsifené nastaven{ -
Proudovy vystup - Nastaven{ URV

12 | KdyZ kalibraci provédite jinym médiem neZ proces,
zadejte procesni médium do parametru "Process density"
- hustota procesu.

Cesta v menu: Setup — Extended setup — Level »
Process density - Nastaven{ - Rozsifené nastaveni -
Hladina - Hustota procesu

13 | Vysledek:
Rozsah méfenf je nastaveny pro 0 az 3 m (9.8 ft).

% Pozndmka!

1. U tohoto rezimu hladiny jsou k dispozici jako méfené veli¢iny % , hladina, objem a mnoZstvi.
Viz — B 113 "Vystupni jednotka (025)".
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6.5.4  Volba hladiny "In pressure" - v tlaku
Kalibrace bez referenc¢niho tlaku (sucha kalibrace)

Pfiklad:

V tomto pfipadé by se mél objem v nddrzi méfit v litrech. Maximadln{ objem 1000 litr (264 US gal)
odpovidd tlaku 450 mbar (6.75 psi). Miniméln{ objem 0 litrd odpovidd tlaku 50 mbar (0.75 psi),
protoZe pfistroj je instalovany pod zacdtek méfeni hladiny.

Pfedpoklady:

m Méfend veli¢ina je pfimo imérnd tlaku.

m Zde se jednd o teoretickou kalibraci, to znamend, ze hodnoty tlaku a objemu pro dolnf a horn{
kalibra¢nf bod musf byt dané.

Pozndmka!

m Pro zadané hodnoty "Empty calib./Full calib." - prdzdnd/tplnd kalibrace, "Empty pressure/Full
pressure" - prazdny tlak/dplny tlak a "Set LRV/Set URV" - nastaven{ zacdtku/konce méfeni mus{
byt dodrZzen minimdln{ odstup 1%. KdyZ hodnoty leZ{ pfili$ blizko u sebe, je hodnota zamitnuta a
zobrazi se hlddeni. Dals{ limitn{ hodnoty se nekontrolujf, to znamend, Ze k tomu, aby méfic{
pfistroj mohl provést sprévné méteni, musi byt zadané hodnoty vhodné pro senzor a tikol méfen.

m V zgvislosti na montdZzni poloze piistroje mtze dojit k posunu tlaku méfené hodnoty, to znamend,
Ze u prazdného nebo ¢dste¢né naplnéného zdsobniku nen{ méfend hodnota nula. Pro proveden{
kalibrace polohy, viz — B 56, "Nastaven{ nuly".

Popis

1 | Parametrem "Measuring mode" - rezim méfen{ vyberte
provozn{ rezim "Level" - hladina

Cesta v menu: Setup — Measuring mode - Nastaven{ - ®

Rezim méfenf J\_/_\ [ 415%0%”
2 | Parametrem "Level selection" - vybér hladiny vyberte L L

rezim hladiny "In pressure" - v tlaku. 1

Cesta v menu: Setup — Extended setup — Level —
Level selection - Nastaven{ - Rozsifené nastaven{ -
Hladina - Vybér hladiny

V®

wl
50 mbar

3 | Parametrem "Press eng. unit" - jednotka tlaku vyberte
jednotku tlaku, zde napf. "mbar". p=1

Cesta v menu: Setup — Press. eng. unit - Nastaven{ - [
Jednotka tlaku

4 | Parametrem "Output unit" - vystupni jednotka vyberte
jednotku objemu, zde napt. "" (litry).
PO1-Mxxxxxxx-19-xx-xx-xx-004
Cesta v menu: Setup — Extended setup — Level — Obr. 30:  Kalibrace bez referen¢niho tlaku

Output unit - Nastaven{ - Rozs{fené nastaven{ - Hladina - - suchd kalibrace

Vystupnf jednotka 1 Viz tabulka kroky 6 a 7.
2 Viz tabulka, kroky 8 a 9.
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Popis
5 | Parametrem "Calibration mode" - rezim kalibrace
vyberte volbu "Dry" - suchd. % 4
Cesta v menu: Setup — Extended setup — Level »
Calibration mode - Nastaven{ - Roz§ifené nastaveni - ®) 1000

Hladina - ReZim kalibrace

6 | Parametrem "Empty calib." - prdzdnd kalibrace zadejte
hodnotu objemu pro dolnf kalibra¢ni bod, zde napf. 0
litrd.

Cesta v menu: Setup — Extended setup — Level —»
Empty calib. - Nastaven{ - Rozsifené nastavenf - Hladina
- Prazdn4 kalibrace.

7 | Parametrem "Empty pressure" - prdzdny tlak zadejte @ 0 } } >

P . y 50 450 _ P

hodnotu tlaku pro doln{ kalibracni bod, zde je to napt.
@ @ [mbar]
50 mbar (0.75 psi).
Cesta v menu: Setup — Extended setup —Level — FOL 05 00020
Empty pressure - Nastaven{ - Rozs{fené nastaveni -
Hladina - prdzdny tlak ('Y
[mA]

8 | Parametrem "Full calib." - iplnd kalibrace zadejte
hodnotu pro hornf kalibra¢ni bod, zde je to napt. 1000 ® 20
litrd (264 US gal).

Cesta v menu: Setup — Extended setup — Level — Full
calib. - Nastaven{ - Roziffené nastaveni - Hladina - Uplnd
kalibrace

9 | Parametrem "Full pressure" - tplny tlak zadejte pro horn{
kalibra¢ni bod hodnotu tlaku, zde je to napt. 450 mbar
(6,75 psi).

Cesta v menu: Setup — Extended setup —Level — Full ® 4 i 1
pressure - Nastaven{ - Roz$ifené nastavenf - Hladina - 0 1000
Uplny tlak

._.|< v

1]

PO1-xxxxxxxx-05-xx-xx-xx-028

Obr. 31:  Kalibrace s referen¢nim tlakem
- mokrd kalibrace

10 | "Adjust density" - nastaven{ hustoty obsahuje vyrobni
nastaven{ 1.0, ale tuto hodnotu je mozné v pfipadé
potfeby zménit. Ndsledujici zadané dvojice hodnot mus{

odpovidat této hustoté. 1 Viz tabulka, krok 6.
Cesta v menu: Setup — Extended setup — Level —» 2 Viz tabulka, krok 7.
Adjust density - Nastaveni - Rozs{fené nastaven{ - 3 Viz tabulka, krok 8.
Hladina - Nastaven{ hustoty 4 Viz tabulka, krok 9.

. . . . 5 Viz tabulka, krok 11.

11 | Parametrem "Set LRV" - nastaven{ za¢dtku méfen{ 6 Viz tabulka, krok 12.

nastavte hodnotu objemu pro doln{ hodnotu proudu
(4 mA).

Cesta v menu: Setup — Extended setup — Current
output — Set LRV - Nastaven{ - Rozffené nastavenf -
Proudovy vystup - Nastaveni LRV

12 | Parametrem "Set URV" - nastaven{ konce méfen{
nastavte hodnotu objemu pro hornf hodnotu proudu
(20 mA).

Cesta v menu: Setup — Extended setup — Current
output — Set URV - Nastaven{ - Rozsifené nastaven{ -
Proudovy vystup - Nastaven{ URV

13 | KdyzZ se kalibrace provad{ s jinym médiem neZ proces:
Zadeijte hustotu procesnfho média do parametru "Process
density" - procesni hustota.

Cesta v menu: Setup — Extended setup — Level —
Process density - Nastaven{ - Roz${fené nastaveni -
Hladina - Procesn{ hustota

14 | Vysledek:
Rozsah méfent je nastaveny na 0 az 1000 1 (264 US gal).

% Pozndmkal

1. U tohoto rezimu hladiny jsou k dispozici jako méfené veli¢iny %, hladina, objem a mnoZstvi.
Viz — B 113 "Vystupni jednotka (025)".
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6.5.5  Vybér hladiny "In height" - ve vySce
Kalibrace bez referen¢niho tlaku (sucha kalibrace)

Pfiklad:

V tomto pifkladu by se mél objem v nddrzi méfit v litrech. Maximaln{ objem 1000 litr@ (264 US gal)
odpovidd hladiné 4.5 m (15 ft). Minimdln{ objem O litrl odpovidd hladiné 0.5 m (1.6 ft), protoZe
pfistroj je instalovany pod zac¢étkem méfen{ hladiny.

Pfedpoklady:

m Méfend veli¢ina je pfimo imérnd tlaku.

m Zde se jednd o teoretickou kalibraci, to znamend, ze hodnoty vysky a objemu pro doln{ a horn{
kalibra¢nf bod musf byt dané.

Pozndmka!

m Pro hodnoty "Empty calib./Full calib." - prdzdnd/tplnd kalibrace, "Empty height/Full height" -
prazdna vyska/Uplnd vyska a "Set LRV/Set URV" - nastaven{ zac4tku/konce méfen{ mus{ byt
dodrzena minimdln{ vzdalenost 1%. KdyZ hodnoty leZ{ pfili§ blizko u sebe, je hodnota zamitnuta
a zobrazi se hldSeni. Dals{ limitni hodnoty se nekontroluji, to znamend, Ze k tomu, aby méfici
ptistroj mohl provést sprévné méteni, musi byt zadané hodnoty vhodné pro senzor a tikol méfen.

m V zgvislosti na montdZzni poloze piistroje mzZe dojit k posunu tlaku méfené hodnoty, to znamend,
Ze u prazdného nebo ¢dste¢né naplnéného zdsobniku nenf méfend hodnota nula. Pro proveden{
kalibrace polohy viz — B 56, "Nastaveni nuly".

Popis

1 | Parametrem "Measuring mode" - rezim méfen{ vyberte
rezim meéten{ "Level" - hladina.

Cesta v menu: Setup — Measuring mode - Nastaven{ - | - 1000 |

ReZim méfen{ J\-/—\ 45m

2 | Parametrem "Press eng. unit" - jednotka tlaku vyberte — -
jednotku tlaku, zde napt. "mbar".

-

Cesta v menu: Setup — Press. eng. unit - Nastaven{ -
Jednotka tlaku

3 | Parametrem "Level selection” - vybér hladiny vyberte
rezim hladiny "In height" - ve vy3ce.

p= 1g_ Y

Cesta v menu: Setup — Extended setup — Level —» 1
Level selection - Nastaven{ - Rozsifené nastaveni -
Hladina - Vybér hladiny

4 | Parametrem "Output unit" - vystupni jednotka vyberte
]-ednotku Objemu, Zde napf‘ "1" (lltl”y] PO1-Mxxxxxxx-19-xx-xx-xx-007

Obr. 32: Kalibrace bez referen¢niho tlaku

Cesta v menu: Setup — Extended setup — Level — - suchd kalibrace

Output unit - Nastaveni - Rozsifené nastaveni - Hladina - | 4 Viz tabulka, krok 11.

Vystupnf jednotka 2 Viz tabulka kroky 7 a 8.
3 Viz tabulka, kroky 9 a 10.

5 | Parametrem "Height unit" - jednotka vysky vyberte
jednotku hladiny, zde napf. "m".

Cesta v menu: Setup — Extended setup — Level —»
Height unit - Nastavenf - Rozsifené nastaven{ - Hladina -
Jednotka vysky

6 | Parametrem "Calibration mode" - rezim kalibrace
vyberte volbu "Dry" - suchd.

Cesta v menu: Setup — Extended setup — Level —»
Calibration mode - Nastaven{ - Roz§ifené nastaveni -
Hladina - ReZim kalibrace
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Popis

Parametrem "Empty calib." - prdzdnd kalibrace zadejte
hodnotu objemu pro dolnf kalibra¢ni bod, zde napf. O
litrd.

Cesta v menu: Setup — Extended setup — Level —
Empty calib. - Nastaven{ - Rozsifené nastavenf - Hladina
- Prédzdnd kalibrace

Parametrem "Empty height" - prdzdnd vyska zadejte
hodnotu vy3ky pro dolni kalibra¢n{ bod, zde napf. 0.5 m
(1.6 ft).

Cesta v menu: Setup — Extended setup — Level —
Empty height - Nastaven{ - Rozsifené nastaveni - Hladina
- Prdzdnd vyska

Parametrem "Full calib." - dplnd kalibrace zadejte
hodnotu objemu pro horn{ kalibra¢n{ bod, zde napf.
1000 litrt (264 US gal).

Cesta v menu: Setup — Extended setup — Level — Full
calib. - Nastaveni - Roziffené nastaveni - Hladina - Uplnd
kalibrace

10

Parametrem "Full height" - iplnd vySka zadejte hodnotu
vy$ky pro hornf kalibra¢ni bod, zde napf. 4.5 m (15 ft).

Cesta v menu: Setup — Extended setup — Level — Full
height - Nastaven{ - Roz§ifené nastavenf - Hladina -
Uplna vyska

11

Parametrem "Adjust density" - nastaveni hustoty zadejte
hustotu méficfho média, zde napf. "1 g/cm3" (1 SGU).

Cesta v menu: Setup — Extended setup — Level —
Adjust density - Nastaven{ - Rozsitené nastaven{ -
Hladina - Nastaven{ hustoty

12

Parametrem "Set LRV" - nastaven{ za¢dtku méfen{
nastavte hodnotu objemu pro doln{ hodnotu proudu
(4 mA).

Cesta v menu: Setup — Extended setup — Current
output — Set LRV - Nastaven{ - Rozsffené nastavenf -
Proudovy vystup - Nastaveni{ LRV

Parametrem "Set URV" - nastaven{ URV nastavte
hodnotu objemu pro horni hodnotu proudu (20 mA).

Cesta v menu: Setup — Extended setup — Current
output — Set URV - Nastaven{ - Rozsifené nastaven{ -
Proudovy vystup - Nastaven{ URV

KdyzZ proces vyuzivd jiné médium nez pfi kalibraci, je
nutné v parametru "Process density" - procesn{ hustota
nastavit novou hustotu.

Cesta v menu: Setup — Extended setup — Level —
Process density - Nastaven{ - Rozsifené nastavenf -
Hladina - Procesnf hustota

Vysledek:
Rozsah méfenf je nastaveny pro 0 aZ 1000 1 (264 US
gal).

>

L p
i h=5"g
4.58
T @®
4. 9
1 p=1 cms3
0.5 i i >
50 450 _ P
[mbar]
PO1-xxxxXxXXX-05-XX-XX-XX-029
Y
1]
@ 1000
__P_
h=59
® 0 i i >
0.5 45 _h
® ® [m]
PO1-xxxxxxxx-05-xx-xx-xx-032
[
[mA]
@ 20
® 4 1 1 >
0 1000 V_
(1
PO1-xxxxxxxx-05-xx-xx-xx-033
Obr. 33:  Kalibrace s referen¢nim tlakem

NO b N~

- mokré kalibrace

Viz tabulka, krok 11.
Viz tabulka, krok 7.
Viz tabulka, krok 8.
Viz tabulka, krok 9.
Viz tabulka, krok 10.
Viz tabulka, krok 12.
Viz tabulka, krok 13.

% Pozndmka!

1.

U tohoto reZimu hladiny jsou k dispozici jako méfené veli¢iny %, hladina, objem a mnoZstvi.

Viz — B 113 "Vystupni jednotka (025)".
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6.5.6  Vybér hladiny "In height" - ve vySce
Kalibrace s referencnim tlakem (mokra Kalibrace)

Pfiklad:
V tomto pifkladu by se mél objem v nddrZi méfit v litrech. Maximdln{ objem 1000 litr (264 US gal)
odpovidd hladiné 4.5 m (15 ft). Minimdln{ objem O litrt odpovidd hladiné 0.5 m (1.6 ft), protoZe

pfistroj je instalovany pod zac¢étkem méfeni hladiny.
Hustota méfené l4tky je 1g/cm3 (1 SGU).

Pfedpoklady:

m Méfend velicina je pfimo imérnd tlaku.

= N4drZ je mozné plnit a vypustit.

Poznédmka!

m Pro hodnoty "Empty calib./Full calib." - prdzdnd/Gplnd kalibrace a "Set LRV/Set URV" - nastaven{
zaCé4tku/konce méfen a pfipojené hodnoty tlaku musi byt dodrZzena minimaln{ vzdalenost 1%.
KdyZ hodnoty lez{ piliS blizko u sebe, je hodnota zamitnuta a zobraz{ se hldSeni. Dalf limitni
hodnoty se nekontroluji, to znamend, Ze k tomu, aby méfic{ pfistroj mohl provést sprévné meéfen,
mus{ byt zadané hodnoty vhodné pro senzor a kol méfeni.

Popis

1 | Provedte nastaveni polohy. Viz — B 56.

2 | Parametrem "Measuring mode" - rezim méfen{ vyberte
"Level" - hladinu.

®

) . . I 1000 |

Cesta v menu: Setup — Measuring mode - Nastaven{ - 3 45m
ReZim méfen{ '

3 | Parametrem "Level selection" - vybér hladiny vyberte
rezim hladiny "In height" - ve vysce.

Cesta v menu: Setup — Extended setup — Level — ®
Level selection - Nastaven{ - Rozsifené nastaveni -
Hladina - Vybér hladiny

Y
-t

4 | Parametrem "Press eng. unit" - jednotka tlaku vyberte
jednotku tlaku, zde napf. mbar. p
Cesta v menu: Setup — Press. eng. unit - Nastaven{ -
Jednotka tlaku (

5 | Parametrem "Output unit" - vystupni jednotka vyberte
jednotku objemu, zde napt. "" (litry).

Cesta v menu: Setup — Extended setup — Level — PO1-Maxcrnc19-xx-xx 16007
Output unit - Nastaven{ - Rozs{fené nastaveni - Hladina- | Opr. 34:  Kalibrace s referen¢nim tlakem

Vystupni jednotka — mokré kalibrace

1 Viz tabulka, krok 10.
2 Viz tabulka, krok 8.
3 Viz tabulka, krok 9.
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Popis

Parametrem "Height unit" - jednotka vysky vyberte
jednotku hladiny, zde napf. "m".

Cesta v menu: Setup — Extended setup — Level »
Height unit - Nastaven{ - Rozsifené nastaven{ - Hladina -
Jednotka vysky

Parametrem "Calibration mode" - reZim kalibrace
vyberte volbu "Wet" - mokrd.

Cesta v menu: Setup — Extended setup — Level —
Calibration mode - Nastaven{ - Roz§ifené nastaveni -
Hladina - ReZim kalibrace

K piistroji je pfipojeny tlak pro doln{ kalibra¢ni bod, zde
napf. "50 mbar" (0.75 psi).

Parametrem "Empty calib." - prdzdnd kalibrace zadejte
hodnotu objemu pro dolnf kalibra¢ni bod, zde napf. O
litrd (aktudlni naméfeny tlak se zobrazf jako vyska, zde
napf. 0.5 m (1.6 ft).)

Cesta v menu: Setup — Extended setup — Level —
Empty calib. - Nastaven{ - Rozsifené nastavenf - Hladina
- Prédzdnd kalibrace

K piistroji je pfipojeny tlak pro horni kalibracn{ bod, zde
napf. "450 mbar" (6.75 psi).

Parametrem "Full calib." - Gplnd kalibrace zadejte
hodnotu objemu pro hornf kalibra¢ni bod, zde napf.
"1000 litrG" (264 US gal). Aktudlné naméfeny tlak se
zobraz{ jako vySka, zde napt. "4.5 m" (15 ft).

Cesta v menu: Setup — Extended setup — Level — Full
calib. - Nastavens - Roziffen kalibrace - Hladina - Upln4
kalibrace

KdyZ se kalibrace provddi s jinym médiem neZ proces:
Zadejte hustotu kalibra¢niho média do parametru
"Adjust density" - nastaven{ hustoty, zde napft. "1 g/cm®"
(1 SGU).

Cesta v menu: Setup — Extended setup — Level »
Adjust density - Nastaveni - Rozsifené nastaven{ -
Hladina - Nastaven{ hustoty

11

Parametrem "Set LRV" - nastaven{ za¢dtku méfen{
definujte hodnotu objemu pro doln{ hodnotu proudu
(4 mA).

Cesta v menu: Setup — Extended setup — Current
output — Set LRV - Nastaven{ - Roz$ifené nastavenf -
Proudovy vystup - Nastaven{ LRV

12

Parametrem "Set URV" - nastaven{ konce méfen{
definujte hodnotu objemu pro horni hodnotu proudu
(20 mA).

Cesta v menu: Setup — Extended setup — Current
output — Set URV - Nastaven{ - Rozsifené nastavenf -
Proudovy vystup - Nastaven{ URV

13

Kdy?Z se kalibrace provéd{ s jinym médiem neZ proces:
V parametru "Process density" - procesni hustota uvedte
hustotu procesnfho média.

Cesta v menu: Setup — Extended setup — Level »
Process density - Nastaven{ - Rozsifené nastaveni -
Hladina - Procesn{ hustota

14

Vysledek:
Rozsah méfenf je stanoveny pro 0 az 1000 1 (264 US
gal).

Obr. 35:
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Kalibrace s referen¢nim tlakem
— mokrd kalibrace

Viz tabulka, krok 10.
Viz tabulka, krok 8.
Viz tabulka, krok 9.
Viz tabulka, krok 11
Viz tabulka, krok 12.

1.

Pozndmka!

U tohoto rezimu hladiny jsou k dispozici jako méfené veliciny %, hladina, objem a mnoZstv{

— B 113 "Vystupn{ jednotka (025)".
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6.6 Méfeni tlaku

6.6.1 Kalibrace bez referenc¢niho tlaku (sucha kalibrace)

Pfiklad:
V tomto ptikladu je pfistroj se senzorem 400 mbar (6 psi) nastaveny na rozsah méfeni 0 az +300

mbar (4.5 psi), to znamend, Ze hodnoté 4 mA event. 20 mA je pfifazeno O mbar event. 300 mbar
(4.5 psi).

Pfedpoklad:
Zde se jednd o teoretickou kalibraci, to znamend, Ze hodnoty tlaku pro zacdtek a konec méfen{ jsou
dané.

Pozndmka!

V zévislosti na montdZnf poloze piistroje mdZe dojit k posunu tlaku méfené hodnoty, to znamend,
Ze meéfend hodnota v beztlakém stavu nenf nula. Informaci o zptsobu proveden{ kalibrace, viz

— B56.

Popis

1 | Parametrem "Measuring mode" - reZim méfen{ vyberte
provozn{ rezim "Pressure" - tlak. I

[mA]
Cesta v menu: Setup — Measuring mode - Nastaven{ -
ReZim méfenf ® 20

2 | Parametrem "Press eng. unit" - jednotka tlaku vyberte
jednotku tlaku, zde napt. "mbar".

Cesta v menu: Setup — Press. eng. unit - Nastaven{ -
Jednotka tlaku

3 | Vyberte parametr "Set LRV" - nastaven{ za¢dtku méfen.

@ 4 : : >

Cesta v menu: Setup — Set LRV - Nastaveni - Nastaven{ 0 300 _ P
LRV [mbar]

Zadejte hodnotu pro parametr "Set LRV" - nastaveni LRV
(zde O mbar) a potvrdte. Tato hodnota tlaku se pfifad{ POl 05- 133315010
dolnf hodnoté proudu (4 mA). Obr. 36:  Kalibrace bez referen¢niho tlaku

4 | Vyberte parametr "Set URV" - nastavit konec méfeni. 1 Viz tabulka, krok 3.
2 Viz tabulka, krok 4.

Cesta v menu : Setup — Set URV - Nastaven{ -
Nastaveni URV

Zadejte hodnotu (zde 300 mbar (4.5 psi)) pro parametr
"Set URV" - nastavit URV a potvrdte. Tato hodnota tlaku
se pfifadi doln{ hodnoté proudu (20 mA).

5 | Vysledek:
Rozsah méfenf je nastaveny pro 0 aZ +300 mbar (4.5
psi).
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6.6.2  Kalibrace s referencnim tlakem (mokra kalibrace)

Pfiklad:

V tomto ptikladu je pfistroj se senzorem 400 mbar (6 psi) nastaveny na rozsah méfeni 0 aZ +300
mbar (4.5 psi), to znamend, Ze hodnoté 4 mA event. 20 mA je pfifazeno O mbar event. 300 mbar
(4.5 psi).

Pfedpoklad:

Hodnoty tlaku O mbar a 300 mbar (4.5 psi) je mozné urcit. Pfistroj je napf. jiz instalovany.

% Pozndmka!

Popis uvedenych parametrd, viz Kapitola 10.2 "Popis parametrd".

Popis
1 | Provedte nastaven{ polohy — B 56.
2 | Parametrem "Measuring mode" - reZim méfen{ vyberte _IA“
rezim meéfen{ "Pressure" - tlak. [mA]
2
Cesta v menu: Setup — Measuring mode - Nastaven{ - @20
ReZim méfen{
3 | Parametrem "Press eng. unit" - jednotka tlaku vyberte
jednotku tlaku, zde napt. "mbar".
Cesta v menu: Setup — Press. eng. unit - Nastaven{ -
Jednotka tlaku
4 | Tlak pro zacdtek méFeni - doln{ hodnotu méfent (4 mA ) @ 4 5 1 1 300 p‘
je pfipojeny k pifstroji, zde napf. O mbar. [mbar]
Vybrat parametr "Get LRV" - vzit zacdtek méfeni.
PO1-xxxxxxXX-05-XX-XX-XX-010
Cesta v menu: Setup — Extended setup — Current Obr. 37:  Kalibrace s referencnim tlakem
output — Get LRV - Nastaven{ - Rozsifené nastaveni -
Proudovy vystup - Vzit LRV. 1 Viz tabulka, krok 4.

2 Viz tabulka, krok 5.
Vybérem "Confirm" - potvrdit pfipojenou hodnotu
potvrdit. Pfipojend hodnota tlaku se pfifad{ dolni
hodnoté proudu (4 mA).

5 | K pfistroji je pfipojeny tlak pro konec méfeni (hodnota
20 mA), zde napf. 300 mbar (4.5 psi).

Vybrat parametr "Get URV" - vzit URV.

Cesta v menu: Setup — Extended setup — Current
output — Get URV - Nastaven{ - Roz§ffené nastavenf -
Proudovy vystup - Vzit URV.

Pfipojenou hodnotu potvrdit vybérem "Confirm" -
potvrdit. Hodnoté pfipojeného tlaku se pfifadi horni
hodnota proudu (20 mA).

6 | Vysledek:
Rozsah méfenf je nastaveny pro 0 aZ +300 mbar (4.5
psi).
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6.7 Linearizace

6.7.1 Ruéni zadani lineariza¢ni tabulky

Pfiklad:
V tomto pifkladu by se objem v nddrZi s kénickou vypusti mél méfit v m3.

Pfedpoklady:

m Zde se jednd o teoretickou kalibraci, to znamend, Ze body pro lineariza¢n{ tabulku jsou dané.
m Provozni rezim "Level" - hladina je vybrany.

m Je provedend kalibrace hladiny.

Pozndmka!
Popis jmenovanych parametri — Kap. 10.2 "Popis parametrd".

Popis

1 | Parametrem "Lin. mode" - reZim linearizace vyberte
volbu "Manual entry" - ru¢ni zadéni.

Cesta v menu: Setup — Extended setup — Linearization
— Lin. mode - Nastaven{ - Rozsifené nastaven{ -
Linearizace - ReZim linerarizace

2 | Parametrem "Unit after lin." - jednotka po linearizaci
vybrat objem/mnozZstv{, napf. m3.

Cesta v menu: Setup — Extended setup — Linearization
— Unit after lin. - Nastaven{ - Roz$ifené nastavenf -
Linearizace - Jednotka po linearizaci

3

3 | Paramerem "Line-numb." - ¢fslo linearizace zadat ¢islo
bodu tabulky.

Cesta v menu: Setup — Extended setup — Linearization
— Line-numb - Nastaven{ - Roz$ifené nastaveni -

. . A vz PO1-Mxxxxxxx-19-xx-xx-xx-006
Linearizace - Cislo fddku

Parametrem "X-value" - hodnota X zadat vysku hladiny, V i
zde napf. O m. Potvrdit zadédni. [m3]

Cesta v menu: Setup — Extended setup — Linearization
— X-value - Nastaveni - Roz$ifené nastaveni -
Linearizace - Hodnota X

Parametrem "Y-value" - hodnota Y zadat pfisluSnou
hodnotu objemu, zde napf. 0 m? a hodnotu potvrdit.

Cesta v menu: Setup — Extended setup — Linearization
— Y-value - Nastaven{ - Rozsifené nastaven{ -
Linearizace - Hodnota Y T
0 “H >
0 30 _h_
[m]

PO1-Mxxxxxxx-05-xx-xx-xx-015
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Popis

K zaddnf dal$tho bodu tabulky parametrem "Edit table" -
editace tabulky vybrat volbu "Next point" - dalsf bod.
Dalsf bod zadat jako v kroku 3.

Cesta v menu: Setup — Extended setup — Linearization
— Edit table - Nastaven{ - Rozsifené nastaveni -
Linearizace - Editace tabulky

KdyzZ jsou zadané vSechny body tabulky, aktivujte
parametrem "Lin. mode" - reZim linearizace volbu
"Activate table" - aktivovat tabulku.

Cesta v menu: Setup — Extended setup — Linearization
— Lin. mode - Nastaven{ - Roz§ifené nastaveni -
Linearizace - Rezim linearizace

Vysledek:
Zobraz{ se méfend hodnota po linearizace.

| 4
[mA]
20
4 -
0 35 V

PO1-Mxxxxxxx-05-xx-xx-xx-016

Obr. 38: Ruénf{ zaddn{ lineariza¢n{ tabulky

% Pozndmkal

Chybové hldSeni F510 "Linearization" - linearizace a proud pfi alarmu, dokud se zad4va

1.

tabulka a az do aktivace tabulky.

Hodnota 0% (= 4 mA) je definovand nejmens$im bodem tabulky.
Hodnota 100% (= 20 mA) je definovand nejvétSim bodem tabulky.

Parametry "Set LRV" - nastaven{ zacdtku meéfen{ a "Set URV" - nastaveni konce méfenf je
mozné zménit pfifazenf hodnot objemu a mnoZzstvi k hodnotdm proudu.
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6.7.2  Poloautomatické zadani lineariza¢ni tabulky
Pfiklad:

V tomto pifkladu by se objem v n&drZi s kénickou vypust! mél méfit v m3.
Pfedpoklady:

m NddrZ je mozné plnit nebo vypoustét. Lineariza¢ni kiivka mus{ stoupat priibézné.
m Je vybrany provozni reZim "Level" - hladina.

% Pozndmka!

Popis jmenovanych parametr — Kap. 10.2 "Popis parametr".

Popis

1 | Parametrem "Lin.mode" - reZim linearizace vybrat volbu
"Semi-auto. entry" - poloautomatické zaddni.

Cesta v menu: Setup — Extended setup — Linearization
— Lin. mode - Nastaven{ - Roz§ifené nastaveni -
Linearizace - ReZim linearizace

2 | Parametrem "Unit after lin." - jednotka po linearizace
vyberte jednotku objemu a mnoZstvi, napf. m3.

Cesta v menu: Setup — Extended setup — Linearization
— Unit after lin. - Nastaven{ - Roz$ifené nastaveni -
Linearizace - Jednotka po linearizaci

[m]

3 | Naplnit nddrZ do vySky prvniho bodu.

PO1-Mxxxxxxx-19-xx-xx-xx-006
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Popis
4 | Parametrem "Line-numb." - &islo fddku zadejte ¢islo
bodu tabulek. Vi
[m3]
3.5

Cesta v menu: Setup — Extended setup — Linearization
— Line-numb - Nastavenf - Rozsffené nastaveni - Cislo
fadku

Parametrem "X-value" - hodnota X se zobraz{
momentdlni vy$ka hladiny.

Cesta v menu: Setup — Extended setup — Linearization
— X-value - Nastaven{ - Roz$ffené nastaveni -
Linearizace - Hodnota X

Parametrem "Y-value" - hodnota Y zadejte pfisluSnou 0 E
hodnotu objemu, zde napf. 0 m3 a hodnotu potvrdte. 0 3.0 I
Cesta v menu: Setup — Extended setup — Linearization PO 05 s 015
— Y-value - Nastaven{ - Rozsifené nastaven -

Linearizace - Hodnota Y [m_IA]‘
5 | K zaddn{ dal$tho bodu tabulky vyberte pfes parametr

"Edit table" - editace tabulky volbu "Next point" - dal$f 20

bod.

Dalsf bod zadejte v kroku 4.

Cesta v menu: Setup — Extended setup — Linearization
— Edit table - Nastaven{ - Rozsifené nastaveni -
Linearizace - Editace tabulky

6 | KdyZ jsou zadané vSechny body tabulky, vyberte

parametrem "Lin. mode" - reZim linearizace volbu 4 0 25 V‘
"Activate table" - aktivace tabulky. : ma

Cesta v menu: Setup — Extended setup — Linearization POI-Myociocir 05Xk 13:016
_s Lin. mode - Nastaven{ - Roziffené nastaven{ - Obr. 39:  Poloautomatické zaddn{ linearizacn{ tabulky

Linearizace - ReZim linerizace

7 | Vysledek:
Zobraz{ se méfend hodnota po linearizaci.

% Pozndmkal

1. Chybové hldSeni F510 "Linearization" - linearizace a proud pfi alarmu po dobu zaddvén{
tabulky a az do aktivace tabulky.

2. Hodnota 0% (= 4 mA) je definovand nejmensim bodem tabulky.
Hodnota 100% (= 20 mA) je definovand nejvétsim bodem tabulky.

3. Pfes parametry "Set LRV" - nastaven{ zaCdtku méfen{ a "Set URV" - nastaven{ konce méfeni je
mozné pfifadit hodnoty objemu a mnoZstvi hodnotdm proudu.
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6.8 Elektrické méfeni diferencidlniho tlaku pfes senzory
pfetlaku (Cerabar M nebo Deltapilot M)

Pfiklad:

V tomto ptikladu se spinajf dva piistroje Cerabar M nebo Deltapilot M (kazdy se senzorem pretlaku)
spole¢né. Timto zpisobem je mozné méfit diferencidln{ tlak dvéma nezdvislymi pifstroji Cerbar M
nebo Deltapilot M.

Pozndmbka!
Popis jmenovanych parametri — Kap. 10.2 "Popis parametr{".

1
-
s
oo Cerabar M/ _ Cerabar M/
* Deltapilot M ‘!"ELE Deltapilot M
40)
Fieldgate Multidrop-Connector
FXA520 FXN520
PO1-XMX5Xxx-14-xx-xx-xx-001
1 Uzaviraci ventily

Napt. filtr

Popis
Nastaveni Cerabar M/Deltapilot M na vysokotlaké strané

1 | Parametrem "Mearuting mode" - rezim méten{ vybrat provozn{ rezim "Pressure" - tlak.

Cesta v menu: Setup — Measuring mode - Nastaven{ - ReZim méfen{

2 | Parametrem "Press eng. unit" - jednotka tlaku vybrat jednotu tlaku, zde napf. "mbar".

Cesta v menu: Setup — Press. eng. unit - Nastaven{ - Jednotka tlaku

3 | Cerabar M/Deltapilot M nejsou pod tlakem, provést nastaveni polohy, viz — & 56.

4 | Parametrem "Burst mode" - ndrazovy reZzim zapnout ndrazovy rezim.

Cesta v menu: Expert - Communication — HART Config. - Odbornik - Komunikace - Konfigurace HART

5 | Parametrem "Current mode" - reZim proudu nastavit proudovy vystup "Fixed" - stdly na 4.0 mA.

Cesta v menu: Expert - Communication — HART Config - Odbornik - Komunikace - Konfigurace HART

6 | Parametrem "Bus address" - adresa BUS nastavit adresu = 0, napf. adresa Bus = 1
(HART 5.0 Master: Rozsah 0 aZ 15, kde adresa = 0 vyvold nastaven{ "Signaling" - signalizace; HART 6.0 Master:
rozsah 0 az 63)

Cesta v menu: Expert —» Communication — HART Config. - Odbornik - Komunikace - Konfigurace HART

Popis
Nastaveni Cerabar M/Deltapilot M na nizkotlaké strané (v tomto pfistroji nésleduje zobrazeni rozdilu)

1 | Parametrem "Measuring mode" - reZim méfen{ vybrat provozn{ reZim "Pressure" - tlak.

Cesta v menu: Setup — Measuring mode - Nastaven{ - ReZim méfen{

2 | Parametrem "Press eng. unit" - jednotka tlaku vybrat jednotku tlaku, zde napf. "mbar".

Cesta v menu: Setup — Press. eng. unit - Nastaven{ - Jednotka tlaku
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Popis
Nastaveni Cerabar M/Deltapilot M na nizkotlaké strané (v tomto pfistroji nésleduje zobrazeni rozdilu)

3 | Cerabar M/Deltapilot M nejsou pod tlakem, provést nastaveni polohy, viz — B 56.

4 | Parametrem "Current mode" - rezim proudu nastavit vystupn{ proud "Fixed" - stdly na 4.0 mA

Cesta v menu: Expert - Communication — HART Config. - Odbornik - Komunikace - Konfigurace HART

5 | Parametrem "Bus address" - adresa BUS nastavit adresu = 0, napf. adresa Bus = 2
(HART 5.0 Master: Rozsah 0 az 15, kde adresa = 0 vyvold nastaveni "Signaling" - signalizace; HART 6.0 Master:
rozsah 0 aZ 63)

Cesta v menu: Expert - Communication — HART Config. - Odbornik - Komunikace - Konfigurace HART

6 | Aktivovat nactenf hodnoty zaslané externé do ndrazového rezimu parametrem "Electr. Delta P" - elektroda Delta P.

Cesta v menu: Expert — Application - Odbornik - Aplikace

7 | Vysledek: Vystupujici méfend hodnota Cerabar M/Deltapilot M na nizkotlaké strané odpovidd rozdilu: vysoky tlak -
nizky tlak a ten je mozné zjistit dotazem HART na adresu Cerabar M/Deltapilot M na nizkotlaké strané.

% Pozndmka!

Obrétit pfifazeni méficich mist ke komunikacnimu sméru neni pfipustné. Méfend hodnota
vysilajictho pifstroje - vysilaCe (pfes Burst) musi byt vZdy vétsi neZ méfend hodnota piijimaciho
pfistroje - pfijimace (pfes funkci "Electr. Delta P" - elektroda Delta P).

Nastaveni, kterd offset hodnot tlaku vztahuji na sebe (napf. nastaveni polohy, trim), musi
probéhnout vZdy v souladu s kazdym senzorem a jeho orientaci, nezdvisle na aplikaci "Electr. Delta
P" - elektroda Delta P. Jind nastaven{ zptisobi nepfipustné pouziti funkce "Electr. Delta P" - elektroda
Delta P a mohou zptisobit Spatné nameéfené hodnoty.
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6.9 Méfteni diferencialniho tlaku (Deltabar M)

6.9.1 Pfipravy

% Pozndmka!

m Pfed kalibraci pfistroje je nutné vycistit pulzni vedeni a naplnit je médiem — viz ndsledujic{
tabulka.

Ventily ‘ Vyznam Preferovani instalace

1 | Zaviit 3.

2 | Méfici zafizen naplnit médiem.

Otevtit A, B, 2, 4. ‘ Médium proudi dovnitt.

3 | Event. vy¢istit pulznf vedenf:!
— U plynti provést profuk tlakovym vzduchem.

— U kapalin provést vyplach.
Zaviit 2 a 4. Piistroj zamknout.
Oteviit 1 a 5.! Provést profuk/vyplach

pulzniho vedeni.

Zavift 1a5.! Ventily po CiStén{ zaviit.

4 | Pfistroj odvzdus$nit.

Oteviit 2 a 4. Zavét médium.
Zaviit 4. Zaviit nizkotlakou stranu.
Oteviit 3. Nastaven{ vysokotlaké a

nizkotlaké strany.

Krétce oteviit 6 a 7, pak je Pfistroj GipIné naplnit médiem
opét zaviit. a odstranit vzduch.

5 | Méfici misto nastavit na provozni rezim.

Zaviit 3. Oddelit vysokotlakou a
nizkotlakou stranu.

Oteviit 4. Pfipojit nizkotlakou stranu.

Nynf jsou

- 11,3,5! 6 a7 zaviené.

— 2 a 4 Otevf*ené. PO1-PMD55xxx-11-xx-xx-xx-013

— Aa B otevrené (pokud jsou k dispozici). Nahote: Instalace preferovand u plynt

i . i - Dole: Instalace preferovand u kapalin
6 | Event. provést kalibraci — Viz také strana 75, Kapitola

6.6.2. I Deltabar M
II Blok se 3 ventily
11 Odlucovace
1,5 Vypustni ventily
2,4  Pfivodn{ ventily
3 Kalibra¢n{ ventil
6,7 Odvzdustiovaci ventily na Deltabar M
A, B Uzavirac{ ventil

—

U feSeni s 5 ventily
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6.9.2  Menu nastaveni pro provozni rezim tlaku
Nézev parametru Popis Viz strana
Measuring mode (005) Vybrat provozn{ rezim "Pressure" - tlak. 109
Vybér
Switch P1/P2 (163) Zobrazuje, jestli je spina¢ DIP "SW/P2High" (spina¢ DIP 5) sepnuty. 111
Zobrazen{
High pressure side (006) | Definovat, ktery vstup tlaku odpovidé vysokotlaké strané. 111
(183)
Vybér/Zobrazeni % Poznémkal
Toto nastaven{ je G¢inné, jen kdyZ je spinac¢ DIP "SW/P2High" vypnuty
(viz parametr "Pressure side switch" (163) - sepnut strany tlaku (163)).
Jinak je P2 v kazdém piipadé vysokotlakd strana.
Press. eng. unit (125) Vybrat jednotku tlaku. 110
Vybér Po vybéru nové jednotky tlaku dojde k pfepoctu vSech parametrd tlaku a ty
se zobraz{ s novou jednotkou.
Corrected press. (172) Zobrazen{ naméfeného tlaku po trim - sefizenf senzoru a opravy polohy. | 112
Zobrazen{
Pos. zero adjust (007) Nastaven{ polohy - rozdil tlaku mezi nulovou (poZadovand hodnota) a 110
Vybér naméfenym tlakem nemusf byt dany.
Pfiklad:
— Meéfend hodnota = 2.2 mbar (0.033 psi)
— Parametrem "Pos. zero adjust" - nastaveni nuly volbou "Confirm" -
potvrdit je mozné opravit méfenou hodnotu. To znamend, Ze
pfipojenému tlaku piifadite hodnotu 0.0.
— Méfend hodnota (podle nastaveni nuly) = 0.0 mbar
— Opravi se také hodnota proudu.
Set LRV (056) Nastavit hodnotu tlaku pro dolnf hodnotu proudu (4 mA). 120
Zaddn{
Set URV (057) Nastavit hodnotu tlaku pro horn{ hodnotu proudu (20 mA). 120
Zadén{
Damping switch (164) Zobraz{ polohu spinace DIP 2 ("damping t" - tlumenf 1), ktery umozniuje | 110
Zobrazen{ zapnout a vypnout tlumen{ vystupniho signdlu.
Damping value (017) Zadat dobu tlumen{ (Casova konstanta t). Tlumen{ ovliviiuje rychlost, 110
Zadan{/Zobrazen{ jakou métend hodnota reaguje na zmény tlaku.
% Pozndmka!
Nastavend doba tlumen{ ptisobf jen kdyZ je spina¢ DIP 2 "damping t" -
tlumenf t v poloze ON - ZAP.
Pressure after damping Zobrazen{ naméteného tlaku po trim - sef{zen{ senzoru, nastaven{ polohy a | 112

(111)
Zobrazen{

tlument.
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6.10 Méfeni pratoku (Deltabar M)

6.10.1 Informace o méfeni pritoku

V provoznim rezimu "Flow" - préitok definuje pfistroj hodnotu objemu a hmotnostnfho prtoku z
naméfeného diferencidlniho tlaku. Diferencidln{ tlak generujf snimace pulzniho tlaku jako jsou napf.
Pitotovy trubice nebo clony a tento tlak zavisi na objemovém a hmotnostnim pritoku. K dispozici
je pét typl pritoku: Objemovy pritok, normovany objemovy priitok (evropské normaliza¢ni
podminky), objemovy pritok standard (americké standardni podminky), hmotnostni pritok a
prétok v %.

Kromé toho je software Deltabar M standardné vybaveny dvéma sumdtory. Sumadtory s¢itaji
objemovy event. hmotnostn{ prétok. Pro oba sumdtory je mozné matematickou funkci a jednotku
nastavit oddélené. Prvni sumdtor (sumdtor 1) je kdykoli nastavitelny na nulu, zatimco druhy
sumdtor (sumdtor 2) nacitd priitok od uveden{ do provozu a nenf mozné ho vynulovat.

Pozndmka!
U typu pritoku "Flow in %" - priitok v % nejsou sumadtory k dispozici.
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6.10.2 Piiprava

% Pozndmkal

m Pfed kalibraci Deltabar M je nutné pulzni vedeni pro méfeni v kapalindch a pate vycistit a naplnit
médiem — Viz ndsledujic{ tabulka.

Ventily ‘ Vyznam Preferovana instalace

1 | Zaviit 3.

2 | Méfici systém naplnit médiem.

Oteviit A, B, 2, 4. ‘ Médium proud{ dovnitt.

3 | Event. vy¢istit pulzn{ vedeni':
— U plynd provést profuk tlakovym vzduchem.
— U kapalin provést vyplach.

Zaviit 2 a 4. Zamknout piistroj.

Oteviit 1 a 5.! Provést profuk/vyplach
pulznich veden.

Zavift 1a5.! Ventily po ciStén{ zaviit.

4 | Pfistroj odvzdus$nit.

Oteviit 2 a 4. Zavést médium.
Zaviit 4. Zaviit nizkotlakou stranu.
Oteviit 3. Nastavit vysokotlakou a

nizkotlakou stranu.

Krétce oteviit 6 a 7, pak opét | Méfici piistroj Gplné naplnit
Zaviit. médiem a odstranit vzduch.

5 | Provést nastaveni nuly (— B 56), kdyZ nastanou nésledujici
podminky. Pokud podminky nenastanou, pak provést
nastaven{ nuly aZ do kroku 6.

Podminky:
— Proces nen{ mozné odblokovat, odemknout.
— Mista odbéru tlaku (A a B) se nachdz{ ve stejné vysce.

6 | Méfici misto nastavit na reZzim méfent.

PO1-PMD55xxx-11-xx-xx-xx-013

Zaviit 3. Oddélit vysokotlakou a Nahofe: Preferovand instalace u plynit
nizkotlakou stranu. Dole: Preferovand instalace u kapalin
Oteviit 4. Ptipojit nizkotlakou stranu. I Deltabar M
.. Il Blok se 3 ventily
Nynf jsou o
1 1 _ 111 Odlucovace
- 14, 3,5 6 a7 zaviené. . . .
o 1,5 Vypustni ventily
— 2 a4 otevfené. o . .
— A a B oteviené (pokud jsou k dispozici) 2,4 Privodni ventily
pokud] pozict). 3 Kalibragnf venil
7 | Provést nastaveni nuly (— B 56), kdyZ je mozné uzaviit | 0,7 Odvzdusiiovaci ventily na Deltabar M
priitok. V tomto pifpadé odpadd krok 5. A, B Uzaviraci ventily

8 | Provést kalibraci — Viz strana 78 — Kap. 6.10.3.

1) U feSeni s 5 ventily
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6.10.3 Menu nastaveni pro provozni rezim "Flow" - pratok

Nézev parametru Popis Viz strdnka
Lin./SQRT switch (133) Zobrazuje polohu spinace DIP 4 na sadé elektroniky, ktery urcuje 119
Zobrazen{ charakteristiku vystupu pfistroje.
Measuring mode (005) Vybrat provozni rezim "Flow" - priitok. 109
Vybér
Pressure side switch (163) | Zobrazuje, jestli je spina¢ DIP "SW/P2High" (spinac¢ DIP 5) sepnuty. 111
Zobrazen{
High pressure side (006) | Urcuje, jaky vstup tlaku odpovidd vysokotlaké strané. 111
(183)
Vybér %Poznémka!

Toto nastaven{ je platné, kdyz je spina¢ DIP "SW/P2High" vypnuty (viz

parametr "Pressure side switch" (163) - spindnf vytlacné strany (163)).

Jinak je P2 v kazdém pfipadé vysokotlakou stranou.
Press. eng. unit (125) Vybrat jednotku tlaku. 110
Vybér Po vybéru nové jednotky tlaku se vSechny paramery tlaku pfepocitajf a

zobraz{ s novou jednotkou.
Corrected press. (172) Zobrazen{ naméfeného tlaku po sef{zen{ senzoru a opravé polohy. 112
Zobrazeni
Pos. zero adjust (007) Nastaveni polohy - rozdil tlaku mezi nulou (poZadovand hodnota) a 110
Vybér nameéfenym tlakem nemusi byt dany.

Priklad:

— Meéfend hodnota = 2.2 mbar (0.033 psi)

— Meéfenou hodnotu opravte parametrem "Pos. zero adjust" - nastaveni

nuly volbou "Confirm" - potvrdit. To znamend, Ze pfipojenému tlaku se
pfifadi hodnota 0.0

— Meéfend hodnota (podle opravy polohy) = 0.0 mbar

— Hodnota proudu se také opravi.
Max. flow (009) Zadejte maximdln{ pritok snimace pulzniho tlaku. 117
Zadéni Viz také projektové idaje snimace pulznfho tlaku. Maximdlni pritok se

pfifadi maximdlnimu tlaku, ktery se zadd parametrem "Max. pressutre

flow" (010) - max. pratok tlaku (010).
Max. pressure flow (010) | Zadat maximdln{ tlak snimace pulzniho tlaku. 118
Zadén{ — Viz také projektové tdaje snimace pulzniho tlaku. Tato hodnota se

pfifadi hodnoté maximélniho priitoku (— viz parametr "Max. flow" (009) -

max. pratok (009)).
Damping switch (164) Zobrazuje polohu spinace DIP 2 "damping t" - tlumen( t, kterym je mozné | 110
Zobrazen{ tlumeni vystupniho signdlu zapnout a vypnout.
Damping value (017) Zadat dobu tlumen{ (¢asovd konstanta t). Tlumen{ ovlivn{ rychlost, kterou | 110
Zaddni/Zobrazen{ méfend hodnota reaguje na zmeény tlaku.

% Pozndmka!

Nastavend doba tlumen je aktivni, kdyZ spina¢ DIP 2 "damping t" -

tlumen t je umistény v poloze ON - ZAP.
Flow (018) Zobrazen{ aktudln{ hodnoty prétoku. 118
Zobrazen{
Pressure after damping Zobrazen{ naméfeného tlaku po sef{zen{ senzoru, nastaven{ polohy a 112

(111)
Zobrazen{

tlument.
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6.11 Méfeni hladiny (Deltabar M)

6.11.1 Pfiprava

Otevieny zasobnik

% Pozndmka!

m Pfed kalibraci pfistroje je nutné pulznf veden{ vycistit a naplnit médiem — Viz ndsledujic tabulka.

Ventily ‘ Vyznam Montaz

1 | Zasobnik naplnit az pfes doln{ misto odbéru.

2 | Méfici systém naplnit médiem.

Oteviit A. ‘ Oteviit uzaviraci ventil.
3 | Piistroj odvzdusnit. +
Krdtce oteviit 6, pak opét Meéficf pifstroj dplné naplnit
zaviit. médiem a odstranit vzduch. M I

4 | Méfici misto nastavit na reZim meéfenf.

Nyn{ jsou
— B a6 zaviené. A %
— Aje otevieny.

PO1-PMD55xxx-11-xx-xx-xx-008

vs]
= O

+3

R
—I_'\l’

o

o

3

5 | Provést kalibraci podle ndsledujicich metod: L o
® "in pressure" - v tlaku - s referenénim tlakem ( — B 83) | Otevieny zdsobnik, nidrz

= "in pressure" - v tlaku - bez referen¢niho tlaku ( —» B 85) || Deltabar M

= "in heigth" - ve vySce - s referen¢nim tlakem (— 289) | Odlucovaé

= "in height" - ve vy3ce - bez referencnfho tlaku (- B 87) | ¢ Odvzdustiovact ventily na Deltabar M
A Uzavirac{ ventil
B Vypustn{ ventil
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Uzavieny zasobnik

% Pozndmka!

m Pied kalibraci pfistroje je nutné pulzni vedeni vycistit a naplnit je médiem — Viz nésledujici
tabulka.

Ventily Vyznam Montéz

1 | Zasobnik naplnit az pfes doln{ misto odbéru.

2 | Méfici systém naplnit médiem.

Zaviit 3. Oddelit vysokotlakou a
nizkotlakou stranu.

Oteviit A a B. Oteviit uzaviraci ventily.

3 | Odvzdusnit vysokotlakou stranu (event. vypustit nizkotlakou
stranu).

Oteviit 2 a 4. Zavést médium na
vysokotlaké strané.

Krétce oteviit 6 a 7, pak opét | Vysokotlakou stranu diplné
zaviit. naplnit médiem a odstranit
vzduch.

4 | Méfici misto nastavit na reZzim meétenf.

Nyn{ jsou

— 3, 6 a7 zaviené.
— 2,4, A aB oteviené. POI-PMDSSxx-1 1xx-x1-000
Uzavfeny zdsobnik

5 | Provést kalibraci podle nésledujicich metod:

® "in pressure” - v tlaku - s referen¢nim tlakem (—» 283) |!I Deltabar M
= "in pressure" - v tlaku - bez referen¢ntho tlaku (— B 85) II Blok se 3 ventily
= "in heigth" - ve vyice - s referencnim tlakem ( —» 289) |II  Odlucovace
= "in height" - ve vyice - bez referenéniho tlaku (— 2 87) | 1,2 Vypustn ventily
2,4  Pfivodn{ ventily
3 Kalibra¢n{ ventil
6, Odvzdustiovaci ventily na Deltabar M

7
A, B Uzavirac{ ventily
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>

Uzavieny zasobnik s pfekrytim pary

Pozndmka!
m Pfed kalibraci pfistroje je nutné pulzni vedeni vycistit a naplnit je médiem — Viz ndsledujici
tabulka.
Ventily ‘ Vyznam Montaz

Zé&sobnik naplnit az pfes doln{ misto odbéru.

Meé¥ici systém naplnit médiem.

Oteviit A a B. ‘ Oteviit uzaviraci ventily.

Naplnit zdporné pulzni vedeni do vy$ky kondenza¢ni nddoby.

Pi{stroj odvzdusnit.

Oteviit 2 a 4. PFivést médium.
Zaviit 4. Zavit nizkotlakou stranu.
Otevtit 3. Nastavit nizkotlakou a

vysokotlakou stranu.

Krétce oteviit 6 a 7, pak opét
zaviit.

Ptistroj tiplné naplnit médiem
a odstranit vzduch.

Meéfici misto nastavit na reZim méfeni.

Zaviit 3. Oddelit vysokotlakou a

nizkotlakou stranu.
Oteviit 4. Ptipojit nizkotlakou stranu.
Nyn{ jsou

— 3,6 a7 zaviené.
— 2,4, AaB oteviené.

Provést kalibraci podle jedné z nésledujicich metod:

m "in pressure" - v tlaku - s referen¢nim tlakem (— B 83)
m "in pressure" - v tlaku - bez referenc¢ntho tlaku (— B 60)
= "in heigth" - ve vySce - s referen¢nim tlakem (— B 89)

m "in height" - ve vySce - bez referen¢ntho tlaku (— B 89)

PO1-PMD55xxx-11-xx-xx-xx-010

Uzavfeny zdsobnik s pfekrytim péry

I Deltabar M

II Blok se tfemi ventily
i Odlucovace

1,5 Vypustni ventily
2,4  Piivodn{ ventily

3 Kalibra¢nf ventil

6

7
A, B Uzavirac{ ventily

Odvzdusriovaci ventily na Deltabar M
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6.11.2

Pozndmka!

Je mozné vybirat mezi dvéma vypocty hladiny: "In pressure" - v tlaku a "In height" - ve vySce.

Tabulka v nésledujici kapitole "Pfehled méfeni hladiny" poskytuje piehled o téchto dvou tkolech

méfeni.

m Limitn{ hodnoty se nekontroluji, to znamend, aby pfistroj mohl provést spravné méfeni, je nutné
zadané hodnoty pfizptsobit senzoru a tikolu méfent.

m Zdkaznické jednotky nejsou pfipustné.

m Pro zadané hodnoty "Empty calib./Full calib." - prdzdnd/tplnd kalibrace, "Empty pressure/Full
pressure" - prazdny/tplny tlak, " Empty height/Full height" - prdzdnd vyska/dplnd vyska a "Set
LRV/Set URV" - nastaven{ zac¢dtku/konce méfeni musf byt dodrZzena minimaln{ vzdalenost 1%.
KdyZ hodnoty leZ{ pfli§ blizko u sebe, je hodnota zamitnuta a zobraz{ se hldSeni.

Informace k méfeni hladiny

6.11.3 Ptehled méfeni hladiny

Méfici kol Vybér Vybér méfené Popis Zobrazeni méfenych
hladiny veli¢iny hodnot
Kalibrace se provad{ "In pressure" | Parametrem m Kalibrace s referencnim Displej méfenych
zaddnim dvou dvojic, |-V tlaku "Output unit"- tlakem (mokrd kalibrace), | hodnota a parametr
par& hodnot tlaku/ vystupn{ jednotka: — B 83 "Level before lin" -
hladiny. %, hladina nebo m Kalibrace bez referen¢ntho | hladina pfed linearizac{
mnoZzstvi. tlaku (suchd kalibrace) zobrazujf méfenou

- B 60 hodnotu.
Kalibrace se provéadi "In height" m Kalibrace s refere¢nim
zaddnim hustoty a - ve vysce tlakem (mokrd kalibrace),
dvou dvojic hodnot — B89
vySky/hladiny. m Kalibrace bez referen¢ntho

tlaku (suché kalibrace)

— B87
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6.11.4 Vybér hladiny "in pressure" - v tlaku
Kalibrace s referencnim tlakem (mokra Kkalibrace)

Pfiklad:
V tomto pfikladu by se vyska hladiny v nddrZi méla méfit v "m" - metrech. Maximdln{ vy$ka je 3 m
(9.8 ft). Rozsah tlaku je nastaveny na 0 aZ 300 mbar (4.5 psi).

Ptfedpoklady:
m Méfend veli¢ina je pfimo umérnd tlaku.
m NédrZ je mozné plnit a vypustit.

% Pozndmkal

m Pro zadané hodnoty "Empty calib./Full calib." - prdzdnd/dplnd kalibrace a "Set LRV/Set URV" -
nastaven{ zacdtku/konce méfen{ musi byt dodrzena minimdln{ vzdalenost 1%. KdyZ hodnoty lez{
pfili$ blizko u sebe, je hodnota zamitnuta a zobraz{ se hldSeni. Dals{ limitn{ hodnoty se
nekontroluji, to znamend, aby mohl méfic{ pfistroj provést spravné meéfeni, je nutné zadané
hodnoty pfizptisobit senzoru a tikolu méfen.

Popis

1 | Provést "position zero adjustment" - nastaveni nuly
— B56.

2 | Parametrem "Measuring mode (005) - rezim méfen{
(005) vybrat provozn{ rezim "Level" - hladina (— B 55).

Cesta v menu: Setup — Measuring mode - Nastaven{ -
Rezim méfeni

3 | Parametrem "Press eng. unit" - jednotka tlaku (— B 78)
vybrat jednotku tlaku, zde napt. "mbar".

Cesta v menu: Setup — Press. eng. unit - Nastaven{ -
Jednotka tlaku

4 | Parametrem "Level selection" - vybér hladiny
(— B 113) vybrat rezim hladiny "In pressure” - v tlaku.

Cesta v menu: Setup — Extended setup — Level —
Level selection - Nastaven{ - Roz3ifené nastaven{ -
Hladina - Vybér hladiny

5 | Parametrem "Output unit" - vystupni jednotka
(— B 113) vybrat jednotku hladiny, zde napt. "m" -
metry.

Cesta v menu: Setup — Extended setup — Level »
Output unit - Nastaven{ - Rozs{fené nastaven{ - Hladina -
Vystupn{ jednotka

6 | Parametrem "Calibration mode" - reZim kalibrace
(— B 113) vybrat volbu "Wet" - mokrd.

Cesta v menu: Setup — Extended setup — Level »
Calibration mode - Nastaven{ - Rozsifené nastaveni -
Hladina - ReZim kalibrace
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Popis

a  Tlak pro dolnf kalibra¢ni bod je pfipojeny k pifstroji,
zde napt. "0 mbar".

b. Vybrat parametr "Empty calib." - prdzdnd kalibrace
(—> 114).

c. Zadat hodnotu hladiny, zde napf. 0 m. Béhem
potvrzen{ hodnoty se pfipojend hodnota tlaku pfifadi
dolnf hodnoté hladiny.

Cesta v menu: Setup — Extended setup — Level —»
Empty calib. - Nastaven{ - Rozsifené nastavenf - Hladina
- Prézdnd kalibrace

a  Tlak pro hornf kalibra¢ni bod je pfipojeny k pfistroji,
zde napt. "300 mbar" (4.5 psi).

b. Vybrat parametr "Full calib." - iplnd kalibrace
(— B 114).

c. Zadat hodnotu hladiny, zde napt. "3 m". Béhem
potvrzen{ hodnoty se pfipojend hodnota tlaku pfifadi
horn{ hodnoté hladiny.

Cesta v menu: Setup — Extended setup —Level —»

Full calib. - Nastaven{ - Rozsifené nastaven{ - Hladina -
Uplné kalibrace

Vysledek:

Rozsah méfenf je nastaveny pro 0 aZ 3 m (9.8 ft).
Pro 0 m je vystupni proud 4 mA.

Pro 3 m (9.8 ft) je vystupn{ proud 20 mA.

h 4
[m]
@ 3
@ o i 1 >
0 300 __P

[mbar]
PO1-xxxXXxXXX-05-Xx-x%-x%-011

Kalibrace s referen¢nim tlakem (mokré kalibrace)

1 Viz tabulka, krok 7
2 Viz tabulka, krok 8
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6.11.5 Vybér hladiny "in pressure" - v tlaku
Kalibrace bez referenc¢niho tlaku (sucha kalibrace)

Pfiklad:
V tomto pfikladu by se objem v nddrZzi mél méfit v litrech. Maximdaln{ objem 1000 1 (264 US gal)
odpovidé tlaku 400 mbar (6 psi). Minimdlnimu objemu O litr odpovidd tlak O mbar.

Ptfedpoklady:

m Méfend velicina je pfimo umérnd tlaku.

m Zde se jednd o teoretickou kalibraci, to znamend, Ze hodnoty tlaku a objemu pro dolnf a horn{
kalibra¢nf bod musf byt dané.

% Pozndmkal

m Pro zadané hodnoty "Empty calib./Full calib." - prdzdnd/dplnd kalibrace a "Set LRV/Set URV" -
nastaven{ zacdtku/konce méfenf musi byt dodrzena minimdln{ vzdalenost 1%. KdyZ hodnoty lez{
pfili$ blizko u sebe, je hodnota zamitnuta a zobraz{ se hldSeni. Dal3{ limitn{ hodnoty se
nekontroluji, to znamend, aby mohl méfic{ pfistroj provést spravné meéfeni, je nutné zadané
hodnoty pfizptisobit senzoru a tikolu méfen.

Popis

1 | Provést "position zero adjustment" - nastaveni nuly
— B56.

2 | Parametrem "Measuring mode (005)" - reZim méfeni
(005) (— B 55) vybrat provozn{ rezim "Level" - hladina.

Cesta v menu: Setup — Measuring mode - Nastaven{ -
Rezim méfeni

3 | Parametrem "Press eng. unit" - jednotka tlaku (— B 55)
vybrat jednotku tlaku, zde napt. "mbar".

Cesta v menu: Setup —Press. eng. unit - Nastaven{ -
Jednotka tlaku

4 | Parametrem "Level selection" - vybér hladiny
(— B 113) vybrat rezim hladiny "In pressure” - v tlaku.

Cesta v menu: Setup — Extended setup — Level —
Level selection - Nastaven{ - Roz3ifené nastaven{ -
Hladina - Vybér hladiny

5 | Parametrem "Output unit" - vystupni jednotka
(— B 113) vybrat jednotku objemu, zde napt. "" (litr).

Cesta v menu: Setup — Extended setup — Level —
Output unit - Nastaven{ - Rozsffené nastaven{ - Hladina -
Vystupni jednotka

6 | Parametrem "Calibration mode" - kalibra¢ni reZim
(— B 113) vybrat volbu "Dry" - suchd.

Cesta v menu: Setup — Extended setup — Level —»
Calibration mode - Nastaven{ - Rozsffené nastaven{ -
Hladina - ReZim kalibrace
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Popis

Parametrem "Empty calib." - prézdnd kalibrace
(— B 114) zadat hodnotu pro doln{ kalibra¢ni bod, zde
napt. "0 liter" - O litrd.

Cesta v menu: Setup — Extended setup — Level »
Empty calib. - Nastaven{ - Rozsifené nastavenf - Hladina
- Prdzdnd kalibrace

Parametrem "Empty pressure” - prézdny tlak (— B 114)
zadat hodnotu tlaku pro doln{ kalibra¢n{ bod, zde napt.
"0 mbar".

Cesta v menu: Setup — Extended setup — Level —
Empty pressure - Nastaven{ - Rozs{fené nastaveni -
Hladina - Prazdny tlak

Parametrem "Full calib." - dplnd kalibrace (— B 114),
zadat hodnotu objemu pro horni kalibracn{ bod, zde
napf. "1000 liter" (264 US gal) - 1000 litrd.

Cesta v menu: Setup — Extended setup — Level —
Full calib. - Nastaveni - Rozsffené nastaven{ - Hladina -
Upln4 kalibrace

Parametrem "Full pressure" - Gplny tlak (— B 114)
zadat hodnotu tlaku pro hornf kalibra¢ni bod, zde napt.
"400 mbar" (6 psi).

Cesta v menu: Setup — Extended setup — Level -
Full pressure - Nastaven{ - Rozs{fené nastaveni - Hladina
- Uplny tlak

Vysledek:

Rozsah méfeni je nastaveny pro 0 az 10001 (264 US
gal).

Pro 0 1je vystupni{ proud 4 mA.

Pro 10001 (264 US gal) je vystupni proud 20 mA.

D o | | >
0 400 _ P

® @ [mbar]

PO1-FMX21 xxx-05-xx-xx-xx-026

Kalibrace s refere¢nim tlakem (suchd kalibrace)

Viz tabulka, krok 7.
Viz tabulka, krok 8.
Viz tabulka, krok 9.
Viz tabulka, krok 10.
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6.11.6 Vybér hladiny "in height" - ve vySce
Kalibrace bez referenc¢niho tlaku (sucha kalibrace)

Pfiklad:

V tomto pfikladu by se objem v nddrZzi mél méfit v litrech. Maximdaln{ objem 1000 1 (264 US gal)
odpovidd hladiné 4 m (13 ft). Minimdln{ objem O litr odpovid4 hladiné O m. Hustota méfené latky
je 1 g/cm?3 (1 SGU).

Pfedpoklady:

m Méfend velicina je pfimo umérnd tlaku.

m Zde se jednd o teoretickou kalibraci, to znamend, Ze hodnoty tlaku a objemu pro dolnf a horn{
kalibra¢nf bod musf byt dané.

Pozndmka!

m Pro hodnoty "Empty calib./Full calib." - prdzdnd/dplnd kalibrace a "Set LRV/Set URV" - nastaven{
zacdtku/konce meéfeni musi byt dodrzena minimdln{ vzddlenost 1%. KdyZ hodnoty lez{ pfilis
blizko u sebe, je hodnota zamitnuta a zobraz{ se hldSeni. Dalsf limitn{ hodnoty se nekontrolujf, to
znamend, aby mohl méfic{ pifstroj provést sprdvné méfeni, je nutné zadané hodnoty pfizptsobit
senzoru a ikolu méfeni.

Popis

1 | Provést "position zero adjustment" - nastaveni nuly
— B56.

2 | Parametrem "Measuring mode (005)" - reZim méfeni
(— B 55) vybrat provozni rezim "Level" - hladina.

Cesta v menu: Setup — Measuring mode - Nastaven{ -
Rezim méfeni

3 | Parametrem "Press eng. unit" - jednotka tlaku (— B 55)
vybrat jednotku tlaku, zde napt. "mbar".

Cesta v menu: Setup — Press. eng. unit - Nastaven{ -
Jednotka tlaku

4 | Parametrem "Level selection" - vybér hladiny
(— B 113) vybrat rezim hladiny "In height" - ve vy3ce.

Cesta v menu: Setup — Extended setup — Level —
Level selection - Nastaven{ - Roz3ifené nastaven{ -
Hladina - Vybér hladiny

5 | Parametrem "Output unit" - vystupni jednotka
(— B 113) vybrat jednotku objemu, zde napt. "" (litr).

Cesta v menu: Setup — Extended setup — Level —
Output unit - Nastaven{ - Rozsifené nastaven{ - Hladina -
Vystupni jednotka

6 | Parametrem "Height unit" - jednotka vySky (— B 113)

vybrat jednotku hladiny, zde napt. "m" - metry.

Cesta v menu: Setup — Extended setup — Level —
Height unit - Nastavenf{ - Rozsifen{ nastaven{ - Hladina -
Jednotka vysky

7 | Parametrem "Calibration mode" - rezim kalibrace
(— B 113) vybrat volbu "Wet" - mokrd.

Cesta v menu: Setup — Extended setup — Level —
Calibration mode - Nastaven{ - Rozsffené nastaven{ -
Hladina - ReZim kalibrace
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Popis

Parametrem "Empty height" - prazdnd vyska (— & 114)
zadat hodnotu vysky pro dolnf{ kalibra¢n{ bod, zde napf.
"0 m".

Cesta v menu: Setup — Extended setup — Level —»
Empty height - Nastaveni - Rozs{fené nastaveni -
Hladina - Prdzdnd vyska

Parametrem "Full calib." - iplnd kalibrace (— & 114),
zadat hodnotu objemu pro dolnf kalibra¢n{ bod, zde
napt. "1000 liter" (264 US gal) - 1000 litrd.

Cesta v menu: Setup — Extended setup — Level —
Full calib. - Nastaven{ - Rozsifené nastaveni - Hladina -
Uplné kalibrace

Parametrem "Empty calib." - prdzdnd kalibrace
(— B 114) zadat hodnotu objemu pro hornf kalibra¢n{
bod, zde napf. "0 liter" - O litrd.

Cesta v menu: Setup — Extended setup — Level —
Empty calib. - Nastaven{ - Rozsifené nastaveni - Hladina
- Prédzdnd kalibrace

Parametrem "Full height" - dplnd vyska (— B 114)
zadat hodnotu vy3ky pro hornf kalibra¢n{ bod, zde napt.
"4 m" (13 ft).

Cesta v menu: Setup — Extended setup — Level -
Full height - Nastaven{ - Rozsifené nastaven{ - Hladina -
Upln4 vyska

Parametrem "Adjust density" - nastaven{ hustoty
(— B 114) zadat hustotu kalibra¢nfho média, zde napf.
1 g/cm? (1 SGU).

Cesta v menu: Setup — Extended setup — Level —
Adjust density - Nastaven{ - Rozsifené nastaveni -
Hladina - Nastaven{ hustoty

Vysledek:

Nastavit rozsah méfen{ pro 0 az 1000 1 (264 US gal).
Pro 0 1je vystupni{ proud 4 mA.

Pro 1 000 1 je vystupn{ proud 20 mA.

_h 4 p
M h=5-g
4.08
T @
4.9
1 p=1 cm3
0 i 1 >
0 400 _ P
[mbar]
PO1-FMX21 xxx-05-xx-xx-xx-029
V4
(1
@ 1000
-_P_
h=5"3g
® 0 i i >
0.0 40 _h
[m]
® ®
PO1-FMX21xxx-05-xx-xx-xx-032
Kalibrace bez referen¢nfho tlaku (suchd kalibrace)
Viz tabulka, krok12.
Viz tabulka, krok 8.
Viz tabulka, krok 9.

Viz tabulka, krok 10.
Viz tabulka, krok 11.
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6.11.7 Vybér hladiny "in height" - ve vySce
Kalibrace bez referen¢niho tlaku (mokra Kalibrace)

Pfiklad:

V tomto pfikladu by se objem v nddrZzi mél méfit v litrech. Maximdaln{ objem 1000 1 (264 US gal)
odpovidd hladiné 4 m (13 ft). Minimdln{ objem O litr odpovid4 hladiné O m. Hustota méfené latky
je 1 g/cm?3 (1 SGU).

Pfedpoklady:
m Méfend velicina je pfimo umérnd tlaku.
m NédrZ je mozné plnit a vypustit.

% Pozndmkal

m Pro zadané hodnoty "Empty calib./Full calib." - prdzdnd/dplnd kalibrace a "Set LRV/Set URV" -
nastaven{ zacdtku/konce méfenf musi byt dodrzena minimdln{ vzdalenost 1%. KdyZ hodnoty lez{
pfili$ blizko u sebe, je hodnota zamitnuta a zobraz{ se hldSeni. Dal3{ limitn{ hodnoty se
nekontroluji, to znamend, aby mohl méfic{ pfistroj provést spravné meéfeni, je nutné zadané
hodnoty pfizptisobit senzoru a tikolu méfen.

Popis

1 | Provést "position zero adjustment" - nastaveni nuly
— B56.

2 | Parametrem "Measuring mode (005)" - reZim méfeni
(— B 109) vybrat rezim méfen{ "Level" - hladina.

Cesta v menu: Setup — Measuring mode - Nastaven{ -
Rezim méfeni

3 | Parametrem "Press eng. unit" - jednotka tlaku (— B 55)
vybrat jednotku tlaku, zde napt. "mbar".

Cesta v menu: Setup — Press. eng. unit - Nastaven{ -
Jednotka tlaku

4 | Parametrem "Level selection" - vybér hladiny
(— B 113) vybrat rezim hladiny "In height" - ve vy3ce.

Cesta v menu: Setup — Extended setup — Level —»
Level selection - Nastaven{ - Roz3ifené nastavenf -
Hladina - Vybér hladiny

5 | Parametrem "Output unit" - vystupni jednotka
(— B 113) vybrat jednotku hladiny, zde napt. "l".

Cesta v menu: Setup — Extended setup — Level —
Output unit - Nastaven{ - Rozsffené nastaven{ - Hladina -
Vystupni jednotka

6 | Parametrem "Height unit" - jednotka vysky (— B 113),

nan

vybrat jednotku vysky hladiny, zde napf. "m".

Cesta v menu: Setup — Extended setup — Level —
Height unit - Nastaven{ - Roz$ifené nastaven{ - Hladina -
Jednotka vysky

7 | Parametrem "Calibration mode" - rezim kalibrace
(— B 113) vybrat volbu "Wet" - mokrd.

Cesta v menu: Setup — Extended setup — Level —
Calibration mode - Nastaven{ - Rozsffené nastaven{ -
Hladina - ReZim kalibrace
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Popis

a  Tlak pro dolnf{ kalibra¢n{ bod je pfipojeny na
piistroji, zde napf. "0 mbar".

b. Vybrat parametr "Empty calib." - prdzdnd kalibrace
(— B114).

c. Zadat hodnotu objemu, zde napf. "0 1".

Cesta v menu: Setup — Extended setup — Level —

Empty calib. - Nastaven{ - Rozsifené nastaven{ - Hladina
- Prézdnd kalibrace

a  Tlak pro hornf kalibra¢n{ bod je pfipojeny na
piistroji, zde napf. 400 mbar" (6 psi).

b. Vybrat parametr "Full calib." - iplnd kalibrace
(— B 114).

c. Zadat pfisluSnou hodnotu objemu, zde napf.
"10001" (264 US gal).

Cesta v menu: Setup — Extended setup — Level — Full
calib. - Nastaveni - Roziffené nastavens - Hladina - Uplnd
kalibrace

Parametrem "Adjust density" - nastaven{ hustoty
(— B 114) zadat hustotu kalibra¢nfho média, zde napf.
1 g/m3 (1 SGU)e.

Cesta v menu: Setup — Extended setup — Level —
Adjust density - Nastaven{ - Rozsifené nastaveni -
Hladina - Nastaven{ hustoty

Kdyz se kalibrace provadi s jinym médiem neZ proces:
Hustota procesnfho média je uvedend v parametru
"Process density" - procesn{ hustota (— B 115).

Cesta v menu: Setup — Extended Setup — Level —
Density process - Nastaven{ - Rozsifené nastavenf -
Hladina - Procesnf hustota

Vysledek:

Rozsah méfenf je nastaveny pro 0 az 1000 1 (264 US
gal).

Pro 01je proud 4 mA.

Pro 10001 (264 US gal) je proud 20 mA.

_h 4 p
M| h=5g
4.08
T ®
4.9
1 p=1 cms
0 i i >
0 400 p
[mbar]
PO1-FMX21 xxx-05-xx-xx-xx-029
V4
(1
®) 1000
__P
h=574
® o : : >
0 40 _h
[m]

POT-FMX21 xxx-05-xx-xx-xx-030
Kalibrace s referen¢nim tlakem (mokra kalibrace)
1 Viz tabulka, krok 10 .

2 Viz tabulka, krok 8.
3 Viz tabulka, krok 9.
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7 Udrzba

Deltabar M nevyZaduje udrzbu.
U Cerabar M a Deltapilot M je nutné kompenzaci tlaku a filtr GORE-TEX® filter (1) udrZovat

v Cistoté.

o1 o1

PO1-XMx5xxXX-17-XX-XX-XX-000

7.1 Cisténi povrchu

Pti ¢iSténi méficiho piistroje dodrzuje nasledujici body:

m Pouzity Cistici prostfedek nesmi zptisobit deformaci povrchu a tésnéni.

m Mechanické poskozeni membran napf. Spiatymi pfedméty je nutné eliminovat.
m DodrZujte krytf pfistroje. Viz event. pfistrojovy Stitek (— B 6).
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8

8.1

HlaSeni

Odstranovani zavad

V nésledujici tabulce jsou uvedend hléseni, kterd se mohou vyskytnou. Parametr diagnosticky kéd
zobrazuje hldSenf s nejvyssi prioritou. Pfistroj informuje o ¢tyfech riznych informacnich kédech
podle NAMUR NE107:

m F = vypadek, zdvada

m M (varovdn{) = nutnost Gdrzby
m C (varovéni) = kontrola funkce

m S (varovéni) = mimo specifikaci (na zdkladé intern{ kontroly pfistroje zjisténé odchylky od
pifpustnych okolnich/procesnich podminek nebo zévady, poruchy v pfistroji poukazujf na to, Ze
bezpecnost méfeni je véts{ neZ za normadlnich provoznich podminek).

Diagnosticky Chybové hlaSeni Pfi¢ina Opatfeni
kéd
0 No error - -
C412 Backup in prog. Probihd stahovén{ - download. 1. Cekat na dokoncent
download
C482 Current simul. Simulace proudového vystupu je zapnutd, | 1. Ukoncit simulaci
to znamend, Ze pristroj nynf neméfi.
C484 Error simul. Simulace stavu zdvada je zapnuta, to 1. Ukoncit simulaci
znamend, Ze piistroj nyn{ neméff.
C485 Measure simul. Simulace je zapnutd, to znamend, Ze 1. Ukongit simulaci
pifstroj nyn{ neméfi.
C824 Process pressure — Elektromagnetické rueni je vét§i nez | 1. Zkontrolovat hodnotu tlaku
Udaje v technické specifikaci. BéZné se | 2. Provést restart pfistroje
toto hléSeni zobrazuje jen krdtce. 3. Provést vynulovan{
— Pretlak event. podtlak. Toto hldSen{ se
béZné zobrazuje jen kratce.
F002 Sens. unknown Senzor nenf vhodny pro pifstroj 1. Kontaktovat Endress+Hauser
(pfistrojovy Stitek elektronického senzoru)
F062 Sensor conn. — PreruSenf kabelového propojeni senzor | 1. Zkontrolovat kabel senzoru
- hlavn{ elektronika 2. Vyménit elektroniku
— Z&vada senzoru 3. Kontaktovat Endress+Hauser
— Elektromagnetické rusenf je vétsi nez
udaje v technické specifikaci. Bézné se
toto hldSen{ zobrazuje jen krétce.
F081 Initialization — PreruSeni kabelového propojeni senzor | 1. Provést vynulovén{
- hlavn{ elektronika 2. Zkontrolovat kabel senzoru
— Z&vada senzoru. 3. Kontaktovat Endress+Hauser
— Elektromagnetické ruden je vétsi nez
udaje v technické specifikaci. Bézné se
toto hldSen{ zobrazuje jen krétce.
F083 Permanent mem. — Zdavada senzoru. 1. Provést restart piistroje
— Elektromagnetické ruSeni je vétSi nez | 2. Kontaktovat Endress+Hauser
Udaje v technické specifikaci. B€Zné se
toto hldSen{ zobrazuje jen krétce.
F140 Working range P — Pretlak event. podtlak. 1. Zkontrolovat procesn{ tlak
— Elektromagnetické ruenf je vét§inez | 2. Zkontrolovat rozsah senzoru
Udaje v technické specifikaci. BéZné se
toto hldSen{ zobrazuje jen krétce.
— Z&vada senzoru.
F261 Electronics — Zévada hlavn{ elektroniky. 1. Provést restart pfistroje
— Zdavada, porucha v hlavn{ elektronice. | 2. Vyménit elektroniku
F282 Data memory — Zavada v hlavn{ elektronice. 1. Restart pifstroje
— Z&vada hlavnf elektroniky. 2. Vyménit elekroniku
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Diagnosticky | Chybové hlaSeni Pric¢ina Opatfeni
kéd
F283 Permanent mem. — Zéavada hlavn{ elektroniky. 1. Provést reset, vynulovan{
— Elektromagnetické ruSeni je vétSi nez | 2. Vyménit elektroniku
Udaje v technické specifikaci.
— Béhem procesu zdpisu doslo
k pferuSeni napdjeni.
— Béhem zdpisu se vyskytla zdvada
F411 Up-/download — Soubor je poSkozeny. 1. Zopakovat download
— Béhem stahovéni{ - download Spatny 2. PouZzit jiny soubor
pfenos dat k senzoru napf. oteviené 3. Provést reset
kabelové propojeni, napét ové $picky na
napdjecim napéti nebo
elektromagnetické ruseni.
F510 Linearization — Probihd editace lineariza¢ni tabulky. 1. Uzaviit zaddvan{
2. Vybrat "linear" - linedrn{
F511 Linearization — Lineariza¢nf tabulka se sklddd z méné | 1. Tabulka je pfili§ mald
neZ 2 bodd. 2. Opravit tabulku
3. Potvrdit tabulku
F512 Linearization — Lineariza¢n{ tabulka nestoupd nebo 1. Tabulka nenf monotén{
neklesd monoténé. 2. Tabulku opravit
3. Tabulku potvrdit
F841 Sensor range — Vyskyt pfetlaku nebo podtlaku. 1. Zkontrolovat hodnotu tlaku
— Zd&vada senzoru. 2. Kontaktovat Endress+Hauser
F882 Input signal — Bez pifjmu externi méfené hodnoty 1. Zkontrolovat Bus
nebo zobrazen{ stavu zdvady. 2. Zkontrolovat zdroj
3. Zkontrolovat nastaven{
MO002 Sens. unknown — Senzor neni vhodny pro pifstroj 1. Kontaktovat Endress+Hauser
(pHistrojovy Stitek elektronického
senzoru). Pfistroj pokracuje v méfeni.
M283 Permanent mem. — PfiCina jako F283. 1. Provést reset
— Dokud nenf nutné pouzit funkci 2. Vyménit elektroniku.
indikdtoru zpozdénf lim. hodnoty,
miiZe pokracovat sprdvné méfen{
M431 Adjustment — Pfipojeny tlak je mimo nastaveny 1. Zkontrolovat rozsah méfen{
méfici rozsah (ale v rozsahu senzoru). | 2. Zkontrolovat nastaveni
— Provedend kalibrace by méla vést polohy
k nedosazen{ event. pfekrocen{ 3. Zkontrolovat nastaven{
jmenovitého rozsahu senzoru.
M434 Scaling — Hodnoty pro kalibraci (napf. zacdtek a | 1. Zkontrolovat rozsah méfen{
konec méfeni) lez{ pfilis blizko u sebe. | 2. Zkontrolovat nastaven{
— Zacétek/konec méfeni nedosahuje 3. Kontaktovat Endress+Hauser
event. prekracuje limity rozsahu
senzoru.
— Senzor je vyménény a zdkaznickd
konfigurace nenf vhodnd pro senzor.
— Probéhl nevhodny download.
M438 Data record — Béhem zdpisu doslo k pterusen{ 1. Zkontrolovat nastaveni
napéjen. 2. Provést restart piistroje
— Pfi zdpisu se vyskytla zdvada. 3. Vyménit elektroniku
M515 Configuration Flow — Maximéln{ priitok mimo jmenovity 1. Provést rekalibraci pistroje
rozsah senzoru. 2. Provést restart pifstroje
M882 Input signal Externf méfend hodnota zobrazuje 1. Zkontrolovat Bus
varovdni. 2. Zkontrolovat zdroj pfistroje
3. Zkontrolovat nastaven{
S110 Working range T — Elektromagnetické ruenf je vétsi nez | 1. Zkontrolovat procesni
Udaje v technické specifikaci. teplotu.
— Zdavada senzoru. 2. Zkontrolovat teplotnf rozsah
— Vyskyt nadmérné a nizké teploty.
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Diagnosticky | Chybové hlaSeni Pfic¢ina Opatfeni
kéd
S140 Working range P — Elektromagnetické rudeni je vétSineZz | 1. Zkontrolovat procesn{
Udaje v technické specifikaci. teplotu
— Zdavada senzoru. 2. Zkontrolovat senzoru
— Vyskyt pfetlaku a podtlaku.
S822 Process temp. — Teplota namétend v senzoru je vyssi 1. Zkontrolovat teplotu
nez hornf jmenovitd teplota senzoru. 2. Zkontrolovat nastaven{
— Teplota namétend v senzoru je nizst
nez doln{ jmenovitd teplota senzoru.
— Bez pfipojeni na kabelu senzoru.
S841 Sensor range — Vyskyt pretlaku event. podtlaku. 1. Zkontrolovat hodnotu tlaku
— Zdavada senzoru. 2. Kontaktovat Endress+Hauser
5971 Adjustment — Proud lez{ mimo pfipustny rozsah 3.8 | 1. Zkontrolovat hodnotu tlaku

az 20.5 mA.

— Pfipojeny tlak leZ{ mimo nastaveny
rozsah méfenf (ale event. v rozsahu
senzoru).

— Provedend kalibrace by méla vést k
nedosazenf event. pfekrocen{
jmenovitého rozsahu senzoru.

[\

. Zkontrolovat rozsah meéfen{
3. Zkontrolovat nastaven{

8.2

Odezva vystupu pfi zavadé

Odezvu, reakci proudového vystupu pfi zdvadédch, poruchdch uréujf ndsledujici paramery:
= "Alarm behavior" (050) - odezva pfi alarmu — B 119
= "Qutput fail mode (190) - vystup reZim pfi zdvadé — B 119

m "High alarm current" (052) - maximadln{ proud pfi alarmu — B 119
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8.3 Oprava

Koncept oprav Endress+Hauser pfedpoklddd, Ze méfici pfistroje jsou konstruované jako moduldrn{
a opravy mohou provadét také zdkaznici (viz — B 96, — Kap. 8.5 "Néhradnf{ dily").

% Pozndmkal

m U certifikovanych pfistrojli respektujte Kapitolu "Opravy piistroj s certifikaci Ex".
m Pro vice informaci o servisu a néhradnich dflech kontaktujte Endress+Hauser — Viz
www.endress.com/worldwide.

8.4 Oprava certifikovanych pfistrojia Ex

A Varovani!

P#i opraveé piistrojd s certifikaci Ex respektujte ndsledujici body:

m Opravu certifikovanych pfistrojli provéd{ jen odborny persondl nebo Endress+Hauser.

® Je nutné respektovat pi{slusné normy, ndrodni pfedpisy pro pouZiti v rozsazich s nebezpeim
vybuchu stejné tak bezpecnostni pokyny a certifikaty.

m PouZivejte vyhradné origindln{ ndhradn{ dily Endress+Hauser.

m Pii objedndvce ndhradniho dilu respektujte oznacenf pfistroje na pifstrojovém Stitku. Vymeénit je
moZné jen stejné ndhradn{ dily.

m Sady elektroniky nebo senzory, které se jiZ pouZily ve standardnim pi{stroji, se nesm{ pouzit jako
nahradnf{ dily pro certifikovany piistroj.

m Opravy se provadi podle ndvodl. Po opravé je nutné u piistroje provést individudlni kontrolni test.

m Pfestavbu certifikovaného piistroje na jiné certifikované provedeni provadi jen Endress+Hauser.

m KaZzdou opravu a pfestavbu je nutné dokumentovat.
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8.5 Nahradni dily

Jaké néhradni dily jsou soucdst{ pfistroje, to naleznete na internetovych strankdch
www.endress.com.
Pfitom postupujte ndsledujicim zplisobem:

1. Jdéte na "www.endress.com" a vyberte zemi.

2. Kliknéte na "Instruments" - nastroje.

]

| About us Amtomation | Services | Industries

Home

3. Do pole "product name" - ndzev vyrobku zadejte ndzev vyrobku.
Endress+Hauszer product search

Via product name
Enter the product name

| Start zearch

4.  Vyberte pfistroj.

Na listé kliknéte na "Accessories/Spare parts" - pi{sluSenstvi/néhradn{ dily.

General | Technical | Documents!
information information Software

Accessories’

| Service | Spare parts

b Accessories

« All Spare parts
FH inghousing ies ! i 3
» Sealing 2.9
¥ Cover 8
» Terminal module : i
» HF module
k Electronic
k Power supply
k Antenna module

Advice 1|1J’2|b|@

Here you'll find a list of all available accessories and spare parts. To only view
acceszories and spare parts specific to your product(s), please contact us and ask about our Life Cycle Management
Service.

6. Vyberte poZadované ndhradnf{ dily (PouZit m@iZete také pfehled zobrazeni na pravé strané
obrazovky.)

'y

P#i objedndvce nédhradnich dilt uvedte vZdy vyrobni &islo, které je uvedené na piistrojovém Stitku.
Soucést néhradnich dild je také ndvod k jejich viméné.
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8.6 Vraceni pfistroje

Pfed zasldnim pfistroje k opravé nebo ke kontrole:

m Odstratite vSechny zbytky média. Pfedevsim z dréZek tésnéni a Stérbin, ve kterych se mohou
zachycovat zbytky médif. To je diileZité pfedevsim u médif, které jsou zdravi Skodlivd. Viz také
"ProhléSeni o kontaminaci a ¢iSténi" (viz pfedchozi stranka).

K pfistroji ptiloZte nésledujic:

m Vyplnéné a podepsané "ProhldSenf o kontaminaci a ¢iStén{" (viz pfedchozi stranka)

Teprve potom mtize Endress+Hauser vraceny pfistroj testovat a opravit.

m Chemické a fyzikdln{ vlastnosti média

m Popis aplikace

m Popis zdvady, kterd se vyskytla

m Event. specidlni manipula¢ni pfedpisy napt. List bezpe¢nostnich dat podle EN 91/155/EEC.

8.7 Likvidace

P likvidaci je nutné respektovat t¥{dénf a zhodnocenf komponentl piistroje podle materidld.

8.8 Historie softwaru

Pfistroj Datum | Verze Zmény softwaru Dokumentace
softwaru f .
CD-ROM Provozni navod
Cerabar M | 09.2009 | 01.00.zz | Origindln{ software CD512P/00/A2/09.09 | BA382P/00/EN/08.09
Kompatibilnf s: 71089588 71089556
— FeldCare od verze 2.02.00 | cD512P/00/A2/10.09 | BA382P/00/EN/10.09
— Field Communicator 71103445 71104504
DXR375 s rev. pfistroje: 1,
DD rev.: 1
Pfistroj Datum | Verze Zmeény software Dokumentace
software L
CD-ROM Provozni névod
Deltabar M | 08.2009 | 01.00.zz | Origindlnf software. CD511P/00/A2/08.09 | BA382P/00/EN/08.09
Kompatibiln s: 71064495 71089556
— FHeldCare od verze 2.02.00 | CD511P/00/A2/10.09 | BA382P/00/EN/10.09
— Field Communicator 71104498 71104504
DXR375 s rev. pfistroje: 1,
DD rev.: 1
Pfistroj Datum | Verze Zmény software Dokumentace
software L,
CD-ROM Provozni navod
Deltapilot M | 10.2009 | 01.00.zz | Origindln{ software. CD513P/00/A2/10.09 | BA382P/00/EN/10.09
Kompatibilnf s: 71089591 71104504
— FieldCare od verze 2.02.00
— Field Communicator
DXR375 s rev. piistroje: 1,
DD rev.: 1
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9 Technické udaje

Technické Udaje naleznete v Technické informaci Cerabar M T1436P/Deltabar M TI434P/
Deltapilot M TI437P. — B 2, Kapitola "Pfehled dokumentace".
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Dodatek

10 Dodatek

10.1 Prehled ovladaciho menu

% Pozndmka!

V nésledujici tabulce jsou uvedené viechny parametry a jejich pfistupové kédy. Cislo strénky

odkazuje na pffslusny popis parametrd.

Uroveiil

Uroveii 2 Uroveii 3 Uroveii 4

Pfistup.
kéd

Str.

Parametry s oznaCenfm - jen ¢fst - nenf mozné editovat, jen zobrazit, ¢fst. Zobrazenf téchto parametrti zavisi na nastaven{ jako napf. na provoznim rezimu, suché
nebo mokré kalibraci nebo zamknut{ hardwaru.

Jazyk 000 108
Display/operat. Display mode - rezim zobrazen{ 001 108
Add. disp. value - pfidavnd hodnota zobrazen{ 002 108
Format 1st value - formdt hodnoty 1 004 109
Setup Lin./SQRT switch (Deltabar M) - Lin. /SQRT spina¢ (Deltabar M) 133 109
Measuring mode - rezim méfen{ 005 109
Measuring mode (read only) - reZim méfen{ (jen ¢fst) 182
Switch P1/P2 (Deltabar M) - spina¢ P1/P2 (Deltabar) 163 111
High pressure side (Deltabar M) - vysokotlakd strana (Deltabar M) 006 111
High pressure side (read only) - vysokotlakd strana (jen ¢fst) 183
Press. eng. unit - jednotka tlaku 125 110
Corrected press. - opraveny tlak 172 112
Pos. zero adjust (Deltabar M and relative pressure sensors) - nastaveni nuly (Deltabar a senzory relat. tlaku) 007 110
Calib. offset (absolute pressure sensor) - offset kalibrace (senzor absolutntho tlaku) 192 110
Max. flow ("Flow" measuring mode) (Deltabar M) - max. tlak (rezim méfen{ "pritok") 009 117
Max. pressure flow ("Flow" measuring mode) (Deltabar M) - max. priitok tlaku (reZim méfen{ "pritok") 010 118
Empty calib. (Level measuring mode and "Calibration mode" = wet) - prdzdnd kalibrace (reZim méfeni hladinya | 011 114
"rezim kalibrace" - mokrd)
Full calib. (Level measuring mode and "Calibration mode" = wet) - Giplnd kalib. (reZim méfen{ hladina a "rezim | 012 114
kalibrace" - mokrd)
Set LRV (Pressure measuring mode and flow linear) - nastaven{ LRV (rezim méfenf tlaku a linedrniho prdtoku) | 013 120
Set URV (Pressure measuring mode and flow linear) - nastaven{ URV (reZim méfen{ tlaku a linedrntho pritoku) | 014 120
Damping switch (read only) - spinac¢ tlumen (jen ¢ist) 164 110
Damping - tlumenf 017 110
Damping (read only) - tlumenf (jen &ist) 184
Flow ("Flow" measuring mode) (Deltabar M) - pritok (rezim méfen{ "priitok") (Deltabar M) 018 118
Level before lin (Level measuring mode) - hladina pfed linearizac{ (reZzim méfen{ hladina) 019 115
Pressure af. damp - tlak po tlumen{ 111 112
Extended setup - dodatecné Code definition - definice kédu 023 107
nastaveni
Device tag - tag piistroje 022 108
Operator code - kéd operdtora 021 107
Level (Level measuring mode) - | Level selection - vybér hladiny 024 113
hladina (reZim méfenf{ hladiny)
Output unit - vystupni jednotka 025 113
Height unit - jednotka vysky 026 113
Calibration mode - rezim kalibrace 027 113

99




Dodatek Cerabar M, Deltabar M, Deltapilot M / HART
Uroveiil Urovei 2 Uroveii 3 Uroveii 4 Pristup. | Str.
kéd
Empty calib. - prdzdnd kalibrace 028 114
Empty pressure - prazdny tlak 029 114
Empty pressure (read only) - prdzdny | 185
tlak (jen ¢&fst)
... Setup - nastaveni ... Extended setup - roz§ifené ... Level - hladina Empty height - prdzdnd vyska 030 114
nastaveni (Level measuring mode) - rezim | Empty height (read only) - prdzdnd 186
méten{ hladiny vyska (jen Cist)
Full calib. - Gplnd kalibrace 031 114
Full pressure - tplny tlak 032 114
Full pressure (read only) - Gplny tlak | 187
(jen cist)
Full height - Gplnd vyska 033 114
Full height (read only) - Gplnd vyska 188
(jen cist)
Adjust density - nastaven{ hustoty 034 114
Process density - procesni hustota 035 115
Level before lin - hladina pfed 019 115
linearizac{
Linearization - linearizace Lin. mode - rezim linearizace 037 115
Unit after lin. - jednotka po linearizaci | 038 115
Line-numb.: - ¢islo fadku 039 115
X-value: - hodnota X 040 115
Y-value: - hodnota Y 041 116
Edit table - editovat tabulku 042 116
Tank description - popis nddrze 173 116
Tank content - obsah nddrze 043 116
Flow ("Flow" measuring mode) | Flow type - typ prétoku 044 116
(Deltabar M) - Priitok (rezim . 0 16
méfent) (Deltabar M) Mass flow unit - ]gednotka 45 1
hmotnostniho pratoku
Norm. flow unit - norm. jed. prtoku | 046 117
Std. flow unit - standard. jednotka | 047 117
pritoku
Flow unit - jednotka prétoku 048 117
Max. flow - max. pritok 009 117
Max. pressure flow - max. prétok 010 118
tlaku
Set low-flow cut-off - nastaven{ 049 118
potlaceni malého mnoZstvi
Flow - priitok 018 118
Current output - proudovy Alarm behavior P - odezva pii alarmu | 050 119
vystup P
Alarm cur. switch - spfna¢ proudu 165 119
alarmu
Output fail mode - vystup rezim 190 119
zdvady
High alarm curr. - max. proud alarmu | 052 119
Set min. current - nastavit min. proud | 053 119
Output current - proudovy vystup 054 119
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Uroveiil Urovei 2 Uroven 3 Uroveii 4 Pristup. | Str.

kéd
Linear/Sqroot - linear/druhd 055 120
odmocnina 191
Linear/Sqroot (read only) - jen ¢fst
Get LRV (Pressure measuring mode) - | 015 120
vzit LRV (reZim méfenf tlak)
Set LRV - nastavit LRV 013 120
Get URV (pressure) - vzit URV (tlak) 016 120
Set URV - nastavit URV 014 120
Totalizer 1 (Deltabar M) Eng. unit totalizer 1 - jednotka 058 125
Sumédtor 1 (Deltabar M) sumator 1 059
060
061
Totalizer 1 mode - reZim sumdtor 1 175 125
Totalizer 1 failsafe - sumdtor 1 rezim | 176 125
zdvady

... Setup - nastaveni ... Extended setup - rozsifené ... Totalizer 1 (Deltabar M) Reset totalizer 1 - sumétor 1 reset 062 125

nastaveni sumdtor 1 (Deltaba M)
Totalizer 1- sumadtor 1 063 125
Totalizer 1 overflow - sumadtor 1 064 125
pretecent
Totalizer 2 (Deltabar M) - Eng. unit totalizer 2 - jednotka 065 126
sumator 2 (Deltabar M) sumadtor 2 066
067
068
Totalizer 2 mode - reZim sumétor 2 177 126
Totalizer 2 failsafe - sumétor 2 reZim | 178 126
zdvady
Totalizer 2 - sumdtor 2 069 126
Totalizer 2 overflow - sumétor 2 070 126
pretecen{

Diagnosis - diagnostiky Diagnostic code - diagnosticky kéd 071 126
Last diag. code - posledni diag. kéd 072 126
Min. meas. press. - min tlak 073 126
Max. meas. press. - max. tlak 074 126
Diagnostic list - diagnosticky Diagnostic 1- diagnostika 1 075 127
seznam

Diagnostic 2 - diagnostika 2 076 127
Diagnostic 3 - diagnostika 3 077 127
Diagnostic 4 - diagnostika 4 078 127
Diagnostic 5 - diagnostika 5 079 127
Diagnostic 6 - diagnostika 6 080 127
Diagnostic 7 - diagnostika 7 081 127
Diagnostic 8 - diagnostika 8 082 127
Diagnostic 9 - diagnostika 9 083 127
Diagnostic 10 - diagnostika 10 084 127
Event logbook - denik udélosti | Last diag. 1 - posledn{ diag. 1 085 127
Last diag. 2 - posledn{ diag, 2 086 127
Last diag. 3 - posledn{ diag. 3 087 127
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Uroveiil Uroveii 2 Uroveii 3 Uroveii 4 Pristup. | Str.
kéd
Last diag. 4 - posledni diag. 4 088 127
Last diag. 5 - posledn{ diag. 5 089 127
Last diag. 6 - posledn{ diag. 6 090 127
Last diag. 7 - posledni diag. 7 091 127
Last diag. 8 - posledn{ diag. 8 092 127
Last diag. 9 - posledn{ diag. 9 093 127
Last diag. 10 - posledn{ diag. 10 094 127
Instrument info - informace o Firmware version - verze 095 108
néstroji uzivatelskych programt
Serial number - vyrobni ¢islo 096 108
Ext. order code - rozsifeny 097 108
objednac{ kéd
Order identifier - identifikace 098 108
objedndvky
Cust. tag number - zékaznické 254 108
{islo tag
Device tag - tag pfistroje 022 108
ENP version - verze ENP 099 108
Config. counter - konfigurace 100 127
Citace
LRL sensor - senzor LRL 101 118
... Diagnosis - diagnostiky | ... Instrument Info - info o URL sensor - senzor URL 102 118
pfistroji
Manufacturer ID - ID vyrobce 103 122
Device type code - ID pfistroje 105 122
Device revision - revize pifstroje 108 122
Measured values - méfené Flow - prétok 018 118
hodnoty Level before lin - hladina pred 019 115
linearizac{
Tank content - obsah nddrze 043 115
Meas. pressure - namét. tlak 020 112
Sensor pressure - tlak senzoru 109 112
Corrected press. - opraveny tlak 172 112
Sensor temp. - teplota senzoru 110 111
Pressure af. damp - tlak po 111 112
tlumenf
Simulation Simulation mode - rezim 112 128
simulace
Sim. pressure - tlak simulace 113 128
Sim. flow - simulace priitoku 114 128
Sim. level - simulace hladiny 115 128
Sim. tank cont. - simulace 116 129
obsahu nédrze
Sim. current - simulace proudu 117 129
Sim. error no. - simulace ¢fsla 118 129

102

zdvady




Cerabar M, Deltabar M, Deltapilot M / HART Dodatek

Uroveiil Urovei 2 Uroven 3 Uroveii 4 Pristup. | Str.
kéd
Reset - reset Enter reset code - zadat kéd 124 109
reset
Expert - odbornik Direct access - pffmy pifstup 119 107
System - systém Code definition - definice kédu 023 107
Lock switch - sepnuti zamknut{ 120 107
Operator code - kéd operdtora 021 107
Instrument info - info o Cust. tag number - zdkaznické ¢fslo 254 107
pristroji tag
Device tag - tag piistroje 022 108
Serial number - vyrobnf ¢islo 096 108
Firmware version - verze 095 108
uzivatelskych programt
Ext. order code - extern{ objed. k6d 097 108
Order identifier - identifikace 098 108
objedndvky
ENP version - verze ENP 099 108
Electr. serial no. - vyrob. ¢. elektroniky | 121 108
Sensor serial no. - vyrobni ¢. senzoru | 122 108
Display - displej, zobrazeni Language - jazyk 000 108
Display mode - rezim zobrazen{ 001 108
Add. disp. value - pf{davnd hodnota 002 108
zobrazen{
Format 1st value - formdt 1 hodnoty | 004 109
Management - fizeni Enter reset code - zadat kéd reset 124 109
Measurement - méfeni Lin./SQRT switch (Deltabar M) 133 109
- spinac lin./SQRT (Deltabar M)
Measuring mode - rezim méfen{ 005 109
Measuring mode (read only) - 182
rezim meéfen{ (jen &ist)
Basic setup - zakladni Pos. zero adjust (Deltabar M and 007 110
nastaveni relative pressure sensors) - nastaven{
nuly (Deltabar M a relativn{ tlak 008
senzord)

Calib. offset (absolute pressure sensor)
offset kalibrace (absolutn{ tlak senzoru)

... Expert - odbornik ... Measurement - méfeni ... Basic Setup - zikladni Damping switch (read only) - spinac 164 110
nastaveni tlumenf (jen ¢ist)
Damping - tlumen{ 017 110
Damping (read only) - tlumenf (jen 184
Cist)
Press. eng. unit - jednotka tlaku 125 110
Temp. eng. unit - jednotka teploty 126 111
Sensor temp. - teplota senzoru 110 111
Pressure - tlak Switch P1/P2 (Deltabar M) - spina¢ 163 111
P1/P2 (Deltabar M)
High pressure side (Deltabar M) - 006 111
vysokotlakd strana (Deltabar M 183

High pressure side (read only) -
nizkotlakd strana (jen ¢ist)

Set LRV - nastavit LRV 013 111

103



Dodatek Cerabar M, Deltabar M, Deltapilot M / HART

Uroveiil Urovei 2 Uroveii 3 Uroveii 4 Pristup. | Str.
kéd

Set URV - nastavit URV 014 111

Meas. pressure - tlak méten{ 020 112

Sensor pressure - senzoru tlaku 109 112

Corrected press. - opraveny tlak 172 112

Pressure af. damp - tlak po tlumenf{ 111 112

Level - hladina Level selection - vybér hladiny 024 113
Output unit - vystupni jednotka 025 113

Height unit - jednotka vy3ky 026 113

Calibration mode - rezim kalibrace 027 113

Empty calib. - prdzdnd kalibrace 028 114

Empty pressure - prazdny tlak 029 114

Empty pressure (read only) - prdzdny | 185
tlak (jen ¢&fst)

Empty height - prézdnd vyska 030 114
Empty height (read only) - prdzdnd 186
vyska (jen Cist)

Full calib. - dplnd kalibrace 031 114
Full pressure - tplny tlak 032 114
Full pressure (read only) - Gplny tlak | 187

(jen cist)

Full height - Gplnd vyska 033 114
Full height (read only) - Gplnd vyska 188

(jen cist)

Density unit - jednotka hustoty 127 114
Adjust density - nastaveni hustoty 034 114

Adjust density (read only) - nastaven{ | 189
hustoty (jen &ist)

Process density - procesni hustota 035 115
Process density (read only) - procesni | 181
hustota (jen C&ist)

Level before lin - hladina pfed 019 115
linearizac{
Linearization - linearizace Lin. mode - rezim linearizace 037 115
Unit after lin. - jednotka po linearizaci | 038 115
Line-numb.: - &fslo fadku 039 115
X-value: - hodnota X 040 115
Y-value: - hodnota Y 041 116
Edit table - edita¢ni tabulka 042 116
Tank description - popis nddrze 173 116
Tank content - obsah nddrze 043 116
Flow (Deltabar M) - priitok Flow type - typ priitoku 044 116
(Dletabar M)
Mass flow unit - jednotka 045 116
hmotnostniho prétoku
Norm. flow unit - normovand jednotka | 046 117
prétoku
... Expert - odbornik ... Measurement - méfeni ... Flow (Deltabar M) - priitok | Std. flow unit - standardnf{ jednotka 047 117
(Deltabar M) pritoku
Flow unit - jednotka pritoku 048 117
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Uroveiil Urovei 2 Uroven 3 Uroveii 4 Pristup. | Str.
kéd
Max. flow - maximdln{ priitok 009 117
Max. pressure flow - max. prétok 010 118
tlaku
Set low-flow cut-off - nastaven{ 049 118
potlacen{ malého mnoZstvi
Flow - priitok 018 118
Sensor limits - limity senzoru | LRL sensor - senzor LRL 101 118
URL sensor - senzor URL 102 118
Sensor trim - trim senzoru Lo trim measured - hodnota méfen{ 129 118
Lo trim
Hi trim measured - hodnota méfen{ 130 118
Hi trim
Lo trim sensor - senzor Lo trim 131 118
Hi trim sensor - senzor Hi trim 132 118
Output - vystup Current outpu - proudovy Output current (read only) - vystupni | 054 119
vystup proud (jen ¢&fst)
Alarm behavior P - odezva P pfi alamu | 050 119
Alarm cur. switch (read only) - sepnuti | 165 119
proudu alarmu (jen ¢&fst)
Output fail mode - vystup reZim p#i 190 119
zdvadé 051
Output fail mode (read only) - vystup
reZim pfi zdvadé (jen ¢ist)
High alarm curr. - max. proud alarmu | 052 119
Set min. current - nastavit min. proud | 053 119
Lin./SQRT switch (Deltabar M) - 133 119
spinac lin./druhé odmocniny
(Deltabar M)
Linear/Sqroot (Deltabar M) - linear/ | 055 120
druhd odmocnina (Deltabar M)
Get LRV (Pressure measuring mode) - | 015 120
vzit LRV (reZim méfen tlak)
Set LRV - nastavit LRV 056 120
013
166
168
Get URV (Pressure measuring mode) - | 016 120
vzit URV (reZim méfen( tlak)
Set URV - nastavit UTV 057 120
014
067
169
Start current - po¢dte¢ni proud 134 120
Curr. trim 4mA - trim proud 4 mA 135 120
Curr. trim 20mA - trim proud 20mA | 136 121
Offset trim 4mA - trim offset 4 mA 137 121
Offset trim 20 mA - trim offset 20 mA | 138 121
Communication - komunikace | HART config - konfigurace Burst mode - ndrazovy rezim 142 122
HART
Burst option - volba ndraz 143 122
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Uroveril Uroveii 2 Uroveri 3 Uroven 4 Pfistup. | Str.
kéd
Current mode - reZim proud 144 122
Bus address - adresa Bus 145 122
Preamble number - ¢islo preambule 146 122
HART info - informace HART | Device type code - kéd typu pifstroje | 105 122
Device revision - revize pfistroje 108 122
Manufacturer ID - ID vyrobce 103 122
Hart version - verze Hart 180 122
... Expert - odbornik ... Communication - ... HART info - informace Descriptor - popis 139 122
komunikace HART
HART message - hldSenif HART 140 122
HART date - datum HART 141 123
HART output - vystup HART | Primary value is - 1. procesn{ hodnota | 147 123
je
Primary value - 1. procesn{ hodnota 148 123
Secondary val. is - 2. hodnota je 149 123
Secondary value - 2. hodnota 150 123
Third value is - 3. hodnota je 151 123
Third value - tfetf hodnota 152 123
4th value is - 4. hodnota je 153 123
4th value - 4. hodnota 154 123
HART input - vstup HART HART input value - vstupnf hodnota | 155 123
HART
HART input stat. - stav vstup HART 179 123
HART input unit - jednotka vstupu 156 124
HART
HART input form. - forma vstupu 157 124
HART
Application - aplikace Electr. delta P - elektroda Delta P 158 124
Fixed ext. value - stdld externf hodnota 174 124
Totalizer 1 (Deltabar M) - Eng. unit totalizer 1- sumdtor 1 058 125
sumator 1 (Deltabar M) jednotka 059
060
061
Totalizer 1 mode - reZim sumétor 1 175 125
Totalizer 1 failsafe - sumétor 1 rezim | 176 125
pti zédvadé
Reset totalizer 1 - sumdtor 1 reset 062 125
Totalizer 1- sumdtor 1 063 125
Totalizer 1 overflow - sumédtor 1 064 125
pretecent
Totalizer 2 (Deltabar M) - Eng. unit totalizer 2 - sumétor 2 065 126
sumdtor 2 (Deltabar M) jednotka 066
067
068
Totalizer 2 mode - rezim sumdtor 2 177 126
Totalizer 2 failsafe - sumdtor 2 reZzim | 178 126
pii zévadé
Totalizer 2 - sumadtor 2 069 126
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Uroveiil Urovei 2 Uroven 3 Uroveii 4 Pristup. | Str.
kéd
Totalizer 2 overflow - sumdtor 2 070 126
pretecen{
Diagnosis - diagnostiky Diagnostic code - diganosticky 071 126
kéd
Last diag. code - posledni 072 126
diagnosticky kéd
Reset logbook - reset denfku 159 126
Min. meas. press. - min. tlak 073 126
Max. meas. press. - max. tlak 074 126
Reset peakhold - reset limitn{ 161 127
hodnoty
Operating hours - provozn{ 162 127
hodiny
Config. counter - konfigurace 100 127
¢itac
Diagnostic list - diagnosticky | Diagnostic 1 - diagnostika 1 075 127
seznam
Diagnostic 2 - diagnostika 2 076 127
Diagnostic 3 - diagnostika 3 077 127
... Expert - odbornik ... Diagnosis - diagnézy ... Diagnostic list - Diagnostic 4 - diagnostika 4 078 127
diagnosticky seznam
Diagnostic 5 - diagnostika 5 079 127
Diagnostic 6 - diagnostika 6 080 127
Diagnostic 7 - diagnostika 7 081 127
Diagnostic 8 - diagnostika 8 082 127
Diagnostic 9 - diagnostika 9 083 127
Diagnostic 10 - diagnostika 10 084 127
Event logbook - denik Last diag. 1- posledni{ diagnostika 1 085 127
udalosti
Last diag. 2 - posledn{ diagnostika 2 086 127
Last diag. 3 - posledn{ diagnostika 3 087 127
Last diag. 4 - posledn{ diagnostika 4 088 127
Last diag. 5 - posledn{ diagnostika 5 089 127
Last diag. 6 - posledn{ diagnostika 6 090 127
Last diag. 7 - posledn{ diagnostika 7 091 127
Last diag. 8 — poslednf{ diagnostika 8 | 092 127
Last diag. 9 — posledn{ diagnostika 9 | 093 127
Last diag. 10 - posledn{ diagnostika 10 | 094 127
Simulation - simulace Simulation mode - rezim simulace 112 128
Sim. pressure - simulace tlaku 113 128
Sim. flow - simulace prétoku 114 128
Sim. level - simulace hladiny 115 128
Sim. tank cont. - simulace obsahu 116 129
nddrze
Sim. current - simulace proudu 117 129
Sim. error no. - simulace ¢fsla zdvady | 118 129
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10.2  Popis parametri

% Pozndmka!

Tato kapitola popisuje parametry v pofddi, v jakém jsou uspofddané v ovlddacim menu "Expert" -
odbornik. Parametry (nebo ¢isla parametr{i) urené jen ke ¢tenf neni mozné editovat. Nastaveni jako
rezim méfeni, suchd nebo mokrd kalibrace nebo zamknutf hardwaru urcuji, jestli se tyto parametry
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zobrazi.

Odbornik

Nézev parametru

Popis

Direct access (119)
Zadén{

Zadat pffmy piistupovy kéd k pfimému pfistupu k parametru.
Volby:
» Cislo mezi 0 a 999 (jen platné zadé4ni)

Vyrobni nastaveni:
0

Poznamka:
K pfimému pfistupu nenf nutné zadat nuly.

10.2.1 Systém

Odbornik — Systém

Nézev parametru

Popis

Code definition (023)
Zadan{

Zadat hodnotu, kterd umoZn{ odemknuti, odblokovan{ pfistroje.

Volby:
n Cislo mezi 0 a 9999

Vyrobni nastaveni:
0

Lock switch (120)
Zobrazen{

Zobrazen{ stavu spinace DIP 1 na sadé elektroniky.

Spinacem DIP 1 je mozné zamnout a odemknout parametry relevantni pro méfenou
hodnotu. KdyzZ je ovldddni zamknuté parametrem "Operator code" (021) - kéd
operdtora (021), je mozné zamknutf odstranit jen timto parametrem.

Zobrazeni:
® On (zamknutf je zapnuté)
m Off (zamknut{ je vypnuté)

Vyrobni nastaveni:
Off (zamknut{ je vypnuté)

Operator code (021)
Zadan{

Zadat kéd k zamknuti nebo odemknuti ovlddédni.

Volby:
m K zamknutf: Zadat ¢islo mezi 1 a 9999 jiné neZ pistupovy kéd.
» K odemknuti ovldddni: Zadat hodnotu pfistupu.

% Pozndmka!

Pr{stupovy kéd nastaveny ve vyrobnim zdvodé je "0". V parametru "Code definition" -
definice kédu je mozné definovat jiny pf{stupovy kéd.

Kdyz uZivatel zapomene jeho hodnotu, je mozné zaddnim ¢isla "5864" opét zobrazit
hodnotu odemknut.

Vyrobni nastaveni:
0
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Dodatek

Odbornik — Systém — Informace k pfistroji

Nézev parametru Popis
Cust. tag number (254) Zadat oznacen{ méficich mist napf. ¢fslo TAG (max. 8 znakd).
Zadén{

Vyrobni nastveni:
Bez zadénf event. podle idajii objednévky

Device tag (022)
Zaddn{

Zadat oznacenf méficich mist napf. ¢islo TAG (max. 32 znak).

Vyrobni nastaveni:
Bez zaddn{ event. podle idajl objedndvky

Serial number (096)
Zobrazen{

Zobrazuje vyrobn{ &islo pifstroje (11 znakd).

Firmware version (095)
Zobrazen{

Zobrazuje verzi uzivatelskych programa.

Ext. order code (097)
Zadén{

Zadén{ rozsifeného objednactho kddu, ¢isla.

Vyrobni nastaveni:
Podle dajti objedndvky

Order identifier (098)
Zadéni

Zadat identifikdtor objedndvky.

Vyrobni nastaveni:
Podle tdajt objednédvky

ENP version (099)
Zobrazen{

Zobrazuje verzi ENP
(ENP = elektronicky pifstrojovy $titek)

Electr. serial no. (121)
Zobrazen{

Zobrazuje vyrobni ¢islo hlavn{ elektroniky (11 znakd).

Sensor serial no. (122)
Zobrazen{

Zobrazuje vyrobni ¢fslo senzoru (11 znakd).

Odbornik — Systém — Zobrazeni

Nézev parametru

Popis

Language (000)
Vybér

Vybrat jazyk pro mistn{ displej.

Volby:

m English - angli¢tina

» Another language - jiny jazyk (vybrany pii objednédvce pfistroje)

= Optionally one further language - volitelné dal$f jazyk (jazyk vyrobce)

Vyrobni nastaveni:
English - anglictina

Display mode (001)
Vybér

V rezimu méfen{ definovat rezim zobrazen{ pro mistn{ displej.

Volby:

m Primary value (PV) - hlavn{ méfend hodnota
» External value - externf hodnota

m All alternating - vSechny alternativn{

Vyrobni nastaveni:
Primary value (PV) - hlavni méfend hodnota

Add. disp. value (002)
Vybér

V rezimu méfen{ definovat obsah pro 2. hodnotu v alternativnim rezimu zobrazen{
mistného displeje.

Volby:
= No value - Zddnd hodnota

m Pressure - tlak

m Main value (%) - hlavnf hodnota (%)
= Current - proud

m Temperature - teplota

m Totalizer 1 - sumdtor 1

m Totalizer 2 - sumétor 2

Vybér zdvis{ na vybraném provoznim rezimu.

Vyrobni nastaveni:
No value - Zddnd hodnota
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Nézev parametru Popis

Format 1st value (004) Definovat pocet desetinnych mist hodnoty zobrazeni v hlavnim fddku.

Vyber Volby:

Auto - automatickd
X

X.X

X.XX

X.XXX

X.XXXX

X.XXXXX

Vyrobni nastaveni:
Auto - automatickd

Odbornik — Systém — Rizeni

Nézev parametru Popis
Enter reset code (124) Zadénim kédu reset, vynulovan{ nastaven{ parametr( ¢éstecné nebo dplné na vyrobnf
Zadan{ hodnoty event. na objednanou konfiguraci.

— B 50, "Reset na vyrobni nastavenf (reset)".

Vyrobni nastaveni:

0
10.2.2 Méfeni
Odbornik — Méfeni
Nézev parametru Popis

Lin./SQRT switch (133) Zobrazuje polohu spinace DIP 4, ktery definuje charakteristiku proudového vystupu
Zobrazen{ pifstroje.

Zobrazeni:

= SW setting - nastaven{ SW
Vystupni charakteristika je definovand parametrem "Linear/Sqroot" (055) - linedrni/
druhd odmocnina (055).

= Square root - druhd odmocnina
Vystupni charakteristiku je moZné odmocnit nezdvisle na nastaven{ v parametru
"Linear/Sqroot" (055) - linedrn{/druhd odmocnina (055).

Vyrobni nastaveni

Nastaven{ SW
Measuring mode (005) Vybrat provozni rezim.
Vybér Podle vybraného provozniho rezimu se vytvoif ovlddaci menu.

%\ Pozndmka!

Pti zméné provozniho rezimu nedochdz{ k pfepoctu. Piistroj je nutné pfi zméné
provozniho rezimu event. znovu nastavit.

Vybér:

= Pressure - tlak

m Level - hladina

m Flow (Deltabar M only) - pritok (jen Deltabar M

Vyrobni nastaveni
Tlak nebo podle tidaj objedndvky
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Dodatek

Odbornik — Méfeni — Zakladni nastaveni

Nézev parametru

Popis

Pos. zero adjust (007)
(Deltabar M a senzory
relativniho tlaku )
Vybér

Nastaveni polohy - rozdil tlaku mezi nulou (poZadovand hodnota) a naméfenym tlakem

nemusi byt dany.

Pfiklad:

— Meéfend hodnota = 2.2 mbar (0.033 psi)

— Parametrem "Nastaven{ nuly" volbou "Confirm" - potvrdit opravit méfenou hodnotu.
To znamend, Ze se pfipojenému tlaku pfifadi hodnota 0.0.

— Meéfend hodnota (po nastaven{ nuly) = 0.0 mbar

— Hodnota proudu se také opravi.

Vyrobni nastaveni:
Abort - pferusit

Calib. offset (192)/(008)
(senzor absolutniho tlaku)
Vybér

Nastaven{ polohy - rozdil tlaku mezi poZadovanou hodnotou a naméfenym tlakem je

dany.

Priklad:

— Méfend hodnota = 982.2 mbar (14.73 psi)

— Parametrem "Calib. offset" - offset kalibrace se opravi méfend hodnota se zadanou
hodnotou, (napf. 2.2 mbar (0.033 psi)). To znamend, Ze se pfipojenému tlaku pfifadi
hodnota 980.0 (14.7 psi).

— Meéfend hodnota (po nastaven{ nuly) = 980.0 mbar (14.7 psi)

— Hodnota proudu se také opravi.

Vyrobni nastaveni:
0.0

Damping switch (164)
Zobrazen{

Zobrazen{ polohy spinace DIP 4, ktery umoZiiuje zapnout a vypnout tlumen{ vystupniho
signdlu.
Zobrazeni:
n Off
Vystupnf signdl nenf tlumeny.
= On
Vystupni signdl je tlumeny. Konstanta tlumeni se definuje v parametru "Damping
value" - hodnota tlumeni (017) (184).

Vyrobni nastaveni
On - zap

Damping value (017)
Zadén{

Zadat €as tlumeni (¢asové konstanta t). Tlumeni ovlivn{ rychlost, kterou méfend hodnota
reaguje na zmeény tlaku.

Rozsah zadani:
0.0a2999.0 s

Vyrobni nastaveni:
2.0 s nebo podle Gdajti objednévky

Press. eng. unit (125)
Vybér

Vybrat jednotku tlaku.
Po vybéru nové jednotky tlaku se pfepocitaji parametry tlaku a zobraz{ se s novou
jednotkou.

Volby:

mbar, bar

mmH20, mH20, inH20
ftH20

Pa, kPa, MPa

psi

mmHg, inHg

kgf/cm?

Vyrobni nastaveni:
mbar nebo bar v zdvislosti na jmenovitém rozsahu méfen{ event. podle tidajt objednévky
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Nézev parametru

Popis

Temp. eng. unit (126)
(jen pro Cerabar M a
Deltapilot M)

Vybér

Vybrat jednotku pro méfené hodnoty teploty.

% Pozndmka!

Nastaven{ ovlivn{ jednotku parametru "Sensor temp." - teplota senzoru.

Volby:

m °C

m °F

n K

Vyrobni nastaveni:
°C

Sensor temp. (110)

(jen Cerabar M a Deltapilot
M)

Zobrazen{

Zobrazen{ teploty aktudlné naméfené v senzoru. Tato hodnota se mtze lisit od procesn{
teploty.

Odbornik — Méfeni — Tlak

Nézev parametru

Popis

Switch P1/P2 (163)
Zobrazen{

Zobrazuje, jestli je spina¢ DIP "SW/P2High" (spina¢ DIP 5) zapnuty.

Poznémka!
Spina¢ DIP "SW/P2High" ovlivni, které pfipojen{ tlaku odpovidd vysokotlaké strané.

Zobrazeni:

= Nastaven{ SW
"SW/P2 High" je vypnuté: Parametr "High pressure side" (006) - vysokotlakd strana
(006) urcuje, které pfipojeni tlaku odpovidd vysokotlaké strané.

= P2 High
"SW/P2 High" je zapnuty: Pfipojen{ P2 odpovidd vysokotlaké strané, nezdvisle na
nastaven{ parametru "High pressure side" (006) - vysokotlakd strana. (006).

Vyrobni nastaveni:

Nastaven{ SW
High pressure side (006) | Urcuje, které pfipojeni tlaku odpovidd vysokotlaké strané.
(183)
Vybeér %Poznémkal
Toto nastaven{ je platné, kdyz spina¢ DIP "SW/P2High" je vypnuty (viz parametr
"Pressure side switch" (163) - sepnout vytlacnou stranu (163)). Jinak je v kazdém pfipadé
P2 vysokotlakou stranou.
Vybér:
= Pl High
Pfipojent tlaku P1 je vysokotlakd strana.
» P2 High
Pfipojen tlaku P2 je vysokotlakd strana.
Vyrobni nastaveni
P1 High
Set LRV (013) Nastavit zac¢dtek méfeni - bez referenc¢niho tlaku.
Zobrazen{ Zadat hodnotu tlaku pro dolnf hodnotu proudu (4 mA).

Vyrobni nastaveni:
0.0 nebo podle tidajt objednévky

Set URV (014)
Zobrazen{

Nastavit konec méfen{ - bez referenéntho tlaku.
Zadat hodnotu tlaku pro horni hodnotu proudu (20 mA).

Vyrobni nastaveni:
Hornf limity méfen{ event. podle Gidaj objednavky.
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Dodatek

Nézev parametru

Popis

Meas. pressure (020)
Zobrazen{

Zobrazen{ naméfeného tlaku podle sef{zenf senzoru, nastaven{ polohy a tlumeni.
Cerabar M a Deltapilot M:

Hodnota simulace
Tlak  —————

i
|
Trim Nastav. i v Elektr. ) Proud.
- Tlumeni .
Senzor senzoru polohy " Delta P ® ® vystup

Tlak Tlak Tlak Naméreny
senzoru po opravé polohy  po tiumeni  tlak
PO1-FMX21xxxx-05-xx-xx-en-009
Deltabar M:

Blok prevodniku

Naméreny
tlak

Trim Nastav. 0 . Proud.
Senzor senzoru polohy Tlumeni vystup
Tlak Tlak po Tlak
senzoru opravé polohy po tlumeni

PO1-PMD55xxx-05-xx-xx-en-008

Sensor pressure (109)
Zobrazen{

Zobrazen{ naméfeného tlaku pfed sef{zenim senzoru a nastavenim polohy.

Corrected press. (172)
Zobrazen{

Zobrazen{ naméfeného tlaku po sefizen{ senzoru a nastaveni polohy.

Pressure af. damp (111)
Zobrazen{

Zobrazen{ naméfeného tlaku po sefizen{ senzoru, nastaven{ polohy a tlumeni.
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Odbornik — Méfeni — Hladina

Nézev parametru Popis
Level selection (024) Vybrat metodu vypoctu hladiny.
Vibér Volby:

= [n pressure - v tlaku
U této volby hladiny se ur¢i dva pary hodnot tlak-hladina. Hodnota hladiny se zobrazi
pifmo v jednotce, kterd se vybere parametrem "Output unit" - vystupn{ jednotka.

= [n height - ve vySce
U této volby se ur¢i dva pary hodnot vy$ka/hladina. Z naméfeného tlaku pfistroj na
zdkladé hustoty vypocitd nejdfive vysku. Nésledné se z toho na zdkladé dvou urcenych
pért hodnot ve vybrané volbé "Output unit" - jednotka vystupu vypocitd hladina.

Vyrobni nastaveni:
In pressure - v tlaku

Output unit (025) Jednotka pro zobrazeni méfené hodnoty hladiny pfed linearizaci.

Vybér
% Pozndmkal
Vybrand jednotka se pouZzivé jen k popisu méfené hodnoty. To znamend, Ze pfi volbé nové

vystupn{ jednotky se pfepocitd méfend hodnota.

Priklad:

= Aktudlni méfend hodnota: 0.3 ft
= Novd vystupn{ jednotka: m

m Novéd méfend hodnota: 0.3 m

Volby

%

mm, ¢cm, dm, m
ft, inch

m3, in3

L, hl

fit3

gal, Igal

kg, t

b

Vyrobni nastaveni:
%

Height unit (026) Vybrat jednotku vySky. Nameéfeny tlak se pfepocitd parametrem "Adjust density" -
Vybér nastaven{ hustoty do vybrané jednotky vysky.

Pfedpoklad

"Level selection" = "In height" - vybér hladiny = ve vySce

Volby

= mm

m

inch

ft

Vyrobni nastaveni:
m

Calibration mode (027) Vybrat rezim kalibrace.

Vibér Volby:

» Wet - mokrd
Mokra kalibrace se provad{ plnénfm a vypusténim zésobniku. U dvou réznych vysek
hladiny se zadand hodnota vy3ky hladiny, objemu, mnoZstvi nebo v % pfifadf tlaku
naméfenému v tomto okamziku (parameter "Empty calibration" - prézdnd kalibrace a
"Full calibration" - Giplnd kalibrace).

m Dry - suchd
Suchad kalibrace je teoretickd kalibrace. U této kalibrace se ur¢uji dva pary hodnot tlak-
hladina nésledujicimi parametry: "Empty calib." - prdzdnd kalibrace, "Empty pressure" -
prézdny tlak, "Full calib." - iplnd kalibrace , "Full pressure" - Gplny tlak.

Vyrobni nastaveni:
Wet - mokrd
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Dodatek

Nézev parametru

Popis

Empty calib. (028)
Zadéni

Zadat vystupn{ hodnotu pro doln{ bod kalibrace (prazdny zdsobnik).
Musf se pouZit jednotka definovand v "Output unit" - vystupn{ jednotka.

%\ Pozndmka!

m U mokré kalibrace se mus{ zadat hladina (prézdny zésobnik). Pfslu$ny tlak pfistroj
automaticky zaznamend.

m U suché kalibrace nenf nutné zadat hladinu (prdzdny zésobnik). U volby hladiny "In
pressure" - v tlaku je nutné v parametru "Empty pressure (029)" - prazdny tlak (029)
zadat pifslusny tlak. U volby hladiny "In height" - ve vy$ce je nutné v parametru
"Empty height (030)" - prdzdnd vyska (030) zadat pfisluSnou vysku.

Vyrobni nastaveni:
0.0

Empty pressure (029)
Zadéni/Zobrazen{

Zadat hodnotu tlaku pro dolnf bod kalibrace (prazdny zdsobnik).
— Viz také "Empty calib. (028)" - prdzdnd kalibrace (028).

Pfedpoklad

m "Level selection" = In pressure - vybér hladiny = v tlaku
"Calibration mode" = Wet (jen zobrazen{ ), Dry (zadat) - rezim kalibrace = mokrd,
suchd

Vyrobni nastaveni:
0.0

Empty height (030)
Zadéni/Zobrazen{

Zadat hodnotu vy$ky pro doln{ bod kalibrace (prdzdny zdsobnik). Jednotku vybrat
parametrem "Height unit (026)" - jednotka vysky (026).

Pfedpoklad:
m "Level selection" = in height - vybér hladiny = ve vySce a "Calibration mode" = wet (jen
zobrazeni) , Dry (zaddni) - reZim kalibrace = mokrd, sucha

Vyrobni nastaveni:
0.0

Full calib. (031)
Zadéni

Zadat vystupn{ hodnotu pro horni bod kalibrace (plny zdsobnik).
Je nutné pouzit definovanou jednotku ve "Output unit" - vystupni jednotka.

% Pozndmka!

m U mokré kalibrace je nutné zadat hladinu (plny zésobnik). Pfislusny tlak pfistroj
automaticky zaznamena.

m U suché kalibrace nenf nutné zadat hladinu (plny zdsobnik). U vybéru hladiny "In
pressure” - v tlaku je nutné piislusny tlak zadat v parametru "Full pressure (030)" -
uplny tlak.

Vyrobni nastaveni:
100.0

Full pressure (032)
Zaddn{/Zobrazen{

Zadat hodnotu tlaku pro horn{ bod kalibrace (plny zésobnik).
— Viz také "Full calib." - Giplnd kalibrace.

Predpoklad
m "Level selection" = in pressure - vybér hladiny = v tlaku a "Calibration mode" = wet
(jen zobrazenf), Dry (zaddni) - reZim kalibrace = mokrd, suchd

Vyrobni nastaveni:
Horn{ limity méfeni (URL) senzoru

Full height (033)
Zadéni/Zobrazen{

Zadat hodnotu vy$ky pro horn{ bod kalibrace (plny zdsobnik). Jednotku vybrat
parametrem "Height unit" - jednotka vysky.

Pfedpoklad:
m "Level selection" = in height - vybér hladiny = ve vySce a "Calibration mode" = wet (jen
zobrazeni), Dry (zadén{) - reZim kalibrace = mokrd, suchd

Vyrobni nastaveni:
Pfepocitat hornf limity méfen{ (URL) na jednotku hladiny

Density unit (127)
Zobrazen{

Vybrat jednotku hustoty. Naméfeny tlak se pfepocitd parametry "Height unit" - jednotka
vysky, "Density unit" - jednotka hustoty a "Adjust density" - hastaven{ hustoty.

Vyrobni nastaveni:
= g/cm?
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Nézev parametru

Popis

Adjust density (034)
Zadén{

Zadat hustotu média, pomocf které se provede nastaveni. Naméteny tlak se pfepocitd
parametrem "Height unit" - jednotka vysky a "Adjust density" - nastaven{ hustoty.

Vyrobni nastaveni:
1.0

Process density (035)
Zaddan{

Zadat novou hodnotu hustoty pro opravu hustoty.

Kalibrace je provedend napt. s médiem vodou. Nyn{ by se mél zdsobnik pouZit pro jiné
médium s jinou hustotou. Béhem zaddni nové hodnoty hustoty do parametru "Process
density" - procesnf hustota se odpovidajicim zplisobem opravi kalibrace.

% Pozndmka !

KdyZ se po provedeni mokré kalibrace pfepne parametrem "Calibration mode" - reZim
kalibrace na mokrou kalibraci, je pfed pfepnutim do parametru "Adjust density" -
nastaven{ hustoty a "Process density" - procesni hustota nutné spravné zadat hustotu.

Vyrobni nastaveni:
1.0

Level before lin. (019)
Zobrazen{

Zobrazen{ hodnoty hladiny pfed linearizaci.

Odbornik — Méfeni — Linearizace

Nézev parametru Popis
Lin. mode (037) Vybrat rezim linearizace.
Vyber Volby:

= Linear

Hladina se vydévd bez pfepoctu. Vyddva se "Level before lin." - hladina pfed linearizaci.
m Erase table
Stdvajicf lineariza¢n{ tabulka se smaze.
= Manual entry (nastavi tabulku do rezimu editace, vystupuje alarm):
Ruénf zaddn{ pard hodnot tabulky (hodnota X a hodnota Y).
m Semiautomatic entry (nastavi tabulku do reZimu editace, vystupuje alarm):
Pro tento rezim zaddn{ se zdsobnik postupné plnif nebo vypousti. Pfistroj pfed
prepnutim automaticky zaznamend hodnotu hladiny (hodnota X). P¥islusnd hodnota
objemu, mnozZstvi nebo hodnota v % se zadd ru¢né (hodnota Y).
= Activate table
Tato volba umoZiiuje kontrolu a aktivaci zadané tabulky. Pfistroj zobrazuje hladinu po
linearizaci.

Vyrobni nastaveni:
Linear - linedrn{

Unit after lin. (038)
Vybér

Vybrat jednotku objemu (hodnota Y).

Volby:

%

c¢m, dm, m, mm
hl

in3, ft3, m3
1

in, ft

kg, t

b

gal

Igal

Vyrobni nastaveni:
0,
%

Line numb. (039)
Zadan{

Zadat aktudlnf bod tabulky.
Nésledujici zaddn{ v "X-value" - hodnota X a "Y-value" - hodnota Y se vztahuji k tomuto
bodu.

Rozsah zadani:
m 1az32
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Dodatek

Nézev parametru

Popis

X-value (193/040)
Zobrazeni/Zadan{

Ke kazdému bodu tabulky zadat event. potvrdit hodnotu X (hladina pted linearizacf).

% Pozndmka!

m U "Lin. mode" = "Manual" - rezim linearizace = ru¢nf je nutné zadat hodnotu hladiny.
» U "Lin. mode" = "Semiautomatic" - rezim linearizace = poloautomaticky se zobraz{
hodnota hladiny, je nutné ji potvrdit zaddnim paru hodnot Y.

Y-value (041)
Zadén{

Ke kazdému bodu tabulky zadat hodnotu Y (hodnota po linearizaci). Jednotka se ur¢i
v "Unit after lin." - jednotka po linearizaci.

%\ Pozndmka!

Lineariza¢n{ tabulka musf byt monoténn{ (stoupajici nebo klesajici).

Edit table (042)
Vybér

Vybrat funkci pro zaddn{ tabulky.

Volby:

m Next point: Zadat dal$f bod.

m Current point: Zistat u aktudlnfho bodu, aby se napf. opravila chyba.

= Previous point: Vrétit se zpét k pfedchozimu bodu, aby se napt. opravila chyba.

m Insert point: Doplnit pomocny bod (viz niZe uvedeny piiklad).

m Delete point: Smazat aktudln{ bod (viz niZe uvedeny pifklad).

Pfiklad: Doplnit bod, zde napt. mezi 4. a 5. bod

— Parametrem "Line-numb." - &islo fadku vybrat bod 5.

— Parametrem "Edit table" - editace tabulky vybrat volbu "Insert point"- doplnit bod.

— Pro parametr "Line-numb" - &islo fadku se zobraz{ bod 5. Zadat nové hodnoty pro
parametry "X-value" - hodnota X a "Y-value" - hodnota Y.

Pfiklad: Smazat bod, zde napt. bod 5.

— Parametrem "Line-numb." - &islo fédku vybrat bod 5.

— Parametrem "Edit table" - editace tabulky vybrat volbu "Delete point" - smazat bod.

— Bod 5 se smaZe. V3echny dals{ body se posunou o jedno ¢islo fadku dopfedu, to
znamend, Ze bod 6 je po mazéni bod 5.

Vyrobni nastaveni:
Next point - dals{ bod

Tank description (173)
Zaddn{

Zadat popis nddrze (max. 32 znakd)

Tank content (043)
Zobrazen{

Zobrazen{ hodnoty hladiny po linearizaci.

Odbornik — Méfeni — Priatok (Deltabar M)

Nézev parametru Popis
Flow type (044) Vybrat typ pratoku.
Vyber Volby:

= Volume process cond. (objem za provoznich podminek)

= Volume norm. cond. (normovany objem za normdlnich podminek v Evropé:
1013,25 mbar a 273,15 K (0 °C))

= Volume std. cond. (standardni objem za standardnich podminek v USA: 1013,25 mbar
(14,7 psi) a 288,15 K (15 °C/59 °F))

m Mass (mnozstvi za provoznich podminek)

m Flow in % - prétok v %

Vyrobni nastaveni:
Flow in % - pratok v %
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Nézev parametru

Popis

Mass flow unit (045)
Vybér

Vybrat jednotku hmotnostntho pritoku.

Béhem reZimu pritoku (typ prétoku) se vSechny parametry prétoku po vybéru nové
jednotky prétoku pfepocitajf a zobraz{ se s novou jednotkou. P¥i zméné rezimu pritoku
nenf pfepocet mozny.

Pfedpoklad:
n "Flow type" (044) = Mass - typ priitoku (044) = mnozZstvi, hmota

Volby:

m g/s, kg/s, kg/min, kg/h

= t/s, t/min, t/h, t/day

m 0z/s, 0z/min

m Ib/s, Ib/min, Ib/h

= ton/s, ton/min, ton/h, ton/day

Vyrobni nastaveni:
kg/s

Norm. flow unit (046)
Vybér

Vybrat jednotku normovaného objemového pritoku.

Béhem rezimu priitoku (typ prétoku) se vSechny parametry priitoku po vybéru nové
jednotky pritoku piepocitajf a zobraz{ s novou jednotkou. P¥i zméné reZimu prétoku nenf
pfepoCet mozny.

Pfedpoklad:
» "Flow type" (044) = Volume norm. cond. - typ pritoku (044) = objem normované
podminky

Volby:
» Nm3/s, Nm3/min, Nm3/h, Nm3/day

Vyrobni nastaveni:
Nm3/s

Std. flow unit (047)
Vybér

Vybrat standardn{ jednotku objemového priitoku.

Béhem reZimu priitoku (typ prétoku) se vSechny parametry prétoku po vybéru nové
jednotky pritoku prepocitajf a zobraz{ s novou jednotkou. P¥i zméné rezimu prétoku nenf
pfepocet mozny.

Pfedpoklad:

= "Flow type" (044) = Volume std. cond. - typ priitoku (044) = objem standardn{
podminky

Volby:

= Sm3/s, Sm3/min, Sm3/h, Sm3/day

m SCFS, SCFM, SCFH, SCFD

Vyrobni nastaveni:
Smd/s

Flow unit (048)
Vybér

Vybrat standardn{ jednotku objemového priitoku.

Béhem reZimu priitoku (typ prétoku) se vSechny parametry préitoku po vybéru nové
jednotky pritoku pfepocitajf a zobraz{ s novou jednotkou. P¥i zméné rezimu prétoku nenf
pfepocet mozny.

Priedpoklad:

= "Flow type" (044) = Volume process cond. - typ priitoku (044) = objem procesni
podminky

Vybér:

dm3/s, dm3/min, dm3/h

m3/s, m3/min, m3/h, m3/day

1/s,1/min, 1/h

hl/s, hl/min, hl/day

ft3/s, ft3/min, {t3/h, ft3/day

ACFS, ACFM, ACFH, ACFD

ozf/s, ozf/min

US Gal/s, US Gal/min, US Gal/h, US Gal/day, MGal/day

Imp. Gal/s, Imp. Gal/min, Imp. Gal/h

bbl/s, bbl/min, bbl/h, bbl/day

Vyrobni nastaveni:
m3/s




Cerabar M, Deltabar M, Deltapilot M / HART Dodatek

Nézev parametru Popis

Max. flow (009) Zadat maximdln{ pratok snimace pulzniho tlaku.

Zadéani Viz také projekénf listy snimace pulzniho tlaku. Maximaln{ prétok se pfifadf
maximdlnimu tlaku, ktery se zadd parametrem "Max. pressure flow" (010) - max. tlak
(010).

% Pozndmka!

Parametrem "Linear/Sqroot" (055) - linedrn{/druhd odmocnina (055) definujete
proudovy signdl pro provozn{ reZim priitok. Pro nastaven{ "square root" - druhd
odmocnina plati:

Kdyz se pro "Max. flow" (009) - maximan{ préitok (00) zadd novd hodnota, zmeéni se
také hodnota pro "Set URV" (057) - nastaven{ URV - nastaven{ konce méfen{. Parametr
"Set URV" (057) - nastaven{ URV (057) se pouZivé k pfifazen{ pritoku horn{ hodnoté
pritoku. KdyZ je nutné hornf hodnoté proudu pfifadit jinou hodnotu nez hodnotu pro
"Max. flow" (009) - max. prétok (009), vybere se poZadovand hodnota pro "Set URV"
(057) - nastaveni URV (057).

Vyrobni nastaveni:
100.0

Max. pressure flow (010) | Zadat maximdln{ tlak snimace pulzniho tlaku.
Zadan{ — Viz projekénf listy snimace pulzniho tlaku. Tato hodnota se pfifadf maximdln{ hodnoté
priitoku, kterd je definovand v parametru "Max. flow" (009) - maximén{ priitok (009).

% Pozndmka!

Parametrem "Lienar/Sqroot" (055) - linedrni/druhd odmocnicna se definuje proudovy
signél pro provozni rezim "Flow" - priitok. Pro nastaven{ "linear" - linedrnf plati:

KdyZ se pro "Max. pressure flow" (010) - max. tlak (010) zad4d nové hodnota, zmén{ se
také hodnota pro "Set URV" (014) - nastavit URV (014). Parametrem "Set URV" (014) -
URV (014) se k hornf hodnoté proudu pfifad{ hodnota tlaku. KdyZ chcete hornf hodnoté
proudu pfifadit jinou hodnotu neZ hodnotu pro "Max. press. flow" (010) - max. tlak
(010), je nutné pozadovanou hodnotu zadat pro "Set URV" (014) - nastaven{ URV (014).

Vyrobni nastaveni:
Hornf limit méfen{ (URL) senzoru

Set low-flow cut-off (049) | Zadat spinaci bod potlaceni malého mnozstvi.
Zadén{ Hystereze mezi spinacim a vypinacim bodem je vzdy 1 % maximdln{ hodnoty pritoku.

Rozsah zadani:
Vypinaci bod: 0...50 % hodnoty kone¢ného priitoku ("Max. flow" (009) - max. priitok

(009)).
® _Q @ _Q
Qmax Qmax /
6%
5%

0% Ap 0% Ap

PO1-PMD7xxxx-05-xx-xx-xx-000

Vyrobni nastaveni:
5 % (hodnoty maximdln{ hodnoty prétoku)

Flow (018) Zobrazen{ aktudln{ hodnoty prétoku.
Zobrazen{

Odbornik —» Méfeni — Limity senzoru

Nézev parametru Popis

LRL sensor (101) Zobrazen{ dolnfho limitu senzoru.
Zobrazen{

URL sensor (102) Zobrazen{ horntho limitu senzoru.
Zobrazen{
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Odbornik — Méfeni — Trim senzoru

Nézev parametru

Popis

Lo trim measured (129)
Zobrazen{

Zobrazen{ pfipojeného referencntho tlaku k pfevzeti pro dolnf kalibra¢ni bod.

Hi trim measured (130)
Zobrazen{

Zobrazen{ pfipojeného referen¢niho tlaku k pfevzeti pro hornf kalibra¢n{ bod.

Lo trim sensor (131)
Zadan{

Rekalibrace senzoru zaddnim pozadovaného tlaku za sou¢asného, automatického prevzeti
pfipojeného referen¢ntho tlaku pro doln{ kalibra¢n{ bod.

Hi trim sensor (132)
Zadan{

Rekalibrace senzoru zaddnim pozadovaného tlaku za souc¢asného, automatického ptevzeti
pfipojeného referen¢ntho tlaku pro hornf kalibra¢ni bod.

10.2.3 Vystup

Odbornik — Vystup — Proudovy vystup

Nézev parametru

Popis

Output current (054)
Zobrazen{

Zobrazen{ aktudln{ hodnoty proudu.

Alarm behav. P (050)
Vybér

Nastaveni proudového vystupu pfi pfekrocen{ event. podkroceni, nedosaZen{ limit
senzoru.

Volby:
m Warning - varovan{
Piistroj pokracuje v méteni. Zobraz{ se chybové hldseni.
= Alarm - alarm
Proudovy vystup pfebird hodnotu, kterou je mozné definovat ve funkci "Output fail
mode" — vystup reZim pfi zdvadé.
= NAMUR - NAMUR
— Nedosazen{ dolnfho limitu senzoru: Proudovy vystup = 3.6 mA
— Proudovy vystup pfebird hodnotu 21 aZ 23 mA v zavislosti na nastaven{ parametru
"High alarm curr." (052) - max. proud alarmu (052).

Vyrobni nastaveni:
Warning - varovén{

Alarm cur. switch (165)

Zobrazen{ stavu sepnutf spinace DIP 3 "SW/alarm min."

Zobrazeni

n AF
Proud alarmu md hodnotu definovanou v "Output fail mode" (051) - vystup reZim
pii zdvadé

= Alarm min
Proud alarmu je 3,6 mA nezdvisle na nastaven{ softwaru.

Output fail mode (190)
Vybér

Vybrat proud pfi alarmu.
Pii alarmu ptebird proud a graf hodnotu proudu specifikovanou timto parametrem.

Volby:

m Max. (110%): Moznost nastaveni od 21 do 23 mA
Max: MoZnost nastaveni od 21 do 23 mA — viz také "High alarm curr. (052)" - vysoky
proud pfi alarmu (052)

m Hold: Ztistévé zachovand posledni naméfend hodnota

= Min. (-10%): 3.6 mA

Vyrobni nastaveni:
Max. alarm 110% (22 mA)

High alarm curr. (052)
Zadanf

Zadat hodnotu proudu pro maximén{ proud alarmu.
— Viz také "Output fail mode" - vystup rezim pfi zdvadé.

Rozsah zadani:
21 az 23 mA

Vyrobni nastaveni:
22 mA
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Dodatek

Nézev parametru

Popis

Set min. current (053)
Zadén{

Zadat doln{ limit proudu.
Nékteré vyhodnocovac piistroje neakceptujf mensi proud nez 4.0 mA.

Volby:
= 3.8 mA
= 4.0 mA
Vyrobni nastaveni:
3.8 mA
Lin./SQRT switch (133) Zobrazen{ stavu sepnutf spinace DIP 4 "SW/SQRT".
Zobrazen{ Zobrazeni
= SW
Charakteristika vystupniho signélu se provad{ nastavenim v parametru "Linear/Sqroot"
(005) - linedrni/druhd odmocnina (055)
= Square root
Charakteristika proudového vystupu se provad{ funkcf druhé odmocniny, nezévisle na
nastaven{ software.
Tato charakteristika je potfebnd pro méfenf prétoku diferencidlniho tlaku.
Linear/Sqroot (055) Definovat proudovy signél pro rezim méfen{ "Flow" - priitok.
Vybér Viz také: "Set LRV" (056) - nastaven{ LRT (056) a "Set URV" (057) - nastaven{ URV (057).
Pfedpoklad:
m "Measuring mode" (005) = Flow - Rezim méfenf (005) = priitok
Volby:
m Linear - linedrni
Pro proudovy vystup se pouzivé linedrn{ signal tlaku. Vypocet pritoku se vypocitava
v sériové zapojené jednotce.
m Flow (square root) - priitok (druhd odmocnina)
Pro proudovy vystup se pouzivéd odmocnény signdl prétoku. Proudovy signdl "Flow
(square root)" - priitok (druhd odmocnina) se zobraz{ na mistnim displeji se symbolem
odmocniny.
Vyrobni nastaveni:
Square root - druhd odmocnina
Get LRV (015) Nastavit zac4tek méfeni - k piistroji je pfipojeny referencnf tlak.
Zadén{ Tlak pro dolnf hodnotu proudu (4 mA) je pfipojeny k pffstroji. Volbou "Confirm" - potvrdit

(jen v rezimu méfen{ tlaku)

se pfifad{ pfipojend hodnota tlaku dolnf hodnoté proudu.
Volby:

= Abort - pferusit

m Confirm - potvrdit

Set LRV (056, 013, 166,

Nastavit hodnotu tlaku pro dolnf hodnotu proudu (4 mA).

168,) . Vyrobni nastaveni:
Zadan{ 0.0 % v rezimu méfen{ hladiny;
0.0 mbar/bar event. podle idaj objedndvky v reZimu méfeni tlaku
0.0 m3/h v rezimu méFen priitoku
Get URV (016) Nastavit konec méfen - referencnf tlak je pfipojeny k pistroji.
Zadén{ Tlak pro horn{ hodnotu proudu (20 mA) je pfipojeny k pfistroji. Volbou "Confirm" -

(jen v rezimu méten{ tlaku)

potvrdit se pfifadi pfipojené hodnoté tlaku hornf hodnota proudu.
Volby:

= Abort - pferusit

m Confirm - potvrdit

Set URV (057, 014, 167,
169)
Zadan{

Nastavit hodnotu tlaku pro horn{ hodnotu proudu (20 mA).

Vyrobni nastaveni:

100.0 % v rezimu méfen{ hladiny;

Senzor URL nebo podle ddajt objedndvky v rezimu méfen{ tlakuy;
3600 m3/h v rezimu méfenf priitoku

Startcurrent (134)
Zaddnf

PouZit tuto funkci k zadédni po¢dte¢niho proudu.
Toto nastaven{ platf také v rezimu Multidrop HART.
Volby:

= [2mA

= Max Alarm (22 mA, bez moZnosti nastaveni)

Vyrobni nastaveni:
12 mA
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Nézev parametru Popis
Curr. trim 4mA (135) Zadat hodnotu proudu pro dolni bod (4 mA) linedrnich regresnich kiivek proudu.
Zadan{ Timto parametrem a "Curr. trim 20mA" - trim proudu 20 mA je moZné proudovy vystup

piizplisobit podminkdm pfenosu.

Setizen{ proudu pro dolnf bod provést nésledujicim zptisobem:

1.V parametru "Simulation mode" - rezim simulace vybrat volbu "Current" - proud.
2.V parametru "Sim. current" - simulace proudu nastavit hodnotu 4 mA.

3. Zadat hodnotu proudu naméfenou vyhodnocovacim pfistrojem v parametru "Curt.
trim 4 mA" - trim proudu 4mA.

Rozsah zadani:
Naméteny proud +0.2 mA

Vyrobni nastaveni:
4 mA

Curr. trim 20mA (136) Zadat hodnotu proudu pro hornf bod (20 mA) linedrnich regresivnich kfivek proudu.
Zadan{ Timto parametrem a "Curr. trim 4mA" - trim proudu 4 mA je moZné proudovy vystup
piizplisobit podminkdm pfenosu.

Setizen{ proudu pro dolnf bod provést nésledujicim zptisobem:
1.V parametru "Simulation mode" - rezim simulace vybrat volbu "Current" - proud.
2. 'V parametru "Sim. current" - simulace proudu nastavit hodnotu 20 mA.

3. Zadat hodnotu proudu naméfenou vyhodnocovacim pfistrojem v parametru "Curt.
trim 20 mA" - trim proudu 4mA.

Rozsah zadéni:
Naméfeny proud +0.2 mA

Vyrobni nastaveni:

20 mA
Offset trim 4mA (137) Zobrazen{ rozd{lu mezi 4 mA a hodnotou zadanou pro parametr "Curt. trim 4mA" - trim
Zobrazen{ proudu 4 mA.

Vyrobni nastaveni:
0

Offset trim 20mA (138) Zobrazen{ rozdilu mezi 20 mA a hodnotou zadanou pro parametr "Curr. trim 20 mA" -
Zobrazen{ trim proudu 20 mA.

Vyrobni nastaveni:
0
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Dodatek

10.2.4 Komunikace

Odbornik — Komunikace — Konfigurace HART

Nézev parametru

Popis

Burst mode (142)
Vybér

Zapnout a vypnout ndrazovy rezim.
Volby:

= On - zap

n Off - vyp

Burst option (143)
Zadén{

PouZit tento parametr k zaddn{ pifkazu HART, ktery se md poslat k Master.

Volby:

m | (ptikaz HART 1)

m 2 (pfikaz HART 2)

m 3 (ptikaz HART 3)

m O (ptikaz HART 9)

m 33 (pitkaz HART 33)

Vyrobni nastaveni:
1 (ptikaz HART 1)

Current mode (144)
Vybér

Nastavit rezim proudu u komunikace HART.

Volby:
= Signaling - sighalizace
Pfenos métené hodnoty proudu
= Fixed - stdly
Stdly proud 4.0 mA (reZim Multidrop)
(pfenos méfené hodnoty jen pfes digitdlni komunikaci HART)

Vyrobni nastaveni:
Signaling - signalizace

Bus address (145)
Zadén{

Zadat adresu, ptes kterou se md provést vymeéna dat ptes potokol HART.

(HART 5.0 Master: Rozsah 0 aZ 15, kde adresa = 0 vyvold nastaveni "Signaling" -

signalizace; HART 6.0 Master: Rozsah 0 az 63)

Vyrobni nastaveni:
0

Preamble number (146)
Zadén{

Zadat pocet preambulf v protokolu HART (synchronizace modul modemu podél drahy
pfenosu, kazdy modul modemu by mél "spolykat" jeden byte; min. 2 byte musf byt

preambule.)

Rozsah zadani:
2 az 20

Vyrobni nastaveni:
5

Odbornik — Komunikace — Informace HART

Nézev parametru

Popis

Device type code (105)
Zobrazen{

Zobrazen{ ¢iselného identifika¢niho kédu.
Pro Deltabar M: 33

Pro Deltapilot: 35

Pro Cerabar: 25

Device revision (108)
Zobrazen{

Zobrazen{ revize pfistroje
napf.: 1

Manufacturer ID (103)
Zobrazen{

Zobrazen{ vyrobniho ¢fsla v desitkovém ¢iselném formadtu.
Zde: 17 Endress+Hauser

HART revision (180)
Zobrazen{

Zobrazen{ revize HART.
Zde: 6

Descriptor (139)
Zaddnf

Zadat popis tagu - méficiho mista (max. 16 znakd).

HART message (140)
Zadén{

Zadat hlasen{ - popis méfictho mista (max. 32 znak).
Na Z&dost Master se toto hldSenf zasild protokolem HART.
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Nézev parametru

Popis

HART date (141)
Zadéni

Zadat datum posledn{ zmény konfigurace.

Vyrobni nastaveni:
DD/MM/YY (datum konecného testu)

Odbornik — Komunikace — Vystup HART

Nézev parametru

Popis

Primary value is (147)
Zobrazen{

Zobrazuje, jakd méfend veli¢ina se pfedd pfes protokol HART jako prvn{ procesni hodnota.

Zobrazen{ zdvis{ na vybraném "measuring mode" - rezimu méfeni:

— ReZim méfen{ "Pressure’- tlak: "Meas. pressure" - naméfeny tlak

— ReZim méfen{ "Level" - hladina, reZim linearizace - "Linear" - linedrnf: "Level before
lin." - hladina pted linearizac{

— ReZim méfeni "Level" - hladina, reZim linearizace "Activate table" - aktivace tabulky:
"Tank content" - obsah nddrze

Primary value (148)
Zobrazen{

Zobrazen{ prvn{ procesn{ hodnoty.
— Viz také "Primary value is" - prvni hodnota je.

Secondary val. is (149)
Zobrazen{

Druhd hodnota. Zobrazuje pfitazeni.

V zévislosti na reZimu méfen{ se mohou zobrazit ndsledujici procesn{ hodnoty:
— "Meas. pressure" - naméfeny tlak

— "Sensor pressure" - tlak senzoru

— "Corrected press." - opraveny tlak

— "Pressure af. damp" - tlak po tlumenf

— "Sensor temp." - teplota senzoru

— "Level before lin." - hladina pfed linearizac{

— "Tank content" - obsah nddrze

Secondary value (150)
Zobrazen{

Zobrazuje druhou procesn{ hodnotu — Viz také "Secondary val. is" - druhd hodnota je.

Third value is (151)
Zobrazen{

Zobrazuje pfifazen{ — Viz také "Secondary val. is" - druhd hodnota je.

Third value (152)
Zobrazeni

Zobrazuje tfetf procesn{ hodnotu — Viz také "Third val. is" - tfetf hodnota je.

4th value is (153)
Zobrazen{

Ctvrtd procesni hodnota. Zobrazuje pfifazeni — Viz také "Secondary val. is" - druhd
hodnota je.

4th value (154)
Zobrazen{

Zobrazuje ¢tvrtou procesni hodnotu — Viz také "4th value is" - ¢tvrtd hodnota je.

Odbornik — Komunikace — Vstup HART

Nézev parametru

Popis

HART input value (155)
Zobrazen{

Zobrazuje vstupni hodnotu HART.

HART input stat. (179)
Zobrazen{

Zobrazuje stav vstup HART
Bad/Uncertain/Good - $patny/nejisty/dobry.
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Dodatek

Nézev parametru

Popis

HART input unit (156)
Vybér

Vybrat jednotku vstupni hodnoty HART.

Volby:

= Unknown - nen{ dand
= mbar, bar

= mmH20, ftH20, inH20
= Pa hPa kPa, MPa
= psi

= mmHg, inHg
m Torr

= g/cm?, kg/cm?
n |b/ft?

® atm

m °C,°EK,R

Vyrobni nastaveni:
Unknown - nenf dand

HART input form. (157)
Vybér

Ur¢it formdt pro zobrazen{ vstupn{ hodnoty HART.

Volby:

m x.X (default) - standardn{ hodnota
B X.XX

B X.XXX

B X.XXXX

B X.XXXXX

Vyrobni nastaveni:
X.X

10.2.5 Aplikace

Odbornik — Aplikace (Cerabar M a Deltapilot M)

Nézev parametru

Popis

Electr. delta P (158)
Zaddnf

Vypnuti, zapnutf aplikace elektrody Delta P s extern{ nebo konstantnf hodnotou.

Volby:

Off - vyp
External value - externi hodnota
Constant - konstantn{

Vyrobni nastaveni:
Off - vyp

Fixed ext. value (174)
Zadén{

PouZit tuto funkci k zaddn{ konstantn{ hodnoty.

Hodnota se vztahuje k "HART input unit" - vstupn{ jednotce HART.

Vyrobni nastaveni:
0.0
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Dodatek Cerabar M, Deltabar M, Deltapilot M / HART

Odbornik — Aplikace — Sumadtor 1 (Deltabar M)

% Pozndmka!

U typu pritoku "Flow in %" - préitok v % nen{ sumadtor aktivni a nezobrazi se zde.

Nézev parametru Popis

Eng. unit totalizer 1 Vybrat jednotku pro sumadtor 1.
(058) (059) (060) (061)

Vybér Volby:

V zdvislosti na nastaven{ v parametru "Flow meas. type" (044) - typ prétoku (044)
poskytuje tento parametr seznam jednotek objemu, normovaného objemu, standardntho
objemu a jednotek mnoZstvi. Ve skupiné jednotek se podle vybéru nové jednotky objemu
event. mnozstvi pfepocitd parametr sumdtoru a zobraz{ se s novou jednotkou. Pfi zméné
rezimu priitoku se hodnota sumatoru nepfepocita.

Kéd k pffmému pfistupu zdvisi na vybraném "Flow meas. type" (044) - typu prétoku

(044):
— (058): Typ pritoku "Mass" - mnoZzstvi
— (059): Typ priitoku "Volume norm. cond."- objem normované podminky
— (060): Typ pratoku "Volume std. cond." - objem standardn{ podminky
— (061): Typ pritoku "Volume process cond." - objem procesni podminky
Vyrobni nastaveni:
m3
Totalizer 1 mode (175) Definovat reakci sumétoru.
Volby:

= Balanced: Zapoditajf se vSechny namétené priitoky (kladné i zdporné)

m Pos. flow only: Zapocitajf se jen kladné pratoky.

m Neg. flow only: Zapocitaj se jen zdporné pritoky.

= Hold: Nezapocitd se Zddny prétok. Sumdtor priitokdl zachové svou aktudln{ hodnotu.

Vyrobni nastaveni:
Pos. flow only - jen kladny prétok

Totalizer 1 failsafe (176) Definuje reakci sumdtoru pfi zdvadé.

Volby:

® Run: Nacitan{ pritoku pokracuje.

= Hold: Sumétor se zastavi a zachovd svou aktudlni hodnotu.

Reset Totalizer 1 (062) Timto parametrem se provede vynulovan{ sumdtoru 1 na hodnotu nula.

Vyber Volby:
= Abort (bez reset) - prerusit
m Reset - vynulovat

Vyrobni nastaveni:
Abort - pferusit

Totalizer 1 (063) Zobrazen{ celkové hodnoty priitoku sumdtoru 1. U hodnoty je moZzné provést reset,
Zobrazeni vynulovani{ parametrem "Reset totalizer 1" (062) - reset sumdtoru 1 (062). Parametr
"Totalizer 1 overflow" (064) - sumadtor 1 pfeteceni (064) zobraz{ pfeteceni.

Pfiklad: Hodnota 123456789 m3 se zobrazuje nésledujicim zptisobem:
— Sumétor 1: 3456789 m3
— Sumétor 1 pfete¢enf: 12 E7 m®

Totalizer 1 overflow (064) | Zobrazeni hodnoty pfetecen{ sumdtoru 1.
Zobrazen{ — Viz také "Totalizer 1" (063) - sumdtor 1 (063).
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Dodatek

Odbornik — Aplikace — Sumator 2 (Deltabar M)

% Pozndmka!

U typu pritoku "Flow in %" - préitok v % nen{ sumdtor aktivni a nezobraz{ se zde.

Nézev parametru

Popis

Eng. unit totalizer 2
(065) (066) (067) (068)
Vybér

Vybrat jednotku sumdtoru 2.
— Viz také "Eng. unit totalizer 1" - sumdtor 1 jednotka

Kéd pro pfmy ptistup zévisi na vybraném parametru "Flow meas. type" (044) - typ
pritoku (044):

— (058): Typ pritoku "Mass" - mnoZzstvi

— (059): Typ pritoku "Gas norm. cond."- plyn normované podminky

— (060): Typ pratoku "Gas std. cond." - plyn standardnf podminky

— (061): Typ priitoku "Volume process cond." - objem procesni podminky

Vyrobni nastaveni:
md

Totalizer 2 mode (177)

Definovat reakci sumdtoru.

Volby:

m Balanced: Zapocitajf se vSechny namétené priitoky (kladné i zdporné)

m Pos. flow only: Zapocitajf se jen kladné pritoky.

m Neg. flow only: Zapocitaj se jen zdporné pritoky.

m Hold: Nezapocitd se Zddny prétok. Sumdtor pritok{i zachové svou aktudln{ hodnotu.

Vyrobni nastaveni:
Pos. flow only - jen kladné prétoky

Totalizer 2 failsafe (178)

Definovat reakci sumdtort pfi zdvadeé.

Volby:

® Run: Nacitdnf pokracuje.

= Hold: Sumator se zastavi a zachovd svou aktudlni hodnotu.

Totalizer 2 (069)
Zobrazen{

Zobrazen{ celkové hodnoty priitoku sumdatoru 2. Parametr "Totalizer 2 overflow" (070) -
sumadtor 2 pteteCeni (070) zobraz{ pfeteceni.
Viz pifklad pro "Totalizer 1" - sumdtor 1

Totalizer 2 overflow (070)
Zobrazen{

Zobraz{ hodnotu pfete¢n{ sumétoru 2.
Viz piiklad pro "Totalizer 2" - sumdtor 2.

10.2.6 Diagnostiky

Odbornik — Diagnostiky

Nézev parametru

Popis

Diagnostic code (071)
Zobrazen{

Zobrazen{ aktudlniho diagnostického hldSeni s nejvyssi prioritou.

Last diag. code (072)
Zobrazen{

Zobrazen{ poslednfho diagnostického hldSent, které se vyskytlo a bylo odstranéno.

% Pozndmka!

» Digitdln{ komunikace: Zobraz{ se posledni hldSeni.
m Parametrem "Reset logbook" - reset denfku je moZné smazat hld$en{ uvedend
v parametru "Last diag. code" - posledn{ diagnosticky kdd.

Reset logbook (159)
Vybér

Timto parametrem se provadi reset viech hlédSeni parametru "Last diag. code" - posledni
diagnosticky kéd a deniku uddlosti "Last diag. 1" - posledn{ diagnostika 1 aZ "Last
diag. 10" - poslednf diagnostika 10.

Volby:
= Abort - pferusit
m Confirm - potvrdit

Vyrobni nastaveni:
Abort - pferusit

Min. meas. press. (073)
Zobrazen{

vynulovan{ indikdtoru je moZné provést parametrem "Reset peakhold" - reset limitn{
hodnoty.
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Nézev parametru

Popis

Max. meas. press. (074)
Zobrazeni

Zobrazen{ nejvy$si naméfené hodnoty tlaku (indikdtor, ukazatel maximdln{ hodnoty).
Vynulovat tento ukazatel je moZné parametrem "Reset peakhold" - reset, nulovéan{ limitn{
hodnoty.

Reset peakhold (161)
Vybér

Ukazatele "Min. meas. press." - minimdln{ tlak a "Max. meas. press.” - maximdln{ tlak je
mozné vynulovat timto parametrem.

Volby:
= Abort - pferusit
m Confirm - potvrdit

Vyrobni nastaveni:
Abort - pferusit

Operating hours (162)
Zobrazen{

Zobrazen{ provoznich hodin. Tento parametr nenf mozné vynulovat.

Config. counter (100)
Zobrazen{

Zobrazen{ ¢itace konfigurace.
P kazdé zméné parametru nebo skupiny se tento &ita¢ zvyf o jednicku. Cita¢ poita do
65535 a pak zacind opét s nulou.

Odbornik — Diagnostiky — Diagnosticky sezham

Nézev parametru

Popis

Diagnostic 1 (075)
Diagnostic 2 (076)
Diagnostic 3 (077)
Diagnostic 4 (078)
Diagnostic 5 (079)
Diagnostic 6 (080)
Diagnostic 7 (081)
Diagnostic 8 (082)
Diagnostic 9 (083)

Diagnostic 10 (084)

Tyto parametry obsahujf az 10 aktudlnich diagnostickych hldSen{ sefazenych podle
dtilezitosti.

Odbornik — Diagnostiky — Denik udélosti

Nézev parameru

Popis

Last diag. 1 (085)
Last diag. 2 (086)
Last diag. 3 (087)
Last diag. 4 (088)
Last diag. 5 (089)
Last diag. 6 (090)
Last diag. 7 (091)
Last diag. 8 (092)
Last diag. 9 (093)
Last diag. 10 (094)

Tyto parametry obsahuji poslednich 10 diagnostickych hlésent, kterd se vyskytla a byla
odstranéna.

Parametrem "Reset logbook" - vynulovan{ denfku uddlosti je mozné tato hléSen{
vynulovat.

Zé&vady, poruchy, které se vyskytly nékolikrét, se zobraz{ pouze 1x.
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Dodatek

Odbornik — Diagnostiky — Simulace

Nézev parametru

Popis

Simulation mode (112)
Vybér

Zapnout simulaci a vypnout rezim simulace.
P¥i zméné reZimu méfeni nebo typu hladiny se vypne probthajici simulace.

Volby:

= None - zddny

m Pressure - tlak — viz také tuto tabulku, parametr "Sim. pressure" - simulace tlaku

m Level - hladina —viz také tuto tabulku, parametr "Sim. level" - simulace hladiny

m Flow - pritok — sviz také tuto tabulku, parametr "Sim. flow" - simulace priitoku

m Tank content - obsah nddrze — viz také tuto tabulku, parametr "Sim. tank cont." -
simulace obsahu nédrze

m Current - proud — viz také tuto tabulku, parametr "Sim. current" - simulace proudu

m Alarm/warning - alarm/varovédn{ — viz také tuto tabulku, parametr "Sim. error no." -
simulace ¢isla zévady

Cerabar M a Deltapilot M:

Blok prevodniku

— Hodnota simulace hladiny
— Hodnota simulace obsahu
nadrze

Tlak ]—\
Senzor |-p Trim Ll Nastav. Tlumeni Hiadina Proud.

senzoru polohy vystup

*

Simulace
proudu

!

Hodnota simulace tlaku

PO1-FMX21xxxx-05-xx-xx-en-004

Deltabar M:

Blok pfevodniku

— Hodnota simulace hladiny
— Hodnota simulace obsahu nadrze

Tlak ]—\
Trim Nastav. . . Proud.
Senzor | | Tl { P '—W
senzoru polohy ument Hiadina vystup

+

Simulace
proudu

Hodnota simulace tlaku Hodnota simulace pritoku

PO1-PMD55xxx-05-xx-xx-en-007

Vyrobni nastaveni:
None - Z4dny

Sim. pressure (113)
Zadan{

Zadat hodnotu simulace.
— Viz také "Simulation mode" - reZim simulace.

Pfedpoklad:
= "Simulation mode" = Pressure - reZzim simulace = tlak

Vyrobni nastaveni:
Current pressure measured value - aktudln{ namétend hodnota tlaku

Sim. flow (114)
Zadéni

Zadat hodnotu simulace.
— Viz také "Simulation mode (112)" - rezim simulace (112)

Pfedpoklady:

m "Meas. mode" = Flow and "Simulation Mode" = Flow - reZim méfen{ = préitok a rezim
simulace = priitok

Sim. level (115)
Zadén{

Zadat hodnotu simulace.
— Viz také "Simulation mode" - reZim simulace.

Pfedpoklady:

m "Measuring mode" = Level and "Simulation mode" = Level - reZim méfen{ = hladina a
rezimu simulace = hladina
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Nézev parametru Popis

Sim. tank cont. (116) Zadat hodnotu simulace.

Zadan{ — Viz také "Simulation mode" - reZim simulace.
Pfedpoklad:

m "Measuring mode" = Level - reZim méfen{ = hladina, lineariza¢n{ reZim "Activate
table" - aktivovat tabulku a "Simulation mode" = Tank content - rezim simulace =
obsah nédrze.

Sim. current (117) Zadat hodnotu simulace.
Zadén{ — Viz také "Simulation mode" - reZim simulace
Pfedpoklad:

= "Simulation mode" = Current value - reZim simulace = hodnota proudu

Vyrobni nastaveni:
Current value of the current - aktudln{ hodnota proudu

Sim. error no. (118) Zadat ¢fslo diagnostického hldSeni.
Zadan{ — Viz také "Simulation mode" - reZim simulace.
Pfedpoklad:

» "Simulation mode"= Alarm/warning - reZim simulace = alarm/varovan{

Vyrobni nastaveni:
484 (aktivn{ simulace)
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10.3 Patenty
Tyto vyrobky jsou chrdnéné jednim z niZe uvedenych patentd. Dalsf patenty jsou ve fazi piipravy.

Cerabar M:

m US 5,836,063 A1 = EP 0 797 084 Bl
m US 5,877,424 A1 = EP 0 780 674 B1
= DE 203 05 869 Ul

m US 6,363,790 Al 2 EP 0 995 979 B1
m US 5,670,063 A1 = EP 0 516 579 Bl
m US 5,539,611 Al

m US 5,050,034 Al = EP 0 445 382 Bl
m US 5,005,421 Al =EP 0 351 701 B1
m EP 0414871 Bl

m EP 1 061 351 B1

m US 5,334,344 Al = EP 0 490 807 B1
m US 6,703,943 Al

Deltabar M:

s DE 203 11 320 U1

m US 6,631,644 A1=2 EP 1 299 701 B1
m US 5,670,063 A1 = EP 0516 579 Bl
m US 5,539,611 Al

m US 5,050,034 A1 = EP 0 445 382 Bl
m US 5,097,712 A1 = EP 0 420 105 Bl
m US 5,050,035 A1 = EP 0414 871 Bl
m US 5,005,421 A1 = EP 0 351 701 Bl
m EP 0414 871 Bl

m US 5,334,344 A1 = EP 0 490 807 Bl
m US 6,703,943 Al

m US 5,499,539 A12 EP 0 613 552 Bl

Deltapilot M:

m US 6,427,129 B1 =EP 0 892 249 B1
m US 6,703,943 Al

m DE 203 13 744.2 Ul
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Nastavenipolohy . ......... .. i, 56
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Endress+Hauser

People for Process Automation

ProhldSeni o kontaminaci a dekontaminaci

C RA | | | | | | | | Na vsech dodacich listech uvédéjte, prosim, zpétné ¢islo doddvky (RA#) sdélené Endress+Hauser a
° toto ¢islo uvedte také na obalu. Nerespektovani tohoto pokynu mize vést k odmitnuti Vasi dodavky.

Z d@vodu zdkonnych pfedpist a pro bezpec¢nost nasich pracovnik{ a provoznich prostiedk{i potfebujeme jesté pied vyiizenim Vasi zakdzky
podepsané toto "ProhldSeni o kontaminaci a dekontaminaci". Toto prohlédSenf umfstéte bezpodminecné na obalu.

Typ pfistroje / senzor Sériové ¢islo

[ Pouzitf jako pristroj SIL v bezpe¢nostnim systému

Procesnf data Teplota —rd Tlak [Pal
Vodivost IS Viskozita [mnT /s]

Médium a varovani

Médium/koncentrace Identifikace | hotlavé jedovaté Zfravin zdravi ostatn{* | bezpe¢né
¢. CAS Skodlivé

Procesn{
médium

Médium pro
procesnf Cistén{

Vrdceny dil
¢istény s

*yybusné; oxidujici; nebezpecné pro Zivotn{ prostredf; biologicky nebezpecné;
radioaktivni. ZaSkrtnéte, pokud se vyskytne jeden z vystraznych pokynd, pfiloZte List bezpe¢nostnich tdajt a event. specidlni manipula¢ni pfedpisy.

Popis zavady

Udaje o spoleénosti

Spolecnost Tel. ¢islo kontaktni osoby:

Adresa Fax / E-Mail

C. objednévky

“Potvrzujeme, Ze pfedloZené prohldSeni jsme vyplnili podle naSeho nejlepsiho svédom{ pravdivé a Gplné. Déle potvrzujeme,
Ze vracené dily jsme peclivé ocistili a podle naseho nejlepsiho svédomi jsou bez zbytk{ v nebezpe¢ném mnozstvi".

Misto, datum Jméno (prosim, tiskacim pismem) Podpis



Ceskd republika

Endress+Hauser Czech s.r.o.
Olbrachtova 2006/9
140 00 Praha 4

tel. 241 080 450
fax 241 080 460
info@cz.endress.com

WWww.cz.endress.com
www.e-direct.cz

Endress+Hauser

People for Process Automation

BA382P/32/cs/10.09/08.10



	Přehled dokumentace
	Obsah
	1 Bezpečnostní pokyny
	1.1 Určené použití
	1.2 Montáž, uvedení do provozu a ovládání
	1.3 Bezpečnost provozu a procesu
	1.4 Bezpečnostní značky a symboly

	2 Označení
	2.1 Označení přístroje
	2.2 Rozsah dodávky
	2.3 Značka CE, Prohlášení o shodě
	2.4 Registrované obchodní značky

	3 Montáž
	3.1 Příjem zboží, skladování
	3.2 Montážní podmínky
	3.3 Montáž Cerabar M
	3.4 Montáž Deltabar M
	3.5 Montáž Deltapilot M
	3.6 Uzavření krytu u nerezové hlavice
	3.7 Montážní kontrola

	4 Propojení
	4.1 Připojení přístroje
	4.2 Připojení měřicí jednotky
	4.3 Vyrovnání potenciálu
	4.4 Přepět´ová ochrana (volitelně)
	4.5 Kontrola připojení

	5 Ovládání
	5.1 Možnosti ovládání
	5.2 Ovládání bez ovládacího menu
	5.3 Ovládání s ovládacím menu

	6 Uvedení do provozu
	6.1 Kontrola montáže a funkce
	6.2 Uvedení do provozu bez ovládacího menu
	6.3 Uvedení do provozu ovládacím menu
	6.4 Nastavení nuly
	6.5 Měření hladiny (Cerabar M a Deltapilot M)
	6.6 Měření tlaku
	6.7 Linearizace
	6.8 Elektrické měření diferenciálního tlaku přes senzoryřetlaku (Cerabar M nebo Deltapilot M)
	6.9 Měření diferenciálního tlaku (Deltabar M)
	6.10 Měření průtoku (Deltabar M)
	6.11 Měření hladiny (Deltabar M)

	7 Údržba
	7.1 Čištění povrchu

	8 Odstraňování závad
	8.1 Hlášení
	8.2 Odezva výstupu při závadě
	8.3 Oprava
	8.4 Oprava certifikovaných přístrojů Ex
	8.5 Náhradní díly
	8.6 Vrácení přístroje
	8.7 Likvidace
	8.8 Historie softwaru

	9 Technické údaje
	10 Dodatek
	10.1 Přehled ovládacího menu
	10.2 Popis parametrů
	10.3 Patenty

	Rejstřík
	Prohlášení o kontaminaci a dekontaminaci


<<
  /ASCII85EncodePages false
  /AllowTransparency false
  /AutoPositionEPSFiles true
  /AutoRotatePages /All
  /Binding /Left
  /CalGrayProfile (Dot Gain 20%)
  /CalRGBProfile (sRGB IEC61966-2.1)
  /CalCMYKProfile (U.S. Web Coated \050SWOP\051 v2)
  /sRGBProfile (sRGB IEC61966-2.1)
  /CannotEmbedFontPolicy /Warning
  /CompatibilityLevel 1.4
  /CompressObjects /Tags
  /CompressPages true
  /ConvertImagesToIndexed true
  /PassThroughJPEGImages true
  /CreateJDFFile false
  /CreateJobTicket false
  /DefaultRenderingIntent /Default
  /DetectBlends true
  /ColorConversionStrategy /LeaveColorUnchanged
  /DoThumbnails false
  /EmbedAllFonts true
  /EmbedJobOptions true
  /DSCReportingLevel 0
  /SyntheticBoldness 1.00
  /EmitDSCWarnings false
  /EndPage -1
  /ImageMemory 1048576
  /LockDistillerParams false
  /MaxSubsetPct 100
  /Optimize true
  /OPM 1
  /ParseDSCComments true
  /ParseDSCCommentsForDocInfo true
  /PreserveCopyPage true
  /PreserveEPSInfo true
  /PreserveHalftoneInfo false
  /PreserveOPIComments false
  /PreserveOverprintSettings true
  /StartPage 1
  /SubsetFonts true
  /TransferFunctionInfo /Apply
  /UCRandBGInfo /Preserve
  /UsePrologue false
  /ColorSettingsFile ()
  /AlwaysEmbed [ true
  ]
  /NeverEmbed [ true
  ]
  /AntiAliasColorImages false
  /DownsampleColorImages true
  /ColorImageDownsampleType /Bicubic
  /ColorImageResolution 300
  /ColorImageDepth -1
  /ColorImageDownsampleThreshold 1.50000
  /EncodeColorImages true
  /ColorImageFilter /DCTEncode
  /AutoFilterColorImages true
  /ColorImageAutoFilterStrategy /JPEG
  /ColorACSImageDict <<
    /QFactor 0.15
    /HSamples [1 1 1 1] /VSamples [1 1 1 1]
  >>
  /ColorImageDict <<
    /QFactor 0.15
    /HSamples [1 1 1 1] /VSamples [1 1 1 1]
  >>
  /JPEG2000ColorACSImageDict <<
    /TileWidth 256
    /TileHeight 256
    /Quality 30
  >>
  /JPEG2000ColorImageDict <<
    /TileWidth 256
    /TileHeight 256
    /Quality 30
  >>
  /AntiAliasGrayImages false
  /DownsampleGrayImages true
  /GrayImageDownsampleType /Bicubic
  /GrayImageResolution 300
  /GrayImageDepth -1
  /GrayImageDownsampleThreshold 1.50000
  /EncodeGrayImages true
  /GrayImageFilter /DCTEncode
  /AutoFilterGrayImages true
  /GrayImageAutoFilterStrategy /JPEG
  /GrayACSImageDict <<
    /QFactor 0.15
    /HSamples [1 1 1 1] /VSamples [1 1 1 1]
  >>
  /GrayImageDict <<
    /QFactor 0.15
    /HSamples [1 1 1 1] /VSamples [1 1 1 1]
  >>
  /JPEG2000GrayACSImageDict <<
    /TileWidth 256
    /TileHeight 256
    /Quality 30
  >>
  /JPEG2000GrayImageDict <<
    /TileWidth 256
    /TileHeight 256
    /Quality 30
  >>
  /AntiAliasMonoImages false
  /DownsampleMonoImages true
  /MonoImageDownsampleType /Bicubic
  /MonoImageResolution 1200
  /MonoImageDepth -1
  /MonoImageDownsampleThreshold 1.50000
  /EncodeMonoImages true
  /MonoImageFilter /CCITTFaxEncode
  /MonoImageDict <<
    /K -1
  >>
  /AllowPSXObjects false
  /PDFX1aCheck false
  /PDFX3Check false
  /PDFXCompliantPDFOnly false
  /PDFXNoTrimBoxError true
  /PDFXTrimBoxToMediaBoxOffset [
    0.00000
    0.00000
    0.00000
    0.00000
  ]
  /PDFXSetBleedBoxToMediaBox true
  /PDFXBleedBoxToTrimBoxOffset [
    0.00000
    0.00000
    0.00000
    0.00000
  ]
  /PDFXOutputIntentProfile ()
  /PDFXOutputCondition ()
  /PDFXRegistryName (http://www.color.org)
  /PDFXTrapped /Unknown

  /Description <<
    /FRA <>
    /ENU (Use these settings to create PDF documents with higher image resolution for improved printing quality. The PDF documents can be opened with Acrobat and Reader 5.0 and later.)
    /JPN <FEFF3053306e8a2d5b9a306f30019ad889e350cf5ea6753b50cf3092542b308000200050004400460020658766f830924f5c62103059308b3068304d306b4f7f75283057307e30593002537052376642306e753b8cea3092670059279650306b4fdd306430533068304c3067304d307e305930023053306e8a2d5b9a30674f5c62103057305f00200050004400460020658766f8306f0020004100630072006f0062006100740020304a30883073002000520065006100640065007200200035002e003000204ee5964d30678868793a3067304d307e30593002>
    /DEU <>
    /PTB <>
    /DAN <>
    /NLD <>
    /ESP <>
    /SUO <>
    /ITA <>
    /NOR <>
    /SVE <>







    /HEB <>
  >>
>> setdistillerparams
<<
  /HWResolution [2400 2400]
  /PageSize [612.000 792.000]
>> setpagedevice


